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Tento navod pojednava o parametroch, mognost i ach md satganweniiky a f r e k
meni | ov UNI FREM.
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2 Gt r uk ttypy parametrovv dokumente

PARAMETRE v MENU
ID-j edinel n® ident.

DIAGNOSTIKA NASTAVENIE UL O/GBNOV
-Vel i |Hodneta, -Hodnota Cesta( poz2cie
polet -Pol 2tani parameter gtrukt %re p
-Slovo (pole bitov) VibéwvoOba 1 mognosti ) -typyparametrovako
-Kongtant a Vi acngsobnvovdbbae r v lasti NAS
D§tum a las yjacerTchimskgnost 2

-Povel (Vykonanie jednor 8zovej |l innosti)

-Sign&ldroj sign8lov a vstupov funkci 2)
-Dynamick8 (hmawnioda aanl
parameter)

-Heslo

2.1 Definovanie vyznamu a typu parametrovv | a sRIAGNOSTIKA

[Typ parametra: V EL I]

Diagno§tickT parameter, ktorT zobrazuje hodnotu
pomernlch jednotk8ch alebo diskr®tny polet sekven

-~ Poz2cia pagtarmemawejv hi erarchickej
MENU \ DIAGNOSFHeAT7ST U py a\AIN\ b=

bl P 4

N§zov Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-vor kY
[41] X1:12. PaTamelre anal -gov®ho vstupu | s
| Predz) AN,
N§zov a I D Jednot ka v Z8kl adng8 diagnostick8 infol
PRIKLAD :
Ve | i il hodnata Vel illdinsakr ®t ny pol
MENU \ DIAGNOSTIKA\St av _meni | a MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Zdvihové funkcie \
Hap. 24V I
23 | Tipovania
(V] u
(0.0V+35.0V)
Pr2klad diagnostickej veli

) . . .
Przklad pre diag admszeniekhodnoye | nedovolenych ovladacich sekvencii pohonu

[Typ parametra : SLOVO]

Di agnostika stavu jednotlivich bitov slova. Kagdl
funkcie alebo regi mu menil a.
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_ _ Z8kl adn8 diagnostick8 info
MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Zdvi hov ® f unk ¢i_g

N§zov [ I Jed. Popis
Stav PRETAG Signalizefe v akom stave sa nac
Reset|Je akt2vny signgégl RESET preSagovgka.
Detekcia | Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSage

PreSadqNastalo preSagenie. Chod s nreabolno khoow ae
Tipovanie | Ve Oa ngdovol enTch "tipovac2ch" ovl §d
Ust 8l|Pohon praswuje v statickom regi me.
Dynamika|Pohon pracuj®e~yv dynamickom regi me.
Popis jedn Zobrazenie dopl Ruj Y%cej d i btagmstogat i
bitov slova zobrazenie stavu bitov slova, re
PRIKLAD:
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Ovladanie \ MENU \ DIAGNOSTIKA \ Vstupy / vystupy \ RELE
Riadiace slovo :
POTVRD. PORUCH 0 Relé
ERR_MASTER O RELE1 0
KOMP. DT RELE2 L
SKALAR/VEKTOR O RELE3
TYP DOSKY UNF
Di agnostika riadiacich Diagnostika stavu vystupnych relé
[Typ parametra: KONG T]
Diagnosticka informécia, ktora nadobuda pevnu hodnotu.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \
N§8zov [ 1 D] Jed. Popis
Verzia SW [379] Ve®zi a softv®ru meni |l a.

Popis kon

PRIKLAD:

Verzia SW

2.070

Kongtant a

[Typ parametra: DCTUM ]

Di agnostick8 velilina s form8tom d8tumu alebo | as
MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum Cas
2013/02/15 1355:12

2.2 Definovanie vyznamu a typu parametrovv | a sNASTAVENIE
[Typ parametra: HODNOTA ]
MognosS nastavenia hodnoty parametra v absol %tnyc
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; Z8kl adng&8 inform8cia
MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE
Ng§zov [ | D|Popis Def.
Pr%d moto/[Noming8lny pr¥%degmoTora od|2tanl zo |280A
[151] Yadaj ov. :
0. 01\ A © Tento pararmegter urluje hodnotu #rval ®h
A kontroly pré&Sagenia motora P[27] PreSa
Rozsah hodnoty, Dopl Ruj %ca i Defaultn8 hodnot ¢
par amet er nMidm b&ad ovlzname par: Hodnot a ktor§ S

obnove tov8renskl
PRIKLAD:
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ NOMINALNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie

1,08

(0.01A+ 1000A)

Nastavenie hodnoty pradu motora

[Typ parametra :

POLET

ANR P/

4001

(1.0 1000V)

Parameter, ktory je odvodeny v T p o | nia pakiade hodnét inych parametrov.
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MC

Nastavenie hodnoty nominalneho napétia motora

N§zov [ | D]| Popis Def.
Polet p-lov mo|Rqlet p-lov motora vypol2tanl z no
2 0 1000

Dopl Ruj %ca iotvoc&n? avbpolt
PRIKLAD:

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA

Hom. frek. skizu

433

(-300.0Hz300.0Hz)

Pr2zkl ad

pol 2tan®ho

par amet

ra

6. maja 2026
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[Typ parametra : VYBER]
Typ parametra s mognosSou viberu len jednej

MENU\NASTAVENIE\OV L CDANGTEART STOP\REseT, Z8kl adn§ informéecypuoyv

N§zov Popis Def.
Zdroj (gNastavenie zdroja gtarta menila. Pri p(¢BINl
[194] (resp. U,V pri jednoT8zovej z8Sagi) ge
Ovl §dGtart menila sptsob?2 stlalenie zelen®ho t|
panelfpo stl alen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval gMeni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut?2
BINL|Gt art menila sp!sob?2 wtkpgui vovanie 1. Dbingrn
] 1 I
BIN5| Gt art meni|la spl@ob?2 aktivovanie 5. Dbin§rn
BN6 |Gt art menila sptswWwb2 aktivovanie 6. Dbingrn
MODBUS |Gt art meni|la sa ovN8da s®riovou komuni k§ci
PROFIBU§ | Gt art merwil |8alas & ®ri oWou komuni k8ciou. Vi N g
PROFIBUS.
Gpeci §NGtart menila sa ovl&da\pomocou ¢gpeci §lne p
P[ 987] GPECI CLNY GTART.

N§zov konkr®tnej Dopl Ruj %ca i wfiammt
voOby hodnoty par konkr®tnej voOby ¢
PRIKLAD: ) ) )
MENU \ NASTAVENIE\ OVLADANIE\GEL ANC FREKWI ..\FUNKCIE\PLC FUNKCIE\ LOGICKE BLOKY \ LB1 fast\
Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia
Hodnota f OR
AIN1 XOR
AlNZ RS
AIN3 =
Pr2klady viberu jednej mognost.i nastaveni a

Typ parametra : VIACNASOBNY VYBER (MASKA) |

Typ parametra s mognosSou viberu viacerTch
resp. aktivneho bitu parametra.

. Z8kl adng infor m8tcy mu ov
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUWARIAOENIEA U/F K

N§zov [ I| Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F kri®ky. VoOba pomocnlch r
I Kemp. |l HZapne kompenz8ciu od %bytkov na stato
Vygaduj e® s pr 8vnu hodnotu parametrov m
statora.
| RegultdqZapne regul 8ciu z8%beRoey®hst mom&Mt ¢ REM]
Sagk®ho ¢gtartu pohonu=
Ng§zvy volieb hodnoty Dopl Ruj Yca i nfwlrzanga
jednotlivich volieb (
*KeN je zalierdefhugtwer nak

6. maja 2026 Strana 10 z 187
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PRIKLAD: _
Typ U/F
komp. IR -
reguiator ZM
Viber regimu |innosti U/'F krivky

[Typ parametra : POVEL]

Prikaz na vykonanie jednordzovej|l i nno st i alebo oper8cie na menil.
potvrdi S v potvrdzovacom okne.
MENU\ NASTAVENIE\PARAMETRE MBEASTLSROTREBY \

N8zov [ | D]|Popis Def.
Neluj spotrebu [897] TEmto pr2kaz vynuluje, pol2tadl
N & z o \D pavelu Funkcia, popisa v znam p

PRIKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.
Povel pre vynulovaniepo | 2t adl a spotrebovanej energie

[Typ parametra : SIGNAL]

Parameter pre dynamicki vézbu a napoj enie OubovoOn®ho parametr s
hodnoty pre danu funkciu alebo jej vstup.
MENU\ NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VRANUPGPECI CLNE NASTAVENI I

N§zov [ | Popis Def.
Smgn8l AIlI|VIibeign8lu, ktorl sa bude line8rnd [-]
vstupu.
N§zov si Viber typu signgl
PRIKLAD:

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1\

Y A VYSTUPY ANALGGOVE VYSTUPY\AO1 : k\EIEHU\DIAGHOSTIKh\HiadeHiT] N
Sig. (A01_B) 440A rek. skizu 0l
AO1_A 0.00mA | ==> g;;"l;z e
2000“"‘”‘ Nap. HT L0V
Prad MT d HT 0.00 A
Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude 1in:
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[Typ parametra : DYNAMICKA HODNOTA (Naviazany parameter) J

Parameter je dynamicky nastaveny na hodnotu, ktord zdedi od iného parametra (spravidla od
parametra typu signal).

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABEIWPLOVE VhSRBUPEYGPECI CLNE NASTWVENI

N§zov [ | D| Popis Def.
R+ Podsaienky pre zopnutie R1. Chod |
zopne |30%]
N8zov dynamick®h Defaultn8 hodnota parametra dy
PRIKLAD: 5 5 .
Podmienka pre zopnutiei &ELEe ARG ARDG N[ ¥9¢br@t I
parameter napr. Teplota chladila [74]
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE
VYSTUPY \RELE 1\ VYSTUPY\RELE1\GPECI CLNE NASTAVEN
R1 Zdroj
Pripraveny VISTUPTRELE T'.SPECIALNE HASTAVEHIE
Porucha R1 Signal Teplota chiadi.
Brzda R1 zopne 40.0°C
F=zel R1 rozopnhe 40.0°C
Epecialny . J]
e —
Nastavenie gpeci 8§l neho zdr RELE R1 zopne pri teplote

nastaven§ WroveR

Podmi enka pre zopnutie TREKLSf eARdgr [oApBie]  3VWh fat ®
slovo:

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY\RELE1\GPECI CLNE NASTRAVENI E

R1 zopne
VYSTUPT'RELE 1.SPECIKLHE NASTAVEHIE
R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U
Chod O
R1 rozophe  --------------- DC nabity a
MT nabudeny L
RELE R1 zopne pri akt2vnom bite (Porucha) st

[Typ parametra : HESLO]

Parameter zadania hes
odbl okovanie niektorl
Heslo je tvorené znakmi {0..9, A..Z}.

MENU\ NASTAVENIE\PARAMETRE MENI LA

|l a pre povolenie pr2stupu do
ch regi mov.

N § z §ID] Popis Def.

Heslo [548] Nastawenie ug2vateOsk®ho hesl a po]0*
zariadg®nia. Heslo bude potrebn® z
meni | a.

0000 O |SI %gi na \gchranu nastaveni a menosobamni. pr ot i

Z8kl adn§ iavlbzmé&meé apar

PRIKLAD: _
Tadaj heslo
Priklad zadavania hesla
6. maja 2026
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UNIPANEL i NASTAVENIE HESLA

AN
Nastavenie pogadov v znaku hesl a:
Zmena pozicie kurzora: q D 5
Po nastaven2 hesla potvrdi S stlalenzm tlalidla EN

2.3 Definovanie parametrovv | asUl OG / OBNOV
[Typ parametra : CESTA]

Parameter definovania viberu koreRov®ho adresS§ra
MENU\UL OG / QB8§O¥hy P a\rPesaeganaroetrov \

N&8zov [ I]|Popis Def.

Adre$-§r |V ber, ktor§ | asS parametrov sa bulVSTYPYA
ofnovia sa vgetky. WNSTUP

O * o6 O

Z&8kl adn§ i nflozrnne8ntei apoa | Vybr at § stramevejdierarchii
PRIKLAD:

Vyber signalu Presun parametroy
| " MEHUI HASTAVENIE

Adresar - VSTUPY A

Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun
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3 Rozsahy parametrov

3.1 Podpatie, prepati e

podOa

typu virobku

Podpatie [V] Prepiétie [V]
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty
Varovanie [°C] Porucha [°C]
Teplota elektroniky [75] 55 70
Tepl ota chl ag 75 90
Teplota | i dGBT [96] 75 109

6. maja 2026

Strana 14 z 187



VONSCH

4 DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov | 2slo [ 2]
Diagnostick® inform8cie (veliliny a stavy).

4.1 Ovladanie

Skupina parametrov

I o]
Zobrazovan® veliliny kaj “ace sa ovlI 8dania a zad8vac?2c

MENU \ DIAGNOSTIKA \ OVLADANIE

Nazov [ID] Popis Jedn.

Gel ang8 frekvencia menil a. Predstavu

Gel . Frek.skutol| n§ frreke MN[47h (ti. 85) sa dosiahne oneskorene po uplynutiHz
|l asovlich r 8mp.

Gel . MomenGel anl moment menil a. Nm

Panel gel .|Gel ang8 hodnota z panela, zad8vang§ v

Di sk. ¢gel aDi skr ®t na ¢ge[bOh@tE55nodnot a

[Motor potenc. [977] [Vystup z motor-potenciometra [970] (str. 57). %ls

Riadiace slovo [77] |[Ri adi ace sign8ly menil a

[ START Ovladaci povel pre chod motora (1 - spusti motor).

[ REVERZ HOvI §dac?2 povel pre smpal nlol emoéd) mot or a

i RESET PV‘Ovl§dacz povel pre okamgit® vypnut i-eypna
PWM).

i POT\

PORUCH Povel pre potvrdenie (kvitovanie) poruch.

E RR _ MA S T|Nadradena porucha.

KOMP. DTZapnutie redgimu kompenz§8cie mRtvych dtb
SKAL AR/ M0 - skalarne riadenie, 1 - vektorové riadenie.

TYP DOSKO-UNF400, 1-UNF 230/400 M.

RAMP _ F _ VReset vstupu rampy frekvencie.

AMP_F_\VYSTUPQ [RESet Vystupu rampy frekvencie.

R A MP _ F _ HzZastavenie rampy frekvencie.

QUI CK _ S TRychle havarijné zastavenie pohonu.

REVERZ MOvI 8dac?2 povel pre zmenu polarity g¢gel an
Rezerva

(| —| —] — m —| —] —] ] —] —

Las ON /Signalizuje plynutie doby merania pr
g | as zost8vaj %Yci do nasl edovn®ho poku
[1577] . . ,
|l as do gtartu pri oneskoren gtartu.
4.2 Riadenie
Skupina parametrov | 2slo [759] y
Vel iliny tlkaj%ce sa riadenia menil]a, hodnoty dtl egit]

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE
Nazov [ID] Popis Jedn.
a. Predst a

Frekvenci a na vistupe meni |
l:rek"\/lN[M]nap""tia za rampovIim blokom s u[348 gsrn6i)m vHZ
Frek. RTIFrekvencia rotora vyhodnotens§ matematiHZ
[937] otvorenom riaden? alebo z ot8| kovej sp?

Skl zovg8 frekvencia vyhodnoten8 matemat
otvorenom riaden? alebo z ot8] kovej S p[Hz
skal 8rnom ri aden? s a vyug?2va na kor e

Frek. sklzu
[938]
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Cos FI [67]

Nazov [ID] Popis Jedn.

(kompenzécia sklzu) [348] (str. 61).

Ot 8l ky na hriadeli motor a. Pre spr8vne
Ot 8] ky motora podOa gt2tku motor a @dpor stdkooan3y (sr.
motora 45) pre model skizu. ot/min
[1130] T8t o hodnota je ovplyvnen8 aktu8lnym sk

rotora.

Nap2tie na jednosmernej zbernici V ust

1.41 x =efekt?2vna hodnota nap@tia na '
Nap'DC[A'G]nape‘tiu meni | a. Pri brzden? F[)30honuPramlfnzi"f}:)JfV

BM [377] (str. 79).

Nap®tie na svork8ch motora je nepriamo
Nap. MT[73] |gel anl ch plnen? PWM na vI st upoch NameDCi[46]V

(str. 16)).

PradMT[42] Ef ekt 2vna hodnota pr¥%du motora na vIstulA

Dl inn2k motor a. Kl adn® hodnoty signal.i 2

chod motora.

[Moment [69]

Mechanicky moment na hriadeli rotora. Hodnota momentu motora je vyhodnocovavné
mat emati ckl m model om, ktor ®o pr eGdpoo ®tSral
[439] (str.45),Vz 8] omn § i nd u(ktl 46)0as0$ 8[| k4 1 Imo t (strr 48). Hri

Nm

nasTten2 momentu sa pohybuje v -Be?takbs
[920] (str. 53).
Magneti cklI t ok rotor a. Velilina pomoco
IMag. Tokngstavgnia re_gulva!nej slul ky Toku a _tig
[71] riadeni a. Poki aO nezaber 73 @;t_b 66y), 2za zoarazovanalWb
hodnota mag. toku by mala mierneekol 2Ms
[452] (str. 65).
IMOdUI a!Plnenie PWM na spinacich prvkoch. %
index [768]
4.2.1 Vykony a energia
Skupina parametrov | 2sl o [486]
Di agnostick8 skupina velil2n zaoberaj %cich sa energet:i
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ VYKONY A ENERGIA
Nazov [ID] Popis Jedn.
Prikon [70] Linnl pr2kon motora bez uv8genia str§t.|W
\Vykon [66] LinnT vikon motora. Vyhodnotenl 2z pr %duw
Spotreba kWh Po| et spotrebovanTch kWh. Tento Wdlu;’janergniékWh
[429] [897] (str. 49).
Spotreba Pol et spotrebovanlich MWh. Tento 1/h\h1||aj'pnel’g'iéMWh
IMWh [430] [897] (str. 49).
\Vyroba kWh|Pol et vyrobenlTch kWh. Tento Yad Bljluj emergied8omm, .\
[1699] (str. 49).
Vyroba MWh|Po | et vyrobenlTch MWh. Tento 1/4dajNquhér1‘gargieMWh
[1700] [897] (str. 49).
Koeficient zn2dgenia vikonu od externlch
Obmedz. Pri maximalnom dovolenom vykone alebo prade nadobida hodnotu 1 a pri zaberani
vykonu [1092] obmedzeni a sa zniguje ag do 0. Jednot|
v o | On. wikonu (OV) [766] (str. 80).
Obm. vykonu
- F [983]
4.2.2 Brzdny modul (BO)
Skupina parametrov | 2slo [725]
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ BRZDNY MODUL (BO)
| Néazov [ID] I Popis |Jedn. |
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Nazov [ID] Popis Jedn.
Prad brzd. odpornika [737]  |I-BO A
Vykon  brzd. odpornika W

[738]
Stav BM (BO) [724]

BM vistup ak
BM zapnut I

BM povol enl |Nezabera W53-Blokovanie BM (str. 31).
Me r sBOizap. |
Test BM Je akt2vny test BM (g2rka impul zov
B-MIW porucha
Chyba nmBOr anilPradlIBO j e v&|l g2 ako 25% z Udc/ R_BO p
BO prerugenlIPradl-BO je meng2 ako 25% z Udc/ R_BO p
PreSagenie HPradl-BO je v2a] g2 ako 125% z Udc/ R_BO

Signalizacia stavov a udalosti na brzdnom module a brzdnom
odporniku.

—

—

—

—]

—]

—]

—

—

—

423 Pomocn® veliliny
Skupina parametrov

| 2sl o [534]
Pomocn® a odvoden® velil

iny pre gpeci 8l ne pougitie.

MENU \ DIAGNOSTIKA\ RIADENIE\P OMOCNE VELI LI NY

Nazov [ID] Popis Jedn.
Frek. MN ramp.|[Fr ekvenci a na vistupe rampov®ho bloHZ
[487] predstavuje referenciu regulétora rychlosti (RR).

{j?lz(] MN abs'Absol “Wwitna hodnota frekvencie na vIstufHz
Ot 8l ky za prevodovkou. Pre spr8vne zo .
Ot. za prev. [907] parameter Prevod prev. [888] (str. 47). ot/min
Frek. mech. za . .
orev. [1541] Mechanické frekvencia, za prevodovkou. Hz
RTchlosS|RTchlosS za prevodovkou. Pre sprsvnj .
[68] nastavenie Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8 ha ot 8§ stk #7).[ 8 8 9]
Zrychlenie m/s2 Zr T chl eni e zZa prevodovkou. Pr e spr§vmls,\2
[1698] nastavenie Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot 8§ (stk$#7).[ 88 9]

Spomaleniem/s2 Hodnot a s pomal e niZgchlenia m/s20[1698] a (strz 17), iba pri

A N
[684] spomaOovan?. m/s"2

[Maxim rL,dehrvani!enie efekt2zvnej hodnoty pr %du
[494] ' P zaSagovan?2 menila m!ge maxi mi@dximypragp WM. YsdA
(str. 76) na hodnotu Trvaly prad [24] (str. 48).
E{g]d MT nefit\et ekt 2vna nefiltrovan8 hodnota pr %du I|A
Prad fazy U ) ] ~
[1221] Efekt2vna hodnota pr%du f8zy U na vlisiA
Prad fazy V ) ] ~
[1222] Efekt2vna hodnota pr%du f8zy V na vl siA
I[Dlr;g?,] fazy WEfektzvna hodnota pr%du f8zy W na visiA

Filtrovana absolitna suma AC pradov pre vyhodnotenie ZVODU, alebo chyby
merania pradu.

UL1 rms [1519] |Efektivha hodnota striedavého napétia fazy L1 napéajacej alebo generovanej siete.
UL2_ rms [1520] |Efektivna hodnota striedavého napétia fazy L2 napéajacej alebo generovanej siete.
UL3_rms [1521] |Efektivna hodnota striedavého napétia fazy L3 napajacej alebo generovanej siete.

Efekt2vna hodnota priemern®ho zdrugen
generovanej siete.

Suma |-AC [831]

< I<I<I<] >

Uzdr_rms [1697]

4.2.4 Polohovanie
Skupina parametrov | 2slo [1146]
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Di agnostick8 skupina velil2n pre polohu a polJaiotkas ®

polohy [1540] (str. 68).

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE
Nazov [ID] Popis Jedn.
Gel . Pol oh ot

Odchylka polohy Vzdi al enos S ¢@dla.neP o lpoisin ) bd ak@ginej polohy
[1148] Poloha [1636] (str. 18).

ot

Poloha [1636] Poloha vyhodnotena na zaklade signalu Zdroj polohy [1141] (str. 59). ot
Stav polohovania
l[1648]

I Poz2ci a |[Poziciaje vyregulovana
Sy nc hr o n |Prebieha synchronizacia.
Sy n c hr o n |Pohon je synchronizovany.

—]

—]

[ Mi n. pol Dosahuje sa minim8lna poloha valky a t
[ Max. pol Dosahuje sa maxi m8§l na poloha val ky a t
Aktualna hodnota Shift ot. [1649] (str. 69) pr i zmene r IRydh.

Shift. ot. [1646] ot

zmeny shiftu [1143] (str. 68).

Aktuélna hodnota Shi ft va(str.69) 1851] zmene r TRydm.
zmeny shiftu(strv6@) ky [ 981]

Poloha slave (toto zariadenie) pri riadeni typu master-slave (elektronicky
hriadeO) -iR@patebo ARRARCMaster.

Poloha master |Poloha master pri riadeni typu master-s | ave (el ektroni ck
[1537] IRC2 alebo ARC-ARCmaster.

Shi ft. val ot

Poloha slave [1147] ot

ot

4.3 Vstupy a vystupy

Skupina parametrov | 2slo [859]

Di agnostika vstupov a vIistupov menil a.
4.3.1 BIN

Skupina parametrov | 2slo [1212]

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ BIN

Nazov [ID] Popis Jedn.
Binarmne vstupy [184] [St av bi n&8rnych vstupov. Plnl obdOgn
[ BI N1 Stav 1. binarneho vstupu (Svorka 1).
[ BI N2 Stav 2. binarneho vstupu (Svorka 2).
[ BI N3 Stav 3. binarneho vstupu (Svorka 3).
[ BI N4 Stav 4. binarneho vstupu (Svorka 4).
[ BI N5 Stav 5. binarneho vstupu (Svorka 5).
[ BI N6 Stav 6. binarneho vstupu (Svorka 6).
4.3.2 AIN
Skupina parametrov | 2slo [82]
Diagnostick8 skupina velil2?n pre anal-gov® vstupy
Parametre anal -govlich vstupov je nddns®.8)pr avovas
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ AIN
N[Elilzj(])v Popis Jedn.
Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:11 a - X1:12 vo
AIN1 fyzikalnych jednotkach. Parametrom Signal AIN1 [251] (str.83) sa vyber § v
[256] bude meni S, podOa zmeny Yrovne anal .- gov®h
Parametre anal -gov®ho vstupu je mdlg7 Gtr.82).r
Relativna hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:11 a - X1:12
AIN1 Rel.| . 3 0
[41] vztiahnutd k rozsahu AIN. _ %o
Parametre anal -gov®ho vstupu je mdlgnm Gir.apr
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Nazov .
(D] Popis Jedn.

Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:13 a - X1:14 vo

AIN2 fyzikalnych jednotkach. Parametrom Signal AIN2 [259] (str.83) sa vyber § v vV

[280] bude meni S, podOa zmeny Yrovne anal - -gov®h
Parametre anal -gov®ho vstupu je mdldoan Gtr. 83 r
Relativna hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:13 a - X1:14

AIN2 Rel.| . 3 o

[43] vztiahnutd k rozsahu AIN. _ %
Parametre anal -gov®ho vstupu j e mdlgo Gtr. 3. r
Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:15 a - X1:16 vo
fyzikalnych jednotkach. Parametrom Signal AIN3 [269] (str.84) sa vyber § v

AIN3 NS - )

[281] bude meni S, podOa zmeny sr oV ne anal - gov|V
UNIFREM 400 M.
Parametre anal -gov®ho vstupu j e mdlgdh Gtr. 84 r

AIN3 Rel Relativha hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:15 a - X1:16

[44] ‘vztiahnut8 k rozsahu AI N. Nie je pr2stupn%
Parametre anal -gov®ho vstupu j e mdlgdh Gtr. 4. r
Hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:17 a - X1:18 vo
fyzik&lnych jednotkach. Parametrom Signél AIN4 [275] (str.85) sa vyber 8§ v

AIN4 agd - 3

[282] bude meni S, podOa zmeny ar ovne anal - gov|V
UNIFREM 400 M.
Parametre anal  -gov®ho vstupu je mdl§2p Gtr. 85 r

AINZ Rel Relativha hodnota signalu privedeného na svorky analégového vstupu + X1:17 a - X1:18

[45] ‘vztiahnut8&8 k rozsahu Al N. Nie je pr2stupn%
Parametre anal -gov®ho vstupu je mdl§2p Gtr. 85 r

AIN_RM [Hodnota signélu privedeného na svorky analégového vstupu AIN-R M, ktorl jV

[1643] presn® meranie teploty motora pri meni| oc

4.3.3 RELE

Skupina parametrov | 2slo [217]

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELE
Nazov [ID] Popis Jedn.

Relé[185] |St av vIistupnlich rel®. Plnl obdOgnik pre

I

|

|

R E L E|Stav 1. vystupného relé.
R E L E |Stav 2. vystupného relé.
RELE[Stav 3. vistupn®ho rel®. Nie je pr2stupnl |

4.3.4 AOUT

Skupina parametrov | 2slo [700] B
Diagnostick8 skupina velil2n pre anal - -gov® vIstupy men
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ AOUT

Nazov .

[ID] Popis Jedn.

Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch 4
AO1 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Signal AO1 [359] (str. 88) sa vybe
[701] lpodOa ktorej sa men2 YroveR anal - -gov®ho vI
Parametre anal -gov®ho vIistupu j e mB87§nsr. 88)p r

Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch 4
AO2 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Signal AO2 [364] (str. 89) sa vybe
[702] podOa ktorej sa men2 YroveR anal - -gov®ho vI
Parametre anal -gov®ho vIistupu j e m874]nr 89)pr
Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch an
IAO3  |Signal AO3 [365] (str. 90) s a yber8 wvelilina, podOa K
[703] T stupu. Nie je p tupnl pre menile UNIFR

Parametre anal -go o vistupu j e ma78n(r. 89)pr

Y
r2zs
v ®h

435 IRC
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Skupina parametrov | 2slo [1001] N
Di agnostick8 skupina velil2n I RC sn2malov rlchlosti
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC
Nazov [ID] Popis Jedn.
Frekvencia rotora wurlen8 sn2malom ot 8] ¢
Frek. IRCliff rekvenciu, jej hodnota sa m!ge od elektHZ
[434] polovych parov (Po| et p - | ov nfsirt4d@)). Bre \[ylo@ndténie rychlosti z IRC
sn2mala je potrebRP®| spr§vmp (UL ayyid36]
Frekvencia rotora wurlen8 sn2malom ot 8] ¢
gglg] IRCZfrekvenciu, j ej hodnota sa m!ge od el ektHz
polovychparovPol|l et p- -1 ov netrtddra [ 104 9]
Frek. IRC1-|Rozdiel frekvencii medzi IRC1 a IRC2 za prevodovkou.
IRC2 zaT8§t o velilina je filtrovang§ FilierldR€C12LO§8]r (8t§Hz
prev. [1086] (114).
Chyba IRC .
.£1623] Stavové slovo chyby IRC.
I ERR vIdtRCp |[RM Nekorektn® reverzy |IRC1 | I Neko
Pol. IRC1 y
32b highfVvr chnl ch 32 bitov polohy sn2mala | RC1 za
[1616]
Pol. IRC1 3
32b lowlSpodnlch 32 bitov polohy sn2mala | RC1 za
[1539]
Pol. IRC2 y
32b highfVvr chnl ch 32 bitov polohy sn2mala | RC2 za
[1287]
Pol. IRC2 B
32b low[Spodnlch 32 bitov polohy sn2mala | RC2 za
[1535]
4.3.6 ARC
Skupina parametrov | 2slo [914] y
Diagnostick8 skupina velil2n ARC sn2malov rlchlosti
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VYSTUPY \ ARC
Nazov [ID] Popis Jedn.
Uhol ARC [290] Uhol v r8mci jednej ot 8l ky vyhodnj|
st upRoch.
Mechanick8 frekvencia ARC vyhodno-
Frek. ARC [291] SERVO. Hz
Uhol ARCmaster [1667] [Uhol mastra v r8mci jednej ot 8l ky,[
Mechanicka  frekvencia ~ARCmaster zariadenia  vyhodnocovana
Frek. ARCmaster [1617] rozgirovac?2 m-SERVOUIl om RM Hz
Pol. ARC 32b high ~ . )
[1543] Vrchnlch 32 bitov polohy sn2mal a A
Pol. ARC 32b low [1607] [SpodniT ch 32 bitov polohy sn2mal aAR
Pol. ARCmaster 32b * : )
high [1288] Vrchnlch 32 bitov polohy sn2mala A
POI"A‘RC:maSterBZblowSpodnTch 32 bitov polohy sn2mal a A
[1621]
E%r(l;é:]ha RM'SERVOPorucha sn2mal a al ebo r-8ERyO.r ovaci ¢
[ crC Przlig ve®a CRC chib.
[ Meni | Modul nedostg§va platn® d8&8ta z menil a.
[ Eeprom Chyba paméte v module.
[ Modbus Modbus master nekomunikuje s modulom.
[ CAN CAN timeout.
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Nazov [ID] Popis |Jedn.
[ EnDat timelEnDat sn2mal nekomuni kuje s modul om.
[ EnDat Sn2mal EnDat hl 8si chybu.
[ Rezervovan
[ Rezervovan
[ Meni| 2 Master modul nedost8va platn® d§ta z

—

Eeprom 2 Chyba paméate v master module.

—]

Modbus 2 Modbus master nekomunikuje s master modulom.

ChybovosS CR

spoOahlivli prenos.

[ CAN 2 CAN timeout master modulu.
[ EnDat ti me[EnDat sn2 mal nekomuni kuje s master md
[ EnDat 2 Sn2zmal master EnDat hl 8si chybu.
Pol2tadlo CRC chib z komuni k8&ci e-
Servo CRC chyby [1542] SERVO a meni| om.
ChybovosS prenosu -3ERVWUNuoki$adnota zrmmeRd)

Stav RM_ARC [292] Stavov® sl ovo

rozgirovacieho

mo d u |

\V poriadku RM ARC komunikuje v poriadku, alebo nie je zvoleny.

LOT Strata detekcie sledovania.polohy_. N

veOk¥ odchll ku od skutol nej pozz2cie.

DOS Zi sten® porugenie sign8lu na vstupe r
LOS Strata signalu na vstupe resolvera.

Parita Chybng§ parita w%dajov preng§ganlch z RN
RDVEL Chybn8 hodnota d&§t preng8§ganlich z RM A
4.4 Funkcie

Skupina parametrov | 2slo [760] L
Vel iliny tlkaj%ce sa ostatnlch voliteOnlch funkci ?
4.4.1 PLC funkcie

Skupina parametrov | 2slo [1278]
Vystup numerickych a logickych blokov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE

Nazov [ID] Popis Jedn.
Logické bloky [Vystup logickych operécii, prvé dva LB su rychle (reaguju 1ms) ostatné su pomalé
1£8] (reaguja 10ms).

| LB1 stav LB1
[ LB2 stav LB2
[ LB3 stav LB3
[ LB4 stav LB4
[ LB5 stav LB5
[ LB6 stav LB6
[ LB7 stav LB7
[ LBS stav LB8

Oi AGEAEiT AlTEU
Skupina parametrov | 2slo [312]

Vystup numerickych blokov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY

Nazov [ID] Popis Jedn.
NB1 [1274] Vysledok operacie prvého numerického bloku.
NB2 [1275] Vysledok operacie druhého numerického bloku.
NB3 [1276] \Vysledok operéacie tretieho numerického bloku.
NB4 [1277] Visledok oper8cie gtvrt®ho numerick
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Nazov [ID] Popis Jedn.
NB5 [1692] Vysledok operacie piateho numerického bloku.
NB6 [1693] Visledok oper8cie giesteho numerick

442 Koncov® sp2nal e
Skupina parametrov |2slo [890]
Stav a dr8hy koncovlich sp2nalov.

MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\KONCOVE SPENALE

Nazov [ID] Popis Jedn.
KS [919] Stav koncovich sp2nal ov.
[ KS1 KS1 neaktivny/aktivny.
[ KS2 KS2 neaktivny/aktivny.
[ KS3 KS3 neaktivny/aktivny.
[ KS4 KS4 neaktivny/aktivny.
[ SpomaOuj e|Spomalenie aktivne pre kladni frekvenciu.
[ SpomaOuj el|Spomalenie aktivne pre zaporni frekvenciu.
Draha KS1 [891] Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
Draha KS1 km [929] Polet km prejdenich pri aktivovaneijkm
Draha KS2 [892] Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
Draha KS2 km [930] Polet km prejdenlch pri akti vovaneijkm
Draha KS3 [893] Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
Draha KS3 km [931] Polet km prejdenlch pri aktivovaneijkm
Draha KS4 [894] Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
Draha KS4 km [932] Polet km prejdenlch pri akti vovaneijkm
4.4.3 Proces. reg.
Skupina parametrov | 2slo [ 18] 3
Diagnostick8 skupina velil2n pre procesnl regul 8tor.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.

Nazov [ID] Popis Jedn.
Gel . hod.Gel an8 hodnota procesn®ho regul 8tora. |%

Akt u8l na hodnota procesn®ho regul 8tor
Sk'hOd'PR[‘m(‘)]pracuje spr8vne, hodnotGels a hpordinksit il j4

Dif. hod. PR[410] Regul al n§ odchTlka procesn®ho regul §t (%
\Vystup PR[64] |Akl nT z8sah (vIistup) procesn®ho regul
Stav PR [820] Aktualny stav procesného regulatora.

%

Dol n® nProcesny regulator pracuje na dolnom obmedzeni.

Hor n ® rProcesny regulator pracuje na hornom obmedzeni.

Odchl

ecitlivosti Odchylka procesného regulatora je v pasme necitlivosti.

K1 a d n § |Odchylka procesného regulatora je kladna.

Vy r e g u l|Procesny regulator je vyregulovany.

— | = =S ===

Z ap ar k dProcesny regulator je zaparkovany.

Aktivny RESETPR-i nt egral ng§ zIl ogka a Mdds privgsetej[ld31}
(str. 107).

—C

Reset R

I  Ant i Wi rZaberd antiwindupnal-zl ogke regul 8tor a.

4.4.4 Optimalizacia

Skupina parametrov | 2slo [707]

Nastaveni e parametrov bl oku optimaliz8ci e, ktorT s | Y
pomocou zmeny vybrat®ho zad8vacieho gel an®ho signs§l u.
Optimaliz8cia vyhOadg§va tak¥% hodnotu svojho vIistupu, p
Polas behu optimali z8ci e, ak s¥% splnen® podmienky mer
intervaloch pol2taj¥% nov® vzorky vIistupu. Z8&roveR sa d
uplatni S vistup optimaliz8cie, je potrebn® ho zvoli$S a
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MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA

Nazov [ID]

Popis

Jedn.

\Vystup OPT

Hodnot a

vistupu

bl oku

optimaliz8cie.

[423]

optimalizal n®ho

procesu.

1 0-De6 za padapawiehe

kangl u,

ktorlT

j e

napoj e feb] (stral07p). o k

opti

krok

rozdiel

sebe

idacich  vzoriek

Optim.

Krok optimalizacie

predstavuje

dvoch po

[742]

opti mal i zal n®h o65Ja(btrgl®7F)i t mu .

(vi N.

OPT [708]

Gt artova

Urluje ¢gtartovac? bod opt
rozsahu vypnuté.

i mali z8ci e,

Stav OPT [709]

Url uje

Vv

akom

stave

S a

nachg8dza

opti ma

—

Reset

Optimalizacia je vo vychodzom alebo zablokovanom stave.

—]

Mer ani

Prebieha meranie optimalizovanej velil

ny

—]

Skenov

Prebieha skenovanie celého vystupného rozsahu optimalizacie.

—]

Dol aNo

Je v stave

j emn®ho

do

|l aNovania a hOadani g

445 Zdvihové funkcie

Skupina

parametrov

|l 2sl o
vel

Di agnostickg§

skupina

[ 853
I 2n

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE

]
pre preSagovac?2 sp2nal po

Nazov [ID]

Popis

Jedn.

Miera zaSageni a
vztiahnutAkuZa Sageni e

ZaSage
[854]

pohonu ZvayShagydemad tee n 8§¢sirzgth0§ &
YDro190). [ 8 4 4 |

%

Pol et nedovolenTch
(kr 8t ke povely
preSagovac2 sp2nal
mogn®

Tipovania
[855]

ovl

gtartu

bez

vypn%uSRegpmr pme 8 a {(stv BlG).a

§dac?2ch
al gbo
ohOadu

sekvenci 1
akcel er 8§ci
na hodnot
[ 842]

Stav
PRETAG
l£856]

Signalizuje v akom

st

ave

sa nachg8dza bl g

I ReselJe akt2vny sign§l

RESET

preSagovs8ka.

—

Det elPrebi eha

autodetekci a

hran2c

preSageni a.

PreS

—

Nastalo preSagenie.

Chod

smerom hore (kI adHi{

VeOa nedovolenlich "

—

Ti po

ti povac2ch™

ovl 8dac2ch |

—

Ust 8[Pohon pracuje v

statickom

regi me.

—

DynalfPohon pracuje v

dynami ckom

regi me.

4.4.6 Pantograf/izol. stavy
Skupina parametrov | 2s]|
Di agnostika funkcie "vl

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF/IZOL. STAVY

)
p a

122
ok

]

Pantografu" a merania i zo

Nazov [ID] Popis Jedn.
Stav pant/izol [112] Stav funkcie "vipadok pantogr a
I Chyba pant ogr gVvzniklaporucha" E41-Vypadok Pantografu (str. 34)".
[ Varovani e pan t|Vzniklo varovanie " W39-Vypadok pantografu (str. 31)"
[ Vypnutie CHARAQPri chybe alebo varovan?2 vipadku
[ Moment mot or SPovypadku pantografu motor obmedzil motoricky moment na nulu.
[ Funkci a zapn u t|Funkcia pantografu je zapnuta.
[ Nevypisuj var dVypisvarovaniaje blokovany.
[ Varovani e chyBbVvzniklovarovanie"W69-Chyba i zol al(stli32h st avo
[ Napa2atie na pan
I Napatie na
pritomné

. Hodnota nap?2tia na antografe

U pant/izol [113] Meria sa na vstupe ADpC_UL2. P ’ v
U pant/izol -Udc [1629] Hodnota napétia na U1-L2 vstupe, rozdiel oproti Nap. DC [46] (str.|V
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Nazov [ID] Popis Jedn.
16).
Hodnota napétia na externom pantografe (druha lokomotiva).
U pant EXT. [980] Meria sa na vstupe ADC_UL1. M

4.4.7 Ext. tepl. ochrana

Skupina parametrov | 2sl o [868]
Di agnostick8 skupina velil2n pre extern¥ tepeln¥% ochr a
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA
Nazov [ID] Popis Jedn.
Teplota Tepl ot a na sn2mal i EITO. Po pre_\karomhiezmTe)[S(ﬁS}
ETO [869] (str.113) meni | vygeneruje varovanie. Po‘I'quur:ha°C
ETO[866] (str.113) meni | vy g e n é&B8lppbota g1Or (strc 3.
Prad  ETO |Meraci prud externej tepelnej ochrany. Spravidla sa voli ako zdroj signalu niektorého mA
[870] anal -gov®ho vIistupu AOUT1 ag AOUTS.
E?cp_)aféem] Hodnota odmeran®ho ¥bytku nap?2tia na sn?z2V
Odpor Hodnota odporu sn2mala ETO. 3
sn2mal |Pri viacerlch sn2maloch zapojenlch do s(q
[871] jednom z nich.
4.4.8 Diferencial
Skupina parametrov | 2slo [1243]
Veliliny pre diagnostiku momentov®ho diferenci 8l u.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ DIFERENCIAL
Nazov [ID] Popis Jedn.
Rozdiel hodnét |Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 114) a Sig.2 Nm
[1244] Hodnota [1240] (str. 114).
{(1;4glek0|a Korekcia ¢gelanej frekvencie od difer|Hz
45 Stav meni |l a
Skupina parametrov |2slo [761]
Veliliny tlkaj%ce sa cel kov®ho stavu menila a jeho s %l
MENU \ DIAGNOSTIKA\STAV__MENI L A
Nazov [ID] Popis Jedn.
Jednosmern® ovl 8§dacie nap?®tie 24V. M
Nap. 24V [72] ovl §dac? mi vstupmi a vistupmi Pri pv
E16-Pr eSageni(®r.33)4r oj a
Nap. batérie [773] Nap2tie bat®rie ktor§ z8lohuje pamav
meni | i.
[Motohodiny MN Mot ohodi ny menil a. Doba prevs8dzky me
[496] T8t o hodnota mtge byS nulovan8 iba s
Prev.motohodMT |Prev8dzkov® motohodiny motor a. Las h
[497] hodnota m! §ge bysS MNudmotwhod $1T [A073] Kst&.Z%).m
St av meni |[[Stavov® sl ovo menil a.
[ Porucha [Menil je v poruche.
[ SW _Err HSyst®movI, vn%Wtornl stav menil a.
[ Chod Meni | na vistupoch generuje napa3atie.
[ DC nabi tJJednosmerny medziobvod je nabity.
[ MT n ab u dMotor je nabudeny.
[ Rozb. / Dg(neaktivny)-mot or zr T chOmjoeé or( alpomadu) e.
u . Aktivny - chod vpred (+), neaktivny - chod vzad (-) . Jedn8 sa o
' Fgel > frekvencie.
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Nazov [ID] Popis |Jedn.
[ F = FgellAk je akt2vny tak je dosiahnut8 gel ans§
[ VarovanilV. menili vzniklo varovanie alebo funkl|n
[ Akt2vny [Trvale akt2vny pr2znak. M ge byS pougit
[ Odbudz. Motor je egte nabudenl, blokuje sa ¢gtar
[ PripraveMenil je pripravenl k povelu gtart. (RE

Ovladanie relé mechanickej brzdy motora (ELHA, elektromagn. brzda). Pri aktivnej

arovni je odbrzdené.

i Motor/ geAktlvny -gener 8torickl regi m -pnroetvo8rd zckkyl, rneeg
motora.

e Polarita rotorovej frekvencie. Ak nie je k dispozicii IRC, potom sa jedna o znamienko

Me c h . br

—C

I Frot > frekvencie vyhodnotenej matematickym modelom.
Stav  men.  neg. Stavové slovo negované.

[547]

Pozri voObgtpar ammeisir.a4) [ 7 6]

\Warning [250] Stav jednotlivych varovani.

\Warning?2 [424] Stav jednotlivych varovani.

\Warning3 [1627] Stav jednotlivych varovani.

Error [781] Stav jednotlivych poruch.

Error2 [780] Stav jednotlivych poruch.

SERVO-poruchy Poruchy gpecifimeh®| gre SERVO
'£1644]

I ERTU skrat fazy U

[ ocu nadprad fazy U

[ ERTV skrat fazy V

[  ocCvV nadprad fazy V

[ ERTW skrat fazy W

[ ocw nadprad fazy W

[ ERB skrat na BM

[ EXRM1 externa HW porucha

4.6 Tepelné ochrany

Skupina parametrov | 2slo [485] _
Diagnostick8 skupina velil2n tlkaj%cich sa tepelnlch o

MENU \ DIAGNOSTIKA \ TEPELNE OCHRANY

Nazov [ID] Popis Jedn.
TepIotameranéTepl.pta mer an8 na zo siI_O\_/ej_ | asti me n
[74] S| Yg§i pre sp2tn%% kompatibilitu medzi v |°C

frem_5_100.

Teplota <chladila vikonovich prvkov. f

Varovanie Tchl [767] (str. 119) meni | vygenerWwsiTepVvat av
Teplota (str.29)_". Po prekrolen2 teploty danej__ser
chl adi | avygenerue poruchu"E1l-Tepl ot a (sth B3H.dAk teptota klesne pod minimalne|°C

" lohranil enie meracieho kan8la, zobrazen

Ak teplota chladila klesne pod mini m§

nepristupna.

Tepl ot a

IGBT [673] Teplota |ipu vikonovlich prvkov. C
Teplota elektroniky riadiace]j dosky me
Varovanie Tel [204] (str. 119) meni | V Yy gene \Wr-jTeplotar edektronikgl
Teolota (str. 29) " . Po prekrolen2 kritickej tepl oty
P . meni | Vvygener E2P-Eeplgaoetektraniky (stf. 33)". Ak teplota klesne pod|°C
elektroniky [75] . . ; ; /
mi ni m8l ne ohranilenie meracieho kan8l a
Ak teplota klesne pod minim8lne ohrani

je nepristupna.
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Nazov [ID] Popis Jedn.
TepelnYint.MNMiera oteplenia menil a. Pri prEES-IPradﬂfﬂan%
[31] me n i (sta33)".

Las i nt g Co < . o "
[1219] Las zost 8vaj %ci do E8Froeny aedne mai estro8B8glincihlya S

Tepelny int. MT [Miera oteplenia motora, pri presiahnuti 100% vznikne porucha " E29-Pr e S a
[33] motora (str. 34)".

Las i nt ¢

[1220] Las zostS8vaj %ci doElPorlSagieai (o B4t oy a" |s

[Viax. - Tchip Model maxi m81l nej tepl oty | i [£40-Prehriaie mogutbul,

zataz. IGBT " . C

[295] IGBT (str.35) ". Porucha vznikne po prekrolen

ZaéageniMi era zaSageni a | GBT modul u. Na dVlhRehriate

[296] IGBT (str. 29) " a pri prekrol|l en? 1 0 0 %&49sPeehriatig|%
modulu IGBT (str. 35)".

Plnenie

\ventilatorov %

[982]

4.7 Komunikacia

Skupina parametrov | 2slo [219]
Informacie tykajlce sa sériovych komunikacii MODBUS, PROFIBUS, RS485, CAN.

4.7.1 MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [661]
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKACIA \ MODBUS
Nazov [ID] Popis Jedn.
Modbus ¢gellGel an8 hodnota z Modbus protokol u. %

Stavov® slovo posielan® po komuni kg §
SW_MODBUS [935] dokumentéciu k protokolu Modbus.

Pozri voOb W PR B&mstt 27)a

CW_MODBUS Ri adi ace sl ovo posl an® Modbus ma s t
[936] dokumentaciu k protokolu Modbus.

Pozri voObgWB[BeEmett 27a

Last Addr. [662] Posledne prijata adresa zariadenia.

Last Func. [663] Posl edne prijat8 funkcia (m*ge sa | e

Posledne prijaty register (len pre toto zariadenie, ak je pristup k viacerym
registrom, zobrazuje sa prvy).

Last result [664] Visledok posledne prijatej funkcie u
Lastlenght[665] Ve OkosS v bajtoch posledne prijat®ho
Last CRC [666] Posledne prijat® CRC (mige sa jednas$s

Last reg. [741]

1 ~

Message CountPo!et cel kovo prijatlch spr8v aj chy

[740]

%gg] error CountPo!et prijatlich spr&8v s chybnTm CRC

E)(()%?ptlon CountPo!et spr8v na ktor® bolo odpovedan®

Slave count[801] [Pol et spr8&8v prijatlich s platnou adre
Pol et sprsv rijatTch S |l at nou a ¢

No response [802] neodpovedalo. P P J P

4.7.2 PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [817]
Diagnostika zbernice PROFIBUS.
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MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS

Nazov [ID] Popis Jedn.
Profibus ¢g|Gel an8 hodnota z Profibus protokol u.[%
Stavov® slovo posielan® po komuni k§

SW_PB [804] dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul u
[ Ready TINi e je akt2zvny reset menil|la (Coast st of
On v poruche, ani sa meni|l neinicializuje.
[ Ready ToMenil je pripravenl k povelu gtart.
[ OperatioMenil na vistupoch generuje napaatie.
[ Fault PrMenil je v poruche.
i No OFE 2Neaktivny-meni! je v resete, s¥% zabl omemah®
resete.
[ No OFF 3|Neaktivny-j e aktivovanl qui cknisd ojpe mekt 3 \wany
[ Switchide akt2vny reset menila (Coast stop),
Inhibited poruche, alebo sa meni | inicializuje.
[ Warning [V menil i vzni kl o varovanie alebo funk]| n
{olerasngeeed ErAk je akt2zvny tak je dosiahnutg gel ansg
u Neaktivny - me n i | neakceptuje riadiace sl-oneaoi
I Control o . . . :
ovl §danl riadiacim slovom z komuni kal n¢g
[ F or n RAk je akt2vny tak je dosiahnut§ ¢gel antg
[ Chod Meni | na vistupoch generuje napatie.

—

Sada b 0 [Bit0hbinarnej kombinacie aktivnej sady.

—

Sada b1 |[Bitlhbinarnej kombinacie aktivnej sady.

[ LB3 Stav logického bloku 3.

[ LB4 Stav logického bloku 4.

CW_PB [805] Ri adi ace s_lovo po_s_lan® I_Droflbus m
dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul u

[ ON Menil sa pripravl na akceptovanie povel

i No OFE 2Neaktl\_/ny-]e aktivovanl reset me n-i H ar mM8C maay
meni | a.

[ No OFF 3|Neaktivny-j e aktivovanl quicknesrtm®l manliimnos

[ Enable OGtart menila. Menil|l zalne generova$S na

[ En abl e |Neaktivny - vstup rampy frekvencie nastavi na nulu, aktivny -nor m8 1| na | i
Generator rampy frekvencie.

Neaktivny - zastavi zmenu na vystupe rampy frekvencie, aktivny - povoli zmenu nal

[ Unfreezel|,. .
vystupe rampy frekvencie.

u Neaktivny - vstup rampy frekvencie nastavi na nulu, aktivny-nor m8 1 na | i
I Enabl e S . ’
rampy frekvencie.

Kvitovanie poruchy (len zmena z neaktivneho stavu na aktivny). Kvitovanie poruchy
mus2 byS pov ol Zrof®potvrd. poauchy [165]t (stri 117).

—C

Faul t Ac

[ Bit 8 Nevyugit®

[ Bit 9 Nevyugit®

i Control Neaktivny - me ni | neakceptuje ri-ameinaicle asklcoevpot
slovo.

[ Bit 11 Nevyugit®

[ Bit 12 Nevyugit®

[ Bit 13 Nevyugit®

[ Bit 14 Nevyugit®

[ Bit 15 Nevyugit®

E;?;}AASTER ErrorPo!et chib v komunik8cii medzi Profi

PB-MN Error[818] [Pol et c¢chlb v komuni k&8ci i medzi meni |

4.7.3 RS LINKY

Skupina parametrov | 2slo [228]
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MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKACIA \ RS LINKY

Diagnostika sériovych liniek.

Nazov [ID] Popis Jedn.
Polet nespr8vne prijatlch d§t
FRAME_ERR_USB [232] nespravny stop bit,...)
Pol et nespr8vne prijatlich dgt p

FRAME_ERR_RS485 [229] nespravny stop bit, ...)

Polet nespr8vne prijatlch d§t

FRAME_ERR_EXT_MODUL

bit, ... 0 S®riovej ' inke na e

[233] s %l as S )mer?i!ov). ]
4.8 Verzia SW a HW
Skupina parametrov | 2slo [762]
I nform8cie o menili a jeho s% astiach (Prevagne static
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW

Nazov [ID] Popis Jedn.
UNIFREM SW verzia [379] Verzia softv®ru menil| a UN
Vir. 1 2slo [734] Virobn® | 2slo virobku.
Uni k. 1 2slo 1 [35] [Prvg |l asS unik8tneho | 2s]
Uni k. | 2slo 2 [36] |[Druhg§8 |l asS unik8tneho | 2s
Datum param. [380] Datum vygenerovania parametrov.
Las param. [ 381] Las vygenerovania paramet

49 Ds8tum a | as

Skupina parametrov | 2slo [1213]

MENU \ DIAGNOSTIKA\ADCTUM A LAS

Néazov [ID] Popis Jedn.
Datum [210] Akt ug8lny d8tum nastavenl v menil
Las [209] Aktug8lny | as nastavenl v menil.i
DeR [1046] Akt ug8lny deR nastavenl v menil.i
[ Pondelok | T Utorok | T Streda | I Gtvrtok | I
Sk¥%g. doba [I1Polet dn?2 do konca sk¥%gobnej preld
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5 VAROVANIA

| Vypis na displeji Popis
Zabl okovan® viIstupy meni | a. Zdr oj om RH
FL-ResetPWM | kT k 0 Ov e k  sZilrgj reSetu [794p @tO50).
Ak toto varovanie trv8 dlhgie ako 30 sekK
nab2jacie rel®, |l o m*ge byS splsoben® i
\W2-Nabijanie DC al ebo pogkoden2zm nab?2jacieho obvodu men
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
W3-If’rob|em \Vyskytol sa softvérovy problém v zariadeni. Kontaktujte prosim servis.
systému
W4-PreSagelNap§jacie napa@tie 24V pokleslo pod 22V.
24V varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 24).
F5-Obmedzenie Obmed.zenie kapnu po dosiahnut 2 kKritickh
vykonu obmedzenia vykonu sa nastavuje v parametri Obm. vykonu (OV) [766] (str. 80) . P
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Obmedz. vykonu [1092] (str. 16).
Vysok8 tepl ot a Tdplbtamderahdd74] (ste25) | pnakr ol i | a
W6-Teplota parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 119). Ak je zapnuti funkcia automatického
. obmedzenia vykonu Obm. vykonu (OV) [766] (str. 80) , mige meni | o b
chl adil a 4 - .
’ |l astom a nadmernom prehrievani Kkles§ g¢gi V
PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pl ot a chl(ard®b)] a [ 726]
Vysok8 teplota riadi depletaele&tiorakl [75] dstr.i2®y .p r \ed
\W7-Teplota hodnotu danl parametrom Varovanie Tel [204] (str. 119) . Pri | aston
elektroniky prehrievani kles§8 ¢givotnosS zariadeni a.

hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 25).

\W8-Podpéatie DC

N2zke nap?2tie jednosmer n ®apoDCri¥s]d (Bti. D6p kiesladpod
dovolend minimalnu hodnotu - riadenie a vyhodnocovanie ostatnych portch je

W10-Pr e Sa g
[MN

zabl okovan®. Pol as varovania sa Vv Nap.kOg ¢46]

(str. 16).

Meni | dosi ahol maxi m8l ne nap2tie na Vi
\W9-Nasytenie medziobvodu je maximalne plnenie PWM modulacie a regulatory pracuju na nasyteni,
vyst. PWM prilom kles8 kvalita regul 8cie. Polas va

Modul al nT i(strdi®)x [ 76 8]

Meni | sa pirretSeagiru§ |@epeirg int. M [31] (str. 26) prekrol

90% a onedl ho m!ge BB8PmielSm®%® np gstrud@)m polktarej je
meni | zabl okovanl na dl hgiu dobu ! Ak
vykonu Obm. vykonu (OV) [766] (str. 80) , mt g e meni | obme

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Tepelny int. MN [31] (str. 26).

oy

W1l-Tepl ot
IGBT

Vysok8 teplota | Teppl otGBTIL i pM&stri2lB Tpa [ e6k7r30] |
dand parametrom Var ovani e Te pl(str. 119). pAk je[zapdyta funkcia

automatického obmedzenia vykonu Obm. vykonu (OV) [766] (str. 80) , mt § €
obmedzi S vIkon. Pri |l astom a nadmer nom
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pl ot a | i p (str.R25pB T

W12-Vy me Rt
batériu

Napatie na 3V baterii riadiacej karty pokleslo pod hodnotu 2.7V. Ak sa batéria nevymeni,
hroz2 strata nastaven?2 a ulogenlch hist
PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. batérie [773] (str. 24).

\W13-Externa
teplota

Tepl ota exter n®hbepldanETn[@@%a(stt 24p | pt ¢ kr ol i | 4
parametrom Varovanie ETO [865] (str. 113) . Pol as wvarovani a
zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 24).

\W14-Prehriatie
IGBT

Vikonovl modul sa tepelne preSaguje. Mg
vzorkovacej frekvenci.i Pol as varovani g
maximélneho pradu IGBT.

\W15-Nastav
d§tum a |

DE8tum a | as neboli nastavena®.

W16-Ne o g i Vv €

e ni | Menil nepregiel celTm virobnTm procesom.
W17-Pr e S g ¢ EMot or sa Pptepel®yaniegral enotora Tepelny int. MT [33] (str. 26) pr g
9% o0dnotu 90% a onedl ho nERQRer evSzangi eknni YgSir. Bgdtt pof

MT . . . e .
ktorej j e meni | zabl okovanl dl hgiu dob
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Vypis na displeji

F18-Brzdenie
tokom

Popis
zobrazuje hodnota Tepelny int. MT [33] (str. 26).
Je aktzvna funkcia brzdenie tokom, motor
z brzdnej energie sa men? na teplo mot
zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16) . Brzdenie tokom sa

skupine [774] (str. 79).

F19-Mech. brzda

Gel ang8 frekvencia je pozast avkEek&ncia brzdh[b2d]
(str. 110), kym neuplynie doba oneskorenia a reakcie brzdy Oneskorenie brzdy [519]

(str. 109) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 110) . Pol as v

v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 110).

Aktivoval sa brzdnlT modul Do BO sa pri
F20-Zabera BM teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 78) . Polas varovani a

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

Lak8 sa na odbudenie motora po vyphut?2 n
W21-Odbudenie lop2tovnl ¢gtart. Doba odbudzovani a ansot okroa
IMT [79] (str. 45) . Pol as varovania sa Vv o0knevageR[IY

(str. 16).

F22-Pradova

Zabera prudova limita. Prad dosiahol hodnotu dand parametrom Maxim. prid M. [5] (str.
76) alebo Maxim. prad G. [549] (str. 76) a obmedzuje sa vystupna frekvencia spolu s

F24-Nafazovanie

limita nap2tz2m. Pr i gener 8torickej prev8dzke s
rgmci dovol en®ho rozsahu frekvenci 2. Pol
hodnota Prad MT [42] (str. 16).
Prebieha identifik8cia odporu starora

\W23-ldentif. R a|identifikacia Rs v parametri Skalar. ident. RS [383] (str. 64), motor stoji na nulovej

Upoc rTchlostii Pri prvom spusten2 mtge trvad
Pol as varovania sa v okne BPdpdSt@dia345] |str.r4%s).z
Prebi eha hOadani e frekvencie rotora a
naf 8zovania motor negeneruje plnl mo me n

\W25-Max. napéatie

parametrom Nafdzovanie [374] (str. 77) . Pol as varovania {
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).
NasTtenie regul 8torov pr %du. Meni | ni e j

Horn& hranica generovaného napétia je dana parametrom Maxim. napatie [495] (str.

76) . Polas varovania sa Vv o0knBapRPVDR8] Gdtt.vi6).z d
NasTtenie tokotvorne,j zl ogky pr %du. Pr a
\W26-Max prad parametra G e | Mag.. (3tro 65), dlebhd pargmeter V z § | om_n§ i ndy
T oku ' (str.46) m8& pr2lig mal ¥ hodnot u. M Maximmigdd My [5]
(str. 76) . Polas varovania sa v okne PORUCHY

isl.
., INasl teni e momentotvornej zl ogky pr Ydu.
I\I\//lvg;'MaX' prud definovanom parametrami Maxim. prad M. [5] (str. 76) a Maxim. prad G. [549] (str. 76).
' Pol as varovania sa v okne PrOdRMI®B)Ystrz16)b r a z
\W28-Max. NasTtenie momentu motora na hodnd575 (stri53))H
[Moment Polas varovania sa Vv okne Rantu@BH Ystr.A2&).br a z

F29-Oslabenie
Toku

Motor pracuje v oblasti zoslabovania toku, pre dosiahnutie nadsynchrénnych frekvencii.

\W30-Min.
IMagn.Tok

V tomto regime kl es§ momeernte nood oata§ |noekp.r
v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

Polas odbudzovania magnetickl tok dosi a
nie je schopnl 2sS na danej z8Sagi vyg

PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

F31-Dynamicky
dobeh

Napa@tie medzi obvodu p Refédranaal DD [764] (ste 78 a korekcial
zvyguje frekvenciu oproti rampovim funk
dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 77) . Pol as wvar o\
PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

Napatie medziobvodu kleslo pod referenciu KZ Referencia KZ [753] (str. 77) a korekcia

F32-Kinetické zni guje frekvenciu oproti rampovIlim funk

zalohovanie z&lohovania v parametri Kinet. zalohovanie (KZ) [748] (str. 77) . Pol as va
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

\W33-Rychly Bol aktivovanT bezpelnostnl STOP, po k

STOP odblokuje po zrugen2 Povelu GTART pri +.¢

F34-Funkcia Upl atRuje sa zrlchlenl dobeh " KONTRA"
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Vypis na displeji Popis
KONTRA vistupu rampy. Polas varovania s a Kkontoak8on
(str. 75).
. Bol i spl nen® odmi enk re zapar kovani
\éVSS-Parkovanle Parkovanie Pg [414] (str. 1(5)6) ). Pol )215 P varov zfn ia sa v
hodnota Dif. hod. PR [410] (str. 22).
F36-PreSagoZopol preSagovac?2 koncovl sp2nal po nadn
zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa ge ni (str. 283)8 5 4 ]
F37-PreSag.Redgim detekcie h-rPamre?Sajpva$dgesmi?anal je \
detekcia varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni (gr. 23)8 5 4 ]
Lo Pr2lig n2zk rYad mot or a. Pravdepodobne
\r;vggr()dpmeny nezodgovedajy%ppr i pojen®mu motor u‘.) Pol as
hodnota Prad MT [42] (str. 16).
\W39-Vypadok Pokl es alebo strata nap?2tia na pantogr 4
pantografu okne PORUCHY zobrazuje hodnota U pant/izol [113] (str. 23).
\W40-Obmedz. Meni | obmedzi l frekvenciu aby nebol pr
sklzu Pol as varovania sa v okne PrekRUfKEPI8] ¢sto. b5). a z
\W41-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje
Timeout s menil|l om st BBnVarvtimeolt [8IL54 tr. 124).
\W42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e MB Vamdimeodt 068] stt.
Timeout 121).
545—2Konn<;0\!/y 1 Pe zopnutl koncovl sp2nal 1.[878lasrtle2y.eni e
:4:'5()””;0\'/3/ , Pe zopnutl koncovl sp2nal 2.[87Rasrti@3y.eni e
:45'5()””;0\'/3/ 3 Pe zopnutl koncovl sp2nal 3.[87Blasrtiedy.eni e
:45'5()””;0\'/3/ 4 Pe zopnutl koncovl sp2nal 4.[878asrtledy.eni e
Prebieha prepinanie do inej sady parametrov. Ak hlasenie pretrvava, tak sady nie je
F47-Prepinanie mogn®vpr epn¥%S a | ak8 sa na splnenie podn
sady zmeni S |l en v stope). Pol as varovani a [222}
(str. 125).
F48-Bod obnovy |Vytv8ra sa bod obnovy nastavenia menil a.
\WA49-Externé Je aktivny signal externého varovnia, ktory sa nastavuje v parametri Ext. var. signal [965]
varovanie (str. 119).

enie riadiaceho procesor

Nadmern® p g
v a riadenia. Odpor ¥%| a Wwakov3
P

5 reSa
W50-Pr eSadgdqzni guje kvalit

CPU frekvencia [6] (str. 48) . ol as varovania sa Vv oknsg

zaSagenia 10ms vIipoltov®ho prerugeni a.
F51-Nabeh I nicializ8cia meni]a.lLdsasn§mdklku aNksh.zAg & il BM
meni | a ignoruje ovladacie povely a signaly.

Gel an§8 f rGeHl verFaiegr. 15)] 1j6&€ ] me rrigkvenciaabkedy [522] (str.
110) . Pol as varovania sa Vv o0kndrelwancabdyYs224
(str. 110).
\W53-Blokovanie |BI okovanie sp2nac2ch i mpul zov B MBlakaranie BM|
BM [1204] (str. 79).

Prebieha odpol 2tavanie | asu oneskorenia

\W52-Frekvencia
brzdy

F54-Auto chodu. Polas varovania sa Vv o0klhaes P@RUCHQ
vyp./zap. (str. 15).
W55-L akani gdakanie na povel STOP. Kv 1l bezpel nosti
STOP GTART aby as spustil pohon.
W56-Nizka N2zka kapacita DC medziobvodu, veOk® zvl
kapacita DC

Meni | dost8va chybn® sign8ly od | RC1 a
\W57-Vypadok IRC |parametriRe gi m por . | R&Gr/1ARC [P®3&]s varovani a

zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 20).
Il dentifik8cia parametrov motor a prebi ef
zobrazuje hodnota Stav identifikacie [994] (str. 71).

F58-Identifikacia
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Vypis na displeji

Popis

\W59-Nespravny
smer IRC/ARC

ZmeRte smer | RC alebo ARC.

Frek. RT [937] (str. 15).

Pol as varovan

\W60-Nasytenie
rychlosti

Obmedzenie momentu z dbévodu nasytenia rychlosti. Pri momentovom riadeni sa|
dosiahla g¢gelGan§ Fir el Y dhdd momentu Moment [69] (str.
16) sa preto mtge |12gi SSedvd ¢le ima mEErh 15)9.58 M
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 15).

\W61-Dynamicky
zdvih

Funkci a DynamicklT zdvih obmedzuje maxim
zaSadgeni a. DZ sa m!ge [1K68]n(Bti. YlL)r.o vRaoS avs svka
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni(str. 3)8 5 4 ]

\W62-Rozladenie
IRC1,2

Funkci a sl edovani a rozladeni a | RC1 a
vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa budenie vykonovych tranzistorov), alebo nastalo
obmedzeni e moment u podORozlpdeniedRt#,2 [1082] (str. 11sh)d

spomaOova

Polas varovania sa Vv okne PHReRURCH-WRC2zza Iprevs
[1086] (str. 20).
Vikon je obmedzovanl pre zabr8&nenie | in
\W63-Pokles charakteristiky. V U/f regime sa zdanl i
vykonu hodnotu Frek. Ill. oblast. [1193] (str. 63) . Vo vektorovem reg
obmedzuje automaticky, nezavisle od nastavenia.
W64—Chyt3a Chyba vekt. riadenia, strata orientacie, nestabilita. Prosim, pozrite si Navod na
nadradenych . . . .
) nastavenie vektorového riadenia.
sl ul i ek
\W65-Nabijanie DCIPr ebi eha nab?2janie DC obvodu meni | ov S
SERVOFREM PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
VWE:;GI-LIITI; polohy Val ka narazila na svoj Ilimit a doglo k s
\W67-Nasytenie NasTtenig rIchIosti proi Gel ah® v &medri 52)dbgy
rychlosti mohl o zvligi S kvalitu polohov®ho riadeni g
\é\(/)flsgr;?allbraua Prebieha kalibracia polohy, ovladana Zdroj kalibr. polohy [1144] (str. 70).
W69-Chyba + IChyba izolalnlTch stavov. Nastavuje sa Vv
i zol al nlc
\W70-Nizke Pr 21 i Spoméalenik m/s2 [684] (str. 17) pod hranicou Limit spomalenia [685] (str.

116) bolo detegované.

\W71-Chyba pradu
BO

Ve | i Pridrbed. odpornika [737] (str. 17) nezodpoveda prevadzkovym podmienkam
na brzdnom modul e. PodrStavBMBG@I[724] (stnI7pr m§ c

- N 2
\(/égZ) Beg t Prebieha 10s test merania pridu BM (BO).
\W73-Porucha . - . .
entilatora Ot 8l ky ventil 8tora nezodpovedaj ¥% gel anej

\W74-Ext. porucha
IRC

Je aktivny externy poruchovy signal IRC Externa chyba IRC [682] (str. 117).
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6 PORUCHY

| Vypis na displeji

Popis

El-Tepl ot a

Teplota <chladila prekrolila dovolen¥% H
chladenia. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Teplotal
chl adi | (atr.25) 2 6 ]

E3-Tepl ot a
IGBT

Meni | vyhodnotil nesymetriu vistupnlec
E2-Vypadok vyst. pr erugenia vistupnej f8zy al ebo pogko
fazy mogn® vypnvS V. vwetafazp[B88]t (stri 115) , pr 2 padne | 4
v servisnom parametri "CitlivosS vip. v
Teplota |ipu | GBT prekrolila dovolen¥%

chladenia. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Te p |l o't
IGBT [673] (str. 25).

Nap2tie na jednosmernej zZzbernici prekr
E4-Prepatie nastavena od vyroby. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap.

DC [46] (str. 16).

Napétie na jednosmernej zbernici pokleslo pod minimalnu hodnotu ktora je nastavend
E5-Podpatie od vyroby. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46]

(str. 16).

E6-Watchdog PWM

Chyba spltsobens§ aktivovan2zm ochr 8&n pr
riadiaceho SW polas procesu jeho | adeni

E7-Externa porucha

Je aktivny externy poruchovy signdl. Zdroj poruchy sa nastavuje v parametri EX.
porucha signal [527] (str. 116).

E8-PreSagen
meni | a

Nastalo tepeln® preSagenie menila. Char
Redgim pr ev §adrz4B)yTrvil2pBal [24] (str.48) a akt ugl nu
meni | a sl edo vTaginwin. MM B1] i(str.i26). ©ri trvani poruchy sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Tepelny int. MN [31] (str. 26).

E9-Systémova
chyba

V&gna por uc-NVaajteMON-STOR servisnl linku VONSCH s.r.o.!

E10-Nadfrekvencia

Vel i |[Fiekn &N [47] (str. 15) prekrolila maxi m8Il nu
parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 116). Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

Prekrolenie maxi m8§lneho dovolen®ho vis
) , parametra Re gi m prev @iz 48y B2 d]d viroby predn
E11-Nadprud meni | a. Pri trvan2 poruchy sa WrioMmM42] Btd
16).
Vikonovl modul 1 GBT vyhodnotil skrat,
E12-Skrat zemnom skrate na vistupoch U,V, W alebo_
objavovaS pri nespr8vnej ingtal 8cii z8§
E13-Vypadok vst. Meni | vyhodnotil nesymetriu nap8jacz2ch
faz vstupnej f8zy. Poruchu jVgp. vstofgyn|[@B7]v(strplh5y,S
Je rozopnutl bezpelnostnl vstup na svo
El4-Bez pel pripoji S na bezpel ndstkndt .39t ume n(i E M1 3rB

svorky X1:7 - X1:8).

E15-Rezervovana

Neobsadena porucha.

El16-Pr eSagen
zdroja

Napatie zdroja Nap. 24V [72] (str. 24) kleslo pod dovolend minimalnu hodnotu, alebo
nastal skrat na ovlddacej svorkovnici. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY
zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 24).

usmer. (HW ERR1)

E17-Skrat brzd. Br zdnT modul vyhodnotil nadmernl pr %d
modulu skrat na BO alebo chybny BM.
E18-Porucha Ak je typ pougit®ho modulu SKiiP, dogl

modulu sa jedna o neobsadent HW poruchu 1.

E19-HW ERR2

Neobsadena HW porucha 2

E20-HW ERR3

Neobsadena HW porucha 3

E21-Rezervovana

Neobsadena porucha.

E22-Teplota

Prekrolen8 maxi m8l na dovolen8 teplota r

chl adenia menil a, pr2padne doingtalujt

elektroniky

PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 25).
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Vypis na displeji Popis

E23-Rudeni e Porucha vzniknut8 rugen2m riadiacej dos
9 siln®mu el ektromagnetick®mu rugeniu z
modulu ; . = , -
i e mogn® vypn¥%S v servisnlch parametroc
i . . Porucha vzniknut8 rugen2m riadiacej dos
E24-Rugeni e sil n®mu el ektromagnetick®mu rugeniu z
modulu ; . = , -
i e mogn® vypn¥%S v servisnlch parametroc
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e

E25-Preruge nelektroniky riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota

AIN1 [256] (str. 18).

Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
elektroniky riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota
AIN2 [280] (str. 19).

E26-Pr er ugen

Pri nastavenom Type AIN na 2 a¢g 10 V
hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
elektroniky riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota
AIN3 [281] (str. 19).

E27-Pr er ugen

Pri nastavenom Type AIN na 2 a¢g 10 V
hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
elektroniky riadiacej dosky. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota
AIN4 [282] (str. 19).

E28-Pr er ugen

5 Nadmern® tepeln® preSagenie motora. Spt?
E29-Pr e S a ¢ e nnastavuje v parametri Pr e Sageni e (sto 115). AktRdmy stav tepelného
motora integralu motora je v Tepelny int. MT [33] (str. 26). Pri trvani poruchy sa v okne

PORUCHY zobrazuje hodnota Tepelny int. MT [33] (str. 26).

Zvod pridu na motorovom kabli alebo HW chyba dosky - chyba v merani vystupnych
pr Yadov. Nast §vaumkIeAQ [881p dstr.ol¥)a pr ekr ol 2 1

E30-Zvod / Meranieme ni | a. Odpor %4l a sa premeraS zvody na

I riadiaca doska je znelisten8 vodivIl mi f
Pri trvan? poruchy sa v okne PORUCHY 1
vistupnlich f8z menil a.

5 Vzni kl o viacej por Yach ako Maxpopet en dsp.
E31-Ve Oa porfll8 v J asovom i nt e Minaperda pc. 482 nistr.alk8p Pri trvani
poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hod

VTpadgk I RC. Skontrolujte pripojovac?
E32-Chyba IRC vVypn¥S v RBeagiamegori. | R<ir/ 1ATR @ri tivani3pbriichy sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 20).

E33-Rezervovana |Neobsadena porucha.

E34-Rezervovana |Neobsadena porucha.

E35-Rezervovana |Neobsadena porucha

. 2 - a
E36-Chyba FLASH Nepodar|lo sa zap saS dS§t a do_ pam2te F
znelisten8 riadiaca doska menil a.
E37-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul
Timeout nekomuni kuj e s me n iPB banit timdoat B} (stn 124).] a s

Teplota exter n®hodeplatanETOIBEIR (stt. 84 | @trye kr o i
E38-Teplota ETO hranicu danu parametrom Porucha ETO [866] (str. 113). Pri trvani poruchy sa v okne
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 24).

Nastavenie menila nebolo platn® (dl h®
E39-Obnova nésledok nekorektného zapisu do paméate RAM), preto sa parametre obnovili z
nastavenia automatickej zalohy. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota

d8tumu posl ednej automatickej z8l ohy na4d
E40-Blokovany Menil je blokovanl, lebo nem§8 platn® n3
meni | nastavenia, inak volajte servis VONSCH.
E41-Vypadok Nahly pokles alebo strata napétia na pantografe trolejového vozidla. Pri trvani poruchy
Pantografu sa v okne PORUCHY zobrazuje U pant/izol [113] (str. 23) . Len pre gp

Modbus master nekomuni kuj e s meNBiFault ttmeaut|
[659] (str. 121). Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje Slave count [801]
(str. 26).

E42-Modbus
Timeout
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Vypis na displeji

Popis

E43-Zablokovany
rotor

Rotor sa napriek naslTteniu momentu ale
poruchu sn2mala, zabl okovanie rotora (g
znamena$S nespr8vnu polaritu sn2mala IR

vypn¥%S voObou " ZaRelgakmo vpaorrT. rl oRSBIIWVR Qv [ 5 3
Sn2 mal | RC/ ARC detekoval skok rTchlost i
E44-Skok rychlosti || e mogn® al e aj obrovsk® extern® mo
sn2 mal a zabl okovanie rotora. T§8to porucha za d]§
VRegim por. | REB/IWRC [ 535]

E45-Rezervovana

Neobsadena porucha.

E46-Nizke
spomalenie

Pr 21 i @pomélenik m/s2 [684] (str. 17) pod hranicou Limit spomalenia [685] (str.
116) bolo detegované.

E47-Blokovanie BM

Bl okovani e |

[1204] (str. 79) .

sp2nac?2ch i mpul zov B MlolowhniezBi
Por uchu |j e Porochab®k. BM/[1205Y4(Str. ¥9).

E48-Chyb a blPrl typoch.mo.dulu !ECONO-DU:AL , ak sk'rat trvs .dl
IGBT nezinicializovanl stav budil ov. Ak aj
nezanikne, volajte SERVIS VONSCH.
| GBT sa prevs8dzkuje pri veOmi nzzkom

E49-Prehriatie

PWM a pri pradoch, ktoré nie st povolené vyrobcom IGBT modulu. Pri trvani poruchy

modulu IGBT sa v okne PORUCHY zobrazuje max. dovoleny prad IGBT.
Eﬁ%g}ﬁ’}a Pridové regulatory na hranici stability. Prosim, pozrite si Navod na nastavenie
requlatorov vektorového riadenia.
E:ollr-a?dhgr?i h Chyba vekt. riadenia, strata orientacie, nestabilita. Prosim, pozrite si Navod na
y nastavenie vektorového riadenia.

sl ul i ek

i . Uplynula doba sk¥“gobnej prevs8§dzky. Cho
Eriz%/élfdgknl €c dodg§vateOom menila frekvencie alebo z43
P y informujte sa o podmienkach a splt!sobe u
E53-Chvba Chybny vystup identifikacie parametrov motora. Prosim, pozrite si Navod na
identifik):;cie nastavenie vektorového riadenia. Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje

pr2l i na v z rChybaidemifikicie [LOOY] (str. 71).

E54-Chyba ARC

Vypadok ARC. Skontrolujte pripojovaci kdbel ARC modulu a osadenie ARC modulu.
Pri trvani poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje Stav RM_ARC [292] (str. 21).

E55-Porucha
usmer Roval

Vysoky podiel prvej alebo druhej harmonickej v napéati DC medziobvodu.

E56-Chyba RM -

SERVO Chyba rozdgirovaeSERWO nd ckwlou abM ol Y4t neho
E57-Chyba merania |Chy b a mer ani a pr %du al ebo odpojenl m ¢
pradu / Odpojeny nasl ten®, ale pr%d je relat2vne n2zky
motor CitlivosS tejto poruchy sa d8§8 ovplyvni 9
E58-Chyba riadenia |Nespravna hodnota Stred p6lu SMPM [1609] (str. 48), aleboPo | et p - |
SMPM (str. 45).

i , ZmeRt e smer spatnej v2azby IZRG rychlbsé HAD0] AR.
E59-Nespravny 59) . Testovanie tejto porucRggim pnorg.n ®l

smer IRC/ARC

(str. 117).

E60-Nadfrekvencia
IRC/ARC

Frekvencia sp2tnej vazby
IRC/ARC [1612] (str.117) . Testovani e
por. IRC/ARC [535] (str. 117).

| RC/ ARC Nagfrgky.
tejto porudlky

E61-Porucha brzdy

Porucha brzdy alebo 24V napéjania brzdy.

SERVOFREM

E62-Min. limtPrekrol eni e min. ' i mitu dovolen®ho roz
polohy napr. val ka.

E63-Max. limtiPr ekr ol eni e max. ' imitu dovolen®ho roz
polohy napr. val ka.
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7 NASTAVENIE

Skupina parametrov | 2slo [722] 5
Nastavenie parametrov menila, z8Sadge, riadenia, ovl 8da
MENU \ NASTAVENIE
Nazov [ID] Popis Def.
Sprievodca nastavenim [1516] Spustenie sprievodcu pre na

71 Vyugitie sprievodcu nastaven2m pre menil

Meni | e UNIFREM s% od verzie 3.000 vybaven® sprie:
sl Yagi na url chl eni e poliatol n®ho nast aswerOash | me &
rozbehnutie motora. Sprievodca n edafenies pokbgu, © ena ko
nutn® urobi S manus8l ne.

Sprievodcu je mogn® p
fi 6

r ugi S I en pomocou ovl 8§daci
rmv®ru UNIPANEL 2.0 al e

0
1 I bo vygdggou.

7.1.1 Praca so sprievodcom 5

Sprievodca m§ ni ekoOko typov 0 br aztgponm dnterakciekt or ®

sug2vat eOom.

Otazka
Obrazovka typu t8zka sa ug2vateOa plta na ot 8zku
odpoveNami , nal,; A asedBj glfremAg8nodpavedi am b4l i prira
1 él%étum 28155é85/19 lr\_/ ®1 1 él%étum 281??9/85/19 lr\i ®1
Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &
Cheete resetovat’ meni¢ na Cheete skalarne (U/f) alebo
toyarenské nastavenie? vektorové riadenie?

Enter - Ane Enter - Skalarne

F4 - Hie. F4 - Vektorove.
Informacia
Obrazovka typu inform8civd sliedlou majke i e1,g2Vdt e®@g &

nevwspegnom.
1 e i R@11 EeReee v @1

Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krak &

onvérenské nastayenie obnovené. o Offine illi;:;igf:llgécia bala
Potvrd Enter. Potyrd’ ENTER.

[ Henu | [ tenu |

Zoznam povelov

Obrazovka typu zoznam poveloktonobrhzsjeugeko @lOo i
jeden.Po vibere jedn®ho sa obrazovka ukon]| 2.

1 é[éétum281156{85/19 lr\i R®11 é[éétum 2815585/19 lr\i @1

Aplikaéne makra Krok 3 Ovladanie Krok 4

#Cerpadio #=0vladaci panel

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.
#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2dvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc | Menu | | Pomoc |
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zoznam parametrov zobrazuje nieko

u
h hranzc meni S. T%t o obrazovku je |

Zoznam parametrov
Obrazovka typ
vr §mci svojic
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na Upravu prave jedného parametra. Po jeho zmeneast | a| e n 2
kl 8ves y En t e r stato dbraztvkaosa @pusti.| o g2 a

1 W%étum 2815/85/19

Pacet. imp IRC1 Sada 1
{0-+-40000)
Henu Calib. [l Pomoc

Lakani e

Obrazovka | akania sa vyskytuje priakaekankRt oa%dm§&o
ug2vateO, al ebo S a | ak 8§ na d ok anelne n ii e
1 pmzeers b @11 genggen oy 61
Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &
|dentifik acia prebieha.

Pre spustenie identifikacie

spustite povel START. Prosim, <akajte kym sa pohon

nezastayi.

7.1.2 Kroky sprievodcu o
Sprievodca nastavenim sa skladazni ek o Okl ch kr okov:
1) Tovarenské nastavenie

Tento krok umognuje resetovaS menil na tovs8ren
2) MOTOR

Nastavenie g¢gt2tkovTl c paramerovaykeiitich sa prewadzkyormotora, a

napr. pougitie s2nusov®ho filtra, typ chladeni

3) Apli kal n® makr o
Umo g Ruj e vpyatich présldenbvangch makier pre rézne aplikécie.
4) Ovladacie makro
Umo g Ruj e v wiedmyclspresidefinavanych makier pre rozne aplikacie.
5 Sn2 mal ots@leok oa 8| ani a
Vtomto kroku sa wurluje spr ypripgde potnebyraj spravBd ani a
nastaveneas mer sn2mala rTchlosti/polohy | RC.
6) Riadenie a regulécia
V tomto kroku prebieha nastavenie riadenia motora, vyber skalarneho alebo vektorového
riadenia a identifikacia parametrov.
7) Zakladné parametre
Nastavenie zékladnych parametrov rozbehu, dobehuar egul al n®ho rozsahu f |
8) Koniec
Ukonl|l eni e s por8iveevaadcdo ahl avn®ho me n u nastaveni a,
v manualnom nastavovani.
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Ni ggpedaobe vIivojov®ho diagramu je zakreslenl
sprievodcu. B Il oi keyr npg?msnnad ne n ® ¥ o t pardmetre vkmr® ksiy vybera
g2vateO. Bllokyv omgkhmmem®s % vn¥%torne rozhodovan®

parametr e, podOa aktu8lneho stavu menila ako napr
jednotlivych identifik&cii.

7.1.3 Nastavenie motora, typu aplikacie a ovladania

Za AL G2

Krokl-¢ 2 @t NByalS ylraidl 0SyAas

aSyA6 yAS 28§ L.N.]}\LJNJIESZé %I _ LINB & § .
je vporuchet NB 2NRYa (i N3 z (S| LINE 6 € B ‘ L2 NHzO K S
blradl dSyars ozt AidlS
té.ustCt (387)
Chyba AIN837)
w8 OA Y Lk @moKe U

#bh

v NIE
" aSyA6 yAS 2S5 LNRLINI @Sye yl LINBOIRildz | £S62
je vporuchet N2 2NV G NI z (5| LINRGE SY

Krok2-MOTOR

el @l yr OiGNG120S gRI2$S
+e 12y %2 N
bt LINGASGEY2 G2 NI
t Ny R Y(®50)2 N3
Frekvencia motor )

hit 618 (368 (2 NF
TEAYYNIQET2 G2 NI

v
l t NB O OS@n-9t Y Hiidyischladenie l
v
l (Nydm2@8RI (SN |
. TeosN T ; 1N
Krok3-1 Lt A1l 6y S YI1 A

+SydAatt 62N
EFOLH LNXSGHRI I
Kompresor

5 2 LINJ cfiofaid]
Zdvih

Krok4-h @t + Rl OA S YI | N® 3
+e80SN) 20ttt R OASK?2 1N
h@tt REON LY ySt
LAY NY SREAGdBEYS OStlys
LAY NY & AR Freidzhdia
MODBUS
PROFIBUS
MOTOR POTENCIOMETER
w$ 3dzt + i) - (RID) NGB| Tzt + G2 NI

!

%LRNR 2 (184 | NI dz
»RNR2 OSt | e FNB|1 6§y Or S
Tt 240 (StEyL FN®| OGSy OAl

Zdroj reverzu 195)
Zdroj reset(704)

Typ AIN-3 (153/154/268)

——

Hodnota0 (220)
Hodnotal (239)
Hodnota2 (245)
Hodnota3 (293) €4 b
Zdrqj BitL5 ¢552)
Zdroj Bil5 {555)
Zdroj BitL5 4558)

h @t t Rt OA
. Ay b+Nikdreky

L NER

NIE

{ N2 M) at
%BRNR 7)) e O (&b
%BRNER 3974 Y N O

ot t R OAS
potenciometer

[INE a2i2N)

Zdroj zapojenia brzdy
woL; ws

LJ2 d2OA G ¥
brzde®

YSOKEYyAOL}
wop: €+ b

w9 3;

Sprievodca |l asS 1, Z8kladn® nastavenie m
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V kroku2sameni | plta na gt2tkov® parametre motor a. Po
motora najbliggieho vikonu ktorl prednastav?2 vybr

Pri zmene vikonu, nap?2tia motora alebo YW inn2ka s
na odhadnutd hodnotu z vykonovej rovnice. Toto automatické prednastavenie je vhodné na odhad
nominalneho priduvp r 2 pad o c h IdiephNzicih hapr. moter jekfyzicky nepristupny alebo je

previanyagt 2t kov® parametre nesedi a. Po rul nej zmene
pri zmene ostatnych parametrov nemeni.

PreSagenie mot. [27]

Tento parameter s| Yagi na nast aweartipeadee mevion @ mnma am
AVl astn® chl adeni e ulastaygnuchlagenimekmreHo efekt skipacs@ It § $ k a mi
Vpr2pade zvolenia mognost.i ACud zi e cudziml chladenim, e fi u\
kt or ®ho efekt je kongtantnl. VoOba ANevyhodnocuj
tepelnl mo d e | napr . ak je motor urlite dobre ¢

pougitie funkcie ETO (Extern8 Tepel n§ sfrievodcavina) .
obsiahnut®, je nutn® ju nastavi S dodatol ne.
Sinusovy filter [237]

Urluje pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na vIistupoch

714 Apli kal n® makr 8§

UNIFREM mé na vyber 5 ovlddacich ma ki er . SI “agia na prednao¥taveni
typickych pre dana aplikaciu. Pr ednast aven8 hodnota nemus? byS v
aplikacii, jealej ednoduch® ju kedykoOvek zmeni S podOa potr

ID Parameter Lerpadl Ventilator Kompresor sagksg z Dog(;?;’;gk/ DOFE)(E;Van'k/
23 Regim pre Kvadraticky Kvadraticky Kongtan Kongtan Kongt a Kongt an
347 | Typ U/F Regulator ZM Regulator ZM Regulator ZM Regulator ZM Regulator Regulator ZM
ZM
91 Exponent U/F 15 1,5 1 1 1 1
98 | Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz 35Hz
352 Reg. max.prudu Mot or. 1 Motor . I Mot or . Mot or . - -
Auto. adaptivita Auto. adaptivita Auto.
adaptivita
5 Maxim. prad M. nom. prud nom. prad Max. prad Max. prud Max. prud Max. prad
(ID151) (ID151) meni | a meni | a meni | . meni | a
549  Maxim. prud G. ako Maxim. prad = ako Maxim. prad ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) M (ID5) prid M (ID5) prad M (ID5)  prad M (ID5) | prad M (ID5)
110 = Min. frekvencia 20 20 0 0 0 0
111 = Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 Las rozbe 20 60 5 15 10 5
119 Las dobeh 20 60 5 15 10 5
807 | K-kontra 100% 100% 100% 100% 100% 100%
766  Obm. vykonu Od preSa Od preSa Od preSioOod preS: - -
(ov) Od tepl. Od tepl. Od tepl. Od tepl.
Od preSa chl adi chl adi
motora Od preSiod preS:
motora motora
748 | Kinet. Zapnuté Zapnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté
zalohovanie (KZ)
374 | Nafazovanie Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté
346 = Brzdny modul Vypnuty Vypnuty Vypnuty Vypnuty Zapnuty v Zapnuty v
gtart gt art e
195 Zdroj reverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163 = Prud RZM 0.8 x Nom. prud 0.8 x ID155 60s maximum | 60s maximum 60s 60s maximum
motora meni | a meni | a maximum meni | a
meni |
518 Mech. brzda Vypnuta Vypnuta Vypnuta Vypnuta Gtanda Gtandar
697 | R1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda Brzda
513 | Tlmenie rezon. Zapnuté Zapnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté Vypnuté
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7.1.5 Ovladacie makra

UNIFREM mé& na vyber 7 ovladacich ma ki er . Sl “ugia na prednastaven
parametrov ako zdroj gtartu, zdr oj gel anej frekyv
zoznam s hodnot ami migete vyl2taS z tabuOky 2. Pr
vgetky varianty aplik8cii, je jednoduch® ju kedyk
ID Parameter Ovladaci Bin. + disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor - Regulacia
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194 Zdr oj ¢ Ovl panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1
704 | Zdroj resetu Bez zmeny @ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
706 Zdr oj . Ovlpanel Diskrétne AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor Procesny

frek. gel an® potenciometer regulator
195 = Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 PodOa PodOa PodOa g Bezreverzu

reverzu F gel anej gel anej hod

Bez zmeny pre Lerpadlo alebo Ventil
Di skr®tne ¢gel an®:

576 = Prep. disk. Bez zmeny @ Jednotlivé Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
hod.
220 | Hodnota O Bez zmeny | 8 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239  Hodnota 1 Bez zmeny @ 15Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245 | Hodnota 2 Bez zmeny | 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293  Hodnota 3 Bez zmeny @ 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552 | Zdroj Bitl Bezzmeny @ BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
555 | Zdroj Bit2 Bezzmeny @ BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
558 | Zdroj Bit3 Bezzmeny | BIN5 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
Motor potenciometer:
978  Typ MP Bez zmeny | Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1l Bez zmeny
971 Zdr o] z Bezzmeny | Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974 Zdr o] z Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mogn@®bwoOkié eSdoeporulenl zdroj gt aBINYkdpre Dbi
BIN1 znamené chod v kladnom smere a BIN2 chod v zadpornom smere.

Pri di skr®tnych rTchlmasniipuwlh§t (lraost oa peurdiia v® vy s
poug?2vaj¥% BBNBI5, BkNé4 &8I N3 znamen8 prepnutie na ¢
rTch S

|l 0sS, BI N5 rpadobge. vrt % rTchlosS a

Pri pougit?2 anal - -govich vstupov zdroj gel anej fre
potreby aplikacie.
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716 Nastavenie sn?mal @anot8ilsomera ot 8| ani

Krok5-{ yNY I 6 2G+62717 I &YSNI) 204t 6

e gt
tNALIZ2Sye? &y

NIE

h#b-h—

t2680G AYLdz 1 a@seyt RGt61dz Lw/

+e12yt0 G8ad &LIND

ax i fn o aAx o . NIE
¢Saa LJZKINJ‘\&#”b ai LRZtlFrNrAGE AYyNYpPro6l

(U/f riadenie 5Hz 5s)

#bh

¢Said aALINI OySKz &YSNHz Y2i qNJ

NIB— v |
(U/f riadenie, 5Hz 5s)

A
t NEK2RSYAS L2¢ | NRdGle &yNYF &S

NIEg chyba IRC #bh |

bSTdy3dees Lw/ FfSo2 ysSy -
Wst2@ Y2G2NF F |AYLdA T 2 IRC polarita je IRC polarita bola )
NEOKf. 24 02 dz 4 LINL Gy | 2 LJI 6rghto stav bol Prebehlo v poriadk®
2 LIN gSye
I ——

42 RLI2 SRt aYSNI 26 ! N xaca T oya n A .
OSt I yser NEO =N OKOSGS TYSyAaU? 24
tyzicky {{ SRTEBYI

; NIE
) 4 R o t2NFRAS Fi 24
tNRANY @G2LAGS YSYyAS I F2IAO12 U |jNnBK2RSYS.d2Fao

L2NY RAS Ft1 202N |
]

# b tr

Sprievodca |l asS 2, smn¥main, edstpel@wvin®@homesmera o

al g2 krx&a (Keowkje nastaveniu spr8vmwvehé pacher poat
sn2mala | RC (ako | RCJd¢tekauvjsprjvreloemenua st aveni e a

Vpr2pade opal n®ho poradia f8z (motor s @0 mo@In2® n a
vyriegi S zmenou parametra, al eb oktofésmiévedkalvyavepr eh od e
Upozornenle. pri voObe fyzick®ho plespalemdssat ngaocrha dd tav ofd§

vypnite menil, poddkapateo n vper emh nNidtey fa8zy ma mot or
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7.1.7 Metddy riadenia, identifikacia parametrov a
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7171. 6 AEOT O1 Oi OEAAAT EA 3
Vektorov® riadenie sa mltgezdereS®nai adeoaRiaen@vi Nag

motora [22]) . Sprievodca tento parameter aut omati cky
APripojenl sn2mal | RC?f.

nal e] sprievodca naviguje cez identifikaln® proce
nulovejrychlostiai dent i fi k§8§ci e ktor® roztolia motor AIdent

Vpr2pade potreby je mogn® vVvpgeekkkoid8ntchik8cie ne

ieto identifik8cie ako aj cel® dekumerov® ANaden
ektorov®ho riadenia asynchr -nnych motorov pre me
§ j s Swwivansch.sk v sekcii podpora. Sprievodca nastavi iba rychlostné riadenie, polohové

|l ebo momentov® je moil a@i Somasitud&y meaPoaskon| en? s

7172. 3EAT UOT A OEAAAT EA

Skal 8rne riadenie je st8le pre svoju jednoduchos:
aplik8ci?2. Od verzie 3.000 pribudli nov® identifi
skalarnehoriadenia. Vpr 2 pade potreby je mogn® vpgpeekkol d&nich

U/f ident. stojaca - Po zadan? povel u2 GTARKums&8 cpho ndot or rozi
vgel anom smer e, ng§sl edne s a mot or zastav?2, Povel
nastaven®ho ovl 88§dania. T8to identifik8cia reaguje

Ufident. pnd 7T I dent i fi k8cia sa spust? okamgi t eQdporMot o r
statora[345]ap ol i at ol nW®p mlaipadttdlen® [ 2 2]

Sprievodca dava navyberi b a k DGidegtifikéciu (stojaca).

71.73. . AOOAOGAT EA AUT AI EEU DPIETTO jOPiilTeéeli OF ¢eAOOEQ
Po skon|len2 identifik8ci? sprievodca e @bmedzgnir eved:,i
pradov a napaétia.

Minimalna frekvencia [110], Maximalna frekvencia [111],L as r oz HXehuad [ dobléBHhu 1]
urlia regulalnl|laeysaher apdabénemoiiree a

Parametre ako Maxim. prad M. [5] a Maxim. prid G. [549)ur | uj ¥ obmedzenie pr
viednotlivlch regi moch qumnena@tﬂe?l%ysa Ppoamevear pre
maximalneho napatia namotorvpr 2 pade dost at ol Ve®@Kkowcianfrekpehdiai[6hje D C.
frekvencia spinania tranzistorov pre PWM blok.

TT mito par amet r ami automaticky kon] 2 sprievodca.
sptsobom Nal ej nastavovas.

Vgetky spomenut ® par amet r einyshkappotachitobtbndvofugi e pop2 s a

7.2 MOTOR
Skupina parametrov | 2sl o [58]
Nastavenie parametrov pripojen®ho motora alebo i n®ho

meni|la frekvencie (U, V, W PE).

7.2.1 MAKRA MOTOROV
Skupina parametrov | 2slo [672]

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ MAKRA MOTOROV
Nazov [ID] Popis Def.
IAsynchronne motory [730] Parametre vzorovych asynchrénnych motorov.

400V/0.06KW | 400V/0.09KW | 400V/0.12kW | 400V/0.18KW | 400V/0.25kW | 400V/0.37kW | 400V/0.55kW |
400V/0.75KW | 400V/1.1KW | 400V/1.5kW | 400V/2.2KW | 400V/3kW | 400V/4KW | 400V/5.5kW | 400V/7.5kW
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Nazov [ID] | Popis | Def.
| 400V/11kW | 400V/15kW | 400V/18.5kW | 400V/22kW | 400V/30kW | 400V/37kW | 400V/45kW |
400V/55kW | 400V/75kW | 400V/90kW | 400V/100kW | 400V/110kW | 400V/132kW | 400V/160kW |
400V/200kW | 400V/250kW | 400V/315kW

7.2.2 IDENTIFIKACIA
Skupina parametrov | 2slo [1497]
Parametre pre identifikaln® regimy U/f (skal 88rneho) aj
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ IDENTIFIKACIA
Nazov [ID] Popis Def.
Offline Povel pre poliatoln¥% (offline) identifi
identifikacia S| Yag i pre nastavenie elektricklch para
[992] pozrite si Navod na nastavenie vektorového riadenia.
Nastav vektor.P.OYe!, na prednastavenie regul 8l nlch g
) prislichajuce parametrom motoru.
riad. [991] o .
S| Yagi pre prvotn® nastavenie parametr oV
Povel pre skr8ten¥% identifik8ciu vz§gjori
Ident. Lm[1498]|sa motor roztol 2 a menil S i zmeria vz§j
identifik8cie je potrebn® zarul i S veOmi
U/f ident. . . . .
stojaca [1500] Kr8tka identifik8cia motora bez roztol e
. . Kr8tka identifik8cia motora s roztolen?
tJlléollc]jent. plnapovelu gt art sa motor roztol 2 a meni |
hodnoty identifik8cie je potrebn® zar ul
Test smeru .
[1502] Kr8tky test smeru ots8lania motora.
7.2.3 NOMINALNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov |2slo [1210]
Hodnoty parametrov z2skanlch z makier alebo gt2ztku MOT
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ NOMINALNE PARAMETRE MOTORA
Nazov [ID] Popis Def.
Typ  motora Asynch.
[1610] motor
IAsynch. motor [Asynchrénny motor s kotvou nakratko.
SMPM Synchrénny motor s permanentnymi magnetmi.
E:/SySl%antoraNominMny vikon motora odl|l2tanl zo ¢l[1l100W
10 W HTent o parameter | e potrebnl pre sprg&vne o
1500000 W a spr8vnu | innosS fun3gisad.6k.ompenz8cia skl z
Napatie ; at i 2
motora [59] Nomi n8l ne nap?tie motora od| 2tan® zo0[400,0V
Pri uvg8§dzan?2 menila frekvencie do prev§gdzy
. mot or a (hviezda, trojuhol n2k) zodpovedS$§
t’ov'looo’oprzpadoch, kedy je dovolen® motory Kkr8tko
do trojuhol n2ka hodnotu nap?2tia pr e hvi {
frekvenciu a ot8lky 1.73 x vyggie oproti
. - . >
Frekvencia I>|o_m|n§lna frekvencia motora odl tanS0,00Hz
motora [4] udajov.
100 Hz . regime riadenia U/F wurluje frekvenciu
56000 Hy “|hodnotu parametra U koncové [94] (str. 60) . Spolu s tlmito pa
' napétia a frekvencie U/F krivky -1 i §e hodnotu magneti ck®ho t
Ergf] mOtoraNomin§|ny pr%d motora od|l2tanl zo gt |280A
0,01 A fTento parameter url uje hodnotu trval ®ho
2000,00 A preSageniPar entoatgoernai e(stmidi).. [ 2 7]
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Nazov [ID] Popis

géto%za}[3l(5(¥] Nomi ng8l ne ot8|l ky motora od|l?2tan® zo (§3r5no|n
100 ot/min +Tento parameter je dlegi t Kompp skleu [389) r(sér.v6a)w pre
300000t/min [vI pol et pol t uPopl-eltovp -mootvo rr@tr.tdd).r a [ 104 9]
2(!),[0'ran[2nz72]kNomi ng8lny % inn2k motora odl2tanl zo0|080
0,40 + 1,00
Nom. moment Nomi n81l ny mechanickl mo me n t na hri a
[1051] Gdajov motora. 3,00 Nm
-10000,00 Nm
~ 10000,00 Nm
Pol et Pol et p-lovich p8rov motora vypo!zt2
parov[1613] |mot ora pre asynchr-nne motory, sl Ygi
1+ 1000

Nastavenie poradia f8z na vIistupe me
Sled vyst. faz [f § z motora Vv przpade,'ge treba dOSPriamy
[326] (REVERZ neakt2vny) tolil opalne.

S| “%4di pre nastavenie pogadovan®ho sm
Priamy Napétie sa generuje v poradi U -V - W.
Invertovany Napétie sa generuje v poradi V - U - W.
Nuluj
motohod. MT ([Tento prikaz vynuluje motohodiny motora Prev.motohod.MT [497] (str. 24).
[1075]
Nast, Pomocou tohto parametr a j e mogn®
motohod.  MT Prev.motohod.MT [497] (str. 24). 0.0h
[502]
0,0 h +
200000,0 h

7.2.4 ELEKTRICKE PARAMETRE MOTORA

Skupina

El ektrick® parametre

parametrov | 2slo [557]

motora, odpory,

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ ELEKTRICKE PARAMETRE MOTORA

i ndukl|l nosti,

Nazov [ID] Popis Def.
[L7§]S' konLasov§ kongtanta rTchlosti nabuden|0120s
Tento parameter ovplyvRuje rTchlosS na
funkciu matematického modelu motora. Spravnu hodnotu zapisuje makro nastavenia

0,001s+10,000s Imot ora pre pr 2s]l g3 I(str.vdB)k Rrinvektorovbno riadeni sa tento
par amet er Odpo lotora [d39]z(str. 45),Vz 8] omn 8§ i nd u (stl. 46D
Rozptyl i nd@tk46pnosS [ 440]

Iflf?i] OdbUdUr!uje |l as odbudzovania motora po |1,00
Predstavuje ndsobok hodnoty parametral as. kon §t(str. 48T, [p79]as

0,00 + 10,00 zabl okovan® op@tovn® zapnutie nap?tia

neodbuden®ho motora mige zplsobiS vznik

IMagnet. prad [355] Magneti zal nl pr%d motora (10). Nem|2,00A
Spr8vna hodnota maghn. pr%du je spravbkrad

0,01 + Ink2? motora [151] (str. 44) . Urluje mieru nabudenia moto
‘Hodnota z8vis?2 od vlIikonovej rady menil a

Odpor statoraHo.anta od.po_(y. statora. Hodnota t

[345] mzflk|er motora alebo ,ldentlflkaue odporu Rs. Pre riadenie SMPM motorov|6 , 7 0 0
ma tento parameter vyznam Rd.

0, 00001

100, 00000

Odporrotora[439] Hodnota odporu rotora. Hodnot a t0h|1,000
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Nazov [ID] Popis
motora alebo identifikacie. Pre riadenie SMPM motorov nema tento
parameter vyznam.

0, 00001 Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri
100, 000 0 O |vektorovom riadeni.
Hodnota rozptylovej indukl|l nosti S
poch8dzaS z makier motora alebo id
:?OnZngL'J-kl nos starg?ch menilov VQFREMmsAQI rpdad,l@!traca’loooooo
’ vzg8jomng indukl|l nosS). Pre riadeni g
vyznam ako rozdielLg-Ld (i ndukl nosS v osi q, d
0,0000000 + : . . . . .
\VZ&jomna Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri

' vektorovom riadent.
i ndukl| nos

Hodnota vz§8jomnej induk| nosti st a
\Vzajomna mt §ge pochg8dzas z maki er mot or a, |0,2000000
i nduk| nos Jcharakteristiky motora. Pre riadenie SMPM motorov ma tento parameter(H

vyznam Ld.
0,0000001 H +[Tento parameter je potrebny pre spravnu funkciu matematického modelu motora pri
2,0000000 H vektorovom riaden?2. Spr8vna hodnota m§
Regi m
charakteristiky Aktiv8cia regimu magnetizal nej ¢ h a |Vypnuta
[1169]
\/ ] Parameter Vz §j omn§8 indufst.a60s $ e[ 44m]govanl ako
ypnuta

regulalnom rozsahu.
7 apnuta Parameter Vz §j omn§ indukI|(sro45 [ éd41plol 2tanl

charakteristiky a zavisi od hodnoty pradu statora.

MAG. CHARAKTERISTIKA
Skupina parametrov | 2slo [1158]
Nastavenie magnetizal nej krivky motor a

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ ELEKTRICKE PARAMETRE MOTORA \ MAG. CHARAKTERISTIKA

M.CH:Lm1[1159] [Hodnota vz8jomnej induk|nosti 1. #OOOOOOO
0,0000001 H =+

1000,0000000 H

M.CH:Lm2[1160] Hodnota vz8jomnej induk|nosti 2. #OOOOOOO
0,0000001 H =

1000,0000000 H

IM.CH:Lm3[1161] Hodnota vz8jomnej induklnosti 3. E’OOOOOOO
0,0000001 H =

1000,0000000 H

IM.CH:Lm4[1162] Hodnota vz8jomnej induk|nosti 4. a,OOOOOOO
0,0000001 H =+

1000,0000000 H

IM.CH:Lm5][1163] Hodnota vz§8jomnej induklnosti 5. a,OOOOOOO
0,0000001 H =+

1000,0000000 H

IM.CH: Prad 1 ,

[1164] RMS Hodnota prudu 1. 1,000 A
0,000 A + 1000,000

A

[M.CH:  Prad  2|RMS Hodnota pridu 2. [1,000 A
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Nazov [ID] Popis Def.
[1165]
0,000 A + 1000,000
A
IM.CH: Prad 3 ,
[1166] RMS Hodnota pradu 3. 1,000 A
0,000 A + 1000,000
A
IM.CH: Prad 4 .
[1167] RMS Hodnota pradu 4. 1,000 A
0,000 A + 1000,000
A
IM.CH: Prad 5 .
[1168] RMS Hodnota pradu 5. 1,000 A
0,000 A + 1000,000
A
Koef tep| Koeficient teplotnej adaptacie parametrov motora pre narast z 20 °C na
L Pl 1100 °C. Ako teplota je bran& merana teplota Teplota ETO [869] (str. 24) z(1,000
adaptacie [1235] . X
Externej Tepelnej Ochrany.
1,000 + 2,000
Pol et p-1d _ ) =
[1049] Polet p-lov motora vypol2tanl z nd
Nom. frek. sklzu Nomi n8l na el ektrick8 frekvencia SkHz
[1050] motora.
7.2.5 MECHANICKE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov | 2slo [1527]
Mechanické parametre slstavy, prevodové pomery.
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ MECHANICKE PARAMETRE MOTORA
Nazov [ID] Popis Def.
1
Moment Odhad cel kov®ho momentu zotrval nos t|0,100000
zotrval nog
0,000001 +
1000,000000
Pol et Zubov na vstupe prevodovky
Zuby - na vstupe motor a. V starg2ch verzi8ch firmv®|l
prev. (Lit "
pomeru".
1+ 32767
, Pol et zubov na vistupe prevodovky
Zuby ' na Vyswpetechnol-gie. V starg?2ch verzi8ch |[1
prev. (Men.) [1625] . "
prevodového pomeru".
1 + 65535
Prevodov® | 2slo prevodovky. Pomer
Prevod prev.[888] [pol 2t anl Zubyona pystupé mdv. (Men.) [1625] (str. 47) a Zuby naj1,00000
vstupe prev.(str(4d)it.) [ 1533]
0,00100 S| Yag i pre spr 8vneOtzaopev. 007¢ (sir.&7) ota8 lpale s pr|
10000,00000 funkci 2 pre Kk[B878]c(strvi@2).sp2 nal e
VoOby - . .
pomeru [1619] Gpeci 8l ne nastavenie prevodov®ho po
Rezerva [Giadna funkci a.
L . «Povol 2 jemn® dol adeni e prevodov®ho po
I Povoli S - o
negat2vny vplyv na presnosS vipoltu, n g
prev. pom. | i ar ke.
Doladenie prev. . . .
pomeru [1626] Jemné doladenie prevodového pomeru. 1,0000
0,0100 + 100,0000
Dr§ha ot §l|Predstavuje napr. obvod kolesa za p1,0000m
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Nazov [ID] Popis
veliliny poloha a pre spr8vnu [B75n(strg
102) . S¥%| asne | e pdPrevoedav.§888) st5. 870 vi S a
0,0001 m +
100,0000 m

7.2.6 SERVOMOTOR (SMPM)
Skupina parametrov | 2slo [797]
Parametre tykajlice sa len servomotorov a synchrénnych motorov s permanentnymi magnetmi.

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SERVOMOTOR (SMPM)

Nazov [ID] Popis Def.
Najdi stred polu [20]  |N4jdi a skalibruj stred polu SMPM. Pri tejto identifikacii sa motor odbrzdi.
[Sltg%%] polu SMPMPOI oha p-lu SMPM pri nul ovom el ekt|0000
-360,000 + 360,000
Kongt . mot (Kongtant a motor a uvedens§ na gtzt1000
[1534] datasheete v jednotke [Nm/A]. '
0,000 + 100,000

. 0,100

Tok PM [1185] Tok permanentnych magnetov pre SMPM [Wb]. Wb
0,000 Wb + 5,000 Wb
7.3 PARAMETRE MENI LA
Skupina parametrov | 2slo [197]
Prev8dzkov® parametre menil a.
731 APLI KALNE MAKRC
Skupina parametrov | 2slo [1491]
Aplikal n® makr §. Prednastav2 parametre menil|la pre jedn

MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBRWILLAKALNE MAKRC

Nazov [ID] Popis Def.
Lerpadl o [Apli kaln® makro pre | erpadl o.
\Ventilator [1493] Apl i kal n® makro pre ventil tor.
sagks§ pr . e
[1494] Apl i kaln® makro pre Sagk¥h prev§gdz
Kompresor [1557] [Apl i kal n® makro pre kompresor.
Dopravnik/pojazd . )
[1495] Apl i kaln® makro pre dopravn2k ale
Zdvih [1496] Apl i kal n® makro pre zdvi hov® apl.i
\V/zorkov. . . . .
frekvencia [6] \zorkovacia frekvencia PWM modulécie vystupnych napati. 3000 Hz
Sp2nacia frekvencia riadiacich i mpul zo\
. ) . ) .
1150 = 10000 potla!_ervna Qk_l_Jstlck®_h0 gumu (p s_kanla)
nastavi S vyggie, prilom narastaj¥% tepe
oteplen2m meni| a.

Hr ani ca pr %du pre dl hodob® (trV

predstavuje pomer trval ®ho pr %du 1,000

Trvaly prad [24]

Ak vistupnl pr%d prekrol? t%W o hodnotu,
E8-PreSageni gstrB®n'i.| aPr i zmene charakteru

0,500 + (Ing / In)® Regi m pr ev §strz48)ysa Hodnat3 tohto parametra prednastavuje na vyrobnu

' hodnotu pre danl typ zaSagenia a konkr®
viroby, dovol2 menil trvale vygg?2 pr %d
"'Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a

Regim pr¢/oOba regimu zaSagovania menil|alPre K
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Nazov [ID] Popis

[23] i ednotl iv® regimy prev8dzky s% pr{zgSag
Regim zaSagovania pre dynamicky sa meni

Pre kongtmotor a kongtantnl charakter moment u. f
preSagene a mengie trval® zaSagenie. Na
Regim zaSagovania pre statick® z8Sage

Pre kvadrlexponenci 8l ne rast %ci charakter momentu
preSagenie a vyggie trval® zaSagenie. N
Tento parameter predOgi inicializ

Las n8beldaS povel g¢gtart menilu a nevyhodf

[1154] sl %4gi na oneskorenie |lasu kIm zal
riadiaceho systému.

0 s + 3600 s
Nastaveni e ug2vateOsk®ho hesl a D lexss

Heslo [548] zariadeni a. Hesl o bude potrebn® z

ek 1 Aok S| Y%gi na ochranu nastavenia menila prot.i
Urluje | |l as menila je len v zil . .

Posun | as Lo ; Zimny, letny
potreby na zimny alebo letny.

Len zimny | Zimny, letny
Parameter pr e zadani e hesl a na (¢

Odblokovanie MN [pr ev8dzky do riadnej Pre odbl oKk |

[1007] menila frekvencie alebo zariaden
informujte sa o podmienkach a sp!?

****+****

(Sér;l;s[g??/] fiter It 2t omnosS s2nusov®ho filtra na v |Nezapojeny

Nezapojeny SF nie je zapojeny.

Zapojeny SF je zapojeny -z v 1 gi sa dol nsg hrgr)ica \_/zork(_)ve
regul 8torov vektorov®ho regimu riadeni a|

7.3.2 NAST. ENERGIE
Skupina parametrov | 2slo
Vynul ovani e pol 2tadiel

[ 236]
energi e.

MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBAITLENERGIE

Nazov [ID] Popis Def.
%%I;J]J ENerg® it ent o pr2kaz vynuluje pol2tadl 8 spot
[thgg]JnU|'energlereci§lny zdr o] nul ovania energie me
Pozri voObgipar ®@e ma@@irks) [ 55 3]

Test ventildtorov Spust?2 wventil 8tory na menil i, pr e kV AUty
[681] manualne, alebo sa automaticky vypne po 5 minatach. ypnuty
\Vypnuty | Zapnuty

7.4 OVLADANIE

Skupina parametrov | 2sl o

[ 1]

Nastavenie ovl 8dania menil| a a
7.4.1 OVLADACIE MAKRA

Skupina parametrov |2slo [1503]
OvlI 8dacie makr 8 pre rlchle

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ OVLADACIE MAKRA

prednastaveni e

mot or a.

ovl 8§8dal ky

Nazov [ID] Popis Def.
Ovladaci panel [1504] Ovladacie makro pre ovladanie z ovladacieho panela UNIPANEL.
Binarne + disk. frekv. |Ovladacie makro pre ovladanie binarnymi vstupmi s diskrétnymi
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Nazov [ID] Popis
[1505] prednastavenimi ¢gelanTmi frekvencia

Binarne + AIN frekv. Ovl §daci e makro pre ovlI 8danie binS§r
[1506] analdégovy vstup.

IMODBUS [1507] Ovladacie makro pre ovladanie cez MODBUS.

PROFIBUS [1508] Ovladacie makro pre ovladanie cez PROFIBUS.

[ - -

;\fggogr] potenciometer Ovladacie makro pre ovladanie cez motor-potenciometer.

E%%lél]ama taku - (bar) Ovladacie makro pre regulaciu tlaku cez vstavany procesny regulator (PID).

742 GTART STOP RESET
Skupina parametrov | 2slo [192]

MENU \ NASTAVENIE\ OVLADANIE\GTART STOP RESET

Nazov [ID] Popis Def.
Zdr o] Nastaveni e zd.ro.ja gtartu n".neni!va._Pri P lBINT
[194] (resp. U,V pri jednof8zovej z8Sagi) gen
Ovladaci Gtart menila nastane po stlalen2 zelen®ho
panel po stlalen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trvale |Meni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnhnut 2,
BIN1 Gt art menila nastane po aktivovan2 1. bingtg
BIN2 Gtart menila nastane po aktivovan2 2. bins
BIN3 Gtart menila nastane po aktivovan2 3. bing
BIN1, 2 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
BIN1, 3 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. al eb
BIN1, 4 Gt art menila nastane po aktivovan2 1. al eb
IMODBUS Gtart menila sa ovl8&8da s®riovou komuni k§&ci
PROFIBUS |Gt art menila sa ovl8da s®riovou komuni k©&ci
Gtart menila sa ovlI8da pomocou ¢gpeci &8l ne

Gpeci 8liggs (si. 51).
IMODBUS2 |Gt art menila sa ovl8§da s®riovou komuni k©&ci
i

Nastaveni e zdroj a resetu meni | a. Vypne
Zdroj resetuhavarijnl s.tqp. Nevznikne _porucha me n i
[704] potrebny napriklad v aplikaciach, kde sa na vystupe prepinaju motory. Pred prepnutim|BIN4

silovlich vIistupov je potrebn® RESETOM

vi konovich prvkov menil a.

Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)
Nastavenie zdroja rychleho stopu. Po rychlom zastaveni pre opatovné spustenie

Zdroj meni | a j_e potreb_n® zrugiS_a ngsledne zn

rych.stopu zastavenie strojov a zariaden? s OUdSGia

[986j rotuj ¥ci mi | asSami. Napr2kl ad signgl g’
sp2nal ov. Pri aktivovan? pohon zast aviy

definovan§ skr §t en?2 mRychysSTOPHS06l Bta 50).ar a me t
Gi a dny [Funkciaje neaktivna.

BIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 1. binarneho vstupu.

BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 2. binarneho vstupu.

BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 3. binarneho vstupu.

BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovanim 4. binarneho vstupu.

BINS Funkcia sa aktivuje aktivovanim 5. binarneho vstupu.

BING Funkcia sa aktivuje aktivovanim 6. binarneho vstupu.

Gpeci §IFunkcia sa aktivuje pomocou gpeci 8l ne pred
Rychly STOPHodnota skr8tenia | asu dobehu pri a k t|10,0
[806] pohonu Zdroj rych.stopu [986] (str. 50). %

0,1 % + 100,0

%
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EO%#) <, . % .1 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2slo [215] .
Nastavenie gpeci 8l nych zdrojov pre GTART, STOP a RESET

EO%#) <, .9 £4! 24
Skupina parametrov | 2slo [987]
Nastavenie ¢gpeci 8l neho zdroja gtartu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE\GTART STOP \REBEITCLNE NASGREENCENY GTART
Nazov [ID] Popis Def.
Gt art sign§Tber sign8lu pre ovl 8dani e ([184]Binarne vstupy

Signal
Gtart akt2JPodmienka pre aktivgciu Gtar {BIN1

Pozri v oOb Binana vstpy L84} (str. 18)
Gt art neaktfPodmi enka pre deaktivs8ciu Gt {

Pozri v oOb Binana vsmpy L84} (str. 18)

£E0%#) <, .9 2%3 %4
Skupina parametrov | 2sl o [333]
Nastavenie gpeci 8l neho RESETuU.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE\GTART STOP \REBEITCLNE NASTGREENCENY RESET

Nazov [ID] Popis Def.
Reset signal [524] Vyber signélu pre ovlddanie RESETu. [184] Binarne vstupy
Signal
Reset aktivny [525] Podmienka pre aktivaciu RESETu. |BIN4

Pozri v oOb Binana vstpy L84} (str. 18)
Reset neaktivny [526] |Podmienka pre deaktivaciu RESETu pri signéle typu "hodnota". |

Pozri v oOb Binana vstmpy fL84} (str. 18)

EO0O%#) <, .9 2,#(,9 34/ 0
Skupina parametrov |2slo [989]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja rlchleho stopu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE\GTART STOP \REBEITCLNE NASGREENCENY RAhCHLY STOP

Nazov [ID] Popis Def.
i [184]
R_ych. stop \Vyber signalu pre ovladanie Rychleho Stopu. Binarne
signal [821]
vstupy
Signal
Rych. stop

aktivny [822] Podmienka pre aktivaciu Rychleho Stopu.

Pozri v oOb Binana vstmpy L84} (str. 18)

Rych. stop
neaktivny [823]

Podmienka pre deaktivaciu Rychleho Stopu pri signédle typu "hodnota".

Pozri v oOb Binana vsmpy 84} (str. 18)

Oneskorenie
gt artu |

Oneskorenie medzi prijat2m povelu ¢gt|0000s

0,000 S +
300,000 s

Oneskorenie
stopu [1487]

Oneskorenie medzi prijatim povelu stop a jeho vykonanim. 0,000 s

0,000 s +
300,000 s
Timeout preTi meout pre okamgit® vypnutie napati|30,03
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Nazov [ID] Popis
STOP [926] parametra Typ stopu [836] (str. 70) - "Rampa do 0" alebo "Skok do 0" vo
vektorovom regdgi me r i adReayimax.paitud3spa] (sa.l62)
-" Gener. regim" v skal8rnom regi me r
V regi moch riadeni a, kedy mt g e byS vp
. gener 8torick®ho momentu alebo pr%¥%du bl ok
O'03'3600’OSSTOP pol2ta tento | as. Ak do tohoto | as
nor m§l nym sp!sobom, menil|l vypne nap?tie a
743 GELANC FREKVENCI A
Skupina parametrov | 2slo [ 7] 3
Nastavenie ¢gelanej frekvencie (rlchlosti) menil a.

MENU \ NASTAVENIE\ OVLADANIE\GEL ANC FREKVENCI A

Nazov [ID] Popis Def.
[Z7g6]roj INastavenie zdroja gelanej frekvelAlN1
Hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je pevn8 hodnot a
Ovladacipanel |Zdr oj om ¢gel anej hodnoty s%h kurzorov® g2p
AIN1L Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj Yci
AIN2 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj Yci
AIN3 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN4 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
Zdrojom gelanej hodnoty s¥% di sk[60p(st&5).dNe e
Di skr®t nmogn® vybraS t%Wto voObu ak s¥% diskr ®tne
Zdroj ¢gel (strrOR). [ 130]
[Motor potenc. Zdrojom gel anej -phpadmati v mOAle(wto 57w N.
Procesny reg. Zdrojom gel anej hodnoty [385g (stpt0B)cesnl r egu
IMODBUS Zdrojom gel anej hodnoty | e s @b8] (stv.821)k o mu n
PROFIBUS Zdrojom gel anej hodnoty |j e s ®[812p(et§124).0 mun
Gpeci 8§l nyZdrojom gel anej hodnoty je gpeci 8l ne nas
[Max. hodnota Zdrojom ¢gel anej hodnoty je maxi m8lna hod
224]Ian§ Pevn8 hodnota ¢gel anej frekvenci e|000Hz
Min7 = MaXIfHodnota zavisi od parametra Zdroj reverzu F [195] (str. 52). Pr_ e ZP\/oodvd_vbau gr
frekvencia [111] je od -(Max. frekvencia [111] (str. 74)) , pre ost at M® frekweria J110]
(str. 74).
Zdroj reverzu F . . .
[195] Nastavenie zdroja reverzu ¢gel ane|BIN6
Ovlddacipanel |[Reverz motora spltsob? stlalenie ged®ho t
Bez reverzu Mot or sa bude toli S vgdy v priamom smere
Trvale reverz Mot or sa bude toliS vgdy v reverznom s me
BIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. bindrnym vstupom.
BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. bindrnym vstupom.
BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. binarnym vstupom.
BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. binarnym vstupom.
BINS Reverz motora sa aktivuje 5. binarnym vstupom.
BING Reverz motora sa aktivuje 6. bindrnym vstupom.
PodOa gelSmer ot8lania jeGeBuan§l| Fr(etd52ppBadajty
Rever z motora sa ovl8&8da s®riovou Kkomuni
[MODBUS MODBUS.
Reverz motora sa ovlI 8da s®riovou komuni
PROFIBUS PROFIBUS.
Gpeci 8l nJReverz motora sa ovl|I §da ponfe8jqar.58peci §l n
th(fpz[iltSZ] l:Nastavenie sptsobu nulovania a p|Nie
Nie Gel an8 frekvencia st8le nadob%“%da hodnotu

6. maja 2026

Strana 52 z 187



VONSCH

Nazov [ID] Popis
Ano Pri vypnut?2 PWM sa ¢gelan8 frekvencia ini
I[Dlisg]nos Nastavenie spr8vania ¢gel anej fr e|PrivypnutiMN
y Pri vyMenil| si pam?t8§8 hodnotu gelanej frekvenc
[ Pri zm{Hodnota gelanej frekvencie sa pren§ga me
EO%#) <, . % .1 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2slo [988]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja ¢gelanej frekvencie a rev

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE\GEL ANC FREKWGPNECIIAALNE NASTAVENI E

Nazov [ID] Popis Def.

. Viber parametr a, ktorl pr
Si gn8l pre C'frekvencie. [256] AIN1
Signal
Reverz F signal [506] Vyber signalu pre ovladanie Reverzu. E/ls?jgjy Binarne
Signal
Reverz F aktivny [507] [Podmienka pre aktivaciu Reverzu. |BIN6
Pozri v o Ob Binana vstapy L84} (str. 18)
Reverz F neaktivny [Podmienka pre deaktivdciu Reverzu pri signale typu
[508] "hodnota".
Pozri v oOb Binana vstmpy L84} (str. 18)

744 GELANHRh MOMENT

Skupina parametrov | 2slo [575]

Nastavenie ¢gelan®ho moment u. S| %gi ako gel an§8 hodnot a
dynamické obmedzenie pre rychlostné a polohové vektorové riadenie.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE\GEL ANh  MOMENT

Nazov [ID] Popis Def.
[Zlgs;rg]Oj geNast avenie zdroja gel an®ho mo m{Max. hodnota
Pozri voObyYdpajamget@r.92y ek. [ 706]
gzeo]lanT nPevn§ hodnota ¢gel an®ho moment u|0,00 Nm
ins = I\/lax_f‘Hodnota zavisi od parametra Zdroj rev. mom. [922] (str. 53). P re ﬁF\/oqufbau g
moment M [481] 15e4;).d -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atMm®momenDB82] (ste

Zdroj rev. mom.
[922]
Pozri v oOb ygdrgpraveraurf§lB5] éstr. 52)

Nastavenie zdroja reverzu ¢el alBezreverzu

EO0O%#) <, . % .!34!/6%.) % %%, 8 -/ -8

Skupina parametrov | 2slo [644]

Gpeci 8l ne nastavenie zad8vania momentu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE\GEL ANh MOWEPNETCI CLNE NASTAVENIE GEL. MOM.
Nazov [ID] Popis Def.

Si gn 8§l ~ ~ .

[921] VI ber parametra, ktorl predstavuj e [256]AIN1

Signal

Rev. mom. |, . " . .

signal [654] \Vyber signalu pre ovladanie Reverzu momentu. -

Signal
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Nazov [ID] Popis
Rev. mom. :
aktivny [655] Podmienka pre aktivaciu Reverzu momentu. -
Rev. mom. . S " "
neaktivny [656] Podmienka pre deaktivaciu Reverzu momentu pri signale typu "hodnota”. -
Max. IT]omemMaxim§Iny gelanT moment motora, Vv ml000,0Nm
M [481]
00 Nm Ni ggi a hodnot a ohraniluje moment ov® nam
1bOOOONm 'mechanickl~ch | ast 2. V momentovom riaden?
' momentuGel anl momé&m3).[] 920)]
IMi ~
?‘/lllf?Z] momentMi ni m8lny g¢gel anl moment motor a. 0,0 Nm
00 + MaxfTento parameter saNUpIatRuje l en pri mo md
momentM [481]lz ad8vania ¢el a@eRhan Imomemémubt3).[ 92 0]
Regim Zdr o] obmedzenia gener 8torick®ho m{Mmax
obm. - mom. | 1 natibility gen/mot
[1598] '
N 2
[Mmax gen/mot Parameter Mmax gen./mot. [484] (str. 54) sa poug?va na obmed
momentu.
N 2
|Max. rnomentGParameter Max. moment G [1599] (str. 54) sa poug2va na obmeq
momentu.
[Mmax Pomer ohranilenia maxi m8l neho mo me |; 450
gen./mot. [484] maxi m8l nemu momentu v motorickom r el”
UmogRuje upravi S pomer medzi maxi m8l nym o
0,000 +100,000lmot or i c k ®mu . Napr 2kl ad, pri trakl nom po
parametra mengou ako jedna dosiahneme zn?
[Max. moment . . =
G [1599] Maxi m8l ny gel anl moment motora, Vv ¢g[0,0Nm
0,0 Nm +
10000,0 Nm
745 GELANC POLOHA
Skupina parametrov | 2slo [1135]
Nastavenie gelanej polohy. S| wgi pre polohov® vektorov
MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE\GEL ANC P OL OHA
Nazov [ID] Popis Def.
Zdr oj geNastavenie zdroja ¢gel anej polohy.Hodnota
[1136] Jednotka polohy [1540] (str. 68).
Pozri voObydpajamget@tr.52yr ek. [ 706]
Gel an§ . .
[1137] Pevn8 hodnota gelanej pol ohy v ot §0,0000ot
I;)olnyHI|m|} pOIQhYLimity polohy zavisia od Jednotka polohy [1540] (str. 68) a Re gi my pol
+ orny limit
[1151] (str. 68).
polohy
Signsl P\Viber parametra, ktorT predstavuj €256 AIN1
[1138]
Signal
Ma x . gel | .
[1140] Maxi m8l na poloha v ot§8]|] kach. 360,0000 ot
Dolny limit polohyPr edst avuj e hornl rozsah =z ad@elaan & hmpo Ikéatn
+ Horny limit{54). Limity polohy zavisia od Jednotka polohy [1540] (str.68)aRe gi my pol
polohy [1151] (str. 68).
Mi n. gel S
[1139] Mi ni mg8l na poloha v ot 8]l kach. 0,0000 ot
Dolny limit polohyPr edst avuj e dol nl rozsah z ad@evlaacni 8 hpoo |k¢stm]
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Nazov [ID] Popis
=  Horny  limit54). Limity polohy zavisia od Jednotka polohy [1540] (str.68)aRe gi my pol
polohy [1151] (str. 68).

746 DI SKRETNE GELANE

Skupina parametrov | 2slo [60]

Nastavenie di skr®t nych ¢gelanlTch hodntt.

Di skr®t ne gelan® hodnoty m!gu vstupovaS do signglov ge

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE\D| SKRETNE GELANE

Nazov [ID] Popis Def.
Eg%?'ﬁm]d'Sk'Nastavenie splsobu prep2nani a di s|Jednotlivé
Vyudg2vaj % sa |l en prv® 3 bity DG prep2nal
Kombinované |k ombi n8ci i tTchto bitov. Ak s Y% iedaokatd220h éstr.
55). Ak je aktivny len 1 bit tak je na vystupe Hodnota 1 [239] (str. 55) a podobne.
Kagdl jeden bit DG prep2nala odpoved§ jed
Jednotlivé hodnot e at N. ) . Ak | e akt2zvnych viac DG
prep2nac?2m bitom. Ak nie je akt2zvny ¢giadn
hodnoty.
$)3+204. % (/ $./ 49
Skupina parametrov | 2sl o [84]
Nastavenie jednotlivich diskr®tnych hodn?tt. Hodnoty | e
Di sk. gel(stm®) [ 1BYyzi k8l ny rozmer a rozsah hodn?tt sa de

napojeny.
Pozor! Pri nastavovan?2 r1chl ost iHodjaar0i[220] éstr. b5 a Hodnbtgi nou p
[239] (str. 55) na rovnak( hodnotu.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE\D| SKRE£ T NE GESKRETSIE HODNOTY

Nazov [ID] Popis ST
Hodnota ONult 8 hodnota ¢gel anej diskr ®tnej hodnot y
[2_2?] giadny bit prep2nal a.

I[;c;ga]ota 1prv§ hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnoty .|
gaé?ota 2Druh§ hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnot y
Egé?ota 3-|-retia hodnota ¢gel anej diskr®tnej hodnotf
g;;(éTota 4Gtvrt§ hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnotl
ggéglota 5piata hodnota ¢gelanej diskr®tnej hodnot
Esg((;)TOta 6Giesta hodnota ¢gel anej di skr ®t ne|j hodnotf
ggéllTOta 7Siedma hodnota gel anej di skr ®t ne|j hodnotl
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Skupina parametrov | 2slo [100]
Nastavenie bin8S§rneho prep2nala pre prep2nanie diskr®tn

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE\D| SKRE£ TNE GEG ARNEEPE& NANI E

Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj BitlINast avenie zdroja bitu pre bin8rny Preps; ,
D G [ 5 5 Jzavisi od nastavenia parametra Prep. disk. hod. [576] (str. 55). i
Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)

Zdroj Bit2 . . . ,
DG [55EPozr|Zdr01 Bit (str.B65 [ 55 2] Gi a
Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)

Zdroj Bit3 . . . .
DG [SSEPOZI‘IZdI’O] Bit(str.B6ps [ 552] Gi a
Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)

Zdroj Bit4 . . . .
DG [56]Pozr|2dr01 Bit (str.B6p [ 552] Gi a
Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)

Zdroj Bit5 . . . ]
DG [56zPozr|Zdr01 Bit (str.B6%5 [ 55 2] Gi a
Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)

Zdroj Bit6 . . . _
DG [56-Pozr|2dr01 Bit (str.B6p [ 552] Gi a
Pozri v o Ob ydroprich.stape[986] &str. 50)

Zdroj Bit7 . . . ]
DG [57(Pozr|Zdr01 Bit (str.56%5 [ 55 2] Gi a
Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)

£E0%#) <, . % .! 34! 6%.) % $V
Skupina parametrov | 2slo [235]
Nastavenie gpeci 8l neho bin8rneho prep2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE\D| SKRE£ TNE GEG ANEEPENANE@E CLNE NASTAVENIE DG
Nazov [ID] Popis Def.
Bitl DGBit bin8rneho prep2nala bude aktz2zvny al
[553] alebo logickych blokov bude aktivny.
I BI N1
Bl N2
Bl N3
Bl N4
Bl N5

—

—

—

—

—

Bl N6

—

Log.

—

Log.

—

Log.

—

Log.

—

—

Log.

—

Log.

—

Log.

b
b
b
b
Log. b
b
b
b
n

I Akt2v
Bit2 DG
[556]

Trvale akt2vny pr2znak. M!ge byS pougitl

PozriBi t 1 DG ma(stka®). [ 55 3]

Pozri voOb®ipar ®dGe ma@irks) [ 55 3]

Bit3 DG
[559]

PozriBi t 1 DG ma(stka®). [ 55 3]
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Nazov [ID] I Popis |Def.
Pozri voObgipar ®Ge ma@@irks) [ 55 3]
Bit4 DG o
[562] PozriBi t 1 DG ma(stk&®). [ 55 3]
Pozri voObgipar ®Be ma@iks) [ 55 3]
Bi t5 DGlooigit1 DG ma(stks). [ 553 ]
[565] ' )
Pozri voOb®ipar ®dGe ma@iks) [ 55 3]
Bité6 DG L
[568] PozriBi t 1 DG ma(stk&®). [ 55 3]
Pozri voObgipar ®Be ma@@irks) [ 55 3]
Bit7 DG L
[571] PozriBi t 1 DG ma(stks). [ 55 3]

Pozri voOb®ipadr ®dGe ma@iks) [ 55 3]

7.4.7 MOTOR POTENC.
Skupina parametrov | 2slo [970]
Nastavenie motor-p ot enci ometra. S| %gi na zad8vanie gelanej hodn

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC.

Nazov [ID] Popis Def.

Typ MP [978]|Ur | uj e f u npbtenciametraot or Typ 1

Typ 1 Uplat,Ru_j,e sa povel _szg aj povel znzg. N
Odpoveda klasickému motor-p ot enci ometru v menil och VQFR
Upl atRuje sa len povel zvIig. Povel zn2g sa

Typ 2 zapnut 2 nepam?2t § posl edn?¥ nastavenby h o g
potenciometru v menil]loch VQFREM.

St r mos $

[979] 0,01 %l/s

0,01 %/s =+

100,00 %l/s

Zdr o] . . . .. .

[971] Nastavenie zdroja pre funkciu zvl ggGi adny

Pozri v o Ob ydroprich.stape[986] &str. 50)

[2934{01 Nastavenie zdroja pre funkciu zn2gdGi adny

Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)

£E0%#) <, . % .! 34! 6%. )%
Skupina parametrov | 2slo [138] 3
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre povely zvlg alebo zn

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ MOTOR POTENC.\GPECI CLNE NASTAVENI E

Nazov [ID] Popis Def.
zZv T g mPovel zvig bude akt2vny ak aspoR jede
[972] logickych blokov bude aktivny.

Pozri voObgipar ®@e ma@tks) [ 55 3]

Znzg r‘PoveI zn2 g bude akt2vny ak aspoR jeden
[975] blokov bude aktivny.

Pozri voObgipar ®@e ma@iks) [ 55 3]

7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE
Skupina parametrov | 2sl o 56 9]
ho

[ 1
Parametre redgimu automatick® vyp2nania menil a.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLADANIE \ AUTOMAT. VYPNUTIE
Nazov [ID] | Popis | Def. |
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Nazov [ID] Popis
Redi m aVTber jednej alebo viacerlTch velil2zn p
\ ?1572] dOubovoOn8 vybran8 wvelilina mtge splsol
yp- splni podmienky skér.
[ N2zky vikon | T N2zka frekvencia | I N2zky Cos
Ivin Jkon Ak hodnota Vykon [66] (str.16) nepr ekr o] 2 t ¥t o Lhaosd nmoe
[157'3] vy [1570] (str. 58), aktivuje sa automatické vypnutie. Zaporné hodnoty tohto parametra/0 W

reprezentujd minimalny generatoricky vykon.

-3000000 W =+
3000000 W
I?r/lelnk;/encia Ak hodnota Frek. MN abs. [472] (str. 17) neprekrol 2 t %t o Lhagql0,00
[1574] merania [1570] (str. 58), aktivuje sa automatické vypnutie. Hz
0,00 + Max.

frekvencia [111]

Ak hodnota Cos FI [67] (str. 16) neprekrol 2 t Yt o Lhaosd nnoef

e .
Min. cos Fi [1570] (str. 58), aktivuje sa automatické vypnutie. Zaporné hodnoty tohto parametra0,500

[1575] reprezentuj % minim8lny gener8torickI %
-1,000 + 1,000
Gpec. Ak koregponduj Yci sign§gl jeasakmérvayi (&l
[1576] 58), aktivuje sa automatické vypnutie.
Pozri v oOb yogipké blokynig] 1(str.21)
I["l,;g] M€ boba mer ania, polas ktorej sa testuj % i“?l
0,1 min + 240,0
min
Doba vypnutia menil|la po aut omatickom
Las vyffaut omati ckom vypnut?2 sa op&tovne meni |[30,0
[1571] podmi enky c¢chodu. Las do op2tovn®hdasgafgmin
OFF [1577] (str. 15).
0.0 min +Ak je hodnot a nu_IV0v§, .megi! aut;)matifzky
10080,0 min Iéeesgt.kaOvek spusti S zrugenzm a op@tovnlm s

7.5 RIADENIE A REGULACIA

Skupina parametrov | 2slo [11]
Nastavenie parametrov riadenia motora.

751 RI ADI ACI REGI M
Skupina parametrov | 2slo [450]
Nastavenie riadiaceho regi mu.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA\RI ADI ACI REGI M

Nazov [ID] Popis Def.
Nastavenie splsobu riadenia mot

Riadenie motora[451] || 2 gi a kvalitou regul 8ci e, n§r ol [UFotv.
urlenzm pre konkr®t ne typy moto

U/F riadenie (skalarne) bez spéatnej vazby rychlosti. Menej presna kompenzéacia

U/E otv skl zu. Vysok§ stabili.ta a robustnoss$S
' dopravn2ky a aplik8cie nen8roln® na

nastavenie.
U/ F riadenie (skal 88rne) so sp2tnou v?
kompenz8cia skl zu s vyggia kvalita

U/F uzav. Vhodn® pre aplik8cie s nigg?2mi ngr okn
jednoduché nastavenie. Zdroj spatnej vazby je nastaveny parametrom Zdroj
rychlosti [1000] (str. 59).

\VAM Uzay. Dynamick® "vektorov®" ri adenie motor a

asynchrénne motory, pri ktorom sa za pomoci matematického modelu motora riadi
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Nazov [ID] Popis

MAGNETI CKh TOK a MOMENT motor a. Pre &
presné riadenie rychlosti a momentu: obrabacie stroje, dopravné prostriedky,
vi Sahy atN. Zdroj spatnej vZrmjbyghlosti1000]
(str. 59).

Dynamick® "vektorov®" riadenie motor g

asynchr-nne motory. Skutoln§8 rTchlos$§S
\VAM otv. model u. Toto riadenie m8 horgiu kva

nevhodn® pre aplik8cie, pri ktorTch

pod maxi m§l nou z8Sagou.

Dynamick® "vektorov®" ri adenie motor a

synchrénne motory s permanentnymi magnetmi, pri ktorom za pomoci
matematického modelu motora sa riadi TOK a MOMENT motora. Pre aplikacie,
kde sa vygaduje rTchle a presn® riad
gpeci 8l ne typy sn2malov rotor ov e [826]p(sti.

V-SMPM

90).
Typ riadenia [835] V | ber, hl avnej regul ovanej VeRychIostné
momentoveé.
Polohové HIl avnou regul ovanou v &b6ldhd[1686) (str. 18 pol o
Rychlostné Hl avnou regul ovanou v eHrak|RT[@37u(st) 35). r T ¢ h
[Momentové Hl avnou regul ovanou v e IMorhentf6d]ustrj16). mo me

Nastavenie spltsobu vipoltu rTcHh

matematické modely a reguléciu rychlosti. IRC1

Zdroj rychlosti [1000]

IRC1 Regulovang rTchlosS sa vyhodnocuje z
IRC2 Regulovang rTchlosS sa vyhodnocuje z
[Min(IRC1,IRC2) Regulovang rlchlosS sa vyhodnocuje ak
[Max(IRC1,IRC2) Regulovang rTchlosS sa vyhodnocuje ak
Priemer(IRC1,IRC2) Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje ak
Regulovang8 rlTchlosS sa vyhodnocuje 1

ARC absolttnej polohy).

Zdrojom skutolnej rlchl®msadi §len ah ordingstt

Gpeci 8§l ny

59).
Gi adny/ ModelZdroj om skutolnej rlTchlosti je matema
Gpeci 8§l na Par ameter, ktorl predstavuj(_a gOOOHz
[1002] rotora ako alternat2vny zdr oj s |
Pri potrebe regulovaS rTchlosS pomoc
-1000,00Hz+1000,00n'ekt9r®mu anal - gov®mu vstupu_. V gpe
Hy vyberie tento paramete‘r ako signsgl, g
pr e nastavovani e z8l ognlch a pomocnl
aplikaciach.
7droj polohy [1141] Nas'E fayeni e sp_lsobPoloha[TlanS@] !(str.UL8),_p<toré$a|RCl
pougije ako sign§gl skutol nej po
IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.
rezervované 0x2
IRC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2.
ARC Pol oha sa vyhodnocuje z rozgirovacieh
rezervované 0x10
IARC-ARCmaster Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu ARC - ARCmaster.
Gpeci 8§l ny Zdrojom skutolnej pol oGpyecjie§ |hnoad npodstaddpg
[Glf4§]C|§lna Hodnota, ktor8 predstavuje ¢gpec)|0000
Min. gel . pH
Max. gel . pqd

7.5.2 U/F RIADENIE
Skupina parametrov | 2slo [81]

Nastavenie z8vislosti vistupn®ho nap?&tia a frekvencie
riadenie motorov.
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U/F KRIVKA
Skupina parametrov |2slo [382]
VoOba splt!sobu vipoltu vistupn®ho nap?tia motor a.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA

Nazov [ID] Popis Def.
TypU/F[347] Typ U/ F krivky. VoOba pomocnich regi
i Kom Zapne kompenzaciu od Ubytkov na statorovom vinuti [973] (str. 60) . Vygadu
P - lhodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345] (str. 45).

IZM Reg lZapne reguléciu zaberového momentu [29] (str.61) pr e pr ekl enuti e §

[Léo]pO!'EPo!iato!n® nap2tie U/ F krivky. 0,00 %
Poliatoln® nap2tie ovavaujevmomgnt a ¢

O'00%+25,000hranl | en§VErakr_m)$nmt[98]o(|str.60) . Pri Sagkl_cvh roz

o zotrval nossS) je ho potrebn® nastaV|S_vygg
mot or ov. Mot ory mal ®ho vIikonu potrebuj ¥ v
vykonu.

té A1 koncoveé Koncové napatie U/F krivky. 100,0 %
Koncové napatie predstavuje hodnotu U/F krivky pri nominalnej frekvencii Frekvencia motora|

500/0;1500[4] (str. 44) . Spravidla sa nastavuje na 100 %, |

Pre dosiahnutie mierneho zvigenia vikonu

0,
& mengie ako 100% spltsobia odbudenie mot or &

testovan2 motorov s va]lg2m vikonom ako je
gg]k- POSUVU | ekvencia posuvu U/F krivky motora. 5,0 Hz
00 ;Ohrani!ujeNObIasé pribudenia mot or a v oK
F'rekvencia ‘w2l gieho vIikonu stal? niekoOko Hz. Ak sa
motora [4] momentov v celom rozsahu, m Fplevensiaamotora [@t (strv 44)

- napriklad pri zdvihoch.

Exponent U/F

[91] Exponent krivky U/F. 1,00
OvplyvRuje zakrivenie celej U/ F krivky n
060 < 2.00 predstavuje I|ine8rny tvar a hodnota 2.00
A krivky m8 wvIiznam pri | erpadl 8ch a ventil$§
dovol en® motor odbudzova$S pri nzzkej richl
I[EQXZF])'pOS'U/FExponent posuvu kri v kFyek pbsuRu (8] (sth60j s t i|1,00
OvplyvRuje zakrivenie U/F kFrékvgosuvu y98] o(btr &03).
, Hodnota exponentu 1.00 predstavuje linearny tvar a hodnota 2.00 kvadraticky priebeh.
0,60 + 5,00 . X g
Pomocou exponentu je mogn® | epgie kop2rov
v okoli nulovej frekvencie.
Las
nabudenia Rel at2vne skrs8tenie alebo predOgeni e100%
[25]

1 % + 1000 %

Kompenz. IR (KIR)

Skupina parametrov | 2slo [973]

Parametre prisptsobenia kompenz8cie |R. KI'R je prisp!?
zaSagenia pohonu tak aby sa kompenzoval Yabyt ok napat
korekcie je v rtznych regimoch zaSagenia wudrgiava$S na
pokl esu nap?2tia a momentu pri zmene zaSageni a.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR)
Néazov [ID] I Popis | Def. |
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Nazov [ID] Popis
. Lasovs§ kongtant a filtra apl |100
Filter KIR [523] kompenzacie IR. ms
1 ms + 10000 ms
Frekvencia KIR [795] Zhora ohraniluje oblass VIStUpS,OHz

kompenzacia IR.

Frek. posuvu [98] + Max.
frekvencia [111]

2AcOI UOT O - j2:-qQ
Skupina parametrov | 2slo [29]
Parametre ovpl yvRuj %ce |l innos$S regul 8tor a z8berov®ho
nastaven®ho pr%du do motora pri zvolenom rozsahu frek
obl asti Mot or by nemal byS prevs8dzkovanl trvale v obl
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ REGULATOR ZM (RZM)
Nazov [ID] Popis Def.
flsgg]'m VoOba pr2davnlich funkci 2 RZM.
I adaptf|Zapne adapt2vnu va@zbu P zlogky od statoro
[ adapt(Zapne adapt2vnu vazbu | zlogky od derivsgec
! RZM VIPovolenie |l innosti z8berov®ho momentu pri
chode
Flrg:i.j] RZMC,;eIan§ hodnota pr%du z8berov®ho momen|/500A
Ak dosi ahnmCesF[e7] (st.iBh ahodnot u mengiu ako 0.
IMagnet. prada k meni | dosiahne horn® ohranil|lenie nap?2t
[355] + (Ink X|prud RZM nedosiahne. V oblasti frekvencii kde zabera RZM sa maximélny dovoleny prad
1,75)8 zvyguje ag na maxi m8lny pr¥wud preSagenia m
fHodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.
Frekv. RZM|Horna hranica pasma frekvencie v ktorom je aktivny regulator zaberového
5,0 Hz
[28] momentu (RZM).
) Zhor a ohranil|luje obl as S regul 8ci e pr Yd
00 + Max. 5 . :
frekvencia[lll]pr?ngzvkovan motovra‘ v_tejt'o obl asti troe
mognosSou VvznE2-Brp8agehy@t 3dp.t or a
g%ﬁggf Nastavenie dynamiky regulatora RZM. 0,100 s
Regul 8t or pr ¥%du udr ¢ iPald RZMJ163%d (strnél), Kyrn drekwencial
0,001 s  +|nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28] (str. 61) . Tento regim m!ge
10,000 s z8berov®ho momentu na prekonanie suchfch
mogno upraviS rTchlosS vyregulovania pr Y%d
Kadapt'RZMNastavenie zosilnenia adaptsg8cie P 2zl 02,00
[1589]
0,10+20,00 [Odpor % an® nastavenie je 2.0.
Korekcia  Uq [Nastavenie zosilnenia timiacej korekcie do Uq od derivacie cos(fi). Pri hodnoteO 00
[1591] 0.00 je korekcia vypnuta. '
~100,00 +Odpor1/4Ian§ hodnota korekcie je 2
100,00 ' '

KOMPENZ. SKLZU

Skupina parametrov | 2slo [348]

Zapnutie a zosilnenie kompenz8cie skl zu. Kompenz§8cia s
rotorovich ot8&8l ok bez ohOadu na zaSagenie. Prispieva
n2zkych rTchlostiach. Hodn oRrel skizk[D38]u(strj18). mogn® kontrol ov

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ KOMPENZ. SKLZU
Nazov [ID] | Popis | Def. |
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Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie kompenzacie sklzu pri skalarnom riadeni motora.
Kompenz8ci a skl zu pomocou mat emati ck
Komp. sklzuff rekvenciu o vypol2tanl skl z, t ak, abyv t4
[349] hodnote rTchlosti Presnos$ vy p dldpotstatorg P4
[345] (str. 45), Magnet. prud [355] (str. 45), Vykon motora [357] (str. 44), Ot §
motora [356] (str. 45).
\Vypnuta Kompenzacia sklzu je vypnuta.
Zapnuté Kompenzécia sklzu je zapnuta.
Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia skliI
moment ov® ohranilenie alebo ochrana
Obmedz. mognosS | innost. motora Vv nestabil nej v té
skizu [193] Ak je zapnut® obmedzenie skl zu, gel an yphute
oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937] (str. 15) nel2gila o v
maximalny sklz Maxim. sklz [177] (str. 62).
\Vypnuté Obmedzenie sklzu je vypnuté.
Zapnuté Obmedzenie skizu je zapnuté.
él?liu [35(!)(]0m. Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenzécie sklzu. 1,00
Ak z d!vodu nepresnlich parametrov je miera
0,01+1000 veOk§&, tento parameter umogRuje doladi$§
tychto nepresnosti.
[Maxim. skizMaxi m8l na frekvencia skl zu. S| %gi ako500HZ
[177] sklzu a funkciu obmedzenie sklzu. '
0,00 +
Frekvencia
motora [4]
Fglggg sklzu Lasovg kongtanta filtra skIlzu na v st ull00ms
1 ms+ 10000Pom&ha prisptsobi S dynami ku kompenz8§cie sK
ms reakci?2 treba filter zrTchOovaS a naopak p
2 %' -188 02285 j2-0Q
Skupina parametrov | 2slo [351]
Parametre regul 8tora maxi m§lneho pr%du (RMP), tieg
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ REG MAX. PRUDU (RMP)

Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie regulatora maximéalneho pradu (RMP), ktory korekciou vystupnej
frekvencie obmedzuje vI st upaxim ppid Md5] rse.

76) alebo Maxim. prud G. [549] (str. 76) podOa typu prev§gd
povoli$S JinnosS len pri motorickej al
Reg regi moch. Pr%%dov§8 Ilimita sa poug2va n
- z§8§Sage, pri ktorlch je z8vislosS mome |Motor.
max.prudu h . . : L
[352] ventv|I‘§tory, mi egadl §, mlyny). Takt,lgregl
preSagovaniu motora a ptri hodnot €valnprid
[24] (str.48) zabezpeluje menilu trval ¥ prev
l'imity alebo v okol ? nul ovej frekvengd
hodnotu obmedzenia Maxim. prdd M. [5] (str. 76) alebo Maxim. prdd G. [549] (str.
76).
V' Mot or Zapnutie alebo vypnutie RMP pre motori cklT
na hodnotu Maxim. prad M. [5] (str.76) pri motori ckom zaSag@gen
i GenerZapnutie al ebo vypnuti e RMP pre gener 8t
obmedzuje na hodnotu Maxim. prid G. [549] (str.76) pri gener 8t or i cK
:dynamikaVyERMP pre dynamick® zaSagovanie. Pri neakt?
:jynamik:daprnami ka sa prispl!sobuj e Adaptwifa RMR/[668] (sr.c68).0 a
I A u t o nAdaptivita je automaticky nastavena.
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Nazov [ID] Popis | Def.

adaptivita

i Vyp. Vypng plynul ® zvygovani e I‘max' Maxtdn.pr@dM.t[Si]t(/sE.

Imax 76) ag do dovolen®ho preSageni a meEreki domu. BMP]
[1191] (str. 63).

E53]Zlongodnota zosilnenia proporcion8lnej 1zl 00,500
L2m vyggi a jzéotg‘;v(kd'nthMeP,PtTm je valgie tl mg

o,000+301000pr| '_skokoc.h z§S.age ale'bo ~zme—z1|§.«xt1nkez.r'IR.I\z’HIalIe
mengie zosilnenie a pri richl ej vyggi e,
odpor ¥4 ame vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi

{354]Z|ngHodnota integralnej | asovej kongtanty [0120s

0001 s +Urluje dynamiku vyregulovania pr%du pomoc

100,000 s vgdy konzultovaS s pracovn2kmi servisu VO

8047ﬁlongodnota zosilnenia derival nej z|l ogky rl0,000

0000 P hodnot e O_je deri_va!n§ zlogka vypnut 3

1'00000 nastaven® maxi mum pri prudklch skokoch_

' odpor “%“l ame vgdy konzultovaS s pracovn?Kkmi

F?%ré]nap'RMPZosilnenie Y%l inku regul 8tora maxi m8I n e1,000

0,000 HV obl asti nzzkych frekvenci? sa osl abuje

100,000 parametra zvyguje ¥ inok na zn2genie nap?

Frek. zlomu.Hr ani | n§ ,fr'ekvencia stator a, pod ktOSOHz

RMP [1191] uprednost Ruje korekciu nap?2tia. '

0,0 + Max.

frekvencia [111]

Frek. N.LlFrekvenci a stator a, nad ktorou s a z |150,0

oblast. [1193] heprech8dzal do nestabil nej | asti mo meHz

Frekvencia /P8smo frekvenci ? nad touto frekvenciou ¢

motora [4] *Ivykonu.

500,0

Adaptivita Ada_pta!nT koeficient RMP. Hodnota 1 P l0.000

RMP [667] dynamiku RMP. '

0,000 + 1,000

TLMENIE REZON.

Skupina parametrov | 2slo [512]

Parametre pre potlalenie rezonanci? motora a mechanick

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ U/F RIADENIE \ TLMENIE REZON.

Nazov [ID] Popis Def.

TImenie Zapnufcie al ebo v_ypnuti‘e funI§C|ve t 1l meni )
Tl menie rezonanci 2?2 mtge zn2gi S al ebo ¥YVypnuté

rezon. [513] ; ) ~ L4
ak vzni k8 pri chode s mallm zaSagenz2m.

Vypnuté TImenie rezonancii je vypnuté.

Zapnuté TImenie rezonancii je zapnuté.

Vplyv _dudc Nastavenie zisku (zosilnenia) timenia rezonancii od derivacie napéatia DC. 0,500

na Fs [514]

-100,000 Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkT

100,000 poluS nepravidelnl ¢gum.

Vplyv — dwls Nastavenie zisku (zosilnenia) timenia rezonancii od zmeny frekvencie pridu statora. 0,000

na dFs [516] S

1100000 +Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkI

100,000 poluS nepravidelnl ¢gum.

Vplyv dis nafNast avenie zisku (zosilnenia) tImenia|O,500
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Nazov [ID] Popis Def.
Us [515] zl ogky pr%du statora na |linn¥% a reakt?
-10,000 +Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI
10,000 poluS nepravidelnl gum.
Vplyv  dIs2
na Us2W8ha vplyvu reakt2zvnej zlodgky pr %du | s|0,000
[1592]
.100.000 +Celkov§ miera (zosilnenie) tl meni a oql rea
100600 Vplyv disna Us [515] (str.63) a tohoto parametra. Pri pr?
' zosil RovaS a z motora poluS nepravidelnl ¢
Skalar. ident. |Zapnuti e regi mu automatickej identifiv Ut
RS [383] skalarne (U/f) riadenie. yp

r je zapnut

Il denti fik8cia statorov®ho odporu
ekvenci a) sa ¢

Zapnuta (nulovg alebo veOmi mal§g fr
parametra Odpor statora [345] (str. 45).
\Vypnuta Odpor statora sa neidentifikuje.
Skalér.ident.Zapnu_ti_e regi mu automati ckej identifiVypnutél
10 [384] skalarne riadenie motora.
Il denti fi k8cia magnetizal n®ho pr*du za <cho
Zapnuta merania (rozsah ot8l ok do Fn, chod naprgzd
sa zapisuje do parametra Magnet. prud [355] (str. 45).
\Vypnuta Magnetizalnl pr¥%d sa neidentifikuje.

7.5.3 VEKTOR. RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [438]

Parametre ktor® ovplyvRuj % riadiace bloky a regul 8tor
Riadenie motora [451] (str. 58)).

Podrobny popis vektorového riadenia sa nachadza na strankach www.vonsch.sk v sekcii Podpora v
dokumente-Nast avenie vektorov®ho riadenia asynchr . -nnych mo!

2% 8 023$5 j20Q

Skupina parametrov | 2slo [446]
Parametre regulatorov pradu. Ich vystupom je napatie do motora. Pre spravny chod regulatorov pradu su
potrebné najma parametre Ro z pt y | . i nd(stk 46hacCaldr sfatdrd [345] (str. 45).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. PRUDU (RP)

Nazov [ID] Popis Def.
Koeficient tl menia regul 8§torov pr ¥
odozvy pr*%du za cenu va] gieho prer ¢

RP. timenie [443]

0,20 + 15,00
RP. dynamika [447] |Dynamika regulatorov pridu-f r ek ven|l n® p8smo pri e |1OO Hz
10 Hz + 1000 Hz

Decoupling prad.
reg. [157]
\Vypnuté | Zapnuté

1,30

Potlalenie kr2govich vazieb regul §tVypnuté

REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov | 2slo [444]

Regulator magnetického toku. Stabilnd hodnota magnetického toku je nevyhnutna pre riadenie. RMT je
neakt2vny v regime oslabenia toku.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT)

Nazov [ID] Popis Def.
RMT. timenie Koef i ci ent tl menia regul 8tora magnet100
[448] richlosS odozvy mag. toku za cenu v?a]|™
0,00 + 15,00
RMT. dynamika |Dynamika regulatora magnetickéhotoku-f r e k ven| n® p 8 s mo d15 Hz
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Nazov [ID] Popis

[456]

1 + RP. dynamika

[447]

Gel . Ma gHodnota magnetického toku rotora pri __‘r.egulécii do nomindlnej frekyencig.lz?o

’ Oriental ng8 hodnot Bapdiemotora§B]o(strt 4d)k/ &rekyeacial;,

[452] Wb
motora [4] (str. 44).

0,100 Wb + 5,000

\Wh

Rampa Toku§trmo§§ zmien ¢gel an®ho toku. Tento !040s

[454] gelanl tok o 1 Wb. '

0,10 s + 50,00 s

8%?;2“2]61 ca Optimalizacia magn. toku rotora.

i Min. StOptimaliz§ci_avje nast‘aven§ na_[ninim:§liz
znal ne odbudi S, |l o mtge spltsobi S zn2gen}y

i Max . moOpt i mglvi z8cia je nastaven8 na maximali z
nabudi S na vysok® hodnoty toku.

82;5] min. . Tok Minimélna hodnota toku pri optimalizacii na minimélne straty. 40,0 %

1,0 % + 100,0 %

2% 8 2,#(,/134) {22Q

Skupina parametrov | 2slo [445]

Regul 8§t or rlichlosti. Pri uzavretom vektorovom riaden?

Zdroj rychlosti [1000] (str. 59) . Pri otvorenom vektorovom riaden? s a

matematickym modelom.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. RYCHLOSTI (RR)

Nazov [ID] Popis Def.
'Hggoga nast. RR Metoda nastavenia regulatora rychlosti (RR). a;zmamka
Dynamika Hz Regu[étor rychlosti je nastavovany pomocou metédy Pole-placement, parametrami RR.

timenie [449] (str. 65), RR. timenie [449] (str. 65), RR. dyn. 2 [1128] (str. 65).
P, Ti koRegul §tor rTchlosti je nastavovanl pomoc(
Frekvenci a, do Kk tRRrdyp. 1 o7 gstr.peb)unad to§o
Zlom dynamiky |[f r e kvenci ou RRU dya. 2 plb?B]Q(stm.ﬁS) . Po u.g 2 va 0.0 Hz
[1129] pritvrdenie regul 8cie rlchlosti v ol
hodnotu bude vBRlgyn gdiRgi(str.®5).i ba
0,0 + Max.
frekvencia [111]
RR. tImenieKQeficie_nt tl meni a re_g_ul§tora rTchI100
[449] richlosti za cenu va@|] gieho preregul q”
0,00 + 20,00

Gel an§ dynami ka (frekven| n® p8§s mo

RR-dyn. 114571 17| i kovans§ pri fZloeldynamike [L129] (sir.65) ¢ ]  a k d

0,01 + RP.
dynamika [447]
RR. dyn. 2|Gel an§ dynami ka (frekven|] n® p8§s mo

1,00 Hz

[1128] aplikovansg pri f Ziekdynamiky [1129]Vsr68 e ak ¢-°0H2
0,01 + RP.
dynamika [447]
Proporcion8lna zlogka regul §tora rfT
RR P 1[1656] Zlom di)/namiky [1129] (str. 65). ° ’ 1,000
0,000 +
10000,000
RRTi1[1657] |Lasov§ kongtant a i ntegral nej zlogk|1,00005
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potrebn®ho

Nazov [ID] Popis
frekvenci iZlomdymdadikyj[1129]k(str. 65).
0,0001 s +
1000,0000 s
Proporciong8lna zlogka regul §tora r1l
RR P 21659 Zlom d)p/namiky [1129] (str. 65). ° ’ 1,000
0,001 +
10000,000

. Lasovs§ kongtant a integral nej zl ogk
RRTIZ[1658] | ckvenci iZIogmgﬂyga_i;né(y[ﬂzQ]( @tr. gs). e ¥ ¥ |1.0000s
0,0001 S +
1000,0000 s
[Minimélna
gel an§ Mini m8lna frekvencia ktor% nadob?¥%da
frekvencia dynamickych stavoch. 0,00 Hz
[1231]

000 <+ Min|Pr i reverz8cii gelang8 frekvencia priamo
frekvencia [110] |zapornu hodnotu alebo naopak.

Zdroj predk.Nast‘gvenie p‘red'korekcie rTc.hIosti~ alsi adn
rych. [1531] s | Yag i na zn2genie regul al nej odchl | K

Gi adny

Zo g¢gel

IRC1

IRC2

ARC

IRC1-IRC2

IARCmaster ARCmaster pr-BERV@maglilut 2 RM
E;/gﬁd['llsor])redk'DolaNovac2 koeficient pre predkor ekdl00
-50,00 + 50,00

REG. MAX. NAP. (RMN)

Skupina parametrov | 2slo [473]

Nastavenie regul 8§tora maxim8lneho nap?tia,
frekvenciou (oblasS znigovania toku). RMN s Yagi
aby mohol mot or pracovas naFrekverik metorec[#]8 (sth 44y y g K1 e
maxi m8l ny dosiahnut eOnl moment motor a.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)

Nazov [ID] Popis Def.
Odbudzovanie . . . . .
[109] Zapnutie mognosti odbudzovani a mot [Zapnuté

. LinnosS motora nad nomin§lnou frekvenci
Zapnuté . .
oslabovaniu momentu motora.
\/ . Mot or bude pracovaS Il en do noming§lnej f

ypnuté .

vypnuty.
RMN. tImenieKogficient tl menia regu_l§tora maxi100
[474] zrl chl i odozva rlchlosti/polohy zaf”
0,10 + 3,00
RMN. dynamika |Dynamika regulatora maximalneho napatia - fr ekvenl| n
[476] priepustnosti Vyggia hodnot a znam0’50|_|Z
0,05 <+ RMT.
dynamika [456]
[%267]' nap(}elan@ ohranilenie nap@atia pri odb|949%

, Hodnota | e ercentu8lilna | asS z maxi m8l| ne
50 % = 100 % 93 ag 97J %.p Pr2lig n2zke hodnoty ved%%
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Nazov [ID] Popis

vi konu. Pri vysokej hodnote m:ge byS pon

'[:Zlggg napatlal,_as;ov§ kongtanta filtra nap?2tia pr|0003s

0,000s+3,000s Pom&8§ha wutl mi S regulalnl gum a kmity spts

Mi n. i ndMi ni m8I| na indukl nos$S motor a. S| %4

[1189] obmedzenie pr%du vo veOmi vysokTcho’ooooom_|

0,000000 H =+

10,000000 H

[Maxim. skIzM§1X|m§Ing frekye_ncia skl zu. S| Ygi 0.00 Hz

[1611] richlosti a veOmi vysok® momenty. '

0,00 Hz + 100,00

Hz

REG. MOMENTU

Skupina parametrov | 2slo [477]

Nastavenie regul 8ci e moment u, re§mp, ohranilen2 a

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MOMENTU

Nazov [ID] Popis Def.

Las n8behu 2z nul oNe®imoment§05h] o(strn4b) Rlynulymi

Ra mp a . - . - 7y

mom. [838] Zmenami r_nomer_1tu ] e mogn® zmierni S 10,010s
rampa ale degraduje dynamiku regulacie.

0,000 s + 1000,000

S

R Las klesania momdamt moment [1T051H n(sirt 46) na nulu.

amp a - : ; .

mom. [839] Pl,ynul I mi zmenami mo_mentu j e mogn® 2z/0,010s
dlhd rampa ale degraduje dynamiku regulacie.

0,000 s + 1000,000

s

Regi m r§mNastavenie splsobu uplatnenia r8mp mRegi

[1052]

Regim 1 Zvy.govanie a znigovanie mo ment u sa t1K
Znamienka.

Regim 2 Zvy.govanie a znigovanie momentu sa tIka
Znamienka.

?gr]r?gl(ua[lwzr]eg. Dynamika regulatora momentu-f r ek ven| n® p8smo pri e|0,00Hz

0,00 + RP.

dynamika [447]

Poliat ol nHodnpt a moment u, upl atnen8 okamgi't €10.0 %

moment [1194] percentualna hodnota z Max. moment M [481] (str. 54). '

0,0 % + 100,0 %

Predkor. |Predkorekcia momentu z kan§l a gelan®v .

mom. [1526] zvigi S dynamick¥% odozvu pri momentov ypnuta

\Vypnutd | Zapnuta

Dolad. predk.DQIal}lovap2 koeficient pr e pre_dkorek0000

mom. [1653] rlichlosti * moment zotrvalnost:i '

-100,000 + 100,000

Filt. predkor. Fjlter p_redkorekcie momentu - | asov § kongtanta fil 00ms

mom. [1654] rychlosti). '

0,0 ms =+ 1000,0

ms

OTV. VEKTOR

Skupina parametrov | 2slo [468]
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Nastavenie parametrov pozorovateOa rTchlosti pre otvor

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ OTV. VEKTOR

Nazov [ID] Popis Def.
El;llr7n0e]n|e adap. Koeficient timenia regulatora adaptacie matematického modelu motora. 1,0
0,1+ 3,0
[?ég] adaptacie Dynamika regulatora adaptacie matematického modelu motora. ﬁg
1 Hz + 300 Hz
Koef.vyhybOHz [Koef i ci ent vyhlbania nul ove,j frekvenci 100
[1184] zmenu statorovej frekvencie. Hodnota 1[
0,50 + 1,50
POLOHOVANIE
Skupina parametrov | 2slo [832]

Parametre urlen® pre jednoduch® jednoosov® syst®my r

Polohov® riadenie je mdypnaeniaBh 8 59.a&re aastavienieopoiohového
riadenia je potrebn® nazddrawji.S galr.oj (ptaybdl bpgire jvaziu3Zaryy h y
polohy [1141] (str. 59), hranice polohy Mi n. ¢gel . p(etl ®haaMalx1 1 3Jyx]l . pEGir.6Ha [ 114
pripadne kalibraciu polohy Zdroj kalibr. polohy [1144] (str. 70).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ POLOHOVANIE
Nazov [ID] Popis Def.
RPOL. P
[1524]
0,00 + 2000,00
RPOL. I
[1525]
0,000000 +
5,000000
Jednotka polohy [Vyber jednotky polohovania. Nastavovanie a diagnostika polohy bude potom
[1540] v tychto jednotkach.

P zlogka Pl regul 8t ora polohy. 100,00

I zlogka Pl regul 8t ora polohy. 0,000000

ot 8| ky

ot 8l ky [oRozsah 1 ot8&8l ky je <0,1).

stupne [°] Rozsah 1 ot&8lky je <0A,360A).

metre [m] Rozsah 1 Dnt 8h&yot ®(stk%7)rh)8 8 9]

Regi my

polohovania

[1151]

i1 Ot§|k_Polohoyanie Vv 1 8mci 1 ot8lky, t.j. kagd?
" lignoruje sa polet cellch ot 8| ok.

[ val ka Regim,_va!ky nepovol 2 niektor® mognosti

synchronizaciu.
I Povol iPri pol ohovan2 v r 8mci ot §| E§2-Mm.olimiogoldbhy (syr.
polohy 35) a E63-Max. limit polohy (str. 35).

Pri pol ohovan2 sa poug?2va PRRIdynrld4g7 (s&. .65 &

IoIohP+P| rRR.tImenie[449] (str.65) sl %gia na nastavenie regul
polony Parameter RPOL . | z | dsirk6® [sla52nb]ge nastavi S dod(
Smer synch.Nastavenie smeru synchr oRe gi8my e pm

[1630] [1151] (st.68) je "1 ot §| ka" . Oba smery
Oba smery Pol oha sa dosynchronizuje OubovoOnim (kr
Kladny smer Poloha sa dosynchonizuje iba v kladom smere.

Zaporny smer Poloha sa dosynchonizuje iba v zapornom smere.

Vypnuta Synchroni z8cia polohy je vypnut§8, po pov
Rych. zmeny |5 ¢ = .

Shiftu [1143] Rl chl osS zmeny shiftu. 0,20 Hz

0,00 Hz + 20,00
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Nazov [ID] Popis
Hz
Rych. ZMeNY IRT chl osS zmeny shiftu val ky. 0,20 Hz
shi ftu va

0,00 Hz =+ 20,00
Hz

Posun polohy v r 8mci ot 8l ky, napr

Shift ot. [1649] dana parametrom Jednotka polohy [1540] (str. 68).

10,0000 ot

-1,0000 ot 3
1,0000 ot

Posun polohy val ky. Jednot kJadngtka potiy

Shift vallicig (st es)

0,0000 ot

-1,0000 ot 3
1,0000 ot

Zosil neni
[1652]

Zosilnenie val ky. 1,00

0,00 + 100,00
Nastav limit 1 [Nastavenie aktualnej polohy ako hranice 1 polohy pre polohovanie v ramci
pol. [1660] ot §| ky.
Nastav limit 2 [Nastavenie aktualnej polohy ako hranice 2 polohy pre polohovanie v ramci
pol. [1661] ot §| ky.

-134%2 3. "r-11

Skupina parametrov | 2slo [1694]
Nastavenie prevodov®ho pomeru master sn?2mal a, i b-a pri
IRC2.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ POLOHOVANIE\MASTER SNE& MAL

Néazov [ID] Popis Def.
Zuby na vstupe Po | et zubov na vstupe prevodovky
master prev. (Men.)) MASTER mot or a. V starg2ch verzi8chpl
[1624] prevodového pomeru master".

1 + 65535
Zuby na vystupe [Po | et zubov na vistupe prevodovky
master pr egMASTER technol - gi e. V starg2ch veril
[1532] prevodového pomeru master".

1 + 65535

Prevod prev. master
[1620]

Visledn® prevodov® | 2sl o prevodovVky[1,0000

0,0100 + 100,0000

+0,)y"2<#)y!b 0/ ,1/1 (9
Skupina parametrov | 2slo [1549]
Parametre pre kalibraciu polohy.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ KALIBRACIA POLOHY

Nazov [ID] Popis Def.
Kalibracia RM-SERVO |
Typ  kalibracie Kalibracia FREM | Reset shiftu ot.
polohy [1236] | Reset shiftu
offsetov

y__Kalibr- Prebehne kalibracia slave v RM-SERVO. RM-SERVO sa skalibruje na 0.

SERVO
VA K a | i|Prebehne kalibracia v tomto zariadeni, tak aby Poloha [1636] (str. 18) zodpovedala|
FREM Kalibr. poloha [834] (str. 70).

Y Reset Shift ot. [1649] (str. 69) sa resetuje.
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Nazov [ID] Popis |
' Reselisyitt v a(st 69)sa et
val ky ) .

Y Reset Vget ky offsety sa resetuj %.

7droj kalibr Nastavenie zdroja kalibracie polohy. Poloha sa
" |prednastavi na hodnotu parametra Kalibr. poloha [834]|Gi ad ny

polohy [1144] (str. 70).

Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)

Hodnota, na ktord sa nastavi poloha pri kalibracie

Kalibr.  poloha [polohy Zdroj kalibr. polohy [1144] (str. 70). Jednotka

[834] polohy je dana parametrom Jednotka polohy [1540]

(str. 68).

0,0000 ot

Dolny limit polohy

. Homy  limit Limity polohy zavisia od Jednotka polohy [1540] (str.68)aRe gi my pol oho

nolohy (str. 68).

£0%#) <, . ! +1,) " 2<#) !

Skupina parametrov | 2sl o [833]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja kalibr8cie polohy.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ KALIBRACIA POLOHY\GPECI CLNA KALI BRCCI A

Nazov [ID] Popis Def.
Kalibracia signal |Si gn 81 kt or 1 sa vyhodnocuje | m|([184] Binarne
[1145] M ge byS vybranl buN | 2selnl si gnlstupy
Signal
E&;}Igt])rama aktivna Podmi enky pre zapnutie kalibr8cie
Pozri v oOb Binana vstmpy L84} (str. 18)

Kalibracia

Podmienky pre deaktivaciu kalibracie.

neaktivna [453]
Pozri v o Ob Binana vstapy L84} (str. 18)

OFFSETY A SHIFTY

Skupina parametrov | 2slo [913]
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ KALIBRACIA POLOHY \ OFFSETY A SHIFTY

Nazov [ID] Popis Def.
Offset polohy 32b high [1528] Offset pre kalibrovanie polohy, vrchnych 32 bitov. 0x00000000
0x00000000 + OXFFFFFFFF
Offset polohy 32b low [911] Offset pre kalibrovanie polohy, spodnych 32 bitov. |0x00000000

0x00000000 + OXFFFFFFFF
VylistiS offsety |

ZASTAVOVANIE
Skupina parametrov | 2slo [1215]
Parametre pre STOP vektorového riadenia.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ ZASTAVOVANIE

Nazov [ID] Popis Def.
Typ stopu [Ty p zastavovani a meni | a. Ramp a na n (Rampa do
[836] rychlosti na 0, dobeh nulovym momentom. 0

RampadoO Mot or dobehne po prednastavenej rampe ag n
Skok do O Mot or zastane za najkratg?2 | as ako je to m
xlélﬁl\gym Meni| okamgite vypne nap8janie motora, bez
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Skupina parametrov | 2slo [1499]
Parametre identifikacie vektorového riadenia.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ IDENTIFIKACIA

Nazov [ID] Popis Def.

Sglrll?iﬁkécia Spustenie online iqlentifikécie pre .vybra}né parametre pohonu. Prosim, pozrite si

[993] Navod na nastavenie vektorového riadenia.

I Odpor

Rr

[  Odpor

Rs

[ Vz§j

i ndukl| no

[ Rozpty

sigmals

I Mo n

zotrvaln

. Zapne ukladanie visledkov online identif

! Uklaopatovnom gtarte poug2vaS ulogen® par ame

parametrov = . : ) :
nastaS situ8cia ge bude nutn® meni | man u §
Tepelng8 adapt8cia par amet r o Viephta ETOr[869] (st. @4 z

i TEXternej Tepel nej Ochrany. Pre sprs8vnu |

adaptacia ETO |linearnou charakteristikou. Koeficient odporu od teploty sa nastavuje v parametri Koef. tepl.
adaptacie [1235] (str. 47).

Stav

identifikacie Diagnostika priebehu identifikacie parametrov motora

.l994]

I Gt2t kolParametre motora bol i odhadnut® zo ¢gtz2ztkogog

i Of

e o Parametre motora boli identifikované Offline identifikaciou.
Identifikacia

[ On | i n e|Odpor rotora bol identifikovany.

[ On | i n e|Odpor statora bol identifikovany.

[ OnlinelVvzg&8jomng induklnosS bola identifikovang.
- ONRozptyl. induklnosS bola identifikovansg.
ssigma

[ OnlineMoment zotrvalnosti bol identifikovanl.

[  Mag. clMagnetizal n8 charakteristika bola identif
Chyba

identifikacie

l£1093]

I Rs Parameter je mimo dovolenych stanovenych hodn6t. Pravdepodobne ide o nespravne
rozsah nastaveny alebo nepripojeny motor.

i Rr Parameter je mimo dovolenych stanovenych hodn6t. Pravdepodobne ide o nespravne
rozsah nastaveny alebo nepripojeny motor.

i L m Parameter je mimo dovolenych stanovenych hodn6t. Pravdepodobne ide o nespravne
rozsah nastaveny alebo nepripojeny motor.

i Lss Parameter je mimo dovolenych stanovenych hodn6t. Pravdepodobne ide o nespravne
rozsah nastaveny alebo nepripojeny motor.

[ Tr = 0

I Tr Parameter je mimo dovolenych stanovenych hodnét. Pravdepodobne ide o nespravne
rozsah nastaveny alebo nepripojeny motor.

I TinLas potrebnl na identifik8ciu vyprgal. N
vypr gal |prevadzkové podmienky.

I RT c[RTchlosS potrebng8 na identifik8ciu nebol
nedosiahnutd [z § Sage .
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Nazov [ID] Popis | Def.
8 — - T - T
I VySOk§:‘ngtoerntlflk§CIa neprebehl a sSspegne z dtvo
RIADENIE UDC
Skupina parametrov | 2slo [1594]
Parametre pre regimy udrgania nap?tia Udc, kinetick® z
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE \ RIADENIE UDC
Nazov [ID] Popis Def.
Riadenie DCISpr&8vanie sa pri vysokom alebo ve(“)mi~
nap. [1593] snag?2 zabr8ni S podp?2tiu DC, dynamickl
[ Kinetick® z8&8l ohovanie | | DynamickIl dobeh
[P1595]Z logk Inverzna hodnota (1/P) P regulatora DC napétia. 50V
1V +150V
[G,S(()ag]l r‘a(;elan® nap2tie regul 8tora kinetick®ho|450,0V
Podpatie! "ItPozri kapitolu 3.1 Podpati 19 podO Trobk
Prepatie? ozri kapitolu 3.1 Podpétie, prepatie (str14)podOa typu viro u.
2Pozri kapitolu 3.1 Podpatie, prepétie (str. 14)pod Oa typu vIirobku.
Ge l na a s : 1000,0
[1635] Gel an® nap?&tie regul 8tora dynamlck®h0V
Podpatie® "ItPozri kapitolu 3.1 Podpati 19 podO Trobk
Prepétie? ozri kapitolu 3.1 Po p{:}t!e, prepgt!e (str14)podOa typu viro u.
2Pozri kapitolu 3.1 Podpatie, prepétie (str. 14)pod Oa typu vIirobku.
£0%#)<,8 6%+48 0! 28
Skupina parametrov | 2slo [1203]
Gpeci 8l ne parametre vektorov®ho riadenia. Sl %g§i pre
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA\ VEKTOR. RIADENIE\GPECI CL. VEKT. PAR.

Nazov [ID] Popis Def.
Gpec. veklGpeci 8l ne voOby pre vekt . riadeni ¢
[1642] zakaznickych aplikaciach.

i bez Obm\/,ypn.e obmedzenie pre vektor, nedosi ahn
rychlosti.

i v ni RFVypnespojityanti-windup pre reg. rTchlosti, na i

yp ku aktualnemu obmedzeniu momentu.

[ RR pougilPougije sa statorov§ frekvencia pre reg

[ Nulovl 1Polas predstihu brzdy sa aplikuje nulov

brzdy prepadnutie bremena!

I Ma x pr ¥YP o u gMakim. prad G. [549] (str. 76) na rozdiel od Maxim. prad M. [5] (str. 76) pri

VAM otv. prinizkej FIf r e k venci e bl 2z ke nul Riadenieenotdra[45M (sirt58)." r e

I Ma x pr P ougMax.erad S. [727] (str. 72) na rozdiel od Maxim. prad M. [5] (str. 76) pri

VAM otv. prinizkej FIf r e k venci e bl 2 zke nul Riadenieenotdra[45M (sirt58)." r e
Odstup vistupu rampy (gelang rTchlos

gcei?tl;pChra[rggglodpr%du alebo momentu. T&§to mognosS mla’go

- ryen. vGpec. vekt. (simoDby [ 1642]

0,01 + Max.

frekvencia [111]

|Max.prl]ds.[727] Maxi m&l ny pr%d na vIistupe menila v 02’10

[Magnet. prad [355] )

= (Ink X 1,75)8 fHodnota z8vis?2 od vIikonovej rady menil 4
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OTV. VEKTOR

Skupina parametrov | 2slo [1547]
Gpeci 8l ne nastavenie pre otvoren® (bezsn2malov®) riade

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ VEKTOR. RIADENIE\GPECI CL. VBERTV. VERTOR.

Nazov [ID] Popis Def.

RT chl osS RTchlosS Rs identifik©8cie. Mo g nd oo
identifikacie [1201] 1. '
0,01 + 100,00
[Mot. min. frek. Rs |Mi ni m§8§l na frekvencia proi ktoreleOHZ
ident. [1206] motorickom regi me, pri splnenz o
0,00 Hz + 20,00 Hz
Gen. min. frek. Rs|Mi ni m8l na frekvenci a pri ktor eleOHz
ident. [1208] gener 8torickom regime, pri splng¢g”
0,00 Hz + 20,00 Hz
[Mot. max. frek. Rs|Maxi m8l na frekvenci a pri k t orej350HZ
ident. [1202] motorickom regi me, pri splnenz o
[Mot. min. frek. Rs ident.
[1206] + 20,00
Gen. max. frek. Rs|Maxi m8l na frekvencia pri ktorej50OHZ
ident. [1251] gener 8torickom regime, pri splng¢g”
[Mot. min. frek. Rs ident.
[1206] + 20,00

RTchlosS identifik8cie Rs v gen
Gen rTchilfelatzvne oproti zosilneRTahlw
. : identifikacie [1201]  (str. 73) . \Y pr2pade g e (0,00
ident. [1207] . L

gener 8torickom regime potrebn®

0.00.
0,00 + 10,00
IMin. moment Rs ident. [Minimalny moment pre aktivaciu Rs identifikacie. Berie sa ako015
[1216] nasobok nominalneho momentu Mn. '
0,00 + 10,00
RT chl osS RTchlosS Rr identifik8&cie. Mo gnd .o
identifikacie [1225] 1. '
0,01 + 100,00
[Min. moment Rr ident. |Minimalny moment pre aktivaciu Rr identifik&cie. Berie sa ako nélsobok0 55
[1228] nominalneho momentu Mn. '
0,00 + 10,00
Min. frek. Rr ident. Mi ni m8l na frekvencia pri ktor eleOHz
[1226] splneni ostatnych podmienok. '
0,0 Hz + 500,0 Hz
Max. frek. Rr ident.  Maxi m8l na frekvencia pri ktorej 100.0 Hz
[1229] splneni ostatnych podmienok. '
[Min. frek. Rr ident.
[1226] +500,0

RTchlosS identifik8cie Rr v gen
Gen rTchlolfelatzvne oproti zosilneRiaohlw

’ identifikacie [1225]  (str. 73) . Y, pr2pade g e |1,00

[1227] . o

gener 8torickom regime potrebn®

0.00.
0,00 + 10,00
Akcia pri nestabilite [Akcia pri dlhgej, podozrivej o;W";‘m'”g 4
VAM otv. [1250] otvorenom vektorovom riadeni AM. Bgrﬂr:ha
Gi adna Gi adna akcia sa nevykong§g.
Porucha PouplynutiLas do poruchy pr i(st.m4 satvggbnerljé goreichd

E51-Chyba nadrade@th.8h sl uli ek
Reset pozor (PouplynutiLas do varovanial/r eset((atr. ply Sa reserijs
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Nazov [ID] Popis

model rTchlosti a identifikovan® par a
naNal e]j

PouplynutilLas do varovani al/r es efstr74 savygenersjd
varovanie W64-Chyba nadrade@th.8h sl ul i ek
PouplynutiLas do varovanial/r es efstr74 savygenersjd
\Warning a potom|sa varovanie W64-Chy ba nadr adenstr.c3B) ,s |lpudtioenk p o

\Warning

porucha Las do poruchy pr i(str.r4 satvagbnerbjé gorichd B52-Ghybl
nadradenT c@tr.3). ul i ek

Las Las do vygenerovania r esetWoe4-Chyba

varovania/resetu prilnadradenT cHKstrrs32)ulpreik dl hgej , poddg20s

nestabilite [1284] nulovej frekvencie.

0,0s+30,0s

Las do vygener &S§laChiya ap onrauda hayd e istr.
35) pri dl hgej, podozrivej operfl0s
otvorené vektorové riadenie AM.

Las do por
nestabilite [1285]

0,0s+30,0s

7.5.4 RAMPY FREKVENCIE
Skupina parametrov | 2slo [106] y
Nastavenie | asov rozbehu / dobehu a ohrani|len?2 vIstupn

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE

Néazov [ID] Popis Def.

[Min.

frekvencia Minimalna frekvencia. 0,00 Hz

[110]

000 - MaXMinim§Inou frekvenciou je mogn® definovas$s

f' : T e nadraden8 nad vget kIl mi sp!sobmi zad8va

rekvencia = & 1 1o

[111] rIchIpsS pod ktor./4 nem! ge |l erpadl o kl esn
mazanie a chladenie |l og2sk a upch8vok.

[Max.

frekvencia Maximalna frekvencia. 50,00 Hz

[111]

000 Hz +Maxi m&8§lnou frekvenciou je mogn® definovas$s

500,00 Hz i e nadraden8 nad vget kT mi Sptsobmi zadS8var

fTrZE.[lO;?mpyNastavenie spltsobu zad8vania parambDodr g2 |

Pre nastavenie strmost.i r§mp sa Lupl atonzibae |
Dodr g2 |((str.74),Las r ozbehystr.Z4)[aldébgHu (L as dobehu(sth 75, L &
dobehu 2 [120] (str. 75)) [s] pre jednotlivé Useky.

Pre nastavenie strmosti ramp sa uplatnia parametre strmosti rozbehu ( Sklon rozb.1 [124]
Dodr g2 |(str. 75), Sklon rozb. 2 [126] (str. 75)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127] (str. 75), Sklon
dobeh. 2 [129] (str. 75)) [Hz/s] pre jednotlivé Gseky.

ROZBEH F
Skupina parametrov | 2slo [108]
Nastavenie ramp frekvencie pre rozbeh. Ide vlastne o obmedzenie zrychlenia pohonu.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ ROZBEH F

Nazov [ID] Popis Def.
Las rozbeh|ias rozbehu pre prvIl YWsek rampy fr 41500s
0,00 s + 3000,00 s  |Prvy usek rampy rozbehu je od 0 Hz do hodnoty Zlom rozbehu [117] (str. 74).
Las rozbehflas rozbehu pre druhl Ysek rampy f|115,005

Druhy Usek rampy rozbehu je od hodnoty Zlom rozbehu [117] (str. 74) do hodnoty|
parametra Max. frekvencia [111] (str. 74).

0,00 s + 3000,00 s

50,00

Zlom rozbehu [117] |Zlom rozbehu pre prvy Usek rampy frekvencie. Hy
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Nazov [ID] Popis Def.
0,00 + Max.|A k m§ byS rampa jednoduch§ (nezal omen
frekvencia [111] maximalnu hodnotu.
Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom|5,000
Sklon rozb.1 [124] rozbehu [117] (str. 74). Hz/s

0,001 Hz/s

30000,000 Hz/s Zrychlenie rampy frekvencie v prvom Useku rozbehu.

Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117] (str. 74) nal5,000

Sklon rozb. 2 [126] frekvenciu Max. frekvencia [111] (str. 74). Hz/s

0,001 Hz/s

30000,000 Hz/s Zrychlenie rampy frekvencie v druhom Useku rozbehu.

DOBEH F
Skupina parametrov | 2slo [115]
Nastavenie ramp frekvencie pre dobeh. Ide vlastne o obmedzenie spomalenia pohonu.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ DOBEH F

Nazov [ID] Popis Def.
I["lfg]s dob Las dobehu pre prvl %Wsek rampy frekvell500s
0,00 S + o .

3000,00 s Prvy Usek rampy dobehu je od hodnoty Zlom dobehu [121] (str. 75) do 0 Hz.

I[,_lgo]s dob Las dobehu pre druhlT Wsek rampy frekv|l500s
0,00 S +|Druhy Usek rampy dobehu je od hodnoty Max. frekvencia [111] (str. 74) do hodnoty|
3000,00 s parametra Zlom dobehu [121] (str. 75).

Zlom dobehu ; 50,00
[121] Zlom dobehu rampy frekvencie. Hy

000 + MaxJAk m§& byS rampa jednoduch§ (nezal omen§)
frekvencia [111] [hodnotu.

[Slkzk;? dobeh. 1 Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121] (str. 75) do nuly. 2220
0,001 Hz/s

30000,000 Hz/s Jedna sa o spomalenie rampy frekvencie v prvom Useku dobehu.

Sklon dobeh. 2 |[Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111] (str. 74) nal5,000

[129] frekvenciu Zlom dobehu [121] (str. 75). Hz/s
0,001  Hz/s “lJedna sa o spomalenie rampy frekvencie v druhom Useku dobehu
30000,000 Hz/s '
Nastavenie zrlchlenia dobehu voli na
K-kontra[807] |gel ang8 frekvencia m8 opaln® znami enk|[100,0%
KONTRA).

0,1 % + 1000,0

Funkcia KONTRA sl %gi na zlepgenie ovl §d
|
%

geriavoch alebo v dopravnlch prostriedko
kineticku energiu prostrednictvom brzdného modulu alebo brzdenim tokom.

SKRIVKA

Skupina parametrov | 2slo [872]

Nastavenie spdsobu zaoblenia profilu frekvencie do tvaru S.

S| Ygi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejg? c ho
traklnlTch a geriavovich aplik8ci 8ch.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ RAMPY FREKVENCIE \ S-KRIVKA

Nazov [ID] Popis Def.

Eriikg/[IB?rZ] Zapnutie / vypnutkivky.a voOba regi mu S

[ Zapn4{Zapnutie zaoblenia rampovich funkci?2. TE§&t

krivky r e § i meknivky v @dnotlivych kvadrantoch pohonu.
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Nazov [ID] Popis
I 'BinaZa nutie / vypnutie S krivky pri rozbiehani z 0 do kladnej frekvencie
rozbeh + P yp yp ) '
I -I8ivkal . . . . <
dobeh + Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomaOova
I -I8ivkal : . . . . ] , . .
rozbeh - Zapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehani z 0 do zapornej frekvencie.
I -I8ivkal . . . . <
dobeh - Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomaOova
[ Rozd . .
S RozdelenieS-k r i vky na dva samostatn® S ¥seky ak
i Vv Zavolenie 5x vyggej necitlivosti na zmeny -
. Ylo.01 % z Fnom. Necitlivos-brizaibek pa| ujna 24
neci tl i . :
gel anej frekvencie (napr. Al Nx).
Kr i vosd{ Co : : . : N -
krivky [873] Nastavenie krivosti S-krivky. Jedna sa o mieru zakrivenia charakteristiky. 100,0 %
Pri krivost.i rovnej 100% sa polas behu r an
1,0 % + 100,0|strede S-k r i vky |l ine8rny Wsek s dOgkou trvania
% rampa |ine8rna. POZOR! Pri 100% krivost.i
dvojn8§sobok | asu, za ktorl by ju dosiahl a
7.5.5 MAXIMALNY PRUD A NAPATIE
Skupina parametrov | 2slo [1211] B
Hodnota obmedzenia pr¥%du a nap@tia na vistupe meni
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ MAXIMALNY PRUD A NAPATIE
Nazov [ID] Popis Def.
MaE(SIEn.prud Maxi m&l ny pr%d na vIistupe menila v mdg510A

Horn& hranica pridu motora v motorickej prevadzke, ktora sa nepresiahne vo vektorovom

'Magnetprudriadenz’ alebo v skal_§rnom ria‘d_en2 pok_ialébg.
[355] +‘(|NKXmax.prljdu [352] (str. 62) v motor|cko_m regi me. P_rL n 8§
1,75)5 mtge pr%d na vistupe menila prekroli$sS kr§
' momentu zotrvalnosti z8Sage, [Ble(iy62z aSagen
®Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menila. P
Ig.aE(S'Té]prUdMaximMny pr%d na vIistupe menila v gdg510A

Horn& hranica pradu motora v generéatorickej prevadzke, ktora sa nepresiahne vo vektorovom

IMagnet prL,jdriadenz, alebo v skal§rnc_)m riaden‘z_ pokialé_bg.
[355] +'(|NKXmax.prljdu[352] (str. 62) v ~gener§tor|_ckom regi me. _Pri
1,75)5 mtge pr%d na vistupe menila prekroli$sS kr§
' momentu zotrvalnosti z8Sage, miery zaSag@gen
®Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menila. P
[Maxim.
napétie Maxi m§l ne ohranilenie nap2tia na vI stl1750%
[495]
V U/ F regime riadenia sa obmedzuje nap?tie
regime ohraniluje nap?2tie na vistupe regul
50 %  +|nominalneho napétia motora Napétie motora [59] (str. 44) . To znamen§, g
200,0 % DC medzcobvode dostatok nap?2tia, je mogn® do
meni | 400V a motor 230V, nastaven2zm toht
zvigenie vikonu motora a |innosS s nomin§l
Ii'\r/]lgg(m['lgqs(;?'Maxim§lny dovolenT modul alnT index n4glo75%
00 9% <Mrluie maxim8lny mog_nT modula!_nT index. T
1’300% t 1 m aj vyggi e ‘harm0n|c_k® navpat_|a a pr %du
' nap2tia. Je mogn® kombi nova$SMaximvnamte kK950 (sth 06)

7.5.6 NAFAZOVANIE

Skupina

parametrov | 2slo [373]
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Parametre redgimu naf8zovania menil a roztolenl motor

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ NAFAZOVANIE

Nazov [ID] Popis Def.

Zapnutie regimu naf8zovania menila na
Nafadzovanie |sp2tnej vad@zby ot 8] ok. Pri uzavretom V lyvonuté
[374] sp2tn8 va@zba od I RC) sa nafgzovanie vyypue

tohto parametra.

Funkcia | etm®ho gtartu do roztolen®ho mot
Vypnuté nul ovej frekvenci e. Ak by v tomto regi me

mt ge vzni kn *%&$l-Nadpmidi @sth 33)" &lebo " E4-Prepétie (str. 33)".

Pri kagdom gtarte sa vykon8 hOadanie r1Tch
Zrychlené Tento regim je vhodnl na pohony zariaden?2

dopravnych prostriedkov.

Pri kagdom gtarte sa vykon8 detekcia smer
Normalne rTchlosti rotora a naf8zovan2m na roztol

zariaden?2 s vysokIm momentom zotrvalnosti
I["S?S]S "Doba hOadania frekvencie polas procesuflb5s
0,1S+100,OSOVpIyVRuje rTchlosS ale aj presnosS ng§jder

za n8sledok, ¢ge frekvencia bude maS veOk¥
Urluje hodnotu pr¥%du pre detekciu sme
roztolen®ho motora ako n§8s Magoek primnd3p5] gdtril,000
45).
Pri vysokom vyhOad8vacom pr¥%de je zarul en§
0,100+3,000 vWyvz2jang aj val gia brzdn8 sil a. Spr8vna h
brzdenim a nepresnou detekciou frekvencie rotora.

Pomer Inaf/l0
[778]

7.5.7 REGUL. NAPATIA (RN)

Skupina parametrov | 2slo [747]

Parametre regul 8tora nap?2tia (RN), ktorl v sebe zahtF
regulator DYNAMICKEHO DOBEHU.

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ REGUL. NAPATIA (RN)

Nazov [ID] Popis Def.

Zapnutie regulatora kinetického zalohovania (KZ), ktory pri nedostatku napétia v
i ednosmernom medziobvode zni govan2m v

. gel ane|j Rlefermniac)l«tZ¢753] (str. 77), aby pohon nevypadol do poruchy a|

Kinet.

zalohovanie neprer ugil chod. . - ~  |Vypnuté

(KZ) [748] S| Ygi na preklenutie kr8tkodoblch vip
vozidl §ch al e aj pri |l erpadl 8§ch a v
dostatol nT mo ment zotrvalnosti na hri
vyug2va na dob?2janie jednosmern®ho me

\Vypnuté Neaktivny regulator kinetického zalohovania.

Zapnuté Kinetické zalohovanie je zapnuté.

Ez;e]renua KZ(,Sel an® nap?tie regul 8tora kinetick®ho|4500V
Hodnota nap@dtia jednosmern®ho medzi obvod

Podpatie! Hz8l ohovanie a ktor% RKZ udrguje polas vip

Prepatie? 1Pozri kapitolu 3.1 Podpétie, prepatie (str. 14)p o d O a u v

yp Trobku.

2Pozri kapitolu 3.1 Podpatie, prepatie (str. 14)p od Oa t y pu Trobku.

IMagn. tok prilKkoef i cient zn2gdenia magnetick®ho toku

KZ [1178] zalohovania.

030 = 1.00 Zn2gen2m toku polas kinetick®ho z8l ohovan
' ' hodnote koeficientu 1.00 tok zostava na svojej pévodnej hodnote bez zmeny.

Zapnutie regulatora dynamického dobehu (DD), ktory pri prebytku napéatia v
j ednosmernom medziobvode zvygovan2m v
gel anej ReferehcicoDDg754] (str.78) , t ak aby wudr §gal [Vypnuty
Poug2va sa pri brzden2 alebo zastavoyv
j e k dispozzcidi brzdnl odporn2k. M1 @ €

0,60

Dynam. dobeh
(DD) [749]
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Nazov [ID] Popis Def.
brzdenia (BO, brzdenie tokom). Treba
nespr8vnom nastaven?2 a prebytku energ
dobehovej rampy pri STOPE ag do nek
maximalnu hodnotu.
\Vypnuty Vypnuty regulator dynamického dobehu.
Zapnuty Dynamicky dobeh je zapnuty.
Zapnuty - zrych.Dynami ckT dobeh je zapnutl a je dovolen®
[F;(;fj]renua DD(,3e|an® nap2tie regul 8tora dynamick®ho|6500V
Hodnota nap?tia jednosmern®ho medziobvod
Podpatie? fdobeh a ktor8 je regul8torom dynamick®ho
Prepatie? 'Pozri kapitolu 3.1 Podpétie, prepatie (str. 14)p od Oa

C typu virobku.
°Pozri kapitolu 3.1 Podpétie, prepatie (str. 14)pod Oa typu vIirobku.

P zl ogk

[751] Hodnota zosilnenia proporcion8lnej z | {0,500

L2m vyggia jzé oljkgndktiNa RPTm je va|gie t|I
medziobvodu pri skokovych zmenach. Pri pomalej I-z1 o g k e RN sa
zosil nenie a pri rTchl ej vygagi e, aby RN z
vgdy konzultovaS s pracovn?kmi servisu VO

me I
n g

0,000 + 100,000

I z|l ogKk
[752]

0,001 + 100,000

Hodnota zosilnenia integralnej z|l ogky|0,100

Url uje dynami ku vyregulovani a nap2tia D
odpor ¥4l ame vgdy konzultovaS s pracovn?kmi

D zl ogk
[750]

Hodnota zosilnenia derivalnej | asovej |0200

L2m va] gia jzel ogkdynoRNa, T m je regul §cia n
napatia medziobvodu. Pri nahlych vypadkoch napajania vo funkcii kinetického z&lohovania
0,000 - 100,000 e pougitie derivalnej zl ogky nevyhnutn®.
kmity regul 8§ci e. Zmenu tohto parametr a
servisu VONSCH s.r.o.

TImenie RN [Zosilnenie tlmiacej véazby regulatora napétia (KZ alebo DD) na stabilizé\ciuOOOO
[1057] frekvencie. '
0,000 “IPri hodnote 0 s je timiaci signél odpojeny
1000,000 '
Frek. vyp. RI\IDoI nN® ohranilenie p8§sma frekvenci? v |10,0Hz
[1056]
0.0 : “Pri malich richlostiach je generovanie m
Frekvencia . .

frekvenciu rotora, pod ktorou sa RN vypina.
motora [4]
7.5.8 BRZDNY MODUL
Skupina parametrov | 2slo [376]
Parametre pre nastavenie |innost.i brzdn®ho modul u.
Brzdnl mo du | (BM) sl %gi na marenie prebytolnej ene
alebo vyp2nan? (odbudzovan?2) jednof 8zovlich a inlc

pripojenie brzdného odpornika (BO) na vykonove svorky BR a +. Termo-kontakt BO sa pripaja spravidla na
ni ektor| Bl N v st upZdmjeesetul[784] é&sk. 650) ReBSExt€rna porucha Zdroj ex. poruchy
[225] (str. 116).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ BRZDNY MODUL

Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie |innosti Brzdn®ho modulu (B

Brzdny modul BM s | %gi na prenos energi e, k_tor_§ SVypnuty

(BM) [346] spa@S do meni | a. Spr8vna funkcia je
meni|la BR a + je pripojenl vlIikonovl

\Vypnuty Brzdny modul je vypnuty.

Zapnuty Brzdnl modul je zapnutl a pracuje ak m§ n

Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl |l en keN menil|l gen
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Nazov [ID] Popis
I[zr?;:]. hap. BM Pracovné napatie brzdného modulu. 685,0 V
Pri pr2l1ig vysoklch hodnot&§ch tohto paEd-
Podpatiel .|Prepatie  (str. 33) " . PravdepodobnossS, ge v prvej
Prepatiez vyggia ak je pougitl BO mengieho vlIkonu.
P 1Pozri kapitolu 3.1 Podpatie, prepatie (str. 14)p o d Oa typu virobku.
2Pozri kapitolu 3.1 Podpatie, prepétie (str. 14)pod Oa typu vIirobku.
E}gsig]reza BM Hysterézna hranica riadenia brzdného modulu. 1,13V
0,01 V + 15,00 V
Nastavenie zdroja blokovania |innost
Blokovanie BM [Tepel nT kont akt chr 8ni BO pred pogkK
[1204] vybraS BINx, na ktorT je tento kont g
(logicky blok).
Pozri voObgipar dBe ma@iks) [ 55 3]
g(l?/:lfiggé] blok. \Vyhodnotenie poruchy blokovania BM. \Varovanie
\Varovanie Pri blokovani BM vznikne varovanie " W53-Blokovanie BM (str. 31)".
Porucha Pri blokovani BM vznikne porucha " E47-Blokovanie BM (str. 35)".
Brzdny  odpor . . 11,00
(BO) [736] Odpor brzdného odpornika. ohm
0,01 Ohm =+
1000,00 Ohm
Sous S teSpust2 testovanie funk| nost.i BM a B
st(?e[675] i mpul zov 5% polas 10s ak je menil %
P DC .
7.5.9 BRZDENIE TOKOM
Skupina parametrov | 2slo [774]
Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom. 3
Brzdenie tokom (BT) sl Ygi na brzdenie pohonu pri chlb

doplnenie inlch [376} (pti. ABY alebaudynandokyndobah Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 77).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ BRZDENIE TOKOM

Nazov [ID] Popis Def.
Zapnuti e |l i nnosti funkci e Brzdenie to
mnogstvo energie tel Ycej sp2tne do men

Brzdenie premen?2 na teplo motora. Pri zv1 @ramrap. BT

tokom (BT) [[776] (str. 79) sa s intenzitou Umernou zosilneniu Zos. brzd. tokom [777] (str. 79)|Vypnuté

[775] ZvVvyguj e budeni e motora (strmosS U/F k
motorom telie vygg?2 pr %d. Preto by mal
dostatolne di menzovanl alebo chr&nenl

Vypnuté Brzdenie tokom je vypnuté.

Zapnuté Brzdenie tokom je zapnuté.

g;_a%.?e]nap. Pracovné napétie brzdenia tokom. 580,0 V

Podpitie! +Hod.n0.t a nap"a.t i a"_medzi obvodu pri ktorej] z al

Prepatie? 1Pozr! kap!tolu 3.1 Podpat!e, prepatie (strr14)podOa typu virobku.
2Pozri kapitolu 3.1 Podpatie, prepatie (str. 14)podOa typu vIirobku

i)?(so.m [7b7r$?| Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 1,00
Pr2lig vysok® zosilnenie mige spltsobi S nEH

0,00 +[Nadprad (str. 33)". Pri nulovej hodnote je Funkcia brzdenie tokom neaktivna. Spravna

100,00 hodnota sa vol? kompromi sne tak, aby brzd
zbytolne vysokT.

;:1";67);] BTLasov§ kongtanta filtra vIistupu bl oku KLOOms

10 ms +Pom&8ha prisptsobiS dynamiku brzdenia toko

6. maja 2026 Strana 79 z 187



VONSCH

UNIFREM v.5.33x

Nazov [ID] Popis | Def.
10000ms |hodnotu parametra zmengovas. Pr2lig mal § |
vznik poruch.
7.5.10 OBMEDZENIE VYKONU
Skupina parametrov | 2slo [811] B
Nastavenie podmienok obmedzenia vlIikonu (OV) menila. oV
extr®mnych zaSagovac2ch a tepelnlch podmienkach na %ko

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA \ OBMEDZENIE VYKONU

Nazov [ID] Popis Def.
VoOba regimu obmedzenia vIkonu
stavoch zalne meni | zni gova$S ma

Obm. wvykonu (OV) por Yach, ktor ® by mohl i ukonli S
[766] Ak je potrebn® udrgaS menil v |
al ebo zaSagovacz2ch pomer och,
obmedzenia vykonu.
[\ od ~=_ JPri prekrol en2 papang mtg\MNid1]a(strrs)mad hadnotu 90% sal
preSag = 7
zalne obmedzovaS vl kon.
i 0d tepl Pri pr ek r oTeplotd metarafM]o (stry 25) cez hodnotu danl parametrom
Varovanie Tchl [767] (str.119) sa zal|l ne obmedzova$S vl
i od pr dgPr i prekrol en?2 pepang atgMTii3B]a(strn26)tnadradnotu 90% sal
motora zalne obmedzovaS vikon.
i Od Pri pr ekr olTephota ETCe [BA90 t(syr. 24) vyhodnotenej z externého
ext. t ) . ~
sn2mala teploty sa zalne obmedzova$S vl
i Od si gn§|0bmedzeni e vikonu menila pri Signd BV (d08g]
(str. 80) nad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089] (str. 80).
. Obmedz2 viIikon pri mot or i ckom KaxSgkgnenmofor
I Od Pmax _mMiea1) (str. 80).
I od Pmax/Obmedz2 vIikon pri gener §tori ckonMaxz akn
prddom gener. [1632] (str. 80) prostrednictvom obmedzenia generatorického pradu.
od Pmax/Obmedz2 vIikon pri gener 8tori ckonMaz als
rTchl os Sou |gener. [1632] (str. 80) prostrednictvom obmedzenia rychlosti.
i od tepl Pri prekrolTeenl ot eap lloitpyu (dtrGEY cez] l@dndty danu
parametromVar ovani e Te(ptl119)]| ispu z[a9 M]e obmedz
L ~=_ Pri prekrolen?2 Zradageenica |($BEB)nddddGolu 90%
I Od preSag = -
sa zalne obmedzova$S viIkon.
Il[\ﬂgg.l] vykon - motor Ohranilenie vikonu motora pri m({1100 W
10 W + 1500000 W
I'[\igg'z] vykon  gener. Ohranilenie vikonu motora pri g[1100W
10 W =+ 1500000 W
P zl ogk-BmaxHodnota zosilnenia proporci on§|00400
[1633] vykonu (OV-Pmax). '
1000.0000 +ReguléltorOV-PmaX pracuje |len pri akt2zvnej
' alebo "Od Pmax_gen - pradom". Pri zapornej hodnote zosilnenia regulator invertuje
1000,0000 -
regul aln¥% odchl | ku.
I zl ogkRPmaxHodnot a integralnnej | asovej k0155
[1634] vykonu (OV-Pmax). '
0,00 s +1000,00 s RegulétorOV-Pmax ,prf\cuj e len pri aktzvnej
alebo "Od Pmax_gen - pradom".
Vai ber sign8§lu podOa Kkt or ®ho sa [75] Teplota
Signal OV [1088] voObe zdroj a ob @adwleomi(QV) [VGB]k(sIrn&G))—eIektroniky
"od signalu obm. vyk.".
Signal
Hranica sig. pre OV [Hranica signalu Signal OV [1088] (str. 80) , nad ktor 955 0 °C
[1089] obmedzova$S vl kon. '
0,0 °C +200,0 °C
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Nazov [ID] Popis
. Hodnota zosilnenia proporcion§l|
P zl ogka Ovvykonu V). 1,0000
-1000,0000 +<IRegul 8t or OV pracuje len pri aktzvnej
1000,0000 z8pornej hodnote zosilnenia regul 8tor
. Hodnot a integral nej | asovej k
I zl ogka OVWkonu V). 1,00s
0,00 s +1000,00 s Regul 8t or OV pracuje |len pri akt2vnej
K Emax Pmax gen Koeficient doladeni a veOkosti Q
— - -9 gener 8torick®ho vlIkonu motora g100
[1637] - X "
richl osSou
0,01 + 10000,00
7.6 VSTUPY A VYSTUPY
Skupina parametrov | 2slo [216] N
Nastavenie ovl8§dac2ch, digit8lnych a anal - -govlch
7.6.1 BINARNE VSTUPY
Skupina parametrov | 2slo [143]
Nastavenie binarnych (digitalnych) vstupov.
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ BINARNE VSTUPY
Nazov [ID] Popis Def.
Hw. typ BINov |[Nastavenie hardvérového sposobu  vyhodnotenia _binarnych  vstupov.l24V
[172] Vyhodnotenie sa tlka vgetklch bin8§rnyYrove
oV B Jednotlivé binarne vstupy X1:1, X1:2, X1:3, X1:4, X1:5, X1:6 st aktivne ak je na ne
rov{ . > " _
pripojené napéatie OV (svorka X1:10).
Jednotlivé binarne vstupy X1:1, X1:2, X1:3, X1:4, X1:5, X1:6 st aktivne ak je na ne
24V DBrof .o ]
pripojené napatie 24V (svorka X1:8).
{:1";25 BINlLasov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms
Oms+300008i ngrny vstup zopne ag keN | e HwaypBISovjlg2] .
ms ' 81) akt2zvna dl hgie ako hodnota tohto param
| as.
Logika BIN1|Ur | uj e splsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama
[716] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
Priama Ak je HW typ nastaveny na 24V, potom BIN je aktivny ak je na vstupe 24V. Ak je hw typ
nastaveny na 0V, potom je BIN aktivny pri OV.
| . Ak je HW typ nastaveny na 24V, potom BIN je aktivny pri OV. Ak je hw typ nastaveny na 0V,
nvertovana : . 4
potom je BIN aktivny pri 24V.
'[:1'535 BINZI,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si (100ms
OmS*3OOOOBi n8rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISlovylg2] .
ms ' 8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paranm
| as.
Logika BIN2|Ur | uj e spltsob vyhodnotenia bin§rnehPriama
[717] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
Pozri v oOb yogikasBtNa [Tis]t (stra81)
;:1";85 BIN3Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms
Oms;SOOOOBi ngrny vstup zopne ag keN je HwaypBISlovylg2] ir.
ms ' 8l) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto paranmn
| as.
Logika BIN3[Ur | uj e splsob vyhodnoteni a bin§rnEhPriama
[718] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.
Pozri v oOb yogikasBiNa [Tus]t (stra81)
Fiter BIN4[Lasov§ kongtanta filtra bing§rneho si {10ms
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Nazov [ID] Popis

[181]

Orns;300008in§rny vstup zopne ag keN j e HwaypBISov1§2] .

ms ' 8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paran
| as.

Logika BIN4A|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[719] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.

Pozri v o Ob yogikasBiNa [Tl (stra81)

'[:1";;5 BINSLasov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

Oms;3OOOOBin§rny vstup zopne ag keN | e HwatypBISov\|1§2] i

ms ' 8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paranmn
| as.

Logika BINS|Ur | uj e splsob vyhodnotenia bin§rnehIDriama

[720] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.

Pozri v o Ob yogikasBiNa [Tis]t (stra81)

'[:1'225 BIN6I,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si (100ms

OmS;30000Bin§rny vstup zopne ag keN j e HwaypBISovl§2] .

ms ' 8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paramn
| as.

Logika BIN6[Ur | uj e spltsob vyhodnoteni a bingrnehPriama

[721] hardvérové nastavenie typu binarnych vstupov.

Pozri v o Ob yogikasBiNa [Tis]t (stra81)

7.6.2 ANALOGOVE VSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [144]

Nastavenie anal -govich vstupov, ktor® sa poug2vaj ¥ na

signg8lov ako ¢gelan§ frekvencia, tlak, vigka hladiny at

AIN1

Skupina parametrov | 2slo [147]

Prvy analégovy vstup.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN1

NEIiIZD(])V Popis Def.

Typ

AIN1 Typ analdgového vstupu. 0-10V

[153]

0-10V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkos
rozsahu od OV do 10V(~0 ag 100%) DC.
Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkos

b-10V rozsahu od 2V do 10V(~0 ag 100%) DC. Ak tot
meni | vyhl §&€25-Pperwdlewn(stt. 3d) N1 Vyhodnotenie pofi
pomocou Chyba AIN [837] (str. 115).

0-20mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:12 v rozsahu 0 ag 20 mA(~0 ag 100%) .
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mA X1:12 v rozsahu 4 ag 20 mA(~-0 ag 100%) . Ak t
meni | vyhl §&€25-Pperwdgfeuw(stt. 3d4) N1 Vyhodnotenie pofi
pomocou Chyba AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN1 Lasovg8 kongtanta filtra prv®ho r8§du pr |100ms

[254]

0 ms +

30000

ms
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Skupina parametrov | 2slo [150]

Nastavenie zapisovania analégového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude
ovplyvnena hodnotou analégového vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY\AINI\GPECI CLNE NASTAVENI E Al N1

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN1[251] [VT ber sign8lu, ktorlT sa bude lines8r -
Signal

Sig. (AIN1_A)[253] [Hodnota sign8lu pre Y%roveR anal - gov@

Sig. (AIN1_B)[252] Hodnota sign8&8lu pre YroveR anal-govd-

AIN1_A [949] broveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [000V
0,00 V + 10,00 V
AIN1_ B [950] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V

0,00 V +10,00 V

AIN2
Skupina parametrov | 2slo [149]
Druhy analégovy vstup.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN2

Nﬁlé(])v Popis Def.
Typ
AIN2 Typ analégového vstupu. 0-10 V
[154]
0-10 V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
.10V rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto nap?2tie po

poruchu"E26-Pr er ugen(tr.3%) ™N.2 Vyhodnotenie por uc hyChyba
AIN [837] (str. 115).

O-20mAH°anta anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:14 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal  -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1: 14 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥d po

4-20 mA poruchu"E26-Pr er uge n(tr.3) N2 Vyhodnotenie por uc h yChyba

AIN [837] (str. 115).

Filter
AIN2 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr|100ms
[262]

0 ms =+
30000
ms

EO%#) <, . % .13416%.)% !). 0

Skupina parametrov | 2slo [155]

Nastavenie zapisovania analégového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude
ovplyvnena hodnotou analégového vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY\AIN2\GPECI CLNE NASTAVENI E Al N2
Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN2[259] VT ber sign8lu, ktorlT sa bude | ineS8§rn
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Nazov [ID] Popis | Def.

Signal

Sig. (AIN2_A)[261] Hodnota sign8lu pre %roveR anal -gov @

Sig. (AIN2_B)[260] Hodnota sign8lu pre YroveR anal-govd-

AIN2_A [951] broveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [000V

0,00 V + 10,00 V

AIN2_B [952] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V

0,00 V + 10,00 V

AIN3

Skupina parametrov | 2slo [148] y

Tret2 anal  -govl vstup. Nie je pr2zstupnl pre menil e

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN3

N;é(])v Popis Def.

Typ

AIN3 Typ anal6gového vstupu. 0-10V

[268]

0-10 V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

.10V rozsahu od 2_V do 10V DC. A k tot_o napatie po
poruchu " E27-Pr er uge n(str. 3%) N3 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 115).

O-20mAH°anta anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8§8 veOkost
X1: 16 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal  -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mAX1:16 v rozs_ahu~ 4 ag 20 mA. Ak t_ento pr Y%d po
poruchu" E27-Pr er uge n(str.38) N3 Vyhodnotenie por uc hyChyba
AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN3 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr|100ms

[272]

0 ms =+

30000

ms

£0 %#) <, % 1'3416%. ) % 1) X

Skupina parametrov | 2slo [156]

Nastavenie zapisovania analdégového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude

ovplyvnena hodnotou analégového vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY\AINS\GPECI CLNE NASTAVENI E Al N3

Nazov [ID] Popis Def.
Signal AIN3[269] VT ber sign8lu, ktorlT sa bude lines§r -
Signal
Sig. (AIN3_A)[270] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd-
Sig. (AIN3_ B)[271] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd-
AIN3_A [953] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0,00 V + 10,00 V
AIN3_B [954] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V
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Nazov [ID] Popis | Def.

0,00 V + 10,00 V

AIN4

Skupina parametrov | 2slo [152] 5

Gt vr tl anal -govl wvstup. Nie je pr2stupnl pre menile UN

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \ AIN4

NFIIIZD?V Popis Def.

Typ

AIN4 Typ anal6gového vstupu. 0-10V

[274]

0-10 V/ Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

.10V rozsahu od 2_V do 10V DC. A k tot_o napatie po
poruchu"E28-Pr er ug e n(str. 3%) N4 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 115).

0-20mAH°anta anal-gov®holvstupu zodpoved8§8 veOkost
X1: 18 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal  -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mAX1:18 v rozs_ahuN 4 ag 20 mA. Ak t_ento pr Y%d po
poruchu"E28-Pr er uge n(str. 3% N4 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN4 Lasovg8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr|100ms

[278]

0 ms =+

30000

ms

£0 %#) <, % 1'3416%. ) % !') . @

Skupina parametrov | 2slo [199]

Nastavenie zapisovania anal6égového vstupu na vybrany parameter. Hodnota tohto parametra bude

ovplyvnena hodnotou anal6gového vstupu.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VSTUPY \AINA\GPECI CLNE NASTAVENIE Al N4

Nazov [ID] Popis Def.

Signal AIN4[275] VT ber sign8lu, ktorlT sa bude | ineS§r -

Signal

Sig. (AIN4_A)[276] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd-

Sig. (AIN4_B)[277] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd-

AIN4_A [955] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V

0,00 V + 10,00 V

AIN4_B [956] BroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V

0,00 V + 10,00V

7.6.3 RELEOVE VYSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [146]

Nastavenie rel®ovlich viIistupov, ktor® sl “%ugia na signal.

porucha, chod, dosiahnutie gelanlch ot8l ok at N.
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Skupina parametrov | 2slo [186]
Nastavenie relé 1. Relé je vyvedené na svorky: NC - X2:25, COM - X2:26, NO - X2:27 (NC - X2:24, COM -
X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 1

Nazov [ID] Popis Def.
R1 Zdroj [697] Nastavenie funkcie spinania pre relé. Chod
motora
Chod motora Rel ® zopne ak je menil| v gtarte (chode).
Pripraveny Rel ® zopne, keN je meni | pripravenl (REAI
Porucha Rel ® zopne ak nastane porucha v menil.
Brzda Rel ® zopne pri aktivgcii [51dnskr.cl09% mechani (
F=zel Rel ® zopne pri dosiahnut? ¢gelanej frekve
Gpeci 8 n[Rel ® zopne pri splnen2 podmienok v podme
R 1 Las : _ .
[307] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
2’005+3600’00P0 vzni ku podmienky zopnuti a, rel ® zopne
R1 boneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [308] P ) '
2’005+3600’00P0 z8ni ku podmienky zopnutia, rel® rozopt
Url uje splsob vyhodnoteni a rel ®o v ®
R1 Logika[755] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as y|Priama
vyhodnoti logika relé.
Priama Ak sU splnené podmienky pre zopnutie, tak relé zopne.
Invertovana Ak sU splnené podmienky pre zopnutie, tak relé rozopne.
EO0O%#) <, . % .! 341 6%.) % 2v
Skupina parametrov | 2slo [221] 5 3 .
Nastavenie gpeci 8| ré&zdrof[a®F Kstr.i8® pmues 2r ebly@ LZ.vol enl " Gpeci §
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY\RELE1\GPECI CLNE NASTAVENI E R1
Nazov [ID] Popis Def.
R1 Signal|Si gn 8§l ktorl sa vyhodnocuje pre sp?2|[76] Stav|
[189] alebo diskrétny signal. meni | a
Signal
R1 zopne . .
[301] Podmienky pre zopnutie R1. Chod
Pozri voObgtpar ammefsir.a4) [ 76 ]
R1 rozopne . .
[309] Podmienky pre rozopnutie R1.

Pozri voObgtpar ammeisir.a4) [ 7 6]

2%, O ¢

Skupina parametrov | 2slo [187]

Nastavenie relé 2. Relé je vyvedené na svorky:NC - X2:28, COM - X2:29, NO - X2:30 (NC - X2:21, COM -
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 2

Nazov [ID] Popis Def.
: Nastavenie funkcie spinania pre relé. Funkcionalita je analogicka s RELE 1 R1
R2 Zdroj [698] Zdroj [697] (str. 86). Porucha]
Pozri voOb Rl Z®j{687héstr. B6A
R2 L3S Ioneskorenie zopnutia RELE 0,00 s
[316] P : ’
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Nazov [ID] Popis | Def.
2’005+3600’00P0 vzni ku podmienky zopnutia, rel® zopne
R2 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [317] P ) '
2’005+3600’00Ak ug neplat?2 podmienka zopnutia, rel® e

Url uje splsob vyhodnoteni a rel ®ov®
R2 Logika[756] |pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | asy |Priama
vyhodnoti logika relé.
Priama Ak sU splnené podmienky pre zopnutie, tak relé zopne.
Invertovana Ak sU splnené podmienky pre zopnutie, tak relé rozopne.
EO%#) <, . % .1 3416%.) % 2¢
Skupina parametrov | 2slo [223] 5 B .
Nastavenie gpeci 8| mReZzdrof[a98] Kstr.i8® pmrues 2r ebly@ 2Z.vol enl "Gpeci 8§
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY\RELE2\GPECI CLNE NASTAVENI E R?2
Nazov [ID] Popis Def.
R2 Signal|Si gn § | ktorT sa vyhodnocuje pre sp?276] Stayv|
[311] alebo diskrétny signal. meni | a
Signal
2213] Zopne Podmienky pre zopnutie R2. Porucha
Pozri voObgtpar ammeisir.a4) [ 76 ]
R2 rozopne . .
[314] Podmienky pre rozopnutie R2.

Pozri voObgtpar ammefsir.a4) [ 7 6]

2%, O ¥

Skupina parametrov | 2slo [188]

Nastavenie rel® 3. Nie je pr2stupni pre meni |-¥23UNI FRE N
COM - X2:32, NO - X2:33.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY \ RELE 3

Nazov [ID] Popis Def.
: Nastavenie funkcie spinania pre relé. Funkcionalita je analogicka s RELE 1 R1|_ . .
R3 Zdroj [699] Zdroj [697] (str. 86), Pripraveny
Pozri voOb Rl Z®j{687h str. B6A
R 3 Las . . .
[324] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
S'OOS+36OO’OOP0 vzni ku podmienky zopnutia, rel® zopne
R3 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [325] P ) '
S’OOS+36OO’OOAk ug neplat?2 podmienka zopnutia, rel ® eq(
Url uje sptsob vyhodnot eni a rel ®ov @
R3 Logika[757] podmi enk a, potom sa vyhodnotia | as ylPriama
vyhodnoti logika relé.
Priama Ak su splnené podmienky pre zopnutie, tak relé zopne.
Invertovana Ak s splnené podmienky pre zopnutie, tak relé rozopne.
EO%#) <, . % .1 341 6%. )% 2%
Skupina parametrov | 2slo [226]
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Nastavenie gpeci 8l nep Zdfou[@oR]c(ste 87pr emus &l ®yS. zvol enl " Gpe
pr2stupn8 pre menile UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ RELEOVE VYSTUPY\RELE3\GPECI CLNE NASTAVENI E R3

Nazov [ID] Popis Def.
R3 Signal|Si gn 8§ ktorT sa vyhodnocuje pre spi76] Stav
[320] alebo diskrétny signal. meni | a
Signal
[F;zl] zopne Podmienky pre zopnutie R3. Pripraveny
Pozri voObgtpar ammefsir.a4) [ 7 6]
R3 rozopne . .
[322] Podmienky pre rozopnutie R3.

Pozri voObgtpar ammefsir.a4) [ 7 6]

7.6.4 ANALOGOVE VYSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [145]

Nastavenie anal - -govich vistupov, ktor® sl %gia na pr
nadradenych riadiacich alebo diagnostickych systémov ako napriklad zobrazovacie jednotky, PLC, meracie
pr2stroje atN.

AO1

Skupina parametrov | 2slo [370]

Prvy analégovy vystup je vyvedeny na svorky: Plus - X1:19, Minus - X1:20 (Plus - X1:15, Minus - X1:16 pre
UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO1

Nazov [ID] Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ analégového vystupu. 0-20mA
\Vypnuty Analdgovy vystup je vypnuty. Na svorkach je OmA.
0-20mA Analdgovy vystup pracuje v rozsahu 0-20mA.
4-20mA Analdgovy vystup pracuje v rozsahu 4-20mA.
IAO1 Zdroj [1076] VoOba veliliny, ktor§ sa zobr|Frekv.MNabs.
Frekv. MN abs. Na vystupe je hodnota Frek. MN abs. [472] (str. 17).
Prad MT Na vystupe je hodnota Prid MT [42] (str. 16).
\Vykon Na vystupe je hodnota Vykon [66] (str. 16).
Prad ETO Na vystupe je hodnota Prid ETO [870] (str. 24).
[IMoment Na vystupe je hodnota Moment [69] (str. 16).
Gpeci 8§l ny Na vistupe je veliling vybrat§ z par a
Filter AO1 [731] Lasov8 kongtanta filtra pr V®H0ms

0 ms + 30000 ms
Sig. (AO1_A) [360]

Hodnota signalu zodpovedajiica Urovni analégového vystupu v

bode A. 0,00 Hz

0,00 - Max. frekvencia
[111]

Hodnota signalu zodpovedajica drovni analégového vystupu v

Sig. (AO1_B) [361] bode B. 50,00 Hz
0,00 + Max. frekvencia

[111]

AO1_A [941] BroveR anal -gov®ho vistupu v [0,00mA
0,00 mA + 20,00 mA

AO1_B [942] DroveR anal -gov®ho vIistupu v |20,00mA

0,00 mA + 20,00 mA

[472] Frek. MN

Signal AO1 [359] Viber gpeci 8l neho signglu PT &bs

Signal
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Skupina parametrov | 2slo [371]
Druhy analégovy vystup je vyvedeny na svorky: Plus - X1:21, Minus - X1:22 (Plus - X1:17, Minus - X1:16 pre
UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO2
Nazov [ID] Popis Def.
Typ anal -gov®ho vIistupu. Mo gnost iTyp AGL

Typ AO2[362] |1a5a1 (sir. 88).

0-20mA

Pozri voOb {ypAQ@L[358h ¢str.i83)

AO2 ZdrojvoOba veliliny, ktor8 sa zobrazuje N |orad MT

[1077] su analogické s AO 1 AO1 Zdroj [1076] (str. 88).

Pozri v oObyYOlZdroj EHLO7e] t(str.z888)

'[:7'225 AOZLasov§ kongtanta filtra prv®ho r 8du p0ms

0 ms + 30000

ms

[83:86] (AOZ_A) Hodnota signalu zodpovedajlca Grovni analdégového vystupu v bode A. 0,00 A
~ 4 ~

0.00 + Iz ‘Hodnota z8§vis?2 od vikonovej rady menil a.

[33:38] (AG2_B) Hodnota signalu zodpovedajica Urovni analdégového vystupu v bode B. 6,00 A
- 4 -

0,00 + Inwz “"Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.

AO2 A[945] [ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode A. |0,00mA

0,00 mA =+
20,00 mA
AO2 B[946] [ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode B. |20,00mA

0,00 mA =+
20,00 mA
Signal AO2
[364]

Signal

[42] Prad
MT

Viber sign8lu podOa ktor®ho sa bude |

AQO3

Skupina parametrov | 2slo [372]

Treti analégovy vystup je vyvedeny na svorky: Plus - X1:23, Minus - X1 : 2 4 . Nie je pr2zstupr
UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE VYSTUPY \ AO3
Nazov [ID] Popis Def.

Typ anal -gov®ho vIistupu. Mognost

Typ AO3 [363] Typ AO1 [358] (str. 88).

Pozri voOb JypAQ@L[358h¢str.i88)

. VoOba veliliny, ktor8 sa zobrazu
AO3 Zdroj [1078] nastavenia su analogické s AO 1 AO1 Zdroj [1076] (str. 88).

Pozri voObyYOlZdroj EL07e] t(str.s888)

0-20mA

Vykon

Filter AO3 [733] Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r §|Oms
0 ms + 30000 ms
Sig. (AO3_A) [367] Hodnota signalu zodpovedajlca Urovni analégového vystupu v bode A. |0,0 wW

-3000000000,0 W =+
3000000000,0 W

Sig. (AO3_B) [369] Hodnota signalu zodpovedajica Grovni analdégového vystupu v bode B. 6000,0

-3000000000,0 W =+
3000000000,0 W
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NéZOV [ID] Popis Def
AO3 A [947] DroveR anal -gov®ho vistupu v bodeg000mA
0,00 mA + 20,00 mA
AO3_B [948] DroveR anal -gov®ho vistupu v bodeanOA’\00

0,00 mA + 20,00 mA

Signal AO3 [365] Viber signglu podOa ktor ®ho sa b[66]

vystup. \Vykon
Signal
7.6.5 IRC
Skupina parametrov | 2sl o [435] y
Nastavenie parametrov sn2mala | RC1, ktorl sa poug2va n

a prip8ja sa do rozgNioVv&€Cileh®T mbod o Frék. IR [434) tstr. a0).uj e Vv

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC

Nazov [ID] Popis Def.
Pol et . . .

IRC1 [436] Pol et impulzov I RC na jednu ot&8] ku zo |1024
0 + 40000

Pol et . . .

IRC2 [827] Pol et impulzov I RC na jednu ot&8] ku zo |1024
. Pre n2zkoot&8|l kov® motory sa volia | RC sn
0 + 40000 poltom i mpulzov na ot &8l ku.

beribda v P E€Fi - da pre vipolet richlosti I RC. Zv]
r,cthC[4337/5)'rlchlosti, veOk8 hodnota m!ge splsobif2
yen. kvality regulécie rychlosti.

1+ 100

Filter rychl. IRC |_. . .

[1641] Filter rychlosti IRC1 a IRC2. 0,0 ms
0,0 ms + 50,0

ms

[8825e]r ot. IRC1 Polarita vyhodnotenia rychlosti IRC. Priamy (A-B), inverzny (B-A). Priamy|
Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urleng§ zap
Inverzny X/(I:hlt;;i.rom tejto voOby sa bez potreby prep

7.6.6 IRC2/ARC

Skupina parametrov | 2slo [826] N

Nastavenie parametrov sn2mala polohy a rlchlosti | RC2

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ IRC2/ARC

Nazov [ID] Popis Def.

IRC2/ARC typ [824] Typ pripojeného modulu pre meranie druhej polohy/rychlosti. IRC2

IRC2 Nie je pripojeny modul na meranie absolltnej polohy.

RM-RES Je pripojeny modul na meranie absollUtnej polohy typu resolver.

RM-SERVO Jlg ,p.ripojenT rozgirovac? modul na | 3
sériovu linku.

Smer ot. [IRC2/ARC Polarita, vyhodnotenia rychlosti IRC2 / ARC. Ekvivalent Priamy (A-B),Priamy

[829] inverzny (B-A) pre IRC2.

Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urlens§

Inverzny \{Tbe_rom tejto voOby sa bez potreby p
rychlosti.

ARC Komp. dopr. Kompenza‘ci.a dopravného oneskorenia medzi prijatim novej polohy z RM-O us

onesk. [688] SERVO a jej spracovanim.

0 us + 800 ps
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7.7 FUNKCIE
Skupina parametrov |2slo [532] o
Nastavenie a voOba rtznych voliteOnlch funkci?2 menil a

7.7.1 PLC FUNKCIE
Skupina parametrov | 2slo [315]
Zabudované numerické a logické bloky nahradzujice jednoduchy riadiaci systém.

[ )Y#+0 ", +9

Skupina parametrov | 2slo [166]

Vytvorenie logickych vazieb medzi signalmi. Prvé dva logické bloky su rychle, reaguju do 1ms, ostatné
logické bloky reaguji do 10ms.

, " €éAOl OAT EA
Skupina parametrov | 2slo [1024]
Nastavenie | asov oneskorenia LB.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY\L B L ASOVANI E

Nazov [ID] Popis Def.
Las zap. Oneskoreni e _!gsu Zzaph®t ipaeLEB_.asVz@stquz)j&0,00
’ potrebn® url]i S pre ktor® LB je danlil S
0,00 s + 7200,00 s
LB pre | g/Tber logicklich blokov pre ktor®asa z

[1033] [1025] (str. 91).

Pozri v oOb yogipké blokynig] 1(str.21)
Oneskorenie | asu zaph@tipaelB.asV z@pol) @000
potrebn® ur| i S pre ktor® LB je danl | §s

Las zap.

0,00 s +7200,00 s
LB pre | g/Tber logicklich blokov pre ktor®asa z
[1034] [1026] (str. 91).

Pozri v oOb yogipké blokynig] {(str.21)
Oneskorenie | asu zaph®tipaelB.asV z@tpOlygo00
potrebn® url| i S pre ktor® LB je danl | §s

Las zap.

0,00 s + 7200,00 s

LB pre | g/Tber logicklich blokov pre ktor®asa z
[1035] [1027] (str. 91).

Pozri v o Ob yogipké blokynid t(str. 21)
Oneskorenie | asu zaph@tipaelB.asV z@pOl)«o00
potrebn® ur| i S pre ktor® LB je danl | §s

Las zap.

0,00 s +7200,00 s
LB pre | g/ITber logicklch blokov pre ktor®@asa z
[1036] [1028] (str. 91).

Pozri v oOb yogipké blokynig] 1(str.21)
Oneskorenie | asu vyph8tipaelB.asV vetpdlyjdo,00

Las vyp. potrebn® urliS pre ktor® LB je danl | §s
0,00 s + 7200,00 s

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®@asayv
[1037] [1029] (str. 91).

Pozri v oOb yogipké blokynig] 1(str.21)

Las vyp. Oneskoreni e _!9su vyphBtipaeLB_.ava@tp”Qlajﬁ0,00
" potrebn® ur| i S pre ktor® LB je danl | §s
0,00 s + 7200,00 s

LB pre | gVIiber Ilogicklch blokov pre ktor®asayv
[1038] [1030] (str. 91).
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Nazov [ID] Popis | Def.
Pozri v o Ob yogipké blakynid] t(str. 21)

Las vyp. Oneskoreni e .!gsu vyphBtipaeLB_.ava@thajﬁ0,00
" potrebn® url]i S pre ktor® LB je danl | qs
0,00 s + 7200,00 s

LB pre | g/VIber Il ogicklch blokov pre ktor®asayv
[1039] [1031] (str. 92).

Pozri v oOb yogipké blokynid] {(str.21)

Las vyp. Oneskoreni e .!gsu vyphBtipaeLB_.ava@tq@%jﬂ0,00
" potrebn® urliS pre ktor® LB je danl | qs
0,00 s + 7200,00 s

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®@asayv
[1040] [1032] (str. 92).

Pozri v oOb yogipké blokynid {(str.21)

LB Reset
Skupina parametrov | 2slo [1041]
Nastavenie resetovania LB. Vybraté LB sa nastavia do vychodiskového stavu.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB RESET
Nazov [ID] Popis Def.
LB Reset [1045] \Vyber logickych blokov pre ktoré sa uplatni reset.

Pozri v oOb yogipké blokynig] 1(str.21)

LB Reset signdl VI ber sign§lu pre Reset LB. Ten sa s|
[1042] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny s
Signal

LB Reset aktivny Podmienky aktivacie resetu logického bloku. -
[1043]

LB Reset neaktivny Deakti v8cia resetu LB: V pr2pade | 2sg¢g
[1044] ako nastaven8§ %YroveR.

LB1 fast

Skupina parametrov | 2slo [167]

Nastavenie prvej rychlej logickej operacie (reaguje 1ms).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB1 FAST

Nazov [ID] Popis Def.
I[‘GE;%__)] operaC|aTyp |l ogickej oper8cie, ktor8 sa pougij ¢OR
OR Oper8cia logickIl s%W et. VIistup je akt?2vny
AND Oper8cia logickIl s¥%wW in. VIistup je akt?2vny
XOR Oper8cia exluz2vny s%l et. VIistup je akt
neaktivny).

RS Klopny obvod RS. Vystup sa nastavi neaktivny ak prvy vstup je aktivny. Vystup sa nastavi
aktivny ak druhy vstup je aktivny.

= Operacia rovna sa. Vystup je aktivny ak su obidva vstupy rovnakeé.

- Oper8cia va@|l gie alebo rovn®. Vistup je 4

B druhy.
> Oper8cia valgie. VIistup je akt2vny ak | e
LB1 arovne . o
[1008] Typy vstupov a vystupov pre logicky blok.

I VT |, y .
negovany \Vystup logického bloku bude negovany.
[ V s t u |Prvy vstupny signal je negovany.
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Nazov [ID] Popis |Def.
negovany
! V stu Druhy vstupny signdl je negovany.
negovany
[ Vstup [Prvli vstup LB reaguje na n8begn% hranu si
[ Vstup [Druhl vstup LB reaguje na n8begn% hranu g
[ Vstup |Prvli vstupnl sign8l nepoug2va hyster®ziu.
[ Vstup [DruhlT vstupnl sign8l nepoug2va hystr®ziu.
[ Vst up |Prvyvstup LB sa vyhodnocuje intervalovo a nie hysterézne.
[ Vst up [Druhy vstup LB sa vyhodnocuije intervalovo a nie hysterézne.

LB1_1 signdl VT ber sign8lu pre 1. vstup LB1 Ten sa

[577] vybranlT buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

LB1 1 zopne . . i
[578] Podmienky pre zopnutie LB1_1.

LB1_1 rozopneLB1_1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[579] nastavens8§ YWroveR.

LB1 2 signal VT ber sign8lu pre 2. vstup LB1. Ten sal
[580] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

LB1 2 zopne . . ]
581] Podmienky pre zopnutie LB2.

LB1 2 rozopneLB1_2 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[582] nastavens8§ YWroveR.

LB2 fast

Skupina parametrov | 2slo [168]

Nastavenie druhej rychlej logickej operacie (reaguje 1ms).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB2 FAST

Nazov [ID] Popis Def.
LB2 operdcia|lTyp | ogi ckej oper 8ci e, ktorg8 sa pou\c‘]ioR
[626] analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 92).

Pozri voObyBlpmeraaiees] (sa. 92)
LB2 arovne Ty py vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1009] LB1 drovne [1008] (str. 92).

Pozri voObyBlgrawne[10@8] (sta 92)
LB2_1 signdl VT ber sign8lu pre 1. vstup LB2 Ten sa
g

[583] vybranT buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

LB2_ 1 zopne . . _
[584] Podmienky pre zopnutie LB2_1.

LB2_1 rozopne|LB2 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[585] nastaven§ ¥roveR.

LB2_2 signdl VT ber sign8lu pre 2. vstup LB2. Ten sal
[586] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sig
Signal

LB2_2 Zzopne Podmienky pre zopnutie LB2_2. -

[587]
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Nazov [ID] Popis

LB2_2 rozopne|LB2 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[588] nastavens§ YroveR.

LB3

Skupina parametrov | 2slo [169]

Nastavenie tretej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB3

Nazov [ID] Popis Def.
LB3 operacialTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[627] analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 92).

Pozri voObyBlpperaaites] (sk. 92)

LB3 arovne Ty py vstupov a vistupov pre logickTIl bl
[1010] LB1 drovne [1008] (str. 92).

Pozri voObyBlgramne[10es] (sta 92)

LB3 1 signal VT ber sign8lu pre 1. vstup LB3. Ten sal
[589] vybranlil buN | 2sel nl alebo diskr®tny sig
Signal

LB3_1 zopne . . _
[590] Podmienky pre zopnutie LB3_1.

LB3 1 rozopne L B3 _1 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho si|
[591] nastavensg8 YWroveR.

LB3 2 signal VT ber sign8lu pre 2. vstup LB3. Ten sal
[592] vybranil buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
Signal

LB3_2 zopne . . ]
[593] Podmienky pre zapnutie LB3_2.

LB3 2 rozopne |L B3 _ 2 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho si|
[594] nastavens§8 YiaroveR.

LB4

Skupina parametrov | 2slo [170]

Nastavenie gtvrtej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB4

Nazov [ID] Popis Def.
LB4 operacia[Typ | ogi ckej oper 8ci e, ktorg8 sa pougiOR
[628] analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 92).

Pozri voObyBlpmerdaites] (st 92)

LB4 rovne Ty py vstupov a vIistupov pre logickI bl
[1011] LB1 Grovne [1008] (str. 92).

Pozri voObyBlgramne[10@8} (sta 92)

LB4_1 signdl VT ber sign8lu pre 1. vstup LB4. Ten sal
[595] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®t ny sid
Signal

LB4_1 zopne . . ]
[596] Podmienky pre zapnutie LB4_1.

LB4 1 rozopne|LB4 1 rozophne: V pr2pade | 2seln®ho sil|
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Nazov [ID] Popis

[597] nastaven8§ YroveR.

LB4 2 signal VT ber sign8lu pre 2. vstup LB4. Ten saf
[598] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
Signal

LB4 2 zopne . : .
[599] Podmienky pre zopnutie LB4_2.

LB4_2 rozopne|LB4 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[600] nastavens8§ YroveR.

LB5

Skupina parametrov | 2slo [171]

Nastavenie piatej logickej operéacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB5

Nazov [ID] Popis Def.
LB5 operdcia|lTyp | ogickej oper 8ci e, ktorg8 sa pou\c‘]iOR
[629] analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 92).

Pozri voObyBlpmeraaites] (sa. 92)
LB5 arovne Ty py vstupov a vistupov pre logickTIl bl
[1012] LB1 drovne [1008] (str. 92).

Pozri voObyBlgramne[10es] (sta 92)
LB5 1 signdl VT ber sign8lu pre 1. vstup LB5 Ten sa
d

[601] vybranlT buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

LB5_ 1 zopne . . _
[602] Podmienky pre zopnutie LB5_1.

LB5 1 rozopne |L B5 1 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho si|
[603] nastavens§8 YiaroveR.

LB5_2 signal VT ber sign8lu pre 2. vstup LB5. Ten sal
[604] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny sig
Signal

LB5_2 zopne . . ]
[605] Podmienky pre zopnutie LB5_2.

LB5_2 rozopne|LB5_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[606] nastaven§ ¥roveR.

LB6

Skupina parametrov | 2slo [173]

Nastavenie giestej |l ogickej oper8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB6

Nazov [ID] Popis Def.
LB6 operacia[Typ | ogi ckej oper 8ci e, ktorg8 sa pougiOR
[630] analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 92).

Pozri voObyBlpmerdaaites] (st 92)

LB6 arovne Ty py vstupov a vistupov pre logickTIl bl
[1013] LB1 drovne [1008] (str. 92).
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Nazov [ID] I Popis |Def.
Pozri voObyBlgrame[10@8t (sta 92)

LB6_1 signal VT ber sign8lu pre 1. vstup LB6. Ten sal
[607] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sigd
Signal

LB6_1 zopne . . i
[608] Podmienky pre zopnutie LB6_1.

LB6_1 rozopne|LB6 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[609] nastavens§ YroveR.

LB6_2 signal VT ber sign8lu pre 2. vstup LB6. Ten sal
[610] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sigd
Signal

LB6_2 Zzopne Podmienky pre zopnutie LB6_2. -
[611]

LB6_2 rozopne|LB6 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[612] nastavens§8 YaroveR.

LB7

Skupina parametrov | 2slo [174]

Nastavenie siedmej logickej operacie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB7

N&zov [ID] Popis Def.
LB7 operacia|lTyp | ogi ckej oper 8ci e, ktorg8 sa pou\c‘]ioR
[631] analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 92).

Pozri voObyBlpmeraaiees] (sa. 92)

LB7 grovne Ty py vstupov a vistupov pre logickl
[1014] LB1 drovne [1008] (str. 92).

Pozri voObyBlgramne[10es] (sta 92)

LB7 1 signal VT ber sign8lu pre 1. vstup LB7. Ten sal
[613] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny sig
Signal

LB7_1  zopne . . ]
[614] Podmienky pre zopnutie LB7_1.

LB7 1 rozopne L B7 _1 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho si|
[615] nastaven§ ¥roveR.

LB7_2 signdl VT ber sign8lu pre 2. vstup LB7. Ten saf
[616] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
Signal

LB7_2 zopne . . _
[617] Podmienky pre zopnutie LB7_2.

LB7_2 rozopne|LB7 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[618] nastaven§ ¥roveR.

LB8

Skupina parametrov | 2slo [175]

Nastavenie 6smej logickej operacie.
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICKE BLOKY \ LB8

Nazov [ID] Popis Def.
LB8 operacialTyp | ogi ckej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[632] analogické s LB 1 LB1 operacia [625] (str. 92).

Pozri voObyBlpperaaites] (st 92)

LBS arovne Ty py vstupov a vistupov pre logickTIl bl
[1015] LB1 drovne [1008] (str. 92).

Pozri voObyBlgramne[10e8] (sta 92)

LB8_1 signdl VT ber sign8lu pre 1. vstup LBS. Ten sal
[619] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®t ny sig
Signal

LB8_1 zopne . . i
[620] Podmienky pre zopnutie LB8_1.

LB8 1 rozopne |L B8 1 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho si|
[621] nastavens§8 YiaroveR.

LB8_2 signdl VT ber sign8lu pre 2. vstup LBS. Ten sal
[622] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sigd
Signal

LB8_2 zopne . . ]
[623] Podmienky pre zopnutie LB8_2.

LB8 2 rozopne |L B8 _ 2 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho si|
[624] nastavens§8 YiaroveR.

5-%2)#+0 ",/ +9

Skupina parametrov |2slo [176]

Vytvorenie vipoltovlich v&2zieb medzi sign§l mi Reaguj %
NB1

Skupina parametrov | 2slo [191]

Nastavenie prvého numerického bloku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY \ NB1

Nazov [ID] Popis Def.

NB1 vstup 1 [633] \Vyber signéll_J pre 1. vstup NB1. Ten sa|
spracuje podOa vybra

Signal

NB1 vstup 2 [634] Vyber signélg pre 2. vstup NB1. Ten sa|
spracuje podOa vybra

Signal

NB1 operacia [635] -r:u¥n£ricky glopk.e rscie, ktor plus

plus Vistup NB je s¥% et vstupnlch

minus Vystup NB je rozdiel vstupnych signalov.

krat Vistup NB je s% in vstupnlch

minimum Vystup NB je minimum zo vstupnych signalov.

maximum Vystup NB je maximum zo vstupnych signalov.

abs Vystup NB je absolitna hodnota prvého vstupu.

citor Vistup NB je filtrovanl pruvl
podOa druh®ho vstupu.

multiplexor Vystup NB je jeden zo _vstupnych sigr?é!ov. Ak je riadiaci signél
neakt2zvny | e pougit § hodnot g
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Nazov [ID] Popis
sign8l akt2vny je pougit8 hod
Vystup NB je integrovany vstupom 1, ktory je zosilneny
integrator vstupom 2. Vistup NB je satu
vistupu A a na maxi mum podOa
Vistup NB je menenl podOa kr
rampa hodnotu vstupu 1. Ak je aktivny riadiaci signal, vstup 1 je
priamo kopirovany na vystup.

Vistup NB je modulo s¥% tu vs

plus_mod rozsahu na vystupe.
S| ¥g i na riadenie n
oper §ci u mul tiplexo
. . Vvstupov. Pre ostatn p
NB1 riadenie [1279] povoOovac? vstup. AkAktlvny
oper 8ci a, i nak S
hodnotu.

Pozri voObgipar ®@e ma@irks) [ 55 3]

Vyber vystupného parametra, do ktorého
NB1 vystup [1254] bude N B zapisovas,
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal
NB1_A [1257]

-999999984306749000,000000000000 +
999999984306749000,000000000000

Vysledok operacie numerického bloku v

bode A. 0,000000000000

, Hodnota vystupu zodpovedajica NB1 A
\Vystup (NB1_A) [1255] (1257] (Str‘.’y%).p P ] AL

NB1 B [1258] Vysledok operacie numerického bloku v
bode B.
-999999984306749000,000000000000 =+

999999984306749000,000000000000
Hodnota vystupu zodpovedajica NB1_B

\Vystup (NB1_B) [1256] [1258] (str. 98). )

100,000000000000

NB2
Skupina parametrov | 2slo [300]
Nastavenie druhého numerického bloku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY \ NB2
Nazov [ID] Popis Def.

Vyber signalu pre 1. vstup NB2. Ten sa

spracuje podOa vyb

NB2 vstup 1 [637]

Signal

Vyber signalu pre 2. vstup NB2. Ten sa

NB2 vstup 2 [638] spracuje podOa vyb

Signal

— T oper §ci e, kto
NB2 operacia [639] nu)r/ngricky blgk.

Pozri v oOb \NBlpperaaa@ss] r(sk. 97)
NB2 riadenie [1280] |Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 98). |Aktivny

plus

Pozri voObgipar ®@e ma@tks) [ 55 3]

Vyber vystupného parametra, do
ktor ®ho bude N B i
linearnej prevodovej charakteristiky
danej bodmi A,B.

NB2 vystup [1259]
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Nazov [ID]

Popis

\l/ONSCH‘

Signal

NB2_A [1262]

Vysledok operacie numerického bloku v

0,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

bode A.

\Vystup (NB2_A) [1260]

Hodnota vystupu
NB2_A [1262] (str. 99).

zodpovedajlca|

NB2_B [1263]

Vysledok operacie numerického bloku v

100,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

bode B.

Vystup (NB2_B) [1261]

Hodnota vystupu
NB2_B [1263] (str. 99).

zodpovedajucal

NB3
Skupina parametrov
Nastavenie tretieho numerického bloku.

| 2sl o

[ 302]

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY \ NB3

Nazov [ID] Popis Def.

NB3 vstup 1 [1016] \Vyber S|gnalu. pre 1. vstup NB3. Ten sa|_
spracuje podOa vyb

Signal

NB3 vstup 2 [1017] \Vyber S|gnalu_ pre 2. vstup NB3. Ten sa|
spracuje podOa vyb

Signal

L Ty p oper 8ci e, kto

NB3 operacia [1018] numericky blok plus

Pozri v oOb \WBlpperaaaass] r(sk. 97)

NB3 riadenie [1281] |Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 98). |Aktivny

Pozri voObgipar ®@e ma@@irks) [ 55 3]

NB3 vystup [1264]

\Vyber
ktor ®ho
linearnej  prevodovej
danej bodmi A,B.

vystupného parametra, do
bude N B

charakteristiky|

Signal

NB3_A [1267]

Vysledok operacie numerického bloku v

bode A.

0,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

\Vystup (NB3_A) [1265]

Hodnota vystupu
NB3_A [1267] (str. 99).

zodpovedajuca|

NB3_B [1268]

Vysledok operacie numerického bloku v

bode B.

100,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

Vystup (NB3_B) [1266]

Hodnota vystupu

zodpovedajucal

NB3_B [1268] (str. 99).
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Skupina parametrov | 2slo [3
i c

10]
Nastavenie gtvrt®ho numer k®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY \ NB4
Nazov [ID] Popis Def.

Vyber signalu pre 1. vstup NB4. Ten sa

spracuje podOa vyb

NB4 vstup 1 [1020]

Signal

Vyber signalu pre 2. vstup NB4. Ten sa

NB4 vstup 2 [1021] spracuje podOa vyb

Signal

L T oper 8ci e, kto
NB4 operacia [1022] nu)r/ngricky blgk 8

Pozri v oOb \Blmpperaaaass] r(skr. 97)

NB4 riadenie [1282] |Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 98). |Aktivny
Pozri voObgipar ®@e ma@irks) [ 55 3]

Vyber vystupného parametra, do
ktor ®ho bude N B i
linearnej prevodovej charakteristiky
danej bodmi A,B.

plus

NB4 vystup [1269]

Signal
NB4_A [1272]

-999999984306749000,000000000000 T
999999984306749000,000000000000

Vysledok operacie numerického bloku v

bode A. 0,000000000000

Hodnota vystupu zodpovedajlca|

Vystup (NB4_A) [1270] NB4_A [1272] (str. 100).

Vysledok operacie numerického bloku v

NB4 B [1273] bode B

-999999984306749000,000000000000 +
999999984306749000,000000000000

\Vystup (NB4_B) [1271]

100,000000000000

Hodnota vystupu zodpovedajlca|
NB4 B [1273] (str. 100).

NB5
Skupina parametrov | 2slo [1672]
Nastavenie piateho numerického bloku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY \ NB5

Nazov [ID] Popis Def.
Vyber signalu pre 1. vstup NB5. Ten sa
spracuje podOa vybra

NB5 vstup 1 [1674]

Signal

Vyber signalu pre 2. vstup NB5. Ten sa

NB5 vstup 2 [1675] spracuje podOa vybra

Signal
L Ty p oper 8ci e, ktor

NB5 operéacia [1676] numericky blok. plus

Pozri v o Ob WBlpperaciafiass] r(sir. 97)
S| Ygi na riadenie n
oper 8§ciu mul tiplexo

NBS5 riadenie [1677] VvsStupov. Pre ost at n|Aktivny
povoOovac?2 vstup. AKX
oper 8ci a, i nak s i
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Nazov [ID]

Popis

VONSCH

hodnotu.

Pozri voObgipar &@e ima

@ik56) [ 55 3 ]

NB5 vystup [1678]

Vyber vystupného parametra, do ktorého
bude N B zapisovas,
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal

NB5_A [1679]

Vysledok operacie numerického bloku v
bode A.

0,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

\Vystup (NB5_A) [1680]

[1679] (str. 101).

Hodnota vystupu zodpovedajica NB5_A|

NB5_B [1681]

VVysledok operacie numerického bloku v

bode B.

100,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

\Vystup (NB5_B) [1682]

Hodnota vystupu zodpovedajica NB5 B

[1681] (str. 101).

NB6
Skupina parametrov
Nastavenie giesteho

i

2sl o [1673]
numeri ck®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICKE BLOKY \ NB6

bode A.

Nazov [ID] Popis Def.

NB6 vstup 1 [1683] \Vyber S|gnall_J pre 1. vstup NB6. Ten sa|
spracuje podOa vybra

Signal
Vyber signalu pre 2. vstup NB6. Ten sa|

NB6 vstup 2 [1684] spracuje podOa vybra

Signal

L Typ oper 8ci e, ktor

NB6 operécia [1685] numericky blok. plus

Pozri v o Ob WBlmperaean@ss] r(sir. 97)
S| Yg i na riadenie n
oper 8§ciu mul tiplexo

. . Vvstupov. Pr e ostatn .

NB6 riadenie [1686] povoOovac:? vstup. A l(Aktlvny
oper 8ci a, i nak S i
hodnotu.

Pozri voObgipar ®@e ma@iks) [ 55 3]
Vyber vystupného parametra, do ktorého

NB6 vystup [1687] bude N B zapisovas,|
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal

NB6_A [1688] Vysledok operacie numerického bloku VO,OOOOOOOOOOOO

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

\VVystup (NB6_A) [1689]

[1688] (str. 101).

Hodnota vystupu zodpovedajuca NB6_A(

NB6_B [1690]

Vysledok operacie numerického bloku v
bode B.

100,000000000000
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Nazov [ID]

\l/ONSCH‘

Popis

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

Vystup (NB6_B) [1691]

Hodnota vystupu zodpovedajica NB6_B|
[1690] (str. 101).

Data 1 [636]

Ug2vateOskl par amet €1,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

S| Yag i n a ukl ad
numerické alebo logické bloky.

ani e parametr

Data 2 [640]

Ug2vateOskl par amet e[1,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

S| Ygi na ukl ad
numerické alebo logické bloky.

ani e parametr

Data 3 [1019]

Ug2vateOskl par amet e[1,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

S| Yag i n a ukl ad
numerické alebo logické bloky.

ani e parametr

Data 4 [1023]

Ug2vateOskl paramet e|1,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

S| g i na ukl ad
numerické alebo logické bloky.

ani e par ametr

0x0000 + OXFFFFFFFF

I3 2 A~ ird
Data hex 5 [334] Ug2zvateOskl paramet g,
16tkovej sustave.
0x0000 = OXEFEEEEEF S| 1/4'g|, na u,kl adani e parametr
numerické alebo logické bloky.
I3 2 A\ i3
Data hex 6 [467] Ug?vateOskl paramet ;.4
16 sustave.
S| Ygi na ukladani e parametr

numerické alebo logické bloky.

Data 7 [1670]

Ug2vateOskl paramet e|1,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

S| g i na ukl ad
numerické alebo logické bloky.

ani e par ametr

Data 8 [1671]

Ug2vateOskl par amet e[1,000000000000

-999999984306749000,000000000000
999999984306749000,000000000000

S| Ygi na ukladani e parametr
numerické alebo logické bloky.

772 KONCOVE
Skupina parametrov
Nastaveni e
spomal eni e) v konkr
koncov®ho sp2nal a.

SPENALE
| 2sl o
koncovTich

[ 875]
sp2nal ov, ktor ®
®t nych wudal osti ach.

sl “%gia na

KS1

Skupina parametrov | 2slo [876]

Nastavenie prv®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\KONCOVE SPEKSAL E

Nazov [ID] Popis Def.

Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncov®ho sp?2nal a.

i Spoma()ovepri zopnut 2 KS meni | obmedz2 rTchlosS
smere (Frek. KSx).

[ Dr §ha + JPrizopnuti KS motor prejde nastavenu drahu v danom smere (Draha KSx) a zastavi.

[ St op Pri zopnut? KS meni| zastav?2 v danom s

[ Pre reverKoncovl sp2nal reaguje |l en v reverznom

! Pri zopnut?2 KS meni | obmedzuje moment

I Zosl abovgakt2vna voOba "Pre reverz" obmezd?2 sa
kladny.

u . ~ |Pri zopnut 2 KS meni | vV n Yt i richl os$S i

I Vvt r Ismere (Frek. Kpr). ’

[ Dr&ha + [Pri zopnut?2 KS motor prejde nastavenw
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Nazov [ID] Popis | Def.
na nulovej rychlosti.
Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcieo 00
Frek. KS1 [915] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t 'H'z
sa uplatn2 iba pre danl smer ot 8| an
[Min. frekvencia [110]
~ Max. frekvencia
[111]
Hodnota obmedzenia maximalneho momentu pri aktivovani funkcie
[Moment. KS1[1180] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t }0,0Nm
pre kladnlT alebo z8&pornl moment pod
Min® = 8Hodnota zavisi od parametra Zdroj rev. mom. [922] (str. 53). P r e Avooddba
in.” - Max. momentiq hje od -(M tM[481] (str. 54 : t a t Min®momeno
M [481] od.fje od -(Max. momen [481] (str. 54)) , pre osta ome
[482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovolOOOOO
Draha KS1 [884] sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot 8§ (sk ¢7).[ 88

0,0000 m
99000,0000 m

Zdroj KS1 [895] Nastavenie zdroja koncov®ho

S

p2nal dGi ad

Pozri v o Ob ydroprich.stape[986] &str. 50)

Povel koncov®ho sp2nal a
binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

KS1 maska [896]

bude

akt 2

Pozri voOb®ipar d@e ma@irks) [ 55 3]

KS2

Skupina parametrov | 2slo [877]

Nastavenie druh®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\K ONCOVE SPYKSAL E

Nazov [ID] Popis Def.

Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.

Typ KS2 [881] KS1 Typ KS1[880] (str. 1032/).IO P '

Pozri voOb yypKSl{8&80h éstr. 1.02)
Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcie koncového 0.00

Frek. KS2 [916] _spz nala nastaven®ho na t_yp " SpvomaOH’Z
iba pre danl smer ot8]l ania podOa ¢ty

IMin. frekvencia [110]

~ Max. frekvencia

[111]
Hodnota obmedzenia maximalneho momentu pri  aktivovani funkcie

[Moment. KS2[1181] k oncov®ho sp2?nala nastaven®ho na t y00Nm
pre kladnl alebo z&pornl moment pod

Min8 = 8Hodnota zavisi od parametra Zdroj rev. mom. [922] (str. 53). Pr e AvoodODbal

in.8 + Max. moment

hod.fije od -(Max. moment M [481] (str. 54)) ,

ost atMi®momend

pre
M [481] [482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor¥% meni | dovolOOOOO
Draha KS2 [885] sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr §ha ot §(stkk47).[ 889

0,0000 m
99000,0000 m

Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja koncov®ho s

p2nal aGi ad

Pozri v oOb ydrgprich.stape[986] astr. 50)

Povel koncov®ho sp2nal a

KS2 maska [899] binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

bude

akt?

Pozri voObgipar ®@e ma@iks) [ 55 3]
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Skupina parametrov | 2sl o [878]
Nastavenie tretieho koncov®ho sp?2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSA L E
Nazov [ID] Popis Def.
Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.
Typ KS3 [882] KS1 Typ KS1 [880] (str. 102).p P '
Pozri voOb JypK21{880h éstr. 102)
Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcie koncového
Frek. KS3 [917] sp?2nala nastaven®ho na typ "SpomaO
i ba pre danl smer ot8| ania podOa ty

0,00
Hz

[Min. frekvencia [110]
~ Max. frekvencia
[111]

Hodnota obmedzenia maximalneho momentu pri aktivovani funkcie
IMoment. KS3[1182] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t y00Nm

pre kladnlT alebo z8&pornl moment pod
Min® = Max. momentSHodﬂota zévisi od parametra Zdroj rev. mom. [922] (str. 53). Pr e AvoodQDa
M [481] hod.fije od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atM®momenD
[482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor ¥ meni | dovol00000
Draha KS3 [886] sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr §ha ot 8 (skg¢7).[ 889
0,0000 m +
99000,0000 m
Zdroj KS3 [901] Nastavenie zdroja koncov®ho sp2nal a|Gi ad
Pozri v o Ob ydroprich.stape[986] &str. 50)

Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2
KS3 maska [902] binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

Pozri voOb®ipar dBe ma@iks) [ 55 3]

KS4
Skupina parametrov | 2slo [879]
Nastavenie gtvrt®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\K ONCOV £ SPYKSAL E
Néazov [ID] Popis Def.

Nastavenie typu koncov®ho sp?2nal a.

Typ KS4 [883] KS1 Typ KS1 [880] (str. 102).

Pozri voOb yypKSl{8&80h éstr. 1.02)

Hodnota obmedzenia maximalnej frekvencie pri aktivovani funkcie koncového
Frek. KS4 [918] sp?2nala nastaven®ho na typ "SpomaO
iba pre danl smer ot8] ania podOa ty

0,00
Hz

[Min. frekvencia [110]
~ Max. frekvencial
[111]

Hodnota obmedzenia maximalneho momentu pri  aktivovani funkcie
IMoment. KS4[1183] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t y00Nm

pre kladnl alebo z8§pornl moment pod
Min® = Max momentgHOdn.Ota zavisi od parametra Zdroj rev. mom. [922] (str. 53). Pre AR/OOdCIfb:’i
M [481] ’ hod.fije od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atM®momenD
[482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor %% meni | dovolOOOOO
Draha KS4 [887] sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§han;
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr §ha ot §(stkk47).[ 889
0,0000 m +

99000,0000 m
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Nazov [ID] Popis
Zdroj KS4 [904] Nastavenie zdroja koncov®ho sp2nal alGi ad
Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2
KS4 maska [905] binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.
Pozri voOb®ipar ®dGe ma@iks) [ 55 3]

7.7.3 PROCESNY REG.

Skupina parametrov | 2slo [385]

Univerz8lny procesnl regul§t0r sl Ygi pre regul 8ciu vyl
Zdroj sp. vazby PR [139] (str.105) a | ej ¢ el Zadcdr8o jh ofdenlo(strafOB). Viystup PR [64] (str.

22) sa potom pougije ako zdroj niektor®ho parametra typ

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG.

Nazov [ID] Popis Def.
Regim PR [Viber redgimu procesn®ho regul 8§t or a alVypnuty
\Vypnuty Procesny regulétor je vypnuty.

Tlak Pa Regul ovan8 velilina je tlak v Pascaloch
Tlak Painverzny [Regul ovan8 velilina je tlak v Pascaloch
Tlak bar Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tlak bar inverzny Regul ovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tlak atm Regul ovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Tlak atinverzny |Regul ovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Teplota Regulovan8 velilina je teplota v stupRoc
Teplotainverzny |Regul ovan§ velilina je teplota v stupRoc
Poloha Regulovan8 velilina je poloha.

Poloha inverzny |Regul ovan8 velilina je poloha, odchl Il ka
Prietok Regulovan8 velilina je prietok.

Prietok inverzny |Regul ovan8 velilina je prietok, odchll ka
Pomerny Regulovan8 velilina je v pomernich jedno
Pomerny inverzny Regul ovang velilina je v pomernich jedno
Napatie Regulovan8 velilina je nap?tie

Napatie inverzny [Regul ovan8 velilina je nap?tie, odchl | ka
Prad Regulovan8 velilina je pr %d

Prud inverzny Regulovan8 velilina je prwd, odchllka je
\Vykon Regulovang velilina je vikon

\Vykon inverzny Regulovang velilina je vikon, odchlTl ka |j
[Zlgo]roj 99%astavenie zdroja ¢gel anej hodnoty pr|Hodnotg
Hodnota Ako zdroj bude Edu@itlgep éstr.&0Re t[ €r3 0 ]

AIN1 Zdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN2 Zdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN3 Zdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal - -govl vs
AIN4 Zdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal -govl vs
[Motor potenc. Motor-pot enci ometer bude fO80p6t.67). ako zdroj ,
Gpeci 8§l nylZdrojom hodnoty | e Sjipgencsil§ |pnredstm®E).t[adviedn]i e
Gel . hGeIa.n§‘hodnota procesn®ho regul§tor00%
[407] Zdr oj gel (str. OR ndstaveny ha "Hodnota". '
Dolny rozsah reg.

[396] + Horny

rozsah reg. [397]

. w Nastavenie zdroja spatnej vazb re procesny regulator. Spatnd vazba
ig{oj SP- VaZbypredstavJuj% Jsku%/op! np1/4 hyodgrlaq)truavpafgargell Hodnotal

[139] ) i ,

sn2mala alebo meracieho prevodn?2Kka.
Pozri voObydpajametl (sta O [ 130]
Spatna vazba A_ktufé\lna h(.)dnotq. procesného regulatora. Hodnota sa uplatni ak nie je vybranyO 0%
[418] signal Zdroj sp. vazby PR [139] (str. 105). '
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Nazov [ID] Popis | Def.
Dolny rozsah reg.
[396] + Horny
rozsah reg. [397]

[%%Ig]y rozsah reg. Miniméalna hodnota pre rozsah regulacie (spatnej vazby) PR. 0,0 %
-500,0 % + 500,0
%
E%r%y rozsah reg. Maximalna hodnota pre rozsah regulacie (spatnej vazby) PR. 0,0 %
-500,0 % + 500,0
%
NecitlivoNecitlivosS procesn®ho regul §tor a na|0,0%

, Nastavenie nenul ovej necitlivosti mt §ge {
_ 0 - - ~ . ;
(;00'0 % 500’On a regul al nbfjhodoRRd410] I(skr.€2) al e m*ge sp!sobi
0 ktor8 je Yuomern8 veOkosti necitlivosti
P proc. reg [411] |Proporcionélne zosilnenie procesného regulatora. |1,00

0,00 + 30,00
Iproc.reg.[412] [Lasov8 kongtanta integralnej zlogky |10,00s
0,01s+600,01s [Pr i hodnote 0 s je integraln8 zlogka vyp
Dproc.reg.[413] [Lasov 8 kongtanta derivalnej zlogky r|0,00S
0,00s+1,00s

E;]Iter DI,_asov§ kongtanta filtra derivalnej z[0,0ms
?ng ms =+ 1000,0 Pri hodnote O s je filter vypnuty.
Parkovanie je funkci a, ktor$§ aut oma
splnené podmienky parkovania Hyster. odpark. [416] (str. 106) alL as z &8
[415] (str. 106).
Ak pracuje PR na svoj om d.oalsn ozma poahrr(st.
Parkovanie PR |106) |, meni | zabl okuj e GTART.~ To m? gv nuté
[414] presahuje ¢gelan¥% hodnotu a vIistup pRYP
odchT Il ky zmen?2 tak, Hyster pdpark [4E6h ristr. 106)
blokovanie Gtartu sa uvoOn2 a op?2S
zamedzeniu zbyto|ln®ho chodu =zariade
linnosS regul §cie nem§8 z8sadnl vplyv
\Vypnuté Parkovanie je vypnuté.
Zapnuté Parkovanie je zapnuté.
Hyster. odpark. Regul al n8 odchl |l ka PR, pri ktorej leO%
[416] = zrugeniu blok8cie Gtartu). '
-500,0 % + 500,0
%
Las ktorl mu s 2 upl yn¥s, proi spl nenl
Las Zaparzaparkovaniu PR (zaparkovanie = blok60'OS
0,1s+3200,0s
Regi my VoOba gpeci §l nyWihdupr-dgioowvaAnei (zast
windup [735] zl ogky.
Iparkov'g:iv ho Integracia dohora sa zastavi ak zabera parkovanie PR Parkovanie PR [414] (str. 106)
i AW hoIntegr.§cia dohora sa zastav2 ak ¢gel ang
rampy F hodnota Maxim. sklz [177] (str. 62) v skalarnom a Odstup rampy od mer. rych. [828]
(str. 72) vo vektorovom riadeni.
i AW do!ntegr§§:ia dodol a sa zastav?2 ak gel an§g i
rampy F je hodnota Maxim. sklz [177] (str. 62) v skalarnom a Odstup rampy od mer. rych. [828]

(str. 72) vo vektorovom riadeni.
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)T EAEAI EUUAEA 02
Skupina parametrov | 2slo [1132]
Nastavenie signalu inicializacie (resetovania) vystupuPRal-z| ogky na definovan%% hodnot

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG. \ INICIALIZACIA PR
Nazov [ID] Popis Def.
PR reset signal [547] Stav men.

Signal resetu procesného regulatora.

[303] neg.

Signal Pri,aktivov,an2 sign§|_u resetu procesn®h
nastavi na hodnotu danu parametrom Hodn. pri resete [1131] (str. 107).

Reset PR [305]  |Podmienka pre reset PR. |Chod

Pozri voObgtpar ammeisir.a4) [ 7 6]

Reset PRDeaktiv8cia resetu PR: V przpad

neaktivny [779] |si gn8l u mengia ako nastavens§8 Yr o\
Pozri voObytpar mmaistr.dd) [ 76 ]

Hodn. pri resete Hodnot a, ktor % meni | nastavuje d
[1131] aktivnom resete PR.

-1,0000 + 1,0000

0,0000

EO0O%#) <, . % .! 341 6%.) % 02
Skupina parametrov |2slo [196]
Gpeci 8l ne nastavenie sign8lov procesn®ho regul 8tor a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNY REG.\GPECI CLNE NASTAVENI E PR

Nazov [ID] Popis Def.
Signal pre[VT ber parametr a, ktorT predstavuje gelan
GH [ 4 1 {\uplatniak je parameterZ d r o | gel (strr OB [nla3sOtl]laveny na "G

. Vybranl parameter sa automaticky prepol 2t3
Signal .

regulatora.
Signal pre |y, ktory predstavuje aktulnu hod 4ho regulé
SV [408] Vyber parametra, ktory predstavuje aktualnu hodnotu procesného regulatora. -
Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol 2ta

7.7.4 OPTIMALIZACIA

Skupina parametrov | 2sl o [65]

Nastavenie parametrov bloku optimaliz8ci e, ktorT s | Yag
pomocou zmeny gel anej veliliny al ebo parametr a typu
optimalizacie Vystup OPT [423] (str. 23).

Optimalizg§§cia vyhOadg8va tak¥% hodnotu svojho vistupu, p

Ak s¥% pol as behu opti mal i z 8c iOpt. nsemhien Bgnd® [27p]0 (cmil@Op &y mer
podmi enk a Optiresat signdl j263] (str. 109), sa v nasta\ienych intervaloch s krokom Optim. krok
[742] (str.23) pol 2taj¥% nov® vzorky vlIistupu. Z8roveR sa do pa

£41 248 "/ $ /04

Skupina parametrov | 2slo [711]

Urluje poliatoln® podmienky (gtartovac?2 bod) optimali z
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZACIA\GTART. BOD OPT

Nazov [ID] Popis Def.
Gt art. Urluje gtartovaciu hodnotu vIistupu o(05000
OPT [710] ’ III
0,0000 Ak nie je vybrGtaruzdrb¢d@BIPT,] dJotlmh sa po
1,0000 hodnota.

Gt art. [Viber signgl u, ktorT sa mtge wuplatri

zdroj [712] spl nenej podmi enke z8pisu gtartovaci ¢

Signal

Gtart. [Sign§l, ktorTim sa definuje podmi en k al[709] Stav
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Nazov [ID] Popis
podmienka vybraného signalu Gt art . bod(stetOf)oj [ 712] OPT
[713]

Napriklad, ak je vybraty parameter Stav men. neg. [547] (str. 25) a GBOPT akt 2

Signal (str.108) j e zvol enl bit " ChoGit"ar tt.a kb osda(stzbd@7joepva)

gt artovacia hodnot a, pokiaO je menil v s
ulogens8 poliatolng8 hodnot a.
Sk’ltgivgyp[7-r14] Podmi enky pre aktiv8ciu Gtartovaci eh (Meranie
Pozri v oOb BtayORT [208]e(strr 28)
Segk(t)iviT GBOPT neaktz?vny: V pr2pade |2seln®ho
[715] y nastavensg§ YW oveR.
Pozri voOb BtayORT [208]e(strr 28)
Optim. signal VT ber parametr a, ktor ®ho hodnot a Opal
[80] kritérium [208] (str. 108).
Najlastejgie sa ako signtgl optimali z8ci e
Sianal (algoritmus MPPT - maxi mum power point tracking).
9 externe privs8dzanl cez anal -gov® vstupy 4
veliliny menila frekvencie.
o Nastavenie kritéria optimalizacie. .
Opt. - kritérium Napr2klad pri z8Sagi ktor § spotreb%M'mmum
[208] - . . signalu
vIi konu, proi gener 8toroch maxi mum vyr §
rwree
Zlg:gﬂm Optimalizacia na minimalnu hodnotu vybratého signalu Optim. signal [80] (str. 108).
[ -
Zgﬁgruum Optimalizacia na maximalnu hodnotu vybratého signalu Optim. signal [80] (str. 108).
delta Sign.|0Odstup glob8l neho n8jden®ho extr ®mu |
[255] vyvol 8 regtart optimali z8ci e.
Gl ob8l ny extr®m sa aj po prvotnom skenova
L nov § hodnot a, ktor 8§ l epgie spORa krit®ri
' najdeného globalneho extrému o viac ako je nastavené v tomto parametri, vygeneruje sal
regtart optimaliz8cie a pr2padne aj nov®
E%r]loda Opt'Minim§|ny |l as medzi dvoma krokmi opti20s
Ols;SOOOOK tomuto | asu sa pripol2ta egte |l as potre
s, ' “IbyS ust8&8lenie rampy al ebo i @p§ maraia signd [379]v (gth
109).

Regim skenovania cel®ho rozsahu vIs
GTART alebo po resete opti mal i zV§stup ®PT
[423] (str.23) v smere PRPobdbrl smelswjj0826dby na
Skenovanie globalny extrém. Skenovanie je potrebné pri sustavach, kde sa vyskytuje

[420] niekoOko | ok&8lnych extr®mov v rozsahlvyanIe
Skenovanie |e postupn® prehOadanie
najdenie oblasti globalneho extrému. Krok skenovania je 5% z vystupného
signalu.
\Vypnuté Skenovanie je vypnuté.
Zapnuté Skenovanie je zapnuté.
Nastavenie spltsobu vipoltu kroku opf
Regi m ex.tr.(,@_mu., P'o. gt'a.rt.e,meni!a a przpla )
[425] optimalizacia, ktora malymi fluktuaciami na vystupe s nastavenym krokom Optim.[Pevny
krok [742] (str.23) pomaly men?2 viIistup OPT aby
Sptsob vipoltu kroku optimaliz8cie pgq
Pevny VyhOadgvanie s kongtantnTm krokom vI st Mipim.
krok [427] (str. 109).
VyhOadgvanie s variabilnTm krokom vistupn
Premenlivy optimalizovaného signélu z hodnoty Minim. krok [427] (str. 109) do 5% vystupného rozsahu

a Umerne zosilneniu Zisk adapt. kroku [743] (str. 108).
Zisk adapt. [Zosi Il neni e al goritmu adaptivity krdO,SOO
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Nazov [ID] Popis
kroku [743] optimalizovaného signalu.
26000(%00 +Uplatm’sa len pri premenlivom kroku optimalizacievRe i m k r o(ktrul0§).4 2 5]
[Minim. krok | ,. . S
[427] Minimalny krok optimalizacie. 0,001
0,001 = 0,050 Kr'olf’ opti mali z8cie Jje veOkosS zmeny vl st
optimalizacie.
Nastavenie smeru prv®ho hOadani a.
Pol . V zavislosti od technologie a konkrétneho nasadenia je niekedy vhodnée aby sajOd
[426] vyhOad8valo zhora dole alebo naopak|minima
Skenovani, ak je zapnuté.
Od minima Optimaliz8cia zal2na od mini m8l nej hodnot
Od maxima Optimaliz8cia zal2na od maxi m8l nej hodnot
Opt. reset (.. . . - : : S
Signal [263] Signal ktory definuje podmienku vzniku resetu optimalizacie. -
Sianal Tento sign§l s| Ygi ako podmienka behu opt
9 kombinécia bitov (priznakov) stavového alebo riadiaceho slova.
Opt. reset Podmienky pre Reset optimalizacie. -
[273]
Opt., restesetu optimaliz8cie sa deaktivuj e:
neaktivna . o . N
sign8lu mengia ako nastavens8 YWroveR.
[530]
Opt. meranie ||, + . ~ = .
signal [279] VI ber signsgl u, ktorlm sa povoOuj e mert-
Sianal UmogRuje stanovi S podmienky, pr Optnk signal [8@ Kstr.
9 108) ) ust8lenl a nezaSagenl rlznymi chybami
Opt. MErani® e r ani e Nal i eho kroku optimaliz8cie|

aktivne [160]

Opt. meranie
neaktivne
[531]

Meranie opti mal

i z8cie neakt2vne: Y,
sign8lu mengia ako

nastavens§8 YroveR.

7.7.5 MECHANICKA BRZDA

Skupina parametrov | 2slo [517]

Parametre pre aktiv8§ciu a podmienky |innosti mechanick

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ MECHANICKA BRZDA

Nazov [ID] Popis Def.

Zapnutie ovlI8dania mechanickej brzdy

[Mech. brzda [hodnoty frekvencie a generovani povelov pre ovladanie brzdy St av me N\vonuta

[518] (str. 24) bit " Mech. brzda". Pre spr§vnuyIO
RELE£ zvoliS funkciu "Brzda".

Vypnuta Ovladanie mech. brzdy je vypnuté.

gt andar dlOvladanie mech. brzdy je zapnuté.

Zdvihova Ovladanie mech. brzdy pre zdvihové pohony je zapnuté.

Oneskorenie , .

brzdy [519] Doba oneskorenia povelu pre zopnuti e |001ls

S’OOS+1OO’OOV praxi sa nastavuje na O0s, nakoOko samot

E(;&(l)l](ua brzdy Doba reakcie brzdy po zopnuti RELE. 0,20 s

0,00 s + 100,00Zodpoveds |l asu reakcie brzdy od okami hu

S mechani ck® uvoOnenie. Ak je tento | as nas¢d
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Nazov [ID] Popis | Def.
pri gtarte k nasycovaniu pr%du momentu
mechanickym razom do sUstavy.

Predstih brzdy |Doba predstihu rozopnutia RELE brzdy po dosiahnuti frekvencie Frekvencia brzdy0 20's
[521] [522] (str. 110) v STOPE pred vypnutim motora. '

0,00 s + 100,00Pomocou tohto | asu mogno eliminovas las
S pred2sS nedgel an®mu pretoleniu hriadeOa br
Frekvencia , . . .

brzdy [522] Frekvencia pod ktorou je brzda aktivovana. 2,0 Hz

Pom&§ha dosiahnuS v okamihu odbrzdenia do
riaden?z2. Pri uzavretom regime riadenia {
nastavovaS na 0. O0OHz.

0,0 + Frekvencial
motora [4]

7.7.6 ZDVIHOVE FUNKCIE

Skupina parametrov | 2slo [1067]
Nastavenie parametrov, ktor® sa poug2vaj¥% prevagne pri
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE
Nazov [ID] Popis Def.
ZaSagenVIiber parametra ktorlT bude sl %gi %5a8#&g[42 Prad
signal [843]  |[854] (str. 23). MT
Naj |l astejgie sa ako sizas&lgemi @tr. 23Bsh\@Hoenbcovanie
Signal p_reSagovaciveh‘o s_pzna!a _v_yvber_§ Moment , Pr %g
sign§gl preSageni a zapoji S aj externl sen

geriavov.

ZaSagenHodnota vybrat ®ho ZaiSam&Ini ez a Satey&i®illdord
100%[844] |zodpoved8&8 100% zaSadgeniu.

0,00 A

Tento parameter sl “giZzaBGag eniegst.[ 28)6z4fwikalnyich do
0,00 + Ink2? pomernych jednotiek.

“Hodnota z8vis2 od vlikonovej rady menil a.
sllgeréa‘enFilter prv®ho r&du ktorl sl vgi na |yo1s
851) 9€Nyybrat®ho signgbageniSagesimoO)s! [843] [
0,01 S +
320,00 s

02 %4 ! Yal 6 <+

Skupina parametrov | 2slo [840]

Nastavenie parametrov elektronick®ho preSagovacieho s
smere dopredu (pri zdvihoch hore).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE\P RETAGOV CK

Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie el
PreSagovsg8§k deaktivuje GTART v ki
zaSagenia pohonu presiahne nast avVypnuty
"tipovani", to znamena pri kratkych poveloch na chod a akceleraciu, ktoré

Pretago
zap./vyp. [841]

by mohli obch8dzaS |asov® filtre 1
Vypnuty PreSagovac?2 sp2nal je vypnutT.
Zapnuty PreSagovac?2 sp2nal je zapnutl.

- Pomalé
Regi m sp¥%ugSani
preSagoVyVZapnutie regimov elektronickeho P :

estuj
[842]
tipovanie
! Regim detekcie hranzc preSageni a. Zabl ok
I Aut odiGt art a gelan¥% frekvenci u. Meni |l wvyhodnoc
hranic vel idaShageni(arr B8 5mMgdgst avz hranice preSageni

Je potrebné aby pohon pracoval pri autodetekcii s maximalnou dovolenou prevadzkovou
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Nazov [ID] Popis

z§Sagou.
I | ba Vypnutie testu preSagenia v dynamicklch 3
regim filter sa neuplatRuje a preSagovs8k zaber §
I Ne g e [Vypnutie blokovania START-u vkl adnom smere pri vyhodn
STOP sa len bit "preSagStnave"P BB TaAS. 23§ h85 6s]| ov a
VA _PonZapnutie regi mu spomalenia spw%gSania br en
s p 4@ S a n ilfrekvencie.

Zapnutie testovania nedovolenych ovladacich povelov (tipovania). Su to také kratke povely
Y Tena rozbeh a chod pohonu, ktor® m:gu okl an
"tipovanie" bremeno do nedovol enej vi gky. Ak v kr 8t kg

zopne bez ohOadu na prekrolenie hran2c.
I[,_85az]s bo Las necitlivosti preSagovaci eho s[001ls
0,01 s + 320,00[S | %g i na potlalenie nechcenlch prekmitov
S prekon8vania pas2vnych odporov a potl al en
PreSagetnHr ani ca preSageni a pohonu \; dynalS0,0%
dyn. [845] kladnom smere).

00%+10000Pre§ageniev qastZaSathi(stre;BB,B#makro!2 t Yat o
%', "lakolL.as preSag. (sWyil) . [BdBfo parameter je v
nastavovanl automaticky meni| om.

L as prpboba ktor% mugaShysni(t IBBEEEgYi a 0.10 s
dyn. [848] dynami ck®ho preSageni a, aby sa zog’
0,01 s + 320,00

s

PreSagefHranica preSagenia pohonu v wust §l 100.0 %
stat. [846] v kladnom smere). '

00 % + 10000P " €Sagenie nasZaSagaki@e3pbEhakrol 2 t%to
0/; "lakoLas preSag. (sstH)Y. T&8AO¢ parameter je v
nastavovanl automaticky menil om.

Las prPoba ktor%% mugaShysniv(Et BBEMEJYi a 100s
stat. [849] statick®ho preSagenia, aby sa zopd”’
0,01 s + 320,00
s
PreSagerfHranica ZaSagenia pre ukonlenie S |50.0 %
vyp. [847] ustalenej rychlosti. '
Po vzniku PreSagenia je Povel GTART v kI g
0,0 % + 1000,0la k pr i spatnom chode a “ZaS8hene fstr. B Bdsdepsd
% hodnotu dan¥% tTmto parametrom alas v@Er &a
(str. 111).
Las prlDoba ktorY% mu<ZaShysnivet P3B5Ma ggi e
. % . 3,00s
vyp. [850] pre vypnutie preSageni a, aby sa vy
0,01 s + 320,00
s
Povel resetu preSagovs§ka bude ak

binarnych vstupov alebo logickych blokov bude aktivny.

PreS.regTento povel s | Yagi ako podmienka

[858] zopol M1 ge t o bysS potrebn® p
technol ogi ck®ho zariadeni a a ma |
opatrnosSou.

Pozri voObgipar ®@e ma@tks) [ 55 3]

DYNAM. ZDVIH (DZ)

Skupina
Nastavenie para

MENU \ NASTAVEN

parametrov | 2slo
metrov funkcie "Dynamicky zdvih".

[ 1068]

IE \ FUNKCIE \ ZDVIHOVE FUNKCIE \ DYNAM. ZDVIH (DZ)

Nazov [ID]

I Popis | Def. |
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Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyna
hore sa frekvencia zastavi na Frekvencia DZ [1073] (str. 112) na dobu L a
merania DZ [1070] (str.112) aby dogl o k Za&&dfemi(sir.
23) a vypol2talo sa nov® obmedzeni e r|Vypnuty

DZ zap./ivyp.

[1069] medzi hodnotami Z§ Sa g DZ mi(str..112] alZ0§72a]g DZ ma(str.
112) , potom sa obmedzenie rlchlosti Z
Frekvencia DZ [1073] (str. 112) a Max. frekvencia [111] (str. 74).

\Vypnuty Dynamicky zdvih je neaktivny.

Zapnuty Dynamicky zdvih je aktivny.

Las mera Las merania statick®h dreeven8aDy ¢16078]a(strn1a2).11,00 s

[1070]
0,01s+320,00s Tento | as je potrebZlaSmagens®EMWBB4¢ velil
Z§Sag DZ . S - . . 100,0
[1071] Hornl 1T imit zaSagenia, nad ktorlm S aly
Ak bude zdvih zaSagenl na hodnotu tohto
0f — 0, ~ -
O'0/0'1000’0/0“chI 0SS 0b medzFRek@ncia BZ [1T063H (sto 112).
Z§Sag DZDol nl rozsah zaSagenia pod ktorlIm 50.0 %
[1072] frekvencii. i
Ak bude zdvih zaSagenl na hodnotu tohto
0f — 0, ~ -
O'0/0'1000’0/0“chI 0SS 0bmedzMar. Fekvercia 1Dl (sto 14
Frekvencia DZ|Fr ekvenci a, pri ktorej prebieha mer alc) gy,
[1073] ktor8 odpoved8 maxi m8l nemu zaSageni u| "’
Frekvencia brzdy
[522] + Max.

frekvencia [111]

7.7.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Skupina parametrov | 2slo [860]

Nastavenie bloku pre vyhodnocovanie externlch tepelnl
PTC, vlastny). Konfigurdcia porich a varovani od externej teploty. Pre spravnu funkciu ETO je potrebné

spr8vne nastavi S odpovedaij2#a {(strr81pUTx a AI Nx v skupine

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie alebo v nutie funkcie exte .

[Tsépl] EToprippojen®ho teploytpn®ho sn2mal a. Po!et\é¥gma
v parametriPo | et sn?2 mgskr.dd3). [ 86 2]

Vypnuta ETO Meni | nevyhodnocuje extern% teplotu.

PT100 Externlim sn2malom teploty je jeden alebo v
Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo

KTYB3/85 1xX\g5)1 KTy 85/110, 85/120, 85/150.

Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo
KTY 82/110, 82/120, 82/150.
Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo

KTY81/82 1xx

;/I?]stznyma | ktorych prevodova charakteristika je dand parametrami Odpor pri 20°C [863] (str. 113) &
* |Odpor pri 100°C [864] (str. 113).
Externlim sn2malom teploty je jeden alebo
nastavuje v parametri Porucha ETO [866] (str. 113) . Varovanie ETO v

PTCtermlstorodporu sn2mala nad 300 ohm a porucha ETO

1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.

Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo
KTY84 84/151.

Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo
KTY83/85 2xx 85/152,

Externim sn2malom teploty je jeden alebo

KTY81/82 2xX[g5/220, 82/250.

Zdroj Nap.Nast avenie zdroja sign8lu merania nap
ETO [906] sn2mala privs8§dzaS pr%d z niektor ®ho a

AIN1
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Nazov [ID] Popis

je vybrata na "Prud ETO".
AIN1 Nap2tie na tepelnom sn2mddV). je priveden® n
AIN2 Nap2tie na tepelnom sn2mddV). je priveden® n
AIN3 Nap2tie na tepelnom sn2mddVv), je priveden® n
AIN4 Nap2tie na tepelnom sn2mddVv), je priveden® n
Gpeci §l|Zdroj om mer ani a jSgnalpme& ETOFI5H \str.414g n § |
AIN-RM Nap@tie na tepel nom s n?2-RMI|0rL0V) -epregy Vstupe rhmia®@re)
Servo SERVOFREM
Pol et

sn2mal gPol et s®riovo zapojenlch externlch tefl
[862]

V pripade, ak je motor alebo iné zariadenie vybavené viacerymi rovnakymi teplotnymi
1+ 10 sn2mal mi (vinutia, |l ogiskg8) je mogn® ich z
ich polet. Kombingcia tepelnlich sn2malov v
\Varovanie Teplota v bode sn2mania externlim sn?
ETO [865] varovanie " W13-Externd teplota (str. 29)".

-500,0 °C +V pr2zpade, ge je do s®rie zapojenlch viac
500,0 °C teplotu z viacerych bodov merania.

Tepl ot a, pri ktorej meni |

I[;%rg]ChaEToexternTm sn2malom teploty. Pri Ty pe EJ110,0°C

teplotu sn2mala pri 1000 ohm. Porucha

-5000 °C =V pr2pade, e je do s®rie zapojenlch viac
500,0 °C teplotu z viacerych bodov merania.

90,0 °C

vygeneruj e

ETO

hysterézia Hysterézia deaktivovania poruchy a varovania ETO. 2,5°C

[1237]

00 °C =+

1000,0 °C
Pri poklese teploty ETO pod t %t &38Tephkdta

Nizka tepl.[ETO (str.34) z d!'vodu extr®mne n2zkej teplc-1000°C

ETO[1283] (zapojenia alebo pogkodenzm ETO sn2mal '
parameter nema vyznam.

-500,0 °C =+

500,0 °C

'I\E/I_qurpl.ogp?r]ud Maximalny meraci prud ETO. 10,00 mA
Obmedzuje pr*¥%d do ETO sn2mal ov aby sa zabr

001 mA +pougitl gpeci 8§l ny sn2mal, treba nastavi S n

20,00 mA = "PTC" je merac?2 pr%d ohranilenl na hodn

parameter neaktivny.

6,! 34. . 3. M-11

Skupina parametrov | 2slo [810]

Nastavenie parametrov charakteristiky vlIiastn®ho sn2ma|
parametri Typ ETO [861] (str. 112)).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\VL ASTNh SN& MAL

Nazov [ID] Popis Def.
Odpor pri 20°CC[Hodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h 0/1200,0
[863] charakteristiku sn2mala definuje ugz2yq
0, 1 q o
q
Odpor pri 100°C[Hodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h 0}4600,0
[864] charakteristiku sn2mala definuje ugz2yq
0,1 g 6
q
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EO%#) <, . % .1 341 6%.) % %4/
Skupina parametrov | 2slo [569]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre meranie ¥Ybytku nap?t

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\GPECI CLNE NASTAVENIE ETO

Nazov [ID] Popis Def.
Signalpre UETO[857] [VI ber signg8lu, ktorT sa m§8 vyhodnol
Signal Spravidla sa prip8ja niektorl anal - g

7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2

Skupina parametrov | 2slo [1081]

Nastavenie |innosti pri rozladen?2 frekvenci?2 | RC1 a |F
sa Vviacmotorov®ho pohonu pri nerovnaklTch rTchlostiach
vplyvmi. Napr2klad predn8 a zadn§8 FreB [RCRIRG@2 za prez. {1086]®h o v o

(str.200 sa pol 2ta ako absol “%tna hodnot &rek IRQLJ434 I(strv20)a b s o | Yat
Frek. IRC2 [803] (str. 20).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2

Nazov [ID] Popis Dt
Rozladenie IRC1,2INast aveni e sptsobu obsluhy a |innos
[1082] IRC2.
- 1 2 - . N . - - n
| ObmedP’i Prekrolen? minim§lnej hr aniMnerozdie RCL2

[1084] (str.114) sa zalne obmedzovaS moment mbldx.
rozdiel IRC1,2 [1085] (str. 114) bude moment nulovy.

Pri prekrolen2 maxi m8l nej h r a n iMaxe rozdiel IRE€1,2
[ Reset P[[1085] (str. 114) sa vygeneruje RESET PWM a pri minimalnom rozdieli Min. rozdiel
IRC1,2 [1084] (str. 114) zanikne.

momentu

Filter dIRC1,2 . . .

[1083] Lasov8 kongtanta filtra rozdielu fr (100ms

0 ms = 10000 ms Pom§8ha el i mi nvova.S k[§§ke_ rozladeni a S {
nerovnomer nosSami zaSagenia pohonov. Pri

[Min. rozdiel |,,. . . . e . o

IRC1,2 [1084] Minimélna hranica absolutnej hodnoty rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2. 2,00 Hz

0,00 + Max. rozdiel

IRC1,2 [1085]

[Max. rozdiel o . S . .

IRC1,2 [1085] Maximalna hranica absolitnej hodnoty rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2. 5,00 Hz

0,00 Hz + 500,00
Hz

7.7.9 DIFERENCIAL
Skupina parametrov | 2slo [1239]
Parametre pre diferenciél, napr. pre potreby vyrovnavania momentov medzinapravového diferencialu.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ DIFERENCIAL

Nazov [ID] Popis Def.
Sig.1 Zdroj [1248] Zdroj hodnoty signéalu 1. [69] Moment
Signal
Sig.1 Hodnota [1249] Hodnota 1 pre Pl regulator diferencialu. |0,00
-1000000000,00 + 1000000000,00
Sig.2 Zdroj [1247] Zdroj hodnoty signélu 2. |
Signal
Sig.2 Hodnota [1240] Hodnota 2 pre Pl regulator diferencialu. |0,00
-1000000000,00 + 1000000000,00
[Max. dif. frek. [1241] Maxi m8l na hodnota z8sahu |0,00Hz
0,00 Hz + 20,00 Hz
P zosilnenie dif. [1242] Proporcionalne zosilnenie regulatora diferencialu. |0,0000
-100,0000 + 100,0000
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Nazov [ID] Popis
| zosilnenie dif. [1246] Integraln® zosilnenie r eg|00000
-100,0000 + 100,0000
7.8 PORUCHY A VAROVANIA
Skupina parametrov |2slo [136]
Nastaveni e parametrov ovpl yvRuj %ci ch podmi enky vzni ku
meni | a.
781 VOLI TEONE PORUCHY
Skupina parametrov | 2slo [190]
Zapnutie / vypnutie niektorych poruchovych stavov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\V OL | TEGNE PORUCHY
Nazov [ID] Popis Def.
Zapnutie vyhodnocovania v padku vs
Vyhodnotenie vi padku vstupnlch f §
Vyp. vst. fazynakoOko pri trval ej prevs8§dzke m e [Vyhodnocuje
[337] vIi konovl ch kondenz8torov. Je dopojsa
pripadoch ak je nekvalitna napajacia sustava a porucha " E13-Vypadok vst.
faz (str.33) " zbytolne | asto preruguje n
Nevyhodnocuje [Porucha " E13-Vypadok vst. faz (str. 33)" alebo" E55-Por ucha us mer R(Sty

Sa

35)" sa nevyhodnocuje.

\Vyhodnocuje sa

Porucha " E13-Vypadok vst. faz (str. 33)" alebo" E55-Por uc h a
35)" sa vyhodnocuje.

us mer RSty

, , . |Zapnutie vyhodnocovania vipadku vI .
Vyp. vyst. fazy Hranica rozvg§genia vistupn®ho pr1/4dVyhOdnoque
[338] C Lo sa

predstavuje kritérium na vyhodnotenie tejto poruchy.
ls\laevyhodnocwe Porucha " E2-Vypadok vyst. fazy (str. 33)" sa nevyhodnocuje.
\Vyhodnocuje sa |Porucha " E2-Vypadok vyst. fazy (str. 33)" sa vyhodnocuije.
Citlivos{CitlivosS vipadku vistupnich f§z. 30 %
vyst. faz[1597] [L00% znamen8 maxi m8l nu citlivossS. °
1 % + 100 %
PreSageniNastavenie sptsobu vyhodnoteni a t ¢gVlastné
[27] pripojenej z8Sage). chladenie

Nevyhodnocuje
sa

Meni | nevyhodnocuje tepeln® preSagenie p

\Vlastné chladenie

Porucha " E29-Pr e Sa g e ni dstr. 34 "tsa vylodnocuje na zaklade modelu teploty
motora s uv8gen?2m ot8l ok motora. V tomto
generovaniu varovania " W17-Pr e Sa ¢ e n(stre29)Malebo " E29-Pr e Sa g e n i
(str.34) " aj pri p r YadPalid rhotora 151§ Gte 44). a k o

Cudzie chladenie

Porucha " E29-Pr e Sa g e ni ¢str. 84 "tsa vylaodnocuje na zaklade modelu teploty|
motora bez uv8genia ot8] ok motora.

Chyba AIN [837]

Parametrom sa zapina alebo vypina vyhodnotenie poruchy analégovych
vstupov. Porucha sa vyhodnocuje len v pripade ak je nastaveny analégovy
vstup na 4-20mA, alebo 2-10V, vstup je pod minimalnou hodnotou a je
zapnuté vyhodnotenie poruchy.

VVyhodnocuje
sa

Vyhodnocujesa |[Ak j e anal -govl vstup dlhodobo pod minim
ls\laevyhodnocwe Meni | akceptuje ak¥%koOvek hodnotu anal - g
Zapnutie vyhodnocovania poruchy pr
Porucha " E10-Nadfrekvencia (str.33) * m! ge i ndi kovas§S
Nadfrekvencia sluliek alebo nekorektn® naStavevnthodnocu'e
(85] T8t o porucha m8§ za %% ohu chr &§ni S rsg I
meni | a a technol ogi ck®ho zari ad
nekontrolovan® zvygovanie frekvenc
ak vIistupn8 fr ekv e nHraniea nadfrekvk[D7) (s&. 116)]
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N&zov [ID] Popis
Vzni k tejto poruchy mtge indikovas$s

ls\laevyhodnocwe Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 33)" sa nevyhodnocuje.
\Vyhodnocuje sa |Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 33)" sa vyhodnocuje.
Hranica Url uje hranicu frekvenci e st at &l

nadfrekv. [97] Nadfrekvencia (str. 33)". 520,00 Hz

[Max.  frekvencialPorucha vznikne ak je zapnuté jej vyhodnotenie v Nadfrekvencia [85] (str. 115) &

[111] +600,00 |frekvencia na vlIistupoch menila prekrol?2
7 droi ex Nastavenia zdroja externej poruchy. Ak je zdroj aktivny, bude
) " lvygenerovana porucha " E7-Externa porucha (str. 33) " . Vyug?2Giadny
poruchy [225] L .
havarijnl stop. Porucha zabl okuje

Pozri v oOb ydroprich.stapwe[986] astr. 50)

Skupina parametrov

£0%#) <, .| %848 0/ 2
I
Nastavenie gpeci 8l ne

droja externej poruchy.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEONEf PORRUECGIYCLNA EXT. PORUCHA
Nazov [ID] Popis Def.

EX. porucha |Si gn § | ktorT sa vyhodnoc [ET-Exterha porucB8al[184] Binarne

signal [527] (str.33) * al ebo nie. MIge byS vybranl [vstupy

Signal

EX. porucha [528] |Podmienka pre externd poruchu. |

Pozri v o Ob Binana vstapy L84} (str. 18)

EX. poruchaExt ern8 porucha sa deaktivuje: V

neaktivna [529] sign8lu mengia ako nastavens§ Yir ove

Pozri v oOb Binana vstpy L84} (str. 18)

N+ % 30/ -6 ) %

Skupina parametrov | 2slo [687]

Parametre pre detekcie pr2lig pomal ®ho spomaOovania (n
naj dl hgej bezpel nej brzdnej dr §hy.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEGNE P ONRUZKIEr SPOMAGOVANI E

Nazov [ID] Popis Def.
Regi m_ d ¢
spomaOovani a

SpomaOovanie sa det egRiljcehlzo skS (tn/hE) sohbcos

k0.

SpomaOovanie sa detegujRIl czhol oz $p ofsirnsi7y

smerom Kk 0.

i Varovanie/Ak je t8to vo
V opalnom pr?2

i Kladnl s me

I Zgpornl sm

a akt 2 vE#GNizkesspognalenie r(str.j38).
de s &V7T@Ne2nzekreu j sep ovndstr@BR)vaal

b
pa

enia pod ktorou h
y

o}
I
h

Hodnota spoma 0.0000

Limit spomalenia [685] bezpel nej dr 8 zastaveni a .Spohhalenim'n;ls,\2
m/s2 [684] (str. 17).

0,0000 m/s"2 + 10,0000

m/s"2

7.8.2 PORUCHY IRC/ARC

Skupina parametrov | 2slo [990]

Nastavenie vyhodnocovania chlb I RC sn2malov.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC/ARC

Nazov [ID] | Popis Def.
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Nazov [ID] Popis
Zapnutie testovania vipadku sn2 mal

Regi m tgstovania. Vyhodnotenie tTch.to chesprévny

IRC/ARC [535] riaden? so sp?tnou v@®zbou od |nkrersmer
VoOba spl!sobu vyhodnotenia <chyby
modul om a riadiacou doskou menil a.

[ ERR Porucha " E32-Chyba IRC (str. 34)" sa vyhodnoti pri chybajidcich alebo nekompletnych
RM-IRC signaloch A, AN, B, BN, I, IN.
[ N e k o |Porucha " E32-Chyba IRC (str. 34)" sa vyhodnoti na zaklade vysokého vyskytu

reverzy IRC1 nekorektnich reverzov | RC1 pri vygg2ch r
[ Ne k o |Porucha " E32-Chyba IRC (str. 34)" sa vyhodnoti na zaklade vysokého vyskytu
reverzy IRC2 nekorektnlch reverzov | RC2 pri vygg2ch r
I Prepn/Ak je akt2vna t8&to voOba, pri vipadku | R
OPEN do otvoreného skalarneho alebo vektorového riadenia.

i Iba vabsltuha chyby [T RC bude pracovaS podOa

poruchu, iba varovanie.
Porucha " E43-Zablokovany rotor (str. 35)" sa vyhodnoti pri nasytenych regulatoroch
momentu alebo pr%du a dlhgiu dobu r1lchl

i Zabl o

rotor riaden2 SMPM deteguje aj nespr8vny smer
i Sk {Porucha "E44-Skok r T chl ogstr.i35)sn2smalvayhodnot?2 pri
ok r , :
nepravdepodobnom skoku rychlosti.
VA N e s p|Warning " W59-Nespravny smer IRC/ARC (str. 32)" alebo porucha " E59-Nespravny|
smer smer IRC/ARC (str. 35)" sa vyhodnotia pri detekcii nespravneho smeru.
i V'y 4Porucha " E60-Nadfrekvencia IRC/ARC (str. 35) " sa vyhodnot 2 p q
frekvencia danej parametrom Nadfrekv. IRC/ARC [1612] (str. 117).
rc1:elk.rte\1. IIRé/: [%]s Nastavenie citlivosti chyby "Nekorektné reverzy IRC1/IRC2". 4
1+10 Pri hodnote 1 je najniggia a pr.i 10 najv

Filter por. nek.
rev. IRC [903]

0,001 s + 300,000
S

Las reakcie na chybu " Nekorektn® r 40,100s

Hrani | n§8§ frekvencia zo sn2mala ot
parametri Zdroj rychlosti [1000] (str. 59), interpretované ako elektricka, nie|200 Hz
mechanick8 rTchlosS.
Ak je vyhodnotenie poruchy zapnut ® Re{bmo
IRC/ARC [535] (str. 117) po jej prekr ol en?2E32@hybaiRE gstr.

Nadfrekv.
IRC/ARC [1612]

IMax. frekvencia

[111] + 5000 34",
Externd  chyba |, . . . .
IRC [682] \/yber zdroja externej poruchy IRC. Gi adny

Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)

7.8.3 POTVRDENIE PORUCH

Skupina parametrov | 2slo [164]

Sptsob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmien
poruch.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH
Nazov [ID] Popis Def.
Nastavenie sptsobu ukonl| en
Zdro;. potvrd. |A k ug neexi stuje pr2|ina
poruchy [165] napatie), poruchovd posttvarvd 2
nastaveného spdsobu potvrdenia poruchy.

Ov | § d a {Porucha sa potvrdi pomocou ovladacieho panela.

Aut o ma [Porucha sa potvrdi automaticky.

Bl N Porucha sa potvrdi aktivovanim vybraného binarneho vstupu.
MODBUS|Porucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr
PROFI BIPorucha sa potvrd2 cez komuni kaln® rozhr
Gpeci §8Porucha sa potvrd2 cd566]@Gp.diB). 8§l ne nastave

Ovladaci panel | Automaticky |
BIN | MODBUS | PROFIBUS |
Gpeci 8l ny

TR
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Nazov [ID] Popis
E(ggg]jeme BIN Podmienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.
Pozri voObgipar ®@e ma@iks) [ 55 3]
Las po plPo z8niku pr2liny por l_,I‘C.hy 50s
[428] nastaven®ho | asu predOgi t|”
0,0s+36000s Napr2klad 5 s znamen8, ¢ge kagd§8 porucha
IMa x . polMaxi m8l ny pol et por Ych, k5
[431] dany parametrom Min. peridéda por. [432] (str. 118).
Chr gni meni | alebo zariadenie proti | as
5+ 20 sptsobi S trval ® pogkodeni e. PokiaO je pr
zablokuje na poruchu "E31-Ve Oa p (str. 343".h
viin. peric')dal"as za ktorl mige vznikn}
Ma x . pol et (sto. r118). pAk4j8 cH viac, tak|24,0 h
por. [432] vznikne porucha" E31-Ve Oa p (str. 34"h
50h+72,0h
EO%#) <, . % .1 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2sl o [566]
Nastavenie gpeci 8l neho sp'sobu potvrdenia poruchy, nap
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH\GPECI CLNE NASTAVENI E
Nazov [ID] Popis Def.
E:z)%rdeme signal Signal pre potvrdenie poruchy. E/ls?j;])y Binarne
Signal
Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. |
Pozri v oOb Binana vstmpy L84} (str. 18)
Potvrdenie Potvrdeni e neakt2vne: V pr2zpad
neaktivne [511] sign8lu mengia ako nastaveng§ Yr
Pozri v oOb Binana vstpy f184} (str. 18)
7.8.4 UDAJE PRE ZAZNAM
Skupina parametrov |2slo [246] 5
VI ber %%dajov, ktor® sa maj % zaznamen8vasS do hist-rie p
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ UDAJE PRE ZAZNAM
Nazov [ID] Popis Def.
VI ber rve,j voliteOnej velilin
His 1 [247] zdznamov. PrFi) vzniku Judalosti (poruchy) sa zaJpamaté i€j ak'tuélna[7|5]k _Teplota:
hodnota. elektroniky
Signal
_ V’Tber druhej \_/olite()nej“’v_e_li!,i [74] Teplotal
His 2 [248] zdznamov. Pri vzniku udalosti (poruchy) sa zapaméta jej aktuélna merana
hodnota.
Signal
_ V’Tber tretej \_/olite(v)nej“’v_e_li!,i[?G] Stay
His 3 [249] zdznamov. Pri vzniku udalosti (poruchy) sa zapaméta jej aktuélna .
hodnota. meni| a
Signal
N gurluje i sa niektor® poruchy
ezaznamen§g . . . ,
[746] \p/)glrx:h Na samotné vyhodnotenie poruchy tento parameter nema
[ Podpat i e |Porucha"E5-Podpéatie (str.33) * sa nebude zaznamen§va
i PreSag. POI’l,JCha" El16-Pr eSageni étr. 3 rojsaa nebude zazna
poruch.
[ Bezpel. \Porucha"El4Bezpel .(stu33) Upsa nebude zaznamen
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Nazov [ID] Popis
[ PreS. zd#Porucha"E16-PreSageni étr.33 'ojsea nebude zazna
e poruch pri vypnutom riadeni motora.
[ PreS. zZPorucha " E16-Pr e Sageni @&tr. 33 rojsa nebude zazna
zastavovani por Yach po vypnut?2 povelu GTART kIl m nez
Zmena  parametrov

UmogRuje zaznamen8vaS do hi st - rlOvliadaci panel

[1175]
y Ovl 8dac? [Zaznamenaj % sa vgetky zmeny parametrov
i MODBUS Zaznamenaj % sa vgetky zmeny parametro

MODBUS.
L Zaznamenaj %2 sa vgetky zmeny parametro
I PROFI BUS PROFIBUS.
7.8.5 VAROVANIA
Skupina parametrov | 2slo [964] 3
Nastavenie mognosti vzniku jednotlivlich varovan?2 a i

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA

Nazov [ID] Popis Def.
E/Y%rso]vama Zuguje (redukuje) zoznam zobr azov an [Jednoduchy
Jednoduchy Bud¥% potl alen® niektor® varovania, ktor®
Expert BudY% sa zobrazovaS vgetky dostupn® varova
E’%%"a”'e“h' Teplota, pri ktorej Meéfiepl oypi(th2op.d(750°C
40,0 + Porucha®[°Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu vIirobku.

\Varovanie .Teplota |l i pu | GBT, pri ktokNélj—Terpdzmit750°C

Tepl . | ilGBT (str.29)". '

0.0 +Ak . je zapnutl re g.i m o b meétdn eyhohba(ow_ﬁ%b (stu. 80p, thk|

Po,ruchalo pri pr ekr_o! _en2 tejto teploty menil| automa
prehrievaniu. *°Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu vIirobku.

\Varovanie TeITepI.ota, pri k.torej meni | vypisuj550°c

[204] elektroniky " W7-Teplota elektroniky (str. 29)". '

20,0 + Porucha3[?Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu vIirobku.

7dro] ex. var. Nastave_nia" zdroja exterpého varo_vania. Ak je" zdroj aktivny‘, bude aktivne _

[560] varovanie V\!49—E>§terne varovanie (;tr. 31 " . Vyug?2va salGiadny
OubovoOnej wudalosti. Nem8§8 vplyv na

Pozri v o Ob ydroprich.stape[986] &str. 50)

Zdznam  var. |Vyber z varovani 1-3 2 , ktor® sa bud¥Y pri i ch

[968] poruch.

Pozri v oOb Warpirg[250nestt. 253

Zdznam var.2 |Vyber zvarovani33-6 4, ktor ® sa bud¥% pri i ch

[969] poruch.

Pozri voOb Warpirg2 [424]e(dtrr 28)

Zadznam var.3|Vyber zvarovani65-9 6, ktor ® sa bud¥% pri i ch

[912] porach.

Pozri voOb Warpirg3 [4687@ (sir. 5)

EO0O%#) <, . % .1 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2slo [563]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja extern®ho varovani a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA\GPECI CLNE NASTAVENI E

Nazov [ID] Popis Def.
Signgl ktorT sa vyhodnoc ujWil9-Hxternémdovanhie|[184]
Ext. var. " . . L
signal [965] (str. 31) alebo nie. Vyug2va sa ako upo ZBinarne
9 nezabl okuje prevsgdzku meni | a. M1 g e |vstupy
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Nazov [ID] Popis Def.
diskrétny.
Signal
Ext.
varovanie Podmienky pre vznik externého varovania.
[966]
Pozri v oOb Bindna vstpy L84} (str. 18)
EXt', V& lExtern®ho varovania sa deaktivuj e: V
neaktivne . o L .
[967] sign8lu mengia ako nastaven8 %roveR.
Pozri v o Ob Bingne vswpy 84} (atr. 18)

7.9 DISPLEJ
Skupina parametrov | 2slo [ 48]
Vi ber parametrov zobrazovanlch polas prev8dzky na ovl §

7.9.1 NASTAVENIE ZOV

Skupina parametrov | 2sl o [ 88]

Nastavenie zobrazovanlch velil2n. Vel iliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV

Nazov [ID] Popis Def.
Zov 1 [51] Vi ber prvej zobrazovanej v e | i |[210] Datum
Signal
Zov 2 [52] Viber druhej Zzobrazovanej vel|[209] Las
Signal

7.9.2 NASTAVENIE MONITORA

Skupina parametrov | 2slo [1214]

Nastavenie zobrazovanlch velil2n. Vel iliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA

Nazov [ID] Popis Def.

IMonitor1(s3y V! ber veliliny, ktor8 sa bude | ;0. un
riadku.

Signal

IMonitor 2 [54] Viber wveliliny, ktor§ sa bude [46] Nap. DC
riadku.

Signal

IMonitor 3 [55] \(Iber veliliny, ktor8 sa bude [42] Prid MT
riadku.

Signal

IMonitor 4 [56] \_/Iber veliliny, ktor8 sa bude Z184] Binarne
riadku. vstupy

Signal

IMonitor 5 [57] \_/Iber veliliny, ktor8 sa bude [74] ) Teplotal
riadku. merana

Signal

E%%?l tlmeoutNastavenie komuni kal n®ho ti meou|l00ms

15 ms + 200 ms

JAZYK [231] Zmena jazyka menil a. |Slovensky

Slovensky | English | Polski
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7.10 KOMUNIKACIA

Skupina parametrov | 2slo [213]

Nastavenie s®riovej komuni k8ci e menil a

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA

Nazov [ID] Popis Def.
Adr es a menila sa vyug?2va na presn® ide

Adresa predstavuje s¥| et n a s tPasurcadresy [11®5% r(srslgl) me r\/iy1

menilaflsa aj pre komuni k8ciu menila s ovl&dac?2n
kagdl meni | mus2 maS jedineln¥% adresu.

1+99

Posun Viber bitov, ktorlTch bingrna kombinS§cia

adresy upl at Ruje podOa poradia volieb. Komuni k

[1155] vonkaj gej adr eAsdyr eas ap anmreanifsdl.tE21)e 2 3 4 ]

Pozri voObgipar ®Be ma@irks) [ 55 3]

Nulovanie Nul ovanie ¢gtatist2k v diagnostike pre sG@

gt at . sprav,...).

7.10.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2sl o [658]
Nastavenie komuni kal n®ho protokol u MODBUS. Protokol
MODBUS RTU.

Podrobnl popis komunikal n®ho protokolu MODBUS sa nach
Podpora.

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ MODBUS

Nazov [ID] Popis Def.
Baud RS485\\ 2 stavenie komuni kalnej rTchlosti na 115 200s
[218] Bps
9600 Bps
19 200 Bps
38 400 Bps
57 600 Bps
115 200 Bps
128 000 Bps
115200sBps RT chl 0sS s korigovanlmi | asmi meMai r §mcan
Baud ext Nastavenie komunikalnej rTchl osti n a |115 200s
modul [230] |((vol iteOn8 s¥%W asS menil| ov) . Bps
Pozri voOb paupRSASS @8] (sta 121)

IMB VoOba, ako m§ zareagova$S meni | keN ne

nelinnoPo danej dobe nelinnosti sa zobraz?

[961] varovanie a potom porucha.

i ChybaMen,i,! zobraEAZ-Mp(_iwal]'imdaput (str. 34) " | ak mu do zvol
platna vyzva alebo broadcast (ak je povoleny) od Modbus mastra.

i Var oVMepi | ’zpbr a22W42/—Modtms§/'Eimebm, (str. 31) ", ak mu do
nepride platna vyzva alebo broadcast (ak je povoleny) od Modbus mastra.

] Meni | z 0 br a £342-Mpdbus dTiméout (str. 34) " , ak mu do zvol

I Chybajcontr ol word alebo ¢gel an8 hodnota v platj
Modbus mastra.

i Vv Meni | zobr az2W4-Modusy Bimebut  (str. 31) ", ak mu do

ar g 5 .

cw nepr2de control word alebo gelan8 hodnot a
od Modbus mastra.

'MB Fault|L a s prerug(_ania komuni k8cie menil|a s 500s

timeout [659] |poruchu E42-Modbus Timeout (str. 34). '

0,10 S +

3600,00 s

MB Var.|L a s prerugen.ia komuni k8cie menil|a s 200s

timeout [962] |poruchu " W42-Modbus Timeout (str. 31) " . Ak sa sWl asne '
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Nazov [ID] Popis
varovanie ModbuMB pmreolt i orknodssuSL2¢) itakigehtp parameter
mus2 byS meng?2 MBHKaoalttipeaut [858]e(stre121), inak sa varovanie
neuplatni.
0,10 s =
3600,00 s
'Fggs]Var. mOdUr! uje ak8 oper8cia sa vykon8 v meni | |Reset
Pozri voOb yB\Vyaama{Be6l (sta 124)
Broadcast Zapnutie alebo vypnut_ie. broadcast dotazov. Broadcast je dotaz ktory je poslany Ano
[1156] vgetklm prij2mateOom s¥% asne.
Ano Broadcast dotazy s¥% zapnut® a meni | i ch sp
Nie Broadcast dotazy s¥% vypnut®, meni |l i ch 1ign
Tento parameter urluje v akom porad?
DataFormat  |f or m8tu sa uplatRuje | en pre |inku 4ENoswap
[660] zrl chl en®ho prenosu. Gtandardne sa 32
OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.
No swap 32 bit. data su prenesené v poradi: OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.
Byte swap 32 bit. data su prenesené v poradi: OxHI, OxHh, OxLI, OxLh.
\Word swap 32 bit. data su prenesené v poradi: OxLh, OxLI, OxHh, OxHI.
st)\//fp & word 32 bit. data su prenesené v poradi: OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.
IMB pol 3Vo Ob a, pre ktor® fyzick® |inky sa maj RS485 |
[1556] nelinnosS |inky. Ext.
modul
[ USB | y RS485 | y Ext. modul
Parametre MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [573]
Vyber (mapovanie) parametrov pre zrychleny blokovy prenos v komunikacii MODBUS.
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ MODBUS \ PARAMETRE MODBUS
Nazov [ID] Popis Def.
ID 0 [1094] -
Signal
ID 1 [1095] -
Signal
ID 2 [1096] -
Signal
ID 3 [1097] -
Signal
ID 4 [1098] -
Signal
ID 5 [1099] -
Signal
ID 6 [1100] -
Signal
ID 7 [1101] -
Signal
ID 8 [1102] -
Signal
ID 9 [1103] -
Signal
ID 10 [1104] B
Signal
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Nazov [ID] Popis

ID 11 [1105] -

Signal

ID 12 [1106] -

Signal

ID 13 [1107] B

Signal

ID 14 [1108] -

Signal

ID 15 [1109] B

Signal

ID 16 [1110] -

Signal

ID 17 [1111] -

Signal

ID 18 [1112] -

Signal

ID 19 [1113] -

Signal
ID 20 [1114] |

Signal
ID 21 [1115] -

Signal
ID 22 [1116] -

Signal
ID 23 [1117] -

Signal
ID 24 [1118] -

Signal
ID 25 [1119] -

Signal
ID 26 [1120] -

Signal
ID 27 [1121] -

Signal
ID 28 [1122] -

Signal
ID 29 [1123] -

Signal
ID 30 [1124] -

Signal
D 31 [1125] -

Signal
ID 32 [1126] -

Signal
Posun Vyug2va sa pri gpeci 8l nych holding regi s
hodnota posunom masky a nastavenou adresou menil
[1512] register.

-99 + 99

\ g2 v roi ¢ i l nom z i hol
Posun maska |V Y Y 9 a sa p gpeci 8§ o] §pise do o
s|2tava s posunom masky a nastavenou a
[1513] AV 4
nastaveny register.

Pozri voOb®ipadr ®d@e ma@iks) [ 55 3]

Nastavenie s aklm krokom sa m8§ prepol 2t
Krok 0 [1514] vybran% velilinu v I D 0.
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Nazov [ID] Popis |Def.
Pre hodnotu O sa 16 bit. |l 2sl o 123 prepol
prepol 2ta ako 12, 3.

-8+ 8

7.10.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2sl o |
Profibus je s®riovl otvore
protokol Profibus DP.

PodrobnT popis komuni kal n®ho protokolu PROFIBUS sa na
Podpora.

812] y
nl komuni kal nl g¢gtandard. Roz

MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS

Nazov [ID] Popis Def.
Viber splsobu reakcie menila na vIip
P B n e | ilalebo pripojenym zariadenim.
[813] Po danej dobe nel i nnosW4l-PofibusZiméput gstr231)"y
alebo porucha " E37-Profibus Timeout (str. 34)".
[ Chyba | I Varovanie
PB Fault|L a s prer.uge_ni a komuni k&8cie menila s 500s
timeout [814] poruchu E37-Profibus Timeout (str. 34). '
0,10 S +
3600,00 s
Las prerugenia komuni k8cie menila s
PB Var. va_rovanie " W41-Profib_us Timeout (str. 31) " . _Ak sa s¥l asne
timeout [815] aj varovanie ProPBbuwe !_ mnd a §s8. 134)311;9118t}_ant02,005
parameter mus?2 byS PRBRagtidimeauk [814]p(sirr 124 anak
sa varovanie neuplatni.
0,10 S +
3600,00 s
PB Var. méd|Ur | uj_e _akci u, ktor8 sa vykon§ v meniReset
[816] W41-Profibus Timeout (str. 31)".
Reset Meni | prejde do resetu.
Stop Meni|] sa zastav?2,
Quick Stop Menil sa zastav2 rlchlejgie.
Ni | Meni | nebude na varovanie reagovas.
. x 2 PD
PB Typ[1486] [Ur | uj e for m8t prenosu prevs8§dzkovlch Vhodnoty
2PDhodnoty Je mogn® s¥% asne preng8§gaS len dve velilin
4PDhodnoty Je mogn® preng§gaS 4 veliliny ako 16 bitov
VQFREM Je mogn® preng§gaS 4 veliliny ako 16 bitov
PB VONastavenie form8tov a zdroja prensggan
l£1587]
! , . Veliliny REF a ACT bud¥% normalizovan® na
Normalizovany
[ Pevn® Viber PD velil2n, |e (K586 I(str.d2dyaamimkomunikioiou. me n
Parametre PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [1586]
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKACIA \ PROFIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS
Nazov [ID] Popis Def.
APD 1 [42] Prad
[1578] MT
Signal
APD 2 ,
[1579] [66] Vykon
Signal
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Nazov [ID] Popis
APD 3 a
[1580]
Signal
APD 4 i
[1581]
Signal
Dig. 1Urlenie posl ednej pren8§ganej |l 2slice 21
[1582] ’ '
1]0,1]0,01]0,001|1e-4|1le-5]|1e-6]1e-7|1e8]|1e7|1le6|1le5]|1e4|1000]| 100 10
Dig. 2Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Pri;
[1583] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voOb ig.d f%58a] nstrt125h
Dig. 3Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Pri;
[1584] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voObigd %82 nstrt125h
Dig. 4Mocnina 10, ktor8 wur|luje posledn?¥ Pri;
[1585] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voOb Yig.d %82 nstrt125h
7.11 SADY PARAMETROV
Skupina parametrov |2slo [206] 5
VoOba sady parametrov pre | innosS meni| a.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV
Nazov [ID] Popis Def.
Prep. sad [657] |Nastavenie spésobu prepinania aktivnej sady. Kombinované
Vyug2?vaj¥% sa |len prv® 2 Dbity bin8rneho
Kombinované bin8rnej kombin8cii tlchto bitov. Ak s¥
akt2vny |l en 1. bit tak je akt?2vna 2. sad
Kagdl jeden bit bin8rneho prep2nala odpo
Jednotlivé akt2vnych viac prep2nalov tak je aktzvn
akt2vny giadny bin8rny prep2nal tak je a
Parametrom Pomocou parametra Aktivna sada [205] (str.125) j e mogn® nastavi
,[;Igé\ina SadaPrepne akt2zvnu sadu parametr ov|Sadal
Sada 1 Meni| bude pracovaS podOa 1 sady par amet
Sada 2 Meni| bude pracovaS podOa 2 sady par amet
Sada 3 Meni | bude pracovaS podOa 3 sady paramet
Sada 4 Meni | bude pracovaS podOa 4 sady paramet
E;i%'?f;é%] & povolenie alebo zakazanie prepinania sad za behu motora. Povolené
Zakdzané Sady sa prep2naj¥% Il en keN je meni| v sto
Povolené Sady sa prepinaju aj za behu motora.
7111 PREPE& NAL SCD
Skupina parametrov | 2slo [222]
Nastavenie bin8§rneho prep2nala s8d.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREP & NAL SCD
Nazov [ID] Popis Def.
Zdroj bitl sada Nast avenie 1.bitu prep2nala s§8d. JehGia
[641] Prep. sad [657] (str. 125). i
Pozri v oOb ydrgprich.stape[986] astr. 50)
Zdroj bit2 sada Nast avenie 2.bitu prep2nala s§gd. JehGia
[642] Prep. sad [657] (str. 125). i
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Nazov [ID] Popis | Def.
Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)
Zdrojbit3sadaNast’avenie 3.bitu prep2nala s§8d. JehGia
[643] Prep. sad [657] (str. 125). i
Pozri v oOb ydroprich.stape[986] astr. 50)

EO%#) <, . % .1 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2slo [224]
Nastavenie gpeci 8l nych funkci 2 pre prep2nale sady.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PRE P& NAL\GPER I CLNE NASTAVENI E

Nazov [ID] Popis Def.
Bitl sada signal (Si gn § | kto~rT sa vyhodnocuje | i | e[l84] Binarne
[645] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al qvstupy
Signal
I[':ngES]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit1.
Pozri v oOb Binana vstpy L84} (str. 18)
Bit1l sadalBi t 1 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [647] ako nastaveng§ YroveR.

Pozri v o Ob Binana vstapy L84} (str. 18)

Bit2 sada signal (Si gn § | kto~rT sa vyhodnocuje | i | e[l84] Binarne
[648] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al qustupy
Signal

I[Bgfg]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit2.

Pozri v oOb Binagna vstpy L84} (str. 18)

Bit2 sadaBi t 2 rozophne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [650] ako nastaveng§ YroveR.

Pozri v o Ob Binana vstapy L84} (str. 18)

Bit3 sada signal (Si gn § | ktoIT sa vyhodnocuje | i | e(184] Binarne
[651] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al dustupy
Signal

I[%|t532]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit3.

Pozri v oOb Binana vstmpy L84} (str. 18)

Bit3 sadaBi t 3 rozophne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [653] ako nastaveng§ YroveR.

Pozri v o Ob Binana vstapy L84} (str. 18)

7112 UGEVATEOSKE SADY

Skupina parametrov |2slo [1290]
Nastavenie ug2vateOsklch s8d. Tieto sady je mogn® na
vybranl parameter je k dispoz2cii ag 32 rtznych nastayv

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVA\UGE VATEOSKE SADY

Nazov [ID] Popis Def.
Viber prep2nala wug2vateOskTlch s§d. Vai
. 2 .
Prepnutie predstavuje aktu8lne prepnut¥% gtvoricu

jednotlivych bitov je dané poradim. N
Prep2nal prep2 ng5gPt vor.i cél m&8rd Konkr ®t ne |
zavisly od prepnutia normalnych sad.

sady [1480]

Pozri voOb®ipar ®d@e ma@iks) [ 55 3]

Posun sady[Posun sady umogRuje priradis$s kombin§ciO
[1483] Prep2nal s8d sa kombinuje ako nor m8Il ny

31 +31 Ak je posun O, tak pre bin8rny pr-esadab.a.lAk|g
' posun 1 tak, 00000 - sada 2, 00001 - sadas3, ...
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Nazov [ID] Popis

ug:2 v. Zobrazenie aktzvnej ug2vateOskej sady

[1481] '

6., " %2 0!2!-%42/ 6

Skupina parametrov | 2slo [1291]

Viber 20 parametrov, ktorTm je mogn® nastavi S ag 32 rt
meni S jeho hodnotu v pltvodnom umiestnen2 v strome, ale

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& V AT E 6 S K EVYBERIPXRAMETROV
Nazov [ID] Popis Def.
Parameter 1 [1300] -

Signal
Parameter 2 [1301] |

Signal
Parameter 3 [1302] -

Signal
Parameter 4 [1303] -

Signal
Parameter 5 [1304] B

Signal
Parameter 6 [1305] |

Signal
Parameter 7 [1306] B

Signal
Parameter 8 [1307] B

Signal
Parameter 9 [1308] -

Signal
Parameter 10 [1309] -

Signal
Parameter 11 [1310] |

Signal
Parameter 12 [1311] -

Signal
Parameter 13 [1312] |

Signal
Parameter 14 [1313] -

Signal
Parameter 15 [1314] |

Signal
Parameter 16 [1315] |

Signal
Parameter 17 [1316] |

Signal
Parameter 18 [1317] |

Signal
Parameter 19 [1318] -

Signal
Parameter 20 [1319] -

Signal
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SADA 14
Skupina parametrov |2slo [1292]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 1 ag 4. Nast e

ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VAT E 6 S K ESABAABAY
Nazov [ID] Popis Def.
N1_1[1320] -

N1 2[1321] -

N1_3[1322] -

NL 4 [1323] -

N1 5 [1324] B

N1_6[1325] -

NL 7 [1326] -

N1_8[1327] -

N1_9[1328] B

N1_10 [1329] -

N1 11 [1330] -

N1 12 [1331] -

N1 13 [1332] -

N1 14 [1333] -

N1_15 [1334] -

N1 16 [1335] B

N1 17 [1336] -

N1_18 [1337] B

N1 _19[1338] -

N1_20 [1339] -

SADA 58

Skupina parametrov | 2slo [1293]

Nastavenie vybranich parametrov pre sady 5 ag 8. Nast e
ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G & VAT E 0 S K ESABAAEBY
| Nazov [ID] Popis | Def. |
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Nazov [ID]

Popis

VONSCH

N5_1[1340]

N5_2 [1341]

N5_3[1342]

N5_4 [1343]

N5_5 [1344]

N5_6 [1345]

N5_7 [1346]

N5_8 [1347]

N5_0 [1348]

N5_10 [1349]

N5_11 [1350]

N5_12 [1351]

N5_13 [1352]

N5_14 [1353]

N5_15 [1354]

N5_16 [1355]

N5_17 [1356]

N5_18 [1357]

N5_19 [1358]

N5_20 [1359]

SADA 912
Skupina parametr
Nastavenie vybra

ov | 2slo
nlch parametrov

ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVA\U GE VA T E 0 S K ESABAAELY

[ 1294]

pre

sady 9 ag 12. Nast

Nazov [ID]

Popis

Def.

N9_1[1360]

N9_2 [1361]

N9_3[1362]
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Nazov [ID] Popis

NO_4 [1363] -

N9_5 [1364] -

N9_6 [1365] -

N9_7 [1366] -

N9_8[1367] -

N9_9 [1368] -

N9_10 [1369] -

N9 11 [1370] B

N9 12 [1371] -

N9 13[1372] B

N9_14 [1373] -

N9_15 [1374] -

N9_16 [1375] -

NO_17 [1376] -

N9 18 [1377] -

N9_19 [1378] -

N9 20 [1379] B

SADA 1316

Skupina parametrov | 2slo [1295]

Nastavenie vybranTch parametrov pre sady 13 ag 16.
ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G¢& VAT E 0 S K ESABAIB-Y6
Nazov [ID] Popis Def.

N13 1 [1380] -

N13_2 [1381] -

N13_3[1382] -

N13 4 [1383] -

N13 5[1384] -
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Nazov [ID]

Popis

VONSCH

N13_6 [1385]

N13_7 [1386]

N13_8 [1387]

N13_0 [1388]

N13_10[1389]

N13_11[1390]

N13_12[1391]

N13_13 [1392]

N13_14[1393]

N13_15 [1394]

N13_16 [1395]

N13_17 [1396]

N13_18[1397]

N13_19 [1398]

N13_20 [1399]

SADA 1720

Skupina
Nastaveni e

parametrov
vybranlch

ovladacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VAT E 6 S K ESABAID-20

| 2sl o [1296]

parametrov

pre

sady 17 ag 20.

Nazov [ID]

Popis

Def.

N17_1[1400]

N17_2[1401]

N17_3[1402]

N17_4[1403]

N17_5[1404]

N17_6 [1405]

N17_7 [1406]

N17_8[1407]
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Nazov [ID] Popis

V|ONSCH‘

N17_9 [1408] -

N17_10 [1409] -

N17_11[1410] -

N17_ 12 [1411] -

N17_13[1412] -

N17 14 [1413] -

N17_15 [1414] |'

N17 16 [1415] -

N17_17 [1416] -

N17_18[1417] -

N17_19 [1418] -

N17 20 [1419] -

SADA 2124

Skupina parametrov | 2sl o
Nastavenie vybranich
ovlddacom panely, pre konkrétny parameter.

[ 1297]

parametrov pre sady

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VAT E 6 S K ESABA-24

21 ag

Nazov [ID] Popis

Def.

N21_1[1420] -

N21 2 [1421] -

N21_3[1422] -

N21_4 [1423] -

N21 5 [1424] -

N21_6 [1425] -

N21_7[1426] -

N21 8 [1427] -

N21_9[1428] -

N21_ 10 [1429] -
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Nazov [ID] Popis

N21_ 11 [1430] -

N21 12 [1431] -

N21_13 [1432] -

N21 14 [1433] B

N21_15 [1434] B

N21_16 [1435] -

N21 17 [1436] -

N21 18 [1437] -

N21 19 [1438] -

N21_20 [1439] -

SADA 2528

Skupina parametrov | 2slo [1298]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady
ovlddacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VAT E 6 S K ESABA25-28

25 ag 28.

Nazov [ID] Popis

Def.

N25_1 [1440] -

N25_2 [1441] -

N25_3 [1442] -

N25_4 [1443] -

N25_5 [1444] -

N25_6 [1445] -

N25_7 [1446] -

N25_8 [1447] -

N25_9 [1448] -

N25_10 [1449] -

N25_11 [1450] -

N25 12 [1451] -

N25_13 [1452] -
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Nazov [ID] Popis

N25 14 [1453] -

N25_15 [1454] -

N25 16 [1455] -

N25_17 [1456] -

N25 18 [1457] -

N25_ 19 [1458] -

N25_20 [1459] B

SADA 2932

Skupina parametrov | 2slo [1299]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 29 ag 32.
ovlddacom panely, pre konkrétny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVA\U GE VA T E 6 S K ESABAAD-32

Nazov [ID] Popis Def.

N29_1 [1460] -

N29 2 [1461] -

N29 3[1462] -

N29_4 [1463] -

N29_5 [1464] -

N29 6 [1465] -

N29 7 [1466] -

N29 8 [1467] -

N29 9 [1468] -

N29_10 [1469] -

N29 11 [1470] -

N29_12 [1471] -

N29 13 [1472] -

N29_14 [1473] -

N29_15 [1474] -
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Nazov [ID] Sors
N29_16 [1475] |

N29_17 [1476] I-

N29_18[1477] :

N29_19 [1478] L

N29_20 [1479] :
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8 NS§vod na nastavovanie funkci 2 me n i

8.1 Vyrobné (tovarenske) nastavenie

Meni | e frekvencie UNI Bli&riyi vyslenym e(tovarenskym) Ynastavenim
parametrov, ktor® je mogn® kedykoOvek obnovi S p
nastavenie je vhodn® obnowniegEGngmeju@liebdblo mehignepu
ak nie je dodany priamo zf i rmy VONSCH s.r . 0. Vget kyejmh®v opdy r
vychaddzajizt oht o nastavenia menil a.

| ULOG / 0 BObfYparametre 1 > Vyrobné nastavenie (potvrdenie F2) |

Obnovenzm virobn®ho nastaveni a s a prep2gu vge
ovladania, vstupov a vystupov.

8.2 Parametre motora i MAKRA MOTOROQV i identifikacie

Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE i> MOTOR ( NOMI NCLNE, GPE
PARAMETRE MOTORA) s¥% dllegit® pre sprg8vne fung
Nach8dzaj % sa tam prevagne ¢gt2tkov® nomins8lne h
parametre, ktorych hodnoty sa ziskavaju identifikaciou alebo ladenim.

Meno parametra ID | Popis

Vykon motora [W] 357 |Begn® gt2tkov® (katal - -gov®) par ame
Napétie rr_10tora [V] 59 '—;DEMEN-S ity

Frekvencia motora [Hz] 4 NolD 204652 7 Dnng T

Prad motora [A] 151

Ot 8| ky motor g 356

Bl inn2k mot or 227

Sled vyst. Faz 326 |[MognosS zmeny sledu f8z motora.
Skalar. ident. 10 384 | Zapnutie / vypnuti e | dent i f iHodhatd
Magnet. Prad [A] 355 |lmagneti zal n®ho pr %du.

Las. Kon. MT |79 | Parameterz MAKRA MOTORA T doladenie dynamiky nabudenia.

Skalar. ident. RS 383 | Zapnutie / vypnutie Identifikacie odporu statora a hodnota odporu statora.

Odpor stator g 345
Odpor rotora 439 [Gpeci 8l ne parametre pre spr8vnu fu
Rozptyl. Induk. [mH] 440
Vzéajomna Induk. [mH] 441
Moment zotvall442

Odrazovim most2kom pre sprg§8&vne nastavenie by mali
Po spusteni MAKRA pre odpovedajum typ motoraapovol en2 pr2slugnich funk
meni prispojenTm motorom funk| nT! Pogadovan8 vyggi
procesom doIaNovaknoinakrp@htrnaem'letprroew§vdzke pol as prevsgec
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Parameter ID: 672

NASTAVENIE i > MOTOR i > MAKRA MOTOROV

U HASTAVENIE: HOTOR'.MAKRA HOTOROV
#Motor 400/4

#Motor 400/5.5
#Motor 400/7.5
#Motor 400/11
#Motor 400/15

Henu [ Sady [ Pomoc

T a b u CPkednastavené makra motorovvme ni | och frekvencie UNIFREM 40

Vykony motorov od 60W do 7,5kW:
btT20 LEINIYS ID

¢,t Y2Ga2NF pnllY yELNGAS o8 «k Qél2y Y202
400/0,06 | 400/0,09 | 400/0,12| 400/0,18| 400/0,25| 400/0,37| 400/0,55| 400/0,75| 400/1,1 | 400/1,5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/5.5 | 400/75
b2YAyHEye @él2y |03 60 90 120 | 180 | 250 | 370 | 550 | 750 | 1100 | 1500 | 2200 | 3000 | 4000 | 5500 | 7500
b2 YAyl tyS yILINGAS 5@+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNFR Y202N} ¢! 6 | 151 02 029 | 042 | 056 | 076 | 103 | 145 | 186 | 255 | 34 47 64 82 | 114 | 152
al 3y SiATr6ye LINYR35!B 019 | 028 | 039 | o051 | 068 | 089 | 122 | 125 | 176 | 235 | 322 | 440 | 565 | 780 | 1032
hit 618 Y202N} oMk 35BY[p 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1370 | 1395 | 1395 | 1415 | 1420 | 1420 | 1420 | 1440 | 1455 | 1455
2ha2@1 12yO0lQtyldl 4% 035 | 0052 | 00548 | 0056 | 0058 | 006 | 00752| 009 | 012 | 014 | 0178 | 02 | 0225 | 0255 | 031
hRLIZNJ &GFHG2NF @YmB845 | 195000 | 110000 | 40000 | 36500 | 31000 | 24000 | 22000 | 18500 | 13175 | 7850 | 6105 | 4340 | 3400 | 20798 | 7595
hRLENJ NP UZNI @Yn6439 | 148200 | 83600 | 30400 | 27740 | 23560 | 18240 | 16720 | 14060 | 10013 | 5966 | 4639,8 | 32984 | 2584 | 15806 | 5772
w2l Lief201 AyRdzl6gall 1a6ri|8 112 98 84 62 140 18 £ 10 10 3 14 13 12 6
ti122Yyl AyRdz 624D |0W8286 | 2768 | 2002 | 1836 | 1568 | 1200 | 932 | 678 | 640 | 395 | 377 | 276 | 237 | 218 | 194
a2YSyild T 20NDI6yZA4d4R (0008027 H0H0027 | 0,0003 | 0,0004 | 0,0006 | 0,0008 | 0,0015 | 0,0018 | 0,0028 | 0,035 | 0,0048 | 0,0058 | 0,011 | 0,018 | 0024
al EAY® LINJR a «![6 5 03 044 | 063 | 084 | 224 | 15 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228
al EAYO® LINFR D «&![6 549 03 044 | 063 | 084 | 124 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228

t N§R wha ¢! 8 163 0,19 0,28 04 0,53 0,72 0,98 138 1,77 242 323 447 6,08 7,79 | 1083 | 14.44
OLRGALG26YS @:f 9 154 138 12,3 12,1 118 105 9,25 8,2 73 6,52 6,16 5,95 5,79 43 2,85
Maxim. moment [Nm] 481 16 25 34 37 3,85 4 6 10 148 20 294 40 54 74 100

Vykony motorov od 11kW do 200kW:
bii2g wnvd D ¢,t Y20E2N} pnallY yEUNGAS @8 k @é]2
400/11 | 400/15 | 400/18,5] 400/22 | 400/30 | 400/37 | 400/45 | 400/55 | 400/75 | 400/90 | 400/100 | 400/110 | 400/132 | 400/160 | 400/200
b2 YAyl fye @él2y %35 | 11000 | 15000 | 18500 | 22000 | 30000 | 37000 | 45000 | 55000 | 75000 | 90000 | 100000 | 110000 | 132000| 160000 | 200000
b2YAyttyS yILNGANS 5%+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNJR Y2{2NF ¢! 8| 151 | 215 | 285 | 35 | 415 | 56 68 81 100 | 136 | 160 | 177 | 198 | 235 | 280 | 340
al3ySiAalléye LINJR3%! 6 132 | 1566 | 182 | 2034 | 2632 | 306 | 34 | 457 | 59,16 | 67,04 | 71,685 | 76,626 | 87,34 | 9996 | 11968
hit 618 Y202NI oMK IEBY[p 1460 | 1460 | 1465 | 1465 | 1465 | 1475 | 1475 | 1480 | 1485 | 1485 | 1486 | 1488 | 1488 | 1486 | 1486
2haz2@1 12yO0lhyldl 4% |w%@3 | 038 | 04 | 0428 | 0445 | 0462 | 048 | 052 | 066 | 075 | 08 | 08 | 09 | 113 | 136
hRLINJ &0F 02N @YmB45 | 607,25 | 455 438 | 389 | 312 | 225 | 122 80 72 65 51 48 | 383 | 2 16
hRLIZNJ NP G2NF @YnB439 | 46151 | 3458 | 33288 | 20564 | 237,12 | 171 | 9272 | 608 | 5472 | 494 | 3876 | 3648 | 29108 | 1672 | 1216
w2l LJief201 AyRdz6yweall 6YIle 3 22 18 12 11 08 08 1 12 06 08 11 08 04
tit22Yyl AyRdd 62840 |ovies | 77 728 | 604 | 538 | 469 | 392 | 374 | 30 | 258 | 239 | 23 | 184 | 17 | 136
a2YSyl T20NDH6yAad4® w10D4 Yn6052 | 0099 | 0117 | 0191 | 0374 | 0447 | 0688 | 1,19 | 139 | 1,63 | 194 | 231 | 288 | 346
al EAY® LINJR a «![6 5 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510
ab EAY® LINHR D «!|6549 | 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510

t NFR wha ¢! 8 163 | 20425 | 27,075 | 3325 | 39425| 532 646 | 7695 95 1292 | 152 | 16815 | 1881 | 22325 | 266 323
L LRGALG26YS @8 9 2,71 2,52 2,35 21 18 16 145 11 11 11 11 1,05 12 1 1
Maxim. moment [Nm] 481 140 200 240 284 388 482 586 710 968 1162 | 1288 | 1414 | 1698 | 2060 | 2560

83 Regimy riadenia motora
Menile frekvencie UNIFREMITmthgeome §krl eavdird zckho w &S i vmo ¢
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Parameter ID: 451

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA-> R1 ADI A Ci> RRdeGd nMtora

Riadenie motora

U/F otv. -Skal 8rne otvorenradefidezsn?2 mal ov®

U/F uzav. -Skal 8rne uzavret® riadenie (ot8] kovs
VAMuzav. -Vektorov® uzavret® riadenie (ot8| kovs

VAM otv. -Vektorov® otvoren® (bezsn2zmalov®) ria
V-SMPM - Vektorové riadenie pre synchrénne motory s perm. magnetmi.

VNal gej | asti dokumentu sa zame Ui dadeniehl avne na fu

8.3.1 U/F riadenie

RAMPY

Aby pri ovlg8§dan2 motora nedoch8&8dzalo ku skokovin
kdi spoz2ci.i flexibiln® rampov® funkci e, ktor® z
hodnot ami gel anej frekvencie. Il ¢ch par ametr ami i
frekvencie (min., max.), body zlomu r8mp, ale tak

Na prisp6sobenie ramp rozbehuad obe hu s | %gi akupner amet re v
Parameter ID: 106 )
NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIAT> RAMPY FREKVENCIE

F [HZ]
A
U [V]
F max
PAR. ID =111
FceL Line8rne zalo
PAR. ID = frekvencie
162
F zLomp
PAR. ID =121
F zLomr
PAR. ID = 117
F min /
PAR. ID =110
0 < > —> le—ple— t[s]
T rozs. 1 T roze 2 T pos.2 T pos. 1
PAR.ID=116 PAR.ID=118 PAR.ID =119 PAR.ID =120
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S-KRIVKA

UNIFREM v.5.33x VO N SC H
Ak sa vygaduj e,

aby sa nemenilo skokom aSkiivkuiz,r T ¢ hl

ktor8 zabezpel 2 p
z
a

b
| y n nabta®i zaohienie profile frdkvertie dontvara S. & oto

nam pri pohonoch, #ahmentoyéerazyppoit r e bn
stavovan? (Napr. osobn® vI Sahy,

nastavenie m§ v
spwgSan2 alebo =z

Regim | i-lmmiowsky jSe mogn® upravi S parametr om:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > RAMPY FREKVENCIE i> S-KRIVKAi> Re
S-krivky

Povolenie S-krivky

I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vzad

rozdelenie S

[ ]

D PPIPE

/N

<

[]

prechod nulou

N

Miera zakrivenia S -krivky j ej tvar sa d§8 wupravi S parametr om:

Parameter ID: 873

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > RAMPY FREKVENCIE i > S-KRIVKA i>Kr i v

F(t)
dF@®)

S-krivky
/ 10%

100%

o

8.3.2 UJ/F krivka 5
Z8kl adnou vlastnosSou U/F (skal 8rneho) riadenia ]
nap®tia na vlIistupoch menila st¥pa Y amerne veOkosS
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na maxi m8l nej hodnot e. Podmi
udr gi avan?2 m k on gU(rmpatieh/®frekvenqcia)me r u

Zakladom pre generovanie napatia vs k al 8r nom
krivka, ktorej parametre su:

enka

regi me ri

kongtant n®ho t

adenia (U/F

Parameter ID: 382
NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA T > U/F RIADENIE -> U/F KRIVKA
Parametre zakladnej U/F krivky:
Meno parametra ID | Popis
Typ UIF 347 |Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlch re
U pol . 90 Poliatoln® nap®tie U/F krivky.
U konc. 94 | Koncové napatie U/F krivky.
F posuvu 98 | Frekvencia posuvu U/F krivky motora.
Expon. U/F 91 | Exponent krivky U/F.
Expon. pos. U/F 92 |Exponent posuvu krivky U/ F v obl as
\ upv 1 ’
U max \ /
PAR. ID =
495
T=T+T
U konc
PAR. ID =94
UroL N /
PAR. ID =90 \N7|NV2
Al A
____________ ANV Py N I W
0 FlPOS - NOM
PAR.ID=98 PAR.ID=4 F[HZ]

Parametre zdkladnej U/F KRIVKY

Zakrivenie statickej U/ F KRI VKYvestidatorpco ug2va nieked
na zabezpelenie Ysporn®ho chodu motora pri ni gg2
momentovej charakteristky vob |l ast i nzzkych ot 8] ok. Vyhl adeni

nastavenim exponentov pre jednotlivé Useky U/F KRIVKY.
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U[V] a
U max N
PAR. ID = .
495 L =T+T p
Expon. U/F
\ J/ PAR. ID = 91
A\ A Expon. pos.U/F
N N ’ /4 p . p .
\ . ’ PAR. ID = 92
\ \\ //
NSNS A
\ N4 AN /
Yo A Y
A4 \\ /’ « N
____________ ,;/\ \/’/ \\______ e e e e w~
0 F pos F nom F [HZ]
PAR.ID=98 PAR.ID=4

Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY

Z&kladna U/F krivka je klasicky a jednoduchy nastroj na nastavenie riadenia motora.

8.3.3 Kompenzacia IR

T8to funkcia prrametid Tyap#%uE YI D FH47) = komp. IR
TIEU!’F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA\ U/F

komp. R - RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Typ U/F -> komp. IR

regulator ZM U

Pri akt2zvnej kompenz8ci.i | R s a apevadzkosychi podmignolp o d O a
koriguje hodnota napatia na vystupe tak, aby sa kompenzoval Ubytok napatia na statorovom vinuti

motora azabezpelilo sa kongtamtrm®& i bude nvyezneotodkatr aak , V¢

regi me sa napWgteineerz8tyguijcekoan zni guj e.

Matematicky model, ktory je jadrom funkcie Kompenzacia IR v okoli nulovej rychlosti nedosahuje
veOk¥ pr esnosSN preto je potrebn® nastavi S frekyv
Spravidla to blva 0.5 ag 3 Hz. VIistup korekcie je

Parametre kompenzécie IR:

Meno parametra | ID | Popis
Filter KIR 523 |l.,asovs8 kongtanta filtra aplikovan®ho n
Frekvencia KIR 795 |Zhora ohraniluje oblasS vistupnej frek

NutnTm predpokl|l adom Yopperzice IRoje spawa fibeénota mominalnych
parametrov motora a parametra Odpor statora [345].

Parameter ID: 345

NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRBEJWMOTORA ator

Dobrym zdrojom pre ziskanie hodnoty tohto parametra je MAKRO MOTORA rovnakého alebo
aspoR najbliggi eamkt el kared.nastavenej] hodnoty ug
%

aut omatickou identifik8ciou odporu statorov®ho [

Parameter ID: 383

NASTAVENIE i > RIADENIE A REULACIA -> U/F RIADENIE -> Skalar. Ident. RS = Zapnuta
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l denti fi k8cia statorov®ho odp
zapnut?2 pohonu alebo pri v 8§

O pre
Ckalar, ident. S sptsobovas ones~korenie reakci e
h(pozastavenie richlosti do ust

\ypnuta tento stav signalizuje varovnym hlasenim. Ak je takéto spravanie
s a pohonu z d'vodu prevs8dzko
(geriavy, virobn® | inky, trak
ogivovania a | adenia pohonu id

8.3.4 Reguléator zdberového momentu (RZM) o

T8t o funkci a psaar adnge tzraipn&dSy w U/ F (1 D 347) = regul §t

Typ U/F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULACIA\ U/F

komp. IR 0| RIADENIE\ U/F KRIVKA\ Typ U/F -> regulator ZM

regulator ZM

Pri akt2vnom regul 8tor e Z § bnastavemothh pasmen drakeendii u me

nadvihovanim U/F krivky nad hodnoty zakladnej U/F krivky dosahuje pribudenie motorana ¢gel an|l

zaberovyprid . Nastavuje sa egte pogadovan8 dynamika to

Parametre Regulatora zdberového momentu:

Meno parametra ID | Popis
Prad RZM 163 |Gel an&8 hodnota pr%du z8berov®ho mo
Frekv. RZM 28 | Horn& hranica pasma frekvencie v ktorom je aktivny RZM.
Dynamika RZM 26 | Nastavenie dynamiky regulatora zaberového momentu.
UV
F [Hz] 1 V]
"""""""""""""""""""""""""""" ===~~~ Umax=Ukonc
T-nap?2tie MT :
T-z8k Il athkrBkaU !
T - frekvencia MT !
T-pr %d MT |
Fnom 1.
PAR.ID =4 N\ Tt
P§8s mo | I :
PAR.ID=28 |~~~ "~~~ TTTT SN\N\ W'/~ /A
A E E t[s]
Pr Yd [AM[T ' | motor
:V L
b J l : . t'[s]
STOPe gener 8 GTAR

Regimy U/ F KRIVKY na pohone s vysokIm momentom zot

8.3.5 Kompenzacia sklzu

SprievodnTm javom | innosti a
predbiehanie rotora oproti S
frekvencie je z od mnoh
pri zapnutej fu kompenzs§

nchr-nnych mot or o\
toru vplyvom z§Sa
h faktorov. Meni |l e
afrekvknkiz u ho pri d8va

Y h
t a r
Tec
ci

-
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Parameter ID: 349

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.
sklzu = zapnuta

Komp. sklzu Ef ekt kompenz8cie sklzu motora
vyphuta zaSagenia si zachov8 rotorovsg
Navyge to virazne zvyguje monm

nizkych rychlostiach.

Hlavnym parametrom pre doladenie miery kompenzécie skizu je jej zosilnenie v parametri:

Parameter ID: 350

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.
kom. sklzu

Priklad: Li nnosS kompenz8cie sklzu na re8lnom pohone

(tenk&FFrea&avancia st afi Bradanptordd.r ub 8 | i ar a
1 1:Frek. MH[Hz] ZFPrad MTIAEERES ... 1 o 5
[ ' | ]A.'l'mqll n8rast
zaSagenia splsobil
| mal ¥4 kompenz§ci u
| skizu.
| B. fval g2z n8rast
| zaSagenia spltsobil
val]l giu
| kompenz8ciu skl zu.
1:Min=E.8A Max=4.2H Prm=2.81 Akt=4. 85
Min=B.AA  Max=217  Prm=160  [kt=262
Okrd HH Méd  Hl Reset Il Stanice
Model sklzu pre svoju spr8vnu |innosS potrebuje s
Meno parametra ID | Popis
Vykon motora [W] 357
Frekv. motora [Hz] 4 Potrebn® pre vipolet nomin§lneho s
Ot 8l ky mot or a 356
Odpor stat or a 345 | Platia tie isté podmienky ako pri Kompenzacii IR.

Pri uzavretom skal §rnom ri aden? s a skl z kompe
vyhodnoteného z rozdielu statorovej a rotorovej frekvencie.

Menile frekvencie UNI FRdé&MedaemeosgARy | Yk tajr ¥ | rek cmioug n ®
vV parametri:

Parameter ID: 193

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz.
sklzu = zapnuté

Obmedz. skizu Ak je tento regim zapnutl, men
vypnuté nebol prekrol enl ma X i par@rhetrgy Maxino. \
Skiz [Hz] [177] :
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Parameter ID: 177

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.

Sklz [Hz] “
Pritom generuje vaObme®z hl|l Skkenuid. AWdOpokl|l ese zaSa
stav ulpowlod 2asa zvygovanie statorovej frekvencie.

8.4 Regulator maximéalneho pradu (RMP)

Regul 8t or maxi m8l neho pr“%“du je funkcia menil|ov
vystupny prad do motora korigovanim vystupnej frekvencie. Funkcia ako aj samotny regulator sa
zapina v parametri:

Parameter ID: 352

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
Reg. max.pr¥%du = motor. regi m, gener . regi m,

Od verzie 2.230 je mogn® zvoliS n2zku (gtandard
maxi m8l neho pr %du. RT chl a pcaymameitkd da:p 8BRQuU jzea Vo |
Vysokad dynamika . Nizka dynamika pracuje s mierne filtrovanou hodnotou prudu a

ignoruje kr 8t ke gpil ky pr ¥%du. J e v h ovdnmil&orynNappak® prepr e | e
z§Sage typu dopravn2k, Sagka®& | p® e vasd z kky§ c jVesokdp a e f e r
dynamika .

Regulator pracuevmot ori ckom aj gener 8torickom regi me.

Reg. max.pridu Regulator v mot or i ckom regi me fr
motor. rezim avgener 8torickom zvyguje ak I
gener. rezim - hodnoty.

Hranilnl pr%d pre motorick¥% prevs§8dzku.

Parameter ID: 5

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > Maxim. Prud M. [A]

Hranilnl pr%d pre gener8torick¥% prevsgdzku.

Parameter ID: 549

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > Maxim. Prud G. [A]

VgpecificklTch pr2padoch mtge menil hodnotu obmedz
Pri nzzkych frekvenci 8§ch sa ohranilenie pr¥%du zv
Yl el om dosiahnutia vyggi ehra zvgbserkdwvw@h or I nechrheorsttu a&
aby sa zabr 8ni | onelsitnanboisltnie jmoltacsrtaa vmoment ov ej char
vykonu).

nal e] funkcia AObmedzenie vIikonufi mige znigovas
podmi enky ako napr2klad vysokl tepelnl integr 8§l

splnen® podmienky obmedzenia vIikonu pri vi bere ¢
ktorého sa obmedzuje vykon).

Akt u8l nu hodnotu motorick®ho ohranilenia pr%du si

Parameter ID: 494

DIAGNOSTIKA i > Riadenie 1> P o mo ¢ n ®i>Wexim. prad pAY
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Imax [A] ! !
ID = 494 ! ;
Pritvrde- ! ' Obl as $
nie i iznlgovanla
Ing 60s
Imax mor.
ID=5
I:B(VDOSTRMP Fio '_ OBLASS Fs [HZ]
ID=1191 ID =1193

Gpecifick® pr2pady Ypravy hranice maxi m&8lneho

A UPOZORNENIE!

Vpr2pade, ge motor |je graBagovantkdamvakgi nod, zat
ovl 8dania pr2de povel STOP, mt: ge pchon sa re\dpne. ge ot
Vtakom pr2pade je potrebn® zvigi S hodnotu maxi m§
vygenerovaS RESET alebo prerugi S bezpelnostnl vst

RT chl oaskS,u sdok§ge meni| zamendziz$St pk ude@el an®mu n &
dovolen% hraniln% hodnotu ovplyvRu]a¥% Dp azrlaomjektar)e. s a

Parameter ID: 353

NASTAVENIE i> RIADENIE A REGULACIA 1> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
P zlogka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) -> |
zl ogka RMP [ ms

Parameter ID: 1047

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
D zlogka RMP [ ]

RMP obmedzuje strmosS n8rastu alebo poklesu frek
mt ge zabera$S aj pri ust 8l enej rTchlosti, keN pi
frekvencie dosiahne ohranilenie frekvencie Fmin
nekoriguje, | o sa odzrrk&dll ednnea nrzovginglemm 2v zpnriYkdoum ap o
alebo APreSagenie menil af.

Pre zrychlenie reakcie RMP as pr §v nu loibhrassS wnm2zkych frekvenci?
rfichlu korekciu poliatoln®ho nap?tia od prekrolen

Parameter ID: 799

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
Kor. boost. RMP [ ]
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Pre nastavenie rozhekwenl nap?ovekcie RMP sl ¥gi p

Parameter ID: 1191

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRUDU (RMP) ->
Frek. boost. RMP [ ]

Pomocou tlTchto dvoch parametrov je mogn® vyl a
dodr gan?z maxi m8l neho pr%du frenotemcineesnhelaltesd
pritvrdenie pohonu na predoglom obr 8zku).

di S
| amo|

Obmedzenie pr ¥%du m! Kompeszacomu skipurajss kampeazicios IR v U/F krivke

ako aj ostatnl mi funkci ami meni | a. Existuje kate
JedndAsaozdvi hov® pohony § dopravaikow kde obmédseaid mradu by mohlo

maS za n8§sledok prepad bremena alebo nedodr gani e
vysokych pradoch hlasi spravidla len poruchu.

FHz 1 4 Prvid [AMT
DOBEH - ROZBEH -
generi8dlo§g motori ¢ k §
prevsg8dzka prevs8dzka
cos(li)<O0 cos((i)>0
FGEL Ma x i m. MP
| PAR.ID=5

TMaxi m. GP

PAR. ID = 549
Prid |
motora
. i t[s]
STOP GTAR

Typickl priebeh prw%udu a frekvencie pri zaberan2 RMP

Priklad: Pradova limita (RMP) zaberajica na realnom pohone:

[Tek Nim & Stop r Paos: 1.500s CURSOR Tel. Nim & Stop r Pos: 1.5005 CURSOR
H H TR - H H H N N I TR - N B B B
S N '
.................... e Saurce e Source
CH1 CH1
&&&&& i
B, [ EE T
 OBMEDZENh PRBD I 0BMEDZENh PRBD
BT Sy CH2 200my M 1008 Ext  Ta0my BT B0my CHZ 3ddmy M 1.00s Ext 7 180y
Maximalny prad pri dobehu, generéatoricky chod Maximalny prad pri rozbehu, motoricky chod
85 Tl meni e rezonan|lnlch kmitov
Jednd sa opomocn¥% funkci u, pomocou ktorej j e mogn®
Rezonancia motora je jav, kedy sa vplyvom nehomogénnosti vzduchovej medzery alebo
nerovnomernost.i z8§Sage ako aj fmlewmk t| u 8 crmetma 1 oed e k
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rozkmita a periodicky prechadza z motorického do generatorického chodu. Peridda tychto kmitov

bTva spravidla |len niekoOko peri-d statorovej fr
mechanicklchvli@gen® mnam8&hani e ako amedziobvadd priiduani e
motora a nhasledné poruchy.

Priklad: Rezonan| n® kmity nameran® raapPaklenmmdpohbbred
prud v jednej fdze motora).

b Fos: 204,005 CURSOR

Type
arnplitude

Source

CH1

CH1 200mY  CHZ 50,04 k1 100ms CHT ™ —4.00mb
11-Pdar-05 1656 10,5043Hz

Tlmenie rezon.

vypnuté

Funkcia timenia rezonancii sa zapina a vypina parametrom:

Parameter ID: 513

NASTAVENIE i> RIADENIE A REGULACIA i> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zapnuté

Na nastavenie tlmenia sl %gi trojica koeficientov,
vel il 2n ndrekwercis aunppats Vhodnl m dol aden?m tlchto koe
veOkosS kmitov zmengi S alebo ich aj Yplne odstr8n

Parameter ID: 514 (Nastavenie zosilnenia timenia rezonancii od derivacie napéatia DC)

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dUdc []

Parameter ID: 515 (Nastavenie zosilnenia timenia rezonancii od derivacie modulu pradu statora)
NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln.
Oddis []

Parameter ID: 516 (Nastavenie zosilnenia timenia rezonancii od zmeny frekvencie pridu statora)

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dwils []
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dl UOUI
S ’ »

dr v E

D 515 Gel an® nap?t

d¥is

dt
dUoc

dt

Gel ang fr

Viznam koeficientov funkcie ATl menie rezonan|nilc

Tl meni e

re m:ge zn2¢gi S alebo wWplne potl al
chode s ma

zo ci 2
1 aSagen2m.

n
m

8.6 Regulator napéatia (RP) 1 Dynamicky dobeh (DD) a Kinetické zalohovanie

(KZ)

Jednouznaj dtl egitejmpndH océdl iflr2erkvencie je napdtie | e
(Upe) . Za norm8lnych podmienok bTva jeho hodnot a
sieSov®ho zdr ugemr@ild* Wg.PA 40DVasiet{ j&Jto okolo 565V [DC]. Napétie

medzi obvodu teda mhAgep2kdm2sia&t epolPui sveOkom pokl e
mot or pod z8Sagou, sa mtge staS, ¢ge motor nebude
odbudenie an 8§r ast skl zu ako aj odoberan®ho pr %du. A Kk
amenila alebo nedgelanej poruche ANadpr %did, je nut
pri ktor ej je na motore aj pri ni ggom mempi?lt?c hs i
UNI FREM 4 0Regulatbronkpitid i jae h o s RebutamrSkinetického zalohovania

(RKZ) . Okrem i n®ho sl %gi aj na preklenutie kr §t

pogadovan® mini p&uldrejun a&p 2ethidged el bm2 m g e | abizdgnimf r e k v
zotrval nej hmoty.

Pri brzden2? motorom, teda pri dobehu al ebsilpgp?® sobe
vplyvom prelievania energiezmot or a sp? S tdeomtmenpdapade m§ meni | d
na spr8vnu regul 8ciu motor a, avgak st Yapaporuchp? Sov R

APrep2tiefn. Pri pphewagheijkdmi engsheciprickomchode (zdvihy v
geriavov, vinShehrozhehyl/ st ®hyw zotrvalnich hmit), sa s
Ucpoug2vaj % br odm®rmé kyl,y kd or ® prebytoln¥% energiu
je striktne predp2san§8 doba =zastaveni aNaphSawul j e
regulator i t@ Regulator dynamického dobehu (RDD). Ten zvygovan2m_ gel anej
zastavi narast napétia DC. Podobne ako tomu je aj pri prudovej limite, po dosiahnuti maximalnej
frekvencie ug pruensotg8nvia nkSorraisgtovnaaSp2at i a ag po poruct

Kagd§ Regalét@anapita sa d§ samostatne pargmemothS / zapnwuS \

Parameter ID: 748

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > REGUL. NAPATIA (RN) -> Kinet. Zalohovanie

Kinet. zalohovanie (D)

vypnuté
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Parameter ID: 749

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > REGUL. NAPATIA (RN) -> Dynam. dobeh

Dynam. dubeh (D)

wypnuty

Dl egit® parametre nastavenia regu

ora nap?tia

| 8t
kt orTch sa sp%%gSa f unk c idgankckéhoedbbetk ®ho zal ohovani a

Parameter ID: 753

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > REGUL. NAPATIA (RN) -> Referencia KZ

Parameter ID: 754

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > REGUL. NAPATIA (RN) -> Referencia DD

Na prispdsobenie dynamiky odozvy a pripadné doladenie preregulovania napétia alebo ustalenie

Kkmitav®ho priebehu sD %glioag kpya rRaNne tkrteo rP® slp,olao| ne

Parameter ID: 751

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIAi> REGUL. NAPATIA(RN)-> P zI|l ogka R
Parameter ID: 752
NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > REGUL. NAPATIA (RN) -> | zl ogka R
Parameter ID: 750
NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA 1> REGUL. NAPATIA(RN)-> D zI|l ogka R
A
i ; ; . Fs [HZ]
Upc [V] Kinet i Dy nami
Zz8l oho\y dobeh
---------------------- N Py
Refer. DD gl
PAR. D = {--------------- . - - -------- -~ . -~~~ ==~~~
754 ya
Ubc nom. : Voo Nt NG, - -~
(565 V)
Refer. KZ :
PAR. ID = -~
753 |
ov i p a d @bnovenie ipovel > s
- . " S
siete siete STOP pred0g
T-nap?®tie medzi o dobehu
T-vlistupn8 frekvenci a
Regulator napatia(RN) i pri nc2p | innosti
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Priklad: VI sl edky merania nasadenia RN na pohone zo z

Tek__ I @ Siop M Pas: 15005 TRIGGER Tek .1 @ Stop B Pos: 1.5005 SAWE/REC
? ? ! R AR N H H H H AR N - H . . y
S Edae T NAP- TIE-Upc = = = setups
\\\\ R R o L ¥ ' llllliljeu . i f
™ FREKVENCIA /=7 = & :
R NS e e e e i soure
s A FREKVENCI“A il
;;aaa;;;aa;;ua g ‘ \ \ : Source ;aaa;;aa; Eua“ ZoVTé_VG[aﬁP;aua Ret
NAP TIE Up Est e A
o e T B L M »
S N P SR . &...;K..KZQTFRKV.AKL. TSR | W
KI NETI'CKE :zCL AL : DYNAMICKh DOE n
BH 200y CHE 200my M 2505 Ext /7 T80mY M Z00mY THE S00my M 1.00s Ext 7 To0my
Refd 200m' 1,005 RefB S00mY 1,005
Kinetick® z8l ohovani e me Dynamickl dobeh pri rtzny
nap8jacieho nap?2tia na mol pohonu.
V mnohych priemyselnych aplikaciach pohonovsf r ek ven| nT mi meni | mi sa vy
zastavi l za | o najkratg? | as. Pri opakovanlch pr:
ama to priamy vplyv naprodukti vitu vIroby. pohok, kterého manerny g e |
zotrvalnosti alebo zaSagovacie pomery s¥% prement
dobehu probl ®m. Vtedy treba aplikovaS regim Dynart
mi egadl §, kde z8vis2 zotrvalnosS od mnogstva spra
8.7 Brzdenie tokom
Na brzdenie savmeni | och frekvencie poug2va niekoOko reg
pougitie br z dond®hoor nmfokdau.l UExai st uj 4 vgak pohony, kde
| i ast azlrne dkavo. Ak sa napr2klad vygaduj e, aby | e
tomto | ase dobehu +Pzreipk®& ipormecnhd aKiE4 nemus?2 byS p
nutn®. Ak napr? d ug 13 alebo 15 sekundovl dobe

energie sa d§ z
z

a
2 BjzileBie Tokomg i t 2 m funkci e
Na zapnhutie br n

ia tokom sl Y%gi parameter:

Parameter ID: 775

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA ->BRZDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)

Funguje tak, ge pri prekrol en

Brzdenie tokom (B1) zal ne meni | zvygovaS nap?tie
vyphuté magneti z8ci u. To spltsobz?, ge
nedostanezmot ora do menila ale sa
mot or a. Mi eru zvligeni a magnet

parametrom AZos. brzd. Tokom |

Parameter ID: 776

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA ->BRZDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA ->BRZDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]
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Priklad: Li nnosS brzdenia tokom na re8lnom zariaden?2,

[Tek .M. @ Stop M Fos: 1.500 SAVE/REL Tek  JL. ® Sup B Fos: 15008 T
. -+ N N - I I I I N - N N = N H N R
s o Setups T Coupling
Wavefarms gNAPT|E
s ibe U, . ; w0 B Limnit
source oo TIFF
Ref T N S, Volts/Divv
Ei
Save Prabe
Ref B
. : : : M : : : : 0n| : : : : M : : : :
Rt 300my T CHZ 200my M S0ims Eut 7 Ta0my B Z00mv  CHZ 200mv M Si0ms Ext 7 Te0my
Refd 200mY S00ms RefB S00mY S00rms Retfa 200mY S00rms RefB S00mY S00rms
Brzdenie tokom pri meng Brzdenie tokom pri valg
Pri brzdeni tokom dochadza kvy ggi emu ohrievaniu motor a, preto
dodatol n¥% tepeln% ochranu, termistor alebo PT100

8.8 Nafazovanie

Pri prev8§dzkovan2 elektricklch pohonov | asto vzni
spustilo, aj keN sa motor vo vypnutom stave ot §] a
ventil 8tor spal 2 n, trak|l n® vozidlo v pohybe aleb
Naj presmegjgilechdej gi e sapoogidi§ ndosti &lhknaS®hso s n 2 m:
poskytne presna informaciu of r ek venci i, ktomewi basat dojk§gel| 2aut
prispl!sabii§owaS. Sn2mal vgak nie | e nNafazov@iepougi S
vmenili frekvencie UNIFREM. Narantriovani e je mogn®

Parameter ID: 374

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > NAFAZOVANIE -> Nafazovanie

Hafazovanie

\Vyphuté
Zrychlené

Normalne S

Jedna saopl ne automatick¥ funkciu, ktor8 vgdy po ak
naf 8zovania na roztol enl mot or (resspekg@kkecBt eth
ajeho doba trvania m!ge byS premenl i v§ nasthvenid c hl o s
parametrov.
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Pr Yd ' 1. detekcia Il. L. V. ¥ Frekvencia
motora [A] ! smeru a Detekci inabu- Rozbeh [Hz]
inabudenie  afrekv. idenie naFge.
| 1 "~ Fuvax
 FceL
Pomer Inaf/l0
X Magn.
= 1D778 x ID355
épovel ngj den s
; _ s
T-r ot o frelvergia GTART X frekvencie
T-vi stupng8 frekveneit—a—>»
T-pr sd mot or a Las na
PAR.ID = 375
Nafazovanie i pri nc2p | innosti
PspegnosS nalk&zajvaholma hOadania je z8visl§ od tI
(N§sobok magneticaph®@whRujpe “diut | i vosS naf§zovani a

Parameter ID: 778

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA i > NAFAZOVANIE -> Pomer Inaf/I0 [ ]

(Las. Kioonv.pIMTvVRuj e rTchl ogsdbudenmmeiaga) et ovani a

Parameter ID: 79

NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRE aMOTBRA . MT

Priklad: Naf 8zovanie na roztolenl motor na menil.
(tenk8i1T Mliatrapn8 frekvena@irdsad, hi eb & e h 8 a rbafrdkkemciaa n §
rotora)
1 1:Frek. MM[Hz] 2:Prad MTIAEEEES ... 1 ﬂi

]

:Min=6.88 Maw=7HBEH Prm=47.31 Akt=57.680
:Mik=H.808 Mam=z11 Frm=1.12 Alk:t= 1 23

[ —=—

Oknd Mg

8.9 Obmedzenie vykonu

c |

Vpraxi sa m!ge vyskytn1/4S potrebprzpahoeyvageajéi mo
meni | preSagovanl. Pr2padnil vznik poruchy splsobe
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za n8sledok vipadok technol -gie, ktorl ma |
zn2genie vlikonu motora. Preto msamflt!\e®rfcrveekjve\nlcb@ve
blok obmedzenia vykonu.

Funkcia obmedzenia vykonu sa voli v parametri:

Parameter ID: 766

NASTAVENIE i > RIADENIE A REGULACIA -> Obm. vykonu [ ]

Tu je mogn® zapn%S jednotliv® zdroje (pr2liny) ob

Obin. vykonu (QV)
od pret'aZenia
od tepl. chladi¢a
od pref'aZenia motora

od ext. teploty

CIf=Ne J< ]

od signalu obm. wyk.
od preSageni|Tepelnyint. MN (ID 31) > 90 % Porucha =100 %
od tepl.chlgTeplota chladila (I D 73{Porucha =90°C

767)
od preSageni|Tepelnyint. MT (ID 33) > 90 % Porucha =100 %
od ext. teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha = ID 866

865)
Pri vzniku varovan? wuvedenlch tepelnlich ochr&n me
Vistupom obmedzenia vIikonu je korekcia maxi m8Il ne
zobrazovan® veliliny neprre&dodiigdsitkawemu ah opvrie viardak
Obmedzenie vlIikonu sa teda vykon8va obmedzen?m maxX
maxi m8l neho pr %du (RMP) fkutndkrlInImusi2D BBy5)zapnutl a

Priklad: Li nnosS obmedzenia vIikonu od preSadgeni a me n
sasynchr-nnym motorom zo z8znamu na (gi Bepeingiktom di
MN, hr ub ®rad MTa r a

1 1Tepelng in[%] 2Prad MTAMEER .. 1 ':3'-.]
|
|
|
B
|
b |

1:Min=49.2 Mawx=21.7 Prm= Akt=91.7
Z:Min=6.06 Mawx=4.22 Frm= Akt=2. 41
Qkng Mg eset Stg

'|'Pohon begal pod pInT Pohon sa oidnQaehglri§ll

integr 8l meni | a dosi akl es §. Pohon j e Znovl
n8sl edne sa obmedzil maxi mg8l ny viIkon.
NaIeJ nest Ypal

8.10 Optimalizacia

Optimalizacia je samostatny riadiaci aov | 8d ac 2 bl ok, ktor®ho %%l ohou |
audr ganie optim8Ilnych hodn®t OubovoOnej zobrazova

6. maja 2026 Strana 153 z 187



VONSCH

niektorého zadavacieho kanalu. Optimalizacia ma svoj vlastny vystup, ktory sa pohybuje
vintervale 0.j00d0ma@n@. Ddo0z@mrosziikev meni | a:

Parameter ID: 423

DIAGNOSTIKA i > Funkcie ->Optimalizacia -> Vystup OPT []

Napojenie vistupu optimaliz&§cie na OubovoOnl za
parametra pri vibere sign8lu (zdroja) pr2slugn®ho
Viber wveliliny, ktorej Krit®rium m8 bl ok optimal:i

Parameter ID: 80

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Optim. signél

Vyber signalu Naj |l astejgie sa pri gtandardn
[z MENUDIAGHOSTIKA'Riadenie signal optimalizacie vyberd prud motora, vykon motora, moment
Otacky 0IRPM| mot or a. Pri zvolen2 niektor ®h
H:IIJ'I(T: 313-;3 optimalizovaS aj OubovoOn¥% tec

Krit®rium optimaliz8cie znamens§g, | i bude meni | V)
signs8l u. Napr2klad pri pohone gener 8t ora na MVE c
pri pohone | erpadla minimalizovaS vikonov® straty
Na viber krit®ria sl %g] Opt. kritérium

[Minimum  signalu

Maximum signalu J

Parameter ID: 208

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Opt. kritérium

Blokovanie (reset) optimalizacie a __podmienka merania:

Vbl oku OPTIMALI ZCCI A sa nachg8dzaj% dva sign8§ly,
optimalizacieapodmi enku, kedy je mogn® meraS optimalizov
Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetova

Parameter ID: 263

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Opt. Reset signal

n

Vyber signalu Napriklad: A k j e optimali z8ci a na
lz  \HEHUNDIAGHOSTIKA \Stay menica maxi ma al ebo mi ni ma vikonu, j
keN je zariadenie vypnut®. Po
Reset signsgli [ 2S@83 Jmen.nreeg . (nedadial
i stavov®ho sl ovapatametda AOpi as e s g

Warni . ) <

W:::::gz 0| vyberie Chod (menil na vistupe
Opt. reset KeNge st avov @egowhég v oz njaene n § t o

Porucha Ol optimaliz8cie |e akt2vny k eN

Sw_Err_Pin || napétie.

<)

Chod
DC nabity
MT nabudenhy

OO
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Vtedy, keN doch8dza po zmene sttupuvoptimaIiz§ci
bl va premenlivl, j e nutn® oneskor i S nasledowného e kr
parametra sl ¥Ygi na nastavenie podmienky merani a:

Parameter ID: 279

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> OPTIMALIZACIA -> Opt. Meranie signal

Ak m8 byS meranie vykonan® ag po uktommtem?2s irg@anmm®loiv
v e | i $tdv man. neg . (negécia stavového slova) a v parametri Opt.meranie aktivne [160] sa

nastav? bit ARozb./Dob. FA. To znamen§, ¢ge po zm
rampovej funkcieapot om sa ag vykon8va nov® meranie pre Nal

B \MEHU\DIIE:IE(;SSTiﬁ[n:‘{lSI & I Opt. meranie zapne
fay menica [MT nabudeny O
:> Rozb./Dob. F
FZel = 0 O
F = FZel O
\arovanie [l
Naupravenieapr i sp!sobenie procesu optimaliz8cie sl ¥%gi a
Meno parametra ID | Popis
Periéda opt. 13 |Las merania jedn®ho kroku opti ma
jednot!livimi krokmi mtge predOgi S
sign8l [279]d).
Skenovanie 420 | Zap./Vyp. regim skenovania vistupu
optimaliz8cie. SIlI%gi na n8jdenie ¢

VyhOad§ globg&8Imggnkghr ®mi aczer T ch
V hastavenom smere cely rozsah maximalnym krokom 0.05.

delta Sign. 255 |INastavuje hodnotu maxi m8lnej dovol
AOptim. Sign8l [80]fA od glob8l nehd
optimaliz8cie (skenovania) pomaly

tTm sleduje pomal ® zmeny veOkost.i
vystupu od globélneho extrému onast aven® hodnotu
vykon& nové skenovanie, ak je zapnuté.

Regim kroku 425 {Ur luje, |i m8 byS veOkosS zmeny
kr ok mi pevn8 alebo premenlivs§g. Pr ¢
kroku urluje na z8klade adaptivity

Minim. krok 427 | Minimalna alebo pevna zmena vystupu optimalizacie medzi dvoma krokmi.

Zisk adapt. kroku 743 |Urluje intenzitu vplyvu deriv8cie
optimaliz8cie, ak | épremmpuwutl ARegi

Pol . smer 426 NastavujeNprvotnT smer optimali z§

hodnoty vIistupu 0.00 nahor (AOd mi
(AOd maxi mahf) .
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~ A
VI kon ; l. M. Frekven(:la
motora [W] i skenovanie zmena [Hz]
: po gt technolodi cklch
"""""""""""""""""""""" I'I""""'""'"""'p'cidm'léh'ok‘l‘"""" Fuvax
posun opt (Vystup OPT
jemh® 6o PAR.ID = 423
maxi m§1I n
vi konu
_____________________________________________________________________________________ Fnvin
i ovel GT/ g
e P t[s]
T-vistup 0 p {ID=H2a3) -inAaPHwoij aamdll/mrﬁr ekvenciu
T-optimalizovanl -nsapgonj8nT( InDe= 7v6i6Klon mot
Optimalizdcia Tprinc2p |innosti pri maxi mal i z8cii vikonu znm
Priklad: L i nnNOSS opti mal imeSrciileonma pohone s
(hrub8i Vlisatrap OPT. ,-Ptkenp¥gointi arpr2pade je nastaven
426) na voObu AOd maxi man.

1 1Prikon[ll] Z:Udstupn OFT[ IBEAAEE .. 0 1 | [ 1:Prikon[W] Zdstup OFT[

| ]
1:Min=8.0 Max=189.4 Prm=512  Akt=95.2
Min=H.06088 Max=1.0862 Prm=0.691% Akt=0.5188

! : 3 Okra [ ] M B F===t B Stgpice
E i Skenovan2m ng§jdenl @ I Zmena technologickych podmienok 1
optimali z8ci e. Nes k?®r dotiahnutie vystupu optimalizacie a najdenie
doladi presne. nového optimalneho bodu.

-:uté-:rk.

8.11 Externa tepelna ochrana (ETO)

Ak je na zariaden?, kt or ®h od iss/d cazs2Scoiui j ree jmeeknli | s nf2rne
Zzostava viacerlch snzmal ov rovnak®ho typu, j e
avy hodn o michvteplStu zariadeniaap od Oa pot r e by poaughy. Paametre bloki a a
ETO sanachadzajuv!| ast i

Parameter ID: 860

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplo~tnTch snzmal ov s ajedproanmaégovya | e d e
vlistup. Mat emati ckl mo d e | ApPor|%dt aktdoFd zvahn 8kb signal b udi ac
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przslugn®ho AOUTX. Na Al Nx vznikne ¥%byt cdAkNamap? tei a
ETQZt l cht o %dajov sa vyhodmaisll eddportephdimal a Pali
varovnej alebo poruchovej hranice sa vyhodnoti varovanie alebo porucha teploty ETO.

Vyznam parametrov a ich logické prepojenie je objasnené v nasledujucom obrazku:

Typ ETO: -PTC,-PT100,-v Il ast nl s UNIFREM
[ID 861]
AINX  Nap? t i e
Pol et sn? [ID 867]
N A [ID 862]
C\H— -+ aoutx || Pr @O
NN + 2oV D g70]
‘_
VI astnl <a v . :
‘ Rero[ Q] Odpor snéZ: Varovanie
Rioo Ac Z0V[ID 871] ETO [ID 865]
[ID 864]
R ac 5
Porucha ETO
[ID 863] A Teplota ETO " >
| GeolAC oV [ipgeg) [ [ID 866l
20AC
Pre potreby zapojeQubosvaOmi! geodnylugarmal - govi vstol
svorkovnice X1 procesorovej dosky menil a

Priklad nastaveniaETO 713 sn2 mal e tsgribu PTC v
LASs NASTAVENI E:
Nastavenie PTC sn?2mal a:

[ID] Cesta Parameter Nastavenie
861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor
906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap. ETO AIN2

862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Po | et sn2 mal3

Priklad nastavenia parametrov, z ktorych s odvodené hranice varovani a porach ETO:

865 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Varovanie ETO 90°C

866 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Porucha ETO 160.0 °C

MognosS obmedzenia maxi m&8l neho meracieho pr¥%du ETO:
Parameter Maxim. prad ETO (ID 1087) obmedzuj e pr %d do ETO sn2mal ov aby

zohrievaniu sn2mal a. Ak je pougit]l gpeci 8l ny sn2mal, t
Pri type ETO = "PTC" je merac?2 pr%d ohranilenlT na hod
parameter neaktivny.

| 1087 | MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ | Maxim. prud ETO | 10.00 mA |

Nastavenie anal6égového vstupu AIN2:

[ID] Cesta Parameter Nastavenie
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE
154 VSTUPY | AIN2 \ Typ AIN2 0-10v
MognosS filtrovania rugen2 na anal -govom vstupe:
262 ‘ \’\;I;,'\tjp\> \I\L?NS;I'?VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE Fllter A|N2 1S
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Nastavenie analdégového vystupu AOUT2:
[ID] Cesta i | Parameter Nastavenie
362 \VEQ#JUSYNAA%LA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE Typ AO2 0-20mA
1077 \I\;I\I’(Eé\l_IEJU;YI\:PA%'I'ZA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE AOZ ZdrOj PrUd ETO
366 \VEQ#JUSYNAA%J—QA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE S|g (AOZ_A) 0 mA
368 \’\;l\!(zg‘lEJUQ’Y’\{A/\-\%EA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE Slg (AOZ_B) 20 mA
945 \’\;”YEQ#]USY’\:AA%FZA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE AOZ_A 0 mA
946 \’\;l\!(zg‘lEJUQ’Y’\{A/\-\%EA\VENIE \ VSTUPY A VYSTUPY \ ANALOGOVE AOZ_B 20 mA

LASs DI AGNOSTI KA: 3
MognosS kontroly meranlch Ydaj ov:

[ID] Cesta Parameter Popis
869 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Tep|0ta ETO [ °C] Teplota na sn2ma]li
870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Prid ETO [mA] gﬂc‘i"raacn'y prad  externej  tepelnej

. o Hodnota od ého Ubytk ati
867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Napatie ETO [V] noa ”":r‘]’zm;’:"le i° u %’IT“O”apa 2
871 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Od por s n q ]m all Hodnota odporu sn2m

812PreSagepanal APreSagov§gkh

Naj m? pri zdvi hovich p o hionnlocchh ogbel rai satvioave,h anlaes aaje n
menilov sa poug2?vaj¥% rtzne zariadenia na vyhodn
alebo technologicke i nky. Meni | UNI FREM dok§8g:t

J
vyhodnoti § zaSagenie pohbona$ ZpVt Z affmad eahone, lak a v
aby bola prevg§dzka pohonu bezpelng§. APreSagov§gkh
geri avov, posunoch psupbrtov robrabaaich | strojow.R Navéa 2koncepcia
preSagovaci ethenislpdmim| WNIVFREM obs ahupavinieki ekoOko vyl

Pojmy:

ZaSagépeevoliteOn§ velilina, ktor§& predstavuje mi
Moment motora, Pr%¥d motora, VIkon alebo aj Al Nx a
Preéag'l'e\]neivestav pohonu po splnen2? podmienok preSa
generovaS STOP, obmedzi S rlchlosS pr2padne signal

Dynamicka prevadzka 1 Je pracovny stav pohonu pri akceleracii v kladnom smere, kedy okrem
statickej z8Sage pohon pr ek osughetienie j odpor zotrval

Statick& prevadzka 1 Je pracovny stav pohonu pri ustalenej rychlosti v kladnom smere.

Tipovanie i Je takl sled ovl§dac2ch povelov, ktorT ob
Napr2zklad kr8tke povely GTART alebo prerudgovan® z

Na konfigur8ciu preSagovacieho sp2nala sl ¥jia nas

Parameter ID: 840

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> ZDVIHOVE FUNKCIE-> PRETAGOV CK
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Konfigurdciaa redgi m | i nnosti
Meno parametra ID Popis
Pretagov§gk 841 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie el el
Pretaiovak zap./vyp.
wypnuty
zapnuty J
Regim preSa|842 | Zapnutie regimov sp2nala preSageni a
Reiim pret’aiovaka
autodetekcia hranic L
iba staticky rezim U
hegeneruje STOP U
pomalé spustanie
testuj "tipovanie"
Sptsob vipoltu veliliny AZaSagenief: Zdvihov® fun
ZaSageni e. 843 |[Viber wveliliny, ktor§8 bude sl %gi S
AZaSageni eif.
 MENUDIAGHOSTIKA" Riadenie
Priklad vyberuv el i | i ny, ktor 8 predstavuje mieru
ZaSagenie 1|84 |[Hodnota vybrat®ho sign§8lu zaSageni
zaSageniu. Sl Ypgmernychijedpatiekv od do
Filter zaSa|81 |Filter prv®ho r&du, vktorT sl Ygi na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (I D 843)
Podmienky vznikua z8§ni ku APreSageni af:
Las po gtar |82 |Las necitlivosti preSagovacieho sp2n
PreSagenie |85 [Hranica preSadgenia pohonu v dynamicK
) v kladnom smere).
Las preSag.|848 |[Doba, ktor% muZaSaydryiyegeilal aka hrani
v preSadgenia, aby sa zopol preSagovac?
PreSagenie |86 [Hranica preSagenia pohonu v ust§len
) kladnom smere).
Las preSag.[849 [Doba, ktor% musZaShy®8iyigegi al iankaso hr a
i} preSadgenia, aby sa zopol preSagovac?
PreSagenie |847 |HrancaZaSagpneaukonl|lenie PreSagenia pr
) na ustalenej rychlosti.
Las preSag. |80 Doba, ktor%% mugaSayganigeil el ahka hran
preSagenia, aby sa vypol preSagovac?
Signgl blokovania APreSageni ai:
Zdroj reset|52[Sign§l, ktorT sl %gi na zabl okovanie
M1 ge byS vybranl buN | 2selnl sign§l
PreS.reset |88 |Podmienka vzniku resetu preSageni a.
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Pre diagnostkuavy hodnotenie preSagovs8ka sl %gia tieto zob

ZaSageni e 854 |[Mi era zaSagenia pohonu Za$a@eami (R ary
vztiahnutdkuZ a Sa g e ni @D 8440)0%]

Tipovania 855 |Pol et nedovolenlch ovl&8&8dac2ch sekve
pohonu (kr8tke povely gtartu | akc:g
zopne preSagovac? sp2nal bez ohOaq
Vyhodnotenie tipovan?2 je mogn® vypn}?

Stav PRETAG|8%6 |[Signalizuje v akom stave sa nach8dzaq

Stay PRETAZ.
detekcia O
pret’aZenie O
tipovanie O
ustalenie
[l
Pr2klad zobrazenia diagnostickej wvelilinrm

PreSagenie pohonu nastane:

ak sa polas prevsg§dzky splnia podmienky vzmikba pr
statickl poleays mlynami ckej prevsg8§dzky, keN prekrol?
APreSagenie dyn.fA (1D 845) na | as dl hg? staitken AL as

regi me prekrol?2 statick¥% hranicu na pr2slugnil | as

alebo ak je zapnu&ttTesr(agimia@brﬂoa!ﬂeﬂtémtpionc?vcaardﬂevt'ipo
prekrol?2 5 tipovan2 do 5 min.

Stav PreSagenia menil si gnak36-Ru¢ $a gaojv .§Raudizktgjpn T m h
ovladacieho panela.

PreSagenie pohonu zanikne: 3 3
ak polas reverzn®ho chodu poklesne AZaSageniefd p
847) na dobu dlhgiu ako AlLas preSag. vyp.nA (1D 85

v8ka (I D 842A)pomqa|e® m® [0, WS quiyi ber fia S

reSag
bmedz2 rTchlosS sp¥%gSani areverznemvbaleg na 2
e bezpel nmadnsetnym bpemenommani pul 8ci i s

nal ej jerempigm®chy vypn%S vn¥%torn® Kl aokmnomns merGd av

Anegener uj,epriSaTO&doch, kedy sa m8& pri preSagenz v
akcia (napriklad, obmedzenie rychlosti alebo momentu). Iné akcie sa nastavujd spougi t 2 m
uni verz8lnych ovlI 8§dac2ch blokov menil a.

Autodetekcia hranic:

Jedenznovychr e gi mov | i nnost.i prAaSid @a\e§ lek ¢ (PdaZaph@i4ofity c jfi e
regimu sa vynuluj % hranice podmi enopkolparse&haagselnemaov(l
pracovnlich cyklov zariadenia sa auebmhtnykﬁstagb

Pri tejto detekcii by mal byS pohon zaSagovanil ma
br emeno, at N. ) Po 5 ag 10 cykloch saustlmcdamt y hr
hodnotach, ktorée stodov ol en¥% t ol eranci u yggie ako maxi m8§Il n
Po vypnut2 tohto redgimu zost ame Sa@on £l mraa awjvd chi
Pol as autodetekcie hran2c nm@ShRre Sayp.i sdig tee K auink.l n®
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ZaSag( Tas po
ID 854 [%)] 4 ID 852

Ll

A

PreSagen
ID 845 [%] —

Pr e Sa ¢gstatn
ID 846 [%]

»

t [si

fMEN[HZ] 4

Bt Stav PR
_ (ID 856)
APreSage

PreSagenie n

bl okovanT ]
smerom hore

1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
FcelL '
! i nastalo pr]
1
: :
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
FcelL ; :
l :
! 1
! 1
: ! [predstih brzdy
' tkzabrzde
: »
T »
0 I
: t [s]
1
1
1
1
1
1
1

0

t [s];

Pr2klad vzniku preSagenia v dynamickom regime |innost.i |

8.13 Funkcia dynamicky zdvih

Ger i avov§ DYNANKZOVIHE (DZ) (ID 1068) s | %ag i na prisptsobeni e me
zdvihu podOa aktus8lnej hmot nosti br emena. Pri A
richl ossS.

Pre spr8&vnu |innosS dynamick®ho zdvihu je potreb
veliliny AZaSagenieid (I D 854) podobne ako pri fun
Meno parametra ID Popis

ZaSagenie. |843 Viber parametra ktorl bude sl %gi S 3

AZaSageni efi.

ZaSageni e 844 Hodnota vybrat®ho signsgl zaSageni
r

8§l u
zaSadgeniu. S| ¥%ji na prevod do pomer n
Filter zaSgq851 Filter prv®ho r 8du kvtorT sl Yagi na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (1D 843)
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Na konfi ur 8ciu dynami ck®ho zdvihu sl %¥jia nasledo
DZ zap./lvyp. 1069 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie dynamického zdvihu (DZ).
DZ zap./vyp.
wypnuty
Zapnuty - J

Las meranil070 |[Las merania statick®ho zaSagenia (1
AFrekvencia DzAa (1D 1073).

Z§8Sag Dz 11071 |Hornl rozsah zaSageni a, nad ktorlTm
nezni guj e.

Z8Sag Dz 11072 (Dol nlT rozsah zaSagenia pod ktorTm
frekvencii.
Frekvencia DZ 1073 |Frekvenci a, pri ktorej prebieha me

rTchlosS ktor§ odpoved§ maxi m§8I| nemu

Pre diagnostkuavy hodnot eni e preSagovg8ka sl Wgia tieto zob

ZaSagenie |84 |Miera zaSagenia pohonu Za$adenmice(IR8dd ar
vztiahnutdkuZ a Sa ¢ e n i @D 844)0%].

Stav PRET/ 856 Detekcia statick®ho alebo dynamick®h

Princ?2p |innost.i

Pri gtarte smerom hore sa frekvencia zlass amér ami &
DZA (| ably0 do)gl o k ust&leniu veliliny AzZzaSagenieht
rTchlosti. Ak sa zaSagenie uz83$dg§ DZIlimiteo@BPaeg ane
DZ ma(®.1671), potomsaobmedzeni e rTchl osti zdvi hu prepol“
AFrekvencia DzZo (I D 1073) a AMax. frekvencia.f (
A&§Sag DZ |nbaxl0i7 1) alebo vyggiu, bude jeho maxi m§]|
AFrekvencia DzZo (ID 1073). Ak ZBSd¢g DD idi2padedcSagen
ni ggi u, bude jeho maxim&8lna rTchlosS obmedzen§ na
Ak vypol2tan® ohranilenie rTchlosti je mengie ak
var ovn® MW618Dyremickgzdvh f .
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A: zdv2Zzhani emebgeme hamo:
B.

ID111 |

ZaSagé

ID 854 [%] _—

A

Maxi m8I| na
zdvehhnemena s veOkou hmotn[ajc?@]ﬁﬂ.a”@ho
Z

Las meran
ID 1070 [s] ID1073-} = -l -

rTcth(
zas

»

5

Z§8Sag aR.z
ID 1071 [%)] V_‘\
z§Sag Dz
1072 [%]

»

ID1072 ID1071 [%]

\ Zmer an®

fMEN [Hz]

A

t[s]

Max Frekvenc ia
ID 111 [Hz]

Feer -

Frekvencia DZ

ID 1073 [Hz]

W61-
Dy n a mi
zdvih

t[s]

DZobmedZUJe
maxi m81l nu
podOa za$

t[s]

za

Princ2p linnosti funkcie ADynamickT zdvihif.
8.14 Funkcia 1 rozladenie IRC
Menile frekvencie pURIpRREM poniuu@uitiva rozgirovaciehc
s%| asne vyhodnSdcnoovma § avscev oscihg nisd kyr ezment 81 nych sn2 me
rozdi el r1 chl ost 2zobrazuje ip @r astmme?tmrail oA Rr@ki. (I C11086)
vzorca:
Firci-rc2 = | |Firca| T |Fire2| |
kde |Frcil znamen§ vipolet absol tnej hodnoty rTchlos
| RC206 (1D ) .
Vpraxi m: ge byS na viac motorovich pohonoch potre
z8sahy ako obmedzenie momentu, zablokovanie a oka
Napriklad:
pri pregmykovan?2 jednej n8pravy tr ak]| n®hzon 2vjoezniidel ¢
ohranil|l enia mome mieun gaobuy andShpRrzaivwau snepr edbi ehal a dr
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pri prerugen2 zmatdemi2§lpwhanov na valcovacadjuhdl i nke
naprazdno) sa vygeneruje RESET.
at N.
Na konfigur8ciu funkci e ARO skupindmmametrovi RCA s | “gi a p
Parameter ID: 1081
NASTAVENIE i > FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2
Konfigurdciaa regi m | i nnost.i
Meno parametra ID Popis
Rozladenie IRC1,2 1082 |[Nastavenie sptsobu obsluhy a |inno
zIRClalRC2.
Rozladenie IRC1,2
obmedzenie momentu
reset PwWM - [l
obmedzenie momentu Rozladenie IRC1,2 spbsobi oslabenie momentu motorov.
reset PWM Rozl adenie I RC1,2 spl!sob?2 okamgit® vyp
Filter dIRC1,2 1083 [Lasovs8 kongtanta filtra rozdielu f
Min. rozdiel IRC1,2 1084 | Minimalna hranica absolGtnej hodnoty rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2.
Max. rozdiel IRC1,2 1085 | Maximalna hranica absolutnej hodnoty rozdielu frekvencii IRC1 a IRC2.
Pre diagnostkuavy hodnotenie sl %gia tieto zobrazovan® vel
Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora ur| en8 sn2mal om
Frek. IRC2 803 Frekvencia rotora ur]len8 sn2malom
Frek. IRC1-IRC2 1086 |T&8to velilina je filtrovan§8Fiflitletrr o
(ID1083).
Princ?2p linnost.i
Akjevpar amet r i ARozI|l adenie I RC1,2id (I D 1082) akt?2uvi
prekrol en?2 mi ni m8l nej hranice rozdielwu frekvenci
zni govaS obmedzenie momentu motora a pri maxi m8l n
bude moment nulovy . Vyp2nanie pohonov sa deje plynul o %Yame
moment u sa zobr aN62Roeladeniz IREM2aiNi e A
Mmax [Nm] 4 [ AWABRo 7|l adeni e | F] Vi ) § |
axil m ny mo m
Mmax __/ _____________________ funkcia rozladenia IRC1, IRC2
(ID481) ~ [Nm] 4
Max. moment] |
R ID 481, |
o > ID 1053 !
Frek. IRC1-IRCZ, t[S] ]
(ID 1086) !
Maxpirc1,2 _ i >
(ID 1085) ID1084  ID1085 [Hz]
. Rozladenie IRC1,2
Minpirea,2 ~
(ID 1084)
° t[s]
Princ2p linnosti funkcie ARozladenie | RCA pri akt2vnej
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Akjevpar amet ri ARozI| adenie | RC1, 1082) akt?2vi
u f

2N
maxi m8l nej hranice rozdiel rekvenC|2 AMa x . roz
PWM a pri pokl ese pod AMin. rozdiel Il RC1,2na (I D 1
RESET PWM A [AWGRozladenie q
O >
Frek. IRC1-IRC2 (ID , t[s]
1086)
Maxpirc12 (ID  _ |
1085)
Minpircz,2 (ID
1084)
° t[s]
Princ2p |innosti funkcie ARozIl adenie | RCA pri aktz2y
Pomocou nastaviteOn®ho filtra AFilter dlIRC1,2fA (
rozladenia | RC, uthmsbakvé&ntygymam?t kgummany moment u

na maxi m8l ny moment aj na RESET PWM je mogn® komb
volieb.

I e prep2nani a sady parametrov na

Menile frekvencie UNIFREM obsahuj% 4 ug?weneOsk®
nez8visle epdriegtpo2viaaSS a.as prepnutia sady je do 50ms

pre jednot !l i v @arasiardch, ktorée rhaju gplolevandl zmenu za chodu, je prepnutie
mogn® realizova$S aj pri spustenom GTARTE pohonu.
nastavenl na aklTkoOvek sign§l menila, umogRuje t
zmenou parametrov, ktor® jednotliv® funk|l n® bl oky
Napriklad:

-zmena parametrov U/ F krivky pri Zzmene smeru ot 8] ¢
-zmena zdrojov ovl 8dania menila od bin8rneho vstuj
-adaptivita parametrov regul 8torov podOa rozsahu I
-amnoho Nal g2ch.

Podmienky prepinania jednotlivych sad parametrov sa nastavuji vtychtopar amet r och meni |

Parameter ID: 206

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV

Priklad konfiguracie prepnutia SADY parametrov:
Meno parametra 1D Popis
Prep. sad. 657 Nastavenie spdsobu prepinania aktivnej sady.
(Kombinované, Jednotlivé, Parametrom )
Prep. sad
Kombinované
Jednotlivé J
Parametrom
Priklad nastavenia spésobu prepinania aktivnej sady
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Mognos$S pr
aktivnej sady:

NASTAVENIE 7> SADY PARAMETROV 171> Prep. sad [657] i>
Parametrom

Potom je mognosS nastavenia akt2vn
Aktivnasada[205] 1> mo ¢ n o s SSada 1, Bada 2) Sada 3, Sada 4

Zdroj bitl sada
Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

641
6426
43

Nastavenie bitov Jgho éupkeiam advid odsn@sdavenia
parametra Prep. sad. [657]

1.spésob

Prep. sad. [657] - Kombinované -Vyug2vaj % sa | en p
prep2nal a. Vbdpavaedpdarj bmanejkombinacii tychto bitov.
Ak s¥% neakt2vne vgetky bity tak je
je akt2vna 2. sada, at N.

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPCNAL S CD

MognosS nastaveni a: Zdr oj bitl sad
VENIE'. SADY PARAMETROV.PREPINAC SAD
Zdroj bit1 sada
Zdroj hit2 sada Ziadny

Pr2klad nastavenia bin8rneho prep2nal a

2.spbsob

Prep. sad. [657] - Jednotlivé - Kagdl jeden bit b
odpoveda jednej sade (bit 1 odpovedd 2 sade). Ak je aktivhych viac
prep2nalov tak je akt2vna sada s
akt2vny ¢giadny bin8rny prep2nal ta

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPE&NAL SCD

MognosS nastavenia: Zdroj bitl sad
VEHIE' SADY PARAMETROV'.PREPINAC SAD
Zdroj hit1 sada
Zdroj hit2 sada Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny

Pr2klad nastavenia bin8rneho prep2nal a

GPECI CLNE
NASTAVENIE [224] i

Nastavenie
gpeci 8l nych
pre prep2na

Prikkad nast avenia gpeci 8l neho zdroja p

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPE¢ NAIil> Zcﬂdﬁt[ul
sada[64l]i>gpeci 8§l ny

Zdroj bit2 sada Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny
@ SPECIALNE NASTAVENIE

Potom je mognosS nast &avR0DY RARAMETROVT
i> PREPE&ENAL &EEBCI CLNE NASTAVENI E
Bitl sada signal [645] i >

Viber sign8lu, ktorT vyhodnocuje |
M ge byS vybranT buN |2selnl signtg

Pred nastaven2m zdroja prepnuti a

\% SADE1,
nastaveni e

to
do

akt2zvnej s a
ch podmi enk
ch s8d cez

Zznamen§ pri vypnut

T
ostatnlich poug2vanl

dy pa
ach
povel

[MENU-> ULOG

/| ->KBpit@yahie sad
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| Zalohy parametroy

EmUloZ parametre
= Obnov parametre

EPresun parametrov
®Spravuj zalohy v panely

Povely na kopirovanie sad parametrov:

Funkcia Vyber Popis
Zo sady Sadal..Sada4 Képia parametrov zo sady 1..4 do vybranej sady 1..4.
Do sady Sadal..Sada4 Potvrdenie stlalen2m 0Kop2rujo

Kopirovanie sad
Zo sady Sada 1
Do sady Sada 2

Na z8ver treba nastavi$S podmi enku prep2nania akt:
dve sady parametrov a SADA2 m§ byS akt2vna pri z8§

br emena S inTm poliatolnim nap2t2m U/F krivky)
parametrov.

Meno parametra ID Nastavenie

Prep. sad. 657 Jednotlivé

Bit1l sada signal 645 NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> P RE P & N Ail> Zdofhit1

sada[641l]i>gpeci 8l ny

Zvoli sa zdroj prepnutia sady:
Stav men. Neg. [547] (stavové slovo negované):

NASTAVENIE 1> SADY PARAMETROV i> PREPENALIT>
GPECI CLNE NA S Bt &bl signal [645] 1>
i\ MENU \DIAGNOSTIKA\St av me n i> Stav rhen.tég.h

Vyber signalu
2 MENUDIAGNOSTIKA'Stay menica
Hap. batérie 1.3y
Hotohodiny HH 134.4h
Prey.motohod MT 39.8h
Stay menica ---1--1--1

Bit1 sada zopne 646 NASTAVENIE 7> SADY PARAMETROV i> PREPENALi>
GPECI CLNE N A S$BitVsadd zopne [646]

Vyberie sa bit 14 stavového slovaAFr ot > 0.
Bit1sada zapne

Odbudz. MT

Pripraveny

(KeNge sanejgeodvra8h Yo hodnotu stavov®ho
vyznam a to Frot < 0.)

Frot i polarita rotorovej frekvencie. Ak nie je k dispozicii IRC, potom je
znamienko frekvencie vyhodnotené matematickym modelom
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Po spusten? prep2nania S8d do |innosti m!geme wu
vybere editovanej sady. Informécia o tom, ktora je aktivna je zobrazena v pravom hornom rohu
displeja malym fontom.

Pougitie s8d parametrov teda prispieva ku zvIigene
mogn® riegiS aj

Nesymetriu ramp frekvencie

Prep2nanie regimu riadeni a

Prepinanie signalov na analégovych vystupoch

OvlI §8danie viacerTch pohonov
Zap2nanie a vyp2nanie korekci
é at N.

N D
o
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9 Pr2klady nastavenia menila UNIFREM

991 Nastavenie procesn®ho regul 8tora pre ri

Vnasl eduj %c ej] | asti bude op2zsanl splsob nastaver
hladiny v n8drgi, pomocou | erpadla riaden®ho frek
9.1.1 Situacia B

Frekven]| nl meni | riadi I tak aby

ot 8l ky |l erpa
ngdrgi sa mtge pohybovaS od mini m§l
sn2man8§ sn2malom hladiny s pr%dovIim
a pri 20mA maxi m8l na hladina. Gel ang
0V odpoveda minimalnej hladine a 10V odpoveda maximalnej hladine.

d
n
% tupom. Pri

a,
j lcm po me
S
T glNaKde | adi n

e
I
Vv

) Senzor vvsky hladiny

Uﬁ ........ A . 0-20mA
Cerpadlo
min
Zelana hladina Nadrz 'I>5<"
0-10V Vypust
912 Pripojenie menil a _
Napatie pre gel an¥% hl adi nu pANlpoj 2 me na prvl anal
Senzor vigky hladiny pripoAN2me na druhl anal govl
VIistup menila pripoj2me na | erpadlo.
9.1.3 Nastavenie analdgovych vstupov
\! me nu ANAS/'K/&T‘MJIEYI\I?IVIYSTUPY/ANALCGOV£ VSTUPYAH
AAINlyp Al NLGVE A0 )
AAINL I'ter AIN1A = 1ms (ak by bol signgl rugenl mt?
AAINGIPECI CLNE NASTAWYENRIE Al N1A = giadny (F3)
AAINYp Al N2GmAR AO )
AAIN2 | ter AIN2A = 1ms (ak by bol signgl rugenl mt?
AAINZPECI CLNE NASTAVYWENIIE Al N2A = ¢giadny (F3)

9.1.4 Nastavenie procesného regulatora )
V  me NASTAVENIE / FUNKCIE / PROCESNY REG.f

ARegim PRA = APol ohai
Redim PR Takto sa nastavovanie procesneho regulatora prepne na
Teplota nastavovanie v jednotkach cm. VI ber Pol oha i n-

Teplota inverzny pr2pad, ak by bolo | erpadl
Poloha zvygovan? ] eho ot 8] ok bud
Poloha inverzny kl esas$§.

Prietok

n
O ur
e hl

I n® regi my PR spt!

(7))

obia prepnutie nastavovania v i

AMin. gel. vel
AMax. gel . vel

lcm (minim8Il na hodnota procesn
50cm (maxi m8l na hodnota proces

o } S 13
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AZdroj dgek. ARRNL1Ii.

Zdroj Zel. PR Ak by sme chceli nastavi Zdpey
Hodnota [IPRﬁ = AHo dGeolt.a fihfilbad=nfo3 Gcm (ak po
hl adiny je 30cm). Hodnota sa
AIN2 hraniciach AMin. gel. vel.fi a
AIN3
AlN4
Azdrojsp .vazbyPRAi = AAI N2ifi.
Idroj sp. vazby PR Ak by bola pevna hodnota spatnej vazby, tak sa nastavuje
Hodnota obdobne ako pre gelan¥% velilin
AN Samozrej me treba nastavi S 0 (

procesného regulatora.
AIN3
AIN4

9.15 Nastavenie vIistupu menil a

Treba nastavi S odpovedaj “ce parametre motor a, ram

V menu ANASTAVENIE / OVLADANIE / G E L A RREKVENCIA#

AZdroj rever BezreFerzyiil 95 nfak= bA sme | erpadlu umogni

chodu, lige v pr2pade potreby by sa |erpadlom od]
droj reverzu F

Ovladaci panel i

Trvale reverz

BIN1

BIN2

V menu ANASTAVENIE / OVLADANIE/ GE L ARREKVENCIA/Zdr oj gel . fiek. = G
droj. 2el. frek.

Procesny reg.

[MODBUS

PROFIBUS

[Max. hodnota 1

\ meNAISTA@/ENIE/OVLADANIE/GI?LANFQEKVENCIA/GPECI CL~NE NASTAVENI E
ASi gng§gl p DIAGN@SHIKA /=Funkcie / Proces. reg. / Vystup PRAt | mt o nast av?2 me

vistupng frekvencia menila je riaden§ procésnim r
aklnl z8sah.

LANA FREKVENCIA' SPECIALNE NASTAVENIE

Signal pre 2F = \Vystup PR

9.1.6 Monitoroyanie
V. me DIAGNOSTIKA / Vstupy / vystupy / AINA

Tu je mogn® sledovaS anal -gov® vstupy buN vo fyzi
v pomernlch AAI N1 Rel . fi, AAl N2 Rel fi

vV me DIAGNDSTIKA / Funkcie / Proces. regfi )

Tu je mogn® sledovaS procesnl regul 8t or v procesn
V  me DIAGNOSTIKA/Ovladanie/Ge | . fiFr ek . N )

Tu je mogn® sledovaS prepol2tanl vIistup procesn®h
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9.2 Priklad nastavenia logickych blokov

Frekven|l n® menile UNIFREM maj % vo svojej softv®r
logickych blokov s logickymi operaciami OR, AND, XOR, RS, =, >=, >,

MognosS nast av e n ystupoviyre logickésdlbky:p ov a

(vystup negovany , vstup 1 logického bloku negovany, vstup 2 logického bloku negovany ,

prvl vstup |l ogick®ho bloku reaguje na n8begn¥% hr a
na n8begn% hranu sign8lu).

Pr2klad mognost 2 rygstsgoalogiekéhiodlokw:st upov a

e — ] & I S I A N
— —q — —q
—q —q —q —q
& — & [— & b— & p—
— —3g — —q
Priklad: ~
Yac i 2kl ad ¢ré&klambmeags tr auyj een ijae dfnroedkuvcen U g ®h d m

Nasl eduj
l ogi cklc
pr ¥“dom 1
gel an¥ f
nulovu frekvenciu.

Ne z a S a gnelovéj frekvericie po liredrnejrrampebl0[s] haa =z

r
kov. Uvaguj me r vykodoen,37¢kW]aas pammaingym nn e h o
]

nciu 50[Hz]. Dobeh motora je tieg re

-~ -

F [Hz]
N
F max
1 T
Ffel=50MH7 |
PAR.ID = 162 : :
i
| LINEARNE RAMPY FREKVENGIE
]
!
20 [Hz] i !
| |
F min = 0 [Hz] H . i :
- - . \
PARID =110 5 T rozb. 1=10s T dob. 1=10s i
PAR.ID = 116 PAR.ID = 119
Nastavenie rozbehoveja dobehovej rampy pre tento priklad
Pomocou logickych blokov nast av2 me meni | t ak, aby vyhodnocov
frekvencie 20[Hz]lanepr ekr ol eni e pr %du motora 1[ A] (motor |
Dan® podmi enky meni | si gnal spnanimenaljgoelooivstupuykiory s pt s o

tym ziska povahu reléového vystupu. Pri frekvencii motora nad 20[Hz] a pri prade motora < 1[A]
ma vystup logického bloku LB1 s logickou operaciou AND logick( hodnotu 1 a vystupny signal
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vstupuje do druhého logického bloku LB2 a pomocou logického bloku LB2 s logickou operéaciou
AND al asom zopnutia T_on = 0, 5][s] a | asom vypnut
vystupného signélu LB2 i striedanie diskrétnych stavov vystupného signélu (0,1).

Na anal -govl vIistup AOUT1 naviageme vIistup logick

| ogi ck®ho bloku LB2 (logick8 hodnota 1) sa na an
20 [mA] a pri vypnuti LB2 (logicka hodnota 0) sa nastavi 0 [mA]. Analdgovy vystup je vyvedeny
na svorky menil a. Na svorky anal -gov®ho vIstupu

FUNKCIA
POROVNAVACIEHO

OPERATORA
LB1 fast LB2 fast
| ! AND AND
Frek. MN [47] ' : T offT on
1 > i 1. signal 1. signél T on/T off =0.5[s] . - o _
] —— (pri T_on logického bloku LB2 fast je vystup AOUT1 = 20 [mA]
: i LOGICKY LOGICKY AOUT1
1 i BLOK BLOK
Prad. MT [42] 1 i Analégovy vystup 1
: > 25008 NEGOVANY 25008l NEGOVANY
1[A] } i 2VSTUP 2VSTUP
b mmmem i

T_on - ¢as zapnutia logického bloku LB2 fast
T_off - ¢as vypnutia logického bloku LB2 fast

Blokovéa schéma vyhodnocovania vstupnych podmienok pomocou logickych blokov

Postup nastavenia logickych blokov a analégového vystupu AOUTL.:

Vyber a nastavenie LOGICKEHO BLOKU LB1:
Parameter ID: 167
MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i > LOGICKE BLOKY i > LB1 fast

Meni | déerekujM&N > 20[ Hz] proi r o ZPhie K< 1A} (negavdnpa n % r
sign8l druh®ho vstupu) pri rozbehu na gelan¥% rlch
preto viber |l ogickej-Adper 8cie | ogi ckl s¥%l|lin

Parameter ID: 625
MENU 7 > NASTAVENIE T > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE T > LOGICKE BLOKY 7> LB1 fast i >
LB1 operacia = AND

Viber sign8lu Frek.MN (velilina diagnostiky) pre
Parameter ID: 577

MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i > LOGICKE BLOKYi > LB1 fast i > LB1 1 signal
= Frek. MN

Logické hodnota 1.vstupu LB1 je 1 ak je hodnota signalu Frek.MN [47] > 20[HZ] :

Parameter ID: 578

MENU 7> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKY i> LB1 fast i> LB1 1
zopne = 20.00 Hz

Logicka hodnota 1.vstupu LB1 je 0 ak je hodnota signalu Frek.MN [47] < 20[HZ] :

Parameter ID: 579

MENU 7> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKY i> LB1 fast i> LB1 1
rozopne = 20.00 Hz
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Viber sign8lu Pr%d MT (velilina diagnostiky) pre
Parameter ID: 580
MENU 7> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKY i> LB1 fast i> LB1 2
signal = Prad MT
Logicka hodnota 2.vstupu LB1 je 1 ak je hodnota signalu Prad MT [42] > 1[A] :
Parameter ID: 581
MENU 7> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKY i> LB1 fast i> LB1 2
zopne=1A
Logické hodnota 2.vstupu LB1 je 0 ak je hodnota signélu Prad MT [42] < 1[A]:
Parameter ID: 582
MENU 7> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKY i> LB1 fast i> LB1 2
rozopne=1A
Pre splnenie vstupnej podmienky  Prad MT < 1[A] je potrebné signal druhého vstupu LB1
negovas, pretoge porovn8vac? oper8tor |l ogick®ho
Parameter ID: 1008
MENU i> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> LOGICKE BLOKY i> LB1 fast i> LB1 Grovne = Vstup 2
negovany
Vyber a nastavenie LOGICKEHO BLOKU LB2:
Parameter ID: 168
MENU 7> NASTAVENIE | > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE T > LOGICKE BLOKY 1 > LB2 fast
Pri logickej hodnote 1 vystupu LB1 mé prvy vstup LB2 logicki hodnotu 1. Pre LB2 sa vyberie
oper §ci a | oANDa kystupay%ignalnB2 sa privedie na negovany druhy vstup LB2, tym
sa dosiahne zap2nanie a vyp2nanie vIistupu LB2

logického bloku LB2.

Parameter ID: 626

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKY i> LB2 fast i > LB2
operécia = AND

Parameter ID: 1009

MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i > LOGICKE BLOKY i > LB2 fast i > LB2 Grovne =
V/stup 2 negovany

Vyber signalu pre 1. vstup LB2:

Parameter ID: 583

MENU i> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKY i> LB2 fast i> LB2_1
signal = Logické bloky

Signal 1.vstupu LB2 ma logickd hodnotu 1 ak ma vystupny signal LB1 logickl hodnotu 1.

Parameter ID: 584

MENU i> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKY i> LB2 fast i> LB2_1
zopne = LB1

Sign§gl pre 2. negovanl vstup LB2 je vist
zapinanie a vypinanie vystupu LB2-st ri edani e di skr ®t nych s
zopnutia a vypnutia logického bloku LB2.

upn
t av

ov

Parameter ID: 586

MENU 7> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKY i> LB2 fast i> LB2_2
signal = Logické bloky

Na signal 2.vstupu LB2 sa privedie vystupny signal LB2

Parameter ID: 587

MENU 7> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKY i> LB2 fast i> LB2 2
zopne = LB2
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Nastavenie | asovani a -zaptpanie & ®&pimanidvistupulB2L B 2
Nastavenie |l asu zopnutia LB2.

Parameter ID: 1025

MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKYi> LB | as»svh
zap.1 = 0.50 [s]

Viber logick®ho bloku LB2, pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1033

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i > LOGICKE BLOKYi> LB | a$elLBpm i
las zap. 1 = LB2

Nastavenie | asu vypnutia LB2.

Parameter ID: 1029

MENU i > NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGICKE BLOKYi> LB | as»svh
vyp.1 = 0.50 [s]

Viber logick®ho bloku LB2, pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1037

MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i > LOGICKE BLOKYi> LB | a$»hBapmei
las vyp. 1 = LB2

Gpeci 8§l ne nastavenie anal - -gov®ho vIistupu AOUT1

Na analégovy vystup AOUT1 je naviazany vystup logického bloku LB2 . Pri zopnuti logického y
bl oku LB2 (T_o = 0,5 [s]) je na anal - gpowmm vI st
f —_

n
|l ogick®ho bl oku LB2 (T of = 0,5 [s]) je na anal

Parameter ID: 370

MENU i > NASTAVENIE i > VSTUPY A VYSTUPY i > ANALOGOVE VYSTUPY i > AO1

Analégovy vystup pracuje v rozsahu 0-20 [mA]

Parameter ID: 358

MENU 7 > NASTAVENIE i > VSTUPY A VYSTUPY i > ANALOGOVE VYSTUPY i > AO1 1> Typ AOL i >
0-20 [mA]

Parameter ID: 1076

MENU i > NASTAVENIE i > VSTUPY A VYSTUPY i > ANALOGOVE VYSTUPY i > AO1 1> AO1 Zdroj i >
Gpeci 8l ny

A01 Zdroj

Prud MT
\ykon
Prud ETO
Moment
Epecialny

Parameter ID: 361

MENU i > NASTAVENIE i > VSTUPY A VYSTUPY i > ANALOGOVE VYSTUPY i > AO1 i > Sig. (AO1_B)
i>LB2

Parameter ID: 941

MENU i > NASTAVENIE i > VSTUPY A VYSTUPY i > ANALOGOVE VYSTUPY i > AO11i> A0l Ai>
0.00 [mA]

Parameter ID: 942

MENU i > NASTAVENIE i > VSTUPY A VYSTUPY i > ANALOGOVE VYSTUPY i > AO1i> A0l Bi>
20.00 [mA]
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Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude |line8rne pre
Parameter ID: 359
MENU i > NASTAVENIE i > VSTUPY A VYSTUPY i > ANALOGOVE VYSTUPY i> AO1 i > Signal AO1i >
Logické bloky
Priebeh velil2n
1 18z e
ililihil | hihilils Vist upnT s20fnAls |
""-. /vanal-gov®h0 vils
(Frek.MN [47] = 20 [Hz]) 1 1)
L1 It
A "1,
...... hy IM......
Frekvencia n
meni | a ( HA7]e k
"2.2.14 g2a@s 15214 §
F“Frek. MH (8.088Hz +-58,6Hz) B.BEHz
A1 (8. EmH+28.8mH E.EmH
*Pr %d motora pri prev8dzke neprekrolil hodnotu
Na obr8zku grafu je vidieS pr i edoeehfrekvandepe Inearngje z a S a
rampe 10[s] na ¢gelan% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh mo
rampe 10[ s] na nulov% frekvenciu. Dodr gani e podn
a prud motora < 1[A]) je signalizované spinanim signalu 0-20 [mA] na analégovom vystupe
AOUT1.
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1ION§vod na pougitie ovl88dacieho panel a

Menu [ Zmei [N Pomoc

VANV NI/ NI 2N
~[=] &
- (= )=

VONSCH’ E’

Ovladaci panel

101T1 al i dl §

START ||| STOP kEVERZ Ov Il 8dani e akjeezvolerty ako zdroj ovladania ovladaci panel.
—
€sc Zrugenie zmeny, zatvoreWieveRnaygdgd
—
ENTER Viber pologky, potvrdenie zmeny (\
Posun v menu, nastavenie hodnoty. 5
V pripade, ge vyber v ceste menu obsahuje viac ako p @ flog i ek,
stlalenie jedn®ho z tlchtgekOkahl @i
aktualny riadok pre vyber je tmavy.
1 L aen = @ 1
~ — \MENURHASTAVENIE
7 e@mPARAMETRE MENICA
E OVLADANIE ; -
ERIADENIE A REGULACIA MognosS rolovj
EVSTUPY A VYSTUPY
B FUNKCIE
Aktu8lna polog
Posun v menu, zmena radov
<] D Zad8vanie gelanej hodnoty
(len v okne monitor ak je vybrany ako zdroj ovladaci panel).
A Zobrazenie MENU - vyber funkcie panela
e
@ F3 Kontextov® tlalidl§
s
£4 Zobrazenie napovedy
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102Gt art panel a

Panel sa mige prip8jaS k zapnut®mu alebo vypnut ®m
automaticky zapne a spoji so zariadenim. Ak je k panelu pripojenych viac zariadeni, panel sa
pok¥Ysi spoj i S revnmakomn adresoa dikonmtalm naposledy vybrané zariadenie. Ak

takéto neexistuje, panel da na vyber zoznam dostupnych zariadeni.
Fanesl v, 29821

)

VONSCH

m =lekbricks pohonp

1: VONSCH UniFrem v.2.100

Priebeh inicializacie

10.3 Obrazov ka

Adresa mi Zobrazovan® St av me

N§zov \3 e (O EAR @) L>slo akt?

Monitor

Zobrazov
i nfor m8c

i 546V
Prad MT 0.00A
Nom. vvkon 44 dk\af

HI 8seni e % ET - Externa porucha (1/1)

/

Viznam kontexto

104St av menil a

: Batériavov| §dacom paneli je slab8 (treba ju
il Beg2 z8znaganeligr afu v

Meni | pojugheivE, vzni klo varovanie VAl ebo f un

Je akt2vny reverz menil a.

R
@EB Meni | stopee( gvt vordgte&knt,e v(toliaci terl 2k).

1,2,3,4|L2sl o akt?2vnej sady v menili

10.5 Menu F1
MEHU

[EEInoNITOR v~ GRAF

ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA

[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY

QULOI / OBMOY Tz ZARIADEMIA

5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF.

Uvodne okno menu

Medzi jednotlivl mi pol ogkami MENU sa prep2na t1l al
Viber funkcie paneENTERipomocou tl alidla A

6. maja 2026 Strana 177 z 187



VONSC

Vyber funkcie panela

MONITOR

Zobrazenie Monitora (Detail monitora)

Zad8vanie ¢gelanej frekvencie, ak |
zadavania

I~ | crAF

Zobrazenie a nastavenie zaznamu signalov v grafickej forme.

NASTAVENIE

Nastavovanie par sameobmove me gvbdnankokng
MENU prejsS pomocou viberovich ¢2
na pol ogku NASOTtAWEINISE sat | al en2m t |
pol ogliektiv nastavenie op2S potvrdi

1:Dd 2818f84f26
MENU 1 15 202 1

[EEIHoNITOR v~ GRAF _ \I"IEI'IlI\HASTh"."EHIE

b LI (S DIAGHOSTIKA =)

[E HISTORIA /™ PORUCHY
EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA

5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

@PARF\METRE MENICA
& OVLADANIE
ERIADENIE A REGULACIA
E@VSTUPY A VYSTUPY

[@]] | DIAGNOSTIKA

Zobrazenie vget kT ch nsenaivsoivriegcnino vienjf
Vvodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pologku DPIOAGNQSTS KsAt laal en2 m
pol oglie«tiv di agnostika opaS potvrd

1:Dd 2818f84f26
MEHU 1 [5Em 2012 w1

[~ GRAF ‘\MEHU\DIAGHOSTIM

[EEIHoNITOR

%I‘IMTA‘J’EHIE (@] DIAGHOSTIKA
—

[E] HISTGRIA /™\PORUCHY
HULOZ / OBHOV S ZARIADENIA

5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

HISTORIA

V%vodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pol ogkwpoHIVSTUEGRSI sstd al en2m t |
Zobrazenie (datum vzniku, nazov) histérie portichaudal ost 2 m
(Obnova parametrov, Zmena parametra OP...). Po vybere poruchy, alebo
udal ost i-zolbnaenie Faanamenanych udajov pri vzniku.

HEHU 1 L Bdtun 261364/35 @1
“HENU'HISTORIA

[EEIMONITOR [~ GRAF sams0 £11 - Nadprud

ACHASTAVENE  [@]DIAGHOSTIKA > [ E25 - Preruseny ANT

=] HISTGRIA /\ PORUCHY %23 E25 - Preruseny AIN1
[JuLoz / OBNOY  SxZARIADEHIA 1323242%5 CE)2b5 Prerusen*{ AIN1
nova parameiroy
JATVK E¢ DISPLEJ CONF. LI
v = KN e
PRIKLAD
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PORUCHY

1 [DEwm 2013/04,26 w1 1 [Datm 2013/04/26
SHENU' ] HENU
Datum 2013/04/15 Datum 2013/04/05
Cas 14:20:50 cas 08:20:24
MNap. DC 2474V Obnova sady Sada 3
Prad MT 539A B MENU
Frek. MN 1135Hz
| Henu |  Pomac | h | Pomac |
Zaznamenanie Udajov pri poruche Zaznamenanie Udajov pri udalosti -
nadprud obnova parametrov
Zobrazenie aktu8lnych por%ch, ich
po z8niku poruchy, | ak8 danrkd npeth
na menhllavnd&m MENU potvrdi S viber
HEHU 1 [Dawm 2815/54/26 1
MOHITOH IAL GRAF Bez poriich a varovani

AHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /™\ PORUCHY =

[JUL0Z / OBNOY  SzZZARIADEHIA

W ATYK [« DISPLEJ COMF. e Pomoc.
PRIKLAD:
1 é%itsum ;‘281_3{84{26 E @ 1 1 % LN ?B13:’B4:’26 E @ 1
Poruchy, varovania - 1 PuruchI yarovania - 1
E14 - Bezpec. vstup 0.4s E31 - Vel'a porich Potyrd
[ Henu_| | Pomac | [ Henu | | Pomoc |
Odratg8§va sa | as po Lakanie na potvrde

ULOG |/
OBNOV

Vytvs8ranie z8l oh nast aveéhdbooma. par a
Spravovanie vytvorenlch z8I oh, k o
parametrov.Vhl avnom MENU potvrdi S viber
pol ogky (ZSlnokhcei eparvametrov op?S po

HEHU T [Gewm Za1354/2¢ @1
Zalohy parametroy
[EEIMONITOR '~ GRAF T

AHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>

(TR S:=ZARIADENIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF.

@Obnov parametre
ez Kopirovanie sad
& Specialny presun
#Spravuj zalohy v paneli

IQE‘E ZARIADENIA

Vi ber mekntiolrd,m skomuni kuj e panel, a
sjednTm panel om. Po op2tovnom spusg
sme ni | &iorym kemunikoval naposledy. Vhl avnom MENU
viber tlalidlom ENTER. VIiber zar.i
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HEHU Vyber zariadenhia
ESIHOMTOR ' GRAF 1: VONSCH UniFrem v.2.100
}{HASTWEHIE (@] DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>
QULOI P10 I =2 = 7 ARIADEHIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF. Menu | Obnoy
Zmena komunikaln®ho jazyka phlaveoma
MENU potvrdi S viber tlalidlom ENT
MEHU 1 e 1
[EIHONITOR [~ GRAF Al
JAZYK Slovensky S
ACHASTAVEHIE  [@ DIAGHOSTIKA English
[E HISTORIA /™ PORUCHY =
[JuLoz / OBHOV  SzPZARIADEHIA
e DISPLE) CONF.
oI e o
Nastavenie (jas, kontrast, ...) a diagnostika (napajacie napatie, napatie
baterie, ...) ovladacieho panela. Vh 1 avnom MENU pot vr
tlalidlom ENTER. VIiber nastaveni a
MENU DISPLE] v. 99.031
DISPLEJ Podsvietenie 4
CONF. EE]HoMTOR '\~ GRAF y
ACHASTAVENE  [G DIAGHOSTIKA 2320V
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY = 3.16V
QULOI! OBHOY =z=ZARIADEHIA 115 200 *B***
&G ATV 3 DISPLE] CONF. ﬁ
10.6 Monitor, detail monitora
Pribligne po 20 sekund8ch nelinnosti sa okno MEN!
voObu stlalen2zm tlalidla ENTER.
MEHU T ™ @ 1
Honitor
FETTNTI 1 GRaF Frek. MN 0.00Hz
%HASTA\J‘EHIE (@ DIAGHOSTIKA Prad MT 0.00A
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY —> Nap. DC 3210V
EJUL0Z / 0BNOV  SzSZARIADENIA ?::J?ota hiadic g'f'fg
C ILVAL [ DISPLEJ COMF. e B Imei BN Pomoc
Z8kl adn® okno po gtarte panela, zobrazuje vybran®
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Monitor Detail monitora
@J Zobraz?2 detail vy Zobrazi Monitor
€s¢C Zobrazi Menu Zobrazi Monitor
Zmena vybranej zobrazovanej v
PRIKLAD :
1 LR @1 I Vyber signalu 1 M @1

Honitor

Monitor

Imed

Viber pogado

Zmena vybrate zobrazovanej Po potvrdeni zobrazenie okna

g . i 8

(Vybrat8 -pobbpgé diagnostky > Pot ¥ r Monitor. Tmavs§
(ZmeR) ENTER vybrats§ zobraz

10.7 Nastavenie parametrov

Meni |
Panel ponudkne priamo na nastavenie dany parameter ak je nastavena rovnaka hodnota vo
j e (Povolemd sadowvos

obsahuj e

4 sady

parametrov.

par i

€ENTER

Bt rsa @UItolgadl erno?

vget kT ch sadgch alebo ak nie
/\\

stlal enz2f3)iPo] ipddtavr den2 zmeny
hodnota do vgetklch s&§&d.
PRIKLAD : 5

1. MognosS priameho nastavenia

vgetklch 4.enaad@wvkensts rovnaks§g

rozbehu (Il d 117 = 50Hz) 0:

1 [Bdtm 2013/64/23 a1

as 126828
REGULACIA*.RAMPY FREKVENCIE\ROZBEH F

Zas rozbehu 1 15.0s
Zas rozbehu 2 5.0s
Zlom rozbehu 50.0Hz

on rozh. L000Hz/s
Sklon rozb. 2 b.000Hz/s

Henu [ Sady [ Pomec

vybrat ®ho
hodnot a

(v
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2. Nastavenie hodnoty parametra po potvrden? L
1 12[€J:étum 2813{84;’23 @1 1 1%étum 2813{84{24 @1 1 é::[%éatsuw :261:3.(84{24 @1
zlom rozbehu REGIJLJECIA\MMPY FREKVEHCIE'.ROZBEH F Zlom rozbehu

Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 40.00Hz

40 0@ Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 40.0Hz

0 o0zbe 40.0 Sada 3 40.0Hz

[Hz] E=>> BKlon rozb.1 BO00Hz/s [ [Sada 4 400Hz

{0.00Hz+-50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s v

Ve Y Sy ] Fumoc Rl [Fomoc|
Nastavenie hodnoty Po potvrdeni sa zobrazi P o S t a.! en® Fx

. rovnaké nastavenie parametra

parametra aENJERt nastavena hodnota parametra ) p

vo vgetklch 4

3. Panel ponukne nastavenie parametra pre jednotlivé sady ak je nastavena r6zna hodnota v
sad8ch (stal? ak je hodnota parametra rozdie

parameter oznal?2 ako " s aid®adyla'pansl pdnikieeamastaveniet | a | i
parametra pre jednotlivé sady.
1 1Détum 2813384/’23 1 1 1:Datum 2813{84/’24 @1
2&as B9.23:0
REGULﬂCIh\MMPT FREKVEHCIE'.ROZREH F Ilom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 50.0Hz
Cas rozbehu 2 5.0s :D [Sada 2 SU0HZ | :D
Sada 3 50.0Hz
Sada 4 50.0Hz
| Menu_| | Pomac |
Nastavenie vybrateho Viber sady -a
parametra v p ENTER
sade -> stl al i £
1 12%5;:%925?&95,;94/24 @1 1 é.[!étum 2813}84/24 @1 1 é[éitsur?a2aélgé84f24 @1
Zlom rozhehu Sada 1 REGUI.ﬁCIMMMP‘I’ FREKVENCIE\ROZBEH F Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 30.00Hz
Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 SUUHZ |
Zlom rozbehu 30.00Hz Sada 3 50.0Hz
E==D> [Skion rozb 1 5,000Hz/s | == |Sada 4 50.0Hz
{0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozb. 2 ___5.000Hz/s
Henu | 524y | Pomec [ Henu | [ Pomoc |
Nastavenie hodnoty Po potvrdeni sa zobrazi Po stallenz F:
. nastavenie parametra vo
par ametr a aENIERt nastavena hodnota parametra .
vybratej sade

Momentalne nepristupné parametre si zobrazené na displeji menej vyrazne. Po ich vybere |
(potvrden?2 stlalen?2m ENTER) panel zobraz2 mognos:

spr 2 st dapepsads. v
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PRIKLAD :

PARAMETER 0Sklon rozb.1 (ID 124)0 i zobrazeny menej vyrazne na dipleji

1

€3

Hodnotu nie je moiné menit’.
Pre spristupnenie zmed
parameter
Typ rampy frek. [ld 107).

F2 Prejst’ na parameter
ESC Zrus

/

1 1 Détum 2@13:’@4:’24

@1

IADEHIE A HEGULﬂCIA\HhMPT FREKVENCIE

Min. frekwvencia
Max. frekwvenci.

0.10Hz
50.0Hz
dodrzi cas|

Typ rampy fr.

Po potvrdeni i ENTER, zobrazenie
mognost2 spr2stup

Parametre m!gu

Po stlalen2 F2
parameter pre spristupnenie

v danej sade

b yréto sa¥ézne eabtavujlt y pu a

& OVLADANIE

Oznal eni e
-Zzo0skupuj e
-wvytv8ra stromov?¥

skupiny

€SC

-ndvrato¥%r ov e R

ygi e

7

parametre

parametro
spadaj ¥

gtrukt %r u

#Motor 400/0.12

Spustenie prikazu , povelu
Stlali S tlali
typu povel
1

i

dl o

=1

Vykonat' prikaz?

Potyrd’ F2.
Irus ESC.

FQ

spustenie je e

E N T aRmeatren v

bn® potwvr

48.00]

(0.00Hz+48.0Hz)

Nastavenie | 2sel

neij

hodnoty

AN

-nastaveni e

S

poga

I hodn

]

-zmena nastavovaného radu

D

(zmena pozicie kurzora)

1 1:Ddtum 2013,/84.,24

2:tas 11.55.57 Z:Eas 11

1:08 2013/84, 24
1 B @1

Hom. vyken

Hom. vyken

37@

(1ow— 1. 500M'w') (

3:10

10w 1.500Mw)

mogng nastaviteOns§
parametr a. Zmena z
m K, M, G, .. .) s a
k&8l ne jednotky
avi S, tak sa z

o< -

fyz
nas

V tomto okne je zobrazovana aj maximalna a minimalna

hodnot a

obrazeninp
uskutol R
umogRuUj Y
obraz2 ku
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nastavovang. Ak mo g n

nie je zobrazeny.

-hodnota sa zmeni po potvrdeni ENTER
VT‘ber jednej vpologky zo zoz
izapnuta i-vgdy mus2 byS vybrat8 | en j
= -po potvrden2 sa hneN vyber.i

Vyber viacerych volieb  (VIACNASOBNY VYBER)

-nemus? byS vybrats§ giadna p
-mt ge byS vybratich viacej p
€sC
-vybrané zmeny sa potvrdzuju cez , kde si panel pyta
komp. IR otvrdenie
h - 1 1 =
regulator ZM
Uledit” zmeny?
o Potvrd’ ENTER.
Irus EAC.
Parameter typu signal 3
____________ ) o /vl ber parametra, ktorl ovpl
I SHENU'DIAGHOSTIKA Riadenie || v1 ber parametra zo stromove
aaFrek. HN 0.00 Hz paN
Frek. RT 0.00 Hz| L 7
) ' | | -prechod po parametroch v rovnakej drovni
Frek. skizu 0.00Hz | P Po P QJ S
-prechod na stohe RV
10.8 Graf
Vhl avnom MENU potvrdi S viber tlalidlomi ENT&ERI S
kont ext owfl t Ivd |bied| mastavenja grafu op?2S potvrdi$§S.
i | I1min Q’:J =1 GRA.F
MEHU [ I #Prisposob hranice
[EZ]HONITOR | | 2;«23";812 et Prad MT
A UASTAVENE  [GDIAGHOSTIKA : | ! ~ Graf 2 Frek. MN
HISTORIA' APORUCHY 12426 24601 "12.4.26 24?@8 cas mlerka 1mln
ULOZ / OBHOV  SxPZARIADENIA RErC Y (onoen £ Vzorkovanie 60.0s
%mm E{mspm CONF. st Sty ora | Mo [ Pomoc_
Okno Graf sl %gi na zaznamen8vanie priebehu hodnot

v parametroch nastavenia grafu (F2).
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PRIKLAD:
Oznalen% pologku (Graf 1) potvrdi S tlalidlom ENTI
zobrazovan¥% velilinu a opaS potvrdi$§.
GRAF Vyber signalu GRAF

#Prispdsob hranice @ \MENU:DIAGHOSTIKARiadenie #Prispdsob hranice
&ZmaZ graf gﬁalg% ]202R2P¥ Za graf S
Graf 1 Nap. DC ap. . ra ru

ra re. N :> Ha.T 0.0V :> Far 2 Frek. MN
Cas. mierka 10sec Cos Tl .00 Cas. mierk_a 10sec
\/zorkovanie 60.0s ) \Vzorkowanie 60.0s
[ Menu  Pornoc Hens N Ziainy [ Pomoc [ fenu  Pamoc |
Prvl graf (Graf 1) | edrkurhdslgernalf t(eGrgacfu 2|)i ahrrouub gao u
okna grafu naOavo je zobrazen8 vybran§ velilina,
napravoaktuélnahodnotaVriadku nad tTmito velilinami sa zobr

hornej ,astl grafu zobrazen§stalaz.amiademati zobrazo

<] 1

18sec b‘l Q}

\
95818 ‘11.2.21 25328 ‘1.2, 21 11221 55:28 1.2, 95818
ERIHI BBBU 16,881 1,550 l’_“F!IHI [(=X BBU 18 BBU] 1531 ERIHI B BBU 18 BBU] 1 53U lﬂﬂll‘ﬂ [B ael)- 18,88

WRIMNZ [8.8EmH-26.60mA) 17 52mH WRINZ [(0.86mH 260 860mA 17.52mH WRIMNZ [8.88mH-26.60mA) 17 52mH PAINZ [3.60mA- 20,060
Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor i

Sledovanie hodnoty
pomocou kurzora

Okno graf Lasov§g mier Lasovg§ znal

Po spusteni grafu (F3-GT ART) sa ukladaj¥% do pam?ti ddanamdnoty

zvolenom kroku. PodOa veOkosti kroku je vypol2tan
z8znam pri vypnut?2 panela, z8znam pokraluje po op
neexistuje odpovedaj %ci Zz8znam je zobrazen® gr af c
graluvst ave zariadeni a. Polas z8znamu je mogn® sa pr
na pozadi.

Spustenie, zastavenie z 8znamu do internej pa
F3 Gtart, glnastavenich mognost 2

Nastavenie mognost?2 grafu
Prispbsob hranice 1 nastavikurzorvgr af e na akt u8l n
bude zobrraez8lvnaoSm vl as e

Zmag ¢gvwmage d8ta zaznamenan® v g
Graf 1, 21 vyber zaznamenavanych signalov

L asmierkaiveOkosS zobrazovan®ho ¥sek
Nastav. znal| kaankne Vgrafu je mogn® dol@ meni
Vzorkovanie iperi - da aktwualizovania hod
DOdgka z §informojeiomaxi m8l nej dOgke z8§i1
zmesti do pamati pri aktualne nastavenom vzorkovani.

Cyklickyméd Tur l uje, |i sa po naplnen?
prepisovaS najstargie vzorky, al e

FQ

Zéznam'l'zobrazuje naposl edy zaznamen
F4 i sledovanie zdznamuvr e 8l nom | ase
Kurzor, Zaznam | kyrzor i umo g Ruj e analyzovanie grafu

<] D Zmena pozicie kurzoravk ur zorovom regi me
Posun
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109VyhOadani e parametr a

Stlali$S F4 peel ponmibd iovyvolanie napovedy pre vybrany parameter. Ka g dT par amet
m§8§ svoje jedineln® I D |2slo.
1 1Ddwn 2913784723 (@1 | Pomoc "HOTOR" (Id 58)
\HEHU'HASTAVENIE Hastavenie parametroy pripojendhe
motora aleba iného trojfazeveého
@PARAMETRE MENISA spotrebica na silovych vystupach menica
= OVLADANIE :> frekyencie (U,U,W,PE)

EzRIADENIE A REGULACIA
B VSTUPY A VYSTUPY

| Pomoc | Menu [ Hajdi 1D [Porovnaj

Zobrazenie napovedy pre zvoleny parameter

Vokne n8povedy |je FQFN&jt
al

oiv®| Dl alPiodlzemdan? odpove
apotvrden?2 stlalenzm t| idla E

NTER, panel zobr az

1 éDétum 2813;’84!24 1 1 12.Détum 2813?84?24 @1
Tadaj Id \MEHU\H&STAUEHIE\MOTOH
EmMAKRA MOTOROV
Nom. vykon 370w
:> MNom. napétie 2300V
Nom. frekwvenc. 50.0Hz
(0;1201) Prad motora 182A
‘m Henu [N Sady [ Pomec

Po potvrdeni zobraznie

Zadanie Id vybratého parametra pogadovan®ho pz:

APorovnaj i sl ¥%gi na porovna

F%-Funkcia tlalidla B
l ch ulogenlch z8l oh parametrov.

vget kT c¢c hj escardcgtclhi v
rozdielov v nastaveniach.

1.0 tum 2813{84{26
1 fas 128 @1
b- "."Iurkw frekvencia
ZBERHz
1 18.68k 168.88k 168,88k 168.88k
= 5.aak 2888 2888 ZEa8
2 25Ea 2E8R 2EE6 2E8R
[ 2588 ZEa8 2888 ZEa8
g 7hak 2E8R 2686 2E8R
7 -
= -
- -
18- -
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10.10 Vyber zariadenia pre ovladanie panelom

Kagd® zariadenie je identifikovan® svojou adresou
nevyhnut n®, aby kagd® zariadenie malo svoju jedi
siete e potrebn® kagd®mu zariadeniu nastavi S j
smeni |l om (zmen? sa mu adresa, prerug? kg§beb, . .),

vyhOadan2? dostupnich zariaden2? sa zobraz2 zoznan

démdidla

N§zov zarObardoewa aviiyhOad§vani al zae L2

Vyber zariadenhia
MENU

[EEIoHITOR P~ GRAF 1: VOHSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHIE (@ DIAGHOSTIKA

[E HISTORIA /™ PORUCHY =

uLoz s ooy IR . -
L PILYAL [ DISPLEJ COMF.

6. maja 2026 Strana 187 z 187



	2  Štruktúra a typy parametrov v dokumente
	2.1 Definovanie významu a typu parametrov v časti DIAGNOSTIKA
	2.2 Definovanie významu a typu parametrov v časti NASTAVENIE
	2.3 Definovanie parametrov v časti ULOŽ / OBNOV

	3 Rozsahy parametrov podľa typu výrobku
	3.1 Podpätie, prepätie
	3.2 Teploty

	4 DIAGNOSTIKA
	4.1 Ovládanie
	4.2 Riadenie
	4.2.1 Výkony a energia
	4.2.2 Brzdný modul (BO)
	4.2.3 Pomocné veličiny
	4.2.4 Polohovanie

	4.3 Vstupy a výstupy
	4.3.1 BIN
	4.3.2 AIN
	4.3.3 RELÉ
	4.3.4 AOUT
	4.3.5 IRC
	4.3.6 ARC

	4.4 Funkcie
	4.4.1 PLC funkcie
	Numerické bloky

	4.4.2 Koncové spínače
	4.4.3 Proces. reg.
	4.4.4 Optimalizácia
	4.4.5 Zdvihové funkcie
	4.4.6 Pantograf/izol. stavy
	4.4.7 Ext. tepl. ochrana
	4.4.8 Diferenciál

	4.5 Stav meniča
	4.6 Tepelné ochrany
	4.7 Komunikácia
	4.7.1 MODBUS
	4.7.2 PROFIBUS
	4.7.3 RS LINKY

	4.8 Verzia SW a HW
	4.9 Dátum a čas

	5 VAROVANIA
	6 PORUCHY
	7 NASTAVENIE
	7.1 Využitie sprievodcu nastavením pre meniče VONSCH UNIFREM
	7.1.1 Práca so sprievodcom
	7.1.2 Kroky sprievodcu
	7.1.3 Nastavenie motora, typu aplikácie a ovládania
	7.1.4 Aplikačné makrá
	7.1.5  Ovládacie makrá
	7.1.6 Nastavenie snímača otáčok a určenie smeru otáčania
	7.1.7 Metódy riadenia, identifikácia parametrov a nastavenie dynamiky pohonu
	7.1.7.1. Vektorové riadenie
	7.1.7.2. Skalárne riadenie
	7.1.7.3. Nastavenie dynamiky pohonu (spoločné súčasti)


	7.2 MOTOR
	7.2.1 MAKRÁ MOTOROV
	7.2.2 IDENTIFIKÁCIA
	7.2.3 NOMINÁLNE PARAMETRE MOTORA
	7.2.4 ELEKTRICKÉ PARAMETRE MOTORA
	MAG. CHARAKTERISTIKA

	7.2.5 MECHANICKÉ PARAMETRE MOTORA
	7.2.6 SERVOMOTOR (SMPM)

	7.3 PARAMETRE MENIČA
	7.3.1 APLIKAČNÉ MAKRÁ
	7.3.2 NAST. ENERGIE

	7.4 OVLÁDANIE
	7.4.1 OVLÁDACIE MAKRÁ
	7.4.2 ŠTART STOP RESET
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE
	ŠPECIÁLNY ŠTART
	ŠPECIÁLNY RESET
	ŠPECIÁLNY RÝCHLY STOP

	7.4.3 ŽELANÁ FREKVENCIA
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE

	7.4.4 ŽELANÝ MOMENT
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE ŽEL. MOM.

	7.4.5 ŽELANÁ POLOHA
	7.4.6 DISKRÉTNE ŽELANÉ
	DISKRÉTNE HODNOTY
	DŽ PREPÍNANIE
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE DŽ

	7.4.7 MOTOR POTENC.
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE

	7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE

	7.5 RIADENIE A REGULÁCIA
	7.5.1 RIADIACI REŽIM
	7.5.2 U/F RIADENIE
	U/F KRIVKA
	Kompenz. IR (KIR)
	Regulátor ZM (RZM)
	KOMPENZ. SKLZU
	REG MAX. PRÚDU (RMP)
	TLMENIE REZON.

	7.5.3 VEKTOR. RIADENIE
	REG. PRÚDU (RP)
	REG. MAG. TOKU (RMT)
	REG. RÝCHLOSTI (RR)
	REG. MAX. NAP. (RMN)
	REG. MOMENTU
	OTV. VEKTOR
	POLOHOVANIE
	MASTER SNÍMAČ
	KALIBRÁCIA POLOHY
	ŠPECIÁLNA KALIBRÁCIA
	OFFSETY A SHIFTY
	ZASTAVOVANIE
	IDENTIFIKÁCIA
	RIADENIE UDC
	ŠPECIÁL. VEKT. PAR.
	OTV. VEKTOR

	7.5.4 RAMPY FREKVENCIE
	ROZBEH F
	DOBEH F
	S-KRIVKA

	7.5.5 MAXIMÁLNY PRÚD A NAPÄTIE
	7.5.6 NAFÁZOVANIE
	7.5.7 REGUL. NAPÄTIA (RN)
	7.5.8 BRZDNÝ MODUL
	7.5.9 BRZDENIE TOKOM
	7.5.10 OBMEDZENIE VÝKONU

	7.6 VSTUPY A VÝSTUPY
	7.6.1 BINÁRNE VSTUPY
	7.6.2 ANALÓGOVÉ VSTUPY
	AIN1
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE AIN1
	AIN2
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE AIN2
	AIN3
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE AIN3
	AIN4
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE AIN4

	7.6.3 RELÉOVÉ VÝSTUPY
	RELÉ 1
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE R1
	RELÉ 2
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE R2
	RELÉ 3
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE R3

	7.6.4 ANALÓGOVÉ VÝSTUPY
	AO1
	AO2
	AO3

	7.6.5 IRC
	7.6.6 IRC2/ARC

	7.7 FUNKCIE
	7.7.1 PLC FUNKCIE
	LOGICKÉ BLOKY
	LB časovanie
	LB Reset
	LB1 fast
	LB2 fast
	LB3
	LB4
	LB5
	LB6
	LB7
	LB8
	NUMERICKÉ BLOKY
	NB1
	NB2
	NB3
	NB4
	NB5
	NB6

	7.7.2 KONCOVÉ SPÍNAČE
	KS1
	KS2
	KS3
	KS4

	7.7.3 PROCESNÝ REG.
	Inicializácia PR
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE PR

	7.7.4 OPTIMALIZÁCIA
	ŠTART. BOD OPT

	7.7.5 MECHANICKÁ BRZDA
	7.7.6 ZDVIHOVÉ FUNKCIE
	PRETAŽOVÁK
	DYNAM. ZDVIH (DZ)

	7.7.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)
	VLASTNÝ SNÍMAČ
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE ETO

	7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2
	7.7.9 DIFERENCIÁL

	7.8 PORUCHY A VAROVANIA
	7.8.1 VOLITEĽNÉ PORUCHY
	ŠPECIÁLNA EXT. PORUCHA
	NÍZKE SPOMAĽOVANIE

	7.8.2 PORUCHY IRC/ARC
	7.8.3 POTVRDENIE PORUCH
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE

	7.8.4 ÚDAJE PRE ZÁZNAM
	7.8.5 VAROVANIA
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE


	7.9 DISPLEJ
	7.9.1 NASTAVENIE ZOV
	7.9.2 NASTAVENIE MONITORA

	7.10 KOMUNIKÁCIA
	7.10.1 MODBUS
	Parametre MODBUS

	7.10.2 PROFIBUS
	Parametre PROFIBUS


	7.11 SADY PARAMETROV
	7.11.1 PREPÍNAČ SÁD
	ŠPECIÁLNE NASTAVENIE

	7.11.2 UŽÍVATEĽSKÉ SADY
	VÝBER PARAMETROV
	SADA 1-4
	SADA 5-8
	SADA 9-12
	SADA 13-16
	SADA 17-20
	SADA 21-24
	SADA 25-28
	SADA 29-32



	8 Návod na nastavovanie funkcií meniča
	8.1 Výrobné (továrenské) nastavenie
	8.2 Parametre motora – MAKRÁ MOTOROV – identifikácie
	8.3 Režimy riadenia motora
	8.3.1 U/F riadenie
	8.3.2 U/F krivka
	8.3.3 Kompenzácia IR
	8.3.4 Regulátor záberového momentu (RZM)
	8.3.5 Kompenzácia sklzu

	8.4 Regulátor maximálneho prúdu (RMP)
	8.5 Tlmenie rezonančných kmitov
	8.6 Regulátor napätia (RP) – Dynamický dobeh (DD) a Kinetické zálohovanie (KZ)
	8.7 Brzdenie tokom
	8.8 Nafázovanie
	8.9 Obmedzenie výkonu
	8.10 Optimalizácia
	8.11 Externá tepelná ochrana (ETO)
	8.12 Preťažovací spínač „Preťažovák“
	8.13 Funkcia dynamický zdvih
	8.14 Funkcia – rozladenie IRC
	8.15 Využitie prepínania sady parametrov na špeciálne správanie funkcií meniča

	9 Príklady nastavenia meniča UNIFREM
	9.1 Nastavenie procesného regulátora pre riadenie výšky hladiny v nádrži
	9.1.1 Situácia
	9.1.2 Pripojenie meniča
	9.1.3 Nastavenie analógových vstupov
	9.1.4 Nastavenie procesného regulátora
	9.1.5 Nastavenie výstupu meniča
	9.1.6 Monitorovanie

	9.2 Príklad nastavenia logických blokov

	10 Návod na použitie ovládacieho panela UNIPANEL
	10.1 Tlačidlá
	10.2 Štart panela
	10.3 Obrazovka
	10.4 Stav meniča
	10.5 Menu F1
	10.6 Monitor, detail monitora
	10.7 Nastavenie parametrov
	10.8 Graf
	10.9 Vyhľadanie parametra
	10.10 Výber zariadenia pre ovládanie panelom


