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2 Gt r uk ttypy parametrovv dokumente

PARAMETRE v MENU
ID-j edinel n® ident.

DIAGNOSTIKA NASTAVENIE UL O/GBNOV
-Vel i |Hodneta, -Hodnota Cesta( poz2cie
polet -Pol 2tani parameter gtrukt %re p
-Slovo (_pole bitov) VibéwvoOba 1 mognost i) -typyparametrovako
-Kongtant a Vi acngsobnvovdbbae r v lasti NAS
-D§tum a las yjacerTchimskgnost 2

-Povel (Vykonanie jednor 8zovej |l innosti)

-Sign&ldroj sign8lov a vstupov funkci 2)
-Dynamick8 Ghmawnioda aanl
parameter)

-Heslo

21 Definovani e tydparanemmovyv d a sRIAGNOSTIKA

[Typ parametra: V EL I]

Diagnostickl parameter, ktorl zobrazuje hodnotu
pomernlch jednotk8ch alebo diskr®tny polet sekven

Poz2cia pagtarmemawejv hi erarchickej

MENU \ DIAGNOSFHEAVET UpPp y a\ AN\ lomemempy
N§zov Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-vor kY
[41] X1:12. PaTamelre anal -gov®ho vstupu | s
| Predz) AN,
N§zov a I D Jednot ka v Z8kl adng8 diagnostick8 infol
PREKLAD
Ve | i il hodnata Vel illdinsakr ®t ny pol
MENU \ DIAGNOSTIKA\St av _meni | a MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Zdvi hov ® f un
Hap. 24V I
23 | Tipovania
(V] u
(0.0V+35.0V)
. . . Pr2klad diagnostickej veli
Pr2kl ad pre di adg uadbrazeniekhadnotye | nedovolenich ovl§dac2ch
[Typ parametra : SLOVO]
Di agnostika stavu jednotlivich bitov slova. Kagdl

funkcie alebo regi mu meni| a.

25. marca 2026 Strana 7 z 187



VONSCH

_ _ Z8kl adn8 diagnostick8 info
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie\Zd vi hov ® f unk die
N§zov [ I Jed. Popis
Stav PRETAG Signalizefe v akom stave sa nac

Reset|Je akt2vny signgégl RESET preSagovgka.

Detekcia | Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSage

PreSadNastal o p

eSageni e. Chod s nrearbolno khoowr ae

ovl

§d

Ust §I|Pohon pra

uje v statickom regi me.

;
Tipovanie [ Ve Oa ngdovol enlTch "tipovac2ch"
c

Dynamika | Pohon pr a

uje~yv dynamickom regi me.

Popis jedn Zobrazenie dopl Ruj %cej d i bitagmstogat i
bitov slova zobrazenie stavu bitov sl ova, re
PREKLAD

MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §dani e

MENU \DIAGNOSTIKA\Vst upy /\REL&t up

Riadiace slovo :
POTVRD. PORUCH O Relé
ERR_MASTER O RELE1 0
KOMP. DT RELEZ U
SKALAR/VEKTOR O RELE3
TYP DOSKY UNF
Di agnostika riadiacich Diagnostika stavu vist
[Typ parametra: KON GT]
Di agnostick8 inform8ci a, ktor8 nadob¥wWda pevn¥%
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \
N§8zov [ 1 D] Jed. Popis
Verzia SW [379] Ve®zi a softv®ru meni |l a.
Popis kon
PREKLAD: _
Verzia SW
2-0; 0
Kongtant a
[Typ parametra: DCTUM ]
Di agnostick8 velilina s form8tom d8tumu al ebo
MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum (as
2013/02/15 13:66:12

22 Definovani e tydparansemmovv d a sSNASTAVENIE

[Typ parametra: HODNOTA ]
MognosS nastavenia hodnoty parametra v

hod

| as

absol “tnyc
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. Z8kl adng inform8cia
MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE

Ng§zov [ | D|Popis Def.
Pr%d moto/[Noming8lny pr¥%degmoTora od|2tanl zo |280A
[151] “adaj ov :
0. 01\ A © Tento pararmegter urluje hodnotu #rval ®h
A kontroly pré&Sagenia motora P[27] PreSa
Rozsah hodnoty, Dopl Ruj Yca i Defaultn8 hodnot ¢
par amet er nMidm b&ad ovl zname par i Hodnot a ktor§ s
obnove tovs8renskl
PREKLAD:
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1-0@ 400-@
A [V]
(0.01A= 1000A) (1.0v+ 1000V)

Nastavenie hodnoty pr % Nastavenie hodnoty nomin§l

[Typparametra: POLETANA PA]
Parameter, ktordlpojleaaccd§bidadé hodn't inlTch paramet
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MC

N§zov [ | D]| Popis | Def.
Polet p-lov mo|Rqlet p-lov motora vypol2tanl z no
2 6 1000

Dopl Ruj %ca iotvoc&n? avbpolt

PREKLAD
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA

Hom. frek. skizu

433

(-300.0Hz300.0Hz)

Pr2klad pol2tan®ho parametr a
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[Typ parametra : Vhﬂ
Typ parametra s

mognosSou viberu

MENU\ NASTAVENIE\OV L CDANGTEART SToOP\RESET| Z8kl adn$§

l en jednej

inform@ecypuov

N§zov Popis Def.
Zdroj (gNastavenie zdroja gtarta menila. Pri p(¢BINl
[194] (resp. U,V pri jednoT8zovej z8Sagi ge
OvlI §dGtart menila sptsob2 stlalenie zelen®ho 1t
panelfpo stl alen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval gMeni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut 2.
BINL|Gt art menila sp!sob?2 wtkpgui vovanie 1. Dbingrn
] [ I
BIN5| Gt art meni|la spl@ob?2 aktivovanie 5. Dbin§rn
BN6 |Gt art menila sptswWwb2 aktivovanie 6. Dbingrn
MODBUS |Gt art meni|la sa ovN8da s®riovou komuni k§ci
PROFIBU§ | Gt art merwil |8alas & ®ri oWou komuni k8ciou. Vi N g
PROFIBUS.
Gpeci §NGtart menila sa ovl&da\pomocou ¢gpeci §lne p
P[ 987] GPECI CLNY GTART.
N§zov konkr®tnej Dopl Ruj %ca i wfiammt
voOby hodnoty par konkr®tnej voOby ¢
PREKLAD
MENU\NASTAVENIE\OVL CDANGEL ANC FREKWI ..\FUNKCIE\PLCFUNKCIE\L OGIl CK£ RILBO#asY\
Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia
Hodnota f OR
Ovladaci panel S
AIN1 XOR
AlNZ RS
AIN3 =
Pr2klady vIiberu jednej mognosti nastaveni a

[Typ parametra :

Typ parametra s
resp. akt2vneho

VI ACNCSOBNh VhE

mognosSou viberu
bitu parametr a.

Z8kl adn§

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUFRIADENIEA U/F K

viacerTch

i nf or mgtcyi ppu ov

N§zov [ I| Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F kri®ky. VoOba pomocnlch r
I Kemp. |l HZapne kompenz8ciu od %bytkov na stato
Vygaduj e® s pr 8vnu hodnotu parametrov m
statora.
| RegultdqZapne regul 8ciu z8%beRoey®hst mom&Mt ¢ REM]
Sagk®ho ¢gtartu pohonu=
Ng§zvy volieb hodnoty Dopl Ruj Yca i nfwlrzanga
jednotlivich volieb (
*KeN je zalierdefhugtwer nak

25. marca 2026
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PREKLAD: _
Typ U/F
komp. IR -
reguiator ZM
Viber regimu |innosti U/'F krivky

[Typ parametra : POVEL]

Pr2kaz na vykondriinemmojseédnaarl @dbov eojper 8ci e na meni | i
potvrdi S v potvrdzovacom okne.
MENU\ NASTAVENIE\PARAMETRE MBEASTLSROTREBY \

N8zov [ | D]|Popis Def.
Neluj spotrebu [897] TEmto pr2kaz vynuluje, pol2tadl
N & z o \D pavelu Funkcia, popisa v znam p
PREKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.
Povel pre vynulovaniepo | 2t adl a spotrebovanej energie

[Typ parametra : S| C]

Par ameter pre?2diananmipok%ni e OubovoOn®ho parametr a
hodnoty pre dan¥% funkciu alebo jej vstup.
MENU\ NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VRANUPGPECI CLNE NASTAVENI I

N§zov [ | Popis Def.
Smgn8l AIlI|VIibeign8lu, ktorl sa bude line8rnd [-]
vstupu.
N§zov si Viber typu signgl
PREKLAD:

MENU\ NASTAVENIEA\VSTUPY A VARSNAIPEYGOVE VANBAIWPY

T A VYSTUPT' ANALOGOVE VYSTUPY'.AO1 MENU DIAGHOSTIKA' Riadenie
Sig. (A01_B) 4.40A Frek. skizu 0.00 Hz
- Otacky 0 RPH
AOT_A o0omA|l =[5 35,4 ¥
20.00mA Hap. HT 00V
Prud MT] d T 0.00 A
Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude 1in:
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Typparametra: DYNAMI CKC HODNOTA ( Naj

Parameter | e

dy

parametra typu

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VREBHWPAVE

nami cky nastavenl

signsgl ).

na

hodnot u, ktor

Vh SRIBUPEYGPECI CLNE NASTWVENI

N§zov [ 1D

Popis

Def.

RE

zopne |30%]

Podsienky pre zopnutie R1.

Chod |

N8zov dynamick®h

PRCKLAD:

Podmi enka pre

parameter napr.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIUPOV E
Vh STUPREL £\ 1

Defaultng8 hodnot a

Tepl ot a

R1 Zdroj

Pripraveny
Porucha
Brzda
F=zel

Epecialny . J]

Nastavenie gpeci 8§l neho zdr

Podmi enka pre

chl adil

a

parametra dy

zopnutiei RELEe AREghBRB®E A Y9bymtT

[ 74]
MENU\NASTAVENIEAVSTUPY A VREBEWUPQOVE
VASTUPREL E\GPECI CLNE NASTAVEN

VSTUPY'RELE T SPECIALHE NASTAVENIE

R1 Signal Teplota chiadi.
R1 zopne 40.0°C
R1 rozopnhe 40.0°C
RELE R1 zopne pri teplote

nastaven§ WroveR

slovo:
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWHPQOVE VhESRBUPEYGPECI CLNE NASTAVENI E
R1 zopne

VYSTUPT'RELE 1.SPECIKLHE NASTAVEHIE Porucha

R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U

Chod O

R1 rozophe  --------------- DC nabity a

MT nabudeny L
RELE R1 zopne pri akt2vnom bite (Porucha) st

[Typ parametra : HESLO]

Par ameter zadani a he§la
niektorl ch
Hesl o je tvoren® znakmi

odbl okovani e

povolenie pr2stupu

pre
regi mov.
{o A.

.. 9,

L Z) .

MENU\ NASTAVENIE\P ARAMETRE MENI LA

N § z §ID] Popis Def.

Heslo [548] Nastawenie ug2vateOsk®ho hesl a po]0*
zariadg®nia. Heslo bude potrebn® z
meni | a.

0000 O |SI %gi na \gchranu nastaveni a menosobamni. pr ot i

Z8kl adn§

PREKLAD:

i avloz mgme apar

iadaj hesl

kK Ik

Pr2kl ad

zad8vania

hesl a
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UNIPANEL i NASTAVENIE HESLA

AN
Nastavenie pogadov v znaku hesl a:
Zmena pozch Dzora: 5
Po nastaven2 hesla potvrdi S stlalenzm tlalidla EN

2.3 Definovanie parametrovv | asUl OG / OBNOV
[Typ parametra : CESTA]

Parameter definovania viberu koreRov®ho adresS§ra
MENU\UL OG / OQOBS8O®hy P a\rfPesuarganamewrov \

N&8zov [ I]|Popis Def.
Adre$-§r |V ber, ktor§ | asS parametrov sa bulVSTYPYA
ofnovia sa vgetky. WNSTUP
O * o6 O
Z&8kl adn§ i nflozrnne8ntei apoa | Vybr at § str@amevejdierarchii
PREKLAD
Vyber signalu Presun parametroy
| " MEHUI HASTAVENIE

Adresar - VSTUPY A

Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun
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3 Rozsahy parametrov podOa typu virobku

31 Podpatieg prep2ti

Podp?3tie [ Prep?2tie [
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty

Varovanie | Porucha [ AC
Teplota elektroniky [75] 55 70
Tepl ota chl ag 75 90
Teplota | i dGBT [96] 75 109
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4 DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov | 2slo [ 2]
Diagnostick® inform8cie (veliliny a stavy).

41 Ovl 8§8dani e

Skupina parametrov

I o]
Zobrazovan® veliliny kaj “ace sa ovlI 8dania a zad8vac?2c

MENU \ DIAGNOSTIKA\OV L CDANI E

N§zov [ | Popis Jedn.

Gel ang8 frekvencia menil a. Predstavu

Gel . Frek.skuto|l n§ freleMNV[47hEt.85) sa dosi ahne onejHz
|l asovlich r 8mp.

Gel . MomenGel anl moment menil a. Nm

Panel gel .|Gel ang8 hodnota z panela, zad8vang§ v

Di sk. ¢gel aDi skr ®t na ¢ge[bOh@tE54hodnot a

[Motor potenc. [977] [VT st up -potentimrmetra [970] (str. 57). %ls

Riadiace slovo [77] |[Ri adi ace sign8ly menil a

[ START OvlI §dac? povel p-rsp ushdd modtoorna (1

[ REVERZ HOvI §dac?2 povel pre smpal nlol emoéd) mot or a

i RESET PV‘Ovl§dacz povel pre okamgit® vypnut i-eypna
PWM).

! POT\Povel pre potvrdenie (kvitovanie) por ¥Yc

PORUCH
ERR_MASTINadraden8 porucha.

KOMP. DTZapnutie redgimu kompenz§8cie mRtvych dtb
SKALAR/ M0-skal 8§rne rviealdtenricey, ® 1r i adeni e.

TYP DOSKO-UNF400, 1-UNF 230/400 M.

RAMP _ F _ VReset vstupu rampy frekvencie.

AMP_F_VYSTUPOReset vistupu rampy frekvencie.

R A MP _ F _ HzZastavenie rampy frekvencie.

QUI CK_STRTchle havarijn® zastavenie pohonu.
REVERZ MOvI 8dac?2 povel pre zmenu polarity g¢gel an
Rezerva

(| —| —] — m — | —] —] ] —] —

Las ON /Signalizuje plynutie doby merania pr
g | as zost8vaj %Yci do nasl edovn®ho poku
[1577] . . .
|l as do gtartu pri oneskoren gtartu.
4.2 Riadenie
Skupina parametrov | 2slo [759] y
Vel iliny tlkaj%ce sa riadenia menil]a, hodnoty dtl egit]

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE
N§zov Popis Jedn.
Frek.MN[47]FrekvenC'a na vl?tupe meni | a. Predsta

|
nap2tia za rampovIim bl okom s u[848]gsr6i)m v
Frek. RTIFrekvencia rotora vyhodnotens§ matematiHZ
[937] otvorenom riaden? alebo z ot8l kovej sp?@

Skl zovg8 frekvencia vyhodnotent§ mat emat
otvorenom riaden? alebo z ot8] kovej S p[Hz
skal 8rnom ri aden? s a vyug?2va na kor e

Frek. sklzu
[938]
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N§zov Popis Jedn.

(kompenz§ 348 (s§.161).z u)

Ot 8l ky na hriadeld.@ mot or a. Pre spr8vne
Ot 8§l ky motora podOa ¢gt2tku motor a @dpor stdtocar3s (sir.
motora 45) pre model skizu. ot/min
[1130] T8t o hodnota je ovplyvnen8 aktu8lnym sk

rotora.

Nap2tie na jednosmernej zbernici V ust

1.41 x =efekt2vna hodnota nap@tia nap§gj
Nap'DC[A'G]nape‘tiu meni | a. Pri brzden? F[)30honuPramlfnaf;:)JfV

BM [377] (str. 78).

Napa@tie na svork8ch motora je nepriamo
Nap. MT[73] [el anTch plnen2 PWM na vIstupochNameDCi[46]V

(str. 16)).

Pr%d MTEfekt2vna hodnota pr¥%du motora na VvIstulA
Cos FI [67] Dl inn2k motor a. Kl adn® hodnoty signal.i 2
chod motora.

Mechanickl mo me nt na hriadel.] rotora.

mat emati ckTm model om, ktor ®ho pr eBdpoo ®tbra
[Moment [69] |[439] (str.45),Vz §j omn § i n d u(ktl 46)0a03$ §[| 4«4/ 1 Imo t (strr 48). HriNm

nasTten2 momentu sa pohybuje v -BBe?takbs

[920] (str. 53).

Magneti cklI t ok rotor a. Velilina pomoco
IMag Tokngstavgnia re_gulva!nej slul ky Toku a tie
[71]' riadeni a. Poki aO nezaber§473b¢$t_bﬁ6¢i;ovaakesz

hodnota mag. toku by mala mierneekol 2Ms

[452] (str. 64).

IIvmdUIa!Plnenie PWM na sp2nac2ch prvkoch %
index [768] '

421 Vikony a energi a

Skupina parametrov | 2sl o [486]

Di agnostick8 skupina velil2n zaoberaj %cich sa energet:i
MENU \ DIAGNOSTIKA\RIADENIE\Vh KONY A ENERGI A

N§zov Popis Jedn.
Pr2kon |[Linnl pr2kon motora bez uv8genia str§t.|W
Vi kon [|LinnT vikon motora. VyhodnotenT z pr %duW
Spotreba kWh Po| et spotrebovanTch kWh. Tento Wdlu;’janergniékWh
[429] [897] (str. 49).

Spotreba Pol et spotrebovanlich MWh. Tento 1/h\h1||aj'pnel’g'iéMWh
IMWh [430] [897] (str. 49).

Viroba |[Polet vyrobenlTch kWh. Tento Yad Bljluj emergied8om, .\
[1699] (str. 49).

Viroba [Polet vyrobenlch MWh. Tento ¥ad a j Nulup engreiel,
[1700] [897] (str. 49).

Koeficient zn2dgenia vikonu od externlch
Obmedz. Pri maxi m§l nom dovolenom vikone alebo
vikonu l[obmedzenia sa zniguje ag do 0. Jednot|

vol OBmy vikonu (tr®%) [ 766]

Ob m. v

- F [983]

422 Brzdnl modul (BO)

Skupina parametrov | 2slo [725]

MENU \ DIAGNOSTIKA\RIADENIE\BRZDNh MODUL ( BO)

| N§zov [ID] Popis |Jedn.|
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N8zov [ I D Popis Jedn.
Pr*%d brzd. odg-BO A
VT kon brzd.

[738] W
Si nali z8ci a stavov a udal ost 2
Stav BM (BO) [724] Odgor A

—

BM vistup ak
BM zapnut I
BM povol enl |Nez a bW53-Blokovanie BM (str. 31).
Me r sBOizap. |
Test BM Je akt2vny test BM (g2rka impul zov
B-MIW porucha
Chyba nmBOr anilPr %801 je v&|] g2 ako 25% z Udc/ R_BO p
BO prerugenliPr%BOlje meng2 ako 25% z Udc/ R_BO p
PreSagenie HPr %BOlje va| g2 ako 125% z Udc/ R_BO

—

—

—]

—]

—]

—

—

—

423 Pomocn® veliliny
Skupina parametrov

| 2sl o [534]
Pomocn® a odvoden® velil

iny pre gpeci 8l ne pougitie.

MENU \ DIAGNOSTIKA\ RIADENIE\P OMOCNE VELI LI NY

N§zov | Popis Jedn.
Frek. MN ramp.|[Fr ekvenci a na vistupe rampov®ho b~|0Hz
[487] predstavuje referenciu regul 8tora rilc
{j?lz(] MN abs'Ab:soll/4tna hodnota frekvencie na vIstu/[Hz

Ot 8l ky za prevodovkou. Pre spr8vne zo .
Ot. za prev. [907] parameter Prevod prev. [888] (str. 47). ot/min
Frek. mech. za . .
prev. [1541] Mechanickg& frekvenci a, za prevodovkoulHz
RTchlosS|RTchlosS za prevodovkou. Pre spr8vnj
[68] nastavenie Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8 ha ot 8§ stk #7).[ 8 8 9]
ZrTchleniZrTchlenie za prevodovkou. Pre sprs8v .,
[1698] nastavenie Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot 8§ (stk$#7).[ 88 9]

Spomaleniem/s2 Hodnot a spomal eniZza T skl epnale? t m(stsz217), [ibh 6pl

A N
[684] spomaOovan?. m/s"2

Maxim Ohrani|lenie efekt2zvnej hodnoty pr %du
[494] ' zaSagovan?2 menila m!tge maxi m@axiym.pr padA
(str. 76) nahodnotu Tr v al | p(strvdd). [ 2 4]
1
Elf;]/Ad MT lEfekt2vna nefiltrovans§ hodnot a prdu (A
Pr Yd f 8 ) N -
[1221] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy U na viIsiA
Pr Yd f 8 ) N ~
[1222] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy V na v siA
Pr Yad f 8 ) N ~
[1223] Ef ekt2vna hodnota pr¥%du f8zy W na vli siA
Filtrovan8 absol “tna suma AC r Yad ov
Sumal-ACI831] | ey ani a pr ¥%du. i A
ULl rms[1519] [Ef ekt 2vna hodnota striedav®ho napdatialV
UL2_rms[1520] [Ef ekt 2vna hodnota striedav®ho nap@dtialV
UL3 rms[1521] [Ef ekt 2 vna hodnota striedav®ho nap?tialVv
2 H .
Uzdr_rms [1697] Ef ekt2vna hodnota priemern®ho zdrugenv

generovanej siete.

4.2.4 Polohovanie
Skupina parametrov | 2slo [1146]
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43 Vstupy a viIistupy

Skupina parametrov | 2slo [859]

Di agnostika vstupov a l stupov meni | a.

4.3.1 BIN

Skupina parametrov | 2slo [1212]

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAEBN UPY

Ng§zov [ I Popis Jedn.

Bin§rne vstlStav bing8§rnych vstupov. Plnl obdOgn

[ BI N1 Stav 1. bin8rneho vstupu (Svorka 1)

[ BI N2 Stav 2. bin8rneho vstupu (Svorka 2)

[ BI N3 Stav 3. bin8rneho vstupu (Svorka 3)

[ BI N4 Stav 4. bin8rneho vstupu (Svorka 4)

[ BI N5 Stav 5. bin8§rneho vstupu (Svorka 5)

[ BI N6 Stav 6. bin8§rneho vstupu (Svorka 6)

4.3.2 AIN

Skupina parametrov | 2slo [82]

Diagnostick8 skupina velil2?n pre anal-gov® vstupy

Parametre anal -govlich vstupov je nddns®.8)pr avovas

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAEAN UPY

N[FD]Z 0 Popis Jedn.
Hodnota signsglu priveden®ho na svVvorf Xlyl2 w

AIN1 fyzik8lnych jednoSt|kg§nc§H. AR @tr188 e2¢5alowmy ber § v

[256] bude meni S, podOa zmeny Yrovne anal - gov®h
Parametre anal -gov®ho vstupu je mdlgnm Gir.apr

AINlReI.REIfatzvna hodnota sign8lu priveden®ho-X1a2

[41] vztiahnut8 k rozsahu Al N. _ %
Parametre anal -gov®ho vstupu je mdlgnm Gir.apr
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Di agnostick8 skupina velil2n pre polohu a polJaiotkas ®
polohy [1540] (str. 68).
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE

N§zov [ Popis Jedn.
Ge l Pol oh ot
Odchll ka Vzdi alenos$S g‘;(,édIa.neIPoIpook(sinli@llmdg]aktu§0t
[1148] Poloha [1636] (str. 18).
Poloha [1636] Pol oha vyhodnot en 8§ Zdnogpolah§g [R14H dst&. 5%.i g n § l|ot
Stav polohovania
l[1648]
[ Pozzcia [Poz2cia je vyregulovans
[ Synchron|Prebieha synchroni z8ci a.
[ Synchron|Pohon je synchronizovanl
[ Min. pol|Dosahuje sa minim8lna poloha valky a t
[ Max. pol Dosahuje sa maxi m8§l na poloha val ky a t
. Akt u8l na Shifood [iL648]a(str. 69 roi zmene r IRlIhc
Shift. ot. [1646] zmenysh%ftu [1143] (str. 68(;1. Jal : P ot
Shift. val AktuSlinasShodnoval(str69) 16651] zmene rTRcTtht

"lzmeny shift u(strve8) ky [ 981]
Pol oha sl ave toto zar i adesnliaev)e reil

Poloha slave [1147] 1}, " ; adeO) —m@a)arebo(ARGQAG?Cmaster. : PLret ot
Poloha master Pol oha master pri -sdiaavcce n2el tekpgu onmei1$tk-0t
[1537] IRC2 alebo ARC-ARCmaster.

\"

Sys

me n i
sku
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Ngzo .
(D] Popis Jedn.

Hodnota signsglu priveden®ho na svorf Xlyl4d w
AIN2 fyzi k8l nych | ednoStikgdcS8h . AR@Wwr28)he2s5a90wmy ber § Viy
[280] bude meni S, podOa zmeny Yrovne anal - -gov®h

Parametre anal -gov®ho vstupu je madlgoa Gtr. 83 r
AINzReIRelat2vna hodnota sign8lu priveden®ho-XLa4
[43] ‘vztiahnut8 k rozsahu AI N. %

Parametre anal -gov®ho vstupu je mdlgoa Gtr. 83 r

Hodnota sign§8lu priveden®ho na svof Klylé &
AIN3 fyzi k8l nych | ednoStikgdc8h . AR@w3dnes6a9gwmy ber § v
[281] bude meni S, podOa zmeny Yrovne anal - gov|V

UNIFREM 400 M.

Parametre anal -gov®ho vstupu je mdlgsy Gtr. 84 r
AINsRelRelat2vna hodnota sign8lu priveden®ho-X146
[44] ‘vztiahnut8 k rozsahu AI N. Nie je pr2stupn%

Parametre anal -gov®ho vstupu | e mdldah Gtr. 84p.r

Hodnota sign8§lu priveden®ho na svVvor Xlyl8 w
AIN4 fyzi k8l nych | ednoStikgdcS8h . AR(@wr4gbnes7a5gwmy ber § v
[282] bude meni S, podOa zmeny Yarovne anal - -govl|V

UNIFREM 400 M.

Parametre anal -gov®ho vstupu je mdl§a Gtr. a5 r
A|N4Re|Re|atzvna hodnota sign8lu priveden®ho-X148
[45] ‘vztiahnut8&8 k rozsahu Al N. Nie je pr2stupn%

Parametre anal -gov®ho vstupu je mdl§2p Gtr. 85 r
AINRM Hodnota sign8lu priveden®ho naRM;,vokrtk(eranjV
[1643] presn® meranie teploty motora pri meni| oc
433 RELE
Skupina parametrov | 2slo [217]

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VABHIPY
N§zov Popis Jedn.
Rel ® [|Stav vistupnlich rel®. Plnl obdOgnik pre
[ RELE[Stav 1. vistupn®ho rel ®.
[ RELE[Stav 2. vistupn®ho rel ®.
[ RELE[Stav 3. vistupn®ho rel®. Nie je pr2stupnl |
4.3.4 AOUT
Skupina parametrov | 2slo [700] B
Diagnostick8 skupina velil2n pre anal - -gov® vIstupy men
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAAOUUPY
N § z ¢ .

Popis Jedn.
[ID]

Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch 4
AO1 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom S i n§l A O(&tr. 8§83 5 9 vybe

p g . y Dein
[701] podOa ktorej sa men? %roveR anal  -gov®ho vl

Parametre anal -gov®ho vIstupu |je mB870]n(sr 88)pr

Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch 4
AO2 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si g n § | A O(&tr. 8933 6 4 vybe

o i ~ 1A
[702] podOa ktorej sa men? %roveR anal - -gov®ho vl

Parametre anal -gov®ho vIstupu |je mB874]n(sr 88)pr

Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch arp
AO3  |Si gn§l AO@tr. 0B65Sph vybers8 velilina, podOa kA
[703] vIstupu. Nie je pr2stupnl pre menile UNIFR

Parametre anal -gov®ho vIstupu | e mB87¢nsr 89)pr
4.3.5 IRC
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Skupina parametrov | 2slo [1001] N
Di agnostick8 skupina velil?2n I RC sn2malov rlchlosti

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VhIBT UPY
N§zov Popis Jedn.

Frekvencia rotora wurlen8 sn2malom ot 8] ¢
Frek. IRC1ff rekvenciu, jej hodnota sa m!ge od elektHZ
[434] p-lovlichPpl|Setovp (| ov nisirt4d)r)a. [Rr0ed 9y hodnot
sn2mala je potrebRP®| spr§vmp (UL ayyid36]
Frekvencia rotora wurlen8 sn2malom ot 8] ¢
gglg] IRCZfrekv~enciu, jej hodnota sa mtge od el ektHz
p-lovlicRopB8top: -l ov rstrtdd)ra [ 1049]
Frek. IRC1-Rozdi el frekvenci 2 medzi I RC1 a I RC2 za
IRC2 zaT8§t o velilina je filtrovang§ FilierldR€C12LO§8]r (8t§Hz

prev. [1086] (114).

Egé%? IRCStNavov® svlovo chyby | RC. ]

I ERR vI dtRCp |[RM Nekorektn® reverzy | RC1 | I Neko
Pol. IRC1

32b highVr chnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC1 za
[1616]

Pol. IRC1

32b low|[SpodnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC1 za
[1539]

Pol. IRC2

32b highVr chnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC2 za
[1287]

Pol. IRC2
32b low|SpodnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC2 za
[1535]

4.3.6 ARC
Skupina param

etrov | 2slo [914]
Diagnostick8 skupina velil2n

ARC sn2malov rTchlosti

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAhARCUPY
N§zov I Popis Jedn.
Uhol V. r 8mci j ednej ot 8l ky vyhodn

Uhol ARC [290] stupRoch. A
Frek. ARC [291] I\S/lEeR(\:/g_aniCk§ frekvencia ARC vyhodnod,
Uhol ARCmaster [1667] [Uhol mastra v r8mci jednej ot§&| ky,|A
Frek. ARCmaster [1617] M€ chanick8 = frekvencia — ARCmaster|,

rozgirovac?2 m-SERVOUIl om RM
Pol. ARC 32b high v

[1543] Vrchnl c
Pol. ARC 32b low [1607] [Spodnl ¢

Pol. ARCmaster 32b Vrichni c

32 bitov polohy sn2mal a A

32 bitov polohy sn2mal aAR

o> IS oI ojln

32 bitov polohy sn2mala A

high [1288]

POI"A‘RC:maSterBZblowSpodnTch 32 bitov polohy sn2mal a A
[1621]

Fl%r(L)Jé:]ha RM'SERVOPorucha sn2mal a al ebo r-8ERyO.r ovaci ¢

[ crC Przlig ve®a CRC chib.

[ Meni | Modul nedost8va platn® d8§ta z menil a.
[ Eeprom Chyba pam2te v modul e.

[ Modbus Modbus master nekomunikuje s modulom.

[ CAN CAN timeout.
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N§zov [ I Popis |Jedn.
[ EnDat timelEnDat sn2mal nekomuni kuje s modul om.
[ EnDat Sn2mal EnDat hl 8si chybu.
[ Rezervovan
[ Rezervovan
[ Meni| 2 Master modul nedost8va platn® d§ta z
[ Eeprom 2 Chyba pam2te v master modul e.

—]

Modbus 2 Modbus master nekomunikuje s master modulom.

[ CAN 2 CAN timeout master modulu.

[ EnDat ti me[EnDat sn2 mal nekomuni kuje s master md

[ EnDat 2 Sn2zmal master EnDat hl 8si chybu.
Pol2tadlo CRC chib z komuni k8&ci e-

Servo CRC chyby [1542] SERVO a meni| om.

Chybovoss$ CRChyQovo_SENprenosu-SkE)Rmn(h.i kBl @v & Rd,,
spoOahl i vl prenos.

Stav RM_ARC [292] Stavov® slovo rozgirovacieho modul

\VV poriadku RM ARC komuni kuje v poriadku, alebo n

LOT Strata detekcie sledovania. polohy_. N
veOk¥ odchll ku od skutol nej pozz2cie.

DOS Zi sten® porugenie sign8lu na vstupe r

LOS Strata sign8lu na vstupe resolvera.

Parita Chybng§ parita w%dajov preng§ganlch z RN

RDVEL Chybn8 hodnota d&§t preng8§ganlich z RM A

4.4 Funkcie

Skupina parametrov | 2slo [760] L

Vel iliny tlkaj%ce sa ostatnlch voliteOnlch funkci?2 men

4.4.1 PLC funkcie

Skupina parametrov |2slo [1278]

VI stup numericklch a logicklch bl okov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE

N§zov Popis Jedn.

Logick® VIstup logicklch oper 8ci 2, prv® dva LIEH

1£8] (reaguj ¥ 10ms) .

| LB1 stav LB1

[ LB2 stav LB2

[ LB3 stav LB3

[ LB4 stav LB4

[ LB5 stav LB5

[ LB6 stav LB6

[ LB7 stav LB7

[ LBS stav LB8

. O ACEAEiT AIlITEU

Skupina parametrov |2slo [312]

VIistup numericklch bl okov

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BL OKY

N8zov [ Popis Jedn.

NB1 [1274] Visledok oper8cie prv®ho numeri ck®h

NB2 [1275] Visledok oper8cie druh®ho numerick®

NB3 [1276] Visledok oper8cie tretieho numerick

NB4 [1277] Visledok oper8cie gtvrt®ho numerick
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N8§zov [ Popis Jedn.
NB5 [1692] Visledok oper&8cie piateho numerick®
NB6 [1693] Visledok oper8cie giesteho numerick
442 Koncov® sp2nal e
Skupina parametrov |2slo [890]
Stav a dr8hy koncovlich sp2nalov.
MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\KONCOVE SP&NALE

N§zov [ Popis Jedn.
KS [919] Stav koncovich sp2nal ov.
[ KS1 KS1 neakt2vny/akt2vny.
[ KS2 KS2 neakt2vny/akt2vny.
[ KS3 KS3 neakt2vny/akt2vny.
[ KS4 KS4 neakt2vny/akt2vny.
[ SpomaOujelSpomal enie akt2vne pre kladn¥% frekveng
[ SpomaOujelSpomal enie akt2vne pre z8porn¥% frekven
Dr §ha KS1 [[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
Dr §8ha KS1 k[Polet km prejdenlTch pri aktivovaneijkm
Dr §ha KS2 [|[Pol et metrov prejdenlch pri akti voym
Dr §ha KS2 klPolet km prejdenlch pri akti vovaneijkm
Dr §ha KS3 [[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
Dr §8ha KS3 k[Polet km prejdenlch pri aktivovaneijkm
Dr §ha KS4 [[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
Dr §ha KS4 k[Polet km prejdenlTch pri akti vovaneijkm
4.4.3 Proces. reg.
Skupina parametrov | 2slo [ 18] 3
Diagnostick8 skupina velil2n pre procesnl regul 8tor.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.

N§zov | Popis Jedn.
Ge l hod.Gel an§8 hodnota procesn®ho regul 8tora. [%

Akt u8l na hodnot a rocesn®ho regul 8tor
Sk. hod. PR [409] pr acﬁj e spr8vne, hpodnotGaeIs.a hpordir?(slrt'ﬂi)éj)qM%
Dif. hod. PR[410] Regul al n§ odchTlka procesn®ho regul §t (%
VI stup PHRAkI nlT z8sah (vIistup) procesn®ho regul
Stav PR [820] Akt u8l ny stav procesn®ho regul 8tor a.
[ Dol n® rfProcesnl regul 8t or pracuje na dolnom obm
[ Horn® rnProcesnl regul 8t or pracuje na hornom obm
Inecitlivoost(ijChl OdchTl ka procesn®ho regul §tora je v p§sm
[ Kl adng§ |[OdchlTl ka procesn®ho regul §tora je kladngtg
[ VyregulProcesnl regul 8tor je vyregulovanl
[ zZaparkdqProcesnl regul 8tor je zaparkovanl.
u Akt2vny RESETegPRal n§ zIl ogka a Mdds privgsetej[ld31]
I Reset A
(str. 107).

[ Anti Wi fZaber 8 ant i-zwiongdkuep rneag ull 8§t or a .

444 Optimali z8ci a

Skupina parametrov | 2slo [707]

Nastavenie parametrov bloku optimaliz8ci e, ktorT
pomocou zmeny vybrat®ho zad8vacieho ¢gel an®ho
Optimaliz8cia vyhOad8va tak¥% hodnotu svojho v
Polas behu optimali z8ci e, ak s¥% splnen® podmienky
intervaloch pol2taj¥% nov® vzorky vIistupu. Z8&roveR
uplatni S vistup optimaliz8cie, je potrebn® ho

signs§lu.
Il stupu,

zvoli §
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MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\OPTI| MALI ZCCI A

N§zov | Popis Jedn.
VT st up Hodnot a vistupu bloku optimaliz8cie.
[423] optlmal|za!n§®hp procesu. 10—r®a/ox.zoziqn0\z'ta

kan8l u, ktorl je napoj enoeb] (sralO7p))] ok opt i
Optim. krok [Kr o k optimali z8ci e predstavuj e rozd
[742] opti mal i zal n®h o65Ja(btrgl®7F)i t mu . (vi N.
Gt artovalUrluje gtartovacs? bod optimaliz8ci e,
OPT [708] rozsahu vypnut ®.
Stav OPT[709] Ur |l uje v akom stave sa nach8dza opti ma
[ Reset |[Optimaliz8cia je vo vichodzom alebo zabl g
[ Merani|Prebieha meranie optimalizovanej veliliny
[ SkenovlPrebieha skenovanie cel ® o vIistupn®ho r o012
[ Dol aNo[Je v stave jemn®ho dol aNovania a hOadani g
445 Zdvi hov® funkci e
Skupina parametrov | 2sl o [853] 5
Di agnostick8 skupina velil2n pre preSagovac?2 sp2nal p o
MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\Z DV HOVE FUNKCI E

N§zov Popis Jedn.
ZaSageMiera zaSagenia pohonu Zvayékaogdemdteen§istrzglm0§$%
[854] vztiahZatS& glewi e 1(r01w).[ 84 4]

Pol et nedovolenTch ovl 8dac?2ch sekvenci
Tipovania |( kr 8§t ke povely gtartu alebo akcel er §ci
[855] preSagovaczvspZna! bez ohOadu na hodnot
mogn® vypn¥%“SRegpmrpmesSagetivB®a [ 842]
Stav
PRETAG|ISignalizuje v akom stave sa nach8dza bl g
l£856] V
I ResefJe akt2vny sign8l RESET preSagovs8ka.
[ DetelPrebieha autodetekcia hran2c preSageni a.
[ PreS|Nastalo preSagenie. Chod smerom hore (kl adi
[ TipolVveOa nedovolenich "tipovac2ch" ovl &§dac2ch |
[ Ust §Pohon pracuje v statickom regi me.
[ DynalPohon pracuje v dynamickom regi me.

4.4.6 Pantograf/izol. stavy
Skupina parametrov | 2
Di agnostika funkcie "

slo [122]
vi padok

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF/IZOL. STAVY

Pantografu

a merani a

N8zov [ | D] Popis Jedn.
tav pant/izol [112] Stav funkcie "vipadok pantogr a
Chyba pant ogr gVznklaporucha"E41-VIi padok Pa(stt3)yr af u

Varovani e pan t|Vzniklovarovanie"W39-VT padok

pa(strt3d)yr af u

Vypnutie CHARQPri chybe alebo

varovan?

vipadku

Moment motor =HPo viIipadku

pantografu

mot or obmed

Funkcia zapnutlfFunkcia pantografu

je zapnut §.

Nevypisuj vardgvVipis varovania | e

bl okovanT .

(| (| ([ (| (| (| (| (] m

pr2tomn®

Varovani e chydVznikliovarovanie"W69-Chyba i zol al(sti3@h st avo
Nap2tie na pan
Nap2tie na

Hodnota nap?atia
Meria sa na vstupe ADC_UL?2.

U pant/izol [113] na

pantografe

Hodnot a

U pant/izol -Udc [1629]

n a pl® tvstupe, rozdiel apboti Nap. DC [46] (str.|V
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N8zov [ | D] Popis Jedn.
16).

Hodnota nap?2tia na externom pa
Meria sa na vstupe ADC_UL1.

U pant EXT. [980]

4.4.7 Ext. tepl. ochrana
Skupina parametrov | 2slo [868
I 2n

]
Di agnostick8 skupina veli pre externY tepeln¥% ochr a

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA

N§zov Popis Jedn.
Teplota Tepl ot a na sn2mal i EITO. Po pre_\karovzahieeI:hT@[%S}'
ETO [869] (str.113) meni | vygeneruje varovanie. P o PgouchalA C
ETO[866] (str.113) meni | vy g e n &B8lppbota g1dOr (strc ). "

Pr %d Merac? pr%d externej tepel nej ochrany. mA
[870] anal -gov®ho vIistupu AOUT1 ag AOUTS.

—
ETaop[%?t]'Hodnota odmer an®ho Yhbytku nap?tia na sn?2V
Odpor Hodnota odporu sn2mala ETO.
sn2mal |Pri viacerlTch sn2maloch zapojenlch do sdq
[871] jednom z nich.

448 Di ferenci 8§l

Skupina parametrov | 2slo [1243]
Veliliny pre diagnostiku momentov®ho diferenci 8l u.
MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\DI FERENCI CL

N§zov [ I Popis Jedn.
Rozdi el Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 114) a Sig.2 Nm
[1244] Hodnota [1240] (str. 114).
Korekci a . . . . .
[1245] Korekcia ¢gel anej frekvencie od difer|Hz

45 Stav meni |l a
Skupina parametrov |2slo [761]
Veliliny tlkaj%ce sa cel kov®ho stavu menila a jeho s %l
MENU \ DIAGNOSTIKA\STAV MENI L A
N§zov | Popis Jedn.
Jednosmern® ovl §dacie nap?tie 24V. M
Nap. 24V [72] ovlI §dac?2 mi vstupmi a vistupmi. Pr i plVv

El6-Pr eSageni(ar.33)dr oj a
Nap&tie bat®rie ktor8 z8lohuje pam?

Nap. bat ®r . %
meni | i

[Motohodiny MN Mot ohodi ny menil a. Doba prevs8dzky me

[496] T8t o hodnota mtge byS nulovan8 iba s

Prev.motohodMT |Prev8dzkov® motohodiny motor a. Las h

[497] hodnota m! §ge bysS MNudmotwhod $1T [A073] Kst&.Z%).m

St av meni |[[Stavov® sl ovo menil a.

[ Porucha [Menil je v poruche.

[ SW _Err HSyst®movI, vn%Wtornl stav menil a.

[ Chod Meni | na vistupoch generuje napa3atie.

[ DC nabitdednosmernl medziobvod je nabitl.

[ MT nabudMotor je nabudenT.

—

Rozb./ Dd(neaktmongn zrl chOmpoeor( apomadu) e .
Akt 2vaomlyod vpred (+rhodvaadd-kt 2 Jreyilng8 sa o
frekvencie.

—C

Fgel >
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N8§zov [ Popis |Jedn.
[ F = FgellAk je akt2vny tak je dosiahnut8 gel ans§
[ VarovanilV. menili vzniklo varovanie alebo funkl|n
[ Akt2vny [Trvale akt2vny pr2znak. M ge byS pougit
[ Odbudz. Motor je egte nabudenl, blokuje sa ¢gtar
[ PripraveMenil je pripravenl k povelu gtart. (RE
L OvlI 8§8danie rel® mechanickej brzd mot or
I Mech. brl/4rovni je odbrzden®. J Y
i I\/lotOr/geAktzvggrner§torickT regi m -pmoetvosr dizckkyl, rnee

motora.
v Pol arita rotorovej frekvencie. Ak nie |j
I Frot > 0 . . . .
frekvencie vyhodnotenej mat emati ckIl m mo

%2% Men. N€8-1st avov® slovo negovan®.
Pozri voObgtpar ammefsir.a4) [ 76 ]
\Warning [250] Stav jednotlivich varovan?2.
\Warning2 [424] Stav jednotlivich varovan?2.
\Warning3 [1627] Stav jednotlivich varovan?2.
Error [781] Stav jednotlivich por ¥%ch.
Error2 [780] Stav jednotlivich por ¥%ch.
SERVO-poruchy Poruchy gpecifimeh®| gre SERVO
|£1644]
I ERTU skrat f8zy U
[ ocu nadpr %d f8zy U
[ ERTV skrat fgzy V
[  ocCvV nadpr ¥%d f8&8zy V
[ ERTW skrat f8zy W
[ ocw nadpr ¥%d f8zy W
[ ERB skrat na BM
[ EXRM1 externg8 HW porucha

46 Tepel n® ochrany

Skupina parametrov | 2slo [485] _
Diagnostick8 skupina velil2n tlkaj%cich sa tepelnlch o

MENU \ DIAGNOSTIKA\TEPEL NE OCHRANY

Ng§zov Popis Jedn.
Tepl ot a Tepl‘pta mer an8 na zo siI_O\_/ej_ | asti men|
[74] S| %gi pre spatn% kompatibilitu medzi VvJAC

frem_5_100.
Teplota <chladila vikonovich prvkov. f
Varovanie Tchl [767] (str. 119) meni | vygenerWsiTepVvat av
Teplota (str.29)_". Po prekrol] en? tep_loty danej setl
ChladilavygenerUJeporuchu"El-TepIota cth33pdi | Ak tepl ota k|JAC
" lohranil enie meracieho kan8la, zobrazen
Ak teplota chladila klesne pod mini m§
nepr2stupns§g.
;I'GeB_IE)[(Iﬂg]ta Teplota |ipu vikonovich prvkov. AC
Teplota elektroniky riadiace]j dosky me
Varovanie Tel [204] (str. 119) meni | V Yy gene WrjTeplota edektronikg
Teplota (str.29)". Po prekrolen2 kritickej teploty
elektroniky [75] meni | vygen er BE2P-Beplgeoetekironiky (stf. 33)". Ak teplota klesne pod|A C
mi ni mg§l ne ohrani| enie meracieho kang§l a
Ak teplota klesne pod minim8lne ohrani
j e nepr2stupng§g.
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N§zov Popis Jedn.
Tepelnl Miera oteplenia menil a. Pri prEES-IPradﬂfﬂan%
[31] me n i (sta33)".

Las i nt g Co S . —_— "

[1219] Las zost8vaj %ci do E8iKkroenS aegne mi Egro88glincihlya S

Tepelnl Miera oteplenia motora, pri prEZﬁ-PahSa%

[33] motora (str. 34)".

Las int g o 2 , "

[1220] Las zost8vaj %ci doE29PoerelSagica i @o B4t oy a" |s

1 1 -

Max.  Tchip Mo d el maxi m81l nej tepl oty | i [k£40-Pehriaie moyutu

zataz. IGBT " h i K K | A C

[295] IGBT (str.35) ". Porucha vzni ne po prekrolen

 aSageniMiera zaSagenia | GBT modul u. Na dV1kRrahriate

[296] 9 IGBT (str. 29) " a pri prekrol|l en? 1 0 0 %&49sPeehriatig|%

modulu IGBT (str. 35)".

Plnenie

vent il 8t %

[982]

47 Komuni k8ci a

Skupina parametrov |2slo [219]

I nform8cie tlkaj %ce sa s®riovlich komuni k8ci ? MODBUS,

4.7.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2slo [661]

Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K €I1g0DBUS

Ng§zov | Popis Jedn.

Modbus ¢gellGel an8 hodnota z Modbus protokol u. %
Stavov® slovo posielan® po komuni kg §

SW—MODBUS[935]dokument§ciu k protokolu Modbus.

Pozri voOb W PR B&mstt 27)a

CW_MODBUS Ri adi ace sl ovo posl an® Modbus ma s t

[936] dokument 8ciu k protokolu Modbus.

Pozri voObgWB[BeEmett 27a

Last Addr. [662] Posl edne prijat8§8 adresa zariadeni a.

Last Func. [663] Posledne prijatg8 funkcia (mltge sa je

Last reg. [741] Pos!edne prijatl r_eg|ster (len pr e
registrom, zobrazuje sa prvl).

Last result [664] Visledok posl edne prijatej funkcie u

Last lenght[665] (Ve OkosS v bajtoch posledne prijat®ho

Last CRC [666] Posledne prijat® CRC (m:ge sa jednas$S

[Miessage CountPo!et cel kovo prijatTch spr8§v aj chy

[740]

%gg] error CountPo!et prijatlich spr&8v s chybnTm CRC

E)(()%?ptlon CountPo!et spr8v na ktor® bolo odpovedan®

Slave count[801] [Pol et spr8&8v prijatlich s platnou adre

No response [802] Pol et spr8v prijatlch S pl atnou a ¢
neodpovedalo.

4.7.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2slo [817]

Diagnostika zbernice PROFIBUS.
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MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K € PRORIBUS

N§zov [ Popis Jedn.
Profibus ¢g|Gel an8 hodnota z Profibus protokol u.[%
SW_PB [804] 3tavov® sl.ovo posi.e_lan® po komuni k 8§
okument 8ciu k rozgirovaciemu modul u

[ Ready TINi e je akt2zvny reset menil|la (Coast st of

On v poruche, ani sa meni|l neinicializuje.

[ Ready ToMenil je pripravenl k povelu gtart.

[ OperatioMenil na vistupoch generuje napaatie.

[ Fault PrMenil je v poruche.

i No OFE 2Neakt-zm/emyi! je v resete, s¥% zabl omemah®
resete.

[ No OFF 3|Neakt?wnyaktivovanl qui cknisd ojpe mekt 3 \wany

i Switchide akt2vny reset menila (Coast stop),

Inhibited poruche, alebo sa meni | inicializuje.

[ Warning [V menil i vzni kl o varovanie alebo funk]| n

{olerasngeeed ErAk je akt2zvny tak je dosiahnutg gel ansg

u Ne akt 2nvennyi | neakceptuje riadiace sl-oneaoi

I Control o . . . .
ovl §danl riadiacim slovom z komuni kal n¢g

[ F or n RAk je akt2vny tak je dosiahnut§ ¢gel antg

[ Chod Meni | na vistupoch generuje napatie.

[ Sada bO |[Bit O bin§rnej kombin8cie akt2zvnej sady

[ Sada b1l [Bit 1 bingrnej kombin§cie akt2vnej sady

[ LB3 Stav | ogick®ho bloku 3.

[ LB4 Stav | ogick®ho bloku 4.

CW_PB [805] Ri adi ace s_lovo po_s_lan® I_Drofibus m
dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul u

[ ON Menil sa pripravl na akceptovanie povel

i No OFE 2Nea!<t2jveyaktivovanT reset me n-i H ar mM8C maay
meni | a.

[ No OFF 3Neakt?wnyaktivovanl quicknesrtm®l manliimnos

[ Enable OGtart menila. Menil|l zalne generova$S na

[ Enabl e Neakt?vwsntyup rampy frekvencienoamB8adwna ha

Generator rampy frekvencie.

i UnfreezeNg—:akt22vansytav2 Zmenu na_sttupe-;:rcavmq)ly2 f 2
vistupe rampy frekvencie.

i Enabl e SNeakt-zvvs_rtyup rampy frekvencienoamB8awa ha
rampy frekvencie.

i Eaul t ACKvitovarJie poruc_hy (1 en zmena z neakt 2
mus2 byS pov ol Zrofepotvrd. poauchy [165]t (stri 117).

[ Bit 8 Nevyugit®

[ Bit 9 Nevyugit®

i Control NeaktZ?2megi | neakceptuje ri-ameinaicle asklcoevpot
slovo.

[ Bit 11 Nevyugit®

[ Bit 12 Nevyugit®

[ Bit 13 Nevyugit®

[ Bit 14 Nevyugit®

[ Bit 15 Nevyugit®

E;?;}AASTER ErrorPo!et chTb v komuni k8cii medzi Profi

PB-MN Error[818] [Pol et c¢chlb v komuni k&8cii medzi menil

4.7.3 RS LINKY

Skupina parametrov | 2slo [228]
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Di agnostika s®riovlich

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢RI LINKY

Il ini ek.

N8zov [ | D] Popis Jedn.
FRAME_ERR_USB [232] Pol et nesprg8vne .prljatlch dsgt
nespr8vny stop bit, .)
FRAME_ERR_RS485 [229] Pol et nespr8vne .prljatlch d§gt p
nespr8vny stop bit, CL)
FRAME_ERR_EXT_MODUL P_o!et nespr§vne_ pr|.Jat.Ich ds§t
[233] bit, . ..) po S®ri ovej linke na e
s¥l asS meni| ov) .
4.8 Verzia SW a HW
Skupina parametrov | 2slo [762]
I nform8cie o menili a jeho s% astiach (Prevagne static
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW
N8zov [ | D] Popis Jedn.
UNIFREM SW verzia [379] Verzia softv®ru menil| a UN
Vir. 1 2slo [734] Virobn® | 2slo virobku.
Uni k. 1 2slo 1 [35] [Prvg |l asS unik8tneho | 2s]
Uni k. | 2slo 2 [36] |[Druhg§8 |l asS unik8tneho | 2s
D§tum param. [380] |ID§tum vygenerovania param
Las param. [ 381] Las vygenerovania paramet
49 Ds8tum a | as
Skupina parametrov | 2slo [1213]
MENU \ DIAGNOSTIKA\DCTUM A LAS
N§zov [ I Popis Jedn.
D§tum [210] Akt ug8lny d8tum nastavenl v meni|l
Las [209] Aktug8lny | as nastavenl v menil.i
DeR [1046] Akt u8lny deR nastavenl v menil.
[ Pondelok | I Utorok | T Streda | I Gtvrtok | I
Sk¥%g. doba [1Polet dn2? do konca sk¥%gobnej preld
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5 VAROVANIA

[Vipis na Popis
) Zablokovan® vistupy meni | a. Zdr oj om RH
FL-ResetPWM | kT k 0 Ov e k  sZilrgj reSetu [794p @tO50).

Ak toto varovanie trv8 dlhgie ako 30 sekK
i 5 nab2jacie rel®, |l o m*ge byS splsoben® i
W2-Nab a8l ebo pogkoden2m nab?2jacieho obvodu men

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W3-Pr obl ®m
syst ®mu

Vyskytol sa softv®rovl probl ®m v zariade

W4-PreSagelNap§jacie napa@tie 24V pokleslo pod 22V.
24V varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 24).
F5-Obmedzenie Obmedzen!e vNTkonu po dosiapn_ut2 kritickK
VT konu obmedzenia vikonu sa Qkams.t awluk en w (§p@Bd)a meR
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaOb me d z . v | k ¢str.d6).[ 1
Vysok8 teplota Thphdt hame(®Gtm2bg| pi@dfkr ol i | a
W6-Teplota parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 119) . Ak je zapnut§ f
. obmedzeni @bwml. k ydk onu (ftr@BY), [mM6%Eg meni | ob
chl adil a 4 : .
’ |l astom a nadmernom prehrievani Kkles§ g¢gi V
PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pl ot a chl(ard®b)] a [ 726]
Vysok8 teplota riadi depletaele&tiorakl [75] dstr.i2®y .p r \ed
\W7-Teplota hodnot u dan¥Y Varavanie mel {204 nistr. 119) . Pri | aston
elektroniky prehrievani kles§8 ¢givotnosS zariadeni a.

hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 25).

W8-Podp?ati

N2zke nap?2tie jednosmer n ®apoDCri¥s]d (Bti. D6p kiesladpod
dovolenY mini m§lrivladdmwmidemotau vyhodnocovan

zabl okovan®. Pol as varovania sa Vv Nap.kg ¢46]

(str. 16).

Meni | dosi ahol maxi m8l ne nap2tie na Vi
WI9-Nasltenmedzi obvodu je maxi m8lne plnenie PWM mo
vist PWMprilom kles8 kvalita regul 8cie. Polas vég

Modul al nT i(strdi®)x [ 76 8]

Meni | s a pirretéeag‘gru?,lé’erperiinﬁva i n{str. 26N p[r 2XK]r o |

=_.190% a onedlho m!ge BBPnmielm¥%® np dstr.uB@)'npolktarej je
WP €529¢%meni| zablokovanl na dlhgiu dobu 1. Ak
vIiko@him. vikonu ((<rvV80) ,[ 706 f e meni | obme

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pel nT i n(str. 26)MN [

W1l-Tepl ot
IGBT

Vysok8 teplota | Tepul otGBTIL i pV&stri2® B Tpa [ e6k7r30] |
dan¥% par aVrertawami e Tepl(str. 119 pu Ak9 9j]e Z a
aut omati ck®ho obntebdnz.e nv lak ovnluk o@s@\8)) , [ 76 6]] €

bat ®r i u

obmedzi S vikon. Pri |l astom a nadmer nom

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pl ot a | i p (str.R25pB T

i < Napa@tie na 3V bat ®ri.i riadiace] karty pd
levymeRtEhroz2 strata nastaven2 a ulogenlTch hist

PORUCHY zobrazuje hodnotaN a p . bat ®@strizd). [ 77 3]

WI13-Ex t er n
teplota

Tepl ota exter n®hbepldanETn[@@9a(stt 20p | pt g kr ol i | 4
parametrom Varovanie ETO [865] (str. 113) . Pol as wvarovani a
zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 24).

\\/14-Prehriatie VI konovl m_odul s a te_p_elne preSaguj e. Me

IGBT vzorkovacej frekvenci.i Pol as varovani g
maxi m8l neho pr %du | GBT.

W1S-Nastav DE8tum a | as neboli nastaven®.

d§tum a | '

\r;thE]NieIOglveMeni! nepregiel cellm virobnlim procesom.

W17-Pr e SagdMotor sa ptrepelgrul] ei nt Egp &1 nTmoit oisa 280 T p[r 3
9% o0dnotu 90% a onedl ho nERQRer evSzangi eknni YgSir. Bgdtt pof

MT . . . = .
ktorej j e meni | zabl okovanl dl hgiu dob
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zobrazuje hodnotaTepel nT i ngtr.26)MT [ 3 3]

Je akt2vna funkcia brzdenie tokom, motor
F18-Brzdenie z brzdnej energie sa men? na teplo mot
tokom zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16) . Brzdenie tokom sa

skupine [774] (str. 79).
Gelang8 frekvencia je pozast avkEek&ncia brzdyh[b2d]

(str. 110) , klm neuplynie doba o n@nsskooenie brady[518]
F19-Mech. brzda (str. 109) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 109) . Pol as v

v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 110).

Aktivoval sa brzdnl modul . Do BO sa pri
F20-Z a b er § |teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 78) . Polas varovani a

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
Lak8 sa na odbudenie motora po vypnut?2

\W21-Odbudenie jop2t ovnl gtart. Doba odbudzovani a ansot okroa
IMT [79] (str. 45) . Pol as varovania sa Vv o0knevageR[IY
(str. 16).
Zaber8 pr*¥dovsg8 | imita. Pr%d dMdaxiamol p h std|
76) alebo Ma x i m. pr Ydstr.G6) [a54dP®Pmedzuj e sa v st
l'i:riizt'apr%dOV§napat2m. Pr i gener 8torickej prev8dzke s
rgmci dovol en®ho rozsahu frekvenci 2. Pol
hodnota P r %d MTstr[18).2 ]
Prebieha identifik8cia odporu starora
\W23-ldentifR ali dent i fi k8ci a SRal &r .pair dendstr.r64)R,S ma3t8adr] st
Upoc rTchlosti. Pri prvom spusten?2 mitge trvay

Polas varovania sa v okne Pdp&Sta&tdlay[343] dstr.rd%).z
Prebi eha hOadani e frekvencie rotora a
naf 8zovania motor negeneruje plnl mo me n
parametrom Naf 8z ovani(tr. 683.74Pol as varovania {
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

F24-Naf 8§z ov

NasTtenie regul 8torov pr %du. Meni | ni e j
W25-Max. nagdorn8& hranica generovan®ho Mawidm. an g ppd(dtd
76) . Polas varovania sa Vv o0knBapRVD RS Gdtt.vi6).z d
NasTtenie tokotvorne,j zl ogky pr %du. Pr a
\W26-Ma x parametra Ge | . Mag.. (3tro 64), dlebhd pargmeter V z § | om.n.§ i ndy
Toku ' (str. 46) m§ pr2lidg mal ¥ hodnot u. Mabaix mgnl. ny r
(str. 76) . Polas varovania sa v okne PORUCHY

isl.
\W27-M a x Nqutenie m_omen.totvornej zlolgky pr %du.
[Mom ' definovanom parametrami Ma x i m. pr {atd. 76Ma Md x5i] m. pr Yagstr. @),
' Pol as varovania sa v okne PORUCHMYstril@B i az
\W28-Max. NasTtenie momentu motora na hodnd575 (stri53))H
[Moment Polas varovania sa v okne Raih@EH Ystr.A2&).br a z

Mot or pracuje v oblasti zosl abovania to

F29-Oslabenie V tomto regime kl es§8 nmbmeernnte nood oata§ |noekp.r

Toku v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

. Polas odbudzovania magnetickl tok dosi a
\W30-Min. ) . - ) = . = )
[Magn.Tok nie je sqhopnl sS na danej z8Sagi Vyg

' PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

Nap®tie medziobvodu pRefdenaalDD[764] (ste 78 a kerekcia
F31-Dynami clzvyguje frekvenciu oproti rampovim funk
dobeh dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 77) . Pol as var oV

PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
Napa@tie medzi obvodu k IRefardnda KZ fra3] (ste 77§ a kerakcial
F32-Ki neticlzni guje frekvenciu oproti rampovIim f unK
z8l ohovanz8§l ohovani a Kinpar am&ti oihovénirhg . ( RD) a74&
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W33-RT chly [Bol aktivovanl bezpelnostnl STOP, po k
STOP odbl okuje po zrugen2 Povelu GTART pri +e¢
F34-Funkcia Upl atRuje sa zrlchlenl dobeh " KONTRA"
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KONTRA vistupu rampy. Polas varovania s a Kkontoak8on
(str. 75).
. Bol i spl nen® odmi enk re zapar kovani
\F/)VSS-Parkovame Parkovanie Pg [414] (str. 1(5)6) ) . Po!és pvar ovzfni a sa v
hodnota Dif. hod. PR [410] (str. 22).
F36-PreSagoZopol preSagovac?2 koncovl sp2nal po nadn
zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa ge ni (str. 283)8 5 4 ]
F37-PreSag.Regim detekcie h-rPamre?Sajpva$dgesmi?anal je \
detekcia varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni (gr. 23)8 5 4 ]
Pr2lig n2zky pr%md motora. Pravdepodobne

W38-Od poj e

7 ) .
motor nezodpovedaj Y pripojen®mu motor u. Pol as

hodnotaPr ¥%d MTstr[18).2 ]

W39-VIi padokPokl es alebo strata nap?2tia na pantogr o

pantografu okne PORUCHY zobrazuje hodnota U pant/izol [113] (str. 23).
\W40-Obmedz. Meni | obmedzi l frekvenciu aby nebol pr
sklzu Pol as varovania sa v okne PrekRUfKEPI8] ¢sto. b5). a z
\W41-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje
Timeout s menil|l om st BBnVarvtimeolt [8IL54 tr. 124).
\W42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e MB Vamdimeodt 068] stt.
Timeout 121).
Fa3-Koncov T . z , .
sp2nal 1 Je zopnut I koncovl sp2nal 1.[878]a«drtl@2y.e ni e
:ﬁj’fﬁgfogl\]e zopnutl koncovl sp2nal 2.[87Rasrti@3y.eni e
:45'2Kr?gf0\3/|\]e zopnutl koncovl sp2nal 3.[87Blasrti@3y.eni e
545_5,?,2;:0:1”‘]9 zopnutl koncovl sp2nal 4.[878asrtiedy.eni e
Prebieha prep2?nanie do inej sady par ame
F47-Pr ep2namogn® prepn%S a | ak8 sa na splnenie podn
sady zmeni S |l en v stope). Pol as varovani a [222}
(str. 125).
F48-Bod obnovy |Vytv8ra sa bod obnovy nastavenia menil a.
WA9-Ext ern@de akt2vny sign§8l extern®ho varExvni av,arkt
varovanie (str. 119).

enie riadiaceho procesor

Nadmern® p g
v a riadenia. Odpor ¥%| a Wwakov3
P

5 reSa
W50-Pr eSadgdqzni guje kvalit

CPU frekvencia [6] (str. 48) . ol as varovania sa Vv oknsg
zaSagenia 10ms vIipoltov®ho prerugeni a.

F51-N& b e h I nicializ8cia meni]a.lLdsasn§mdklku aNksh.zAg & il BM

meni | a ignoruje ovl8dacie povely a sign8ly.

Gel an§8 f rGeHl v erFaie@ir. 15)] 1j6€ ] me rrghkvenciaabkzdy [522] (str.
110) . Pol as varovania sa Vv o0kndrelwancabdyYs22}
(str. 110).
\W53-Blokovanie |BI okovanie sp2nac2ch i mpul zov B MBlakaranie BM|
BM [1204] (str. 79).

Prebieha odpol 2tavanie | asu oneskorenia

\W52-Frekvencia
brzdy

F54-Auto chodu. Polas varovania sa Vv o0klhaes P@RUCHQ
vyp./zap. (str. 15).
W55-L akani gdakanie na povel STOP. Kv 1l bezpel nosti
STOP GTART aby as spustil pohon.

-N 2 <
WSGN zka N2zka kapacita DC medziobvodu, veOk® zvl
kapacita DC

3 Meni | dost8va chybn® sign8ly od | RC1 a
W57-V1 pado KparametriRe gi m por . | R€r/1ABRRC [P®»3 @m]s varovani a

zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 20).

Il dentifik8cia parametrov motor a
zobrazuje hodnotaSt av i dent i(sti7)8ci e [ 994]

F58-1 dent i f prebieh
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richl osti

Vipis na Popis
W59-Nespr §(ZmeRte smer | RC alebo ARC. Polas varovan
smer IRC/ARC Frek. RT [937] (str. 15).

Obmedzeni e moment u z dtvodu nasltenia

dosiahl a gelGan§ Flr @i By bdhd@d momentu Moment [69] (str.
16) sa preto mtge |2¢gi SSedbd ¢le ma m(drh1b)9.28 M
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 15).

W61-Dy nami d
zdvih

Funkci a DynamicklT zdvih obmedzuje maxim
zaSadgeni a. DZ sa m!ge [1R68]n(Bti. YlL)r.o vRaoS avs svka
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni(str. 23)8 5 4 ]

\W62-Rozladenie
IRC1,2

Funkci a sl edovani a rozladeni a | RC1 a
vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa budsg
obmedzeni e moment u podORozlpdeniedRt#,2 [1082] (str. 11sh)d

IRC

Polas varovania sa Vv okne PHReRURCH-WRC2zza Iprevs
[1086] (str. 20).
Vikon je obmedzovanl pre zabr8&8nenie | in
W63-Pokles charakteristiky. V U/f regime sa zdanl i
v I konu hodnotu Frek. Ill. oblast. [1193] (str. 63) . Vo vektorovem reg
obmedzuje automaticky, nez8visle od nast
\W64-Chyba ~[Chyba vekt . riadeni a, strata orients8ci
nadr adenl . . .
. nastavenie vektorov®ho riadeni a.
sl ul i ek
W65-Na b2 jarnPrebieha nab?janie DC obvodu menilov S
SERVOFREM PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
VW26|'L'l:n$pOIOhyVa!ka narazila na svoj l'imit a doglo k s
W67-NasTterfNasTtenie rTchlosti pri @Gel ah® v &m et 52)dbg
richlostimohlo zvIgi S kvalitu polohov®ho riadeni a
- i §
‘é‘é?gh?a' L b 8 ebieha kalibr §cZdmjkaitw paohy{1144D (etl. 61 a n §
W69-Chyba + IChyba izolalnlTch stavov. Nastavuje sa Vv
i zol al nlc
W70-N2 z k e Pr 21 i Spoméalenik m/s2 [684] (str. 17) pod hranicou Limit spomalenia [685] (str.
spomaOovallle) bolo detegovan®.
W71-Chyba Vel i Pi¥aéd brzd. od(ppoiTn2kaz¢dB8dVed8 prev§d
BO na brzdnom modul e. PodrStahBMEBE[724] (stnI7pr m§ ¢
- N 2
\(/ééZ)Beg tPrebieha 10s test merania pr%du BM (BO).
\W73-Porucha . - . :
Venti|§t0Ot§!ky ventil 8tora nezodpovedaj % gel anej
W74-Ext. porucha |, akt2vny externl EporuaiBoxchydEgIiBRIC [ BG 2
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6 PORUCHY
[ Vipis na Popis
Teplota chladila prekrolila dovolen¥% R
El-Tepl ota (chladeni a. Pri trvan? poruchy s a \leplotd
chl adi | (atr.25) 2 6 ]

) Meni | vyhodnoti | nesymetriu vistupnlec
E2-VI padok |prerugenia Vvistupnej f8zy al ebo podgko
f8zy mogn® vypnw%uSVippav hmet(strf185y (P33 Pladne | q

v servisnom parametri "CitlivosS viIp. v
R Teplota |ipu | GBT prekrolila dovol en¥
:EGC%B'I_;_epIota chl adeni a. Pri trvan2 poruchy sa Tepbkhnh
IGBT [673] (str. 25).
Nap?tie na jednosmernej zZzbernici prekr
E4-Prep2tienastaven8 od viroby. Pri trvan?2 por ucNapy
DC [46] (str. 16).
Nap?tie na jednosmernej zbernici pokl ed
E5-Podp2tiejod viroby. Pri trvan2 poruchy s a Nap. DEKaf]
(str. 16).

E Chyba spltsobens§ aktivovan2zm ochr 8&n pr
E6-Watchdog PWM riadiaceho SW polas procesu jeho | adeni
i Je akt2vny externl poruchovl sign8l . Ex
Er-Externs§ porucha si(gtrnl868). [ 52 7]

Nastalo tepeln® preSagenie menila. Char

E8-PreSagen
meni | a

Regim pr ev§(sirz4B)¥Tr[v2a31]T pt4B) [ @4akt u§l nu
meni |l a sl edovTaeSp evion Iv eil n(str.26)MN Hr3il Jt r van?
PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pel nl i n($tr.26)MN [ 3 1]

E9-Sy st ®mo v

chyba V&8gna por uc-VeaateNONSTOP servisn¥% | inku V(
Vel i |Fiekan &N [47] (str. 15) prekrolila maxi m8Il nu
E10-Nadfrekvencia |parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 115) . Pri trvan?2 poruc
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).
Prekrolenie maxi m8§lneho dovolen®ho vis
) parametra Re gi m prev @iz 48y B2 d]d viroby predn
Ell-Nadpr d menila. Pri trvan?2 poruchy sa WwrdineMTBtq
16).
Vikonovl modul 1 GBT vyhodnotil skrat,
E12-Skrat zemnom skrate na vistupoch U,V, W alebo_
objavovaS pri nespr8vnej ingtal 8cii z8§
E13-Vipadok Meni|] vyhodnotil nesymetriu nap§jac?ch
f §z vstupnej f8zy. Poruchu jvd pmo s®@ . v(sirpdibyyS
Je rozopnutl bezpelnostnl vstup na svo
El4-Bez pel pripoji S na bezpel ndstkndt .39t ume n(i E M1 3rB

svorky X1:7 - X1:8).

E15-Re z er v oV

Neobsaden8 porucha.

ElG_PregagenNapatieNap.detvqﬂZ]a(str.24) kleslolpod dovolgnl@
Zdroja nast.al skrat na ovl 8§dacej svorkovni ci
zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 24).

E17-Skrat brzd.Br zdnT modul vyhodnotil nadmernl pr %d
modulu skrat na BO alebo chybnl BM.

E18-Porucha Ak je typ pougit®ho modulu SKiiP, dogl
usmer. HWERR1) modul u sa jedn8 0o neobsaden¥%% HW poruchu
E19-HW ERR2 Neobsaden8 HW porucha 2

E20-HW ERR3 Neobsaden8 HW porucha 3

E21-Rezer vov

Neobsaden8 porucha.

E22-Teplota
elektroniky

Prekrolen8 maxi m8l na dovolen8 teplota r

chl adenia menil a, pr2padne doingtalujt

PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 25).
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E23-Rugeni e Pprucha vzni knut 8 ruggnzm riadi_acgj dos
sil n®mu el ektromagnetick®mu rugeniu z
modulu ; . = . .
i e mogn® vypn¥%S v servisnlch parametroc
. . Porucha vzniknut8 rugen2m riadiacej dos
E24-Rugeni e sil n®mu el ektromagnetick®mu rugeniu z
modulu ; . = . .
i e mogn® vypn¥%S v servisnlch parametroc
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
. hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
EZS'Prerugenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?
AIN1 [256] (str. 18).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
. hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
EZ6'Prerugenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?
AIN2 [280] (str. 19).
Pri nastavenom Type AIN na 2 a¢g 10 V
A hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
EZ7'Prerugenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?
AIN3 [281] (str. 19).
Pri nastavenom Type AIN na 2 a¢g 10 V
. hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
EZS'Prerugenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?
AIN4 [282] (str. 19).
Nadmern® tepeln® preSagenie motora. Spt?
E29-Pr e Sa ¢ e nnastavuje v parametri Pr e Sageni e (strotl5) .[ 2ARt usgl ny
motora integr8lu TMmepefltal jentstr. 28T [P¥3] trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pel nT i ndtr.26)MT [ 3 3]

Zvod pr%du na motorovom kS8bhybalebmeHaV
pr “adov. Nast §vaumkIeAQ [881p dstr.ol¥)a pr ekr ol 2 1

E30-Zvod / Meranieme ni | a. Odpor %4l a sa premeraS zvody na

I riadiaca doska je znelisten8 vodivIl mi f
Pri trvan? poruchy sa v okne PORUCHY 1
vistupnlich f8z menil a.

5 Vzni kl o viacej por Yach ako Maxpopet en dsp.
E31-Ve Oa p o r|118) v | asovom interiale pmrendamstradkdy. Pa
poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hod

VTpadgk I RC. Skontrolujte pripojovac?
E32-Chyba IRC vVypn¥S v RBeagiamegori. | RSr/1ABRC [P5 351t r van?
PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 20).

E33-RezervoviNeobsaden8 porucha.

E34-RezervoviNeobsaden8 porucha.

E35-Rezer voviNeobsaden8 porucha

E36-Chyba FLASH Nepodarilo s a z_apZSaé ds8t a do_ pam2te F
znelisten8 riadiaca doska menil a.
E37-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul
Timeout nekomuni kuj e s men iPB Banit tisgoat B4} (stm 124).] a s
Teplota exter n®h DeplatanETO B69h (stt. 84 | @trye kr ol i
E38-Teplota ETO hrani cu dan %Popucha BTO¢866] ¢stn 113) . Pri trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 24).
Nastavenie menila nebolo platn® (dl h®
E39-Obnova ng8sl edok nekorektn®ho z8pisu do pam?t
nastavenia aut omatickej z8l ohy. Pri trvan? por uch
d8tumu posl ednej automatickej z8l ohy na4d
E40-Bl okovanMenil je blokovanl, |l ebo nem§ platn® na
meni | nastavenia, inak volajte servis VONSCH.
E41-Vi padok [N§hly pokles alebo strata nap2tia na pa4
Pantografu sa v okne PORUCHY zobrazuje U pant/izol [113] (str. 23) . Len pre gp

Modbus master nekomuni kuj e s meNBiFault ttmeaut|
[659] (str. 121) . Pri trvan2 poruchy s aSlave counti8dl]
(str. 26).

E42-Modbus
Timeout
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E43-Zabl okov
rotor

Rotor sa napriek naslTteniu momentu ale
poruchu sn2mala, zabl okovanie rotora (g
znamena$S nespr8vnu polaritu sn2mala IR

vypn¥%S voObou " ZaRelgakmo vpaorrT. rl oRSBIIER Qv [ 5 3
Sn2 mal | RC/ ARC detekoval skok rTchlost i
E44-S k o k rif e mogn® al e aj obrovsk® extern® mo
sn2 mal a zabl okovanie rotora. T§8to porucha za d]§
VRegim por. | REB/IBBRC [ 535]

E45-Rezer vov

Neobsaden8 porucha.

E46-N2 z k e
spomalenie

Pr 21 i @pomélenik m/s2 [684] (str. 17) pod hranicou Limit spomalenia [685] (str.
116) bol o detegovan®.

E47-Blokovanie BM

Bl okovanie sp2nac?2ch i mpul zov B MBlokowhniezBi|

[1204] (str. 79) . Por uchu j e Porocharbi®k. BM/[R205Y.Gtr. ¥9).

E48-Chyb a blPrl typoch.mo.dulu !ECONO-DU:AL , ak sk'rat trvs .dl
IGBT nezinicializovanl stav budil ov. Ak aj
nezanikne, volajte SERVIS VONSCH.
o | GBT sa prevsg8§dzkuje pri veOmi n2zkom
ii%ﬁﬁggle PWM a pri pr¥%doch, ktor® nie s¥% povol el
sa v okne PORUCHY zobrazuje max. dovol ¢
E50-Chyba Pr*#%dov® regul 8tory na hranici stabili
prvadovich o toroveho riadenia
regul §toro '
E51-Chyba ~ IChyba vekt. riadeni a, strata orient§8c
nadradenl c . : .
. nastavenie vektorov®ho riadeni a.
sl ul i ek
E52-Koni ec Uplynula doba s!<1/4gobnej pre\_/§dzky. Chor
revsdzky plod§vat_eOom meni | a f_rekvenC|e al ebo z4
P informujte sa o podmienkach a spltsobe u

i Chybnl vistup identifik8cie parametro

stgr;ylt)aifik§nastavenie vektorov®ho riadenia. Pri t
pr2|ina vzrCihiybbapordeanhy {sirk1§.ci e [ 109 3]

) Vipadok ARC. Skontrolujte pripojovac?
E54-Chyba ARC Pri trvan?2 poruchy sa vStav RM ARCHOR (s€.RY. z o
E55-Porucha ~ . . .
usmerRova!VySOkl podiel prvej alebo druhej har mon
ggﬁ;\(_;gyba RM'Chyba rozgirovaceSERWOO nad ceblou aPbM ol Yt neho
E57-Chyba merania |IChy b a mer ani a pr %du al ebo odpojenl m ¢
pr Ydu / haslten®, ale pr%d je relat2vne n2zky
motor CitlivosS tejto poruchy sa d8§8 ovplyvni 9
E58-Chyba riadenia Nes pr 8vna Shoedotpal u SHR48), flebdoFOR|]et p - |
SMPM (str. 45).

i ZmeRte smer spatnej v2azby IZRIC o3l el a hAMW.
E59Nespr§vn59)_ Testovanie tejto porucRggim pnorg.n ®l
smer IRC/ARC

(str. 116).

. . Frekvencia sp2tnej vazby | RC/ ARC Nagfréky.

E60-Nadfrekvencia IRC/ARC [1612] (str.117) . Testovanie tejto porud®ky

IRC/ARC

por. IRC/ARC [535] (str. 116).

E61-Porucha brzdy

SERVOEREM Porucha brzdy alebo 24V nap8jania brzdy
E62-Min. limtPrekrol eni e min. ' i mitu dovolen®ho roz
polohy napr. val ka.
E63-Max. imtiPrekr ol eni e max. ' i mitu dovolen®ho roz
polohy napr. val ka.
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7 NASTAVENIE

Skupina parametrov | 2slo [722] 5
Nastavenie parametrov menila, z8Sadge, riadenia, ovl 8da

MENU \ NASTAVENIE
N§zov [ | D] Popis Def.
Sprievodca nastaven|Spustenie sprievodcu pre na

71 Vyugitie sprievodcu nastaven2m pre menil

Meni | e UNIFREM s% od verzie 3.000 vybaven® sprie:
sl Yagi na url chl eni e poliatol n®ho nast aswerOash | me &
rozbehnutie motora. Sprievodca n edafenies pokbgu, © ena ko
nutn® urobi S manus8l ne.

Sprievodcu je mogn® p
fi 6

r ugi S I en pomocou ovl 8§daci
rmv®ru UNIPANEL 2.0 al e

0
1 I bo vygdggou.

711 Pr8ca so sprievodcom

Sprievodca m§ ni ekoOko typov 0 br aztgponm dnterakciekt or ®

sug2vat eOom.

Ot 8§8zka
Obrazovka typu t 8
odpoveNami , naJA B

1:0a 2815,85/13 1:0a 2815/85/19
1 282 ke @11 igE 3

Tovarenske nastayenie Krok 1 Riadenie a regulacla

2yvateOa plta na oté&zku

k a ug
8 j mA8nodpavedi am bl i prira

= un
[go¥ e}

z
e
b

= _‘(Q-

J
®
Krok

Cheete resetovat’ meni€ na Cheete skalarne (U/f) alebo

tovarenské nastavenie? vektorové riadenie?
Enter - Ano Enter - Skalarne

F4 - Hie. F4 - Vektorove.

I nform8ci a B 5
Obrazovka typu inform8civd sliedlou majke i e1,g2Vdt e®@g &

nevwspegnom.
1 e i R@11 EeReee v @1

Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krak &

onvérenské nastayenie obnovené. o Offine illi;:;igf:llgécia bala
Potvrd Enter. Potyrd’ ENTER.

[ Henu | [ tenu |

Zoznam povelov

Obrazovka typu zoznam poveloktonobrhzsjeugeko @lOo i
jeden.Po vibere jedn®ho sa obrazovka ukon]| 2.

1 é[éétum281156{85/19 lr\i R®11 é[éétum 2815585/19 lr\i @1

Aplikaéne makra Krok 3 Ovladanie Krok 4

#Cerpadio #=0vladaci panel

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.
#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2dvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc | Menu | | Pomoc |
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Zoznam parametrov

Obrazovka typu zoznam parametrov zobrazuje nieko
vr §mci svojich hran2c meni S. T%t o obrazovku je |
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na Ypravestpragwea?]
kl§vesy Enter sta8 thm donlort @z M lboady2sa opust 2.,

1 W%étum 2815/85/19

Pacet. imp IRC1 Sada 1
{0-+-40000)
Henu Calib. [l Pomoc

Lakani e

Obrazovka | akania sa vyskytuje priakaekankRt oa%dm§&o
ug2vateO, al ebo S a | ak 8§ na d ok anelne n ii e
1 pmzeers b @11 genggen oy 61
Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &
|dentifik acia prebieha.

Pre spustenie identifikacie

spustite povel START. Prosim, <akajte kym sa pohon

nezastayi.

7.1.2 Kroky sprievodcu

Sprievodca nastaumeakmOkBbhcbhkkndBoy:
1) Tov8rensk® nastavenie
r ok

Tent o Kk umognuje resetovaS menil na tovs8ren
2) MOTOR

Nastavenie gt2tkovicpapamameovovi maj deciach sa

napr. pougitie s2nusov®ho filtra, typ chladeni

3) Apli kal n® makr o

UmogRuj e vpibataiSctsiprzeddefi novanich makier pre
4) OvlI 8dacie makro

UmogRuje vybhradmysih poeddefinovanich makier pr e
5 Sn2 mal ots@leok oa 8| ani a
Vtomto kroku sa wur|uje s
nastavenieas mer sn2mala rlchlo
6) Riadeniear egul 8ci a

Vtomto kroku prebieha nastavenie riadenia mot

Yypadmer pot 8¢éani aj
ol ohy 1| RC.

riadeniaai denti fi k§cia parametrov.
7) Z8kl adn® parametr e
Nastavenie z8kl adnl ch parraengeutlrao vn ®&hooz breohzus,a hduo bf e

8) Koniec
Ukonl|l eni e s por8iveevaadcdo ahl avn®ho me n u nastaveni a,
vmanu8l nom nastavovan?2.
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Ni ggipedaobe

vivojov®ho diagr

amu je zakreslenl

sprievodcu Blloikeyr npg?msnnad ne n ®% ot Pakyw/meas Oy ka or ® S
ug2vateO. Bllokyv eoghhmamem®s % vn¥%btorne rozhodovan®
parametr e, podOa aktu8lneho stavu menila ako napr
jednotlivich identifik©8ci?
713 Nastavenie motora, typu aplik8cie a ovlgdani a
Krokl-¢ 2 @t NBya|1s yladl dSyas
L0 YSyAG
1s
BSYAS 20y20SyS
SyA6 yAS 2§ L.N.]}\LJNJIESZ’ %I N .
ajevporflcha NE 2N G NI 235 LJN.EEGI B L2 NHzO K S
v
bradl @3SyAs @t AidlS
té.ustCt (387)
Chyba AIN837)
wSOAY LR @mOKe |
#bh
NIE
- SyA6 yAS 25 LNALINY @Sy e yl LINBOGHRI |dz FtSo2
Krok2 - MOTOR +el @l ylI OdNG120S gRIES
tel12y WE2NI
bk LINGASGEY2G2 NI
t Ny R Y(®50)2 N3
Frekvencia motor )
hit 6128 (3@ (i 2 NI
“G6AYYNI@Zz2 G2 NI
v
l t NBOF OS@n-$t Y #diidyigchladenie l
v
l (Nydm2@8RI (SN |
Krok3-1 LX A1F 6y S YI 1 tééSZN.SJ’\I"lls;l(ﬁ}\('[:al 6y SK2 1 NF
+SydAatt 62N
EFOLH LNXSGHRI I
Kompresor
5 2 LINIc@ojapd]
Zdvih
Krok4-h @t + RI OA S YI | N= :
+e80SN) 20ttt R OASK?2 1N
h@t I RIFON L¥ ySt
CAYE NY SREAGMEE Y S OSthyS
LAY NY & AIfl drékdzhdia
MODBUS
PROFIBUS
MOTOR POTENCIOMETER
wS 3dzf + Gl - (RAD) NB| ezt + G 2 NI
%RN.EE(lMI NI dz
%RNR2 OStl yée FTNS1 89y Ors
Typ AIN-3 (153/154/268) Skt 240 cSthyt FawH|l oSy Oat
Zdroj reverzu F195)
—Ii Zdroj resetu(704)
Hodnota0 (220)
Hodnotal (239)
Hodnota2 (245) ) R
hatt RIOA L1 NB
Sosraaseay b LY ek,
Zdroj BitL5 {555)
Zdroj BitL5 {558)
I NIE
N2 o) at Gt 1 RFOAS XL INR a2ii2N)
HRNRDTIGEQ < poteriometer e
NIE
Zdroj zapojenia brzdy
w9 L; e b WS L2 d2OAGENYSOKIYyAO]t
w9 2; brzde®
w9 3;
NIE- > Strana2 )
Sprievodca |l asS 1, Z8kladn® nastavenie m
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UNIFREM v.5.32x

V kroku2sameni | plta na gt2tkov® parametre motor a.
motora najbliggieho vikonu ktorl prednastav?
Pri zmene vikonu, nap?atia motora alebo %% inn2ka
na odhadnut 2/ kodooey zovnice. Toto automatick® pr
nomi n8l nehpr ?ppad/ddauc v lde ¥ proizé ciji , knapr mot or | e
prev?2jganitkav® parametre nesedia. Po rul nej Zzmene
pri zmene ostatnlch parametrov nemen?
PreSagenie mot [ 27]
Tento parameter s| Yagi na nast awertipeadee pzevlion &ma am:
AVl astn® chl adeni ehf uVaguhEmt epehdeEnmmd ek €é k@mo .
Vpr2pade zvolenia mognost.i C dziecwedhzamdenghéddan
ktor®ho efekt je kondgtantnl oOba ANevyhodnocuj
tepel nl model , napr . ak je motor url|lite dobre
pougitie funkcie ETO (Extern8 Tepel n§ sfievodcain a)
obsiahnut®, je nutn® ju nastavi S dodatol| ne.
S2nusov!l filter [237]
Urluje prz2tomnosS s2nusov®ho filtra na viIistupoch
714 Apli kal n® makr §
UNI FREM m8 navi$ daeakdler . SI %4gi a na prednaovaveni
typicklch pre Rraend/n asglaiviedird8i uhodnot a nemus? by S
aplik@ejiedngaeduch® ju kedykoOvek zmeni S podOa
. . Doprav Dopravn
ID Parameter Lerpadl Venti | 8 Kompresor sagk8§ z Pojazd Pojazd
23 Regim pre Kvadrat Kvadrat Kongtan Kongtan Kongt a Kongt an
347 | Typ U/F Regul 8t ¢ Regul 8t c Regul 8t Regul §t Regul 8 Regul §t
ZM
91 Exponent U/F 15 1,5 1 1 1 1
98 | Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz 35Hz
352 Reg. ma X . Mot or . | Mot or . I Mot or . Mot or . - -
Auto. adaptivita Auto. adaptivita Auto.
adaptivita
5 Maxi m. pr nom. pr nom. pr Ma x . pi Ma x . pit Max. p Ma x . pt
(ID151) (ID151) meni | a meni | a meni | . meni | a
549 Maxi m. pr ako Maxi |  ako Maxi ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) M (ID5) pr¥%d M pr¥%d M pr%d M pr ¥%d M
110 = Min. frekvencia 20 20 0 0 0 0
111 = Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 Las rozbe 20 60 5 15 10 5
119 Las dobeh 20 60 5) 15 10 5
807 | K-kontra 100% 100% 100% 100% 100% 100%
766 Obm. viko Od preSa Od preSa Od preS:iOd preS: - =
(oV) Od tepl. Od tepl. Od tepl. Od tepl.
Od preSa chl adi chladi
motora Od preSiOd presSi
motora motora
748 | Kinet. Zapnut ( Zapnut (¢ Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
z8§l ohovan
374 Naf 8§zovan Vypnut ( Vypnut (¢ Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
346 Brzdnl mo Vypnut Vypnutl Vypnut Vypnut Zapnwut Zapnwut |
gtart gt art e
195 Zdroj reverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163 Pr %d RZM 0.8xNom. p 0.8 x ID155 60s maximum | 60s maximum 60s 60s maximum
motora meni | a meni | a maximum meni | a
meni |
518 Mech. brzda Vypnut ¢ Vypnut ¢ Vypnut Vypnut Gtanda Gtandar
697 | R1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda Brzda
513 | TImenie rezon. Zapnut ( Zapnut ¢ Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
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715 OvlI 8daci e makr 8

UNI FREM m8& naviEdamkdrer . S| “agia na prednastaven
parametrov ako zdroj gtartu, zdr oj gel anej frekyv
zoznam s hodnot ami migete vyl2taS z tabuOky 2. Pr
vgetky varianty aplik8cii, je jednoduch® ju kedyk
ID Parameter Ov | §dé& Bin.+disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor - Regul 8¢
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194 Zdr oj ¢ Ovl panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1
704 | Zdroj resetu Bez zmeny @ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
706 Zdr oj . Ovlpanel Di skr ®t AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor Procesnl

frek. gel an® potenciometer regul 8t c
195 = Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 PodOa PodOa PodOa g Bezreverzu

reverzu F gel anej gel anej hod

Bez zmeny pre Lerpadlo alebo Ventil
Di skr®tne ¢gel an®:

576 = Prep. disk. Bezzmeny Jednot | Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
hod.
220 | Hodnota O Bez zmeny | 8 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239  Hodnota 1 Bez zmeny @ 15Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245 | Hodnota 2 Bez zmeny | 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293  Hodnota 3 Bez zmeny 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552 | Zdroj Bitl Bezzmeny | BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
555 | Zdroj Bit2 Bezzmeny @ BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
558 | Zdroj Bit3 Bezzmeny | BIN5 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
Motor potenciometer:
978  Typ MP Bez zmeny @ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1l Bez zmeny
971 Zdr o] z Bezzmeny @ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974 Zdr o] z Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mogn@®@bwvoOkié eSdoeporulenl zdroj gt aBINYkdpre Dbi
Bl N1 2z name Ri&nomismoete aBIN2chodvz 8pornom s mer e.

Pri di skr®tnych rTchlmasniipuwlh§t (lraost oa peurdiia v® vy s
poug?vaj %% BBNB85, BkNé &1 N3 znamen§8 prepnutie na
richl osS, BI N5 madobpa. vrt* rlchlosS a

Pri pougit?2 anal - -govich vstupov zdroj gel anej fre
potreby aplik8cie.
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716 Nastavenie sn?mal @anot8ilsomera ot 8| ani

Krok5-{ yNY I 6 2G+62717 I &YSNI) 204t 6

e gt
tNALIZ2Sye? &y

NIE

h#b-h—

t2680G AYLdz 1 a@seyt RGt61dz Lw/

+e12yt0 G8ad &LIND

ax i fn o aAx o . NIE
¢Saa LJZKINJ‘\&#”b ai LRZtlFrNrAGE AYyNYpPro6l

(U/f riadenie 5Hz 5s)

#bh

¢Said aALINI OySKz &YSNHz Y2i qNJ

NIB— v |
(U/f riadenie, 5Hz 5s)

A
t NEK2RSYAS L2¢ | NRdGle &yNYF &S

NIEg chyba IRC #bh |

bSTdy3dees Lw/ FfSo2 ysSy -
Wst2@ Y2G2NF F |AYLdA T 2 IRC polarita je IRC polarita bola )
NEOKf. 24 02 dz 4 LINL Gy | 2 LJI 6rghto stav bol Prebehlo v poriadk®
2 LIN gSye
I ——

42 RLI2 SRt aYSNI 26 ! N xaca T oya n A .
OSt I yser NEO =N OKOSGS TYSyAaU? 24
tyzicky {{ SRTEBYI

; NIE
) 4 R o t2NFRAS Fi 24
tNRANY @G2LAGS YSYyAS I F2IAO12 U |jNnBK2RSYS.d2Fao

L2NY RAS Ft1 202N |
]

# b tr

Sprievodca |l asS 2, smn¥main, edstpel@wvin®@homesmera o

al g2 krx&a (Keowkje nastaveniu spr8vmwvehé pacher poat
sn2zmala | RC (ako | RCHd)etajkcji wah ® pmr&swtnaevhen isanea u .

Vpr2pade opal n®ho poradia f8z (motor s @0 mo@In2® n a
vyriegi S zmenou parametra, al eboktfosmi@voedkalvyavepr ehod e

Upozornenle. pr i voObe fyzick®ho phbhesamalemd sat ndarha dd lav ofd§
vypnite menil, poddkapateo n vper emh nNidtey fa8zy ma mot or
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717 Met - dy ri i

riadeni a, i de nnastdvenik @camiay pphanua met r ov
Vtejto | asti spri

| evodca ponWwkaekharvoibenl dba séglﬁn
Krok6cwA I RSy A S | NX¥

VEKTOR———

KOSG S @mt t BEY STS
riadenie?

/I KOSG S AR
NI

gATAL2
parametre motor&

LJ2 NHz6 Sy S
a0 PSyArs
Toto nastavenie nie je NIE #bh
R 2 LJ2 NHEh&e Bapriek
G2Ydz LR P NS L0
LRSYGAFALHOAL o021
LINB & | .Pédngtre
Y20 2NX Ys0SGS
#bh ARSYGATAL20F0 fSo2
I NIE yhair oa0 ySalts N Uit ident stojaca
(1500
O 2FFtAyS
z LI NI YSGNR O
GAFALL OAL
Y

v Lﬁéyﬁ}\}'}\llﬁ]l- 62t
h¥FFEAYyS Aﬁéyﬂ}\}}\lllél\r 62t GaLSoyt

FO ARSYGATALL ORdz

A
i 2 67 262N a20ysS R2ftF RSYAS LI
NIE Typ Uf (347)
| L2 6ARA 26Y S
P 12Y@R oS
Frek posuvu(98)
| Exponent Uf (91)
t NJ R (163pa

32 @St ~¢! we

#b
byl 3
LRSYy (A FAchdr®dat |l Yga Oyt
y
LRSYGAFALIOAL o2¢1
LINB & | .P& Sngtre l
Y2i2Nr YsPSGS
ARSYGATAL2/0F0 I £S02 ¢ SMag. Tok(452)
yraidl gal Sals N

RR TImenie(449)
RRdyn. 1 (457)
RRdyn. 2 (1128
Zlom dynamiky(1129

Krok7 ¢ %2t 1f I Rys [J VL NEV.E S ANE Y

aAyAYHEYl LINB] 89Sy O

abEAYH Yyl (NS SSyOpt
21 a NRILB6p K dz
214 R2@®)Kdz

v

{ 1 2 LIN NJe® (Lal}dE Zlom rozbehd (117)
{ 1 2 LIN NJe& (1a1)d8 Zlom rozbehu (121)

v

Maxim LINF R() a
Maxim LINJ R549p
Maximy | LIN4®S) S

Vzorkov frekvencia(6)

Krok 8 ¢ Hotovad/ testovanie

HOTOVO

Sprievodca |

asiSd e3nt iRfiiakd®emiie a
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7171. 6 AEOT O1 Oi OEAAAT EA 3
Vektorov® riadenie sa mltgezdereS®nai adeoaRiaen@vi Nag

motora [22]) . Sprievodca tento parameter aut omati cky
APripojenl sn2mal | RC?f.

nal e] sprievodca naviguje cez identifikaln® proce
nulovej iHldemitostik8aie ktor® roztolia mot or AIdent
Vpr2pade potreby je mogn® vVvpgpeekkoid8ntchik8cie ne
Tieto identifik8cie ako aj cel® dekumerov® ANaden
vektorov®ho riadenia asynchr-nnych motorov pre me
ng§j s Smwwwansch.sk vs e k ¢ i i podpor a. Sprievodca hastav? [
alebo momentov® je moilra@i FSomastugVy meaPoaskon| en2 s

7172. 3EAT UOT A OEAAAT EA

Skal 8rne riadenie je st8le pre svoju jednoduchos:
aplik8ci?2. Od verzie 3.000 pribudli nov® identifi
skal 8rnehopri2paemri potVeby je mogn® vpgpeekkol d&nich

U/f ident. stojaca - Po zadan? povel u2 GTARKums&8 cpho ndot or rozi
vgel anom smer e, ng§sl edne s a mot or zastav?2, Povel
nastaven®ho ovl 88§dania. T8to identifik8cia reaguje

u/s f i dertl.demlt n§i k8cia sa spust? okamgi t eQdporMot o r
statora[345]ap ol i at ol nW®p mlaipadttdlen® [ 2 2]

Sprievodca disva kERitwddelna ri($tojakal c i u

71.73. . AOOAOGAT EA AUT AT EEU DI ETTO joOpil1i1éli O1éAO0OE(Q
Po skonlen2 identifik8ci?2 sprievodca e ®thbeanepzewnédi
pr“domap&8tia.

Mi ni m8Il na fr eMavxeinmc8ilan a] IflrOg]llkar ® nrc o an@ Hilald [ do bléBH u 1]
urlia regulalnl|laeysaher apdabnemoiiree a

Parametre ako Ma x i m. pradMabki m[ 5pbr Yadur Guj ¥a5469medzeni e pr
viednotlivich regimochMpxiem8dnlypsa iPploagmear pr e
maxi m8l neho napptitpada cdos pbat o] Ve®@kowmcianfrakpehdiai[chje D C .

frekvencia sp2nania tranzistorov pre PWM bl ok.

TT mito par amet r ami automaticky kon] 2 sprievodca.
sptsobom Nal ej nastavovas.

Vgetky spomenut® parametrei stacpokapbnel il popes a

7.2 MOTOR
Skupina parametrov | 2sl o [58]
Nastavenie parametrov pripojen®ho motora alebo i n®ho

meni|la frekvencie (U, V, W PE).

721 MAKRC MOTOROV
Skupina parametrov | 2slo [672]

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\MAKRC MOTOROV
N§zov [ 1| D] Popis Def.
Asynchr-nne motory[Parametre vzorovlich asynchr

400V/0.06kKW | 400V/0.09KW | 400V/0.12kW | 400V/0.18KW | 400V/0.25kW | 400V/0.37KW | 400V/0.55kW |
400V/0.75KW | 400V/1.1KW | 400V/1.5kW | 400V/2.2KW | 400V/3kW | 400V/4KW | 400V/5.5kW | 400V/7.5kW
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N§zov [ | D] | Popis | Def.
| 400V/11kW | 400V/15kW | 400V/18.5kW | 400V/22kW | 400V/30kW | 400V/37kW | 400V/45kW |
400V/55kW | 400V/75kW | 400V/90kW | 400V/100kW | 400V/110kW | 400V/132kW | 400V/160kW |
400V/200kW | 400V/250kW | 400V/315kW

722 | DENTI FI KCCI A

Skupina parametrov | 2slo [1497]

Parametre pre identifikaln® regimy U/f (skal 88rneho) aj

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\I DENTI FI KCCI A

N§zov | Popis Def.

Offline Povel pre poliatoln¥% (offline) identifi

i denti fil|SI Ygi pre nastavenie elektricklch para

[992] pozrite si N§vod na nastavenie vektor oV

Nastav vektor.Poyel na_prednastavenle regul 8l nlch g

) prisl YchajY%ce parametrom motor u.

riad. [991] . )
S| Ygi pre prvotn® nastavenie parametr oV
Povel pre skr8ten¥% identifik8ciu vz§gjori

Ident. Lm[1498]|sa motor roztol 2 a menil S i zmeria vz§j
identifik8cie je potrebn® zarul i S veOmi

U/f ident. . . . .

stojaca [1500] Kr8tka identifik8cia motora bez roztol e

U/ f iderKr§tka identifik8cia motora s roztol en?:

[1501] povelu gtart sa motor roztol 2 a meni |
hodnoty identifik8cie je potrebn® zar ul

Test smeru .

[1502] Kr8tky test smeru ots8lania motora.

723 NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA

Skupina parametrov |2slo [1210]

Hodnoty parametrov z2skanlch z makier alebo ¢gt2tku MOT

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA

N§zov Popis Def.

Typ  motora Asynch.

[1610] motor

Asynch. motor Asynchr - nny motor s kotvou nakr 8t ko.

SMPM Synchr-nny motor s permanentnl mi magnet mi

E;/génkon MNominglny vikon motora odl2tani zo g¢l|l100W

10 W [Tento parameter je potrebnl pre sprg&vne o

1500000 W a spr8vnu | innosS fun3gised.6k.ompenz8cia skl z

Napatie . a s )

motora [59] Nomi n8l ne nap?tie motora od| 2tan® zo0[400,0V
Pri uvg8§dzan?2 menila frekvencie do prev§gdzy

1 o0 vV CN)motora (hviezda, trojuhol n2k) zodpovedS$§

V, pr2padoch, kedy je dovolen® motory Kkr8tko
do trojuhol n2ka hodnotu nap?2tia pr e hvi {
frekvenciu a ot8lky 1.73 x vyggie oproti

. - . >

Frekvencia Nom!n§lna frekvencia motora odl tanS0,00Hz

motora [4] “daj ov.

1 00 |_|V regime riadenia U/F wurluje frekvenciu

50,000Hz hodnotu parametra U koncov@®tr. 0p 4] Spol u s tlimito pa

' nap®tia a frekuvleince eh dJd Fo tkur imakgynet i ck ®ho t

Pr Yd m . N ) = :

[151] Nomi n8l ny pr%d motora od]2tanl zo ¢t |280A

0, 01 ATento parameter ur|l uje hodnotu trval ®ho

2000,00 A preSageniPar entoatgoernai e(stmid3).. [ 2 7]
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N8zov Popis Def.
géto%za}[3l(5(¥] Nomi ng8l ne ot8|l ky motora od|l?2tan® zo (§3r5no|n
100 ot /Tento parameter |je dtl egi tKomppskleu [39) r(skr.vem)wa pre
300000t/min [vI pol et pol t uPopl-eltovp -mootvo rr@tr.tdd).r a [ 104 9]
2(!),[0'ran[2nz72]kNomin§lny %W inn2k motora odl2tanl zo0/080
0, 40 0
Nom.momentNomﬁn§Iny mechanickl mo me n t na hriaSOONm
[1051] “daj ov motor a. '
-10000,00 Nm
© 10000
Pol et Pol et p-lovich p8rov motora vypo!zt2
p8rov [motora pre asynchr -nne motory, sl %gi
1 6 100
INastavenie poradia f8z na vistupe me
Sl ed viIff 8§z motora Vv przpade,' ge treba dOSPriamy
[326] (REVERZ neakt2vny) tolil opalne.
S| “%4di pre nastavenie pogadovan®ho sm
Priamy Nap2tie sa geneV-W.e v porad?z U
Il nvertolNap2tie sa geneU-W.e v porad?2 V
Nuluj
motohod. MT|Tent o pr2kaz vynul uRrevx.moaheddim @] (stry 24 no t
[1075]
Nast, Pomocou tohto parametr a j e mogn®
motohod.  MT Prev.motohod.MT [497] (str. 24). 0.0h
[502]
0, 0 h
200000,0 h
724 ELEKTRI CK£ PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov | 2slo [557]
El ektrick® parametre motora, odpory, induk|nosti, magn
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\EL EKTRI CK£ PARAMETRE MOTORA
N§zov | Popis Def.
[L7§]S' konLasov§ kongtanta rTchl osti nabudeni0,120s
Tento parameter ovplyvRuje rTchlosS na
funkciu matematick®ho model u motora. S
0,001 s dmotora pre pr2sl Jega l(strvdBk.onPrmotwelat or ov g
par amet er Odpoo fotora [439]z(str. 45), Vz 8] omn § i nd u(stf. 46D
Rozptyl i ndtk46hosS [ 440]
Iflf?i] OdbUdUr!uje |l as odbudzovania motora po |1,00
Predstavuje n8sobok atsa d rkootnyg t(straddalmdp7a9da s
0,00 &8 10Jjzablokovan® op2tovn® zapnuti e nap?tia
neodbuden®ho motora mtdge zplsobiS vznik
Magnet. piMagnetizalnl pr%¥%d motora (I10). Nem|2,00A
Spr8vna hodnota maghn. pr%du je spravkd
0, O Lwk2*0 motora [151] (str. 44) . Urluje mieru nabudenia moto
‘Hodnota z8vis?2 od vlIikonovej rady menil a
Odpor statoraHOd.nOta odporu statora. Hodnota_l t
maki er motora alebo identifik8cie 6,700
[345] ~
m§ tento parameter viliznam Rd.
0, 00001
100, 00000
Odporrotora[439] Hodnota odporu rotora. Hodnot a t0h|1,000

25. marca 2026

Strana 45 z 187



UNIFREM v.5.32x VO V SC H
N§zov [ Popis Def.
motor a al ebo identifik8cie. Pre
parameter vilznam.
0, 00001 Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
100, 00000vektorovom riaden?2.
Hodnota rozptyl ovej indukl|l nosti S
poch8dzaS z makier motora alebo iag
:?Onzrgyllj'klnosstargzch meni| ov VQFREMms(‘;\irpdad,l@!traca’loooooo
’ vz8§jomn§8 induk|nosS). Pre riadeni g
viznam ako-LrdoAdindluklqmosS v osi q,d
S/’Zgjpg?nggoTento parameter je potrebnl pre spr8vn
I 2
induk!nosvektorovom riaden?z.
Hodnota vz§jomnej induk| nosti st a
Vz8&8j omng |m! ge poch8dzas z maki er mot or a, |0,2000000
indukl nosjcharakteristiky motora. Pre riadeitH
vliznam Ld
0, 0000001 |Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
2,0000000 H vektorovom riaden? Spr8vna hodnota m§
Regi m
charakteristiky Aktiv8cia regi mu magnetizalnej chalVypnu
[1169]
Parameter Vz §j omn§8 indufst.a60s $ e[ 44m]govanl ako
Vypnut §
regulalnom rozsahu.
zapnut § Parameter Vz §j omn§ indukI|(sro45 [ éd41plol 2tanl
P charakteristiky a z8vis2 od hodnoty pr %
MAG. CHARAKTERISTIKA
Skupina parametrov | 2slo [1158]
Nastavenie magnetizal nej krivky motor a
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\EL EKTRI CK£ P ARAME T\WEG. KARSKRERISTIKA
N§zov [ Popis Def.
IM.CH:Lm1[1159] Hodnota vz§8jomnej induklnosti 1. i',OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
IM.CH:Lm2[1160] Hodnota vz§8jomnej induklnosti 2. i',OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
IM.CH:Lm 3[1161]] Hodnota vz§8jomnej induk|]nosti 3. E’OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
IM.CH:Lm4[1162] Hodnota vz§8j omnej indukl nosti 4. a,OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
IM.CH:Lm5[1163] Hodnota vz§8jomnej indukl|lnosti 5. a,OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
M. CH: Pr
[1164] RMS Hodnota pr%du 1. 1,000 A
0, 000 A 0o
A
M. CH: PrlRMS Hodnota pr¥%du 2. [1,000 A
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VO

N§zov [

Popis

NSCH

[1165]

0, 000
A

A b

M. CH:
[1166]

RMS

Hodnot a

pr %du

1,000 A

0, 000
A

M. CcH:
[1167]

RMS

Hodnot a

pr %du

1,000 A

0, 000
A

M. CcH:
[1168]

RMS

Hodnot a

pr %du

1,000 A

0, 000
A

Koef. tepl.
adapt 8§ci e

100

Koefi’ci ent
AC.

Ak o
Externej Tepelnej Ochrany.

tep
t e

adapt 8ci e

pa
TeplotdbET@ [86D] (ste 24n27

1,000

1,000 o6 2,

Pol et p-
[1049]

| d

Pol et

p- |

ov

mot or a

vypol 2tanl z

nag

Nom. frek. sklzu

[1050]

N o mi
motora.

ns§l

na

el ektricks 8

frekvenci a

s K

Hz

725 MECHANI
parametrov
Mechani ck® parametre

Skupina

MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\ME CHA NI CKE£

CKE

PARAMETRE MOTORA

| 2sl o
s¥stavy,

[ 1527]
prevodov® pomery.

PARAMETRE MOTORA

N§zov | Popis Def.
1
Moment Odhad cel kov®ho momentu zotrval nos t|0,100000
zotrval nog
0, 000001
1000,000000
Pol et Zubov na vstupe prevodovky
Zuby - na VStupemotora V starg2ch verzi8ch firmv®|l
prev. (Lit "
pomeru".
1 6 32767
ol et zubov na vistupe prevodovky
ngvb(l\);len)FlfsaZS]teChnOI'gie' V starg?2ch verzi8ch |[1
prev. ' prevodov®ho pomeru”
1 6 65535
Prevodov® | 2slo prevodovky. Pomer
Prevod prev.[888] [pol 2t anl Zkbypodi &l st upe pste47)a Zubyeal,00000
vstupe prev.(str(4d)it.) [ 1533]
0, 00100 S| Yag i pre spr 8vneOtzaopev.007¢ (sir.47) ota8 lpale s pr
10000,00000 funkci 2 pre Kk[B878]c(strvi@2).sp2 nal e
VoOby - .
pomeru [1619] Gpeci 8l ne nastavenie prevodov®ho po
Rezerva [Giadna funkci a.
L . «Povol 2 jemn® dol adeni e prevodov®ho po
I Povoli S - o
negat2vny vplyv na presnosS vipoltu, n g
prev. pom. liarke
Doladenie prev. .
pomeru [1626] Jemn® dol adenie prevodov®ho pomer u.|1,0000
0,0100 o6 1
Dr§ha ot §l|Predstavuje napr. obvod kolesa za p1,0000m
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N§zov [ Popis
veliliny poloha a pre spr8vnu [B75n(strg
102) . S¥%| asne | e pdPrevoedav.§888) st5. 870 vi S a
0, 0001 I
100,0000 m
7.2.6 SERVOMOTOR (SMPM)
Skupina parametrov |2slo [797]
Parametre tlkaj%ce sa |l en servomotorov a synchr-nnych
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SERVOMOTOR (SMPM)

N§zov [ Popis Def.
N§8j di stredN8§jdi a skalibruj stred p-1lu SMPM.
Stred p- I .

[1609] Poloha p-lu SMPM pri nul ovom el ekt|0000
-:360, 000 O
Kongt . mot (Kongtant a motor a uvedens§ na gtzt1000
[1534] datasheete v jednotke [Nm/A]. '
0, 000 6 100

~ 0,100
Tok PM [1185] Tok permanentnlch magnetov pre SMPWb
0, 000 Wb ©
7.3 PARAMETRE MENI LA
Skupina parametrov | 2slo [197]
Prev8dzkov® parametre menil a.
731 APLI KALNE MAKRC
Skupina parametrov | 2slo [1491]
Aplikal n® makr §. Prednastav2 parametre menil|la pre jedn
MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBRILLAXKALNE MAKRC

N§zov | Popis Def.

Lerpadl o [Apli kaln® makro pre | erpadl o.

Vent il 8tolApli kaln® makro pre ventil tor.

sagks pr . e

[1494] Apl i kaln® makro pre Sagk¥h prev§gdz

Kompresor [1557] [Apl i kal n® makro pre kompresor.

Dopravn2k . )

[1495] Apl i kaln® makro pre dopravn2k ale

Zdvih [1496] Apl i kal n® makro pre zdvi hov® apl:.

Vzorkov._ Vzorkovacia frekvencia PWM modul §(3000Hz

frekvencia [6]
Sp2nacia frekvencia riadiacich i mpul zo\

. ) . ) .

115 010060 potla!_ervna Qk_l_Jstlck®_h0 gumu (p s_kanla)
nastavi S vyggi e, prilom narastaj % tepe
oteplen2m meni| a.

¥ Hr ani ca pr %du pre dl hodob® (trV

Trvall Iorpredstavuje pomer trval ®ho pr %du 1,000
Ak vIistupnl pr¥%d prekrol?2 t¥%to hodnotu,
E8-PreSageni dstr.B8n'i.| aPr i zmene charakteru
Regim prev§strz48ly §®23Qodnota tohto par ame
5 ~ -«

0. 5 0B/ Bwe) hodnotu pre danl typ zaSagenia a konkr®
viroby, dovol?2? meni]| trvale vygg? pr %d
S’Hodnota z8vis?2 od vIikonovej rady menil a

Regim pr¢/oOba regimu zaSagovania menil|alPre K
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N§zov [ Popis

[23] i ednotl iv® regimy prev8dzky s% pr{zgSag
Regi m zaéag‘;ovaniaN pre dynamicky sa meni

Pre kongtfmotora kongtantnl charakter momentu. f
preSagene a mengie trval® zaSagenie. Na
Regim zaSagovania pre statick® z8Sage

Pre kvadrlexponenci 8l ne rast?%ci charakter momentu
preSagenie a vyggie trval® zaSagenie. N
Tento parameter predOgi inicializ

Las n§berdaS“poveI gt art mgni!u a nNevyhod05

[1154] sl Y49gi na oneskorenie | asu klIlm zal
riadiaceho syst®mu.

0 s 6 360
Nastaveni e ug2vateOsk®ho hesl a

Heslo [548] zariadeni a. ngslo bude potrebn® zp****

orox x5 * xS Y4g i na ochranu nastavenia menila prot.i
Urluje | |l as menila je len v zi

Posun | as ' ~ ~ Zi mnl ,

’ potreby na zi mnl alebo |l etnl.

Len zimnl | ZimnT, letnl
Parameter pr e zadani e hesl a na (¢

Odblokovanie MN [pr ev8dzky do riadnej. Pre odbl oKk |

[1007] menila frekvencie alebo zariaden
informujte sa o podmienkach a sp!?

[* * * * 6 * %

(SST:)rEZlé'??OVI Pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na vINezapo

Nezapojen|SF nie je zapojenl.
SF je zapwi@nlsa doln8&8 hranica vzor Kkov g

Zapojenl

regul 8torov vektorov®ho regimu riadeni al)|

7.3.2 NAST. ENERGIE
Skupina parametrov | 2slo [236]
Vynul ovanie pol 2tadiel energie.

MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBAITLENERGIE

Ng§zov [ Popis Def.
Nuluj energie [897] Tento pr2kaz vynuluje pol2tadl 8 sp
Zdroj nul. energie [900] Gpeci 8l ny zdroj nul ovania energi e
Pozri voObgipar ®@e ma@@irks) [ 55 3]

74 OVLCDANI E

Skupina parametrov | 2slo [ 1]
Nastavenie ovlI8§dania menila a motora.

741 OVLCDACI E MAKRC
Skupina parametrov |2slo [1503]
OvlI 8dacie makr8 pre rlchle prednastavenie ovl 8dal ky me

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANOVEL CDACI E MAKRC

Ng§zov [ I Popis Def.
OvlI §8dac? panOvl 8dacie makro pre ovl 8§danie z ovl
Bi n8rne + dovI 8daci e makr o pre ovl8danie b
[1505] prednastavenlmi ¢gelanlmi frekvencia
Bi n§rne + Ovl 8daci e makro pre ovl8danie bin§r
[1506] anal -govl vstup.

IMODBUS [1507] OvlI 8daci e makro pre ovl 8danie cez M
PROFIBUS [1508] OvlI 8daci e makro pre ovlI 88danie cez P
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N§ZOV [I Popis
'I[\ﬁggog]-potenmometer OvlI 8daci e makr o pr epoencibngetteni e cez m
Regul 8ci a t : .
[1510] OvlI 8dacie makro pre regul §ciu tlaku

742 GTART STOP RESET

Skupina parametrov | 2slo [192]
MENU\ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP RESET
N§zov Popis Def.
Zdr o] Nastaveni e zdro.Ja gtartu meni!'a.“Pri P lgINT
[194] (resp. U,V pri jednof8zovej z8Sagi) gen
OvlI §dadGt art menila nastane po stlalen2 zelen®ho
panel po stlalen? |Jerven®ho tlalidla STOP.
Trvale |Meni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnhnut 2,
BIN1 Gt art menila nastane po aktivovan2 1. bingtg
BIN2 Gt art menila nastane po aktivovan2 2. bingtg
BIN3 Gtart menila nastane po aktivovan2 3. bing
BIN1, 2 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
BIN1, 3 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
BIN1, 4 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. al eb
IMODBUS Gtart menila sa ovlg8da s®riovou komuni k§&ci
PROFIBUS |Gt art menila sa ovl8da s®riovou komunik£©&ci
: : Gtart menila sa ovl 8da omocou gpeci 8l ne
Gpeci §liggs (si. 51). ’ P P
IMODBUS2 |Gt art menila sa ovl8§da s®riovou komuni k©&ci
Nastavenie zdroja resetu menila. Vypne
Zdroj resetuhavarijpl stop. Nevzniknle p(_)rucha me n i
[704] pptrepnl ngprzklad.v aplik8ci 8ch, k de sBINA
silovlich vistupov je potrebn® RESETOM
vi konovlich prvkov menil a.
Pozri voObydpajaméchasstte)pu [ 986]
Nastaveni e zdroj a rTchIevho stopu. Po
2 droi menila je potrebn® zrugi S a n§sledne zn
) 2
rTch.stzaSIf”lYe.n'.e strojov a zarzladen s OUdSGia
[986] r02u1/4C|m| !gsSam|_. Napr2kl ad signgl S
sp2nal ov. Pri aktivovan? pohon zastav?
definovan8 skr8ten2mRlabluy pfiQ@R5}.adamet
Gi adny Funkcia je neakt?2vna.
BIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 1. bin8rne
BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 2. bin8rne
BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 3. bin8rne
BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 4. bin8rne
BINS Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 5. bin8rne
BING Funkcia sa aktivuje aktivovan?m 6. bin8rne
Gpeci §IFunkcia sa aktivuje pomocou gpeci 8l ne pred
RTchly Hodnot a skr§tenia | asu dobehu pri a k t|10,0
[806] pohonuZ dr o j rich. (s&t5@.pu [ 986] %
0,1 % (
%
EO%#) <, . % .1 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2slo [215]

Nastavenie gpeci 8l nych zdrojov pre GTART, STOP a RESET
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EO%#) <, .9 £4! 24
Skupina parametrov | 2slo [987]
Nastavenie ¢gpeci 8l neho zdroja gtartu.

MENU\ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGREENCENY GTART

N8§zov [ I Popis Def.
Gt art sign§Tber sign8lu pre ovl8&8danie (184] Binsg
Signal
Gt art akt2Jyodmienka pre aktiv§ciu Gtar {BINL
Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]
Gt art neaktfPodmi enka pre deaktivs8ciu Gt {
Pozri voObBipgrametvs@uiBy [ 184]

£E0%#) <, .9 2%3 %4
Skupina parametrov | 2slo [333]
Nastavenie gpeci 8l neho RESETuU.

MENU\ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBGEITCLNE NASGREENCENY RESET
Ng§zov [ Popis Def.
Reset signg§Tber sign8lu pre ovl8danie H 184] Bi n:
Signal
Reset akt2JPodmienka pre aktivgciu RESETBIN4

Pozri voObBip&rametvs@uiBy [ 184]
Reset neaktPodmi enka pre deaktivs§ciu RES
Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]

4/ 0
2slo [989]
ho zdroja rlchleho stopu.

Skupina parametrov

£E0%#) <, .9 2 #(,9 3
|
Nastavenie gpeci 8l ne

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGREENCENY RAhCHLY STOP

N§zov Popis Def.
RT ch. . _ _ ] [184]

. VIiber sign8lu pre ovlI&8danie RIchl eholBinS§gr
signsgl [ VStUpy
Signal
RT ch.

akt2vny Podmi enka pre aktiv8ciu RTchleho Sto

Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]
RT ch.
neakt2vn
Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]
Oneskorenie
gt artu |
0,000
300,000 s
Oneskorenie
stopu [1487]
0, 000
300,000 s

Podmi enka pre deaktivs8§ciu RTchleho S

Oneskorenie medzi prijat2m povelu ¢gt|0000s

Oneskorenie medzi prijat2m povelu st|0000s

Ti meout pre okamgit® vypnutie nap?dti
Timeout pre |parametra Typ stopu [836] (str. 70) - "Rampa do 0" alebo "Skok do 0" vo

STOP [926] vektorovom redgime riadRega mambpr(smttﬁm)so’os
-" Gener. regim" v skal 8&8rnom regi me r
\Y regi moch riadeni a, kedy mt ge byS v p

gener 8tori ck®ho momentu alebo pr¥du bl ok
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VOIl\l

N§zov Popis Def.
STOP pol2ta tento | as. Ak do tohoto | as
nor m§l nym sp!sobom, menil|l vypne nap?tie a

743 GELANC FREKVENCI A
Skupina parametrov | 2slo [ 7] 3

Nastavenie ¢gelanej frekvencie (rlchlosti) menil a.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEELANC FREKVENCI A

N§zov [ Popis Def.

[2736]r01. INastavenie zdroja gelanej frekvelAlN1
Hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je pevn8 hodnot a
Ovl §8dac?2 |Zdrojom ¢gel anej hodnoty s% kurzorov® ¢g2p
AIN1 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN2 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN3 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN4 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj Yci
Zdrojom gel anej hodnoty s?% di sKk[60p(st&4) Ne e
Di skr®t nimogn® vybraS t¥%to voObu ak s¥% diskr®tne
Zdroj g¢gel (strrOR).[ 130]
[Motor potenc. Zdrojom gel anej -ploa@émati v mOelle(sto 57w N.
Procesnl [Zdrojom gel anej hodnoty [385g (stpt0B)cesnl regu
IMODBUS Zdrojom gel anej hodnoty | e s @b8] (stv. 821)k o mu n
PROFIBUS Zdrojom gel anej hodnoty |je s ®[f812p(t8128).0 mun
Gpeci 8§l nfZdrojom gel anej hodnoty je gpeci 8l ne nas
[Max. hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je maxi m8l na hod
854]Ian§ Pevn8 hodnota ¢gel anej frekvenci e|000Hz
Min7 5 wMax/Hodnota z8§vi s ZdamverpuaF1®5he(str5a). Pr e ZP\/oodvd_vbau gf
frekvencia [111] je od -(Max. frekvencia [111] (str. 74)) , pre ost at M® frekwereia J110]
(str. 74).
Zdroj reverzu F . .
[195] Nastavenie zdroja reverzu ¢gel ane|BIN6
OvlI 8dac?2 Reverz motora splsob2 stlalenie ged®ho t
Bez reverzu Mot or sa bude toli S vgdy v priamom smere
Trvale reverz Mot or sa bude toliS vgdy v reverznom s me
BIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. bin8rnym vs
BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. bin8rnym vs
BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. bin8&rnym vs
BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. bin8rnym vs
BINS Reverz motora sa aktivuje 5. bin8§rnym vs
BING Reverz motora sa aktivuje 6. bin8§rnym vs
PodOa gelSmer ot8lania jeGeBuan§l Fr(etd52ppBadajty
Reverz motora sa ovlI 8da s®riovou komuni
[VODBUS MODBUS.
Reverz motora sa ovlI 8da s®riovou komuni
PROFIBUS PROFIBUS.
Gpeci 8l nJReverz motora sa ovl|I §8da ponfe8jgar.58peci §l n
thc?p:[ilt52] FiNastavenie sptsobu nulovania a p|Nie
Nie Gel an§8§ frekvencia st8le nadob%da hodnotu
Cno Pri vypnut2 PWM sa gelan8 frekvencia ini
I[31{5§]nos Nastavenie spr8vania gelanej frelPri vypn
y Pri vy|Menil si pam®dt8 hodnotu ¢gelanej frekvenc
[ Pri zm{Hodnota gelanej frekvencie sa pren8§ga me
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£E0%#) <, . % .! 34! 6%. )%
Skupina parametrov | 2slo [988]
Nastavenie gpeci 8 neho zdroja ¢gelanej frekvencie a rev

MENU\ NASTAVENIE\OVL CDANGEL ANC FREKWGPNECII AL NE NASTAVENIE

N§zov [ Popis Def.
Si gns§l pre ’_Xelkvbenedre parametr a, ktorl pr[256]AIN1
Signal
. - . . [ 184]
Reverz F sigVIiber sign8lu pre ovl8danie vstupy

Signal
Reverz F aktlPodmienka pre aktiv8ciu ReveBING
Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]

Reverz F Podmi enka pr e deaktiv8ciu
[508] "hodnota".

Pozri voObBip&rametvs@uiBy [ 184]

744 GELANHRh MOMENT

Skupina parametrov | 2slo [575]

Nastavenie ¢gelan®ho moment u. S| %gi ako gel an8 hodnot a
dynami ck® obmedzenie pre rTchlostn® a polohov® vektoro

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEL ANh MOMENT

N§zov | Popis Def.
[2135;101' geNast avenie zdroja gel an®ho mo m{Max. hodnota
Pozri voObyYdpajamget@r3y ek. [ 706]
gzeo]lanT "Pevns hodnot a gel an®ho moment ul0,00 Nm
ine & Max.?HOd nota z8§8vi s Zdrgmyv. momr[@fe(str 58). Pr e AvoodGau  §f]
moment M [481] 15(-34;).d -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atMm®momenDBd2] (ste

Zdroj rev. mom.
[922]
Pozri voOb ydropraveraurf 105 éstr. 52)

Nastavenie zdroja reverzu ¢§el a|Bezreverzu

EO%#) <, . % .!13416%. )% %%, 8 -/-38

Skupina parametrov |2slo [644]

Gpeci 8l ne nastavenie zad8vania moment u.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEEL ANh  MOWEPNETCI CLNE NASTAVENI E GEL. MOM.
N8zov Popis Def.
Si gn§8l ~ ~ .

[921] VI ber parametra, ktorl predstavuj e [256]AIN1
Signal

Rev. mom. |, , + . .

signsl [Vlber signg8lu pre ovl&8danie Rever zuf
Signal

Rev. MOM- 6 s dmi enka pre aktiv8§ciu Reverzu mom-
akt2vny

-5 -

Rev. MOM- b s dmi enka pre deaktiv8ciu Reverzu m-
neakt 2 vn

-5 -
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N§zov Popis
Max. moment . . o
M [481] Maxi m8l ny gelanl moment motora, v ml000,0Nm
0 0 NmNiggia hodnot a ohraniluje moment ov® nam
1010000Nm mechanickT~ch | ast 2. V. momentovom riaden?
' momentuGel anl momém63).[ 920]
Il[\fllg]é] momer]tMinim§Iny gelanl moment motora. 0,0 Nm
0, O Max.Tent o parameter sa~uplatRuje l en pri Mo meé
momentM [481]|z ad8vania ¢§el a@eRlhan Imomeméius3).[ 92 0]
Regim Zdr o] obmedzenia gener 8torick®ho m{Mmax
obm. MOM.- \ ompatibilit en/mot
[1598] patibity- g
[Mmax gen/mot Parameter Mmax gen./mot. [484] (str. 54) sa poug?va na obmed
momentu.
N 2
|Max. I,nomemGParameter Max. moment G [1599] (str. 54) sa poug?2va na o0bme(
momentu.
[Mmax Pomer ohranilenia maxi m8l neho mo me |; 450
gen./mot. [484] ma xi m8l nemu momentu v motorickom r el”
UmogRuje upravi S pomer medzi maxi m8l nym o
0,000 &8 motorick®mu. Napr 2kl ad, proi trakl nom po
parametra mengou ako jedna dosiahneme zn?2
[Max. moment . . ~
G [1599] Maxi m8l ny gel anl moment motora, Vv ¢g|0,0Nm
0, O N m
10000,0 Nm
745 GELANC POLOHA
Skupina parametrov | 2slo [1135]
Nastavenie gelanej polohy. S| wgi pre polohov® vektorov
MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC POL OHA
Ng§zov [ Popis Def.
Zdr oj geNastavenie zdroja gel anej pOIOhy'Hodnota
[1136] Jednotka polohy [1540] (str. 68).
Pozri voObydpajamget@tr.52r ek. [ 706]
Gel an§ . .
[1137] Pevn8 hodnota gel anej pol ohy v ot §00000 ot
l?olnl b Li mity pol ohJednak8 polokyi[E540]o dstr. 68) a Re gi my pol
0 Hor nl
[1151] (str. 68).
polohy
Signsgl PVviber parametra, ktorl predstavuj €256 AIN1
[1138]
Signal
Ma x . gel . .
[1140] Maxi m8l na poloha v ot 8] kach. 360,0000 ot
Dol nl l'inPredstavuje hornl rozsah z adQ@elaan & hpo |kéatn]
0 Hor nl 54).Li mi t y pol o HlegdnotkaSpulohy [L1540] o(str. 68) aRe gi my pol
polohy [1151] (str. 68).
Mi n. gel S
[1139] Mi ni m8l na poloha v ot&g8] kach. 0,0000 ot
Dol nT | ifPredstavuje dolnl rozsah zadGevlaacn S hpoo |késtm
0 Hor nl 54).Li mi t y pol o HlegdnotkaSpulohg [L540] o(str. 68) aRe gi my pol
polohy [1151] (str. 68).

746 DI SKRETNE GELANE

Skupina
Nastaven

parametrov
ie diskr ®t

| 2sl o [60]
nych gelanlch hodn?tt.
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Di skr®tne gelan® hodnoty m:tgu vstupovaS do sign8lov ge
MENU\ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRETNE GELANE
N8zov Popis Def.
Egif'ﬁm]dmk'Nastavenie sptsobu prep2nania disfdJednotl
Vyug2vaj % sa |len prv® 3 bity DG prep2nal
Kombi notkombing8cii tTchto bitov. Ak s¥% iedaockatd220h éstr.
55) . Ak je aktz2vny | eHodndta 14239] (str.®% a godobne.a v I s
Kagdl jeden bit DG prep2nala odpoved§ | ed
JednotlihOante at N. ). Ak je aktzvnych viac DG
prep2nac?2m bitom. Ak nie je aktzvny ¢giadn
hodnoty.
$)3+204. % (/ $./ 49
Skupina parametrov | 2sl o [84]
Nastavenie jednotlivich diskr®tnych hodn?tt. Hodnoty | e
Di s k. gel(@m®B) [ 1Byzi k8l ny rozmer a rozsah hodn?tt sa de
napojenT .
Pozor! Pri nastavovan2 r1chl ost iHodpaarOi[220] étr. p5 a Hodanbt@gd nou p

[239] (str.55) na rovnak%% hodnot u.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRE TNE GEILRAKWEELE TNE HODNOTY

N§zov Popis Def.
Hodnota ONul t 8 hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnot y
[220] giadny bit prep2nal a.

L5 -

E%%?Ota lPrv§ hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnoty .|
L5 -

I[-;c;%a]ota 2Druh§ hodnota ¢gelanej diskr®tnej hodnot
-5 -

E%%?Ota 3Tretia hodnota ¢gel anej diskr ®tnej hodnotf
L5 -

I[lc;%?ota 4Gtvrt§ hodnota ¢gelanej diskr ®t nej hodnot
-5 -

E%gTota 5Piata hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnot y
L5 -

E%%Tma 6Giesta hodnota ¢gel anej di skr ®t ne|j hodnot
-5 -

I[-é(;(?ll?ota 7Siedma hodnota ¢gel anej di skr ®t ne|j hodn ot
L5 -

$Y% 02 %0~N. ! ) %

Skupina parametrov | 2slo [100]

Nastavenie bin8§rneho prep2nala pre prep2nanie diskr®tn
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRE TNE GEG ANEEPENANI E

N§zov Popis Def.
Zdroj Bitl1 Nastavenie zdroja bitu pre bin8rny Prepsi g
DG [55%228vis2 od nast @ diskdodpse] dsind5).r a i
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N§zov | Popis | Det.
Pozri voObydpajaméchassts®)pu [ 986]

Zdroj Bit2 . . . ,
DG [55EPozr|Zdr01 Bit (st.B5)5 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméchassts®)pu [ 986]

Zdroj Bit3 . . . .
DG [SSEPOZI‘IZdI’O] Bit(str.B6p5 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméchasst®)pu [ 986]

Zdroj Bit4 . . . ,
DG [56]Pozr|Zdr01 Bit (st.B5)5 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméchasstse)pu [ 986]

Zdroj Bit5 . . . :
DG [56zP02r|Zdr01 Bit (st.B5)5 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméchasst®)pu [ 986]

Zdroj Bit6 . . . .
DG [56-Pozr|2dr01 Bit (str.B5)s [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméchassts®)pu [ 986]

Zdroj Bit7 . . . :
DG [57(Pozr|Zdr01 Bit (str.B5% [ 55 2] Gi a
Pozri voObydpajaméchasst®)pu [ 986]

£E0%#) <, . % .! 34! 6%.) % $V
Skupina parametrov | 2slo [235]
Nastavenie gpeci 8l neho bin8rneho prep2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRE TNE GEG ANEEPENAPNE@E CLNE NASTAVENI E DG
N§zov Popis Def.
Bit1l DG |Bit bin8rneho prep2?nala bude akt2zvny al
[553] al ebo | ogicklch blokov bude akt2vny.

Bl N1
Bl N2
Bl N3
Bl N4
Bl N5
Bl N6
Log.
Log.
Log.

c

Trvale akt2vny pr2znak. M!ge byS pougitl

PozriBi t 1 DG ma(stka®). [ 55 3]
Pozri voOb®ipar ®d@e ma@iks) [ 55 3]

[E‘5é9]t3 DG lpoziBi t 1 DG ma(stik56). [ 553 ]
Pozri voObgipar ®@e ma@iks) [ 55 3]
Bi t4 DG lboyigit1 DG ma(stk5s). [ 55 3 ]
[562] :

Pozri voOb®ipar ®d@e ma@iks) [ 55 3]
'[35é5]t5 DGlooziBi t 1 DG ma(stkss). [ 55 3 ]

Pozri voOb®ipar ®d@e ma@iks) [ 55 3]
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N§zov Popis
Bité6 DG L

[568] PozriBi t 1 DG ma(stks). [ 55 3]
Pozri voObgipar ®@e ma@@iks) [ 55 3]
Bit7 DG L

[571] PozriBi t 1 DG ma(stks). [ 55 3]
Pozri voOb®ipadr ®dGe ma@iks) [ 55 3]

7.4.7 MOTOR POTENC.

Skupina parametrov | 2slo [970]

Nastavenie motor-p ot enci ometra. S| %gi na zad8vanie gelanej hodn

MENU \ NASTAVENIE\OV L C D A NMOFOR POTENC.

N§zov Popis Def.

Typ MP [978]|Ur | uj e f u npbtenciametraot or Typ 1

o 1 Upl atRuje sa povel zvlig aj povel znzg. N

yp Odpoved8 kl aspok@®muoi mmeobru v menil och VQFR
Upl atRuje sa len povel zvIig. Povel zn2g sa

Typ 2 zapnut 2 nepam?2t § posl edn?¥ nastaveny h o g
potenciometru v menil]loch VQFREM.

St r mos g o

[979] 0,01 %/s

0, 01 9

100,00 %l/s

é;jl]roj Nastavenie zdroja pre funkciu zvigdGi adny

Pozri voObydpajaméchasst5&)pu [ 986]

[29;14{01 Nastavenie zdroja pre funkciu zn2gdGi adny

Pozri voObydpajaméchasste)pu [ 986]

£0 %#) <, % .1 34! 6%.) %

Skupina parametrov | 2slo [138] 3

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre povely zvlig alebo zn

MENU \ NASTAVENIE\OV L C DANMOEOR POTENC.\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov Popis Def.

Zvi1 g mPovel zvlig bude akt2vny ak aspoR jede

[972] | ogicklch blokov bude aktzvny.

Pozri voObgipar ®@e ma@@iks) [ 55 3]

Znzg Povel zn2¢g bude akt2vny ak aspoR jeden

[975] bl okov bude aktzvny.

Pozri voObgipar ®@e ma@tks) [ 55 3]

7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE

Skupina parametrov | 2slo [1569]

Parametre redgi mu automati ck®ho vyp2nania menil a.

MENU \ NASTAVENIE\ OV L C D A NAUEOMAT. VYPNUTIE

N§zov Popis Def.

Redim aVTber jednej alebo viacerTch velil2n p

" %1572] dubovoOng8 vybran8 velilina mtge sptlsolb

yp- spln2z podmienky sktr.

I N2zky vIikon | T N2zka frekvencia | I N2zky Cos

Mi n Ak hodnota VT k on (§tr616))] nepr ekr ol 2 t %t o Lhaosd nmod

’ [1570] (str. 58) , aktivuje sa automatick® vypn|OW

[1573] : L _ J

reprezentuj ¥ mini m8l ny gener 8torickIl v
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N§zov Popis | Def.
-3000000
3000000 W
I?r/lelrll;/encia Ak hodnota Frek. MN abs. [472] (str.17) nepr ekr ol 2 t Yt o Lhaql0,00
[1574] merania [1570] (str.58) , akti vuj e sa automati ck® v|Hz
0, 00 Max.
frekvencia [111]
IVin.  cos Fi Ak hodnota Cos FI [67] (str.16) nepr ekr ol 2 t %t o Lhaosd nnoef
[157'5] [1570] (str. 58) |, aktivuje sa automatick® vypn]|0500
reprezentuj ¥ mini m8l ny gener 8torickIl %
-1, 000 &
Gpec. Ak koregponduj %ci sign§gl jeasskmévayi (gl
[1576] 58) , aktivuje sa automatick® vypnuti e.
Pozri voObyopacametsr@By [ 8]
Las me . . . 1,0
[1570] Doba merania, polas ktorej sa testuj¥% min
0,1 min
min
Doba wvypnutia menila po automatickom
Las vyfaut omatickom vypnut?2 sa op2tovne meni [30,0
[1571] podmi enky <c¢chodu Las do op2tovn®hdasgafgmin
OFF [1577] (str. 15).
O o miAk je hodnota nulovsg, meni | automaticky
y .2 . 2 a ird
10080,0 min IéeeseiykoOvek spusti S zrugenzm a opa@tovnlm s

75 RI ADENI E A REGULCCI A

Skupina parametrov | 2slo [11]
Nastavenie parametrov riadenia motora.

751 RI ADI ACI REGI M
Skupina parametrov | 2slo [450]
Nastavenie riadiaceho regi mu.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RERJUADICACN REGI M

Ng§zov [ I Popis Def.
Nastavenie splsobu riadenia mot
Riadenie motora[451] || 2 gi a kvalitou regul 8ci e, ns§r ol [UFotv.
urlenzm pre konkr®t ne typy moto
U/ F riadenie (skal 8rne) bez sp2tnej
U/E oty skl zu. Vysok8 stabilita a robustnosS$S
' dopravn2ky a aplik8cie nen8roln® na
nastavenie.
U/ F riadenie (skal 8rne) so sp2tnou v?
kompenz§8ci a skl zu S vyggi a kvalita
U/F uzav. Vhodn® pre aplik8cie s nigg?2mi ngr okn
j ednoduch® nastavenie. Zdr oj S p2t nZdrpj
rTchl ost(st.59.1000]
Dynamick® "vektorov®" ri adenie motor a
asynchr-nne motory, pri ktorom sa za
MAGNETI CKh TOK a MOMENT motor a. Pre &
VAM uzav. . . ~ . )
presn® riadenie rlchl osti a moment u:
vi Sahy atN. Zdroj sp2tnej vZdzrboyj jrel crh
(str. 59).
Dynamick® "vektorov®" riadenie motor g
VAM otv. asynchr-nne motory. Skutoln§ rTchlos§S
model u. Toto riadeni e m§ hor giu kva
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N8§zov [ Popis
nevhodn® pre aplikS8cie, pri ktorTch n
pod maxi m8l nou z8Sagou.
Dynamick® "vektorov®" riadeni e motor 3
synchr - -nne motory S per manent nl mi

mat emati ck®ho modelu motora sa riadi
kde sa vygaduje rlchle a presn® riad
gpeci 8l ne typy sn2malov rotor ov e [826]p(stt.

V-SMPM

90).
Typ riadenia [835] Viber hl avnej regul ovane,j VeLti chl o

moment ov®.
Pol ohov® Hl avnou regul ovanou v &btldhd [1686p (str. 18 pol o
RTchlostn® |Hl avnou regul ovanou Vv eHrekIRIT [937ju(stj. ). r T ¢ h
IMoment ov® Hl avnou regul ovanou v e IMorhentf6d]ustrj16). mo me

. ~ Nastavenie spltsobu vl ol tu r1lclt

zdroj rIChIcmatematick@ rgodely a rpegvul§ciu IRC1
IRC1 Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje z
IRC2 Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje z
IMin(IRC1,IRC2) Regulovang rlchlosS sa vyhodnocuje ak
[Max(IRC1,IRC2) Regulovang rlchlosS sa vyhodnocuje ak
Priemer(IRC1,IRC2) Regulovang rTchlosS sa vyhodnocuje ak
ARC Regulovansg rTchlosS sa vyhodnocuje 3

absol ““tnej polohy).
Gpeci §lny ég()j.rojom skutolnej rTchl®msadi §len ah ordingstt
Gi adny/ ModellZdr oj om skutol nej rTchlosti je mat ema
Gpeci §l na Parameter, ktorlT predstavuje gy,
[1002] rotora ako alternat2vny zdroj s |

Pri potrebe regulovaS rTchlosS pomoc
1000, 00 H 7 n|ektpr®mu anal - gov®mu vstupu_. V gpe

vyberie tento parameter ako sign8§l, qg

Hz - .~ by
pr e nastavovani e z8l ognlch a pomocnl

apli k8ci 8§ch.

7droj polohy [1141] Nas t aven ie sp 1 s o bPolohw [1§3&] |(str.uL8) po lka IRC1
pougije ako signsgl skutol nej po

IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.

rezervovan®

IRC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2.

ARC Pol oha sa vyhodnocuje z rozdgirovacieh

rezervovan®

IARC-ARCmaster Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu ARC - ARCmaster.

Gpeci §l ny Zdrojom skutol nej p ol oGpye cjie§ | hnoad npodstaddpg
Gpeci 8l na

Hodnota, ktor8 predstavuj e g¢gpec/l0000

[1142]
Min. gel . pd
Max. gel . pq

7.5.2 U/F RIADENIE

Skupina parametrov | 2slo [81]

Nastavenie z8vislosti vistupn®ho nap2tia a frekvencie
riadenie motorov.

U/F KRIVKA
Skupina parametrov | 2slo [382]
VoOba sptsobu vipoltu vistupn®ho nap?tia motor a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUFRIAOENIEA U/F KRIVKA
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N§zov Popis
TypU/F[347] Typ U/ F krivky. VoOba pomocnich regi
i Kom Zapne kompenz8ciu od Ybyt[R78v(stmB0) st ¥y gadwu
P - lhodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345] (str. 45).
IZM ReglZapne regul §ci u z §We(ctoél®hmr enopne@k uenut i e 9
[Léo]pO!'EPoliato!n® nap2tie U/F krivky. 0,00 %
Poliatoln® napatie ovpl yvRuj e _moment a [
ohrani | en8 praek posoeut[98]o (str. 60) . Pri Sagklch roz
0, 00 % = . L .
% zotrval nosS) je ho potrebn® nastaviS vyg{(
motorov. Mot ory mal ®ho viIikonu potrebuj % v
vIikonu.
[LSJM] I(OnKoncov® nap2tie U/F krivky. 100,0 %
Koncov® nap?tie predstavuj e hodn o Frekvebcialotdra]
J[4] (str. 44) . Spravidla sa nastavuje na 100 %, |
5,0 % @ . . . < . o
% Pre__d03|ahnut|e mlerneho zvlgenla} vikonu
mengie ako 100% sp'sobia odbudenie motor g
testovan2?2 motorov s v?2|lg2m vlikonom ako je
gg]k. POSUVU | evencia posuvu U/F krivky motora. 5,0 Hz
o 0 Ohrani!ujeNObIasé pribudenia mot or a v oK
Frékvencia val gieho vIikonu stal? ni ekoOko Hz. Ak sa
momentov v celom rozsahu, miFglkensamotora [&]t (strv44)
motora [4] . .
-napr2klad pri zdvihoch.
Exlﬁonent UIF Exponent krivky U/F. 1,00
OvplyvRuje zakrivenie celej U/ F krivky n
O 60 & predstavuje |l ine8rny tvar a hodnota 2.00
' krivky m8 wvIiznam pri | erpadl 8ch a ventil 8§
dovol en® motor odbudzova$S pri n2zkej rlchl
Exzﬁ'pos'U/FExponent posuvu kr i v kFyek. pbsuvu[98] (sth 60k s t i|1,00
OvplyvRuje =zakrivenie U/F kFrekvposuvu y98] o(btdl &03).
~ Hodnota exponentu 1.00 predstavuje |lines§s§
0,60 0 . . L
Pomocou exponentu je mogn® | epgie kop2rov
v okol 2 nul ovej frekvenci e.
Las )
nabudenia Rel at2vne skr8tenie alebo predOgeni el00%
[25]
1 % 6 1
Kompenz. IR (KIR)
Skupina parametrov | 2slo [973]
Parametre prisp'sobenia kompenz8cie | R. KI'R je prisp!
zaSagenia pohonu tak aby sa kompenzoval Yabyt ok nap?t
korekcie je v rtznych regimoch zaSagenia udrgiava$S na
pokl esu nap?2tia a momentu pri zmene zaSageni a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUWRRIADENIEA U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR)

N8zov [ | D] Popis Def.
Filter KIR [523] Lasovs§ kqngtanta filtra apl |100
kompenz8cie | R. ms
1 ms 6 10000 ms
Frekvencia KIR [795] Zhor a ohr_an|!u1e obl as S vIstup5’0|_|Z
kompenz8cia | R.
Frek. posuvu [98] 0 Max.
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N8zov [ | D] Popis |Def.
frekvencia [111]

2AcOI UOT O - j2:-qQ
Skupina parametrov | 2slo [29]
Parametre ovplyvRuj%ce |innosS regul 8tora z8berov®ho
nastaven®ho pr%du do motora pri zvolenom rozsahu frek
obl asti Mot or by nemal byS prevs8dzkovanl trvale v obl
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWARIADENIEA UF KRIVKA\REGUL CTOR ZM ( RZM)
N8§zov Popis Def.
-[Fisegg]'m VoOba pr2davnich funkci? RZM.
[ adapt (Zapne adapt2vnu v&@zbu P zlogky od statoro
[ adapt(Zapne adapt2vnu vazbu | zIlogky od derivsgec
! RZM VIPovol enie |l innosti z8berov®ho momentu pri
chode
Pr Yad 1
[163] Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho momen|500A
Ak dosi ahnCesF[e7] (st iGh ahodnot u mengiu ako 0.
Magnet . ak meni | dosiahne horn® ohranilenie nap?@dt
[355] 6 (Ink Xpr ad RZM nedosi ahne. V obl asti frekvenci?2
1,75)8 zvyguje ag na maxi m§8lny pr¥%d preSadgenia m
fHodnota z8vis2 od vlikonovej rady menil a.
Frekv. RZMHor n § hranica pS8§sma frekvencie % kt50HZ
[28] momentu (RZM). '
0 0 MjaXZhora ohranil|luje obl as S regul 8ci e pr Yd
' prevg8§dzkovan? motora v tejto oblasti tre

frekvencia [111]1, 4 o s Sou vzZnERBrpéagehy@t.3a8t or a

g%ﬁggf Nastavenie dynami ky regul 8tora RZM. 0,100 s
Regul 8§t or pr Ydu udr §iPa wa RiZ¥d(sfriéd)3, hokiihmt é

0, 001 nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28] (str.61) . Tent o regi m m! ge

10,000 s z8berov®ho momentu na prekonanie suchfch
mogno upraviS rTchlosS vyregulovania pr Y%d

Kadapt'RZMNastavenie zosilnenia adaptsgcie P 1zl 02,00

[1589]

0,10 & |Odpor % an® nastavenie je 2.0.

Korekcia. Ug|Nastavenie zosilnenia tl miacej korek000

[1591] 0.00 je korekcia vypnut §. '

100, 00 Odpor %4l an8 hodnota korekcie je 2

100,00 ’ '

KOMPENZ. SKLZU

Skupina parametrov | 2sl o [348]
Zapnutie a zosilnenie kompenz8cie skl zu. Kompenz§8cia s
rotorovich ot&8l ok bez ohOadu na zaSagenie. Prispieva .
nz2zkych rTchlostiach. Hodn oRred. skizk[P38]u(strj18). mogn® kontrol ov
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWRRIADENIEA KOMPENZ. SKLZU
N§zov Popis Def.
Zapnutie kompenz8cie sklzu pri skal 8rn
KompenzS8ci a skl zu pomocou mat emati ck
Komp. sklzulff rekvenciu o vypol2tanl skl z, t ak, abyv
[349] hodnote richlosti. Presnos$ vy p odgotsttorma ¥ P"
[345] (str. 45), Magnet . p r(st45),[V3A k5]n  mo t o(strad4)] Bt5&
motora [356] (str. 45).
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N§zov Popis | Def.
Vypnut §Kompenz8cia sklzu je vypnut §.
Zapnut §Kompenz8cia sklzu je zapnut §.
Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia skliI

moment ov® ohranilenie al ebo ochrana
Obmedz. mognosS | innost. motora Vv nestabil nej vV n
skizu [193] Ak je zapnut® obmedzenie skl zu, gel an yp

oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937] (str. 15) nel2gila o v

ma X i m8 | Maximssklz [¥77] (str. 62).
Vypnut @bmedzenie sklzu je vypnut ®.

Zapnut @bmedzenie sklzu je zapnut ®.

Z0s. kom. . : . .

skizu [350] Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenz?§|100
Ak z dtvodu nepresnlch parametrov je mier

0,01 06 veOk§, tento parameter umogRuje doladi S
tl chto nepresnost 2,

[IMaxim. skizMaxi m8l na frekvencia skl zu. S| %gi ako500HZ

[177] sklzu a funkciu obmedzenie sklzu. '

0, 00

Frekvencia

motora [4]

'[:9'325 SklzuI,_asov§ kongtanta filtra sklzu na vIT st ullo00ms

1 ms o6 [Pom8ha prisptsobi S dynami ku kompenzS8cie sk

ms reakci? treba filter zrlchOovaS a naopak p

2 %' -188 02285 §2-0(Q

Skupina parametrov | 2slo [351]

Parametre regul 8t ora maxi m8l neho pr%du (RMP), tieg naz

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REUWARIAODENIEAREG MAX. PRHDU ( RMP)

N§zov Popis Def.
Zapnuti e regul 8tor a maxi m§l neho pr %d
frekvencie obmedzuje vistuMaki mr %gr Wat.

76) alebo Ma x i m. pr %adstr@6) [pSo4d9CdJa typu prevsd
povoli S |innosS |l en pri mot ori ckej al

Re regi moch. Pr“%dov8 Ilimita sa poug2va n

9. ,{z8Sage, pri ktorlch je z8vislosS mome (Motor.

max. pr Y : . . . L
ventil 8tory, mi egadl §, mlyny) . Taktiefregi

[352] = ) . 4
preSagovaniu motora a pri hodnot €r malx
[24] (str. 48) zabezpeluje menilu trval Y prev
l'imity alebo v okol?2 nul ovej frekvend
hodnotu obmedzenia Ma x i m. p r ¥sd. 76ylalebd Mba x i m. pr Yadstr.

76).

% Motorzaantie alebo vypnutie RMP pre motorvickT
nahodnotuMa xi m. pr @d76M. pf 6] motorickom zaSagen

i GenerZapnutie al ebo vypnuti e RMP pre gener 8§t
obmedzuje nahodnotuMa x i m. pr Y%tr.®W) pb#a9Ppener 8t ori ck

I Vy 9 . < . _ )

dynamika RMP pre dynamick® zaSagovanie. Pri neakt

I Adang . . L . Wy Ny

dynamika Dynami ka sa prispt!sobuje Adaptwifa R¥R/[66€E (r.c68).0 a

I Aut on o . .

adaptivita Adaptivita je automaticky nastavengs§g.

i Vv Vypne plynul® zvygovanie | max Madi maspa e

Imax yp. 76) ag do dovolen®ho preSageni a meEreki lomu. RMP
[1191] (str. 63).

P 2zl ogkHodnota zosilnenia proporcion8l nej zIo|O,500
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N8zov Popis
[353]
L2m vyggi a jzéotg‘;v(kd'nthMeP,PtTm je valgie tl mg
0 000 c~)pri'_skokoc.h z§S.age alebo ~zme—z1|§.«xt1nkez.r'IR.I\z’HIalIe
' mengie zosilnenie a pri richl ej vyggi e,
odpor %4l ame vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi
{354]Z|ngHodnota integralnej | asovej kongtanty [0120s
0,001 Urluje dynami ku vyregulovania pr%du pomoc
100,000 s vgdy konzultovaS s pracovn2kmi servisu VO
[Dlo47?|°ngodnota zosilnenia derivalnej zIl ogky r|0000
O 000 Pri hodnot e O.je deri_va!n§ zlogka vypnut 3§
10’0000 nastaven® maximum pri prudklch skokoch.
' odpor 4l ame vgdy konzultovaS s pracovnzkmi
F?%ré]nap'RMPZosilnenie Y%l inku regul 8tora maxi m8I n e1,000
0,000 V obl asti nzzkych frekvenci? sa osl abuje
100,000 parametra zvyguje ¥ inok na zn2genie nap?
Frek. zlomu.Hr ani | n§ ]‘r_ekvencia statora, pod ktOSOHz
RMP [1191] uprednost Ruje korekciu nap?2ti a. '
0, O Nax.
frekvencia [111]
Frek. l.L[Fr ekvenci a stator a, nad ktorou s a z |150,0
oblast. [1193] heprech8dzal do nestabil nej | asti mo meHz
Frekvencia P8smo frekvenci? nad touto frekvenciou ¢
motora [4] %, T konu
500,0 '
Adaptivita Ada_pta!nT koeficient RMP. Hodnota 1 plyy
RMP [667] dynamiku RMP. '
0,000 ©

TLMENIE REZON.
Skupina parametrov | 2slo [512]
Parametre pre potlalenie rezonanci? motora a mechanick

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUFRIAOENIEA TLMENIE REZON.

N§zov Popis Def.
TImenie Zapnutie alebo v.ypnuti‘e funk.cive tl meni
rezon. [513] Tlmenlg rezo.nan0|2 m! ge znglsval‘ebo YNy pn
ak vzni k8 pri chode s mallm zaSagenz2m.
Vypnut Tl meni e rezonanci 2 je vypnut®
Zapnut @l meni e rezonanci? je zapnut ®
Xglz\;[S(iZJ]dCNastavenie zisku (zosilnenia) tl menia 0500
-100, 0O0|Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkIT
100,000 poluS nepravidelnl gum.
Xglg\és[sdlvél]sNastavenie zZisku (zosilnenia) tl meni a 0,000
100, 00Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkT
100,000 poluS nepravidelnl ¢gum.
VpvadIsnaNast‘avenie zisku (zosilne_nia) tImenia0500
Us [515] zl ogky pr%¥%du statora na | inn% a reakt?2|”
10, 000Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI
10,000 poluS nepravidelnl ¢gum.
Xaplyv dlIJSSZZV§ha vplyvu reakt?2vnej zl ogky pr ¥%du 1 s|0,000
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N8zov Popis

[1592]

100 00Celkov§ miera (zosilnenie) tl meni a oql rea

100000’ Vplyv disna Us [515] (str.63) a tohoto parametra. Pri pr?2

' zosil RovaS a z motora poluS nepravidelnl ¢

Skal 8r .|Zapnuti e regi mu automatickej identifiv

RS [383] skal 8§rne (U/f) riadenie. ypn
Il dentifi k8cia statorov®ho odporu je zapnut

Zapnut § nul ovg alebo veOmi mal 8 frekvenci a) sa p
parametra Odpor statora [345] (str. 45).

Vy p nut §Odpor statora sa neidentifikuje.

Skal 8r .JZapnuti e regi mu aut omati ckej identifiV

10 [384] skal 8rne riadenie motor a. ypn
Il denti fik8cia magnetizal n®ho pr%du za <cho

Zapnut §mer ania (rozsah ot8&8l ok do Fn, chod napr8gzd
sa zapisuje do parametraMa gnet . p (stvad5).[ 355 ]

Vypnut §Magneti zal nl pr%d sa neidentifikuje.

7.5.3 VEKTOR. RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [438]

Parametre ktor® ovplyvRuj % riadiace bloky a regul 8tor
Riadenie motora [451] (str. 58)).

PodrobnT popi s vektorov®ho riadenia sa nach8dza na s
dokumente-Nast avenie vektorov®ho riadenia asynchr - -nnych mo:

2% 8 022%5 §20(Q

Skupina parametrov | 2slo [446] B

Parametre regul 8torov pr %du. lch vistupom je nap?tie
potrebn® naj Rozpayamei ned(stk 46hacCaidr sfatbrd [345] (str. 45).
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEMEKTOR.RIABENIE\REG. PRBPDU ( RP)

Ng§zov [ Popis Def.

RP. timenie [443] Koeficient tl meni a regull§_t0r0v prl/z1,30
odozvy pr*%du za cenu va] gieho prer ¢

0,20 & 15,

RP. dynamika [447] Dy nami ka r e g udf8rteokrvoevn | pnr®~4dpu8 s mo prie|1OOHz

10 Hz & 10

Decoupling . 5 ~ a o

reg. [157] Potl alenie kr2zgovlich va&@zieb regul 8tVypn

Vypnut® | Zapnut ®

REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov | 2slo [444]

Regul 8§t or magnetick®ho toku. Stabil ng8 hodnota magnet.

neakt2vny v regime oslabenia toku.

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT)

N§zov [ Popis Def.
RMT. timenie Koef i ci ent tl menia regul 8tora magnet100
[448] richlosS odozvy mag. toku za cenu v?a]|™
0,00 & 15
El\égi dynamlkaDynami ka regul 8§t or af nntalgmem!irm®®m®sm@k415Hz
1 BP. dynamika
[447]

Ge l MagHodnot a magneti ck®ho t oku rotora p 11,270
[452] Orientalng8 hodnot Hapg®1 ae ®mo(strod ) ErEkeddiaWb
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N§zov [ Popis

motora [4] (str. 44).

0, 100 Wb

\Wh

Rampa Toku§trmo§é zmien ¢gelan®ho toku. Tento 10405

[454] gel anl tok o 1 Wb. '

0, 10 s 0

%fut[g'mr]naI'ZOptimaliz§cia magn. toku rotora.

i Mion. StOptimaIiz§cifavje nast‘aven§ na_gninim§liz
znal ne odbudi S, | o mtge spltsobi S zn2gent

i Max moOptimfallviz§cia je nastaven8 na maximal iz
nabudi S na vysok® hodnoty toku.

[Olggs]mln. TOKMinim§Ina hodnota toku pri optimali z §40,0%

1,0 % 0 1

2% 8 2. #(,134) j22Q

Skupina parametrov | 2slo [445]

Regul 8§tor rlichlosti. Pri uzavretom vektorovom

Zdr oj richl@es®td . [ Pe0O]Jot vorenom vektorovom riaden?

mat emati ckl m model om.

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REMEKTOR RIABENIE\REG. RhCHLOSTI ( RR)

N§zov | Popis Def.
'}\igstS]-da "IMet - da nastaveni a regul 8tor a rTchIosa)Z/nam'ka
Dynamika Hz Reg_ul§t0r rTchI_osti j € nas tplmcementa pafameprammRRY]

timenie [449] (str. 65), RR. timenie [449] (str. 65), RR. dyn. 2 [1128] (str. 65).
P, Ti koRegul §tor rTchlosti je nastavovanl pomoc(
Frekvenci a, do Kk tRRrdyn. 1 57§ estr.p6b)unpd too
Zlom dynamiky f r gkvenci ou RRu dys. 2D1m28]g(stm.~§5) . Po u.g2 Va lhoHz
[1129] pritvrdenie regul 8cie rlchlosti v ol
hodnotu bude vBRlgyn gdiRgi(str.®5).i ba
0, O dax.
frekvencia [111]
RR. tImeningeficie_nt tl meni a re.g.ul§tora rTchI100
[449] richlosti za cenu v&|] dgieho preregul q”
0,00 & 2
Gel an§ dynami ka frekven| n® § s mo
RR.dyn. 1[457] |\ Kovans pri f2|ou§nk1ynmmky[nﬂ29'] (Bir.@@pej a k (-0 Hz
0, 01 RP.
dynamika [447]
RR. dyn. 2(}3e|gn§ dynami.ka (frek_ven!n®_ p§smo 1.00 Hz
[1128] apli kovan8 pri f Elarkdynamiky j[1129]  syr.¢po)ej ak q
0, 01 RP.
dynamika [447]
RR P 1[1656] Propor.cion§lna zl ogka regul 8tor a rTlOOO
Zlom dynamiky [1129] (str. 65). '
0, 000
10000,000

. Lasovs§ kongtant a integral nej zl ogk
RRTIL[GSTT e kvenci i2|o?ndyrgag1iteyj[1129]k(str. 6%). e ¥ ¥ [1.0000s
0, 0001
1000,0000 s

Proporciong8lna zlogka regul 8tora rl
RR P 2[1659] Zlom d)p/namiky [1129] (str. 65). ; ) 1,000
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N8§zov [ Popis
0, 001
10000,000

RR Ti 2 [1658]

0, 0001
1000,0000 s
Mi ni m8lI n
gel ansg Mi ni m8Il n
frekvencia dynami cKk
[1231]
0, 00 Min.|P r i reverz8cii gel ang frekvencia priamo
frekvencia[110] [z 8 por n% hodnotu alebo naopak.

Zdroj predk.  Nast avenie predkorekcie rTchIostiN a
rich. [1llsl ¥%gi na zn2genie regulalnej odchl I K
Gi adny
Zo gel
IRC1
IRC2
ARC
IRC1-IRC2
IARCmaster ARCmaster pr-BERVOmaglut 2 RM
Dolad. predk.
ri ch. [ 1
50, 00 0

asov§ kongtant a integral nej zl ogk

r ek venci iZlom yygagnikyj[1129k (tr. 65). 1,0000 s

=

rekvencia ktor¥%%h nadob¥%da

a f
Tch stavoch. 0.00 Hz

Gi adn

Dol aNovac?2 koeficient pre predkor ekdl00

REG. MAX. NAP. (RMN)

Skupina parametrov | 2slo [473]

Nastavenie regul 8tora maxi m8l neho nap?dtia, potrebn®ho
frekvenciou (oblasS znigovania toku). RMN sl ¥%gi na pri
aby mohol motor pracova$sS n aFrekvercia metorac[d]S§(sth 44y y g 63 eB § ak @ ¢
maxi m§l ny dosiahnuteOnlT moment motor a.

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBEVEKTOR.RIABENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)

N§zov [ Popis Def.

Odbudzovanie . . . .

[109] Zapnutie mognost.i odbudzovania mot|Zapnut
LinnosS motora nad nomin§8lnou frekvenci

Zapnut ® " .
oslabovaniu momentu motora.

Vypnut ® Mot or bude pracovaS |en do nomin8lnej f
vypnut | .

RMN. timenie Ko ef i ci ent tl menia regul 8tora maxi100

[474] zrl chl i odozva rlchlosti/polohy =zaf”

0, 10 & 3,

RMN. dynamika| Dy na mi k a regul 8tor a maxilmélk‘nen!onOSOHz

[476] priepustnosti. Vyggia hodnota znam|’

0, 05 RMT.
dynamika [456]

gzenl' nap(,3e|an® ohranilenie nap@atia pri odb|949%
Hodnota je percentu8lna | asS z maxi m8§I| ndg
50 % o6 1093 ag 97 %. Pr2lig n2zke hodnoty ved%¥
vi konu. Pri vysokej hodnote m!ge byS ponj
EéS]Iter Lasovs§8 kongtanta filtra nap?2tia pr |0,003s
0,000 s dPom&ha utlmi S regulalnl gum a kmity spts
Mi n. i ndMi ni m§l na induk| nosS motor a. S| %{0,000000 H
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N§zov [ Popis
[1189] obmedzenie pr%du vo veOmi vysoklch
0, 000000
10,000000 H
[Maxim. skIzM§1X|m§In§1 frek\v/e'ncia skl zu. S| Ygi 0.00 Hz
[1611] richlosti a veOmi vysok® momenty. '
0, 00 Hz
Hz
REG. MOMENTU
Skupina parametrov | 2slo [477]
Nastavenie regul 8ci e moment u, re§mp, ohrani|len?2 a predk
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEMEKTOR.RIABENIE \ REG. MOMENTU
N§zov [ Popis Def.
R Las n8behu 2z nul oNer®moment #05h]o(strn4b)t u Pl
amp a ; ; : . . x
mom. [838] z menami moment u e mogn®'zm|ern|S /0,010 s
rampa ale degraduje dynami ku regul 8c
0,000 s &
S
R Las kl esani a momBamt mmoment [1061H n(sirt 46) na nulu.
amp a = 2 : ; .
mom. [839] Pl ynul I mi zmenami momeptu j e mpgn® z|0,010 s
dl hg8 rampa ale degraduje dynamiku re
0,000 s &
S
Regim r§mNastavenie splsobu uplatnenia r8mp mRegi
[1052]
Regim 1 Zvy_govanie a zni govani e moment u s a t 1T K
znamienka.
Regim 2 Zvy_govanie a znigovanie momentu sa tIka
znamienka.
%ﬁgﬁamg;g' Dynami ka regul &ftroerkav emmolme® tpu§ s mo pr i e |0,00Hz
0, 00 &P.
dynamika [447]
Poliatol nHodnota moment u, upl atnens§ okamgiteooo/0
moment [1194] percent u8l nMax.tmondentMt481] fstr. 54). '
0,0 % 6 1
Predkor . Prgdkgrekcia_momentu z kan_§|a g‘;elan@Vylorl
mom. [1526] zvl gi S dynamick¥% odozvu pri moment ov
Vypnut§ | Zapnut §
Dolad. predk.DgIaNovap2 koeficient pr e pre_dkorekOOOO
mom. [1653] rlichlosti * moment zotrvalnost:i '
-100, 000 @
Filt. predkor. |Filter predkorekci_e momentu - | asov § kongtant a fiIOOrns
mom. [1654] richlosti). '
0, 0 ms o]
ms
OTV. VEKTOR
Skupina parametrov | 2slo [468] 5 y
Nastavenie parametrov pozorovateOa rlchlosti pre otvor
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EBEMEKTOR.RIABENIE \ OTV. VEKTOR
N8§zov | Popis Def.
Tlmenie adap.Koef i cient tl menia regul 8 ora adapt 8ci (1,0
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N§zov | Popis

[470]

0,1 o6 3,

[agg]n. adDynamika regul 8tora adapts8ci e matematiﬁg
1 Hz & 3

Koef. vyhyb OHz [Koef i ci ent vyhT_bania nulo.vej frekvenci100
[1184] zmenu statorovej frekvencie. Hodnota 1[
0,50 o6 1

POLOHOVANIE

Skupina parametrov | 2slo [832]

Parametre urlen® pre jednoduch® jednoosov® syst®my r

Pol ohov® riadenie |e md’;@mi@enia{ﬁ%h%sé.SQ)araDmaetrnoanstavenie p
riadenia je potrebn® nazddrawji.S galr.o|(EidkE) kynepd pbEE@PW0WY z bu
polohy [1141] (str. 59), hranice polohy Mi n. ¢gel . p(etl ®haaMalx1 1 3Jye]l . pEGir.6Ha [ 114
pr2padne kal idoofkaliori polohp [@144) Ksy. 69).
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REMEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE

N§zov [ Popis Def.
[Fing]'-' PP zlogka Pl regul&tora polohy. 100,00
0,00 &6 20
[F;;ZS]L I I zlogka Pl regul 8t ora polohy. 0,000000
0, 000000
5,000000
Jednotka polohy VTbgr jednotky polohovani a. Nastavo,[§|ky
[1540] v tlchto jednotk§8ch. '
ot 8l ky [oRozsah 1 ot8l ky je <0,1).
stupne [ARozsah 1 ot8l ky je <O0OA,360A).
metre [m] Rozsah 1 Dnt8h&yot stk %7)rh)8 8 9]
Re §gi my
polohovania
[1151]
i1 Ot§|k_Polohoyanie Vv 1 8mci 1 ot8lky, t.] kagd?

" lignoruje sa polet cellch ot 8| ok.
i val k a Regi m va_!ky_nepovol2 niektor® mognost.i
’ synchroni z8ci u.
[ Povol ilPri pol ohovan2 v r 8mci ot 8| IE§2-Mm.olimibgoldhy (syr.
polohy 35) a E63-Max. limit polohy (str. 35).
i P+P] rPri p_olohovan2 sa‘_pougzva P-RIR.Idyn.rl_e{4§7l]I(s§.t65:)a
RR. timenie [449] (str.65) sl gi a na nastavenie regul

polohy Parameter RPOL . | z | dspk6® [sla52nB']ge nastavi S dod
Smer synch.Nastavenie smeru synchr oReéegiSmy e pm
[1630] y [1151] (st.68) j e "1 ot §| car . 750V € P Moba smery
Oba smery Poloha sa dosynchronizuje OubovoOnim (kr
Kl adnl s nPolohasa dosynchonizuje iba v kladom smere.
Z&8pornl sPoloha sa dosynchonizuje iba v z8pornom
Vypnut 8§ Synchroni z8cia polohy je vypnut§8, po pov
sRhIiftlf[r111.43] RTchlosS zmeny shiftu. 0,20 Hz
0,00 Hz
Hz
RT.Ch' RTchlosS zmeny shiftu valky 0,20 Hz
shi ftu vad ’ ' '
0,00 Hz
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N8§zov [ Popis
Hz

. Posun polohy v r 8mci ot 8] ky, napr .
Shift ot. [1649)] dan8 par dedeotka polomy [1540] (str. 68). 0,0000 ot
-1, 0000
1,0000 ot

. Posun polohy val ky. Jednot kJadngtka potiy
Shi ft va![1540] (str. 68). 0,0000 ot
-1, 0000
1,0000 ot
Zosil neni : .
[1652] Zosil nenie val ky. 1,00
0, 00 &6 10
Nastav limt 1 [Nastavenie aktu8l nej pol ohy ako hr
pol. [1660] ot §| ky.
Nastav limit 2 [Nast avenie aktu8l nej polohy ako hr
pol. [1661] ot §| ky.
-1'34%2 3. 7r-11
Skupina parametrov | 2slo [1694]
Nastavenie prevodov®ho pomeru master sn2mal a, i b-a pri

IRC2.

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REMEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE\MASTER SNE& MAL
N§zov [ Popis Def.

Zuby na vstupe [Po | et zubov na vstupe prevodovky
master prev. (Men.)) MASTER mot or a. V starg2ch verzisg8chil

[1624] prevodov®ho pomeru master"”
1 6 65535
Zuby n a Pol et z na vistupe prevodovky

ubov
master pr gMASTER technol - gi e. V starg2ch veril
[1532] prevodov®ho pomeru master"”

1 06 65535

Prevod prev. master
[1620]

Visledn® prevodov® | 2sl o prevodovky[1,0000

0, 0100 06 1

+1, )" 2<#)Y L 01,/ (9

Skupina parametrov | 2slo [1549]
Parametre pre kalibr8ciu polohy.
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REMEKTOR.RIABENIE\KALI BRCCI A POLOHY
N§zov | Popis Def.
Kal i br 8ci-8RVO RM|
Typ k al Kali br8cia FREM
polohy [1236] | Reset shiftu
offsetov
y__Kalibr beh kal i b rSERM E alib
SERVO Prebehne al i FSERVIOaRMsSERMD sa skalibRujd na 0.
Y Kal iiPrebehne kalibr8cia v Pobohat[b636]z éstr.il8)dzedpovedala
FREM Kalibr. poloha [834] (str. 70).

Y Res et ¢Shift ot. [1649] (str. 69) sa resetuje.

' Reset |op . ¢ v a(str. 69) sa @<etijé.

val ky
Y Reset Vget ky offsety sa resetuj %.
Zdroj kalibr.  Nast aveni e zdroj a kalibdGiadny
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N§zov [ Popis
polohy [1144] prednastav?2 na hligatibn poloba [834
(str. 70).
Pozri voObydpajaméchasst5&)pu [ 986]
Hodnot a, na ktor % sa na g
Kalibr.  poloha |polohy Zdroj kalibr. polohy [1144] (str. 69). Jednotka0 0000 ot
[834] pol ohy j e dan ednptiarpalohg {1540] "
(str. 68).
go'Hr(‘)'rn{' Limity pol obBegnotkadolahys[1540] o(dr. 68)aRe i my pol oho
(str. 68).
polohy
£0%#) <, . ! +1,)"2<#) !
Skupina parametrov | 2slo [833]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja kalibr8cie polohy.
MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR. RIABENIE\KAL| BRCCI A \BOEGHYLNA KALIBRCCI A
N§zov [ Popis Def.
Kal i br 8ci |Sign§8l I§torT sa vyhodnocuje | m[ 184]
[1145] M ge byS vybranl buN | 2selnl si gnstupy
Signal
[K4§5]|'br§C'Podmienky pre zapnutie kalibr8g8cie
Pozri voObBip&rametvs@uiBy [ 184]
?:LL?Z\%E;POdmienky pre deaktiv8ciu kalibr §
Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]

OFFSETY A SHIFTY
Skupina parametrov | 2slo [913]

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBEVEKTOR. RIABENIE\KAL| BRCCI A \PEHASEIM X SHIFTY

N§zov [ | D] Popis Def.
Offset polohy 32b high [1528] Of fset pre kalibrovani e p doxo00000000
O0Ox00000000 6 OxFH
Offset polohy 32b low [911] Of fset pre kalibrovanie dexOOOOOOOO
Ox00000000 © OxFH
VylistiS offsety |

ZASTAVOVANIE
Skupina parametrov

| 2sl o [1215]
Parametre pre STOP vekto

rov®ho riadeni a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEVEKTOR.RIABENIE \ ZASTAVOVANIE

N§zov Popis Def.
Typ stopu [Ty p zastavovani a meni | a. Rampa na n (Rampa do
[836] rl chl osti na 0, dobeh nulovlim moment ol

RampadoO Mot or dobehne po prednastavenej] rampe ag n
Skok do 0 Mot or zastane za najkratg? | as ako je to m
m(l)Jrr:er?tVI Meni| okamgite vypne nap8janie motora, bez

) $%. 4) &) +<#) !
Skupina parametrov | 2sl o

[ 1 ]
Parametre identifik8cie vek ov®ho riadeni a.
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MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEVGKTOR. RIABENIE\| DENTI FI KCCI A

N§zov | Popis Def.

inme . . [Spustenie online identifik8cie pre vy

i denti fi : .

[993] N§vod na nastavenie vektorov®ho riaden

I Odpor

Rr

[  Odpor

Rs

[ Vz§j

i ndukl| no

[ Rozpty

sigmals

I Mo n

zotrvaln

u Zapne ukladanie visledkov online identif

[ Uk I g a . - & ‘

parametrov op toynom gta_rtelpoug vas ulogen® par ame
nastaS situ8cia ge bude nutn® meni | manu §

i Tepelng8 adapt8§cia par amet r o Viephta ETOr[869] (st. @4 z

I TEXternej Tepel nej Ochrany. Pre sprs8vnu |

adapt 88cill i ne8rnou charakteristikou. Koef i ci e Haef. tepd
adapt 8§ci 6tr.f7L.235]

Stav

i denti fi|Diagnostika priebehu identifik8cie par

l[994]

[ Gt2tkolParametre motora bol i odhadnut® zo ¢gtz2ztkog

! .OfParametre motora bol. identifikovan® Of f |

l dent i fi

[ OnlinelOdpor rotora bol identifikovan'l.

[ OnlinelOdpor statora bol identifikovanT.

[ OnlineVzg&8jomng induklnosS bola identifikovangt.

II_. C)nRozptyI. induklnosS bola identifikovang.

ssigma

[ OnlineMoment zotrvalnosti bol identifikovanT.

[  Mag. clMagnetizaln8 charakteristika bola identif

Chyba

i denti fi

l£1093] _ _

I Rs Parameter je mimo dovolenlch stanovenl ch

rozsah nastavenl alebo nepripojenl mot or

I Rr Parameter j e mimo dovolenTNCh stanovenl ch

rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

I L m Parameter je mimo dovolenlTch stanovenlch

rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

I Lss [|Parameter je mimo dovolenlich stanovenl ch

rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

[ Tr = 0

I Tr Parameter je mimo dovolenlch stanovenlch

rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.

I TinLas potrebnl na identifik8ciu vyprgal. N

vyprgal |prev8dzkov® podmienky.

I RT clRTchlosS potrebn§ na identifik&ciu nebol

nedosi ahlz8Sage.

i Vysokgldentifik§cia neprebehl a Yspegne z dtvo
motor.
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RIADENIE UDC

Skupina parametrov | 2slo [1594]

Parametre pre regimy udrgania nap?tia Udc, kinetick®
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EMEKTOR. RIABENIE \ RIADENIE UDC

N8§zov | Popis Def.
Riadenie DCISpr8vanie sa pri vysokom alebo veémi~
nap. [1593] snag2? zabr8ni S podp?2tiu DC, dynamicklI
[ Kinetick® z8&8lohovanie | I DynamickIl dobeh
P zl ogk
[1595] I nverzn8 hodnota (1/P) P regul 8tora D50V
1 V 6 15
EC?S]I na(,3e|an® nap&tie regul 8tora kinetick®hol450,0V
Podp2ti & S a s . -
PrepzatiePozr!kap!tqu&lPodp t!ee,(str.pln)@pnfﬂt@!a typu virobku.

2Pozrikapitolu3.1Podp 2t i ee(strpld)e o dOia ypu virobku.

Ge l na a s : 1000,0

[1635] Gel an® nap?2tie regul 8tora dynamlck®h0V

Podp2ti & i kaitol doati A O ~ b Kk

PrepzatiePozr! ap!tou3.1Po p t!ee,(str.pln)qa;m IQ!a typu viro u.
2Pozrikapitolu3.1Podp 2t i ee(strpld)epdtOia typu vIirobku.

£EO0O%#)<,8 6%+48 0! 28

Skupina parametrov |2slo [1203]

Gpeci 8l ne parametre vektorov®ho riadenia. S| ¥%gi pre

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBEMEKTOR.RIABENIE\GPECI CL. VEKT. PAR.

N§zov | Popis Def.
Gpec. veklGpeci 8l ne voOby pre vekt . riadeni ¢
[1642] z8kazn2ckych aplik8ci 8ch.

i bez 0meypne ob.medzenle pre vektor, nedosi ahn
rlichlosti.
oy i rAvypne s p aji intdlu pamptrie reg. rlchlosti, nai

yp ku aktu8l nemu obmedzeni u moment u.

[ RR pougilPougije sa statorov§ frekvencia pre reg

[ Nul ovl nmPol as predstihu brzdy sa aplikuje nulov

brzdy prepadnutie bremena!

I Ma x pr YlPougWMgei m. p r Yadstr.G6) ng rézdi@d ¢d Ma x i m. pr Ystk. 76) pri

VAM ot v. pf rekvencie bl 2zke nul Riadenieeotdra[45M (srt58)." r e

I Ma x pr YlPoughmae. pr Yd (s8..72) [na/r@zdig¢l od Ma x i m. pr Ystr. 78). pri

VAM ot v. pf rekvencie bl 2zke nul Riadenieeotdra[45M (strt58)." r e

Odstup vIistupu rampy (gelang rTchlos

SfeStruP raTF%yCOr?prV4du al ebo momentu. TS8to mognosS mli’go
' ‘vWGpec. vekt. (swmod®Dby [ 1642]

0, 01 dax.

frekvencia [111]

N . 1 - . 5,10
|Max. pr %d Maxi m8l ny pr%d na vIistupe menila v ok,
Magnet . p .

0 (Ink X 1,75)8 fHodnota z8vis?2 od vlIikonovej rady meni | g

OTV. VEKTOR

Skupina parametrov | 2slo [1547]

Gpeci 8l ne nastavenie pre otvoren® (bezsn2malov®) riade

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RBVEKTOR.RIABENIE\GPECI CL. VBERTV.VERTOR.
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N8§zov [ I Popis
RTchIpsS RTchlosS Rs identifik8cie. Man@loo
i denti fik§&c]|l ’
0,01 &6 100,
'Mot. min. frek. Rs Minim§|na fre‘k'vencia 'pri ktoreleOHZ
ident. [1206] motorickom regi me, pri splnen2z o
0, 00 Hz & 2
Gen. min. frek. Rs Minim§|na. frekvenc_ia pri ktorej150HZ
ident. [1208] gener 8torickom regime, pri splng¢g”
0,00 Hz & 2
'Mot. max. frek. Rs Maxim§| na fre‘k'vencia pri ktorej350HZ
ident. [1202] motorickom regi me, pri splnenz o
[Mot. min. frek. Rs ident.
[1206] 6 20, 00
Gen. max. frek. Rs|Maxi m§| na frekven‘c.ia pri ktorej50OHZ
ident. [1251] gener 8torickom regime, pri splne¢™
[Mot. min. frek. Rs ident.
[1206) 6 20, 00
RichlosS identifik§cie Rs v gen
Gen . rTchl_relat_zv_ne o_proti zosiIneRIuh‘I\o
) identi fik8c(tre73)[.1201]pr2pade g e (0,00
ident. [1207] ; C
gener 8torickom regime potrebn®
0.00.
0,00 & 10,0
IMin. moment Rs ident. [Mi ni m8&8 1| ny mo me n t pre aktiv§ciu015
[1216] ng§sobok nomin8l neho momentu Mn. '
0,00 &6 10,0
RT chl os S RTchlosS Rr identifik8cie. MognG100
i denti fi k§8c|l '
0,01 & 100,
IMin. moment Rr ident. Min!m§|ny moment pre aktiv8ciu F055
[1228] nomi n8l neho momentu Mn. '
0,00 &6 10,0
[Min. frek. Rr ident. Mi ni m§l na frekvenci a pri ktorejlom_|Z
[1226] splnen2 ostatnlch podmienok. '
0,0 Hz &6 50
Max. frek. Rr ident. Maxi m8l na frekvencia p.ri ktoreleOOHz
[1229] spl nen2 ostatnlch podmienok. '
[Min. frek. Rr ident.
[1226] 6 500, O
RichlosS identifik§cie Rr v gen
Gen . rTchlo_relat?vpe o_proti zosilneﬁeiuh‘l\o
identi fik©8c(tre73)[.122/5]pr2pade ge |1,00
[1227] ; =
gener 8torickom regime potrebn®
0.00.
0,00 &6 10,0
Akcia pri nestabilite |Akci a pri dl hgej , podozrivej OlWarnmg a
VAM otv. [1250] otvorenom vektorovom riaden? AM'BSE?J?ha
Gi adna Giadna akcia sa nevykong§.
Porucha Po wupllLyarsutdo poruchy pr i(str_.r?lé satvggbnierljé goreichd]
E51-Chyba nadrade@th.8h sl uliek
Po wupllyansutdo varovanialreset st Plysda resetis
Reset pozor model rlichl osti a identifikovan® par a
naNal e]j
Warning Po up ILyarsu td?o varovanialrese st _74:) sai vygenergjd
varovanie W64-Chyba nadrade@tt.82h sl ul i ek
\Warning a potomPo wuplLyassutd?o varovani al/ r es e fst. 74 savygenergjd
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N8§zov [ I Popis
porucha sa varovanie W64-Chyba nadr ader(sir.c3B) ,s Ipudtioenk p o
Las do poruchy pr i(str.im4 savagbnerljé gorichd B52-Ghybgl
nadradenT c@tr.3). ul i ek
Las Las do vygenerovania r es e tWoe4-Chyba
varovania/resetu prilnadradenT cHKstrrs32)ulpreik dl hgej , podd20s
nestabilite [1284] nulovej frekvencie.
0,0 s & 30,
L Las do vygener &§laChiya ap omrauda hayd e istr.
.as do por . Lo ) .
nestabilite [1285] 35) proi dl hgej, pod ozrivej oper|l0s
otvoren® vektorov® riadenie AM.
0,0 s & 30,
7.5.4 RAMPY FREKVENCIE
Skupina parametrov | 2slo [106]
Nastavenie | asov rozbehu / dobehu a ohranilen2 vistupn
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RERBMRYGREKXENCIE
N§zov Popis Def.
Min.
frekvencia Mi ni m§l na frekvenci a. 0,00 Hz
[110]
O 00 Mix_l\/linim§|nou frekvenqiou~j_e mo gn® d_efinovaé
frékvencia e nadraden8 nad vgetklm[ sp!sobmi zad8va
1 1 | erpadl o kl esn
[111] rIchI_osS pod ktor./4 nem:ge | p
mazanie a chladenie | og2sk a upch8vok.
[Max.
frekvencia Maxi m8l na frekvenci a. 50,00 Hz
[111]
0, 00 HMaxi m&8l nou frekvenciou je mogn® definovas$s
500,00 Hz i e nadraden8 nad vget kT mi Sptsobmi zadS8vari
fTrZE.[lO;?mpyNastavenie spltsobu zad8vania parambDodr g2 |
Pre nastavenie strmost.i rg§mp sa Lupl artonzibae |
Dodr g2 |(str.74),Las r ozbehuystr.Z4)[aldébgHu (L as dobehu(sth 75, L &
dobehu 2 [120] (str.75) ) [ s ] pre jednotliv® Yseky.
Pre nastavenie strmosti rg§mp s a (Bkldnaozmli[l®24]
Dodr g2 |(str. 74), Sklon rozb. 2 [126] (str. 75)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127] (str. 75), Sklon
dobeh. 2[129] (str.75) ) [ Hz [/ s] pre jednotliv® %Yseky.
ROZBEH F
Skupina parametrov | 2slo [108]
Nastavenie r8§mp frekvencie pre rozbeh. |l de vliastne o o
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R ERBMRYGREKXENCIE \ ROZBEH F
Ng§zov [ I Popis Def.
Las rozbeh|Las rozbehu pre prvIl YWsek rampy fr 41500s
0,00 s o6 3PrvIl Yisek rampy r ozbe hZlomjogbelu@li7D (stHz4).d o |
Las rozbehflas rozbehu pre druhl Ysek rampy f|115,005
O 00 s & 3DruhT Yas e k rampy r o Zlone rozbehy [#17] o(str. 74)odd hodroty
' parametra Max. frekvencia [111] (str. 74).
Zlom rozbehu [117] |Z1 om rozbehu pre prvili YWsek rampy frag'oo
0, 00 Max.|A k m 8§ byS rampa jednoducht (nezal omen
frekvencia [111] maxi m8l nu hodnot u.

Sklon rozb.1 [124]

Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom|5,000

rozbehu [117] (str. 74).

Hz/s

0, 001 Hz

ZrT chl eni e

rampy

frekvencie v p

rvom Yis d
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N§zov [ I Popis Def.
30000,000 Hz/s
Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117] (str. 74) nal5,000
Sklon rozb. 2 [126] frekvenciu Max. frekvencia [111] (str. 74). Hz/s
0, 001 HZZrTc;hIenie ram frekvencie v druhom ¥Y{
30000,000 Hz/s i “
DOBEH F
Skupina parametrov | 2slo [115]
Nastavenie r8mp frekvencie pre dobeh. Il de vlIiastne o
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R ERBMRYGRHEKXENCIE \ DOBEH F
N§zov Popis Def.
I["lfg]s dObI,_as dobehu pre prvl Ysek rampy frekvell500s
0, 00 s - .
3000,00 s Pr vl “wsek rampy dodoenldabehy [@21]o(str. 7d)ala hHz.t y
I["lgo]s dObI,_as dobehu pre druhl YWsek rampy frekvl|l500s
0, 00 spr uhT “sek rampy do bvevh @rekveneia [01d] (sto @4y dot hodnoty
3000,00 s parametra Zlom dobehu [121] (str. 75).
Zlom dobehu ; 50,00
[121] Zlom dobehu rampy frekvencie. Hy
0,00 MaxJAk m§& byS rampa jednoduch§ (nezal omen§) f{
frekvencia [111] [hodnotu.
[Slkzl%q dobeh. 1 Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121] (str. 75) do nuly. iglgo
0, 001 |_Jedn§ sa 0 spomalenie ram frekvencie v
30000,000 Hz/s P by
Sklon dobeh. 2 |[Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111] (str. 74) nal5,000
[129] frekvenciu Zlom dobehu [121] (str. 75). Hz/s
0, 001 |_Jedn§ sa 0 spomalenie ram frekvencie v
30000,000 Hz/s P by
Nastavenie zrlchlenia dobehu voli na
K-kontra[807] |[gel an8 frekvencia m8 opaln® znami enk|100,0%
KONTRA).
o 1 o 6Funkcia KONTRA sI1/4g~i na zI|lepgenie ovl §8d
<y’ 0 ger i aveobcon valdopravnlich prostriedkoch. Pri
0 kinetickYs energiu prostredn2ctvom brzdn®h
SKRIVKA
Skupina parametrov | 2slo [872]
Nastavenie sptsobu zaoblenia profilu frekvencie do
SI %gi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejg?
traklnlch a ¢geriavovlich aplik8ci 8ch.
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R ERBMRYGERHEKNENCIE \ S-KRIVKA
N8zov Popis Def.
Regi m - . . = .
krivky [874] Zapnutie / vypnutkiivky. a voOba regi mu S
[ Zapnd{Zapnutie zaoblenia rampvach funkci 2. T8t
krivky regi mamii vky v jednotlivlich kvadrantoch poh
i -I8ivka . . . . .
rozbeh + Zapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehan
I -I8ivka . . . . -
dobeh + Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomaOova
[ -8ivkalZapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehan
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N8zov Popis
rozbeh -
! 'BinaZapnutie /| vypnutie S krivky pri spomaOova
dobeh -
[ Rozd . .
S RozdelenieS-k r i vky na dva samostatn® S ¥seky ak
i VyZavoIenie 5x vyggej necitlivosti na zmeny -
. 0.01 % z Fnom. Necitlivos-brizaibekpa] ujna 24
neci tl i . :
gel anej frekvencie (napr. Al Nx).
i [«
Eri:/k'y[\é%]s"Nastaveniekrivostis-krivky. Jedn8 sa o mieru zal00,0%
Pri krivosti rovnej 100% sa polas behu r an
1,0 % (stredeS-kri vky line8rny YWsek s dOgkou trvania
% rampa |ine8rna. POZOR! Pri 100% krivosti
dvojn8§sobok | asu, za ktorlT by ju dosiahl a

755 MAXI MCLNY PRBPD A NAP TIE
Skupina parametrov | 2slo [1211]
Hodnota obmedzenia pr%du a nap2tia na vistupe menil a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REMAMICMILANY PRBDD A NAP TI E

N§zov Popis Def.
m.a[gjlm. Maxi m&l ny pr%d na vistupe menila v mdg510A
Horn8 hranica pr%du motora Vv motorickej p
'Magnetriadenz’ alebo v skal_§rnom ria‘d_en2 pok_ialéleg.
[355]6(|NKXma>§.pr1/4du(str.[63)52\]~ motor|cko_m regi me. P_rL n 8§ H
1,75)5 mtge pr%%d na vistupe menila prekroli$sS kr§
' momentu zotrvalnosti z8Sage, [Ble(y62z aSagen
®Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menila. P
Igla[s);é]m' Maxi m&l ny pr%d na vistupe menila v g¢gdg510A
Horn8 hranica pr%du motora v gener 8toricke
'Magnetriadenz’ alebo v skal§rnc_)m riaden‘z_ pokialé_bg.
[355]6(|Nmea>§.pr1/4d(str.[52$5ﬂ]~gener§tor|_ckom regi me. _Pri
1,75)5 mtge pr%%d na vistupe menila prekroli$sS kr§
' momentu zotrvalnosti z8Sage, miery zaSag@gen
®Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menila. P
[Maxim.
napa2ti{(Maxim&8lne ohranilenie napatia na vIstl1750%
[495]
V U/ F regime riadenia sa obmedzuje nap?3tie
regime ohraniluje nap?2tie na vistupe regul
5, 0 Ynomi n8l neho n&NpdPeitaemombo@dtondda. [ PA@]znamens§, g
200,0 % DC medzcobvode dostatok nap?2tia, je mogn® do
meni | 400V a motor 230V, nastaven2m toht
zvigenie vikonu motora a |innosS s nomin§l
Ii'\r/]lgg(m['lgqs(;?'Maxim§lny dovolenT modul alnT index n4glo75%
- o Urluje maximglny mog_nT modula!_nT index. T
13’00% t1I m aj vyggie harmonick® nap?®tia a pr%du
' nap2tia. Je mogn® kombinovaSMaxVmsohk apth b6l

756 NAFCZOVANI E
Skupina parametrov | 2slo [373] 3
Parametre regimu naf8zovania menila na roztolenl motor

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A RENAAGZOOVWANI E
N§zov Popis Def.
Naf §zov[Zapnutie regimu naf8zovania menila naVypn
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N8zov Popis Def.

[374] sp2tnej vazby ot 8]l ok. Pri uzavretom v
sp2tng8 vazba od I RC) sa naf8zovanie vy
tohto parametra.

Funkcia | etm®ho gtartu do roztolen®ho mot
Vypnut ®ul ovej frekvencie. Ak by v tomto regi me
mt ge vzni kn %&$l-Noaodrpur@thdad)" &lebo " E4-Pr e p ¥(str.i3®)".

Pri kagdom gtarte sa vykon8 hOadanie r1Tch
ZrTchleTento regim je vhodnlT na pohony =zari aden?
dopravnich prostriedkov.
Pri kagdom gtarte sa vykon8 detekcia smer
Nor m§Il nfTchl osti rotora a naf8zovan2m na roztol
zariaden?2 s vysokIm momentom zotrvalnosti
I["3$5]S "Doba hOadania frekvencie polas procesuflbs
0 1 s <OvplyvRuje richlosS ale aj presnosS n§jder
' za n8sledok, ¢ge frekvencia bude maS veOkY
Pomerlnaf/lour!uje hodnotu pr%du pre detekciu sme
roztolen®ho motora ako n8sbMbghkemagp gdil000
[778] 45).
Pri vysokom vyhOad8vacom pr¥%de je zarul en§
0, 100 ©6vyvz2jansg aj val gia brzdn8§ sil a. Spr8vna h
brzden2m a nepresnou detekciou frekvencie
757 REGUL. NAP TI A (RN)
Skupina parametrov | 2slo [747]
Parametre regul 8tora nap2atia (RN), ktorT v sebe =zahF
regul 8t or DYNAMI CKEHO DOBEHU.
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REREGUWICI ANAP TI A ( RN)
N§zov Popis Def.
Zapnutie regul 8tora kinetick®ho z8Il oh
i ednosmernom medziobvode zni govan2m v
Kinet gel ane|j _Rlefermoieol«tz ¢753] (str. 77), aby pohon nevypadol do poruchy a
Z§|'ohovenep(9rug|l chod. . - ~ Mypn
(K2) [748] S| %gi na preklenutie kr8tkodoblch viIp
vozidl §ch al e aj pri | erpadl 8§ch a v
dostatolnlT moment zotrvalnosti na hri
vyug2va na dob?2janie jednosmern®ho me
Vypnut ® Neakt2vny regul 8tor kinetick®ho z8l ohovan
Zapnut ® Kinetick® z8l ohovanie je zapnut ®.
[F§e51;e]renC|a KZ(,3e|an® nap2tie regul 8tora kinetick®ho|4500V
Hodnot a nap2tia jednosmern®ho medzi obvod

Podp?2tid&z$§I

ohovanie a ktor%% RKZ udrguje

polas vip

Prep?t i gPozrikapitolu3.1Podp?at i ee(strplid)epdtOia typu vIirobku.
2Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strpld)@patdia typu virobku
IMagn. tok prilKkoef i ci ent zn2denia magneti ck®ho toku060
KZ [1178] z8l ohovani a. '
0 30 & ]Zn2gen2m toku polas kinetick®ho z8l ohovan
' hodnote koeficientu 1.00 tok zost88va na s
Zapnuti e regul 8tora dynamick®ho dobe
j ednosmernom medziobvode zvygovan2m v
gel anej ReferehciaoDDg754] (str.78) , tak aby wudr gal
Dynam dobeh_Pougzva} s a pri__brzdenz~ al ebo zastavo‘v
(DD)[7.49] j e k dispozzcili brzdnl odpornzk M1 ggvVy pn
brzdenia (BO, brzdenie tokom). Treba
nespr8vnom nastaven2 a prebytku energ
dobehovej rampy pri STOPE ag do nek
maxi m8l nu hodnot u.
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N§zov Popis | Def.
VypnutlT VypnutlT regul 8t or dynami ck®ho dobehu.
Zapnutl Dynami ckl dobeh je zapnutl.
ZapnuztrilTDynami ckl dobeh je zapnutl a je dovolen®
[F;(;fj]renua DD(,3e|an® nap2tie regul 8tora dynamick®ho|6500V
Hodnota nap?tia jednosmern®ho medziobvod
Podp®ti®@obeh a ktor8 je regul8torom dynamick®ho
Prep®t i gPozrikapitolu3.1Podp?ti eg(strpld)ppdtOia typu vIirobku.
2Pozrikapitolu3.1Podp 2t i ee(strpld)@pdtOia typu vIirobku.
[P751]Zlongodnota zosilnenia proporcion8lnej zI1 (0500
L2m vyggia jzé ofjkgn®RiNa RTm je va|gie tl| mer
~ medzi obvodu pri skokovlchz|l og&re8§8 cRN sPa i n g
0, 000 o ; . . ~ .
zosilnenie a pri rlchlej vygagi e, aby RN z
vgdy konzultovaS s pracovn?kmi servisu VO
{752]Zlongodnota zosilnenia integralnej z|l ogky|0,100
O 001 6Ur!uje dynami ku vyregulovani a nap2tia D
' odpor ¥4l ame vgdy konzultovaS s pracovn?kmi
BsO]ZIngHodnota zosilnenia derival nej | asovej |0,200
L2m val] gia jzel ogkdynoRNa, DX Tm je regul §cia n
nap2tia medziobvodu. Pri ng8hlych vipadkoc
0,000 dfje pougitie derivalnej zlogky nevyhnutn®.
kmity regul §ci e. Zmenu tohto parametr a
servisu VONSCH s.r.o.
TImenie RN|IZosi |l neni e t1l mi acej vazby regul§toraOOOO
[1057] frekvencie. '
0.000 Pri hodnote 0O s je tlmiaci sign8l odpojen
1000,000
Frek. vyp. RI\IDoIn® ohrani| enie p8§sma frekvenci? v |10,0Hz
[1056]
0,0 Pri malTch rTchlostiach je generovanie m
Frekvencia :
frekvenciu rotora, pod ktorou sa RN vyp2n
motora [4]
758 BRZDNR MODUL
Skupina parametrov | 2slo [376]
Parametre pre nastavenie |innost.i brzdn®ho modul u.
Brzdnl mo du | (BM) sl %gi na marenie prebytolnej energi
alebo vyp2nan? (odbudzovan?2) jednof8zovlich a inlch i
pripojenie brzdn®ho odpornzka (BGontaakvtl kBoOh osva® psrviopr &jya
ni ektor|l Bl N v st upZdmjeesetul[7@4] &k.60) REBESED o0 Ext &dropek. pagruwhyu ¢ h a

[225] (str. 116).

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBERZDINH AMODUL

N§zov | Popis Def.
B Zapnutie | innost:i Brzdn®ho modulu (B

Br zdnl BM s %gi na prenos energi e, ktor§ S |

(BM) [346] spa@S do meni | a. Spr8vna funkcia je ypnu

meni|la BR a + je pripojenl vlIikonovl

VypnutlT [BrzdnT modul je vypnutT.

Zapnutl [Brzdnl modul je zapnutl a pracuje ak m§ n

Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl |l en keN menil gen

Er?%' nap. BMPracovn® nap2tie brzdn®ho modul u. 685,0 V

Podp2ti éPr i pr2lig vysokich hodnot§ch tohto paE#-

Prep®tielPrep?(stri 3) " . PravdepodobnossS, ge Vv prvej
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VOIl\l

N8§zov | Popis Def.
vyggia ak je pougitl BO mengieho vikonu.
1pozrikapitolu3.1Podp 2t i ee(strpi)epadtdia typu vIirobku.
2Pozrikapitolu3.1Podp 2 t i ee(strpld)e p 3 Oia ypu virobku.

HySter®ZHyster®zna hranica riadenia brzdn®hol|1,13V
[1645]
0,01 V &
Nastavenie zdroja blokovania |innost
Blokovanie BM [Tepel nT kont akt chr 8ni BO pred pogkK
[1204] vybraS BINx, na ktorT je tento kont g
(logickT bl ok).
Pozri voObgipar ®Be ma@@iks) [ 55 3]
ECJLEEQSS] blok. Vyhodnotenie poruchy blokovania BM. \Varovanie
\Varovanie Pri bl okovan2z BM WS53+Blokovarse BMa(stro3t)ani e "
Porucha Pri bl okovan?2 B MEA7BlokodameeBMp(sirr36)t ha "
(BBB)Z[%E;l Odpor brzdn®ho odpornzka. élhrono
0, 01 Oh
1000,00 Ohm
Spus$ teSpust2 testovanie funk| nost.i BM a B(
i mpul zov 5% polas 10s ak je menil %
stope [675] DC
7.5.9 BRZDENIE TOKOM
Skupina parametrov | 2slo [774]
Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom.
Brzdenie tokom (BT) sl Ygi na brzdenie pohonu pri chlhb

doplnenie inlTch [376g(sti.MpVv abebdediy a aynam.kidbehdDDp[@4B] (str. 77).

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBREZOERIE TOXKOM

N§zov Popis Def.
Zapnuti e |l i nnosti funkci e Brzdenie to
mnogstvo energie tel Ycej sp2tne do men

Brzdenie premen?2 na teplo motora. Pri zv1 @ramrap. BT

tokom (BT) [[776] (str. 79) sa s intenzit ouZosubnadrtokomu[77Z]o(sti TOVyY p n

[775] zvyguje budenie motora (strmosS U/F Kk
motorom telie vygg?2 pr %d. Preto by mal
dostatolne di menzovanl alebo chr&nenl

Vypnut{Brzdenie tokom je vypnut ®.

Zapnut{Brzdenie tokom je zapnut ®.

g;_a%'m]nap'Pracovn@ nap2tie brzdenia tokom. 580,0 V

Podpat(”)HOd.no.ta napatia_ medziobvvoldu pri ktorej z al

Prep?t 'Pozrikapitolu3.1Podp 2 t i ee(strpld)@pdtOia typu vIirobku.
2Pozrikapitolu3.1Podp3t i eg(strpld)epdtOia typu vIirobku.

i)(l)fo.m [7b7r$?| Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 1,00
Pr2lig vysok® zosilnenie mige spltsobi S nEH

0, 00 Nadpr {u 33) " . Pr i nul ovej hodnote je Funkc

100,00 hodnota sa vol ?2 kompromi sne tak, aby brzd
zbytolne vysokT.

Ellﬁrg] BTLasov§ kongtanta filtra vistupu bl oku HL00ms
Pom8ha prisptsobi S dynamiku brzdenia toko

10 ms . = L
hodnotu parametra zmengovas. Pr2zlig mal § |

10000 ms .
vzni k por ¥ch.

7510 OBMEDZENI

E VhKONU
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Skupina parametrov | 2slo [811]
Nastavenie podmi enok obmedzenia
extr®mnych zaSagovac2ch a tepel

konu (OV) menil a. oV
h

v
nlc podmi enkach na %Y%ko

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REGBMEDZEN|I E VhKONU

N8§zov [ I Popis Def.
VoOba regimu obmedzenia vIkond
stavoch zalne meni |l zni gova$S ma

Ob m. vikonjpor “%ch, ktor® by mohli wukonli S

[766] Ak je potrebn® udrga$S menil v |
al ebo zaSagovacz2ch pomeroch,
obmedzenia vikonu.

i Od preSagPr' prekrolen2 Jgeedage¢ni alstmizs)viadlhedsolP0% sa

zalne obmedzovaS vikon.
Pri prekroTepkRotapmemim28 €&4] hodnotu d

I 0d tepl Varovanie Tchl [767] (str.119) sa zal ne obmedzova$S vIi
[ od prdgPri prekrolen2 @pep8hgEkni a@strn26)Madhgdsok P0% sal
motora zalne obmedzova$S viIkon.

i Od ext . tPri pr ekr olTepota ETOe [BA9]o t(syr. 24) vyhodnot ene

sn2mala teploty sa zalne obmedzova$S vIi
Obmedzenie vikonu menila pri Sirekglol e
(str. 80) nad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089] (str. 80).
Obmedz2 vikon pri motorickom Ma$agehk
[1631] (str. 80).
i od Pmax/Obmedz2 vIikon
pr “d om gener. [1632] (str.80) pr o
~od Pmax|{Obmedz2 vikon i gener8torickonMaxas$Sad
ri chl osSou |gener. [1632] (str.80) pr o redn2ctvom obmedzeni a
i O0d tepl Pri prekro!Teequ otapl!oitwq Qurc®myr ¢¢673lhod
parametromVar ovani e Te(ptlll9)] isppu z[a9 ]e obmedz
Pri prekrolen? Zan&ageanica |($BEF) nfddditolu 90%
sa zalne obmedzovaS viIkon.

[ Od signsgl

[ Od Pmax _n

i gener8torickonmaxaSa
redn2ctvom obmedzenia

»w T |InT
—_. = |-+ =

[ Od preSag

Ma x . vi kon . . . .
[1631] Ohrani|l enie vIikonu motora pri m{1100 W
10 W 6 1500
Ma x . vi kon . . . .
[1632] Ohrani|l enie vIikonu motora pri g|1100 W
10 W &6 1500
P zlogk-Bmangdnota zosilnenia proporcion§|00400
[1633] v I k on uPméxpV '
- - - 5 -
1000, 0000 Reg"ul§thmaxOVpracu"Je Ieln pri akt_ vhnej
alebo "Od Pmax_gen-pr Yad o m" . Pr i z8pornej hodno
1000,0000 b
regul aln¥% odchl | ku.
I zl ogkRPmaxHodnot a integralnej | asovej kOlSs
[1634] v I k on uPméx®V '
Regul §t-PmaxOVpracuje | en pri akt2zvnej

0,00 s 06 1 0alebo "Od Pmax_gen-pr %dom" .

Viber sign§lu podOa ktor®ho sa [75] Teplota
Si gngl OV [voObe zdroj a obmbmgenikomUk(ﬂrﬁ&@))—elektromkp
"od sign8lu obm. vIk.". y

Signal

Hranica sig. pre OV |[Hr ani ca SsigqrB8 | uOVstr[80)0,8 8] a d ktorc55 0 AC
[1089] obmedzovaS vl kon. '

0,0 AC 6 20

P zlogka Ovy?gggha(é\?)slllnema proporC|on§I1,OOOO
-1000, 0000 Regul 8t or OV pracuje |len pri aktzvnej
1000,0000 z8pornej hodnote zosilnenia regul 8tor
I zl ogka OVHodnot a integralnej | asovej k|1,00$
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N8§zov [ Popis
vi konu (OV).
0, 00 s 6 10Regul 8t or OV pracuje |l en pri akt2vnej
K Emax Pmax gen Koeficient doladenia veOkost.i Q
— - -9 gener 8§t ori k®ho vIkonu motora §g1,00
[1637] - & "
richl osSou
0,01 6 1000

76 VSTUPY A VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [216] 3
Nastavenie ovl8§dac2ch, digit8lnych a anal  -govlich vstup
76.1 Bl NCRNE VSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [143]

Nastavenie bin8§rnych (digit8lnych) vstupov.

MENU\ NASTAVENIE\VSTUPY A VABITNUGRNE VSTUPY

N§zov Popis Def.

Hw. typ BINov|[Nast aveni e hardv®rov®ho sptsobu V|24V

[172] Vyhodnotenie sa tlka vgetklch bin8§rnyYrove

oV E)rOVJepInof[Iiv® bin§_rne vstupy X1:1, X1: 2, X1
pripojen® nap?tie OV (svorka X1:10).

WRY DroJegInoftliv@ bin§_rne vstupy X1:1, X1: 2, X1
pripojen® nap?tie 24V (svorka X1:8).

{:1";25 BINlI,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISovjlg2] i

0 ms O81) akt2zvna dl hgie ako hodnota tohto param

ms | as

Logika BIN1|Ur | uj e splsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[716] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Priama Ak je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
nastavenl na 0V, potom je BIN akt2zvny pri

InvertoAk je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
potom je BIN akt2vny pri 24V.

'[:1";35 BINZI,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si (100ms

O ms & Bingrny vstup zopne ag keN j e HwaypBISlovylg2] i

ms 8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paramn
| as.

Logika BIN2[Ur | uj e splsob vyhodnoteni a bin§rn6hPriama

[717] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb yogikasBiNa [Tis]t (stra81)

;:1";85 BIN3Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

Bingrny vstup zopne ag keN je HwaypBISovylg2] i

0 ms o81) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto par an

ms | as

Logika BIN3|Ur | uj e spltsob vyhodnotenia bin§rnehPriama
[718] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
Pozri v oOb yogikasBtNa [Tis]t (stra81)

'[:1";?5 BIN4Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

Bingrny vstup zopne ag keN | e HwaypBISlovjlg2] .
8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paramn
| as.

Logika BIN4A|Ur | uj e splsob vyhodnotenia bin§rneh|Priama

0O ms &
ms
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N§zov Popis Def.

[719] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v o Ob yogikasBiNa [Tl (stra8l)

'[:1"&25 BINSLasov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

O ms & Bingrny vstup zopne ag keN j e HwaypBISlovjlg2] i

ms 8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paramn

| as.

Logika BINS|Ur | uj e splsob vyhodnotenia bin§rnehIDriama

[720] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb yogikasBiNa [Tis]t (stra81)

I[:llg:eag BIN6Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si (100ms

0 ms 5 Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBSovlg2] .

ms 8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paramn

| as.

Logika BIN6[Ur | uj e sptsob vyhodnot eni a bingrnehPriama

[721] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb yogikasBiNa [Tis]t (stra81)

762 ANALCGOVE VSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [144]

Nastavenie anal -govlich vstupov, ktor® sa poug2vaj Y

signg8lov ako gelang8 frekvencia, tlak, vIigka hl adi

AIN1

Skupina parametrov | 2slo [147]

Prvl anal -govl vstup.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE V\AINUP Y

N§z o .

[1D] Popis Def.

Typ

AIN1 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[153]

0-10V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos
rozsahu od OV do 10V(~0 ag 100%) DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkos

b_10V rozsahu od 2V do 10V(-~0 ag 100 %) DC. Ak t ot
meni | vyhl §&€25-Pperwglewn(stt. 34) N1 Vyhodnotenie pol
pomocou Chyba AIN [837] (str. 115).

0-20mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:12 v rozsahu 0 ag 20 mA(~0 ag 100%) .
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mA X1:12 v rozsahu 4 ag 20 mA(~0 ag 100%) . Ak t
meni | vyhl §&€25-Pperwdfeuwn(stt. 3d4) N1 Vyhodnotenie pofi
pomocou Chyba AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN1 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr |100ms

[254]

0 ms

30000

ms

£0 %#) <, % 1'3416%. ) % ! ). v

Skupina parametrov | 2slo [150]
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Nastaveni e
ovplyvnens§

zapisovan
hodnot ou

anal

i a anal - gov®ho vstupu

- gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAhSNAIPYGOVE VWAINURGPECI CLNE NASTAVENIE AI N1

N§zov [ Popis Def.
Signgl Al IMTber sign8lu, ktorT sa bude lineg§rt-
Signal
Sig. (AIN1_A)[253] Hodnota sign8&8lu pre YroveR anal-govd-
_o_

Sig. (AIN1_B)[252] Hodnota sign§8lu pre %roveR anal -govd

-O-

AIN1_A [949] DbroveR anal -gov®ho vstupu v bode 0,00 v

0,00 V 0

AIN1_B [950] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode |10,00V

0,00 V 0

AIN2

Skupina parametrov | 2slo [149]

Dr uhl anal -govl wvstup.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARBNAIPEGOVE V\AINDIPY

N[|§D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN2 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10 vV

[154]

0-10 V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

.10V rozsahu od 2_V do 10V DC. A k tot_o napatie po
poruchu"E26-Pr er uge n(str.38) N2 Vyhodnotenie por uc hyChyba
AIN [837] (str. 115).

O-20mAH°anta anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8§8 veOkost
X1: 14 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal  -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mAX1:14 v rozs_ahu~ 4 ag 20 mA. Ak t_ento pr Yd po
poruchu" E26-Pr er uge n(str.38) N2 Vyhodnotenie por uc hyChyba
AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN2 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr|100ms

[262]

0 ms

30000

ms

£0 %#) <, % 1341 6%. ) % !) 0]

Skupina parametrov | 2slo [155]

Nastaveni e zapisovani a anal - gov®ho vstupu na

ovplyvnen8 hodnotou anal - -gov®ho vstupu.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARSNAIPEYGOVE

VAMNPFSPECI CLNE NASTAVENIE Al N2

N§zov [ Popis Def.
Si gng&l Al INTber sign8lu, ktorl sa bude lineS§r -
Signal
Sig. (AIN2_A)[261] Hodnota sign8lu pre %YroveR anal-govd-
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N§zov [ Popis

Sig. (AIN2_ B)[260] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal -gov @

-O-

AIN2_A [951] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V

0,00 V 0

AIN2_B [952] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V

0,00 V 0

AIN3

Skupina parametrov | 2slo [148]

Tret2 anal -govl vstup. Nie je pr2stupnl pre menile UNI

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPZGOVE V\AINGPY

N[|§D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN3 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[268]

0-10 V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

.10V rozsahu od 2_V do 10V DC. A k tot_o napatie po
poruchu " E27-Pr er uge n(str. 3%) N3 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 115).

0-20mAH°anta anal-gov®holvstupu zodpoved8§8 veOkost
X1: 16 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mAX1:16 v rozs_ahu~ 4 ag 20 mA. Ak t_ento pr Y%d po
poruchu" E27-Pr er uge n(str.38) N3 Vyhodnotenie por uc hyChyba
AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN3 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr|100ms

[272]

0 ms

30000

ms

£0 %#) <, % 1341 6%. ) % !) X

Skupina parametrov | 2slo [156]

Nastaveni e zapisovani a anal - gov®ho vstupu na vybranT

ovplyvnen8 hodnotou anal - -gov®ho vstupu.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARSBNAIPEYGOVE

VAMNBFSPECI CLNE NASTAVENIE Al N3

N§zov [ Popis Def.
Si gng&l Al INTber sign8lu, ktorl sa bude lineS§r -
Signal
Sig. (AIN3_A)[270) Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd-
-0 -

Sig. (AIN3_B)[271] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd-
L5 -

AIN3_A [953] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0, 00 V &

AIN3_B [954] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V
0, 00 V &
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AIN4

Skupina parametrov | 2slo [152]

Gtvrtl anal-govl vstup. Nie je pr2stupnl pre menile UN

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPZGOVE V\AINYP Y

N[|§D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN4 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10 V

[274]

0-10 V/ Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

b-10 V rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto nap?2tie po
poruchu"E28-Pr er uge n(str.38) N4 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 115).

0-20mAH°anta anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:18 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal  -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mAX1:18 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥d po
poruchu"E28-Pr er uge n(str. 3%) N4 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN4 Lasovg8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr|100ms

[278]

0 ms

30000

ms

£E0%#) <, . % .!13416%. )% !). Y

Skupina parametrov | 2slo [199]

Nastaveni e Zzapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybran'

ovplyvnen8 hodnotou anal  -gov®ho vstupu.

MENU\ NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPHGOVE VANYFGPECI CLNE NASTAVENIE Al N4

N§zov [ Popis Def.
Signgl Al INTber sign8lu, ktorlT sa bude lines§rr-
Signal

Sig. (AIN4_A)[276] Hodnot a sign8lu pre YroveR anal-govd-
L5 -
Sig. (AIN4_B)[277] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd-
-5 -

AINA_A [955] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0, 00 V &
AIN4_B [956] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V

0,00 V 0

763 RELEOVE VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [146]

Nastavenie rel®ovlich vIistupov, ktor® sl “%ugia na signal.
porucha, chod, dosiahnutie gelanlch ot8&8l ok at N.

2%, O v

Skupina parametrov | 2slo [18

6]
Nastavenie rel® 1. Rel ® - X225, COM -eXa: 26NN - X227 ENC o X2124, COMN-C
X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).
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MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARBHWPQVE VhEIELPEY 1

N§zov [ Popis Def.
. . . . Chod
R1 Zdroj [697] Nastavenie funkcie sp2nania pre rel®
motora
Chod motora Rel ® zopne ak je menil v gtarte (chode).
PripravelRel ® zopne, keN je meni|l pripravenl (REAI
Porucha Rel ® zopne ak nastane porucha v meni /| i
Brzda Rel ® zopne pri aktivg8cii [51ldnstr.clo9® mechani (
F=zel Rel ® zopne pri dosiahnut?2 gelanej frekvei
Gpeci 8l nRel ® zopne pri splnen2 podmienok v podme:r
R 1 Las . .
[307] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
2’00 > %o vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne
R1 I’Oneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [308] P ' '
2’00 S %o z8ni ku podmienky zopnuti a, rel ® rozopi
Ur | uj e sptsob vyhodnotenia rel ®o v @
R1 Logika [755] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as y|Priama
vyhodnot?2 | ogika rel®.
Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, talkf
Il nvertov|Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, t alkh
£E0%#) <, . % .! 341 6%.) % 2v
Skupina parametrov | 2slo [221] 5 3 _
Nastavenie gpeci 8| rRéZzdrof[G9F Kstr.i8® prues 2r ebly Z.vol enl " Gpeci §
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIWPQOVE VhESREUPEYGPECI CLNE NASTAVENI E R1
N§zov Popis Def.
R 1 Si|Si gn§l ktorl sa vyhodnocuje pre sp?2|[76] Stav|
[189] alebo diskr®tny signsgl. meni | a
Signal
R1 zopne . .
[301] Podmienky pre zopnutie R1. Chod
Pozri voObgtpar ammefsir.a84) [ 76 ]
R1 rozopne . .
[309] Podmienky pre rozopnutie R1.

Pozri voObgtpar ammefsir.a4) [ 7 6]

2%, O ¢

Skupina parametrov | 2slo [187]

Nastavenie rel® 2. Rel ®-X42:28, GOMv- X2129,MN\® - X2a80 (NQ 0X2:Rly COVG
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhEBHIWPQOVE VhSIBELFEY 2
N§zov [ Popis Def.

: Nastavenie funkcie sp2nania pre relRR
R2 Zdroj [698] |71 1697] (str. 86).

Poruchal

Pozri voOb Rl Z®j{687hstr. B6)
R 2 Las

[316] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
0,00 s & . . .
N Po vzni ku podmienky zopnutia, rel® zopne
R 2 L . .

Oneskorenie rozopnutia RELE. 0,00 s

rozopnutia [317] ’
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N§zov [ Popis |Def.

2’00 S Ok ug neplat?2 podmienka zopnutia, rel® e
Url uje sptsob vyhodnoteni a rel ®ov ®

R2 Logika[756] |pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | asy |Priama
vyhodnot?2 | ogika rel®.

Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, tal

I nvertov|Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, tal

EO%#) <, . % .1 341 6%. )% 2¢

Skupina parametrov | 2slo [223] 5 B _

Nastavenie gpeci 8| rRezdrof[6d8] Kstr.i8® prues 2r ebly@ Z.vol enl " Gpeci 8§

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIWPQOVE VhESREUPEYGPECI CLNE NASTAVENI E R2

N§zov Popis Def.

R 2 Si|Si gn 8§l ktorT sa vyhodnocuje pre sp?76] Stav|

[311] alebo diskr®tny signsgl. meni | a

Signal

2213] Zopne Podmienky pre zopnutie R2. Porucha

Pozri voObgtpar ammefsir.a4) [ 76 ]

R2 rozopne . .

[314] Podmienky pre rozopnutie R2.

Pozri voObptpar amaistr.da4) [ 7 6]

2%, O X

Skupina parametrov | 2slo [188]

Nastavenie rel® 3. Nie je pr2stupni pre meni |-¥23UNI FRE N
COM - X2:32, NO - X2:33.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARBHIWUPLQVE VhESRBELPEY 3

N§zov | Popis Def.
. Nastavenie funkcie sp2nania pre r eRX .

R3 Zdroj [699] |70 [697] (str. 86). Pripr

Pozri voOb Rl Zmji6a7h éstr. 862

R 3 Las . .

[324] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s

S’OO S %50 vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne

R3 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s

rozopnutia [325] P ' '

2’00 S Ok ug neplat?2 podmienka zopnutia, rel ® eq(
Url uje sptsob vyhodnot eni a rel ®o v @

R3 Logika[757] podmi enk a, potom sa vyhodnotia | as ylPriama
vyhodnot?2 | ogika rel®.

Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, talk

I nvertov|Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, tal

EO%#) <, . % .1 341 6%. )% 2%

Skupina parametrov | 2slo [226] 5 B .

Nastavenie gpeci 8l ne&p Zdfou[eoR]c (ste 87pr enus 2| ®y 3. zvol enl "Gpe

pr2stupn8 pre menile UNIFREM 400 M.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWPOVE VhSEUPEYGPECI CLNE NASTAVENIE R3
| N§zov I Popis | Def. |
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N8zov Popis
R 3 Si|Si gn §| ktorT sa vyhodnocuje pre spi76] Stav
[320] alebo diskr®tny signsgl. meni | a
Signal
R3 zopne . . .
[321] Podmienky pre zopnutie R3. Priprav
Pozri voObgtpar ammefsir.a4) [ 7 6]
R3 rozopne . .
[322] Podmienky pre rozopnutie R3.

Pozri voObgtpar ammefsir.a4) [ 7 6]

764 ANALCGOVE VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [145]

Nastavenie anal-govich vIistupov, ktor® sl %gia na pr
nadradenTch riadiacich alebo diagnosticklch syst®mov a
pr2stroje atN.

AO1

Skupina parametrov | 2slo [370]

Prvl anal -govl vistup jeXVybvedeXfo@Mlss-X1V o0l ky : XIR6 mes
UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARSNAIPYGOVE VHNBJIUPY

Ng§zov [ Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ anal -gov®ho vistupu. 0-20mA
VypnutT Anal -govl vIistup je vypnutl. Na svork
0-20mA Anal -govl vIistup {0micuje v rozsahu 0
4-20mA Anal -govl vIistup {0micuje v rozsahu 4
IAO1 Zdroj [1076] VoOba veliliny, ktor§ sa zobr|Frekv.MNabs.
Frekv. MN abs. Na vIstupe Fieke MNabs [d72]t (str. 17).
Pr ¥%d MT Na vIstupe Pjrésdh ddistrglid) ]
VT k on Na vIstupe V|l & omo(grél®i a
Prv¥%d ETO Na vIistupe Pjrésdh EdrOstt28)7 0 ]
[Moment Na vIstupe Momenth6d]dsirol6)a
Gpeci 8§l ny Na vistupe je veliling vybratg z par a
Filter AO1 [731] Lasov8 kongtanta filtra prv®H0ms

0 ms 6 30000
Sig. (AO1_A) [360]

Hodnota sign8lu zodpovedaj %c §

bode A. 0,00 Hz

0, 0 0 Mak. frekvencia
[111]

Hodnota sign8lu zodpovedaj Yac ¢

Sig. (AO1_B) [361] bode B. 50,00 Hz
0, 0 0 Mar. frekvencia

[111]

AO1_A [941] BroveR anal -gov®ho vistupu v [0,00mA
0, 00 mA &6 20

AO1_ B [942] DroveR anal -gov®ho vIistupu v |20,00mA

0, 00 mA & 20

[472] Frek. MN

Signgl AO1 [[Viber gpeci 8l neho signglu PT 8 bs

Signal

AO2
Skupina parametrov | 2slo [371]
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DruhlT anal -govl vistup j-&X1lvu e d & (@PBa- X4 v d 7k y X1218 jues s
UNIFREM 400 M).

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARSNAIPYGOVE VHBJ2UPY

N§zov Popis Def.
Typ anal -gov®ho vIistupu. Mognost iTyp AGL) .

Typ AO2 [362] (358] (st 88) 0-20mA

Pozri voOb yypAQ@L[3%8h¢str.i88)

AO2 ZdrojVoOba veliliny, ktor§ sa zobrazuje Nt 1

[1077] s¥% anal ogi AOK ®@drof[10A6D (StL 88). *

Pozri v oObyYOlZdroj EL07e] t(str.s888)

'[:7'225 AOZI,_asov§ kongtanta filtra prv®ho r8du p0Oms

0 ms o}

ms

[33'36] (AOZ—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj Yca %YWrovni [0,00A
46 -

0, 00w o dnota z§vis?2 od vikonovej rady menil a.

[33'38] (AOZ—B)Hodnota sd pgonv8e dua jz¥ec a Yar ov ni anal - gov ®|6,00 A

0, O Qw«2*0 ~

‘Hodnota z8vis2 od vlikonovej rady menil a.
AO2 A[945] [ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode A. |0,00mA

0, 00 m
20,00 mA

AO2 B[946] |[ProveR anal - gov®ho vistupu v bode B. [20,00mA

0,00 m
20,00 mA
Sign§8l
[364]

[ 42]

Viber sign8lu podOa ktor®ho sa bude lMT

Signal

AO3

Skupina parametrov | 2slo [372]

Tret2 anal -govl vistup |j-eX1vy2v3e debhdn @rda. sNioer kjye pPrl2usst upr
UNIFREM 400 M.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VHBA3UPY
N§zov [ I Popis Def.
Typ anal -gov®ho vistupu. Mognost
Typ AO3 [363] Typ AO1 [358] (str. 88).
Pozri voOb JypAQ@L[3%8h¢str.i88)

. VoOba veliliny, ktor8 sa zobrazu
AO3 Zdroj [1078] nastavenia s¥% aAGllZdrgj[lodd] &tr.88).A0 1

Pozri v oOb2OlZdroj HO@e] t(str.888)

0-20mA

VT ko

Filter AO3 [733] Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r§|0ms
0 ms © 30000
Sig. (AO3_A) [367] Hodnota sign8lu zodpovedaj Yca 1/4ro|O,OW

-3000000000, (
3000000000,0 W

6000,0
W

Sig. (AO3_B) [369] Hodnota sign8lu zodpovedaj Yca %ro

-3000000000, (
3000000000,0 W

AO3 A [947] broveR anal -gov®ho vistupu v bodg000mA
0,00 mA & 20
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N§zov [ I Popis Def.
< ~ 20,00
IAO3_B [948] BbroveR anal -gov®ho vIstupu v bodemA
0, 00 mA 6 20
. Viber sign8lu podOa ktor ®ho sa bf6f]
Signsl AO3 [sttup. VT ko
Signal
7.6.5 IRC
Skupina parametrov | 2slo [435] 3
Nastavenie parametrov sn2mala |RC1, ktorl sa poug?va
a prip8ja sa do roz-gNioV&ECiLleh®I| mbd o EFrek IR®L [434) (str.20.uj e v
MENU\ NASTAVENIEA\VSTUPY A VRIBOQUPY
N§zov Popis Def.
Polet . Pol et impulzov I RC na jednu ot&8] ku zo |1024
IRC1 [436] ' P J ~
0 8 4000
Pol et . Pol et impulzov I RC na jednu ot8l| ku zo (1024
IRC2 [827] ’ !
~ Pre n2zkoot8|l kov® motory sa volia I RC sn
0 o 4000po!tom i mpul zov na ot 8| ku.
Peri.da [PE7ri-da pre vipolet rTchlosti 1RC. Zvl
N richlosti, veOk88 hodnota m!ge splsobil2
rich. I R : . ~ .
kvality regul 8cie rlchlosti
1 6 100
Filter r|-. ~ .
[1641] Filter rlchlosti Il RC1 a | RC2. 0,0 ms
0, 0 ms
ms
%r;g]r ot IRCIb o arita vyhodnoteni aBy ] chhwo&t inl RCB HPriamy
Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urlen§ zap
InverznTvlberom tejto voOby sa bez potreby prep
rl chl osti
7.6.6 IRC2/ARC
Skupina parametrov | 2slo [826] y
Nastavenie parametrov sn2mala polohy a rlchlosti | RC2
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhIBA2MRY
Ng§zov [ Popis Def.
IRC2/ARC typ [824] Typ pripojen®ho modul u pre mer ani glRC2
IRC2 Nie je pripojenl modul na meranie abs
RM-RES Je pripojenl modul na merani e absol Yt
RM-SERVO Je pripojenl rozgirovac? mo du | na | 3
s®ri ov¥% | inku.
Smer ot. IRC2/ARCPol arita vyhodnoteni a rTchIossti-B)lPriam
[829] i nver zZAhpre IRCB. Y
Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urlentg§
Inver znl VI berom tejto voOby sa bez potreby p
richl osti
ARC Komp. dopr. Kompenz8cia dopravn®ho oneskoreni{O &
onesk. [688] SERVO a | ej Spracovanz2m.
o 6s 6 800 {
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7.7 FUNKCIE

Skupina parametrov | 2slo
Nastavenie a voOba rtzny
7.7.1 PLC FUNKCIE

Skupina parametrov | 2sl o

Zabudovan® numerick® a |

[ 532]

ch voliteOnTch funkci 2

[ 315]

ogick® bloky nahradzuj

meni | a

Yac e

" Y#+0 ", 1 +9
Skupina parametrov |2slo [166]
Vytvorenie |l ogicklch v2azieb medzi signsgl mi. Prv®
|l ogick® bloky reaguj ¥% do 10ms.
, " éAOl OAT EA
Skupina parametrov | 2slo [1024]
Nastavenie | asov oneskorenia LB.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CKf£ BLBKYASOVANI E

N§zov [ Popis Def.
Las zap. Oneskoreni e .!gsu zaphlBtipaeLﬂS..asVz(a;tqelajﬂ0,00
’ potrebn® url| i S pre ktor® LB je danl | §s
0, 00 s 0O
LB pre | g/Tber logicgiehkbodo®oga uplatn? Lmaass tzg
[1033] [1025] (str. 91).
Pozri voObyopacametstr@By [ 8]
Las zap. Oneskoreni e .!gsu Zzaph®t ipaeLEB..asszst@NQlajﬂO,OO
i potrebn® url| i S pre ktor® LB je danl | §s
0, 00 s &
LB pre | g/Tber logicklich blokov pre ktor®asa z
[1034] [1026] (str. 91).
Pozri voObyopacametstr@By [ 8]
Las zap. Oneskoreni e _!gsu Zzaph®t ipaeLiB_.asVz@stqglaji0,00
" potrebn® ur| i S pre ktor® LB je danl | §s
0, 00 s &
LB pre | g/Tber logicklich blokov pre ktor®asa z
[1035] [1027] (str. 91).
Pozri voObyopacametstr@By [ 8]
Las zap. Oneskoreni e _!glsu zaplllBtipaeLﬂS_.asVz(a;talelajﬂ0,00
" potrebn® ur| i S pre ktor® LB je danl | §s
0,00 s &
LB pre | g/Tbe logicklch blokov pre ktor® Isas up
[1036] [1028] (str. 91).
Pozri voObyopacametstr@lyy [ 8]
Las vyp. Oneskoreni e .!gsu vyphBtipaeLH,S..ava@tpNglaj&O,OO
" potrebn® ur|]i S pre ktor® LB je danl | gs
0,00 s &
LB pre | gVIber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1037] [1029] (str. 91).
Pozri voObyopacametstr@gy [ 8]
Las vyp. Oneskoreni e .!gsu vyphBtipaeLH,S..ava@tpNglajjO,OO
" potrebn® ur|]i S pre ktor® LB je danl | gs
0, 00 s O
LB pre | g/Tber logicklich blokov pre ktor®@asayv
[1038] [1030] (str. 91).
Pozri voObyopacametstr@gy [ 8]
Las vyp. [Oneskorenie |asu vyphBtipaelB.asV v@tpbH2jgo,00
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N8§zov [ Popis
potrebn® urliS pre ktor® LB je danl | {s
0, 00 s &
LB pre | gVIber Il ogicklch blokov pre ktor®asayv
[1039] [1031] (str. 91).
Pozri voObyopacametstr@hy [ 8]
Las vyp. Oneskoreni e .!gsu vyphBtipaeLﬂS..ava@tQ@Z:)jj0,00
’ potrebn® ur| i S pre ktor® LB je danl | §s
0,00 s &
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®@asayv
[1040] [1032] (str. 92).
Pozri voObyopacametstr@ly [ 8]
LB Reset
Skupina parametrov | 2slo [1041]
Nastavenie resetovania LB. Vybrat® LB sa nastavi a
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ B LBRESET
N§zov [ | Popis Def.
LB Reset [1045] Viber |l ogicklch blokov pre ktor® sa u
Pozri voObyopacametstr@By [ 8]
LB Reset [Viber sign§lu pre Reset LB. Ten sa s|
[1042] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny s
Signal
I[‘loB43] Reset Podmienky aktiv8cie resetu |logick®ho [
-0 -
LB Reset NDeaktiv8cia resetu LB: V. pr2pade | 2s¢qg
[1044] ako nastaven8§ %YroveR.
-0 -
LB1 fast
Skupina parametrov |2slo [167]
Nastavenie prvej rlchl ej l ogi ckej oper 8§cie (reaguje
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ B LBORAST
N§zov | Popis Def.
[L6§5]1 OIC’ETyp |l ogickej oper8cie, ktor8 sa pougiij gOR
OR Oper8cia logickl sw et. VIistup je aktz2vny
AND Oper8cia logickIl s¥%W in. VIistup je akt?2vny
XOR Oper8cia exluz2vny s%l et. VIistup je akt
neaktz2vny).
RS Kl opnl obvod RS. VTstup_sa nastav?2 neakt}
akt2vny ak druhl vstup je aktz2vny.
= Oper8cia rovn8§ sa. VIistup je akt2vny ak s
- Oper §cia v&|l gie alebo rovn®. Vistup je 4
druhl .
> Oper 8cia v2] gie Vistup je akt2vny ak je
LB1 Yar ~ ) -
Typy vstupov a vlIistupov pre logickIl bl (
|£1008] _
! V|~VTstup |l ogi ck®ho bloku bude negovant'.
negovanl
Inego\\//satanJPrVT vstupnl sign8l je negovantl.
[ VstuPruhlT vstupnl sign8l je negovanl.
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N§zov [ Popis |Def.
negovanl

[ Vstup [Prvli vstup LB reaguje na n8begn% hranu si
[ Vstup [Druhl vstup LB reaguje na n8begn% hranu g
[ Vstup |Prvli vstupnl sign8l nepoug2va hyster®ziu.
[ Vstup [DPruhlT vstupnl sign8l nepoug2va hystr®ziu.
[ Vstup |Prvl vstup LB sa vyhodnocuje intervalovo
[ Vstup [DruhlT vstup LB sa vyhodnocuje interval ovd
LB1_1 viber sign8lu pre 1. vstup LB1. Ten sal
[577] vybranl buN | 2sel nl al ebo diskr®tny si g
Signal

l[‘;gl zopne Podmienky pre zopnutie LB1_1. -
-5 -

LB1_1 rozopneLB1_1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[579] nastavens§8 YiaroveR.

-5 -

LB1_2 viber sign8lu pre 2. vstup LB1. Ten sal
[580] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

I[‘Silﬂz Zzopne Podmienky pre zopnutie LB2. -
-0 -

LB1_2 rozopneLB1_2 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[582] nastavens8§ YWroveR.

-5 -

LB2 fast

Skupina parametrov | 2slo [168]

Nastavenie druhej rlichl ej |l ogi ckej oper 8cie (reaguje

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI| CK£ BILBQRABT

N§zov | Popis Def.
L B2 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktorg8 sa pou\c‘]ioR
[626] anal ogichk®1ls olper B(str.82).[ 6 25]

Pozri voObyBpaopme (82 [ 625]

LB2 YrlTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1009] LB1 %r ovn(tr.921 00 8]

Pozri voObyBpaftamenetad2l 00 8]

LB2 1 viber sign8lu pre 1. vstup LB2. Ten saf
[583] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
Signal

I[_SBSiTl zopne Podmienky pre zopnutie LB2_1. -
-5 -

LB2_1 rozopne|LB2 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[585] nastaven§ ¥roveR.

L5 -

LB2_ 2 viber sign8lu pre 2. vstup LB2. Ten saf
[586] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
Signal

I[‘SBgzﬁz Zzopne Podmienky pre zopnutie LB2_2. -
-5 -

LB2_2 rozopne|LB2 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[588] nastavens§8 YiaroveR.
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N8§zov | Popis |Def.
L5 -

LB3

Skupina parametrov | 2slo [169]

Nastavenie tretej | ogickej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BIB3KY

N8§zov | Popis Def.
L B3 opdTyp |l ogickej oper 8ci e, ktorg8 sa pougiOR
[627] anal ogi ckh®1ls olpr B (str.82).[ 6 25]

Pozri voObyBpaopme B (82 [ 625]

L B3 YrTypy vstupov a vistupov pre logickIl Dbl
[1010] LB1 %r ovn(str.921 00 8]

Pozri voObyBpa#tamen(tad2l 00 8]

LB3 1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LB3. Ten sal
[589] vybranlil buN | 2sel nl alebo diskr®tny sig
Signal

I[_SES;)%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB3_1. -
L5 -

LB3_1 rozopne|LB3 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[591] nastavens8 YWroveR.

- -

LB3_ 2 Vi ber sign8lu pre 2. vstup LB3. Ten sal
[592] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny sig
Signal

I[‘SE;S;TZ zopne Podmienky pre zapnutie LB3_2. -
L5 -

LB3 2 rozopne |L B3 _ 2 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho si|
[594] nastaveng8 YWroveR.

- -

LB4

Skupina parametrov | 2slo [170]

Nastavenie gtvrtej l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BIBOKY

N§zov | Popis Def.
L B4 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktorg& sa pougiOR
[628] anal ogich®1ls olper B(str.82).[ 6 25]

Pozri voObyBpaopme (82 [ 625]

L B4 Y“rTypy vstupov a vistupov pre logickI bl
[1011] LB1 %r ovn(str.921 00 8]

Pozri voObyBpatamenetad2)l 00 8]

LB4 _1 viber sign8lu pre 1. vstup LB4. Ten sal
[595] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®t ny sig
Signal

I[‘589‘(13T1 zopne Podmienky pre zapnutie LB4_1. -
L5 -

LB4_1 rozopne|LB4 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[597] nastavens§8 YiaroveR.

_o_
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N8§zov | Popis

LB4_2 viber sign8lu pre 2. vstup LB4. Ten sal
[598] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®t ny sig
Signal

I[‘58;;T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB4_2. -
-5 -

LB4_2 rozopne(LB4 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[600] nastaven§ YroveR.

-5 -

LB5

Skupina parametrov | 2slo [171]

Nastavenie piatej l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBOKY

N§zov | Popis Def.
LB5 opdTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor8§ sa pougiOR
[629] anal ogi ck®1s olpBr B (str.82).[ 6 25]

Pozri voObyBpaoame € (st 82) [ 625]

LB5 YrTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1012] LB1 %r ovn(str.921 00 8]

Pozri voObyBpa#tamen(tad2)l 00 8]

LB5 1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LB5. Ten sal
[601] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sigd
Signal

[L6%52T1 zopne Podmienky pre zopnutie LB5_1. -
-5 -

LB5_1 rozopne|LB5_1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[603] nastavens8§ YWroveR.

L5 -

LB5 2 ¢viber sign§lu pre 2. vstup LB5. Ten sal
[604] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny sig
Signal

[LG%%Z zopne Podmienky pre zopnutie LB5_2. -
L5 -

LB5_2 rozopne|LB5_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[606] nastaveng8 YWroveR.

-5 -

LB6

Skupina parametrov | 2slo [173]

Nastavenie ¢giestej |l ogickej oper8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI| CK£ BLBOKY

N§zov | Popis Def.
L B6 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[630] anal ogi ch®1ls olper B (str.82).[ 6 25]

Pozri voObyBipaopme (82 [ 625]

L B6 Y%rTypy vstupov a vistupov pre logickIl Dbl
[1013] LB1 %r ovn(str.921 00 8]

Pozri voObyBpa#tamenitad2)l 00 8]

LB6 1 sViber signg§lu pre 1. vstup LB6. Ten sal
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N8§zov | Popis

[607] vybranlT buN | 2selnl alebo diskr®tny sig
Signal

I[_GB())%T]- zopne Podmienky pre zopnutie LB6_1. -
-5 -

LB6_1 rozopne(LB6 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[609] nastaven§ YroveR.

-5 -

LB6_2 viber sign8lu pre 2. vstup LB6. Ten sal
[610] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
Signal

LB6_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB6_2. -
[611]

-5 -

LB6 2 rozopne |L B6 _ 2 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho si|
[612] nastavens§8 YiaroveR.

L5 -

LB7

Skupina parametrov | 2slo [174]

Nastavenie siedmej | ogickej oper8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBOKY

N§zov | Popis Def.
LB7 opdTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor8§ sa pougiOR
[631] anal ogi ck®1s olpBr B (str.82).[ 6 25]

Pozri voObyBpaopme (82 [ 625]

L B7 YrTypy vstupov a vistupov pre logickIl Dbl
[1014] LB1 %r ovn(str.921 00 8]

Pozri voObyBpa#tamenetad2l 00 8]

LB7 1 viber sign§lu pre 1. vstup LB7. Ten sal
[613] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny sig
Signal

I[‘GBlle zopne Podmienky pre zopnutie LB7_1. -
L5 -

LB7_1 rozopne|LB7 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[615] nastavens8§ YWroveR.

-5 -

LB7_2 vViber sign8lu pre 2. vstup LB7. Ten saf
[616] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
Signal

I[‘GE?L%Z zopne Podmienky pre zopnutie LB7_2. -
-5 -

LB7_2 rozopne|LB7 _2 rozopne: V pr2?pade | 2seln®ho si|
[618] nastaveng8 YWroveR.

L5 -

LB8

Skupina parametrov | 2slo [175]

Nastavenie !smej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CKE£

BIBOKY

25. marca 2026

Strana 96 z 187



UNIFREM v.5.32x

VONSCH

N8§zov | Popis
L B8 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[632] anal ogich®1ls olper B (str.82).[ 6 25]
Pozri voObyBpaopme (82 [ 625]
L B8 YrTypy vstupov a vistupov pre logickIl Dbl
[1015] LB1 %r ovn(str.921 00 8]
Pozri voObyBpa#tamen(tad2l 00 8]
LB8 1 Vi ber sign8§lu pre 1. vstup LBS. Ten saf
[619] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®t ny sid
Signal
I[‘68280T1 zopne Podmienky pre zopnutie LB8_1. -
L5 -
LB8_1 rozopne|LB8 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho sil|
[621] nastaven8§ YroveR.
-5 -
LB8 2 Vi ber sign8lu pre 2. vstup LBS. Ten sal
[622] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
Signal
I[‘GE;%TZ zopne Podmienky pre zopnutie LB8_2. -
L5 -
LB8 2 rozopne |L B8 2 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho si|
[624] nastavens§8 YiaroveR.
-5 -
5-%2)#+0 ",/ +9
Skupina parametrov | 2slo [176]
Vytvorenie vipoltovlich v&azieb medzi signs8gl mi Reaguj %
NB1
Skupina parametrov | 2slo [191]
Nastavenie prv®ho numerick®ho bl oku.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\NUME Rl CK£ BNBDKY
N8zov [ | D] Popis Def.
VI ber signglu re 1
NB1 vstup 1 [633] spracujegpod()a pvybra'
Signal
VIiber S i ngl u re 2
NB1 vstup 2 [634] spracujegpodéa pvybra'
Signal
. T oper 8ci e, ktor
NB1 oper 8cia [635] nﬁ?neri?:kT§bIok. plus
plus Vistup NB je s¥% et vstupnlch
m2 nus Vistup NB je rozdiel vstupnlg
kr §t Vistup NB je s¥% in vstupnlch
minimum Vistup NB je minimum zo vstudg
maximum Vistup NB je maximum zo vstudg
abs Vistup NB je absol “tna hodnot
ciltor Vistup NB je filtrovanl pruvl
podOa druh®ho vstupu.
Vistup NB je jeden zo vstupn
multiplexor neaktzvny | e pougit§ hodnot g
sign8l akt2zvny je pougits88 hod
i ntegr 8tor Vistup NB je integrovanl V
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N8zov [ | D] Popis

vstupom 2 Vistup NB je satu
vistupu A a na maxi mum podQOa
Vistup NB je menenl podOa kr

rampa hodnotu wvstupu 1. Ak je akt
priamo kop2rovanl na vistup.
Vistup NB je modulo s¥% tu vs

plus_mod rozsahu na vistupe.
S| Y i na riadenie n
oper §ci u mul tiplexo

. . Vvstupov. Pre ostatn

NB1 riadenie [1279] povoOovac? vstup. AkAkt2vny
oper 8ci a, i nak s i
hodnotu.

Pozri voObgipar ®Be ma@@iks) [ 55 3]
Viber vistupn®ho pa

NB1 vistup [1254] bude N B zapisovas,|
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal

NB1_A [1257]

Vi sl edok
bode A.

oper 8ci e

0,000000000000

-999999984306749000, 0

999999984306749000,000000000000

Vi stup (NB1_A) [1255

Hodnota vIistupu NBDA

[1257] (str. 98).

5 -

NB1_B [1258]

VI sl edok
bode B.

oper 8ci e

>

100,000000000000

-999999984306749000, ¢
999999984306749000,000000000000

. Hodnota vIistupu NBDH

Vistup (NB1_B) [1256u%&(wﬂ&. -

-5 -

NB2

Skupina parametrov | 2slo [300]

Nastavenie druh®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNBDKY

N§zov [ | D] Popis Def.

Viber sign8§lu pre |

NB2 vstup 1[637] spracuje podOa vyb

Signal
Viber sign8lu pre

NB2 vstup 2 [638] spracuje podOa vyb|

Signal

. Ty p oper 8ci e, kto

NB2 oper 8cia [639] numericki bl ok. plus

Pozri voObWBApaopme € Ksir.®7)[ 635]

NB2 riadenie [1280] |Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 98). |A kt2vny

Pozri voObgipar ®@e ma@tks) [ 55 3]
Viber vistupn®ho

NB2 vistup [1259] ktor®ho bude NB |
line8rnej prevodo
danej bodmi A,B.

Signal

NB2_A [1262] Visledok oper8cie |0,000000000000
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N§zov [ I D]

Popis

VONSCH

bode A.

-9999099984306749000,
999999984306749000,000000000000

00

Vistup (NB2_A) [1260]

Hodnot a vistupu
NB2_A [1262] (str. 98).

5 -

NB2_B [1263]

Visl edok
bode B.

oper 8ci e

100,000000000000

-999999984306749000,
999999984306749000,000000000000

00

Hodnot a vistupu

Vistup (NB2_B) [1261] |\g> g1263] (str. 99).
-5 -
NB3
Skupina parametrov | 2slo [302]
Nastavenie tretieho numerick®ho bl oku
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNB®KY
N§zov [ | D] Popis Def.
NB3 vstup 1 [1016] Viber signS8lu pre |
spracuje podOa vyb
Signal
Viber sign8lu pre
NB3 vstup 2 [1017] spracuje podOa vyb/|
Signal
. TyDp oper 8ci e, kto
NB3 oper8cia [1018] numericki bl ok plus
Pozri voObWBpaoame €sk.87)[ 6 35]
NB3 riadenie [1281] |Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 98). Akt 2vny
Pozri voOb®ipar dGe ma@iks) [ 55 3]
Viber vistupn®ho
NB3 vistup [1264] kt or ®ho bude NB |
' ine8rnej prevodo
danej bodmi A,B.
Signal

NB3_A [1267]

VIisl edok
bode A.

oper 8ci e

0,000000000000

-999999984306749000,
999999984306749000,000000000000

00

Vi stup (NB3_A) [1265]

Hodnot a vistupu
NB3_A[1267] (str. 99).

5 -

NB3_B [1268]

Visledok oper8cie

100,000000000000

bode B.
-999999984306749000, 00
999999984306749000,000000000000
N Hodnot a vistupu
Vistup (NB3_B) [1266] |\g3 g1268] (str. 99).

L5 -

NB4

Skupina parametrov | 2slo [310]
Nastavenie gtvrt®ho numeri ck®ho bl oku.
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME R CK£ ENBOK Y
N§zov [ | D] Popis Def.
NB4 vstup 1 [1020] Viber sign8lu pre |
spracuje podOa vyb
Signal
Viber sign8lu pre
NB4 vstup 2 [1021] spracuj e pod0a vybl
Signal
NB4 operScia [1022] Typ o operscle. KOs
Pozri voObWBpaopme 8 Ks«.&7)[ 63 5]
NB4 riadenie [1282] |Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 98). Akt zvny
Pozri voOb®ipar ®dGe ma@iks) [ 55 3]
Viber vistupn®ho
NB4 vistup [12609] ktor®ho bude NB |
' ine8rnej prevodo
danej bodmi A,B.
Signal
NB4_A [1272] VIsledok operS8cie 550000000000
bode A.
-999999984306749000, 00
999999984306749000,000000000000
. Hodnot a vistupu
Vistup (NB4_A) 112701 INgg A[1272] (str. 100). ]
5 -
NB4 B [1273] VIisledok opers8cie },50400000000000
bode B.
-999999984306749000, 00
999999984306749000,000000000000
. Hodnot a vistupu
Vistup (NB4_B) [1271] INpg p[1273) (str. 100).
5 -
NB5
Skupina parametrov | 2slo [1672]
Nastavenie piateho numerick®ho bl oku.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME R| CKE£ ENB®K Y
Ng§zov [ 1| D] Popis Def.
Viber sign8lu pre 1
NB5 vstup 1[1674] spracuje podOa vybr al
Signal
Viber sign8lu pre 2
NB5 vstup 2 [1675] spracuje podOa vybr al
Signal
. Typ oper 8§ci e, ktor
NB5 oper8cia [1676] numericki bl ok. plus
Pozri voObWBpaopme 8Ks&.&7)[ 63 5]
S| Yag i na riadenie n
oper 8ci u mul tiplexo
. . vstupov. Pre ostatn 2
NB5 riadenie [1677] povoOovac2 vstup. AI«Akt vny
oper 8ci a, i nak S
hodnotu.
Pozri voObgipar ®@e ma@iks) [ 55 3]
. Viber vistupn®ho pa
NB5 vistup [1678] bude N B zapisova$sS,|
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N§zov [I| D]

VONSCH

Popis

prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal

Visl edok

oper 8ci e

NB5 A [1679] 0,000000000000
bode A.
-999999984306749000, ¢
999999984306749000,000000000000
. Hodnota vIistupu NB®DA
Vistup (NB5_A) [1680aa’ 0 |
(5 -
NB5_B [1681] VIsledok —oper§cie nly,4500000000000
bode B.
-999999984306749000, (¢
999999984306749000,000000000000
. Hodnota vIistupu NB®DH
VI stup (NB5_B) [1682[1681](Str.101). -
L5 -
NB6
Skupina parametrov | 2slo [1673]
Nastavenie giesteho numerick®ho bl oku.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ ENB®K Y
N8zov [ | D] Popis Def.
Viber sign8lu pre 1
NB6 vstup 1 [1683] spracuje podOa vybral
Signal
Viber sign8§lu pre 2|
NB6 vstup 2 [1684] spracuje podOa vybra
Signal
. Typ oper 8ci e, ktor
NB6 oper 8cia [1685] numericki bl ok. plus
Pozri voObWBpaopme € Ksi.®7)[ 635]
S| Yg i na riadenie n
oper 8§ci u mul tiplexo
, , vstupov. Pre ostatn 2
NB6 riadenie [1686] povoOovac2 vstup. AI«Akt vny
oper 8ci a, i nak S i
hodnotu.
Pozri voOb®ipar ®dGe ma@iks) [ 55 3]
) Viber vistupn®ho pa
NB6 vIistup [1687] bude N B zapisovas,|
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.
Signal
NB6_A [1688] Visledok operS8cie nl,,0000000000
bode A.
-999999984306749000, 0
999999984306749000,000000000000
. Hodnota vIistupu NB®A
VI stup (NB6 _A) [1689[1688](str.101). ‘
L5 -
NB6_B [1690] VIsledok —oper§cie nly,4000000000000
bode B.
-999999984306749000, 0
999999984306749000,000000000000
. Hodnota vistupu NB®&H
Vistup (NB6_B) [1691c00"" 0. -
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\l/ONSCH‘

N8zov [ | D] Popis
L5 -
Data 1 [636] Ug2vateOskIl par amet e[1,000000000000
-999999984306749000, @S| Ygi na ukl adani e parametr
999999984306749000,000000000000 numerick® alebo | ogick® bl oky
Data 2 [640] Ug2vateOskl par amet €[1,000000000000
-999999984306749000, QS| Ygi na ukl adani e parametr
999999984306749000,000000000000 numeri ck® alebo | ogick® bl ok}
Data 3 [1019] Ug2vateOskl par amet €[1,000000000000
-F999999984306749000, 0S| Ygi na ukl adani e par ametr
999999984306749000,000000000000 numerick® alebo | ogick® bl oky
Data 4 [1023] Ug2vateOskl par amet €1,000000000000
-999999984306749000, @S| Ygi na ukl adani e parametr
999999984306749000,000000000000 numeri ck® alebo | ogick® bl ok}

— = =

Data hex 5 [334] lngt ‘Iigf/ gjOS 'S‘ 1/43 tp;\:;_met 40x0000

~ S| g i na ukl adani e arametr
0x0000 o6 OxFFFFFFFF numgrick® al ebo Iogicpk® bl oky

Ug2vateOskl aramet ¢

Data hex 6 [467] lg Shstave. P 0x0000

~ S| ¥ag i na ukl adani e arametr
0x0000 6 OxFFFFFFFF numgrick® al ebo Iogicpk® bl oky
Data 7 [1670] Ug2vateOskIl par amet e[1,000000000000
-999999984306749000, (S| Ygi na ukl adani e par ametr
999999984306749000,000000000000 numerick® alebo | ogick® bl oky
Data 8 [1671] Ug2vateOskl paramete|1,000000000000
-999999984306749000, 0S| Ygi na ukl adani e par ametr
999999984306749000,000000000000 numeri ck® alebo |l ogick® bl oky
772 KONCOVE SPENALE
Skupina parametrov | 2slo [875]
Nastaveni e koncovl ch sp2nal ov, ktor® sl %gia na

spomal eni e)
koncov®ho

v
sp2nal a.

konkr ®t nych

udal osti ach.

KS1

Skupina parametrov | 2slo [876]

Nastavenie prv®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSA L E

N§zov [ I Popis Def.

Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.

i Spoma()ovepri zopnut 2 KS meni | obmedz2 rTchlosS
smere (Frek. KSx).

[ Dr&§ha + $Pri zopnut2 KS motor prejde nastaven¥

[ Stop Pri zopnut?2 KS menil| zastav?2 v danom s

[ Pre reverKoncovl sp2nal reaguje |l en v reverznom

! Pri zopnut?2 KS meni | obmedzuje moment

I Zosl abovgakt2vna voOba "Pre reverz" obmezd? sa
kl adnl .

. . ~ Pri zopnut 2 KS meni | v n Yt i rl chl osS 1

Vi@t rIcsmere(Frek. Kpr). ’

i Drsha + LPri zopnu_t2 KS motor prejde nastavenw
na nul ovej richl osti
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l nej frOOO

Frek. KS1 [915] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na tyY/
sa uplatn?2 iba pre danl smer ot§!arHZ
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VONSCH

N§zov [ I Popis |Def.
[Min. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
[Moment. KS1[1180] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t }0,0Nm
pre kladnlT alebo z8pornl moment pod

8Hodnot a

Z 8V i s Zdrg mkv. moenr [928] e (str. 33).

Pr e AvoodOba

P
Min 0 Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment M [481] (str. 54)) ,

pre ost atMnm®momenO

99000,0000 m

M [481] [482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovolooooo
Dr 8ha KS1 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham'
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr §ha ot 8 (sk %¢7).[ 88
0, 0000 |

Zdroj KS1 [895] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!aiG,iad
Pozri voObydpajaméchasst5&)pu [ 986]

Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS1 maska [896] bing§rnych vstupov alebo |l ogickTch Qg

Pozri voOb®ipar ®@e ma@irks) [ 55 3]

KS2

Skupina parametrov | 2slo [877]

Nastavenie druh®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\K ONCOVE SPEKSAL E

N§zov [ I Popis Def.

Nastavenie t u koncov®ho sp2znal a.

Typ KS2 [881] KS1 Typ KS1 [880] (str. 1032/).IO P '

Pozri voOb JypK21{880h éstr. 102)
Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej frekvv000

Frek. KS2 [916] _spzna!a nastaven®ho na t_yp "SpvomaOH’Z
iba pre danl smer ot8]l ania podOa ¢ty

IMin. frekvencia [110]

0 Max. frekvencia

[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m

[Moment. KS2[1181] k oncov®ho sp2?nala nastaven®ho na t y00Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod

8
Min.8 & Max. moment| Hodnot a

z §v i s 2Zdrg cbv. man: [822]e (str. &3).

Pr e Avooddal

99000,0000 m

M [481] hod.fije od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atMm®momend
[482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000

Dr 8ha KS2 ([sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§harr;
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr §ha ot §(stkk47).[ 889

0, 0000 n

Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja

koncov®ho

sp2nal aGi ad

Pozri voObydpajaméchasste)pu [ 986]

Povel koncov®ho
KS2 maska [899) bin8§rnych vstupov

al ebo

sp2nal a

bude
l ogi ckl ch

akt?
b

Pozri voObgipar ®@e ma@iks) [ 55 3]
KS3
Skupina parametrov | 2slo [878]

Nastavenie tretieho koncov®ho

sp2nal a.
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MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSRALE
N§zov [ I Popis Def.

Nastavenie typu koncov®ho sp?2nal a.
Typ KS3 [882] KS1 Typ KS1[880] (str. 102).

Pozri voOb JypK21{880h éstr. 102)

Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej frekvv000
Frek. KS3 [917] sp2nala nastaven®ho na typ "SpomaO({]

; o . = Hz

iba pre danl smer ot8lania podOa ty

[Min. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia

[111]
Hodnot a obmedzenia maxi m8l neho m g
[Moment. KS3[1182] k oncov®ho sp2nala nastaven®ho na t})00Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod
Min® 8 Max. momeniHo dnota z8vi s 2Zdrg cv. man: [822]e (str. &3). Pre_m/oodffbgl
M [481] hod.fije od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atMm®momend
[482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000
Dr 8ha KS3 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§han;
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8 ha ot 8§ (sk %7).[ 889
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS3 [901] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|G,iad
Pozri voObydpajaméchasst®)pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS3 maska [902] bing§rnych vstupov glebb l ogickTch b

Pozri voObgipar ®@e ma@iks) [ 55 3]

KS4
Skupina parametrov | 2slo [879]
Nastavenie gtvrt®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV E£ SPEKSA L E
N§zov I Popis Def.

Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
Typ KS4 [883] KS1 Typ KS1[880] (str. 102).

Pozri voOb JypK21{880h éstr. 102)

Hodnota obmedzenia maxi m8l nej frekuv000

Frek. KS4 [918] sp2nala nastaven®ho na typ "SpomaOH’
. ~ . = Z
i ba pre danl smer ot8|] ania podOa ty

[Min. frekvencia [110]

0 Max. frekvencia

[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m g
[Moment. KS4[1183] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t y00Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod
Min® 6 Max. moment’H0dnota z8vi s 2Zdrg kv. pan: [822]e (sir. 83). Pr e.ﬁF\/oodCO:)g
M [481] hod.fije od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atMm®momend
[482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000
Dr 8ha KS4 |sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham'
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot 8 (skg¢7).[ 889
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS4 [904] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|Giad
Pozri voObydpajaméchasst5se)pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS4 maska [905] bing§rnych vstupov glebb l ogickTch b
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VONSCH

N§zov

L]

Popis | Def.

Pozri

voObBipar ®Ge ma@iks) [ 55 3]

773 PROCESNHA

REG.

[ 64]

Skupina parametrov | 2slo [385]

Univerz8lny procesnl regul 8tor sl Ygi pre regul 8ciu
Zdroj sp. vazblp5)PR [ B39]§ el Zachr8o jh ofdenlo(stralOB). V[1 1s3t0u]p  RsR.

22) sa potom pougije ako zdroj ni ektor ®ho parametr a
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PROCESNh REG.

N§zov [ Popis Def.
Regim PR [Viber redgimu procesn®ho regul §tora aVypn
VypnutT Procesnl regul 8tor je vypnutl.

Tlak Pa Regulovan8 velilina je tlak v Pascaloch
Tl ak Pa i[Regulovan8 velilina je tlak v Pascaloch
Tlak bar Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tl ak bar |[Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tlak atm Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Tl ak at i[Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Teplota Regulovan8 velilina je teplota v stupRoc
Teplota iRegulovan§ velilina je teplota v stupRoc
Poloha Regulovan8 velilina je poloha.
Pol oha inRegulovan8 velilina je poloha, odchll ka
Prietok Regulovan8 velilina je prietok.
Prietok i|Regulovan8§8 velilina je prietok, odchll ka
Pomernl Regulovang velilina je v pomernlich jedno
Pomernl iRegulovan8§ velilina je v pomernich jedno
Napa2tie Regulovan8 velilina je nap?tie
Nap2tie iRegulovan§ velilina je nap2atie, odchll ka
Pr %d Regulovan8 velilina je pr %d
Pr%d inveRegulovan8g velilina je pr¥%d, odchllka je
VT k on Regulovang velilina je vikon
Vi kon invRegulovang velilina je vikon, odchTl ka |
[Zlgo]roj 9% astavenie zdroja gel anej hodnoty pr|Hodnota|
Hodnota Ako zdroj bude @Edu@itlgep gstr.&0Re t[ €r3 0 ]
AIN1 Zdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN2 Zdr o] gel anej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN3 Zdr o] gel anej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN4 Zdr o] gel anej hodnoty PR je anal -govl vs
[Motor potenc. Motor-pot enci ometer bude fOB0)Et.67). ako zdroj ,
Gpeci 8l nyZdrojom hodnoty |j e Sjipgenc8il§ |pnredstm@dE).t[adviedn]i e
Gel hGeIa_n§‘h0dnota procesn®ho regul§tor00%
[407] Zdroj gel (st R [nla3sOt]avenl na " Hodnot al”
Dol nl r o032
[396] 6 Hor
rozsah reg. [397]
Z7dr o] SIONastaveni_e zdroj a spatnej vazb.y pr

predstavuj e skutoln¥% hodnptrieva@gme | (Hodnota
PR [139] ) . R

sn2mal a al ebo meracieho prevodn?ka.
Pozri voObydpajametl (sta O [ 130]
Sp&tns§ A!(tu§ln_a hodnota procesn®ho regul§t000%
[418] si gh@t o] sp. va(arblg5).PR [ 139] '
Dol nl r o3
[396] 6 Hor
rozsah reg. [397]
Dol nl rozMini m8lna hodnota pre rozsah regul§c|0,0%
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N§zov [ Popis Def.
[396]
-500, O %
%
Hornl roz

Maxi m8l na hodnota pre rozsah regul §8cl0,0%

[397]
500, 0 %
0%

NecitlivoNecitlivosS procesn®ho regul §tor a na|0,0%

500 0 % Nastavenie nenulovej necitlivosti mt §ge {

o/ ' ° Ina regul al nbfjhodoRRd410] I(skr.€2) al e mige splsobi

0 ktor8 je Yumern8 veOkosti necitlivosti

P proc.reg[411] |Proporcion8lne zosilnenie procesn®ho|1,00

0,00 & 30

Iproc.reg.[412] [Lasov8 kongtanta integralnej zlogky |10,00s

0,01 s &6 [Pri hodnote 0 s je integraln8 zlogka vyp

Dproc.reg.[413] [Lasov 8 kongtanta derivalnej zlogky r|0,00S

0, 00 s &

E;]Iter DI,_asov§ kongtanta filtra derivalnej z[0,0ms

?ns’o MS 9% i hodnote 0 s je filter vypnutT.
Parkovanie je funkci a, ktor 8§ aut oma

spl nen® podmi e rHgsyer. gparkk[4l6] a(stri 1®6) aL as z g
[415] (str. 106).

Ak pracuje PR na svoj om d.oalsn ozma poahrr(st.
Parkovanie PR |106) , meni | zabl okuj e GTART. To mt g

[414] presahuje ¢gelan% hodnotu a vIistup PFVypn
odchT Il ky zmen?2 tak, Hyster pdpark [4E6h ristr. 106)
blokovanie Gtartu sa uvoOn2 a op?2S
zamedzeniu zbyto|ln®ho chodu =zariade
linnosS regul 8cie nem§8 z8sadnl vplyv

Vypnut ® Parkovanie je vypnut ®.

Zapnut ® Parkovanie je zapnut ®.

Hyster. odpark.  Regul al n§ odchTl ka PR, pri ktorej leO%

[416] = zrugeniu blok8cie Gtartu). '

5500, 0 %

%

Las ktorl mu s 2 upl ynwusS, pri spl nenl

Las Zaparzaparkovaniu PR (zaparkovanie = blokeo’OS

0,1 s 6 3

Regi my VoOba gpeci §l nyWihdupr-édgiokowvaAnei (zast

windup [735] zl ogky.

! AW hoIntegr§cia dohora sa zas tParkovaniaRkR [44A4 lise. 1) p

par kovan? '

i AW hoIntegr.§cia dohora sa zastav?2 ak g¢gel ang

rampy F hodnota Maxim. sklz [177] (str. 62) v sk alC&drsntounp a& ampy od
(str. 72 vo vektorovom riaden?2.

i AW do!ntegr§§:ia dodol a sa zastav?2 ak gel ang

rampy F je hodnota Maxim. sklz [177] (str.62) v sk alO8rstnaump a ampy od
(str.72) vo vektorovom riaden?.

)T EAEAI EUUAEA 02
[ a parametrov | 2slo [1132]
Nastavenie sign8lu inicializg8og&y(nasdebvaonvanv% hesduapu

MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIE\PROCESNh \REIGCI ALl ZCCI A PR
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N8§zov [ Popis

E’:(I;] resEtSign§I resetu procesn®ho regul§tcLSe497.]Stavmen'

Signal Pri aktivovan? sign§l'u resetu procesn®h
nastav?2 na hodnot Hodad pritégetegdid3lp (ste 107).0 m

Reset PR [305]  |Podmienka pre reset PR. |Chod

Pozri voObgtpar ammefsir.a4) [ 7 6]

Reset PRDeaktiv8cia resetu PR: V przpad

neakt2vnysign8lu mengia ako nastavens§8 Yr o\

Pozri voObytpar mmaistr.dad4) [ 7 6]

Hodn. pri resete Hodnot a, ktor %% meni | nastavuje d
[1131] akt2vnom resete PR.

0,0000

-1, 0000 ©

£E0%#) <, . % .! 34! 6%.) % 02
Skupina parametrov |2slo [196]
Gpeci 8l ne nastavenie sign8lov procesn®ho regul 8tor a.
MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\PROCESNh \BPECI CLNE NASTAVENIE PR
N§zov Popis Def.
Signgl [Viber parametr a, ktorT predstavuje gel an
GH [ 4 1 {uplatni ak je parameterZd r o j gel (st MR [nla3sOt]aveny na "G
Si Vybranl parameter sa automaticky prepol 2ta3
ignal

regul 8tor a.
g\l/[gog]§l Viber parametra, ktorl predstavuje aktutgl
Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol 2ta

774 OPTI MALI zZCCI A

Skupina parametrov | 2sl o [65]

Nastavenie parametrov bloku optimaliz8ci e, ktorT s | Yag

pomocou zmeny gel anej veliliny al ebo parametr a typu

opti maNMi s38ape ORSI. 2R)4 2 3]

Optimaliz8cia vyhOadg§va tak¥% hodnotu svojho vIistupu, p

Ak s¥% ©pol as behu optimaliz8ciOptsplmeeam® i po cmigedygdy [merr9

podmi enkaOptnnoesiet (sti 108)§| s[a26WB]nastavenT chOptinmkrekr val oc

[742] (str.23) pol 2taj % nov® vzorky vIistupu. Z8§roveR sa do pa

£41248 "/ $ /04

Skupina parametrov | 2slo [711]

Urluje poliatoln® podmienky (gtartovac?2 bod) optimaliz

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\OP T | MAL | WXTGNRAT . BOD OPT

N§zov Popis Def.

Gt art. Urluje gtartovaciu hodnotu vIistupu 005000

OPT [710] , e

0, 0000 |Ak nie je vybr@tartzdribgd@BIPI,] dJotl2mh sa po

1,0000 hodnota.

Gtart. [VTber sign§lu, ktorT sa mige wuplatr

zdroj [712] spl nenej podmi enke z8pisu gtartovaciq

Signal

Gt art . . ~ . . .

podmienka Signsgl , k.to.rlm s a deflnpje podmi enk a[709] Stay

[713] vybran®hoGtsairgn §lbuw d(ste®Or)oj [ 712] OPT
Napr2klad, ak | eStavynem mey.[547p éstr.@2Mma GB8OPT akt 2

Signal (str.108) j e zvolenl bit " ChoGit"ar tt.a kb osda(szbd@7oej n
gtartovacia hodnot a, pokiaO je meni.l v s
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N§zov Popis Def.
ulogen8 poliatoln8 hodnota.
SE?fInyPodmienky pre aktivg8ciu Gtartovaci eh (Meranie
Pozri v oOb BtayORT [208]e(strr 28)
GBOPT GBOPT neakt2vny: V pr2pade | 2seln®ho
neakt2Vnastaven§ Yar oveR
[715] '
Pozri v o Ob BtayORT [08]e(strr 28)
Opt i m. Viber parametr a, ktor ®ho hodnot a Gpa
[80] krit®ri (stmlOB)2 0 8] i
Najl astejgie sa ako sign§8l optimali z8ci e
Si (algoritmus MPPT - ma xi mum power point tracking).
ignal , o
externe privs8dzanl cez anal - -gov® vstupy 4
veliliny menila frekvencie.
Nastavenie krit®ria optimaliz§8cie. -
Opt. I(rNaperIad pri z8Sagi ktor § spotreb%Ml.mmum
[208] = . . signsg
vi konu, pri gener8toroch maxi mum vyr §
[Minimum : . . . . : .
Sign§|uOp'[lmaI|Z§C|a na mini m8I nQp thiond.n osti(syr.nk@3)b r[ad O
Ig/l?x';mrj]rglqutimaliz?;cia na maxi m8l nOptiomwnos iftrni@8p r a8
delta Sign.Odstup glob8l neho n8§jden®ho extr ®mu
[255] vyvol 8 regtart optimaliz8cie. i
Gl ob8l ny extr®m sa aj po prvotnom skenova
L5 - novs§ hodnot a, ktor 8§ |l epgie spORa krit®ri
ng§jden®ho glob8&8l neho extr®mu o viac ako |j
regtart optimali z8cie a pr2padne aj nov ®
I[Dl:,f]rl'daMinim§lny |l as medzi dvoma krokmi opti20s
0 1 s c”)K tomuto | asu sa pripol?ta egte | as potre
s, byS ust8lenie rampy alebo i@@Et.udmdrosrsi ev (gt
109).
Regim skenovania <cel ®ho rozsahu vis
GTART alebo po resete optimal i zV8csiteup
[423] (str.23) v smere Pobdbrl smelswjj0826dby na
Skenovanie gl ob81l ny extr ®m. Skenovanie |je potrV
[420] niekoOko | ok8&8l nych extr®mov Vv rozsah.i ypnu
Skenovanie |e postupn® prehOadanie
ng§jdenie obl asti gl ob8l neho extr ®mu
signgl u.
Vypnut ® Skenovanie je vypnut ®.
Zapnut ®|Skenovanie je zapnhut ®.
Nastavenie sptsobu vipoltu kroku opt
Regi m extr®mu_. Po_ gtarte menl!g a pr2p.a_ B
[425] optimali z8ci a, ktor§8 mal [l mi fl ukt OftimijPevnl
krok [742] (str.23) pomaly men?2 viIistup OPT aby
Sptsob vipoltu kroku optimaliz8cie pq
bevnl VyhOadgvanie s kongtantnTm krokom vI st Mipim.
krok [427] (str. 108).
VyhOad§8vanie s variabilnTm krokom vIistupn
Premenl jopti mali zovan®ho Mnimgkrog[#2d] (str. 108) d i@t 6% v I st u
a Yamer ne Zisksadaptnkeokui743] (str. 108).
Zisk adapt. [Zosi Il neni e al goritmu adaptivity krc0800
kroku [743] opti mali zovan®ho sign8l u. '
20’0’8031 Upl atn2 sa |l en pri pr e meRmelgii vio nk r ko(kiukOg). 4026t] i
;\L/Ilgr]n krOkMinim§|ny krok optimaliz8ci e. 0,001
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N8zov Popis Def.
~|[Krok optimaliz8cie je veOkosS zmeny vIst
0.001 Ooptimaliz§cie.
Nastavenie smeru prv®ho hOadani a.
P ol V z8vislosti od technol  -gie a konkr ®0d
[426] vyhOad8valo zhora dole alebo naopak]minima
Skenovan?2, ak je zapnhut ®.
Od minima Optimaliz8cia zal2na od mini m8I| nej hodnot
Od maxima Optimaliz8cia zal2na od maxi m8I| nej hodnot
Opt. reset |- . - . . . .
i gnsl Sign8l ktorl definuje podmienku vzni k
Sianal Tento sign§l sl Ygi ako podmienka behu opt
9 kombin8§cia bitov (pr2znakov) stavov®ho al
Opt. res'(atPodmienky pre Reset optimaliz8cie. -
[273]
-5 -
Opt. reSEztResetu optimaliz8cie sa deaktivuj e:
neaktz2vl]_ . . . N
sign8lu mendgia ako nastaven8 wWroveR.
[530]
L5 -
S?t'g?gr?mevaer signg8lu, ktorTm sa povoOuje mert
Sianal UmogRuje stanovi$S podmienky, prOptitmrT sifgr
9 108) ) ust 8l enl a nezaSagenl rlznymi chybami
Opt. meranie . . . . .
aktzvneMeran'e Nal gi eho kroku optimaliz8ci e |
-5 -
Opt. Merani® e r ani e optimali z8cie neaktzvne: Vv
neaktz2vl]_ . . ;
sign8lu mendgia ako nastaven8 wWroveR.
[531]
L5 -
775 MECHANI CKC BRZDA
Skupina parametrov | 2slo [517]
Parametre pre aktiv8§ciu a podmienky | innost:i mechani ck
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ME CHANI CKC BRZDA
N§zov Popis Def.
Zapnutie ovlI8dania mechanickej brzdy
[Mech. brzdajhodnoty frekvencie a generovaSrtZavpcm/eenV n
[518] (str. 24) bit " Mech. brzda". Pre spr8vnu yp
RELE zvoli S funkciu "Brzda".
Vypnut 8 |OvlI 8dani e mech. brzdy je vypnut ®.
gt andar dOvIlI §danie mech. brzdy je zapnut ®.
Zdvi hov8Ovl §8danie mech. brzdy pre zdvi hov® pohony
Oneskorenie . .
brzdy [519] Doba oneskorenia povelu pre zopnutie |001s
0, 00 s : . -
X V praxi sa nastavuje na O0s, nakoOko samot
I[?\;(;%I](ua erdyDoba reakcie brzdy po zopnut?2 RELE. 0,20 s
ZodpovedS§ |l asu reakcie brzdy od okami hu
0, 00 s mechani ck® uvoOnenie. Ak je tento | as nas¢
S pri gtarte k nasycovaniu pr*%du momentu
mechanicklm r8zom do s¥%stavy.
Predstih brzdy Doba predsti hu rozopnuti a RELErekhenciadtrydyOZOS
[521] [522] (str.110) v STOPE pred vypnut2m motoral’
0,00 s {(Pomocou twhmognaseliminovaS | as kIm mech
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N§zov Popis [ Def.
S pred2sS negel an®mu pretoleniu hriadeOa br
Frekvencia . . .
brzdy [522] Frekvencia pod ktorou je brzda akti vo|20Hz

. Pom&ha dosiahnuS v okamihu odbrzdenia do
0 , OFrelivencial . . . . .

riaden?z. Pri uzavretom regi me riadenia §
motora [4]

nastavovaS na 0.O0Hz.

776 ZDVI HOVE FUNKCI E
Skupina parametrov | 2slo

[
Nastavenie parametrov, Kkto a poug2vaj ¥ prevagne pri

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\ZDVI HOVE FUNKCI E

N8§zov Popis Def.
ZaSagenVIiber parametra ktorl bude sl %gi 3a8&g[ 42]
si gn 81 |[854] (str. 23). MT

Najl astejgie sa ako siZa&lg emi @tr. 238 p\@Hoenbcovanie

. preSagovacieho sp2nala vyber8&8 Moment, Pr Yd
Signal . = . . R A ; o

sign§gl preSageni a zapoji S aj externl sen

geriavov.

ZaSagenHodnota vybrat®ho ZuaiSam&ind ez a SEtgaiMil,a |
100%[844] |zodpoved8& 100% zaSageniu.

Tento parameter sl YWgiZaBagenmiegso.[28)64vef Vi

0,00 A

0, 00w pomernich jednotiek.

‘Hodnota z8vis2 od vikonovej rady meni | a.
sllgeréa,enFilter prv®ho r&du ktorl sl vgi na |yo1s
851) 9€Nyybrat®ho signgbagenmiSagesimo)sl [843] [
0, 01
320,00 s

02 %4 Yal 6 <+

Skupina parametrov | 2sl o [840]

Nastavenie parametrov elektronick®ho preSagovacieho s
smere dopredu (pri zdvihoch hore).

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\Z DV 1 HOV £ F UNKET AGOV CK

N§zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie el
PreSagov§k deaktivuje GTART v k| B
zaSagenia pohonu presiahne nastaviVypnutl

Pretago

zap.fvyp. [841] "tipovan2", to znamen8 pri kr8tky
by mohli obch8dzaS | asov® filtre 1
Vypnutl PreSagovac?2 sp2nal je vypnutl.
Zapnutl PreSagovac?2 sp2nal je zapnutl.
Regi m Pomglv®.
& SpY¥gSani

preSagoVyVZapnutie regimov elektronickeho pi

[842] Testuj

"tipovanie"

Regim detekcie hran2c preSageni a. Zabl ok
i AutOthart a gelan¥% frekvenciu. Meni| wvyhodnoc
h ) vel idZaSageni(ar.2B8)85mMdstavz hranice preSageni
ranz2c .

Je potrebn® aby pohon pracoval pri aut od

z8§Sagou
I | ba Vypnutie testu preSagenia v dynamicklch g
regim filter sa neuplatRuje a preSagovsg8k zaber §
I N e g e [Vypnutie blokovania START-u v k|l adnom smere pri vyhodn
STOP sa len bit "preSadgSetnave"P RETaA§. 23j[h8o5 6s]l o v a
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N§zov Popis
VA PonZapnutie regimu spomal enia spw%gSania bren
s p ¥4g S a n iffrekvencie.
Zapnutie testovania nedovolenlch ovl 8§dac?
Y Tena rozbeh a chod pohonu, ktor® m!gu okl an
"tipovanie" bremeno do nedovolenej vigky. Ak v kr§tko
zopne bez ohOadu na prekrolenie hranzc
I[,_85az]s bo Las necitlivosti preSagovaci eho s[001ls
0,01 s (S| %gi na potlalenie nechcenlch prekmitov
S prekon8vania pas2vnych odporov a potl al en
PreSagenqHr ani ca preSageni a pohonu v dyna150'0%
dyn. [845] kladnom smere).
0 0 % 6Preéageniev qastZaSathi(streZC%B,B#hakro!2 t ¥t o
%’ akolLas preSag. (swym) . [BdBfjo parameter je v
nastavovanl automaticky menil om
L as prpoba ktor% mugaShysni(t IBBEHEgYi a 0.10 s
dyn. [848] dynami ck®ho preSagenia, aby sa zoyp’
0,01 s
S
PreSagenfHr anica preSagenia pohonu v ust 8]l 1000 %
stat. [846] v kladnom smere).

0 0 % GPreéageniev nasZaSagaki@eI3bEhakr ol 2 t %t o
%’ ako L a s preS~ag.(sI$.t11§ll.. T8A40O¢ paramet er j e v
nastavovanl automaticky menil om.

Las prPoba ktor% mugaShysnivfEt BBEREJYi a 100s
stat. [849] statick®ho preSagenia, aby sa zopd”
0,01 s
S
PreSagefHr ani ca Zaéggenia pre ukonl| enie S 150.0 %
vyp. [847] ust 8l enej rlchl osti '
Po vzniku PreSagenia je Povel GTART v kI g
0,0 % ©o6lak pri sp2tnom chode a @ZaS8Qhenefstr. PP Bdsdepsd
% hodnotu dan¥% tI mto parametrom al as v@Br & Sa ¢
(str. 111).
Las prDoba ktor¥% mu<ZaSahygsnvet P3Pi5da ggi e 3.00
. = . . ,00 s
vyp. [850] pre vypnutie preSagenia, aby sa v\
0,01 s
S
Povel resetu preSagovg8ka bude ak
bing§rnych vstupov alebo logickTch
PreS.regTento povel s | Yagi ako podmienka
[858] zopol ML ge t o byS potrebn® p
technol ogi ck®ho zariadeni a a ma |
opatrnosSou.
Pozri voOb®ipar ®dGe ma@iks) [ 55 3]
DYNAM. ZDVIH (DZ)
Skupina parametrov | 2slo [1068]
Nastavenie parametrov funkcie "DynamickIl zdvih".
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\Z DV | HOV £ F UNKAM. ZDVIH (D7)
N8zov [ Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyna
D7 zap.Nyp hore sa frekveRrekveacia DA Q73] v (3tr. I112) na dobu L a
’ "|Imerania DZ [1070] (str. 112) aby dogl o k ZasS&bemi(@r|Vypn
[1069] .
23) a vypol2talo sa nov® obmedzenie r
medzi hodnotami Z § Sa g DZ mi(str..112] alz0§72a]g DZ ma(str.
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N8§zov [ Popis Def.
112) , potom sa obmedzenie rTchlosti Z (
Frekvencia DZ [1073] (str. 112) a Max. frekvencia [111] (str. 74).
Vypnut T Dynamickl zdvih je neakt2vny.
Zapnut Dynamickl zdvih je akt2vny.
Las mer a

[1070] Las merania stati ck®h dreeven8aaDy §6078]a(strn1a2). 1,00 s

0,01 s 6 [Tento | as je potrebZlaSmaens®EWBBi4é velil

[Zlo§7f]ag PZiornT 1imit zaSagenia, nad ktorim Sa(}/(?O,O
O 0o % 5 1"k bude zdvih zaSagenl na hodnotu tohto
, richl osS obmed zRekvncia@Z [1073] (sto 118).

z55ag DZDol nT rozsah zaSagenia pod ktorlm 50,0 %

[1072] frekvencii.
~ Ak bude zdvi
0, ~ -
0.0 % G ]rlchlosS obm
a
0]

h zaSagenl na hodnotu tohto
e d zMar. fekvercia HL1lH (sto 74

pri ktorej prebieha mera
d8 maxi m§l nemu zaSageniu

Frekvencia DZIFrekvenci
[1073] ktor§8 odp
Frekvencia brzdy
[522] 0 Max.
frekvencia [111]

50,0 Hz

7.7.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Skupina parametrov | 2slo [860]

Nastavenie bloku pre vyhodnocovanie externich tepelnl
PTC, viastnl). Konfigur8cia por%ch a varovan? od exte
spr8&§vne nastavi S odpovedaij2u (str8B1 pUTx a Al Nx v skupine

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

N§zov Popis Def.
Zapnutie alebo v nutie funkcie exte

ngl] EToprippojen®ho teploytpn®ho sn2mal a. Po!et\E/.%/Opnu
vparametriPo| et sn2 mdstrdid3). [ 86 2]

Vypnut 8Mdeni| nevyhodnocuje extern% teplotu.

PT100 Externlim sn2malom teploty je jeden alebo v
Externim sn2malom teploty je jeden alebo

KTY83/85 1xXlgo /) kT 85/110, 85/120, 85/150.

Externim sn2malom teploty je jeden alebo
KTY 82/110, 82/120, 82/150.

KTY81/82 1xx

VlastnTExte[nTm sn2malom teploty j_e j_eden__ alebo
s n2 mal ktorlch prevodov§ charakt eOdipsotri kpar ij eZsddAaD3)Ss4
" [Odpor prii (r Q3L [ 86 4]
Externim sn2malom teploty je jeden alebo
nastavuje v parametri Porucha ETO [866] (str. 113) . Varovanie ETO v

P-I-Cterm'sltorodporu sn2mala nad 300 ohm a porucha ETO

1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.

Externim sn2malom teploty je jeden alebo
KTys4 84/151.

Externim sn2malom teploty je jeden alebo
KTY83/85 2xx 85/152,

Externim sn2malom teploty je jeden alebo

KTY81/82 2xX |0 " g5 1050

Z7droj Nap_Nastavenie_zdrojg signsglu .merania nap
ETO [906] _sn2ma!a pr|v§d"zaS pr Yd z niektor ®ho alAIN1

i e vybrats§ na Pr%d ETO".
AIN1 Nap2tie na tepelnom sn2mddVv), je priveden® n
AIN2 Nap2tie na tepelnom sn2mddVv), je priveden® n
AIN3 Nap2tie na tepelnom sn2mddVv), je priveden® n
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N§zov Popis Def.
AIN4 Nap2tie na tepelnom sn2mddV). je priveden® n
Gpeci §lZdrojom merani a jSé gn@dc ip§len \&tr.FiFPOn §185 7 ]
AIN-RM Nap2tie na tepel nom sn2-RMIJ0i10V) -ep rprsind e dvesnt®u
Servo SERVOFREM

Pol et 3 y
sn2mal gPol et s®riovo zapojenlch externlch tejl
[862]

V pr2pade, ak je motor al ebo i n® zari add
1 6 10 (sn2malmi (vinutia, logisk8) je mogn® ich z
ich polet. Kombin8cia tepelnlch sn2mal ov v

\Varovanie Teplota v bode sn2mania externlim sn?2
ETO [865] varovanie "WI13-Ext er n § (str@®'l ot a

-500, 0 |V pr2zpade, e je do s®rie zapojenlch viac

90, 0

500, 0 Ateplotu z viacerlTch bodov merani a.

Tepl ot a, pri ktorej meni | vygeneruj e
I[DS%rg]ChaEToexternTm sn2malom teploty. Pri Type E110, 0
teplotu sn2zmala pri 1000 ohm. Porucha
5500, 0 |V pr2pade, e je do s®rie zapojenlch viac

500, 0 Ateplotu z viacerlTch bodov merani a.

ETO

hyster@®@yster ®zia deaktivovania poruchy a vaif,5 A
[1237]

0, 0 A

1000, O

Pri poklese teploty ETO pod t %t &38Tephkdta
N2 z k a ETO (str.34) z d!vodu extr®mne n2zkej tepld

ETO[1283] [zapojenia alebo pogkodenzm ETO Sana!-lOO,
parameter nem§ vIiznam.

-500, 0

500, 0 A

'I\E/ITan[llogn;]. Maxi m8l ny merac? pr¥%d ETO. 10,00 mA
Obmedzuje pr%d do ETO sn2malov aby sa zabr

0,01 mpougitl gpeci 8l ny sn2mal, treba nastavi S n

20,00 mA = "PTC" je merac?2 pr%d ohranilenl na hodn

parameter neaktzvny.

6,! 34. . 3. M- 11

Skupina parametrov | 2slo [810]

Nastavenie parametrov charakteristiky vlIiastn®ho sn2 ma|
parametri Typ ETO [861] (str. 112)).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\VL ASTNh SN& MAL

N§zov [ Popis Def.
Odpor prHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h 0/1200,0
[863] charakteristiku sn2mala definuje ugz2yq
0,1 g 6
q
Odpor prHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h 0}4600,0
[864] charakteristiku sn2mala definuje ug?2y\q
0,1 g 6
q
EO%#) <, . % .1 341 6%.) % %4/

Skupina parametrov | 2slo [569]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre meranie ¥Ybytku nap?2t
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\GPECI CLNE NASTAVENI E ETO

N§zov [ I Popis Def.
Signgl pre U[ITber sign8lu, ktorlT sa m8 vyhodnol|
Signal Spravidla sa prip8ja niektorl anal - -g

7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2

Skupina parametrov | 2slo [1081]

Nastavenie | innosti pri rozladen2? frekvenci? | RC1 a |RK
sa Vviacmotorov®ho pohonu ©pri nerovnaklch rTchlostiach
vpl yvmi. Napr2klad predn8 a zadn§8 FreB fRCRIR@2 zd prez. {1086]®h o v o

(str. 200 sa pol 2ta ako absol “tna hodnot &rek IBQLJd434 I(str\20)ab s o | Yat
Frek. IRC2 [803] (str. 20).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2

Ng§zov [ Popis Dot
Rozladenie IRC12|Nast avenie splsobu obsluhy a Jinnos
[1082] IRC2.
I i 2 i ; - - - -
| obmedfPri prekrolen mi ni m&l nej hr an iMinerozdieb IR@1;2

[1084] (str.114) sa zalne obmedzovaS moment mbax.
rozdiel IRC1,2 [1085] (str.114) bude moment nul ovT.

Pri prekrol en2 maxi m8l nej h r a n iMexe rozdiel RE1,2
[ Reset P|[1085] (str. 114) sa vygeneruje RESET PWM Min. nozdiel
IRC1,2 [1084] (str. 114) zanikne.

momentu

Filter dIRC1,2

[1083] Lasovs§ kongtanta filtra rozdielu fr (100ms
~ Pom&8ha eliminovaS kr8tke rozladenia s
0O ms o060 10 & - o . . !
nerovnomer nos Sami zaSagenia pohonov. Pri

= .
Min. rc)Zd'e'Minim§Ina hranica absol Yat nej hodnot 12,00 Hz

IRC1,2 [1084]
0, 0 Max0Orozdiel
IRC1,2 [1085]

[Max. rozdiel : . N .

IRC1,2 [1085] Maxi m8l na hranica absol Yat nej hodnot |500Hz
0, 00 Hz

Hz

779 DI FERENCI CL

Skupina parametrov | 2slo [1239]
Parametre pre diferenci§l, napr. pre potreby vyrovn8va
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\D| FERENCI CL

N8zov [ | D] Popis Def.
Sig.1 Zdroj [1248] Zdroj hodnoty sign8l u 1. (69 Moment
Signal
Sig.1 Hodnota [1249] Hodnota 1 pre Pl regul §t 0[0,00
1000000000, 00 & 1
Sig.2 Zdroj [1247] Zdroj hodnoty sign§lu 2. [
Signal
Sig.2 Hodnota [1240] Hodnota 2 pre Pl regul §t 0]0,00
1000000000, 00 & 1
IMax. dif. frek. [1241] Maxi m8l na hodnota z8sahu |0,00Hz
0, 00 Hz &8 20,00 H
P zosilnenie dif. [1242] Proporcion8lne zosilneni e|0,0000
-100, 0000 & 100, 00
| zosilnenie dif. [1246] I ntegraln® zosilnenie reg|0,0000
-100, 0000 6 100, 00
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7.8 PORUCHY A VAROVANIA

Skupina parametrov | 2slo [136]

Nastaveni e parametrov ovpl yvRuj %cich podmi enky vzniku

meni | a.

781 VOLI TEONE PORUCHY

Skupina parametrov | 2slo [190]

Zapnutie / vypnutie niektorTch poruchovich stavov.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEGNE PORUCHY

N8§zov [ Popis Def.

Zapnutie vyhodnocovania vIipadku vs
Vyhodnotenie vipadku vstupnlch f§

VT p. vsthakoOko pri trval ej prevg8dzke me[Vyhodnocuje

[337] vikonovich kondenz8torov. Je dopolsa
pr2padoch ak je nekvalitnS8EIBdpgada
f 8@r.33) " zbytolne | asto preruguje n

Nevyhodnocuje |Porucha " E13-VT padok (st 83)" aléb§ 2E55-Por ucha us mer RN

sa 35)" sa nevyhodnocuje.
Porucha"E13-VT padok

35)" sa vyhodnocuije.

(5. 83)" aléb§ 2E55-Por ucha us mer RN

\Vyhodnocuje sa

X ~ |Zapnutie vyhodnocovania vipadku vI .
Egé8]p' VISHranica rozvg§genia vIistupn®ho pr1/4d\521/hOanCUJe
predstavuje krit®rium na vyhodnote

ls\laevyhodnocwe Porucha"E2-VT padok v {sts 83)" safn@yhpdnocuje.

\Vyhodnocuje sa  [Porucha"E2-VT padok v {sts 83)" safvihadyocuije.

Citlivos{CitlivosS vipadku vistupnich f§z. 20 %

vist. f8§3100% znamen§ maxim8lnu citlivos$, ?

1 % 6 10

PreSageniNastavenie sptsobu vyhodnotenia tegVlastn

[27] pripojenej z8Sage). chladenie

ls\laevyhodnocwe Meni | nevyhodnocuje tepeln® preSagenie p
Porucha "E29-Pr eSageni gstr®t"orsaa vyhodnocuje na

VI astn® motora s uvg8§gen2m ot8] ok motora. V tomto

generovaniu varovania " W17-Pr e Sa ¢ e n(stre29)Malebo " E29-Pr e Sa gen i

(str.34) " aj pri pr YadPo &Z4d meort dfstadd)] dlsd |
: . |Porucha " E29-Pr e Sageni éstr®t'orsaa vyhodnocuje na
CUdZ'eChladememotora bez uv8genia ot8| ok motora.
Parametrom sa zap2na alebo vyp2zna
Vvstupov. Porucha sa vyhodnocuj e | €gVyhodnocuje
Chyba AIN [837] vstup na 4-20mA, alebo 2-1 0 V, vstup je pod miisa
zapnut ® vyhodnotenie poruchy.
Vyhodnocujesa [Ak j e anal -govli vstup dlhodobo pod minim
ls\laevyhodnocwe Meni | akceptuje ak¥%koOvek hodnotu anal - g
Zapnutie vyhodnocovania poruchy pi
Porucha " E10-Nadfrekvencia (str.33) * m! ge i ndi kovasS
sluliek alebo nekorektn® nastaveni
Nadfrekvencia T8t o porucha m8 za YW ohu chr 8ni S nVyhodnocuje
[85] meni | a a technol ogi ck®ho zari ad|sa
nekontrolovan® zvygovanie frekvenc
ak vistupng fr ekyv e nHaniea nadfrevk [B7d (str. 115
Vzni k tejto poruchy m!tge indikovas
ls\laevyhodnocwe Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 33)" sa nevyhodnocuje.

\Vyhodnocuje sa

Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 33)" sa vyhodnocuje.

Hranica

Url uje hranicu frekvenci e statE]rO{SZ0,00Hz
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VONSCH

N8§zov [ Popis
nadfrekv. [97] Nadfrekvencia (str. 33)".
[Max. frekvenciaPor ucha vzni kne ak | e z aNadfrekveBcia [86]j (stv $15)o
[111] 6 600,frekvencia na vIistupoch menila prekrol 2
7droj eX_Nastavenia zdroj a externej porugq

vygenerovanS8E7gEat ech8 fsrr38)c"'h.a Vyug?Gi adny

poruchy [225] havarijnl stop. Porucha zabl okuj e
Pozri voObydpajaméchasst5e)pu [ 986]
£0%#) <, .| %848 0/ 25# (!
Skupina parametrov | 2slo [554]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja externej poruchy.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\V OL | TEO NE£ P ORUECGHIYCLNA EXT. PORUCHA

N§zov [ Popis Def.
EX. porucha |Si g n § | ktorl sa vyhodnoc Eytextler mE|[ 184]
si gn8l [ 5|(str.33) " alebo nie. M*ge byS vybranl |vstupy
Signal
Ex. porucha[528] Podmi enka pre extern% poruchu. |
Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]
EX. poruchaExt ern8 porucha sa deaktivuj e: \%
neakt2vnajsign8lu mengia ako nastaven§ Yr ovg
Pozri voObBip&rametvs@uiBy [ 184]
N +% 30/ -1j/16.)%
Skupina parametrov | 2slo [687] 5
Parametre pre detekcie pr2lig pomal ®ro spomaOovani a
naj dl hgej bezpel nej brzdnej dr §hy.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\V OL | TEGO N£

P ONREUAKHEY SPOMAOG OVANI E

N§zov I Popis Def.
Regi m d ¢
spomaOovani a
i Kl adnt Smef([))oma()ovanie sa det egRiljceh |zo sk @it/ hE) sofiaosi
[ ZSpornT SmSpomaC’)ovanie sa deteguj Rl czhol oz $p ostnsi7y
smerom k 0.
i Varovanie/Ak je t8to voOba akt ? vEd&N 2?2 vk ey e e a(sirgIg)e
V opalnom pr2pade s &N7@Ne2nzekreu jsep ovndstrQBRvaal
Hodnota spomal enia pod ktorou hOOOOO
Limit spomalenia [685] bezpel nej dr 8§8hy zastavenia.Spohha]eniam’/s,\2
m/s2 [684] (str. 17).
0, 0000 m/ s "2
m/s”2
7.8.2 PORUCHY IRC/ARC
Skupina parametrov | 2slo [990]
Nastavenie vyhodnocovania chlb I RC sn2malov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC/ARC
N§zov [ Popis Def.
Zapnutie testovania vipadku sn2 mal
Regi m tgstovania. Vyhodnoteni e tTch.to pCNespr§
IRC/ARC [535] riaden? so sp?®tnou vazbou. od |nkrerSmer
VoOba spl!sobu vyhodnotenia <chyby
modul om a riadiacou doskou menil a.
[ ERR Porucha " E32-Chyba IRC (str.34) " sa vyhodnot?2 pri chlb
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N8§zov [ Popis

RM-IRC sign8loch A, AN, B, BN, |, | N.

[ Ne k o [Porucha " E32-Chyba IRC (str. 34) " S a vyhodnot 2 na z 8
reverzy IRC1 nekorektnlch reverzov | RC1 pri vygg2ch r
[ Ne k o [Porucha " E32-Chyba IRC (str. 34) " S a vyhodnot 2 na z 8
reverzy IRC2 nekorektnlch reverzov | RC2 pri vygg2ch r
I Prepn/Ak je akt2vna t&to voOba, pri vipadku | R
OPEN do otvoren®ho skal 8rneho alebo vektorov®
{ Iba vaPbsltuha chyby [T RC bude pracovaS podOa

poruchu, iba varovanie.

Porucha " E43-Zabl ok ovarskr. 35)dt osra vyhodnot 2 pri
momentu alebo pr%du a dlhgiu dobu r 1l chl

i Zabl o

rotor riaden2 SMPM deteguje aj nesprs8vny smer

i Sk {Porucha "E44-Skok r T chl ogstri35)dn2smalvayhodnot?2 pri
ok r o )

nepravdepodobnom skoku rlchlosti

y Ne s p/Warning " W59-Nespr 8vny s me (str. B2R @lebA Ra€ucha " E59-Ne s pr

smer smer IRC/ARC (str.35) * sa vyhodnotia pri detekcii

[ V' y 4Porucha " E60-Nadfrekvencia IRC/ARC (str. 35) " sa vyhodnot?2 p d

frekvencia danej parametrom Nadfrekv. IRC/ARC [1612] (str. 117).

Selk.rte\ll.llRé[%]s Nastavenie citlivosti chyby " Nekor ¢4

1 06 10 Pri hodnote 1 je najniggia a pr.i 10 najv

Filter por. nek.

rev. IRC [903] Las reakcie na chybu Nekorektn® r ¢0,100s

0,001 s
S
i i 2
Nadfrekv. Hrani| n8 frekvencia zo sn2mala ot

parametriZdr oj r T chlso.59)i, [iIn0tOeOr]pr et oV an [200 Hz
mechanick8 rTchlosS.
Ak je vyhodnotenie poruchy zapnut ® Re@bm
IRC/ARC [535] (str. 116) |, po jej prekr ol en?2E32@hybaiRE gstr.
34)".

IRC/ARC [1612]

IMax. frekvencia
[111] 6 500¢(

Externs§
IRC [682]

Pozri voObydpajaméchasst5&)pu [ 986]

Viber zdroja externej poruchy |1 RC. [Gi adny

7.8.3 POTVRDENIE PORUCH

Skupina parametrov | 2slo [164]

Sptsob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmien
por Yc h.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH
N§zov [ Popis Def.

Nastavenie splsobu ukonl en
Zdroj. potvrd. Ak u g neexistuje pr2lina

OvlI §dac?2 panel
BIN | MODBUS | PROFIBUS |

oruchy [165 nap2tie), oruchovd posttvarvd 2 ;

i Y (es] nz;12tave31®hopsplsobuppotvrdeeCI§|ny

Yy Ovl 8da|fPorucha sa potvrd2 pomocou ovl 8dacieho p
Y Aut omalPorucha sa potvrd2 automaticky.

y BI N Porucha sa potvrd?2 aktivovan?2m vybran®ho
y MODBUS|Porucha sa potvrd?2 cez komuni kaln® rozhr
Y PROFI BIPorucha sa potvrd?2 cez komuni kaln® rozhr
Yy Gpeci §8Porucha sa potvrd2 c¢566 Gp.di8). §l ne nastave

Potvrdenie BIN
[1588]
Pozri voOb®ipar ®d@e ma@iks) [ 55 3]
Las po pPo z8niku pr2liny poruchy
[428] nastaven®ho | asu predOgi t

Podmienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.
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N§zov [ Popis |
0,0 s ©6 |Napr2klad 5 s znamen8, ¢ge kagd§ porucha
Ma x . polMaxi m§Il ny pol et por ¥ch, k5
[431] danl par Mmeatr em@r i - d(str. 148).r .
Chr 8§ni meni | alebo zariadenie proti | as
5 06 20 sptsobi S trval® pogkodenie. PokiaO je pr
zablokuje na poruchu " E31-Ve Oa p (str. 343".h
Wi n pLas za ktorlT mtge vznikn?
Ma x . pol et (sto. r118). Ak4j8 ktH viac, tak|24,0 h
por. [432] vznikne porucha" E31-Ve Oa p (str. 34".h
5,0 h ©
£0 %#) <, % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [566]
Nastavenie gpeci 8l neho sptsobu potvrdenia poruchy, nap
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH\GPECI CLNE NASTAVENI E
N§zov [ I Popis Def.
Egg]tvrden|e8ign§| pre potvrdenie poruchy. \[/stlup?y4]
Signal
Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. |
Pozri voObBip&rametvs@uiBy [ 184]
Potvrdenie Potvrdeni e neaktzzvne: V pr2pad
neakt2vne [sign8§lu mengia ako nastaven§ Yr
Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]
784 PDAJE PRE ZCZNAM
Skupina parametrov | 2slo [246] 5
Viber Ydajov, ktor® sa maj %% zaznamen8va$S do hist-rie
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\DDAJE PRE ZCZNAM
Ng§zov [ Popis Def.
VI ber rve,j vol iteOnej velilin
His 1 [247] z§znamcf)v. JPri vzniku Judalost’i [75] _Teplota:
hodnota. elektroniky
Signal
VI ber druhej voliteOnej vel ili
His 2 [248] z8znamov. PJri vzniku ujdalost} [74] Teplotal
hodnota. mer ans§
Signal
VI ber tretej vol iteOnej velili
His 3 [249] z8znamov. PJri vzniku ujdalosti’ [76] . Stay
hodnota. meni | a
Signal
NezaznamenEUr!uje | i sa niektor® poruchy_
[746] por Ych. Na samotn® vyhodnoteni
Vplyv.
I Podpatie |Porucha"E5-Podp2(stri38) " sa nebude zaznamen§va
i PreSag. ZPoruchla"E16-PreSageni@tr.ZEdr“ojsaa nebude zazna
por ¥ch.
[ Bezpel VPorucha"E14-Bezpe| . (stt33) Upsa nebude zaznamen
[ PreS. zd#Porucha"E16-PreSageni étr.33 Fojsaa nebude zazna
e por¥ch pri vypnutom riaden2 motora.
[ PreS. zZPorucha " E16-Pr e Sageni &tr. 3 rojsm nebude zazna
zastavovan?Zpor “%auch po vypnut?2 povelu GTART klm nez
Zmena parametrov Umo gRuj e zaznamen§va$S do hist-r|OvI§dac?
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N8§zov [ I Popis
[1175]
y Ovl 8dac? [Zaznamenaj %% sa vgetky zmeny parametrov
. Zaznamenaj 2 sa vgetky zmeny parametro
I MODBUS MODBUS.
. Zaznamenaj 2 sa vgetky zmeny parametro
I PROFI BUS PROFIBUS.
7.8.5 VAROVANIA
Skupina parametrov | 2slo [964] 5
Nastavenie mognosti vzniku jednotlivlich varovan?

MENU \ NASTAVEN

IE\ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA

N§zov Popis Def.

E/Y%rft’)]vama Zuguje (redukuje) zoznam zobrazovanldednod

Jednodu@gud¥% potl alen® niektor® varovania, ktor®

Expert BudY% sa zobrazovaS vgetky dostupn® varova

E%r%vameTCtheplota, bri ktorej Wefeploypi GhEd{75, 0 A

4 0, @oruha®°Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)podOa typu vIirobku.

\Varovanie _Teplota |l i pu I GBT, pri ktoWél}Temémit75 0o A

Tepl | iIGBT (str. 29)". '

bo . 0 Ak je zapnutl regim obm@dbznenivzik\o_TnkJo((;m)am)taN

Poru’chalo pri p_rekr_o!_en2 tejto teploty meni| automa
prehrievaniu. *°Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu vIirobku.

\Varovanie TeITepI.ota, pri k.torej meni | vypisuj55 0o A

[204] elektroniky " W7-Teplota elektroniky (str. 29)". '

2 0, @orutha3[PPozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)podOa typu vIirobku.

7droj ex. Var_Nast.a"venia zdroj a extgr_n@ho‘varova _

[560] varovanie V\!49-E_xtern® végkr.cﬁll)anleVyugzva sal|Gi adny
OubovoOnej wudal osti Nem8& vplyv na

Pozri voObydpajaméchasstte)pu [ 986]

Zz§8znam [VIiber z va&2ovknér@ sa bud¥% pri ich

[968] por ¥Yc h.

Pozri v o Ob Warpiray[250mestt. 25h

Z8znam [Viber z v&rdgvan2or®3 sa bud¥% pri ich

[969] por Yc h.

Pozri v o Ob Warpirm2 [424]e(strr 25)

Z8znam [Viber z v@mgova&n2or® sa bud¥% pri ich

[912] por Yc h.

Pozri voOb Warpirg3 [2687@ (sir. 5)

£0 %#) <, % 1341 6%. ) %

Skupina parametrov | 2slo [563]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja extern®ho varovani a.

MENU \ NASTAVEN

IE\ PORUCHY A VAROVANIA\VAROVANIA\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov Popis Def.
Signgl ktorl sa vyhodnocuj\AB49-E[><item|§n®d1[184]

Ext. var.|(str. 31) * al ebo ni e. Vyug2va sa ako Upozgi g,

si gn8l |nezablokuje prev8dzku menil a. Mt ge Vstupy
di skr ®t ny.

Signal

Ext.

varovanie Podmi enky pre vznik extern®ho varovart

[966]
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N§zov | Popis | Det.
Pozri voObBipg&ramevs@uiBy [ 184]
Ext. V& lExtern®ho varovania sa deaktivuj e: V
neakt 2 v| : o L .
[967] sign8lu mengia ako nastaveng§ YWroveR.
Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]
7.9 DISPLEJ
Skupina parametrov | 2slo [ 48]
VI ber parametrov zobrazovanlch polas prev8dzky na ovl §

7.9.1 NASTAVENIE ZOV

Skupina parametrov |2slo [88]

Nastavenie zobrazovanlch wvelil 2n. Vel iliny, ktor® sa

NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV

N§zov [ Popis Def.

Zov 1 [51] Viber prvej zobrazovanej veli|[210] D§tu

Signal

Zov 2 [52] Vi ber druhej zobrazovanej vel|[209] Las

Signal

7.9.2 NASTAVENIE MONITORA

Skupina parametrov |2slo [1214]

Nastavenie zobrazovanlch velil 2n. Vel iliny, ktor® sa

NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA

N§zov | Popis Def.

IMonitor 1 [53] \_/Iber veliliny, ktor8 sa bude [47] Frek. MN
riadku.

Signal

IMonitor 2 [54] Viber wveliliny, ktor§ sa bude [46] Nap. DC
riadku.

Signal

IMonitor 3 [55] Viber wveliliny, ktor8 sa bude [42] Pr vd
riadku.

Signal

IMonitor 4 [56] \_/Iber veliliny, ktor8 sa bude 2z 184]
riadku. vstupy

Signal

IMonitor 5 [57] \_/Iber veliliny, ktor8 sa bude |[74] Teplotal
riadku. mer ans§

Signal

E%%?l tlmeOu'[Nastavenie komuni kal n®ho ti me o u|l100ms

15 ms & 2

JAZYK [231] Zmena jazyka menil a. |Slovensky

Slovensky | English | Polski

710KOMUNI KCCI A

Skupina parametrov | 2slo [213]

Nastavenie s®riovej komuni k8cie menil a.

25. marca 2026 Strana 120 z 187



VONSCH

MENU\ NASTAVENIE\KOMUNI KCCI A

N§zov Popis Def.
Adresa menila sa vyug2va na presn® ide

Adresa predstavuje s¥l et nas tPasureadresy [115%] r(®rsigl) me r\/iy1

meni | alsa aj pre komuni k8ciu menila s ovlI 8dac?2n
kagdl menil mus2 maS jedineln% adresu.

1 6 99

Posun Viber bitov, ktorTch bin8rna kombinS8ci a

adresy upl atRuje podOa poradia volieb. Komuni k

[1155] vonkaj gej adr eAsdyr eas ap anreanifsdl. tE21H 2 3 4 ]

Pozri voOb®ipar ®dGe ma@iks) [ 55 3]

Nulovanie Nul ovanie ¢gtatist2k v diagnostike pre sG@
gt at . sprs8v, ...).

7.10.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2sl o [658]

Nastaveni e komuni kal n®ho protokol u MODBUS. Protokol

MODBUS RTU.

PodrobnT popis komunikal n®ho protokolu MODBUS sa nach

Podpora.

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢@0DBUS

N§zov Popis Def.

Baud RS485Nastavenie komuni kal nej rTchl osti na 115 200s

[218] Bps

9600 Bps

19 200 Bps

38 400 Bps

57 600 Bps

115 200 Bps

128 000 Bps

115200sBps RT chl 0sS s korigovanlimi | asmi mel0 r §mcan

Baud extNastavenie komunikal nej rTchlosti n a |115 200s

modul[230] |(vol iteOn8 s%% asS menilov). Bps

Pozri voOb BaupRSASH [@ES] (sta 121)

IMB VoOba, ako m§ zareagovaS menil keN ne

nel i nnolPo danej dobe nelinnosti sa zobraz?

[961] varovanie a potom porucha.

i Ch Meni | z 0 b r a £32-Mpdbus Timéout (str. 34) " , ak mu do zvol

y ba - :

platng vizva alebo broadcast (ak je povol e

i VaroVMeni! zobr az?WixModuy Bmeoug (str. 31) ", ak mu do
nepr2de platng8 vlizva alebo broadcast (ak |
Meni | z 0 b r a £32-Mpdbus Timéout (str. 34) " ak mu do zvol

[ Chybalcontr ol word alebo ¢gel an8 hodnota v platj
Modbus mastra.

u Meni | zobr az?2W42-Modms Bimebue  (str. 31) ", ak mu do

I Var g 4 .

cw nepr2de control word alebo gelan8 hodnot a
od Modbus mastra.

IMB FaultL as prerugenia komuni k8cie menila s 500s

timeout [659] |poruchu E42-Modbus Timeout (str. 34). '

0, 10

3600,00 s
Las prerugenia komuni k8cie menila s

[vis var poruchu " W42-_Modbus Timeout (str. 31) " - Ak sa s¥l asne

imeout [962] ‘varovani e ModbuMB pmreoltiorknodsiud2e)it@bentp parameter|2,00 s
mus?2 byS meng?2 MBHKadlt tipeaut [@59]e (stre I121), inak sa varovanie
neupl atnz.

0, 10

3600,00 s
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N§zov Popis
IMB Var
[963]
Pozri voObyYBp&mame imgEtal24)8 16 ]

Broadcast Zapnutie alebo vypnutie broadcast dot
[1156] vget kIl m prij2mateOom s¥l asne.

Cno Broadcast dotazy s¥% zapnut® a meni | i ch sp
Nie Broadcast dotazy s¥% vypnut®, menil i ch 1ign
Tento parameter urluje v akom porad?
DataFormat |f or m§t u sa wuplatRuje len pre |inku 4§
[660] zrl chl en®ho prenosu. Gtandardne sa 32
0xHh, OxHI, OxLh, OxLI.

No swap 32 bit. d8ta s% prenesen® v porad2: O0OxHh,
Byte swap 32 bit. d8ta s¥% pr sen® v porad2: OxHI,
\Word swap 32 bit. d8ta s¥Y% prenesen® v porad?2: O0OxLh,
Byte & word
swap

‘Url uje ak8 oper8cia sa vykon8 v meni | |Reset

Cno

No swap

@
>
(¢

32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad?2: OxHh,

RS485 |
Ext.
modul

IMB pol 3Vo Ob a, pre ktor® fyzick® Iinky sa maj
[1556] nelinnosS I inky.
5

[ USB | y RS438 | Yy Ext. modul

Parametre MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [573] B B 3
VI ber (mapovanie) parametrov pre zrlchlenl bl okovl pr e

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K €@0DBUS \ PARAMETRE MODBUS

N§zov Popis Def.
ID 0 [1094] -
Signal
ID 1 [1095] -
Signal
ID 2 [1096] -
Signal
ID 3[1097] -
Signal
ID 4 [1098] -
Signal
ID 5 [1099] -
Signal
ID 6 [1100] -
Signal
ID 7 [1101] -
Signal
ID 8 [1102] -
Signal
ID 9 [1103] -
Signal
ID 10 [1104] -
Signal
ID 11 [1105] -
Signal
ID 12 [1106] -
Signal
ID 13 [1107] -
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N§zov

Popis

|Def.

Signal

ID 14 [1108]

Signal

ID 15 [1109]

Signal

ID 16 [1110]

Signal

ID 17 [1111]

Signal

ID 18 [1112]

Signal

ID 19 [1113]

Signal

ID 20 [1114]

Signal

ID 21 [1115]

Signal

ID 22 [1116]

Signal

ID 23 [1117]

Signal

ID 24 [1118]

Signal

ID 25 [1119]

Signal

ID 26 [1120]

Signal

ID 27 [1121]

Signal

ID 28 [1122]

Signal

ID 29 [1123]

Signal

ID 30 [1124]

Signal

ID 31 [1125]

Signal

ID 32 [1126]

Signal

Posun

hodnota
[1512]

Vyug?2v
posuno
register.

m

S a

pr i

gpeci 8l nych

mas ky

a

nastavenou

hol ding
adresou

regi g
me n il

99 06 99

Posun maska
[1513]

Vyug?2v
sl 2tav
nastav

a
a

S
S

a

pri
pos

gpeci 8l nom

unom masky a

z8pi
na

S

S
t

e do
a

venou

enl

register.

hol
a

Pozr i

voOb®wip

dr ®Be ma@tks) [ 55 3]

Krok 0 [1514]

Nastaveni e
vybran' ve

S
L]

akT m

krokom s

v | D

a

m§ pre

2
p ol tO

-8 0 8

Pre hodnot
prepol 2ta

u O
ako

nu
s a
12

16 bit.

3.

| 2sl o

123

prepol

7.10.2 PROFIBUS

Skupin

a parametro

v | 2sl o

[ 812]
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Profibus je s®riovl otvorenl komunikalnl gtandard. Ro
protokol Profibus DP.

PodrobnT popis komuni kal n®ho protokolu PROFIBUS sa na:
Podpora.

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K € FRORIBUS

N§zov Popis Def.
Viber sptsobu reakcie menila na vIpj
P B nel ilal ebo pripojenlm zariaden?2m.
[813] Po danej dobe nel i nnosW4l-PofibusZimdout gstr231)"y
alebo porucha " E37-Profibus Timeout (str. 34)".
[ Chyba | I Varovanie
EB Fault|l. a s prer'uge.nia komuni k8ci e menil]a s 500s
timeout [814] poruchu E37-Profibus Timeout (str. 34). '
0, 10 s
3600,00 s
Las prerugenia komuni k8cie menil]a s
PB Var. varovanie " W41-Profib.us Timeout (str. 31) " . 'Ak sa s¥l asne
imeout [815] a j varovanie ProPBbuwes !. mo d a §s8. 1348 thI3 t}gntoZ,OOs
parameter mus?2 byS RBERagtzimeaut [814]p(str 124 dnalq
sa varovanie neuplatn?2.
0, 10 S
3600,00 s
P B Var.Ur!uj'e _akciu, ktor8§8§ sa vykong§g v meniReset
[816] W41-Profibus Timeout (str. 31)".
Reset Meni | prejde do resetu.
Stop Meni | sa zastav?z2,
Quick Stop Meni | sa zastav2 rlchlejgie.
Ni | Meni | nebude na varovanie reagovas.
. - 2 PD
PB Typ[1486] Ur |l uj e form8t prenosu prevs8dzkovlch Vhodnoty
2PDhodnoty [Je mogn® s¥% asne preng8§gaS len dve velilin
4PDhodnoty Je mogn® preng§gaS 4 veliliny ako 16 bitoyv
VQFREM Je mogn® preng§gaS 4 veliliny ako 16 bitov
P B VONastavenie form8tov a zdroja prenggan
1£1587]
:\lormalizveli!iny REF a ACT budY% normalizovan® na
[ Pevn® Viber PD velil2n, e (@K586]I(strd2dy amenr a mk o men

Parametre PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [1586]

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ RRORIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS
N§zov Popis Def.

APD 1 [ 42]
[1578] MT

Signal
APD 2
[1579]

[ 66]

Signal
APD 3
[1580]

Signal
APD 4
[1581]

Signal
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N8zov Popis Def.
Dig. lUrlenie posl ednej pren8§gdganej | 2slice 271
[1582] ’ ’
1]0,1]0,01]0,001|1le-4|1le-5]|1e-6]1e-7|1e8]|1e7|1le6|1le5]|1e4| 1000|100 | 10
Dig. 2Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Pri;
[1583] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voObPig.A H582] nstrt125h
Dig. 3Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Pri{
[1584] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voObPig.A H5823] nstrt125h
Dig. 4Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Pri;
[1585] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voOb ig.d f%58a] nstrt125h
7.11 SADY PARAMETROV
Skupina parametrov | 2slo [206] 5
VoOba sady parametrov pre |innosS menil a.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV
N§zov | Popis Def.
Prep. s8§(Nastavenie sptsobu prep2nania |[Kombinovan
Vyug2vaj % sa | en prve 2 bity bin8rneho
Kombi novipi n8rnej kombin8ci i tl chto bitov. Ak s¥
akt2vny |l en 1. bit tak je akt2vna 2. sad
Kagdl jeden bit bin8rneho prep2nala odpo
Jednotlifakt2vnych viac prep2nalov tak je aktzvn
akt2vny giadny bin8rny prep2nal tak je a
Parametrom Pomocou parametraAk t 2 vna s @td®5)[ 2j0e5]mogn® nastavi
,[Oé(l;S]tzvna Prepne akt2vnu sadu parametroviSadal
Sada 1 Meni| bude pracovaS podOa 1 sady par amet
Sada 2 Meni | bude pracovaS podOa 2 sady paramet
Sada 3 Meni | bude pracovaS podOa 3 sady paramet
Sada 4 Meni | bude pracovaS podOa 4 sady paramet
Eerhue[&go]nanPovolenie alebo zak8zanie prepPovol en®
Zak8zan®[Sady sa prep2naj % |l en keN je meni| v sto
Povol en®|Sady sa prep2naj¥% aj za behu motor a.
7111 PREPE NAL SCD
Skupina parametrov | 2slo [222]
Nastavenie bin8§rneho prep2nala s8d.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREP & NAL SCD
N8zov [ Popis Def.
Zdroj bitl sada Nast avenie 1.bitu prep2nala s§d. JehGia
[641] Prep. s §dar 1P55 5 7 ] i
Pozri voObydpajaméchasstse)pu [ 986]
Zdroj bit2 sada Nast avenie 2.bitu prep2nala s§d. JehGia
[642] Prep. s §dr 1P55 5 7 ] i
Pozri voObydpajaméchasst5e)pu [ 986]
Zdroj bit3 sada Nast avenie 3.bitu prep2nala s8d. JehGia
[643] Prep. s §dar 1P55 5 7 ] i
Pozri voObydpajamétchasst5se)pu [ 986]

25. marca 2026

Strana 125 z 187



VONSCH

EO%#) <, . % .1 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2sl o [
Nastavenie gpeci 8l nych fun

224]
kci?2 pre prep2nale sady.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREP & NAL\GPER I CLNE NASTAVENI E

N§zov [ Popis Def.
Bitl sadlSign§l kto~rT sa vyhodnocuje |i jefl184]
[645] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al qvstupy
Signal
[86|216]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit1.

Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]
Bitl sadalBi t 1 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [647] ako nastaveng§ YroveR.
Pozri voObBip&rametvs@uiBy [ 184]

Bit2 sadSign§gl kto~rT sa vyhodnocuje |[|i j el 184]
[648] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al qustupy
Signal

I[Bgfg]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit2.

Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]

Bit2 sadaBi t 2 rozophne: V pr2pade | 2seln®ho

rozopne [650] ako nastaveng§ YroveR.
Pozri voObBip&rametvs@uiBy [ 184]

Bit3 sadSign§gl kto~rT sa vyhodnocuje |i je|[l184]
[651] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al gqustupy
Signal

I[%|t532]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit3.

Pozri voObBipgramevs@uiBy [ 184]

Bit3 sadaBi t 3 rozophne: V pr2pade | 2seln®ho

rozopne [653] ako nastaveng§ YroveR.
Pozri voObBipg&rametvs@uiBy [ 184]

7112 UGECVATEOSKE SADY

Skupina parametrov |2slo [1290]
Nastavenie ug2vateOsklch s8§d. Tieto sady je mogn® na
vybranl parameter je k dispozzcii ag 32 rlznych nastayv

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVA\UGE VATEOSKE SADY

N§zov Popis Def.
Viber prep2nala wug2vateOskTlch s§d. Vai
. predstavuje aktu8lne prepnut¥ gtvoricu
s;zpriﬂgo] i ednotlivich bitov je dan8 porad?m.
y Prep2nal prep2 ng5gPt vor.i cél m&8rd Konkr ®t ne |
z8vi sl od prepnutia norm8lnych s8d.

Pozri voOb®ipar ®d@e ma@iks) [ 55 3]

Posun sady|Posun sady umogRuje priradis$8 kombingcil
[1483] Prep2nal s8d sa kombinuje ako nor m8Il ny

Ak je posun O, tak pre bin8rny pr-esadab.a.lAkjg

31 6 3 1posunltak, 00000 - sada 2, 00001 - sada3, ...

— -

ug?= v Zobrazenie aktzvnej ug2vateOskej sady.
[1481]

6, " %2 0! 2! - %42/ 6

B

Skupina parametrov | 2slo [1291]
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Viber 20 parametrov, ktorim je mogn® nastavi$S ag 32 r?
meni S jeho hodnotu v ptvodnom umiestnen2 v strome, ale

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\UGéE VATE G SKEVHSBADRF PARAMETROV
N8zov [ | D] Popis Def.
Parameter 1 [1300] -

Signal
Parameter 2 [1301] -

Signal
Parameter 3 [1302] |

Signal
Parameter 4 [1303] -

Signal
Parameter 5 [1304] B

Signal
Parameter 6 [1305] -

Signal
Parameter 7 [1306] -

Signal
Parameter 8 [1307] |

Signal
Parameter 9 [1308] -

Signal
Parameter 10 [1309] |

Signal
Parameter 11 [1310] B

Signal
Parameter 12 [1311] |

Signal
Parameter 13 [1312] -

Signal
Parameter 14 [1313] -

Signal
Parameter 15 [1314] |

Signal
Parameter 16 [1315] -

Signal
Parameter 17 [1316] |

Signal
Parameter 18 [1317] -

Signal
Parameter 19 [1318] -

Signal
Parameter 20 [1319] -

Signal

SADA 14

Skupina parametrov | 2slo [1292]

Nastavenie vybranich parametrov pre sady 1 ag 4. Nast e
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VAT E 6 S K ESABAAIRAY
N8zov [ | D] Popis Def.
N1_1[1320] -
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N§zov

[ 1 D]

Popis

\l/ONSCH‘

5 -

N1 2 [1321]

_o_

N1_3[1322]

_o_

N1 _4[1323]

_O_

N1_5 [1324]

_o_

N1_6 [1325]

_O_

N1_7 [1326]

_o_

N1 8[1327]

_O_

N1_9[1328]

_o_

N1_10 [1329]

_O_

N1_11 [1330]

_o_

N1_12 [1331]

_O_

N1_13 [1332]

_o_

N1_14 [1333]

_0_

N1 _15[1334]

_o_

N1_16 [1335]

_0_

N1_17 [1336]

_o_

N1_18 [1337]

_0_

N1_19 [1338]

_o_

N1_20 [1339]
L5 -

SADA 58

Skupina parametrov
vybranlch

Nastaveni e

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VAT E 6 S K ESABASEBY

| 2sl o [1293]
parametrov

ovl 8dacom panely, pre konkr ®tny

pre

sady 5 ag 8.

parameter .

N§zov

[ 1 D]

Popis

Def.

N5_1 [1340]
L5 -

N5_2 [1341]
5 -

N5_3[1342]
L5 -
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N8zov [ | D] Popis

N5_4[1343] -
L5 -

N5_5 [1344] -
5 -

N5_6 [1345] -
L5 -

N5_7 [1346] B
-5 -

N5_8[1347] -
L5 -

N5_9 [1348] -
L5 -

N5_10 [1349] -
5 -

N5_11 [1350] -
-5 -

N5 12 [1351] -
-5 -

N5_13 [1352] -
G-

N5 14 [1353] B
-5 -

N5_15 [1354] -
-5 -

N5_16 [1355] -
- -

N5_17 [1356] -
5 -
N5_18[1357] -

_0_
N5_19 [1358] -

_0_
N5_20 [1359] -

_o_

SADA 912

Skupina parametrov | 2slo [1294]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 9 ag 12. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVA\U G& VAT E 0 S K ESABAAJILY
N8zov [ | D] Popis Def.
N9_1 [1360] -

_o_
N9_2[1361] -

_O_
N9_3 [1362] -

_o_
N9 4 [1363] -

-O-
N9 _5 [1364] -
-5 -

N9 _6 [1365] -
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N8zov [ | D] Popis

G-
N9_7 [1366] -

_o_
N9_8 [1367] -

_o_
N9_9 [1368] -

_O_
N9_10 [1369] -

_o_
N9_11[1370] -

-O-
N9 12 [1371] B

_o_
N9 13[1372] -

_O_
N9 14 [1373] B

_o_
N9_15 [1374] -

_O_
N9_16 [1375] -

_0_
N9 17 [1376] -

_O_
N9 18[1377] -

_o_
N9 19 [1378] -

_0_
N9_20 [1379] -

_o_

SADA 1316

Skupina parametrov | 2slo [1295]

Nastavenie vybranlich parametrov pre sady 13 ag 16.
ovl 8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VA T E 6 S K ESABAIB-Y6
Ng§zov [ 1| D] Popis Def.

N13 1 [1380] -
L5 -

N13_2[1381] -
-5 -

N13 3[1382] -
-0 -

N13_4[1383] -
-5 -
N13 5 [1384] -
-5 -
N13_6 [1385] -
-5 -
N13_ 7 [1386] -
-5 -
N13_8[1387] -
-O-
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N8zov [ | D] Popis

N13 9 [1388] -
L5 -

N13 10 [1389] -
-5 -

N13_11 [1390] B
-5 -

N13 12 [1391] -
-5 -

N13_13[1392] B
-5 -

N13_14 [1393] -
G-

N13_15 [1394] -
-5 -

N13_ 16 [1395] -
-0 -

N13_17 [1396] -
-5 -

N13 18 [1397] -
-5 -

N13 19 [1398] -
-5 -

N13 20 [1399] -
-0 -

SADA 1720

Skupina parametrov | 2slo [1296]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 17 ag 20.
ovl 8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VAT E 6 S K ESABAAD-Y0
Ng§zov [ 1| D] Popis Def.
N17_1 [1400] -

_o_
N17 2 [1401] -

_0_
N17_3[1402] -

_o_
N17 4 [1403] -

_O_
N17 5 [1404] -

-O-
N17_6 [1405] -

_o_
N17_7 [1406] -

_O_
N17 8 [1407] -

_o_
N17_9[1408] -

_O_
N17_10 [1409] -

_o_
N17_11[1410] -
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N8zov [ | D] Popis
-5 -
N17_12 [1411] -
-5 -
N17_13[1412] -
-5 -
N17_14[1413] -
-5 -
N17_15[1414] -
-5 -
N17 16 [1415] -
-5 -
N17_17 [1416] -
-5 -
N17_18 [1417] -
-5 -
N17_19 [1418] -
-5 -
N17_20 [1419] B
-5 -
SADA 2124
Skupina parametrov | 2slo [1297]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 21 ag 24.
ovl 8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVA\U GE VAT E 6 S K ESABAAD-4

Ng§zov [ 1| D] Popis Def.

N21_1 [1420] -
L5 -

N21_ 2 [1421] -
- O -

N21_3[1422] -
-5 -

N21 4 [1423] -
(5 -

N21_5 [1424] -
- -

N21_6 [1425] -
-5 -

N21_7 [1426] -
-5 -

N21 8 [1427] -
(5 -

N21_9[1428] -
-5 -

N21_10 [1429] -
5 -

N21 11 [1430] -
(5 -

N21_ 12 [1431] -
-5 -

N21 13 [1432] -
G-
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N8zov [ | D] Popis
N21_14 [1433] -
L5 -
N21 15 [1434] -
-5 -
N21_16 [1435] B
L5 -
N21_17 [1436] -
-5 -
N21_ 18 [1437] B
L5 -
N21_19 [1438] -
L5 -
N21_20 [1439] -
-0 -
SADA 2528
Skupina parametrov | 2slo [1298]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 25 ag 28.
ovl 8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VAT E 6 S K ESABAZ5-78
N8zov [ | D] Popis Def.
N25_1[1440] -

_0_
N25_2 [1441] -

_o_
N25_3 [1442] -

_0_
N25_4 [1443] -

_o_
N25_5 [1444] -

_0_
N25_6 [1445] -

_o_
N25_7 [1446] -

_0_
N25_8 [1447] -

_o_
N25_9 [1448] -

-O-
N25_10 [1449] -

-O-
N25_11 [1450] -

_o_
N25_12 [1451] -

_O_
N25_13 [1452] -

_o_
N25_14 [1453] -

-O-
N25_15 [1454] -

_o_
N25_16 [1455] -
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N8zov [ | D] Popis
L5 -
N25_17 [1456] -
-5 -
N25_ 18 [1457] -
-5 -
N25_19 [1458] -
L5 -
N25_ 20 [1459] -
-5 -
SADA 2932
Skupina parametrov | 2slo [1299]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 29 ag 32.
ovl 8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVA\U GE VA T E 6 S K ESABAAD-32

N8zov [ | D] Popis Def.

N29_1 [1460] -

_o_

N29 2 [1461] -

_O_

N29 3[1462] -

_o_

N29 4 [1463] -
L5 -

N29 5 [1464] -
-5 -

N29 6 [1465] -
L5 -

N29_7 [1466] -
05 -

N29 8 [1467] -
L5 -

N29 9 [1468] -
-5 -

N29_10 [1469] -
(5 -

N29_11 [1470] -
5 -

N29 12 [1471] -
L5 -

N29 13[1472] -
-5 -

N29_14 [1473] -
(5 -

N29_15 [1474] -
(5 -

N29_16 [1475] -
(5 -

N29 17 [1476] -
-5 -

N29 18 [1477] -
L5 -
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nezov [ D] Popis
N29_19 [1478] |
-0 -
N29_20 [1479] -
= o -
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8 NS§vod na nastavovanie funkci 2 me n i

81 Virobn® (tov&rensk®) nastavenie

Menile frekvencie UNIPREMNIsma velxrpoekdruljmys (st ov&r ens
parametrov, ktor® je mogn® kedykoOvek obnovi S p
nastavenie je vhodn® obnownieEGngmeju@lieblo mehignepu
ak nie je doflanimypVvVOA®E€Hzs.r.o. Vget kyejmh®v opdy r
vych8dtrahwioznastavenia menil a.

| ULOG / O BOb®@Yparametrei> VI r obn® (pawsderéeFRni e |

Obnovenzm ~vTrobn®ho nastaveni a s a prep2gu vge
ov!l §dwstopowavl st upov.

8.2 Parametremotora it MAKRC MOTAOR®@wntifik8cie

Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE i> MOTOR ( NOMI NCLNE, GPE
PARAMETRE MOTORA) s¥% dllegit® pre sprg8vne fung
Nach8dzaj % sa tam prevagne ¢gt2tkov® nomins8lne h
parametr e, ktorTch hodnoty sa z2skavaj¥% identifik

Meno parametra ID | Popis

Vikon motora |37 |Begn® gt2tkov® (katal- -gov®) par ame
Napa@tie mot or 59
Frekvencia motora [Hz] 4
Pr ¥d motora [ 151
Ot 8| ky motor g 356

Bl inn2k mot or 227

Sled vist. F§326 | MognosS zmeny sledu f8z motora.
Skal §r. ident384 |Zapnutie / vypnuti e | dent i f iHodhatd
Magnet. Pr%d]|[35|magnetizal n®ho pr %du.

Las. Kon. MT |79 | Parameterz MAKRA MOTORA T doladenie dynamiky nabudenia.
Skal 8r. ident38 |Zapnutie / vypnuti e | dleodnotaddpokuStatorae

Odpor stator g 345
Odpor rotora 439 [Gpeci 8l ne parametre pre spr8vnu fu
Rozptyl. Induk. [mH] 440
Vz8jomn§ | ndy 441
Moment =zotvall442

Odrazovim most2kom
Po spusten? MAKRA p
meni prispojenlm moto

pre spr8vne nastavenie by mal.
r
r
procesom dol aNo v aknoi nak

0 dopoovwod ceanj? Yacpir 2tsyl pu gmad tcdr & uan k
funk| nT! Pogadovan8 vyggi
rev

e
om g
rp®31rnaerrj1etprroew vdzke pol as p §C
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Parameter ID: 672

NASTAVENIEi>MOTORi> MAKRC MOTOROV

U HASTAVENIE: HOTOR'.MAKRA HOTOROV
#Motor 400/4

#Motor 400/5.5
#Motor 400/7.5
#Motor 400/11
#Motor 400/15

Henu [ Sady [ Pomoc

TabuGkraeednast av exoid®ovwakni§l och frekvencie UNIFREM 40

Vikony motorov od 60W do 7, 5kW:
bii2g wnvd D ¢,t Y2Ga2NF pnllY yELNGAS o8 «k Qél2y Y202
400/0,06 | 400/0,09 | 400/0,12| 400/0,18| 400/0,25| 400/0,37| 400/0,55| 400/0,75| 400/1,1 | 400/1,5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/5.5 | 400/75
b2YAyltye @el2y w38 60 90 120 | 180 | 250 | 370 | 550 | 750 | 1100 | 1500 | 2200 | 3000 | 4000 | 5500 | 7500
b2 YAyl tyS yILINGAS 5@+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNFR Y2{d2NF ¢! 8| 151 | 02 029 | 042 | 056 | 076 | 103 | 145 | 186 | 255 | 34 47 64 82 | 114 | 152
al 3y SiATr6ye LINYR35!B 019 | 028 | 039 | o051 | 068 | 089 | 122 | 125 | 176 | 235 | 322 | 440 | 565 | 780 | 1032
hit 618 Y202N} oMk 35BY[p 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1370 | 1395 | 1395 | 1415 | 1420 | 1420 | 1420 | 1440 | 1455 | 1455
2l azpl 12yOiryil &% |oso@s | 0052 | 00548 | 0056 | 0058 | 006 | 00752 | 0096 | 012 | 014 | 0178 | 02 | 0225 | 0255 | 031
hRLRNJ &4+ G2N} @Ym845 | 195000 | 110000 | 40000 | 36500 | 31000 | 24000 | 22000 | 18500 | 13175 | 7850 | 6105 | 4340 | 3400 | 20798 | 7595
hRLENJ NP UZNI @Yn6439 | 148200 | 83600 | 30400 | 27740 | 23560 | 18240 | 16720 | 14060 | 10013 | 5966 | 4639,8 | 32984 | 2584 | 15806 | 5772
w2l Lief201 AyRdzl6gall 1a6ri|8 112 98 84 62 140 18 £ 10 10 3 14 13 12 6
ti122Yyl AyRdz 624D |0W8286 | 2768 | 2002 | 1836 | 1568 | 1200 | 932 | 678 | 640 | 395 | 377 | 276 | 237 | 218 | 194
a2YSyl T20NDF6yAadar (0Q.0802K HP0027 | 00003 | 0,0004 | 00006 | 0,008 | 0,0015] 0,0018 | 0,0028 | 0,0035 | 0,048 | 0,008 | 0,011 | 0018 | 0,024
al EAY® LINJR a «![6 5 03 044 | 063 | 084 | 224 | 15 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228
al EAY® LINFR D o![8549 | 03 044 | 063 | 084 | 124 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228

t N§R wha ¢! 8 163 0,19 0,28 04 0,53 0,72 0,98 138 1,77 242 323 447 6,08 7,79 | 1083 | 14.44
OLRGALG26YS @:f 9 154 138 12,3 12,1 118 105 9,25 8,2 73 6,52 6,16 5,95 5,79 43 2,85
Maxim. moment [Nm] 481 16 25 34 37 3,85 4 6 10 148 20 294 40 54 74 100

VI kony motorov od 11kW do 200kWwW:
bii2g wnvd D ¢,t Y20E2N} pnallY yEUNGAS @8 k @é]2
400/11 | 400/15 | 400/18,5] 400/22 | 400/30 | 400/37 | 400/45 | 400/55 | 400/75 | 400/90 | 400/100 | 400/110 | 400/132 | 400/160 | 400/200
b2 YAyl fye @él2y %35 | 11000 | 15000 | 18500 | 22000 | 30000 | 37000 | 45000 | 55000 | 75000 | 90000 | 100000 | 110000 | 132000| 160000 | 200000
b2YAyttyS yILNGANS 5%+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNJR Y2{2NF ¢! 8| 151 | 215 | 285 | 35 | 415 | 56 68 81 100 | 136 | 160 | 177 | 198 | 235 | 280 | 340
al3ySiAalléye LINJR3%! 6 132 | 1566 | 182 | 2034 | 2632 | 306 | 34 | 457 | 59,16 | 67,04 | 71,685 | 76,626 | 87,34 | 9996 | 11968
hit 618 Y202NI oMK IEBY[p 1460 | 1460 | 1465 | 1465 | 1465 | 1475 | 1475 | 1480 | 1485 | 1485 | 1486 | 1488 | 1488 | 1486 | 1486
2haz2@1 12yO0lhyldl 4% |w%@3 | 038 | 04 | 0428 | 0445 | 0462 | 048 | 052 | 066 | 075 | 08 | 08 | 09 | 113 | 136
hRLINJ &0F 02N @YmB45 | 607,25 | 455 438 | 389 | 312 | 225 | 122 80 72 65 51 48 | 383 | 2 16
hRLIZNJ NP G2NF @YnB439 | 46151 | 3458 | 33288 | 20564 | 237,12 | 171 | 9272 | 608 | 5472 | 494 | 3876 | 3648 | 29108 | 1672 | 1216
w2l LJief201 AyRdz6yweall 6YIle 3 22 18 12 11 08 08 1 12 06 08 11 08 04
tit22Yyl AyRdd 62840 |ovies | 77 728 | 604 | 538 | 469 | 392 | 374 | 30 | 258 | 239 | 23 | 184 | 17 | 136
a2YSyl T20NDH6yAad4® w10D4 Yn6052 | 0099 | 0117 | 0191 | 0374 | 0447 | 0688 | 1,19 | 139 | 1,63 | 194 | 231 | 288 | 346
al EAY® LINJR a «![6 5 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510
ab EAY® LINHR D «!|6549 | 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510

t NFR wha ¢! 8 163 | 20425 | 27,075 | 3325 | 39425| 532 646 | 7695 95 1292 | 152 | 16815 | 1881 | 22325 | 266 323
L LRGALG26YS @8 9 2,71 2,52 2,35 21 18 16 145 11 11 11 11 1,05 12 1 1
Maxim. moment [Nm] 481 140 200 240 284 388 482 586 710 968 1162 | 1288 | 1414 | 1698 | 2060 | 2560

83 Regimy riadenia motora
Menile frekvencie UNIFREMITmthgeome §krl eavdird zckho w &S i vmo ¢
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Parameter ID: 451

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL C&l R ADI A Ci>RRdeGd niMtora

Riadenie motora

U/F otv. -Skal 8rne otvorenradefiezsn2 mal ov®

U/F uzav. -Skal 8rne uzavret® riadenie (ot8] kovs
VAMuzav. -Vektorov® uzavret® riadenie (ot8| kovs

VAM otv. -Vektorov® otvoren® (bezsn2zmalov®) ria
V-SMPM -Vektorov® riadenie pre synchr-nne mot

VNal gej | asti dokumentu sa zame Ui dadeniehl avne na fu

8.3.1 U/F riadenie

RAMPY

Aby pri ovlg8§dan2 motora nedoch8&8dzalo ku skokovin
kdi spoz2ci.i flexibiln® rampov® funkci e, ktor® z
hodnot ami gel anej frekvencie. Il ¢ch par ametr ami i
frekvencie (min., max.), body zlomu r8mp, ale tak

Na prispltsobeni daorb&®&rhp rsd Zkhje hkekupree:r amet r e v
Parameter ID: 106
NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L € I RAMPY FREKVENCIE

F [HZ]
A
U [V]
F max
PAR. ID =111
FceL Line8rne zalo
PAR. ID = frekvencie
162
F zLomp
PAR. ID =121
F zLomr
PAR. ID = 117
F min /
PAR. ID =110
0 < > —> le—ple— t[s]
T roze. 1 T roze 2 T pos. 2 T pos. 1
PAR.ID=116 PAR.ID=118 PAR.ID =119 PAR.ID =120
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UNIFREM v.5.32x VO N SC H
Ak sa vygaduj e,

aby sa nemenilo skokom aSkiivkuiz,r T ¢ hl

ktor8 zabezpel 2 p
z
a

b
lynona®t amenyaabllemilenpad&fotbu fr e
nam pri pohonoch, hdmentop®tr &by
stavovan? (Napr. osobn® vI Sahy,

nastavenie m§ v
spwgSan2 alebo =z

Regim | i-lmmiowsky jSe mogn® upravi S parametr om:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C* RAMPY FREKVENCIE i > S-KRIVKAi> Re
S-krivky

Povolenie S-krivky

I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vzad

rozdelenie S

[ ]

D PPIPE

/ N\
N4

<

[]

prechod nulou

Miera zakrivenia S -krivky | e | tvar sa d§ upraviS parametr om:

Parameter ID: 873

NASTAVENIEi>R|I ADENI E A RBEARAMRYFREKVENCIE i> S-KRIVKA i>Kr i v

F(t)
dF@®)

S-krivky
/ 10%

100%

o

8.3.2 UJ/F krivka 5
Z8kl adnou vlastnosSou U/F (skal 8rneho) riadenia ]
nap®tia na vlIistupoch menila st¥pa Y amerne veOkosS
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na maxi m8I| nej
udr gi avan2m kongU(amtpr?

hodnot e.

Podmi enka t

@(frakevemci@)me r u

kongtant n®ho

Z8kl adom pre geneshala®ieomapédgi me vri adenia (U/F
krivka, Kktorej par ametre s %:
Parameter I1D: 382
NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L C T4 UAF RIADENIE -> U/F KRIVKA
Parametre z8kladnej U/ F krivky:
Meno parametra ID | Popis
Typ U/F 347 |[Typ U/ F krivky. VoOba pomocnich re
U pol . 90 Poliatoln® nap®tie U/F krivky.
U konc. 94 |Koncov® napadtie U/F krivky.
F posuvu 98 | Frekvencia posuvu U/F krivky motora.
Expon. U/F 91 | Exponent krivky U/F.
Expon. pos. U/F 92 |Exponent posuvu krivky U/ F v obl as
\ upv 1 ’
U max \ /
PAR. ID =
495
T=T+T
U konc
PAR. ID = 94
Upro N 7
PAR. ID = 90 N Y
Al A
____________ / \lz N e e e mm e e e e e e =l
0 FlPOS - NOM
PAR.ID=98 PAR.ID=4 F[HZ]
Parametre z8kladnej U/ F KRI VKY
Zakrivenie statickej U/ F KRI VKYvesmat iplo8igédvacmi eked
na zabezpelenie YWsporn®ho chodu motora pri ni gg?2
momentovej charakteristky vob |l ast i nzzkych ot 8] ok. Vyhl adeni
nastaven?m exponentov pre jednotliv® ¥Yseky U/ F KR
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U[V] a
U max .
PAR. ID = \
495 . [ =1 +T y
\\\ ///
Expon. U/F
\ S/ PAR.ID =91
\\ //
\ N Y
\ . 4 Expon. pos.U/F
\ ’ PAR. ID = 92
\ \\\ //
A AN
\ N4 AN /
>” 2\ A \‘<
v \\ // * \\
____________ ,;/\ \/’/ \\______ e e e e w~

0 F pos F Nowm F [Hz]
PAR.ID=98 PAR.ID=4

Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY

Z8kl adng8 U/F krivka je klasickl a jednoduchl ngst

833 Kompenz§8cia IR

T8to funkcia prrametid Tyap#%uE YI D FH47) = komp. IR
TIEU!’F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\CUIK

komp. R RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Typ U/F -> komp. IR

regulator ZM U

Pri akt2vnej kompenz§cii | R sa aputeonadtzikcokvyl cpho do(ad
koriguje hodnota nap?2tia na vlistupe tak, aby sa k
motora azabezpelilo sa kongtamtrm®& i bude nvyezneotodkatr aak , V¢
regi me sa napWgteineerz8tyguijcekoan zni guj e.

Mat emati ckl model, ktorl je jadrom funkcie Komper
veOkY¥Ys presnossS, preto je potrebn® nastavi S frekyv

Spravidla to bTva 0.5 ag 3 Hz. VIistup korekcie je

Parametre kompenz8cie | R:

Meno parametra ID Popis

Filter KIR 523 |Lasov8 kongtanta filtra aplikovan®ho n
Frekvencia KIR 795 |Zhora ohraniluje oblasS vistupnej frek

NutnTm predpokl adom ¥Ysprepjennizh§g imeasimRi@8nmna hodnot a n
parametrov motora a parametra Odpor statora [345].

Parameter ID: 345

NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRBEJWMOTORA ator

DobrTm zdrojom pr etohopsak amiee r hodrotMAKRO MOTORA r

aspoR najbliggi eamkt el kared.nastavenej hodnoty ug
automatickou identifik8§ciou odporu statorov®ho vi
Parameter I1D: 383

NASTAVENIEi>R| ADENI E A RHNFIRADENE-> Skal 8§r. ldent.
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l denti fi k8cia statorov®ho odp

zapnut? pohonu alebo pri prevs
Ckalar, ident. S sp*sobovaS oneskorenie reakcie
h (pozastavenie rlchlosti do ust
\ypnuta tento stav signalizuje varovnl
s a pohonu z d'vodu prevs8dzko
(geriavy, virobn® | inky, trak
ogivovania a | adenia pohonu id
834 Regul 8tor z8berov®ho momentu (RZM)
T8t o funkci a psaar adnge tzraipn&dSy w U/ F (1 D 347) = regul §t
Typllff MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\CUIK
komp. IR 0| RIADENIE\U/F KRIVKA\TypU/F-> regul 8tor 2ZM
regulator ZM
Pri akt2vnom regul 8tor e z § brea sotva®vheon o Mo npeSnst e nfer
nadvi hovan2m U/ F krivky nad hodnoty z8khadgej ablF
z8berovl Nadsdavuje sa egte pogadovan8§ dynamika to
Parametre Regul 8tora z8berov®ho moment u:
Meno parametra ID Popis
Pr%d RZM 163 |Gel an&8 hodnota pr%du z8berov®ho mo
Frekv. RZM 28 |Horn8 hranica p&8sma frekvencie v Kk
Dynamika RZM 26 |[Nastavenie dynamiky regul 8tora z8b
uUlv
F [Hz] 4 V]
"""""""""""""""""""""""""""" ===~~~ Umax=Ukonc
T-nap?tie MT i
T-z8k I athkrgkaU !
T - frekvencia MT !
T-pr %d MT |
Frowm 1.
PAR.ID =4 N\ TTTolAaTTTT
P§smo |r : :
PAR.ID=28 [~~~ "~ """TTTTTTTTC N\ I/ 2
A E i t[s]
Pr Yd [AM[T ' | motor
v J S
— J l t'[s]
STOPe gener 8 GTAR~

Regimy U/ F KRIVKY na pohone s vysokIm momentom zot

835 Kompenz8cia skl zu

SprievodnTm javom | innost:i asynchr -nnych mot or o\
predbiehanie rotora oprot.i statoru vplyvom z§Sa
frekvencie je z8vislT od mnohlTch faktorov. Menile
pri zapnutej funkcii kompenz8ci afrekvkncizu ho pri d8va
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UNIFREM v.5.32x

Parameter ID: 349

NASTAVENIE 7>

RI ADENI E A RBBWRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.

skl zu = zapnut §

Komp. sklzu Ef ekt kompenz8cie sklzu motora
vyphuta zaSagenia si zachov§8 rotorovs§
Navyge to vlirazne zvyguje mon

nzzkych rlchlostiach.

HIl avnlm parametrom pre

dol adeni e mi epargmetkico mpenz 8§c i

Parameter ID: 350

NASTAVENIE 7>
kom. sklzu

RI ADENI E A REWURIADENIRA-> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.

Pr2klLiadnos$S

(tenk&FF i

kompenz&8cie skl
staiBr&d

ZU na re8lnom pohone

a&vanci a moubdga)i ar a

1 1:Frek.

MHM[Hz] Z:Frad MTIAGEES ... 1 =

| 1A . imall ns8§rast
zaSagenia splsobil
| mal ¥4 kompenz§ci u
skizu.
| | B. fva]l g2 n8rast
| zaSagenia spltsobil
val]l giu
| kompenz8ciu skl zu.
TMin-008  Max=488 Frm=281  Akt=385 |
Min=H.AH Max=3.17 Prm=1.6H8 Alkt=2.H2
Okra HH M5d Bl Feset Il Stanice
Model sklzu pre svoju spr8vnu |innosS potrebuje s
Meno parametra ID | Popis
Vi kon motor a | 357
Frekv. motora [Hz] 4 Potrebn® pre vipolet nomin§lneho s
Ot 8l ky mot or a 356
Odpor statora345 |Platia tie ist® podmienky ako pri
Pri uzavretom skal §rnom ri aden? s a skl z kompe

vy hodnot madi@isbatorove]j a rotorovej frekvencie.

Menile fr

vV parametri:

ekvencie UNI FRd&MedaemeosglAR Uy | Yk t aojr ¥f | rek cmioug n ®

Parameter ID: 193

NASTAVENIE i >

RI ADENI E A RBEFRIABEDIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz.

skl zu = Zaphut ®

Obmedz. skizu Ak je tento regim zapnutl, men
vypnuté nebol prekrol enl ma X i par@rhetrgy Maxino. \
Skiz [Hz] [177] :
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Parameter ID: 177

NASTAVENIEi> RI ADENI E A REGWRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.

Sklz [Hz] “
Pritom generuje vaObme®z hl|l Skkenuid. AWdOpokl|l ese zaSa
stav ulpowlod 2asa zvygovanie statorovej frekvencie.

84 Regul 8t or maxi m8l neho pr %du ( RMP)

Regul 8t or maxi m8l neho pr%du je funkcia menilov
vistupnl pr%d do motora korigovan2m viIstupnej froe
Z a p ? pajametri:

Parameter ID: 352

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C T34 UXF RIADENIE -> REG. MA X. P Rb
Reg. max.pr¥%du = motor. regi m, gener . regi m,

Od verzie 2.230 je mogn® zvoliS n2zku (gtandard
maxi m8l neho pr %du. RT chl a pcaymameitkd da:p 8BRQuU jzea Vo |
Vysok§ dynah? kka dynami maerpreac @j €t rsovanou hodno
ignoruje kr 8t ke gpil ky pr ¥Ydu. Je vhovdennSt in &jtnd ypr e&Nabp
z§Sage typu dopravn?2k, Sagka& | p®e vasd zikky§ c Vg ,s plage f er
dynamika .

Regul 8t ormptacu¢kom aj gener 8torickom regi me.

Reg. max.pridu Regul 8t omot owi ckom regi me fr
motor. rezim avgener 8torickom zvyguje ak I
gener. rezim - hodnoty.
Hranilnl pr%d pre motorick¥% prevs§8dzku.

Parameter ID: 5

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCI AMa x i m. Pr %d M. [ A]

Hranilnl pr%d pre gener8torick¥% prevsgdzku.

Parameter ID: 549

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCI AMa x i m. Pr %d G. [ A]

VgpecificklTch pr2padoch mtge menil hodnotu obmedz
Pri nzzkych frekvenci 8ch sa ohranilenie pr¥%du zv
%l el om dosiahnutia vyggi eord zvgbseorkd vw@®h or  mchrheorsttu aa@
aby sa zabr 8nil onelsitnanboisltnie jmoltacsrtas vmoment ov e char

vikonu) .

nal e] funkcia AObmedzenie vIikonufi mige znigovas
podmi enky ako napr2klad vysokl tepelnl integr 8§l
splnen® podmienky obmedzenia vlIkonu pri vi bere ¢
ktor ®ho sa obmedzuje viIikon).

Akt u8l nu hodnotu motorick®ho ohranilenia pr%du si

Parameter ID: 494

DIAGNOSTIKAi>Riadenie 1> Pomocn®i> eMaixliinmmy pr %d [ A]
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Imax [A] ! !
ID = 494 ! ;
Pritvrde- ! ' Obl as $
nie i iznlgovanla
Ing 60s
Imax mor.
ID=5
I:B(VJOSTRMP Fio '_ OBLASS Fs [HZ]
ID=1191 ID =1193

Gpecifick® pr2pady Wpravy hranice maxi m§8lneho

A UPOZORNENIE!

Vpr2pade, ge motor |je graBag§ovantkdamvakgi nd, zat
ovl 8dania pr2de povel STOP, mt: ge pdhon sd re\dpne. ge ot
Vtakom pr2pade je potrebn® zvigi S hodnotu maxi m§
vygenerovaS RESET alebo prerugi S bezpelnostnl vst

RT chl oaskS,u sdok§ge meni| zamendziz$St pk ude@el an®mu  n &
dovolen% hraniln% hodnotu ovplyvRu]a¥% Dp azrlaomjektar)e. s a

Parameter ID: 353

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C4 WF RIADENIE -> REG. MA X. P Rb
P zlogka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C Tl UAF RIADENIE-> REG. MA X. P R®IO
zl ogka FRMP [ ms

Parameter ID: 1047

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C T4 UXF RIADENIE -> REG. MA X. P R-B
D zlogka RMP [ ]

RMP obmedzuje strmosS n8rastu alebo poklesu frek
mt ge zabera$S aj pri ust 8l enej rTchlosti, keN pi
frekvencie dosiahne ohranilenie frekvencie Fmin
nekoriguje, | o sa odzrrk&dll ednnea nrzovginglemm 2v zpnri Ykdoum ap o
alebo APreSagenie menil af.

Pre zrTlchleniesprer@kcu e loiRMBssrS w2 zkych frekvenci 2
rfichlu korekciu poliatoln®ho nap?tia od prekrolen

Parameter ID: 799

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T4 UfF RIADENIE-> REG. MAX. PR
Kor. boost. RMP [ ]
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Pre nastavenie rozhekwenl nap?ovekcie RMP sl ¥gi p

Parameter ID: 1191

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CCId UFF RIADENIE-> REG. MAX. PR®B
Frek. boost. RMP [ ]

Pomocou tlTchto dvoch parametrov je mogn® vyl a
dodr gan?z maxi m8l neho pr%du frenotemcineesnhelaltesd
pritvrdenie pohonu na predoglom obr 8zku).

di S
| amo|

Obmedzenie pr¥%du mgempent8prakompBng §aj os | R v
ako aj ostatnl mi funkci ami meni | a. Existuje kate
Jedng§ zddawaihov® pohony ¢gedopravnm2kot Sakde abmedzeni
maS za n8§sledok prepad bremena alebo nedodr gani e

vysokTch pr%doch hl §si spravidla |len poruchu.
FHz 1 4 Prvid [AMT
DOBEH - ROZBEH -
generig8dlog motori ¢ k §
prevs8§dzka prevs8dzka
cos(li)<O0 cos((i)>0
FGEL Ma x i m. MP
| PAR.ID=5

“““““ TMaxi m. GP

PAR. ID = 549
Prid |
motora

t[s]

STOP GTAR"

Typickl priebeh prw%udu a frekvencie pri zaberan2 RMP

Prkkad: Pr #“dov8 | i mita (RMP) zaberaj %ca na re8lnom po
[Tek Nim & Stop r Paos: 1.500s CURSOR Tel. Nim & Stop r Pos: 1.5005 CURSOR
H H TR - H H H N N I TR - N B B B
S Type e Type
R R R AT R Off IR R R R R R Off
. FREKVENCIA " © FREKVENCIA® :
&&&&&&&&&&&&&&&&&&&& e Saurce e Source
CH1 CH1
&&&&& i
B, [ EE T
 OBMEDZENh PRBD I 0BMEDZENh PRBD
BT Sy CH2 200my M 1008 Ext 7 T80my BT B0my CHZ 3ddmy M 1.00s Ext 7 180y
Maxi m8l ny pr ¥%d pri dobehu. Maxi m8l ny pr %d pri rozbet
85 TI meni e rezonan|lnlch kmitov
Jedn8 psoamoen¥s funkci u, pomocou ktorej j e mogn®
Rezonanci a mot or a j e j av, kedy s a vplyvom neho
nerovnomernost.i z8§Sage ako aj fmlewmk t| u 8 crmetma 1 oed e k
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rozkmpegi adi cky mpateacxcrhiSaddkz®&h oz do gener 8tori ck®ho <ch
bTva spravidla |len niekoOko peri-d statorovej fr
mechanicklchvli @gen® mnam8&hani e ako amedrzd okmiotdeni ep |
motoraan8sl edn® poruchy.

Pr2kRadonan| n® kmity nameran® rnaaprPraklenommdpobbred
pr*“%gdednej f8ze motora).

b Fos: 204,005 CURSOR

Type

arnplitude

Source

CH1

CH1 200mY  CHZ 50,04 k1 100ms CHT ™ —4.00mb
11-Pdar-05 1656 10,5043Hz

Tlmenie rezon.

vypnuté

Funkcia tl meni a r ewzyom?amea ipar

Parameter ID: 513

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C €3 WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zapnhut®

Na nastavenie tlmenia sl %¥%gi trojica koeficientov,
vel il 2n ndrekvercis taunpanp’s tVihe.dnT m dol aden2m tTchto koe
veOkosS kmitov zmengi S alebo ich aj %Y%plne odstr §n
Parameter ID: 514 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C C UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dUdc []

Parameter ID: 515 (Nastavenie zosilnenia tl menia rezonan
NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C* WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln.
Oddis []

Parameter ID: 516 (Nastavenie zosilnenia tl menia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C C UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dwils []
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dl UOU'[
S ’ »

dr v E

D 515 Gel an® nap?t

d¥is

dt
dUoc

dt

Gel ang fr

Viznam koeficientov funkcie ATl menie rezonan|nilc

Tl meni e

re i2 mtge zn2¢gi S alebo wplne potl al
chode s ma

zo c
1 aSagen2m.

nan
m z

86 Regul §tor napynami cRP) dotKemetDPDXx ®a z8§1 oh

(KZ)
Jednouznaj dtl egitejmpndH océdl iflr2erkvencie je napdtie | e
(Upe) . Za norm8lnych podmienok bTva jeho hodnot a
sieSov®ho zdruger@hld*Wgdp? tPira (AWOV sieti je to ok
medzi obvodu teda mhAgep2kdm2siad&t epolPui sveOkom pokl e
mot or pod z8Sagou, sa mtge staS, ¢ge motor nebude
odbudenie an §r ast skl zu ako aj odoberan®ho pr %du. A Kk
ameni|la alebo nedgelanej poruche ANadpr %did, je nut
pri ktor ej je na motore aj pri ni ggom mempi?lt?c hs i
UNI FREM 40Regbulloskt oAl namdt isd®ed @slS§t or kinetick®ho
(RKZ) . Okrem i n®ho sl %gi aj na preklenutie kr §t

pogadovan® mini p&uldrejun a&p 2ethiaged e bm2 m ¢gel amreZ d ef nr2enk v
zotrval nej hmoty.

Pri brzden2 motorom, teda pri dobehu al epb®t Jap & 0 b ¢
vplyvom prelievania energiezmot ora sp?2S tdomtmenpdapade m§ meni | d
na spr8vnu regul 8ciu motor a, avgak st Yapa zrta p203 ouvc@
APrepdtiefi. Pri pphevaghejkdmi engpeopr cajeclkomvchod

geriavov, virSahy,e Irdosdibe®hey z/ot rvalnlch hmitt), sa s
Ucpoug?2vaj % br odm®rmé&kyl,y kd or ® prebytoln% energiu
je striktne predp2sang8 doba zastaveni aNaphBSaul | e
reguli§teoRegul 8t or dynami (RO®hTen z-dwywEedwan2 m gel ane|j

zastav? n8rast nap@tia DC. Podobne ako tomu je aj
frekvencie ug pruensotg8nvia nkSorraisgtovnaaSp2at i a a§g po poruct

Kagdsg§ Rlegguu$ 8§t or & an al§? tsiaanost at ne pargmemothS / zapnwuS \

Parameter ID: 748

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCI AREGUL . NAP>TKANERN) Z281

Kinet. zalohovanie (D)

vypnuté
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Parameter ID: 749

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CC AREGUL .

N A P-> Dyingdn. dolselN )

Dynam. dubeh (D)

wypnuty

D1l egit® parametre nastaveni a

ktorlTch sa sp%gSa

regul 8tora nap@tia

funkciday nlkaim etki®ehlo®dom bzdluohovani a

Parameter ID: 753

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd AREGUL .

N A P-> Refefencia RN )

Parameter ID: 754

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCI AREGUL .

N A P-> Refefencia RD )

Na prisptsobenie
kmitav®ho priebehu

dynami ky

odozvy a
sD Yaglioad kpya rRaNme tkrteo rP®

pr2padn® dol &
silpolacl ne o0\

Parameter ID: 751
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE®ELCAI.A NAP>TPAz(RBNXka R
Parameter ID: 752
NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQRREGLCI.A NAP>TIAz(RBNXKka R
Parameter ID: 750
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE®ELCAAI.A NAP>TDAz(BNXka R
A
i . Fs [Hz]
Upc [V] Kinet. Dy nami
Zz8l oho\ dobeh
""""""""""""""""""""""""""""""""" F . ,
Refer. DD gel
PAR. ID = frmmmmmmm e e N e
754
UbCrom. ey - o= 2o e I pmmeefl NG, - -~
(565 V)
Refer. KZ
PAR. ID = {---=-t---
753
ov i p a d @bnovenie ipovel > s
- - " S
siete siete STOP pred0g
T-nap?®tie medzi o dobehu
T-vlistupn8 frekvenci a

Regul 8tor

napfitna2 pRN)nnosti
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Pr2kVhsdtedky merania nasadenia RN na pohone zo z

Tek__ I @ Siop M Pas: 15005 TRIGGER Tek .1 ® Stop I Pos: 15005 SAYE/REL
T o NAP TEUee . | Setups
\\\\ R R o L ¥ ' llllliljeu . i f
W CFREKVENCIA 4 T b :
Z SI:IIZIE o w s o ‘ SI_I[I:E
e A | FREKVENCFA Al
: & : - ‘ : : : Source : oy 5 - V L G[ A Ref
NAP TIE U Eu S ZOTRVAL I
o e o B L a »
S N P SR . &...;K..KZQTFRKV.AKL. TSR | W
T Coupling B i Pef 4
KI NETI'CKE :zCL AL : DYNAMICKh DOE n
BHT ™ 00mi CHE At M 250 Ext 7 180mY M 200my THZ S0y M T.00s Ext .~ 1E0mb
Refd 200m' 1,005 RefB S00mY 1,005
Kinetick® z8l ohovani e me Dynamickl dobeh pri rtzny
nap8jacieho nap?2tia na mol pohonu.
VmnohTch priemyselnlch famglkivie§idin§ati pnemddaoni s a vy
zastavi l za | o najkratg? | as. Pri opakovanTch pr ¢
amg§ to priarrp/rO\dpJIkyt\A vhau viroby. pédkons,a kntaowry@heo |
zotrvalnosti alebo zaSagovacie pomery s¥% prement
dobehu probl ®m. Vtedy treba aplikovaS regim Dynar
mi egadl §, kde z8vis2 zotrvalnosS od mnogstva spra

8.7 Brzdenie tokom

Na brzdenie savmeni | och frekvencie poug2va niekoOko reg
pougitie br zdond@hoor nnfokdau.| uExai st uj 2 vgak pohony, kde
| i ast azlrne dkavo. Ak sa napr2klad vygaduj e, aby | e
tomto | ase dobehu Pzreipkh& ipeormecnid aKiE4 nemus?2 byS p
nutn®. Ak napr2klad ug 13 alebo 15 sekundovi dobe
energie sa d§ zn-?2Bjzdefieokomgi t2m funkci e

Na zapnutie brzdenia tokom sl %%ji parameter:

Parameter ID: 775

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)

Funguje tak, ge pri prekrol en

Brzdenie tokom (B1) zal ne meni | zvygovaS nap?tie
vyphuté magneti z8ci u. To spltsobz?, ge
nedostanezmot ora do menila ale sa
mot or a. Mi eru zvligeni a magnet

parametrom AZos. brzd. Tokom |

Parameter ID: 776

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]
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Pr2kladnosS brzdenia tokom na re8lnom zariaden?2.

[Tek .M. @ Stop M Fos: 1.500 SAVE/REL Tek  JL. ® Sup B Fos: 15008 T
N - N N - I I I I N - H H - N H N R
S oo Setups S Coupling
Wavefarms gNAPT|E
e . . : .. B Limit
Sure : : : : : : : : : OFF]
Ref Wined b o Yalts/Div
e
Save Probe
Ref B
. : : : N : : : : 0n| : : : : - : : : :
Rt 200mY T THZ ~200mY M Sdims Eit 7 Te0my EHT Z00my  CHA 200mY M Sidms Ext 2 Ta0my
Retd 200rmy S00ms Reth S00mY S00ms Retd 200mYy S00ms Refh S00mby S00ms
Brzdenie tokom pri meng Brzdenie tokom pri valg
Pri brzden? tokpgidoemh8dhnani kvani u motor a, preto
dodatol n¥% tepeln% ochranu, termistor alebo PT100
88 Naf 8zovani e
Pri prev8§dzkovan2 elektricklch pohonov | asto vzni
spustilo, aj keN sa motor vo vypnutom stave ot §] a
ventil 8tor spal 2 n, trak|l n® vozidlo v pohybe aleb

Naj presmegjgilechdej gi e sapoogidi§ ndosti &lhknaS®hso s n 2 m:
poskytne presntiar @aknvfeoran8ic,i uktoomewmi basatmdojk8§gel aut
prispl!sabii§owaS. Sn2mal vgak nie je nrNatfns& ofp@wmng ieS
vmenili frekvencie UNIFREM. Nadntriovanie je mogn®

Parameter ID: 374

NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQAFCZIOAMANNAE §zovanie

Hafazovanie

\Vyphuté
Zrychlené

Normalne S

Jedn8§ psaneo automatick¥% funkciu, ktor8 vgdy po ak
naf 8zovania na roztol enl mot or (resspekg@kkecBt eth
ajeho doba trvania m!ge byS premenl i v§ nasthvenid c hl o s
parametrov.
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Pr Yd ' 1. detekcia Il. L. V. ¥ Frekvencia
motora [A] ! smeru a Detekci inabu- Rozbeh [Hz]
inabudenie  afrekv. idenie naFge.
| 1 "~ Fuvax
 FceL
Pomer Inaf/l0
X Magn.
= ID778 x ID355
épovel ngj den s
; _ s
T-r ot o frelvergia GTART X frekvencie
T-vi stupng8 frekveneit—a—>»
T-pr sd mot or a Las na
PAR.ID = 375
Naf 8zovpnierc2p |innost.i
PspegnosS nalk&zajvaholma hOadania je z8&8visl§ od tTc!
(N§sobok magneticaph®hRujpe “diut | i vosS naf §zovani a
Parameter ID: 778
NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd ANAF CZ O V>AhnheElnaf/I0[ ]
(Las. Kioonv.pIMTvVRuj e rTchl ogsdbudenmmeiaga) et ovani a
Parameter ID: 79 _
NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRE aMOTBRA. MT

Pr2kNafi§zovanie na roztolenl motor na meni].i
(tenk8i Vliatrapn8 frekvenaoirdsad, hdweb & ehi§a miafrdkkemciaa n § |
rotora)
1 1:Frek. MM[Hz] 2:Prad MTIAEEEES ... 1 ﬂi

]

:Min=6.88 Maw=7HBEH Prm=47.31 Akt=57.680
:Mik=H.808 Mam=z11 Frm=1.12 Alk:t= 1 23

[ —=—

Oknd Mg

89 Obmedzenie vikonu

Vpraxi sa m!ge vyskytn1/4S potrebprzpahoeyvageajéi mo
meni | preSagovanl. Pr2padnl vznik poruchy splsobe
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za n8sledok vipadok technol -gie, ktorl ma |
zn2genie vlikonu motora. Preto msamflt!\e®rfcrveekjve\nlcb@ve
bl ok obmedzenia vIikonu.

Funkcia obmedzeni paramdtik onu sa vol 2 v

Parameter ID: 766

NASTAVENIEi> RI ADENIE A REGUIMECNAKkonu [ |

Tu je mogn® zapn%S jednotliv® zdroje (pr2liny) ob

Obin. vykonu (QV)
od pret'aZenia
od tepl. chladi¢a
od pref'aZenia motora

od ext. teploty

CIf=Ne J< ]

od signalu obm. wyk.
od preSageni|Tepelnl int. MN (I D 31) Porucha =100 %
od tepl.chlgTeplota chladila (I D 7{Porucha

767)
od preSageni|Tepelnl int. MT (I D 33)| Porucha =100 %
od ext. teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha = ID 866

865)
Pri vzniku varovan2? uvedenlch tepelnich ochr &n me
Vistupom obmedzenia vIikonu je korekcia maxi m8lne
zobrazovan® veliliny neprre&«dondiiasitkawgemu awh opvr¥e viarda\k
Obmedzenie vikonu sa teda vykon8va obmedzen2m max
maxi m§l neho pr¥%du (RMP) fkutnokrlTnTmusl2D By52 )zapnutl a

Pr2klldchnosS obmedzenia vIikonu od preéagenia~ me n
sasynchr-nnym motorom zo z8znamu na girhédpelkmim idmt
MN, hrub ®r |Yida M& ) .

1 1Tepelng (5] 2Prad MTAMEER .. 1 ':3'-.]
|
|
|
B
|
b |

1:Min=49.2 Mawx=21.7 Prm= Akt=91.7
Z:Min=6.06 Mawx=4.22 Frm= Akt=2. 41
Qkng Mg eset Stg

'|'Pohon begal pod pInT Pohon sa oidnQaehglri§ll

integr 8l meni | a dosi akl es §. Pohon j e Znovl
n8sl edne sa obmedzil maxi m8l ny viIkon.
Nal ej nest Yp al

8.100pti mali z8ci a

Optimaliz8cia | e SJa/rhcgsdtaa:thTbIrovikadikatcgir®mo Yol ohou |
audr ganie optim8Ilnych hodn®t OubovoOnej zobrazova
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ni ektor ®ho zad8vacieho kanglu. Optimaliz§gcia m§
vintervale 0.j00d0ma@n@. Ddo0z@mrosziikev meni | a:

Parameter ID: 423

DIAGNOSTIKA i > Funkcie -> Opt i ma+i ¥§scitap OPT [ ]

Napojenie vistupu optimaliz&§cie na OubovoOnl za
parametra pri vibere sign8lu (zdroja) pr2slugn®ho
Viber wveliliny, ktorej Krit®rium m8 bl ok optimal:i

Parameter ID: 80

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MALPZO@GLAM. signsgl

Vyber signalu Naj |l astejgie sa pri gtandardn
{8 \TENU-DIAGHOSTIRA Riadenie sign§l optimaliz8§cie vyber§ pr
Otacky 0IRPM| mot or a. Pri zvolen2 niektor ®h
H:IIJ'I(T: 313-;3 optimalizovaS aj OubovoOn¥% tec

Krit®rium optimaliz8cie znamens§g, | i bude meni | V)
signs8l u. Napr2klad pri pohone gener 8t ora na MVE c
pri pohone | erpadla minimalizovaS vikonov® straty
Na viber krit®ria sl %g] Opt. kritérium

[Minimum  signalu

Maximum signalu J

Parameter ID: 208

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL-PZOGBLA krit®rium

Bl okovani e (resetpddmienpanerada i z8ci e a

Vbl oku OPTIMALI ZCCI A sa nachg8dzaj% dva sign8§ly,
optimalpea@mienlu, kedy je mogn® meraS optimalizov
Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetova

Parameter ID: 263

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL-bZOBL A Reset sign§l

n

Vyber signalu Napr?2 kAlkd:j e optimali z8ci a na
I2  MENUNDIAGHOSTIKA  Stay menica maxi ma al ebo mi ni ma vikonu, ]
keN je zariadenie vypnut®. Po
Reset signsgli [ 2568 Imen.nreeg. v e(l n €
stavov®ho sl ovapatametda AOpi as Re s g

Warni 0x0 . ) <

W:::::gz ll:ﬂ vyberie Chod (menil|l na vistupe
Opt. reset KeNge stavov ®e gsolvgavnho® njaene n 8 t o

Porucha Ol optimaliz8cie |e akt2vny k eN

SwW_Err_Pin Ol nap?atie.

<)

Chod
DC nabity
MT nabudenhy

OO
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Vtedy, keN doch8dza po zmene sttupuvoptimaIiz§ci
bl va premenlivl, j e nNutn® oneskori S namasl 2adioe n & c
parametra sl ¥Ygi na nastavenie podmienky merani a:

Parameter ID: 279

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL-bPZOGt A Meranie signtgl

Ak m8§8 byS meranie vykonan® ag po uktomrhtem 2s ir@am®ploiv

v e | i $tdvman. neg . (neg8cia st avwaramethOpts.| merag niae adat 2 vne
nastav? bit ARozb. /Dob FA. To znamen8, ge po zm
rampovej funkcieapot om sa ag vykon8va nov® meranie pre Nal
Vyber signlu | Opt. meranie zapne
|2 HMEHUMDIAGHOSTIKA"Stay menica [MT nabudeny O
=) Rozb./Dob. F
FZel = 0 O
F = Fzel O
\arovanie [
Naupravenieapr i sp!sobenie procesu optimaliz8cie sl ¥%gi a
Meno parametra ID | Popis
Peri-da opt. |13 |Las mer ani a j edn®ho kroku opti ma
jednotlivimi krokmi mtge predOgi S
sign8l [279]d).
Skenovanie 420 | Zap./Vyp. regim skenovania vistupu
optimali z8ci e SI %gi na n8jdenie ¢
VyhOad§ glob§lm<ygnblxgr®\m|azerTch
vhastavenom smere cell rozsah maxi
delta Sign. 255 INastavuje hodnotu maxi m8l nej dovol
AOptim. Sign8l [80]fd od glob8&8lnehgdg
optimaliz8cie (skenovania) pomaly
tTm sleduje pomal ® zmeny veOkost.i
vistupu od gl obé&hnasthav eenx4 ri®ondin oa u
vykon8 nov® skenovanie, ak je zapn
Regim kroku 425 {Ur luje, |i m8 byS veOkosS zmeny
kr ok mi pevn8 alebo premenlivs§g. Pr ¢
kroku urluje na z8klade adaptivity
Minim. krok 427 {Mi ni m§l na alebo pevn§ zmena vIstup
Zisk adapt. kroku 743 |Urluje intenzitu vplyvu deriv8cie
optimaliz8cie, ak jépremenkivARegi
Pol . smer 426 [Nastavuje prvotnl smer optimali z§
hodnoty vistupu 0.00 nahor (AOd mi
(AOd maxi maif)
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~ A
Vi kon ; l. 1. | Frekvencia
motora [W] i skenovanie zmena [Hz]
: po gt technolodi cklch
"""""""""""""""""""""" I'I""""'"'"'"""p'cidm'léh'ok‘l‘"""' Fumax
osun opt T
L
maxi m§1I n :
vi konu
_____________________________________________________________________________________ Fuvin
i ovel GT!/ g
e P t[s]
T-vistup opt(IID:mQBD|nza§)mljeegmll/mrﬁrekvenC|u
T-optimalizovanl -nsapgonj8nT( InDe= 7v6i6Klon mot
Opti maliipzr8icnica2 p | innosti pri maximaliz8cii vikonu znm
PerLadnosS opti mal imeSrciileonma pohone s
(hrub§|V||sat[Lap OPT. ,-Préklomgint &rpr2pade je nastaven
426) na voObu AOd maxi mahf.

1 1Prikon[ll] Z:Udstupn OFT[ IBEAAEE .. 0 1 | [ 1:Prikon[W] Zdstup OFT[

| ]
1:Min=8.0 Max=189.4 Prm=512  Akt=95.2
Min=H.06088 Max=1.0862 Prm=0.691% Akt=0.5188

Okra [ ] M B F===t B Stgpice

i ET Zmena technologick
optimali z8ci e. Nesk®r dotiahnuti e vistupBj da
dol ad?2 presne. nov®ho optim8l neho bod

8llExtern8 tepeln8 ochrana (ETO)

Ak je na zariaden?, kt or ®h od iss/d cazs2Scoiui j ree jmeeknli | s nf2rne
Zzostava viacerlch snzmal ov rovnak®ho typu, j e
avy hodn o michvteplStu zariadeniaap od Oa pot r e by poaughy. Paametre bloki a a
ETO sa nachgdiziaj % v

Parameter ID: 860

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplo~tnTch snzmal ov saj eQd)eJrgZalaalj-egjce
vlistup. Mat emati ckl mo d el ApPor|%dt aE TéOpioir m8 Ismy zlwwd i? a G
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pr 2 sl

ETQiizt T cht
varovne,j

ugn®ho AOUTX. N a
o WYdajov sa
alebo poruchov

Al

N x

e ]

vzni kne

ce sa vyhodnot?2

“byt AN ampa g 3 tei a
vyhodmats2l eddport ephdimal a Pai
hrani

vV a

Viznam parambttogi ak® pr eponasnliedyjeYscodom acsbhnreSnz@k w:

Typ ETO: -PTC,-PT100,-v Il ast nl s UNIFREM
[ID 861]
AINX i Nap? ti e
Pol et sn? [ID 867]
/\ /\ [ID 862]
C\H— -+ aouTx || Pr @O
U U [ “°V[ID 870]
‘_
Viastnl <4 v — :
‘ Rero[ Q] Odpor snéZ: Varovanie
Rioo A c 2OV [ID 871] ETO [ID 865]
[ID 864]
ﬁ[z)o QGCS] ) Teplota ETO | _ Porucha ETO
| GeolAC o/ [ipggg] |7 [ID 866
20AC
Pre potreby zapojeQubosvaOmi! geodnylugarmal - govi vstol
svorkovnice X1 procesorovej dosky menil a
Pr2klad nastidvemizanaEBO tsy®rui iP.TC v
LASs NASTAVENI E:
Nastavenie PTC sn?2mal a:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor
906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap. ETO AIN2
862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Po | et sn2 mal3
Pr 2kl ad npaasrtaanveetnrioav, z Kkt or T ch s ¥ poodrviecdne nERT Chir ani ce var c
865 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Varovanie ETO 90AC
866 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Porucha ETO 160. 0 AC
MognosS obmedzenia maxi m8l neho meracieho pr¥%du ETO:
Parameter Ma x i m. pr*d EDOmMedR2ujle8py»d do ETO sn2malov aby
zohrievaniu sn2mal a. Ak je pougit]l gpeci 8l ny sn2mal, t
Pri type ETO = "PTC" je merac?2 pr%d ohrani] enl na hod
parameter neakt2vny.
| 1087 | MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ | Maxi m. pr Y, d | 10.00 mA |
Nastaveni e anal gov®ho vstupu AI N2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
154 \h;lg_ll}lljJPQ\l\A?’\S‘éF?VENIE \VSTUPY A V h\SATNUAPLYE G O Typ A|N2 O-lOV
MognosS filtrovania rugen2 na anal -govom vstupe:
| 262 ‘ \r\;lSE%JP;\r\XIxNSZTA\\VENlE \VSTUPY A Vh\SATNAPLYE GO\‘ Filter AIN2 1s
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Nastavenie anal -gov®ho vIistupu AOUT2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
362 \l\;IIFE]NSL,JT\UN‘:ASDEA\VENIE \VSTUPY A Vh\SATNNAPLYE GO Typ AO2 0-20mA
1077 \I\;IIYE]NSUT\UNF,;SD'I'ZA\VENIE \VSTUPY A Vh\SAINAPLYE GO A02 ZdrOj P r J/Ad E T O
366 \l\;IIFE]NSL,JT\UN‘:ASDEA\VENIE \VSTUPY A Vh\SATNNAPLYE GO Slg (AOZ_A) O mA
368 \l\;IIrE]NSUT\UNFfASDEA\\/ENIE \VSTUPY A Vh\SAINNAPLYE GO Slg (AOZ_B) 20 mA
945 \I\;IIFE]NSUT\UN&SD'I'ZA\VENIE \VSTUPY A Vh\SAINAPLYE GO AOZ_A O mA
946 \l\;IIrE]NSUT\UNFfASDEA\\/ENIE \VSTUPY A Vh\SATNNAPLYE GO AOZ_B 20 mA

LASs DI AGNOSTI KA: 3
MognosS kontroly meranlch Ydaj ov:

[ID] Cesta Parameter Popis

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ eplota A Teplota na sn2mali

p
870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Prvd ETO [ mi (“)"cﬁr;n?, c* prd exte
! ; Hod t d ®h

867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Napatie ETO | o 0n:5arigran®ne

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Hodnota odporu sn2zm

por sngJmal

812PreSagepanal APreSagov§gkh

Naj m? pri zdvi hovich p o hionnlocchh ogbel rai satvioave,h anlaes aaje n
menilov sa poug2?vaj¥% rtzne zariadenia na vyhodn
alebo technologicke ¢

u

j i nky. Meni | UNI FREM dok&gg
vyhodnoti § zaSagenie pohbonafzZpvtZzaePmGenmehpanon
aby bola prevg§dzka pohonu bezpelng§. APreSagov§gkh
geri avov, posunoch psruip o rrte@vwva n 20,b r &Ra @2n@h astr oj ov
preSagovaci ethenislpdmim| WNIVFREM obs ahupoinieki ekoOko vyl

Pojmy:

ZaSagépeevoliteOn§ velilina, ktor§& predstavuje mi
Moment motora, Pr%¥d motora, VIkon alebo aj Al Nx a
Preéag'l'e\]neivestav pohonu po splnen2? podmienok preSa
generovaS STOP, obmedzi S rlchlosS pr2padne signal

Dynami ck§8 p'|'r\1vee/§mi|zzk(aovnT st av p ukladnom smene,ikedyadkrene | er 8§ ¢
statickej z8Sage pohon prekoesfvh®ajredper zotrval

Statick§8 pdev®dakavnl stav pohonkiadnpomsmera.st §l en e | r

Tipovanie i Je takl sled ovl§dac2ch povelov, ktorT ob
Napr2zklad kr8tke povely GTART alebo prerudgovan® z

Na konfigur8ciu preSagovacieho sp2nala sl ¥jia nas

Parameter ID: 840

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> ZDVI HOVE PPRECIABOVCK
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Konfigumr&dgiian di nnost.

kci e

Meno parametra ID Popis
Pretagov§gk 841 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie el el
Pretaiovak zap./vyp.
wypnuty
zapnuty J
Regim preSa|842 | Zapnutie regi mov sp2nala preSageni a
Reiim pret’aiovaka
autodetekcia hranic L
iba staticky rezim U
hegeneruje STOP U
pomalé spustanie
testuj "tipovanie"
Sptsob vipoltu veliliny AZaSagenief: Zdvihov® fun
ZaSageni e. 843 ([Viber wveliliny, ktor§8 bude sl %gi S
AZaSageni eif.
 MENUDIAGHOSTIKA" Riadenie
Pr2kl advellibleiruy, ktor§ predstavuje mieru
ZaSagenie 1|84 [Hodnota vybrat®ho sign§lu zaSageni
zaSageniu. Sl Ypjoi menran Ipcrhe vjoedd ndoot i e k .
Filter zaSa|81 |Filter prv®ho r&du, vktorT sl Ygi na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (I D 843)
Podmienky vznikua z8ni ku APreSageni af:
Las po gtar |82 |Las necitlivosti preSagovacieho sp2n
PreSagenie |85 Hranica preSagenia pohonu v dynamicK
) v kladnom smere).
Las preSag.|848 |[Doba, ktor%% muZaSaydryiyegeilal aka hrani
v preSadgenia, aby sa zopol preSagovac?
PreSagenie |846 [Hranica preSagenia pohonu v ust§len
) kladnom smere).
Las preSag.|849 [Doba, ktor% musZaShy®8nyigegi al iankaso hr a
i} preSadgenia, aby sa zopol preSagovac?
PreSagenie |847 |[HranicaZaSagpneaukon|enie PreSagenia pr
v na ust8lenej rlchlosti
Las preSag. |80 |Doba, ktor%% mugaSayganigeil el ahka hran
preSagenia, aby sa vypol preSagovac?
Signgl blokovania APreSageni ai:
Zdroj reset|52[Sign§l, ktorT sl %gi na zabl okovanie
M1 ge byS vybranl buN | 2selnl sign§l
PreS.reset |88 |Podmienka vzniku resetu preSageni a.
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Pre diagnostkuavy hodnotenie preSagovs8ka sl %gia tieto zob

ZaSageni e 854 |[Mi era zaSagenia pohonu Zd$a@eami (R ary
vztiahmaat&g &ni @D 84e) 0%

Tipovania 855 |Pol et nedovolenlch ovl&8&8dac2ch sekve
pohonu (kr8tke povely gtartu | akc:g
zopne preSagovac? sp2nal bez ohOaq
Vyhodnotenie tipovan?2 je mogn® vypn}?

Stav PRETAG|8%6 |Signalizuje v akom stave sa nach8dzaq

Stay PRETAZ.
detekcia O
pret’aZenie O
tipovanie O
ustalenie
[l
Pr2klad zobrazenia diagnostickej wvelilinrm

D

Sagenie pohonu nastane:

T O >0 [T
- — o Ty~ x|
O ODQ = QD

o wm
<
- o

(0]

sa polas prevs8§dzky splnia podmienky vzhilkba pr
tlckTpoleq‘;simﬁlynamickej prevsg8§dzky, keN prekrol?
eSagenie dyn.fA (I D 845) na | as dl hg? staidkan Al as
i me prekrol?2 statick¥% hranicu na pr2slugnil | as
bo ak je zapnWttlest @i rm iap bopdoal B4 & fitpiod v aard2 ev t i pc

krol2 5 tipovan2 do 5 min.

r
L
I

v PreSagenia meni | si gnak36-Ru¢ $a gaojv .§Raudizktgjpn T m h
8dacieho panel a.

Sagenie pohonu zanikne:

© [T
N
\l

r
r
r

T <L
® ® O

nal
Ane
akec
uni

Aut

o1 ©o

polas reverzn®ho chodu poklesne AZaSageni e
( 8

) na dobu dlhgiu ako AlLas preSag. vyp.n |

D
reSagov§~ka (1D 842A)pomqa|e® m® [0, ¥k RIS tvoyi b8 fia
bmedz? rIchIosS~sp%gSanlarevbrznemmhoma na
e bezpelnadmer pkrm maemeonbdo®cii s

B
2

e
<@ 3
_Imo
«Q 5 O
® N

a
z

ej jerempigm®chy vypn%S vn¥%torn® Kl aokmnomns merGd av
generuj,eprST@&doch, kedy sa m8&8 pri preSagenz v
ia (napr2klad, obmedzenie rTchlosti pealuggiad 2 mo
verz8lnych ovlI8dac2ch blokov menil a.

odetekcia hran2c:

Jed
reg
pr a
Pri
bre
hod
Po
Pol

en zrregvimolv | innosti prAa%d@ade§lek c( laDoh8zedpPnciite?

i mu a vynuluj ¥ hranice podmienopkolparse&vhaagselneidaov(l
covnlch cyklov zariadenia sa auebmhtnykﬁstagb
t ej o detekci.i by mal byS pohon zaSagovanil ma
me n o, at ) Po 5 ag 10 cykloch saustpb8@hobaysar
not 8c d of ® %%t ol eranci u yggi e ako maxi m8Il n
vypnu hto regimu zost amr¥e Sia oV ke mraa awjvd ch
as au ekcie hranz2c nm8hRre Yayp.i sdig tee K awink.l n®

>
|
t

e
N .
&
t

e

r—f‘f—rj

, v
2 0
odet
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ZaSag(
ID 854 [%)] 4

Ll

Las po
ID 852

PreSagen
ID 845 [%]

Pr e Sa ¢gstatn

ID 846 [%]

»

fMEN[HZ] 4

t [s]

FcelL i
! ] nastalo pr]
FceL ; i
- \EEm
' tkzabrzde
o | t[s]
Bit St av PR]|: PreSagenie n i blokovanT ]
(ID 856) i ! smerom hare
APreSagel|!
o >
° t[s]
Pr2klad vzniku preSagenia v dynamickom regime |innosti
813Funkcia dynamickl =zdvih
Ger i avov§ DYNANKZOVIHE (DZ) (ID 1068) s | %ag i na prisptsobeni e me
zdvihu podOa aktus8lnej hmot nosti br emena. Pri A
richl ossS.
Pre spr8vnu Jinnosé dynami ck®ho zdvihu je potreb
veliliny AZaSageniefi (I D 854) podobne ako pri fun
Meno parametra ID Popis
ZaSagenie. |843 Viber parametra ktorT bude sl %gi$S 3
AZaSageni ef.
ZaSagenie 184 |Hodnota vybrat®ho sign&lu zaSageni
zaSageniu. Sl ¥ji na prevod do pomern
Filter zaSgq851 Filter prv®ho r 8du kvtorT sl Yagi na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (1D 843)
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Na konfi ur 8ciu dynami ck®ho zdvihu sl %¥jia nasledo
DZ zap./lvyp. 1069 |[Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyna
DZ zap./vyp.
wypnuty
Zapnuty - J

Las meranil070 |[Las merania statick®ho zaSagenia (1
AFrekvencia DzAa (1D 1073).

Z8Sag Dz 11071 |Hornl rozsah zaSageni a, nad ktorlTm
nezni guj e.

Z8Sag Dz 11072 |Dol nlT rozsah zaSagenia pod ktorTm
frekvencii.
Frekvencia DZ 1073 |Frekvenci a, pri ktorej prebieha me

rTchlosS ktor§ odpoved§ maxi m§8I| nemu

Pre diagnostkuavy hodnot eni e preSagovg8ka sl Wgia tieto zob

ZaSagenie |84 |Miera zaSagenia pohonu Zu$adenmice(lR8dd ar
vztiahmat &g &ni @D 84490)0%).

Stav PRET/ 856 Detekcia statick®ho alebo dynamick®h

Princ?2p |innost.i

Pri gtarte smerom hore sa frekvencia zlass amér ami &
DZA (| ably0 do)gl o k ust&leniu veliliny AzZzaSagenieht
rTchlosti. Ak sa zaSagenie uz83$dg§ DZIlimiteo@BPaeg ane
DZ ma(®.1671), potomsaobmedzeni e rTchl osti zdvi hu prepol“
AFrekvencia DzZo (I D 1073) a AMax. frekvencia.f (
A&§8Sag DZ Imaxl0irl) alebo vyggiu, bude jeho maxi m§]|
AFrekvencia DzZo (ID 1073). Ak ZBSd¢g DD idi2padedcSagen |
ni ggi u, bude jeho maxim&8lna rTchlosS obmedzen§ na
Ak vypol2tan® ohranilenie rTchlosti je mengie ak
varovn® NBISsyenainei cAk i. zdvi h
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ZaSagé
ID 854 [%]

Z§8Sag aR.z

ID 1071 [%)]
Z§8Sag
1072 [%]

fMEN [Hz]

Max Frekvenc ia

ID 111 [Hz]

FcelL

Frekvencia DZ
ID 1073 [Hz]

DZ

mebgeme hano!
mena s

veOkou

Maxi m8Il na
hmot no®§an®ho
[Hz] 4

Las meran
ID 1070 [s]

A

5

ID111 |

ID1073-

rTcth(
zas

»

Zmer an®

ID1072

A

t[s]

W61-
Dy n a mi
zdvih

t[s]

DZobmedzme
maxi m81l nu
podOa za$

t[s]

»

ID1071 [%0]
zat

Princ2p linnosti funkcie ADynamickT zdvihif.
8.14 Funkcia 1 rozladenie IRC
Menile frekvencie pURIpRREM poniuu@uitiva rozgirovaciehc
s%| asne vyhodenSdcnoovma § avscev oscihg ni8d kyr ezment 81 nych sn?2 me
rozdi el r1 chl ost 2zobrazuje ip @r ascmme?tmrail oA Rr@ki. (I C11086)
vzorca:
Firci-rc2 = | |Firca| T |Fire2| |
kde |Frcil znamen§ vipolet absol tnej hodnoty rTchlos
| RC206 (1D ) .
Vpraxi m: ge byS na viac motorovich pohonoch potre
z8sahy ako obmedzenie momentu, zablokovanie a oka
Napr2kl ad:
pri pregmykovan?2 jednej n8pravy tr ak]| n®hzon 2vjoezniidel ¢
ohranil|l enia mome mieun gaobuy andShpRrzaivwau snepr edbi ehal a dr
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pri prerugem?zmatdemi?8lpwhanov na val covacadirulhi8nke
napr8zdno) sa vygeneruje RESET.
at N.
Na konfigur8ciu funkci e ARO skupindmmametrovi RCA s | “gi a p
Parameter ID: 1081
NASTAVENIE i > FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2
Konfigum&dg@iian d i nnosti
Meno parametra ID Popis
Rozladenie IRC1,2 1082 |[Nastavenie sptsobu obsluhy a |inno
zIRClalRC2.
Rozladenie IRC1,2
obmedzenie momentu
reset PwWM - [l
obmedzenie momentu RozI|l adenie I RC1,2 spltsob?2 oslabenie mo
reset PWM Rozl adenie I RC1,2 spl!sob?2 okamgit® vyp
Filter dIRC1,2 1083 |Lasov§ kongtanta filtra rozdielu f
Min. rozdiel IRC1,2 1084 |Mi ni m8l na hranica absol Yat nej hodno
Max. rozdiel IRC1,2 1085 [ Maxi m8l na hranica absol Yt ne]j hodno
Pre diagnostkuavy hodnotenie sl %gia tieto zobrazovan® vel
Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora ur| en8 sn2mal om
Frek. IRC2 803 Frekvencia rotora ur]en8 sn2malom
Frek. IRC1-IRC2 1086 |T&8to velilina je filtrovan§8Fiflitletrr o
(ID1083).
Princ?2p linnost.i
Akjevpar amet r i ARozI|l adenie I RC1,2id (I D 1082) akt?2uvi
prekrol en?2 mi ni m8l nej hranice rozdielwu frekvenci
zni govasS obmedzenie momentu motora a pr.i maxi m8l n
bude momentnul ovIVyp2nanie pohonov sa deje plynul o %Yame
moment u sa zobr aN62Roeladeniz IREM2aiNi e A
Mmax [Nm] 4 [ AWABRo 7|l adeni e | F] Vi ) § |
axl m ny mo m
Mmax __/ _____________________ funkcia rozladenia IRC1, IRC2
(ID481) = [Nm] 4
Max. moment] |
R ID 481, |
0 > ID 1053 !
Frek. IRC1-IRCZ, t [S] !
(ID 1086) !
Maxpirc1,2 _ i >
(ID 1085) ID1084  ID1085 [Hz]
. Rozladenie IRC1,2
MlnD|Rc1,2_
(ID 1084)
° t[s]
Princ2p linnosti funkcie ARozladenie | RCA pri akt2vnej
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Akjevpar amet ri ARozI| adenie | RC1, 1082) akt?2vi
u f

2N
maxi m8l nej hranice rozdiel rekvenC|2 AMa x . roz
PWM a pri pokl ese pod AMin. rozdiel Il RC1,2na (I D 1
RESET PWM A [AWGRozladenie q
; >
Frek. IRC1-IRC2 (ID , t[s]
1086)
Maxpirc12 (ID  _ |
1085)
Minpircz,2 (ID
1084)
° t[s]
Princ2p |innosti funkcie ARozIl adenie | RCA pri aktz2y
Pomocou nastaviteOn®ho filtra AFilter dlIRC1,2fA (
rozladenia | RC, uthmsbakvé&ntygymam?t kgummany moment u

na maxi m8l ny moment aj na RESET PWM je mogn® komb
volieb.

I e prep2nani a sady parametrov na

Menile frekvencie UNIFREM obsahuj% 4 ug?weneOsk®
nez8visle epdriegtpo2viaaSS a.as prepnutia sady je do 50ms

pr e Jednotl|v®a|sanhgtrncedﬁ,gllato/r® maj ¥ bl okovan¥ z
mogn® realizova$S aj pri spustenom GTARTE pohonu.
nastavenl na aklTkoOvek sign§l menila, umogRuje t
zmenou parametrov, ktor® jednotliv® funk|l n® bl oky

Napr2kl ad:

-zmena parametrov U/ F krivky pri Zzmene smeru ot 8] ¢
-zmena zdrojov ovl8dania menila od bin8rneho vstuj
-adaptivita parametrov regul 8torov podOa rozsahu 1
-amnoho Nal g2ch.

Podmi enky prep2nania jednot!l i vT c hp asr8dmeptarroacnhe tmeonvi |

Parameter ID: 206

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV

Pr2klad konfigur8cie prepnutia SADY parametrov:

Meno parametra 1D Popis

Prep. s&d. 657 Nastavenie splsobu prep2nania akt?
(Kombi novan®, Jednot)li v®, Parametro
Prep. sad

Kombinované
Jednotlivé J
Parametrom
Pr2klad nastavenia spltsobu prep2nani a
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Zdroj bit3 sada

l1.splsob

MOQHOS§. pr NASTAVENIE 71> SADY PARAMETROV i> Prep. s §4
akt2vnej sad Parametrom
Potom je mognosS nastavenia akt2vn
Akt2vna s ad¥ampgho]s Sadal, Bada ) Sada 3, Sada 4
Zdroj bitl sada 641 Nastavenie bitov Jerheop2fnadkcisagdz8vi
Zdroj bit2 sada 2326 parametraPr ep. s8d. [ 657]

Prep. s8dKonfba5on7ojv\ayn®g2 vaj % sa |len p
prep2nala. Vodpopeg8§sddne] bingrnej
Ak s¥% neakt2vne vgetky bity tak je
je akt2vna 2. sada, at N.
NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPC NAL SCD
MognosS nastavenia: Zdroj bitl sad
VENIE'. SADY PARAMETROV.PREPINAC SAD

Zdroj hit2 sada Ziadny

Pr2klad nastavenia bin8rneho prep2nal a
2.sp'sob B

Prep. s8§dJefl 86 TKavg®l | jeden bit b
odpoved8 jednej sade (bit 1 odpoyV
prep2nalov tak je akt2vna sada s
akt2vny ¢giadny bin8rny prep2nal ta
NASTAVENIEV'|'>SADY PARAMETROVi> PREPE NAL SCD
MognosS nastavenia: Zdroj bitl sad
Zdroj hit2 sada Ziadny

Zdroj bit3 sada Ziadny

Pr2klad nastavenia bin8rneho prep2nal a

GPECI CLNE
NASTAVENIE [224] i

Nastavenie
gpeci 8l nych

Pr 2 knasdt aveni a

gpeci 8l neho

NASTAVENIE 1 > SADY PARAMETROV i >

sada[64l]i>gpeci 8§l ny

zdroj a
PRE P& N Ail> Zdsof i1

A

pre prep2na Zdroj bit? sada Ziadny

Zdroj bit3 sada Ziadny

= SPECIALNE NASTAVENIE

Potom je mognosS nast avADY BARAMETREV

i> PREPENAL &CEBCI CLNE NASTAVENI E

Bitl sada ®ign8l [645]

Viber sign8§lu, ktorl vyhodnocuj e |

M ge byS vybranT buN |2selnl signtg
Pred nastaven2m zdroja prepnutia aktzvnej sady pa
% SADE1, to znamens§ pri vypnutTch podmi enkach
nastavenie do ostatnlich poug2vanich s8d cez povel
IMENU-> ULOG / ->OBKNoOM2 rovanie s§d |
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| Zalohy parametroy

EmUloZ parametre
= Obnov parametre

EPresun parametrov
®Spravuj zalohy v panely

Povely na kop2rovanie s8d parametrov:

Funkcia Viber Popis
Zo sady Sadal..Sada4 K-pia parametrov zo sady 1. .4 do
Do sady Sadal..Sada4 Potvrdenie stlalen2m 0Kop2rujo

Kopirovanie sad
Zo sady Sada 1
Do sady Sada 2

Na z8ver treba nastavi$S podmi enku prep2nania akt:
dve sady parametrov a SADA2 m§ byS akt2vna pri z8§

br emena S inTm poliatolnim nap2t2m U/F krivky)
parametrov.

Meno parametra ID Nastavenie

Prep. s§8d. 657 Jednot!l i v®

Bitl sada s|645 NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> P RE P & N Ail> Zdofhit1

sada[641l]i>gpeci 8l ny

Zvol 2 sa zdroj prepnutia sady:
Stavmen. Neg.[ 54 7] (stavov® sl ovo negova

NASTAVENIE 7> SADY PARAMETROV i> PREPENALI>
GPECI CLNE NASPABENLEsadai>sign8l [ 6
i\ MENU \DIAGNOSTIKA\St av me n i> Stav rhen.tég.h

Vyber signalu
2 MENUDIAGNOSTIKA'Stay menica
Hap. batérie 1.3y
Hotohodiny HH 134.4h
Prey.motohod MT 39.8h
Stay menica ---1--1--1

Bit1 sada zopne 646 NASTAVENIE i> SADY PARAMETROV i> PREPG¢NALi>
GPECI CLNE N A SiTBitVsadd dpne [646]

Vyberie sa bit AfFrotavoW®ho sl ova

Bit1sada zapne
Odbudz. MT
Pripraveny

(KeNge sanejgeodvmadn ¥o hodnotu stavov®ho
vl z n atoFroa<0.)

Frot T pol arita rotorovej frekvenci e.
znami enko frekvencie vyhodnoten® m
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Po spusten? prep2nania S8d do |innosti m!*geme upr
vibere editovane] sady. I nform8cia o tom, ktor 8
di spleja mallm font om.

Pougitie s8d parametrov teda prispieva ku zvlgene
mogn® riegiS aj

Nesymetriu ramp frekvencie

Prep2nanie regimu riadeni a

Prep2nanie sign§lov na anal-govich vistupoch

Ovli 8danie viacerlch pohonov jednlm menilom
Zap2nanie a vyp2nanie korekci? alebo inlch funkci
é at N.
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9 Pr2klady nastavenia menila UNIFREM

991 Nastavenie procesn®ho regul 8tora pre ri

Vnasl eduj %c ej] | asti bude op2sanl splsob nastaver
hladiny v n8drgi, pomocou | erpadla riaden®ho frek
911 Situs8ci a
Frekvenl| nl meni | riadi ot 8l ky Il erpadla, tak aby
n8dr gi sa m:ge pohybova$S od minim8lnej lcm po me
snzman8 sn2malom hladiny s pr%dovlim vIistupom. Pri
a pri 20mA maxi m8l na hladina Gel ang vl glkvaKdel adi n
OV odpoved8 minim8lnej hladine a 10V odpoved8 max
) Senzor vvsky hladiny
@7 ........ FYPTE— . 0-20mA
Cerpadlo
_________ mu o |'>5<.'
Zelana hladina Nadrz ,
0-10V Vypust
912 Pripojenie menil a B
Napatie pre gel an¥% hl adi nu pANlpoj 2 me na prvl anal
Senzor vigky hladiny pripoAN2me na druhl anal govl
VIistup menila pripoj2me na | erpadlo.
913 Nastavenie anal -govich vstupoyv
V. menu ANAS/VSTVWEYNAVER STUPAWALGE GOVE VSTUPYAH
AAINlyp Al NLGVE AO )
AAINLI | ter AIN1A = 1ms (ak by bol signgl rugenl mt?
AAINGIPECI CLNE NASTSAYEBMNIIE Al N1A = giadny (F3)
AAINYp Al N2GmAR AO )
AAIN2 | ter AIN2A = 1ms (ak by bol signgl rugenl mt?
AAINZPECI CLNE NASTAVYWENIIE Al N2A = ¢giadny (F3)

914 Nastavenie procesn®ho regul 8tor a
V. me NASTAVENIE/FUNKCIE/PROCESNhAh AREG.

ARegim PRA = APol ohaih

Retim PR Takto s a nastavovanie proces
Teplota nastavovanie cwm VjiléddkmotPko8cohha i n:
Teplota inverzny pr2pad, ak by bolo | erpadlo wur
Poloha zvygovan? j eho ot 8] ok bude hl
Poloha inverzny kl esas$S.
Prietok

I n® regimy PR spl!sobia prepnutie nastavovania v i

AMin. gel. vel
AMax. gel . vel

lcm (minim8Il na hodnota procesn
50cm (maxi m8l na hodnota proces

ot ot
I
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AZdroj dgek. ARRNL1Ii.

Zdroj Zel. PR Ak by sme chceli nastavi Zdpey
Hodnota [IPRﬁ = AHo dGeolt.a fihfilbad=nfo3 Gcm (ak po
hl adiny je 30cm). Hodnota sa
AIN2 hraniciach AMin. gel. vel.fi a
AIN3
AlN4
Azdrojsp. v3zBy=PRAI N2
Idroj sp. vazhy PR Ak by bola pevn8 hodnota sp?2
Hodnota obdobne ako pre ¢gelan% velilin
AN Samozrej me treba nastavi S 0 (
F_ procesn®ho regul §tor a.
AIN3
AlN4
9.15 Nastavenie vIistupu menil a
Treba nastavi S odpovedaj “ce parametre motor a, ram
V menu ANASTAVENIE /OV L C D A NG EEL A RREKVENCIA#
AZdroj rever BezreFerzyiil 95 nfak= bA sme | erpadlu umogni
chodu, lige v pr2pade potreby by sa |erpadlom od]
droj reverzu F
Ovladaci panel i
Trvale reverz
BIN1
BIN2
V menu ANASTAVENIE/OV L CDANGEEL ARREKVENCIA/Zdr oj gel . fiek. = G
droj. 2el. frek.
Procesny reg.
|MODBUS
FROFIBUS
[Max. hodnota 1

\ meNMSTANENIE/OVLCDA)\GQELANF(EKVENCIA/QPECI CL~NE NASTAVENI E
ASi gng§gl p DIAGN@SHIKA /=Funkcie / Proces. reg. / VI st uipt PRt o nast av?2 me

vistupng frekvencia menila je riaden§ procésnim r
aklnl z8sah.

LANA FREKVENCIA' SPECIALNE NASTAVENIE

Signal pre 2F = \Vystup PR

9.1.6 Monitorovanie

V me DIAGNDSTIKA/Vst upy //ANfistupy

Tu je mogn® sledovaS anal -gov® vstupy buN vo fyzi
v pomernlch AAI N1 Rel . fi, AAl N2 Rel fi

vV me DIAGNDSTIKA / Funkcie / Proces. regfi )

Tu je mogn® sledovaS procesnl regul 8t or v procesn
V. me DIAGNDSTIKA/Ov | § d/Greile AFr ek . ) )

Tu je mogn® sledovaS prepol2tanl vIistup procesn®h
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92 Pr2klad nastavenia |l ogickTch okov

Frekvenl n® menile UNIFREM maj % vo svojej softv®r
|l ogi ckl cH olglicakdwis oper §ci ami OR, AND, XOR, RS , =

MognosS nastavenvhstypavvpteaepbwgack® bl oky:
(vistup negotvamil | ogick®ho bl oku negovanl, ,wstup
prvl vstup logick®ho bloku reaguje na n8begn¥% hr a
na n8begn% hranu sign8lu).

Pr2klad mognost?2 rvdssttaupeorvi d ows tclkkpdchw & | ok u:

& — & — & b— & b—

—q —q —q —q
—q —q

Pr2kl ad:
Nasledu11/4ci pr2klad cﬂ)eﬁﬁ(kr'rha@stdtrameen|Jaedfnroajkuvcmylljg®h€)mrr
l ogicklch bl okov. Uvagu1me rvhkdemom @ sHhDmhWEhHhaghmo
pr%dom 1, 05[ A] . NezaSagneunTo vregt ofrr eskav emaid ei ephoa 1z ne
gelan¥% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh motora je tieg re
nul ov¥s frekvenciu
F [Hz]
N

F max

PAR.ID = 111  [77==7m =77 oo o s o m s s

Ffel=50MH7 |

PAR.ID = 162 : :

| LINEARNE RAMPY FREKVENGIE
20 [HZ]
F min = 0 [Hz] 5 i i 5 -
PARID=110 4 T rozb. 1=10s T dob. 1=10s i
PAR.ID = 116 PAR.ID = 119
Nastavenie rozbehoveja d obehov ej rampy pre tento pr2klad

Pomocou | o gi ¢ kT ¢ hn absltoakvolvme meni | t ak, aby vyhodnocov
frekvencie 20[Hzlanepr ekr ol eni e pr %du motora 1] A] (motor |
Dan® podmi enky meni | signalspgunenymeandl ngov ®pé s
tlm z2ska povahu rel ®ov®ho vIstupu. Pri frekvenci

m§ vIistup |l ogicK®mhdclkloamkwpleBEcsou ANDI sltougpinclk ¥s i hgc
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vstupuje do druh®ho pomgoc&k®hbodil ok@hagBl2d kekw dBe&r &

AND al asom zopnutia T_on = 0,5[s] a | asom vypnut
vistupn®ho $§sgnBedahbhB2 diskr®t nych stavov viIstupn
Na anal -govl vIistup AOUT1 naviageme vistup |l ogick
| ogi ck®ho bloku LB2 (logick8 hodnota 1) sa na an:
20 [mAJapr i vypnut? LB2 (logick8 hodnota 0) sa nast
na svorky menil a. Na svorky anal -gov®ho vIstupu

FUNKCIA

POROVNAVACIEHO

OPERATORA

LB1 fast LB2 fast

i ! AND AND .
Frek. MN [47] ' : T offT on

: > _E%. 1. signél Ton/Toff =051l (Pri T_on logického bloku LB2 fast je vystup AOUT1 = 20 [mA]
20 Hz 1 i h

: i LOGICKY LOGICKY AQUT1

1 i BLOK BLOK
Prud. MT [42] } i Analégovy vystup 1

! > H 2 signdl o, NEGOVANY 2598l NEGOVANY
1[A] ; ; 2VSTUP 2VSTUP

T_on - ¢as zapnutia logického bloku LB2 fast
T_off - ¢as vypnutia logického bloku LB2 fast

Blokovg8 sch®ma vyhodnocovania vstupnich podmienok pom

Postup nastaveniaahalgigaV®hobVb&bwpa AOUTI1:

Vibenasatavenie LOGICKEHO BLOKU LB1:

Parameter ID: 167

MENU i > NASTAVENIE 7 > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE T > LOGI CKEi>BRlfa¥ Y

Meni | dérekujM&N > 20[ Hz] pri r o Plr &/tldu Mira <g ell [aAn]Ya (rni
sign8l druh®ho vstupu) pri rozbehu na gelan¥% rlch
preto viber |l ogickej-Adper 8cie | ogi ckl s¥%l|lin

Parameter ID: 625

MENU T> NASTAVENIE T > FUNKCIE 1> PLC FUNKCIET>L OGI CK£ B&bIBKfasti>
LB1 oper8cia = AND

Viber sign8lu Frek.MN (velilina diagnostiky) pre

Parameter ID: 577

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 1> PLC FUNKCIET> L OGI| CK £ i>B.B1gdétY > LB1 1
= Frek. MN

Logick8 hodnota 1.vstupu IFRKMN [47]>120[ldzk: j e hodnota s

Parameter ID: 578

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE V> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB1 1
zopne = 20.00 Hz

Logick8 hodnota 1.vstupu IFRBRKMNI[4/] €20&/X: j e hodnota s

Parameter ID: 579

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LBl 1
rozopne = 20.00 Hz
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Viber sign8lu Pr%d MT (velilina diagnostiky) pre
Parameter ID: 580
MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LBl 2
signs8l = Pr¥%d MT
Logick8 hodnota 2.vstupu IIPB®:dj] eMT]1l [ ]]j e HddArjota s
Parameter ID: 581
MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LBl 2
zopne=1A
Logick8 hodnota 2.vstupu IPB*d eMTO [#AR]] e< Hdddjat a s
Parameter ID: 582
MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LBl 2
rozopne=1A
Pre splnenie vstupnej podmienky P r %d <MT A] je potrebn® sign§gl dr
negovas, pretoge porovn8vac? oper8tor |l ogick®ho b
Parameter ID: 1008
MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE i> LOGI CKE 1BILE1LKast i> LB1 Yar ovn
negovanl
Vibenastavenie LOGICKEHO BLOKU LB2:
Parameter ID: 168
MENU T > NASTAVENIE T > FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CKE£ B¢t fst
Pri logickej hodnote 1vT st upu LB1 m§& prvI vstlupreIBB& vyberigi c k %
oper8cia | oANDka swWtimpnl sign8l LB2 sa privedie
sa dosiahne zap2nanie a vyp2nanie vIistupu LB2 pc
|l ogick®ho bl oku LB2.
Parameter ID: 626
MENU 17> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE i> L OGI CK£ Bi>Q@B2yfast 1> LB2
oper8cia = AND
Parameter ID: 1009
MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBUBDfEsYi> L B2 Y
Vstup 2 negovanl
Viber sign8lu pre 1. vstup LB2:
Parameter ID: 583
MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2_1
sign8l = Logick® bl oky
Signsgl 1.vstupu LB2 m§ logick¥% hodnotu 1 ak m§ vI
Parameter ID: 584
MENU 71> NASTAVENIE 7> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i > LOGI CKE iBLB2HKasti> LB2 1
zopne = LB1
Signgl pre 2. negovanl vstup LB2 je vistupnl sig
zap2nanie a vyp?2nsatnriee dvd rsiteu pdii sLkBr2®t nych stavov (0
Zopnutia a vypnutia |l ogick®ho bloku LB2.
Parameter ID: 586
MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i > LOGI CKE TBLB2HKasti> LB2 2
sign8l = Logick® bl oky
Na sign§l 2.vstupu LB2 sa privedie vistupnl signgt
Parameter ID: 587
MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE£ iBLB2HKa%ti> LB2 2
zopne = LB2
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Nastavenie |
Nastavenie |

asovani a
asu zopnuti a

1zapiznlka®h 2 mh ok a
LB2.

tB&tupu LB2.

Parameter ID: 1025

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIET> L OGI CKE iBLORY| as»mvh
zap.1 = 0.50 [s]
Viber logick®ho bloku LB2, pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1033

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1>

|l as zap. 1 =

LB2

LOGI CKE£ iBLOEKY| as$»hBapne i

Nastavenie |

asu vypnuti a

LB2.

Parameter ID: 1029

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIEi> L OGI CKE£ iBLDRY| as®»vh
vyp.1 = 0.50 [s]
Viber logick®ho bloku LB2, pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1037

MENU 1> NASTAVENIE i > FUNKCIE i> PLC FUNKCIE 1 >

LOGI CKE IBLOKY| as$»hBpnei

IL

|l as vyp. 1 = LB2

Gpeci 8l ne nastavenie anal gov®ho vIistupu AOUT1
Na anal - -govl vinsawipazA®UTI1vijse up | o.giRrki®hodo bl wtku
bl oku LB2 (T_on = 0,5 [s]) je na anal pao N om ywplinatt
|l ogick®ho bl oku LB2 (T off = 0,5 [s]) je na anal
Parameter ID: 370

MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A V3h SANALYE GOVE MBSOLUPY

Anal - govl v srdazsauOR0[mAJuj e v

Parameter ID: 358

MENU 71> NASTAVENIET> VSTUPY A Vzh SANALYE GOV E MbuAOLUPTYp AOLi>

0-20 [mA]

Parameter ID: 1076

MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Ysh SANALYE GOV £ VW hAS0L UPAD1L Zdroj i >

Gpeci 8l ny

A01 Zdroj

Prud MT
\ykon
Prud ETO
Moment
Epecialny

Parameter ID: 361

MENU i > NASTAVENIE T >
1>1LB2

VSTUPY A Wh SANALYCE

GOVE

V[ b AOL UPSYg. (AOL_B)

Parameter ID: 941

MENU 7> NASTAVENIE i >
0.00 [mA]

VSTUPY A Wh SANALYC

GOVE

M R A0 UPAD1_AT>

Parameter ID: 942

MENU i > NASTAVENIE i >
20.00 [mA]

VSTUPY A Vh SANUAPLYC

GOVE

[ B SO UPAD1_B i >
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Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude

Parameter ID: 359

|l ine8rne pre

MENU i > NASTAVENIE i >
Logick® bl oky

VSTUPY A Vh SANUALYE GOVE MBRASOLWUP YSi gn §%

Priebeh velil 2n
1B8zec il

py mn mw . e e gy

I L) Vist upnT s20fmAl§ |

(Frek.MN [47] = 20 [Hz])

""-. /vanal-gov®h0 vis
# h

2214 D260 0 12214 4

k“Frek. MH [8.88Hz +58.8Hz)

B.BEHz
A1 (8. EmH+28.8mH E.EmH
*Pr %d motora pri prev8dzke neprekrolil hodnotu
Na obr8zku grafu je vidieS pr i aedoehfrekvandepelhiun e @rzmsja
rampe 10[s] na ¢gelan% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh mo
rampe 10[ s] na nulov% frekvenciu. Dodr gani e podn
a pr¥%d motora < 1] A]) je si-gha] mMApv am® asn@id ngymym
AOUT1
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1ION§vod na pougitie ovl88dacieho panel a

Menu [ Zmei [N Pomoc

VANV NI/ NI 2N
~[=] &
- (= )=

VONSCH’ E’

OvlI §dac?2 panel

101T1 al i dl §

START | || STOP kEVERZ OvlI 8§danie naeknijleakzov oZdcderndj ovl §dani i
—
€sc Zrugenie zmeny, zatvoreWieveRnaygdgd
—
ENTER Viber pologky, potvrdenie zmeny (\
Posun v menu, nas~tavenie hodnoty. 3
V. pr 2 gea dve vixeste menu obsahuje viac ako p 2 i®log i e k ,
stlalenie jedn®ho z tlchtgi:ek.olza,h!di
aktus8lny riadok pre viber je tmavl
1 L aen = @ 1
~ — \MEHUNHASTAVERIE
7 e@mPARAMETRE MENICA
E OVLADANIE . -
ERIADENIE A REGULACIA MognosS rolova
EVSTUPY A VYSTUPY
B FUNKCIE
Aktu8lna polog
Posunvmenu, zmena r 8dov
<] D Zad8vanie gelanej hodnoty N
(lenvokne monitor ak je vybranl ako
A Zobrazenie MENU-v T ber funkcie panel a
e
@ F3 Kontextov® tlalidl§
.=
€4 Zobrazenie n8povedy
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102Gt art panel a

Panel sa mtge prip§jaS k zapnut®mu alebo vypnut ®m
automaticky zapne as p o j 2 so zari pererdim. pAkpppeperklch viac z
pok¥Ysi spoji S rsmvnzakroiuadedhrensosu ako malo naposl ed
tak®t o neexistuje, panel d8 na viIiber zoznam dostu

Fanesl v, 29821

VONSCH
1: VOHSCH UniFrem ¥.2.100
Priebeh inicializ8cie

10.3 Obrazov ka

Adresa mi Zobrazovan® St av me

N§zov \3 e (O EAR @) L>slo akt?

Monitor

Zobrazov
i nfor m8c

i 546V
Prad MT 0.00A
Nom. vvkon 44 dk\af

HI 8seni e % ET - Externa porucha (1/1)

/

Viznam kontexto

104St av menil a

: Bat ®nivd §8dacom paneli je slab8 (treba ju
il Beg2 z8znaganeligr afu v

Meni | pojugheivE, vzni klo varovanie V&l ebo f un

Je akt2vny reverz menil a.

R
@EB Meni | stopee( gvt vordteknt e v(toliaci terl 2k).

1,2,3,4|L2sl o akt?2vnej sady v meni |l

10.5 Menu F1
MEHU

[EEInoNITOR v~ GRAF

ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA

[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY

QULOI / OBMOY Tz ZARIADEMIA

5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF.

bvodne okno menu

Medzi jednot!livTl mi pol ogkami MENU sa prep2na t1l al
Viber funkcie paneENTERipomocou tl alidla A
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Viber funkcie panel a

MONITOR

Zobrazenie Monitora (Detail monitora)

Zad8vanie ¢gelanej frekvencie, ak
zad8vani a

J

I~ | crAF

Zobrazenieanast aveni e z 8§z grafickejfosnmegn 81 ov

NASTAVENIE

Nastavovanie parsamebmoveme@ibahkomm

MENU prejsS pomocou viberovich g2
na pol ogku NASOTtAWVEINISE sat | al enz2 m t |
pol ogli®ktiv nastavenie op®S potvrd

1:Dd 2818f84f26
HENU 1 15 202 1

[EEIHoNITOR v~ GRAF _ \I"IEI'IlI\HASTh"."EHIE

SCHASTAVENE el =
[SHSTORA A\ PORUCHY

EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

@PARF\METRE MENICA
& OVLADANIE
ERIADENIE A REGULACIA
E@VSTUPY A VYSTUPY

[@]] | DIAGNOSTIKA

Zobrazenie vget kTl ch nsetnaivsofvriecnho vienjf
V¥avodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pologku DDIcAGNQSTY KsA laal en2z m

pol oglie«tiv di agnostika opaS potvrd

1:Dd 2818f84f26
MEHU 1 [5Em 2012 w1

[~ GRAF ‘\MEHU\DIAGHOSTIM

[EEIHoNITOR

%I‘IMTA‘J’EHIE (@] DIAGHOSTIKA
—

[E] HISTGRIA /™\PORUCHY
HULOZ / OBHOV S ZARIADENIA

5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

@ Rladenle
= Vstupy / wystupy
s Funkcie

s Stav mehifa

HI STERI A

V%vodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pol ogkwpoHIVSTUEGRSI sstd al en2m t |
Zobrazenie (d8&8tum vznikudahggzb¥%¥) m
(Obnova parametrov, Zmena par amet
udal osti-zomemazani e zaznamenanl ch

MEHU 1 e Zie o= @1
ACHASTAVENE [ DIAGHOSTIKA —_ A AN T
(=] HISTORIA /D\PORUCHY lzse22 E25 - Preruseny AN
[JUL0Z / 0BHOV S ZARIADENIA 5% gzbiw ;:)e;y:;:i oﬂlm
JATVK =2 DISPLE] CONF. 052024
i B | Henu | [ Pomac |
PREKLAD

1
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PORUCHY

1 [DEwm 2013/04,26 w1 1 [Datm 2013/04/26
HENI® ] ' HENLI*,
Datum 2013/04/15 Datum 2013704705
Cas 142050 Cas 08:20:24
MNap. DC 2474V Obnova sady Sada 3
Prad MT 5394 B MENU
Frek. MN 1135Hz
| Henu | | Pomec | h  Pomac |
Zaznamenanie Ydajo'  Zaznamenanie Yadaj-o0\
nadpr Yd obnova parametrov
Zobrazenie aktu8lnych por%ch, ich
po z8niku poruchy, | ak8 danrkd npeth
na menhllavnd&m MENU potvrdi S viber
HEHU 1 [Dawm 2815/54/26 1
MOHITOH IAL GRAF Bez poriich a varovani

AHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /™\ PORUCHY =

[JULO0Z / OBNOY Sz ZARIADEHIA

W ATYK [« DISPLEJ COMF. e Pomoc.
PREKLAD
1 12%?5“111?8]3{84{26 E @ 1 1 % LN ?B13:’B4:’26 E @ 1
Poruchy, varovania - 1 PuruchI yarovania - 1
E14 - Bezpec. vstup 0.4s E31 - Vel'a porich Potyrd
[ Henu_| | Pomac | [ Henu | | Pomoc |
Odratg8§va sa | as po Lakanie na potvrde

ULOG |/
OBNOV

Vytvs8ranie z8l oh nast aveéhdbooha. par a
Spravovanie vytvorenlch z8I oh, k o
parametrov.Vhl avnom MENU potvrdi S viber
pol ogky (ZSlnokhcei eparvametrov op?S po

HEHU T [Gewm 28135472 @
Zalohy parametroy
[EEIMONITOR '~ GRAF T

AHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>

(TR S:=ZARIADENIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF.

@Obnov parametre
ez Kopirovanie sad
& Specialny presun
#Spravuj zalohy v paneli

IQE‘E ZARIADENIA

Vi ber mekntiolrd,m skomuni kuj e panel, a
sjednTm panel om. Po op2tovnom spusg
smeni | &km,ord m komuni kowalavmapo ME&
viber tlalidlom ENTER. VIiber zar.i
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HEHU Vyber zariadenhia
EElnoTor [\~ haF 1: VONSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVENE  [@] DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>
o 1Ny 01T TARIADEHIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF. Menu | Obnoy
Zmena komunikaln®ho jazyka phlaveoma
MENU potvrdi S viber tlalidlom ENT
MENU 1 e 1
[EIHONITOR [~ GRAF Al
JAZYK Slovensky S
ACHASTAVEHIE  [@ DIAGHOSTIKA English
[E HISTORIA /™ PORUCHY =
[JuLoz / OBHOV  SzPZARIADENIA
e DISPLE] COHF.
o9 - -
Nastavenie (jas, kontrast, ..)adi agnosti ka (nap§8j acd
bat ®r i e, ... ) ownl sdaocime MENpYapel ar
tlalidlom ENTER. VIiber nastaveni a
MENU DISPLE] v. 99.031
DISPLEJ Podsvietenie 4
CONF. EE]HoMTOR '\~ GRAF y
ACHASTAVENE  [@] DIAGHOSTIKA 2320V
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY = 3.16V
[JULO0Z / OBNOY Sz ZARIADEHIA 115 200 *B***
& ATV 3 DISPLE] CONF. ﬁ
10.6 Monitor, detail monitora
Pribligne po 20 sekund8ch nelinnosti sa okno MEN!
voObu stlalen2zm tlalidla ENTER.
MENU T ™ @ 1
Honitor
FETTNTI 1 GRaF Frek. MN 0.00Hz
%HASTA\J‘EHIE (@ DIAGHOSTIKA Prad MT 0.00A
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY —> Nap. DC 3210V
EJUL0Z / 0BNOV  SzSZARIADENIA ?::J?ota hiadic g'f'fg
C ILVAL [ DISPLEJ COMF. e B Imei BN Pomoc
Z8kl adn® okno po gtarte panela, zobrazuje vybran®
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Monitor Detail monitora
IENTeal Zobraz?2 detail vy Zobraz2 Monito
€sC Zobraz? Me nu Zobraz? Monito
Zmena vybranej zobrazovanej v
PREKLAD
1 hdwn 2015 04 24 1 I Vyber signalu 1 R e 1
Honitor |2 \MEHU\DIAGHOSTIHh\Stav meniéa Honitor

Zmena vybrate ZXL??;OSE%EQO Po potvrden? zg
(Vybrats8 -pobopa diagnostiky -> Pot'vj‘/r Monitor. Tmavs§
(ZmeR) 9 EyNTER vybrats§ zobraz
10.7 Nastavenie parametrov
Menil obsahuje 4 sady parametrov. B
Panel pon¥%kne priamo na nastavenie danl par amet

vgetklch sadg§ch alebo ak nie je (PovolemE sadowos
/\ i

€ENTER

stIa!enZ/B\)IPao!ipddt~avrden2 zmeny par i3t rsa (UStolga| erno?
hodnota do vgetklch s&§&d.

PRE KL:AD _
1. MognosS priameho nastavenia vybrat®ho par amet
c

vgetkT h 4.enaad@wkens rovnaks§g hodnota (v tomt
rozbehu (Ild 1217 = 50Hz) 0:
T g = 1
HEGUL:‘.(':IA\I{AMPT FREKVEHCIE.ROZBEH F
Zas rozbehu 1 15.0s
Zas rozbehu 2 5.0s
Zlom rozbehu 50.0Hz
on rozh. L000Hz/s
Sklon rozb. 2 b.000Hz/s
Henu [ Sady [ Pomec
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2. Nastavenie hodnoty parametra po potvrden? L
1 12[€J:étum 2813{84;’23 @1 1 1[%étum 2813{84{24 @1 1 é::%éatsu“; :281:3f84f24 @1
zlom rozbehu REGIJLIECIA\MMPY FREKVENCIE'.ROZBEH F Ilom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 40.00Hz
40 0@ Cas _rozbehu 2 5.0s Sada 2 40.0Hz
0 0Zhe 40.0 Sada 3 40.0Hz
[Hz] :> Sklon rozb.1 5000Hz/s :> Sada 4 40.0Hz
{0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozb. 2 5000Hz/s i
e I oty Pooc Sl | [Pac |
Nastavenie hodnoty Po potvrden? P o sktGIDa!enZ F e
arametra aENJERt nastavens8 hodnc rovnakd nastave
P vo vgetklch 4
3. Panel pon%kne nastavenie parametra pre jednot
sad8ch (stal? ak je hodnota parametra rozdie
parameter oznal?2 ako "sadbady astpaheihz2 montiah é
par ametra pre jednotliv® sady.
1 1Détum 2913384&3 1 1 IDdwm 2313fa4/24 @1
Zfas B9.20:0
REGULﬂCIh\MMPT FREKVEMCIE ROZBEH F Ilom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 50.0Hz
Zas rozbehu 2 5.0s Sada 2 S00RZ |
—> Sada 3 50.0Hz —>
Sada 4 50.0Hz
[ Henu | | Pomoc

Nastavenie vy Viber sady -a
parametra v p ENTER
sade -> stl ali £
1 12 %éatsunéQEEE!?SJB‘VE‘i @1 1 él[)étum 2913;@4/24 @1 1 :12 [éitsur?GEEia‘lgé’84f24 @1
Flom rozbehu Sada 1 REGUI.ﬁCIMMMP‘I’ FREKVENCIE\ROZBEH F Zlom rozhehu
Cas rozbehu 1 150s
Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 S00HZ |
Zlom rozbehu 30.00Hz Sada 3 50.0Hz
E=>> Skion rozo 1 5.000H2/s | == [Sada 4 50.0Hz
(0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s
Henu | 524y | Pomec [ Henu | [ Pomoc |
Nastavenie hodnoty Po potvrden? Iralac;tawsantie%al\ra!mgtrg f/o Fe
par ametr a aENIERt nastaveng§8 hodnc .
vybratej sade

Moment 8l ne nepr2stupn® parametre s¥% zobrazen® n
(potvrden2 stlalen2m ENTER) panel zobraz?2 mognos
Spr 2 st dapepsads. v

. N

25. marca 2026 Strana 182 z 187



UNIFREM v.5.32x

VONSCH

PREKLAD

PARAMETER 0Sklon rozb.1 (ID 124)0| zobrazenl

1

€3

Hodnotu nie je moiné menit’.
Pre spristupnenie zmed
parameter
Typ rampy frek. [ld 107).

F2 Prejst’ na parameter
ESC Zrus

/

menej virazne
1 10aun 281704724 1

IADEHIE A HEGULﬂCIA\HhMPT FREKVENCIE

Min. frekwvencia 0.10Hz
Max. frekwvenci. 50.0Hz
Typ rampy fr. dodrzi cas|

Po pot viENTER,Zobrazenie
mognost2 spr2stup

Po stlalen?
parameter pre s
v danej sade

na

di pl eji

Parametre m!:gu byS$ernozmsaho ‘tzywgu n@ast avuj %.
Oznalenie skupiny parametro
-Zz0skupuj e parametre spadaj ¥
& OVLADANIE -vytv8ra stromov¥ gtrukt Yr u
i} €SC
-n8vrWtowveR ~Ngi e
Spusteni epgelw kazu
Stlali S tlalidlo ENTgRmerean v
typu povel
1 =1
Vykonat' prikaz?
&Motor 400/0.12 e
Potvrd’ F2.
Zrus ESC.
spustenie je ,F2 ebn® potwvr
Nastavenie | 2selnej hodnoty
AN
-nastavenie poga :j hodn
-Zzmena nastavo<] [> rg§du
(zmena pozziti kurzor a
1 é%aatsum%?gmwm 1 12[%étsum 281135f64f‘24 @1
48 0 Hom. vyken Hom. vyken
" 370 3310
(0.00Hz+48.0Hz)
(1ow—1 BOUMW) (10W-+-1500MW)
| Henu |  Ponac [ Henu | | Pamac |
V.tomto okne je zobrazovans§
mogng8 nastaviteOn8 hodnot a
parametra. Zmena zobrazeninp
m, k, M, G, .. .) s a uskut,o[R
fyzi k8l ne jednotky umogRuj %
nastavi S, tak sa zobraz?2 ku
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nastavovang8. Ak ni j € mogn
nie je zobrazenl.

-hodnota sa zmeB&NTER o potvrde

vypnuta ¥j |Viber jednej pologky zo zoz
by S I '

| : '|-vgdy mus? vybrat§ en |
izapnma /!|-po potvrden2 sa hneN vyberi

Viber viace(V¢tACWESOBMNh VhB
nemus? byS vybrat§ giadna p
-m* ge byS vybratlch viacej p

€SC
-vybran® zmeny s ~pt kddzaj?
komp. IR otvrdenie
regulator ZM M || ‘

Uledit” zmeny?
o Potyrd ENTER.

Trus ESC.

Parameter typu sign8§l _

vl ber parametr a, ktorl ovpl
[@ """"" SHEND . DIAGHOSTIKA Riadenie viber parametra zo stromove
| AN
F::t EIIIIH ’ -prechod po parametrochvr ov nake 7 [

-prechod na stohe

10.8 Graf
Vhl avnom MENU potvrdi S viber tlalidlomi ENT&ERiI S

kontext ow®l tIvdlbiedl mastavenja grafu op28 potvrdi§.
i

| I1min Q’:J N GRnF
MEHU [ I #Prisposob hranice

' I #2Zmaz graf

EE;I;L?EHIE [EDIAGHOSTIKA : : orat Mol

Graf 2 Frek. MN
y | | . .

HISTORIA’ APORUCHY :> 12426 24600 12426 24780 :> cas. mlerk.a 1mln

E4UL0Z / 0BNOV  SxRZARIADEHIA o I, (Ganoaa o33 \/zorkovanie 60.0s

& vk [k DISPLE] CONF. e sty Stp B b | Hem_| | Pomoc |

Okno Graf sl %gi na zaznamen8vanie priebehu hodnot

v parametroch nastavenia grafu (F2).
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PREKLAD
Oznalen% pologku (Graf 1) potvrdi S tlalidlom ENT]I
zobrazovan¥% velilinu a opaS potvrdi$§.
GRAF Vyber signalu GRAF

#Prispdsob hranice @ \MENU:DIAGHOSTIKARiadenie #Prispdsob hranice

&ZmaZ graf gﬁalg% ]202R2P¥ Za graf S
Graf 1 Nap. DC ap. . ra ru

ra re. N :> Ha.T 0.0V :> Far 2 Frek. MN

Cas. mierka 10sec Cos Tl .00 Cas. mierk_a 10sec
\/zorkovanie 60.0s ) \Vzorkowanie 60.0s
[ Menu  Pornoc Hens I Ziainy [ Pomic e |  Pom |
Prvl graf (Graf 1) | edrkurhdslgernalf t(eGrgacfu 2|)i ahrrouub gao u
okna grafu naOavo je zobrazen8 vybran§ velilina,
napravo aktu§rhadkudna'datTmito velilinami sa zobr

hOI’ﬂEj ,astl grafu zobrazen§stahmmiademati zobrazo

<] 1

18sec b‘l Q}

\
95818 ‘11.2.21 25328 ‘1.2, 21 11221 55:28 1.2, 95818
ERIHI BBBU 16,881 1,550 l’_“F!IHI [(=X BBU 18 BBU] 1531 ERIHI B BBU 18 BBU] 1 53U lﬂﬂll‘ﬂ [B ael)- 18,88

WRIMNZ [8.8EmH-26.60mA) 17 52mH WRINZ [(0.86mH 260 860mA 17.52mH WRIMNZ [8.88mH-26.60mA) 17 52mH PAINZ [3.60mA- 20,060
Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor i

Sledovanie hodnoty
pomocou kurzora

Okno graf Lasov§g mier Lasovg§ znal

Po spusten2GTARA&)u s@F3ukl adaj % do pam2ti ddnamdnoty

zvolenom kroku. PodOa veOkosti kroku je vypol2tan
z8znam pri vypnut?2 panela, z8znam pokraluje po op
neexistuje odpovedaj %ci Zz8znam je zobrazen® gr af c
graluvst ave zariadeni a. Polas z8znamu je mogn® sa pr

na pozad?2.

Spustenie, zastavenie z 8 znamu do internej pa

F3 Gtart, S/nastavenlch mognost 2

Nastavenie mognost?2 grafu
Prisptsobimaanavc?®e gkuwmrfzomav akt ug8l n
bude zobrraez8lvnaoSm vl as e

Zmag ¢gvwmage d8ta zaznamenan® v g
Graf 1,2ivi ber zaznamenS8vanlch sign§l
L asmierkaiveOkosS zobrazovan®ho ¥sek
F2 Nastav. znal kaankne Vgrafu je mogn® dol@ meni
Vzorkovanie iperi - da aktwualizovania hod
DOgka z §informmjeiomaxi m8l nej dOgke z8§i1
zmest?2 do pam?ti pri aktu8lne nas
Cyklickilurm-udj e, | i sa po naplnen?
prepisovaS najstargie vzorky, al e

Z8znamobrazuje naposl edy zaznamen
F4 sl edovanierz8tmamu| ase
Kurzor, |kuzoriumogRuje analyzovanie grafu

<] D Zmena poz2cikerkwrowvmoan v egdi me
Posun
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109VyhOadani e parametr a

Stla!ié':4 peelponmbt iovyvol ani e n8§povedy
m§8§ svoje jedineln® I D |2slo.
1 Igenm sz ®1 | Pomoc "HOTOR™ (1d 58)

HEHUMHASTAVENIE

Hastavenie parametroy pripojendhe
motora aleba iného trojfazeveého
spotrebi€a na silovych vystupach meniéa
frekvencie (LY, W PE).

@PF\RAMETRE MENICA,

2 OVLADANIE

EzRIADENIE A REGULACIA
B VSTUPY A VYSTUPY

=>

prag dvly bp aarnd mepta

| Pomoc | Menu [ Hajdi 1D [Porovnaj
Zobrazenie n8povedy pre zvolenl
Vokne n8povedy je F2tN&jt«i)i\/@lIDJa!PiodIzcadan2 odpove
apotvrden?2 stlalen2zm tlalidla ENTER, panel zobraz
1 éDétum 2813?84:’24 1 1 12.Détum 2813?84?24 @1
ITadaj Id \MEHU\HASTAUEHIE\MOTOR
EMAKRA MOTOROV
Nom. vykon 370w
:> MNom. napétie 2300V
MNom. frekvenc. 50.0Hz
(0;1201) Prad motora 182A
| Henu | Henu [N Sady [ Pomec
. Po potvrden2 z
Zadanie | d vybra pogadovan®ho pze
F% -Funkcia tlalidla APor ovnaj i sl %gi na porovna
vget kl c hj ecard®8tclhi vich ul ogenlch z8l oh parametrov.

rozdielov v nastaveniach.

1 1:.D&tum 2313!’84{'26
2¥as 123

b- "."Iurkw frekvencia

2hEEHz
1 168.6806k
E S.0ak
[ 25EE
[ 25aa
7 Bk

1

16 Bk
f=pals ]
SEEER
f=pals ]
SEEE

1668k

R |

ES
T
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10.10VTi ber =zariadenia pre ovl&8danie panel om

Kagd® zariadenie je identifikovan® svojou adresou
nevyhnut n®, aby kagd® zariadenie malo svoju jedi
siete e potrebn® kagd®mu zariadeniu nastavi S j
smeni |l om (zmen? sa mu adresa, prerug? kg§beb, . .),

vyhOadan2? dostupnich zariaden2? sa zobraz2 zoznan

Jdémiidla

N§zov zarObardoewna aviiyhOad§vani @l 2ae L2

Vyber zariadenhia
MENU

[EEIoHITOR P~ GRAF 1: VOHSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHIE (@ DIAGHOSTIKA

[E HISTORIA /™ PORUCHY =

uLoz s ooy IR . -
L PILYAL [ DISPLEJ COMF.
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