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2 Gt r uk ttypy mararaetrovv dokumente

PARAMETRE v MENU
ID-j edinel n® i dent.

DIAGNOSTIKA NASTAVENIE UL O/GBNOV
-Vel i }Hhodneata, -Hodnota Cesta( poz2ci e
pol et -Pol 2tani parameter gtrukt¥re paramet
-Slovo (pole bitov) VibéwvoOba 1 mognosti ) -typyparametrovako
-Kongtant a Vi acngsobnivobhaer v lasti NAS
Ds8tum a las  vyjacerT chi maskgnost 2

-Povel (Vykonanie jednor 8zovej |l innosti)

SSign&ldr o] sign8lov a vstupov funkci ?)
-Dynami ck8 (hmawioda maanl
parameter)

-Heslo

21 Definovani e typdparaneetmovyv d a sDIAGNOSTIKA

[Typ parametra: V EL I]

Diagno§tickT parameter, ktorl zobrazuje hodnotu
pomernlch jednotk8ch alebo diskr®tny polet sekven

Poz2ci a pastarnremmavaejv hi erarchickej

MENU \ DIAGNOSFHEATVET U Py a\ AN\ beeempy
N§zov Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-vor kY
[41] X1:12. PaTamelre anal -gov®ho vstupu | s
| Predz) AN,
N§zov a | D Jednot ka Z8kl adn8 diagnostick8 info
PREKLAD
Ve | i1 hodnata Vel illdinsakr ®t ny pol
MENU \ DIAGNOSTIKA\St av meni | a MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Zdvi hov ® f un
Hap. 24V I
23 | Tipovania
(V] u
(0.0V+35.0V)
. . . Pr2klad diagnostickej vel]
Pr2kl ad pre di ad nobrazeniekadnoty e | nedovolenfch ovl §daczch
[Typ parametra : SLOVO]
Diagnostika stavu jednotlivich bitov slova. Kagdl

funkcie alebo regi mu menil a.
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, , Z8kl adng8 diagnostick8 info
MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Zdvi hov ®\ f unkdi.e
N§zov [ I Jed. Popis
Stav PRETAG Signalizefe v akom stave sa nac
Reset|Je akt2vny signgégl RESET preSagovgka.
Detekcia | Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSage
PreSadqNastalo preSagenie. Chod s nreabolno khoow ae
Tipovanie | Ve Oa ngdovol enTch "tipovac2ch" ovl §d
Ust 8l|Pohon praswuje v statickom regi me.
Dynamika|Pohon pracuj®e~yv dynamickom regi me.
Popis |jedn Zobrazenie dopl Ruj %ce|j d ibgoghrsiova,t i
bitov slova zobrazenie stavu bitov slova, re
PREKLAD

MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §dani e

MENU \ DIAGNOSTIKA\Vst upy /\REL£t up:

Riadiace slovo :
POTVRD. PORUCH 0 Relé
ERR_MASTER 0 RELE1 0
KOMP. DT RELE2 U
SKALAR/VEKTOR a RELE3
TYP DOSKY UNF
Di agnosti ka riadiacich Di agnostika stavu vIist
[Typ parametra : KONGT]
Diagnostick8 inform8cia, ktor8 nadob¥%da pevn¥% h
MENU \ DIAGNOSTIKA\ Verzia SW a HW \
N§8zov [ 1 D] Jed. Popis
Verzia SW [379] Ve®zi a softv®ru meni |l a.
Popis kon
PREKLAD: _
Verzia SW
2-0; 0
Kongtant a
[Typ parametra: DCTU M]
Diagnostick8 velilina s form8tom d8tumu alebo |

MENU \ DIAGNOSTIKA\
Datum

2013/02/15

MENU \ DIAGNOSTIKA \
Cas

13:55:12

22 Definovani e typdparanemmovyv d a SNASTAVENIE

[Typ parametra: HODNOTA ]
MognosS nastaveni

a ho

dnoty parametra v

13. februg8ra 2026

Strana 8 z 187

od

as

absol Y4t nyc



UNIFREM v.5.31x

VONSCH

. Z8kl adn8 inform8cia
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE
Ng§zov [ | D|Popis Def.
Pr%d moto/[Noming8lny pr¥%degmoTora od|2tanl zo |280A
[151] Yadaj ov. :
0. 01\ A © Tento pararmegter urluje hodnotu #rval ®h
A kontroly pré&Sagenia motora P[27] PreSa
Rozsah hodnoty, Doleuj%ca i Defaultn8 hodnoit i
parameter nMidobd4sd @ ovIzname par . Hodnot a ktor § S

obnove

tovs8renskl

PRCKLAD:

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA

Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1-05 IOOI@
A [V]
(0.01A~+1000A) (1.0V<=1000v)
Nastavenie hodnoty pr ¥% Nastavenie hodnoty nomi
[Typparametra: POLETANHN PA]
Parameter, ktordlpojleacad§bldadé hodn?t inlTch

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CL NE

PARAMETRE MO

n§l

par amet

N§zov [ | D]| Popis | Def.
Polet p-lov mo|Rqlet p-lov motora vypol2tanl z no
2 0 1000

Dopl Ruj “aca iofwvodé&rc? avbpol t
PREKLAD
MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA
Hom. frek. sklzu
II33
Hz
(-300.0Hz+300.0Hz)
Pr2klad pol 2tan®ho parametr a
13. febru8ra 2026 Strana 9 z 187
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[Typ parametra : V h ﬂ

Typ parametra s mognosSou viberu len jednej mogno
MENU\NASTAVENIE\OV L CDANGTEART sTop\rREseT, 48kl adn§ informBtypuov
N§zov Popis Def.
Zdroj (gNastavenie zdroja gtarta menila. Pri p(¢BINl
[194] (resp. U,V pri jednoT8zovej z8Sagi) ge
OvlI §dGtart menila sptsob2 stlalenie zelen®ho 1t
panelfpo stl alen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval gMeni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut?2
BINL|Gt art menila sp!sob?2 wtkpgui vovanie 1. Dbing§rn
] 1 I
BIN5| Gt art meni|la spl@ob?2 aktivovanie 5. Dbin§rn
BN6 |Gt art menila sptswWwb2 aktivovanie 6. Dbingrn
MODBUS |Gt art meni|la sa ovN8da s®riovou komuni k§ci
PROFIBU§ | Gt art merwil |8alas & ®ri oWou komuni k8ciou. Vi N g
PROFIBUS.
Gpeci §NGtart menila sa ovl&da\pomocou ¢gpeci §lne p
P[ 987] GPECICLNY GTART.
N§zov konkr ®tnej Dopl Ruj %ca infanm
voOby hodnoty par konkr ®t nej voOby ¢
PREKLAD
MENU \NASTAVENIE\OV L CDANGEL ANC FREKWVE .. \FUNKCIE\PLC FUNKCIE\L OG| CKE BLBDféast\
Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia
Hodnota f OR
Ovladaci panel S
AIN1 XOR
AlNZ RS ‘
AIN3 =
Pr2klady viberu jednej mognosti nastaveni a

[Typparametra: VI ACNCSOBNHA VhE]

Typ parametra s mognosSou viberu viacerTch mo gn
resp. akt2zvneho bitu parametr a.

) Z8kl adng8 i nf or mBtcyipau ov
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R EWRRIADENIEA U/F K

N§zov [ I| Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F kri®ky. VoOba pomocnlch
I Kemp. |l HZapne kompenz8ciu od %bytkov na stato
Vygaduj e® s pr 8vnu hodnotu parametrov m
statora.
| RegultdqZapne regul 8ciu z8%beRoey®hst mom&Mt ¢ REM]
Sagk®ho gtartu pohonu-
Ng§zvy volieb hodnoty Doleuj%cg i n fvolrzm8ac
jednotlivlich volieb
*KeN je zalier-defhudtwer nhnalk
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PREKLAD: _
Typ U/F
komp. IR -
reguiator ZM
Viber redgimu |innosti U/'F krivky

[Typ parametra : POVEL]

Pr2zkaz na vykondnineojseédnaarl &bovejper §cie na meni |

potvrdi S v potvrdzovacom okne.
MENU\NASTAVENIE\P ARAMETRE MBANSTLSROTREBY \

N8zov [ | D]|Popis Def.
Neluj spotrebu [897] TEmto pr2kaz vynuluje, pol2tadl
N 8§ z o \D pavelu Funkcia, popisa v znam p
PREKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.

Povel pre vynulovaniepo | 2t adl a spotrebovanej

energi e

[Typ parametra : SIC]
Parameter pre?dipoanmaipook%ni e OubovoOn®ho parametr a
hodnoty pre dan¥% funkciu alebo jej vstup.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPX¥GOVE VSANUPGPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov [ | Popis Def.
Smgn8l AIlI|VIibeign8lu, ktorl sa bude line8rnd [-]
vstupu.
N§zov si Viber typu signgl

PRCKLAD:
MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPXGOVE VHAJIUPY

¥ & VTSTUPT ANALOGOVE VYSTUPTSAO] | B2 \MENU'DIAGHOSTIKA"Riadenie
Sig. (A01_B) 4.40A Frerk; sklzu 0.00 Hz
- Otacky 0 RPH
AO1_A 000mA| ==> Map. DL "t
2000mA Nap. MT 00V
Prad MT| d HT 0.00 A

Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude I in

13. febru8ra 2026 Strana 11 z 187



VONSCH'

Typparametra: DYNAMI CKC HODNOTA ( Na)

Parameter je dynamicky nastavenl na hodnotu, ktor
parametra typu signs§gl).
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWUPOVE VhSRIBUPEXGPECI CLNE NASTWVENI |

N§zov [ | D| Popis Def.
R+ Podsaienky pre zopnutie R1. Chod |
zopne |30%]
N§8zov dynamick®h Defaultn8 hodnota parametra dy
PREKLAD:
Podmienka pre zopnutiei R®ELEFe AREgHhERB®G N[ ¥9Dbrmtl]
parameter napr. Teplota chladila [74]
MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VARBHWHSOVE MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARBHWUPOVE
VhSTUPREL £\ 1 VASTUPRELE\GPECI CLNE NASTAVEN
R1 Zdroj
Pripraveny YYSTUPY'RELE T'.SPECIALHE NASTAVENIE
Porucha R1 Signal Teplota chiadi.
Brzda R1 zopne 40.0°C
F=zel R1 rozopnhe 40.0°C
Specidny . J]

. . . RELE R1 zopne pri teplote
Nastavenie gpeci 8l neho zdt nastavens§ YroveR
Podmienka pre zopnutie iRKLSf eARdkiogppmie] f 30y hrat ®
slovo:

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWHLOVE VhSESRIBUPEYGPECI CLNE NASTAVENI E

R1zopne
VYSTUPTRELE T\SPECIALNE NASTAVEHIE Porucha
R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U
Chod 0
R1 rozophe  --------------- DC nabity a
MT nabudeny L

RELE R1 zopne pri akt2vnom bite (Porucha) st

[Typ parametra : HESLO]

Parameter zadania hesla pre povolenie pr2stupu do
odbl okovanie niektorlch regi mov.
{0

Hesl o je tvoren® znakmi .9, A..Z}.

MENU\NASTAVENIE\PARAMETRE MENI L A

N § z §ID] Popis Def.

Heslo [548] Nastawenie ug2vateOsk®ho hesl a po]0*
zariadg®nia. Heslo bude potrebn® z
meni | a.

0000 o S| Yagi na Ngchranu nastaveni a menosobami. pr ot i
Z8kl adng ioviozm&mé apar

PREKLAD: _

Tadaj heslo

kK Ik

Pr2klad zad8vania hesl a
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UNIPANEL T NASTAVENIE HESLA

AN
Nastavenie pogadov S znaku hesl a:
Zmena p022cq Dzora: 5
Po nastaven? hesla potvrdi S stlalen2m tlalidla EN

2.3 Definovanie parametrovv | asUliOG / OBNOYV
[Typ parametra : CESTA]

Parameter definovania viberu koreRov®ho adress§ra
MENUNUL OG / QBBDWVhy P a\YPesusparametrov\

N&8zov [ I]|Popis Def.
Adre$-§r |V ber, ktor§ | asS parametrov sa bulVSTYPYA
ofnovia sa vgetky. WNSTUP
O * o6 O
Z8kl adn§ i nvilozrnnaSntei apoa | Vybr at 8 stamsvejhierarchii
PREKLAD
Vyber signalu Presun parametroy
| " MEHUI HASTAVENIE

Adresar - VSTUPY A

Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun

&Presun + servisné |
Viber koreRov®ho adres§8ra VSTUPY A VhSTUPY pre pr
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3 Rozsahy

31 Podpatie

parametrov

e prepati

podOa

typu vIirobku

Podp?tie [ Prep?tie [
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty

Varovanie | Porucha [ A(
Teplota elektroniky [75] 55 70
Teplota chl agd 75 90
Teplota | i dGBT [96] 75 109

13. februsgra
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4 piaGNOSTIKA

Skupina parametrov | 2slo [ 2]
Di agnostick® inform8cie (veliliny a stavy).
41 Ovl 8dani e
Skupina parametrov |2slo [758]
Zobrazovan® veliliny tlkaj%ce sa ovlI8§dania a zad8vac?2c
MENU \ DIAGNOSTIKAV\OV L CDANI E
N§zov | Popis Jedn.
Gelan8§ frekvencia menil a. Predstavu
Ge l Frek.skutol n8 FrekeM\N[4€h@ti. 85) sa dosi ahne oneHz
| asovlich r 8§mp.
Ge l MomenGel anl moment menil a. Nm
Panel gel .Gel an8 hodnota z panela, zad8vang§ v
Di sk. ¢gel gbi skr ®t na §el60p@t&54hodnot a
[Motor potenc. [977] VT st up -potencirhetra [970] (str. 57). %l/s
Riadiace slovo [77] |Ri adi ace sign8ly menil|l a
[ START Ovl 8dac?2 povel p-cuchéd mmotoona (1
[ REVERZ HOvI §dac2 povel pre saoneal o]l emdd) .mot or a
i RESET I:,\,Ovl§dac2 povel pre okamgit® vypnut i epng
PWM).
! POT Povel pre potvrdenie (kvitovanie) por %d
PORUCH
I ERR_MASTNadraden§ porucha.
[ KOMP. DTZapnutie regimu kompenz8cie mRtvych d?th
[ SKALAR/ j0O-skal 8§rne fvieakdteoricev,® 1r i adeni e.
[ TYP DOS KO- UNF 400, 1 - UNF 230/400 M.
[ RAMP _ F_ \Reset vstupu rampy frekvencie.
I Reset vIistupu rampy frekvencie.
RAMP_F _VYSTUPO
[  RAMP _ F _ HzZastavenie rampy frekvencie.
[ QUI CK_STRT chle havarijn® zastavenie pohonu.
[ REVERZ NOvI §dac2? povel pre zmenu polarity g¢gel an
[ Rezerva
Las ON /Signalizuje_plynutie doby merania p
|l as zost 8vaj Yaci do nasledovn®ho pok
[1577] |l as do gt t [ k 2 gt t
I gtartu pri oneskoren gtartu.
4.2 Riadenie
Skupina parametrov | 2slo [759] B
Veliliny tlkaj ¥%ce sa riadenia menil a, hodnoty dtlegit]
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE
N§zov Popis Jedn.
Frekvenci a na vlistupe meni | a. Predst a
Frek'MN[M]napatia za rampovim FtJ>Iokom s U348 gse.wB))m vHZ
Frek. RTIFrekvencia rotora vyhodnoten§ matematiHZ
[937] otvorenom riaden?2 alebo z ot8| kovej sp?
Frek. SklzuSklzov§ frekvenci a vyhodnot en§ matemat
otvorenom riaden? alebo z t 8]l kovej s plHz
[938] skal §rnom ri aden? S a vyug vV a na kor g
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N§zov Popis Jedn.

(kompenz§d348 (s8.61).z u)

Ot 8l ky na hriadeld] mot or a. Pre spr8vne
Ot 8§l ky lImot ora podOa gt2tku mot or a Q@dpovstakom 3455 (ss.
motora 45) pre model skizu. ot/min|
[1130] T8t o hodnota je ovplyvnen8 aktu8l nym sk

rotora.

Nap2tie na jednosmernej zbernici. V ust

1.41 x =efekt2vna hodnota nap?2tia naps§
Nap'D(:[%]napatiu meni | a. Pri brzden? ppohonLPraa:ngagx‘;a.V

BM [377] (str. 78).

Nap2tie na svork8ch motora je nepriamo
Nap. MT[73] [ el anTch plnen2 PWM na vIistupochNam®da [46]V

(str. 16)).

Pr“d MIEfekt2vna hodnota pr¥%du motora na VvIstuA
Cos FI [67] Bl inn2k motor a. Kladn® hodnoty signali
chod motora.

Mechani ckl mo me n t na hriadeld.i rotor a.

mat emati ckT m model om, kt or ®ho pr epoorst@al
IMoment [69] |[[439] (str.45),Vz §j omn§ i nd u(ktd 46)©O$ &) 4«4 1 Imo t(strr4a). Ar{Nm

naslten? momentu sa pohybuje v-GékRaklos

[920] (str. 53).

Magnetickl t ok rotor a. Vel ilina pomocd
[Mag. Tokngstav_enia regul alnej slul ky Toku a ti g
(71] riadenia. PokiaO nezaber B73o(dth@Hy ovaakezWb

hodnota mag. toku by mala mierné&ekol Mg

[452] (str. 64).

IIdeu'a!Plnenie PWM na sp2nac2ch prvkoch %
index [768] '

421 Vikony a energi a

Skupina parametrov !2 sl o [ 486]

Di agnostick8 skupina elil2n zaoberaj %cich sa energet.i
MENU \ DIAGNOSTIKA\RIADENIE\Vh KONY A ENERGI A

N8zov Popis Jedn.
Pr2kon [LinnlT pr2kon motora bez uvg§8§genia str§t. W
Vi kon [|LinnT vikon motora. Vyhodnotenl z pr %diw
Spotreba kWh Po| et spotrebovanlch kWh. Tento NlduaejnergiekWh
[429] [897] (str. 49).

Spotreba Pol et spotrebovanlch MWh. Tento 1Nd|ui¢nerg1’eMWh
IMWh [430] [897] (str. 49).

Viroba |[Polet vyrobenlch kWh. Tento 1/4dNLqujene¥g@[§397}kWh
[1699] (str. 49).

Viroba |[Polet vyrobenlch MWh. Tento 1/4dajNqujnéngérg§eMWh
[1700] [897] (str. 49).

Koeficient zn2genia vikonu od externl cH
Obmedz. Pri maxi m§l nom dovolenom vikone alebo
vi konu |lobmedzenia sa zniguje ag do 0. Jednot

vol OBmyv vikonu (str®8.) [ 766]

Ob m. v ]

- F [983]

422 Brzdnl modul (BO)

Skupina parametrov | 2slo [725]

MENU \ DIAGNOSTIKA\ RIADENIE\BRZDNh MODUL ( BO)

| N§zov [ | D] Popis ledn. |

13. februg8ra 2026

Strana 16 z 187



VONSCH

Ng§zov [ I D Popis Jedn.
Pr%d brzd. odfg-BO A
VT k on brzd.

[738] W
Stav BM (BO) [724] Signaliz§8cia stavov a wudalost?
odporn2ku

—

BM vIistup al¥
BM zapnut

BM povol enl [Nez a bWwss-Blokovanie BM (str. 31).
Me r aBO izap. |
Test BM Je akt2vny test BM (g2rka i mpul zov
B-MIW porucha
Chyba nmB®r aniPr %801 je va| g2 ako 25% z Udc/ R_BO p
BO prerugeniPr %BOlje meng2 ako 25% z Udc/ R_BO p
PreSagenie HPr%uBOlje va|]g2 ako 125% z Udc/ R_BO

—

—

—

—

—

—]

—C

—]

423 Pomocn® velilin
Skupina parametrov |
v

y
2
Pomocn® a odvoden® e

sl o [534]
l'iliny pre gpeci 8l ne pougitie.

MENU \ DIAGNOSTIKA\ RIADENIE\P OMOCNE VELI LI NY

N§zov | Popis Jedn.
Frek. MN ramp.[Fr ekvenci a na vistupe rampov®ho b | Oz
[487] predstavuje referenciu regul 8tora rlc
E{%(] MN abs. a5 o1 st na hodnota frekvencie na vist ulHz

Ot 8l ky za prevodovkou. Pre spr8vne zg .
Ot. za prev. [907] parameter Prevod prev. [888] (str. 47). ot/min
Frek. mech. za . :
prev. [1541] Mechanick8 frekvencia, za prevodovkoulHz
RTchlosS|RTchlosS za prevodovkou. Pre sprs8vn| .
[68] nastavenie Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8 ha ot §(stk47).[ 88 9]
ZrTchleniZrTchlenie za prevodovkou. Pre spr8y
[1698] nastavenie Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8 ha ot §(stk47).[ 88 9]

Spomaleniem/s2 [Hodnot a spomal eniZza T sl emdle? t m(stez27), [ibh G

N\
[684] spomaQOovan?. m/s"2

Maxim Ohranilenie efekt?vne]j hodnoty pr %du
[494] ' zaSagovanz menila mtge maxi mddxiym.prp/agA
(str. 76) nahodnotu Tr v al | p(stri48). [ 2 4]
1
[F:K;]/"d MT Efekt2vna nefiltrovan8 hodnota pr ¥du A
Pr Yad f 8 ) ] N
[1221] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy U na v sfA
Pr Yad f 8 ) ] N
[1222] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy V na vl s|A
Pr Yad f 8 ) ] N
[1223] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy W na v sfA
SumaI-AC[831]F'|tr_Ovan§ absol “tna suma AC pr¥%doyv A
merania pr Y%du.
ULl rms[1519] Ef ekt 2vna hodnota striedav®ho nap?tialV
UL2 rms [1520] Ef ekt 2vna hodnota striedav®ho nap?tialV
UL3 rms[1521] [Ef ekt 2vna hodnota striedav®ho nap?tialVv
Uzdr_rms [1697] Efekt2vna hodnota priemern®ho zdrugerv
- generovanej siete.

4.2.4 Polohovanie
Skupina parametrov | 2slo [1146]
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MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAANUPY

N[I§D]Z ° Popis Jedn.
Hodnot a signsglu priveden®ho na SV Oo-r X2 vae
AIN1 fyzi k8l nych jedndtighd&h. ARENIB3)heddaldwmy ber § Viy
[256] bude meni S, podOa zmeny %rovne anal - -gov®H
Parametre anal - -gov®ho vstupu | e mi4h@tr. 8)pr
AINlReIRelatzvna hodnota sign8lu priveden®ho- XK
[41] ‘vztiahnut8 k rozsahu AI N. %
Parametre anal - -gov®ho vstupu |j e mi4h@tr. 8)pr
13. febru8ra 2026 Strana 18 z 187
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Di agnostick8 skupina velil2n pre polohu a p oJednotkav ®
polohy [1540] (str. 68).
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE

N§zov [ Popis Jedn.
Ge l Pol oh ot
OdchT 1l ka Vzdi al enos S g‘]&ella.neli’oIpoof(ts!aoh&[yl104d9]aktu§0t
[1148] Poloha [1636] (str. 18).
Poloha [1636] Pol oha vyhodnot en 8§ Zdoppolahg[k141d ¢(ste. 593.i g n § lot
Stav polohovania
.L1648]
I Poz2cia |Poz2cia je vyregulovangtg
[ SynchronfPrebieha synchroniz8ci a.
[ SynchronfPohon je synchronizovanl .

[ Mi n. pol | Dosahuje sa minim8l na poloha valky a t
[ Max. pol | Dosahuje sa maxi m8l na poloha valky a t
. Akt u8Il na Shifoot [L&48]a(str. 69 roi zmene r IRlh
Shift. ot. [1646] zmeny sh§iftu [1143] (str. 68? el )P ot
. Akt u8l naShofihotva(stt.69] 1Lfb0L] zmene r IRdI
Shift. Va!zmen)§/ shiftu(str.v68)],l(]<y [198ﬁl]] ot

Pol oha sl ave toto zar i aderiae)e reil

Poloha slave [1147] |, " 4 4 e ) -IR@Zmlebo(AFROQMR(]:master. e Rl
Poloha master Pol oha master pri—srliaauaiaer(Zel're)k;bluomiax;kot
[1537] IRC2 alebo ARC-ARCmaster.
43 Vstupy a vistupy
Skupina parametrov |2slo [859]
Diagnostika vstupov a Il stupov menil a.
4.3.1 BIN
Skupina parametrov | 2slo [1212]
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAENUPY

N8zov [I Popis Jedn.
Bing§rne vst/Stav bingrnych vstupov. Plnl obdOgHn
[ Bl N1 Stav 1. bin8§rneho vstupu (Svorka 1).
[ Bl N2 Stav 2. bin8§rneho vstupu (Svorka 2).
[ Bl N3 Stav 3. bin8§rneho vstupu (Svorka 3).
[ Bl N4 Stav 4. bin8§rneho vstupu (Svorka 4).
[ BI N5 Stav 5. bin8§rneho vstupu (Svorka 5).
[ Bl N6 Stav 6. bin8rneho vstupu (Svorka 6).
4.3.2 AIN
Skupina parametrov | 2slo [82]
Diagnostick8 skupina velil2n pre anal-gov® vstupy
Parametre anal -govlich vstupov | e g4 fs®82).pr avova$S v

Sys

men i
s ku
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N[|§D]Z 0 Popis Jedn.

Hodnot a signs§glu priveden®ho na SV o-r XXlyl4 va
AIN2 fyzi k8l nych jedndtlghd&h. AREMB3)hessaddwy ber § Viy

ude meni S, po a zmeny srovne anal -gov
[280] bud i S doO Y. I ®H

Parametre anal -gov®ho vstupu je mi4h(@r &pr
AINZReIRelatzvna hodnota sign8lu priveden®ho-Xt:¥
[43] ‘vztiahnut8 k rozsahu AI N. %

Parametre anal -gov®ho vstupu je mi4Ph(@®r &8pr

Hodnota sign8lu priveden®ho na sV o-rXy6 ve
AIN3 fyzi k8l nych jedndt lghd&h. AR(srBd)hed6addwmy ber § v

ude meni S, po a zmeny srovne anal -gov
[281] bud i S d O Y. I \Y

UNIFREM 400 M.

Parametre anal -gov®ho vstupu je mi4h@r &pr
AIN?’RelRelat2vna hodnota sign8lu priveden®ho- X
[44] ‘vztiahnut 8 k rozsahu AI N. Nie je pr2zstupn®

Parametre anal -gov®ho vstupu je mi4h@r &pr

Hodnota sign8lu priveden®ho na sV o-rXHM8 ve
AIN4 fyzi k8l nych jedndtlghd&h. ARBs)Hhed7asdvmy ber § v

ude meni S, po a zmeny srovne anal -gov
[282] bud i S d O Y. I \Y

UNIFREM 400 M.

Parametre anal -gov®ho vstupu | e mish(@r &8)pr
AIN4Re|Relatzvna hodnota sign8lu priveden®ho-X@h:H
[45] ‘vztiahnut &8 k rozsahu AI N. Nie je pr2zstupnw

Parametre anal -gov®ho vstupu | e mish(@r &8)pr
AINRM Hodnota sign8lu priveden®ho naRl\/svokrtkoeranjV
[1643] presn® meranie teploty motora pri meni!oJ
433 RELE
Skupina parametrov | 2slo [217]

MENU \DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VABHWPY

N8zov Popis Jedn.
Rel ® [|[Stav vIistupnich rel®. PInl obdOgnik pre

[ RELE[Stav 1. vIistupn®ho rel ®.

[ RELE[Stav 2. vistupn®ho rel ®.

[ RELE[Stav 3. vlIistupn®ho rel®. Nie je pr2stupnl
4.3.4 AOUT

Skupina parametrov | 2slo [700] y

Di agnostick8 skupina velil2n pre anal  -gov® vIstupy men
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAAOUUPY

N[I§D]Z( Popis Jedn.

Prepol2tan8 hodnot a sign§|u na svork8ch
AO1 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si g n § | A O(4tr. §8)3 59 & vybe~A
[701] |[podOa ktorej sa men? 1/4r9veR anal -gov®ho vl

Parametre anal - -gov®ho vIistupu | e nidvg)ris®. 88).pr

Prepol2tan§8 hodnota sign8lu na svork§8ch
AO2  (X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn 81 A Ot g9)3 6 ¢ & ybeA
[702] |podOa ktorej sa men2? %roveR anal - -gov®ho vI

Parametre anal -gov®ho viIistupu j e nidrgrs®. 8&).p

Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch a
AO3 Si gn§l AO@tr. 90365k vyber8 wvelilina, podOa IA
[703] [vIstupu. Nie je pr2stupnl pre menile UNIFH

Parametre anal - -gov®ho vIistupu | e nidrg rs®. 89Y.pr
435 IRC
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Skupina parametrov | 2slo [1001] 3
Di agnostick8 skupina velil2n I RC sn2malov rlchlosti.

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAIBQUPY

N§zov Popis Jedn.
Frekvencia rotora wurlen8 sn2malom ot §|

Frek. IRClf rekvenciu, jej hodnota sa m:ge od elektl_|Z

[434] p:-lovlichP@l8agtovp (| ov neirtd@)r)a. [PLroed 9y hodnot
sn2mala je potrebR® epr §vmp (IrBP®1ap4356]
Frekvencia rotora wurlen8 sn2malom ot §]|

E;glg]' IRCZfrekaenciu, j ej hodnota sa m!ge od el ektHz
p-lovlicRop&8top:-1lov fsoodh.ra [ 1049]

Frek. IRC1Roz di el frekvenci 2 medzi I RC1 a | RC2 za

IRC2 zaT8§t o velilina je filtrovang§ HilterldRC1@ @a08B]r(str{Hz

prev. [1086] |114).

Chyba IRC

|£1623] Stavov® slovo chyby | RC.

| ERR vIdtRCp |[RM Nekorektn® reverzy | RC1 | I Neko
Pol. IRC1

32b highVr chnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC1 z3
[1616]

Pol. IRC1
32b lowSpodnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC1 z3
[1539]

Pol. IRC2
32b highVrchnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC2 z3
[1287]

Pol. IRC2
32b low|SpodnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC2 z4
[1535]

4.3.6 ARC
Skupina parametrov | 2slo [914] y
Di agnostick8 skupina velil2n ARC sn2malov rlchlosti
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAARCUPY
N8zov [ I Popis Jedn.
Uhol ARC [290] Uhol v r8mci jednej ot 81 ky vyhodnA
stupRoch.
Mechanick8 frekvencia ARC vyhodno
Frek. ARC [291] SERVO. Hz
Uhol ARCmaster [1667] [Uhol mastra v r8mci jednej ot 8§l ky |A
Mechani ck§ frekvenci a ARCmaster
Frek. ARCmaster [1617] rozgirovac?2 mSERVQ.ul om RM Hz
Pol. ARC 32b high = . )
[1543] Vrchnlch 32 bitov polohy sn2mal a 4
Pol. ARC 32blow [1607] |[SpodnT ch 32 bitov polohy sn2mal aA¥
Pol. ARCmaster 32b = . )
high [1288] Vrchnlch 32 bitov polohy sn2mal a A4
I30"'A‘Rcm"’ls'[er32bIOWSpodnTch 32 bitov polohy sn2mal a 1
[1621]
E%%JSC]ha RM'SERVOPorucha sn2mal a alebo r-8ERYO.r ovaci {
[ CrC Przlig veOa CRC chlb.
[ Meni | Modul nedost8va platn® d8ta z meni |l a
[ Eeprom Chyba pam®te v modul e.
I Modbus Modbus master nekomunikuje s modulom.
[ CAN CAN timeout.
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N§zov [ Popis |Jedn.

[ EnDat ti meEnDat sn2mal nekomuni kuje s modul om.

[ EnDat Sn2mal EnDat hl 8si chybu.

[ Rezervovan

[ Rezervovan

[ Meni | 2 Master modul nedost8va platn® d8ta z

I Eeprom 2 Chyba pam2te v master modul e.

[ Modbus 2 Modbus master nekomunikuje s master modulom.

I CAN 2 CAN timeout master modulu.

[ EnDat ti meEnDat sn2mal nekomuni kuje s master m

[ EnDat 2 Sn2mal master EnDat hl 8si chybu.
Pol2tadlo CRC chlb z komuni k8§ci e-

Servo CRC chyby [1542] SERVO a meni | om.

Chybovoss$ CRChylgovo_sS~prenosu-S<EoRTwO1.i kNSLeli cev & hRg,,
spoOahl i vl prenos.

Stav RM_ARC [292] Stavov® slovo rozgirovacieho modul

\V poriadku RM ARC komuni kuje v poriadku, alebo

LOT Strata detekcie sledovania_ polohy_. N
veOk¥% odchl |l ku od skutol nej pozz2cie.

DOS Zi sten® porugenie sign8lu na vstupe

LOS Strata sign8lu na vstupe resolvera.

Parita Chybng§ parita %Wdajov pren§8§ganich z R

RDVEL Chybn§8 hodnota d8§t preng§§ganlch z RM

4.4 Funkcie

Skupina parametrov |2slo [760] o

Veliliny tlkaj ¥%ce sa ostatnlch voliteOnlch funkci?

4.4.1 PLC funkcie

Skupina parametrov | 2slo [1278]

VI stup numericklch a |l ogicklch blokov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE

N8zov Popis Jedn.

Logick® [Vistup logicklich oper8&ci2, prv® dva L

I8l (reaguj ¥4 10ms) .

[ LB1 stav LB1

[ LB?2 stav LB2

[ LB3 stav LB3

[ LB4 stav LB4

[ LB5 stav LB5

[ LB6 stav LB6

[ LB7 stav LB7

[ LBS stav LB8

. O AOGEAET AITEU

Skupina parametrov |2slo [312]

Vistup numericklch |l okov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUMERI CK£ BL OKY

N§zov [ Popis Jedn.

NB1 [1274] Visledok oper8cie prv®ho numeri ck®h

NB2 [1275] Visledok oper8cie druh®ho numeri ck®

NB3 [1276] Visledok oper8cie tretieho numerick

NB4 [1277] Visledok oper8cie gtvrt®ho numerick
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N§zov | Popis Jedn.
NB5 [1692] Visledok oper8cie piateho numeri ck®
NB6 [1693] Visledok oper8cie giesteho numerick
442 Koncov® sp2nal e
Skupina parametrov |2slo [890]
Stav a dr8hy koncovlich sp2nal ov.
MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIE\KONCOVE SPE&NALE

N§zov [ Popis Jedn.
KS [919] Stav koncovich sp2nal ov.
[ KS1 KS1 neakt2vny/akt2vny.
[ KS?2 KS2 neakt2vny/ akt2vny.
[ KS3 KS3 neakt2vny/akt2vny.
[ KS4 KS4 neakt2vny/ akt2vny.
[ SpomaOuj elSpomal enie akt2vne pre kladn¥% frekven
[ SpomaOuj el[Spomal enie akt2vne pre z8porn¥% frekve
Dr §ha KS1 [[Polet metrov prejdenlch pri aktivo|m
Dr §ha KS1 klPolet km prejdenich pri aktivovane lkm
Dr8ha KS2 [|Pol et metrov prejdenlch pri aktivojm
Dr §ha KS2 klPolet km prejdenich pri aktivovane lkm
Dr8ha KS3 [|Pol et metrov prejdenlch pri aktivojm
Dr §ha KS3 klPolet km prejdenich pri aktivovane lkm
Dr8ha KS4 [|Pol et metrov prejdenlch pri aktivojm
Dr §ha KS4 klPolet km prejdenich pri aktivovane lkm
4.4.3 Proces. reg.
Skupina parametrov | 2slo [18] _
Di agnostick8 skupina velil2n pre procesnl regul 8tor.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.

N8zov | Popis Jedn.
Ge l hod |Gel an8 hodnota procesn®ho regul 8tora. |%

Akt u8l na hodnot a rocesn®ho regul 8tor

Sk'hOd'PR[A'OQ]pracﬁje sprs8§vne, hpodnotGaeIsahp)rdir?@tltlgﬁ).llm%
Dif. hod. PR[410] [Regul al n§ odchlTl ka procesn®ho regul 8§t %
Vistup PHAk|I nl z8sah (vIistup) procesn®ho regul
Stav PR [820] Akt u8l ny stav procesn®ho regul 8tor a.
[ Dol n® nHProcesnl regul 8 or pracuje na dolnom obn
[ Horn® HfProcesnl regul 8 or pracuje na hornom obn
Inecitlivc?st?Chl OdchlTlka procesn®ho regul 8tora je v p8sn
[ Kl adn§ |OdchTl ka procesn®ho regul §8tora je kladng
[ VyregullProcesnl regul 8tor je vyregulovan'.
[ ZaparkdqProcesnl regul 8tor je zaparkovanT'.
L Akt2vny RESETegRrRal n§ zI|l ogka a Wobnsriuepetej1231]
I Reset F(str.107).
[ Anti WifZaber &8 ant iFzwionjgdkuep rneag ull §t or a .

444 Optimali z8ci a

Skupina parametrov | 2slo [707]

Nastavenie parametrov bloku optimaliz8ci e, ktorT S| Y
pomocou zmeny vybrat®ho zad8vacieho gelan®ho sign§l u.
Optimaliz8cia vyhOad8va tak¥% hodnotu svojho vistupu, |
Pol as behu optimaliz8ci e, ak s% splnen® podmienky me
intervaloch pol2taj¥% nov® vzorky vIistupu. Z8roveR sa ¢
uplatni S vistup optimaliz8cie, je potrebn® ho zvoli$S a
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MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\OP T MALI ZCCIl A

N§zov | Popis Jedn.
VT stup Hodnota vIistupu bloku optimalizS§cie.
[423] opt|mal|zaln§®hp procesu. 10rﬁﬁo<.zoquooz_e

kans§l u, ktorl je napoj ef6h (sir.d07).l ok opt.i
Optim. krok [Kr o k optimaliz8ci e predstavuj e rozd
[742] opti mal i zal n®h d65la(strgl®7)i t mu . (vi N.
Gt artovalUr|luje gtartovac:? bod optimali z8ci e,
OPT [708] rozsahu vypnut ®.
Stav OPT[709] Ur l uj e v akom stave sa nach8dza opti mg
[ Reset [Optimaliz8cia je vo vichodzom alebo zabl
[ Merani|lPrebieha meranie optimalizovanej velilin}
[ SkenovlPrebieha skenovanie cel ® o vIistupn®ho r 0]
[ Dol aNoJe v stave jemn®ho dol aNovania a hOadani

445 Zdvi hov® funkci e
Skupina parametrov | 2sl o [853] 5
Di agnostick8 skupina velil2n pre preSagovac?2 sp2nal po

MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIE\ZDVI HOVE FUNKCI E

N§zov Popis Jedn.
ZaSageMiera zaSagenia pohonu Z\a}éra@danncbteengstr.glcm}ézt%
[854] vzti ahZatS@glewmi e 1dr0wWw).[ 84 4]
Pol et nedovol enlch ovl §8daczch sekvenci
Tipovania |( kr 8t ke povely gtartu al ebo akceler8ci
[855] preSagovac?2 sp2nal bez ohOadu na hodnot
mogn® vypn¥%SRegipmrpmesSageivid®.a [ 84 2]
Stav
PRETAG|ISignali zuje v akom stave sa nach&8dza bl
[856]
F

I ReselJe akt2vny sign8l RESET preSagovsgka.

[ DetelPrebieha autodetekcia hran2c preSageni a.

[ PreS|Nastalo preSagenie. Chod smerom hore (kI ad
[ TipolVeOa nedovolenlich "tipovac2ch" ovl 88dac?2ch
[ Ust §Pohon pracuje v statickom regi me.

[ DynalPohon pracuje v dynamickom regdgi me.

4.4.6 Pantograf/izol. stavy

Skupina parametrov |2slo [122]
Diagnostika funkcie "vipadok Pantografu" a merania i zo
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF/IZOL. STAVY

N8zov [ | D] Popis Jedn.

vipadok pantogra
Chyba pant ogr gvznklaporucha"E41-VI padok Pa(sit3d)yr af u
Varovanie pan tVzniklovarovanie"W39-VI padok pa@strt3a)ygr af u

Stav pant/izol [112] Stav funkci e

i

i

[ Vypnutie CHAR(ri chybe alebo varovan?2 vipadku
i

i

[

i

i

i

Moment motor FPo vipadku pantografu motor obmed
Funkcia zapnutFunkcia pantografu je zapnut §.
Nevypisuj varqVipis varovania je blokovanT.
Varovanie chylVznklovarovanie"W69-Chyba i zol al(strI3@h st av g
Nap2tie na par
Nap2atie na
pr2tomn®

. Hodnota nap?2tia na pantografe
U pant/izol [113] Meria sa na vstupe ADC_UL2. M
U pant/izol -Udc [1629] Hodnot a n apl®tustupe, rozdiel dprbti Nap. DC [46] (str.|V
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Ng8zov [ | D] Popis Jedn.
16).
Hodnota nap?2tia na externom pa
U pant EXT. [980] Meria sa na vstupe ADC_UL1. M

4.4.7 Ext. tepl. ochrana

Skupina parametrov | 2sl o [868]
Di agnostick8 skupina velil2n pre extern¥ tepeln¥% ochr a
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA
N§zov Popis Jedn.
Teplota Tepl ot a na sn2zmal i E_TO. Po pr e_\larn\mdieeEﬁ@[SGB]'
ETO [869] (str.113) meni | vygeneruje varovanie. Pol?opm:hAC
ETO[866] (str.113) meni | vy gen &38legpmta RTOr (strc3d)U
Pr Yd Mer ac?2 pr%d externej tepel nej ochrany. mA
[870] anal -gov®ho vIstupu AOUT1 ag AOQOUTS3.
EITaOp[gaG;]'Hodnota odmer an®ho ¥bytku nap?@tia na sn3jv
Odpor Hodnota odporu sn2mala ETO. 3
snzmal|Pr i viacerlch sn2mal och zapojenlch do s|q
[871] jednom z nich.
448 Di ferenci 8l
Skupina parametrov | 2slo [1243]
Veliliny pre diagnosti ku momentov®ho diferenci 8l u.
MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIE\DI FERENCI CL
N8§zov [ Popis Jedn.
Rozdi el Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 114) a Sig.ZNm
[1244] Hodnota [1240] (str. 114).
[K1204;]8kC'a Korekcia ¢gel anej frekvencie od dif erHz
45 Stav meni | a
Skupina parametrov |2slo [761]
Veliliny tlkaj ¥%ce sa celkov®ho stavu menila a jeho s/l
MENU \ DIAGNOSTIKA\STAV _MENI L A
N8zov | Popis Jedn.
Jednosmern® ovlI §dacie nap?tie 24V. N
Nap. 24V [72] ovl §dac? mi vstupmi a vilstupmi Pri o\
El16-Pr eSageni(e#r.33)dr oj a
Nap2tie bat®rie ktor8 z8lohuje am2
Nap. bat@rmeﬁi!i. J P %
[Motohodiny MN Mot ohodiny menil a. Doba prev8dzky me,
[496] T8t o hodnota m!ge byS nulovan8 iba s
Prev.motohodMT (Prev8dzkov® motohodiny mot or a. Las h
[497] hodnota m!ge byS Nulunotolood BIT [pO7S ksta 250. m
St av meni |[Stavov® sl ovo menil a.
[ Porucha |[Menil je v poruche.
I SW Err HSyst®movli, vn%Wtornl stav menil a.
[ Chod Menil| na vIistupoch generuje napatie.
[ DC nabitJednosmernl medziobvod je nabitl.
[ MT nabudMotor je nabudenT .
[ Rozb./Ddqineaktmhmomgn zrlchOmpeépr(abbmaoy) e.
L . Akt 2vomtlyod vpred ( +thod vead &kt 2dBYNE sa o
I Fgel > frekvencie.
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N§zov | Popis |Jedn.
[ F = FgelAk je akt2vny tak je dosiahnut8 gel ang
[ VarovanilV.menili vzniklo varovanie alebo funk]| n
[ Akt2vny [Trvale akt2vny pr2znak. M ge byS pougdit
[ Odbudz. Motor je egte nabudenl, blokuje sa ¢gtar
[ PripravedMenil je pripravenl k povelu ¢gtart. (RH
u Ovl 8danie rel® mechanicke]j brzd mot or
I Mech. brl/4rovni je odbrzden®. ] g
i Motor/geAktZVQQner§torickT regim -progw§dzxky, rred

motora.
L Polarita rotorovej frekvencie. Ak ni e
I Frot > ( . : . ~
frekvencie vyhodnot ene]j mat emati ckl m md

[S,E’t‘?;] men. NG5t avov® sl ovo negovanao.
Pozri voOb®$tpar mmaist.a4) [ 76]
\Warning [250] Stav jednotlivlich varovan?.
\Warning?2 [424] Stav jednotlivlich varovan?.
\Warning3 [1627] Stav jednotlivlich varovan?2.
Error [781] Stav jednotlivlich por ¥Ych.
Error2 [780] Stav jednotlivich por Ych.
SERVO-poruchy Poruchy gpecifimekh®| pre SERVO
|£1644]
I ERTU skrat f8zy U
[ OocCuU nadpr %d f8§zy U
[ ERTV skrat f8zy V
[ ocCv nadpr %d f8zy V
[ ERTW skrat fg8zy W
[ OCW nadpr %ud f8§zy W
[ ERB skrat na BM
[ EXRMI1 extern8 HW porucha

46 Tepel n® ochrany

Skupina parametrov |2slo [485] 3
Di agnostick8 skupina velil2n tlkaj %Y%cich sa tepelnlch o

MENU \ DIAGNOSTIKA\TEPELNEf OCHRANY

N8zov Popis Jedn.
Teplota Tepl‘pta meran8 na zo sil_oyej' | asti men|
mer ans§ S| Yagi pre sp2tn% kompatibilitu medzi VIAC
frem_5_100.
Teplota chladila vIikonovich prvkov.
Varovanie Tchl [767] (str. 119) meni | vygenerWsjTeplat ayV
Teplota (str. 29) " . Po prekrolen2 teploty danej se|
chl adil vygeneruje poruchu"E1-Tepl ot a th83pdi | Ak tepl ota KJAC
"lohranilenie meracieho kan8la, zobrazen
Ak teplota chladila klesne pod minims§
nepr2stupng.
;FGETF)[é7g]taTeplota |l i pu vikonovich prvkov. A C
Teplota elektroniky riadiacej dosky me
Varovanie Tel [204] (str. 119) meni | V Yy gene WI-Teplotar edektroniky
Teplota (str. 29) " . Po prekrol en? kritickej tepl ot
elektroniky meni | vygener E2R-Eeplqiacerekirantkyu (st¥. 33)". Ak teplota klesne pod|A C
[75] mi ni m§l ne ohrani| enie meracieho kan§l a
Ak teplota klesne pod mini m8lne ohrani
i e nepr2stupnsg.
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MODBUS,

N§zov Popis Jedn.
Tepelnl Miera oteplenia menil a. Pri preES-I?raehéauo/
[MN [31] me n i (sta33)". 0
[lealg] bt Las zost8vaj %ci doE8Pkroendaejneinai (gr.oBB¥uncihlya " |s
Tepelnl Miera oteplenia motor a, pri prIEZQ-PIabﬁa%
IMT [33] motora (str. 34)".
|["126128] IntI,_as zost 8§vaj %ci doE29-RPoerBageai @odMitbya"]|s
1 I -
ya?;'z TCh;gBTModel maxi m8I| nej tepl oty !i[Eth-PrphriaeienwoyumAC
[295]' IGBT (str.35) " . Porucha vznikne po prekrol en
 aSageniMiera zaSagenia | GBT modul u. Na WlhRvetiriate
IGBT[29(Q-]3] IGBT (str.29) " a »pri prekrol en? 10 88 Prehuiatierpoduéu|%

IGBT (str. 35)".
47 Komuni k8ci a
Skupina parametrov |2slo [219]
I nform8cie tlkaj %ce sa s®riovlich komuni k8ci 2
4.7.1 MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [661]
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.
MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ @ODBUS
N§zov | Popis Jedn.
Modbus ¢gelGel ang8 hodnota z Modbus protokol u. %
Stavov® slovo posielan® po komuni k§
SW—MODBUS[935]dokument§ciu k protokolu Modbus.
Pozri voOb$gW PRI[BM|n(srt 27)a
CW_MODBUS Ri adiace sl ovo posl an® Modbus ma s
[936] dokument 8ci u k protokolu Modbus.
Pozri voOb¢W PR [8ab]n(strt 27)a
Last Addr. [662] Posl edne prijat8 adresa zariadeni a.
Last Func. [663] Posl edne prijat8 funkcia (m*ge sa je
Last reg. [741] Pos!edne prijat/ r_eg|ster (1 en pr e
registrom, zobrazuje sa prvl).
Last result [664] Visledok posledne prijatej funkcie u
Last lenght[665] Ve OkosS v bajtoch posledne prijat®ho
Last CRC [666] Posledne prijat® CRC (mtge sa jednas$s
1 ~
Message CountPo!et cel kovo prijatlch spr8v aj chy
[740]
Eégg] error CountPo!et prijatich sprg&8v s chybnlTm CRC
[Egéc(;pnon CountPo!et spr8v na ktor® bolo odpovedan®
Slave count[801] |[Pol et spr&v prijatlich s platnou adre
No response [802] Pol et spr 8v prijatlch S pl atnou a
neodpovedalo.
4.7.2 PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [817]
Diagnostika zbernice PROFIBUS.
MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N I K & BRORIBUS
| N§zov [ | Popis [sedn. |
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N§zov || Popis Jedn.

Profibus ¢gGel an8 hodnota z Profibus protokol ul%
Stavov® sl ovo osielan® o0 komuni k§

SW_PB [804] dokument 8ci u kprozgirovacpiemu mo dul {

[ Ready TNie je akt2vny reset menila (Coast sto

On v poruche, ani sa meni | neinicializuje,

[ Ready ToMenil je pripravenl k povelu gtart.

[ Operati oMeni |l na vistupoch generuje nap?3tie.

[ Fault PrMenil je v poruche.

i No OFF 2Neakt-zrm-:-myi! je v resete, s¥% zabl ekewialn ®
resete.

[ No OFF 3Neakt2?jwnyktivovanl qui cknise ojpe neeknti?| vany

I SwitchiJe akt2zvny reset meni | a (Coast stop) ,

Inhibited poruche, alebo sa meni | inicializuje.

[ wWarning [V menili vzniklo varovanie alebo funk]| i

{olerasn(?eeed Ela k je aktzvny tak je dosiahnut§ gel ang

i C Neakt2memy | neakceptuje riadiace sl-megoi

ontrol o . . : )

ovl 8danl riadiacim slovom z komuni kal ng

[ F or n RAK je akt2vny tak je dosiahnut§ ¢gel ang

[ Chod Meni | na vistupoch generuje nap?3tie.

[ Sada b0 [Bit O bin§rnej kombin8cie akt2vnej sady

[ Sada b1l [Bit 1 bin8rnej kombin8cie akt2vnej sad)

[ LB3 Stav |l ogick®ho bl oku 3.

[ LB4 Stav |l ogick®ho bl oku 4.

CW_PB [805] Siadiace s_Iovo po_s'lan® I?rofibus m
okument 8ciu k rozgirovaciemu modul \

[  ON Menil sa pripravl na akceptovanie povel

i No OFE 2Nea!<t2jveyaktivovanT reset me n-infoar mMEC o a
meni | a.

[ No OFF 3Neakt?wnyaktivovanl qui cknosrtnoSl nmae nliilnan o g

I Enable QGtart menila. Menil zalne generova$S na

i Enabl e [Neakt?2vywsnwp rampy frekvenci enoam8hrma ha

Generator rampy frekvencie.

i Ur]freezeNgaktzzvansytav2 zZzmenu na.sttupe—proavrmpIy2 f 7
vIi stupe rampy frekvencie.

i Enabl e SNeakt~2vvs_rtyup rampy frekvencienoamf§hrma ha
rampy frekvencie.

i Eault ACKvitovarjie poruc_hy (I en zmena z neakt 2
mus2 byS pov ol &mjepotvrd. poeucha[h6E]t (stri 117).

[ Bit 8 Nevyugit®

[ Bit 9 Nevyugit®

i Control Neaktzmarwyi | neakceptuje ri-ankindade asklcewd
slovo.

[ Bit 11 Nevyugit®

[ Bit 12 Nevyugit®

[ Bit 13 Nevyugit®

[ Bit 14 Nevyugit®

[ Bit 15 Nevyugit®

E?'gl}AASTER ErrorPo!et chTb v komunik8cii medzi Profi

PB-MNEror[818] [Pol et chlTb v komuni k8cii medzi meni |

4.7.3 RS LINKY

Skupina parametrov | 2slo [228]

Di agnostika s®riovlich Iiniek.
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MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K & RS LINKY
Ng8zov [ | D] Popis Jedn.
Pol et nespr8vne prijatlch dS§t
FRAME_ERR_USB [232] nespr8vny stop bit,...)
Polet nespr8vne prijatlich dg§t
FRAME_ERR RS485[229] | 0 < syny stop bit, )
Pol et nespr8vne prijatlch d§t
EEQ]ME—ERR—EXT—MODUL bit, ) po s®riovej l'inke na ¢
s¥%|l asS menilov).
4.8 Verzia SW a HW
Skupina parametrov | 2slo [762]
I nform8cie o menili a jeho s%W astiach (Prevagne
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW
N8§zov [ | D] Popis Jedn.
UNIFREM SW verzia [379] Verzia softv®ru menil| a UN
Vir. | 2slo [734] Virobn® | 2slo virobku.
Uni k. | 2slo 1 [35] |[Prvg | asS uni k8tneho | 2s|l
Uni k. | 2slo 2 [36] IDruh8 | asS unik8tneho | 2s
D8§tum param. [380] |[D§tum vygenerovania param
Las param. [ 381] Las vygenerovania par amet
49 D8tum a | as
Skupina parametrov | 2slo [1213]
MENU \ DIAGNOSTIKA\DCTUM A LAS
N8zov [ I Popis Jedn.
D8tum [210] Akt u8lny d8tum nastavenl v menil
Las [ 2009] Akt u8lny | as nastavenl v menil.i
DeR [1046] Akt ug8lny deR nastavenl v menil.
I Pondelok | I Utorok | I Streda | I Gtvrtok | I
Skvg. doba [JPolet dn2 do konca sk%jobnej pr ed
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5 VAROVANIA

[Vipis na Popis
i Zabl okovan® vistupy meni | a. Zdroj om RI
FI-ResetPWM | T k0 Ov e k  Zilrg regetu [7@4] (€1O50).

Ak toto varovanie trv8 dlhgie ako 30 se
i 5 nab2jacie rel®, |l o mtge byS splsoben®
W2-Nab a8l ebo pogkoden2m nab?2jacieho obvodu men

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W3-Pr obl ®m
syst ®mu

Vyskytol sa softv®rovl probl ®m v zari ad

F5-Obmedzenie

W4-Pr eSagelNap§j acie napa@tie 24V pokleslo pod 22V.
24V varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 24).
Obmedzenie vikonu po dosiahnut 2 kritic

T Konu obmedzenia vikonu sa Qbans.t awliukjoen uv ($pC8@)a njed
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaOb me dz . v I Kk ¢sin. a6).[ 1
Vysok8 teplota Taphdi h ame@lra2b)z | p &k r ol i | 3
W6-Teplota parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 119) . Ak je zapnutg§ f
. obmedzeni ©@bwmlL ko k onu (qrBY)), [nr6g6e] meni | 0 Q
chl adil a ; ) L
’ | astom a nadmernom prehrievani kl es8&8 gi
PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pl ot a c hl(stt.®b).l a [ 726]
Vysok8 teplota riadi &epletq elelronkk[75] (stn RSy p r ¥
\W7-Teplota hodnot u dan% Varavane mal {204p rgstr. 119) . Pri | ast or
elektroniky prehrievani kl es§8 givotnosS zariadeni a.
hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 25).
N2zke nap?2tie jednos mer n RdpoDCidé]d(gtri ibbkiesiadad
W8—PodpatidOV0|enl/4 minim§|rriuadehmidenotal_1 vyhodnocovan
zabl okovan®. Pol as varovania sa VvNap bG E6]
(str. 16).
Meni | dosi ahol maxi m8l ne napatie na
WI9-Nasl tenmedziobvodu je maxi m8Ilne plnenie PWM mo
v st PWMpri|lom kles8 kvalita regul 8cie. Polas V;i
Modul al nT i(strdl€)x [ 76 8]
Meni| sa pirretSagru§l€emeninfla i n{(str. 26N p[r 2kJ o |
=_..190% a onedl ho m! Jge B8Pnkekka{®snp dstr. BB "hpo ktarej je
,\KAVI:\LIO'Presag(mgni! zablokovanT na dlhgiu dobu ! . Ak
vIiko@hlhm. vi konu ((<V80) ,[ 7B § e meni | obme

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaTep el nT i n(str.26)MN [

W1l-Tepl ot 4
IGBT

Vysok8 teplota |Tewpnl dtGBTI. i p/ust.lRH B Tp a[eck7 30]|
dan¥% par afreertawami e Tepl(str. 119) pu Ak9 9j]e za
aut omati ck®ho obnbdre e nvlak omiuk o(si@\8)) , [ 6 6j]6
obmedzi S vikon. Pri |astom a nadmernom

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaTep | ot a | i p (str.R5SRB T

i - Napa@tie na 3V bat®ri.i riadiacej karty p

\t/)V;ZtV(g/rrr}euRt(hrozz strata nastaven?2 a ulogenTch hist
PORUCHY zobrazuje hodnota N a p . bat ®stri2d). [ 77 3]

W13-EXxt er n
teplota

lparametrom Varovanie ETO [865] (str. 113) .

Teplota exter n®hTepldarETON@6Pa(strt 2d)p | prt gk r ol i | &8
Pol as varovani a

zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 24).

meni |

\\14-Prehriatie VI konovl m.odul s a te_p.elne preSaguj e. M

IGBT vzorkovacej frekvencii Polas varovani
maxi mg§l neho pr%du | GBT.

W1S-Nastav D8tum a | as neboli nastaven®.

d§tum a | ’

WlG'NeOg'V(Meni! nepregiel cellm virobnTm procesom.

W17-Pr e SagdMotor sa ptreepSealgrulj ei nt Bgp &Il nTmoit mista 21T p[r
MT 9% odnotu 90% a onedl ho rE299Per evSzargieknn Y=, B po

ktorej je meni | zabl okovanl dl hgiu dop
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zobrazuje hodnotaTepe |l nT i nstr.26)MT [ 3 3]

Je akt2vna funkcia brzdenie tokom, mot o
F18-Brzdenie z brzdnej energie sa men? na teplo mot
tokom zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16) . Brzdenie tokom sa

skupine [774] (str. 79).
Gelan8§ frekvencia je pozast avkeekv8nciaalazdyn522)
(str. 1100 , kT m neuplynie doba o nOneskoemieebnziya51%
(str. 109) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 109) . Pol| as v
v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 110).
Aktivoval sa brzdnl modul . Do BO sa pri
F20-Z a b e r § |teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 78) . Polas wvarovani a
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

Lak8 sa na odbudenie motora po vypnut ?2

F19-Mech. brzda

W21-Odbudenie [op2tovnl gtart. Doba odbudzovani d amot &ro
MT [79] (str. 45) . Polas varovania sa Vv o0kn &agPTOKRTL]
(str. 16).
Zaber8 pr¥%dov8 |imita. Pr%d dMaxiam.ol p rhigd
76) alebo Ma x i m. pr Y%dstr.G6) [a5409bjmedzuj e sa viIst
I'i:riiztfrl/“dov§napa;2m. Pri gener 8torickej prev§_dzke S
rgmci dovol en®ho rozsahu frekvenci 2. Po
hodnota P r %d MTstr.[16).2 ]
Prebi eha identifik8cia odporu staror a
W23-ldentifR  afi denti fi k8ci a SRal &r .pairdemitr.r64)RS njo3t8o3r] st
Upoc rTchlosti. Pri prvom spusten2 mlge trva

Pol as varovania sa v okne Odpd staiorhY345 ¢st. A5). 2
Prebieha hOadanie frekvencie rotora a
naf 8zovania motor negeneruje plnl mo me n
parametrom Naf §zovani(str. 16)33.74Pol as varovani a

zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

NasTtenie regul 8t orov pr ¥%du. Meni | ni e |j
W25-Ma x . ngHorn8 hranica generovan®ho Maxpi2m.i an g pe¥std
76) . Pol as varovania sa Vv o0knNap. RDR3) Gt 16).z

F24-Naf §zov

Nasltenie tokotvorne,j zl ogky pr %du. Pr a
W26-Ma X . parametra Ge | . Mag . (tro 64), dlebcbparpmeter V z § j om.n_§ i nd
T oku (str.46) m8 pr21lig mal1/4' hodnot u. MBa k m&l nypr
(str. 76) . Polas varovania sa v okne PORUCHY,

isl.
\W27-M a X Nqutenie m_omen'totvornej zIo_gky pr %du.
[Mom ' definovanom parametrami Ma x i m. pr &td 76Ma Ma[ x5i]m. p r Yalstr. @),
' Pol as varovania sa v okne PORWUCMTYstrgd@.p} a z
\W28-Max. Nasltenie momentu motora na hodn 75 (stn 53%).
[Moment Pol as varovania sa v okne MdRA[GIHH Wtr.26d.b r a 2

Mot or pracuje v oblasti zosl abovania to

F29-Oslabenie V tomto regi me kIl es§ romeente noodt oorta§ | noekp.r

Toku v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

. Polas odbudzovania magnetickIl tok dosi a
\W30-Min. . . h ~ 2 5 & d : Sadi
IMagn.Tok nie je schopnl S na anej z8§Sagi VY

' PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

Nap?tie medziobvodu p Reeencal|DD [79] (ste T8parkerekadl
F31-Dynamiczvyguj e frekvenciu oproti rampovIim funk
dobeh dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 77) . Pol as wvar o\

PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
Nap2tie medzi obvodu k IRefednaia Kg [058] (stre T7)earkerekaad
F32-Ki neticlzni guje frekvenciu oproti rampovIim fun
z8l ohovanjz&8l ohovani aKvnparam&i ohov@niv7g . (RB) ab 7 48
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W33-RT chl y [Bol aktivovanl bezpelnostnl STOP, po Kk
STOP odbl okuje po zrugen?2 Povelu GTART pri -efd
F34-Funkcia Upl atRuje sa zrlTchlenl dobeh " KONTRA"
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Vipis na Popis
KONTRA vistupu rampy. Polas varovani a s aK-kontaB07]
(str. 75).
. Bol i spl nen® odmi enk re zapar kovani
\IéVF?S-Parkovame Parkovanie Plg [414] (str. 1(?6) ). Pol )z/;\s pvar ovapni a sa v
hodnota Dif. hod. PR [410] (str. 22).
F36-PreSagoZopol preSagovac? koncovl sp2nal po nad
Zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa ge ni(sr.2B)8 5 4 ]
F37PreSag.Regim detekcie hrParSagpvasagesmizaal | e
detekcia \varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni (&r.2B)8 5 4 ]
Pr2lig n2zky pr¥d motor a. Pravdepodobne

W38-Od poj e

7 . .
motor nezodpovedaj Y« pripojen®mu motor u. Pol as

hodnotaPr %d MTstr.[1@).2 ]

W39-VIi padofPokl es alebo strata nap2tia na pantogr §

pantografu okne PORUCHY zobrazuje hodnota U pant/izol [113] (str. 23).
\W40-Obmedz. Meni | obmedzi l frekvenciu aby nebol pr
skizu Pol as varovania sa v okne PéxRkiz20[938] (3to 1b). a 7
\W41-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje
Timeout s meni | om st RBrVarvtimeolt [815h (str. 124).
\W42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e MB Vamtmmeout [662] (stt
Timeout 121).
F43-Koncov T . . ) .
sp2nal 1 Je zopnut | koncovl sp2nal 1 .[876] 4s5.t1G2Vv e ni e
F44-Koncovl . . ) .
sp2nal 5 Je zopnut | koncovl sp2nal 2 [B7TN 4sE.t1G8v e ni e
54s'zKﬁ2|CO\élJe zopnutl koncovl sp2nal 3.[8784s8.tlG8Vveni e
E?fﬁgfozl\]e zopnutl koncovl sp2nal 4.[87%4&s.tlGyveni e
Prebieha prep2nanie do inej sady par amé
FA7-Prep2namogn® prepn%S a | ak8 sa na splnenie podi
sady zmeni S |l en v stope). Pol as varovani a [222}
(str. 125).
F48-Bodobnovy Vyt v8ra sa bod obnovy nastavenia menil a.
WA49-Ext ern{Je akt2vny sign§gl extern®ho varExtyni a,arkit
varovanie (str. 119).

Nadmer n®

5 preSagenie riadiaceho procesor
W50-Pr eSagdgzni guje kvalit
4

a riadeni a. Odpor %l a Vzosov,

CPU frekvencia [6] (str. 48) . Polas varovania sa Vv okneé
zaSagenia 10ms vipoltov®ho prerugeni a.
F51-N§ b e h I nicializ8cia menil| a.LasasnS8hbneihcu aNsh. 28t 1 M
meni | a ignoruje ovl 8dacie povely a sign8ly.
. Gel an§ f rGekverfFaie@r. 15)] 1j6€ ] me rrgkvenciasbkedy [522] (str.
\t/)\:ZSE;IFrekvenma 110) . Pol as varovania sa Vv 0Kk n &rekizeGcibredy (622}
(str. 110).
\W53-Blokovanie Bl okovanie sp2nac2ch i mpul zov B MBlokostanie BV
BM [1204] (str. 79).
E54-Auto Prebieha odpol2tavanie | asu oneskoreni a
chodu. Pol as varovania sa v okme FRONRUCH]
vyp./zap. (str. 15). ’ ’
W55-Lakani dakanie na povel STOP. Kv 1l bezpel nost
STOP GTART aby as spustil pohon.
\I:VSG'NZZka N2zka kapacita DC medziobvodu, veOk® zvl
apacita DC
Meni | dost8§va chybn® sign8ly od | RC1l a
W57-VT p adokparametriRegi m por . | Rsr/1A6RC P53 Bk varovani a

zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 20).

|l denti fi k8cia parametrov mot or a
zobrazuje hodnotaSt av i dent i($tri7h)8ci e [ 994]

F58-1 dent i f prebie
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Vipis na Popis
W59-Nespr 8\ZmeRte smer | RC alebo ARC. Polas varoval
smer IRC/ARC Frek. RT [937] (str. 15).

Obmedzenie momentu =z divodu nasltenia

W60-Nas Tt et
richlost:i

dosiahla ¢gelGah§ Fir el 154 HboBidza] momentu Moment [69] (str.
16) sa preto mtge | 2gi Sebd H§e mand®hip)9 thaH
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 15).

W61-Dy n a mi ¢
zdvih

Funkci a Dynami ckl zdvih obmedzuje maxin
zaSageni a. DZ sa mlvge[l%ﬁ]n(s?trilg])r.ovPa)S as vl
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni(&r. 2B)8 5 4 ]

\W62-Rozladenie
IRC1,2

Funkci a sl edovani a rozladeni a Il RC1 a
vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa bud
obmedzenie moment u podORozlgdanie dRGEZ[X082) (stv. 114).

Pol as varovania sa v okne P@&RURCHRC2zza prev
[1086] (str. 20).
Vikon je obmedzovanl pre zabr8&nenie | in
\W63-Pokles charakteristiky. V U/f regime sa zdanl:i
v I konu hodnotu Frek. Ill. oblast. [1193] (str. 63) . Vo vektorovem red
obmedzuje automaticky, nez8visle od nas/f
W64-Chyba ~<[IChyba vekt . riadeni a, strata orient 8ci
nadradenl . . :
; nastavenie vektorov®ho riadeni a.
sl ul i ek
W65-Na b2 j afPrebieha nab2?janie DC obvodu menil|lov S
SERVOFREM PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
\\5\/26[L||£n§p0|0hyVa!ka narazila na svoj | imit a doglo k {

W67-Nas T t ef
richlosti

NasTtenie rlchlosti
mohl o zvIgi S kvalitu

pri Goll oam® v B megdr.i52) by
pol ohov®ho riadeni 4

W68-Kal i br

Prebieha

kal i br § czdraj katibto. potohyy1144]o(strl 68)d a n §

polohy

W69-Chyba ~ |IChyba izolalnlTch stavov. Nastavuje sa Vv
i zol al nlc

W70-N2 z k e Pr 21| i ¢Spoméleni& m/s2 [684] (str. 17) pod hranicou Limit spomalenia [685] (str.
s pomaOovallle) bolo detegovan®.

W71-Chyba Vel i Pi¥eé brzd. od(ptror’n2 kazdd@Badvyeds8 prev 8
BO na brzdnom modul e. PodrStabBve®BQ) [i72] (stmlf7)or m8§
W72-Be g2 t . _ .

(BO) Prebieha 10s test merania pr¥%du BM (BO) |
xvz3r'1pfrlijcra§t00t§!ky ventil 8tora nezodpovedaj % gel anej

\W74-Ext. porucha
IRC

Je akt2vny externl ERobeuanBorehy§@rglh7RlC [ RG]
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6 PORUCHY
[ Vipis na Popis
Teplota <chladila prekrolila dovolen¥%
El-Tepl ota |chl adeni a. Pri trvan? poruchy sa Veplod
chl adi | (atr.35)7 2 6]

. Meni | vyhodnotil nesymetriu vistupnld
E2-VI padok |prerugenia viIstupnej f8zy al ebo pogko
f8zy mogn® vypn¥%SVippaviasmeti(stril8®y [p33pladne |

v servisnom parametri "CitlivosS vlip.
i Teplota |ipu | GBT prekrolila dovolen¥
:Eé%BTreplota chl adeni a. Pri trvan2 poruchy saTeplokti
IGBT [673] (str. 25).
Nap®tie na jednosmernej Zzbernici prekr
E4-Prep2tienastaven8 od viroby. Pri trvanz por u &Ny
DC [46] (str. 16).
Nap?tie na jednosmernej zbernici pokl e
E5-Podp?2tiejod viroby. Pri trvan2 poruchy s aNap. DO K46]
(str. 16).

i Chyba sptsobent§ aktivovan2m ochr 8n p 1
E6-Watchdog PWM riadi aceho SW polas procesu jeho | adeni
] Je akt2vny externl poruchovl sign§gl .Ex
E7-Externs porucha si(girnl8d). [ 52 7]

5 Nastalo tepel n® preSagenie meni | a. Cha
E8-PreSagen|Regi m prev §strz4B)yTr[v2ad ]l p(stv/4B) [@2 44kt u8l nu
meni | a meni | a sl edovTaeyp evion v eiln(st.26pMN Hr3il Jt r v.an?

PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nl i n(d@tr.26)MN [ 3 1]
Eﬁ_\;ﬁay“@mo"wgna por uc-NaateNON-BETAOP servisn¥% | inku V(

Vel i |[Fiekn MN [47] (str. 15) prekrolila maxim8Ilnu
E10-Nadfrekvencia |parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 115) . Pri trvan2 por ug

zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

Prekrolenie maxim8§lneho dovolen®ho vIis
parametra Re i m prev 8@iz48y ph23dd viroby prednr
meni | a. Pri trvan2 poruchy sa WVPr &kn & T$erS

E1l-Nad pr Yad

16).
Vi konovl modul | GBT vyhodnotil skrat,
E12-Skrat zemnom skrate na vIistupoch U,V,W alebo
objavovaS pri nespr8vnej ingtal 8cii z8§8§
E13-Vi padok [Meni | vyhodnot il nesymetriu nap8jac?2ch
f 8§z vstupnej f8zy. Poruchu jVvd pmo §rs® . \(SW. BIBMS
Je rozopnutl bezpelnostnl vstup na sV
El4-Bezpel . [pripoji S na bezpel ndstknalt . B89t umpe ni E N1 3n8a

svorky X1:7 - X1:8).
El15-Rezer voviNeobsaden8 porucha.
~ a i
E16—PreSagenNap t i eNap.@4vVd72la(str.24) kl esl o pod dovol en¥

Zdroja nast_al skrat na ovl 8dacej svorkovni ci
zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 24).

E17-Skrat brzd.Br zdnT modul vyhodnotil mnadmernl pr %d
modulu skrat na BO alebo chybnl BM.

E18-Porucha Ak je typ pougit®ho modulu SKiiP, dogl
usmer. HWERR1) Imodul u sa jedn8 o neobsaden¥% HW por uchd
E19-HW ERR2 Neobsaden8 HW porucha 2

E20-HW ERR3 Neobsaden8 HW porucha 3

E21-RezervovyNeobsaden8 porucha.

E22-Teplota PLFk(rjo!_en§ ma>_<||m§lna2dovdolend§ t e.plolt a

elektroniky c adenia menil a, pr2padne oingtalujt
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 25).
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i . . Porucha vzniknut8 rugen2m riadiacej d o g
E%‘Zlﬁuugen'esiln®mu el ektromagnetick®mu rugeniu z
i e mogn® vypn%S v servisnlch parametr o(
i . . Porucha vzniknut8 rugen2m riadiacej d o g
EZ4RugenIesiln®mu el ektromagnetick®mu rugeniu z
modulu ; . = , -
j e mogn® vypn¥%S v servisnlch parametr od(
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
i . hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr d
EZSPreruqenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvani
AIN1 [256] (str. 18).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
i . hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje prod
EZGPreruqenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvani
AIN2 [280] (str. 19).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
) : hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje prd
EZ7Preruqenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvani
AIN3 [281] (str. 19).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
. hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr 4
I528_Prerl"genelektroniky riadiacej dosky. Pri trvani
AIN4 [282] (str. 19).
5 Nadmern® tepel n® preSagenie motor a. Sp?
E29-Pr e S a ¢ e nnastavuje v parametri P r eSagenie (stro 115) . [ 2AKt u8l ny
motora integr8lu Tepefral jentstr 26T [P33] trvan?2
PORUCHY zobrazuje hodnotaTep el n | i ndtr.26)MT [ 3 3]

Zvod pr%du na motorovom kS8bhybalwebmeHaM
pr %dov. Nast 8§vaumkIAR [831lp ¢stn.dT)a prekr ol 2 1

E30-Zvod / Meranieme ni | a. Odpor Y4l a sa premeraS zvody na

I riadiaca doska je znelisten§ vodiv]Il mi
Pri trvan? poruchy sa v okne PORUCHY
vistupnlich f8z menil a.

5 Vzni kl o viacej por¥%ch ako Max.popel etn sp.
E31-Ve Oa p o r[118) v | asovom inteMvalepmendgdistrad®o. Rrd
poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hooqd

VTpadgk | RC. Skontrolujte pripojovacs?
E32-Chyba IRC vypn¥S v RBegiamepgari. | RG/126RC PBBS5Y rvan?
PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 20).

E33-RezervoviNeobsaden8 porucha.

E34-RezervoviNeobsaden8 porucha.

E35-RezervoviNeobsaden8 porucha

E36-Chyba FLASH Nepodarilo s a z.apzsaS d8t a do. pam?te H
znel|listen8 riadiaca doska menil a.
E37-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul
Timeout nekomuni kuj e s men iPB Faul timeou [B1d]v(strni24).| a s
Teplota exter n®hoveplatanETOn@G%a(stt 24p | pt g kr ol i
E38-Teplota ETO hrani cu dan %Popeha BT@¢366] ¢(stm 113) . Pri trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 24).
Nastavenie menila nebolo platn® (dl h®
E39-Obnova n8sl edok nekorektn®ho z8pisu do pam?t
nastavenia aut omatickej z8l ohy. Pri trvan? poruc
d8tumu poslednej automatickej z8l ohy n{
E40-Bl okovanMenil je blokovanl, | ebo nem§ platn® n
meni | nastavenia, inak volajte servis VONSCH.
E41-VIi padok [N§hly pokles alebo strata nap?2tia na p
Pantografu sa v okne PORUCHY zobrazuje U pant/izol [113] (str.23) . Len pre gp
E42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e s mevBiFaub timeadt
Ti [659] (str. 121) . Pri trvan2 poruchy s aSlave cauktfiBel]
Imeout (str. 26).
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Rotor sa napriek nasTteniu momentu al g
E43-Zabl okovporuchu sn2mal a, zabl okovanie rotora (
rotor znamenaS nespr8vnu polaritu sn2?2mala IR
vypn%mS voObou " Za&Rkelgako waonrl. rl dsEILMERCv [ 53
ISnzmal | RC/ARC detekoval skok riTchlost
E44-Sk o k rlj e mogn® al e aj obrovsk® extern® mo
sn2 mal a zabl okovanie rotora. T8to porucha za d
VRegim por. | REAKRC [ 535]
E45-RezervovNeobsaden8 porucha.
E46-N2 z k e Pr 21 i @gdpomdleni&ra/s2 [684] (str. 17) pod hranicou Limit spomalenia [685] (str.
spomalenie 116) bol o detegovan®.
. Bl okovanie sp2nac2ch i mpul zov B Blokovdnie Brl|
E47-Blokovanie BM 115041 (str.79) . Poruchu | e Ponaciabiek. BM{IR0BVASt. 79).
i Pri typoch modulu "ECONO-DUAL " , ak skrat trvs dl
:EGAngChyba bnezinicializovanT stav budil]ov. Ak aj
nezanikne, volajte SERVIS VONSCH.
i - | GBT sa prev8dzkuje pri v e Omi nzzkom
Ei%jlrjeggf;e PWM a pri pr ¥adoch, ktor® nie s¥% povole
sa v okne PORUCHY zobrazuje max. dovol d
E5r0-1(/3féyl:cJ)aVTCh Pr%“dov® regul 8tory na hrani ci stabili
pr vektorov®ho riadenia.
regul 8t or o
E%g?yg&denTCChyba vekt . riadeni a, strata orient§8c
: nastavenie vektorov®ho riadeni a.
sl ul i ek
i . Uplynul a doba sk¥%jobnej prevs8§dzky. Cho
Esrzg\?g:jzelf dod8§vateOom menila frekvencie alebo z
b y informujte sa o podmienkach a spltsobe |
] Chybnl vistup identifik8cie parametro
F5§§?1y?aifik§nastavenie vekt orov®ho riadeni a. Pri t
pr2lina vzihkbapodeahy {str. K18ci e [ 109 3]
i Vi padok ARC. Skontrolujte pripojovac?
E54-Chyba ARC Pri trvan2 poruchy sa vStaoRV ARCF2O2R i€ RILY. 2z
E55-Porucha Vysokl podiel prvej alebo druhej har mori

usmer Roval

E56-Chyba RI\/I'Chy ba rozgirovacSERNVDO mdeblou aPMdol %t neho

SERVO

E57-Chyba merania|Chy b a mer ani a pr %du al ebo odpojenl m
pr %du / lhasTten®, ale prvwd je relat2zvne n2zzky
motor CitlivosS tejto poruchy sa d§8 ovplyvni {

E58-Chyba riadenia Nes pr 8vna Shoddofpal u SMP48), debhocP0o9 Je t p -
SMPM (str. 45).

] ZmeRte smer spatnej vazby IZECoal eba hish
E59Nespr§vn59). Testovanie tejto porucReggijne pmoorg.n ®I
smer IRC/ARC (str. 116)

Frekvenci a spa@tnej va@zby I RC/ ARC Nadfrékg

B60 Nadfrekvencia | pc/ARC [1612] (str.117) . Testovanie tejto por ulkgy

IRC/ARC por. IRC/ARC [535] (str. 116).

ggﬁsgrggg?\ﬂerdyPorucha brzdy alebo 24V nap8jania brzdy
E62-Min. imtiPrekrol eni e min. l'imitu dovolen®ho roz
polohy napr. val ka.

E63-Max. limtiPr ekrol eni e max. ' imitu dovolen®ho roz
polohy napr. val ka.
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7 NASTAVENIE

Skupina parametrov | 2slo [722] 5
Nastavenie parametrov menila, z8Sage, riadenia, ovl §da

MENU \ NASTAVENIE
N§zov [ | D] Popis Def.
Sprievodca nastaven|Spustenie sprievodcu pre n#g

71 Vyugitie sprievodcu nastaven2m pre meni |

Menil e UNIFREM s¥% od verzie 3.000 vybaven® spri e\
sl Ygi na wurlchlenie poliatoln®ho nast awenas| me@d
rozbehnutie motor a. Sprievodca n eoedenis pokodu, B jena ko
nutn® urobi S manus8l ne.

i evodcu | e mo gn®

Spr pougi S I en pomocou ovlI 8§daci
firmv®ru UNI PANEL 2.061 alebo vyggdgou.

711 Pr8ca so sprievodcom
Sprievodca m§ ni ekoOko typov o br aztgpem énterakciekt or ®
sug2vat eOom.

Ot 8zka
Obrazovka typu t8zka sa ug2vateOa plta na ot 8zku
odpoveNami, naJA seBjgremAg@nodpavedi am b4l i prira
1 él%atum 28155é85/19 lrz ®1 1 él%atum 281??9/85/19 lr\i ®1
Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &
Cheete resetovat’ meni¢ na Cheete skalarne (U/f) alebo
toyarenské nastavenie? vektorové riadenie?
Enter - Ane Enter - Skalarne
F4 - Hie. F4 - Vektorove.

I nform8ci a

Obrazovka typu i nform8civd sliedlu majkei ea,g2vadat e®@gq %
ne¥%spedgnom.

1 gegyse b R@11 Zeages v @1

Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krak &

onvérenské nastayenie obnovené. o Offine illi;:;igf:llgécia bala
Potvrd Enter. Potyrd’ ENTER.

[ Henu | [ tenu |

Zoznam povelov

Obrazovka typu zoznam povel oktonobréazsjeumizekho @iOo m
jeden.Po vibere jedn®ho sa obrazovka ukon] 2.

1 é[éétum281155’85/19 lr\i R®11 él%étum 281‘%’85/19 lr\i @1

Aplikaéne makra Krok 3 Ovladanie Krok 4

#Cerpadio #=0vladaci panel

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.
#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2dvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc | Menu | | Pomoc |
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u zoznam parametrov zobrazuje nieko
h hran2c meni S. Tt o obrazovku je |

Zoznam parametrov
Obrazovka typ
vr § mci Ssvojic
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na %Yipravstpragwea?]
kl§vesy En ter sta8thm dlort @z awwM lod@y2sa opust 2.

1 W%étum 2815/85/19

Pacet. imp IRC1

102Z

{0-+-40000)
Henu Calib. Pomic

Lakanie

Obrazovka | akania sa vyskytuje priakaeakanktoa¥%udmg&o
ug2vateO, al ebo S a | ak§ na dokanrelne rl ii e
1 e gpeeene bl @11 SR agaee Y S
Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &
|dentifik acia prebieha.

Pre spustenie identifikacie

spustite povel START. Prosim, <akajte kym sa pohon

nezastayi.

7.1.2 Kroky sprievodcu o

Sprievodca nastameaskmOkhcbhkkadRBogx:
1) Tov8rensk® nastaveni e
o k

Tento Kkr umognuje resetovaS meni | na tovs8ren
2) MOTOR

Nastavenie gt2tkovichapamameovov] mait®wciach sa
napr. pougitie s2nusov®ho filtra, typ chladeni
3) Apli kal n® makr o

4) OvlI §8dacie makro

Umo g Ru j vebradmysih poeddefinovanlich makier pr e
5 Snz2 mal s¥leok oa 8| ani a
Vtomto kroku sa urluje s
nastaveneas mer sn2mala rlchlo
6) Riadeniear egul 8ci a

Vtomto kroku prebieha nastavenie riadenia mot

n
0
n
UmogRuj e vpibataiScrsiprzeddefinovanlch makier pre
i
e
o

Yypader pot 8é¢layni aj
olohy 1| RC.

riadeniaai denti fi k8cia parametrov.
7) Z8kl adn® parametre

Nastavenie z8kladnTch parraengeutlraolvn &hooz breohzus,a hduo bf e
8) Koniec

Ukonl eni e s pnr8ivervacdd cdo ahl avn®ho menu nastaveni a,
vmanu8l nom nastavovan?2,
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Ni ggipedaobe
sprievodcu
ug2vateO.

parametr e,
jednot!livl

713 Nastaveni

vivojov®ho diagr
B || oi keyr npy?msnnad ne n ® Y%
b&kyv omghmmem®s %

amu | e zakreslenl
ot paky/med Oy kaor®

vnv¥t or ne

rozhodovan®

podOa
ch i

Typ AIN-3 (153/154/268)

—

aktusgl

dentifi k8ci

e motora ty

Krokl-¢ 2 gt NByal1s ylaidl @S

aSyAa6 yAsS 285 LNALNY@ZSye 3
je vporuchet N 2NRva{ NI z (S| LINR o h(
braidl @SyAsS @2t 2GS
+é.ustCt (387)

Chyba AIN837)
wSOA Y L2 @moKe |

neho

stavu
2

pu

YAS
KOSiS NSuaSi20t0 YSyArs
yl G281 NE¥als

nastaveni€@

Wi‘ b&é?%?z LJ2 NHzOK §

NIE

aSyA6 yAs 2§

KONIEC SPRIEVO De#

LN LN & S
je vporuchet N2 2NRYa G N3 z (5

e yb LINBOGtRI1dz fSo02

LNRGESY

Krok2 - MOTOR

el gt yr OiNG128S
+e12y 3872 NI

bt LINGASEY2 G2 NI
tNE R OY(ESH) 2 NI
Frekvencia motor#4)

hiit 618 (368 {2 NF
“SAYYNI@2 G2 NI

9

v

’ t NBUI OS@n-&t Y siidyischladenie |

v

{ Ny dza 2 €58 aMh £ G SNJ |

meni |

apliksg8cie

a ako nap

a ovl §dani a

c20t NByals yhalll6SyAas 2o0y206Sys

+E0SNJ I LI ALl 6ySK2
2 $NLJ Rt 2
+SyGAtt G2N)
EFOLH LNSOGHRI LT
Kompresor
5 2 LINI c@ofad]
Zdvih

Krok4-h gt + R OAS Y 1 N

+20S5N) 2061 RHOASK?2
hdtt RFON LY yS¢t
LAY NY SROaqdERiyS OSt
LAY NY & A rekdzhdea
MODBUS
PROFIBUS
MOTOR POTENCIOMETER
wS 3dzt + Goai) - (RID) NB| ezt + G2 NI

!

[€# b Okt 240

“LRNR 2 (184 | NI dz

wRNR2 OSt| yép FTNS| 09§

(Sthyt T 6Sy Ol
Zdroj reverzu E195)
Zdroj resetu(704)

yOAr s

Hodnota(
Hodnota:

Hodnota:

Hodnota (245)

2drqj BiL 5 ¢552)
Zdroj Bit 5 ¢555)

0 (220)
1(239)

h @t RI OA

3% Ay HrRgkSreky

w9
w9

Zdroj zapojenia brzdy
woL;

LJ2 dZOA G ¥
brzde®

YSOKEyAOL

R:
B

Spr

i evodca | asS

Zdroj BiLL5 {558)
L NIE
{GNIY2 W) at 5 518 & ‘
WRNRASTD 06O | b ot + REOAS INR a2i(2N)
o 4 2 potenciometer
%BRNR 2974 Y N O

t

> Strana2 )

1, Z8kl

adn®

nastaveni e
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V kroku2sameni | plta na gt2tkov® parametre motora. Po
motora najbliggieho vikonu ktorT prednastav2 vybr
Pri zmene vikonu, nap2atia motora alebo % inn2ka s
na odhadnut T kodooeey zovnice. Toto automatick® pr
nomi n8l ne hpr ppad/dauc v ldeé $ poizé cjié , k napr . motor je fy
prev2ijgarit kav® parametre nesedia. Po rul nej zmene
pri zmene ostatnlch parametrov nemen?

PreSagenie mot [ 27]

Tento parameter sl Yagi na nast avperrkipea die e pzevion &hno am
AVl astn® chladeniehf uVaguhEmtepébdbn?nmd«ak@ebrk@lmo.e
Vpr2pade zvolenia mognosti ACudziecueudhz?amencihé @dan
kt or®ho efekt je kongtantnl. VoOba ANevyhodnocuj
tepelnl model, napr. ak je motor wurlite dobre ¢
pougitie funkcie ETO (Extern8 Tepel n§ sfrievodcain a)
obsiahnut®, je nutn® ju nastavi S dodatol nne.
S2nusovli filter [237]

Urluje pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na vistupoch

714 Apli kal n® makr §

UNI FREM m§&8 navhi§daeakder . SI Yagia na prednaotaveni
typicklch pre HRraend/n asglaivie§icci uhodnota nemus? byS v
aplik@ejiednogdkuch® ju kedykoOvek zmeni S podOa potr

Dopravi Dopravn

ID Parameter Lerpadl Venti | § Kompresor sagks§ z Pojazd Pojazd
23 Regim pre:. Kvadr at Kvadr at Kongtan Kongtan Kongtal Kongtan
347 | Typ U/F Regul 8t o Regul 8t o Regul 8t Regul 8§t Regul 8 Regul 8t
ZM
91 Exponent U/F 15 15 1 1 1 1
98 @ Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz 35Hz
352 Reg. max.| Motor. r Motor. r Mot or . Mot or . - -
Auto. adaptivita Auto. adaptivita Auto.
adaptivita
5 Maxi m. pr: nom. pr nom. pr Ma x . pt Ma x . ptr Max. p Ma x . pr
(ID151) (ID151) meni | a meni | a meni | & meni | a
549 Maxi m. pr:ako Maxiiliako Maxi | akoMaxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) M (ID5) pr Y%d M pr ¥%d M pr ¥ad M pr ¥ad M
110 | Min. frekvencia 20 20 0 0 0 0
111 Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 Las rozbel 20 60 5 15 5
119 Las dobehi 20 60 5 15 10 5
807 | K-kontra 100% 100% 100% 100% 100% 100%
766 Obm. vikoi Od preSa Od preSa Od preS: Od preS: - -
(Qv) Od tepl. Od tepl. Od tepl. Od tepl.
Od preSa chl adi chl adi
motora Od preS: Od preS:
motora motora
748 | Kinet. Zapnut G Zapnut @ Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
z8l ohovani
374 Naf 8zovani Vypnut ¢ Vypnut ¢ Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
346 Brzdnl mo. Vypnutl Vypnutl Vypnut Vypnut Zapnwut Zapnwut |
gtart gt arte
195 @ Zdroj reverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163 Pr ¥%4d RZM 08xNom. p 0.8 x ID155 60s maximum 60s maximum 60s 60s maximum
motora meni | a meni | a maximum meni | a
meni | i
518 @ Mech. brzda Vypnut ¢ Vypnut ¢ Vypnut Vypnut Gtandair Gtandar
697 @ R1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda Brzda
513  Tlmenie rezon. Zapnut G Zapnut ¢ Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
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715 Ovl §daci e makr §
UNI FREM m8 naviEBHdam?kdler . Sl %.gia na prednastaven
parametrov ako zdroj gtartu zdr o] gel anej frekv

zoznam s hodnot ami migete vyl 2taS z tabuOky 2. Pr
vget ky varianty aplik8cii, je jednoduch® ju kedyk
ID Parameter Ov |l 8§8da Bin. +disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor - Regul 8c
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194 Zdr o] ¢ Ovl. panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1
704 | Zdrojresetu Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
706 Zdr oj . Ovl. panel Di skr ®t AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor Procesnl

frek. gel an® potenciometer regul 8toa
195  Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 PodOa PodOa PodOa g Bezreverzu

reverzu F gel anej gel anej hod

Bez zmeny pre Lerpadlo alebo Ventil:
Di skr®t ne gel an®:

576 = Prep. disk. Bezzmeny Jednot | Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
hod.
220 | Hodnota 0 Bez zmeny @ 8Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239  Hodnota 1 Bez zmeny 15 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245 | Hodnota 2 Bez zmeny 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293 Hodnota 3 Bez zmeny 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552 | Zdroj Bitl Bezzmeny @ BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
555 | Zdroj Bit2 Bez zmeny BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
558 | Zdroj Bit3 = Bez zmeny BINS Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
Motor potenciometer:
978  Typ MP Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1l Bez zmeny
971 Zdr o] z Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974 Zdr o] z Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mogn®bwvOkie eSdoeporulenl zdroj ¢gtaBINykdpre bi
Bl N1 zname kl&nomlsmoede aBIN2chodvz 8 pornom smer e.

Pri di skr®tnych rTchlmaniipuwlh§t (lraosvt oa ppeurgiia v® vy s
p9u¢12vajvl/4 BBNBI5, BkNé4 &1 N3 znamen§8 prepnutie na c
richl osS, BI N5 rpadobgpe. vrt ¥ rl chl osS a

Pri pougit2 anal - -govich vstupov zdroj gel anej fre
eby aplik8cie.
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716 Nastavenie sn?mal @noe8lsomkera ot 8] ani

5 (s

Krok5-{ YNYI 6 204t 621 | aYSNJ 2t 6

e ol
e :
tNALR22Sye? ayh J

ﬁ#bh—

t 268G AYLz T a@36yl Rt 61dz Lw/

+812yh0 (8ad aLNP

¢cSai LszlNJ\&‘#RbV Sad LRtlFNRGE ayNypol

(U/f riadenie, 5Hz, 5s)
i ig 5Hz, #bh

&NIE—D V| ¢Sad aLINI gySKz2 aVYSNiz Y20 gNF
(U/f riadenie, 5Hz 5s)

A
[ tNnBr2RSyAS Lt} nNpidle ayNyr 6l

NIEg chyba IRC #bh
bSFdy3des Lw/ +tfSo2 ySg — )
Lst2@ Y202NF F [AYLdd T2 IRCpolaritaje IRC polarita bola
NE OKf. 2402 dz a LINL. gy | 2 LIk érghto stav bol Prebehlo v poriadk
2 LIN: @Sy e
L —— 7
#bh
52 RLI2 GSRE aYSNI G N AR Tt - ) )
OSttyse? NEO aUNI OKOSiUS 1 YSYAU? parametrord | y A | 20
tyzicky { ¢ SR THE8
E
. A R e t2NFRAS FtH1 20
UNBANY GeliyAGS YSyAs F Falaole U _Nprz2RSysS.ad2fio
L2 NI RAS Fi 202N}
#bh I |
Sprievodca | asS 2, smnzmah, edstpel8@vine@hosmesmera o

nal g2 krx&a (Keowkje nastaveniu spr8vmwehaé pacer poatd/
snZmala | RC (ako | RCH)eteajkcji wsh & pmr&wtnevhen isenea u .
Vpr2pade opaln®ho poradia f&8z (motor s do moajln2® n a
vyriegi S zmenou parametra, al eboktfosmi@evedealvyavepr ehod e
Upozornenie: p r i voObe fyzick®ho phehsmalemd sat ngocrha dd lav ofd§
vypnite menil, poaddkapateondvper eth onNitey fa8zy ma mot or

13. febru8ra 2026 Strana 41 z 187



UNIFREM v.5.31x

VONSCH

717 Me't
Vtejto |

dy ri
asti

adeni a,
spri

Krok6cwAF RSy A S | NS

VEKTOR———

Toto nastavenie nie je
R 2 LJ2 NH@h&#e Sapriek
i2Ydz LR PN

i d e nnastdvenik @ycamiay pphanua met r ov
evodca

pon¥kaekharoibenl dba

KOSGE S @mt t BaySD
riadenie?

I KOSiS AR
parametre motor&

GAFAL2

26 Sy S
BSyArs

IE #bh

#bh

LRSYGATFALHOAL o62¢€!

LINEB & | .P& 8nptre

Y23i2Nk Ys0SGS$
ARSYGAFAL2(0F U +fSo2

yradr orv Sa1s NI U/f ident stojaca

(1500
0 2FFtAyS
z LI NI YSGNRO
AFALL OAL
Y
LRSYGATFALY O.]I- o2t
| hFFtAy$S ,\Réyﬁx.rxﬂno,\r 02t gaLsoyt
O ARSYyGATFALH OFdz
LIk NJ-\(SL’]N.EZ Y2i2N)F | G2NX
i 202N a20ysS R2tFRSYAS LI N
NIE Typ Uf (347)
| LRGARGI26Y S
#bh i l2y@pos
Frek posuvu(98)
- Exponent Uf (91)
[ adentimq N3)éaey | T (e
by 3
A
LRSYGAFALHOAL o621
LINB & | .Pé& dngtre l
Y2i2Nr YsPSES
ARSYUAFAL20L0 +fSo2 ¢ SNlag. Tok(452)
yradr oa0 ysals N RR Timenie(449)
RRdyn. 1(457)
RRdyn. 2 (1128
Zlom dynamiky(1129
Krok7c%t 1€ F Ry S L}t veinnV
aAYAYHEYl (LIONB] Sy Op
alEAYH Eyl (ANB] OSyOpl
2+Ha NEL186B K dz
21a R2@B®)Kdz
v
{ 1 2 LIN NXe® (1a1)d& Zlom rozbehu (117)
{ 1 2 LIN NXle& (La1)}dB Zlom rozbehd (121)
v
Maxim LINg R(5) a
Maxim LINY K549
Maximy | LINA®S) S
Vzorkov frekvencia(6)

Krok 8 ¢ Hotova/ testovanie

HOTOVO

evodca

Spr

| asiSde3nt iRfiiakd&miiae a
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717.1. 6 AEOT O1T 6i OEAAAT EA 3
Vektorov® riadenie sa mltgezderef®nai adeoRiaen®vi Nag@

motora [22]) . Sprievodca tento parameter automaticky
APripojenl sn2mal | RC?if.

nal ej sprievodca naviguje cez identifikaln® proce
nul ovej trHildemtodtik8azie ktor® roztolia motor Aldent
Vpr2pade potreby je mogn® vVpgee&kol d8ntchi k§8cie ne
Tieto identifik8cie ako aj cel® dekumeov® ANaden
vektorov®ho riadenia asynchr-nnych motorov pre me
ng§j s Swwwvansch.sk vs ek ci i podpor a. Sprievodca nastav? |
alebo momentov® je mwim@i Somasiugy meaPoaskon| en? s

7172. 3EAT UOT A OEAAAT EA

Skal 8rne riadenie je st&8le pre svoju jednoduchos:¢
aplik8ci?. Od verzie 3.000 pribudli nov® identifi
skal 8rnehopritpdaeri potVeby je mogn® vVvpeekklikol d&8ntch

U/f ident. stojaca - Po zadan? povel u2@GTARKuUs&S cpho mMot or rozi

vgel anom smere, ng§sl edne sa motor zastav?. Povel
nastaven®ho ovlI 8dania. T8to identifik8cia reaguje
U/ f i derntl.demltn i k8cia sa spust? okamgi t eQdporMot or
statora[345]ap ol i at ol nW®Wp mlaipdttdlen® [ 2 2]

Sprievodca digva kBRitwidebna ri ($tojakag c i u

7173. . AOOAOAT EA AUT AT EEU PIEITO joOpilieéelri OV éAO0OEQ
Po skonlen? identifik8ci? sprievodca e®thanepgrzewnéd,i
pr¥%domapd&tia.

Mi ni m8Il na fr geMavxeinnt8ilan a] 1flrOg]lk v e nrco ablgAuldad [ dobldaRu 1]
urlia regulalnl|laeysaher Zapdiabnkemotirae a

Parametre ako Ma x i m. pradMabki m] 5pr ¥adur Guj Y2568 medzeni e pr
viednotlivlch regi moch Mpxiem8danlypsad iPRoadmE ar pr e
maxi m8l neho nappt?tpada dos pbat ol VYe@Kkowacianfrakpehdai[6dje D C.
frekvencia sp2nania tranzistorov pre PWM bl ok.

TT mito par amet r ami automaticky konl| 2 sprievodca.
sptsobom Nal e] nastavovas.

Vgetky spomenut® parametrei stuchpokapbnel §cle pohpesa

7.2 MOTOR
Skupina parametrov | 2sl o [58]
Nastavenie parametrov pripojen®ho motora alebo in®ho

meni | a frekvencie (U, V, W PE).

721 MAKRC MOTOROV
Skupina parametrov | 2slo [672]

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\MAKRC MOTOROV
N§zov [ | D] Popis Def.
Asynchr-nne motory[Parametre vzorovich asynchi

400V/0.06kW | 400V/0.09kW | 400V/0.12kW | 400V/0.18kW | 400V/0.25kW | 400V/0.37kW | 400V/0.55kW |
400V/0.75kW | 400V/1.1kW | 400V/1.5kW | 400V/2.2kW | 400V/3kW | 400V/4kW | 400V/5.5kW | 400V/7.5kW|
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N§zov

[1 D] | Popis

| Def.

| 400V/11kW | 400V/15kW | 400V/18.5kW | 400V/22kW | 400V/30kW | 400V/37kwW | 400V/45kW |
400V/55kW | 400V/75kW | 400V/90kW | 400V/100kW | 400V/110kW | 400V/132kW | 400V/160kW |

400V/200kW | 400V/250kW | 400V/315kW

722 | DENTI FI KCCI A
Skupina parametrov | 2slo [1497]
Parametre pre identifikaln® regimy U/f (skal 8rneho)
MENU \ NASTAVENIE \MOTOR\I DENTI FI KCCI A
N§zov Popis Def.
Offline Povel pre poliatoln¥% (offline) identif]i
i denti fil|SI Yagi pre nastavenie elektricklch para
[992] pozrite si N8§vod na nastavenie vektoro
Nastay Vektor_Poyel na_prednastavenle regul 8l nlch g
. prisl Ychaj %%ce parametrom motor u.
riad. [991] - )
S| Yqgi pre prvotn® nastavenie parametro
Povel pre skr8ten%% identifik8ciu vz§gjo
Ident. Lm [1498] s a mot or roztol2? a menil| si zmeria vz§
identifik8cie je potrebn® zaruli S veOmi
U/f ident. . . . .
stojaca [1500] Kr8tka identifik8cia motora bez roztol
. Kr8tka identifik8cia motora s roztol en
u/ f i de | : | 2 il
[1501] povelu gtart sa motor roztol a meni |
hodnoty identifik8cie je potrebn® zar ul
Test smeru .
[1502] Kr8tky test smeru ot8]ania motor a.
723 NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov |2slo [1210]
Hodnoty parametrov z2skanlch z makier alebo §gtzt ku
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
N8zov Popis Def.
Typ  motora Asynch.
[1610] motor
Asynch. motor Asynchr -nny motor s kotvou nakr 8t ko.
SMPM Synchr-nny motor s permanentnl mi magnet mi
?:/35I7]kon "Nomi n§l ny vikon motora odl2tani zo ¢[1100W
10 W [Tento parameter je potrebnl pre sprgvne o
1500000 W a spr8vnu | innosS fun3dg (se.6lR.ompenz8cia skl
Nap2tie . as »
motora [59] Nomi n8l ne nap@tie motora od] 2tan® z 04000V

Pri uv8§dzan?2 menila frekvencie do prev§sd
10 vV c~)motora (hviezda, trojuhol nzk) zodpoveds
V’ pr2padoch, kedy je dovolen® motory kr 8§t kd
do trojuhol n2ka hodnotu nap?tia pr e hvi
frekvenciu a ot8|l ky 1.73 x vyggie oproti
Frekvencia Nom!n§lna frekvencia motor a Od!ztaHSO,OOHz
motora [4] daj ov.
1 00 HV regime riadenia U/F wur|luje frekvenciu
50b00Hz hodnotu parametra U koncov @r. 609 4] Spolu s tlImito p3d
' nap®tia a frekwvleingcei eh old/nFo tkur invakggnet i ck ®h o t
1 ~
[Plél]/"d mNomin§|ny pr%d motora od|l?2tanl zo ¢§t|280A
0, 01 ATento parameter url uje hodnotu trval ®ho
2000,00 A preSageniPa enboatgoerna e(strnldl).. [ 2 7]
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N§zov Popis Def.
g;to§ra![3gg] Nomi n8l ne ot 8| ky motora odl?2tan® zo i,:}??m
100 ot /Tento parameter je dt 1l egi tkomppsklzai [349 (s§.\61) a pré
30000 ot/min [vI pol et pol t uPopl-eltovp  -nootvo rifer.4®.r a [ 104 9]
2(!),[0'ran[2nz72]kNomin§lny “%linn2k motora odl2tanl zo0080
0, 40 o
Nom.momentNom?n§Iny mechani cklI mo me nt na hrie300Nm
[1051] “daj ov motor a. '
-10000,00 Nm
© 10000
Pol et Pol et p-lovich p8&rov motora vypol2t
p&8rov [motora pre asynchr-nne motory, sl Ygi
1 6 100

INastavenie poradia f8z na vistupe me
Sl ed viIff §z mot ora v przpade,_ ge treba dOSPriamy
[326] (REVERZ neaktzvny) tol il opal ne.

SI %gi pre nastavenie pogadovan®ho sm
Priamy Napa2tie sa genevY-W.e v porad?z U
Il nvertolNapatie sa geneU-\ e v porad?z V
Nuluj
motohod. MT|Tent o pr 2 kaz vynul uHree.motobad. M [a9T]i (stry24)mo t
[1075]
Nast. Pomocou tohto parametr a j e mogn®
motohod.  MT Prev.motohod.MT [497] (str. 24). 0.0h
[502]
0, 0 h
200000,0 h
724 ELEKTRI CK£ PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov | 2slo [557]
Elektrick® parametre motora, odpory, i nduk|l nosti, magn

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\EL EKTRI| CK£

PARAMETRE MOTORA

N8§zov | Popis Def.

I[,_7éa]s. I(Onl,_asov§ kongtanta rTchlosti nabuden|0120s
Tento parameter ovplyvRuje rlchlosS na
funkciu matemati ck®ho model u motor a. S

0,001 s dmotora pre pr2sl (6§29 T(strdBk.onPrnotwelkat or ov (
par amet er Odpoorotéra [439]z(str. 45),Vz 8§ omn 8§ i nd u(stl. 46pa
Rozptyl i nd@tk46nos S [ 440]

Iflf?i] OdbUdUr!uje | as odbudzovania motora po (1,00
Predstavuje n8sobolk alsod kotnyg t(siradila mgpod da s

0,00 6 10zablokovan® opdtovn® zapnutie nap?2tia
neodbuden®ho motora mige zplsobiS vznik

Magnet. p[Magnetizalnl pr¥%d motora (10). NerﬂZ,OOA
Spr8vna hodnota magn. pr%du je spravArd

0, 0 k"0 motora [151] (str.44) . Ur |l uj e mieru nabudenia mot 9
‘Hodnota z8vis2 od vikonovej rady meni | 3

Odpor statoraHOd.nOta odporu stator a. Hodnota} 1

[345] maki er motora alebo identifik8ciel6, 700
m§ tento parameter vlznam Rd.

0, 00001

100, 00000

Odporrotora[439] Hodnota odporu rotor a. Hodnot a toh|1,000
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N§zov | Popis Def.
mot or a al ebo identifik8cie. Pr e
parameter vIznam.
0, 00001 Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
100, 00000vekt orovom riaden?2.
Hodnota rozptylovej i nduk|] nosti S
poch8dzaS z makier motora alebo i
:?OnZFgfyl'J-kl nos starg2ch menilov VQFREIMmMSsA@i npdou!kzltnaea’loooooo
’ vz8jomn8 induk|lnosS). Pre riadeni
viznam ako-Ldof{dingdluklqqosS v osi gq, d
0, 0000000 . ~
Vz 8] omn§ Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
: vektorovom riaden?2,
i nduk] nos
Hodnota vz8jomnej i nduk|] nosti st a
Vz8&8j omng |m!ge pochg8dzas z maki er mot or a, |0,2000000
i nduk| nosjcharakteristiky motor a. Pre riade|H
viznam Ld
0, 0000001Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
2,0000000 H vekt orovom riaden?2. Spr8vna hodnota m§
Regi m
charakteristiky Aktiv8cia regi mu magnetizalnej chaVypnu
[1169]
\/ Parameter Vz §j omn§ i ndufsth.a6ds e[ 44aPhovanl akd
ypnut §
regulalnom rozsahu.
Zapnut § Parameter Vz§8j omn§ i nduk]lstro46S j&4plol 2tanl
charakteristiky a z8vis2 od hodnoty pr %

MAG. CHARAKTERISTIKA

Skupina parametrov | 2slo [1158]
Nastavenie magneti zal nej krivky motor a
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\EL EKTRI CKE£ PARAME T\RIEG. MEAROKIERISTIKA

N8§zov | Popis Def.
M.CH:Lm 1[1159] Hodnota vz8jomnej induk|nosti 1. E’OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
M.CH:Lm2[1160] Hodnota vz8jomnej induk|nosti 2. E,OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
M.CH:Lm 3[1161] Hodnota vz8jomnej induk|nosti 3. Ia,OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
IM.CH:Lm41[1162] Hodnota vz§8jomnej induk|lnosti 4. Ia,OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
IM.CH:Lm5[1163] Hodnota vz§8jomnej indukl|lnosti 5. ii,OOOOOOO
0, 0000001
1000,0000000 H
M. CH: Pr L
[1164] RMS Hodnota pr %du 1. 1,000 A
0, 000 A 0
A
M. CH: PriRMS Hodnota pr%du 2. 1,000 A
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N§zov |

NSCH

Popis

[1165]

0, 000
A

A

M. CH:

[1166] RMS

Hodnot

a pr¥du 3. 1,000 A

0, 000
A

A

M. CH:

[1167] RMS

Hodnot

a pr¥du 4. 1,000 A

0, 000
A

A

M. CH:

[1168] RMS

Hodnot

a pr¥du 5. 1,000 A

0, 000 0

A

A

Koeficient

Koef. tepl. 100 AcC. A K

adapt8ci e

Externej Tepelnej Ochrany.

ot nej adapt 8§cie pa

tepl
o tepl ot a TeplotabET@ [B6D] (sbre24)az|1,000

1,000 o6 2,

Pol et (e
[1049]

P Polet p-1lo

v motora vypol2tanl 2z n

frek. Nomi n8l na

motora.

Nom. sklzu

[1050]

elektrick8 frekvencia s

Hz

725 MECHANI CKE
Skupina parametrov |
Mechani ck® parametre

MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\MECHANI| CKE£

PARAMETRE MOTORA

2slo [1527]
s¥stavy, prevodov® pomery.

PARAMETRE MOTORA

N8§zov | Popis Def.
[Moment Odhad cel kov®ho momentu zotrval nos 0,100000
zotrval nog
0, 000001
1000,000000

Pol et Zubov na vstupe prevodovky
Zuby - na VStUp.emotora. V starg2ch verzi8ch firmvg@l
prev. (Lit "
pomeru".
1 6 32767
zuby na oo 0 T A e Verzisoh o
prev. (Men.) [1625] prevodov®ho pomeru".
1 6 65535
Prevodov® | 2slo prevodovky. Pomer
Prevodprev.[888] |[pol 2t anl ZuWubypodiel st upe p(stedr)aZgbyral,00000
vstupe prev.(str(4Di t.) [ 1533]
0, 00100 S|I %gi pre spr 8vneOt zaophev. PA7E (sti. 87) o8 polk s pi
10000,00000 funkci 2 pre Kk[8Blc(atrvi@®).sp2 nal e
VoOby - . .
homeru [1619] Gpeci 8l ne nastavenie prevodov®ho pg¢

Rezerva|Giadna funkci a.

L . «x|Povol 2 jemn® dol adeni e prevodov®ho po

I Povoli$S = -
negat2vny vplyv na presnosS vipoltu, n

prev. pom. |l iarke.

Doladenie prev. .

pomeru [1626] Jemn® dol adenie prevodov®ho pomer u.10000

0, 0100 & 1

Dr 8ha ot 8lPredstavuje napr. obvod kolesa za ﬂl,OOOOm
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N§zov | Popis
veliliny poloha a pre spr8vnu [875] st
102) . SY%|l asne | e p @revepen@88h@s47avi S a
0, 0001
100,0000 m

7.2.6 SERVOMOTOR (SMPM)
Skupina parametrov

| 2s
Parametre tlkaj Y“ce sa

l o [797]
Il en servomotorov a synchr-nnych

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SERVOMOTOR (SMPM)

N§zov [ Popis Def.
N8jdi stredNg8jdi a skalibruj stred p-lu SMPM.
Stred Pl toloha p-lu SMPM pri nulovom el ek t|0,000
[1609] '
-:360, 000 &

Kongt . motKongta_nta mot or a uvedens§ na gtzt1000
[1534] datasheete v jednotke [Nm/A]. '
0, 000 6 100¢(

- 0,100
Tok PM [1185] Tok permanentnlch magnetov pre SMPWb
0, 000 Wb &
7.3 PARAMETRE MENI LA
Skupina parametrov | 2slo [197]
Prevg§dzkov® parametre menil a.
731 APLI KALNE£ MAKRC
Skupina parametrov | 2slo [1491]
Apli kal n® makr §. Prednastav?2 parametre menila pre jedn
MENU\NASTAVENIE\PARAMETRE MRNWILUAKALNE MAKRC

N8§zov | Popis Def.

Lerpadl o |JAplikal n® makro pre | erpadl o.
Vent il 8t olApli kal n® makro pre ventil 8tor.
[sljgg]k§ prAplika!n® makro pre Sagk¥% prevgdz
Kompresor [1557] |Apl i kal n® makro pre kompresor.
Bfgg]ravnzkAplika!n® makro pre dopravn2zk al e
Zdvih [1496] Apli kal n® makro pre zdvihov® apl:i

\Vzorkov.

Vzorkovacia frekvencia PWM modul §{[3000Hz

frekvencia [6]

Sp2nacia frekvencia riadiacich impulzo
115 QL0060 potIa!grjla e}lggst|ck®ho g umu (pzskanla)
nastavi S vyggie, prilom narastaj ¥ tepoé
oteplenzm menil a.
~ Hr ani ca pr ¥%du pre dl hodob® (tr
Trvall prpredstavuje pomer trval ®ho pr Y%du 1,000

Ak vistupnl pr%d prekrol?2 t%o hodnotu,

E8-PreSageni dstr@®ni.|l aPr i zmene charakteru
s Regim prev§strzaB)y ga@23fjodnota tohto parame
0. 5 0o/ bi) hodnotu pre dani typ zaSagenia a konkr ®
viroby, dovol? meni| trvale vygg? pr %d
'Hodnota z8vis2 od vIikonovej rady meni | a
Regim pr{VoOba regimu zaSagovania menil alPre K
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N§zov | Popis
[23] j ednotliv® regimy prev8§dzky s¥% prlz§Sag
Regim zaéagovania~ pre dynamicky sa meni
Pre kongt|motor a kongtantnl charakter momentu.
preSagene a mengie trval ® zaSagenie. Na
Regim zaSagovania pre statick® z8Sage
Pre kvadrjexponenci 8l ne rast %ci charakter moment u
preSagenie a vyggie trval® zaSadgenie. N
Tento parameter predOgi inicializ
Las n§be|daS‘_poveI gtart me_ni!u a n~evyhodOS
[1154] sl Y491 na oneskorenie |asu kIm zal
riadiaceho syst®mu.
0 s &6 360
Nastaveni e ug2vateOsk®ho hesl a
Heslo [548] zariadeni a. ngslo bude potrebn® zp****
Fxroxx § **IS| Vg na ochranu nastavenia menila prot
Urluje i |l as menila je len v zi,.
Posun | as . - o Zi mnl ,
' potreby na zi mnl alebo letnl.
Len zimnl | ZimnlT, letnl
Par amet er pre zadani e hesl a na
Odblokovanie MN [pr ev8dzky do riadnej Pre odbl okj,..
[1007] meni |l a frekvencie al ebo zariaden
informujte sa o podmienkach a spt?
* * * * 6 * %
(SST:)TZl:;??OVI Pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na v[Nezapo
Nezapojen|SF nie je zapojenl.
Zapojend SF je zapwlj@ginlsa dolng hranica vzorkov
regul 8torov vektorov®ho regimu riadeni a
7.3.2 NAST. ENERGIE
Skupina parametrov | 2slo [236]
Vynul ovanie pol 2tadiel energi e.
MENU \ NASTAVENIE\P ARAME T RE _MBNSTLENERGIE
N8zov [ I Popis Def.
Nuluj energie [897] Tento pr2kaz vynuluje pol2tadl § s
Zdroj nul. energie [900] Gpeci 8l ny zdroj nul ovania energie
Pozri voObRBipar ®@e tna(sirks8) [ 55 3]
74 OVLCDANI E
Skupina parametrov | 2slo [1]
Nastavenie ovlI &8dania menila a motor a.
741 OVLCDACI E MAKRC
Skupina parametrov |2slo [1503]
Ovli 8dacie makr8 pre rlchle prednastavenie ovl 88dal ky

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANOMVL CDACI E MAKRC

N§zov [ Popis Def.
Ovl §dac?2 painOvl 8dacie makro pre ovl &8danie z ovl
Bing8rne + dOvl 8daci e makr o pre ovl8danie b
[1505] prednastavenl mi gelanlmi frekvenci a
Bi ngrne + OvlI §daci e makro pre ovl8danie bin§giy
[1506] anal -govl vstup.

IMODBUS [1507] OvlI 8dacie makro pre ovl8danie cez M
PROFIBUS [1508] OvlI 8dacie makro pre ovl8danie cez P
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N§zov [ Popis
'{I\:ggogr]-potenuometer OvlI 8daci e makr o pr epotencibnfe@rani e cez n
[F;Selg]ul§ma tOvI§dacie makro pre regul 8ciu tlaku
742 GTART STOP RESET
Skupina parametrov | 2slo [192]
MENU \NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP RESET
N§zov Popis Def.
Zdr o] Nastaveni e zd_r ja gtartu meni!va.‘_Pri PlgINT
[194] (resp. U,V pri jednof8zovej z8Sagi) gen
Ovl §dadGt art menila nastane po stlalen2 zelen®ho
panel po stlalen?2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval e [Meni | sa uvedie do gtartu hneN po zaphut 2.
BIN1 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. bing§
BIN2 Gtart menila nastane po aktivovan2 2. bing§
BIN3 Gtart menila nastane po aktivovan2 3. bingsg
BIN1, 2 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
BIN1, 3 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
BIN1, 4 Gtart menila nastane po aktivovan?2 1. aleb
IMODBUS |Gt art menila sa ovl §d s®riovou komuni k©&ci
PROFIBUS |Gt art menila sa ovl §d s®riovou komuni k§8ci
. . Gt art menil a sa ovl§da omocou gpeci 8l ne
Gpeci Sliggs (st 51). ’ i o P
IMODBUS2 |Gt art menila sa ovl §da s®riovou komuni k§&8ci
Nastavenie zdroja resetu meni | a. Vypn
Zdroj resetuhavarlj n il stop. Nevznikn.e pqrucha me n i
[704] pptrepnl ngprzklad.v apli k8ci 8ch, kde 4BINA
silovlich vistupov je potrebn® RESETOM
vi konovlich prvkov meni| a.
Pozri voOby¥dpajaméthdsg. 5@ pu [ 986]
Nastavenie zdroj a rTchIevho stopu. Po
. meni|la je potrebn® zrugi S a n8sl edne zi
Zdroj ) : . 5 =
rTch.stzasta\l/enlg strojov a zarzladen e OUdsGia
[986] rozu1/40|m| !asSaml_ Napr 2kl ad signsgl
sp2nal ov. Pri aktivovan? pohon zastav
definovan8 skr8ten? mRIl alkluy pST®R50p&0 Glme t
Gi adny [Funkcia je neakt2zvna.
BIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 1. bin8rne
BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 2. bin8rne
BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 3. bin8rne
BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 4. bin8rne
BIN5 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 5. bin8rne
BIN6 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 6. bin8rne
Gpeci §IFunkcia sa aktivuje pomocou ¢gpeci 8§8lne pred
RTchly|Hodnot a skr8teni a | asu dobehu pri a k t10,0
[806] pohonuZ dr o] rl ch.(s&gtt@.pu [ 986] %
0,1 %
%
£0 %#) <, % 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [215] .
Nastavenie gpeci 8l nych zdrojov pre GTART, STOP a RESET

13.

februs8r a

2026

Strana 50 z 187



VONSCH

EO0O%#) <, .9 £4! 24
Skupina parametrov | 2slo [987]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja gtartu.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGR¥ENICENY GTART
N§zov [ Popis Def.
Gt art signi{VI ber sign8lu pre ovl8&8danie [184] Bins§

Signal
Gt art akt2yPodmienka pre aktivgciu Gtar]BINL

Pozri voObBi p8ramevs@ulBy [ 184]
Gt art neakfPodmi enka pre deaktivs§ciu Gt|

Pozri voObBi p8ramevs@mulBy [ 184]

£EO0%#) <, .9 2%3 %4
Skupina parametrov | 2slo [333]
Nastavenie gpeci 8l neho RESETuU.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGRY¥ENICENY RESET
N§zov [ | Popis Def.
Reset sign§lber sign8lu pre ovl8danie K 184] Bin

Signal
Reset akt2VJJodmienka pre aktiv§ciu RESETBIN4

Pozri voObBi p8ramevs@ulBy [ 184]
Reset neaktPodmi enka pre deaktiv8ciu RE]{

Pozri voObBip8ramevs@ulBy [ 184]

£E0%#) <, .9 2,#(,9 341/0
Skupina parametrov |2slo [989]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja rlchleho stopu.

MENU \NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGR¥ENICENY RACHLY STOP

N8zov Popis Def.
RT ch. x . . . [184]

) VI ber sign8lu pre ovl8danie RIchlehoBing§gr
signs8l [ vstupy
Signal
RT ch.

akt2vny Podmi enka pre aktiv§ciu RIchleho St

Pozri voObBip8ramevs@ulBy [ 184]

RT ch.
neakt 2 vn

Podmi enka pre deaktivgciu RIchleho ¢

Pozri voObBip8ramevs@ulBy [ 184]

Oneskorenie
gt artu |

Oneskorenie medzi prijat2zm povelu ¢t)0,000s

0, 000
300,000 s
Oneskorenie
stopu [1487]
0, 000
300,000 s

Oneskorenie medzi ©prijat2zm povel u st[0000s

Ti meout pre okamgi t® vypnutie nap?dti
Timeout pre |parametra Typ stopu [836] (str. 70) - "Rampa do 0" alebo "Skok do 0" vo

STOP [926] vektorovom regime riadReg.a raaxa.b[mr(sm(ﬁﬂ)ao'os
-"Gener. regim" v skal 8rnom regi me r
\Y, regi moch riadeni a, kedy mt ge byS v

gener 8torick®ho momentu alebo pr%du bl o
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N§zov Popis Def.
STOP pol2ta tento | as. Ak do tohoto | as
norm8l nym sp!sobom, meni | vypne nap@tie 4§

743 GELANC FREKVENCI A

Skupina parametrov | 2slo [7] B
Nastavenie ¢gelanej frekvencie (rlchlosti) menil a.
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEEL ANC FREKVENCI A
N§zov | Popis Def.
[2736{0] INastavenie zdroja gelanej fr ekyveAlN1
Hodnota Zdrojom ¢gel anej hodnoty je pevn8 hodnot a
OvlI 8dac2|Zdrojom ¢gel anej hodnoty s¥% kurzorov® ¢g2p
AINL Zdrojom ¢gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN2 Zdrojom ¢gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN3 Zdrojom ¢gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN4 Zdrojom ¢gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
Zdrojom gel anej hodnoty s% di sKk[60R(stn B4). Yiejb
Di skr®t nfmogn® vybraS t%t o voObu ak s¥%% diskr ®tne
Zdroj gel (strR). [ 130]
[Motor potenc. Zdrojom gel anej-pooemaci p memwle®irosi7)ei N.
Procesnl Zdrojom gel anej hodnot y[335e(stpi08.cesnl regu
IMODBUS Zdrojom ¢gel anej hodnoty | e s ®58 Gtv 1)k omun
PROFIBUS Zdrojom ¢gel anej hodnoty | e s ®|B8l2o(str§12R.0 mu n
Gpeci 8§l njZdrojom ¢gel anej hodnoty je gpeci 8l ne nas
[Max. hodnota Zdrojom ¢gel anej hodnoty je maxi m8lna hod
g;4}lan§ Pevn8 hodnota ¢gel anej frekvenci €0,00Hz
Min” & Max..7H0ant a z 8vi s ZdroreverpusF {185 estr.r53). Pr.e,ﬁ?\/oodg“].ibau gi
trekvencia [111] je od -(Max. frekvencia [111] (str. 74)) , pre ost at Mi® frekvenoid j110]j
(str. 74).
Zdroj reverzu F . . .
[195] Nastavenie zdroja reverzu gel aneBING
OvlI 8dac?2 [Reverz motora sprtsob?2 stlalenie dged®ho t
Bez reverzu Mot or sa bude toliS vgdy v priamom smer e
Trvale reverz Mot or sa bude toliS vgdy v reverznom sme
BIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. bin8rnym vs
BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. bin8rnym vs
BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. bin8rnym vs
BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. bin8rnym vs
BIN5 Reverz motora sa aktivuje 5. bin8rnym vs
BIN6 Reverz motora sa aktivuje 6. bin8rnym vs
PodOa ¢gelSmer ot8&8lania jeGelBansS| Fr(@ks2ppBas]jty
Reverz motora sa ovlI8da s®riovou k omun
[MODBUS MODBUS.
Reverz motora sa ovlI8da s®riovou k omun
PROFIBUS PROFIBUS.
Gpeci 8l nReverz motora sa ovl 8§da pongsg dstr.539.peci §l n
Stc?p:[iltSZ] FNastavenie sptsobu nulovania a p|Nie
Nie Gel an8§ frekvencia st8le nadob%da hodnotu
Cno Pri vypnut?2 PWM sa gelan8§ frekvencia ini
[Pllr5§]nos Nastavenie spr8vania gelanej frePri vypn
y Pri vy|Meni | S i pam2t8 hodnotu gel anej frekvenc
[ Pri zmHodnota gelanej frekvencie sa prengga me
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EO%#) <, . % .! 34! 6%. )%
Skupina parametrov | 2slo [988]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja ¢gel anej frekvencie a rev

MENU \NASTAVENIE\OV L CDANGEL ANC FREKWMEPNECIAALNE NASTAVENI E

N§zov [ Popis Def.
. Viber parametr a, ktorl pr
Si gn 8§l pre frekvencie. [256] AIN1
Signal

e . . [ 184]

Reverz F sidgVliber sign8lu pre 0V|§dan|evstupy
Signal
Reverz F aktlPodmienka pre aktivs8ciu Rev¢BING
Pozri voObBi p8ramevs@mulBy [ 184]
Reverz F Podmi enka pr e deaktivg8ciu
[508] "hodnota".
Pozri voOb®Bi p8ramevs@mulBy [ 184]
744 GELANh MOMENT
Skupina parametrov | 2slo [575]
Nastavenie gelan®ho moment u. S| Yagi ako gel ansg

dynami ck® obmedzenie pre richlostn® a polohov®

MENU \NASTAVENIEA\OVL CDANGEEL ANh MOMENT

hodnot a
vektoro

N§zov | Popis Def.
[Zl(():i5g]01 9€Nastavenie zdroja ¢gel an®ho mo mMax. hodnota

Pozri voOby¥dpajamget(str ) ek . [ 706]

Gel anl 1
[920]

Pevn8 hodnota ¢gel an®ho moment ul0,00Nm

IMing 8 Max.

moment M [481] 54)

®Hodnot a z§vi s Zdraprdv. poenr[a22he(strr58). Pr e Avooddbau ¢i
je od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atMn®momenO#3?] (ptrg

Zdroj rev. mom.
[922]

Nastavenie zdroja reverzu ¢gel al|Bezreverzu

Pozri voOb ¥dropraveraum gl95} @str. 52)

E0O%#) <, . % .!34!6%.) % %%, 8 -/-8

Skupina parametrov | 2slo [644]

Gpeci 8l ne nastavenie zad8vania moment u.

MENU \NASTAVENIE\OVL CDANGEL ANh MOWMEPNICI CLNE NASTAVENIE GEL. MOM.
N8zov Popis Def.
Si gn§l b ~ .

[921] VI ber parametr a, ktorl predstavuj e ([256]AIN1
Signal

Rev. mom. |, = . .

signsl [Vlber sign8lu pre ovl&danie Rever zu-
Signal

Rev. MOM- 15 o dmi enka pre aktiv8§ciu Reverzu mon-
akt2vny

L& -

Rev. MOM- 5 o dmi enka pre deaktiv8ciu Reverzu n-
neakt 2 vi

5 -

13. febru8ra 2026 Strana 53 z 187



UNIFREM v.5.31x

VONSCH

N§zov Popis
Max. momentMaxim§|ny gelanT moment mot or a, v n1000,0 Nm
M [481]
O 0 NWNiggia hodnot a ohraniluje moment ov® nan
10b000Nm mechanicklch | ast?2. V momentovom riaden?
' momentu Gel an |l mo mestn 53). [ 92 0]
Imi ~
?‘/:I;Z] momentMinim§|ny gel anl moment motor a. 0,0 Nm
0, 0 Max]Tent o parameter sa~uplatRuje l en pri mo m
moment M [481]|zad 8vani a ¢§el a®GeRihaon Imomoenm@trub3). [ 9 2 0 ]
Sb?nglmmomZdroj obmedzenia gener 8§torick®ho mMmax
[1598] kompatibility. gen/mot
[Mmax gen/mot Parameter Mmax gen./mot. [484] (str. 54) sa poug?2va na obme
momentu.
A 2
|Max. momentGParameter Max. moment G [1599] (str. 54) sa poug2va na obme
momentu.
[Mmax Pomer ohrani| enia maxi m8l neho mo mel; 55,
gen./mot. [484] ma xi m81l nemu momentu v motorickom r ¢
UmogRuje upravi S pomer medzi maxi m8Il nym (
0, 000 & motorick®mu. Napr 2kl ad, proi trakl nom po
parametra mendgou ako jedna dosi ahneme zn?2
[Max. moment . . T
G [1599] Maxi m8l ny gel anl moment motora, Vv ¢d00Nm
0,0 N m
10000,0 Nm
745 GELANC POLOHA
Skupina parametrov | 2slo [1135]
Nastavenie gel anej pol ohy S| %gi pre polohov® vektorov
MENU \NASTAVENIE\OVL CDANGEL ANC POLOHA
N8§zov | Popis Def.
Zdr oj ggNast avenie zdroja ¢gel anej p0|0hy'Hodnota
[1136] Jednotka polohy [1540] (str. 68).
Pozri voOby¥dpajamget(str ) ek . [ 706]
Gel an§ . .
[1137] Pevn8 hodnota ¢gel anej pol ohy v ot 10,0000 ot
E)Ol nl M Wi mit y p ol o hJednotk& pololsyi[ld40]o dstr. 68) a Re gi my pol
0 Hor nl
[1151] (str. 68).
polohy
Si gn§l P, ~ .
[1138] VI ber parametr a, ktorl predstavuj ({256] AIN1
Signal
Ma x . gel ,
[1140] Maxi m8Il na poloha v ot§8] kach. 360,0000 ot
Dol nT lifPredstavuje hornl rozsah zadGevacni§e hpoo | ks
0 Hor nl 54).Li mi ty pol o Begnotkadoeldhys[i540] o(str. 68)a Re gi my pol
polohy [1151] (str. 68).
Mi n. gel Co
[1139] Mi ni m8l na poloha v ot§8| kach. 0,0000 ot
Dol nT lifPredstavuje dolnl rozsah zad3¥Jamni§e hpo | ksi.
0 Hor nl 54).Li mi ty pol o Bednotka®eldhys[i540] o(str. 68) aRe gi my pol
polohy [1151] (str. 68).

746 DI SKRETNE GELANE
Skupina parametrov | 2slo
Nastavenie diskr®tnych

[ 60]

gel anlch

hodntt.
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Di skr®t ne gelan® hodnoty m!:gu vstupovaS do sign§lov ge
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRETNE GELANE
N§zov Popis Def.
EQZ?'[576]d'Sk'Nastavenie sptsobu prep2nania diglJednotl i
Vyug2vaj % sa len prv® 3 bity DG prep2nal
Kombi notkombi n8ci i tTchto bitov. Ak s Y Hogreota © R20]n (str,
55) . Ak je aktz2vny | edodncta 12BN (str. 85ka ppdebnea v 1 s
Kagdl jeden bit DG prep2nala odpoved§ jed
JednotlihOante atN._). Ak j e _akt_2vnych viac‘_DG
prep2nac?m bitom. AKk nie je akt2vny giadn
hodnoty.
$)3+204. % (/ $./ 49
Skupina parametrov | 2sl o [84]
Nastavenie jednotlivich diskr®t nych hodntt. Hodnoty |
Di sk. gel(etrn®) [ 1PYyzi k8l ny rozmer a rozsah hodn?tt sa di
napojenl
Pozor! Pri nastavovan2 rTchl ost Hodgota0 [220) (atr. 35ra Hedadtagli no u p

[239] (str.55) na rovnak% hodnot u.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRE TNE GEILSKWRETNE HODNOTY
N§zov Popis
Hodnota gel anej
[220] prep2nal a.

Def.

ONul t §

gi adny

hodnot a hodnot

bit

di skr ®t nej

= O -
Hodnota
[239]

Prvg8 hodnota ¢gel anej diskr®tnej hodnoty

= O -
Hodnota
[245]

uh8 hodnota ¢gel an kr® nej hodnot

= O -
Hodnota

etia hodnota gel a i skr ®t nej hodno

[293]
-5 -
Hodnota

Gt hodnot a hodno

vrt § gel a i skr ®tnej

[475]

-5 -
Hodnota
[299]

iata hodnota g¢gel an kr ®t nej hodnot

- 0 -
Hodnota
[550]

iesta hodnota gel a i skr ®t nej hodno

- 0 -
Hodnota
[551]

iedma hodnota g¢gel a i skr ®t nej hodno

_0_

$Y% 02%0~.1 .) %
Skupina parametrov | 2slo |
Nastavenie bin8rneho prep?

MENU \NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRE TNE GEG ARNREPENANI E
N§zov Popis

Zdroj  Bitl zdroja bitu pre bin8rny
DG [ 55 nast &repedisk hod.(f5576] &mET).r a

pre prep2nanie diskr ®tn

Def.

Nastaveni e
z8vis2 od

pregq
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N§zov | Popis | Det.
Pozri voOby¥dpajaméthdss. @ pu [ 986]

Zdroj Bit2 . . . ]
DG [55POZI‘IZdrOJ Bit Gtr.BB) [ 552] Gi a
Pozri voObygdpajaméthdss. 5@ pu [ 986]

Zdroj  Bit3 . . : ]
DG [55POZI’IZdI’OJ Bit (tr.B5) [ 55 2] Gi a
Pozri voOby¥dpajaméthdss.5@) pu [ 986]

Zdroj Bit4 . . : .
DG [56Pozr|ZdrOJ Bit (tr.B5) [ 552] Gi a
Pozri voObygdpajaméthdss. @) pu [ 986]

Zdroj  Bit5 . . : ]
DG [SG‘POZI’IZdI’OJ Bit (tr.B5) [ 55 2] Gi a
Pozri voObygdpajaméthdss. 5@ pu [ 986]

Zdroj  Bit6 . . : ]
DGJ[56Pozr|ZdrOJ Bit (tr.B5)> [ 552] Gi a
Pozri voOby¢gdpajaméthdss. 5@ pu [ 986]

Zdroj  Bit7 . . : ]
DG [57POZI’IZdI’OJ Bit(@trBB [ 552] Gi a
Pozri voObygdpajaméthdss. 5@ pu [ 986]

E0O%#) <, . % 134! 6%. ) % $Y

Skupina parametrov | 2slo [235]

Nastavenie gpeci 8l neho bin8§rneho prep2nal a.

MENU\NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRE TNE GEG ARREPENMMNHEE CLNE NASTAVENIE DG

N8zov Popis Def.
Bitl DGIBi t bin8rneho prep2nala bude akt2vny a
I£553] alebo Il ogicklch blokov bude akt2vny.
| BI N1
[ BI N2
[ Bl N3
[ Bl N4
[ BI N5
[ Bl N6
[ Log. b
[ Log. b
[ Log. b
[ Log. b
[ Log. b
[ Log. b
[ Log. b
[ Log. b
[ Akt2vnTrvale akt2vny pr2znak. M!ge byS pougitl
[B5é6]t2 DGlooziBi t 1 DG ma(stkss). [ 55 3 ]

Pozri voOb®Bipar ®@e ma(strk58) [ 55 3]

[555'39;3 DG looziBi t 1 DG ma(stkss). [ 55 3 ]

Pozri voOb®Bipar ®@e ma(sirk58) [ 55 3]

Bit4 DGloosigi t1 DG ma(stkss). [ 55 3 |

[562] ' :

Pozri voOb®Bipar ®@e ma(sirk58) [ 55 3]

[B5(|35]t5 DGlooziBi t 1 DG ma(skss). [ 55 3 |

Pozri voOb®Bi par ®@e ma(sirk58) [ 55 3]
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Bit6é DG -
[568] PozriBi t 1 DG ma(strk5®8). [ 55 3]

Pozri voObBipar ®@e a(sirks®) [ 55 3]

Bit7 DG -
[571] PozriBi t 1 DG ma(strkc8). [ 55 3]

Pozri voObBipar ®@e a(sirks®) [ 55 3]

7.4°7 MOTOR POTENC.
Skupina parametrov | 2slo [970]
Nastavenie motor-p ot enci ometr a. Sl %gi na zad8vanie gel anej

MENU \ NASTAVENIE\OV L C D A NMOEOR POTENC.

N§zov Popis Def.

Typ MP [978]|Ur | uj e f u mpktenciametraot or Typ 1

o 1 Upl at Ruje sa povel zvli g aj povel znz2g.

yp Odpoved8 k|l aspok®mai mmebru v menil]loch VQFR
Upl at Ruje sa |len povel zvlig. Povel zn2g sa

Typ 2 Zzapnut 2 nepamat § posl edn¥ nastavenb h o
potenciometru v menil|l och VQFREM.

St r mos { 0

[979] 0,01 %/s

0,01 9

100,00 %/s

[ZE);:il]rOI Nastavenie zdroja pre funkciu zvlg{Giadny

Pozri voObygdpajaméthdss. @) pu [ 986]

é%‘]rol Nastavenie zdroja pre funkciu zn2g(Giadny

Pozri voOby¥dpajaméthdsg.5® pu [ 986]

EO0O%#) <, . % .! 34! 6%. )%
Skupina parametrov | 2slo [138]

VONSCH

hodn

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre povely zvig alebo zn

MENU \ NASTAVENIE\OV L C D A NMOEOR POTENC.\GPECI CLNE NASTAVENI E

N8zov Popis Def.
Zv i g nPovel zvig bude akt2vny ak aspoR jedg
[972] |l ogicklch blokov bude akt2vny.

Pozri voObRBipar ®@e tna(stirks8) [ 55 3]

Znzg MmPovel zn2¢§ bude akt2vny ak aspoR jeden
[975] bl okov bude akt2vny.

Pozri voObRi par ®@e tna(stirk58) [ 55 3]

7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE

Skupina parametrov | 2slo [1569]

Parametre regimu automatick®ho vyp2nania menil a.

MENU \ NASTAVENIE\OV L € D A NAUEOMAT. VYPNUTIE

N§zov Popis Def.

Regi m aVTber jednej alebo via_tcngch velilzn p

Vyp. [1572] dubovoOng8 vybran8§ wvelilina mtge sptso

yp-: splnz podmienky sk?r.

[ N2zky vikon | 1T N2zka frekvencia | I N2zky Cos

Mi n Ak hodnota V1 k o n (s{tr@lﬁ)] ‘nepr ekrol 2 t Yat 0 Lhaosd nnoet

[1573]' [1570] (str. 58) , aktivuje sa automatick® vypnlOW
reprezentuj % mini m8l ny gener 8torickIl v
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N§zov Popis | Det.
-:3000000
3000000 W
=
1I‘\r/|elzrll;/encia Ak hodnota Frek. MN abs. [472] (str. 17) neprekrol ? t %t o Lk{10,00
[1574] merania [1570] (str.58) , akti vuj e sa automatick® VHz
0, 00 Max.
frekvencia [111]
[Vin  cos I:iAkhodnotaCosFI[67] (str:16) _neprekro!z t1_/4t0 Lrasd moe
[157'5] [1570] (str. 58) , aktivuje sa automatick® vypn|0500
reprezentuj %% minim8Il ny gener 8torickIl ¥
-1, 000 0
Gpec. Ak koregponduj %ci sign§gl j lea sa kme rvanryi (at.
[1576] 58) , aktivuje sa automatick® vypnuti e.
Pozri voObyopachkmetstr.alky [ 8]
|["15a78] M€boba mer ani a, polas ktorej sa testuj % r1n|?1
0O, 1 min
min
Doba wvypnutia menila po automatickom
Las Vvyfjaut omati ckom vypnut?2 sa op2tovne meni [300
[1571] podmi enky chodu Las do op@tovn®hbaga{(min
OFF [1577] (str. 15).
0. 0 miAk j e hodnot a nu_Iv0v§, 'meni! autaomatiNCky
10080.0 min IéedykoOvek spusti S zrugenzm a op&tovnlm s
eset.
75 RI ADENI E A REGULCCI A
Skupina parametrov |2slo [11]
Nastavenie parametrov riadenia motora.
751 RI ADI ACI REGI M
Skupina parametrov | 2slo [450]
Nastavenie riadiaceho regi mu.
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REFRGIUABICAQI REGI M
N8zov [ I Popis Def.
Nastavenie spl!sobu riadenia mot
Riadenie motora[451] || 2 gi a kvalitou regul 8ci e, n§r ol|U/F otv.
url en2m pre konkr®tne typy moto
U/ F riadenie (skal 8rne) bez sp2tnej
U/E oty skl zu. Vysok§ stabilita a robustnos$S
' dopravn2ky a aplik8cie nen8roln® na
nastavenie.
U/'F riadenie (skal&8rne) so sp2tnou v?@
kompenz§8ci a skl zu S vyggi a kvalita
U/F uzav. Vhodn® pre aplik8cie s nigg?2 mi ngr ok
j ednoduch® nastaveni e. Zdr o] S pat Zdrg
rTchl ost(sir.59).1000 ]
Dynamick® "vektorov®" riadenie motor :
asynchr-nne motory, pri ktorom sa za
\/AM MAGNETI CKh TOK a MOMENT motor a. Pre
uzav. ; ) b . |
presn® riadenie rlchlosti a moment u;
vi Sahy atN. Zdroj sp?2tnej \VZdzloy jrd c
(str. 59).
Dynamick® "vektorov®" riadenie motor
VAM otv. asynchr-nne motory. Skutoln8 rTchl os§
model u. Toto riadenie m8 horgiu kva
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N§zov [ Popis
nevhodn® pre aplik8cie, pri ktorTch
pod maxi m8l nou z8Sagou.
Dynamick® "vektorov®" riadeni e motor j
synchr -nne motory S per manent nl mi

mat emati ck®ho modelu motora sa riadi
kde sa vygaduje rlchle a presn® riad
gpeci 8l ne typy sn2mal ov rot or ov e[B26]p(strl

V-SMPM

90).
Typ riadenia [835] Viber hl avnej regul ovanej VT chl o
moment ov ®.
Pol ohov® Hl avnou regul ovanou v &dlohd[i636p@str.j8e pol o
RTchlostn® |Hl avnou regul ovanou v eArek |RT[83]u(strj16). r T ¢ h
IMoment ov® Hl avnou regul ovanou v e IMonent{69] strjl®. mo me
. ~ Nastavenie sptsobu vipoltu rlc
Zdro] richl mat emati ck® rﬁodely a rpeg’ul§ciu IRC1
IRC1 Regulovang rTchlosS sa vyhodnocuje z
IRC2 Regulovang§ rlTchlosS sa vyhodnocuje z
[Min(IRC1,IRC2) Regulovang8 rTchlosS sa vyhodnocuje ak
[Max(IRC1,IRC2) Regulovang8 rTchlosS sa vyhodnocuje ak
Priemer(IRC1,IRC2) Regulovang8 rTchlosS sa vyhodnocuje ak
ARC Regulovan§ rTchlosS sa vyhodnocuj e
absol %t nej pol ohy).
Gpeci §l ny §9<)j.rojom skutolnej rTchlQpsetcii §len ah ad nst

Gi adny/ ModelZzdr oj om skutol]l nej rTchlosti je matema
Gpeci &8l na Par amet er, ktorl predstavuj e g
t at ?
i

0,00 Hz

[1002] rotora ako altern vny zdr oj S
Pr potrebe regulovaS rTchlosS pomoc
niektor®mu anal - -gov®mu Vvstupu. V gp-€¢
vyberie tento parameter ako sign§gl,
pre nastavovanie z8lognlTch a pomocn
apli k8ci §ch.

-1000, OO Hz
Hz

Zdroj polohy [1141] Nas t aven ie sp 1 s o Paloha [16B6D Kstr. d8) po Ik @ IRC1
pougije ako sign§l skutol nej po

IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.

rezervovan®

IRC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2.

ARC Poloha sa vyhodnocuje z rozgirovacieh

rezervovan®

ARC-ARCmaster Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu ARC - ARCmaster.

Gpeci 8§l ny Zdrojom skutolnej pol o3pye cji | mad maistrabde
Gpeci 8§l na

Hodnot a, ktorg8&8 predstavuj e g¢gpec|0000

[1142]
Min. gel . pd&
Max. ¢gel . p

7.5.2 U/F RIADENIE
Skupina parametrov |2slo [81]

Nastavenie z8vislosti v stupn®ho nap?2tia a frekvencie
riadenie motorov.

U/F KRIVKA
Skupina parametrov |2slo [382]
VoOba sptsobu vipoltu vIistupn®ho nap?2tia motor a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWRRIADENIEA U/F KRIVKA
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N§zov Popis

Typ UF[347] Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlch regi

i Kom Zapne kompenz8ciu od Ybyt[¥8|v(stn@) .st¥y gpgaduwv

P - lhodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345] (str. 45).

IZM RegZapne regul 8§ci u z §29)e(strobd)® hpr enopreek luenut i e 9

téo]polléPo!iato!n® nap&tie U/F krivky. 0,00 %
Poliatol n® nap?2tie ovplvaujevmomNent a

O 00 % ohrani| en8§ prekr posowt98]o(str. 60) . Pri Sagklch roz

%’ zotrval nosS) je ho potrebn® nastavi S vyg
motorov. Mot ory mal ®ho viIikonu potrebuj % V
vIi konu.

54] I(OnKoncov® nap2tie U/F krivky. 100,0 %
Koncov® nap@dtie predstavuj e hodn oFRrakvendia fmotokal

5 0 % E[4] (str. 44) . Spravidla sa nastavuje na 100%,

(y’ 0 Pre dosiahnutie mierneho zvligenia viIkonu

0 mengie ako 100% sptsobia odbudenie motor
testovan?2 motorov s v&2|lg2zm vlIikonom ako | e

[Fgr8e]k. POSIVU e rekvencia posuvu U/F krivky motora. 5,0 Hz

o 0 Ohrani!ujeNObIasS pribudenia motora Vv o]

Frékvencia va] gieho vIikonu stal? ni ekoOko Hz. Ak sa

motora [4] momentov v celom rozsahu, m Frgkeencaanotoran [4] t(sdr.v4#)
-napr2klad pri zdvi hoch.

Exlp])onent UIF Exponent krivky U/F. 1,00
OvplyvRuje zakrivenie celej U/ F krivky n

0 60 & predstavuje line8rny tvar a hodnota 2.00

’ krivky m8 vliznam pri | erpadl8ch a ventil§
dovol en® motor odbudzova$S pri nzzkej rl ch

Exzq'pos'U/FExponent posuvu Kkr i vknsek pbsuru [98] (strb6D)a s t (1,00
OvplyvRuje zakrivenie U/ F kHArek vphsyvu [98] odirl GD)3.

O 60 & Hodnota exponentu 1.00 predstavuje 1|linestg§

' Pomocou exponentu je mogn® | epgie kop2rov
v okol?2 nulovej frekvencie.

Las

nabudenia Rel at2vne skr8tenie alebo predOgeni q100%

[25]

1 % 0 1

Kompenz. IR (KIR)

Skupina parametrov | 2slo [973]

Parametre prisptsobenia kompenz§8cie |IR. KI'R je prisp
zaSagenia pohonu tak aby sa kompenzoval Yabyt ok nap?2t
korekcie je v rtznych regimoch zaSagenia udrgiavaS na
pokl esu nap®tia a momentu pri zmene zaSageni a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWRRIADENIRA U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR)

N§zov [ | D] Popis Def.
Filter KIR [523] Lasovs8 kongtanta filtra apl]|l00
kompenz§8cie |R. ms

1 ms ©6 10000 ms
Frekvencia KIR [795] ig%;:ngggfg' : ui e oblasS vistufggy,

Frek. posuvu [98] 6 Max.
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Ng§zov [ | D] Popis |Def.
frekvencia [111]
2AcoOi Uudoi o - j2:-q@
Skupina parametrov | 2slo [29]
Parametre ovpl yvRuj %ce l innosS regul 8t or a z8ber ov=®ho
nastaven®ho pr%du do motora pri zvolenom rozsahu frel
obl asti Mot or by nemal byS prevsgdzkovanl trvale v obl

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EWRRIADENIEA U/F KRIVKA\REGULCTOR ZM ( RZM)

N§zov Popis Def.

E5egg]'m VoOba pr2davnich funkci?2 RZM.

I adapt|[Zapne adapt?2vnu va@zbu P zlogky od statoro

| adapt|Zapne adapt2vnu vazbu | zlogky od derivsgec

! RZM VIPovolenie |l innosti z8berov®ho momentu pri

chode

Pr Y%d 1

[163] Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho momen500A
Ak dosi ahrmrCesFV/[@7] (stt I6Gphahodnotu mengdgiu ako O.

IMagnet . |ak meni | dosi ahne horn® ohranil]lenie nap?2t

[355] O (Ink Xpr ad RZM nedosi ahne. V obl asti frekvenci j

1,75)° zvyguje ag na maxim8lny pr¥%d preSagenia m
®°Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.

Frekv. RZMHor n § hranica p &8s ma frekvenci e \ kt50Hz

[28] momentu (RZM). '

b 0o " Zhor a ohraniluje obl as S regul 8ci e pr Yad

' _ax. 2 j bl asti tr

frekvenma[lll]pr?V§dzvkovan motovra‘ v_ttlajto o}
mognosSou VvznkE2R-Br epSadgehi@tr3dpy.t or a

g)zlrll/?r[g'g? Nastavenie dynami ky regul 8tora RZM. 0,100 s
Regul 8t or pr¥%du udr giPav.id RZMd(sfr.n68)3,]h okdinro t §

0, 001 nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28] (str. 61) . Tento regim mtge

10,000 s z8berov®ho momentu na prekonanie suchlch
mogno upraviS rTchlosS vyregulovania pr %d

Kadapt'RZMNastavenie zosilnenia adaptg8cie P 2zl g2,00

[1589]

0,10 &6 |[Odpor % an® nastavenie je 2.0.

Korekcia Ug|Nast avenie zosilnenia tlmiacej korekOOO

[1591] 0.00 je korekcia vypnut §. '

100, 00 Odpor 4l an8 hodnota korekcie je 2

100,00 ’ '

KOMPENZ. SKLZU

Skupina parametrov | 2slo [348]
Zapnutie a zosilnenie kompenz8cie skl zu. Kompenz8cia s
rotorovich ot8l ok bez ohOadu na zaSagenie. Prispieva
nz2zkych rTchlostiach. Hodn dtek skgk[938] {str.jl®. mogn® kontrol ov
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R EWRRIADENIEA KOMPENZ. SKLZU
N§zov Popis Def.
Zapnutie kompenz8cie sklzu pri skal 8rn
Kompenz§8ci a skl zu pomocou mat emati ck
Komp. skizulff rekvenciu o vypolz2tanl skl z, t ak, abV
[349] hodnote richlosti. Presnos$ vy p ®©tporsatorg’ Y P "
[345] (str. 45), Magnet . p r(stack5),[VI kIn  mo t o(stradd)] Bt587

motora [356] (str. 45).
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N§zov Popis | Det.

Vypnut §gKompenz8cia sklzu je vypnut §.

Zapnut 8ompenz8cia sklzu je zapnut §.

Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia skliI
moment ov® ohranilenie al ebo ochrana

Obmedz. mognosS |linnosti motora v nestabil nej vV n

skizu [193] Ak je zapnut® obmedzenie skl zu, gel an yp
oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937] (str. 15) nel2gila o v
ma x i m8 | Mgximsskld [¥77] (str. 62).

Vypnut @ bmedzenie sklzu je vypnut ®.

Zapnut @bmedzenie sklzu je zapnut ®.

iﬁ;[%gfm'Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenz§100
Ak z dtvodu nepresnlich parametrov je mier

0,01 o6 veOkS&8, tento parameter umogRuje doladi$S
tTchto nepresnost 2.

IMaxim. sklzlMaxi m&8l na frekvencia skl zu. S| Ygi ako500HZ

[177] sklzu a funkciu obmedzenie skizu. '

0, 00

Frekvencia

motora [4]

[Fglggi Sklzul,_asov§ kongtanta filtra sklzu na v st ulooms

1 ms OPom8&8ha prispltsobi S dynamiku kompenz8cie s

ms reakci?2 treba filter zrTchOovaS a naopak qj

2 %' -188 02285 {2-0¢@

Skupina parametrov | 2slo [351]

Parametre regul 8t ora maxi m8l neho pr%du (RMP), tieg naz

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REWARIADENIAREG MAX. PRBDU ( RMP)

N8zov Popis Def.
Zapnuti e regul 8tora maxi m8l neho pr Yq
frekvencie obmedzuje vistuMdaXxi m.r %uor Yt
76) alebo Ma x i m pr Yudstr.G6) [po4ddja typu prevsd
povoliS |innosS len pri motorickej al

Reg regi moch Pr%dov8 |limita sa poug2va 7

) s]lz8Sage, pri ktorlch je z8vislosS mome|[Motor.

max. pr v il §tor miegadl § mlyny) Taktielregi

[352] ventil y . g : yny) . g
preSagovaniu motora a pri hodnotTr vhaalx
[24] (str.48) zabezpeluje menilu trvalYa pr ey
limity alebo v okol 2 nul ovej frekven
hodnotu obmedzenia Ma x i m. p r Y&ul. 76Valebd Mba]lx i m. pr Yagstr.

76).

% Motorzaantie alebo vypnutie RMP pre moto[ickT
na hodnotu Ma x i m. pr@&d76M. piB] motorickom zaSagen

i Generzaantie al ebo vypnuti e RMP pre gener 8t
obmedzuje nahodnotuMa xi m. pr Y@dtr ™) pBEUA9Yener 8t ori ck

:jynamikavy RMP pre dynamick® zaSagovanie. Pri neakt 2

:jynamikaAdaFDynami ka sa prispt!sobuj e Adaptisitp RMP66E (sp.63).0a

Ldaptiat;torAdaptivita je automaticky nastaven§.

i Vy p Vypng plynul ® zvygovani e I‘max. Ma;dim..aspraéﬁtm

Imax " [76) ag do dovolen®ho preSageni a miekizlorau. RMP
[1191] (str. 63).

P zlogkl[Hodnota zosilnenia proporcion§lnej zI 0500
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N§zov Popis
[353]
L2m vyggia jzéolgagn®tMP, PtTm je valgie tI me
0 000 6pri ~skokoch z§S_age al ebo szeml§_cc(:hkez_r_Fk_MFl'1ls
' mengie zosilnenie a pri richl ej vyggi e,
odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovn?2Kkmi
{354]Zlongodnota i ntegral nej | asovej kongtanty [0,120s
0, 001 Urluje dynami ku vyregulovania pr*%du pomoc
100,000 s vgdy konzultovaS s pracovn?2Kkmi servisu VQ
aomﬁlongodnota zosilnenia derival nnej zl ogky 0,000
O 000 Pri hodnot e O_je deri_va!n§ zJogka vypnut
10’0000 nastaven® maximum pri prudkl ch skokoch_
' odpor %4l ame vgdy konzultovaS s pracovnz?2kmi
[};%B]nap'RMPZosilnenie Wl inku regul 8tora maxi m§I n 41,000
0, 000 V obl asti nzzkych frekvenci 2 sa osl abuje
100,000 parametra zvyguje % inok na zn2genie nap?
Frek. zlomu.|Hr ani | n§ ,fr.ekvencia statora, pod ktOSOHz
RMP [1191] uprednost Ruje korekciu nap?2tia. '
0,0 Nax.
frekvencia [111]
Frek. N.yfFr ekvenci a stator a, nad ktorou s a z|150,0
oblast. [1193] Inepr ech8dzal do nestabilnej | asti mo mgHz
Frekvencia JP8smo frekvenci? nad touto frekvenciou
motora [4] vikonu.
500,0
Adaptivita Ada_pta!nT koeficient RMP . Hodnot a 1 Plo 000
RMP [667] dynamiku RMP. '
0, 000 ©
TLMENIE REZON.
Skupina parametrov | 2slo [512]
Parametre pre potlalenie rezonanci 2?2 motora a mechanick
MENU \NASTAVENIE\R| ADENI E A R EWGRRIADENIEA TLMENIE REZON.
N8zov Popis Def.
TImenie Zapnu_tie al ebo v_ypnuti‘e funI‘<cive tl meni
rezon. [513] Tlmenlg rezopan0|2 mt g e znglsval‘ebo Wypn
ak vzni k8§ pri chode s mallm zaSagen?2m.
Vypnut @TI| meni e rezonanci 2 je vypnut®
Zapnut @TI| meni e rezonanci 2 je zaphut ®
xglz\é[sgg]chastavenie Zisku (zosilnenia) tl meni a |0500
-100, 0O0O|Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI
100,000 poluS nepravidelnl J§gum.
Xglg;lzs[Sleg]SNastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a |0,000
-100, 0O0O|Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKI
100,000 poluS nepravidelnl Jgum.
VpvadIsnaNast‘avenie zi sku (zosilne_nia) tlmenia0500
Us [515] zl ogky pr%du statora na |inn¥% a reakt?2|”
-10, 000|Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKI
10,000 poluS nepravidelnl Jgum.
Xglw dlIJSSZZV§ha vplyvu reakt2vnej zlogky pr %du 1 sl0,000
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N§zov Popis

[1592]

100 00Celkov§ miera (zosilnenie) tl meni a o_d re

100000’ Vpvac_IIanUs[SlSl(str.63) a tohoto parametra. Pri Npr?
' zosil RovaS a z motora poluS nepravidelnl ¢

Skal 8§r JZapnuti e regi mu aut omati ckej identifiv

RS [383] skal §rne (U/f) riadenie. ypn

ldentifik8cia statorov®ho odporu je zapnulf
Zapnut § nul ovg alebo veOmi mal 8§ frekvenci a) s a

parametra Odpor statora [345] (str. 45).

Vy p nut §Odpor statora sa neidentifikuje.

Skal 8r JZapnuti e regi mu aut omati ckej identifv n

10 [384] skal 8rne riadenie motora. yp
l denti fi k8cia magnetizal n®ho pr¥%du za c¢hd

Zapnut §mer ania (rozsah ot8|l ok do Fn, chod napr §zd
sa zapisuje do parametraMa gnet . p ¢(sttads). [ 355

Vypnut §Magneti zalnl pr%d sa neidentifikuje.

7.5.3 VEKTOR. RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [438]

Parametre ktor® ovplyvRuj % riadiace bloky a regul §tor
Riadenie motora [451] (str. 58)).

PodrobnT popi s vekt orov®ho riadenia sa nach8dza na
dokumente-Nast avenie vektorov®ho riadenia asynchr-nnych mo

2% 8 0223%$5 §20(Q

Skupina parametrov | 2slo [446]

Parametre regul 8torov pr %du. lch vistupom je nap?tie
potrebn® naj Rdbzpayhmet nd(tk46nacd0sipdr sfatdrad [B4p] (str. 45).

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE\REG. PRBDU ( RP)
N8zov [I Popis Def.

Koeficient tl menia regul 8torov prbd
S 1,30
odozvy pr%du za cenu va] dgieho prer g

RP. timenie [443]

0,20 6 15,
RP.dynamika[447] [Dynami ka r egudf8tedkrvoevn | pnr®@4dpu8 s mo pr i e|1OOHz

10 Hz 6 10

Decoupling
reg. [157]

Potlalenie kr2govich va2azieb regul §8tVvypn

Vypnut ® | Zaphut ®

REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov | 2slo [444]
Regul 8t or magneti ck®ho toku. Stabiln8 hodnota magnet:
neakt2vny v regime oslabenia toku.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REWEKTOR.QRIARENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT)

Ng§zov | Popis Def.
RMT. timenie[Koef i ci ent tl menia regul 8§tor a magnet, 4
[448] richlosS odozvy mag. toku za cenu v?@&([”

0, 00 6 15
RMT. dynamika

Dynami ka regul 8t or af malgnen |i ct® ®h®ds mo k{15 Hz

[456]

1 BP. dynamika

[447]

Gel . MagHodnot a magneti ck®ho t oku rotor a p {1,270
[452] Orientaln8 hodnot Ha g%t iae ®imo(stro4d) Erékpetcja\Wb
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N§zov | Popis
motora [4] (str. 44).
0, 100 Wb
\Wh
Rampa Toku‘Strmo~sé zmi en gel an®ho toku. Tento !O40s
[454] gel anl tok o 1 Wb. '
0, 10 s &
Optimalizotimaliz§cia magn toku rotora
toku [924] P gn. :
i Min. StOptimaliz§ci_avje nast‘aven§ na_[ninim§li2
znalne odbudi S, |l o mtge sprtsobi S zn2z2gent
i M Optimali z8cia je nastaven8 na maxi mal i z
ax. mo U
nabudi S na vysok® hodnoty toku.
Opt. - min. TOkMinim§Ina hodnota toku pri optimal i z}40,0%
[1485]
1,0 % 06 1
2% 8 2., #(,/134) {22Q
Skupina parametrov |2slo [445]
Regul 8§t or richlosti. Pri uzavretom vektorovom riaden?
Zdr o] richl@®s®d) . [ POOO]Jot vorenom vektorovom riaden? s a

mat ematickim model om.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A REMVEKTIOR®RIABRENIE\RE G. RhCHLOSTI (RR)

Ng§zov | Popis Def.
I['\f&é]'da "Met - da nastaveni a regul 8t or a rTchIo?zm"’lm'k"’l
Dynamika Hz Re g'ul §tor rTchI_osti j e nas tplacerentaparhmetpaminRiR
timenie [449] (str. 65), RR. timenie [449] (str. 65), RR. dyn. 2 [1128] (str. 65).

P, Ti ko|Regul 8tor rlTchlosti je nastavovanl pomoc
Frekvenci a, do ktR&rdyn. 1 @arld dstr. ©5),ungd toufo

Zlom dynamikyfrgkvenci ou RRud}/e.Z[jle.a]g(istn@S). Pou.gzva 0.0 Hz

[1129] pritvrdenie regul 8cie rlchlosti v ol
hodnotu bude vRBRIgyn p[al2]] i(str.85).i b a

0, 0 dMax.

frekvencia [111]

RR. tImeniereficie_nt tl meni a re.g_ul§tora rTchI100

[449] rl chl osti za cenu va@|] dgieho preregul ("

0, 00 &6 2

Gel an§ dynami ka frekven|l n® § s mo
RR.dyn. 1[457] |\ ) § ovans ori f2[105(nldyna1fnﬂ<y;[1129j (s @5@%] a k
0, 01 RP.
dynamika [447]
RR. dyn. 2|Gel ang§ dynami ka (frekven|l n® p8smo
[1128] apli kovan8g8 pri f Zlendynamiky [1129] {sir.65) e | ak
0, 01 RP.
dynamika [447]

1,00 Hz

1,00 Hz

Proporcion8lna zlogka regul 8tora rl

RRP 1[1656]  |7)0m dynamiky [1129] (str. 65). 1,000
0, 000

10000,000

. Lasovs§ kongtant a integral nej zl ogk

RRTITII657] ok venci iZlomdyrpgiey1128]k(r. 65). 1,0000 5
0, 0001

1000,0000 s

RR P 2 [1659] Proporcion8lna zlogka regul 8tora r| 1,000

Zlom dynamiky [1129] (str. 65).
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N§zov | Popis Def.
0, 001
10000,000
. Lasov§ kongtant a i ntegral nej zl ogk
RRTI2[1658] | "0V anci iziom sy aite] [1129K (str. 695). e ¥ ¥lL.0000's
0, 0001
1000,0000 s
IMi ni m&81 n
gela_n§ Minim_§|n§1 frekvencia ktor ¥ nadob1/4daOOOHZ
frekvencia dynamicklch stavoch. '
[1231]
0, 00 Min.P r i rever z8ci.i gel ang8 frekvencia priamo
frekvencia [110] [z 8 por n¥% hodnotu al ebo naopak.
Zdroj predk. [Nastavenie predkorekci e r T chl ost i ako deri v§ciG. d
rTch. [1sl %4§gi na zn2genie regulalnej odchT]l >l adn
Gi adny
Zo gel .
IRC1
IRC2
ARC
IRC1-IRC2
ARCmaster ARCmaster pr-8ERg@modulut 2 RM
r[)c%l‘r’lg'h_pre[dkl'DolaNovac2 koeficient pre predkor eki{100
-50, 00 0
REG. MAX. NAP. (RMN)
Skupina parametrov | 2slo [473]
Nastavenie regul 8tora maxim8lneho nap?tia, potrebn®ho
frekvenciou (oblasS znigovania toku). RMN sl %gi na pr.i
aby mohol mot or pracovasS n aFrekveneik matonac[4] §(strh44)v.y gP e hH8 ak @z
maxi m§l ny dosiahnut eOnl moment motor a.
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R EMVEKTOR RIABENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)
N8§zov | Popis Def.
Odbudzovanie . . . .
[109] Zapnutie mognosti odbudzovania mot|Zapnut
Zapnut ® I,_inno_sé motora nad nomin8lnou frekvenci
oslabovaniu momentu motora.
Vypnut ® Mot or bude pracovaS |l en do nomin§l nej f
vypnut |l .
RMN. tImenieKogfic!ent tl menia regull§tora maxi100
[474] zrl chli odozva rlchlosti/polohy zal”
0, 10 6 3,
RMN. dynamikaDypamika regul§tqr_§1 ma xfi m&k vnerlon 050 Hz
[476] priepustnost. Vyggia hodnota znam”
0, 05 RMT.
dynamika [456]
[ngenl nap(,SeIan@ ohrani|l enie nap?2tia pri o0db|94%
Hodnota je percentu8lna | asS z maxi m8l ng
50 % 6 1093 ag 97 %. Pr2lig n2zke hodnoty ved¥%
vli konu. Pri vysokej hodnote mtge byS poif
{:2;33]Iter Lasov8 kongtanta filtra nap@tia pr|0003s
0,000 s dPom&ha utl mi S regulalnl gum a kmity sp?s
Mi n. i ndMi ni m81l na induklnossS motor a. S| %0,000000 H
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N§zov | Popis
[1189] obmedzenie pr%du vo veOmi vysokIch
0, 000000
10,000000 H
IMaxim. skiz|Maxi m§1| na frekye_ncia skl zu. S| Ygi 0.00 Hz
[1611] rl chl osti a veOmi vysok® momenty. '
0, 00 Hz
Hz
REG. MOMENTU
Skupina parametrov | 2slo [477]
Nastavenie regul 8cie momentu, r8mp, ohranilen? a predk
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EMEKTOR.RIABENIE \ REG. MOMENTU
N§zov | Popis Def.
= Las n8behu 2z nul dNen® moment HO5H o«drn4d)t .u P I
ampa ; X . . X
mom. [838] zmenami momentu e mogn®_zm|ern|S 10,010 s
rampa ale degraduje dynami ku regul 8¢
0, 000 s &
s
R Las kl esani a mo midomt moment [10%l]d r{str.t 4%) na nulu.
ampa v . ) .
mom. [839] Pl ynul I mi zmenami mome_ntu j e mpgn® 70,010 s
dl hg8 rampa ale degraduje dynami ku r g
0, 000 s &
s
Regim r§rrNastavenie splsobu uplatnenia r8mp nRegi
[1052]
Regim 1 Zvy'govanie a zni govani e moment u sa t11}
znamienka.
Regim 2 Zvy'govanie a znigovanie momentu sa t1Ikfdg
znamienka.
ra%r::ggja[llgzr]eg' Dynami ka r egul &ftroerkav emnolmme® tpu§ s mo pr i e|0,00 Hz
0, 00 &P.
dynamika [447]
Poliato|l nHodnota moment u, upl atnens§ okamgiteoo%
moment [1194] per cent u8l nMax. imontent M{481] (str. 54). '
0,0 % o6 1
Predkor . Prgdkgrekcia_momentu z kan_§|a gelan@vypn
mom. [1526] zvligi S dynamick¥ odozvu pri mo ment o\
Vypnut 8§ | Zapnut §
Dolad. predk.DpIaNovapZ koeficient pre pre_dkorel«OOOO
mom. [1653] richlosti * moment zotrvalnost.i '
-100, 000 @
Filt. predkor. |Filter predkorekcig momentu - | asov § kongtant a fiIOOmS
mom. [1654] rlichlosti). '
0,0 ms 0
ms
OTV. VEKTOR
Skupina parametrov | 2slo [468] 5 N
Nastavenie parametrov pozorovateOa rlchlosti pre otvor
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EMEKTOR.RIABENIE\ OTV. VEKTOR
N§zov Popis Def.
Timenie adap.[Koef i cient tl menia regul 8 ora adapt 8cill0
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[470]

0,1 & 3,

Elgg]n adDynamika regul 8tora adapt8ci e matematiﬁg
1 Hz 06 3

Koef.vyhyb OHz Ko ef i ci ent vyhT_bania nulo_vej frekvenci100
[1184] zmenu statorovej frekvencie. Hodnot a 1|
0,50 o6 1

POLOHOVANIE

Skupina parametrov | 2slo [832]

Parametre urlen® pre jednoduch® jednoosov® syst®my r

Polohov® riadenie je moypnadenal[8Bn@Ss59% ar #met mamt aveni e p
riadenia je potrebn® naZdraowji.S ellr.o j(ptroghép haynsefj & tipSoBigjovhdyz b u
polohy [1141] (str. 59), hranice polohy Mi n. gel . p(stli BhaaMax113JE] . peEth.bdha [ 114
pr2padne k al zdpojk8libripalohy[d144p (sty. 69).

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EMEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE

N§zov | Popis Def.
ESPZL?]L. P P zlogka Pl regul 8tora polohy. 100,00
0,00 o6 204
ESP%O]L' "I zliogka PI regulS§tora polohy. 0,000000
0, 000000
5,000000
Jednotka polohyVTbgr jednotky pol ohovani a. NaStaVot§Iky
[1540] v tlchto jednotk8ch. ’
ot 8l ky [dRozsah 1 ot8l ky je <0,1).
stupne [ARozsah 1 ot8&8|ky je <O0A,360A).
metre [m] Rozsah 1 DOrt8H & yotj (stk 47)m).8 8 9]

Regi my

polohovania

[1151]

i1 Ot§||<'Polohoyanie v r8§mci 1 ot8]ky, t.j. kagd
"lignoruje sa polet cellch ot§8]| ok.

i val ka Regim val ky nepovol 2 niektor® mognost.

synchroni z8ci u.

i Povol iPri pol ohovan2 v r 8mci ot 8| EB2-Mip.dimitopbléhy (sty.
polohy 35) a E63-Max. limit polohy (str. 35).

Pri pol ohovan2 sa poug?2va PRRUtynrpgl (stB 65pa

IolohP+P| rRR.tImenie[449] (str.65) sl %gi a na nastavenie.rvegul
polony Parameter RPOL . | z | dqs¢.l68 [sla5 2B ]ge nastavi S do
Smer synch.Nastaveni e smeru synchr oRe &iSneyi e pm

[1630] g [1151] (str.68) j e "1 ot §| Car . FISTN € P Moba smery
Oba smery Poloha sa dosynchronizuje OubovoOnim (kr
Kl adnl s nPoloha sa dosynchonizuje iba v kladom smere.

Z8pornl sPoloha sa dosynchonizuje iba v z&pornom
Vypnut § Synchroni z8cia polohy je vypnut§8, po poV
Shliftl::[illléls] RTchlosS zmeny shiftu. 0,20 Hz
0, 00 Hz

Hz

Rich. RTchlosS zmeny shiftu valky 0,20 Hz
shi ftu vdg i ' '

0, 00 Hz
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N§zov | Popis
Hz
: Posun polohy v r 8mci ot 8| ky, napr .
Shift ot. [1649] dang8 par dedmotka polohy [1540] (str. 68). 0,0000 ot
-1, 0000
1,0000 ot
. Posun polohy val ky. Jednot Kednotkagdolohly
Shi ft va![1540] (str. 68). 0,0000 ot
-1, 0000
1,0000 ot
Zosil neni . .
[1652] Zosilnenie val ky. 1,00
0, 00 6 10
Nastav limit 1|Nast avenie aktuS8lnnej pol ohy ako hr
pol. [1660] ot 81 ky.
Nastav limit 2|Nast avenie aktuS8lnej pol ohy ako hr
pol. [1661] ot 81 ky
-1'34%2 3. 7M-11
Skupina parametrov | 2slo [1694]
Nastavenie prevodov®ho pomeru master sn2mal a, i
IRC2.
MENU \NASTAVENIE\R| ADENI E A R EWEKTOR QRIABENIE \ POLOHOVANIE\MASTER SN&MAL
Ng§zov [ Popis Def.
Zuby na vstupe [Pol et Zzubov na vstupe prevodovky
master prev. (Men) MASTER motor a. V starg2ch verzi 8chil
[1624] prevodov®ho pomeru master?"”
1 6 65535
Zuby na Pol et zubov na vistupe prevodovky
mast er prdgMASTER technol -gie. V starg2zch verfll
[1532] prevodov®ho pomeru master?"”
1 6 65535
Flrgg/(c))]dprev. master Visledn® prevodov® | 2slo prevodovky10000
0, 0100 o 1
+1 )" 2<#)Y! 0/ ,1 (9
Skupina parametrov | 2slo [1549]
Parametre pre kalibr8ciu polohy.
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REMVEKTOR®IABENIE\KALI BRCCI A POLOHY
N8§zov | Popis Def.
Kal i br 8ci-8ERVO RM|
Ty p kal Kal i br8§cia FREM
polohy [1236] | Reset shiftu
offsetov
y__Kalibrp, open kal i b rSERVOARMSSERVO sa skalibRjbina 0
SERVO rebehne al i b rSERVIOaRMSSERV® sa skalibiij®ina 0.
Y Kal iiPrebehne kalibr8cia v Robomt[1636]z étr.il8® doslpovedald
FREM Kalibr. poloha [834] (str. 70).
Y Reset Shift ot. [1649] (str. 69) sa resetuje.
Y Reset . .
val Ky Shi ft v a(ktr 69)saresetdjd.
y Reset Vget ky offsety sa resetuj Y.
Zdroj kalibr.[Nast aveni e zdroj a kalib|Giadny
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N§zov | Popis
polohy [1144] prednastav?2 na hkalbn potoha [8p4%
(str. 70).
Pozri voOby¥dpajaméthdss. 5@ pu [ 986]
Hodnot a, n a ktor* sa na
Kalibr.  poloha |polohy Zdroj kal_ibr. polohy [1144] (str. 69). Jednotka0 0000 ot
[834] pol ohy j e dan §edngtka rpalahe [154@)
(str. 68).
(E))OIH?)IrnTI' Li mity pol odbegnotkaPolohys[i540] dqstt. 68)aRe gi my pol oho
(str. 68).
polohy
£0%#) <, . ! +1 )" 2<#) !
Skupina parametrov | 2sl o [833]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja kalibr8cie polohy.
MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A REWEKTOR.QRIABENIE\KALI BRCCI A \BEREGCHYLNA KALI BRCCI A
N§zov | Popis Def.
Kal i br 8ci|Sign§gl I§torT sa vyhodnocuje i m 184]
[1145] M2 ge byS vybranl buN | 2selnl si grnvstupy
Signal
ESaS]IIbr§C'Podmienky pre zapnhutie kalibr8ci g
Pozri voObBi p8ramevs@ulBy [ 184]
r}fgglk?;sﬁgpodmienky pre deaktiv8ciu kalibr §

Pozri voObBi p8ramevs@ulBy [ 184]

OFFSETY A SHIFTY
Skupina parametrov | 2slo [913]

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A REWEKTOR.QRIABENIE\KALI BRCCI| A \PBEASETN A SHIFTY

N8zov [ | D] Popis Def.
Offset polohy 32b high [1528] Of fset pre kalibrovani e p ¢0x00000000
O0x00000000 &6 OxFI
Offset polohy 32b low [911] Of fset pre kalibrovanie dexOOOOOOOO
O0Ox00000000 & OxFI
VylistiS offsety |

ZASTAVOVANIE
Skupina parametrov

| 2 s [ 1215]
Parametre pre STOP vekt

o]
orov®ho riadeni a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWEKTOR.QRIABRENIE \ ZASTAVOVANIE

N8zov Popis Def.
Typ stopu|Typ zastavovania meni | a. Ramp a na n |Rampa do
[836] richlosti na 0O, dobeh nulovlim momentof0

Rampado0 Mot or dobehne po prednastavene] rampe ag n
Skok do 0 Mot or zastane za naj kratg?2 | as ako je to m
rlrlwcl:mler?tVI Meni| okamgite vypne nap8janie motora, bez

) $%. 4) &) +<#) !
Skupina parametrov | 2slo [1499]
Parametre identifik8cie vektorov®ho riadenia.
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MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REMWEKTOR QRIARENIE\I DENTI FI KCCI A

N§zov Popis Def.

_Onllne . .[Spustenie online identifik8cie pre vy

i denti fi . .

[993] Ng§vod na nastavenie vektorov®ho riaden

I Odpor

Rr

[  Odpor

Rs

I Vz§j

i ndukl] no

[ Rozpty

sigmals

I Mo n

zotrvaln

L Zapne ukladanie visledkov online identif

I Uk I 4 a : < = .

parametrov op®tovnom gtarte poug vaS ulogen® parame
nastaS situ8cia ge bude nutn® meni | manu

J Tepeln§8§ adapt cia par amet r o Veplota ETO {869] (sto 2417

I TIEXternej Tepel nej Ochrany. Pre sprs8vnu |

adapt 8§ci|l i ne8rnou charakteristikou. Koef i ci ekoef tepls
adapt 8§ci 6tr.fi71. 235]

Stav

i denti filDi agnostika priebehu identifik8cie par

|£994]'

I Gt2tkolParametre motora boli odhadnut ® zo g¢gt?2tk

! .OfParametre mot ora boli identifikovan® Off

Il denti fi

I OnlineOdpor rotora bol identifikovanT.

[ OnlinelOdpor statora bol identifikovanT.

[ OnlineVzg&jomng induklnosS bola identifikovangt.

I . OnRozptyl i nduklnosS bola identifikovantg.

Lssigma

[ OnlineMoment zotrvalnosti bol identifikovanT'.

[ Mag. clMagnetizaln8 charakteristika bola identif

Chyba

i denti fi

l[1093]

[ Rs Parameter je mimo dovolenlch tanovenlc

rozsah nastavenl alebo nepripojenl mot or .

i Rr Parameter je mimo dovolenlch tanovenlc

rozsah nastavenl alebo nepripojenl mot or .

i L m Parameter je mimo dovolenlch tanovenlc

rozsah nastavenl alebo nepripojenl mot or .

i Lss Parameter je mimo dovolenlch tanovenlc

rozsah nastavenl alebo nepripojenl mot or .

[ Tr = 0

i Tr Parameter je mimo dovolenich stanovenic

rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.

i TinLas potrebnl na identifik8ciu vyprgal N

vyprgal [prev8dzkov® podmi enky.

i RT clRTchlosS potrebn§ na identifik§ciu nebol

nedosi ahlz§8§Sage.

i Vysok§ldentifik§cia neprebehl a Yspedgne z dtvo
motor.
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RIADENIE UDC

Skupina parametrov | 2slo [1594]

Parametre pre redgimy udrgania nap?tia Udc, kinetick® z
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EVEKTOR.RIABENIE \ RIADENIE UDC

N§zov Popis Def.
Riadenie DC|Spr8vanie sa pri vysokom alebo ve(v)mi~
nap. [1593] snag?2 zabrg8ni S podp?2tiu DC, dynamickl
[ Kinetick® z8lohovanie | I DynamickIl dobeh
P zl ogk
[1595] Il nverzn8 hodnota (1/P) P regul 8tora D50V
1 V 0 15
f’;(?g]l na(3e|an® nap2tie regul 8t ora kinetick®hof450,0V
Podp®ti & iapitolu3iPodpat i fHepd O Trobk
Prep2tie ozri ap!tou3. odp t!ee,(str.pl)pp Q_a typu vliro u.

2Pozrikapitolu3.1Podp2at i eg(strad)epdOa typu vIirobku.
Gel . na a s . 1000,0
[1635] Gel an® nap?2tie regul 8tor a dynamlck®hov
Podp®ti &y ikapitolu3iPodp?t | #epd O Trobk
Prep?tie ozri ap!tou3. odp t!ee,(str.m)pp Qa typu viro u.
2Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strp)ppdOa typu vIirobku.
£E0%#) <,8 6%+48 0! 28
Skupina parametrov |2slo [1203]
Gpeci 8l ne parametre vektorov®ho riadeni a. S| g pre gp
MENU \NASTAVENIE\R| ADENI E A REVEKNIOR®IABENIE\GPECI CL. VEKT. PAR.

N8§zov | Popis Def.
Gpec. vek|Gpeci &8l ne voOby pre vekt . riadeni
[1642] z8kazn2ckych aplik8ci 8ch.

i bez 0meypne ob_medzenle pre vektor, nedosi ahn
rlchl osti

oy ni RARVYPne spwji indlupamtrie reg. rlchlosti, nai

yp ku aktu8§l nemu obmedzeniu momentu.

[ RR pougilPougije sa statorovs§ frekvencia pre reg

[ Nul ovl (Pol as predstihu brzdy sa aplikuje nul oy

brzdy prepadnutie bremena!

i Ma x pr PougNMg xei m. pr Ydstr.G6) na rézdid dd Ma x i m. pr Ystt. 76) pri

VAM ot v. ff rekvencie bl 2zke nul Riadgnie motcraJ4alyl (sw.68)." r €

i Ma x pr YPougmare. pr %d (s8..72) harr@zdidl od Ma x i m. p r Ystr. 78).pri

VAM ot v. ff rekvencie bl 2zke nul Riadenie motcraJ4aly (sw.68)." r €
Odstup vistupu rampy (gel ang rchhIos

glstrup rarrnr%ycogpr%du al ebo momentu. T8to mognossS mla'go

' vGpec. vekt. (srhn@d2by [ 1642]

0,01 Max.

frekvencia [111]

|Max. pr¥%d |[Maxi m&l ny pr¥%d na vistupe menila v 02,10
Magnet . _

0 (Ink X 1,75)° ®Hodnota z8vis2 od vlIikonovej rady meni |

OTV. VEKTOR

Skupina parametrov | 2slo [1547]

Gpeci 8l ne nastavenie pre otvoren® (bezsn2malov®) riade

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REMWEKTOR®IABRENIE\GPECI CL. VEIOTV.VERTOR.
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N§zov [ Popis
RTchl osS RTchlosS Rs identifikgcie. Mo gn{, 59
i denti fi k8cll '
0,01 6 100,
[Mot. min. frek. Rs|Mi ni m8l na frekvenci a proi ktore]lOOHz
ident. [1206] motorickom regi me, pri spl nenz (¢
0, 00 Hz & 2
Gen. min. frek. Rs|Mi ni m8l na frekvenci a proi ktore]lSOHz
ident. [1208] gener 8torickom regime, pri splng”
0, 00 Hz & 2
IMot. max. frek. Rs|Maxi m8l na frekvencia ©pri ktorej35o|_|Z
ident. [1202] motorickom regi me, pri spl nenz (¢
IMot. min. frek. Rs ident.
[1206] 8 20, 00
Gen. max. frek. Rs|Maxi m8l na frekvencia ©pri ktorej500HZ
ident. [1251] gener 8torickom regi me, proi pl ng”
IMot. min. frek. Rs ident.
[1206] 8 20, 00
RTchlosS identifik8cie Rs v gen
Gen ‘Tchifetatzvne oproti zosilneRTahlw
) : identifik8c@tre73)[.12W1]pr2pade g e 10,00
ident. [1207] ; h
gener 8torickom regime potrebn®
0.00.
0,00 6 10,0
[Min. moment Rs ident. IMi ni m81 ny mo me nt pr e aktiv§ciu015
[1216] ng§sobok noming8l neho momentu Mn. '
0,00 6 10,0
RTchlosS RTchlosS Rr identifik©8cie. Mognloo
i denti fik8c|l '
0,01 6 100,
IMin. moment Rr ident. [Mi ni m81 ny moment pre aktiv8ciu [055
[1228] nomi n8§l neho momentu Mn. '
0,00 6 10,0
[Min. frek. Rr ident. Mi ni m8I na frekvencia pri ktoreleOHZ
[1226] spl nen2 ostatnlch podmienok. '
0, 0 Hz © 50
Max. frek. Rr ident. Maxi m8l na frekvencia pri ktorejloooHZ
[1229] spl nen2 ostatnlch podmi enok. '
[Min. frek. Rr ident.
[1226] 8 500, O
RTchlosS identifik8cie Rr v gen
Gen rTchlorelatzvne oproti zosilneRiaohlw
' identifik8c(stre73)[.12%5]pr2pade g e |1,00
[1227] ; =
gener §torickom regime potrebn®
0.00.
0,00 6 10,0
Akcia pri nestabilite Akci a pri dl hgej , podozrivej ow?rnlng 9
VAM otv. [1250] otvorenom vektorovom riaden? AM'Egrzrcnha
Gi adna Gi adna akcia sa nevykong§g.
Porucha Po wupllLyarsutd’o poruchy pr(st(.ﬁ(@saw)agmérlhjeipbrecha
E51-Chyba nadrade(th®h sl uliek
Po wupllLyansutdo varovani al/r eset(str. 7d)rsa resetad
Reset pozormodel rTchl osti a identifikovan® par g
naNal e]
Warning Po wupllyarsutd’o varovani a/r es e (st 74) saivygenerge
varovanie W64-Chyba nadrade(@th 8@h sl ul i ek
\Warning a potomPo upllLyarsutd?o varovani al/ r es e {su 74 saivygenerge
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N§zov [ Popis
porucha sa varovanie W64-Chyba nadr aderstr.3®) ,s Ipwltioenk p o
Las do poruchy pr ist. @4 satvygénerlje porechal E512Ghyba
nadradenl cktr.35)l ul i ek

Las Las do vygenerovania r es e tWbs4-GChyba
varovania/resetu pri nadradenl cH{str.82)ulpireik dl hgej, pod({20s
nestabilite [1284] nulovej frekvencie.

0,0 s &6 30,

Las do vygener &¥leriyd ap mrawa hayd e (sir.
35) pri dl hgej, podozrivej oper|l0s
otvoren® vektorov® riadenie AM.

Las do por
nestabilite [1285]

0,0 s &6 30,

7.5.4 RAMPY FREKVENCIE
Skupina parametrov | 2slo [106] B
Nastavenie | asov rozbehu / dobehu a ohranilen2 vIstupn

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A R ERAMRYGFREKNENCIE

N§zov Popis Def.
IMin.
frekvencia Mi ni mg§l na frekvenci a. 0,00 Hz
[110]
b 00 MiXMinim§Inou frekvenciou je mogn® definovas§
frékvencia e nadraden8 nad vget kIl mi sp!sobmi zad§8va
5 16 | erpadl o kIl es|
[111] rIchIpsS pod ktor./4 nem:ge | p
mazanie a chladenie | o0og2sk a upch8vok.
[Max.
frekvencia Maxi m8l na frekvenci a. 50,00 Hz
[111]
0, 00 HMaxi m&8l nou frekvenciou je mogn® definovas$s
500,00 Hz i e nadraden8 nad vgetkIimi sp!sobmi zad§va
;I;ZE.[log?mpyNastavenie splsobu zad8vania paranDodr g2z |
Pre nastavenie strmost.i reémp salapl atozibe |
Dodr g2 |(str.74),Las r ozbehustr.Z4)[adddb8hy (Las dobehu(std 75] 1L &
dobehu2[120] (str.75) ) [ s] pre jednotliv® ¥seky.
Pre nastavenie strmost.i rgémp sa Skioh etbd i[124]
Dodr g2 |(str. 74), Sklon rozb. 2 [126] (str. 75)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127] (str. 75), Sklon
dobeh. 2[129] (str.75) ) [ Hz/s] pre jednotliv® YWseky.

ROZBEH F
Skupina parametrov | 2slo [108]
Nastavenie r8mp frekvencie pre rozbeh. |l de vlIiastne o o

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R ERAMRYFREKANENCIE \ ROZBEH F

N8zov [ I Popis Def.
Las rozbeh|Las rozbehu pre prvl Ysek rampy fr [1500s
0,00 s & 3PrvIi YWsek rampy r ozb e hZlomjorbeha[d17]0(stH74). d o
Las rozbeh|Las rozbehu pre druhl Ysek rampy f|15,00s

O 00 s & 3 Druhl %sek rampy r o Zldverbzbehy [¥7] osir. 74) alal hodnoty
' parametra Max. frekvencia [111] (str. 74).

Zlom rozbehu [117] |Z1 om rozbehu pre prvl Yisek rampy ng'OO
0, 00 Max/JAk m& byS rampa jednoduch8 (nezal omeri
frekvencia [111] maxi m8l nu hodnot u.

Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom(5,000
Sklonrozb. 1 [124] |\ benu [117] (str. 74). Hzs
0, 001 Hz|ZrTchlenie rampy frekvencie v prvom s
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N§zov [ Popis | Def.
30000,000 Hz/s

Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117] (str. 74) nal5,000
frekvenciu Max. frekvencia [111] (str. 74). Hz/s

Sklon rozb. 2 [126]

0, 001 Hz

30000,000 Hz/s Zrl chlenie rampy frekvencie v druhom Y%

DOBEH F
Skupina parametrov | 2slo [115]
Nastavenie r8mp frekvencie pre dobeh. I de vlIiastne o ob

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R ERAVPRYGFREKNENCIE \ DOBEH F

N§zov Popis Def.
|["1f9]5 dObLas dobehu pre prvl Ysek rampy frekvel500s
0, 00 S = . )

300000 s Prvl Ysek rampy doZiomdabehy[€21]ostr. 76)daOHa.t y

|["12ao]5 dObLas dobehu pre druhl wWsek rampy fr ekV1500s
0, 00 dDr uhl Yasek rampy do bVexh frekvgneia [1ld] ($tro h adot hgdnoty
3000,00 s parametra Zlom dobehu [121] (str. 75).

Zlom dobehu : 50,00
[121] Zlom dobehu rampy frekvencie. Hy

0, 00 MaxJ[Ak m8&8 byS rampa jednoduch8 (nezal omeng§)
frekvencia [111] [hodnotu.
Sklon dobeh. 1
[127]

5,000
Hz/s

Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121] (str. 75) do nuly.

0, 001 H
30000,000 Hz/s
Sklon dobeh. 2 |Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111] (str. 74) nal5,000
[129] frekvenciu Zlom dobehu [121] (str. 75). Hz/s

Jedn8 sa o spomalenie rampy frekvencie v

0, 001 H

30000,000|_|Z/S\]edn§ sa o spomalenie rampy frekvencie v

Nastavenie zrTchlenia dobehu voli na
K-kontra[807] [gel an8 frekvencia m8 opaln® znami en K100,0%
KONTRA).
pgenie ovl &d

0,1 % 0

Funkcia KONTRA sl %gi na zl
% ]

e
geriavoch alebo v dopravnlch prostriedko
kinetick¥% energiu prostredn2ctvom brzdn®Hh

SKRIVKA

Skupina parametrov | sl o [872]

Nastavenie spltsobu zaoblenia profilu frekvencie do tva
S| Yagi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejg?2 cho
traklnlTch a geriavovich aplik8cich.

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R ERAMBRYFREKNENCIE \ S-KRIVKA

N8zov Popis Def.
Regi m - . y - -

krivky [874] Zapnutie [/ vypnutkivkyy a voOba regi mu S

I Zapn{Zapnutie zaoblenia rampovich funkci?2. TE&t
krivky regi me&mii vky v jednotlivlich kvadrantoch poh
i -8ivkal . . : . .

rozbeh + Zapnutie |/ vypnutie S krivky pri rozbiehan
i -8ivkal . . . . -
dobeh + Zapnutie |/ vypnutie S krivky pri spomaOova
i -BivkaZzapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehan
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N§zov Popis
rozbeh -
I -I8ivkal . . _ _ -
dobeh - Zapnutie [/ wvypnutie S krivky pri spomaOovVva
[  Rozd . . ]
S RozdelenieS-kr i vky na dva samostatn® S Yseky ak
i Vv Zavolenie 5x vyggej necitlivosti na zmeny -
necitlyi0'01 % z Fnom. Neci tl i vos-srizvaibek pajl upha €4
gel anej frekvencie (napr. Al Nx).
Eri:/k;/[\é%]s'NastaveniekrivostiS-kr ivky. Jedn8 sa o mieru z3gl00,0%
Pri krivost:i rovnej 100% sa polas behu rar
1,0 % (stredeS-krivky line8rny Wsek s dOgkou trvani a
% rampa |line8rna. POZOR! Pri 100% krivost.i
dvojn8sobok | asu, za ktorl by ju dosiahl a
755 MAXI MCLNY PRHPD A NAP TIE
Skupina parametrov | 2slo [1211] y
Hodnota obmedzenia pr%“du a nap?tia na vlIistupe meni| a.
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REMAXICMGIANY PRHD A NAP TIE
N§zov Popis Def.
ma[S)jlm. Maxi m&§l ny pr¥%d na vistupe menila v m{510A
Horn8 hranica pr%du motora v motorickej p
Y netriadenz, alebo v skal 8rnom riaden?2 poki aReag.
[3551960 Xmax.pr1/4dL(str.[63)52\4~ motorickom regi me. Pri n8§
1,75)0 NK mtge pr%d na vistupe menila prekrolisS kr
’ momentu zotrvalnosti z8Sage, [Bllestry62)zaSagen
®Hodnota z8vis?2 od vlikonovej rady menil a. H
1 i ~
gigﬁ@m' Maxi m8l ny pr%d na vIistupe menila v g{(510A
Horn8 hranica pr%du motora v gener8toricke
v a netriadenz, alebo v skal 8rnom riaden?2 poki aReg.
[3551960 Xmax.pr1/4d(str.ﬁ2$52]~gener§torickom regime. Pri
175)° Ami ge pr®d na vistupe menila prekroli$ kr
’ momentu zotrvalnosti z8Sage, miery zaSagen
®°Hodnota z8vis?2 od vlikonovej rady menil a. H
[Maxim. B
napa@ti Maxi m§l ne ohranilenie nap?tia na vI s|l750%
[495]
V. U/F regime riadenia sa obmedzuje nap?ti g
regi me ohraniluje nap?tie na vistupe regul
5, 0 nomi n8l neho ndlpptitaemmbsimd)a. [ B®]znamen§, g
200,0 % DC medz-obvode dostatok nap?tia, je mogn® do
meni | 400V, a motor 230V, nastaven2zm toht
zvligenie vikonu motora a |innosS s nomin§8l
1 1 ~ ~
mgg;rqi;nsgc]j'MaximMny dovolenl modul alnl index n{l075%
0 0 Urluje maximsiny mognl modul alnl index. T
13’00(y it T m aj vyggie harmonick® napdtia a pr%du
R nap2tia. Je mogn® kombinovaSMaxivms ok & ubth Gk
756 NAFCZOVANI E
Skupina parametrov | 2slo [373] N
Parametre regimu naf8zovania menila na roztol|lenl motor
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A RENMARECZOWANI E
N§zov Popis Def.
Naf 8§zovfZapnutie regimu naf8zovania menila nalVypn
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N§zov Popis Def.

[374] spatnej vadazby ot 8] ok. Pri uzavretom v
sp2tn8 va&azba od | RC) sa naf8zovanie vy
tohto parametra.

Funkcia | etm®ho gtartu do roztolen®ho mot
Vypnut @ ul ovej frekvencie. Ak by v tomto regi me
m: ge vzni kn%ES-Nearpu(@fis)" dlebo " E4-Pr e p Astr.i3®)".

Pri kagdom gtarte sa vykon§& hOadanie rlc
ZrTchleTento regim je vhodnlT na pohony zariadenj

dopravnlch prostriedkov.

Pri kagdom gtarte sa vykon8 detekcia smer
Nor m8I nrl chl osti rotora a naf 8§zovan2zm na rozt ol
zariaden? s vysoklm momentom zotrvalnost.
|["3?5]5 "Doba hOadania frekvencie pol as procesylb5s
0 1 s 6Ovplvauje rTchlosS ale aj presnosS n§jde

za n8sledok, ¢ge frekvencia bude maS veOk¥%

Urluje hodnotu pr%du pre detekciu sme
roztol en®ho motora ako n8skédohketmagmpesthll,000

Pomer Inaf/l0
[778]

45).

Pri vysokom vyhOad8vacom pr¥%de je zarul en
0, 100 ©OH6vyvzjan§g aj val gia brzdng8 sil a. Spr8vna |

brzden2m a nepresnou detekciou frekvencie

757 REGUL. NAP TI A (RN)

Skupina parametrov | 2slo [747]

Parametre regul 8tora nap@tia (RN), ktorlT Vv sebe zahl|
regul 8t or DYNAMI CKEHO DOBEHU.

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A RERGRGWICI ANAP TI A (RN)

N8zov Popis Def.
Zapnutie regul 8tora kinetick®ho z8I olf
i ednosmernom medziobvode zni govan2m v
gel anej ReferehciaoKZ §753] (str. 77), aby pohon nevypadol do poruchy a

Kinet. neprerugil chod

?K%l[?Zs?OVESI%gi na preklenutie krs&8tkodobTch vaVypn
vozidl 8ch ale aj pri | erpadl 8ch a
dostatol nl mo ment zotrvalnosti na hr
vyug2va na dob2janie jednosmern®ho me

Vypnut ® Neakt2vny regul 8tor kinetick®ho z8l ohovan
Zapnut ®[Kinetick® z8l ohovanie je zapnut ®.
Referencia KZ

Gel an® nap@tie regul 8tora kinetick®hol|450,0V

[753]
Hodnot a nap2tia jednosmern®ho medzi obvod
dp2ti@®@ 8l ohovanie a ktor¥% RKZ udrguje polas vip
Prep®t i gPozrikapitolu3.1Podpat i eg(strad)epdOa typu virobku.

2Pozrikapitolu3.1Podpat i ee(strid)epdOa typu virobku.

[IMagn. tok priKoeficienF zn2 genia magnetick®ho toku060

KZ [1178] z8l ohovani a. '
k®ho z8l ohovan

0 30 & jangean toku pol as ki c
’ hodnote koeficientu 1 ok zost8va na s
i ck®ho dobe

net i
00 t

Zapnhnuti e regul 8tora dynam

j ednosmernom medzi obvode zvygovan2m v
tak aby udr gal
al e

d

0

gel anej RbferehciaoDD §754] (str. 78)

Dynam dobehPougzva sa pri brzden?2 bo zastavov

(DD)[7.49] i e k dispozzci.i brzdnl odporn?2k. ML gVypn
brzdenia (BO, brzdenie t kom). Treba
nespr8vnom nastaven? a prebytku ener g
dobehovej rampy pri STOPE ag do nek

maxi m8l nu hodnot u.
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N§zov Popis | Def.
Vypnutl [Vypnutl regul 8t or dynami ck®ho dobehu.
Zapnutl [Dynamickl dobeh je zapnutl.
Zapnwuztril[Dynami ckT dobeh je zapnutl a je dovolen®
{F;eSZe]renma DDGeIan® nap2tie regul 8t ora dynami ck®h o0|650,0V

Hodnota nap@dtia jednosmern®ho medziobvod
Podp®ti@obeh a ktor88 je regul 8torom dynami ck®ho
PrepZatielPozrlkapltqu31Podpat|ee(strp14)pp®l0 typu vlrobk .
2Pozrikapitolu3.1Podp2t i ee(strad)epd O typu virobku.
[P751]Zlongodnota zosil nenia proporcion8l nej z 110,500
L2m vyggia zéoldagn®Na PTm je valgie tl me
~ medzi obvodu proi skokovlichz| pigp&e8cRiN sPar i n g
0, 000 © . ; . . . )
zosilnenie a pri rlchlej vyggi e, aby RN 1
vgdy konzultovaS s pracovn2kmi servisu V(
{752]Z|Ongodn0ta zosilnenia integralnej zl ogkyl0,100
0 001 6Ur!uje dynami ku vyregulovania nap2tia D
' odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovn?2Kkmi
B5O]Zlongodnota zosilnenia derival nnej | asovejl0200
L2m va]gia jzd olgkdnoRNe, DT m je regul §cia I
nap2tia medziobvodu. Pri ng8hlych viIpadkod
0, 000 6| e pougitie derivalnej zlogky nevyhnut n®.
kmity regul 8ci e. Zmenu tohto parametr a
servisu VONSCH s.r.o.
TImenie RNIZosil neni e tl mi acej vadzby regul§toreoooo
[1057] frekvencie. '
0. 000 Pri hodnote 0O s je tlmiaci sign8l odpojen
1000,000
Frek. vyp. RNDoln® ohranil|l enie p8sma frekvenci? v [10,0Hz
[1056]
0,0 Pri mallTch rTchlostiach je generovanie m
Frekvencia .
frekvenciu rotor a, pod ktorou sa RN vyp2n
motora [4]
758 BRZDNRh MODUL
Skupina parametrov | 2slo [376]
Parametre pre nastavenie |innosti brzdn®ho modul u.
Brzdnl modul ( BM) sl wgi na marenie prebytolnej energi
alebo vyp2nan? (o budzovanz) jednof8zovich a inlch i
pripojenie brzdn®ho odporn2ka (B&)onrtakutl KBn sva® psv rsk ya
ni ektor!l BI' N vst upZdrajeesetu[764] @tk 50) REBEEDH 0 E x t Edrope). pgueshyu c h a
[225] (str. 116).
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REBRZINH AMODUL
N8zov Popis Def.
N Zapnutie |linnosti Brzdn®ho modul u (H
Brzdnl BM sl %gi na prenos energi e, ktor 8 Sy nu
(BM) [346] spdS do menil a. Spr8vna funkcia je yp
meni|la BR a + je pripojenl vIikonovl
VypnutlT Brzdnl modul je vypnutl.
Zapnutl [BrzdnlT modul je zapnutl a pracuje ak m§ |
Zapnutl [BrzdnT modul je zapnutl |l en keN menil| gel
Er?%' nap. BMPracovn® nap&tie brzdn®ho modul u. 685,0 V
Podp2ti éPr i pr2lig vysoklch hodnot&ch tohto p &4
Prep®tiePrep?a(tia3is) " PravdepodobnossS, ge Vv prvej
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N§zov Popis Def.
vyggia ak je pougitl BO mengieho vIikonu.
Pozrikapitolu3.1Podp?2t i ee(strad#)ppdOh typu virobku.
2Pozri kapitolu3.1Podp2t i ee(stra#)ppdOh typu virobku.

HySter®ZHyster®zna hranica riadenia brzdn®hqgll3V
[1645]
0,01 V &
Nastavenie zdroja blokovania |innost
Blokovanie BM [Tepel nl kont akt chr 8ni BO pred pog
[1204] vybraS BINx, na ktorl je tento kont
(logickl bl ok).
Pozri voObBipar ®@e ma(sirks®) [ 55 3]
g&“ﬁg&_}] blok. Vyhodnotenie poruchy blokovania BM. \Varovanie
\Varovanie Pri bl okovan2 BM W53-Blokkvanée BM dstr.81)'ani e "
Porucha Pri bl okovan?2 B MEA7-Blokovianmed8M gstr.r3%)c ha "
(BBB)Z[%Q]I Odpor brzdn®ho odporn2ka. (1)1hg10
0,01 Oon
1000,00 Ohm
Spus S teSpustZ testovani e funk!nogti BM'a B
i mpul zov 5% polas 10s ak je menil] v
stope [675] DC
7.5.9 BRZDENIE TOKOM
Skupina parametrov | 2slo [774]
Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom.
Brzdenie tokom (BT) sl Ygi na brzdenie pohonu pri chTb

doplnenie inTchi[376p@ti. Mpvabebldeady aaynam. kdbeh (DDP[Z9] (str. 77).

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EBRZDENIE TOKOM

N8zov Popis Def.
Zapnuti e |l innosti funkci e Brzdeni e t g
mnogstvo energie tel Yacej spatne do men

Brzdenie premen2 na teplo motora. Pri z v | Bracnnap. BT

tokom (BT) |[776] (str. 79) sa s intenzit ouZosVirze.rtokamu[777 o(sri 19)Vy p n

[775] zvyguje budenie motora (strmosS U/F K
mot orom telie vygg2z pr %d. Preto by mal
dostatolne di menzovanl alebo chr&nenl.

Vypnut Brzdenie tokom je vyphut ®.

Zapnut|Brzdenie tokom je zaphut ®.

gfra%'m]nap'Pracovn@ nap2tie brzdenia tokom. 580,0 V

Podp’*tGHOd.no.ta napatia} medzi obvodu pri ktorej zal

Prepmt1Pozr|kap|tolu3.1Podpat|ee,(str.p14)pp"an typu virobku.
2Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strgé)eppdOia typu virobku.

é?(sc;m [7b7r%j. Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 1,00
Pr2lig vysok® zosilnenie mige splsobi S rEals

0, 00 Nadpr {@u 33) " . Pri nul ovej hodnote je Funkc

100,00 hodnota sa vol 2 kompromi sne t ak, aby brzd
zbytolne vysokT.

E'llt%] BTI,_asov§ kongtanta filtra vistupu bl oku [100ms

10 Pom8&ha prisptsobiS dynamiku brzdenia tokg

ms : S 21ig mal §

10000 ms hodpotu parametra zmengovas Pr g
vzni k por %ch.

7510 OBMEDZENI

E VhKONU
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Skupina parametrov | 2slo [811] B
Nastavenie podmienok obmedzenia vlIikonu (OV) menil a. O\
extr®mnych zaSagovac2ch a tepelnlch podmienkach na ko

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REGBMNEELAERNI E VhKONU

Ng§zov [ | Popis Def.
VoOba regimu obmedzenia vIkonol
stavoch zalne menil znigova$S ma

Ob m. vikonpor¥%ch, ktor® by mohli wukonli$

[766] Ak je potrebn® udrgaS menil v |
al ebo zaSagovac?2ch pomer oc h,
obmedzenia vikonu.

Pri prekrolen2 Pep8&hgEkni sstrn26)had hdddtl P0% sa
zalne obmedzova$S vl kon.
Pri prekroTemPottapme®ty2 ¢&z2] hodnotu

[ Od preSag

I Od tepl Varovanie Tchl [767] (str.119) sa zal ne obmedzovaS$S vI
I Od préPri prekrolen? Pep&hgkni gdtrrae)kd hdardB P0% s3
motora zalne obmedzova$S vl kon.
i Od Pri pr ekr olTepiota ETtOe[B6P]0 f(sly. 24) vyhodnot ene
ext. t ) - ]
sn2mala teploty sa zalne obmedzova$S vl
i Od sign§|Obmedzenie v.Tk.onu meni| a pri Sirgenk8rlo| @
(str. 80) nad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089] (str. 80).
Obmedz2 vikon pri motorickom MadS.adgehR

I 0d Pmax_nies (st 80).
[ Ood PmaxObmedz2 vIkon
pr ¥%d om gener. [1632] (str.80) pr o
~ Od Pmax{Obmedz2 vI1kon gener 8torickormlaxas:a:
ri chl osSou |gener.[1632] (str.80) pr o edn2ctvom obmedzeni a
i od tepl Pri prekro!Teer)pZIotaplloitpyu_ (str GBI ¢&zZ3hod
parametromVar ovani e Te(@rll119) | ispau z[a9 9le obmed 7
Pri prekrolen? Za&&4éenia |(3BE6)ingdRAdcdIei 90%)
sa zalne obmedzova$S vikon.

gener 8torickormlaxas:
edn2ctvom obmedzeni a

ri
tr
ri
tr

nwoT|InT

I Od preSag

I[qu)l(]. VlkonOhrani!enie vikonu motora pri nM1100 W

10 W 6 1500

I[I\fggg]' VlkonOhrani!enie vikonu motora pri g|1100 W

10 W 6 1500

P zl ogk-BmaxHodnota zosilneni a proporcion§oo4oo

[1633] v I k on uPméxpV '

1000, 0000 Reg"ul§t—RJmaxOVplracu"je Ie.n pri ak'gzvnej

1000,0000 alebo "Od Pmax_gen-pr %dom" . Pri Z8pornej hodno
regul aln% odchl | ku.

I zlogk-l%maprdnota integral nej | asovej k015S

[1634] v | k onuPmaxpV '
Regul §t-PPmaxOVpracuje | en pri akt2vnej

0,00 s 06 10 6h0"0d Pmax_gen-pr %dom" .

. Viber sign§lu podOa ktor ®ho S a s Teplotd

Si gn 8§l ov [voObe.zdrOja ob@nbnhgemlhonuk(s@r.U)}elektroniky
"od sign8lu obm. vIk."

Signal
Hranica sig. pre OV [Hr ani ca Ssigmrg§ ! uO\str[80)0,8 8riad ktor(55 0 Ad
[1089] obmedzovaS vilIkon. '
0,0 AC 8 20
P zlogka O\/Hodnota zosilnenia proporcion?;lyOOOO

vikonu (O0OV).
-1000, 0000 Regul 8t or OV pracuje |l en pri akt2vnej
1000,0000 Z8pornej hodnote zosilnenia regul 8tor

I zlogka OVHodnot a integral nej | asovej k|1,00s
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Ng8zov [ I Popis
vi konu (OV).
0,00 s & 10Regul 8tor OV pracuje len pri aktzvnej
Koeficient doladenia veOkost.:i
K_Fmax_Pmax_gen gener 8torick®ho vikonu motora 4100
[1637] - & "
richl osSou".
0,01 6 1000
76 VSTUPY A VhSTUPY
Skupina parametrov | 2slo [216] B
Nastavenie ovl8§dac2ch, digit8glnych a anal - -govlich vstup
761 Bl NCRNE VSTUPY
Skupina parametrov | 2slo [143]
Nastavenie bin8rnych (digit8lnych) vstupov.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABITNEGRNE VSTUPY
N§zov Popis Def.
Hw. typ BINov|Nast aveni e hardv®rov®ho sptsobu V24V
[172] Vyhodnotenie sa tlka vgetklch bingrnjPprove
oV JE)rov\]e.dno.tllv® b|n§.rne vstupy Xl:l,. X1l: 2, X ]
pripojen® nap2tie OV (svorka X1:10).
YWRY DroJednotIiv® bin8rne vstupy X1:1, X1l: 2, X
pripojen® nap?tie 24V (svorka X1:8).
Filter BIN1 . . . .
[178] Lasovg8 kongtanta filtra bin8rneho si|lO0ms
O ms c~)Bin§rny vstup zopne ag keN | e Hw.dyp BISov 18] (&tr.
ms 8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto par anp
| as.
Logika BIN1|Ur | uj e splsob vyhodnot eni a bin§rnerPriama
[716] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
Priama Ak je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
nastavenl na 0V, potom je BIN akt2zvny pri
InvertoAk je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
potom je BIN akt2vny pri 24V,
E'l?u;; BINZLasov§ kongtanta filtra bin8rneho si|10ms
0 ms c~)Bin§rny vstup zopne ag keN | e Hw.dyp BiSow 18] (gir.
ms 8l) akt2zvna dlhgie ako hodnota tohto par anp
| as.
Logika BIN2|Ur | uj e splsob vyhodnot eni a bin§rnerPriama
[717] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
Pozri v o Ob yogika@BiNa 6]t (strad8l)
E'gg; BIN3I,.asov§ kongtanta filtra bin8rneho si|10ms
0 ms c~)Bin§rny vstup zopne ag keN | e Hw.dyp BiSow 18] (gir.
ms 8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto par af
| as.
Logika BIN3|Ur | uj e splsob vyhodnotenia bin§rnekPriama
[718] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
Pozri v oOb yogikadBiNa [fé]t (stras8l)
E'gi; BII\IA'I,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si|10ms
0 ms c~)Bin§rny vstup zopne ag keN | e Hw.dyp BlSow 18] (gir.
ms 8l) aktzvna dl hgie ako hodnota tohto para
| as.
Logika BIN4|Ur | uj e splsob vyhodnoteni a bi n§r ne lPriama
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N§zov Popis

[719] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb yogikadBiNa [flé]t (stra8l)

Egg; BINSLasov§ kongtanta filtra bin8rneho si|l0ms

O ms & Bin&rny vstup zopne ag keN j e Hw.ayp BISoy [12B2] (&tr.

ms 8l) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto par af

| as.

Logika BINSUTr | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnekpriama

[720] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v o Ob yogikadBiNa/ [ilé€]t (stra8l)

Egg; BIN6Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si|l0ms

0 ms 6Bin§rny vstup zopne ag keN | e Hw.dypBISow 18] (r.

ms 8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto par af

| as.

Logika BIN6UTr | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnerPriama

[721] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v o Ob yogikadBiNa/ [ilé€]t (stra8l)

76.2 ANALCGOVE VSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [144]

Nastavenie anal  -govlich vstupov, ktor® sa poug2vaj ¥% na

sign8lov ako gelan8 frekvencia, tlak, vligka hladiny at

AIN1

Skupina parametrov |2slo [147]

Prvl anal -govl vstup.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAPX¥GOVE VSANUPY

N8&zo :

[1D] Popis Def.

Typ

AIN1 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[153]

0-10V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od OV do 10V(~0 ag 100%) DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

b-10V rozsahu od 2V do 10V(~0 ag 100%) DC. Ak t ot
meni | vyhl §&35-Pperugku(stt. 249 N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 115).

0-20mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkosHt
X1:12 v rozsahu 0 ag 20 mA(~0 ag 100%) .
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkosHt

4-20mA X1:12 v rozsahu 4 ag 20 mA(~0 ag 100%) . AK
meni | vyhl §&35-Pperugku(st. 249 N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN1 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr|l00ms

[254]

0 ms

30000

ms

£EO0O%#) <, . % .1 34!/'6%. )% !).v

Skupina parametrov | 2slo [150]
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Nastaveni e zapisovani a anal - gov®ho vstupu vybranl

ovplyvnen8 hodnotou anal - gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAPY¥GOVE VGANUPGPECI CLNE NASTAVENI E Al N1
N§zov | Popis Def.

Si gng8l Al [Viber sign8lu, ktorl sa bude lineS§r |

Signal

Sig. (AIN1L_A)[253] Hodnota sign8lu pre YroveR anal-govtl-

-5 -
Sig. (AIN1 B)[252] Hodnota sign8lu pre YroveR anal-govtl-

5 -

AIN1_A [949] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [000V
0,00 V 0
AIN1_B [950] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V

0, 00 V ©

AIN2
Skupina parametrov |2slo [149]
Druhl anal -govl vstup.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VAASNAIPZGOVE VSAMNRPY

N[I§D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN2 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[154]

0-10 V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkosd
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkosd

510 V rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto nap?tie po9d
poruchu" E26-Pr er ug e n(tr. 3@l "N.2 Vyhodnoteni e por uc hyChyjbg
AIN [837] (str. 115).

0_20mAHodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkosHt
X1:14 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos:H

4-20mAXI:14 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr ¥d poq
poruchu" E26-Pr er ug e n(str. 38l "N.2 Vyhodnoteni e por uc hyChyjbg
AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN2 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr(l00ms

[262]

0 ms

30000

ms

EO0O%#) <, . % .1 34!1/6%.) % !). 0

Skupina parametrov | 2slo [155]

Nastaveni e zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranl

ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPXY¥GOVE VSANIPGPECI CLNE NASTAVENIE Al N2

N§zov [ Popis Def.
Signg8l Al [Viber sign8lu, ktorl sa bude | ines&r I
Signal

Sig. (AIN2_ A)[261] Hodnot a sign8lu pre YroveR anal-gov(l-
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N§zov | Popis
Sig. (AIN2_ B)[260] Hodnot a sign8lu pre Y%roveR anal -gov{(
- -

AIN2_A [951] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A.|0,00V
0,00 V ©
AIN2_B [952] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V

0, 00 V ©

AIN3
Skupina parametrov |2slo [148] y
Tret?2 anal -govl vstup. Nie je pr2stupnl pre menil e UNI

MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VAASNAIPKGOVE VSANBPY

N[I§D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN3 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[268]

0-10 V Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOKoOS:
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOKOS:

10 V rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto nap?tie po9d
poruchu" E27-Pr er u g e n(str. 34) "N.3 Vyhodnoteni e por uc hyChjbg
AIN [837] (str. 115).

0_ZOmAHodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkosHt
X1:16 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos:H

4-20mAXI:16 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr ¥d poq
poruchu" E27-Pr er ug e n(tr. 38| "NN3 Vyhodnoteni e por uc hyChyjbg
AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN3 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr{l00ms

[272]

0 ms

30000

ms

£EO0%#) <, . % .1 34!'6%. )% !). X

Skupina parametrov | 2slo [156]

Nastaveni e Zzapisovani a anal - gov®ho vstupu na vybranT

ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIP¥GOVE VSANGPGPECI CLNE NASTAVENI E Al N3

N8§zov | Popis Def.
Si gngl Al [Viber sign8lu, ktorlT sa bude lineS§r |
Signal

Sig. (AIN3_A)[270] Hodnot a sign8lu pre YroveR anal-govq-
L& -
Sig. (AIN3 B)[271] [Hodnot a sign8lu pre YroveR anal-govq-
L& -

AIN3_A [953] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A.|0,00V
0, 00 V ©
AIN3_B [954] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B.|10,00V

0, 00 V 0o
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AIN4
Skupina parametrov |2slo [152] 3
Gtvrtl anal -govl vstup. Nie je pr2zstupnl pre menil e UN
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAPX¥GOVE VSAINYPY
N§zo .
[1D] Popis Def.
Typ
AIN4 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V
[274]
0-10 V Hodnota anal -gov®ho wvstupu zodpoved§8 veOKoOS:
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho wvstupu zodpoved§8 veOKoOS:
b.10V rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto nap@tie pgog

poruchu"E28-Pr er uge n(tr.34)"N4 Vyhodnot eni e por uc hyChyjbdg
AIN [837] (str. 115).

0_ZOmAHodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkosH
X1:18 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos!H
4-20mAX1:18 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr%d pq

poruchu"E28-Pr er ugen(tr. 34)"N4 Vyhodnot eni e por uc hyChyjbg
AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN4 Lasovs8 kongtanta filtra prv®ho r &8du pr{l00ms

[278]

0 ms

30000

ms

EO0O%#) <, . % .1 34!'6%. )% !). Y

Skupina parametrov | 2slo [199] N

Nastaveni e Zzapisovani a anal - gov®ho vstupu na vybranl

ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VASNAPX¥GOVE VSANYPSPECI CLNE NASTAVENI E Al N4
N8zov | Popis Def.

Si gng&l Al [Viber signglu, ktorl sa bude |l ine§r |

Signal

Sig. (AIN4_A)[276] Hodnot a sign8lu pre YroveR anal-gov(l-
-5 -
Sig. (AIN4_ B)[277] Hodnot a sign8lu pre YroveR anal-gov(l-
-5 -

AIN4_A [955] PDroveR anal -gov®ho vstupu v bode A.|0,00V
0, 00 V 0o
AIN4_B [956] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B.|10,00V

0, 00 VvV 0o

763 RELEOVE VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [146]

Nastavenie rel®ovlich vIistupov, ktor® sl ¥gia na signali
porucha, chod, dosiahnutie gelanlch ot 8] ok at N.

2%, O v

Skupina parametrov | 2slo [186]

Nastavenie rel® 1. Re |l ® -X2R5, GOMv-X2126,M® - X227 (Bl@ -0X2:R4y COMN C
X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).
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MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHIUPOVE VhSIBLPEY 1

N§zov | Popis Def.

. . . . Chod
2

R1 Zdroj [697] Nastavenie funkcie sp2nania pre rel@motora

Chod motora Rel ® zopne ak je meni| v gtarte (chode).

PripravelRel ® zopne, keN je meni| pripravenl (REA

Porucha Rel ® zopne ak nastane porucha v meni |

Brzda Rel ® zopne pri aktivs8cii [F14iisk.d9e mechani

F=zel Rel ® zopne pri dosiahnut?2 gel anej frekve

Gpeci 8l nRel ® zopne pri spl nen2 podmienok v podme

R1 Las . .

[307] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s

2’00 > %o vzniku podmi enky zopnuti a, rel® zopne

R1 I7One:;k0renie rozopnutia RELE 0,00 s

rozopnutia [308] P ' '

2’00 > %o z8ni ku podmienky zopnuti a, rel® rozop

Url uje sptsob vyhodnoteni a rel ®ov @
R1 Logika[755] podmi enk a, potom sa vyhodnotia | as yPriama
vyhodnot? |l ogika rel®.

Priama Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta

Il nvertov|/Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta

E0O%#) <, . % .1 34!'6%. )% 20V

Skupina parametrov | 2slo [221] 5 N _

Nastavenie gpeci 8| mReZdrojff6d7 ksir. B6d mues2r &bly® Zvol enl " Gpeci 8

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWUSLOVE VhBRBUPEXGPECI CLNE NASTAVENIE R1

N8zov Popis Def.

R1 Si|[Si gn§gl ktorT sa vyhodnocuje pre spj76] StaVv,

[189] alebo diskr®tny signsgl. meni | a

Signal

[F;%)l] zopne Podmienky pre zopnutie R1. Chod

Pozri voOb®$tpar ammatist.a4) [ 76]

R1 rozopne . .

[309] Podmienky pre rozopnutie R1.

Pozri voOb®$tpar ammatist.a4) [ 76]

2%, O o

Skupina parametrov | 2slo [187]

Nastavenie rel® 2. Re | ®- XQ2:28, GOMv X228, N® - X2:80 (NG/-oXR:XLyCOM €
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIUPLPOVE VhSRIBLPEY 2

N8§zov | Popis Def.
. Nastavenie funkcie sp2nania pre relR®

R2 Zdroj [698] Zdroj [697] (str. 86). Poruchal
Pozri voOb R1Zdraj[687inestt. 86R
R2 Las . .
[316] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
2’00 S %o vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne
R2 L’Oneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [317] P ' '
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N§zov | Popis | Def.
2’00 S 9%k ug neplat?2 podmienka zopnuti a, rel ® e
Url uj e sptsob vyhodnoteni a rel ®ov ®
R2 Logika [756] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | asy|Priama
vyhodnot? | ogika rel®.
Priama Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
Il nvertovfAk s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
EO%#) <, . % 1'3416%. ) % 20¢
Skupina parametrov | 2slo [223] 5 B _
Nastavenie gpeci 8| mR24drojflc98) kstt. B6¢ mue2r &ly® 2vol enl " Gpeci 8
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWUSLIVE VhBEIBEIPEXGPECI CLNE NASTAVENIE R2
N§zov Popis Def.
R2 Si|Si gn§l ktorT sa vyhodnocuje pre spi{76] StaV]
[311] alebo diskr®tny sign§l meni | a
Signal
2213] zopne Podmienky pre zopnutie R2. Porucha
Pozri voOb®$tpar ammafst.a4) [ 76]
R2 rozopne . .
[314] Podmienky pre rozopnutie R2.
Pozri voOb®$tpar ammafst.a4) [ 76]
2%, O X
Skupina parametrov | 2sl o [188] N
Nastavenie rel® 3. Nie je pr2zstupnl pre meni }X3IUNI FRE
COM - X2:32, NO - X2:33.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWUPIVE VhSRELPEY 3
N8§zov | Popis Def.
. Nastavenie funkcie spznania pre reRl .
R3 Zdroj [699] |7 [697] (str. 86). Pripr
Pozri v o Ob Rl Zdraj{6a7inestt. 86a
R3 Las Oneskorenie zopnutia RELE 0,00 s
[324] ' '
(S)’OO S %50 vzniku podmi enky zopnuti a, rel® zophne
R3 . LOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [325] ' '
2’00 S %k ug neplat?2 podmienka zopnuti a, rel ® e
Url uje spltsob vyhodnoteni a rel ®ov
R3 Logika [757] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as \Priama
vyhodnot2 | ogika rel ®.
Priama Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
I nvertov|Ak s%% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
£E0%#) <, . % 1341 6%. ) % 2X
Skupina parametrov | 2slo [226]

Nastaveni e
pr2stupns

gpeci 81 n &P ZdfojuadH] c(stre87)pr mug2e | By 8. zvol enT
pre menil|le UNIFREM 400 M.

"Gpe

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARBHWARGVE VhEREBIPEXGPECI CLNE NASTAVENI E R3
| N§zov | Popis Def.
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N§zov Popis

R3 SilSigngl ktorl sa vyhodnocuje pre spl/76] Stav
[320] alebo diskr®tny sign8l. meni | a

Signal

[chl] zopne Podmienky pre zopnutie R3. Priprav
Pozri voOb®$tpar mmatist.a4) [ 76]

R3 rozopne . .

[322] Podmienky pre rozopnutie R3.

Pozri voOb®$tpar ammatist.a4) [ 76]

764 ANALCGOVE VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [145]

Nastavenie anal - -govich vistupov, ktor® sl ¥%jia na pr
nadradenich riadiacich alebo diagnosticklich syst®mov
pr2stroje atN.

AO1

Skupina parametrov | 2slo [370]

Prvl anal - -govli vistup | eXilv:ylvoe,dexo @iss - Xs1lv:olr 5k, y - X1256l press
UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VAASNAIPZGOVE VHNAJIUPY

N§zov [ Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ anal -gov®ho vIistupu. 0-20mA
Vypnut I Anal -govl vistup je vypnutl. Na svor K
0-20mA Anal -govl vistup #0mAcuje v rozsahu 0
4-20mA Anal -govl vistup f#0mAcuje v rozsahu 4
AO1 Zdroj [1076] VoOba veliliny, ktor§8 sa zobdFrekv.MNabs.
Frekv. MN abs. Na vIstupe Ficke MNhabsd [A78]t (str. 17).
Pr ¥ad MT Na vIstupe Pjréidh MAstréle)2 ]
VT k on Na vIistupe V[ &omodrti®i a
Pr¥d ETO Na vIistupe Pjrésdh &d @stt28)7 O ]
[Moment Na vIstupe Mpnentf69 dstr.ds).a
Gpeci 8§l ny Na vIistupe je veliling§ vybrat§ z par g
Filter AO1 [731] Lasov8 kongtanta filtra prv®ﬂ0ms

0 ms 6 30000

. Hodnot a si ng§l u zodpovedaj Yac

Sig. (AO1_A) [360] bode A 9 P J 0,00 Hz

0, 00 MaR. frekvencia|

[111]

Sig. (AO1_B) [361] Eodnota signsglu zodpovedaj1/4c5QOOHZ
ode B.

0, 00 MaR. frekvencia|

[111]

AO1 A [941] ProveR anal -gov®ho vIistupu v [0,00mA

0, 00 mA 6 20

AO1_B [942] ProveR anal -gov®ho vistupu v [20,00mA

0, 00 mA 6 20

[472] Frek. MN

Si gng8l AO1 [VTiber ¢gpeci 8l neho signg§lu P 8bs

Signal

AO2
Skupina parametrov | 2slo [371]
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DruhlT anal -govl vistup j-X1vgiteduihResaX3syvb7 kyXildies s
UNIFREM 400 M).

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPKGOVE VH3J2UPY

N§zov Popis Def.
Typ anal -gov®ho vIistupu. Mognost Typ AGd|,

Typ AO2 [362] [358] (str. 88). 0-20mA

Pozri v oétiy'ypacalr[%ahésﬂr.BBQ

AO2 ZdrojVo Oba wveliliny, ktor8&8 sa zobrazuje b 1,4

[1077] s¥% anal ogi AOQL Rdrop[1026D (std 88). N

Pozri voOby)OlZdroj[A0%& t(str. 88)

E'gg; AOZI,_asov§ kongtanta filtra prv®ho r8du f[Oms

0 ms o]

ms

[83'36] (AOZ—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj Yaca %Yr ovni |0,00A
4x

0. 00k s gnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.

[S?,ISB] (AOZ—B)Hodnota sign8lu zodpovedaj Y“aca %Yrovni [|600A

0, O Owk2*6

‘Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.
AO2 A[945] IProveR anal -gov®ho vIistupu v bode A. |0,00mA

0, 00 m
20,00 mA

AO2 B[946] [ProveR anal -gov®ho vistupu v bode B. [20,00mA
0, 00 m

20,00 mA

Si gn §| = : = [ 42]
[364] VIiber sign8lu podOa ktor ®ho sa bude lMT
Signal

AO3

Skupina parametrov |2slo [372] N
Tret?2 anal -govl vistup |j-e&X1vyeyBed-adidin@wa dNver kye: pRI2Zusst up
UNIFREM 400 M.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhSNAIPYGOVE VHSJUPY
N8zov [ I Popis Def.

Typ anal -gov®ho vistupu. Mognost
Typ AO3 [363] Typ AO1 [358] (str. 88).

Pozri voObyyppA@li3ashéstr. B8
VoOba veliliny, ktor8 sa zobraz

0-20mA

AO3 Zdroj [1078] nastavenia s¥% aACliZdoj[iOzek ®tr. 88). AO 1 Viko
Pozri v oObpOlxdroj[A07& t(str. 88)

Filter AO3 [733] Lasov8 kongtanta filtra prv®ho rﬂOms
0 ms & 30000

Sig. (AO3_A) [367] Hodnota sign8lu zodpovedaj %c a 1/4r<10,OW
-3000000000, (

3000000000,0 W

. . . 6000,0
Sig. (AO3_B) [369] Hodnota sign8lu zodpovedaj %ca l/4rcW

-3000000000, (
3000000000,0 W

AO3_A [947] BroveR anal -gov®ho vIistupu v bodg000mA
0, 00 mA &6 20
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N§zov [ Popis Def.
- ~ 20,00
IAO3_B [948] BbroveR anal -gov®ho vIistupu v bodemA
0, 00 mA 6 20
. Viber sign8lu podOa ktor ®ho sa K[66]
Signsl AO3 [sttup. VT ko
Signal
7.6.5 IRC
Skupina parametrov | 2sl o [435] B
Nastavenie parametrov sn2mala | RC1, ktorl sa
a prip8ja sa do roz-gNrovVBC1ehRBRI omoldaobrék. IR [4234D (str. 20% u |
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAIBCUPY
N§zov Popis Def.
Pol et . Pol et impulzov I RC na jednu ot8] ku zo]|1024
IRC1 [436] i ’
0 6 4000
Pol et . Pol et impulzov I RC na jednu ot 8] ku zo]|1024
IRC2 [827] i ’
5 -
0 5 4000Pre n z.koot§!kov® motory sa volia | RC sn
poltom i mpulzov na ot 8] ku.
Peri.da [Peri-da pre vipolet rTchlosti I RC. Zv
- richlosti, veOk8 hodnota m!tge splsobil2
rl ch. I R . . e .
kvality regul 8cie rlchlosti.
1 6 100
Filter r|-. ~ .
[1641] Filter rlchlosti Il RC1 a | RC2. 0,0 ms
0, 0 ms
ms
[88256{ ot IRCLb o arita vyhodnoteni aBy, cihinw®rtanl RCB |Priamy
Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urleng§ zay
InverznTVlberom _tejto voOby sa bez potreby prep
rl chl osti
7.6.6 IRC2/ARC
Skupina parametrov | 2slo [826] B
Nastavenie parametrov sn2mala polohy a rlchlosti
MENU\NASTAVENIEAVS TUPY A VhIRGAARY
N8zov [I Popis Def.
IRC2/ARC typ [824] Typ pripojen®ho modul u pre mer ani {IRC2
IRC2 Nie je pripojenl modul na meranie abs
RM-RES Je pripojenl modul na meranie absol Yt
RM-SERVO Je .pI‘IDOJ.enl rozgirovac? mo d u | na |
s®riov¥% | inku.
Smer ot IRC2/ARC(Pol arita vyhodnotenia rTchIosti—B),Priam
[829] i nver ZAppre IRCB. Y
Priamy Polarita polohy a rTchlosti je url ens§
Inver zni Viberom tejto voOby sa bez potreby p
rlchl osti
ARC Komp. dopr. Kompenz8cia dopravn®ho oneskoreni—O &
onesk. [688] SERVO a jej spracovanzm.
0 Os 6 800 (
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7.7 FUNKCIE
Skupina parametrov |2slo [532] o
Nastavenie a voOba r*znych voliteOnlch funkci ?
7.7.1 PLC FUNKCIE
Skupina parametrov | 2slo [315]
Zabudovan® numerick® a |l ogick® bloky nahradzuj Yce
)Y #+0 ", +9
Skupina parametrov | 2slo [166]
Vytvorenie |l ogicklch va&azieb medzi Ssignsgl mi Prv®
|l ogick® bloky reaguj %% do 10ms.
, " éAOl OAT EA
Skupina parametrov | 2slo [1024]
Nastavenie | asov oneskorenia LB.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBKIYASOVANI E

N§zov | Popis Def.
Las zap. Oneskoreni e _!gsu zaphBtbaeLB'asVz(ptraNSBl)aj 0,00
" potrebn® url|i S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s &
LB pre | VT ber 1l ogicklch blokov pre ktor®asaz
[1033] [1025] (str. 91).
Pozri voObyopachkmetstr.alky [ 8]
Las zap. Oneskoreni e _!gsu zaphBtbaeLB'asVz(ptraﬁl)ajﬁ0,00
. potrebn® url|i S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s &
LB pre | /T ber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1034] [1026] (str. 91).
Pozri voObyopachkmetstr.alky [ 8]
Las zap. Oneskoreni e _!gsu zaphBtbaeLB'asVz(ptraﬁl)ajﬁ0,00
. potrebn® url|i S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s 0O
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1035] [1027] (str. 91).
Pozri voObyopachkmetstr.alky [ 8]
Las zap. Oneskoreni e _!gsu zaphBtpaeLB'asVz(ptraﬁl)aja‘0,00
. potrebn® url|li S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s 0O
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1036] [1028] (str. 91).
Pozri voObyopachkmetstr.alky [ 8]
Las vyp. Oneskoreni e _!gsu vyphBtpaeLB_ava(ptrpﬁl)ajG0,00
" potrebn® url|li S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s &
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1037] [1029] (str. 91).
Pozri voObyopacametstr.alky [ 8]
Las vyp. Oneskoreni e _!gsu vyphBtbaeLB_ava(ptrpﬁl)ajﬂ0,00
i potrebn® urli S pre ktor® LB je danl |]|s
0, 00 s &
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1038] [1030] (str. 91).
Pozri voObyopachamettr.alky [ 8]
Las vyp. Oneskorenie |asu vyphBt pael Bas Vv(pip92gj€0,00
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N§zov | Popis
potrebn® urliS pre ktor® LB je danl |]s
0,00 s @&
LB pre | g/ITber Il ogicklch blokov pre ktor®asav
[1039] [1031] (str. 91).

Pozri voObyopachkmetstr.alky [ 8]

Las vyp. Oneskoreni e _!9su vyphBtpaeLB_ava(ptraﬁZ)ajﬂ0,00
i potrebn® url| i S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s ©

LB pre | g/ITber logicklch blokov pre ktor®asav
[1040] [1032] (str. 92).

Pozri voObyopachkmetstr.alky [ 8]

LB Reset

Skupina parametrov | 2slo [1041]

Nastavenie resetovania LB. Vybrat® LB sa nastavia do v

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ B LBRESET

N§zov | Popis Def.

LB Reset [1045] Viber 1 ogicklch blokov pre ktor® sa |

Pozri voObyopachkmetstr.alky [ 8]

L B Reset [Viber sign§lu pre Reset LB. Ten sa s|

[1042] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny 4

Signal

|[‘10843] Reset Podmi enky aktiv8cie resetu | ogick®ho [

-5 -

LB Reset Deaktiv8§cia resetu LB: V. pr2pade | 2s]|

[1044] ako nastaven8 YroveR.

-0 -

LB1 fast

Skupina parametrov |2slo [167]

Nastavenie prvej richl ej |l ogi ckej oper8cie (reaguje 1n

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ B LBQRAST

N8zov | Popis Def.

I[‘62E’5]1 OIOETyp |l ogickej oper8cie, ktor8 sa pougij|OR

OR Oper8cia |logickIl s¥% et. VIistup je aktz2vn

AND Oper8cia logickIl s¥% in. VIistup je akt2vn
Oper8cia exluzzvny swlet. Vistup je akt

XOR
neaktz2vny) .

RS Klopnl obvod RS. VTstup.sa nastav?2 neakt
akt2vny ak druhl vstup je aktzvny.

= Oper8cia rovn§ sa. VIistup je akt2vny ak

- Oper8cia v?®| gie alebo rovn®. Vistup | e
druhl .

> Oper8cia va2algie. VIistup je akt2vny ak | e

LB 1 l/“rTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl

'£1008] _

! VI~VTstup | ogi ck®ho bl oku bude negovanl.

negovanl

Inego\\//satnLT]PrVT vstupnl sign8l je negovanT.

i VstuPruhl vstupnl sign8l je negovanl.
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N§zov | Popis [Def.
negovanl

[ Vstup |Prvl vstup LB reaguje na n8bedgn% hranu s
[ Vstup [Druhl vstup LB reaguje na n8begn% hranu
[ Vstup |Prvli vstupnl sign8l nepoug2va hyster®ziu
[ Vstup [Druhl vstupnl sign8l nepoug2va hystr®ziu
[ Vstup |Prvli vstup LB sa vyhodnocuje intervalovo
[ Vstup [Druhl vstup LB sa vyhodnocuje intervalov
LB1_ 1 Viber sign§lu pre 1. vstup LB1. Ten sg
[577] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

|[_5E%T1 zopne Podmienky pre zopnutie LB1_1. -
L5 -

LB1_1 rozopne|LB1_1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho sif
[579] nastavens8 YroveR.

L5 -

LB1_2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB1. Ten sg
[580] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

|[_5%11T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB2. -
L5 -

LB1_2 rozopne|LB1_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho sif
[582] nastavens§ YroveR.

-0 -

LB2 fast

Skupina parametrov |2slo [168]

Nastavenie druhej rlichl ej |l ogi ckej oper8cie (reaguje 1
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ B LBQ2RAST

N8zov ] Popis Def.
LB2 opdTyp |l ogickej oper 8ci e, ktorg§8 sa pougiOR
[626] anal ogi ck®1s olpBr B¢tr.82).[ 6 25]

Pozri voObyBpfanpme€Eaa [ 625]

LB2 YrTypy vstupov a vistupov pre logickI bl
[1009] LB1 Yar ovn(etr.92)L 0 0 8]

Pozri voObyBfatiamen@Etmd2l0oo0 8]

LB2 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB2. Ten sg
[583] vybranl buN | 2sel nl al ebo diskr®tny si
Signal

l[_5%§ﬁl zopne Podmienky pre zopnutie LB2_1. -
-5 -

LB2 1 rozopne|L B2 1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[585] nastavens8 YroveR.

-0 -

LB2 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB2. Ten s4g
[586] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

[L58827T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB2_2. -
-5 -

LB2_2 rozopne|LB2_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[588] nastavens§ %YroveR.
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N§zov | Popis [Def.
-5 -

LB3

Skupina parametrov | 2slo [169]

Nastavenie tretej | ogickej oper8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLB3KY

N§zov | Popis Def.
LB3 opqTyp | ogi ckej oper8ci e, ktorg§8 sa pougiOR
[627] anal ogi ck®1ls olpBr Btr.82).[ 6 25]

Pozri voObyBpanpme€(Etaa) [ 625]

LB3 YrTypy vstupov a vistupov pre logickI bl
[1010] LB1 %r ovn(str.92)1 0 0 8]

Pozri voObyBfpatiamen@Eragd2l 0o 8]

LB3 1 Viber sign§lu pre 1. vstup LB3. Ten sg¢g
[589] vybranl buN | 2sel nl al ebo diskr®tny si
Signal

|[_5%%T1 zopne Podmienky pre zopnutie LB3_1. -
-5 -

LB3_1 rozopneLB3 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho sif
[591] nastaven8 YroveR.

_O_

LB3_2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB3. Ten sg
[592] vybranl buN | 2sel nl al ebo diskr®tny si
Signal

l[‘5%3372 zopne Podmienky pre zapnutie LB3_2. -
-5 -

LB3 2 rozopne|L B3 2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[594] nastavens§8 YroveR.

-5 -

LB4

Skupina parametrov | 2slo [170]

Nastavenie gtvrtej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CKE£ BLBAKY

N8zov ] Popis Def.
L B4 opdqTyp | ogickej oper 8ci e, ktorg§8 sa pougiOR
[628] anal ogi ck®1s olpBr B¢tr.82).[ 625
Pozri voObyBfanpme€Ema [ 625]

L B4 YurlTypy vstupov a vistupov pre logickI bl

[1011] LB1 %r ovn(tr.921 00 8]

Pozri voObyBfiatiamehn®rad2l 00 8]

LB4 1 Viber sign§lu pre 1. vstup LB4. Ten s4g
[595] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si

Signal

[LSE;LéTl zopne Podmienky pre zapnutie LB4_1. -
-5 -

LB4_1 rozopne|LB4 _1 rozopne: V pr2pade [|2seln®ho si|
[597] nastavens§ %YroveR.

_O_
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N§zov | Popis

LB4_2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB4. Ten sg¢g
[598] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny si
Signal

LB4_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB4_2. -
[599]

-5 -

LB4_2 rozopne|LB4 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[600] nastaven8 YroveR.

-5 -

LB5

Skupina parametrov | 2slo [171]

Nastavenie piatej |l ogickej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBBKY

N§zov | Popis Def.
LB5 opqryp Io_gickej oper§_cie, ktorg§8 sa pougiOR
[629] anal ogi ck®1ls olpBr Btr.82).[ 6 25]

Pozri voObyBpaopme€@Eaa2 [ 625]

LB5 YrTypy vstupov a vistupov pre logickI bl
[1012] LB1 %r ovn(str.92)1 00 8]

Pozri voObyBfatiamen@Etrmd2l 0o 8]

LB5_1 Viber sign8lu pre 1. vstup LBS5. Ten sg
[601] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny si
Signal

l[_G%SZTl zopne Podmienky pre zopnutie LB5_1. -
-5 -

LB5 1 rozopne|L B5 1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[603] nastavens§8 YroveR.

_O_

LB5 2 Vi ber sign8lu pre 2. vstup LB5. Ten sg
[604] vybranl buN | 2sel nl al ebo diskr®tny si
Signal

l[‘6%5572 zopne Podmienky pre zopnutie LB5_2. -
-5 -

LB5 2 rozopne|L B5 2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[606] nastavens8§8 YroveR.

-5 -

LB6

Skupina parametrov | 2slo [173]

Nastavenie gieste]j |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CKE£ BLBBKY

N§zov | Popis Def.
LB6 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktorg§ sa pougiOR
[630] anal ogi ch®1s olpBr E(str.82).[ 6 25]

Pozri voObyBfanpme€@GiRa2) [ 625]

LB6 YrlTypy vstupov a vIistupov pre logickI bl
[1013] LB1 %r ovn(str.92)1 00 8]

Pozri voObyBfiabktamen®rad2l0oo0s8]

LB6 1 Viber sign§lu pre 1. vstup LB6. Ten s g
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N§zov | Popis

[607] vybranlT buN |2selnl alebo diskr®tny si
Signal

[LG%%l zopne Podmienky pre zopnutie LB6_1. -
-5 -

LB6_1 rozopne|LB6 _1 rozopne: V pr2pade |2?2seln®ho sif
[609] nastavens8 YroveR.

-0-

LB6_2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB6. Ten sg4g
[610] vybranil buN | 2sel nl alebo diskr®tny si
Signal

|[_6I?L61T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB6_2. -
-5 -

LB6_2 rozopne|LB6 _2 rozopne: V pr2pade |2?2seln®ho sif
[612] nastavens§ YroveR.

-5 -

LB7

Skupina parametrov | 2slo [174]

Nastavenie siedmej |l ogickej oper 8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLB3KY

Ng8zov | Popis Def.
LB7Y opqTyp | ogi ckej oper8ci e, ktorg8 sa pougiOR
[631] anal ogi ck®1s olpBr B¢str.82).[ 6 25]

Pozri voObyBpfapnpme€Eaa [ 625]

LB7 YrTypy vstupov a vistupov pre logickI bl
[1014] LB1 Yar ovn(etr.92)1 0 0 8]

Pozri voObyBfatiamen@Etmd2l0o0 8]

LB7 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB7. Ten sg
[613] vybranl buN | 2sel nl al ebo diskr®tny si
Signal

l[_GEZ’LZﬁl zopne Podmienky pre zopnutie LB7_1. -
-5 -

LB7 1 rozopne|LB7 1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[615] nastavens8§8 YroveR.

_O_

LB7 2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB7. Ten s4g
[616] vybranl buN | 2sel nl al ebo diskr®tny si
Signal

l[‘eBl%Z zopne Podmienky pre zopnutie LB7_2. -
-5 -

LB7 2 rozopne|LB7 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[618] nastavens§ %¥roveR.

L& -

LB8

Skupina parametrov | 2slo [175]

Nastavenie !smej |l ogickej oper8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK £

BLBBKY
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N§zov | Popis
LB8 opqTyp | ogickej oper 8ci e, ktor§ sa pou\c‘JiOR
[632] anal ogi ck®1ls olpBr Btr.82).[ 6 25]
Pozri voObyBpanpme€(taa) [ 625]
LBS8 YurTypy vstupov a vistupov pre logickI bl
[1015] LB1 %r ovn(str.92)1 0 0 8]
Pozri voObyBpatiamen@Etragd2l 0o 8]
LB8 1 Viber sign§lu pre 1. vstup LB8. Ten s4g
[619] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
|[_6%%T1 zopne Podmienky pre zopnutie LB8_1. -
L5 -
LB8_1 rozopne[LB8 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho sif
[621] nastavens§ YroveR.
-0-
LB8 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB8. Ten sg¢g
[622] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
|[_68283T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB8_2. -
L5 -
LB8_2 rozopneLB8 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho sif
[624] nastaven8§ YroveR.
-0 -
5- %2)#+0 ",/ +9
Skupina parametrov |2slo [176]
Vytvorenie vipoltovlich v2azieb medzi sign8l mi. Reaguj %
NB1
Skupina parametrov | 2slo [191]
Nastavenie prv®ho numerick®ho bl oku.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUMER| CK£ BNBDKY
N8zov [ | D] Popis Def.
VIber signs§lu re 1
NB1 vstup 1[633] spracujegpodéa pvybra'
Signal
VIber signs§lu re 2
NB1 vstup 2 [634] spracujegpodC)a pvybra'
Signal
. T oper 8§ci e, ktor
NB1l oper8cia [635] nﬁﬁqering bl ok . plus
plus Vistup NB je s¥% et vstupnlch
m2 nus Vistup NB je rozdiel vstupnl
kr §t Vistup NB je s% in vstupnlch
minimum Vistup NB je minimum zo VSt uf
maximum Vistup NB je maximum zo VSt uf
abs Vistup NB je absol “tna hodnot
citer Vistup NB je filtrovanl pruvl
podOa druh®ho vstupu.
Vistup NB je jeden zo vstupn
multiplexor neakt2vny je pougit8 hodnot
sign8l akt2vny je pougit8 ho
i ntegrs8tor Vistup NB je integrovanl V3
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Ng8zov [ | D] Popis

vstupom 2. VIistup NB je satu
vistupu A a na maxi mum podOa
Vistup NB je menenl podOa kr
rampa hodnotu wvstupu 1. Ak je akt
priamo kop2rovanl na vIstup.
olus_mod Vistup NB je modulo s¥% tu vs
— rozsahu na viIistupe.
S| %gi na riadenie n
oper 8§ciu mul tiplexo
. . vstupov. Pr e ostatn
NB1 riadenie [1279] povoOovac? vstup. AAktzvny
oper 8ci a, i nak Si
hodnotu.

Pozri voObBipar ®@e tna(sirksd) [ 55 3]

~ Viber vistupn®ho pa
NB1 vIistup [12514] bude N B zapisovas,
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal

NB1_A [1257] L/o'deSA| edok oper§&cie n

0,000000000000

-999999984306749000, (
999999984306749000,000000000000

Vistup (NB1_A) [1255Hodnota vistupu NBlgﬂ_

[1257] (str. 98).

5 -

NB1_B [1258] ?)/o'deSB| edok oper&cie n

100,000000000000

-999999984306749000, (
999999984306749000,000000000000

Vistup (NB1_B) [1256

Hodnota vistupu NBIOB
[1258] (str. 98).

(5 -

NB2
Skupina parametrov

| 2sl o [300]
Nastavenie druh®ho numerick®ho bl oku.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME R| CK£ BNBDKY

N8zov [ | D] Popis Def.

Viber signglu pre
NB2 vstup 1[637] spracuje podOa vyb|
Signal

Viber signglu pre
NB2 vstup 2 [638] spracuje podOa vyb|
Signal

. Ty p oper 8ci e, kto

NB2 oper8cia [639] numericki bl ok. plus
Pozri voObWBfapnppme€(saa&7)[ 635]
NB2 riadenie [1280] |Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 98). Akt 2vny
Pozri voOb®Bipar ®@e ma(sirk58) [ 55 3]

Viber vistupn®ho
NB2 vistup [1259] ktor®ho bude NB |

l'ine8rnej prevodo

danej bodmi A,B.

Signal
NB2_A [1262] Visledok oper §ci e [0,000000000000
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Ng8zov [ | D] Popis
bode A.
-999999984306749000, 00
999999984306749000,000000000000
Hodnot a vistupu

VIistup (NB2_A) [12601] |ys> a[1262] (str. 98).

5 -

Visledok oper §ci e

NB2_B [1263] bode B, 100,000000000000
-999999984306749000, 00
999999984306749000,000000000000

Hodnot a vistupu

Vistup (NB2_B) [1261]

NB2_B [1263] (str. 99).

5 -

NB3
Skupina parametrov | 2slo [302]
Nastavenie tretieho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \PLC FUNKCIE\NUME R CKE£ BNB®KY

N8zov [ | D] Popis Def.
Viber sign§lu pre
spracuje podOa vyb

NB3 vstup 1 [1016]

Signal

Viber signgl pre

u
NB3 vstup 2 [1017] spracuje podOa vyb

Signal
NB3 oper8cia [1018] Iﬁﬁ]erc}pcekrT§cblleo’k ktoplus
Pozri voObWBfabopme€sad7)[ 635]
NB3 riadenie [1281] |Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 98). Akt 2vny
Pozri voObBipar ®@e tna(sirksd) [ 55 3]
Viber vistupn®ho
NB3 vIistup [1264] ktor®ho bude NB |
l'ine8rnej prevodo
danej bodmi A,B.
Signal
NB3_A [1267] E)’O'desA' edok operS8cie 555000000000
-999999984306749000, 00
999999984306749000,000000000000
x Hodnot a vistupu
Vistup (NB3_A) [1265] \\g3 A[1267] (str. 99). P
5 -
NB3_B [1268] Visledok operS8cie 4560000000000

bode B.

-999999984306749000, 00
999999984306749000,000000000000

Vistup (NB3_B) [1266]

Hodnot a vistupu
NB3_B [1268] (str. 99).

5 -

NB4
Skupina parametrov | 2slo [310]
Nastavenie gtvrt®ho numerick®ho bl oku.
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME R CK£ BNBOK Y
Ng8zov [ | D] Popis Def.
NB4 vstup 1 [1020] Viber signS8lu pre |
P spracuje podOa vyb
Signal
Viber sign8§lu pre |
NB4 vstup 2 [1021] spracuje podOa vyb
Signal
NB4 oper&cia [1022] Typ o operscre. KOs
Pozri voObWBpaopme®(sad7)[ 635]
NB4 riadenie [1282] |Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 98). Akt 2vny
Pozri voObBipar ®@e a(sirksd) [ 55 3]
Viber vistupn®ho
NB4 vistup [1269] kf[0r®h0 _bude N B i
l'ine8rnej prevodo
danej bodmi A,B.
Signal
NB4_A [1272] V1o edok operSel e lh000000000000
-999999984306749000, 00
999999984306749000,000000000000
- Hodnot a vistupu
Vistup (NB4_A) [1270] \\gs aA[1272] (str. 100). PR
-5 -
NB4_B [1273] V1 og edok operScie 0000000000000
-999999984306749000, 00
999999984306749000,000000000000
. Hodnot a vistupu
Vistup (NB4_B) [1271] \\gs g[1273] (str. 100). P
-5 -
NB5
Skupina parametrov | 2slo [1672]
Nastavenie piateho numerick®ho bl oku.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNBBK Y
N8zov [ I D] Popis Def.
Viber sign8lu pre 1
NB5 vstup 1[1674] spracuje podOa vybra
Signal
Viber sign8lu pre 2
NBS vstup 2 [1675] spracuje podOa vybra
Signal
NB5 oper8cia [1676] Iﬁﬁqer?gi%§%=i,k ktorplus
Pozri voObWBfapnppme€Ksta7)[ 635]
S| %gi na riadenie n
oper §ciu mul tiplexo
. . vstupov. Pre ostatn 2
NB5 riadenie [1677] povoOovac? vstup. AAkt vny
oper 8ci a, i nak S i
hodnotu.
Pozri voOb®Bipar ®@e ma(sirk58) [ 55 3]
. Viber vIistupn®ho pa
NB5 vistup [1678] bude N B zapisovas,|
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Ng8zov [ | D] Popis
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal
NB5 A [1679]

-999999984306749000, (
999999984306749000,000000000000

Vistup (NB5_A) [1680

Visledok opers8§cie n

bode A 0,000000000000

Hodnota vIistupu NBSA
[1679] (str. 101).

-5 -
NB5_B [1681]

-999999984306749000, (
999999984306749000,000000000000

Vistup (NB5_B) [1682

Visledok opers8§cie n
bode B.

100,000000000000

Hodnota vIistupu NBSR
[1681] (str. 101).

5 -

NB6
Skupina parametrov | 2slo [1673]
Nastavenie giesteho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNB®KY

N8zov [ | D] Popis Def.
Viber sign§lu pre 1
spracuje podOa vybr dg

NB6 vstup 1 [1683]

Signal

Viber sign§lu pre 2
NB6 vstup 2 [1684] spracuje podOa vybr a
Signal
NB6 oper8cia [1685] Iﬁﬁqer?gi%§glli’k ktorplus
Pozri voObWBfabopme€(sad7)[ 635]
S| %gi na riadenie n
oper 8§ciu mul tiplexo
NB6 riadenie [1686] \;;f);[/ggg\\;éczprvestouspt atAnAkt 2vny
oper 8ci a, i nak S i
hodnotu.

Pozri voObBipar ®@e tna(sirks8) [ 55 3]

Viber vistupn®ho pa
NB6 vIistup [1687] bude N B zapisovasS,|
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal
NB6_A [1688]

-999999984306749000, (
999999984306749000,000000000000

Vistup (NB6_A) [16809

Visledok opers&cie n

bode A. 0,000000000000

Hodnota vIistupu NBGA
[1688] (str. 101).

L5 -
NB6_B [1690]

-999999984306749000, (
999999984306749000,000000000000

Vistup (NB6_B) [1691

Visledok opers8cie n

bode B. 100,000000000000

Hodnota vistupu NBGB
[1690] (str. 101).
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Ng8zov [ | D] Popis
-5 -
Data 1 [636] Ug2vateOskl par amet e|1,000000000000
-999999984306749000, (S| %gi na ukl adani e par ametr
999999984306749000,000000000000 numeri ck® alebo | ogick® bl ok
Data 2 [640] Ug2vateOskl par amet e|1,000000000000
-999999984306749000, (S| %gi na ukl adani e parametr
999999984306749000,000000000000 numeri ck® alebo | ogick® bl oky
Data 3 [1019] Ug2vateOskl par amet e|1,000000000000
-999999984306749000, (S| %gi na ukl adani e parametr
999999984306749000,000000000000 numeri ck® alebo | ogick® bl ok
Data 4 [1023] Ug2vateOskl par amet e|1,000000000000
-999999984306749000, (S| %gi na ukl adani e parametr
999999984306749000,000000000000 numeri ck® alebo | ogick® bl oky

TP =1 v

Data hex 5 [334] Jotyal gjos s £ 20 2ame T Sox0000

~ S| %gi na ukl adani e arametr
0x0000 6 OxFFFFFFFF numgrick® al ebo Iogicpk® bl ok\y

Ug2vat eOskl aramet g

Data hex 6 [467] 13 Svstave. P 0x0000

~ S| %gi na ukl adani e arametr
0x0000 6 OxFFFFFFFF numgrick® al ebo Iogicpk® bl ok\y
Data 7 [1670] Ug2vateOskl par amet e|1,000000000000
-999999984306749000, (S| %gi na ukl adani e parametr
999999984306749000,000000000000 numeri ck® alebo | ogick® bl oky
Data 8 [1671] Ug2vateOskl par amet e|1,000000000000
-999999984306749000, (S| Ygi na ukl adani e parametr
999999984306749000,000000000000 numerick® alebo | ogick® bl ok
772 KONCOVE SPENALE
Skupina parametrov |2slo [875]
Nastavenie koncovlich sp2nal ov, ktor® sl Wgia na

spomal enie) v
koncov®ho sp2nal a.

konkr ®t nych

udal osti ach.

KS1
Skupina parametrov | 2slo [876]
Nastavenie prv®ho koncov®ho sp2nal a.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSAL E
N8zov [I Popis Def.
Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
Pri zopnut2 KS menil obmedz2 rlTchlosS

I SpomaOoV i e Erek. KSx).

[ Drsgha + §Pri zopnut?2 KS motor prejde nastaven¥

[ St op Pri zopnut?2 KS meni| zastav?2 v danom s

[ Pre revefKoncovli sp2nal reaguje len v reverznon

] Pri zopnut?2 KS meni | obmedzuje moment

I Zosl abovgakt2vna voOba "Pre reverz" obmezd? sa
kl adnl .

s . ~Pri zopnut2 KS menil vn%ti —rTchlosS

1 ;

bovnytt il Gmere (Frek. KSx).

C N 2 H 1

I Dr§ha + lPr| zopnu_t KS moto.r prejde nastaven
na nul ovej rlichl osti

Hodnot a
koncov®ho
sa uplatn?

Frek. KS1 [915] S

obmedzeni a maxi m8l nej fr
0,00
p2nala nastaven®ho na t
: ~ Hz
iba pre danl smer ot 8l a
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N§zov [ Popis |Def.
IMin. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8Il neho m
IMoment. KS1[1180] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t [0,0Nm
pre kladnlT alebo z8&pornl moment po

Min.®8 8 Max. momen

®Hodnota z8vi s Zdrordv. rpoar[S2he(stn 58). P r e Avooddby

t

99000,0000 m

M [481] hod.fije od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atMn®momend
[482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor* meni | dovoooooo

Dr8ha KS1 [sp2nal a nastaven®ho na typ Dr§herr;
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8 ha ot 8(stk47).[ 88

0, 0000 N

Zdroj KS1 [895]

Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!IGiac

Pozri voOby¥dpajaméthdss. @) pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2znal a bude akt 3
KS1 maska [896] bin§rnych vstupoyv z|eb’0 l ogi ckTch
Pozri voObBipar ®@e na(sirksd) [ 55 3]
KS2
Skupina parametrov | 2slo [877]
Nastavenie druh®ho koncov®ho sp2nal a.
MENU \ NASTAVENIE \FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKS$AL E
N8§zov [I Popis Def.
Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.
Typ KS2 [881] KS1 Typ KS1[880] (str. 10%/).IO P '
Pozri voOb ¥ypKSii880mestt. 103)
Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej frEk-\'OOO
Frek. KS2 [916] sp2nala nastaven®ho na typ "SpuomaOH’Z
i ba pre danl smer ot8]lania podOa 1t
IMin. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
[Moment. KS2[1181] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t Y0,0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod

Min.®2 & Max. moment

®Hodnot a z§vi s 2Zdra mv. moanr [2R) e (str. 338). P r e Avooddha

99000,0000 m

M [481] hod.fije od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atMn®momenO
[482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor %Y meni |l dovoOOOOO

Dr 8ha KS2 ([sp2nal a nastaven®ho na typ 'Dr§ham'
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot 8(stk47).[ 8 89

0, 0000 n

Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!e{Giac
Pozri voObygZdpajameéthdss. 5@ pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt ?
KS2 maska [899)] bin8§rnych vstupov alebo | ogickIlch @
Pozri voOb®Bipar ®@e ma(sirk58) [ 55 3]
KS3
Skupina parametrov | 2slo [878]
Nastavenie tretieho koncov®ho sp2nal a.
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\KONCOV £ SPEKS$AL E

N§zov [ Popis Def.
Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.
Typ KS3 [882] KS1 Typ KS1[880] (str. 1032/).IO P '
Pozri voOb ¥ypKSi[880mestt. 103)
Hodnota obmedzenia maxi m8I|l nej frekv\;OOO
Frek. KS3 [917] §p2na!a nastaven®ho na typ "SpvomaOH’Z
iba pre danl smer ot 8| ania podOa ty
IMin. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
[Moment. KS3[1182] k oncov®ho sp2?nala nastaven®ho na t y0,0Nm
pre kladnl al ebo z8pornl moment pod
o ®Hodnot a 2z §vi s 2zZdra myv. rpomr [@2R) e (str. 38). P r e Avooddha
ml?48810] Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment M [481? (str. rg4)) ,[ ailp r( e 3 s t a t MinRmomenO
[482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor* menil dovoOOOOO
Dr8ha KS3 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr 8h am’
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8 ha ot 8(stk 47).[ 8 89
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS3 [901] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!dGiac
Pozri voObygdpajaméthdss. 5@ pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2znal a bude akt ?
KS3 maska [302] bin§rnych vstupov glebb l ogi ckTch H
Pozri voObBipar ®@e tna(sirks8) [ 55 3]

KS4
Skupina parametrov | 2slo [8789]
Nastavenie gtvrt®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\KONCOV £ SPEKSAL E
N8zov [ Popis Def.

Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.

Typ KS4 [883] KS1 Typ KS1[880] (str. 102).

Pozri voOb JypKSi880mestt. 103)

Hodnota obmedzenia maxi m8l nej fr ek}

Frek. KS4 [918] sp2nala nastaven®ho na typ "Spomaéa'oo
. ~ . 1% Z
i ba pre danl smer ot8]lania podOa 1t
IMin. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
IMoment. KS4[1183] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t Y0,0Nm
pre kladnlT alebo z8pornl moment pod
g o ®Hodnota z§vi s 2Zdra mv. moanr [22R) e (str. 33). P r e Avooddba
ml?éisﬁ Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atMn®momenO
[482] (str. 54).
Dr 8ha pre dojazd, ktorY meni | dovoOOOOO
Dr8ha KS4 |sp2nal a nastaven®ho na typ Dr §h am'
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr §ha ot 8(stk 47).[ 8 89
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS4 [904] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a{G,iac
Pozri voObygZdpajameéthdss.tt@ pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS4 maska [905] bin§rnych vstupov alebo | ogicklch D
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N§zov [ I Popis | Def.

Pozri voObBipar ®@e ma(sirks®) [ 55 3]

773 PROCESNAh REG.

Skupina parametrov | 2slo [385]

Univerz8lny procesnl regul 8tor sl %gi pre regul 8ciu
Zdroj sp. va«rblg5) PR [ 39 el Zadr8ojh ofdenlogtralO®y. V[l s3 Qulp RBsR [ 6
22) sa potom pougije ako zdroj niektor ®ho parametra
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PROCESNh REG.

N§zov | Popis Def.
Regim PR |[Viber regimu procesn®ho regul §tora 4gvypn
Vypnut T Procesnl regul §tor je vypnutl.

Tlak Pa Regulovan8 velilina je tlak v Pascal och

Tl ak Pa ilRegulovan8 velilina je tlak v Pascaloch

Tlak bar Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba

Tl ak bar [Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ b

Tlak atm Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ad

Tl ak at ilRegulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ad

Teplota Regulovang velilina je teplota v stupROZ(

Teplota ilRegulovan8§ velilina je teplota v stupRoG(

Poloha Regulovan8 velilina je poloha.

Poloha inRegulovang velilina je poloha, odchll ka

Prietok Regulovan8 velilina je prietok

Prietok i[Regulovan§ velilina je prietok, odchTI k3

Pomernl Regulovan8 velilina je v pomernlch jednd(

Pomernl i[Regulovan§ velilina je v pomernlch jednqd

Napatie Regulovan8 velilina je nap2tie

Nap2tie ilRegulovang velilina je nap?2tie, odchT ]l k3

Pr Yd Regul ovan8 velilina je pr %d

Pr¥.d inveRegul ovan8 velilina je pr %d, odchll ka | ¢

VT k on Regulovan§ velilina je vikon.

Vi kon invRegulovan8 velilina je vikon, odchll ka |j

[Zlgo]rol 99Nast aveni e zdroja ¢gel anej hodnoty p rl[Hodnotal

Hodnota Ako zdroj bude gZdu@ijtigep tstr.@®®e { 430 ]

AIN1 Zdr oj gel anej hodnoty PR je anal - -govIl V{

AIN2 Zdr oj gel anej hodnoty PR je anal - -govIl V{

AIN3 Zdr oj gel anej hodnoty PR je anal - -govIl V{

AIN4 Zdr oj gel anej hodnoty PR je anal - -govIl V{

[Motor potenc. Motor-pot enci ometer bude PWU@GH.57). ako zdroj,

Gpeci 8§l nyZdrojom hodnoty | e Sgpecsil§ Ipmefstrnda®.t[ 4viedni e

Ge l hGeIa.n§‘hodnota procesn®ho regul§tor000/0

[407] Zdr oj gel (st R [nla3sGt]av enl na "Hodnot al|”’

Dol nl r oj

[396] 6 Hor

rozsah reg. [397]

Z7dr o] SpNastaveniQ zdroj a spatnej vazb‘y p 1

PR [139] predstavuj e skuto!n.1/4 hodnot ev a@emel | |Hodnotd
sn2mal a alebo meracieho prevodn?ka.

Pozri voOby¥Zdpajamet@Ea®R [ 130]

Sp2tns§ A!(tu§ln.a hodnota procesn®ho regul 8§t 0.0%

[418] sigha@toj sp. va«rblgs).PR [ 139] '

Dol nl r o}

[396] 6 Hor

rozsah reg. [397]

Dol nl roZMi ni m§l na hodnota pre rozsah regul §d00%
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N§zov | Popis Def.
[396]
500, 0 %
%%
Eé)?]rnl rOZMaxim§|na hodnota pre rozsah regul §8§d0,0%
500, 0 %
%%
NecitlivoNecitlivosS procesn®ho regul §tora ngd00%
500 0 % Nastavenie nenul ovej necitlivosti mt ge
% ' na regul al nDfjhodoRR¢440] (sk.@2) al e m!ge splsob

ktor8 je Ymern8 veOkosti necitlivosti

Pproc.reg[41l]] |[Proporcion8l ne zosilnenie procesn®hdl,00

0, 00 6 30

Iproc.reg.[412] |[Lasov8 kongtanta integralnej zlogky|10,00s
0,01 s O |[Pri hodnote 0O s je integralng8 zlogka vyqj
Dproc.reg.[413] Lasovs8 kongtanta derivalnej zl ogky r|0,00s
0, 00 s &

Filter D . . . .

[17] Lasov8 kongtanta filtra derivalnej 200ms
?ns’o MS 9% +ri hodnote 0 s je filter vypnutl.

Parkovanie je funkcia, ktor8 aut omi

spl nen® podmi e Hiksier. qupark.416] a(stri186) al as z g
[415] (str. 106).
Ak pracuje PR na svojom dalsnaoanpah (a

Parkovanie PR |106) |, meni | zabl okuj e GTART. To m? gVypn

[414] presahuje gel an% hodnotu a vIistup P
odchll ky zmen?2 t ak, I—Q/sier.praeks[m@]h(sml(]ﬁ)c
bl okovanie Gtartu sa uvoOn? a op?as
zamedzeniu zbytol n®ho <chodu zari adsg
|l innosS regul 8cie nem8 z8sadnl vply\
Vypnut ® Parkovanie je vypnut ®.
Zapnut ® Parkovanie je zapnut ®.
Hyster. odpark.ReguIa!né odchTIkg PR, pri ktorej dOO%
[416] = zrugeniu blok8cie Gtartu). '
500, 0 %
%%
Las ktorl mu s 2 upl n vs, ri spl nenl
Las Zaparz'aparkovaniu PR (pzayparkov%nie 2 bIokGO’OS
0,1 s & 3
Regi my VoOba gpeci §l nyWiidup-re§omkovaminegi (zast
windup [735] zl ogky.
! AW hoIntegr§cia dohor a sa zas tParkofanieaPR [4143 (ste 108) |
par kovan?
i AW hoIntegr_§cia dohora sa zastav?2 ak gel ansg
rampy F hodnota Maxim. sklz [177] (str. 62) v sk alOfrsntaump a ampy od

(str.72) vo vektorovom riaden?z,.
I ntegr8cia dodola sa zastav2 ak ¢gel ang
je hodnota Maxim. sklz [177] (str.62) v skalO8isnam a ampy od
(str.72) vo vektorovom riaden?2.

I AW do
rampy F

) TEAEAI EUUAEA 02
Skupina parametrov

I
Nastavenie signglu i

2slo [1132] .
niciali-zBogky(nasdéebvaavah%vhetonpu

MENU \ NASTAVENIE \FUNKCIE\PROCESNh \REGCI ALI ZCCI A PR
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N§zov | Popis
ESORB] resetSign§I resetu procesn®ho regu|§t£]5€zg]8tavmen.
Signal Pri aktivovan? sign§|_u resetu procesn®h

nastav?2 na hodnot Hodd primegetepla3dl]a(strel0A).o0 m

Reset PR [305] [Podmienka pre reset PR. |Ch0d
Pozri voOb®$tpar ammatist.a4) [ 76]
Reset PRDeakti v8cia resetu PR: V pr2zpad
neakt2vnysigng8lu mengia ako nastaven§ Yro
Pozri voOb®$tpar ammaftstr.a4) [ 7 6]
Hodn. pri resete  Hodnot a, ktor% meni | nastavuj e dOOOOO
[1131] akt2vnom resete PR. '
-1, 0000 &

EO0O%#) <, . % .1 34!'6%. )% 02
Skupina parametrov | 2slo [196]
Gpeci 8l ne nastavenie sign8l ov procesn®ho regul 8tor a.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PROCE SNh \RBP&CI CLNE NASTAVEN|I E PR
N§zov Popis Def.
Si gnsgl [Vl ber parametr a, ktorl predstavuje gel afn
GH [ 4 1 |uplatni ak je parameterZ dr o j gel (st ®RY [nla3sOt]aveny na "G
Si Vybranl par ameter sa automaticky prepol 2t
ignal

regul 8tor a.
gé[gog]glvaer parametr a, ktorT predstavuje akt u§f
Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol 2ta

774 OPTI MALI ZzCCI A

Skupina parametrov | 2slo [65]

Nastavenie parametrov bloku optimaliz8ci e, ktorT sl Y

pomocou zmeny gel an

opti maNMi 38 ape ORS. 2B)4 2

Optimalizgcia vyhOad
p

e ] veliliny al ebo parametr a typu
3]

§va tak¥% hodnotu svojho vistupu, |
Ak s% polas behu optimaliz8ciOpt spimeerm®i @ o@mipOB)gk y [ R K
podmi enkaOpt nnosesiet (stn P9I s[az6v3]nast avenl chOpiimkrekr val oc

[742] (str.23) pol 2taj % nov® vzorky vistupu. Z8roveR sa do pa

£41'248 "/ $ /04

Skupina parametrov | 2slo [711]

Urluje poliatoln® podmienky (gtartovac?2 bod) optimaliz

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\OP T | MAL | V&TGNRAT. BOD_ OPT

N8zov Popis Def.

Gt art. Urluje ¢gtartovaciu hodnotu vIistupu o0]05000

OPT [710] ' :

0, 0000 |Ak nie je vybr@ttdr tzdrmg d(@BWOMdT] po7tlo2np sa pd

1,0000 hodnota.

Gtart. [Viber signs8lu, ktorT sa mtge wuplat

zdroj [712] spl nenej podmi enke z8pisu gtartovaci

Signal

Gt art . . - . . .

podmienka Signs§l, k_to_rlm s a def|n.u1e podmi enk g709] Stav

[713] vybran®hdtsairgn§lbwd(stzr)oj [ 712] OPT
Napr2klad, ak | eStavynbn reed. [547p 6tr. 85n@ GBOPT akt 2

Signal (str.108) j e zvolenl bit "Chdd"artt ak oddstzlid7ybg n
gtartovacia hodnot a, pokiaO je menil v s
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VOII\l

N§zov Popis Def.

ulogen8 poliatolng8 hodnot a.
SE?fInyPodmienky pre aktiv8ciu Gtartovaci eh [Meranie
Pozri v oOb ptavORT [208] gstrr2a)

GBOPT GBOPT neakt2vny: V pr2pade | 2seln®ho
neaktzVnastaven§ Yar oveR

[715] '

Pozri v o Ob ptavORT [208] gdtrr2a)

Opti m. Viber parametr a, kt or ®ho hodnot a Qpa
[80] krit®ri ($tml08)2 0 8]

Naj | astejgie sa ako signsgl optimaliz8ci e
. (algoritmus MPPT - maxi mum power point tracking) .
Signal . o |

externe privsg§dzanl cez anal -gov® vstupy 4

veliliny menila frekvencie.

Nastavenie krit®ria optimaliz8cie. i
op L. krNaperIad pri z8Sagi ktor§ spotrebl/zM'.nlmum
[208] ™ . . signs§

vIikonu, pri gener 8t oroch maxi mum vyr
[Minimum . . . . . . .
Sign§|qutlmaI|z§C|a na mini m8I| nOu th ond n osti(alr.rM@8).b r[ a8t(
[ -

QA?X'énﬂmy u Optimaliz8cia na maxi m8I| n@pthiord.n od i(sly.n@)b r [a8
delta Sign.[Odstup gl ob8l neho n8§jden®ho extr ®mu
[255] vyvol 8 regtart optimaliz8cie. i

Gl ob8l ny extr®m sa aj po prvotnom skenov{
L5 novs§ hodnot a, ktor § l epdi e spORa krit®r

ng§jden®ho glob8l neho extr®mu o viac ako

regtart optimaliz8cie a pr2padne aj nov ®
[Plg’]r"daMinim§lny | as medzi dvoma kr ok mi opt |20s
0 1 s 6K tomuto | asu sa pripol2ta egte | as potr g
s’ byS ust 8l enie rampy al ebo iQp8 .u dnaelroasnS ev(stsh

109).

Regim skenovania <cel ®ho rozsahu vIs

GTART alebo po resete optimali ¥§itap

[423] (str.23) v smere PDbrl sme(stuf[0&26aby na
Skenovanie gl ob8l ny extr ®m. Skenovani e j e pot vV
[420] niekoOko |l ok8&8lnych extr®mov v rozsah ypnu

Skenovanie |e postupn® prehOadanie

ngjdenie oblasti gl ob8l neho extr ®mu

signs8l u.

Vypnut ® Skenovanie je vypnut ®.
Zapnut ®Skenovanie je zapnut ®,

Nastavenie splsobu vipoltu kroku op
Regi m extr®mu: PQ gtarte men[!g a prZPa N
[425] optimaliz8cia, ktor8 mallmi fluktO&mPevnl

krok [742] (str.23) pomaly men2 viIstup OPT aby

Sptsob vipoltu kroku optimaliz8cie p
Pevni VyhOadgvanie s kongtantnim krokom vI s tNMim

krok [427] (str. 108).

VyhOad8vanie s variabilnTm krokom vIistupH
Premenl joptimali zovan®ho Maimgkro[42d (str.168p ddot $% v I st u

a Yamer ne Zieksadaptrkeku [743] (str. 108).

Zisk adapt.Zosi Il neni e algoritmu adaptivity kr0800
kroku [743] optimalizovan®ho sign§l u. '
80’0,8081 Uplatn2 sa |l en pri prem&rlgiiwwmorkrlo@ukld).4@m1] i
Minim. krOI(Minim§lny krok optimaliz8cie. 0,001
[427]
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N§zov Popis Def.
~ |[Kr ok optimaliz8cie je veOkosS zmeny vis
0,001 0optimaliz§cie.
Nastavenie smeru prv®ho hOadani a.
Pol V. z8vislosti od technol -gie a konkr god
[426] vyhOad8valo zhora dole alebo naopakjminma
Skenovan2, ak je zapnut ®.
Od minima Optimaliz8cia zal2na od mini m8|l nej hodnot
Od maxima Optimali z8cia zal2?na od maxi m8l nej hodnot
Opt. reset | . - . . . .
Signsgl Sign§l ktorl definuje podmienku vzni |
Signal Tento sign§l sl Ygi ako podmienka behu opt
9 kombin8cia bitov (pr2znakov) stavov®ho al
Opt. rese'[Podmienky pre Reset optimaliz8cie. -
[273]
-5 -
Opt. rese'[Resetu optimali z8cie sa deaktivuj e:
neakt?2v| . . o
sign8lu mendgia ako nastaveng§ %YroveR.
[530]
-5 -
Opt. meranie |,, ~ : - = .
Signsgl VI ber sign8l u, ktorIlm sa povoOuj e mej|
Signal UmogRuje stanovi$S podmienky, prQptkitno.r Tscitar
9 108) ) wust8lenl a nezaSagenl rlznymi chybam
Opt. meranie . - . . :
aktzVneMeranle Nal gi eho kroku optimali z8ci el
-5 -
Opt. merani® e r ani e optimaliz8cie neakt2vne: \%
neakt?2v| . . T -
sign8lu mengia ako nastaven8§ YW oveR.
[531]
-5 -
775 MECHANI CKC BRZDA
Skupina parametrov | 2slo [517]
Parametre pre aktiv8§ciu a podmienky |linnosti.i mechani ck
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\MECHANI CKC BRZDA
N8zov Popis Def.
Zapnutie ovl8dania mechanickej brzdy
[Mech. brzdajhodnoty frekvencie a generovzsm?avpcm\eeﬂv n
[518] (str. 24) bit " Mech. brzda". Pre spr8vnu yp
RELE zvoli S funkciu "Brzda".
Vypnut 8 Ovl 8danie mech. brzdy je vypnut ®.
gt andar dOvlI §dani e mech. brzdy je zapnut ®.
Zdvi hovsgOvl 8danie mech. brzdy pre zdvi hov® pohony
Oneskorenie . .
brzdy [519] Doba oneskorenia povelu pre zopnuti e |001s
0, 00 s , . 3
X V praxi sa nastavuje na 0s, nakoOko samof
E;gl](ma erdyDoba reakcie brzdy po zopnut?2 RELE. 0,20 s
Zodpoveds§ |l asu reakcie brzdy od okamiht
0, 00 s mechanick® uvoOnenie. Ak je tento | as na
S proi gtarte k nasycovaniu pr%du momentu
mechanicklm r8zom do s¥%Wstavy.
Predstih brzdy Doba predsti hu rozopnuti a RELFEek\mmciaUrwyOZOS
[521] [522] (str.110) v STOPE pred vypnut2m motoral’
0, 00 s Pomocou tohto | asu mogno eliminovaS | as
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N§zov Popis

S pred2sS nedgelan®mu pretoleniu hriadeOa bi

Frekvencia . . .

brzdy [522] Frekvencia pod ktorou je brzda akti vg20Hz

O,OFreﬁvenciaP.Om§ha d03|§hnu8 % okam|hu_odbrz_den|a_ dg
ri adenz. Pri uzavretom regime riadeni a

motora [4]

nastavovaS na 0. O0OHz.

776 ZzDVI HOVE FUNKCI E
Skupina parametrov | 2slo

[
Nastavenie parametrov, kto a poug2vaj¥% prevagne pri

MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIE\ZDVI HOVE FUNKCI E

N§zov Popis Def.
ZaSagenVIiber parametra ktorT bude sl ¥%giBa%&d 42]
si gn 8l |[854] (str.23). MT

Naj |l astejgie sa ako sZa®dlgepr @t 28Bahvwhpdndcovanie
Si preSagovacieho sp2nala vyber8&8 Moment, Pr Y

ignal . s . A h .

sign§l preSagenia zapoji S aj externl s en

geriavov.
ZaSagenHodnota vybrat®ho ZaiSai&ini ez a SstrgM@i, a [
100% [844] zodpoved8 100% zaSageniu.

0,00 A

Tento parameter sl ¥igizaBag emiegsn. [28)5 4 2v efl y 4 ii

0, 00k pomernich jednotiek.

‘Hodnota z8vis?2 od vikonovej rady menil a.
E'I;erga‘enFilter prv®ho r8§du ktorT sl %gi na |ho1g
a51] 9€N ybrat®ho sighddageniSa.gasuiilg).sl [843] |
0, 01
320,00 s

02 %4 ! Yal 6 <+

Skupina parametrov | 2slo [840]

Nastavenie parametrov elektronick®ho preSadgovacieho s
smere dopredu (pri zdvihoch hore).

MENU \ NASTAVENIE \FUNKCIE\ZDV I HOV £ F UNKETAGOV CK

N8zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie e
Preta‘oprgsaQOV§k deaktivuj e GTART v k N
S [gallzaSagenia pohonu presiahne nastavVypnut I

P-IVYP. "tipovanz", to znamen8 pri kr 8t ky

by mohli obch8dzaS | asov® filtre
Vypnutl PreSagovac?2 sp2nal je vypnutl.
Zapnutl PreSagovac?2 sp2nal je zapnutl.

. Pomal ®
Regl m . . : sp¥%gSani
preSagoyapnutie regimov elektronickeho PIT .

estyj
[842]
tipovanie
Regim detekcie hranzc preSageni a. Zabl ok
I Autothart a gelan¥% frekvenciu. Meni |l vyhodnog
vel idJaShageni(&r.2B)85mMdst av2 hranice preSageni
hran2c .
Je potrebn® aby pohon pracoval pri autod
z§Sagou.
i I ba |[Vypnutie testu preSagenia v dynamicklch
regim filter sa neuplatRuje a preSagov8k zaber §
i Ne g e |Vypnutie blokovania START-u vkl adnom smere pri vyhodn
STOP sa |l en bit "preSageamive "P RsEtTaAdn 239 Bdb 691 ov a
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N§zov Popis
Y PofZapnutie redgimu spomalenia sp@%gSania bre
s p Y49 S a n ifrekvencie.
Zapnutie testovania nedovolenlch ovl 8§dac?
Y Tema rozbeh a chod pohonu, ktor® m!tgu okl an
"tipovanie” bremeno do nedovol enej vigky. Ak v kr 8tk
zopne bez ohOadu na prekrolenie hran2c.
I[,_85az]s po Las necitlivosti preSagovaci eho s/|00ls
0,01 s |[SI %gi na potlalenie nechcenlch prekmit o}
S prekon8vania pas2vnych odporov a potl alen
PreSageifmHr ani ca preSageni a pohonu v dynalS0,0%
dyn. [845] kladnom smere).

0 0 % GPreSageniev nasZaBagaki(stre3)B b@heakr ol 2 t Yat o
%’ ako L as preS~ag.(std)1]r1).. [ BelBtjo parameter je v
nastavovanl automaticky menil om.

Las prDoba ktor% muZaShysni(etlI3BbuRggi a 010 s
dyn. [848] dynami ck®ho preSagenia, aby sa zol|"

0, 01 s

s

PreSagefHranica preSagenia pohonu v ust§|100,0%
stat. [846] v kladnom smere).

0 0 % éPreSaQeniev nasZaBagaki(reRBBb@mhakr ol 2 t %t o
%’ ako L as preS~ag.(st51113.)t.. T8Mt94¢ parameter je v
nastavovanl automaticky menil om.

Las prDoba ktor% muZaShygBni(etlI3BbvRnggi a 100s
stat. [849] statick®ho preSageni a, aby sa zop]|™”
0,01 s
s
PreSagefHranica ZaSagenia pre ukonlenie S150.0 %
vyp. [847] ust 8l enej rlchlosti '
Po vzniku PreSagenia je Povel GTART v kil
0,0 % 0djlak pri spatnom chode a na$&¢eni ¢tr. p3p Btk ol
% hodnotu dan¥% tT mto parametr om al atsr vps etSaa ¢
(str. 111).
Las prDoba ktor¥% mugaShy&niv@ElI3pbAahggi e 3.00
. < . ) ,00 s
vyp. [850] pre vypnutie preSagenia, aby sa v
0, 01 s
S
Povel resetu preSagovs§ka bude ak
bing§rnych vstupov alebo |l ogicklch
PreS.re{Tento povel sl wgi ako podmienka
[858] zopol M® ge t o by S potrebn® pi
technol ogi ck®ho zariadeni a a ma
opatrnosSou.
Pozri voObRBi par ®@e tna(sirks8) [ 55 3]
DYNAM. ZDVIH (DZ)
Skupina parametrov | 2slo [1068]
Nastavenie parametrov funkcie "DynamickT zdvih".
MENU \ NASTAVENIE \FUNKCIE\ZDV | HOV £ F UDYKAM. EDVIH (DZ)
N§zov [ Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyn
D7 zap.Jvyp hore sa frekyveekveacia DA[Q073 v(Str. 16423 na dobu L a
' "Imerania DZ [1070] (str.112) aby dogl o k Zas$&d emi(@rVy pn
[1069] 23 ) .
) a vypol2talo sa nov® obmedzenie r
medzi hodnotami Z § Sa g DZ mi(st..112falZ@7S2A]g DZ mastr.
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N§zov | Popis Def.
112) , potom sa obmedzenie rlTchlosti z
Frekvencia DZ [1073] (str. 112) a Max. frekvencia [111] (str. 74).
Vypnut I Dynami ckl zdvih je neakt2vny.
Zapnut | Dynami ckl zdvih je akt2vny.
Las mer a : . kK ®h e
[1070] Las merania statick®h drekvem&addg HOV3] gstr.nE2). (1,00 s
0,01 s d(Tento |las je potrebd@bSagensE&8RBBEAE velil
Z§8Sag D Z - o . . - 100,0
[1071] Hornl |l imit zaSagenia, nad ktorlm s aly,
0o o0 % 5 {Ak bude zdvinh zaSagenl na hodnotu tohto
' richl osS obmed zFeekvenciadZ [1943]d(stro1t12).
Z8§Sag DZDoIn__I rozsah zaSageni a pod ktorlm 50,0 %
[1072] frekvencii.
0 0 % & jAK bude zdvih zaSagenl na hodnotu tohto
' richl osS obmedzMar gekverzia [A1d]d(stro7d)u
Frekvencia DZ[Fr ekvenci a, pri ktorej prebieha mer acyony
[1073] ktor8 odpoved8 maxi m8l nemu zaSageni u|"’
Frekvencia brzdy
[522] 0 Max.
frekvencia [111]
7.7.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)
Skupina parametrov | 2sl o [860] B B
Nastavenie bloku pre vyhodnocovanie externlch tepelnl
PTC, viastnl). Konfigur8cia por%ch a varovan? od exte
spr8vne nastavi S odpovedaj2Wt (str APUTxXx a Al Nx v skupine
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)
N8zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie exte
Fggpl] ETopripojen®ho tepl otn®ho sn2mal a. POIEt\IE/'IyOan
vparametriPo| et sn2 mdgstrdis). [ 86 2]
Vypnut §Meni | nevyhodnocuje extern¥% teplotu.
PT100 Externim sn2malom teploty je jeden al ebo W
Externim sn2malom teploty je jeden alebo
KTY83/85 IxX|g5/1 KTy 85/110, 85/120, 85/150.
Externim sn2malom teploty je jeden alebo
KTY81/82 XX\, 7y g2/110, 82/120, 82/150.
VlastnTExte[nTm snzmalom teploty je jeden alebo
s nz mal ktorlch prevodov8 charakt érdipotri kpar i j elstroNAC3) §if
* |Odpor pri Isr. A8 [ 86 4]
Externim sn2malom teploty je jeden alebo
PTC termistor nastavuje v parametri Porucha ETO [866] (str. 113) . Varovanie ETO v
odporu sn2mala nad 300 ohm a porucha ETO
1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.
Externim sn2malom teploty je jeden alebo
KTY84 84/151.
Externim sn2malom teploty je jeden alebo
KTY83/85 2xx 85/152,
Externim sn2malom teploty je jeden alebo
KTY81/82 2XX|g5/920, 82/250.
Zdroj Nap.Nafta?/eme.zd(rjOJg S|1gdn§lu _meliamghnap
ETO [906] snzmal a privsgdza pr % z niektor o alAIN1
j e vybrat8§8 na "Pr%d ETO".
AIN1 Nap2tie na tepelnom sn2malV) je priveden® n
AIN2 Nap2tie na tepelnom sn2malV) j e priveden® n
AIN3 Nap2tie na tepelnom sn2malV)i j e priveden® n
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N§zov Popis Def.
AIN4 Nap2tie na tepelnom sn2malV) je priveden® n
Gpeci §lZdrojom merania jSéga@écip§len Wt €@)dn §I185 7 ]
AIN-RM INap2tie na tepelnom sn2-RM[0i0V)-@reisint e d/esrt @ |
Servo SERVOFREM
Pol et
sn2mal dPol et s®riovo zapojenich externich tefl
[862]
V pr2pade, ak je motor al ebo in® zariad
1 06 10 |sn2malmi (vinutia, |l ogisk8) je mogn® ich 2
ich polet. Kombing8§cia tepelnich sn2malov
\Varovanie Teplota v bode sn2mania externlm sn290 0
ETO [865] varovanie "W13-Ext er n § (str.e®'l ot a '
500, 0 [V pr2pade, e je do s®rie zapojenlch viac
500, 0 Ateplotu z viacerlch bodov merani a.

Tepl ot a, pri ktorej meni | vygeneruj e
[F,:.;%%J]ChaEToexternTm snzmalom teploty. Pri Type HL10, (
teplotu sn2mala pri 1000 ohm. Porucha
500, 0 [V pr2pade, ge je do s®rie zapojenlch viac

500, 0 Ateplotu z viacerlch bodov merani a.

ETO

hyster@yster®zia deaktivovania poruchy a vaf2, 5 A

[1237]

0, 0 A

1000, 0
Pri pokl ese teploty ETO pod t Yt B38-heplotal

N2 zk a ETO (str.34) z d'vodu extr®mne n2zkej tepl 100

ETO[1283] |zapojenia alebo pogkoden2zm ETO sn?2 mal '
parameter nem§ vIznam.

-500, O

500, 0 A

'g_raox[llosn;]. Maxi m8l ny merac?2 pr%d ETO. 10,00 mA
Obmedzuje pr¥%d do ETO sn2malov aby sa zabr

0, 01 Mnpougitl gpeci 8l ny sn2mal, treba nastavi$S

20,00 mA = "PTC" je merac? pr%d ohranilenl na hodn
parameter neakt2vny.

6,! 34. 3. M- 11

Skupina parametrov | 2slo [810]

Nastavenie parametrov charakteristiky vlIiastn®ho sn2ma

parametri Typ ETO [861] (str. 112)).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\V L ASTNh SN¢&MA L

N8§zov | Popis Def.

Odpor prHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h q1200,0

[863] charakteristiku sn2mala definuje ugziq

0, 1 q ©

q

Odpor prHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h 04600,0

[864] charakteristiku sn2mala definuje ug?2jq

0,1 q 0o

q

£E0%#) <, . % 1341 6%. ) % %4/

Skupina parametrov | 2slo [569]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre meranie Ybytku nap?t
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\GPECI CLNE NASTAVENIE ETO

N§zov [ Popis Def.
Sign§8l pre UNITber signg8lu, ktorl sa m8§ vyhodng-
Signal Spravidla sa prip8ja niektorl anal - g

7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2

Skupina parametrov | 2slo [1081]

Nastavenie |innosti pri rozladen2 frekvenci?2 | RC1 a 1|
sa viacmotorov®ho pohonu pri nerovnaklch rTchlostiac]|
vpl yvmi. Napr2klad predn8 a zadn§ FrigRClaAIRC2 zatprea K086 ®h 0o Vv «

(str. 200 sa pol2ta ako absol “tna hodnot BrekriRCA 4B4e (s. 20) @ b s ol Y
Frek. IRC2 [803] (str. 20).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2

N§zov | Popis Def.
Rozladenie IRC1,2[Nast aveni e sp!sobu obsluhy a |innos
[1082] IRC2.
i ObmedPri prekrolen2 minim8lnej hr an Mio.gozdieblRC1 2
momentu [1084] (str.114) sa zalne obmedzova$S moment mMdax,

rozdiel IRC1,2[1085] (str.114) bude moment nul ovlI.
Pri prekrolen2 maxi m8Il nej h r a n Maxerozdied IRC1|2
[ Reset P|[1085] (str. 114) sa vygeneruje RESET PWM Min. rpzdiel
IRC1,2 [1084] (str. 114) zanikne.

Eggrg] dIRC1’2L350V§ kongtanta filtra rozdielu fr[100ms

N Pom8ha eliminovaS kr8tke rozladenia s
0 ms 0O6 10 & ' = o .

nerovnomer nosSami zaSagenia pohonov. Pr

I:\/R“gllz[1082])2(1'(3'Minim§|na hranica absol “tnej hodnot|200Hz
0, 0 MaxBrozdiel
IRC1,2 [1085]
I:\/IRagilz[108g])ZdlelMaxim§|na hranica absol ““tnej hodnot|500Hz
0, 00 Hz
Hz

779 DI FERENCI CL

Skupina parametrov | 2slo [1239]
Parametre pre diferenci8l, napr. pre potreby vyrovng8va
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\DI| FERENCI CL

N8zov [ | D] Popis Def.
Sig.1 Zdroj [1248] Zdroj hodnoty sign8l u 1. |69 Moment
Signal
Sig.1 Hodnota [1249] Hodnota 1 pre Pl regul§to|0,00
-1000000000, 00 & 1
Sig.2 Zdroj [1247] Zdroj hodnoty signg§lu 2. |
Signal
Sig.2 Hodnota [1240] Hodnota 2 pre Pl regul §t 00,00
-1000000000, 00 & 1
[Max. dif. frek. [1241] Maxi m§l na hodnota z8§sahu [000Hz
0,00 Hz &6 20,00 H
P zosilnenie dif. [1242] Proporcion8lne zosil neni €0,0000
-100, 0000 &6 100, 00
| zosilnenie dif. [1246] I ntegraln® zosilnenie reg|0,0000
-100, 0000 6 100, 00
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7.8 PORUCHY A VAROVANIA

Skupina

meni | a.

781 VOLI TEONE

parametrov
Nastaveni e

| 2sl o
parametrov

[ 136]

ovpl yvRuj %cich podmienky

PORUCHY

Skupina parametrov | 2slo [190]

Zapnutie / vypnutie niektorTch poruchovich stavov.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEGNE PORUCHY

N§zov | Popis Def.

Zapnutie vyhodnocovania vipadku vs
Vyhodnotenie vipadku vstupnlch f §

VT p. vsinakoOko pri trval ej prevs8dzke m e|Vyhodnocuje

[337] vikonovich kondenz§torov. Je dopofsa
pr2padoch ak je nekvalitnS8E1®AlpEg ad
f 8§8@tr.33) " zbytolne | asto preruguje n

Nevyhodnocuje |Porucha"E13-VT padok (sts 83)" aldb8"zZE55-Por ucha us mer R(stM

Sa

35)" sa nevyhodnocuje.

Vyhodnocuje sa

Porucha" E13-VT padok
35)" sa vyhodnocuje.

(sts. 83)" alédb@'"zE55-Por ucha us mer R(etv

v

~ T JZapnutie vyhodnocovani a vipadku .

Egglg]p VISHranica rozvg8§genia vIistupn®ho prl/4c\s/;/h0anCUJe
predstavuje krit®rium na vyhodnot ¢

ls\la?vyhodnocwe Porucha"E2-VT p adok v (sts 33)" safn@yhgdnocuje.

\Vyhodnocuje sa [Porucha"E2-VT padok v (sts 33)" safvyhadyocuje.

CitlivosiCitlivosS vipadku vistupnich f§z. 30 %

vist. f8§8J1100% znamen8 maxi m8l nu citlivossS. 0

1 % 0 10

PreSagen[Nastavenie sptsobu vyhodnotenia tegvVlastn

[27] pripojenej z8Sage). chladenie

Nevyhodnocuje

o Meni | nevyhodnocuje tepeln® preSagenie p
Porucha "E29-Pr eSageni éstr@8) t'orssa vyhodnocuj e na
V|l astn® (motora s uv8§gen2zm ot8§] ok motora. V tomto

generovaniu varovania " W17-Pr e Sa § e n($tre29)Malebo " E29-Pr e Sagen i
(str.34) " aj pri pr %dPo édd men @Btadd)] dlbd |

Cudzie chladenie

Porucha "E29-Pr eSageni éstr8) t'orsea vyhodnocuj e na

motora bez uv8gdgenia ot 8]l ok motor a.
Parametrom sa zap2na alebo vyp2na
Vvstupov. Porucha sa vyhodnocuj e | qvyhodnocuje

Chyba AIN [837] vstup na 4-20mA, alebo 2-1 0 V, vstup je pod mi|sa
Zzapnut® vyhodnotenie poruchy.

Vyhodnocujesa |[Ak j e anal -govl vstup dl hodobo pod mini m
SN;vyhoanCUJe Meni | akceptuje ak¥%koOvek hodnotu anal -g
Zapnutie vyhodnocovania poruchy p
Porucha " E10-Nadfrekvencia (str.33) " m! ge indi kov a$
sluliek alebo nekorektn® nastaveni
Nadfrekvencia [T§t o porucha m8§8 za % ohu chr &8ni S ([Vyhodnocuje
[85] meni | a a technol ogi ck®ho zar i adisa

nekontrolovan® zvygovanie frekvend
ak vIistupn§ fr ekv e rHeania naufrekvk[97p (st?. 116)4
Vznik tejto poruchy mtge indikova§

Nevyhodnocuje
sa

Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 33)" sa nevyhodnocuje.

Vyhodnocuje sa

Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 33)" sa vyhodnocuije.

Hranica

Urluje hranicu frekvenci e st at B1O-520,00 Hz
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VONSCH

N§zov | Popis
nadfrekv. [97] Nadfrekvencia (str. 33)".
[Max. frekvencigqPor ucha vzni kne ak | e z dNpdirekte®ia [8% ] (strv J15)
[111] 6 600, rekvencia na vlIstupoch menila prekrol ?
Zdroj eX_Nastavenia zdroj a externej poruf
vygenerovan8E7-prt ech8 [Wstr38c'hha Vyug?Gi adny
poruchy [225] havarijnl stop. Porucha zabl okuj e
Pozri voOby¥dpajaméthdss. 5@ pu [ 986]
£0%#) <, ! %848 0/ 25# (!
Skupina parametrov | 2slo [554]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja externej poruchy.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEONE P ORRIEGIYCLNA EXT. PORUCHA
N§zov | Popis Def.
Ex. porucha |Si gn § | ktorl sa vyhodnoc &fExtleir nngg|[ 18 4]
si gn§l [ 5(str.33) * al ebo ni e. M ge byS vybranl |vstupy
Signal
Ex. porucha[528] Podmi enka pre extern¥ poruchu. |
Pozri voObBip8ramevs@mulBy [ 184]
EX. poruchalExt ern8 porucha sa deaktivuj e: \%
neakt2vnasign8lu mengia ako nastaven§ Yrov
Pozri voObBi p8ramevs@mulBy [ 184]
LN +% 30/ -1j716!0.0) %
Skupina parametrov | 2slo [687] 5
Parametre pre detekcie przlig pomal ®ho spomaOovani a
naj dl hgej bezpel nej brzdnej dr 8hy.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\V OL | TEOG NE£ P ONRUZKIE SPOMAGOVANI E
N8§zov [ I Popis Def.
Regi m_ d ¢
spomaOovani a
\ Kl adni Smeﬁgomaéovanie sa det egRUjceh|zo skSl (atrd TB) scjd®rd
[ ZSpornT smSpomaC“)ovanie sa detegujRl chd o3 $p Aaitrel7)
smerom k 0.
i Varovanie/Ak je t8to voOba akt2vE|46aN22vk_yegesnpeo(§Inaj3$e
V opalnom pr2pade s 8V70g\N2rnzekreu jsep ovrsirO82)v aal
o _ Hodnot a _spomalenia pod I_(torou .rOOOOO
Limit spomalenia [685] bezpel nej dr 8hy zastaveni a.SpomQaiemam’/S,\Z
m/s2 [684] (str. 17).
0, 0000 m/ s ™ 2
m/s”2
7.8.2 PORUCHY IRC/ARC
Skupina parametrov |2slo [990]
Nastavenie vyhodnocovania chlb I RC sn2mal ov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC/ARC
N§zov [ Popis Def.
Zaphutie testovani a vaadku~ sn2 mal
Regi m tgstovania. Vyhodnoteni e tlch.to pNespr§
IRC/ARC [535] riaden? so sp?tnou vazbou. od |nkreSmer
VoOba sp!sobu vyhodnotenia <chyby
modul om a riadiacou doskou menil a.
i ERR Porucha " E32-Chyba IRC (str.34) " sa vyhodnot2 pri chlq
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N§zov | Popis

RM-IRC sign8loch A, AN, B, BN, |, I N,

i Ne k o |Porucha " E32-Chyba IRC (str. 34) " S a vyhodnot 2 na Z §
reverzy IRC1 nekorektnlch reverzov | RC1 pri vygg2ch r
i Ne k o |Porucha " E32-Chyba IRC (str. 34) " S a vyhodnot 2 na Z §
reverzy IRC2 nekorektnlch reverzov | RC2 pri vygg2zch r
I PrepnAk je akt2vna t&8to voOba, pri vipadku I
OPEN do otvoren®ho skal 8rneho alebo vektorov®
i 1 ba VaObsIuha chyby | RC bude pracovaS podOa

poruchu, iba varovanie.
Porucha " E43-Zabl okovarsir. 35)dt osta vyhodnot 2 pri
momentu alebo pr*du a dl hgiu dobu 7r1lchl

i Zabl o

rotor riaden2 SMPM deteguje aj nesprs8vny smer
[ Sk Porucha "E44-Skok r T chl o¢str.i35) $nsmalvayhodnot?2 pr
ok r o _
nepravdepodobnom skoku rlchlosti
VA Ne s p|Warning " W59-Nespr 8§8vny s me(str. 32R @léba Rotucha " E59-Ne s p r
smer smer IRC/ARC (str.35) " sa vyhodnotia pri detekcii
I V y {Porucha " E60-Nadfrekvencia IRC/ARC (str. 35) " sa vyhodnot 2 p
frekvencia danej parametrom Nadfrekv. IRC/ARC [1612] (str. 117).
CItIIVOSNastavenie citlivosti chyby " Nekor |4

nek.rev. IRC [9]
1 6 10 Pri hodnote 1 je najniggia a pri 10 naj v
Filter por. nek.
rev. IRC [903]

Las reakcie na chybu " Nekorektn® r |0,100s

0,001 s
S
i i 2
Nadfrekv. Hraniln§8 frekvencia zo sn2mala ot

parametri Zd r o ] rTchise.s9)i, [iIn@CO]pr et ov an|200Hz
mechanick8 rTchlosS.
Ak je vyhodnotenie poruchy zapnut ® Rveoyd b
IRC/ARC [535] (str. 116) , po | ej prekr ol en2E33Ghyba RQ éstr.
34)".

IRC/ARC [1612]

IMax. frekvencia
[111] 6 50 0 (

Externt
IRC [682]

Pozri voOby¥dpajaméthdsg5@ pu [ 986]

Viber zdroja externe,j poruchy | RC. |Gi adny

7.8.3 POTVRDENIE PORUCH

Skupina parametrov | 2slo [164]

Sptsob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmi et
por Yc h.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH

N8§zov | Popis Def.
Nastavenie splsobu ukonl| en 5
Zdroj. potvrd. Ak ug neexistuje pr2lina Ovl §dac panel

BIN | MODBUS | PROFIBUS |

poruchy [165] nap2tie), poruchov—lposttvar\,dZ(-Bpeci§|ny

nastaven®ho splt!sobu potvrd
Yy Ovl 8dalPorucha sa potvrd?2 pomocou ovl 8dacieho p
Y Aut omalPorucha sa potvrd2 automaticky.
Yy Bl N Porucha sa potvrd2 aktivovan2zm vybran®ho
Yy MODBUS|Porucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr
Y PROFI Bl[Porucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr
Y Gpeci 8§Porucha sa potvrd2 c¢586] Gp218)i 8l ne nastave

Potvrdenie BIN
[1588]
Pozri voOb®Bipar ®@e ma(sirk58) [ 55 3]
Las po pPo z8niku pr2liny poruchy
[428] nastaven®ho | asu predOgi t

Podmienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.
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N§zov | Popis I
0,0 s © |[Napr?2klad 5 s znamen8, ¢ge kagd8 porucha
IMa x . polMaxi m§8I ny pol et por Yc h, k5
[431] danl par Mnatr per i - d(str. 148).r .
Chr 8ni meni | alebo zariadenie proti | as
5 6 20 sptsobi S trval® pogkodeni e. PokiaO je pi
zablokuje na poruchu " E31-V e Oa p (str. 34)".h
i n pLas za ktorl mige vznikn?
Ma x . pol et (sto r118). Ak4je&8 ith) viac, tak24,0 h
por. [432] vznikne porucha "E31-Ve Oa p (str. 34)".h
5,0 h 0
£0%#) <, % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [566]
Nastavenie ¢gpeci 8l neho sptsobu potvrdenia poruchy,
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH\GPECI CLNE NASTAVENI E
N§zov [ Popis Def.
[F’Sgg]tvrden'eSignM pre potvrdenie poruchy. \[/stlusy4]
Signal
Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. |
Pozri voObBi p8ramevs@ulBy [ 184]
Potvrdenie Potvrdenie neakt2vne: V pr2zpad
neakt?2vne [sign8lu mendgia ako nastaven§ Yr
Pozri voObBi p8ramevs@ulBy [ 184]
784 PDAJE PRE ZCZNAM
Skupina parametrov |2slo [246] 5
VIiber Ydajov, ktor® sa maj % zaznamen8vaS do hist ri
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\DDAJE PRE ZCZNAM
N8zov [ Popis Def.
VIiber rvej voliteOnej velilin
His 1 [247] z§znamopv. JPri vzniku Judalost’i [7I5]k .Teplota
hodnota. elektroniky
Signal
VIiber druhej voliteOnej velili
His 2 [248] z8znamov. PJri vzniku u]dalosti [74] Teplota
hodnota. mer ans§
Signal
VIiber tretej voliteOnej velili
His 3 [249] Zz8znamov. PJri vzni ku u]dalosti’ [76] .|Stav
hodnota. meni: a
Signal
Nezaznamenfur!uje | i sa niektor® poruchy_
[746] por Yac h. Na samotn® vyhodnoteni
vplyv.
[ Podp?2ti e |Porucha"E5-Podp2($tri38) * sa nebude zaznamens§va
i PreSag. 2Poruchla"E16—Preéageniéstr.33hil’ojsa1 nebude zazna
por %ch.
I Bezpel Porucha"E14-Bezpel| . (stu33) Upsa nebude zaznamen
[ PreS. zd4Porucha"E16-PreSageni (str. 33 Fojsa nebude zazna
e por %ch pri vypnutom riaden?2 motor a.
i PreS. ZPorucha " E16-Pr e Sageni (str. 33 ¥ o jsa nebude zazna
zastavovanipor Yach po vypnut?2 povelu GTART klm nez
Zmena parametrov Umo gRuj e zaznamen§8vaS do hist-rfOvl §dac

13.

februs8r a

2026

Strana 118 z 187

nap

e



UNIFREM v.5.31x

VONSCH

Ng8zov [ I Popis

[1175]

y OvlI 8dac?2 [Zaznamenaj Y4 sa vgetky zmeny parametrov

N Zaznamenaj Ya sa vgetk Zmen arametro

[ MODBUS N ODBUS. ‘ 9 y y P

L Zaznamenaj Ya sa vgetk Zmen arametro

[ PROFI BUS [Sotafd ‘ 9 y y p

7.8.5 VAROVANIA

Skupina parametrov | 2slo [964] B

Nastavenie mognosti vzniku jednotlivlch varovan?2 a

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA

N§zov Popis Def.

E;%rso]vanla Zuguje (redukuje) zoznam zobrazovanl{Jednod

JednoduBud¥ potl alen® niektor® varovani a, ktor®

Expert BudY% sa zobrazovaS vgetky dostupn® varova

E;%r%van'eTCtheplota, pri ktorej Wehepl vymi@thgopd|75, 0 A

4 0, @oruha®f’Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu vIirobku.

\Varovanie .Teplota |l i pu | GBT, pri ktoW]aleembnt75 o A

Tepl . | |IGBT (str. 29)". '

b0 0 Ak je zapnutl regim obm@bmeniva kv h k o(ftdsop tdk

Poru,chalo pri p'rekr'o!'en2 tejto teploty meni| automs
prehrievaniu. °Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu vIirobku.

Varovanie Tel Tepl ot a, pri ktorej meni | vypisuj55 o Al

[204] elektroniky " W7-Teplota elektroniky (str. 29)". '

2 0, @orutha®lPPozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)podOa typu vIirobku.

Zdroj ex. Var.Nast_aﬂvenia zdroj a exttler_n®ho‘varova '

[560] varovanie V\!49—E?<tern® ves'tr.QBlbanleVyugzva salGi adny
OubovoOnej udal osti Nem8 vplyv na

Pozri voOby¥dpajaméthdsg.5® pu [ 986]

Z8znam (Viber z vZZovikinédr & sa bud¥% pri i ch

[968] por Yc h.

Pozri voOb Warping [230m(stt. 25R

Z8znam [Viber z v&dova&nor®3sa bud¥% pri i ch

[969] por Ych.

Pozri voOb Warpirg2 [424) gtir.r25)

Z8znam [Viber 2z v&®Bova&nZdor®5sa bud¥% pri i ch

[912] por Yc h.

Pozri voOb Warprg3 [B687¢ (str. 25)

£E0%#) <, . % 1341 6%. ) %

Skupina parametrov | 2slo [563]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja extern®ho varovani a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov Popis Def.
Signgl ktorl sa vyhodnocu;Wé9-E!xitem§1®d1[184]
Ext. var.|(str. 31) * al ebo ni e. Vyug2va sa ako Upoigi gy
si gn8l |nezablokuje prevsg8§dzku menil a. M1 §e sty
di skr ®t ny. by
Signal
Ext.
varovanie Podmi enky pre vznik extern®ho varova
[966]
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N§ZOV| Popis

Pozri voObRi p8ramevs@muldy [ 184]

Ext. var. ] _ ) .
T eaktzyEXtern®o varovania sa deaktivuje:

: o L .
[967] sign8lu mengia ako nastaven8§8 YW oveR.

Pozri voObBi p8ramevs@mulBy [ 184]

7.9 DISPLEJ

Skupina parametrov | 2slo

[ 48
VI ber parametrov zobrazovanl

]
ch polas prev8dzky na ovl §

7.9.1 NASTAVENIE ZOV

Skupina parametrov | 2slo [88]

Nastavenie zobrazovanlch velil 2n. Vel iliny, ktor® sa

NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV

N§zov | Popis Def.

Zov 1 [51] Viber prvej zobrazovanej veli[210] DS§tu

Signal

Zov 2 [52] Viber druhej zobrazovanej veI|[209] Las

Signal

7.9.2 NASTAVENIE MONITORA

Skupina parametrov | 2slo [1214]

Nastavenie zobrazovanlch velil 2n. Veliliny, ktor ® sa

NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA

N8§zov | Popis Def.

Ionitor 1 [53] VIiber veliliny, ktor8 sa bude [47] Frek. MN
riadku. '

Signal

IMonitor 2 [54] Viber wveliliny, ktor8% sa bude [46] Nap. DC
riadku.

Signal

IMonitor 3 [55] Viber wveliliny, ktor8§8 sa bude [42] Pr v%d
riadku.

Signal

IMonitor 4 [56] \_/Iber veliliny, ktor8 sa bude | 184]
riadku. vstupy

Signal

IMonitor 5 [57] \_/Iber veliliny, ktor8&8 sa bude ([74] Teplotal
riadku. mer an§

Signal

[Plaéré(]al tlmeomNastavenie komuni kal n®ho ti me o dl00ms

15 ms & 2

JAZYK [231] Zmena jazyka menil a. |SIovensky

Slovensky | English | Polski

7Z10KOMUNI KCCI1 A

Skupina parametrov | 2slo [2
ik

Nastavenie s®riovej komuni i e menil a.
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MENU \NASTAVENIE\KOMUNI KCCI A

N§zov Popis Def.
Adr es a menila sa vyug?2va na presn® i de€

Adresa predstavuje sl et n a s tPaeswneadresy [1185¢1 (s&.<s131) .merll

meni | alsa aj pre komuni k8ciu menila s ovl 88dac?
kagdl menil mus2 maS jedineln% adresu.

1 6 99

Posun Viber bitov, ktorTch bing8rna kombin8ci a

adresy upl at Ruje podOa poradia volieb. Komunik

[1155] vonkaj gej adr Ady eas ap awwvean(std 121)d 2 3 4 ]

Pozri voObBipar ®@e ma(sirksd) [ 55 3]

Nulovanie Nul ovanie gtatist2k v diagnostike pre s

gt at . Sprs8v, ...).

7.10.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2sl o [658]
Nastaveni e komuni kal n®ho protokolu MODBUS. Prot okol
MODBUS RTU.

Podrobnl popis komuni kal n®ho protokolu MODBUS sa nach
Podpora.

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ 1@oDBUS

N§zov Popis Def.
Baud RS485\\ 25t aveni e komuni kalnej rTchlosti na 115 200s
[218] Bps
9600 Bps
19 200 Bps
38 400 Bps
57 600 Bps
115 200 Bps
128 000 Bps
115200sBps [RT chl 0sS s korigovanlmi | asmi mel@i r §mca
Baud extNastavenie komunikal nej rTchl osti n a (115 200s
modul[230] [(vol iteOn8§8 s¥% asS menilov). Bps
Pozri voOb BaupRSASS jAL8] (stra121)
MB VoOba, ako m§ zareagovaS menil keN ne
nelinnoPo danej dobe nelinnosti sa zobraz?2
[961] varovanie a potom porucha.
L Meni | z o br a E£42-Mpdbus Timdouwt (str. 34) " ak mu do zvol
I Chyba - .
platn8 vlIizva alebo broadcast (ak je povol
i VaroVMeni! zobr az2W4xModbos/ Enmeoue  (str. 31) ", ak mu do
nepr2de platng8 vlizva alebo broadcast (ak |
Meni | z o br a E42-Mpdbus Timdouwt (str. 34) " ak mu do zvol
[ Chybajcontr ol word alebo ¢gelan8 hodnota v plat
Modbus mastra.
L Meni | z o br az 2W42+Modboisy Enmeoue  (str. 31) " ak mu do
! var g 2 d t I word alebo ¢gel an8 hodnot a
cw nepr e contro g
od Modbus mastra.
IMB FaultL as prerugenia komuni k8cie menil|la s 500s
timeout [659] |poruchu E42-Modbus Timeout (str. 34). '
0, 10
3600,00 s
Las prerugenia komuni k8cie menila s
[vis var poruchu " W42-.Modbus Timeout (str. 31) " . Ak sa s¥l asne
imeout [962] varovani e ModbuMB pnreoltionknodssud2y] iShBehtd parameter|2,00 s
mus?2 byS men g2 MBHaut tinpeaut [656]e(dtrelll), inak sa varovanie
neupl atn?.
0, 10
3600,00 s
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N§zov Popis
IMB Var
[963]
Pozri voObPBp¥mnametmstedl24) 8 16 ]

Broadcast Zapnutie alebo vypnutie broadcast do
[1156] vget kIl m prij2mateOom s¥% asne.

Cno Broadcast dotazy s¥% zapnut® a meni | i ch s
Nie Broadcast dotazy s¥% vypnhnut ®, meni | ich ig
Tento parameter urluje v akom porad?
DataFormat |f or m8§t u sa wuplatRuje Il en pre linku 4

[660] zrTchlen®ho prenosu. Gt andardne sa 32
OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.

No swap 32 bit. d§t
Byte swap 32 bit. d§t
Wordswap |32 bit. dB§t

Byte & words , pi ¢ g5t
swap

Url uje ak8 oper8§cia sa vykon8 v meni | |Reset

Cno

No swap

sY% prenesen® v porad?: Ox Hh,
sY% prenesen® v porad?2: Ox HI |
sY% prenesen® v porad?2: OxLh,

LoD

sY% prenesen® v porad?2: Ox Hh,

RS485 |
Ext.
modul

IMB pol voOba, pre ktor® fyzick® |inky sa maj
[1556] nelinnosS | inky.
5

[ USB | y RS48 | Yy Ext. modul

Parametre MODBUS
Skupina parametrov |2slo [573] 3 B B
Viber (mapovanie) parametrov pre zrlchlenl bl okovl pr e

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ @ODBUS \ PARAMETRE MODBUS

N8zov Popis Def.
ID 0 [1094] -
Signal
ID 1 [1095] -
Signal
ID 2 [1096] -
Signal
ID 3 [1097] -
Signal
ID 4 [1098] -
Signal
ID 5 [1099] -
Signal
ID 6 [1100] |-
Signal
ID 7 [1101] |-
Signal
ID 8 [1102] |-
Signal
ID 9 [1103] |-
Signal
ID 10 [1104] B
Signal
ID 11 [1105] -
Signal
ID 12 [1106] B
Signal
ID 13 [1107] B
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N8§zov

Popis

|Def.

Signal

ID 14 [1108]

Signal

ID 15 [1109]

Signal

ID 16 [1110]

Signal

ID 17 [1111]

Signal

ID 18 [1112]

Signal

ID 19 [1113]

Signal

ID 20 [1114]

Signal

ID 21 [1115]

Signal

ID 22 [1116]

Signal

ID 23 [1117]

Signal

ID 24 [1118]

Signal

ID 25 [1119]

Signal

ID 26 [1120]

Signal

ID 27 [1121]

Signal

ID 28 [1122]

Signal

ID 29 [1123]

Signal

ID 30 [1124]

Signal

ID 31 [1125]

Signal

ID 32 [1126]

Signal

Posun
hodnota
[1512]

Vyug2va s
posunom
register.

masky a

a pri gpeci 8l nych

nastavenou

hol ding
adresou

regi
me n|l

99 06 99

N 2
Posun maska Vyug2va s

[1513] nastavenl

s|l2tava s

a pri
posunom
register.

gpeci 8l nom

z8pi s
masky a n t

do hol

e
as avenou a

Pozri \Y;

oObBi par ®@e ma(sirk56) [ 55 3]

Nastaveni

Krok 0 [1514] vybranv v

akTm krokom
v | D 0.

e s
el il

a m§

prepol 2|

Pre hodno

8 0 8 prepol 2ta

16 bit.
, 3.

tu O

nu
s a
ako 12

| 2sl o

123 prepol

7.10.2 PROFIBUS
Skupina parametr

ov | 2slo [812]
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Profibus je s®riovl otvorenl komunikalnl gtandard. Ro
protokol Profibus DP.

PodrobnT popis komuni kal n®ho protokolu PROFIBUS sa na
Podpora.

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ BRORIBUS

N§zov Popis Def.
Viber sptsobu reakcie menila na vip
PB nel ilal ebo pripojenlim zariaden?2m.
[813] Po danej dobe nel i nno sW4l-Prefiaus Zimeout éstr. 31)")
alebo porucha " E37-Profibus Timeout (str. 34)".
[ Chyba | T Varovanie
PB Fault|L a s prer_uge_nia komuni k8ci e menila s 500s
timeout [814] poruchu E37-Profibus Timeout (str. 34). '
0, 10 S
3600,00 s
Las prerugenia komuni k8cie menila s
PB var. va_rovanie " W41—Profib_us Timeout (str. 31) " . _Ak sa s¥l asne
imeout [815] aj varovani e ProPBbuwel |n_1ru)mzlcm$s& 12{4)$ta,k3t}_ent02,003
parameter mus?2 byS PRBRautiimeauk[®Ll4] p(srr124) éak
sa varovanie neuplatn?2.
0, 10 S
3600,00 s
PB Var.Ur!uj'e 'akciu, ktor8&8 sa vykon§ v meniReset
[816] WA41-Profibus Timeout (str. 31)".
Reset Meni | prejde do resetu.
Stop Meni | sa zastavz?2,
Quick Stop Menil sa zastav2 rlchlejgie.
Ni | Meni | nebude na varovanie reagovas.
. ~ 2 PD
PBTyp[1486] |[Ur | uj e form8t prenosu prevs8&§dzkovlch hodnoty
2PDhodnoty [Je mogn® s% asne preng8§gaS |len dve velilin
4PDhodnoty Je mogn® preng8§gaS 4 veliliny ako 16 bit o
VQFREM Je mogn® preng§gaS 4 veliliny ako 16 Dbit o\
-[P15887] VoNastavenie form8tov a zdroja prensg8gart
! . Veliliny REF a ACT bud% normalizovan® na
Nor mal i Z
[ Pevn® |[Viber PD velil2n, |je [d586) (str.f2d)r aaner ir @ mk o mme m

Parametre PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [1586]

MENU \ NASTAVENIE \K O MU N |_K ¢ RRORIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS

N§zov Popis Def.
APD 1 [ 42]
[1578] MT
Signal

APD 2
[1579]

[ 66]

Signal
APD 3
[1580]

Signal
APD 4
[1581]

Signal

13. febru8S8ra 2026 Strana 124 z 187



UNIFREM v.5.31x VO “ SC H
N§zov Popis Def.
[Dllgéz] 1Ur!enie posl ednej pren8ganej |l 2slice |1
1|0,1]0,01]|0,001]|1e-4]|1e-5|1e-6|1le-7]1e8|1le7|1e6| 1le5|1ed4| 1000|100 | 10
Dig. 2Mocnina 10, ktor8&8 wurluje posledn¥% Py
[1583] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voOb Wig p H582] rs&r.t1258
Dig. 3lMocnina 10, ktor8&8 urlJuje posledn¥% Py
[1584] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voObWig p H582] rs&r.t1258
Dig. 4Mocnina 10, ktor8&8 wurlJuje posledn¥% Py
[1585] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voOb Wig p H582] rs&r.t1258
7.11 SADY PARAMETROV
Skupina parametrov |2slo [206] 5
VoOba sady parametrov pre |innosS menil a.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV
Ng§zov | Popis Def.
Prep. s8|Nastavenie spltsobu prep2nania |[Kombinovan
Vyug2vaj % sa | en prve 2 bity bing8§rneho
Kombinovibi n8§rnej kombin8cii tlchto bitov. Ak s ¥
akt2vny |l en 1. bit tak je akt2vna 2. sad
Kagdl jeden bit binS§rneho prep2nala odpo
Jednotliflakt2vnych viac prep2nalov tak je aktzwvn
akt2vny ¢giadny bin8rny prep2nal tak je a
Parametrom Pomocou parametraAkt 2 vna s@id®5)][ 205]Imogn® nastavi
,[Aé(l)<5]t2vna Prepne akt2vnu sadu par ametr ovlSadal
Sada 1 Menil|l bude pracovaS podOa 1 sady par amet
Sada 2 Menil|l bude pracovaS podOa 2 sady par amet
Sada 3 Menil|l bude pracovaS podOa 3 sady par amet
Sada 4 Menil|l bude pracovaS podOa 4 sady par amet
Eerhue[&;o]nanPovolenie alebo zak8zanie prepPovol en®
Zak8zan®Sady sa prep2naj % len keN je menil v sto
Povol en®Sady sa prep2naj¥% aj za behu motora.
7111 PREPE&E NAL SCD
Skupina parametrov | 2slo [222]
Nastavenie bin8rneho prep2nala s§&8d.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREPE&NAL SCD
N8§zov | Popis Def.
Zdroj bitl sada [Nast avenie 1.bitu prep2nala s§8d. ‘]ehGia
[641] Prep. s . 1255 5 7 ] i
Pozri voOby¥Zdpajameéthdss.t@ pu [ 986]
Zdroj bit2 sada [Nast avenie 2.bitu prep2nala s§&8d. ‘]ehGia
[642] Prep. s s 1256 5 7] i
Pozri voOby¥Zdpajameéthdss.tt@ pu [ 986]
Zdroj bit3 sada [Nast avenie 3.bitu prep2nala s§&8d. ‘]ehGia
[643] Prep. s str. 1255 5 7 ] g
Pozri voOby¥Zdpajameéthdss.t@ pu [ 986]
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EO%#) <, . % .1 34! 6%. )%
Skupina parametrov | 2slo [
Nastavenie gpeci 8l nych fun

224]
kci?2 pre prep2nale sady.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREP & NAL\GPE | CLNE NASTAVENI E

N§zov | Popis Def.
Bitl sadfSign§gl kto~rT sa vyhodnocuje |i e[ 1l84]
[645] byS vybranlil buN | 2sel nl signgl al |vstupy
Signal
[Bé;tl%]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bitl.

Pozri voObBip8ramevs@ulBy [ 184]
Bitl sadalBi t 1 rozophne: V. pr2pade | 2sel n®hgd

rozopne [647] ako nastaven8 YroveR.
Pozri voOb®Bi p8ramevs@mulBy [ 184]

Bit2 sadfSign§gl kt0~rT sa vyhodnocuje |i e[ 1l84]
[648] byS vybranlil buN | 2sel nl sign§gl a |l |vstupy
Signal

[BG|;[129]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit2.

Pozri voObBi p8ramevs@ulBy [ 184]

Bit2 sadalBi t 2 rozophne: V. pr2pade | 2sel n®hgd

rozopne [650] ako nastaven8§8 %YWroveR.
Pozri voObBip8ramevs@ulBy [ 184]

Bi t3 sadlSign§gl ktoIT sa vyhodnocuje |i e[ 1l84]
[651] byS vybranlil buN | 2sel nl signgl a |l |vstupy
Signal

[Bét532]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit3.

Pozri voObBip8ramevs@ulBy [ 184]

Bit3 sadalBi t 3 rozopne: V. pr2pade | 2seln®hg

rozopne [653] ako nastaven8 YroveR.
Pozri voObBip8ramevs@ulBy [ 184]

7112 UGE VATEOSKE SADY

Skupina parametrov | 2slo [1290]
Nastavenie wug2vateOsklch s&d. Tieto sady je mogn® na
vybranl parameter je k dispoz2zci.i ag 32 rlznych nastav

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\UGE VATEGSKE SADY

N8zov Popis Def.

Vi ber prep2nala wug2vateOsklch s§d. V|
. redstavuje aktus8lnne repnut ¥ dJgtvoricu

;rlzsn[ﬂgo] jpednotlivJTch bitoy jep(_zlanpi§ pora%Zm.
Prep2nal prep2 ndas59Q,t v.or.i cl kse8rd kKlonkr ®t ne
z8visll od prepnutia norm8lnych s&d.

Pozri voObRBi par ®@e tna(sirks8) [ 55 3]

Posun sady[Posun sady umogRuje priradi$§ kombingcil

[1483] Prep2nal s8d sa kombinuje ako norm8l ny

Ak je posun 0, tak pre bin8rny pr-egldd.alkijd

310 31posunltak, 00000 - sada 2, 00001 - sada3, ...
[LifSi]V' Zobrazenie akt2vnej ug2vateOskej sady.

6, " %2 0! 2! - %42/ 6
Skupina parametrov | 2slo [1291]
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Viber 20 parametrov, ktorTm je mogn® nastavi$S ag 32 r?
meni S jeho hodnotu v ptvodnom umiestnen? v strome, ale

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\UGE& VAT E6 SKEV ISBMDRY PARAMETROV
N8zov [ | D] Popis Def.
Parameter 1 [1300] -

Signal
Parameter 2 [1301] |

Signal
Parameter 3 [1302] |

Signal
Parameter 4 [1303] -

Signal
Parameter 5 [1304] -

Signal
Parameter 6 [1305] -

Signal
Parameter 7 [1306] -

Signal
Parameter 8 [1307] |

Signal
Parameter 9 [1308] -

Signal
Parameter 10 [1309] -

Signal
Parameter 11 [1310] |

Signal
Parameter 12 [1311] -

Signal
Parameter 13 [1312] -

Signal
Parameter 14 [1313] -

Signal
Parameter 15 [1314] -

Signal
Parameter 16 [1315] -

Signal
Parameter 17 [1316] -

Signal
Parameter 18 [1317] -

Signal
Parameter 19 [1318] -

Signal
Parameter 20 [1319] |-

Signal

SADA 14

Skupina parametrov | 2slo [1292]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 1 ag 4. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G & VA T E 6 S K £SABAIAY
N§zov [ 1| D] Popis Def.
N1_1[1320] -
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N8zov [ | D] Popis

L5 -

NL 2 [1321] -

-0 -

N1_3[1322] -

_0_

N1 4 [1323] -

_0_

N1 5 [1324] -

_0_

N1_6 [1325] -

_0_

NL 7 [1326] -

_0_

N1_8[1327] -

_0_

N1_9 [1328] -

_0_

N1_10 [1329] -

_O_

N1_11 [1330] -
-5 -

N1_12 [1331] B
L5 -

N1_13[1332] -
-5 -

N1_14 [1333] -
-5 -

N1_15 [1334] -
L5 -

NL_16 [1335] -
5 -

N1 17 [1336] -

_O_

NL 18 [1337] B

_O_

N1_19 [1338] -

_O_

N1_20 [1339] -
-0 -

SADA 58

Skupina parametrov | 2slo [1293]
Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady
ovl 8dacom panel vy, pre konkr®tny paramet e

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VAT E 6 S K ESABATRBY

5 ag 8.

r.

N§zov [ 1| D] Popis

Def.

N5_1 [1340] -

_O_

N5_2 [1341] -

_O_

N5_3[1342] -

_O_
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N8zov [ | D] Popis

N5_4 [1343] -

-0 -

N5_5 [1344] -

-0 -

N5_6 [1345] -
05 -

N5_7 [1346] -
5 -

N5_8 [1347] -
5 -

N5_O [1348] -
05 -

N5_10 [1349] -
5 -

N5_11 [1350] -
L& -

N5_12 [1351] -

_O_

N5_13 [1352] -

_O_

N5_14 [1353] -

_O_

N5_15 [1354] -

_O_

N5_16 [1355] -

_O_

N5_17 [1356] -

_O_

N5_18 [1357] -

_O_

N5_19 [1358] -

_O_

N5_20 [1359] -

O_

SADA 912

Skupina parametrov | 2slo [1294]
Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady
ovl 8dacom panel vy, pre konkr®tny paramet e

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVA\UGE VAT E 60 S K ESABADL?

9 ag 12.

r.

N8zov [ | D] Popis

Def.

N9_1 [1360] -
L5 -

N9 2 [1361] -
-0 -

N9 3[1362] -
-0 -

N9 4 [1363] -

_O_

N9 5 [1364] -

_O_

N9_6 [1365] -
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N8zov [ | D] Popis

L5 -
N9_7 [1366] -

-O-
N9 8 [1367] -

-0-
N9 9 [1368] -

-0-
N9 10 [1369] -

-0-
N9 11 [1370] -

-0-
N9 12 [1371] -

-0-
N9 13 [1372] -

_0_
N9_14 [1373] -

_0_
N9_15 [1374] -

_O_

N9_16 [1375] -
(5 -

N9_17 [1376] -
5 -

N9 18 [1377] -
-6 -
N9 19 [1378] -

(5 -

N9 20 [1379] -
L& -

SADA 1316

Skupina parametrov | 2slo [1295]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 13 ag 16.
ovl 8dacom panel vy, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VAT E 6 S K ESABAIB-Y6
N8zov [ | D] Popis Def.
N13 1 [1380] -

_0_
N13 2 [1381] |-

_0_
N13 3[1382] -

_0_
N13 4 [1383] E

_O_
N13_5 [1384] -

_O_
N13_6 [1385] -

_O_
N13_7 [1386] -

_O_
N13_8 [1387] -

_O_
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N§zov

[ 1 D]

Popis

VONSCH

N13_9 [1388]

-0 -

N13_10 [1389]

-0 -

N13 11 [1390]
-5 -

N13_12[1391]
-5 -

N13_13 [1392]
-5 -

N13 14 [1393]
5 -

N13_15 [1394]
5 -

N13_16 [1395]
5 -

N13_17 [1396]

_O_

N13_18 [1397]

_O_

N13_19 [1398]

_O_

N13_20 [1399]

_O_

SADA 1720
Skupina

Nastaveni e

parametrov
vybranl ch

ovl 8dacom panely,

|l 2sl o
parametrov

pre

[ 1296]

konkr ®t ny

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\UG¢ VAT E 6 S K £SABAID-?0

pre sady

17 ag

par ameter .

N§zov

[ 1 D]

Popis

Def.

N17_1[1400]

_O_

N17_2[1401]

_O_

N17_3[1402]

_0_

N17_4 [1403]
L5 -

N17_5 [1404]
L5 -

N17_6 [1405]
L5 -

N17_7 [1406]
L5 -

N17_8[1407]
L5 -

N17_9 [1408]

_O_

N17_10 [1409]

_O_

N17_11[1410]

13.

februs8r a

2026

Strana 131 z 187

20.



VONSCH

N8zov [ | D] Popis

-5 -
N17_12 [1411] -

_O_
N17_13 [1412] E

_0_
N17_14 [1413] E

_0_
N17_15 [1414] -

_0_
N17_16 [1415] E

_0_
N17 17 [1416] E

_0_
N17_18 [1417] E

_0_
N17_19 [1418] E

_0_
N17_20 [1419] E

_O_

SADA 2124

Skupina parametrov | 2slo [1297]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 21 ag 24.
ovl 8dacom panel vy, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VAT E 6 S K §SABAT-24
N8§zov [ I D] Popis Def.

N21_1[1420] -
L5 -

N21 2 [1421] -
- 5 -

N21 3 [1422] E
(5 -

N21 4 [1423] E
5 -

N21 5 [1424] E
5 -

N21_6 [1425] E
(5 -

N21_7 [1426] -
(5 -

N21_8[1427] -
-0 -

N21 9 [1428] E
(5 -

N21_10 [1429] -
-0 -

N21_11 [1430] -
-0 -

N21_12 [1431] -
- § -

N21_13[1432] -
- § -
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Ng§zov [ | D] Popis
N21_14 [1433] )

_O_
N21 15 [1434] E

-0 -

N21_16 [1435] E
05 -

N21 17 [1436] E
5 -

N21_18 [1437] E
5 -

N21 19 [1438] E
05 -

N21_20 [1439] E
5 -

SADA 2528

Skupina parametrov | 2slo [1298]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 25 ag 28.
ovl 8dacom panel vy, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVAU G & VAT E 6 S K §SABAZS-¥8
N8zov [ | D] Popis Def.
N25_1 [1440] -

_O_
N25_2 [1441] E

_O_
N25_3 [1442] E

_O_
N25_4 [1443] E

_O_
N25_5 [1444] E

_O_
N25_6 [1445] E

_O_
N25_7 [1446] E

_O_
N25_8 [1447] E

_0_

N25_9 [1448] E
(5 -

N25_10 [1449] -
- § -

N25_11 [1450] E
5 -

N25_ 12 [1451] |-
- § -

N25_ 13 [1452] -
- § -
N25_ 14 [1453] -

_O_
N25_15 [1454] -

_O_
N25 16 [1455] B
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N8zov [ | D]

Popis

V|ONSCH‘

L5 -

N25_17 [1456]

-0 -

N25_18 [1457]

_0_

N25_19 [1458]

_0_

N25_20 [1459]

_0_

SADA 2932

Skupina parametrov | 2slo [1299]
Nastavenie vybranlch parametrov
ovl 8dacom panely, pre konkr ®t ny

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G ¢ VAT E 6 S K ESABAZI-82

pre

sady

29 ag

parameter.

N8zov [ | D]

Popis

Def.

N29_1 [1460]

_O_

N29_2 [1461]

_O_

N29_3[1462]

_O_

N29_4 [1463]
L5 -

N29 5 [1464]
L5 -

N29_6 [1465]
L5 -

N29_7 [1466]
L5 -

N29_8 [1467]
-5 -

N29_9 [1468]
-5 -

N29_10 [1469]

_O_

N29_11[1470]

_0_

N29_12 [1471]

_0_

N29_13[1472]

_0_

N29_14[1473]

_O_

N29_15 [1474]

_O_

N29_16 [1475]

_O_

N29 17 [1476]

_O_

N29_18 [1477]

_O_
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N§zov [ | D] Popis
N29 19 [1478] |
-0 -
N29_ 20 [1479] -
-0 -
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8 N8vod na nastavovanie funkci 2 me n i

81 Virobn® (tov&rensk®) nastavenie

Menile frekvencie UNIPREMNIsm welxrpoebdruljms (st ovE&rens
parametrov, ktor® je mogn® kedykoOvek obnovi S p
nastavenie je vhodn® obnowniegE&Gngmeju@liebdlo menilgnedu
ak nie je dodamimy p VONBE€Hzs.r.o. Vget kyejn®v opdy rmu
vych8drah¥oznastavenia menil a.

\ ULOG / OBOb@Vparametrei> VI robn® (pasderse\Fdni e \

Obnovenzm ~vTrobn®ho nastaveni a s a prep2zgu vge
ov! §dwewmpgowav | st upov.

8.2 Parametre motora T MAKRC MOTOR@YNti fi k8&ci e

Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE i> MOTOR ( NOMI NCLNE, GPE
PARAMETRE MOTORA) s¥% d!legit® pre sprg§vne fung
Nach8dzaj % sa tam prevagne ¢gt2tkov® nomin8lne h
parametre, ktorTch hodnoty sa z2skavaj ¥% identifik

Meno parametra ID | Popis

Vi kon motor a|357
Nap2tie mot on59
Frekvencia motora [Hz] 4
Pr %d motora | 151
Ot 81 ky mot or ¢ 356

Pl inn2k mot on 227

(katal -gov®) par ame

Sled vist. F§326|MognosS zmeny sledu f8z motora.
Skal §r. ident38 |Zapnuti e / vypnuti e I dent i f ih&dBotai
Magnet . Pr%d |35 |magnetizal n®ho pr ¥%du.

Las. Kon. MT |79 | Parameterz MAKRA MOTORA | doladenie dynamiky nabudenia.
Skal 8r. ident383|Zapnutie [/ vypnuti e | dodnbtaddpotu Statarae
Odpor stator g345
Odpor rotora 43 |Gpeci 8l ne parametre pre spr8vnu fu
Rozptyl. Induk. [mH] 440
Vz8jomn§ | ndy441
Moment zot val 442

Po spusten? MAKRA pre ommwvoddeagjz%cpir2tsy1|cugm6tcmra‘uank
meni prispojenlim motorom funk]| nl! Pogadovang8 vyg
procesom dol aNov aknoinak rpeatrnaemje tprroevw 8vd z ke pol as prev

Odrazovim most2kom pre spr8&§vne nastavenie by mali
r
r
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Parameter ID: 672

NASTAVENIEi> MOTORi> MAKRC MOTOROV

U HASTAVENIE: HOTOR'.MAKRA HOTOROV
#Motor 400/4

#Motor 400/5.5
#Motor 400/7.5
#Motor 400/11
#Motor 400/15

Henu [ Sady [ Pomoc

TabuCkraecdnast av eot@vwaknmi§l och frekvencie UNIFREM 40

Vikony motorov od 60W do 7, 5kW:
bii2g wnvd D ¢,t Y2Ga2NF pnllY yELNGAS o8 «k Qél2y Y202
400/0,06 | 400/0,09 | 400/0,12| 400/0,18| 400/0,25| 400/0,37| 400/0,55| 400/0,75| 400/1,1 | 400/1,5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/5.5 | 400/75
b2YAyltye @el2y w38 60 90 120 | 180 | 250 | 370 | 550 | 750 | 1100 | 1500 | 2200 | 3000 | 4000 | 5500 | 7500
b2 YAyl tyS yILINGAS 5@+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNFR Y2{d2NF ¢! 8| 151 | 02 029 | 042 | 056 | 076 | 103 | 145 | 186 | 255 | 34 47 64 82 | 114 | 152
al 3y SiATr6ye LINYR35!B 019 | 028 | 039 | o051 | 068 | 089 | 122 | 125 | 176 | 235 | 322 | 440 | 565 | 780 | 1032
hit 618 Y202N} oMk 35BY[p 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1370 | 1395 | 1395 | 1415 | 1420 | 1420 | 1420 | 1440 | 1455 | 1455
2l azpl 12yOiryil &% |oso@s | 0052 | 00548 | 0056 | 0058 | 006 | 00752 | 0096 | 012 | 014 | 0178 | 02 | 0225 | 0255 | 031
hRLRNJ &4+ G2N} @Ym845 | 195000 | 110000 | 40000 | 36500 | 31000 | 24000 | 22000 | 18500 | 13175 | 7850 | 6105 | 4340 | 3400 | 20798 | 7595
hRLENJ NP UZNI @Yn6439 | 148200 | 83600 | 30400 | 27740 | 23560 | 18240 | 16720 | 14060 | 10013 | 5966 | 4639,8 | 32984 | 2584 | 15806 | 5772
w2l Lief201 AyRdzl6gall 1a6ri|8 112 98 84 62 140 18 £ 10 10 3 14 13 12 6
ti122Yyl AyRdz 624D |0W8286 | 2768 | 2002 | 1836 | 1568 | 1200 | 932 | 678 | 640 | 395 | 377 | 276 | 237 | 218 | 194
a2YSyl T20NDF6yAadar (0Q.0802K HP0027 | 00003 | 0,0004 | 00006 | 0,008 | 0,0015] 0,0018 | 0,0028 | 0,0035 | 0,048 | 0,008 | 0,011 | 0018 | 0,024
al EAY® LINJR a «![6 5 03 044 | 063 | 084 | 224 | 15 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228
al EAY® LINFR D o![8549 | 03 044 | 063 | 084 | 124 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228

t N§R wha ¢! 8 163 0,19 0,28 04 0,53 0,72 0,98 138 1,77 242 323 447 6,08 7,79 | 1083 | 14.44
OLRGALG26YS @:f 9 154 138 12,3 12,1 118 105 9,25 8,2 73 6,52 6,16 5,95 5,79 43 2,85
Maxim. moment [Nm] 481 16 25 34 37 3,85 4 6 10 148 20 294 40 54 74 100

Vikony motorov od 11kW do 200k WwW:
bii2g wnvd D ¢,t Y20E2N} pnallY yEUNGAS @8 k @é]2
400/11 | 400/15 |400/18,5| 400/22 | 400/30 | 400/37 | 400/45 | 400/55 | 400/75 | 400/90 | 400/100 | 400/110] 400/132 | 400/160 | 400/200
b2 YAyl fye @él2y %35 | 11000 | 15000 | 18500 | 22000 | 30000 | 37000 | 45000 | 55000 | 75000 | 90000 | 100000 | 110000 | 132000| 160000 | 200000
b2 YAyl tyS yILINGAS 5@+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNJR Y2{2NF ¢! 8| 151 | 215 | 285 | 35 | 415 | 56 68 81 100 | 136 | 160 | 177 | 198 | 235 | 280 | 340
al 3y SUATF6ye LINGR35H! B 132 | 1566 | 182 | 2034 | 2632 | 306 | 34 | 457 | 596 | 67,04 | 71,685 | 76,626 | 87,34 | 99,96 | 119,68
hit 618 Y202NI oMK IEBY[p 1460 | 1460 | 1465 | 1465 | 1465 | 1475 | 1475 | 1480 | 1485 | 1485 | 1486 | 1488 | 1488 | 1486 | 1486
2haz2@1 12yO0lhyldl 4% |w%@3 | 038 | 04 | 0428 | 0445 | 0462 | 048 | 052 | 066 | 075 | 08 | 08 | 09 | 113 | 136
hRLINJ &0F 02N @YmB45 | 607,25 | 455 438 | 389 | 312 | 225 | 122 80 72 65 51 48 | 383 | 2 16
hRLENJ NPUZNI oYn6439 | 46151 | 3458 | 33288 | 20564 | 237,02 171 | 9272 | 608 | 5472 | 494 | 3876 | 3648 | 20,108 | 1672 | 1216
w2l LJief201 AyRdz6yweall 6YIle 3 22 18 12 11 08 08 1 12 06 08 11 08 04
tit22Yyl AyRdd 62840 |ovies | 77 728 | 604 | 538 | 469 | 392 | 314 | 30 | 258 | 239 | 23 | 184 | 17 | 136
a2YSyl T20NDH6yAad4® w10D4 Yn6052 | 0099 | 0117 | 0191 | 0374 | 0447 | 0688 | 1,19 | 139 | 1,63 | 194 | 231 | 288 | 346
al EAY® LINJR a «![6 5 3225 | 475 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510
al EAYO® LINFR D «![6549 | 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510

t NFR wha ¢! 8 163 | 20425 | 27,075 | 3325 | 39425| 532 646 | 7695 95 1292 | 152 | 16815 | 1881 | 22325 | 266 323
L LRGALG26YS @8 9 2,71 2,52 2,35 21 18 16 145 11 11 11 11 1,05 12 1 1
Maxim. moment [Nm] 481 140 200 240 284 388 482 586 710 968 1162 | 1288 | 1414 | 1698 | 2060 | 2560

83 Regimy riadenia motora
Menile frekvencie UNIFREMITmh§eome §krl eav&d zzkho waSy i vmo ¢

13. febru8S8ra 2026 Strana 137 z 187



UNIFREM v.5.31x VO N SC _I
Parameter ID: 451

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL Ce&l R1 ADI A Ci>RRdeGd niMtora

Riadenie motora

U/F otv. -Skal 8rne otvorenrmdefidezsn?2 mal ov®

U/F uzav. -Skal 8rne uzavret® riadenie (ot8l|] kovs
VAMuzav. -Vektorov® uzavret® riadenie (oté8l|l kovsg

VAM otv. -Vektorov® otvoren® (bezsn2zmalov®) ria
V-SMPM -Vektorov® riadenie pre synchr-nne mot

VNal gej | asti dokumentu sa zameUlFdadenmiehl avne na fu

8.3.1 U/F riadenie

RAMPY

Aby pri ovl 8dan? mot ora nedoch8dzalo ku skokovInm
kdi spozz2ci. flexibiln® rampov® funkci e, ktor® z
hodnot ami gel anej frekvenci e. I ch parametr ami j
frekvencie (min., max.), body zlomu r8mp, ale tak

Na prisptsobeni aorb®&rhp rsd Z4jd lekupreecr amet re v
Parameter ID: 106 )
NASTAVENIE 1> RIADENIEARE GUL C T4 RAMPY FREKVENCIE

F [Hz]

F max

PAR. ID =111

Feev | o Line8rne zalo

PAR. ID = frekvencie

162

F zLomp

PAR. ID =121

F zLomr

PAR. ID =117

F min /

PAR. ID =110
T roze.1 T rozB2 T pos.2 T pos.1
PAR.ID=116 PAR.ID=118 PAR.ID =119 PAR.ID =120
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S-KRIVKA

Ak sa vygaduj
ktor8 zabezpel 2
nastavenie m§ vI
spwgSan2 alebo z

by sa nemenilo skokom aSkiivke,r T chl
' ynoud ®t amenyaabllemil enp a&fdotb u fre
nam pri pohonoch, mkmdmenpneop®tr&bwn
S

tavovan2 (Napr. osobn® viSahy,

— @

Regim | i-hmiowky jSe mogn® upravi S parametr om:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL C C3% RAMPY FREKVENCIE i> S-KRIVKAi> Re
S-krivky

Povolenie S-krivky

I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vzad

rozdelenie S

[ ]

D PPIPE

/N

<

[]

prechod nulou

N

Miera zakrivenia S -krivky  ej tvar sa d§8 wupravi S parametr om:

Parameter ID: 873

NASTAVENIEi>R| ADENI E A RBEQRAMRYEREKVENCIE i > S-KRIVKA i>Kr i v

F(t)

S-krivky
/ 10%

100%

o

8.3.2 UIF krivka 3
Z8kl adnou vliastnosSou U/ F (skal 8rneho) riadeni a |
nap2tia na vlIstupoch menila st¥%pa Yumerne veOkosS
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na maxi m8Il nej
udr gi avan2m kongU(antpr?

hodnot e.

Podmi enka
®(frekevémci@)me r u

kongtant n®ho t

Z8kl adom pre genesbala®ieomampeédgi me vri adenia (U/F
krivka, Kktorej parametre sY:
Parameter ID: 382
NASTAVENIE 1 > RIADENIE AR E GUL C T4 UA RIADENIE -> U/F KRIVKA
Parametre z8kl adnej U/ F krivky:
Meno parametra ID Popis
Typ UIF 347 |Typ U/ F krivky. VoOba pomocnich r ¢
U pol . N |Poliatoln® nap?2tie U/F krivky.
U konc. 94 |Koncov® nap@tie U/ F krivky.
F posuvu 98 | Frekvencia posuvu U/F krivky motora.
Expon. U/F 91 | Exponent krivky U/F.
Expon. pos. U/F 92 |Exponent posuvu krivky U/ F v obl as
N upv 4 /
U max \ z
PAR. ID =
495
T=T+T
U konc
PAR. ID = 94
Uroy N 7
PAR. ID = 90 N
Al A
___________ LA N VA S R —
0 FlPOS = Nom
PAR.ID=98 PAR.ID=4 F[HZ]
Parametre z8kl adnej U/ F KRI VKY
Zakrivenie statickej U/ F KRIVKYveasmat plo8@tyéd vacmi eked
na zabezpelenie ¥YWwsporn®ho chodu motora pri ni gg2
momentovej charakteristiky vob |l ast i nzzkych ot 8] ok. Vyhl adeni
nastaven2m exponentov pre jednotliv® Yseky U/ F KR
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U[V] a
U max N
PAR. ID = .
495 . [ =T +T
Expon. U/F
N S/ PAR. ID =91
\\ ,/ Expon. pos.U/F
\ ’ PAR. ID = 92
\ \\\ //
o N\ S
\ N4 AN /
>" /\ /& \‘<
2N \ 4
R PR Y -
0 F ros F nowm F [HZ]
PAR.ID=98 PAR.ID=4
Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY
Z8kl adn8 U/ F krivka je klasickl a jednoduchlT n§gst
833 Kompenz8cia | R_ 5
T8t o funkci a prametid Tyapw¥%ug Y1 D HL7) = komp. IR

komp. IR 3

O

regulator ZM

Typ UFF

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\C UK
RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Typ U/F -> komp. IR

Pri akt2vnej kompenz§cii | R sa aputeovngadtzikcokvyl cpho dp(ad
koriguje hodnota nap@tia na vistupe tak, aby sa k
motora azabezpelilo sa kongtamtrm®& i bu de nv yezneofitkatr aak , V¢
regi me sa napvgteineerzZ8vtygtujcekoam zni guj e.

Mat ematickl model, ktorlT je jadrom funkcie Komper
veOkYs presnossS, preto je potrebn® nastavi S frekv
Spravidla to blva 0.5 ag 3 Hz. VIistup korekcie je
Parametre kompenz8cie | R:

Meno parametra 1D Popis

Filter KIR 523|l,asov8 kongtanta filtra aplikovan®ho n
Frekvencia KIR 79 |Zhora ohraniluje oblasS vistupnej frekKk
NutnTm predpokl adom ¥sprepmgenmhdj iccasipRi@vna hodnota n

parametrov motora a parametra Odpor statora [345].

Parameter ID: 345

NASTAVENIE i > MOTOR ->

GPECI CLNE PARAMEPRBJIMOTORA ator

DobrTm zdroj
aspoR najbli
automatickou

0
g

m pretohoPpsak amee r aodreotMAKRO MOTORA
gi ekt ol waru.nast avenej hodnoty ug
identifik8ciou odporu statorov®ho vi

r(

Parameter ID: 383

NASTAVENIEi>RI1 ADE

NI E A RHBNFIRRADENE-> Skal §r . Il dent .

13. februsgra
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l denti fik8cia statorov®ho odp
zapnut?2 pohonu alebo pri prevs
Ckalar, ident. S sptsobovaS oneskorenie reakcie
h (pozastavenie rTchlosti do wust
\ypnuta tento stav signalizuje varovnl
s a pohonu z ditvodu prevs8g§dzko
(geriavy, virobn® 1linky, trak
ogivovania a | adenia pohonu id
834 Regul 8tor z8berov®ho momentu (RZM)
T8to funkci a psaar adn§e tzraipn&aSy v U/ F (I D 347) = regul §t
Typ U/F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\C UK
komp. IR O| RIADENIE\U/F KRIVKA\TypU/F > regul §tor ZM
regulator ZM
Pri aktzvnom regul 8tore Z § brear sotva®vheon o mmo nperst nme  nfer
nadvi hovan2m U/ F krivky nad hodnoty z8khadge]j aulF

z8berov]l Nadtdavuje sa egte pogadovan§ dynamika to

Parametre Regul 8§tora z8berov®ho moment u:

Meno parametra ID Popis
Prd RZM 163 | Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho mo
Frekv. RZM 28 |Horn8 hranica p8sma frekvencie v K
Dynamika RZM 26 |[Nastavenie dynamiky regul 8tora z8Hhb
ulv
F [Hz] 1 V]
"""""""""""""""""""""""""""" ™~~~ Umax=Ukonc
T-nap2tie MT :
T-z8kIl atFhkrBkaU !
T - frekvencia MT !
T-pr Y%d MT |
Frnom e
PAR.ID =4 N LT
P8s mo | i :
PAR.ID=28 | "~ TTTTTTTTTTTTT NN\\ [/ o
A E E t[s]
Pr %d [AMT ' | motor
:V L
b J l . t'[s]
STOPe gener 8§ GTAR

Regi my U/ F KRIVKY na pohone s vysokim momentom zo

835 Kompenz§8cia skl zu

Sprievodnlm javom | innost.i asynchr  -nnych mot or o\
predbiehanie rotora oproti statoru vplyvom z§Sa
frekvencie je z8vislT od mnohTch faktorov. Menile
pri zapnutej funkci.i kompenz8ci afrekvkncizu ho pri d§va
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Parameter ID: 349

NASTAVENIE 1>

RI ADENI E A RBGBWRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.

skl zu = zapnut §

Komp. sklzu Ef ekt kompenz8cie sklzu motora
vyphuta zaSagenia sizachov§ rotorovs§
Navyge to vlirazne zvyguje mon

nz2zkych rlchlostiach.

HIl avnlim p

arametrom pre dol adeni e mi epargmetkio mpenz 8ci

Parameter ID: 350

NASTAVENIE 7>
kom. sklzu

RI ADENI E A REWURADENIRA-> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.

Pr2klLadnosS

(tenk$8&FIi

kompenz8cie sklzu na re8l nom pohone

&vancia staiBr&ad moud8a)i ar a

1 1:Frek.

MHM[Hz] Z:Frad MTIAGEES ... 1 =

| 1A.imall ns§rast
zaSagenia splsobil
| mal % kompenz§&ci u
skizu.
| IB. iva] g2z nsrast
| zaSagenia splsobil
val giu
| kompenz§ciu skl zu.
T:Min=8 88  Max=42@8 Prm=281  Akt=4.85 |
Min=B.AA  Max=217  Prm=160  [kt=262
Okra HH M5d Bl Feset Il Stanice
Model sklzu pre svoju spr8vnu |linnosS potrebuje s
Meno parametra ID | Popis
Vikon motor a |357
Frekv. motora [Hz] 4 Potrebn® pre vipolet nomin§lneho s
Ot 8l ky mot or g 356
Odpor statorg345 | Platia tie ist® podmienky ako pri
Pri uzavretom skal 8rnom ri aden? s a skl z kompe

vy hodnot ezdi@ihsatommvej a rotorovej frekvencie.

Menile frekvencie UNI FRd&MedzemeosglzR Uy | Yk taojr ¥4 4y rek cmoud n ®
vV parametri:
Parameter ID: 193
NASTAVENIEi> RI ADENI E A REGRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz.
skl zu = zapnut®
Obmedz. skizu Ak je tento regim zapnut 1, me n
vypnuté nebol prekrol enl ma x i pa@rhetray Maxyin. \
Skiz [Hz] [177] :
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Parameter ID: 177

NASTAVENIE i >
Sklz [Hz]

RI ADENI E A RBEGWRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.

Pritom generuje
upbowlod 2a sa

st av

84 Regul 8t or

Regul 8tor
vistupnl
Z a p 2 pasametri:

vaObme®z hl §kkenui.
zvygovanie statorovej

AWdOpokl ese zaSa
frekvenci e.

maxi m8l neho pr *%du ( RMP)
maxi m8l neho pr%du je funkcia menil|ov
pr%d do motora korigovan2m viIstupnej fre

Parameter ID: 352

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C T4 UXF RIADENIE -> REG. MA X. P RD

Reg. max.pr%du = motor. regim, gener.regim,

Od verzie 2.230 je mogn® zvoliS n2zku (gtandard
maxi m8l neho pr %du. RT chl a paaymameitkd da:p 8vBR2Qu jzea v |
Vysok$8 dy.nah? kkha dynami knaerporeac@ij €t rsovanou hodno
ignoruje kr 8t ke gpil ky pr %du. Je vhovdenn8t in&jtrod ypr Nabp
z8§Sage typu dopravn2k, Sagka& | p®e va§d zikky§ c Vg ,s plag® f er
dynamika .

Regul 8tormptacu¢kom aj

gener 8torickom regi me.

Reg. max.pridu Regul 8t onomt owi ckom regi me fr
motor. reZim avgener 8torickom zvyguj e ak |
gener. rezim - hodnoty.

Hranilnl pr%d pre motorick¥ prevs§dzku.

Parameter ID: 5

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CC AMa x i

m. Pr vad M. [ A]

Hr ani |l nl

pr%d pre gener8torick¥ prev8§dzku.

Parameter ID: 549

NASTAVENIEi>RIADENIEAREGUL CCI AMaxi m. Pr%d G. [ A]
VgpecificklTch pr2padoch mtge menil hodnotu obmedz
Pri nzzkych frekvenci8ch sa ohranilenie pr%du zv
%l el om dosiahnutia vyggi eeird zZvgbseorkd vc@h or I nechneonsttu aa
aby sa zabr 8nil onelsitnanboisltnie jmoltaosrtai vmoment ove] char
vi konu) .

hal e]j funkcia AObmedzenie vikonufi m!ge znigovas
podmienky ako napr2klad vysokl tepelnl integr 8l
splnen® podmienky obmedzenia vlIkonu pri vli bere p
kt or®ho sa obmedzuje viIkon).

Akt u8l nu hodnotu motorick®ho ohranilenia pr¥%du si
Parameter I1D: 494

DIAGNOSTIKA T > Riadenie i> Pomocn ®i> eMaixliim.y pr %d [ A]
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Imax [A] ! !
ID =494 | :
Pritvrde- E i Obl as S
nie : izni govani a
! rvikonu
o sos N T
Imax moT.
ID=5
I:B(VJOSTF{MP Fii '_ OBLASS Fs [HZ]
ID=1191 ID=1193

Gpecifick® pr2pady %pravy hranice maxi m§8l neho

A UPOZORNENIE!

Vpr2pade, ge motor je grpaBag§ovanckdamvakégi nd, zat
ovl 8dania pr2de povel STOP, m! g e edhon sad re\ipne. §e ot
Vtakom pr2pade je potrebn® zvI1igi S hodnotu maxi m§
vygenerovaS RESET alebo prerugi S bezpelnostnl vst

RT chl oaskS,u sdok§ge meni| zamendziz$St ak “ude@el an®mu n &
dovolen¥% hraniln% hodnotu ovplyvRuja/% Db azrlaontektar)e. s a

Parameter ID: 353

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C4 WF RIADENIE -> REG. MA X. P RD
P zlogka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C CH{ U RIADENIE > REG. MA X. P R®IC
zl ogka FRMP [ ms

Parameter ID: 1047

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T3 UWfF RIADENIE -> REG. MA X. P R-B
D zlogka RMP [ ]

RMP obmedzuje strmossS
ml ge zabera$S aj proi

nsgr al

ust § i
dosi ahne ohr an
z rrk&d

u o poklesu frek
ej r hl osti, keN pi

— D

t b
n c

(O]

frekvenci e | enie frekvencie Fmin
nekoriguje, | o sa od Il € d nnea nzovglnglemm 2v zpnri %kdoum ap o
alebo APreSagenie menil| af.

Pre zrTchleniespr@kmnie|oiRMBesssS w2zkych frekvenci?
rifchlu korekciu poliatoln®ho nap?tia od prekrolen

Parameter ID: 799

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CTJd UfF RIADENIE-> REG. MAX. PR®
Kor. boost. RMP []
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Pre nastavenie rozhekwenl nap®Kovekciae RMP sl %gi p

Parameter ID: 1191

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CTJY UfF RIADENIE-> REG. MAX. P RB
Frek. boost. RMP []

Pomocou tlTchto dvoch parametrov je mogn® vyladi$§S
dodr gan? maxi m8l neho pr¥%du frenotemcinesnelalted!| amoj
pritvrdenie pohonu na predoglom obr8zku).

Obmedzenie pr¥%du migempent8prakompBng §aj os | R v L
ako aj ostatnimi funkciami menila. Existuje kate:
Jedn8§ zddaaidhov® pohony ¢gdopravm2koVv Sakde abmedzeni
maS za n8§8sledok prepad bremena alebo nedodr gani e

vysoklTch pr¥%doch hl 8si spravidla |len poruchu.
FHz 1 4 Pr vad [AMT
DOBEH - ROZBEH -
generigdlo§ motori ¢ k §
prev8dzka prevs8dzka
cos(li)<O cos(li)>0
FeeL Maxi m. MP
| PAR.ID=5

“““““ "TMaxi m. GP

PAR. ID = 549
Prid |
motora

t[s]

STOP GTAR"

Typickl priebeh pr%du a frekvencie pri zaberan? RMP

Prkiad: Pr “dov 8 | imita (RMP) zaberaj%ca na re8lnom po
[Tek Wil & Stop M Pos: 1.500s CURZOR Tek im @ Stop M Pos: 15005 CURSOR
H H TR - H H H : N I TR - N B B B
S Type e Type
R LI A S S Off S B Ot
. FREKVENCIA  FREKVENCIA® = :
&&&&&&&&&&&&&&&&&&&& BN Saurce e Source
CH1 CH1
B, [ EE L
. OBMEDZENRM PRPD . . OBMEDZENh PRBD
BT Sy CHZ 200my M 1008 Ext F T80mY BT B0my CHZ 3ddmy M 1.00s Ext 7 T80mY
Maxi m8l ny pr%d pri dobehu Maxi m8Il ny pr %d pri rozbel
85 Tl meni e rezonan|lnlch kmitov
Jedn8 psoamoen¥% funkciu, pomocou ktorej j e mo gn®
Rezonanci a mot or a j e j av, kedy s a vplyvom neho
nerovnomernost.i z§Sage ako aj fmewmk tl u 8 crm@tma 1 oed e k
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rozkmpegi adi cky mpoateocrhi8cdkz®&h oz do gener 8torick®ho c¢h
bTva spravidla |len niekoOko peri-d statorovej fr
mechanicklchv]li@agen® mnam8&hanie ako amedrzdmkmiotdeni ep |
motoraan8sl edn® poruchy.

Pr2kRadonan| n® kmity nameran® rdaaprPraklenomedpodoobved
pr*%gednej f8ze motora).

b Fos: 204,005 CURSOR

Type
arnplitude

Source

CH1

Cursar 2
I

CH1 200mty  CHZ S000Y b T00mS
11-Mar-05 16:56

Tlmenie rezon.

vypnuté

Funkcia tl menia r ewzyom2ama ipar

Parameter ID: 513

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E G UL C C3 WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zZzapnut®

Na nastavenie tlmenia sl %ji trojica koeficientov,
vel il 2n n drekvwedcis aunpanp? tViho.dnT m dol aden2m tTchto koe
veOkosS kmitov zmengi S alebo ich aj ¥%plne odstr §n
Parameter ID: 514 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C C UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dUdc []

Parameter ID: 515 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan
NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C* WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln.
Oddls []

Parameter ID: 516 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C C UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dwls []

13. febru8S8ra 2026 Strana 147 z 187



VONSCH

Uout

dls » 7

ID 515 Gel an® nafp?t

dUoc
dt

Viznam koeficientov funkcie ATl menie rezonanlnlc

Tl meni e

r i2 mige zn2gi S alebo wWplne potl al
chode s m

ezonanci

allm zaSagen?2m.

86 Regul §tor napyniami cRP) dotkemet DOk ®a z &1 oh
(K2)

Jednouznaj dtl egitejmpendH ocdl iflrlerkvencie je nap?tie e

(Uoc) . Za norm8lnych podmi enok blva jeho hodnot a

sieSov®ho zdruger@hld*Wgdp? tPira AWOV sieti je to ok

medzi obvodu teda mhAge®kdm2sia&t spoPui sveOkom pokl e

mot or pod z8Sagou, sa mtge staS, ¢ge motor nebude
odbudenie an 8r as't skl zu ako aj odoberan®ho pr %du. A k
amenila alebo negelanej poruche ANadpr%din, je nut
pri ktorej je na motore aj pri nNi ggom memid|lt?c hs i
UNI FREM 40Regoulloskt oAl namot isd¥d qsIS§t or kinetick®ho
(RKZ) . Okrem in®ho sl Ygi aj na preklenutie Kkr$8t

podgadovan® mini m&uldreyun a&p 2ethidedeWw bm2 m ¢gel amrez d ef nr2enk v
zotrval nej hmoty.

Pri brzden2 motor om, teda pri dobehu al ecbh®t ppad 0 b €
vplyvom prelievania energiezmot ora sp? S tdommenpdapade m§ meni | d
na spr8vnu regul 8ciu motor a, avgak st Yaprao zrea pp2oS ouvc®
APrepatiehf. Pri pphevwaghe k dmi enpeopr ¥cayeckomvchod

geriavov, vIirSahy,e |rdostib®hey z/ot rval nTch hmit), sa s
Ucpoug2vaj % br odm® rmé&kyl,y kd or ® prebytoln¥% energiu

je striktne predp2san§8 doba =zastaveni aNaphBSowul j e
regulig§teoRegul 8t or dynami (ROB®hTen dwywEedhwan2 m Jel anej

zastav2z n8rast nap2tia DC. Podobne ako tomu je aj
frekvencie ug pruensotgSna nkSorraisgto vnaaSp2at i a a§ po poruch

Kagd§ Rleguu$ §t or s anal§? tsiaanost at ne pargmemothS / zapn¥%S \

Parameter ID: 748

NASTAVENIEi > RIADENIEAREGUL CCI AREGUL. NAP>TKANnEeRN) Z§I

Kinet. zalohovanie (D)

vypnuté
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Parameter ID: 749

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd AREGUL . NA P->Dynamn. dotieN )

Dynam. dobeh (D)

wypnuty

Dl egit® parametre nastavenia regul 8tora nap?tia
ktorlch sa sp%gSa funkcidy nlaimm etki®@hlo®d® bzdluchovani a

Parameter ID: 753

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd AREGUL . NA P->RdfefenciaRa)

Parameter ID: 754

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCl AREGUL . N A P-> Rdfefencia R )

Na prisptsobenie dynamiky odozvy a pr2zpadn® dol a
kmitav®ho priebehu sD Yglioag kpya rRaNne tkrteo rP® slp,olaol ne o0\
Parameter ID: 751
NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQELGCIAII.A NAP->T PA z ( Bk a R
Parameter ID: 752
NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQ®EGULI.A NAP>TI A z(BYXa R
Parameter ID: 750
NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQ®EFGULI.A NAP->T DA z( BNYXa R
A
1 . : _ Fs [Hz]
Upc [V] Kinet. Dy nami
z8l oho\y dobeh
---------------------- N By
Refer. DD ol
PAR.  ID = oo~ e -1 - e ———. -~~~
754 A
UDCnom. - VoY N : """ "\‘\ """"""""""""
(565 V) ' :
Refer. KZ |
PAR. ID = -
753 '
ov i p a @ obnovenie ipovel > s
- - _ S
siete siete STOP predog
T-nap?tie medzi o] dobehu
T-vlistupn8 frekvenci a

Regul 8§tor napPitna2 f RN)nnosti
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Pr2kVhahdtedky merania nasadenia RN na pohone zo z

Tek__ I @ Siop M Pas: 15005 TRIGGER Tek .1 ® Stop I Pos: 15005 SEVE/RELD
? ? ! R AR N H H H H H AR N - H . . y
S Edae e NAPTIEUpc = - o Setups
\\\\ R R o L ¥ ' 'I.I'IIZIEIZI i f
™ FREKVENCIA & T 0 \ :
............................................ Siope o i soure
.................................... Fising . FREKVENCYAK..EK...IK..KI..HE.H. LHI
aaaaaaaaaaaaaaa Source YRR Eua“ ZOVTRl_\fGILiAiIi;iiii Ret
}NAP TIE U Est Lo Vo, O TRV AL
A RS U FURRESUUE RN N ISR o e T e
. . : B . . . . —— : : : : Save
S N P SR . &...EK.HZOTRVAL ST (s T
T Coupling BT e i Ref A
KI NETI'CKE :zCL 4] : DYNAMICKh DOE dn
BH 200y CHE 200my M 2505 Ext /7 T80mY M Z00mY THE S00my M 1.00s Ext 7 Ta0my
Refd 200m' 1,005 RefB S00mY 1,005
Kinetick® z8l ohovani e me Dynami cklT dobeh pri rtzny
nap8j acieho nap2tia na mo pohonu.
VmnohlTch priemyselnlch faplkive®idin§ai pemddaonNM s a vy
zastavi l za | o najkratg? | as. Pri opakovanlch pr e
am8 to prianwyr odplkyM vinau viroby. pédkonm,a kntaovry@heo |ne
zotrvalnosti alebo zaSagovacie pomery s¥% premenit
dobehu probl ®m. Vtedy treba aplikovaS regim Dynar
mi egadl §, kde z8vis?2 zotrvalnosS od mnogstva spra

8.7 Brzdenie tokom

Na brzdenie savmeni | och frekvencie poug2va niekoOko reg
pougitie br zdond®hoor nnfokdau.| uExai st uj % vgak pohony, kde
| i ast lrne dkavo. Ak sa napr2klad vygaduj e, aby |
tomto | ase dobehu «Pzreipkk§ ipormecnhiad aKiE4 nemus2 bysS
nutn®. Ak napr2klad ug 13 alebo 15 sekundovl do
energie sa d§ zn?2Bjzdefieokomgi t2m funkci e

Na zapnutie brzdenia tokom sl %gi parameter.:

e
p‘
be

Parameter ID: 775

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E G U L C ©BRYDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)

Funguje tak, ge pri prekrol en

Brzdenie tokom (B1) zal ne meni | zvygovaS nap?tie
vypnuté magneti z8ci u. To sptsob?, ge
nedostanezmot ora do menila ale sa
mot or a. Mi er u zvli dgeni a magnet

parametrom AZos. brzd. Tokom |

Parameter ID: 776

NASTAVENIE i > RIADENIEARE G U L C ©BRYDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE i > RIADENIEARE G U L C ©BRYDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]
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Pr2klLadnosS brzdenia tokom na re8lnom zariaden?2,

[Tek .M. @ Stop M Fos: 1.500 SAVE/REL Tek  JL. ® Sup B Fos: 15008 T
N - N N - I I I I N - H H - N H N R
S oo Setups S Coupling
'Wavetorms
B Lirnit
Sure CFF
illHz
Ref Walts/Div
e Coarse
Save Probe
Ref B B+
. : : : N : : : : 0n| : : : : - : : : :
Rt 200mY T THZ ~200mY M Sdims Eit 7 Te0my EHT Z00my  CHA 200mY M Sidms Ext 2 Ta0my
Retd 200rmy S00ms Reth S00mY S00ms Retd 200mYy S00ms Refh S00mby S00ms
Brzdenie tokom pri me n g Brzdenie tokom pri wva]¢
Pri brzden? tokpgidoemlh8§dhai kvani u motor a, preto
dodatoln%% tepeln¥%s ochranu, termistor alebo PT100
88 Naf 8zovanie
Pri prev8dzkovan2 elektricklich pohonov | asto vzni
spustilo, aj keN sa motor vo vypnutom stave ot 8] a
ventil §tor spal 2n, trak|l n® vozidlo v pohybe aleb

n
Naj presmeajjgilechdej gi e sapoogidi§2 ndocsti &lhknaS®hso s n 2 m:
poskytne presntir dknfeoran8ic,i uktoomewi basatmdojkg§gfel aut
prispl!a@abbiSsoaaS. Sn2mal vgak nie je nNatfnS§& of@ung ieS
vmenili frekvencie UNIFREM. Nardnfftriitovani e je mogn®

Parameter ID: 374

NASTAVENIEi> RI ADENI E A REGIAFCZIOAANNaE §zovanie

Hafazovanie

\Vyphuté
Zrychlené

Normalne S

Jedn8 psaneo automatick¥% funkciu, ktor8 vgdy po ak
naf 8zovania na roztol enl motor (resipekgOkkcBteth
ajeho doba trvania m!ge byS premenl i v§ nastavenid c hl o s
parametrov.
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Pr Yd * 1. detekcia Il. | [l V. ' Frekvencia
motora [A] ! smeru a Detekci inabu- Rozbeh [Hz]
inabudenie  afrekv. idenie naFge.
' ' ~ Fuvax
FeeL
Pomer Inaf/l0
Xx Magn.
= 1D778 x ID355
e povel ngj den (s
. . s
T-r ot o frelveriia GTART X frekvencie
T-vi stupng8 frekyveneia—>»
T-pr %d motor a Las na
PAR.ID = 375
Naf 8zovamiec2p |innosti
PspegnosS nak&zajvaholma hOadania je z8visl§ od tTcl
(N§sobok magneticaph®whRuijpe “udiut | i vosS naf §zovania
Parameter ID: 778 ) )
NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CCHd ANAF CZ O V>AhinheElInaf/l0 [ ]
(Las. Kioonv.pIMTvRuje rTchl osabudenmmetaga) et ovani a
Parameter ID: 79 ' )
NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRE adOTBRA. MT
Pr2kNafigzovanie na roztol enl motor na meni]|.i
(tenk8i Mlisatrapn8 frekvenaoirdsd, hdweb&ehBahafrdkvemoiaa n § |
rotora)
1 1:Frek. MM[Hz] 2:Prad MTIAEEEES ... 1 ﬂi
I I
1:Min=6.08 Max=yABH Prm=47.31 RBkt=57.80H
2:Min=H.86 Maw=z.11 Frm=1.12 Al:t= 1 23
Qknd M 5
89 Obmedzenie vikonu
Vpraxi sa m!lge vyskyt n %S potrebprzzma:dh@,vagéaj ei mo
meni| preSagovanl. Pr2padni vznik poruchy spltsobe

13. febru8S8ra 2026 Strana 152 z 187



VONSCH

za n8sledok vipadok technol - -gie, ktorl ma |
zn2genie vlikonu motora. Preto msemﬁﬂ,ve@rfcrveekjve\nlcb@ve
bl ok obmedzenia vIkonu.

Funkcia obmedzeniparamdtik onu sa vol 2 v

Parameter ID: 766

NASTAVENIEi> RI| ADENI E A REGUIMCCNAKonu [ |

Tu je mogn® zapn¥%S jednotliv® zdroje (pr2liny) ob

Obin. vykonu (QV)
od pret'aZenia
od tepl. chladi¢a
od pref'aZenia motora

od ext. teploty

CIf=Ne J< ]

od signalu obm. wyk.
od preSageni/Tepelnl int. MN (1D 31)| Porucha =100%
od tepl.chl gTeplota chladila (I'D 7{Porucha

767)
od preSageni/Tepelnl int. MT (I D 33) Porucha =100 %
od ext. teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha = ID 866

865)
Pri vzniku varovan2? uvedenlch tepelnlch ochr &n me
Vistupom obmedzenia vikonu je korekcia maxim8lne
zobrazovan® veliliny neprre&doddiasitkappemu awh opvr¥e viard @k
Obmedzenie vikonu sa teda vykon8va obmedzen2m max
maxi m&8l neho pr¥%du (RMP) fkutnokrlTnTmusl2D BBy52 )zapnutl a

Pr2klldchinosS obmedzenia vikonu od preSagenia men
sasynchr-nnym motorom zo z8znamu na girhépelkmim idmt
MN, hrub®rPida va ) .

1 1Tepelng in[%] 2Prad MTAMEER .. 1 ':3'-.]
|
|
|
B
|
b |

1:Min=49.2 Mawx=21.7 Akt=91.7
Z:Min=6.06 Mawx=4.22 Prm Akt=2. 41
Qkng Mg eset Stg

'|'Pohon begal pod pln'l'Pohon s a oi dnQ aehgl ri §l |

integr 81 meni | a dosi akl es §. Pohon j e Znovl
ngsl edne sa obmedzi l maxi m8l ny viIkon.
Nalej nest Yap al

8.100pti mali z8ci a

Optimali z8cia | e soa/rhc’ésdtaa:thTbIrovikadikacqir®eho Y2l ohou |
audr gani e optim8lnych hodn®!t OubovoOnej Zzobrazova

13. febru8S8ra 2026 Strana 153 z 187



VONSCH

ni ektor ®ho zad8vacieho kan8lu. Optimaliz8cia m8§
vintervale 0./00d0ma@gn@. Dd0zza@mrosziikev meni | a:

Parameter ID: 423

DIAGNOSTIKA i > Funkcie -> Opt i ma$+i #§sitap OPT [ ]

Napojenie vistupu optimaliz§cie na OubovoOnl za
parametra pri vibere sign8lu (zdroja) pr2slugn®ho
Viber veliliny, ktorej Krit®rium m8 bl ok optimal:

Parameter ID: 80

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL-PZOGtAM. signgl

Vyber signalu Najl astejgie sa pri gtandardn

[z “MENL'DIAGHOSTIKA' Riadenie sign§gl optimaliz8cie vyber§ pr
ﬂ"ﬁﬁﬁ 3106H1Pﬂ motor a. Pri zvolen2 niektor ®h
ap. . i i S i ® n 1L
ap, T L0y optimalizovaS aj OubovoOn¥% tec
Krit®rium optimali z8cie znamen§g, | i bude meni | VY
sign8lu. Napr?2klad pri pohone gener8tora na MVE c
pri pohone | erpadla minimalizovaS vIikonov® straty
Na viber krit®ria sl %g] Opt. kritérium

[Minimum  signalu

Maximum signalu J

Parameter ID: 208

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL-PZOGL A Kkrit®rium

ovanie (resetpddmenamenrardal i z8ci e a

ku OPTIMALI ZCCI A sa nach8dzaj¥% dva signsgly,
malpagdmwi enku, kedy je mogn® meraS optimalizov
Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetova

Kk
0
[

Parameter ID: 263

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MALPZO@GI A Reset signs§l

Vyber signalu Napr 2 kAlad: e optimali z8ci a nas
lz  \HEHUNDIAGHOSTIKA \Stay menica maxi ma al ebo minima vIikonu, ]
keN je zariadenie vypnut ®. Po
Reset signglian [ S8 Jmen.nreeg. v e(ln d
Warning | St avov®ho s | ov apatameta A © pit asmeses
Warning? 0| vyberie Chod (menil na vistupe
Qpt. reset KeNge stavov ®e gsdvgavno® njaene n § t o
Porucha Ol optimaliz8cie je akt2vny keN
Sw_Err_Pin O napatie.
Chod = H
DC habity U
MT nabudeny U
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Vtedy, keN doch&dza po zmene vIistupu optimaliz§ci
bl va premenlivl, j e nNutn® oneskori S nmasil @dioe n RIT ¢
parametra sl %gi na nastavenie podmienky merani a:

Parameter ID: 279

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL-PZOGt A Meranie signgl

Ak m& byS meranie vykonan® ag po uktomrhtem 2s irg@am$ploiv

v el i $tavman. neg . (neg8cia stanpaam@thOpts| meragniae adatzvne
nastav? bit ARozb. /Dob FA. To znamen§, ge po zm
rampovej funkcieapot om sa ag vykon8va nov® meranie pre Nal

Yyber signalu - | Opt. meranie zapne
|2 HMEHUMDIAGHOSTIKA"Stay menica [MT nabudeny O
=) Rozb./Dob. F
Fzel = 0 O
F = FZel O
\arovanie [l
Naupravenieapr i sp!sobenie procesu optimaliz8cie sl %gia
Meno parametra ID | Popis
Peri-da opt. |13 Las mer ani a j edn®ho kroku opti mg
jednotlivimi krokmi m:ge predOgi S
sign8l [279]1A).
Skenovanie 420 | zap./Vyp. regim skenovani a vistupu
optimaliz8ci e. S| Yagi na n8jdenie ¢
VyhOads§ gl ob8Imygnkeahr ®m acer T ch
vhastavenom smere cell rozsah maxi
delta Sign. 255 |INastavuje hodnotu maxi m8Il nej dovol
AOptim. Sign8l [80]A od glob8&lneh
optimaliz8cie (skenovania) pomaly
tTm sleduje pomal ® zmeny veOkosti
vistupu od gl ob 8 ansethav eenx4 r ®andun od u
vykon8 nov® skenovani e, ak je zapn
Regim kroku [425|Urluje, |i m8 byS veOkosS zmeny
kr ok mi pevn8 alebo premenlivs§g. Pr {
kroku wurluje na z8klade adaptivity
Minim. krok 427 |{Mi ni m§l na alebo pevn8 zmena viIstup
Zisk adapt. kroku 743 |Urluje intenzitu vplyvu derivsgcie
optimaliz8cie, ak jeprampanltiiviARe i
Pol . smer 426 [Nastavuje prvotnl smer optimaliz§
hodnoty vIistupu 0.00 nahor (AOd mi
(AOd maxi maf)
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VT kon : . 1. | Frekvencia
motora [W] i skenovanie zmena [HZ]

: po gt technolodicklch
""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" podmienok T Fwax

I, )
{emn® do(POSUN optl (Vistup

PAR.ID = 42
maxi m8I| n 3
vi konu

Fmin

i ovel GT!/ i
e D t[s]

p opib=da3)-inaPoi eegml [YVenrhr ekvenciu
alizovanT -nsapgonj8elnT( InDe= 7v6i6k)o n  mot

Opti maliipzr8cnicg p | i nnost.i pri maxi mal i z8ci i vikonu zn

kLadnosS opti mal ime8nciileonma pohone s
ub§|VI|sat[LJap OPT. ,-Préklomgint &rpr2pade je nastaven
) na voObu AOd maxi mahf.

1 1Prikon[ll] Z:Udstupn OFT[ IBEAAEE .. 0 1 | [ 1:Prikon[W] Zdstup OFT[

| ]
1:Min=8.0 Max=189.4 Prm=512  Akt=95.2
Min=H.06088 Max=1.0862 Prm=0.691% Akt=0.5188

i Okra [ ] M B F===t B Stgpice
ET Skenovan2m ng§gjdenl E|'|‘ Zmena technol ogick’
optimaliz8ci e. Nesk!'r dotiahnuti e vistupBj do
dol ad2 presne. nov®ho optim8lneho bod

8llExtern8 tepeln8 ochrana (ETO)
Ak je na zariaden2?, kt or ®h od issYd cazs2Scoiui j ree jmeeknli | s nf2rne
zostava viacerl ch snZzmal ov rovnak®ho typu, j e |

avy hodn o michveplStu zariadeniaap od Oa pot r e by poaughy. Paaametre bloki a a
ETO sa nach&siziaj % v

Parameter ID: 860

NASTAVENIE 1 > FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplo~tnTch snZzmal ov saj qqcbejrgzaaalj-egjm
vlistup. Mat emati ckl mo d el ApPor|l%dt aE Teépio ir m8 Isrmy zlvwd i? a G
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przslugn®ho AOUTX. Na Al Nx vznikne Ybyt cAkNampap? tei a
ETOQ#Zt l cht o %Ydajov sa vyhodma®&ts?l eddportephdimal a Pai
varovnej alebo poruchovej hranice sa vyhodnot? va

Viznam parambttogi ak® pr eponaslied yjeYscodom acsbnre§nz@k w:

Typ ETO: -PTC,-PT100,-v 1 ast nl s UNIFREM
[ID 861]
AINX i Nap2 ti e
Pol et sn2 [ID 867]
m /\ [ID 862]
O\ - aouTx | | Pr sEdO
‘_
VIiastnl <4 ¥ ¥ )
Rero[ q ] Odpor sn#4: Varovanie
Rioo Ac Z0V[ID 871] ETO [ID 865]
[ID 864]
R ac
Porucha ETO
[ID 863] A Teplota ETO " >
: gETO[ ;g: ZOoV [|D 869] || [lD 866]
20AC
Pre potreby zapoje@ubowvaOnt geonylugamal - govl vstol
svorkovnice X1 procesorovej dosky meni|l a

Pr2klad nastid8vemizanalk BO tsy®rui iP.-TC v
LASs NASTAVENI E:
Nastavenie PTC sn2mal a:

[ID] Cesta Parameter Nastavenie

861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor

906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap. ETO AIN2

862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Po | et sn2 mal3

Pr2kl ad npaasrtaanveetnrioav, z ktorlch s¥%pmdWwaherE@Ohr anice var
865 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Varovanie ETO 90AC

866 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Porucha ETO 160. 0 AC

MognosS obmedzenia maxi m§8§l neho meracieho pr%du ETO:
Parameter Ma x i m. pr“%d EDOmMmedPujle8py ud do ETO sn2mal ov aby

zohrievaniu sn2mala. Ak je pougit]l gpeci 8l ny sn2mal,
Pri type ETO = "PTC" je merac? pr%d ohranil enl na hod
parameter neakt2vny.

|1087 |MENU\NASTAVENIE\FUNKCIE\EXT.TEP.OCHRANA(ETO)\ ||\/|axi m. pr ,d | 10.00 mA |
Nastavenie anal -gov®ho vstupu Al N2:

[ID] Cesta Parameter Nastavenie

154 \l\;lg_ll}lllJJPY\ \I\IIA/;A,\S‘;'»\AVENIE \VSTUPY AV h\SAINAPLYE GO Typ AI N2 O'lOV

MognosS filtrovania rugen2? na anal -govom vstupe:

‘262 ‘\l\;lg_IFILIJJP;\I\X;A’\S‘;'»{\VENIE\VSTUPY A Vh\SATNJGPLYcGO\i Filter AIN2 1s

13. febru8S8ra 2026 Strana 157 z 187



R
UNIFREM v.5.31x VO N SC _I
Nastavenie anal -gov®ho vIistupu AOUT2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
362 \'\;IE\NSUT\UNPAA%F;\VEME \VSTUPY AV h\SATNUALYE GO Typ A02 0'20mA
1077 \'\;IE\NSUT\UNPAA%F;\VEME \VSTUPY AV h\SATNUAPLYE GO A02 Zdroj P r 1/4d E T O
366 \'\;IE\NSUT\UNPAA%F;\VEME \VSTUPY AV h\SATNUALYE GO S|g (AOZ_A) 0 mA
368 \l\;IE‘NSUT\UNP/:;I'ZA\VENIE \VSTUPY AV h\SATNUAPLYE GO S|g (AOZ_B) 20 mA
945 \'\;IE\NSUT\UNPAA%I—;\VEME \VSTUPY AV h\SATNPLYE GO AOZ_A 0 mA
946 \I\;IE‘NSUT\UNPAA%I'ZA\VENIE \VSTUPY AV h\SATNPLYE GO AOZ_B 20 mA

LASs DIVAGNOSTIKA: B
MognosS kontroly meranlch ¥Ydaj ov:

[ID] Cesta Parameter Popis
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Teplota ET A Teplota na sn2mali
p
870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Prxd ETO [ my l’;"cﬁr;ns c* pr Yd exte
) : Hodnot d ®h
867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Napa3tie ETO| o en:a.r i imerom®"e
71 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ or s n ma ll Hodnota odporu snzm
p

812PreSagepanal APreSagov§gkh

Naj m2 pri zdvihovich pohiomliocchh ogbelrai satvioavc,h anlaes aalje n
meni |l ov sa poug?vaj¥% rltzne zariadenia na vyhodn:
alebo technologickej l'inky. Meni | UNI FREM dok§&g:e

vyhodnoti § zaSagenie pohboonalzZpvtzaPm@enmehpanonu
aby bola prevg8dzka pohonu bezpeln§. APreSagov§gki

geriavov, posunoch psruip o rrte@va n 20,b r ¥Ra @2n@h astroj ov
preSagovaci ethonislpdmnta|l GNIVFREM obs ahujpowinieki ekoOko vyl

Pojmy:

ZaSagéepeevoliteOng velilina, ktor8 predstavuje mi
Moment motor a, Pr%d motora, VIkon alebo aj Al Nx a
Preéag'feJneivestav pohonu po splnen2 podmienok preSac
generovaS STOP, obmedzi S rlchlosS pr2padne signal

Dynami ck§8 p'l'r\lvae/§pﬂ|zéuaovnT st av p wlkadnom smene,ikedpdkrene | er 8 ¢
statickej z8Sage pohon prekosfevh®ajredper zotrval

Statickg8 pdevgdakavnl stav pohownkiadppmsmere.st §l enej r

Tipovanie i Je takl sled ovl§dac2ch povelov, ktorl ob
Napr2klad kr&8tke povely GTART alebo prerugovan® z

Na konfigur8ciu preSagovacieho sp2nala sl ¥%gia nas

Parameter ID: 840

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> ZDVI HOVE PPRECJIAEOVCK
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Konfigumr®g@iian di nnosti

Meno parametra ID Popis
Pretagov8k |84l | Zapnutie alebo vypnutie funkcie ele
Pretaiovak zap./vyp.
wypnuty
zapnuty J
Regim preSal842 | Zapnutie redgi mov sp2nala preSageni a
Refim pret'aiovaka
autodetekcia hranic [l
iba staticky rezim O
negeneruje STOP O
pomalé spustanie
testuj "tipovanie"
Sptsob vipoltu veliliny AZaSagenied: Zdvihov® fun
ZaSagenie. (83 |Viber wveliliny, ktor8 bude sl %gis$§
AZaSageni ef.
SMENU' DIAGHOSTIKA' Riadenie
Nap. DC ney
Pr 2kl adv ellibleirmy , ktor8 predstavuje mier(
ZaSagenie 1/84 Hodnota vybrat®ho sign§lu zaSageni
zaSageniu. Sl Ypgpimenran Ipcrhe vjoedd ndoat i e k .
Filter zaSa|81 |Filter prv®ho r 8du, vktorT sl Ygi na
vybrat ® o sign8lu zaSagenia (I D 843
Podmienkyvznikua z 8ni ku APreSageni af: i}
Las po gtar|82 |Las necitlivosti preSagovacieho sp2i
PreSagenie [845 |[Hranica preSagenia pohonu v dynami ck
) v kladnom smere). ) )
Las preSag.|848 [Doba, ktorYs muZaSaydeyigeild | aka hran
i} preSagenia, aby sa zopol preSagovacj}
PreSagenie |86 |Hranica preSagenia pohonu v ust&§glen
) kladnom smere). ) )
Las preSag.|849 [Doba, ktor¥ musZPaShy&rnyigegl al iarko hr a
i} preSagenia, aby sa zopol preSagovacj}
PreSageni e |847 |HranicaZaSagpneaukon| enie PreSagenia pr
i} na ust8lenej rlchlost.i
Las preSag.|[80 [Doba, ktor¥ muZaSaydniyegeile | aka hran
preSagenia, aby sa vypol preSagovac?
Sign§l blokovania APreSageni afi:
Zdroj reset|572 Sign8§l, ktorl sl %gi na zabl okovani g
i} M*ge byS vybranl buN [2selnl sign§l
PreS.reset 858 |Podmi enka vzniku resetu preSageni a.
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Pre diagnostiku a v hodnotenle preSagovs8ka sl %gjia tieto zob

ZaSagenie 854 |Mi era zaSagenia pohonu zZa§apenhn @esdd a
vztiahZzaf&g e&nu @D 844).9%]

Tipovania 855 [Po| et nedovolenlch ovl8dac2ch sekyvg
pohonu (kr8tke povely gtartu i akc
zopne preSagovac? sp2nal bez ohOa
Vyhodnotenie tipovan2 je mogn® vypn}

Stav PRETAG|86 |Signalizuje v akom stave sa nach8dzg

Stay PRETAZ.
detekcia O
pret’aZenie O
tipovanie O
ustalenie
Pr2klad zobrazenia diagnostickej wvelili

PreSagenie pohonu nastane:

ak sa polas prevg8&dzky splnia podmienky vzriilka pr ¢

statickTpcu!eagsimﬁiynamickej prevsgdzky, keN prekrol 2

APreSagenie dyn.fA (I D 845) na | as dl hg? statitkenm AL a s

regi me prekrol?2 statick¥% hranicu na pr2slugnl | as

alebo ak je zapnWAttlest @d i n iap bpdoal Bekt @ fitpiod v ard2 ev t i po
prekrol2 5 tipovan2 do 5 min.

Stav PreSagenia menil si gnak36-Ru¢ 6a Jaojv .§Kaudizptgpn T m h

ovl 8dacieho panel a.

PreSagenie pohonu zanikne:

ak polas reverzn®ho chodu poklesne AZaSagenien p

847) na dobu dlhgiu ako AlLas preSag. vyp.fA (1D 85

Vregi moch preSagovsgka (I D 8420pomal® m g v PE avoyibsr fiabSr

preSagen2 obmedz2 rTchlosS sp¥%gSani areverznemmohaleg na 2

pre zvligenie bezpelnadmerptin mremenb&cii s

nal ej jerem@igm®chy vypn%S vn¥%torn® Kl aokmomns merGad av

Anegener uj,epSTO&doch, kedy sa m8 pri preSagen? v

akci a (napr2zklad, obmedzeni e rTchl osti paluggba 2 mo

univerz8l nych ovl8dac2ch blokov menil a.

Autodetekcia hran?2c:

Jeden zregiimolv | innosti prAa$d @awedlek c( laDoh8zadpPnajite?

regimu sa vynuluj¥% hranice podmienopkolparseéﬁaagselneidaov(l

pracovnich cyklov zariadenia sa auebmhtnykﬁZdSHgb

Pri tejto detekcii by mal byS pohon zaSagovani ma

bremeno, at N.) Po 5 ag 10 cykloch saubpbp8hobaysar

hodnot 8ch,davolr®n®%%t ol eranciu vyggie ako maxi m8Il n

Po vypnut?2 tohto regimu zost amr zeﬂvhargam\j&le mraa wjvd ¢

Polas autodetekcie hran2c nThRile YayP.i sdig tee K aink.] n®
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ZaSag
ID 854 [%)]

Las po
ID 852

Ll

A

PreSagen
ID 845 [%]

Pr e Sa simtn

ID 846 [%]

»

0

fveEN [Hz] 4

t [si

FceL i
! i nastal o pq
FceL ; i
\EEE
' 'Lzabrzde
o T | t [S]
Bit St av PR PreSagenie n | blokovanT ]
(|D 856) : | smerom hore
APreSagel'!
T >
° t[s]
Pr2klad vzni ku preSagenia v dynamickom regime |innosti
813Funkcia dynamickl =zdvih
Geri avov§ DYNAMKZOVIH (DZ) (ID 1068) s | Yag i na prispltsobenie me
zdvi hu podOa aktus8lnej hmot nost.i br emena. Pri VY
richl ossS.
Pre spr8vnu Jinnosé dynami ck®ho zdvi hu je potreb
veliliny AZaSageniefi (I D 854) podobne ako pri fun
Meno parametra ID Popis
ZaSagenie. |83 |Viber parametra ktorlT bude sl %gi$S
i} AZaSageniei.
ZaSageni e |844 Hodnota vybrat®ho sign§lu aSageni
i} zaSageniu. S| %g§i na prevod do pomer i
Filter zaSy8l |Filter prv®ho r&§du ktorlT sl %gi na
vybrat ®ho sign8lu zaSagenia (I D 843
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Na konfigur8ciu dynamick®ho zdvihu sl ¥gia nasledo
DZ zap.ivyp. 1069 |Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyng
DZ zap./vyp.
wypnuty

Las meranjl070 |[Las merania statick®ho zaSagenia (|
AFrekvencia DzA (I'D 1073).

Zz8Sag DZ (1071 |Hornl rozsah zaSageni a, nad ktorTmn
nezni guj e.

Z8Sag DZ 11072 |Dol nlT rozsah zaSagenia pod ktorTm
frekvencii.

Frekvencia DZ 1073 |Frekvenci a, pri ktorej prebieha me

rTchlosS ktor§ odpoved8§ maxi m§8l|l nemu

Pre diagnostkuavy hodnotenie preSagovg8ka sl ¥%gia tieto zob

ZaSagenie |84 |Miera Sagenia pohonu Za¥adgoedn @(iD88H q1
g

zaSa
Vvztiahaat&genu @D8149.0%.
Stav PRET/ 856 Detekcia statick®ho alebo dynamick®}

Princ?2p linnost.i

Pri gtarte smerom hore sa frekvencia zlhas$ amér ami a
DZA (1 ably0 do)gl o k ust8&leniu veliliny AzZaSagenieh
rTchlosti. Ak sa zaSagenie us8§%d§ DZlimiteo@®Bbag aeh
DZ ma(®.16v1), potomsaobmedzeni e rTchlosti zdvi hu prepol
AFr ekvenC|a Dzo (1D 1073) a AMax. frekvencia.fi (
A§S DZ Inmba x1.0OA”71) alebo vyggiu, bude jeho maxi m§|
AFrekvenC|a Dzo (I D 1073) Ak ZBSd¢g D@D idi2phadedicSa ge nl
ni ggiu, bude jeho maxim8lna rTchlosS obmedzen§ na
Ak vypol2tan® ohranilenie rTchlosti je mengie ak
varovn® MW6SHyemainei cAk i. zdvi h
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ZaSagq
ID 854 [%]

Z§Sag ab:

ID 1071 [%]
Z§8Sag
1072 [%]

fveEN [Hz]

Max Frekvenc ia

ID 111 [Hz]

FceL

Frekvencia DZ
ID 1073 [Hz]

Dz

mebgeme hao:

me n a

Maxi m8I| na
hmot no £&&nan®ho
[Hz] 4

s veOkou
Las mer an
ID 1070 [s]

A

5

ID111 |

ID1073-

rTcthn
zas

»

ID1072
Zmer an®

ID1071 [%]
zat

A

t [s];

W61-
Dy na mi
zdvih

tis]

DZobmedzule
maxi m8Il nu
podOa za$

tls]

Princ2p linnosti funkcie ADynamicki zdvihif.
8.14 Funkcia i rozladenie IRC
Meni | e frekvenciepwVMIpI%IIEEMpmJugjLiti/a rozgirovaci eho
s %| asne vyhorden8d cnoovra § avscev oscihg ni8d kyr ezment 81 nych sn?2 me
rozdi el r1 chl ost 2zobrazuje ip @r asrme2tnrail oA Rr@ki. (I C11086)
vzorca:
Fircr-rc2 = | [Firca| T |Fire2| |
kde |Firci)| zna eng8 vipolet absol “tnej hodnoty rTchlos
Il RC20 (1D 03) .
Vpr axi m:ge byS na viac motorovlich pohonoch potre
z8sahy ako obmedzenie moment u, zabl okovanie a oka
Napr2kl ad:
pri pregmykovan? jedne)]j n8pravy trak]| n®hzon 2vgoezniidel ¢
ohrani |l eni a mome mteun gaobuy ands8hp®rzaivoau snepr edbi ehal a dr u
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pri prerugemnm? zihhatdemi?8Ilpwhanov na valcovacad,jrulhi8nke
napr8zdno) sa vygeneruje RESET.
at N.
Na konfigur8ciu funkcie ARoO skupindmrmametrovi RCA s | YUgi a p
Parameter ID: 1081
NASTAVENIE i > FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2
Konfigur&giian di nnost.i
Meno parametra ID Popis
Rozladenie IRC1,2 1082 |Nastavenie sptsobu obsluhy a |inno
zIRClalRC2.
Rozladenie IRC1,2
obmedzenie momentu
reset PwM [l
obmedzenie momentu Rozl adenie I RC1,2 spltsob2 oslabeni e mg
reset PWM Rozl adenie I RC1,2 spltsob2 okamgit® vyq
Filter dIRC1,2 1083 (Lasov§ kongtanta filtra rozdielu f
Min. rozdiel IRC1,2 1084 |Mi ni m8l na hranica absol Yt nej hodno
Max. rozdiel IRC1,2 1085 |Maxi m8l na hranica absol Y“tnej hodno
Pre diagnostkuavy hodnotenie sl %“gia tieto zobrazovan® vel
Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora ur]Jen8 sn2mal om
Frek. IRC2 803 Frekvencia rotora urlen8 sn2mal om
Frek. IRC1-IRC2 1086 |[T§to velilina je filtrovan8&iflitletrr g
(ID1083).
Princ?2p linnosti
Akjevpar ametr.i ARozIl adenie I RC1,2AdA (I'D 1082) akt2zv]
prekrol en? mi ni m8Il nej hranice rozdielu frekvenci
zni govaS obmedzenie momentu motora a pr.i maxi m8Il n
bude momentnul ovIVyp2nanie pohonov sa deje plynul o %Yme
momentu sa zobr aN62-Roeladenia IREN2aini e A
Mwmax [Nm] 4 [AWB—F?n7Iadpnir—\ IR] Vel @E1 My 66 6
Mwmax __/ _____________________ funkcia rozladenia IRC1, IRC2
(ID481) ~ [Nm] 4
Max. moment] |
R ID 481, |
0 > ID 1053 !
Frek. IRC1-IRCZ, t [S] !
(ID 1086) :
MaxXpirc1,2 _ i >
(ID 1085) ID1084  1D1085 [Hz]
. Rozladenie IRC1,2
MInDIRCl,Z_
(ID 1084)
° t[s]
Princ2p |linnosti funkcie ARozladenie | RCA pri akt2vne
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Akjevpar amet r i ARozI|l adenie | RC1, 2i 1082) aktz2uvr
maxi m8l nej hranice rozdielu frekvenC|2 AMa x . roz
PWM a pri pokl ese pod AMin. rozdi el Il RC1,2d (I D 1

A [' .

RESET PWM AWGRozIadenleﬂ
0 >
Frek. IRC1-IRC2 (ID , t[s]
1086)
Maxpirc12 (ID  _ |
1085)
Minpirc1,2 (ID
1084)

° t[s]

Princ2p linnosti funkcie ARozladenie | RCA pri akt 2\
Pomocou nastaviteén®h9 filtra AFil ter dl RC1, 2da (
rozladenia | RC, ut hhmebakiventdygynmamt kgummany moment u
na maxi m8l ny moment aj na RESET PWM je mogn® komb
volieb.
815Vyugitie prep2nania sady parametrov na

meni | a
Menil e frekvencie UNIFREM obsahuj¥% 4 ug2wmane Os k ®
nez8visl e epdrietpo?2vniaaSS a.as prepnutia sady je do 50ms
pre jednotliv@Pasamgt medhk gi kt or® maj ¥ bl okovan¥ z
mogn® re~alizova~S aj pri spustenom GTARTE pohonu.
nastavenl na akl koOvek sign§gl meni | a, umogRuje t
Zzmenou parametrov, ktor® jednotliv® funk|l n® bl oky

Napr2kl ad:

-zmena parametrov U/ F krivky pri zZzmene smeru ot 8] ¢
-zmena zdrojov ovl8dania menila od bin8rneho vstuy
-adaptivita parametrov regul 8torov podOa rozsahu
-amnoho Nal g2ch.

Podmienky prep2nania jednot!l i vT chp asr8admeptarroacnhe tneonvi |

Parameter ID: 206

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV

Pr2klad konfigur8cie prepnutia SADY parametrov:

Meno parametra ID Popis

Prep. s&d. 657 Nastavenie sptsobu prep2nania akt?
(Kombi novan®, Jednot)li v®, Parametr o
Prep. sad

Kombinované
Jednotlivé J
Parametrom
Pr2klad nastavenia spl!sobu prep2nania
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o =

Pot om

Akt 2vna

NASTAVENIE 1> SADY PARAMETROV
Parametrom

P>

Prep. s §x

je mognosS nastavenia aktz2vn

sadamp g oD]s Sada 1, Bagla 2)Sada 3, Sada 4

Zdroj bitl sada
Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

641
6426
43

Prep.

Zdroj bit1
Zdroj bit2

Nastaveni e
parametraPr ep. s8d. [ 657]

prep2nal a.
Ak s ¥

l.sp!sob

s §dK o n[b6 no]vaynu®Ry 2 vaj ¥a sa | en p
Vodspoapea@s sdame | bin8rne
neakt2vne vgetky bity tak | e

je akt2zvna 2. sada, at N.

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV i >
MognosS nastavenia: Zdr o] bitl sad
VEHIE' SADY PARAMETROV.PREPINAC SAD

sada
sada Ziadny

bitov Jphep2fnlankaci 28 dz 8§ v i

PREPENAL SCD

Pr2klad nastavenia bin8rneho

2. spt?

QT O T
x-S Qo =

ep.
po
ep
t 2

Mo gno

Zdroj bit2
Zdroj bit3

sob

s§dJed®6&lKiavg® T
ved§8 jednej sade
2nalov tak je akt2zvna sada s
vny @giadny bin8rny

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV i >

s S

sada
sada

Ziadny
Ziadny

j eden bit b
(bit 1 odpo

prep2nall t a

PREPE&ENAL SCD

Pr2klad nastavenia bin8rneho

nastavenia: Zdr oj bitl sad

prep2nal g

prep2nal 4

GPECI CLNE
NASTAVENIE [224] i

Nastavenie
gpeci 8l nych
pre prep?2na

Zdroj hit1
Zdroj bit2
Zdroj bit3

Pr2 knasdt aveni a
NASTAVENIE 1> SADY PARAMETROV i >
sada[64l]i>gpeci 81 n

VEHIE'SADY PARAMETROV'.PREPINAC SAD

e EPECIALNE NASTAVENIE

sada Specialny
sada Ziadny
sada Ziadny

gpeci 8l neho zdroj a

PREP¢& NAil> ZdBofHil

f

Potom je mognosS nast BvSADY RARAMETRGWT

i> PREPE&ENAE &S@BCI CLNE NASTAVENI E

Bitl sada i gn8l [645]

Viber signglu, ktorT vyhodnocuje |

Mt ge byS vybranlT buN |2selnl signs
Pred nastaven2m zdroja prepnutia aktz2vnej sady pa
% SADE1, t o Zznamens§ pri vypnutIch podmi enkach
nastavenie do ostatnlch poug2vanlch s8d cez povel

[MENU-> ULOG

/

>0 BKNoODV2

rovanie s§8d
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Zalohy parametroy
EmUloZ parametre
= Obnov parametre
EmKopirovanie sad
EPresun parametrov
®Spravuj zalohy v panely

Povely na kop2rovanie s8d parametrov:

Funkcia Viber Popis
Zo sady Sadal..Sada4 K-pia parametrov zo sady 1. .4 do
Do sady Sadal..Sada4 Potvrdenie stlalen2zm 0Kop2rujo

Kopirovanie sad
Zo sady Sada 1
Do sady Sada 2

Na z8ver treba nastavi S podmienku prep2nania akt:

dve sady parametrov a SADA2 m§ byS akt2vna pri z8§
br emena S inlm poliatolnlm nap?2t2zm U/F krivky)
parametrov.

Meno parametra ID Nastavenie

Prep. s&8&d. 657 Jednotl i v®

Bitl sada s|645 NASTAVENIE i> SADY PARAMETROV i> P RE P& N Ail> Zdo{Hn1
sada[64l]i>gpeci 81 ny

Zvol 2 s a

z 0] prepnutia sady:
Stavmen. Neg.[ 5 4

r
] (stavov® sl ovo negova

NASTAVENIE 7> SADY PARAMETROV 1> PREPENALT>

GPECI CLNE NASFYABENLEsadai>signg8l [ 6
fi\MENU \DIAGNOSTIKA\St av me n i> Stav mei. Ggg.f
Vyber signalu

Bit1 sada zopne 646 NASTAVENIE i> SADY PARAMETROV i> PREP&NAL>
GPECI CLNE NA S TFBXVsEdd koRne [646]

Vyberie sa bit AFrestawo®®ho sl ova
Bit1 sada zapne

Odbudz. MT

Pripraveny

(KeNge s aejgodm& %0 hodnotu stavov®ho
v | z n atorFroa< 0.)

Frot i pol arita rotorovej frekvenci e.
znami enko frekvencie vyhodnoten® m
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Po spusten? prep2nania S8d do |innosti m!geme upr
vibere editovane] sady. Inform8cia o tom, ktor §
di spleja mallm font om.

Pougitie s8d parametrov teda prispieva ku zvligene
mogn® riegi S aj

Nesymetriu ramp frekvencie

Prep2nanie regimu riadeni a

Prep2?nanie sign8lov na anal-gongh vlistupoch

Ovl §danie viacerlch pohonov jednlm meni]|om
Zap2nanie a vyp2nanie korekci 2 alebo inlch funkci
é at N.
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9 Pr2klady nastavenia menila UNIFREM

91 Nastavenie procesn®ho regul 8tora pre ri

Vnasl eduj Yce]j | asti bude op2sanl Ssptsob nastaven
hladiny v n8drgi, pomocou | erpadla riaden®ho frek
911 Situs8ci a
Frekvenlnl meni/| riadi ot 8l ky | erpadl a, tak aby
n8dr gi sa m:ge pohybovaS od mini m§8lne|j lcm po me
sn2mang§ sn2malom hladiny s pr%udovim vistupom. Pri
a pri 20mA maxim8lna hladina. Gelan8 v glk\aKdel adi n
OV odpoved8 minim8lnej hl adine a 10V odpoved8 max
) Senzor vvsky hladiny
@7 ........ A . 0-20mA
Cerpadlo
min
Zelana hladina Nadrz 'I>5<"
0-10V Vypust
912 Pripojenie menil a
Nap2tie pre gelan¥% hladinu pANlpoj2me na prvI anal
Senzor vIigky hladiny pripoAN2me na druhl anal -govl
Vistup menila pripoj2me na |erpadlo.
9.1.3 Nastavenie anal -govich vstupov
V. menu ANAS/VSTWEWAVEh STUPAWALGE GOVE VSTUPYA®
AAI Nlyp Al NLGVAE&E A0
AAI NI I ter AIN1A = 1ms (a by bol sign8l rugenl m!
AAINGIPECI CLNE NASTSAYBNIE Al N1A = giadny (F3)
AAI NY p Al N2@GmAf AO
AAI N2 I ter AIN2A = 1ms (a by bol sign8l rugenl m!
AAI NGPECI CLNE NASTAVWBMNIE Al N2A = ¢giadny (F3)
914 Nastavenie procesn®ho regul 8tor a
V. me NASTAVENIE/FUNKCIE/PROCESNhKh AREG.
ARegim PRA = APol ohah
Rezim PR Takto s a nastavovanie proces
Teplota nastavovanie cwm VjlébckemotPko8cohha i n
Teplota inverzny pr2pad, ak by bolo | erpadlo wur
Poloha Zzvygovan? j eho ot 8| ok bude hl
Poloha inverzny kl esas$s
Prietok

I n® regimy PR s obia prepnutie nastavovania Vv i

©
-
(72}

AMin. gel. vel
AMax. g¢gel . vel

ot 3t

lcm (minim8lna hodnota procesn
50cm (maxi m8l na hodnota proces
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AZdroj dgek. ARRNI1Ii.

Zdroj zel. PR Ak by sme chceli nastavi Zdpey
Hodnota II PRI = AHo dGeolt.a ihficbadnfdo3 Gcm (ak po
hl adiny je 30cm). Hodnota sa
AIN2 hraniciach AMin. ¢gel. vel.fi a
AIN3
AlN4
Azdrojsp. v3zBy=PRAI N2#.
Idroj sp. vazby PR Ak by bola pevns§ hodnota sp?
Hodnota obdobne ako pre gelan% velilin
AN Samozrej me treba nastavi S 0 (
F_ procesn®ho regul 8§tor a.
AIN3
AlN4
9.15 Nastavenie vistupu menil a
Treba nastavi S odpovedaj “%ce parametre motora, ram
V menu ANASTAVENIE /OV L € D A NG EEL A RREKVENCIAV
AZdroj rever BezreFerzyil 9 5l nfia k= bA sme | erpadlu umogni
chodu, lige v pr2pade potreby by sa | erpadlom od]
droj reverzu F
Ovladaci panel i
Trvale reverz
BIN1
BINZ
V menu ANASTAVENIE/OV L CDANGEEL ARREKVENCIA/Zdroj gel . fiek. = G
droj. 2el. frek.
Procesny reg.
|MODBUS
FROFIBUS
[Max. hodnota 1
V me NASTAVENIE/OVL CDANGEEL A RREKVENCIA/GPECI CLNE NASTAVENI E
ASi gng§l pDIAGNTSHIKA /FFunkcie / Proces. reg. / VT st upt PRt 0 nast av?2 me
vistupng frekvencia menila je riaden§8 procédsnim r
aklnl z8sah

Signal pre 2F = \Vystup PR

9.1.6 Monitorovanie

V. me DIAGNDSTIKA/Vstupy //ANiistupy

Tu je mogn® sledova$S anal - -gov® vstupy buN vo fyzi
v pomernlch AAI N1 Rel i, AAlI N2 Rel i

V. me DIAGNOSTIKA / Funkcie / Proces. regfi )

Tu je mogn® sledovaS procesnl regul 8tor v procesn
V. me DIAGNDSTIKA/Ov | §d/Greile AFr ek. ) )

Tu je mogn® sledovaS prepol2tanl vIistup procesn®h
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92 Pr2klad nastavenia |l ogickTch okov

Frekvenl n® menile UNIFREM maj% vo svojej softv®r
l ogi ckl cH olgliackdvnis oper 8§ci ami OR, AND, XOR, RS | =

MognosS nastavenvhstypavvptapbuegack® bl oky:

(vistup negystvamll | ogick®ho bloku negovanl, ,wstup
prvli vstup logick®ho bloku reaguje na n8begn% hra
na n8begn% hranu sign8lu).

Pr2klad mognost?2 nvdssttaupeornvi d ows tckkpRchw a | ok u:

& |— & |— & pb— & b—

—q —q —q —q
—q —q

Pr2kl ad:
Nasl eduj %ci pr2klad qbem(krrha@stdtrameen|Jaedfnroa1|kuvcmplljg®h€)mrr
l ogicklch bl okov. Uvagu1me rvhkdemom @ashDjhWEHagmMo
pr*“dom 1, 05[ A] . NezaSagneunlTo vregt ofrr eskav emaz i ephoa |z ne
gel an¥% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh motora je tieg re
nul ov¥% frekvenciu
F [Hz]
N

F max

PAR.ID = 111  [77==7m =77 oo o s o m s s

Ffel=50MH7 |

PAR.ID = 162 : :

| i LINEARNE RAMPY FREKVENGIE
20 [HZ]
F min = 0 [Hz] 5 i i 5 -
PARID=110 4 T rozb. 1=10s T dob. 1=10s i
PAR.ID = 116 PAR.ID = 119
Nastavenie rozbehoveja dobehovej rampy pre tento pr2klad

Pomocou | ogi ¢ kT ¢ hn absltoakvolvme meni | t ak, aby vyhodnocov
frekvencie 20[Hz]lanepr ekr ol eni e pr %du motora 1[ A] (motor |
Dan® podmienky meni | signalTsgunenymeandl ngov ®pPé svo
tlm z2ska povahu rel ®ov®ho vIstupu. Pri frekvenci

m§& vIistup |l ogicK®hhd clkloakwpleBEcs5ou ANDI sltougpinclk ¥s i hgc
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vstupuje do druh®ho pogocak®hbodil ok®@hadgBled kekw dB&r §
, .

AND al asom opnutia T_on = 0, 5[ s] a |l asom vypnut |
vistupn®ho $sgnBedahB2 diskr®t nych stavov vistupn
Na anal -govl vIistup AOUT1 naviageme vistup logick
| ogick®ho bloku LB2 (logick8 hodnota 1) sa na ans:
20 [mAJapr i vypnut? LB2 (logick8 hodnota 0) sa nast
na svorky menil a. Na svorky anal  -gov®ho vIstupu

FUNKCIA

POROVNAVACIEHO

OPERATORA

LB1 fast LB2 fast

i ! AND AND .
Frek. MN [47] ' : T offT on

: > _E%. 1. signél Ton/Toff =051l (Pri T_on logického bloku LB2 fast je vystup AOUT1 = 20 [mA]
20 Hz i !

3 i LOGICKY LOGICKY AQUT1

1 i BLOK BLOK
Prad. MT [42] 1 i Analégovy vystup 1

! > 4%0 NEGOVANY 25008l NEGOVANY
1[A] ; ; 2VSTUP 2VSTUP

T_on - ¢as zapnutia logického bloku LB2 fast
T_off - ¢as vypnutia logického bloku LB2 fast

Bl okovg sch®ma vyhodnocovania vstupnich podmienok pom

Postup nastaveniaahalgigaV®hobVb&bwvpa AOUTI1:

Vibenastavenie LOGI CKEHO BLOKU LB1:
Parameter ID: 167
MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i > LOGI CKE>BiLaiyY

Meni | derekuMN > 20 Hz] proi r o Plre/idu Mira <g ell [aA] ¥4 (rnl
sign8l druh®ho vstupu) pri rozbehu na ~gelan% rl ch
preto viber |l ogickej-Aper8cie : logickIl s¥%lin

Parameter ID: 625
MENU 7> NASTAVENIE T > FUNKCIE 1> PLCFUNKCIET>L OGI CK£ Bkt IBKfbsti>
LB1 oper8cia = AND

Viber sign8lu Frek.MN (velilina diagnostiky) pre
Parameter ID: 577

MENU 1> NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIET> L OGI| CK £ 1>BRB10dstY > LB1_1
= Frek. MN

Logick8 hodnota 1.vstupu LFRKMN [£47]>120[Hzk: j e hodnota s
Parameter ID: 578

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> LOGI CKE iBLBDKasti> LB1 1
zopne = 20.00 Hz

Logick8 hodnota 1.vstupu IFRRMNI[47] 20K : j e hodnota s
Parameter ID: 579

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE i> PLC FUNKCIEi> LOGI CKE iBLBDKasti> LB1 1
rozopne = 20.00 Hz
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Viber sign8lu Pr¥%d MT (velilina

di agnosti ky)

Parameter ID: 580

MENU 7> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i>
sign§gl Pr %d MT

LOGI CKE

iBLBOKast 1> LB1_2

Logick8 hodnota 2.vstupu IPB®id] eMT]l [AR]] e Hddrdota s
Parameter ID: 581

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE i> PLC FUNKCIEi> L OGI CKE£ iBLBDKasti> LBl 2
zopne=1A

Logick8 hodnota 2.vstupu IPB¥d eMTO [4KR]j e< HdANat a s
Parameter ID: 582

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE i> PLC FUNKCIEi> L OGI CKE£ iBLBDKasti> LBl 2

rozopne =1A

Pre spinenie vstupnej podmlenky Pr %d <MT A] je potrebn® signg8gl dr |
negovaS, pretoge porovn8vac2? oper8tor |l ogick®ho b
Parameter ID: 1008

MENU 1> NASTAVENIE i> FUNKCIE 1> LOGI CKE iBLREl1Kast 1> LB1 Yar ov n
negovanl

Vibenastavenie LOGICKEHO BLOKU LB2:

Parameter ID: 168

MENU T> NASTAVENIET > FUNKCIEi>PLCFUNKCIET>L OGI CKE£ B} I(BRfdst

Pri logickej hodnote 1 vT st upu LB1 m§ prvI vstlupre UBB& woerigi c k %
oper8ci a OONDkd eii$iwmpnl sign8l LB2 sa privedie
sa dosiahne zap2nanie a vyp2nanie vistupu LB2 poc
|l ogi ck®ho bl oku LB2.

Parameter ID: 626

MENU 17> NASTAVENIE T> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE T> L OGI CKE£ B>QB2Yyfast 1> LB2
oper8cia = AND

Parameter ID: 1009

MENU 7 > NASTAVENIE i > FUNKCIE 1> PLCFUNKCIET> L OGI| CKE iBUBDI&stYi> L B2 Yar
Vstup 2 negovanl

Viber sign8lu pre 1. vstup LB2:

Parameter ID: 583

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIEi> LOGI CKE iBLBRKasti> LB2 1
sign8l = Logick® bl oky

Sign8l 1.vstupu LB2 m8 logick¥% hodnotu 1 ak m§ vI
Parameter ID: 584

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIEi> L OGI CKE iBLBRKasti> LB2 1
zopne = LB1

Signgl pre 2. negovanl vstup LB2 je vistupnl sig
zap2nanie a vyp?2npatnriee dvd rsiteu pdii LBr2®t nych stavov (0
zopnhutia a vypnutia |logick®ho bl oku LB2.

Parameter ID: 586

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE i> PLC FUNKCIEi> L OGI CKE iBLBRKasti> LB2 2
sign8l = Logick® bloky

Na sign§l 2.vstupu LB2 sa privedie vistupnl signgt
Parameter ID: 587

MENU 7> NASTAVENIE > FUNKCIE i> PLC FUNKCIEi> L OGI CKE iBLBRKasti> LB2 2
zopne = LB2
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asovani a
asu zopnuti a

Nastavenie |
Nastavenie |

[lza@iz k@i k2 tmh o k @
LB2.

tB&tupu LB2.

Parameter ID: 1025

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i >
zap.1 =0.50 [s]

LOGI CKE iTBLDRY| ag»vh

Viber logick®ho bl oku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1033

MENU i > NASTAVENIE i> FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i >
|l as zap. 1 = LB2

LOGI CKE£ iBLIOKY| a $>oLBapre

Nastavenie | asu vypnuti a

LB2.

Parameter ID: 1029

MENU 1> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i>
vyp.1 = 0.50 [s]

LOGI CKE iBLDRY| ag»vh

Viber logick®ho bl oku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1037

MENU i > NASTAVENIE i> FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i >
las vyp. 1 = LB2

LOGI CKE£ iBLIOKY| a $>oLBapre

Gpeci 8l ne nastavenie anal

-gov®ho

vistupu AOUT1

Na anal - -govl vimawipazAUTI1vijset up | o.giRrki®hoo b wtk2u IL
bl oku LB2 (T_on = 0,5 [s]) je na anal - @ovomywplnatt
|l ogi ck®ho bl oku LB2 (T off = 0,5 [s]) je na anal

Parameter ID: 370

MENU T > NASTAVENIE i >

VSTUPY A Vsh SATNJAPLYC

GOVE VHRAILUPY

Anal - govl

v | srdzsalpu O20[mAJuj e v

Parameter ID: 358

MENU i > NASTAVENIE i >
0-20 [MA]

VSTUPY A Vsh SATNUAPLYC

GOV E \ &/0L PTYp AOLi>

Parameter ID: 1076

MENU 7> NASTAVENIE T >
Gpeci 8l ny

VSTUPY A Y¥sh SATNUAPLYC

GOV E NHAADLIPADL Zdroji>

R01 Zdroj

Prud MT
\ykon
Prud ETO
Moment
Epecialny

Parameter ID: 361

MENU 17 > NASTAVENIE i >
1>LB2

VSTUPY A Y¥sh SATNUAPLYC

GOV E V&AL RS, (AOL_B)

Parameter ID: 941

MENU 7 > NASTAVENIE 7 >
0.00 [mA]

VSTUPY A Y¥sh SATNUAPLYC

GOVE VhAIL DL Ai>

Parameter ID: 942

MENU 7 > NASTAVENIE 7 >
20.00 [mA]

VSTUPY A Y¥sh SATNUAPLYC

GOVE VhAIL DL Bi>
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Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude |line8rne pre

Parameter ID: 359

MENU 7> NASTAVENIET> VSTUPY A \VWh SAINUAPLYE GOV E VARASILISP YSi gn §#
Logick® bl oky

Priebeh velil 2n
1 18zec ol
e amm . "'- mBlululm V|stupn| SZOMEI
s il /v anal -gov®ho vist
(Frek.MN [47] = 20 [Hz]) i i

2214 D260 0 12214 4

F“Frek, MM [B.00Hz +560.8Hz) B.BEHz
A1 (8. EmH+28.8mH E.EmH
*Pr ¥%d motora pri prev8§dzke neprekrol il hodnot u
Na obr8zku grafu je vidieS pri aedoeehfrekvandepelhiun e &z m&ja
rampe 10[s] na ¢gelan% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh mo
rampe 10[ s] na nulov¥% frekvenciu. Dodr gani e podn
a pr¥%d motora < 1[ A]) je si-gha] mAbvam® anmid n ymoavm
AOUT1
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1I0N8vod na pougitie ovl8dacieho panel a
Menu [ Zmei [N Pomoc
VAN NV N2
wor o] (4] (o] [ D]
VONSCH‘E’
Ovl §dac? panel
101T!l al i dl §
START || | sTop ||(lreverz| | Ov | §dani e naeknijlea kzov oz derndj ov Il §dani i
=
€sC Zrugenie zmeny, zatvoreWieveRnaygd
=
ENTER Viber pologky, potvrdenie zmeny (\
Posun v menu, nasNtavenie hodnoty. 5
V. pr 2 gea dve yiceste menu obsahuje viac ako p 2 idlog i e k ,
stlalenie jedn®ho z tlchtgekOkahi éi
aktug8lny riadok pre viber je tmavl
1 g @1
~ — \MEHUNHASTAVERIE
~~ @mPARAMETRE MENICA
@ OVLADANIE ‘ -
ERIADENIE A REGULACIA MognosS rolova
@mVSTUPY A VYSTUPY
B FUNKCIE
Aktusg8lna pol od
Posunvme n u , zmena r8dov
<] [> Zad8vanie ¢gel anej hodnoty 3
(lenvokne monitor ak je vybranl ako
@ Zobrazenie MENU-vT ber funkcie panel a
@ £3 Kontextov® tlalidl 8
=
€4 Zobrazenie n8povedy
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102Gt art panel a

Panel sa m!ge prip§jaS k zapnut®mu alebo vypnut®m
automaticky zapne as p o j 2 so zari pherdm. pAkpopperklch viac z
pok¥Ysi spoji S mwovnzakroiuadedhrensosu ako malo naposl ed
tak®t o neexistuje, panel d8 na vliber zoznam dostu

Fanesl v, 29821

VONSCH
1: VOHSCH UniFrem ¥.2.100
Pri ebeh inicializ8gcie

10.3 Obrazov ka

Adresa mj Zobrazovan® Stav md

N§zov \3 e (O EAR @) L*slo akt:?

Monitor

Zobrazov

inform§c| — - 246V
Prad MT 0.00A
Nom. vvkon 44 dk\af

HI §seni e % ET - Externa porucha (1/1)

Viznam kontext o

104St av menil a

] Bat ®nivd 8dacom paneli je slab8 (treba ju
il Beg?2 z8znaoanelgrafu v

Me ni | pojuegheivE, vzni kl o varovaniei V&l ebo fun

Je akt2vny reverz menil a.

R
@EB Meni | stopee( gvt vordteknt,e v(t ol iaci ter] 2k).

1,2,3,4|L2sl o akt2vnej sady Vv menil i

10.5 Menu F1

MEHU

| o

AHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY

EHUL0Z / OBHOY Sz ZARIADEIA
5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF.

Pvodne okno menu

Med z i jednot !l i v mi pol ogkami MENU sa pr
Vi ber funkcie paneENTERipomocou tl alidla
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Viber funkcie panel a

MONITOR

Zobrazenie Monitora (Detail monitora)

Zad8vanie ¢gelanej frekvencie, ak |
zad8vani a

II'~| | GrAF

Zobrazenieanast aveni e z 8z mgrafickejfoeme.gn 81 ov

NASTAVENIE

Nastavovanie parameomovemefgivbdh o ini
MENU prejsS pomocou viberovich ¢2
na pologku NASOTtAWEINISE sat | al en2m t |
pol ogliektiv nastavenie op2S potvrdi

1:D&t 2818f84f26
HENU 1 [3atnm 2ol 1

[EEIHoNITOR v~ GRAF _ ‘\MEI'IU\HASTM"EHIE

b LI (S DIAGHOSTIKA =)

[E HISTORIA /™ PORUCHY
EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA

5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

@PF\RAMETRE MENICA
2 OVLADANIE
EmRIADENIE A REGULACIA
EVSTUPY A VYSTUPY

[@]] | DIAGNOSTIKA

Zobrazenie vget kT ch nsenraivsoivriegcnino vienjf
Vvodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pologku [DPDIOAGNQSTI KsA laal en2 m
pol ogliektiv di agnostika opaS potvr(

108 2818f84f26
MEHU 1 [3atum 202 1

[EEIHoNITOR heahtf | s \MEHU\DIAGHOSTIHA

P AV DIAGHOSTIKA R,ademe
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY = s Vstupy / vystupy
JULOZ / OBHOV  Sz¥ZARIADEHIA iz Funkcie

i [eDISPLE) COF. EStav_menica

 Pornioc |

HI STERI A

V%vodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pol ogkwpoHIVSTHERI std al en2m t |
Zobrazenie (d8tum vznikudah@gbo¥%) ml
(Obnova parametrov, Zmena par amet
udal osti-zomemazani e zaznamenanlch %

108 2818f84f26
HEHU 1 13atum 2ol w1

e HSTONTA
[EEIMOHITOR [~ GRAF $2555 £11 - Nadprid
ACHASTAVENE  [GDIAGHOSTIKA ez s E25 - Preruseny AN1
=] HISTGRIA /\ PORUCHY > ;g,@g@gﬁ E25 - Preruseny AIN1
[JuLoz 7 OBNOY  FxZARIADEHIA égfzagﬁa g§5 Prerusen*{ AIN1
nova parametroyv
JATVK E¢ DISPLEJ CONF. IEERES
© B hen~ e |
PREKLAD
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1 é%ﬁtum 2812?84?26 @1 1 é%ﬁtum 28113:"214:’26
SHENU' ] HENU
Datum 2013/04/15 Datum 2013/04/05
Cas 14:20:50 cas 08:20:24
MNap. DC 2474V Obnowva sady Sada 3
Prad MT 539A B MENU
Frek. MN 1135Hz
| Henu | h  Pamoc |
Zaznamenanie %daj o Zaznamenani e %daj- o0\
nadpr Yad obnova parametrov
Zobrazenie aktu8lnych por%ch, ich
po z8niku poruchy, | ak8 danrkd ndath
na menhllavndam MENU potvrdi S viber
HENU R s @1
MOHITOH IAL GRAF Bez pnruch a varovani

ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA

= wstonn =>

[JUL0Z / OBNOY Sz ZARIADEHIA

W ATYK [« DISPLEJ COMF.
PORUCHY [ Hen | | Pamac |
PREKLAD
1 12%?5%111?8]3{84{26 E @ 1 1 % tsum 2813:’84:’26 E @ 1
Poruchy, varovania - 1 PuruchI yarovania - 1

E14 - Bezpec. vstup 0.4s E31 - Vel'a porich Potyrd

| Menu | | Pomoc | [ Heru [N

Odrat8va sa | as po Lakanie na potvr de

Vytvg&ranie z8loh nast avechdbooha. par a
Spravovanie vytvorenlch z8loh, ko
parametrov.Vh|l avnom MENU potvrdi S viber
pol ogky (Z8ilnokhcei eparvametrov op?S po

étum 281378426 @ 1

ULOG / HEHU :I:Iuh parametroy
OBNOV MUHITOH I”lGHhF

SCMASTAVENE [ DIAGHOSTIKA
E)MsToRA /A PORUCHY =

(TR S:=ZARIADENIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF.

@Obnov parametre
gz Kopirovanie sad
gz Specialny presun
#Spravuj zalohy v paneli

| Pomoc |

VTber~ mekntiolral,m skomuni kuj e panel, a

sjednlm panel om. Po op2tovnom spus

IQE‘E ZARIADENIA |smeni | ckmh,orss m komuni kowalavmammo ME&W

viber tlalidlom ENTER. VIiber zari
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HEHU Vyber zariadenia
Elhowror - chif 1: VONSCH Unifrem v.2.100
ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>
o 1Ny 01T TARIADEHIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF. Henu | Obnoy
Zmena komuni kaln®ho jazyka p alaveoma
MENU potvrdi S viber tlalidlom ENT
MEHU 1 e 1
[EIHONITOR [~ GRAF Al
JAZYK Slovensky S
ACHASTAVEHIE (@ DIAGHOSTIKA English
[E HISTORIA /™ PORUCHY =
[JuLoz / 0BHOV  SzPZARIADEHIA
e DISPLEJ COHF.
G|t - -
Nastavenie (jas, kontrast, ..)adi agnosti ka (nap§g8j ad
bat®rie, ...) oWl daoime MENNYapelk ar
tlalidlom ENTER. VIiber nastavenia
MENU DISPLE] v. 99.031
DISPLEJ Podsvietenie 4
CONF. EE]HoMTOR '\~ GRAF y
ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA 23,20V
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY = 3.16V
[JUL0Z / OBNOY Sz ZARIADEHIA 115 200 *B***
& ATV 3 DISPLE] CONF. ﬁl
10.6 Monitor, detail monitora
Pribligne po 20 sekund8ch nelinnost.i sa okno MEN!
voObu stlalenzm tlalidla ENTER.
MEHU T ™ @ 1
Honitor
FETTNTI 1 GRaF Frek. MN 0.00Hz
%HASTA\J‘EHIE (@ DIAGHOSTIKA Prad MT 0.00A
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY —> Nap. DC 3210V
EJUL0Z / 0BNOV  SzSZARIADENIA ?::J?ota hiadic g'f'fg
C ILVAL [ DISPLEJ COMF. e B Imei BN Pomoc
Z8kl adn® okno po gtarte panela, zobrazuje vybran®
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Monitor Detail monitora
Zobraz2z detail vy Zobraz2z Monito
€sC Zobraz? Me nu Zobraz? Monito
Zmena vybranej zobrazovanej Y
PREKLAD
1 12.%5;5\4%?2‘?213/'2‘4./24 @1" '|.|' her si nalu 1 1[%étum 3313/84/24 @1
Honitor = Monitor

Zmena

2 \MEHU\DM.GHOSTM.MSIM’ menica

44.6h
Henu | Ziadoy [ Pomec

Prev.motohod MT

Viber pogado

vybrat‘e zobrazovanej potuvr
(Vybrat§ -poSblgé diagnostiky -> Pot ¥r Monitor Tmav §
(ZmeR) 9 EyNTER vybrat8 zobraz
10.7 Nastavenie parametrov
Meni | obsahuje 4 sady parametrov. B
Panel pon%kne priamo na nastavenie danl par amet
vgetklch sad8ch alebo ak nie je (Povolem sadowos
stl al 2/F3\).IPao! ipddtavr den? zmeny par(em‘ t saa (@U3Stolga | erno?
hodnota do vgetklch s8d.
PRC KL:AD 3
1. MognosS priameho nastavenia vybrat®ho par amet
vgetklch 4.enaad@&oeken8 rovnak8 hodnota (v tomt
rozbehu (1l d 117 = 50Hz) 0:
1 lDétum 2813!84:’23 1

HEGULﬂCIA\HAMP‘I’ FREKVEMCIE'\ROZBEH F

Zas rozbehu 1 15.0s
Zas rozbehu 2 5.0s
Zlom rozbehu 50.0Hz

on rozh. L000Hz/s
Sklon rozb. 2 b.000Hz/s

Henu [ Sady [ Pomec
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2. Nastavenie hodnoty parametra po potvrden? u
1 12[éétum 2813{84;’23 @1 1 1[%étum 2813{84{24 @1 1 é::[%éatsuw :281:3/B4f24 @1
z|om rozbehu REGULﬂCIh\RnMPY FREKVENCIE*.ROZBEH F Tlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 40.00Hz
40 0@ Cas _rozbehu 2 5.0s Sada 2 400Hz
0 ozbe 40.0 Sada 3 400Hz
[Hz] E=>> BKlon rozb.1 BO00Hz/s [ [Sada 4 400Hz
{0.00Hz+-50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s v
I AT I [Pumec |
Nastavenie hodnoty Po potvrden? ; onOn :kté ari aesntz a vFe
par ametr a aENpERt nastaven8 hodnc vo vgetkich 4
3. Panel pon¥%“kne nastavenie parametra pre jednot!l
sadg8ch (stal? ak je hodnota parametra rozdie
parameter oznal?2 ako "sadbady astpaheh2z2 monViaheé
par ametra pre jednotliv® sady.
1 1Détum 2913384&3 1 1 IDdwm 2313fa4/24 @1
Zfas B9.20:0
REGULﬂCIA\RAMPT FREKVEHCIE' ROZBEH F Ilom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 50.0Hz
Zas rozbehu 2 5.0s :D Sada 2 S00RZ | :D
Sada 3 50.0Hz
Sada 4 50.0Hz
[ Menu_| | Pomac |

Seyiavenie v Vver svay -2
sade > stl ali ¢ ENTER

1 12 %gatsunégggées,fa‘;/gg; @1 1 él[)étum 2913;@4/24 @1 1 :12 [%gtsur?a2aélgé84/24 @1
Flom rozbehu Sada 1 REGULﬂCIMMMP‘f FREKVENCIEROZBEH F Tlom rozbehu
Cas rozbehu 1 1505
Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 SUUHZ |
Zlom rozbehu 30.00Hz Sada 3 50.0Hz
E==D> [Skion rozb 1 5,000Hz/s | == |Sada 4 50.0Hz
(0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozh. 2 5.000Hz{s
Henu | 524y | Pomec [ Henu | [ Pomoc |
. Po stallen2 F:
pa rNZStn?(/ae?ler hgdnoetl)I/ENWERI n aPsOt alovoet nv§r dheondzn C nastavenie parametra vo
vybratej sade

Moment 8l ne nepr2stupn® parametre s%% zobrazen® nc:
(potvrden?2 stlalen2zm ENTER) panel zobraz?2 mognos

spr 2 stdapepsads. v
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PREKLAD
PARAMETER 0Sklonrozb.1 (ID124)0i zobr azen

menej

virazne

1

=]

1 1 Détum 2@13:’@4:’24

@1

na

Hodnotu nie je moiné menit’.
Pre spristupnenie zmed
parameter
Q Typ rampy frek. [ld 107).
F2 Prejst’ na parameter
ESC Zrus

IADEHIE A HEGULﬂCIA\HhMPT FREKVENCIE

Min. frekwvencia
Max. frekwvenci.

0.10Hz
50.0Hz
dodrzi cas|

Typ rampy fr.

Po pot vENTER,Zobrazenie
mognost?2 spr2stufg

Parametre m?!gu

Po stl al en?
parameter pre
v danej sade

by$ enozmsahao ltzyneu na

dipleji

stavuj %.

Ew OVLADANIE

Oznal eni e
-Zzoskupu Je
-vytvsr

Sskupin

u
8§

€SC

n8§vr®towveR g i

7T

parametr e
stromov?Y

parametro
spadaj ¥
gtrukt Yar u

y

e

#Motor 400/0.12

Spusteni e pgelw k a
Stlalis tlalidl
typu povel

i

z
(0]

=1

Vykonat' prikaz?

Patyrd’ F2.
Trus ESC.

u
E N TgaRmeatram v

FQ

spustenie je

ebn® potvr

48.00]

(0.00Hz+48.0Hz)

Nastavenie | 2sel

nej hodnoty

-nastaveni e

poga

] hodn

]

-Z mena nastavo

(zmena pozzini e

1 1I%étum 2913{84!24

1.0t 2813.«‘84!24 1
:tas 11:56:15

2:as 115
Hum vykon

Hom. vykon

X740

(10w 1500M‘w’)

3:0

(10w 1500Mw)

[ Pomoc [ e |

 Pomoc |

t omt o
ogns§
a
M

k
[ 8 |
Vi

5 ™30 3<

< -

Z 1
st

N
S,

okne

nastavi
rametr a

e

D O

zobrazovang
N8 hodnot a

zobrazeninp
uskutol R
umo gRuU| Y
obraz? kKu

N< O
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nastavovan8. Ak nie je mogn
nie je zobrazenl.

-hodnota sa zmeB&NTER o potvrde
vypnuta Wi |Viber jednej pologky zo zoz
Zapnuta ' |-vgdy mus?2 byS vybrat§ len |j
2ap i|-po potvrden?2 sa hneN vyberi

Viber viace(VN¢tACWESOB8MNHh VhB

nemus2 byS vybrat8§ giadna p

-m* e byS vybratlch viacej p

€SC

-vybran® zmeny s ~ptkddzsaj ¥
komp. IR otvrdenie
h - ! 1 =1
regulator ZM

Ulozit' zmeny?

o Patvrd’ ENTER.

Irus ESC.

Parameter typu sign§l

vl ber parametra, ktorl ovpl
I'@ """"" O HEN DIAGHOSTIEN Riadenie vl ber parametra zo stromove
xFrek. HN 0.00 Hz AN
| IE::E.EILIU HH H: -prechod po parametrochvr ov nak e L [

-prechod na istmrh’e<] >2 %

10.8 Graf
Vhl avnom MENU potvrdi S viber tlalidlomi ENTERiIi S
kontext owl t Ivd |bied| mastavenja grafu op2@S potvrdi S,
i | I1min®-l GRA.F
MEHU [ I #Prisposob hranice

I I #2Zmaz graf
EEIMONITOR ! ! Graf 1 Prud MT
ACHASTAVENIE (@] DIAGHOSTIKA : | ! ~ Graf 2 Frek. MN
HISTORIA' APORUCHY 12426 24600 12426 24780 cas mlerka 1mln
EJUL07 7 OBHOY  SxPZARIADENIA oo ) (poniozen s \/zorkovanie 60.0s
& v [ ISPLEJ CONF. Hastay [ Stop [ Kurzor | Mo [ Pomoc_
Okno Graf sl %gi na zaznamen8vanie priebehu hodnot

v parametroch nastavenia grafu (F2).
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PRCKLAD

Oznalen¥% pologku (Graf 1) potvrdiS tlalidlom ENTI
zobrazovan¥% velilinu a opaS potvrdi S.

GRAF yber si
#Prispbsob hranice

GRAF

\MEHIJ\DIhGHOSTIHh\Rlademe #Prispdsob hranice
Otacky 0 RPH #2ZmaZ graf

et Hap. DC 2y

Graf 1 Nap. DC ap. . Graf 1 Prud MT)|

gra! ! !re!. EE —> - y| > Fat 2 FFeK. N

Cas. mierka 10sec Cas. mierka 10sec

\/zorkovanie 60.0s \Vzorkowanie 60.0s

[ e |  Pornoc Hens N Ziainy [ Poooc [ fenu  Pamoc |

Prvli graf (Graf 1) jedrkrhdslgernalf t(eGrgacfu 2|)i ahrrouub gao u
okna grafu naOavo je zobrazen8§8 vybran8§ velilina,
napravo aktu8rnadkodnadat|I wWwito velilinami sa zobr
Vv hornej ,astl grafu je zobr azen §stahzadadeniat”. zobr azo

1

18sec b‘l Q}

\
95818 ‘11.2.21 25328 958 11221 55:28 112 . 95818
ERIHI BBBU 16,881 153U l’_“F!IHI BBBU IBBBU] 1531 ERIHI BBBU WBBBU] ERINI [BBBU 18,884

20 1z
WRIMNZ [8.8EmH-26.60mA) 17 52mH WRINZ [(0.86mH 260 860mA 17.52mH WRIMNZ [8.88mH-26.60mA) 17 52mA PAINZ [3.60mA- 20,060
Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor i

Sledovanie hodnoty
pomocou kurzora

Okno graf Lasovs§ miert Lasovg znal

Po spusten2>GTARAfu s@F3ukl adaj % do pam?ti ddnadnoty

zvolenom kroku. PodOa veOkosti kroku je vypol2tan
z8znam pri vypnut?2 panela, z8znam pokraluje po op
neexistuje odpovedaj %ci z8znam je zobrazen® grafc
grafuvst ave zariadeni a. Polas z8znamu je mogn® sa pr
na pozad?2.
Spustenie, zastavenie z8znamu do i nternej pa
F3 Gtart, S/nastavenlch mognost 2
Nastavenie mognost2 grafu
Prispltsobimaamave?® gkwmrfzormav akt us8l n
bude zobrraez8lvmaoSm vl as e
Zmag ¢gvwmage d8ta zaznamenan® v g
Graf 1,2ivIi ber zaznamenS8vanlch sign§l
L asmerkaiveOkosS zobrazovan®ho ¥sek
F2 Nastav. znal kaankne Vgrafu je mogn® dol@ meni
Vzorkovanie iperi -da aktwualizovania hod
DOgka z §infommaiomaxi m8l nej dOgke z8§;7
zmest?2 do pam?ti pri aktu8lne nas
Cyklickilurm-wje, |i sa po naplnen?
prepisovaS$S najstargie vzorky, ale
Z8znamobrazuje naposl edy zaznamen
F4 sledovaniere8tmamu]|ase
Kurzor, |kurzoriumogRuje analyzovanie grafu
<] [> Zmena poz?2cikerkwrowvmoan v egi me
Posun
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109VyhOadanie parametr a

Stlalis F4 peelpombd iovyvol ani e n8§povedy pragdily bparmd mepta

m§8§ svoje jedineln® I D |2sl]o.

1 1Ddwn 2913784723 (@1 | Pomoc "HOTOR" (Id 58)
\HEHU'HASTAVENIE Hastavenie parametroy pripojendhe

motora aleba iného trojfazeveého

@PARAMETRE MENIGA spotrebica na silovych vystupach menica

i OVLADANIE :> frekyencie (U,U,W,PE)

EzRIADENIE A REGULACIA
B VSTUPY A VYSTUPY

| Pomoc | Menu [ Hajdi 1D [Porovnaj

Zobrazenie nS§povedy pre zvolen’

Vokne nspovedy je L2ltnwgijov®l bl aPiodizadan? odpove
apotvrden?2 stlalen2zm tlalidla ENTER, panel zobraz:

1 éDétum 2813?84:’24 1 1 12.Détum 2813?84?24 @ 1
{adaj Id ‘\MEHU\HASTAUEHIE\MOTOH
EMAKRA MOTOROV
Nom. vykon 370w
:> MNom. napétie 2300V
MNom. frekvenc. 50.0Hz
(0;1201) Prad motora 182A
| Henu | Henu [N Sady [ Pomec
. Po potvrden2 2z
Zadanie | d vybra pogadovan®ho p:
F3 APorovnaj i sl %gi na porovna

-Funkcia tlalidl
vget kIl chj ecarddtclhi v I
rozdielov v nastaveniach.

a
ch ulogenlch z8l oh parametrov.

1.0 tum 2813{84{26
1 fas 128 @1
b- "."Iurkw frekvencia
ZBERHz
1 18.68k 168.88k 168,88k 168.88k
= 5.aak 2888 2888 ZEa8
2 25Ea 2E8R 2EE6 2E8R
[ 2588 ZEa8 2888 ZEa8
g 7hak 2E8R 2686 2E8R
7 -
= - -
b - -
io- -
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10.10V1 ber
Kagd®

zari a
zariadeni e

nevyhnutn®, aby
siete e potreb
smenil om (zmen?

vyhOadan?

Ng8zov
HEHU
[EEIoHITOR [~ GRAF
ACHASTAVENEE (@] DIAGHOSTIKA
[E HISTORIA /™ PORUCHY =
SIS P TARIADENIA |
L PILYAL [ DISPLEJ COMF.

dostupnlch

denia pre ovl8dani e

je identifikovan® svojou
kagd® zariadenie malo svoju
n® kagd®mu zariadeniu nastavi
sa mu adresa, prerug? k8bePb, .

zarQbardoewa aviyhOad8vianil al zae

zari aden?

Vyber zariadenhia

1: VONSCH UniFrem v.2.100

Menu ] Obnov

sa zobraz?
2ld e mq i dl a
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