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2 Gt r uk ttypy pmraraetrovv dokumente

PARAMETRE v MENU
ID-jedinel n® ident.i

DIAGNOSTIKA NASTAVENIE UL O/GBNOV
-Ve |l i |hodnata, -Hodnota Cesta( poz2ci e
pol et Pol 2tani parameter gtrukt %re p
-Slovo (pole bitov) VibévoOba 1 mognosti ) -typyparametrovako
-Kongtant a Vi acngsobnlvovdbbae r v lasti NAS
-D8§tum a | as viacerT chi makgnost 2

-Povel (Vykonanie jednor8zovej |l innosti)

Si g &ldr oj svisgtnu§poow faunkci 2)
-Dynami ck§8 hmawnioa manT

parameter)

-Heslo

21 Definovani e tydparanemuyv d a sSRDIAGNOSTIKA

[Typ parametra : V EL I]

Di agnoptair@aknet er, ktorlT zobrazuje hodnotu sign§lu
pomernlch jednotk8ch alebo diskr®tny pol et sekven

-~ Poz2cia pagtarmemawvaejv hi erarchi ckej
MENU \ DIAGNOSFHeATTT T Upy a\AN\ bergmp=y

N§zov Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-vor kY
[41] X1:12. PaTametlre anal -gov®ho vstupu | s
| Predz) AN,
N§zov a | D Jednotka v Z8kl adn8 diagnostick8 infort
PREKLAD
Vel iil hodnata Vel illdinsakr ®t ny pol
MENU \ DIAGNOSTIKA\St av meni | a MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Zdvi hov ® f un
Hap. 24V I
23 | Tipovania
(V] u
(0.0V+35.0V)

ti

Pr2zklad diagnos ckej wve
I ¢ ovl 8dacz2ch

I i
nedovol en :

Pr2kl ad pre di ad rzobrazeniekhadnotye | T1

[Typ parametra : SLOVO]

Di agnostika stavu jednotpriedsthavbijt@evstsawvijaed K@laT g
funkcie alebo regi mu menil a.
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) ) Z8kl adn8 diagnostick8 info
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie\Zd vi hov ® f unkdi.e
N§zov [ I Jed. Popis
Stav PRETAG Signalizefe v akom stave sa nac
Reset|Je akt2vny signgégl RESET preSagovgka.
Detekcia| Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSage
PreSadqNastalo preSagenie. Chod s nreahbolno khoow ae
Tipovanie | Ve Oa ngdovol enTch "tipovac2ch" ovl §d
Ust 8l|Pohon praswuje v statickom regi me.
Dynamika|Pohon pracuj®e~y dynamickom regi me.
Popis jedn Zobrazenie dopl Ruj %cej d i bitogmstoeat i
bitov slova zobrazenie stavu bitov slova, re
PREKLAD )
MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §dlani e MENU \DIAGNOSTIKA\Vst upy /\REL£t up
Riadiace slovo
POTVRD. PORUCH O Relé
ERR_MASTER O RELE1 U
KOMP. DT RELE2 L
SKALAR/VEKTOR O RELE3

Di agnosti ka riadiacich

[Typ parametra: K ONG T]

Diagnostick8 inform8ci a, ktor8 nadob?%da

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \

Diagnostikastavu vi st upnT ch r e

pevnYs

N§8zov [ 1 D] Jed. Popis

Verzia SW [379] Ve®zi a softv®ru meni

a .

Popis kon

PRCKLAD:

Verzia SW

2.070

Kongtant a

[Typ parametra: DCTUM ]
Diagnostick§ vetl8tuma al ébomBasm.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum Cas
2013702715 13:65:12

22 Definovani e tydparanemuyv 4 a sSNASTAVENIE
[Typ parametra: HODNOTA ]
MognosS nastavenia hodnoty parametra v

hod

absol 4t nyc

8 . okt -bra 2024
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) Z8kl adng8 inform8cia
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE

Ng§zov [ | D|Popis Def.
Pr%d mot o/Noming8lny pr¥%degmoTora od|2tanl zo |280A
[151] “adaj ov :
0. 01\ A © Tento pararmegter urluje hodnotu #rval ®h
A kontroly pré&Sagenia motora P[27] PreSa
Rozsah hodnoty, Doleuj%ca i Defaultn8 hodnotl ¢
parameter nMidmbd4sd | ovlzname par i Hodnot a k tnoars8t a \s3
obnove tov8renskl
PREKLAD:
MENU \ NASTAVENIE \MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1-0@ 400-@
A [V]
(0.01A= 1000A) (1.0V+1000V)

Nastavenie hodnoty pr % Nastavenie hodnoty nomin§lI

Typ parametra: POLETANA PA

Parameter, ktoripojleacaod§bdadé hodn't inTch paramet
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MG
N§zov [ | D]| Popis | Def.
Polet p-lov mo|RQlet p-lov motora vypol2tanl z no
2 6 1000

Dopl Ruj “aca ioflvoocté&€n? avbpol t

PRCKLAD
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE P ARIOWMIRARE

Hom. frek. skizu

433

(-300.0Hz+300.0Hz)
Pr2klad pol2tan®ho parametra
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[Typ parametra : Vhﬂ
Typ parametra s mognosSou viberu len jednej mo g n o

MENU\NASTAVENIE\OV L CDANGTEART sToOP\REseT Z8kladn§ informcypuov

N§zov Popis Def.
Zdroj (gNastavenie zdroja gtarta menila. Pri p(qBINl
[194] (resp. U,V pri jednoT8zovej z8Sagi) ge
Ovl §dGtart menila sptsob?2 stlalenie zelen®ho t|
panelfpo stl alen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval gMeni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut?2
BINL|Gt art menila sp!sob?2 wtkpgui vovanie 1. Dbingrn
] 1 I
BIN5| Gt art meni|la spl@ob?2 aktivovanie 5. Dbin§rn
BN6 |Gt art menila sptsWwb2 aktivovanie 6. Dbingrn
MODBUS |Gt art meni|la sa ovN8da s®riovou komuni k§ci
PROFIBU§ | Gt art merwil |8alas & ®ri oWou komuni k8ciou. Vi N g
PROFIBUS.
Gpeci §NGtart menila sa ovl§da\pomocou ¢gpeci §lne p
P[ 987] GPECI CLNY GTART.

N§zov konkr ®tnej Dopl Ruj %ca i wvfiammt
voOby hodnoty par konkr ®t nej voOby p
PREKLAD ) ]
MENU\NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC FREKWI ..\FUNKCIE\PLCFUNKCIE\L OGI CK£ BILBDas\
Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia
Hodnota f OR
AIN1 XOR
AINZ RS
AIN3 =
Pr2klady viberu jednej mognost.i nastaveni a

[Typparametra: VI ACNCSOBNH VhE]

Typ parametra s mognosSou viberu vi agieadrmrdj ) , morgeng
resp. akt2zvneho bitu parametr a.

. Z8kl adng8 infor mgtcy ppu ov
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWHARIADENIEA U/F K

N§zov [ I| Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F kri®ky. VoOba pomocnlch
I Kemp. |l HZapne kompenz8ciu od %bytkov na stato
Vygaduj e® s pr 8vnu hodnotu parametrov m
statora.
| RegultdZapne regul 8ciu z8%beRoey®hst momé&Mt ¢ REM]
Sagk®ho gtartu pohonu-
N§zvy +‘holdineot y par amet Dopl Ruj %ca i nfwlirzamga
jednotlivich volieb (
*KeN je zalier-deflAudgtwer halk
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PREKLAD: _
Typ U/F
komp. IR -
reguiator ZM
Viber redgimu linnosti U/F krivky

[Typ parametra : POVELJ

Pr2kaz na vykondnineojsadn arl &bov eojper 8ci e na meni | i
potvrdi S v potvrdzovacom okne.
MENU\NASTAVENIE\PARAMETRE MBEASTLSROTREBY \

N8zov [ | D]|Popis Def.
Neluj spotrebu [897] TEmtQ pr2kaz vynuluje, pol2tadl
N § z o \D pavelu Funkcia, popisa v znam p
PREKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.

Povel pre vynulovaniepo | 2t adl a spotrebovanej energie

[Typ parametra : S| C]

Parameter pre2diaoanmaipcoki*ée ni e OubovoOn®ho parametr a
hodnoty pre dan%% funkciu alebo jej vstup.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VSRANUFPGPECI CLNE NASTAVENI

N§zov [ | Popis Def.
Smgn8l AIlI|VIibeign8lu, ktorl sa bude line8rnd [-]
vstupu.
Ng§zov si Viber typu signégl
PREKLAD:

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAABNAIPXYGOVE VHNBAIUPY

Y A VYSTUPT.ANALOGOVE VYSTUPT.AO1 : k\::IIEHll\DhﬂmHOSTImh\ﬂiauieaii;I N
Sig. (A01_B) 440A rek. skizu 00
AO1_A 0.00mA | ==)> g;;"l;z e
2000“"‘”‘ Nap. HT L0V
Prad MT d T 0.00 A
Viber sign§8lu, podOa ktor®ho sa bude | in.
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Typ parametra: DYNAMI CKC HODNOTA ( Na)

Parameter je dynamicky nastavenl na hodnotu, ktor
parametra typu sign8l).

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHWPLAVE

V h SRTELLPEYGP E C| C NASEAVENIE R1\

N§zov [ | D| Popis Def.

R+ Podsaienky pre zopnutie R1. Chod |
zopne |30%]

N§zov dynami ck®nh Defaultn8 hodnota parametra dy
PREKLAD: . 5 .
Podmienka pre zophutiei RELEe AR gh@&R®d An[ ¥Fbrfatl
parameter napr. Teplota chladila [74]

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHIWULQVE

MENU \NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHIWUPLOVE
VhASTUPREL £\ 1

VASTUPREL £\GPECI CLNE NASTAVEN

R1 Zdroj
Pripraveny VISTUPTRELE T'.SPECIALNE HASTAVEHIE
Porucha R1 Signal Teplota chiadi.
Brzda R1 zopne 40.0°C
F=zel R1 rozopnhe 400°C
Specidhy . J]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja z RELE R1 zopne pri teplote

nastaven§ WroveR

Podmienka pre zopnutie iRKLE£ eARdkiogpHdBi1e] fj 30ubhriat ®
slovo:

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWLOVE VhSREUPEXGPECI CLNE NASTAVENI E

R1 zopne
VYSTUPT'RELE 1.SPECIKLHE NASTAVEHIE
R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U
Chod O
R1 rozophe  --------------- DC nabity a
MT nabudeny H
RELE R1 zopne pri akt2vnom bite (Porucha) st

[Typ parametra : HESLO]
Parameter zadania hesla pre povolenie
odblokovanieni ekt orl ch regi mov.

Hesl o je tvoren® znakmi {0..9, A..Z}.
MENU \ NASTAVENIE\PARAMETRE MENI LA

pr2zstupu do

N § z §ID] Popis Def.

Heslo [548] Nastawenie ug2vateOsk®ho hesl a po]0*
zariadgenia. Heslo bude potrebn® z
meni | a.

0000 O |SI %gi na \gchranu nastaveni a menosobani. pr ot i

Z8kl adng§ ioavlbzm&meé apar

PREKLAD:

iadaj hesl

kK Ik

Pr2kl ad zad8vania hesl a
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UNIPANEL i NASTAVENIE HESLA

AN
Nastavenie pogadov v znaku hesl a:
Zmena p022cq [>zora: 5
Po nastaven? hesla potvrdi S stlalen2?2m tlalidla EN

2.3 Definovanie parametrovy | asUli OG / OBNOV
[Typ parametra : CESTA]

Parameter definovania viberu koreRov®ho adresS§8r a
MENUV\UL OG / QB8 DOV¥hy P a\rtPesaepgararoetrov\

N&8zov [ I]|Popis Def.
Adre$-§r |V ber, ktor§ | asS parametrov sa bulVSTYPYA
ofnovia sa vgetky. WNSTUP
O * o6 O
Z8kl adng i nvflozrnma8nte apoa | Vybr at § stranevejdierarchii
PREKLAD
Vyber signalu Presun parametroy
| " MEHUI HASTAVENIE

Adresar - VSTUPY A

Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun

&Presun + servisné |
Vib&or eRov®ho adres§ra VSTUPY A VhASTUPY pre presur
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3 Rozsahy parametrov podOa typu virobku

31 Podpatieg prep2ti

Podp?&tie [ Prep?2tie [\
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty
Varovanie | Porucha [A(
Teplota elektroniky [75] 55 70
Tepl ota chl adg 75 90
Teplota | i dGBT [96] 75 109
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UNIFREM v.5.22x

4 DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov | 2slo [ 2]
Di agnostick® inform8cie (veliliny a stavy)
41 Ovl §dani e
Skupina parametrov |2slo [758]
Zobrazovan® veliliny tlkaj¥“%ce sa ovlI8§dania a zad8vaczc
MENU \ DIAGNOSTIKA\OV L CDANI E
N§zov | Popis Jedn.
Gel an8§ frekvencia menil a. Predstavu
Gel Frek.skutol n§ frelkMN4E/heti.®5) sa dosi ahne onelHz
| asovich r &§mp.
Ge l MomenGel anT moment menil a. Nm
Panel ¢gel .|Gel ang8 hodnota z panela, zad8vang§ v
Disk. ¢gel aDi skr ®t na ¢ge[6O0h(@t€54hodnot a
IMotor potenc. [977] [VT st up -potentmmetra [970] (str. 57). %l/s
Riadiace slovo [77] [Ri adi ace sign8ly menil a
i START Ovli 8dac? povel prseushaédd moatoana (1
i REVERZ HOvI §dac?2 povel pre sogal niolemoéd) motor a
i RESET Pval§dac2 povel pre okamgit® vypnut i-gypng
PWM).
! POT Povel pre potvrdenie (kvitovanie) por Yc
PORUCH
I ERR_MASTNadraden§ porucha.
i KOMP. DTZapnutie regimu kompenz§8cie mRtvych dtb
I SKALAR/ V0-skal §rne rviekdtemricey,® 1r i adeni e .
I TYP DOSKO-UNF 400, 1-UNF 230/400 M.
i RAMP _F_ \Reset vstupu rampy frekvencie.
I Reset vistupu rampy frekvencie.
RAMP_F VYSTUPO
I  RAMP _F _ HZastavenie rampy frekvencie.
I QUI CK_STRTchle havarijn® zastavenie pohonu.
I REVERZ MOvI §dac2 povel pre zmenu polarity gel an
I Rezerva
Las ON /Signalizuje.plynutie doby merania pi
| as zost 8vaj %ci do nasl edovn®ho pokl
[1577] |l as do gt t i k 2 gt t
I gtartu pri oneskoren gtartu.
4.2 Riadenie
Skupina parametrov | 2slo [759] y
Veliliny tlkaj %ce sa riadenia menil a, hodnoty dtl egit]l
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE
N§zov Popis Jedn.
Frekvenci a na vistupe meni | a. Predst a
Frek'MN[M]napatia za rampovim FE)Iokom s u[34§]  str.62))m v|?
Frek. RTIFrekvenci a rotora vyhodnotens§ matematiHZ
[937] otvorenom riaden? alebo z ot8l|l kovej sp@
Frek. skIzuSklZOV§ fre_kvencia vyhodnot ensg mat emat
otvorenom riaden? al ebo z t 8l kovej S p|Hz
[938] skal 8rnom ri aden? s a vyug vV a na kor g
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N&8zov Popis Jedn.

(kompenz§d34g (s&.161).z u)

Ot 8l ky na hriadel: motor a. Pre sprs8vne
Ot 8§l ky motora podOa ¢gt2tku motor a @dpov statooar345 (st
motora 45) pre model sklzu. ot/min
[1130] T8t o hodnota je ovplyvnen8 aktu8lnym sk

rotora.

Nap2tie na jednosmernej zbernici. V ust

1.41 X efekt2vna hodnot a nap2tia na
Nap'DC[%]napatiu meni | a. Pri brzden? ppohonuPram%a?p.JV

BM [377] (str. 78).

Nap®tie na svork8ch motora je nepriamo
Nap.MT[73] (el anl ch pl nen? PWM na vliIstupochNamedDEi[4b]V

(str. 16)).

Prud MITEfekt2vna hodnota pr%du motora na vIstulA
Cos FI [67] Dl inn2k motor a. Kladn® hodnoty signal:@

chod motora.

Mechani ckT
mat emati ckim model om, ktor ®ho pr eGdpoomstéa

[Moment [69] [[439] (str.45),Vz &) omn § i n d u(ktl 46);a0$ §[l 44 1 Jmo t (strr 48). HrijNm
naslten2 momentu sa pohybuje v -Be&Pakbs
[920] (str. 53).

mo ment na hriadel.] rotor a.

MagnetickT tok rotora. Vel ilina pomoco
IMag Toknfistavgnia re.gulwa!nej slul ky Toku a tie€
[71]' riadeni a. Poki aO nezaber§l73b(d;t_b66)1yovaakesz
hodnota mag. toku by mala mierndekol 2vVs
[452] (str. 64).
1
mc?eg[%lg]a!Plnenie PWM na sp2nac2ch prvkoch. %

421 Vikony a energia
Skupina parametrov | 2slo [486]
Diagnostick8 skupina velil2n zaoberaj%cich sa energetd.i

MENU \ DIAGNOSTIKA\RIADENIE\Vh KONY A ENERGI A

N§zov Popis Jedn.
Pr2kon [LinnlT pr2kon motora bez uv§8§genia str§t.W
Vikon [|LinnT vikon motora. Vyhodnotenl 2z pr %duw

Spotreba kWh Po| et spotrebovanlich kWh. Tent o Mudupspotrend
[429] [897] (str. 49).

Spotreba Pol et spotrebovanTlch MWh . Tento Yad aNuluj
IMWh [430] spotrebu [897] (str. 49).

Koeficient zn2genia vikonu od externlch
Obmedz. Pri maxi m§l nom dovolenom vikone alebo
vikonu l[obmedzenia sa zniguje ag do 0. Jednot |
vol OBmy vikonu (r@8).) [ 766]

kwh

MWh

Ob m. v
- F [983]

422 Pomocn® velilin
Skupina parametrov |
v

y
2
Pomocn® a odvoden® e

sl o [534]
l'iliny pre gpeci 8l ne pougitie.

MENU \ DIAGNOSTIKA\RIADENIE\P OMOCNE VELI LI NY

N8zov [ Popis Jedn.
Frek. MN ramp.Frekvencig n a sttu.pe rampov®ho b | ol
[487] predstavuje referenciu regul 8tora rlc
Frek. MN abs.Absol Yt na hodnot a frekvenci e na v T s/Hz
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N§zov | Popis Jedn.
[472] ot 8§l ani a) .
Ot 8§l ky za prevodovkou. Pre spr8vne zo .
Ot. za prev. [907] parameter Prevod prev. [888] (str. 47). ot/min
Frek. mech. za . .
prev. [1541] Mechanick8 frekvencia, za prevodovkoufHz
RTchlosS|RTchlosS za prevodovkou. Pre spr8vn| .
[68] nastavenie Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8§ ha ot §(stk$#7).[ 88 9]
ZrTchlenilZrTchlenie za prevodovkou. Pre spr8y ..
[1698] nastavenie Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8 ha ot §(stk$#7).[ 88 9]
Spomalenie m/s2Hodnota spomal eniZal shl emdle? t m(stez2l7), [iba g
L m/s"2
[684] spomaOovan?2,
Maxi m Ohranilenie efekt?2vne] hodnoty pr %du
[494] ' zaSagovan? menila m!ge maxi m&dxiym.prpadA
(str. 76) nahodnotu Tr val | p(strv48). [ 2 4]
1
[F;E;]/“d MT Efekt2vna nefiltrovan8 hodnota pr %du |A
Pr Yd f 8 ) 1 ~
[1221] Efekt2vna hodnota pr%du f8zy U na vlI slA
Pr Yd f 8 ) 1 ~
[1222] Efekt2vna hodnota pr%du f8zy V na vis|A
Pr %d f 8 ~
[1223] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy W na viI slA
1 1 1
Suma I-AC [831] F|Itrpvan§ absol ““tna suma AC pr %%dov A
mer ania pr %du.
UL1 rms[1519] [Ef ekt 2vna hodnota striedav®ho nap?ti alVv
UL2_ rms[1520] [Ef ekt 2vna hodnota striedav®ho nap?tialV
UL3 rms[1521] [Ef ekt 2vna hodnota striedav®ho nap?tialV
Uzdr_rms [1697] Efektz_\{na hodnota priemern®ho zdrugerv
generovane;j siete.
Pr Yd A
odporn?kag
VT kon
odporn?2kag W

4.2.3 Polohovanie

Skupina parametrov | 2slo [1146]
Diagnostick8 skupina velil2n pre polohu a polealiothar ® sy s
polohy [1540] (str. 68).
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE

N§zov [ Popis Jedn.
Gel . Pol oh ot
OdchTl ka Vzdi alenosS \c‘j@ella.nel?oIpoohlslsohﬂ[yl1o4d9]aktu§0t
[1148] Poloha [1636] (str. 17).
Poloha [1636] Pol oha vyhodnot en 8§ Zdnoppolahg [k141d dse. 59.i g n § ljot
Stav polohovania
F£1648]
I Poz2cia |Poz2cia je vyregulovangtg

—

SynchronPrebieh
SynchronPohon | synchronizovant'.

Min. pol|Dosahuj sa mini m8l na poloha val ky a t
I Max. pol | Dosahuje sa maxi m8Il na poloha valky a t
. Akt us8l na Shifoot flé40]a(str.68) pri zmene r IRIhc
Shift. ot. [1646] zmeny shiftu [1143] (str. 68).

Poloha sl ave (toto zar i adesniaev)e p(reil
hriadeO) -iR@palkebo ARGRARCmMaster.

synchroni z8ci a.

—

—
(DD

ot

Poloha slave [1147]
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Ng§zov I Popis Jedn.
Poloha master Pol oha master pri -sdiaaacen2eltekpu onmastk-ot
[1537] IRC2 alebo ARC-ARCmaster.

43 Vstupy a vistupy

Skupina parametrov |2slo [859]
Diagnostika vstupov a vistupov menil a.
4.3.1 BIN
Skupina parametrov | 2slo [1212]
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAEBN UPY
N§zov [ | Popis Jedn.
BinS§rne vstlStav bing&rnych vstupov. Plnl obdOgn
i BI N1 Stav 1 bing8rneho vstupu (Svorka 1).
i Bl N2 Stav 2. bing8rneho vstupu (Svorka 2).
i Bl N3 Stav 3. bin8rneho vstupu (Svorka 3).
i BI N4 Stav 4 bin§rneho vstupu (Svorka 4).
I BI N5 Stav 5 bin8rneho vstupu (Svorka 5).
i BI N6 Stav 6 bin8rneho vstupu (Svorka 6).
4.3.2 AIN
Skupina parametrov | 2slo [82]
Diagnostick8 skupina velil2n pre anal-gov® vstupy me
Parametre anal -govlich vstupov je nb4n(s®.82)pravova$S v

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VARAN UPY

N§zo
[ID]

Popis Jedn.

Hodnota sign8lu priveden®ho na svVvo+ Xlyl2

AIN1 fyzi k8l nych jedndtilkghdH. AR(ErEBHessalgwmy ber § Vi
[256] bude meni S, podOa zmeny Yrovne anal - -gov®h
Parametre anal -gov®ho vstupu je m¢olg7h ®tr. 82pr
AINlReIRelatzvna hodnota sign8lu priveden®ho-XxXia2
[41] ‘'vztiahnut8 k rozsahu AI N. . %
Parametre anal -gov®ho vstupu | e moldg7h ®tr.82pr

Hodnota sign8lu priveden®ho na svVvo+t Xlyld

I
AIN2 fyzi k8l nych j edndtikgshdH. AR(ErE8hes5a9gwmy ber § Vi
[280] bude meni S, podOa zmeny %Yrovne anal - gov®h
Parametre anal -gov®ho vstupu je m¢oldo ®tr. 83pr
AII\IZReIReIat2vna hodnota sign8lu priveden®ho-Xia4
[43] ‘vztiahnut8&8 k rozsahu Al N. %
Parametre anal -gov®ho vstupu | e mdoldon ®tr.83pr

Hodnota sign8lu priveden®ho na svo+ Xlyl6
fyzi k8§l nych j edn dctikgscsH . AR(E@IBA)h236a9dwmy ber § v

'gé\lfi bude meni S, podOa zmeny Yar ovnne anal - gov|V

UNIFREM 400 M.

Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@ldsh ®tr.84p r
A|N3ReIReI§\t2vna hodnota sign8lu p.riv.eden®h0-><r1:a6
[44] ‘'vztiahnut8 k rozsahu Al N. Nie je pr2stupn%

Parametre anal -gov®ho vstupu je m¢dldsh @tr.84pr

Hodnota sign8lu priveden®ho na svVvo+ Xlyl8
AIN4 fyzi k8l nych |jedndtilkgdhdh. AR@WLBbHes7a5gdwmy ber § v

i & e 1
[282] bude meni S, podOa zmeny /ar oV ne anal - gov|V

UNIFREM 400 M.
Parametre anal -gov®ho vstupu je m¢@l§2h ®tr. 84pr

AIN4 Rel.Rel at2vna hodnota sign8lu priveden®ho-Xia8
[45] vztiahnut8 k rozsahu AI N. Nie je pr2stupn
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N&zo
[ID]

Popis

Jedn.

Parametre anal

- gov®ho

vstupu j e m¢olG2h ®tr. 84p r

AIN_RM
[1643]

Hodnota signs8lu
presn® merani e

pri
tepl

n aR M5, v okr tkoyr Ta nj
mot ora pri menil]oc

veden®ho
oty

433 RELE

Skupina parametrov | 2slo

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VARBHWUPY

[217]

N§zov

Popis Jedn.

St av pnich re

obdOgni k

| ®. Pl nld e

pr

Rel ® |
I

RELEI|St av stupn®ho

rel ®.

—(

RELEI|St av stupn®ho

rel ®.

— —| —| =

i RELE|St av stupn®ho

rel ® Nie je pr2stupnl

4.3.4 AOUT
Skupina parametrov | 2slo
Di agnostick8 skupina vel

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VARAUUPY

[ 700
I 2n

]
i pre anal  -gov® vistupy men

N§ z(
[ID]

Popis

Jedn.

Prepol 2tan8 hodnot a
X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom
podOa ktorej sa men?
Parametre anal

AO1
[701]

-gov®ho

na svork8ch 3
Sign8l AO@&r §8)358h vybe
Yor oveR anal -gov®ho vl

vistupu j e m8a7gIns. 88)p r

signg8lu

Prepol 2tan8 hodnot a
AO2
[702]

podOa ktorej sa men?

Parametre anal

X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn 8|

-gov®ho

sign8lu na svork8ch 3
AO@Etr. 99536 4h vybe
“%uroveR anal -gov®ho vI
vistupu | e md74]nskr.88)pr

Prepol2tan8§ hodnot a
Sign§gl AO@Btr. J0B65h vy
vistupu. Nie je 2
Parametre anal - g

AO3
[703] pr
ov®

ber
tup
o Vv

sign8lu na svork8ch af
§ wvelilina, podOa K
n pre menile UNIFR
]

T
stupu j e m878]n(skr. 8Q)pr

435 IRC
Skupina parametrov | 2sl o
Di agnostick8 skupina vel

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAIBOQUPY

[ 1001]
| 2 n |

i RC sn2malov rTchlosti

N§zov

Popis Jedn.

k v
k v
oV
ma

rotora
Frek. . ] oej h o
[434]

IRC1

Ietovp (|l ov 3
potrebPR®| sepr 8vmp (dr@®®fLaj 4 36]

url ens
dnota sa

nigdrt 4@)r ) a.

sn2mal om t 81 ¢
mt ge od | ekt
[PLros4 9y hodno't

0]
e
Hz

k v
k v
oV

rotora
j ej h o
top:-1lov

Frek.
[803]

IRC2

url ens
dnota sa
str.t49.r a [ 104 9]

ot §
el e

sn2zmal om |
mt ge od k t|Hz

-0 S S99 0 5 S

Frek. IRC1-
IRC2 za]
prev. [1086]

kvenci 2
na je f

< O|~7t® o |— —Ttd® @

medzi Il RC1 a | RC2 za

il trovang§ FKilerldR€C12if1083]r (strgHz

Chyba IRC

[1623] sl ovo

chyb

y | RC.

[ ERR vIidtRCp |[RM Nekorekt

n® reverzy | RC1 | T Neko

Pol. IRC1
32b  high
[1616]

Vrchnich 32 bitov

pol ohy sn2mala | RC1 z4d

Pol. IRC1 32 bitov

SpodnT ch

RC1 1z a

pol ohy sn2mal a |

okt -bra 2024
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N§zov Popis Jedn.
32b low
[1539]

Pol. IRC2
32b highVr chnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC2 za4
[1287]

Pol. IRC2
32b low|lSpodnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC2 za
[1535]

4.3.6 ARC
Skupina parametrov | 2slo [914] 3
Di agnostick8 skupina velil2?n ARC sn2malov rlchlosti

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VARARCUPY

N§zov [ Popis Jedn.
Uhol ARC [290] Uhol v r8&8mci jednej ot 81 ky vyhodnA
st upRoch.
Mechanick8 frekvencia ARC vyhodno-
Frek. ARC [291] SERVO. Hz
Uhol ARCmaster [1667] [Uhol mastra v r8mci jednej ot 8] ky,|A
Mechani ck$§8 frekvenci a ARCmaster
Frek. ARCmaster [1617] rozgirovac?2 mSERVO.UIl om RM Hz
Pol. ARC 32b high - . )
[1543] Vrchnlch 32 bitov polohy sn2mal a A
Pol. ARC 32blow [1607] [SpodnTch 32 bitov polohy sn2mal aAR
Pol. ARCmaster 32b = . )
high [1288] Vrchnlch 32 bitov polohy sn2mal a A
POI'AR(:maStergmIOWSpodnTch 32 bitov polohy sn2mala A
[1621]
I[Dl%rgg]ha RM'SERVOPorucha sn2mal a al ebo r-BERyYO.r ovaci g
[ crC Pr2lig veOa CRC chlb.
I Meni | Modul nedost8va platn® d8ta z menil a.
I Eeprom Chyba pam2te v modul e.
I Modbus Modbus master nekomunikuje s modulom.
i CAN CAN timeouit.
i EnDat ti meEnDat sn2mal nekomuni kuje s modul om.
I EnDat Sn2zmal EnDat hl 8si chybu.

—

Rezervovan
Rezervovan

—

I Meni | 2 Master modul nedost 8va platn® d§ta z
i Eeprom 2 Chyba pam2te v master modul e.

i Modbus 2 Modbus master nekomunikuje s master modulom.

i CAN 2 CAN timeout master modulu.

I EnDat ti me[EnDat sn2mal nekomuni kuj e s master md
I EnDat 2 Sn2mal master EnDat hl §8si chybu.

Pol2tadlo CRC chlb 2z komunik§8ci e-
SERVO a meni | om.

ChybovosS prenosu -XBRMO®.i kNwliev & hRd

Servo CRC chyby [1542]

ChybovosS CR %

spoOahlivl prenos.
Stav RM_ARC [292] Stavov® slovo rozgirovacieho modul
\V poriadku RM ARC komuni kuje v poriadku, alebo 7
LOT Strata detekcie sledovania. polohy.. N
veOk¥ odchl |l ku od skutol nej poz2cie.
DOS Zisten® porugenie sign8lu na vstupe r
LOS Strata sign8lu na vstupe resolvera.
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N§zov [ Popis |Jedn.
Parita Chybng§ parita Ydajov preng8§ganich z RN
RDVEL Chybn&8 hodnota d&§t preng§ganlich z RM A
4.4 Funkcie
Skupina parametrov |2slo [760] o
Veliliny tlkaj%ce sa ostatnlch voliteOnlch funkci? men
4.4.1 PLC funkcie
Skupina parametrov | 2slo [1278]

VI stup numericklch a logicklch blokov
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE

N§zov Popis Jedn.
Logick® Vistup |l ogicklch oper8§ci?2, prv® dva L
[8] (reaguj Y% 10ms) .
I LB1 stav LB1
I LB2 stav LB2
[ LB3 stav LB3
i LB4 stav LB4
i LBS5S stav LB5
I LB6 stav LB6
I LB7 stav LB7
i LBS stav LB8

Oi AOCEAET AlITEU
Skupina parametrov |2slo [312]
VI stup numericklch bl okov
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BL OKY

N§zov | Popis Jedn.
NB1 [1274] Visledok oper8cie prv®ho numeri ck®h
NB2 [1275] Visledok oper8cie druh®ho numeri ck®
NB3 [1276] Visledok oper8cie tretieho numerick
NB4 [1277] Visledok oper§cie gtvrt®ho numerick
NB5 [1692] Visledok oper8cie piateho numerick®
NB6 [1693] Visledok oper8cie giesteho numerick
442 Koncov® sp2nal e
Skupina parametrov | 2slo [890]
Stav a dr8hy koncovlich sp2nal ov.
MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIE\K ONCOVE SP&NALE

N§zov [ | Popis Jedn.

KS [919] Stav koncovich sp2nal ov.

I KS1 KS1 neakt2vny/akt2vny.

I KS2 KS2 neakt2vny/akt2vny.

I KS3 KS3 neakt2vny/akt2vny.

I KS4 KS4 neakt2vny/akt2vny.

I SpomaOujelSpomal enie akt2vne pre kladn¥% frekvenqd
I SpomaOujelSpomal enie akt2vne pre z8porn¥% frekvenr
Dr §ha KS1 [[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
Dr 8ha KS1 k/Polet km prejdenlch pri aktivovanejkm
Dr8§ha KS2 [|Pol et metrov prejdenich pri aktivoym
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N§zov [ Popis Jedn.
Dr 8ha KS2 kPolet km prejdenlTch pri aktivovanejkm
Dr 8ha KS3 [[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
Dr §ha KS3 kPolet km prejdenlch pri aktivovanejkm
Dr§ha KS4 [|[Pol et metrov prejdenlch pri akti voym
Dr §ha KS4 k[Polet km prejdenlch pri aktivovanejkm
4.4.3 Proces. reg.
Skupina parametrov | 2sl o [ 18] 5
Diagnostick8 skupina velil2n pre procesnl regul 8tor.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.
Ngzov | Popis Jedn.
Ge l hod.|Gel an8 hodnota procesn®ho regul 8tora. %
Aktu8l na hodnot a rocesn®ho regul §tor
Sk'hOd'PR[‘mg]pracﬁje sprg§vne, hpodnotGaeIsa hmrdir?tsﬂtilg)@)L{M%
Dif. hod. PR[410] Regul al n§ odchlTl ka procesn®ho regul 8§t %
Vistup PRAkI nlT z8sah (vistup) procesn®ho regul
Stav PR [820] Akt u8l ny stav procesn®ho regul 8tor a.
I Dol n® nProcesnl regul 8tor pracuje na dolnom obm
I Horn® nNProcesnl regul 8tor pracuje na hornom obm
Inecitlivc())st(ijChl OdchlTlka procesn®ho regul 8§tora je v p8§sm
I Kl adng§|OdchTlka procesn®ho regul §8tora je kladngtg
I VyregulProcesnl regul 8tor je vyregulovanl.
| Zapar k(qProcesnl regul 8tor je zaparkovanT.
iR Akt2vny RESETegPRal n§ zIl ogka a Mddms privgsetej[1431]
eset i
(str. 107).
[ Anti Wi nfZaber§ ant izwiongdkuep rneagull §t or a.
444 Optimali z8ci a
Skupina parametrov | 2slo [707] B
Nastaveni e parametrov bl oku optimaliz8ci e, ktorl s | Ya
pomocou zmeny vybrat®ho zad8vacieho gelan®ho sign8§lu.
Optimali z8cia vyhOad8va tak% hodnotu svojho vIistupu, [
Polas behu optimaliz8ci e, ak s% splnen® podmienky mel
intervaloch pol2taj% nov® vzorky viIistupu. Z8roveR sa d
uplatni § vlistup optimaliz8cie, je potrebn® ho zvoli S a
MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIE\OPT1 MALI ZCCIl A
N§zov Popis Jedn.
VT stup Hod_nota_ vistupu bl oku optimali z8ci e.
[423] optlmallza!ngbhp procesu._ 10r0:.%x.zozjq30\zg
kan8l u, ktorl je napojeio6b] (stralO7h.] ok opti
Optim. krok |[Kr o k optimali z8ci e predstavuj e rozd
[742] optimali zal n®h Jd65Ja(btrgl®7)i t mu . (vi N.
GtartovalUrluje gtartovac2 bod optimaliz§ci e,
OPT [708] rozsahu vypnut ®.
Stav OPT[709] [Ur |l uje v akom stave sa nach8dza opti ma
I Reset [Optimaliz8cia je vo vichodzom alebo zabl g
I MeranilPrebieha meranie optimalizovanej vel il iny
I SkenoviPrebieha skenovanie cel ® o vistupn®ho r 07
i Dol aNolJe v stave jemn®ho dol aNovania a hOadani 3
445 Zdvi hov® funkci e
Skupina parametrov | 2sl o [853] 5
Diagnostick8 skupina velil2n pre preSagovac?2 sp2nal po
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MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\ZDV | HOVE FUNKCI E
N§zov Popis Jedn.
ZaéageMie_ra zaSagen@a pohonu Z\aﬁmcgcbmdteen&{strzgtmﬁm%
[854] vzti ahZatS&glwmi e UArolW).[ 84 4]
Pol et nedovol enlch ovl 8dac?2ch sekvenci
Tipovania |( kr 8§t ke povely gtartu alebo akcel er 8ci
[855] preSagovaczvspzna! bez ohOadu na hodnot
Mmogn® vypn%“SRegipmr pmesSageiviB®a [ 842]
Stav
PRETAG|ISignalizuje v akom stave sa nach8dza bl ¢
li856]
[ Reselle aktzvny sign§l RESET preSagovska.
I DetelPrebieha autodetekcia hran2c preSadgeni a.
I PreS|Nastalo preSagenie. Chod smerom hore (kI ad
I TipolveOa nedovolenlch "tipovac2ch" ovl §dacz2ch
I Ust §Pohon pracuje v statickom regi me.
i DynalPohon pracuje v dynamickom regi me.
4.4.6 Pantograf/izol. stavy
Skupina parametrov | 2slo [122]
Di agnostika funkcie "vlipadok Pantografu" a merania izo
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF/IZOL. STAVY
N§zov [ 1 D] Popis Jedn.
Stav pant/izol [112] Stav funkcie "vipadok pantogr a
I Chyba pant ogr gVvzniklaporucha"E41-VI padok Pa(stt3d)yr af u
I Varovani e pant|Vzniklovarovanie"W39-VI padok p a(strt3a)yr af u
I Vypnutie CHARQPri chybe alebo varovan2 vipadku
I Moment motor =SPo vipadku pantografu motor obmed
I Funkcia zapnutFunkcia pantografu je zapnut §.
I Nevypisuj vardqVlipis varovania je blokovanT.
I Varovani e c¢hyHQvzniklovarovanie"W69-Chyba i zol al(stri3@2h st avo
[ Nap2atie na parf
I Napatie na
pr2tomn®
U pant/izol [113] Hodnota nap?2tia na pantografe |V
U pant/izol -Udc [1629] T6()). dnot a n apl®uwstupe, razdiel apdoti Nap. DC [46] (str.v

4.4.7 Ext. tepl. ochrana

Skupina parametrov | 2sl o [868]

Diagnostick8 skupina velil2n pre extern¥% tepeln¥% ochra

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA

N§zov Popis Jedn.

Teolota Teplota na sn2mali ETO. Po pr e\arowmhieETO® [865)

ETF())[869] (str.113) meni | vygeneruje varovanie. P o PopuchalA C
ETO [866] (str.113) meni | V 'y g e n &B8lgptota RTOr (stre ). "

Pr vd Mer ac? pr%d externej tepel nej ochrany. mA

[870] anal -gov®ho vIistupu AOUT1 ag AOUTS.

Nap?ati N a s )

ETO [867] Hodnota odmeran®ho Ybytku nap?tia na sn?3Vv

Odpor Hodnota odporu sn2mala ETO. B

snzmal |Pri viacerlch sn2maloch zapojenlch do si{q

[871] jednom z nich.

448 Di ferenci §l
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Skupina parametrov | 2slo [1243]
Veliliny pre diagnosti ku momentov®ho diferenci 8l u.
MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIE\D| FERENCI CL
Ng§zov [ Popis Jedn.
Rozdi el Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 114) a Sig.2 Nm
[1244] Hodnota [1240] (str. 114).
E§4g]ek0|a Korekcia gel anej frekvencie od diferfHz
45 Stav menil a
Skupina parametrov |2slo [761]
Veliliny tlkaj%ce sa cel kov®ho stavu menila a jeho s ¥l
MENU \ DIAGNOSTIKA\STAV _MENI L A
N§zov | Popis Jedn.
Jednosmern® ovl 8dacie nap?tie 24V, N
Nap. 24V [72] ovl 8dac? mi vstupmi a vistupmi Pri p|V
El6-Pr eSageni(ar.33)dr oj a
Nap . bat®rNapf‘tie bat®rie ktor8 z8lohuje pam""V
meni | i .
|Motohodiny MN Mot ohodiny meni | a. Doba prev8dzky me.
[496] T8t o hodnota m!dge byS nulovan8 iba s
Prev.motohodMT |Pr ev8dzkov® motohodiny motor a. Las h
[497] hodnota m!ge byS MNuunotolod 81T [075] Ksa. 25).m
St av menil|l[Stavov® sl ovo menil a.
[ Porucha Menil|l je v poruche.
I SW Err_ HRSyst®movl, vn¥%tornl stav menil a.
i Chod Menil|l na vIistupoch generuje nap?3tie.
i DC nabitdednosmernl medziobvod je nabitl.
i MT nabudMotor je nabudenT.
I Rozb./Dd(neaktmongn zrTchOmpoeor(apboma®u) e.
i Fael > Akt 2vamtyod vpred (+rhodvhddgkt 2vdey@dn8 sa o
ge frekvencie.
I F = FgellAk je akt2vny tak je dosiahnut§ ¢gel ang§
I VarovanilV.menili vzniklo varovanie alebo funkln
I Akt2vny [Trvale akt2vny pr2znak. M!ge byS pougit
I Odbudz. [Motor je egte nabudenl, blokuje sa gtar
i PripraveMeni| je pripravenl k povelu ¢gtart. (RE
. Ovli 8§8danie rel® mechanickej brzd mot or
' Mech. brl/4r0vni je odbrzden®. J Y
! Motor/geAktzvggner§torickT regi m -pnroet vo§ d zckkyl, rneg
motora.
. Pol arita rotorovej frekvencie. Ak nie |
I Frot > ( . . . ~
frekvencie vyhodnotenej mat emati ckl m mo
[Sé[z;/] men. M€ Ist avov® sl ovo negovan®.
Pozri voObgtpar ammae{sir.84) [ 76 ]
\Warning [250] Stav jednotlivlich varovan?2.
\Warning?2 [424] Stav jednotlivlich varovan?2.
\Warning3 [1627] Stav jednotlivlich varovan?2.
Error [781] Stav jednotlivich por Y%ch.
Error2 [780] Stav jednotlivlich por ¥Ych.
SERVO-poruchy Poruchy ¢gpeci fimeh®| gre SERVO
[1644]
i ERTU skrat f8zy U
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Ng§zov | Popis |Jedn.
i ocu nadpr %d f8§zy U
I ERTV skrat f8zy V
i ocCvVv nadpr %d f8&zy V
i ERTW skrat f8zy W
i ocw nadpr ¥%d f8zy W
I ERB skrat na BM
I EXRM1 externg8 HW porucha

46 Tepel n® ochrany

Skupina parametrov |2slo [485] B
Di agnostick8 skupina velil2n tlkaj%cich sa tepelnlch o

MENU \ DIAGNOSTIKA\TEPEL NEf OCHRANY

N§8zov Popis Jedn.
Teolota Tepl ota meran8 na zo silovej | asti men i
mgran§ S| Yag i pre sp2tn% kompatibilitu medzi Vv|AC
frem_5 100.
Teplota <chladila vIikonovich prvkov. F
Varovanie Tchl [767] (str. 119) meni | vygenerWeiTe pvat av,
Teplota (str. 29) " . Po prekrolen2 teploty danej sen
X . vygeneruje poruchu"E1-Tepl ot a @th83xdi | ak tepl ota KAC
chl adi |l
"lohranil enie meracieho kan8l a, zobrazen
Ak teplota chladila klesne pod minim§
nepr2stupng.
Tepl ot a . ~ ~ i
IGBT [673] Teplota |ipu vikonovlich prvkov. AC
Teplota elektroniky riadiacej dosky me
Varovanie Tel [204] (str. 119) meni | V Yy gen e WY{Teplotar edektronikyl
Teplota (str. 29) " . Po prekrolen?2 kritickej teploty
elektroniky meni | V Yy gener B2p-€eplgeoetekironiky (stf. 33)". Ak teplota klesne podA C
[75] mi ni m§l ne ohranil enie meracieho kan8l a
Ak teplota klesne pod mini m8lne ohrani
i e nepr2stupns§g.
Tepelnl Miera oteplenia menila. Pri preES—Paeéa%
IMN [31] me n i (sta33)".
Las 1nt Las zost8vaj ¥%ci do E8Fkroens aegne nai ro8Bguncihlya " |s
[1219]
Tepelnl [Miera oteplenia motora, pr.i prE?Q—iPahSa(y
IMT [33] motora (str. 34)". 0
[ngzé] IntI,_as zost8vaj Yci doEPorSeadgeai stoddpp.tby a” |s
1 i -
Max. - Tchip Model maxi m8| ne|j tepl oty | i [Ed9-Prehrigie moguiu
zataz. IGBT " . AC
[295] IGBT (str.35) " . Porucha vznikne po prekrol] enj
aSageniMiera zaSagenia | GBT modul u. Na dNl4Rrehnate
IGBT[ZQg] IGBT (str.29) " a pri prekrol en2z 10 E4-P=laiatie mogldu(%
IGBT (str. 35)".

47 Komuni k8ci a

Skupina parametrov | 2slo [219]
Inform8cie tlkaj %ce sa s®riovlich komuni k8ci 2 MODBUS, P

4.7.1 MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [661]
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.
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MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMUN | K € 120DBUS

N§zov | Popis Jedn.

Modbus ¢gelGel ang8 hodnota z Modbus protokol u. %
Stavov® slovo posielan® po komuni k8§

SW—MODBUS[935]dokument§ciu k protokolu Modbus.

Pozri voObgW B [8&]mstt 26)a

CW_MODBUS Ri adi ace sl ovo posl an® Modbus ma s {

[936] dokument 8ciu k protokolu Modbus.

Pozri voOb{gWPRB[BemMett 27)a

Last Addr. [662] Posl edne prijat8 adresa zariadeni a.

Last Func. [663] Posl edne prijat8 funkcia (mlge sa je

Last reg. [741] Pos!edne prijat]| register (len pr e
regi strom, zobrazuje sa prvl).

Last result [664] Visledok posledne prijate,] funkcie wu

Last lenght [665] VeOkosS v bajtoch posledne prijat®ho

Last CRC [666] Posledne prijat® CRC (mtge sa jedna$S

1 ~

I[\géel(s)]sage CountPo!et cel kovo prijatlch spr8v aj chy

[CGES] error Coun'[Po!et prijatlch spr8&8v s chybnim CRC

E)Bcoﬁptlon CoumPo!et spr8v na ktor® bolo odpovedan®

Slave count[801] |[Pol et spr 8v prijatlich s platnou adre

No response [802] Pol et spr 8§v prijatlch S pl atnou a (
neodpovedalo.

4.7.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2slo [817]

Diagnostika zbernice PROFIBUS.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ BRORIBUS

N§zov [ | Popis Jedn.

Profibus ¢§g/Gel an8 hodnota z Profibus protokol u.%

SW._PB [804] Stavov® sI_ovo p05|_e_lan® po komuni k §
dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul

I Ready TINi e je akt2zvny reset menila (Coast stof

On v poruche, ani sa meni | neinicializuje.

i Ready ToMenil je pripravenl k povelu gtart.

I OperatioMenil na vlIistupoch generuje nap?2tie.

I Fault PrMenil je v poruche.

i No OFF 2Neakt-zm/emyll je v resete, s¥% zabl okhermiah®
resete.

i No OFF 3Neakt?wnyktivovanl qui cknisd ojpe mekti 3 \any

I SwitchiJe akt2vny reset menila (Coast stop),

Inhibited poruche, alebo sa meni | inicializuje.

i Warning [V menili vzniklo varovanie alebo funk] n

lolerigeeed EMAk je akt2vny tak je dosiahnuts gelans

i Control Neaktlnve[lwyi!_ ne_akc_eptuje riadiace s_l—meoi
ovl §danl riadiacim slovom z komuni kal nd

I F or n RAk je akt2vny tak je dosiahnut§ ¢gel ang§

i Chod Meni | na vistupoch generuje napa3tie.

I Sada bO [Bit O bin§rnej kombin8cie akt2zvnej sady

I Sada bl Bit 1 bing8rnej kombin§cie akt2vnej sady}

i LB3 Stav |l ogick®ho bl oku 3.

i LB4 Stav logick®ho bloku 4.
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N§zov [ Popis Jedn.
Ri adi ace sl ovo posl an® Profibus m

CW_PB [805] dokument8ciu k rozgirovaciemu modul U

i  ON Menil sa pripravl na akceptovanie povel

i No OFF 2Nea!<t2jveyaktivovanT reset me n-incar mM8C mas
meni | a.

[ No OFF 3Neakt?wnyaktivovanl qui cknasrtmn®l menliimno{

i Enable QGtart menila. Menil zalne generova$S na

I Enabl e Neakt?vwsnywp rampy frekvenciennam8hna ha

Generator rampy frekvencie.

i UnfreezeN?aktzzvmsytavz Zzmenu na_vIstupe-pmvrrqoly2 f 2
vistupe rampy frekvencie.

i Enabl e SNeaktlvvs_rtyup rampy frekvencienpnpamg8hwna ha
rampy frekvencie.

Kvitovanie poruchy (len zmena z neakt?

mus2 byS povol &rmoj®potvrd. poauchg [d65]t (stri 117).

—(

Fault Ac

i Bit 8 Nevyugit®
I Bit 9 Nevyugit®
i Control Neaktz2maeni | neakceptuj e r i-arkeinace asklcoevpal
slovo.
i Bit 11 Nevyugit®
i Bit 12 Nevyugit®
i Bit 13 Nevyugit®
i Bit 14 Nevyugit®
i Bit 15 Nevyugit®

E?_;}AASTER ErrorPo!et chib v komuni k8cii medzi Profi
PB-MNError[818] [Pol et chlb v komuni k§&ci.i medzi meni |

4.7.3 RS LINKY

Skupina parametrov | 2slo [228]

Di agnostika s®riovlich Iiniek.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ RS LINKY

N§zov [ | D] Popis Jedn.

FRAME_ERR_USB [232] Pol et nespr8vne 'pr|1atlch ds§t
nespr8vny stop bit,...)

FRAME_ERR_RS485 [229] Pol et nespr§vne prijatlch d§t o
nespr8vny stop bit, o)

FRAME_ERR EXT MopuL | °! et nespr§vne pri|j alt.'ckh d§t

[233] b|t,..v.) po S®ri ovej inke na ¢
s¥% asS meni|ov).

4.8 Verzia SW a HW

Skupina parametrov | 2slo [762]

I nform8cie o menili a jeho s%W astiach (Prevagne static

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW

N8zov [ | D] Popis Jedn.

UNIFREM SW verzia [379] Verzia softv®ru menila UN

Vir. |1 2slo [734] Virobn® | 2slo virobku.

Uni k. 12slo 1 [35] [Prvg | asS unik8tneho | 2s]

Uni k. |l2slo 2 [36] |[Druh8 | asS uni k8§tneho | 2s

D§tum param. [ 380] |[D8tum vygenerovania param

Las param. [ 381] Las vygenerovania par amet
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49 D8tum a | as

Skupina parametrov | 2slo [1213]
MENU \ DIAGNOSTIKA\DCTUM A LAS

Ng§zov [ Popis Jedn.
D8§tum [210] Akt u8lny d8tum nastavenl v menil
Las [ 209] Aktu8lny | as nastavenl v menili
DeR [1046] Akt u8l ny deR nastavenl v menilii.
i Pondelok | T Utorok | T Streda | I Gtvrtok | 1
Skv%g. doba [1Polet dn2 do konca sk¥%gobnej preld
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5 VAROVANIA

Vipis na Popis
i Zablokovan® vistupy meni | a. Zdrojom RH
F1-ResetPWM 1ok T k0 Ov e k  sZirgj re€etu [7p4D @tO%0).

Ak toto varovanie trv8 dlhgie ako 30 sel
i 5 nabzjacie rel®, |l o mtge byS splsoben®
W2-N a b 8Nl ebo pogkoden2zm nab2jacieho obvodu men

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W3-Pr obl ®m
syst ®mu

Vyskytol sa softv®rovl probl®m v zari adse

W4-PreSageNap§jacie napa2tie 24V pokleslo pod 22V.
24V varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 24).
F5-Obmedzenie Obmedzen!e VNTkonu po dosia~hn_ut2 kriticl
VT konu obmedzenia vikonu sa Obans.t awluf en w_ (¢pGB@)a nieq
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Ob me d z . v | k ¢str.d6).[ 1
Vysok8 teplota Taphdt hame(btredbg | piidfkr ol i | 4
W6-Teplota parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 119) . Ak je zapnut§g f
. obmedzeni @bwml kondk onu (ftr@BY)), [mMi6ge meni | o b
chl adil a g > o
’ |l astom a nadmernom prehrievani kles§8 g¢gi\
PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pl ot a c hl(sr®b)l a [ 726]

\W7-Teplota
elektroniky

Vysok8 teplota riadi deapleta elektioreki [75] dstr.i2® y .p r &4
hodnot u dan% Varevani me {204p ristr. 119) . Pri | ast on
prehrievani kles8 givotnosS zariadenia.
hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 25).

W8-Podpati

N2zke nap?atie jednosmer n ®apoDCrié]d (sti. 6hklesladpod
dovolen% mini m8lrnwdémidenotau vyhodnocovan

zabl okovan®. Pol as varovania sa VvNaplkg 6]
(str. 16).
Meni | dosi ahol maxi m8l ne nap2tie na '
W9-Nasl tenmedzi obvodu je maxi m8l ne plnenie PWM mo
vist PWMprilom kles8 kvalita regul 8cie. Pol|l as v
Modul al nT i(sirdl€)x [ 76 8]
Meni | sa pirretSaqru§ @ erpeemin!TVa i n{str. 28IN p[r 2Xk]r o |
=..190% a onedl ho m!ge B8Pnila¥s np dstr.uB®m@o ktarej je
I\I\/AV'%IO-PreSagem?ni! zablgkovanT na dl hgiu dobu !. Ak
vIi ko@hm. vikonu ((srv80) [ 7THEHe meni l obme

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Te pe |l nT i n(tr.25)MN |

W11l-Tepl ot
IGBT

Vysok8 teplota | Teoul dtGBTI|. i p/strli2® B Tpa [ebk7r 30]|
dan% par aVreertawam i e Tepl(str. 119 pu Ak9 9j]e zZa
aut omati ck ®ho o b nebdz e nvTak ovnluk o(Sm@\8)) , [ 76 63 €
obmedzi S vikon. Pri Jastom a nadmernom |

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Te pl ot a | i p (@str.R5aB T
. a 1 P B N B
WlZ-VymeRteNap ';Ie na 3V bat®r||2r|ad|aclej karty pd
bat ®r i u hr oz str_ata nastaven a ulogenlch hi st
PORUCHY zobrazuje hodnotaNap. bat ®&stri2d). [ 77 3]

WI13-EXxt er n
teplota

Teplota exter n®hbepladarETOn@8A9a(stt 28p | pt ¢ kr o] i | g
parametrom Varovanie ETO [865] (str. 113) . Pol as wvarovani a
zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 23).

\W14-Prehriatie VIikonovl m_odul s a te.p_elne preSaguj e. Me

IGBT vzo_rkovacej frekvencii. Pol as varovani &
maxi m8l neho pr Y%du | GBT.

\W15-Nastav .

dstum a !D§tum a | as neboli nastaven®.

\r;VéGBNiGIOQIVGMeni! nepregiel celTm virobnim procesom.

W17-Pr e Sagdotor sa ptreefbalgrulj ei nt Egp &l nTmoit wise 2T plr 3
9% odnotu 90% a onedl ho nER9Rer evSzangi eknni Y&Sr. BEYGL po

MT . . . e .
ktorej i e meni | zabl okovanl dl hgi u dob
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Vipis na Popis

zobrazujehodnotaTepel nT i ngtr.25\MT [ 3 3]

Je akt2vna funkcia brzdenie tokom, mot or
F18-Brzdenie zZz brzdnej energie sa men? na teplo mot
tokom zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16) . Brzdenie tokom sa

skupine [774] (str. 79).

Gel an8§ frekvencia je pozast avReakn@ncia lbrzdyh[528]
(str. 110) , kTm neuplynie doba o nG@neskooenie brzdya[519])|
(str. 109) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 109) . Pol as v
v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 110).
Aktivoval sa brzdnl modul . Do BO sa pri
F20-Z a b er § |teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 78) . Polas varovani a
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

Lak8 sa na odbudenie motora po vypnut?2 i

F19-Mech. brzda

W21-Odbudenie jop2tovnl ¢gtart. Doba odbudzovani a amaot okro
IMT [79] (str. 45) . Pol as varovania sa Vv o0kneeagPTOR[OY
(str. 16).
Zaber8 pr*%dovs8 |imita. Pr%d dMaxiam.ol p st
76) alebo Ma x i m. pr %dstrG6) [a54dPBbjmedzuj e sa vist
lli:riizt;lprl/4d0V§napat2m. Pri gener 8torickej prev8dzke s
r§mci dovol en®ho rozsahu frekvenci 2. Po
hodnota Pr %d MTstr[18).2 ]
Prebi eha identifik8cia odporu starora
W23-IdentifR ali denti fi k8ci aSRal &r .pairchengdtr.r6d)RS njo3t8a3r] st
Upoc rTchlosti. Pri prvom spusten?2 m!ige tryv

a 9
Pol as varovania sa Vv okne Pd& st@diaY 343 dsb.r45).Z
Prebieha hOadanie frekvencie rotora a
naf §8§zovania motor negeneruje plnl momen
parametrom Naf §zovanif(str. 163.74Po| as varovani a
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

F24-Naf §zov

NasTtenie regul 8torov pr %du. Meni | ni e j
W25-Ma x . ngHorn8 hranica generovan®ho Mawidm.i an g p¥dd
76) . Pol as varovania sa Vv o0knHNapMDRE Cskt.16).z g
NasTtenie tokotvornej zl ogky pr %du. Pr a
\W26-Ma x parametra Ge | . Mag . (3tro 64), dlethdbparpmeter V z § | om_n_§ i nd{
Toku ’ (str. 46) m8 pr2li g mal ¥ hodnot u. Mdaix mgl nyr
(str. 76) . Polas varovania sa v okne PORUCHY

isl.
\W27-Ma X Nqutenie mpmen_totvornej zIo.gky pr %du.
[Mom ’ definovanom parametrami Ma x i m. pr ttd 76Ma Ma x5i]m. p r Yastr. @®).
' Pol as varovania sa v okne PORUCMYstrfl@Bit a z
\W28-Max. NasTtenie momentu motora na hodnd575 (s 53]
[Moment Pol as varovania sa Vv okne NoRhBH Gtr.46).br a z

Mot or pracuje v oblasti zosl abovania to

F29-Oslabenie V tomto redgi me k|l es§ ntomeernnie noodt oo ta8 |noekp.r

Toku v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

. Polas odbudzovania magnetickl tok dosi a
\W30-Min. . . - R = ) .- )
IMagn. Tok nie je sqhopnl SS na danej z8Sagi vVyd(

' PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

Nap?tie medzi obvodu p RefdenaalDD[754] (ste 78¢a kerakcial
F31-Dynamiclzvyguje frekvenciu oprot.i rampovIim funk
dobeh dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 77) . Pol as wvar oV

PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
Nap2tie medzi obvodu k IRefardn@a Kg [Y58] (ste 77ea kerekcid
F32-Ki neticlzni guje frekvenciu oprot.i rampovim fundi
z8l ohovanz8l ohovani a Kvnparamé&ionhovégnird . (PD) af748&
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W33-RT chly Bol aktivovanl bezpelnostnl STOP, po Kk
STOP odbl okuje po zrugen?2 Povelu GTART pri +e.4
F34-Funkcia Upl atRuje sa zrlTchlenlT dobeh "KONTRA"
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Vipis na Popis
KONTRA vistupu rampy. Pol as varovani a s a K¥kontak8a74
(str. 75).
. Bol i spl nen® odmi enk re zapar kovani
\éVRSS-Parkovame Parkovanic_a Ps [414] (str. 1(?6) ) . Pol );s pvar ovapni a sa v
hodnota Dif. hod. PR [410] (str. 22).
F36-PreSagoZopol preSagovac? koncovl sp2nal po nadr
zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni(&r.2B)8 5 4 ]
F37-PreSag.Regim detekcie hrPare’SagpvasSagesmizanal |e
detekcia varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZa Sa g e ni(str. 2B8)8 5 4 ]
Pr2lig n2zky pr%d motor a. Pravdepodobne

W38-Od poj ern

J ; )
motor nezodpovedaj ¥ pripojen®mu motoru. Pol as

hodnotaPr %d MTstr[16).2 ]

W39-Vi padoHPokl|l es alebo strata nap?tia na pantogr g

pantografu okne PORUCHY zobrazuje hodnota U pant/izol [113] (str. 23).

\W40-Obmedz. Meni | obmedzi l frekvenciu aby nebol pr

skizu Pol as varovania sa Vv okne PrékRsWz938] (sto b5). a 2

\W41-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje

Timeout s meni | om st RBVarvtimeolt [815h tr. 124).

\W42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e MB Vamdémeout [968] tt.

Timeout 121).

:4p3'2Kr?Q|COXIJe zopnutl koncovl sp2nal 1.[876]gsrtl@)eni e

Eﬁ;‘fggfogue zopnutl koncovl sp2nal 2.[87R4gsrtl@3yeni e

§4s'zl<r?gf0\3/|Je zopnutl koncovl sp2nal 3.[8784stl@3)eni e

545'2}(22!(:OXIJ9 zopnutl koncovl sp2nal 4.[879gsrtlddyeni e
Prebieha prep2nanie do inej sady par amg

FA7-Prep2namogn® prepn%S a | ak8 sa na splnenie podrn

sady zmeni S |l en v stope). Pol as wvarovani a [282Y
(str. 125).

F48-Bodobnovy |Vyt v8ra sa bod obnovy nastavenia menil a.

WA49-Ext ern@d e akt2vny sign8l extern®ho varExvuni a,arkt

\varovanie (str. 119).

5 Nadmern® preSagenie riadiaceho procesor
W50-Pr eSagqzni guje kvalita riadenia. Odpor Yl a Vaakov]
CPU frekvencia [6] (str. 48) . Polas varovania sa Vv okns

zaSagenia 10ms vIipoltov®ho prerugeni a.
F51-N§ b e h I nicializ8cia menila.lLdssasn§mdhci alsit. 29 ¢ 1 BV
meni | a ignoruje ovl 8dacie povely a sign8§ly.

Gel an§8 f rGeldveraie@itr. 15)] 1j6&€ ] me rr@ghvenciasbkedy [522] (str,
110) . Pol as varovania sa Vv o0Kkn é&rekvcodabdy Y522}
(str. 110).

\W52-Frekvencia
brzdy

W53-Blokovanie Bl okovanie sp2nac2ch i mpul zov B MBlohavanie BM]
BM [1204] (str. 79).

F54-Auto Prebieha odpol2tavanie | asu oneskorenia
chodu. Pol as varovania sa Vv o0klnaes PANRUCH(

vyp-/zap. (str. 15).
W55-Lakani gakanie na povel STOP. Kv?1®li bezpel nost
STOP GTART aby as spustil pohon.

-N 2 <
W56N zka N2zka kapacita DC medziobvodu, veOk® zvl
kapacita DC

3 Meni | dost8va chybn® sign8ly od | RC1 a
W57-V1 padoHparametriRe gi m por . | Rsr/1ARRC [P®3%&]s varovani a

zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

l denti fi k8cia parametrov mo t

ora prebiel
zobrazuje hodnotaSt av i dent i($ti7)8ci e [ 994]

F58-1 dent i f
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W§0—NasTter
r1 chl ost.

Vipis na Popis
W59-Nespr §8{ZmeRte smer | RC alebo ARC. Pol as varovart
smer IRC/ARC Frek. RT [937] (str. 15).

Obmedzeni e moment u z dtvodu naslteni a

dosiahla gelGah§ i el X5y fbdhda momentu Moment [69] (str.
16) sa preto mtge | 2¢gi $HSebdbd ¢lemand@rhip)o. s
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 15).

W61-Dy n a mi d
zdvih

Funkci a DynamicklI zdvih obmedzuje maxim
zaSageni a. DZ sa mlvge[1@68]n(étﬁ.1JL]J)r.ovPaoS! avs svka
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni(str. 28)8 5 4 ]

\W62-Rozladenie
IRC1,2

Funkci a sl edovani a rozladeni a | RC1 a
vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa budg
obmedzeni e moment u podORozlpdaniedRGE,2 [1082) (stv. 11<)Y4

Pol as varovania sa v okne PRERURCHNRC2zza preve
[1086] (str. 19).
Vikon je obmedzovanl pre zabr8&nenie | in
\W63-Pokles charakteristiky. V U/f redgime sa zdanli
vIikonu hodnotu Frek. lll. oblast. [1193] (str. 63) . Vo vektorovem reg
obmedzuje automaticky, nez8visle od nast
W64-Chyba ~IChyba vekt. riadeni a, strata orients8ci
nadradenl . . .
. nastavenie vektorov®ho riadeni a.
sl ul i ek
W65-Na b2 j anPrebieha nab?2janie DC obvodu menilov S
SERVOFREM PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
VWgBI'L'IEn;pc’thyVa!ka narazila na svoj l'imit a dogl o k ¢

W67-NasT t er

NasTtenie rlTchlosti pri @el amn®v&mest.isa)fhyd

rTchlostimohl o zvigi S kvalitu polohov®ho riadeni g
- i g

‘é\(’)?fhga' DT s ebieha kalibr §cidmjkaiw. paohy1144] (sth. 6 a n §

W69-Chyba ~ |IChyba izolalnlTch stavov. Nastavuje sa Vv

izolalnlc

W70-N2 z k e Pr 2| ¢Spomalenik m/s2 [684] (str. 17) pod hranicou Limit spomalenia [685] (str,

i
bol o

spomaOova

116) detegovan®.

okt -br
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6 PORUCHY
Vipis na Popis
Teplota chladila prekrolila dovolen¥% |
El-Tepl ota (chl adeni a. Pri trvan? poruchy sa Vieplad
chl adi | (atr.35) 2 6]

B Meni | vyhodnot il nesymetriu vistupnTlc
E2-VI padok pprerugenia vistupnej f8zy al ebo pogko
f 8zy mogn® vypn¥%SVippavheet(stildyy [p33Pladne |

v servisnom parametri "CitlivosS vip.
i Teplota | ipu |1 GBT prekrolila dovol en
:Eé&B'_rrepIota chl adeni a. Pri trvan? poruchy saTepbéan

IGBT [673] (str. 25).

Nap®tie na jednosmernej Zzbernici prekr
E4-Prep2tienastaven8 od viroby. Pri trvan2 por udhpj

DC [46] (str. 16).

Nap®tie na jednosmernej zbernici pokl ed
E5-Podp&tiejod viroby. Pri trvan2 poruchy s aNap. DG 6]

(str. 16).
i Chyba splsobens§ aktivovan2zm ochr &n pr
E6-Watchdog PWM riadiaceho SW polas procesu jeho | adeni
] Je akt2vny externl poruchovl sign§gl . Ex]
E7-Externs porucha si(ginl8d). [ 52 7]

Nastalo tepeln® preSagenie menil a. Char

Regim pr ev§(31r.z4B),¥Tr[v2a31]T p(ti/4B) [ 248kt u8l nu
meni | a sl edovTaeSp evlon lv eil n(stir.25)MN Hr3il [t r van?
PORUCHY zobrazuje hodnotaTep el n | i n($tr.255MN [ 3 1]

E8-PreSagen
meni | a

E9-Sy st ®mo v

chyba V&8gna por uc-NaajteNON-BETOP servisn¥% | inku V(
Vel i |[Fiekn MN [47] (str. 15) prekrolila maxim8lnu
E10-Nadfrekvencia |parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 115) . Pri trvan?2 poruc
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).
Prekrolenie maxim8lneho dovolen®ho vis
arametra Re g i m rev §g@tz 4 23d virob redn
Ell-Nadpr d Eneni!a.gPri ptrva§|('12 8gorauch]y s a \Pr)g/ddﬁd\/lﬂﬁtrc
16).
Vi konovl modul | GBT vyhodnotil skrat,
E12-Skrat zemnom skrate na vistupoch U,V, W alebo|]
objavova$S pri nesprs8vnej ingtal 8§ci i z 8§ §
El3-Vipadok Meni| vyhodnotil nesymetriu nap§jac?ch
f 8z vstupnej f8zy. Poruchu jvd pmo rs® . Vs BiBWS
Je rozopnutl bezpelnostnl vstup na svo
El4-Bezpel pripoji S na bezpel ndstknat .89t unpe n(i E M1 3r8H
svorky X1:7 - X1:8).
E15-Rezer voviNeobsaden8 porucha.
Nap?2ti eNap.®4vVdj2la(str.24) kl esl o pod dovol en¥%

El16-Pr eSagen

nast al skrat na ovl 8dacej svorkovni ci

zdroja zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 24).
E17-Skrat brzd. Br zdnT modul vyhodnotil nadmernT pr %d
modulu skrat na BO alebo chybnl BM.
E18-Porucha Ak je typ pougdgit®ho modul u SKii P, dogl
usmer. HWERR1) modul u sa jedn8 o neobsaden%% HW poruchu
E19-HW ERR2 Neobsaden8 HW porucha 2
E20-HW ERR3 Neobsaden8 HW porucha 3
E21-RezervoviNeobsaden8 porucha.
Prekrolen8 maxi m8lna dovolen8 teplota I
Elizk{rroenpilg/ta chladehia_ meni | a, pr2_padne doingptalujt
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 25).
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Vipis na Popis
E23-Rugeni e Pprucha vzni knut 8§ rugt_aan riadi_acc_aj do g
modulu §|In®mu elektrgmagnetllck®~mu rugeni u z
i e mogn® vypnw%uS v servisnlch parametrog
E24-Rugeni e Pprucha vzni knut 8§ rugt_aan riadi_acc_aj do g
modulu §|In®mu elektrgmagnetllck®~mu rugeni u z
i e mogn® vypnw%uS v servisnlch parametrog
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
. hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
Ezs'Prerugenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?
AIN1 [256] (str. 18).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
. hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
EZG_PrerU(‘]enelektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?
AIN2 [280] (str. 18).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
. hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
EZ7'Prerugenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?
AIN3 [281] (str. 18).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
. hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
B8-Prerugen, | ekxtroniky riadiacej dosky. Pri trvan?
AIN4 [282] (str. 18).
Nadmern® tepeln® preSagenie motora. Spt!
E29-Pr e Sa ¢ e nnastavuje v parametri Pr e Sageni e (sro15) .[ 2AKRt u§l ny
motora integr8lu Mmepelral jentstr. 2T [P¥I] trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nT i natr.25\MT [ 3 3]
Zvod pr¥%du na motorovom kS8Sbhybalebme Hav
pr “%dov. Nast §va8umkleAg [8B1b dqstr.dlf)a prekro] 2 1
E30-Zvod / Meranielme ni | a . Odpor %l a sa premeraS zvody na
I riadiaca doska je znelisten§8 vodivI mi
Pri trvan? poruchy sa v okne PORUCHY
vistupnlch f8z menila.
Vzni kl o viacej por ¥“sch ako Mexpopel emn dsp.
E31-Ve Oa p o rl117) v | asovom inteMvale pmengadmstrgi8p. Prd
poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hod
Vi padok | RC. Skontrolujte pripojovac?
E32-Chyba IRC vypn¥%S v Regiamegari. | RSOr/1A6RC P5 385t r van?

PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

E33-Rezer v o

Neobsaden8 porucha.

E34-Rezer v o

Neobsaden8 porucha.

E35-Rez er v oy

Neobsaden8 porucha

E36-Chyba FLASH

Nepodarilo sa zap2saS d§t a F

znelisten8 riadiaca doska meni| a.

do pam@te

E37-Profibus
Timeout

Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul
nekomuni kuj e s me n iPB Badit timaow |80t} (6tm 124).] a s

Teplota exter n®h deplatanBETOVB6GR (stt. 23p | @trye kr o] i

E38-Teplota ETO hrani cu dan %Pomecha BT@4¢866] ¢stm 113) . Pri trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 23).
Nastavenie menil|la nebolo platn® (dl h®
E39-Obnova ng§sl edok nekorektn®ho z8pisu do pam?t
nastavenia automati ckej z8l ohy. Pr i trvan? poructh
d8t umu poslednej automatickej z8l ohy nag
E40-Bl okovanMeni| je blokovanl, |l ebo nem§ platn® n{
meni | nastavenia, inak volajte servis VONSCH.
E41-VIi padok [N§hly pokles alebo strata nap2tia na pa43
Pantografu sa v okne PORUCHY zobrazuje U pant/izol [113] (str. 23) . Len pre ¢gp
E42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e s meMBiFhutt imeal
Timeout [659] (str. 121) . Pri trvan2 poruchy s aSlave couktr881l]
(str. 26).
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Vipis na Popis
Rotor sa napriek naslTteniu momentu al g
E43-Zabl okovporuchu sn2mal a, zabl okovanie rotora ((
rotor znamenaS nespr8&8vnu polaritu sn2mala IR
vypn%S voObou " ZaRbelgdkm warrl. rloRsBIIERC [ 53
Sn2mal | RC/ARC detekoval skok rTchlost
E44-Sk o k rif e mogn® al e aj obrovsk® extern® mo
snz2mal a zabl okovanie rotora. T8to porucha za d
VRegim por. | REB/I6RC [ 535]
E45-RezervoviNeobsaden8 porucha.
E46-N2 z k e Pr 21| i gpomélenik m/s2 [684] (str. 17) pod hranicou Limit spomalenia [685] (str.
spomalenie 116) bol o detegovan®.
Bl okovanie sp2nac2ch i mpul zov B \BlokowniezBY|

E47-Blokovanie BM 11504 (str.79) . Poruchu j e Poracharbiek BAMY[IR05YiGtr. 19).

E48-RezervoviNeobsaden8 porucha.

] o | GBT sa prevs8dzkuje pri veOmi n2zkom
Ef')%g;e:g's.tlle PWM a pri pr “adoc h, ktor® nie s¥%% povole
sa v okne PORUCHY zobrazuje max. dovol ¢
E50-Chyba Pr“dov® regul 8tory na hranici stabili
pr¥%dovl ch . .
vekt orov®ho riadeni a.
regul 8toro
E51-Chyba ~ |IChyba vekt. riadeni a, strata orient§8c
nadradenlc . . .
: nastavenie vektorov®ho riadeni a.
sl ul i ek
E52-Koni ec Uplynula doba s!<1/4gobnej pre\_/§dzky. Cho
revsdzky QOd§vat¢Oom meni | a f_rekvenC|e alebo z{
P informujte sa o podmienkach a sp!sobe U
Chybnl vistup identifik8cie parametro
FS§'§?‘y?aifik§nastavenie vektorov®ho riadeni a. Pri t
pr2lina vziChlkbapordeanhy {str.K1§ ci e [ 109 3]
i Vi padok ARC. Skontrolujte pripojovac?
E54-Chyba ARC Pri trvan2 poruchy sa vStaw RMi ARCHOR (€. E0). z g
ES5-Porucha Vysokl podiel prvej alebo druhej har mon

usmer Roval

E56-Chyba RMAch yba rozgirovaéeSiERRWO md cblou aPMol %t neho

SERVO

E57-Chyba merania|Chy b a mer ani a pr %du al ebo odpojenld m
pr ¥%du / (hasTten®, ale pr%d je relat2vne n2zky
motor CitlivosS tejto poruchy sa d§8 ovplyvni 9

E58-Chyba riadenia Nespr 8vna Shoedotpal u SMPA3), dlebd6F0NP]et p - |
SMPM (str. 45).

: < - < - =
E59-Nespr§vnzmeRte smer spa@tnej vazby IZRIC o0da |l e b @ hAsR.

59) . Testovanie tejto porucRggijm pmrd.n ®l
smer IRC/ARC (str. 116).
Frekvencia sp2tnej vazby I RC/ ARC Nagfrgky.

E60 Nadfrekvencia \pc/ARC [1612] (str.117) . Testovanie tejto por u®ey

IRC/ARC por. IRC/ARC [535] (str. 116),

gglR'\ljgrll:ﬁE\AerdyPorucha brzdy alebo 24V nap8jania brzdy
E62-Min. imtiPrekrol|l eni e min. Il imitu dovolen®ho roz
polohy napr. val ka.

E63-Max. limtiPr ekrol eni e max. ' imitu dovolen®ho roz
polohy napr. val ka.
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7 NASTAVENIE

Skupina parametrov | 2slo [722] 5
Nastavenie parametrov menila, z8Sage, riadenia, ovl 8da

MENU \ NASTAVENIE
Ng§zov [ 1| D] Popis Def.
Sprievodca nastaven|Spustenie sprievodcu pre na

71 Vyugitie sprievodcu nastaven2zm pre meni |

Meni |l e UNIFREM s% od verzie 3.000 Spigvbdeavnasta®@nias pr i e \
sl Yagi na wurlchlenie poliatol n®ho nast asvpeondaah | me @
rozbehnutie motora. Sprievodca n aoedlenis pologu, ® jena ko
nutn® urobi S manus8l ne.

Sprievodcu | e mogn® p
fi 6

ugi S |l en pomocou ovl §daci
mv ®r u UNI PANEL 2.0 al e

r 0
r 1 I bo vyggou.

711 Pr8ca so sprievodcom

Sprievodca m§ ni ekoOko typov o br aztgoom enterakciek t or ®

sug2vat eOom.

Ot 8z ka
Obrazovka typu t 8§
odpoveNami |, naJAas

1:0a 2815,85/13 1:0a 2815/85/19
1 282 ke @11 igE 3

Tovarenske nastayenie Krok 1 Riadenie a regulacla

vateOa plta na ot 8§zku

ka sa ug?
éj emABnodpavediam b®l i prira

z
e a)
I‘E@
Rrok

,__‘(Q
= un

Cheete resetovat’ meni€ na Cheete skalarne (U/f) alebo

tovarenské nastavenie? vektorové riadenie?
Enter - Ano Enter - Skalarne

F4 - Hie. F4 - Vektorove.

I nform8ci a N 5
Obrazovka typu inform8civd sliedlow mujkeci e g2 vat e®a &

nevwspegnom.
1 e i R@11 e v @1

Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krak &

onvérenské nastayenie obnovené. o Offine illi;:;igf:llgécia bala
Potvrd Enter. Potyrd’ ENTER.

[ Henu | [ tenu |

Zoznam povelov

Obrazovka typu zoznam poveloktonobrdaz sjie ujicelaa @Oo m
jeden.Po vibere jedn®ho sa obrazovka ukonl| 2.

1 é%étquBI]Eg’BEMQ l.r\i R®11 él%étum 281‘%’85/19 l.r\i @1

Aplikaéne makra Krok 3 Ovladanie Krok 4

#Cerpadio #=0vladaci panel

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.
#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2dvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc | Menu | | Pomoc |
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U zoznam par amertame/t rzoovb r akztug re® nji ee km¢
h hranz2c meni S. T%t o obrazovku je

Zoznam parametrov
Obrazovka typ
vr § mci svojic
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na Ypravastpragwe 2]
kl§vesy En ter sta8§thm dolort @z v lo@y2sa opust 2.

1 W%étum 2815/85/19

Pacet. imp IRC1

102Z

{0-+-40000)
Henu Calib. Pomic

Lakani e

Obrazovka | akania sa vyskytuje priakakanktoa¥%udmgo
ug2vateO, alebo s a | ak 8§ na dok anelna diie

1 aengpeeene M @11 SR ggaes iy S

Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &

|dentifik acia prebieha.
Prosim, <akajte kym sa pohon
nezastayi.

Pre spustenie identifikacie
spustite povel START.

7.1.2 Kroky sprievodcu o

Sprievodca nastawmwepkmOkbchkkadBory:
1) Tov8rensk® nastavenie
o k

Tent o kr umognuje resetovaS meni | na tovs8ren
2) MOTOR

Nastavenie gt2tkovlicpapamameodtvovl kmatf®cach sa

napr. pougitie s2nusov®ho filtra, typ chladeni

3) Apli kal n® makro

UmogRuj e vpibataiSctsiprzeddefi novanlich makier pre
4) OvlI 8dacie makro

UmogRuje vybrasmysih poeddefinovanich makier pre
5 Snz2mal ot$eok oa 8| ani a

Vtomto kroku sa wur|luje spr&ypymnypader pot 8¢hwni aj
nastavenieas mer sn2mala rTchlosti/polohy 1 RC.

6) Riadeniear egul 8ci a

Vtomto kroku prebieha nastavenie riadenia mot

riadeniaai denti fi k8§cia parametrov.
7) Z8kl adn® parametre
Nastavenie z8kl adnl ch parraengeutlraolvn &hooz breohzus, a hduo bfel

8) Koniec
Ukonl eni e s pnr8ivervaccdcdo ahl avn®ho me n u nastaveni a,
vmanu8l nom nastavovan?.
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Ni ggipedaobe
sprievodcu
g2vateO.
parametr e,
jednot!l i vl

713 Nastaveni

Typ AIN-3 (153/154/268)

—

vivojov®ho di
B || oi keyr npy?zsnmd re

Bl okyveomphamem®s %
neho

aktutgl
k §c

podOa
ch identifi

e mot or a

Krok1-¢ 2 &+t NBy&al1s yl

aSyAs yAS 285 LNALNHGSye yi .
je v poruchet NB 20 G NJ 2 G 8 |“LINE 6 T 6%

bradr 0SyArs Gatai
+e.ustCt (387)

Chyba AIN837)
wSOAY L2 @EOKe |

#bh

typu

ail @SyaAs

agramu j e
n®v%
vn¥torne

stavu me n
2

apliksg8cie

yals

NIE

" aSyAs yAS 25 LNALINJ @Sy e
o vporucha NE 28§ N3 = 05| 0V} o

Yyl LINBGI Ri1dz |t S02

LINREOESY

Krok2-MOTOR

el &l yir OGNG120S ¢RI
e 12y 32N

bl LINGASGBIY2 G2 N
t NB R Y(B56)2 NI
Frekvencia motor§4)

hit 618 (366 G2 NI
TEAYYNIQEI2 G 2 NI

v

z

B O OSEn-Bt ¥ FdidyiGchladenie |

v

{ Ny dza 2 658 QIh £ G SNI |

+80SN) I LX AL 6YSK2
2 §NLJ RE 2
+SydAatt 2N
EFO1t LNBGtRI !
Kompresor

5 2 LINIc@ofad|

Krok4-h @t + RF OAS Y 1 N

+e0SNJ 20t 4+ RFOASK2
h@tt REON LY ySt
LAY NY SROEN wBE Y S OS5t
Ayt NY & AR drekezhaia
MODBUS
PROFIBUS
MOTOR POTENCIOMETER
w$ 3dzt + i) - (RID) NB| Tzt + G2 NI

!

Okt 24U

BLRNR 2 (194 | NI dz

BRNR2 OSftl @ FNB| 99

St yt T OSYyOAl
Zdroj reverzu EL95)
Zdroj resetu(704)

yOrs

Hodnota0 (220)
Hodnotal (239)
Hodnota2 (245)
Hodnota3 (293)
Zdroj Bil 5 4552)
Zdroj BiL 5 4555)
Zdroj BiL5 {558)

h@tt RIOA
. Ay HNkSrekv

1 NR

NIE

{GNIY2 ) at
»RNR g97d) o e O
%BRNR 3974 Yy N O

@t t RFOAS
potenciometer

L NE

Zdroj zapojenia brzdy
wol;
wop: €4 b
w9 3;

LJ2 dzOA G+
brzde®

Sprievodca |

as S

azid2N

YSOKEYAOL

> Strana2 )

1, Z8kl adn®

zakresl
ot Pakyw/med Oy ka or ®

enl

S
rozhodovan®
ila ako napr

a ovl 8dani a

nastaveni e

okt br a

2024
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UNIFREM v.5.22x

V kroku2sameni |
mot or a

pTta
naj bliggieho

2t kov

konu

na gt ® parametre motor a.
v ktorl prednastav?

Pri zmene vIikonu, nap?tia motora alebo % inn2ka
na odhadnut | kodootey zovnice. Toto automatick® pr
nomi n8l nehpr ppddaichv lkdé N pmizé cjie , k napr motor | e
prev2ijganditkoav® parametre nesedia. Po rul nej zmene
pri zmene ostatnlch parametrov nemen?
PreSagenie mot [ 27
Tento parameter sl %gi na nast avperr?ipea dtee pzevlonl ®&hnoi amc«
AVl astn® chladeniefi uVvagunémtepéhdenmondeok 8 k@mao .
Vpr2pade zvolenia mognosti ACudziecuethtamercihé @den
ktor®ho efekt je kongtantnl VoOba ANevyhodnocuj ¢
tepel nl model , napr ak je motor ur|ite dobre
pougitie funkcie ETO (Extern8 Tepel n§ sprievodcavn a) .
obsiahnut®, je nutn® ju nastavi S dodatol ne.
S2nusovl filter [237]
Urluje pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na vIistupoch
714 Apli kal n® makr §
UNI FREM m§8 navig dawmkdbler . SI “4gi a na prednaotaveni
typicklch pre HRraend/n asplaiviedic8i uhodnot a nemus? bysS
aplikglejiedngeuch® ju kedykoOvek zmeni S podOa
. . Dopravi Dopravn
ID Parameter Lerpadl Vent i | 8§ Kompresor sagks§ z Pojazd Pojazd
23 Regim pre Kvadr at Kvadr at Kongtan Kongtan Kongt a Kongt an
347 | Typ U/F Regul 8t Regul 8t c Regul 8t Regul §t Regul 8§ Regul §t
ZM
91 Exponent U/F 15 15 1 1 1 1
98 Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz 35Hz
352 Reg.max. pr¥ Motor. 1 Motor. I Mot or . Mot or . - -
Auto. adaptivita Auto. adaptivita Auto.
adaptivita
5 Maxi m. pr nom. pr nom. pr Ma x . pt Ma x . pt Max. p Ma x . pt
(ID151) (ID151) meni | a meni | a meni | i meni | a
549 Maxim.pr ¥%2d Cako Maxiitako Maxi | akoMaxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) M (ID5) pr *%d M pr*d M pr¥%d M pr %d M
110 | Min. frekvencia 20 20 0 0 0 0
111 = Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 Las rozbe 20 60 5 15 10 5
119 Las dobeh 20 60 5 15 10 5
807 = K-kontra 100% 100% 100% 100% 100% 100%
766 Obm. viko OdpreSag Od preSa Od preS:i Od preS: - S
(ov) Od tepl. Od tepl. Od tepl. Od tepl.
Od preSa chl adi chl adi
motora Od preSi Od presSi
motora motora
748 | Kinet. Zapnut ( Zapnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
z8l ohovan
374 Naf 8zovan Vypnut ( Vypnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
346 Brzdnl mo Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut Zapnwut Zapnwut
gtart gtart e
195  Zdroj reverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163  Pr %.d RZM 0.8xNo m. p 0.8 x ID155 60s maximum 60s maximum 60s 60s maximum
motora meni | a meni | a maximum meni | a
meni | i
518 Mech. brzda Vypnut ¢ Vypnut ¢ Vypnut Vypnut Gtandal Gtandar
697 RL1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda Brzda
513 | TImenie rezon. Zapnut ( Zapnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
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715 Ovl §daci e makr §
UNI FREM m8 navVBHOeam2kaher . S|I “agia na prednastaven
parametrov ako zdroj gtartu zdr o] gel anej frekyv

zoznam s hodnot ami migete vyl2taS z tabuOky 2. Pr
vgetky varianty aplik8cii, je jednoduch® ju kedyk
ID Parameter Ov | §&d e Bin. +disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor - Regul §¢c
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194 Zdr o] ¢ Ovl. panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1
704 | Zdroj resetu Bez zmeny = Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
706 Zdroj . Ovl. panel Di skr ®t AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor Procesnl

frek. gel an® potenciometer regul 8t c
195  Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 PodOa PodOa PodOa g Bezreverzu

reverzu F gel anej gel anej hod.

Bez zmeny pre Lerpadlo alebo Ventil
Di skr® ne gel an®:

576  Prep. disk. Bezzmeny Jednot | Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
hod.
220  Hodnota 0 Bez zmeny @ 8Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239 Hodnota 1 Bez zmeny 15 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245 | Hodnota 2 Bez zmeny @ 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293 Hodnota 3 Bez zmeny 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552 Zdroj Bitl Bezzmeny @ BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
555 | Zdroj Bit2 Bezzmeny @ BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
558  Zdroj Bit3 Bezzmeny  BIN5S Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
Motor potenciometer:
978  Typ MP Bez zmeny = Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1 Bez zmeny
971 Zdr o z Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974 Zdr o z Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mogn®buvOke eSdoporulenl zdroj ¢§taBiNZykdpre bi
Bl N1 2z name kli&nomismede aBIN2chodvz 8pornom s mer e.

Pri di ski®hhypshi ach (maansitpoul Bd wgiotv® au geri avov) S
poug2vaj%% BBNBI5, BkN4 &I N3 znamen8§ prepnutie na ¢
richl osS, BI N5 rmadobjpg. vrt ¥ rl chl osS a

Pri pougit2 anal - -gevhobjvétepvenecdeoje AIN1, osta
eby aplik8cie.
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sn2mal @not8lsonkera ot 8| ani

+é gl
t NAL22Sye? ayNFT 6

I aYSNJ 2t 6

Krok5-{ YNYF 6 201t 621

NIE

ﬁ#bh—

Bt 61dz Lw/

t 2680 AYLdz | 2a@seyt

+812y 0 G8aid aLINP

Sali LIRtFINAGE AyNYré

#bh

¢Sad L2t NRGA &
(U/f riadenie 5Hz 5s) a# b

FNIE—0 V| ¢Sali &LIN}I OySK2 &aYSNiz Y2i g
(U/f riadenie, 5Hz 5s)

A
NIEcchybaIRC 4bh | t NEK2RSyAS L2t |N
bSFdy3deeS Lw/ fS62 yS§ -
Wst2@ Y23d2NF | |AYLidd T 2| IRCpolaritaje IRC polarita bola
NE OKf.24 02 dz 4 LINL oY | 2 LJk drghto stav bol
2 LN} @Sy e
|
# b fr
/ZQRL']Qééégtﬁ_bysa\;éN'\gg aﬁlll\\lll OKOSGS 1 YSyAU?8¥Sparametrori | y A | 20
fyzicky (iS.¥@(§26)d .
” — . - N t 2N RAS Fit1 20
tNBANY @GeLWAGS YSYyxs | FelAO1® U | jNnErk2RSyS.d2F00
L2 N} RAS Ft 1 202N
o | |
Sprievodca | asS 2, swnamhalni edestpegl8ovine homsmera o
nal g2 krxH&a (Keomkje nastaveniu spr8vmnvehd pacer poao g
sn2Zmala | RC (ako | RCId)etejk cjieah o prra&svtnaevheon isemea u .
Vpr 2 pade opal n®ho poradia f8z (motor s do ntoojln2® n a
vyriegi S zmenou parametra, al eboktf gsi®evodkavymavepr ehode
Upozornenie: pr i voObe fyzick®ho pbehpalemad sat nplocrha dd fav ofd&
vypnite menil, podd&kapgateomn vper eth nNVitey fa8zy ma mot or
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717 Met - dy riadenia, i de nnastdvenie @ynamiky pphanua met r ov
Vtejto | asti sprievodca ponW¥kakharovbeanl éba skgi@

KrokégwAF RSy A S | NX

58i S @ptt BEFSD

riadenie?

VEKTOR——

/ KOSGS AR
parametre motor®

GAFAL2

LJ2 NHz6 Sy
all|PSyArs

Toto nastavenie nie je NIE #bh
R 2 LJ2 NHEh&e Bapriek
G2Ydz LR PNILS ]
LRSYGAFTALHOAL ob2fF1
LINB & | P& Sngtre
Y2 2Nr YsOSES
#bh ARSYGAFAL 2[00 tSo2
| NIE yhaidr $A0 ySals N Uif ident stojaca
(1500
0 2FFtAyS
z LI NI YSUNE O
gAFALL OAL
Y

v LRéyﬂAnuo.]l- o2th
hFFEAYS Aﬁesyﬁ,\.nﬂto“ 02t GaLSoOyt

ARSYGAFA 1+ O dz
G2N¥ 62N} A 4
202 NJ a20ysS R2fl RSyAS LI N
NIE Typ Uf (347)
! LJ26A§BG}1’26Y$
I 12y@R oS
Frek posuvu(98)
= Exponent Uf (91)
[ ddentimq na)éaaey | & [ (e
2 ¢St ~¢! we
#b
| LRSY(ATAChA®AL | YgéiLI bovr3
A
LRSYGAFTALHOAL b2
LINE & | .Pddngtre l
Y2id2Nr YsPSGS
ARSYGAFA12(0H0 +tSo2 . SMlag, Tok(452)
yradl ga0 ysalsn ‘RRTimenie(449)
RRdyn. 1 (457)
RRdyn. 2 (1128
Zlom dynamiky(1129)
Krok7¢%t 1 f I Ry S Lp—MiveinsV
aAyAYiEyl (QINB| SyOp I
al EAYH Iyl (ENB| OGSy Op!

21 &4 NRIL86B K dz
214 R2@B)Kdz

v

LIN NJe®. (1a1)d& Zlom rozbehd (117)
LIN NXle®. (1a1)-d& Zlom rozbehd (121)

v

Maxim LINY R() a
Maxim LINE R549p
Maximy | LIN4®S) S
Vzorkov frekvencia(6)

N

{1
{1

Krok 8 ¢ Hotovad/ testovanie

Sprievodca | asiSdent iRfiiakd®emiiae a
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71.71. 6 AEOT O1T Oi OEAAAT EA
Vektorov® riadenie sa mtgezaeriefS®nai adeoRiaen@vi Na g

motora [22]) . Sprievodca tento parameter automaticky
APripojenl sn2mal | RC?2f.

nal e]j sprievodca naviguje cez identifikaln® proce
nulovej rldemlitodtik8aie ktor® roztolia motor Aldent
Vpr2pade potreby je mogn® vVvpeekikol d8ntchik8cie ne
Tieto identifik8cie ako aj cel ® dekumeov® ANadea
vektorov®ho riadenia asynchr-nnych motorov pre me
ng§j s Swwiansch.sk vs e k ¢ i i podpor a. Sprievodca nastav? i
alebo momentov® je not a@i o mastud\t meaPoaskon| en? s

71.72. 3EAT UOT A OEAAAT EA

Skal 8rne riadeni g ejdanosughespra svobjustnosS prefer
aplik8ci?. Od verzie 3.000 pribudli nov® identifi
skal 8rneho pri2pchari potVYeby je mogn® vVpgpeekkol d&€nt tch

U/f ident. stojaca - Po zadan? povel uU2 GTARKums&8 po mot or rozit

vgel anom smer e, ng§sl edne sa motor zastav?. Povel
nastaven®ho ovl 8§dania. T8to identifik8cia reaguje
u/ f i dentl.demltn8§ i k8cia sa spust? okamgi t eOdpoMo t or
statora[345]ap ol i at ol n®p mlaipdttdlen® [ 2 2]

Sprievodca dighva kBR&iwvdebnat ri($tdjaka c i u

71.73. . AOOAOGAT EA AUT AT EEU DPIEITO jOPI1Teéeli O7F éAOOEQ
Po skonlen? identifik8ci? sprievodca e ®thenmeglzewneéd
pr“udomapd8tia.

Mi ni m8I1 na f r gMavxeinnt8ilan a] 1flrOglk € nrco ablglildd [ dobldfu 1]
urlia regulalnl|maesys aher Zapdnalbnemtorae a

Parametre ako Ma x i m. pr adMabi m[] 5pr Yadur Guj %256 ®medzeni e pr-
viednotlivlch regi moch Mpxiem8danlkypsd Papbadelar pr e
maxi m8l neho napptitpada ddosbat o] Vz@howmcianfrakyehdiai[@ je D C.
frekvencia sp2?nania tranzistorov pre PWM bl ok.

TT mito par amet r ami automaticky konl 2 sprievodca.
splsobom Nal e] nastavovas.

Vgetky spomenut® parametrei stuchoklapbnelj §cle popesa

7.2 MOTOR
Skupina parametrov | 2sl o [58]
Nastavenie parametrov pripojen®ho motora alebo in®ho

menil|la frekvencie (U, V, W PE).

721 MAKRC MOTOROV
Skupina parametrov | 2slo [672]

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\MAKRC MOTOROV

N8zov [ | D] Popis Def.
Asynchr-nne motory[Parametre vzorovlich asynchr

400V/0.06kW | 400V/0.09kW | 400V/0.12kW | 400V/0.18kW | 400V/0.25kW | 400V/0.37kW | 400V/0.55kW |
400V/0.75kW | 400V/1.1kW | 400V/1.5kW | 400V/2.2kW | 400V/3kW | 400V/4kW | 400V/5.5kW | 400V/7.5kW
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N8zov [ | D] | Popis | Def.
| 400V/11kW | 400V/15kW | 400V/18.5kW | 400V/22kW | 400V/30kW | 400V/37kW | 400V/45kW |
400V/55kW | 400V/75kW | 400V/90kW | 400V/100kW | 400V/110kW | 400V/132kW | 400V/160kW |
400V/200kW | 400V/250kW | 400V/315kW

722 | DENTI FI KCCI A
Skupina parametrov | 2slo [1497]
Parametre pre identifikaln® regimy U/f (skal 8rneho) aj
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\I DENTI FI1 KCCI A
N8zov Popis Def.
Offline Povel pre poliatoln¥ (offline) identifi
identi filSI Yagi pre nastavenie elektricklch para
[992] pozrite si N8vod na nastavenie vektor o\
Nastay vektor.PoyeI na _prednastaveme regul 8l nl ch g
) prisl Ychaj %ce parametrom motor u.
riad. [991] L )
S| Y4agi pre prvotn® nastavenie parametr o\
Povel pre skr8ten%h identifik8ciu vz§gjo
ldent. Lm [1498] s a mot or roztol2 a menil| si zmeria vz§j
identifik8cie je potrebn® zaruli S§ veOmi
u/f ident. . Coe .
stojaca [1500] Kr8tka identifik8cia motora bez roztol €
. Kr8tka identifik8cia motora s roztol en?3
u/ f i de I : | 2 i
[1501] povelu gtart sa motor roztol a meni |
hodnoty identifik8cie je potrebn® zar ul
Test smeru .
[1502] Kr8tky test smeru ot8]ania motor a.
723 NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov |2slo [1210]
Hodnoty parametrov z2skanlch z makier alebo gtztku MOT
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
N§zov Popis Def.
Typ motora Asynch.
[1610] motor
Asynch. motor Asynchr - nny motor s kotvou nakr 8t ko.
SMPM Synchr-nny motor s permanentnl mi magnet mi
Egé7]l<on MNomin§l ny vikon motora odl2tani zo ¢[1100W
10 W [Tento parameter jve potrebnl pre spr8vne o
1500000 W a spr8vnu |linnosS furnd¥d8ise.6.ompenz8cia skl i
Napatie . at j 2
motora [59] Nomi n8l ne nap&tie motora od|]2tan® zo0l[4000V
Pri uv8dzan2 menila frekvencie do prev§gdZ
1.0 V ~lmot or a (hviezda, trojuhol n2k) zodpovedS§
V' pr2padoch, kedy je dovolen® motory Kkr8tko
do trojuhol n?2ka hodnotu nap?2tia pre hvi
frekvenciu a ot8l ky 1.73 x vyggie oproti
Frekvencia Nomi n§l na frekvencia motora od] 2tan
motora [4] udaj ov. 50.00 Hz
1. 00 HV regime riadenia U/F wurluje frekvenciu
SObOOHz hodnotu parametra U koncov@®tr. 0p 4] Spolu s tlimito pa
' nap?tia a fr ekuvleingce eh odd nFo tkur invekgygnet i ck ®ho t
Pr Yd m . 1 2 ~ .
[151] Nomi n8l ny pr%d motora odl|l2tanl zo g¢gt|280A
0.01 ATento parameter url uje hodnotu trval ®ho
2000.00 A preSageniPa envoatgoernai e(strmldi).. [ 2 7]
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N§zov Popis Def.
Swéto?za![Bl(S(g/] Nomi n8l ne ot8&8|l ky motora od|l2tan® zo (1)'3?n(|)n
100 ot /Tento parameter je dil egi tKomppskieu [349) r(s&.v6h)a pré
30000 ot/min [vI pol et pol t uPopl-eltovp -nootvo riatr.tdg.r a [ 104 9]
ac!)tc;ran[;zs]kNominMny “%Winn2k motora odl|l2tanl zo0l080
0. 40 &
Nom.momentNom?n§Iny mechani ckl mo me nt na hria3OONm
[1051] “odaj ov motor a. '
-10000.00 Nm
6 10000
Pol et Pol et p-lovich p&8rov motora vypo!zt2
p8rov [motora pre asynchr-nne motory, sl Ygi
1 6 100

INastavenie poradia f8z na vistupe me
Sl ed viif §z mot ora Vv przpade,. ge treba dOSPriamy
[326] (REVERZ neakt2vny) tolil opalne.

S| ¥%§gi pre nastavenie pogadovan®ho sm
Priamy Nap2tie sa geneV-0.e v porad?2 U
Il nverto|Nap2tie sa geneU-WM.e v poradz?z V
Nuluj
motohod. MTTent o pr 2 kaz vynul uRrev.motohdaddm [@9¥] (stry24)mo t
[1075]
Nast, Pomocou tohto parametr a j e mo g n®
motohod.  MT Prev.motohod.MT [497] (str. 24). 0.0h
[502]
0.0 h
200000.0 h
724 ELEKTRI CKE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov | 2slo [557]
El ektrick® parametre motora, odpory, indukl|lnosti, magn

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\E L EKTRI CKE£

PARAMETRE MOTORA

N8zov [ Popis Def.

I[,_7;1]s. I(Onl,_asov§ kongtanta rTchlosti nabuden|0120s
Tento parameter ovplyvRuje rTchlosS na
funkciu matemati ck®ho model u motor a. S

0.001 s 6motora pre pr2sl y6gai(str.vdB)k.onPrniotwe lkat or oV g
par amet er Odpoofotdra [439]z(str. 45),Vz 8 omn § i n d u(stf. 46pa
Rozptyl i nd(@tk46hosS [ 440]

Iflf?i] OdbUdUr!uje | as odbudzovania motora po |1.00
Predstavuje n8sobol atsad rkaotny t(graddfarmdgp7odda s

0. 00 ©6 10jzablokovan® op2tovn® zapnhutie nap?2tia
neodbuden®ho motora mtge zpltsobi$S vznik

[Magnet. piMagnetizalnl pr¥%d motora (10). Nem200A
Spr8vna hodnota magn. pr*%du je spravikrd

0 . O Ink2*0 motora [151] (str. 44) . Urluje mieru nabudenia moto
‘Hodnota z8vis2 od vikonovej rady meni | a

Odpor StatoraHod_nota odporu statora. I_—lodnota} i

[345] maki er motora alebo identifik8ciel|6.700
m§ tento parameter vliznam Rd.

0. 00001

100.00000

Odporrotora[439] Hodnota odporu rotor a. Hodnot a toh|1.000

okt -
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N§zov | Popis Def.
motor a alebo identifik8cie. Pre
parameter viIznam.
0. 00001 Tento parameter je potrebnl pre sprs8vn
100. 00000|vektorovom riaden?2.
Hodnota rozptylovej indukl|l nosti S
pochg8dzaS z makier motora alebo i(
iROnZFthylljmnosStarngh meni | ov VQFREIMms@irp(bu,kzltraca'loooooo
’ vzg§jomn8 induk|nosS). Pre riadeni
viznam ako-LrdoAdingdluklqpmosS v osi q, d
S/'Zg.ogsnggoTento parameter je potrebnl pre sprg8vn
. J vektorovom riaden?z.
i ndukl|l nos
Hodnota vz§jomne,j induk| nosti st a
Vz8j omng8 |mtge poch8dzas z maki er mot or a, |0.1000000
induk|l nosijcharakteristiky motora. Pre riadelH
viznam Ld.
0.0000001Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
2.0000000 H vektorovom riaden2?. Spr8vna hodnota mS§
Regi m
charakteristiky Aktivg8cia regimu magnetizalnej chalVypnu
[1169]
Parameter Vz §j omn§ indufst.48) s $ e[ 44 Blgovanil akgd
Vypnut §
regul alnom rozsahu.
Zapnut § Parameter Vz §j omn8 i nduklIstro4S Jd41Ipjlol2tanl
P charakteristiky a z8vis2 od hodnoty pr %

MAG. CHARAKTERISTIKA
Skupina parametrov | 2slo [1158]
Nastavenie magneti zal nej krivky motora

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\EL EKTRI CK£ PARAMET\RIEG. MKKARSKRERISTIKA

N§zov | Popis Def.
IM.CH:Lm1[1159] [Hodnota vz§jomnej induk|nosti 1. a.OOOOOOO
0.0000001
1000.0000000 H
IM.CH:Lm2[1160] Hodnota vz8jomnej induk|nosti 2. a.OOOOOOO
0.0000001
1000.0000000 H
IM.CH:Lm3[1161] Hodnota vz§8jomnej induk|nosti 3. i'.OOOOOOO
0.0000001
1000.0000000 H
IM.CH:Lm4[1162] [Hodnota vz§8jomnej induk|nosti 4. a.OOOOOOO
0.0000001
1000.0000000 H
IMCH:Lm5[1163] Hodnota vz§jomnej induklnosti 5. [L0000000
0.0000001
1000.0000000 H
M. CH: Pr )

[1164] RMS Hodnota pr%du 1. 1.000 A
0.000 A 0

A

M. CH: PrRMS Hodnota pr%du 2. |1.000 A
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VO

NSCH

N§zov

[

Popis

[1165]

0.000
A

A

M. CcH:
[1166]

RMS Hodnot a

pr %d

u

1.000 A

0.000
A

A

M. cH:
[1167]

RMS Hodnot a

pr %d

u

1.000 A

0.000
A

A

M. CH:
[1168]

RMS Hodnot a

pr %d

u

1.000 A

0.000
A

A

0

Koef.
adapt §c

tepl.
i e

Koeficient
100
Externej Tepelnej Ochrany.

AC. Ako

adapt

8ci e

TeplotbhET@ [86D] (ste 23Rz

pa
1.000

1.000 0O

2.

Pol et
[1049]

p .

I g

Pol et

ov mot o

p- |

ra

vypol2tanT

z

nd

Nom. frek.

[1050]

sklzu

Nomi n81 na
motora.

el ektr

i ck§

frekvenci a

S I‘Hz

725 MEC
Skupina

Mechani ck® parametre

MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\ME CHANI CKE£

HANI
par

CKE
ametrov

PARAMETRE
| 2sl o [

s¥stavy,

MOTORA
1527]

PARAMETRE MOTORA

prevodov® pomery.

N§zov | Popis Def.
1
Moment Odhad cel kov®ho momentu zotrval nos t/0.100000
zotrval nog
0. 000001
1000.000000
Pol et zubov na vstupe prevodovky
Zuby - na VStupemotora. V starg?2ch wverzi8ch firmv®l
prev. (Lit "
pomeru".
1 6 32767
Zuby na Polﬁt Izub_ov na\t/ vIstu_pze hprevod_ovk%/ .
rev. (Men.) [1625] technol -gi e. starg?2c verzi 8c
P prevodov®ho pomeru"”
1 6 65535
Prevodov® | 2slo prNevodovky. Pomer
Prevod prev.[888] |po| 2t anl Zkbkbypodi gl st upe p(ste 47) a Zuby ea1.00000
vstupe prev.(str(4)i t.) [ 1533]
0.00100 S| %gi pre spr §8vneOtzoppev. Pa7¢ (str. 87) oa8lpolk s pr
10000.00000 funkci 2 pre Kk[B7B]c(sirvi@).sp2 nal e
VoOby : : .
pomeru [1619] Gpeci 8l ne nastavenie prevodov®ho pqd
I Rezerva|Giadna funkci a.
. . =|Povol 2 jemn® dol adeni e prevodov®ho p o
I Povoli s - ~ |
negat2vny vplyv na presnosS vipoltu, n g
prev. pom. Liar ke
Doladenie prev. .
pomeru [1626] Jemn® dol adenie prevodov®ho pomer u.[1.0000
0. 0100 o6 1
Dr8ha ot 8l|Predstavuje napr. obvod kolesa za dl.OOOOm
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N§zov | Popis
veliliny poloha a pre spr8vnu [B75]n(strq
102) . S%|l asne | e pdtevoedden.@88h bsts. 47 vi S a
0. 0001
100.0000 m

7.2.6 SERVOMOTOR (SMPM)
Skupina parametrov

I 2s
Parametre tlkaj Yce sa

l o [797]
|l en servomotorov a synchr-nnych

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SERVOMOTOR (SMPM)

N§zov [ I Popis Def.
N8jdi stredNg8jdi a skalibruj stred p-1lu SMPM.
[Sléog]ed Pl %ol oha p-lu SMPM pri nulovom el ekt[0.000
-:360. 000 0O
Kongt . motKongta_nta motor a uvedens§ na gtztl_000
[1534] datasheete v jednotke [Nm/A].

0. 000 6 100¢(
Tok PM [1185] Tok permanentnlich magnetov pre SMPS\'/%)OO
0. 000 Wb 0

73 PARAMETRE MENI LA

Skupina parametrov | 2slo [197]
Prev8dzkov® parametre menil a.

731 APLI KALNE MAKRC
Skupina parametrov | 2slo [1491]
Apli kal n® makr §. Prednastav?2 parametre menila pre jedn

MENU \NASTAVENIE\PARAMETRE MBRILLAXKALNE MAKRC
N§zov | Popis Def.
Lerpadl o [Apl aln® makr pre | erpadlo.

o

k
Venti |l 8tolApli kaln® makro pre ventil 8tor.
sagks§ pr . =
[1494] Apli kaln® makro pre Sagk¥% prevsgdz
Kompresor [1557] [Apl i kal n® makro pre kompresor .
Dopravn2k : )
[1495] Apl i kaln® makro pre dopravnz2zk al e
Zdvih [1496] Apl i kal n® makro pre zdvi hov® apl:.
\Vzorkov. K

Vzorkovacia frekvencia PWM modul §|3000Hz

frekvencia [6]

Sp2nacia frekvencia riadiacich i mpulzo
potlalenia akustick®ho gumu (p2skania)
115 (10000 nastavi S vyggie, prilom narastaj¥% teps
oteplenzm menil a.
~ Hr ani ca pr %du pre dl hodob® (try
Trvall prpredstavuje pomer trval ®ho pr Y%du 1.000
Ak vistupnl prvd prekrol? t¥%to hodnotu,
E8-PreSagdgeni dstr.B&n'i.| aPr i zmene <charakteru
Regim prev§gsrzd8)y d&23fodnota tohto par ame
5 ~ ~
0. 5 0(Bio/ fue) hodnotu pre danl typ zaSagenia a konkr®
viroby, dovol? menil| trvale vygg? pr %d
"Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a
Regim pr¢oOba regi mu zaSagovani a meni |l alPre K
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N§zov | Popis
[23] i ednotliv® regimy prevs8§dzky s¥% prlz§Sag
Regi m zaéagovania~ pre dynamicky sa meni
Pre kongtfmotor a kongtantnl charakter moment u.
preSagene a mengie trval ® zaSadgenie. Na
Regim zaSagovania pre statick® z8§8Sage
Pre kvadrlexponenci 8l ne rast%ci charakter momentu
preSagenie a vyggie trval® zaSagenie. N
Tento parameter predOgi inicializ
Las n8be daS‘_poveI gtart mgni!u a nNevyhodOS
[1154] sl 491 na oneskorenie | asu kIm zal
ri adiaceho syst®mu.
0 s 06 360
Nastaveni e ug2vat eOsk®ho hesl a
Heslo [548] zariadeni a. ngslo bude potrebn® zp****
W I SR B Z T K na ochranu nastavenia menila prot
Posun IasUr!uje | i !a_s menila je len v ZiZimnI,
’ potreby na zimnl alebo | etnl.
Len zimnlT | ZimnT, letnl
Par ameter pr e zadani e hesl a na
Odblokovanie MN pr ev8dzky do riadnej Pre odbl okl .
[1007] meni|la frekvencie al ebo zariaden
informujte sa o podmienkach a sp?
* * *x * 6 * %
(SST:)rEz;??OVI Pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na v|[Nezapo
NezapojenlSF nie je zapojenl.
ZapojenT SF je zapwjginlsa dol ns§ hranica vzorkoy
regul 8torov vektorov®ho regimu riadeni a

7.3.2 NAST. SPOTREBY
Skupina parametrov
Nastavenie alebo
MWh [430] (str. 16).

|l 2sl o [236
vynul ovani e

MENU \ NASTAVENIE\PARAMETRE MBASTLSROTREBY

]

$potielFa tk\&hd [#26]1 (strs Jbpa Spatrbba v a n e |

N8zov [ | D]

Popis Def.

Nuluj spotrebu [897] Tento pr2kaz

vynul uj e

pol 2tadl §

Zdroj nul. spotreby [900] Gpeci 8lny zdroj

nul ovani a

spotr

Pozri voOb®ipar ®@e ma(srks®) [ 55 3]

74 OVLCDANI E

Skupina parametrov | 2slo [1]
Nastavenie ovlI 8§dania menila a motora.
741 OVLCDACI E MAKRC
Skupina parametrov | 2slo [1503]
OvlI 8dacie makr8 pre rlchle prednastavenie ovl 88dal ky
MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANOVEL CDACI E MAKRC

N§zov [ Popis Def.
OvlI §dac?2 parnOvl 8daci e makro pre ovl 8§danie z ovl
Bingrne + dOvl 8daci e makr o pre ovl &8danie b
[1505] prednastavenl| mi gel anl mi frekvenci a
Bin8rne + Ovl 8dacie makro pre ovl8danie bin§r
[1506] anal -govl vstup.
IMODBUS [1507] OvlI 8dacie makro pre ovl 88§danie cez M
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Ng§zov [ Popis
PROFIBUS [1508] OvlI 8dacie makro pre ovl 8danie cez
'I[\iggog]—potenmometer OvlI 8daci e makr o pr epoencibngettani e cez m
Regul 8ci a t . .
[1510] OvlI 8dacie makro pre regul 8ciu tlaku

742 GTART STOP RESET
Skupina parametrov | 2slo [192]

MENU\NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP RESET
N§zov Popis Def.
Zdr oj N a zdr gtartu meni

o))
v
=]

st a ni e _oja . la. BINL
[194] (resp. U,V pri jednof8zovej z8Sagi) gen
OvlI §dadGtart menila nastane po stlalen2 zelen®ho
panel po stlalen2 | erven®ho tlalidla STOP.
TrvaleMenil| sa uvedie do gtartu hneN po zaphut 2.
BIN1 Gtart menila nastane po aktivovan?2 1. bingt
BIN2 Gtart menila nastane po aktivovan?2 2. bins§
BIN3 Gtart menila nastane po aktivovan?2 3. bintg
BIN1, 2 Gtart menila nastane po aktivovan?2 1. aleb
BIN1, 3 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
BIN1, 4 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
IMODBUS Gtart menila sa ovlI 8§da s®riovou komuni k§&ci
PROFIBUS |Gt art menila sa ovl 8da s®riovou komuni k§&ci
: . Gtart menila sa ovl §8da omocou @gpeci 8lne
Gpeci Sliggr (st 51). ' P P
[MODBUS?2 |Gt art menila sa ovl 8§da s®riovou komuni k§8ci
Nastavenle zdroja resetu menil a. Vypng
. havar.i I stop. Nevznikne orucha me n i
[27(?;2]] resetup'otrepjnl ngperklad.v aplik§Ft):i§ch, kde 9BIN4
silovlich vistupov je potrebn® RESETOM
vli konovlich prvkov meni|l a.

Pozri voObydpajamétchdgsst5@ypu [ 986]

Nastavenie zdroja rTchIevho stopu. Po
. menil|la je potrebn® zrugi S a n8§sledne zn
Zdroj . : . =
rTch.stzaStave.n'e strojov a zariaden? 'S Ouds:Gia
[986] rotuj %ci mi !gsSaml.. Napr 2kl ad sign§gl K
sp2nal ov. Pri aktivovan? pohon zast avi
definovan§ skr&8ten2mRTaluy psT@R5(pP&a0 @amet
Gi adny Funkcia je neakt2vna.
BIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 1. bin8rne
BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 2. bin8rne
BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 3. bin8rne
BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 4. bin8rne
BINS Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 5. bin8rne
BING Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 6. bin8rne
Gpeci 8§lIFunkcia sa aktivuje pomocou gpeci 8lne pred
RTchly Hodnot a kr~§ eni a | asu dobehu pri a k t|10.0
[806] pohonuZ dr o j rl ch. (s&tb@®.pu [ 986] %
0.1 % ¢
%
£E0%#) <, . % .!1 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [215]

Nastavenie gpeci 8lnych zdrojov pre GTART, STOP a RESET

8 . okt -bra 2024 Strana 50 z 187



VONSCH

EO0O%#) <, .9 £41 24
Skupina parametrov | 2slo [987]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja gtartu.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGR¥YENCENY GTART

N§g§zov [ | Popis Def.
Gt art signg§ilber sign8§lu pre ovldanie ([184] Bing
Signal
Gt ar akt2\{Podmienka pre aktivgciu Gtar {BINL

Gt ar neaktfPodmi enka pre deaktivgciu Gt i

t

Pozri voObBipgramewvs@mulBy [ 184]
t
i

Pozri voObBip8rametvs@mulBy [ 184]

EO%#) <, .9 2%3 %4
Skupina parametrov | 2slo [333]
Nastavenie gpeci 8l neho RESETuU.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGR¥ENCENY RESET
N§zov [ I Popis Def.
Reset signg§Tber sign8lu pre ovl8danie H 184] Bin

Signal
Reset akt2Jodmienka pre aktivs§ciu RESETBIN4

Pozri voObBipg8rametvs@mulBy [ 184]
Reset neaktPodmienka pre deaktivs§ciu RESY

Pozri voObBip&rametwvs@muiBy [ 184]

EO%#) <, .9 2, #(,9 34/ 0
Skupina parametrov |2slo [989]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja rlchleho stopu.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGR¥ENCLCENY RAhCHLY STOP

N§zov Popis Def.
RT ch x = [184]

. : VI ber sign8lu pre ovl8danie RIchlehoBin§r
sitgnsl [ vstupy
Signal
RT ch.

akt2vny Podmi enka pre aktiv8ciu RlIchleho Sto

Pozri voObBip8ramews@mulBy [ 184]

RT ch.
neakt 2vn

Podmi enka pre deaktivgciu RTchleho §

Pozri voObBipgramevs@mulBy [ 184]

Oneskorenie
gt artu [

Oneskorenie medzi prijat2zm povelu @gt|0.000s

0. 000
300.000 s
Oneskorenie
stopu [1487]

Oneskorenie medzi prijat2zm povelu st|0.000s

0.000
300.000 s

Ti meout pre okamgit® vypnutie nap?ti
Timeout pre |parametra Typ stopu [836] (str. 70) - "Rampa do 0" alebo "Skok do 0" vo
STOP [926] vektorovom regime riadRedga maexbpr(stda)
-"Gener. regim" v skal 88rnom regi me r

30.0s

\Y regi moch riadeni a, kedy mt ge byS v {
gener §torick®ho momentu alebo pr*%du bl o}
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VOIl\l

N§zov Popis Def.
STOP pol2ta tento | as. Ak do tohoto | as
norm8l nym sp!sobom, meni | vypne nap?2tie 4
743 GELANC FREKVENCI A
Skupina parametrov | 2slo [7] 3
Nastavenie ¢gelanej frekvencie (rlchlosti) menil a.
MENU \ NASTAVENIEA\OV L CDANGEEL ANC FREKVENCI A
N§zov [ Popis Def.
[27(()316]r01 INastavenie zdroja gel anej frekyvelAIN1
Hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je pevn8 hodnot a
OvlI 8dac2 |Zdrojom gel anej hodnoty s% kurzorov® g2p
AIN1 Zdrojom ¢gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN2 Zdrojom ¢gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN3 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj Yci
AIN4 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj Yci
Zdrojom gel anej hodnoty s?% di sK[BOP(sin &4). Hie je
Di skr®t nfmogn® vybraS t%to voObu ak s¥% diskr ®tne
Zdroj gel (strrBOR). [ 130]
IMotor potenc. Zdrojom gel anej-phoo@maet v mBaeto 37w N.
Procesnl |Zdrojom gel ane|j hodnot vy [385p(stpt0B)c esnl regu
IMODBUS Zdrojom gel anej hodnoty | e s @Bb8] (stv. 321)k o mu n
PROFIBUS Zdrojom ¢gel anej hodnoty | e s ®@Bi2pb(st812¥.0 mun
Gpeci 8§l njZdrojom gel anej hodnoty je gpeci 8l ne nas
[Max. hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je maxim8lna hod
gf4]lan§ Pevn8 hodnota gel anej frekvenci e/0.00Hz
Min7 5 Max.?HOant a z8vi s ZdrgverpusFr185h e(dtrr58). Pr e ZR/oodﬁfbau gf
frekvencia [111] je od -(Max. frekvencia [111] (str. 74)) , pre ost at M® frekwergib {110]
(str. 74).
Zdroj reverzu F . . .
[195] Nastavenie zdroja reverzu @gel ane|BIN6
OvlI §dac?2 Reverz motora splsob?2 stlalenie ged®ho t
Bez reverzu Mot or sa bude toliS vgdy v priamom smer e
Trvale reverz Mot or sa bude toliS vgdy v reverznom sme
BIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. bing&rnym vs
BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. bing&§rnym vs
BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. bin8rnym vs
BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. bin8&rnym vs
BIN5S Reverz motora sa aktivuje 5. bin8rnym vs
BING Reverz motora sa aktivuje 6. bingrnym vs
PodOa ¢gel|Smer ot&lania jeGeBanS§l| Fr(etk52ppBad]ty
Reverz motora sa ovl8da s®riovou komuni
[MODBUS MODBUS.
Reverz motora sa ovlI8da s®riovou komuni
PROFIBUS PROFIBUS.
Gpeci 8l nJReverz motora sa ovl §da pon®8dar.58peci §l n
thOGp:[iltSZ] I:Nastavenie spltsobu nulovania a p|Nie
Nie Gel an8 frekvencia st8le nadob¥“da hodnot u
Cno Pri vypnut2 PWM sa ¢gel an8 frekvencia ini
[Plit_)g]nos Nastavenie spr8vania gelanej frePri vypn
Y Pri vy|[Menil si pam?®t8 hodnotu ¢gelanej frekvenc
i Pri zmMHodnota gelanej frekvencie sa preng§ga me
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EO0%#) <, . % .1 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [988]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja ¢gel anej frekvencie a rev

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC FREKWGEPNECIIALNE NASTAVENI E

Ng§zov [ | Popis Def.
Signsl pre g nf  Parametra. ktorlh P iase Ay
Signal

—— _ [ 184]
Reverz F sigvViber sign8lu pre ovl 88danie vstupy

Signal
Reverz F aktlPodmi enka pre aktiv8§ciu RevgBING
Pozri voObBip&ramews@mulBy [ 184]

Reverz F Podmi enk a pre deaktivsgciu
[508] "hodnota".

Pozri voObBip&rametvs@mulBy [ 184]

744 GELANHR MOMENT

Skupina parametrov | 2slo [575]

Nastavenie ¢gelan®ho moment u. S| %gi ako gel an8 hodnot a
dynami ck® obmedzenie pre rlTchlostn® a polohov® vektoro

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEL ANh MOMENT

Ng8zov [ Popis Def.
[Zlgsg]oj geNast avenie zdroja ¢gel an®ho mo m|Max. hodnota
Pozri voObyYdpaiamget@tr. 2y ek . [ 706]
g;o]lanT 'Pevns hodnota gel an®ho moment u|0.00 Nm
Mine 5 Max/H0dnota z8vi s Zdamey. momr[eBe(stn 58). Pr e AvoodObau §f
moment M [481] ga4;d -(Max. moment M [481] (str.54)) , pr e ost atMrm®momenOBsy] (st

Zdroj rev. mom.
[922]
Pozri v oOb gdropraverauri §195] ¢str. 52)

Nastavenie zdroja reverzu ¢el al|Bezreverzu

EO%#) <, . % .1 34! 6%.) % Y%%, 8 -/ -8

Skupina parametrov |2slo [644]

Gpeci 8l ne nastavenie zad8vania momentu.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEEL ANh__MOWEPNETCI CLNE NASTAVENIE GEL. MOM.
N§zov Popis Def.
Si gn§l ~ ~ .

[921] VI ber parametra, ktorl predstavuj e |[256]AIN1
Signal

Rev. mom. |, , ~ . .

signsl [Vlber sign8lu pre ovl8danie Rever zuf
Signal

Rev. MOM- 1o s dmi enk a pre aktivg8§ciu Reverzu mon-
akt2vny

-5 -

Rev. mom. . . .
neakt2vrP0dm'enka pre deaktiv8ciu Reverzu nf-

-5 -
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N§zov Popis
Max. momentMaxim§|ny gel anlT moment motora, Vv n1000.0Nm
M [481]
0. 0 NmNiggia hodnot a ohrani | uje moment ov® nam
10bOOONm mechanicklch | ast?2. V momentovom riaden?
' momentuGe |l an |l mo metn 63).[ 92 0]
Imglz'] momerY[Minim§lny gel anT moment motora. 0.0 Nm
0.0 MaxTent o parameter sa~uplatRuje l en pri Mo m¢
momentM[48l]lzad8vani a ¢gel a@e’Rlhaon Imomoemetrub3).[ 9 2 0 ]
Regim Zdr oj obmedzenia gener8torick®ho m[Mmax
obm. MOM. y ompatibilit en/mot
[1598] patioility. 9
N 2
[Mmax gen/mot Parameter Mmax gen./mot. [484] (str. 54) sa poug?va na obmeq
momentu.
N 2
|Max. mOmentGParameter Max. moment G [1599] (str. 54) sa poug?va na obme
momentu.
[Mmax Pomer ohranil enia maxi m8Il neho mo me |, 54,
gen./mot. [484] maxi m8I nemu momentu v motorickom r e’
UmogRuje upravi S pomer medzi maxi m8lnym d
0. 000 & motorick®mu. Napr 2kl ad, pri traklnom po
parametra mengou ako jedna dosi ahneme zn?
[Max. moment . . .
G [1599] Maxi m8I ny gel anl moment motor a, v g[0.0 Nm
0.0 N m
10000.0 Nm
745 GELANC POLOHA
Skupina parametrov | 2slo [1135]
Nastavenie gelanej polohy. S| %gji pre polohov® vektorov
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEELANC POL OHA
Ng§zov | Popis Def.
Zdr oj geNastavenie zdroja g¢gel anej poIohy.Hodnota
[1136] Jednotka polohy [1540] (str. 68).
Pozri voObydpajamégeit@r S xek. [ 706]
Gel an§ . . g
[1137] Pevn8 hodnota gel anej pol ohy v ot §0.0000 ot
E)OI nl M i mit y p ol o hlednatk& poiolsyi [¥540]o dstr. 68) a Re gi my pol
0 Hor nl
[1151] (str. 68).
polohy
Si gn 8§l P, o .
[1138] VI ber parametra, ktorl predstavuj q256]AIN1
Signal
IMa x . gel | .
[1140] Maxi m8l na poloha v ot §] kach. 360.0000 ot
Dol nlT lifPredstavuje hornl rozsah =z adGevlaan S hpoo |ksin
0 Hor nl 54).Li mi ty pol o begnotkagulohg[L540] o(str. 68)aRe gi my pol
polohy [1151] (str. 68).
IMi n. gel S
[1139] Mi ni m§Il na poloha v ot 8] kach. 0.0000 ot
Dol nlT lifPredstavuje dolnl rozsah z a dGevaacni§e hpoo | késtn
0 Hor nl 54).Li mi ty pol o Hegnotkagoulohg[L540] o(str. 68)aRe gi my pol
polohy [1151] (str. 68).

746 DI SKRETNE GELANE

Skupina

Nastaveni e

parametrov | 2slo
di skr®t nych

[

60 ]

gel anlch

hodntt.

okt -

br a
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Di skr®tne ¢gelan® hodnoty m!dgu vstupovaS do sign§lov ge

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRETNE GELANE

N§zov Popis Def.

Prep. disk.

i 1 2 H . .
hod. [576] Nastavenie splsobu prep2nania disJednotli

Vyug2vaj ¥ sa_ len prv® 3 bity DG prep2nal
Kombi notkombi n8ci i tlchto bitov. Ak s?% hedaotatOf220h Estr.
55) . Ak je akt2vny | eHodndta 14239] (str.&3 a godgobna.a v | s

Kagdl jeden bit DG prep2nala odpoved§ jed

JednotlihOante at N. ) . Ak je akt2vnych wviac DG
prep2nac2m bitom. Ak nie je akt2zvny ¢giadn
hodnoty.
$)3+204. % (/ $.
Skupina parametrov | 2sl o [ 84]
Nastavenie jednotlivich diskr®tnych hodn?tt. Hodnoty j «
Di sk. gel(stm®) [ 1Byzi k8l ny rozmer a rozsah hodn®t sa de

napojenl )
Pozor! Pri nastavovan? r 1l chl ost iHodgotar0220} ¢str. p5¢a Hodnbtayli nou p
[239] (str.55) na rovnak¥ hodnot u.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANJIESKRE£ TNE GEILAWEELETNE HODNOTY

N§zov Popis Def.

Hodnota OINul t 8 hodnota gel anej di skr ®t ne|j hodnot )
[220] gi adny bit prep2nal a.

-5 -

Hodnota 1
[239]

Prvg8 hodnota gelanej diskr ®t nej hodnoty.

-5 -

Hodnota 2

[245] Druh8 hodnota gel anej di skr ®t nej hodnot y-

-5 -

Hodnota 3

[293] Tretia hodnota gel anej di skr®tnej hodnot-

-5 -

;(;%Tota 4Gtvrt§ hodnota gel anej diskr®tnej hodnot-

-5 -

Hodnota 5

[299] Piata hodnota gel anej di skr ®t nej hodnot y

-5 -

E%%?ota 6Giesta hodnota ¢gel anej diskr®tnej hodnot-

-5 -

Hodnota 7
[551]

Siedma hodnota ¢gel anej diskr®tnej hodnoft-

-5 -

$¥% 02%0". ! .)%
Skupina parametrov | 2slo [100]
Nastavenie bin8rneho prep2nala pre prep2nanie diskr ®tn

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRE TNE GEGAREREPENANI E

N§zov Popis Def.

Zdroj BitlINast avenie zdroja bitu pre bin8rny prep
DG [557z8vis2 o0od nast @ dsk.dodd=6] 4smé&d).r a
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N§zov | Popis |Def.
Pozri voObydpajamétchdsst5@)pu [ 986]

Zdroj Bit2 . . . :
DG [55[POZI’IZdI’Oj Bittr.B6)5 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamétchdsgt5®)pu [ 986]

Zdroj Bit3 . . . ]
DG [55Pozr|2dr01 Bit @str.B655 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméchdsgt5®)pu [ 986]

Zdroj  Bit4 : ; _ _
DG [56_Pozr|Zdr01 Bit (tr.B6)5 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamétchdgsgt5@)pu [ 986]

Zdroj Bit5 . . . ]
DG [56¢Pozr|Zdr01 Bit@tr.B6)5 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamétchdsgt5®)pu [ 986]

Zdroj Bit6 . . . ]
DG [56.Pozr|ZdrOJ Bit @tr.B6)5 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméchdsgt5@)pu [ 986]

Zdroj Bit7 . . . :
DG [57Pozr|Zdr01 Bit @str.B655 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamétchdsgt5®)pu [ 986]

EO%#) <, . % .!134!/6%. )% $W
Skupina parametrov | 2slo [235]
Nastavenie gpeci 8l neho bin8§rneho prep2nal a.

MENU\ NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRE TNE GEGAMEEPENAMANEE CLNE NASTAVENIE DG

N§zov Popis Def.

Bitl DGBit bin8§rneho prep2nala bude akt2vny a
kT ch

[553] alebo | ogic c bl okov bude aktzvny.
i BI N1
I BI N2
i BI N3
i BI N4
i Bl N5
i Bl N6
I Log.

—(

0g.

—(

0g.

—(

0g.

—

—

b
L b
L b
L b
Log. b
Log. b
L b
L b
A n
t
]

I 0g.

i 0g.

I kt2zvnTrvale akt2zvny pr2znak. Mige byS pougitl
F5~:_>6 2 DGPozriBitl DG ma(strk5®). [ 55 3]

Pozri voOb®ipar ®R@e ma(strks®) [ 55 3]

Bit3 DG I
(559] PozriBi t 1 DG ma(strk58). [ 55 3]
Pozri voObBipar ®@e ma(atk5) [ 55 3]
Bit4 DG —_
(562] PozriBi t 1 DG ma(strk56). [ 55 3]
Pozri voObpipar ®@e maatrks®) [ 553]
Bith DG S
(565] PozriBi t 1 DG ma(strk58). [ 55 3]

Pozri voOb®Bipar ®@e ma(stks®) [ 55 3]
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N§zov Popis
Bité6 DG L

[568] PozriBi t 1 DG ma(strka®). [ 55 3]
Pozri voOb®ipar ®R@e ma(strks®) [ 55 3]
Bit7 DG -

[571] PozriBi t 1 DG ma(strka®). [ 55 3]
Pozri voOb®ipar ®@e ma(atrksd®) [ 55 3]

7.4.7 MOTOR POTENC.

Skupina parametrov | 2slo [970]

Nastaveniemotor-p ot enci ometra. S| %gdi na zad8vanie gelanej hodn

MENU \ NASTAVENIE\ OV L C D A NMIOEOR POTENC.

N8zov Popis Def.

Typ MP [978]|Ur | uj e f u npbtenciametraot or Typ 1

Typ 1 Upl at Ruj e sa.povel_szg aj povel znz2g. N
Odpoved8 kl aspok®maoi mmebru v meniloch VQFR
Upl at Ruje sa |len povel zvlg. Povel zn2g¢g sa

Typ 2 Zzapnut 2 nepam?2t § posl edn nastaven h o €
potenciometru v menil|loch VQFREM.

St r mos

[979] 0.01 %l/s

0.01 9

100.00 %/s

Zdr o] . : . ~ .

[971] Nastavenie zdroja pre funkciu zvlgdGi adny

Pozri voObydpajamétchdsgt5s®)pu [ 986]

é7d4]r01 Nastavenie zdroja pre funkciu zn2gdGi adny

Pozri voObydpajamétchdsgt5®)pu [ 986]

£EO0%#) <, . % 1341 6%. ) %

Skupina parametrov | 2slo [138] 3

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre povely zvIlg alebo zn

MENU \ NASTAVENIE\OV L CD ANMOEORPOTENC.\GPECI CLNE NASTAVENI E

N8zov Popis Def.

Zv i g mPovel zvlig bude akt2vny ak aspoR jedsg¢

[972] l ogicklch blokov bude akt2vny.

Pozri voOb®ipar ®@e ma(arksd®) [ 55 3]

Znz2 g nPPovel zn2¢§ bude akt2vny ak aspoR jeden

[975] bl okov bude aktzvny.

Pozri voOb®ipar ®@e ma(atrksd) [ 55 3]

7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE

Skupina parametrov | 2slo [1569]

Parametre regimu automatick®ho vyp2nania menil a.

MENU \ NASTAVENIE\ OV L C D A NAUEOMAT. VYPNUTIE

N§zov Popis Def.

Regi m a\_/Tber jednej alebo viqce_rTch velilzn p

\yp. [1572] OubovoOns§ 'vybran§ veli]l]ina mtge sptsol
spln2z podmienky sk?tr.

I N2zky vikon | I N2zka frekvencia | | N2zky Cos

Mi n Ak hodnota VT k o n ($tr§16)] nepr ekrol 2 t1(4t 0 Lhaosd nnoef
[1570] (str. 58) aktivuje sa automatick® vypn|OW

[1573] : L, X J
reprezentuj % minim8l ny gener8torickIl v

-bra
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N§zov Popis |Def.
-3000000
3000000 W
I?r/lelrllvencia Ak hodnota Frek. MN abs. [472] (str.16) neprekr ol 2 t ¥t o Lhagl0.00
[1574] merania [1570] (str.58) , akti vuj e sa automatick® v|Hz
0. 00 Max.
frekvencia [111]
Min. cos Fi Ak hodnota Cos FI [67] (str: 16) 'neprekro! 2 tl_/4to Lhacsd nnoet
[1575] [1570] (str. 58) , aktlyu1_e s a automatlck® vy p n|0.500
reprezentuj % mini m8lny gener8torickIl %
-1. 000 @&
Gpec. Ak koregponduj Yaci sign§gl jleasmkmévayi (ar
[1576] 58) , aktivuje sa automatick® vypnuti e.
Pozri voObyopgacametsi@lkyy [ 8]
Ifl??é] M€ boba merania, polas ktorej sa testuj % #“?]
0.1 min
min
Doba vypnutia menila po automatickom
Las vyfjaut omati ckom vypnut2z sa op@tovne meni |30.0
[1571] podmi enky chodu Las do op2tovn®hbagafmin
OFF [1577] (str. 15).
0. 0o miAk je hodnot a nu_Iv0v§, _megi! autaomatiNCky
10080.0 min I;eesedt.ykoOvek Spusti S zrugen2m a op2tovnlm s

75 RI ADENI E A REGULCCI A

Skupina parametrov | 2slo [11]
Nastavenie parametrov riadenia motora.
751 RI ADI ACI REGI M
Skupina parametrov | 2slo [450]
Nastavenie riadiaceho regi mu.
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RERAUADICAGN REGI M
Ng§zov [ | Popis Def.
Nastavenie spltsobu riadenia mot
Riadenie motora[451] || 2 gi a kvalitou regul 8ci e, n8gr ol |UFotv.
urlen2zm pre konkr®tne typy moto
U/ F riadenie (skal 8rne) bez sp&tnej
U/F otv sklzu. Vysok8 stabilita a robustnossS
' dopravn2ky a aplik8§cie nen8roln® na
nastavenie.
U/ F riadenie (skal 8rne) so sp2tnou v?@
kompenz8cia skl zu S vyggi a kvalita
U/F uzav. Vhodn® pre aplik8cie s nigg?2mi ngr okt
j ednoduch® nastavenie. Zdr o] S p2at rnzdrj
rTchl ost(sitr.59.1000]
Dynamick® "vektorov®" riadeni e motor g
asynchr - -nne motory, pri ktorom sa za
VAM MAGNETI CKh TOK a MOMENT motor a. Pre §
uzav. ) ) = . |
presn® riadenie richl osti a moment u:
vi Sahy atN. Zdroj sp?2tnej vZdzrboyj jrel cr
(str. 59).
Dynami ck® "vektorov®" riadenie motor g
VAM otv. asynchr-nne motory. Skutoln§8 rTchlos$S
model u. Toto riadenie m8 horgiu kva
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N§zov [ Popis
nevhodn® pre aplik8cie, pri ktorTch o
pod maxi m8l nou z8Sagou.
Dynami ck® "vektorov®" riadenie motor g

synchr - nne motory s permanent nl mi

mat emati ck®ho modelu motora sa riadi
kde sa vygaduje rTchle a presn® riad
gpeci 8l ne typy sn2malov rotor ov e[g26]p(sti

V-SMPM

90).
Typ riadenia [835] Viber hl avnej regul ovanej VerTi chl o
moment ov®.
Pol ohov® Hl avnou regul ovanou v ®dlohd [1686D (str. 178 pol o
RTchlostn® |Hl avnou regul ovanou v eHRrak|RT [®37u(sti ). r T c h
IMOment ov® Hl avnou regul ovanou v e IMorhentf68]ustrjl8). mo me
. ~ Nastavenie spltsobu vipoltu rlc
zdro] rIChI(matematick® rgodely a rpeg’ul§ciu IRCL
IRC1 Regulovang rTchlosS sa vyhodnocuje z
IRC2 Regulovang8 rTchlosS sa vyhodnocuje z
[Min(IRC1,IRC2) Regulovang8 rlTchlosS sa vyhodnocuje ak
[Max(IRC1,IRC2) Regulovang8 rlTchlosS sa vyhodnocuje ak
Priemer(IRC1,IRC2) Regulovang rTchlosS sa vyhodnocuje ak
ARC Regulovan§ rTchlosS sa vyhodnocuj e 2
absol %t nej pol ohy) .
Gpeci §lny ég()j.rojom skutolnej rTchl®pmadi §len ah ordingsht
Gi adny/ ModelZzdr oj om skutol nej rTchlosti je mat ema
Gpeci 8l na Parameter, ktorl predstavujg gOOOHz
[1002] rotora ako alternat2vny zdroj s|
Pri potrebe regulovaS rlTchlosS pomoc
1000. 00 H 7 n|ektpr®mu anal - gov®mu vstupu. V gpe
vyberie tento parameter ako sign§8gl, Q

Hz

pr e nastavovanie z8l ognlch a pomocnl
apli k8ci 8ch.

Zdroj polohy [1141] Nas t aven ie sp 1 s o bPoloha [L636} I(str.u7) po Ik d IRC1
pougije ako sign8l skutolnej po

IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.

rezervovan®

IRC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2.

ARC Poloha sa vyhodnocuje z rozgirovacieh

rezervovan®

ARC-ARCmaster Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu ARC - ARCmaster.

Gpeci 8l ny Zdrojom skutol nej p ol oGpye cjie§ | hnoad npodstiad s
Gpeci 8§l na

Hodnot a, ktor8 predstavuj e ¢gpecl0.000

[1142]
Min. g¢gel . pd
Max. gel . p¢q

7.5.2 U/F RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [81]

Nastavenie z8vislosti vistupn®ho napa2atia a frekvencie
riadenie motorov.

U/F KRIVKA
Skupina parametrov |2slo [382]
VoOba sptsobu vipoltu vIistupn®ho nap?@tia motora.

MENU\NASTAVENIE\RT ADENI E A R EUFARIAOENIEA U/F KRIVKA
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N§zov Popis

TypU/F[347] Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlich regi

i Kom Zapne kompenz8ciu od Ybyt[@7/8v(stm@0) st ¥y gadu

P - lhodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345] (str. 45).

IZM RegllZapne regul 8§8ci u z §We(stobd)® hwr enopneak luenut i e 9

go]pollePo!iato!n® nap2tie U/F krivky. 0.00 %
Poliatoln® nap2tie ovpl yvRuj e _moment a
ohrani | en§ Pprakr posneut[98]o (str. 60) . Pri Sagklch roz

0. 00 % = . g .

% zotrvalnossS) je ho potrebn® nastaV|S'vyg
motorov. Mot ory mal ®ho vIikonu potrebuj % v
vIikonu.

54] konKonc:ov® nap2tie U/F krivky. 100.0 %
Koncov® nap?2tie predstavuj e hodn oFrekvehtiamotdal
A[4] (str. 44) . Spravidla sa nastavuje na 100 %, |

5.0 % . . . - _ -

% Pre”d05|ahnut|e mlerneho zvlgen|§ vi konu
mengie ako 100% sp!'sobia odbudenie motor
testovan?2 motorov s v&|lg2zm vikonom ako | e

I[:9r8e]k. POSUVU 1k ekvencia posuvu U/F krivky motora. 5.0 Hz

0. 0 Ohrani!ujeNObIasé pribudeni a motora Vv 0 K

Frékvencia va] gieho vIikonu stal? ni ekoOko Hz. Ak sa
momentov v celom rozsahu, m Figlerenciaamotora [g]t (strv44)

motora [4] . .

-napr2klad pri zdvi hoch.

Exlp])onent U/ Exponent krivky U/F. 1.00
OvplyvRuje zakrivenie cel ej U/ F krivky n

0 60 & predstavuje |ine8rny tvar a hodnota 2.00

' krivky m8 viliznam pr.i |l erpadl 8ch a ventil§
dovol en® motor odbudzova$S pri nzzkej rl chl

Exzﬁ'pos'U/FExponent posuvu Kkr i v Kiek pbsuibu[98] (strbB0)a s t i{1.00
OvplyvRuje zakrivenie U/F kFrekvposuvu ¥98] o(ftrl @0y.

~ |[Hodnota exponentu 1.00 predstavuje |linesg

0.60 & . . L
Pomocou exponentu je mogn® | epgie kop2rov
v okol 2 nulovej frekvencie.

Las )

nabudenia Rel at2vne skr8tenie alebo predOgeni €100%

[25]

1 % 6 1

Kompenz. IR (KIR)

Skupina parametrov | 2slo [973]

Parametre prisptsobenia kompenz8cie |R. KI'R je prisp:
zaSagenia pohonu tak aby sa kompenzoval Yabytok nap?t
korekcie je v rtznych regimoch zaSagenia udrgiava$S na
poklesu nap2tia a momentu pri zmene zaSageni a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUWHARIAOENIEA U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR)

N8zov [ | D] Popis Def.
. Lasovs§ kongtant a filtra apl |100
Filter KIR [523] kompenz8cie |R. ms
1 ms 6 10000 ms
Frekvencia KIR [795] Zhor a ohrgnl!UJe obl as S VISIUpS.OHz

kompenz8cia | R.

Frek. posuvu [98] 6 Max.
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N§zov [ | D] Popis |Def.
frekvencia [111]
2AcOI UOGT O - j2:-q@
Skupina parametrov | 2slo [29]
Parametre ovplyvRuj%ce |innosS regul 8tora z8berov®ho
nastaven®ho pr¥%du do motora pri zvolenom rozsahu fr ek
obl asti Mot or by nemal byS prevg§dzkovanl trvale v obl
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R EWARRIADENIEA U/F KRIVKA\AREGUL CTOR ZM ( RZM)
N§zov Popis Def.
[Figgg]|m VoOba pr2davnich funkci?2 RZM.
I adapt|{Zapne adapt2vnu vazbu P zlogky od statoro
I adapt(|(Zapne adapt2vnu va2azbu | zlogky od derivsgc
! RZM VIPovol eni e |l innost.i z8berov®ho momentu pri
chode
Pr Yd 1
[163] Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho momen5.00A
Ak dosi ahnCesF/[e7] (st iGhahodnot u mengiu ako 0.
IMagnet . ak meni | dosiahne horn® ohranilenie nap?t
[355] O (Ink Xpr Yad RZM nedosi ahne. V obl asti frekvenci ?
1,75)8 zvyguje ag na maxim8lny pr¥%d preSagenia m
®°Hodnota z8vis2 od vikonove,j rady menil a.
Frekv. RZMHor n § hranica p8sma frekvencie v kt50HZ
[28] momentu (RZM). '
0. 0 N3 Zhor a ohraniluje obl as S regul 8ci e pr Yd
! _gax. 2 ' bl asti troe
frekvenma[lll]pr?V§dzvkovan motovra‘ V_tethO o]
mognosSou vznk2R-Br pSagehi@t 3dp.t or a
g%r':/?r[g"g]a Nastavenie dynami ky regul 8tora RZM. 0.100 s
Regul 8tor pr¥%du wudr giPawa RZ¥d(sfrri68)3,hokdinmt &
0.001 nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28] (str.61) . Tent o regim m!ge
10.000 s z8berov®ho momentu na prekonanie suchTch
mogno upravi S rTchlosS vyregulovania pr %d
Eszg?pt'RZMNastavenie zosil nenia adapt8cie P 2zl 0200
0.10 6 |Odpor % an® nastavenie je 2.0.
Korekcia UgNastavenie zosilnenia tl miacej korekOOO
[1591] 0.00 je korekcia vypnut §. '
100.00 Odpor %l an8 hodnota korekcie je 2
100.00 ’ '

KOMPENZ. SKLZU

Skupina parametrov | 2sl o [348]

Zapnutie a zosilnenie kompenz8cie sklzu. Kompenz§8cia s
rotorovl z ohOadu na zaSagenie. Prispieva
nzzkych

ch ot8&8lok be
richl ostiach. Ho d n oFrek. skizk[938]ustrj18). mogn® kontr ol ov

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUFRRIADENIEA KOMPENZ. SKLZU

N§zov Popis Def.
Zapnutie kompenz8cie sklzu pri skal 8rn
Kompenz8ci a skl zu pomocou mat emati ck

Komp. skizulff rekvenciu o vypol2tanl sklz, tak, abiv

[349] hodnote richlosti. PresnosS$ vy pddportsaorg’ Y P"
[345] (str. 45), Magnet . pr(sttdd5),[Vd X]n mot o(stradd)] Bt5&
motora [356] (str. 45).
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N§zov Popis | Def.

Vypnut §Kompenz8cia sklzu je vypnut §.
Zapnut §Kompenz8cia sklzu je zapnut §.
Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia skl
moment ov® ohranil|lenie al ebo ochrana
Obmedz. mognosS |innosti motora v nestabilnej Vv n
skizu [193] Ak je zapnut® obmedzenie skl zu, gel an yp

oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937] (str. 15) nel2gila o v
ma x i m8 | Maximssklz [£77] (str. 62).

Vypnut @bmedzenie sklzu je vypnut ®.

Zapnut @bmedzenie sklzu je zapnut ®.

Z0s. kom. . : . .

skizu [350] Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenz §|1.00
Ak z d!'vodu nepresnlch parametrov je miers3

0.01 &6 |[veOkS§, tento parameter umogRuje doladi S
tlchto nepresnost 2,

IMaxim. sklz|[Maxi m&8|l na frekvencia skl zu. S| %gi ako500HZ

[177] sklzu a funkciu obmedzenie sklzu. '

0.00

Frekvencia

motora [4]

ngg S‘klzul,_asov§ kongtanta filtra sklzu na vT st ullo00ms

1 ms & |Pom&8ha prisptsobi$S dynami ku kompenz§8cie s}

ms reakci 2z treba filter zrlchOovaS a naopak p

2 %' -188 022385 2-0Q

Skupina parametrov | 2sl o |
Parametre regul 8t ora maxim

S

351]
8l neho pr%du (RMP), tieg naz

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REWARIADENIEAREG MAX. PRBPDU (RMP)

N§zov Popis Def.
Zapnuti e regul 8tor a maxi m8l neho pr Yag
frekvencie obmedzuje vistuMaki pr vapr st
76) alebo Ma x i m. pr Ydstr.G6) [p504d9da typu prev§8d
povoliS |JlinnosS len pri motorickej al

Re regi moch. Pr*dov§8 | imita sa poug2?va n

9. ,lz8Sage, pri ktorlch je z8vislosS mome Motor.

max. pr % ; ) . : L
ventil §tory, mi egadl §, mlyny). Taktiejregi

[352] = ) : !
preSagovaniu motora a ©pri hodnot Er vmalx
[24] (str.48) zabezpeluje menilu trval Y prev
l'imity alebo v okol 2 nul ovej frekven
hodnotu obmedzenia Ma x i m. p r ¥sul. 76Ylalebd Mba x i m. pr Yadstr.

76).

v I\/lotorZapnutie alebo vypnutie RMP pre motorvickT
nahodnotuMa xi m. prd76M. pf b] motori ckom zaSag@gen

i GenerZapnutie alebo wvypnutie RMP pre gener 8§t
obmedzuje nahodnotuMa xi m. pr %@tr.®) pbBA9Phener 8t ori ck

I Vy { . < . . 2

dynamika RMP pre dynamick® zaSagovanie. Pri neakt

I Adanp , . . - Ny

dynamika Dynami ka sa prisp!sobuj e Adaptrita R¥MP/[66€ (sir.d8).0a

I Aut on S . .

adaptivita Adaptivita je automaticky nastaveng§g.

i Vv Vypne plynul ® zvygovanie I max Magi maspa

Imax yp. 76) ag do dovolen®ho preSageni a mErekiZlomu. RMP
[1191] (str. 63).

P zlogkHodnota zosilnenia proporcion8l nej zld0.500
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N§zov Popis
[353]
L2m vyggia jz¢ ofjkgn®RtM®, Pt Tm je valgie tI| me
0 000 c~)pri__skokoc_h z§S_age ale_bo ~zme—z1|§_a;:glpkez_r_HQ_I‘«ﬂFPnIe)
mengie zosilnenie a pri richl ej vygagi e,
odpor %4 ame vgdy konzultovaS s pracovn?kmi
E354]Z|ngHodnota i ntegral nej | asovej kongtanty |0.120s
0.001 Urluje dynamiku vyregulovania pr%du pomoc
100.000 s vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi servisu VO
[[1047z]longodnota zosilnenia derivalnej zIl ogky 7r0.000
0. 000 Pri hodnote 0 je derivalns§ zlogka vypnut
100.000 nastaven® maxi mum pri prudkl ch skokoch_
odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovn?kmi
E%ré]nap'RMPZosilnenie %l inku regul 8t ora maxi m8Il ngl.000
0.000 V obl asti nz2zkych frekvenci 2 sa osl abuje
100.000 parametra zvyguje ¥ inok na zn2genie nap?
Frek. zlomu.|Hr ani | n§ ,fr.ekvencia .statora,. pod kto5OHZ
RMP [1191] uprednost Ruje korekciu nap?dtia. '
0.0 Nax.
frekvencia [111]
Frek. N.Frekvenci a stator a, nad ktorou s a z (150.0
oblast. [1193] lneprech8dzal do nestabil nej |l asti mo megHz
Frekvencia P8smo frekvenci?2 nad touto frekvenciou 4
motora [4] T konu
500.0 '
Adaptivita Adapta!nT koeficient RMP. Hodnota 1 P l0.000
RMP [667] dynamiku RMP. '
0. 000 &

TLMENIE REZON.
Skupina parametrov | 2slo [512]
Parametre pre potlalenie rezonanci 2 motora a mechanick

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUFRRIADENIEA TLMENIE REZON.

N§zov Popis Def.
TImenie Zapnutie alebo v_ypnuti‘e funI‘<_c:|ve tl meni
rezon. [513] TImen|§ rezo.nanC|2 mt g e anZg|SvaI‘ebo YNy pn
ak vzni k8 pri chode s mallm zaSagen2m
Vypnut Tl meni e rezonanci 2 je vyphut®
Zapnut @l menie rezonanci 2?2 je zapnut ®
Xglg\é[Si;}f}chastavenie zZisku (zosilnenia) tl meni a [0.500
-100. 0O0ONastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI
100.000 poluS nepravidelnl §gum.
Xgl();\és[sdlvglsNastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a [0.000
-100. 00Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkI
100.000 poluS nepravidelnl Jgum.
VplwdlsnaNas'Eavenie zi sku (zosilne_nia) tlmenia0500
Us [515] z|l ogky pr%du statora na |inn¥% a reakt?2|”
-10. 000|Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkIT
10.000 poluS nepravidelnl @gum.
;/aplyv dLIJSSZZV§ha vplyvu reakt?2vnej zlogky pr %du | s|0.000
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N§zov Popis
[1592]
_100_00Celkov§ miera (zosilnenie) tl meni a ocj reg
100.000 VpvadIanUs[5151(str.63) a tohoto parametra. Pri Npr_z
zosil RovaS a z motora poluS nepravidelnl ¢
Skal 8r .JZapnuti e regi mu _autor_natickej identifivypn
RS [383] skal 8rne (U/f) riadenie.
ldentifik8cia statorov®ho odporu je zapnut
Zapnut § nul ovg alebo veOmi mal § frekvenci a) sa [
parametra Odpor statora [345] (str. 45).
Vy p nut §Odpor statora sa neidentifikuje.
Skal 8r .Zapnuti e r_egimu_ aut omati ckej identifiVypn
10 [384] skal 8rne riadenie motora.
l denti fik8cia magnetizal n®ho pr%du za <c¢ho
Zapnut §merania (rozsah ot8l ok do Fn, chod napr§zd
sa zapisuje do parametraMa gnet . p (stvad5).[ 355
Vypnut 8Magneti zalnl pr¥%d sa neidentifikuje.
7.5.3 VEKTOR. RIADENIE
Skupina parametrov | 2sl o [438]

Parametre ktor® ovplyvRuj¥% riadiace bloky a regul 8tor
Riadenie motora [451] (str. 58)).

Podrobnl popis vektorov®ho riadenia sa nach8dza na s
dokumente-Nast avenie vektorov®ho riadenia asynchr-nnych mo

2% 8 022%5 20(Q
Skupina parametrov | 2sl o [446] B
Parametre regul 8torov pr %du. lch vistupom je nap?tie
potrebn® naj Rbzpayamei nd(stk 46nacCslgor sfatdrd [845] (str. 45).
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE\REG. PRBDU ( RP)
Ng§zov [ Popis Def.
— . n
RP. timenie [443] Koeficient tl meni a regaul.§.torov Pr ¥
odozvy pr%du za cenu va| gieho prerseg
0.20 6 15.
RP. dynamika[447] [Dynami ka r eqg ud{f8teokrvoevn | pnr®&~4dpu§8 s mo prie|100Hz
10 Hz & 10
Decoupling . y & ~ a o
reg. [157] Potl alenie kr2govlch v&azieb regul 8tVypn
Vypnut ® | Zapnut ®

REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov | 2sl o [444]

Regul 8t or magnetick®ho toku. Stabilng8 hodnota magnet.
neakt2vny v redgime oslabenia toku.

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R EMEKTOR.RIABENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT)

N§zov | Popis Def.
RMT. timenie Koef i ci ent tl menia regul 8tor a magnet100
[448] richlosS odozvy mag. toku za cenu val[~
0. 00 &6 15
El\gg] dynam'kaDynami ka regul 8tor af malgnen!|li t® @h®s mo k gl5Hz
1 RBP. dynamika
[447]

Gel MagHodnot a magneti ck®ho t oku rotora p 11.270
[452] Orientalng hodnot BHag?1l iae ®mo(stro4d BrEkgedda Wb
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N§zov | Popis

motora [4] (str. 44).

0. 100 Wb

Wb

Rampa Toku$trmo§§ zmi en ¢gel an®ho toku. Tento !0405

[454] gel anl tok o 1 Wb. '

0.10 s &

gfut[glmanal'ZOptimaIiz§cia magn. toku rotora.

C Mion. StOptimaliz§ciavje nast‘aven§ na_minim§|iz
znalne odbudi S, |l o mtge splsobi S zn2gen}t

i Max . moOptimf':llviz§cia je nastaven8 na maximali z
nabudi S na vysok® hodnoty toku.

SZES]mm. TOkMinim§Ina hodnota toku pri optimali zi{40.0%

1.0 % 6 1

2% 8 2,#(,/134) 22Q

Skupina parametrov | 2sl o [445]

Regul 8t or rTchlosti. Pri uzavretom vektorovom riaden?
Zdr oj rTfchli@s6d . [ POOO]Jot vorenom vektorovom riaden? s a

mat ematickIim model om.

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REMEKTOR.®RIABENIE\REG. RhCHLOSTI (RR)
N§zov | Popis Def.
IMet - da n Dynamika

[1655] Hz
Regul 8tor rTchlosti | e nas tpmoementapalamepamimRR]
timenie [449] (str. 65), RR. timenie [449] (str. 65), RR. dyn. 2 [1128] (str. 65).

P, Ti kolRegul 8tor rTchlosti je nastavovanl pomoc
Frekvencia do Kk tRRrdyjp. 1 pai7H estr. 6),unpd oo
Zlom dynamiky [f r ek venci RRJdIyB.Z[)leB]g('sttt~§5) . Poug2va

Met -da nastavenia regul 8tora rTchl o3

Dynamika Hz

ou
[1129] pritvrdenie regul 8cie rlchlosti % oo'OHZ
hodnotu bude vEBRIgyn gdaiRg i(str.®5).i b a
0.0 dMax.
frekvencia [111]
RR. timenie Koef i ci ent tl menia regul 8tora rTchIlOO
[449] rlchl osti za cenu v?&] gieho preregul (¢~

0. 00 & 2

Gel an§ dynami ka (frekven| n® p8§s mo

aplikovan§ pri fzZoekynamike[1129] (sir. g5y e | a k 00 HZ

RR. dyn. 1 [457]

0.01 RP.
dynamika [447]
RR. dyn. 2[Gel an§ dynami k a (frekven|l n® p8smo
[1128] aplikovan8 pri f Zlenkdynanmky j1129] (sir.B%) e j a k q
0.01 RP.
dynamika [447]

1.00 Hz

Proporcion8lna zlogka regul 8tora r1

RRP1[1656]  |716m dynamiky [1129] (str. 65). 1.000
0. 000

10000.000

: Lasovs kongtant a integral nej zl ogk

RRTITII6ST] | ek venci iZiom dyipgieyj[1129]k(str. 65) 1.0000's
0. 0001

1000.0000 s

RR P 2 [1659] Proporcion8lna zlogka regul 8tora r|l 1.000

Zlom dynamiky [1129] (str. 65).
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N§zov | Popis
0. 001
10000.000

RR Ti 2 [1658]

0. 0001
1000.0000 s
IMi ni m8I n
gel ans§ Mi ni m8&1l n
frekvencia dynamick
[1231]
0.00 Min|Pr i reverz8cii gelan8 frekvencia priamo
frekvencia[110] z 8§ por n% hodnotu alebo naopak.

Zdroj predk. Nast avenie predkorekcie rTchIostiN a
rich. [1|sl %gi na zn2genie regulalnej odchl | |
Gi adny
Zo gel
IRC1
IRC2
ARC
IRC1-IRC2
ARCmaster ARCmast er pr-BERF@mogilut 2 RM
Dolad. predk.
rlch. [ 1
-50. 00 0

asov§ kongtant a integralnnej zl ogk

r ek venci iZlow gyganikyj[1129k (str. 65). 1.0000 s

-

rekvencia ktor¥% nadob?¥%da

a f
Tch stavoch. 0.00 Hz

Gi adn

Dol aNovac?2 koeficient pre predkor ek00

REG. MAX. NAP. (RMN)

Skupina parametrov | 2slo [473]

Nastavenie regul 8tora maxi m8l neho nap@tia, potrebn®ho
frekvenciou (oblasS znigovania toku). RMN sl ¥%gi na pri
aby mohol mot or pracova$S naFrekverein matarac[4] §(sth 44y y  K* eb § ak g ¢
maxi m§l ny dosiahnuteOnl moment motor a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI| E A REVEKTOR.RIABENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)

N§zov | Popis Def.
Odbudzovanie . . . dbud .
[109] Zapnutie mognosti o udzovania mot|Zapnut
4 LinnosS motora nad nomin§lnou frekvenci
apnut ® .
oslabovaniu momentu motora.
Vypnut ® Mot or bude pracovaS |len do nomin8§lnej f
vypnut |l .
RMN. timenie | Koef i ci ent tl menia regul §tora maxi100
[474] zrl chli odozva rlchlosti/polohy zal|™”
0.10 o6 3.
RMN. dynamikaDy na mi k a regul 8tor a maxfi m@k wemlon 0.50 Hz
[476] priepustnosti. Vyggia hodnota znam|’
0.05 FRMT.
dynamika [456]
[6,957]|. r]apGelan® ohranilenie nap2tia pri o0db[94%
Hodnota je percentu8lna | asS z maxi m§I| ngd
S0 % o6 1093 ag 97 %. Pr2lig n2zke hodnoty ved?%
vIikonu. Pri vysokej hodnote mtge byS pon
EéS]Iter Lasov8 kongtanta filtra nap?2tia pr|0003s
0.000 s d8Pom&ha utlmiS regulalnl gum a kmity spt!s
IMi n. i ndMi ni m§81l na i ndukl nosS mot or a. SI%I0.000000H
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N§zov | Popis
[1189] obmedzenie pr%du vo veOmi vysokTlch
0.000000
10.000000 H
IMaxim. skIzngim§Inf’a frekye.ncia skl zu. S| %gi 0.00 Hz
[1611] richlosti a veOmi vysok® momenty. '
0. 00 Hz
Hz
REG. MOMENTU
Skupina parametrov | 2slo [477]
Nastavenie regul 8cie momentu, r8mp, ohrani|len2 a predk
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R EVEKTOR.RIABENIE \ REG. MOMENTU
N§zov | Popis Def.
R Las n8behu 2z nul oNer®momemt §05h] o(strndd)yt .u Pl
ampa ; ; ; . .
mom. [838] Zmenami moment u ] e mogn®_zm|ern|S t0.010 s
rampa ale degraduje dynami ku regul 8c
0. 000 s &
S
R Las klesani a momiamt moment [10%1H nsirt 45) na nulu.
amp a o 2 : : .
mom. [839] Pl ynul I mi zmenami momentu je m_ogn® z/0.010 s
dl hg8 rampa ale degraduje dynami ku r e
0. 000 s &
S
Regim r§mNastavenie splsobu uplatnenia r8mp nRegi
[1052]
Regim 1 Zvy.govanie a zni govani e moment u sa t1IK
znamienka.
L Zvygovanie a znigovanie momentu sa t1IKkal
Regim 2 znan)}/iegnka. ’
zﬁﬁerpr:{(ua[llgzr]eg' Dynami ka r egul &ftroerkav emolmme® tpu§ s mo pr i e [0.00 Hz
0.00 &P.
dynamika [447]
Poliatol nHodnota moment u, upl atnensg okamgiteooo/0
moment [1194] per cent u§8l nMax.mondentM{481] (str. 54). '
0.0 % 6 1
Predkor. |Predkorekcia momentu z kansg8l a gelan(FEV
mom. [1526] zvigi & dynamick¥% odozvu pri momentoy'YPP
Vypnut§ | Zapnut §
Dolad. predk.DpIaNovap2 koeficient pr e pre.dkorekOOOO
mom. [1653] rlchlosti * moment zotrvalnost:i '
-100. 000 @
Filt. predkor. |Filter predkorekci_e momentu - | asov§ kongtant a filOOmS
mom. [1654] rlichl osti). '
0.0 ms o]
ms
OTV. VEKTOR
Skupina parametrov | 2sl o [468] 5 B
Nastavenie parametrov pozorovateOa rlchl osti pre otvor

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EMEKTOR. RIABENIE\ OTV. VEKTOR
Ng§zov | Popis Def.
TImenie adap.Koeficient tl menia regul 8t ora adapt 8ci |10
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N§zov | Popis

[470]

0.1 o6 3.

[agg]n adDynamika regul 8tora adapt8cie matematiﬁg
1 Hz &6 3

Koef. vyhypbOHz [Koef i ci ent vyhTbania nul ove,j frekvencill00

[1184] zmenu statorovej frekvenci e. Hodnota 1

0. 50 6 1

POLOHOVANIE

Skupina parametrov | 2slo [832]

Parametre urlen® pre jednoduch® jednoosov® syst®my r
Polohov® riadenie | e moypnmaenia [8B36h ¥t6 5P ar Pmet rnanst aveni e p
riadenia je potrebn® nakdrawji.S gdalr.oj(ptraybdd laynep 2 @I \NY z b
polohy [1141] (str. 59), hranice polohy Mi n. ¢gel . p(etl ®haaMa[x1 1 3JE]l . peEtr.bha [ 11
pr2padne kal Zdoojk8libripolohp[d1K4d (sty. 69).

u
4

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE

N8zov [ Popis Def.
Flng]l" P P zlogka Pl regul 8t ora polohy. 100.00
0. 00 6 2
Flgzg]l" ! I zlogka Pl regul 8tora polohy. 0.000000
0. 000000
5.000000
Jednotka VTbgr jednotky polohovani a. NastaV(Ot§|ky
polohy [1540] v tlchto jednotk§&8ch. '
ot 8l ky [|[Rozsah 1 otg8|lky je <0, 1).
stupne [|Rozsah 1 ot&8|lky je <O0A,360A).
metre [m] Rozsah 1 Dbrt 8H & yot stk $7)rh)8 8 9]

Regi my

polohovania

[1151]

P O,[§|_P0Iohoyanie V. r 8mci 1 ots8lky, t.j. kagd?
"lignoruje sa polet cellch ot§]| ok.

i Vval ka Regim val ky nepovol 2 niektor ® mognost.i

synchroni z8ci u.

I Povol Pri polohovan2 v r8mci ot 8| K62-Mip. bmitpdobky (stry35)
polohy a E63-Max. limit polohy (str. 35).

i P+PI rPri pol ohovan2 sa poug?2va P-RRIdynrlg4pq (s .t66)rmd
oloh RR. timenie [449] (str. 65) sl %gia na nastavenie regul

polony Parameter RPOL . | z| qsiyl68) [sla5 nB]ge nastavi S dod

RT ch. . < .

Shiftu [1143] Rl chl osS zmeny shiftu. 0.20 Hz

0.00 Hz

Hz

Smer synch.Nastavenie smeru synchmReni m§cipo | ma

[1630] (sr.68) je "1 ot§|ka". Oba smery

Oba smery Poloha sa dosynchronizuje OubovoOnTm (kr

Kl adnT s |Polohasa dosynchonizuje iba v kladom smere.

Zz8pornl |Poloha sa dosynchonizuje iba v z8pornom

Vypnut 8 |Synchroni z8cia polohy je vypnut§8, po pov
: Posun polohy v r 8mci ot 8| ky, napr .

Shift ot. [1649] dan8 par dedmotka polomhy [1540] (str. 68). 0.0000 ot

-1. 0000
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N§zov | Popis
1.0000 ot
. Posun ol oh val ky. Jednot kJdngka poboh
shift valoo'd e y L ky @@ baohyly 550 of
-1. 0000
1.0000 ot
[Zlgsg]'lnenZosilnenie val ky. 1.00
0. 00 & 1
Nastav limit 1|[Nastavenie aktu8l nej pol ohy ako hr
pol. [1660] ot 8| ky.
Nastav limit 2|[Nast avenie aktu8l nej pol ohy ako hr
pol. [1661] ot 8| ky.
-1'34%2 3. ~-11
Skupina parametrov | 2slo [1694]
Nastavenie prevodov®ho pomeru master sn2mal a, i b-a
IRC2.
MENU\NASTAVENIE\RI| ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE\POLOHOVANIE\MASTER SN¢&MAL
Ng§zov [ Popis Def.
Zuby na vstupe Po| et zubov na vstupe prevodovky
master prev. (Men.)  MASTER mot or a. V starg2ch wverzi8chfl
[1624] prevodov®ho pomeru master"
1 6 65535
Zuby na Pol et zubov na vistupe prevodovky
master prgMASTER technol -gi e. V starg2ch verll
[1532] prevodov®ho pomeru master"
1 8 65535
I[Dlreeglg]d prev. master Visledn® prevodov® | 2sl o prevodoyvk y|[1.0000
0. 0100 & 1
+1 )" 2<#) ! o/ ,1/7 (9
Skupina parametrov | 2slo [1549]
Parametre pre kalibr8ciu pol hy.
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE\KALI BRCCI A POLOHY
N8zov [ Popis Def.
Typ kal Kalibr
polohy [1236] shift=0
Kal i br §ci aShiftot. [1649] (str.68) bude resetovanl .

Kal i br 8ci &
shift

Shift ot. [1649] (str.68) ost ane
nastav?2 n3hiftto]Xb649D (stu 68).

z a c h ov aShift..ot. [26k6] (s8.117) ya|

Zdroj kalibr. polohy

Nastavenie zdroja

kalibr8cie

pol Gi adny

[1144] parametra Kalibr. poloha [834] (str. 69).
Pozri voObydpajamétchdsst5®)pu [ 986]
Hodnot a, na ktor% sa nast a\vzZdroj kalbt.

Kalibr. poloha [834]

polohy [1144] (str. 69) .
polohy [1540] (str. 68).

Jednot k a

pol ohy Jednetkal0.0000 ot

Dol nI I i miLi mi ty pol ohlgdnotkepolohy [1840]0 (btr. 68) a Re gi my pol
Hor nl | i mi|1151] (str. 68).

£0 %#) <, ! +1,)"2<#) !

Skupina parametrov | 2sl o [833]
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Nastavenie gpeci 8l neho zdroja kalibr8cie polohy.

MENU \ NASTAVENIE\R| ADENI E A REMEKTOR.RIABENIE\KALI BRCCI A \BEGEEGHYLNA KALI BRCCI A

N§zov | Popis Def.
Kalibr8cil|Signgl I§torT sa vyhodnocuje | m[ 184]
[1145] M2 ge byS vybranl buN | 2selnl si gnvstupy
Signal
Kal i br 8ci . . . :

[455] Podmi enky pre zapnutie kalibr8cie¢

Kal i br §c

Pozri voObBipgramewvs@muiBy [ 184]
i
neakt2vna

Podmi enky pre deaktiv8ciu kalibr§

Pozri voObBip&ramews@mulBy [ 184]

OFFSETY A SHIFTY
Skupina parametrov | 2slo [913]

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REMEKTOR. RIABENIE\KAL | BRCCI| A \PEASETM X SHIFTY
N§zov I Popis Def.

Offset polohy 32b
high [1528]

Of fset pre kalibrovanie pol oh0x00000000

O0x00000000
OxFFFFFFFF

Offset polohy 32b
low [911]

Of fset pre kalibrovanie pol oh0x00000000

0x00000000O0
OXFFFFFFFF
Vylisti$s
shifty [1545]
Povely k
[1662]

Kali br 8ci a, r Zalnoj rkadite. polohyk[1d 44 (ste 69). Shift ot. [1649] (str.

Kalibruj 68) bude resetovant'.

Kal i br § Shifteot. [1649] gstr. 68) ostane zachov aBHift ot.

Kalibruj, zachovaj shift [1646] (str.17) s a nast av3hift otg1640p (dtn @BY. u

Resetuj rampu shiftu

na 0 Resetuje Shift. ot. [1646] (str. 17) na 0.

Resetuj rampu shiftu
na Shift ot

Resetuje Shift. ot. [1646] (str. 17) na hodnotu Shift ot. [1649] (str. 68).

ZASTAVOVANIE
Skupina parametrov | 2slo [1215]
Parametre pre STOP vektorov®ho riadeni a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EMEKTOR.RIABENIE \ ZASTAVOVANIE

N§zov Popis Def.
Typ stopu([Typ zastavovani a meni | a. Ramp a na n |Rampa do
[836] rlchl osti na 0, dobeh nulovlim moment ol0

RampadoO Mot or dobehne po prednastavenej rampe ag n
Skok do 0 Mot or zastane za najkratg? | as ako je to m
mclJJmler?tVI Meni | okamgite vypne nap8janie motora, bez

) $%. 4) &) +<#)
Skupina parametrov | 2slo [1499]
Parametre identifik8cie vektorov®ho riadeni a.
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MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE\I DENTI FI KCCI A

N§zov Popis Def.
_Onlme .. . |ISpustenie online identifik8cie pre vy
identi fi . .

[993] N8vod na nastavenie vektorov®ho riaden

I Odpor

Rr

I Odpor

Rs

I Vz§j

i ndukl| no

I Rozpty

sigmals

I Mo n

zotrvaln

. lZapne ukladanie visledkov online identif

I Uk 1 3 a : z, = .
op2tovnom gtarte poug?vaS ulogen® par ame

parametrov nastaS situ8cia ge bude nutn® menil| manu§
Tepelng adapt§cia par amet r o Vieplta ETO[869] (sb. @3

I TExternej Tepelnej Ochrany. Pre spr&vnu |

adapt8ci|ll i ne8rnou charakteristikou. Koef i ci elKoef tepd
adapt 8§ci 6str.fi7L. 23 5]

Stav

identi fiDiagnostika priebehu identifik8cie par
[994]

I Gt2tkolParametre motora boli odhadnut® zo gtz2tkd
I .Of.Parametre motora boli identifikovan® Of f|l
Il denti fi

I OnlineOdpor rotora bol identifikovanTl.

i OnlinelOdpor statora bol identifikovanl

I OnlineVzg&8jomng indukl|lnosS bola identifikovangt.
b ONMRozptyl. induklnos$ bola identifikovans.
Lssigma

i OnlineMoment zotrvalnosti bol identifikovanl

I Mag. <cMagnetizaln§ charakteristika bola identif
Chyba

identi fi

|[2093] ~ i

I Rs Parameter je mimo dovolenlch stanovenl clh
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.

i Rr Parameter je mimo dovolenlch stanovenT cH
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.

I L m Parameter je mimo dovolenich stanovenicth
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.

I Lss |Parameter je mimo dovolenlTch stanovenlch
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.

i Tr = 0

I Tr Parameter je mimo dovolenich stanovenTlch
rozsah nastavenl al ebo nepripojenl mot or .

I TinLas potrebnl na identifik8ciu vyprgal. N
vyprgal |prev8dzkov® podmienky.

I RT clRTchlosS potrebng§8 na identifik8ciu nebol

nedosiahjz§Sage.
i Vysok§ldent|f|k§C|a neprebehla YWispegne z divo
motor.
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RIADENIE UDC

Skupina parametrov | 2slo [1594]
Parametre pre regimy udrgania nap@tia Udc, kinetick® z
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R EMEKTOR.RIABENIE \ RIADENIE UDC

N§zov Popis Def.
Riadenie DCSpr8vanie sa pri vysokom alebo veémiN
nap. [1593] snag?2 zabr8ni S podp?2tiu DC, dynamickl
[ Kinetick® z8l ohovanie | I Dynamickl dobeh
P zl ogk
[1595] I nverzn8 hodnota (1/P) P regul 8tora D50V
1 VvV 6 15
ggg]l r]a(,SeIan® nap2tie regul 8tora kinetick®ho/450.0V
Podp2ti @ A a . - -
PreantiePozr!kap!tolu3.1Podp t!ee,(str.pln)ep%jtg)!a typu virobku.

’Pozrikapitolu3.1Podp2at i eg(strpld)epdOia typu virobku.
Gel na a s+ . 1000.0
[1635] Gel an® nap?tie regul 8tor a dynamlck®hoV
Podpati @  Kabitol dpati 4 O - b K
Prep%tiepozr! ap!t0u3.1Po p t!ee,(str.pln)ep tg)!a typu viro u.
’Pozrikapitolu3.1Podpat i ee(strpld)epdtOia typu vIirobku.
EO%#)<,8 6%+48 0! 28
Skupina parametrov |2slo [1203]
Gpeci 8l ne parametre vektorov®ho riadenia. Sl %gi pre
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REMEKTOR.RIABENIE\GPECI CL. VEKT. PAR.

N§zov [ Popis Def.
Gpec. vek|lGpeci &8l ne voOby pre vekt . riadeni
[1642] z8kazn2ckych aplik8ci 8ch.

i bez obmvl/pne ob.medzenle pre vektor, nedosi ahn
richlosti.

Ny i rAVyYpne s p aji intdlu parmptrie reg. rlTchlosti, nai

yp ku aktu8l nemu obmedzeniu momentu.

I RR pougiPougije sa statorovs§ frekvencia pre reg

i Nulovli 1Polas predstihu brzdy sa aplikuje nulov

brzdy prepadnutie bremena!

I Ma x pr YiIPougMgrei m. pr Ydstr.G6) ng rézdidd ¢d Ma x i m. pr Ystt. 78) pri

VAM ot v. ff rekvencie bl 2zke nul Riadgnie enotdra4dM (str.t58)." r e

I Ma x pr YPougwmae. pr Yad (s8..72) [na/r@zdi¢l od Ma x i m. pr Ystr. 78).pri

VAM ot v. ff rekvencie bl 2zke nul Riadenie enotdra45M (str.t58)." r e
Odstup vistupu rampy (gelan§ richlos

g(lstrup rarrn%ycoﬁp(%du al ebo momentu. T8to mognosS$S mlié)o

' WGpec. vekt. (s@®Dby [ 1642]

0. 01 dax.

frekvencia [111]

|Max. pr¥d Maxi m&8lny pr¥%d na vistupe menila v 02‘10
[Magnet . p }

0 (Ink X 1,75)® ®Hodnota z8vis2 od vikonovej rady meni |l g
OTV. VEKTOR

Skupina parametrov |2slo [1547]

Gpeci 8l ne nastavenie pre otvoren® (bezsn2mal ov®)
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REMEKTOR ®RIABENIE\GPECI CL. VEKTV.VERFOR.

okt -

bra 2024
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N§zov [ Popis
RTchIps_é RTchlosS Rs identifik8cie. Mo gnq o4
identi fi k§gc|l '
0. 01 6 100.
'Mot. min. frek. Rs Minim§|na fre‘k.vencia _pri ktoreleOHz
ident. [1206] motorickom regi me, pri splnen2z Qg
0. 00 Hz 06 2
Gen. min. frek. Rs Mi ni m§|I na frekven‘c_ia pri ktoreleOHZ
ident. [1208] gener §torickom regime, pri splng”
0. 00 Hz &6 2
'Mot. max. frek. Rs|Ma x i m§| na frelk.vencia pri ktorej350HZ
ident. [1202] motorickom regi me, pri splnen2 Qg7
IMot. min. frek. Rs ident.
[1206]) 8 20.00
Gen. max. frek. Rs|Ma xi m§| na frekven‘c'i a pri ktorej500HZ
ident. [1251] gener 8§torickom regime, pri splng”
IMot. min. frek. Rs ident.
[1206] 6 20. 00
RichlosS identifik§cie Rs v gen
Gen . rTchl_relat_zv_ne qproti zosilneﬁluh‘l\o
. identi fi k8c(tre73)[.12&1]pr2pade g e [0.00
ident. [1207] ; e
gener 8torickom regime potrebn®
0.00.
0. 00 & 10.0
IMin. moment Rs ident. [Mi ni m8& 1| ny mo me n t pre aktiv§ciu015
[1216] ng§sobok nomi n§l neho momentu Mn. '
0. 00 6 10.0
RTchIps_é RTchlosS Rr identifik8cie. Mo g n 4, o
identi fi k§&c|l '
0.01 &6 100.
[Min. moment Rr ident. Min!m§|ny moment pre aktivgciu F055
[1228] nomi n8l neho momentu Mn. '
0.00 6 10.0
[Min. frek. Rr ident. Mi ni m§l na frekvenci a pri ktoreleOHZ
[1226] splnen2 ostatnlch podmi enok. '
0.0 Hz © 50
[Max. frek. Rr ident. Maxi m&8l na frekvencia p_ri ktorej1OOOHZ
[1229] spl nen2 ostatnlch podmi enok. '
IMin.  frek. Rr ident.
[1226] 8 500. 0
RichlosS identifik§cie Rr v gen
= relat2vne oproti zosilneRl aohlw
Gen. rTehlolf foliifiksc@rera[ 12%5]przpade ge |00
[1227] ; =
gener 8§torickom regime potrebn®
0.00.
0.00 6 10.0
Akcia pri nestabilite [Akci a pri dl hgej , podozrivej OWarnmg a
VAM otv. [1250] otvorenom vektorovom riaden? AM.pOtom
porucha
Gi adna Giadna akcia sa nevykong§g.
Porucha Po wuplLyarsutd’o poruchy pr i(str_.ﬂ43 satvygenerlje porechd
E51-Chyba nadrade(@t.8h sl uliek
Po wupllyansutdo varovanial/reset(str f)ysaresejs
Reset pozor | model rli chl osti a identifikovan® para
naNal ej
Warning Po up ILyarsu td?0o varovania/l/resefst 74) sai vygenergd
varovanie W64-Chyba nadrade@th.82ph sl ul i ek
\Warning a potomPo uplLyarsutd?o varovani al/r es e st 74 saivygenergd
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N§zov [ I Popis
porucha sa varovanie W64-Chyba nadr adersir.c3B) ,s lpuoltioenk p o
Las do poruchy pr i(st.74 satvggbnerlje goreichd EBP-@Gh$bh
nadradenl c(tr.35). ul i ek

Las Las do vygenerovania r es etW64-Chyba
\varovania/resetu pri nadradenl cHstr.82)ulpireik dl hgej , podd20s
nestabilite [1284] nulovej frekvencie.

0.0 s 6 30.

Las do vygener &¥leCrhiya ap cmrauda tayd e isir.
35) pri dl hgej, podozrivej oper|l0Os
otvoren® vektorov® riadenie AM.

Las do por
nestabilite [1285]

0.0 s 6 30.

7.5.4 RAMPY FREKVENCIE

Skupina parametrov | 2slo [106]

Nastavenie | asov rozbehu / dobehu a ohranilen2 vistupn

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R ERBMRYFRHEKXENCIE

N§zov Popis Def.

[Min.

frekvencia Mi ni m§l na frekvenci a. 0.00 Hz

[110]

0 00 MaS(Mlnim§Inou frekvenciou je mogn® definova$s

fre-kvencia e nadraden8 nad vgetklm! Sp!sobmi zad8va

[111] richlosS pod ktor % nem!ge |l erpadl o k1l esr
mazanie a chladenie |log2sk a upch8vok.

|Max.

frekvencia Maxi m8l na frekvenci a. 50.00 Hz

[111]

0.00 HMaxi m&8l nou frekvenciou je mogn® definovas$s

500.00 Hz i e nadraden8 nad vgetkImi sp!sobmi zad§val

ggﬁl[lo%"mpyNastavenie splsobu zad8vania parambodr g2 |
Pre nastavenie strmost.i reémp sa Lapl atorzibee |

Dodr g2 |(str.74),Las r ozbehuystr.Z4))[alddb8hu (Las dobehu(std 75], L &
dobehu 2[120] (str.75) ) [ s] pre jednotliv® Yseky.
Pre nastavenie strmosti rémp sa (Bkdn aozbrli[l24]

Dodr g2 |(str. 74), Sklon rozb. 2 [126] (str. 75)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127] (str. 75), Sklon
dobeh. 2[129] (str.75) ) [ Hz/ s] pre jednotliv® ¥Yseky.

ROZBEH F
Skupina parametrov | 2slo [108]
Nastavenie r8mp frekvencie pre rozbeh. I de vliastne o o

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RERAMRYGFREKNENCIE \ ROZBEH F

N8§zov [ Popis Def.
Las rozbeh|Las rozbehu pre prvl Ysek rampy fr (1500s
0.00 s & 3Prvi %sek rampy r ozb e hZlomjoebetu fll17D (stHz4). d o |
Las rozbehlfLas rozbehu pre druhl %Wsek rampy f115.00s
0 00 s & 3Dr uhT YWsek rampy r o Zlbnerbzbehy [£17] o(str. 7d)cdd hodnioty,

' parametra Max. frekvencia [111] (str. 74).
Zlomrozbehu[117] (Z| om rozbehu pre prvl WYsek rampy fﬁg'oo
0.00 Max. Ak m§ byS rampa jednoduch§ (nezal omen
frekvencia [111] maxi m8l nu hodnotu.
Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom|5.000
Sklon rozb.1[124] o 7hehu [117] (str. 74). Hz/s
0. 001 Hz|lZrTchlenie rampy frekvencie v prvom Ys g
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VOI\ll

tv
ch

N§zov [ Popis Def.
30000.000 Hz/s
Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117] (str. 74) na/5.000
Sklon rozb. 2 [126] frekvenciu Max. frekvencia [111] (str. 74). Hz/s
0. 001 Hz ~ : ; 1,4
30000.000 Hz/s Zrl chlenie rampy frekvencie v druhom ¥%s3
DOBEH F
Skupina parametrov | 2slo [115]
Nastavenie r8mp frekvencie pre dobeh. Il de vliastne o
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R ERBMRYFREKNXENCIE \ DOBEH F
N§zov Popis Def.
l[’lfg]s dObLas dobehu pre prvi wWsek rampy frekvell500s
0.00 S - .
3000.00 s Prvl YWsek rampy doZioemkdabehiy [@21]o(str. 7B)aaHz.t y
I[,_lzao]s dObl,_as dobehu pre druhl w%sek rampy frekyv[500s
0.00 sDr uh' “as ek rampy do bvieoh frekvgneia [bld] (btro @4 dot hpdnoty
3000.00 s parametra Zlom dobehu [121] (str. 75).
Zlom dobehu . 50.00
[121] Zlom dobehu rampy frekvencie. Hy
0.00 MaxJAk m& byS rampa jednoduch8 (nezal omen§) {
frekvencia [111] hodnotu.
[Slkzlg]n dobeh. 1 Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121] (str. 75) do nuly. |5-|g/cs)0
0.001 |_Jedn§ sa 0o spomalenie ram frekvencie v
30000.000 Hz/s P Py
Sklon dobeh. 2 |Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111] (str. 74) na/5.000
[129] frekvenciu Zlom dobehu [121] (str. 75). Hz/s
0.001 |_Jedn§ sa 0 spomalenie ram frekvencie v
30000.000 Hz/s P by
Nastavenie zrlchlenia dobehu voli na
K-kontra[807] |[gel an8 frekvencia m8 opaln® znami en kl100.0%
KONTRA).
~[Funkcia KONTRA sl Ygi na zI|lepgenie ovl 8d
0.1 % 8| X ~ -
% ggrlayoch alebo_ v dopravnlch prostriedko
kinetick% energiu prostredn2ctvom brzdn®h
SKRIVKA
Skupina parametrov | 2slo [872]
Nastavenie splsobu zaoblenia profilu frekvencie do
S| %gi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejg?
traklnlch a geriavovlich aplik8ci 8ch.
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R ERBMRYFREKNENCIE \ S-KRIVKA
N8zov Popis Def.
Regim - . . < -
krivky [874] Zapnutie |/ vypnutkiwy.a voOba regi mu S
I Zapn{Zapnutie zaoblenia rampovich funkci?2. TE§gt
krivky regi makmii vky v jednotlivlich kvadrantoch poh
I -I8ivka . : . . .
rozbeh + Zapnutie |/ vypnutie S krivky pri rozbiehan
I -IBivka . . . . Ny
dobeh + Zapnutie |/ vypnutie S krivky pri spomaOova
I -8ivkalZapnutie / wvypnutie S krivky pri rozbiehan
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N§zov Popis
rozbeh -
! 'ISinaZapnutie /| vypnutie S krivky pri spomaOova
dobeh -
I Rozd . .
S RozdelenieS-k r i vky na dva samostatn® S Wseky ak
i VyZavoIenie 5x vyggej necitlivosti na zmeny -
. 0.01 % z Fnom. Necitlivos-brizwibek pe] upa g
neci tl i . :
gel anej frekvencie (napr. Al Nx).
1 q
Eri:/kly[\é%]s INastavenie krivostiS-k r i vky. Jedn8§ sa o mieru zd100.0%
Pri krivosti rovnej 100% sa polas behu r an
1.0 % d(stredeSkrivky | ine8rny Ysek s dOgkou trvania
% rampa |ine8rna. POZOR! Pri 100% krivosti
dvojn8§sobok |asu, za ktorT by ju dosiahl a

755 MAXI MCLNY PRPD A NAP TIE
Skupina parametrov | 2slo [1211]
Hodnota obmedzenia pr%du a nap2tia na vIistupe meni
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REMAXIOMALANY PRBD A NAP TI E
N§8zov Popis Def.
m.a[S)jlm. Maxi m§l ny pr¥%d na vistupe menila v m¢.10A
Horn8 hranica pr%du motora v motoricke]j p
IMagnet riaden2, alebo v skal &rnom riaden2 poki aReg.
~ max. pr Yd ustr.[63)52] motorickom regi me. Pri n§H
[355] O (Ink X| & 1 - i K i S ko d
1,75)0 mige pr¥d na vlstupe menila prekrolisS krj§
' momentu zotrvalnost:i z8Sage, [Blle(sty62z aSagen
®’Hodnota z8vis2 od vikonove,j rady menil a. P
'?B/I.a[sﬁé]m. Maxi m8§lny pr¥%d na vistupe menila v gg¢.10A
Horn8 hranica pr%du motora v gener 8toricke
riaden2, alebo v skal 8rnom riaden?2 poki aReg.
IMagnet 1 : O X
~ max. pr ¥%d(str.p225%] gener 8torickom regi me. Pri
[355] O (Ink X|__, N ¥ i K i & K
1,75)° mtge pr%d na vistupe menila prekrolis kri
' momentu zotrvalnost:i z8Sage, mi ery zaSagen
®°Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menila. P
[Maxim.
napa2ti (Maxi m8§l ne ohranilenie nap?2tia na vI sfl75.0%
[495]
V U/ F redgime riadenia sa obmedzuje nap?3ti g
regime ohraniluje nap2tie na vistupe regul
5.0 Wnomi n8l neho nappeiaemmb@mdd)a. [ BP®]znamensg, (¢
200.0 % DC medzrobvode dostatok nap?2tia, je mogn® do
meni | 400V a motor 230V, nastaven2m toht
zvigenie vikonu motora a |linnosS s nomin§gl
Imgg:n['lranOg?'MaximMny dovolenlT modul alnlT index ndl07.5%
0. 0 Urluje maximslny mognT modula!_nT index. T
13'00% t 1 m aj vyggie ‘harmon|c_k® navpatl_a a pr %du
' nap2tia. Je mogn® kombi novaSMaxims ohkap(@thT6H

756 NAFCZOVANI E

Skupina parametrov | 2slo [373]

Parametre redgi mu naf8zovania menila na roztol enl
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RENGAUAGZOVMANI E

N§zov Popis Def.
Naf 8§8zovfZapnutie regimu naf8zovania menila naVypn
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N§zov Popis Def.

[374] spa2tnej vazby ot 8l ok. Pri uzavretom v
sp2tng8 v&2zba od | RC) sa nafgzovanie VY
tohto parametra.

Funkcia | etm®ho gtartu do roztolen®ho mot
Vypnut ®&iul ovej frekvencie. Ak by v tomto regi me
m: ge vzni kn¥%S$l-Naadrpu@ddsd)" dlebo " E4-Pr e p ¥str.i3®)".

Pri kagdom gtarte sa vykon§ hOadanie rTct
ZrTchleTento regim je vhodnlT na pohony zariaden?
dopravnlich prostriedkov.
Pri kagdom gtarte sa vykon8 detekcia smer
Nor m&l nrTchl osti rotora a naf 8zovan2m na roztol
zariaden?2 s vysokIm momentom zotrvalnost.i
I[,_S?S]s "Doba hOadania frekvencie pol as procesulbs
0. 1 s <OvplyvRuje richlosS ale aj presnos$S n§jde
) za n8sledok, ¢ge frekvencia bude maS veOk?
Urluje hodnotu pr%du pre detekciu sme
Pomerlnaf/loro zt ol en®ho motora ako n8§8sMhghketmagp g#1.000
[778] 45),
Pri vysokom vyhOadg8vacom pr¥%de je zarul en§
0.100 odvyvzjan§ aj val gia brzdng sil a. Spr8vna Hh
brzden2zm a nepresnou detekciou frekvencie
757 REGUL. NAP TI A (RN)
Skupina parametrov | 2slo [747]
Parametre regul 8tor a nap2tia (RN), ktorl % sebe
regul 8tor DYNAMI CKEHO DOBEHU.
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REREGUICI ANAP TI A (RN)
N§zov Popis Def.
Zapnutie regul 8tora kinetick®ho z8I oh
i ednosmernom medzi obvode zni govanzm v
Kinet gel anej ReferehciecokZ §753] (str. 77), aby pohon nevypadol do poruchy al
Z§|'Ohovenepr_erug I chod. . B - WNMyopn
(K2) [748] Sll/4g| na prekIen_ut|e_kr§tkodoblch vip
vozidl 8ch al e aj pri |l erpadl 8ch a v
dostatolnT mo me nt zotrvalnosti na hr
vyug2va na dob2janie jednosmern®ho me
Vypnut ®  Neakt2vny regul 8tor kinetick®ho z8l ohovan
Zapnut ®  Kinetick® z8l ohovanie je zapnut ®.
[F;(;ge]renma KZ(,Belan® nap2tie regul 8tora kinetick®hol450.0V

Hodnota nap?2tia

jednosmer n®ho

medzi obvod

Podp2ti@8l ohovanie a ktor% RKZ udrguje polas vip
Prep?2t i qPozrikapitolu3.1Podpat i eg(strpld)epdtOia typu virobku.
2Pozri kapitolu3.1Podp 2t i ee(strpld)epdOia typu virobku.
IMagn. tok prilKoef i cient zn2@genia magnetick®ho toku060
KZ [1178] z8l ohovani a. :
0 30 & ]angenzm toku polas kinetick®ho z8l ohovan
) hodnote koeficientu 1.00 tok zost8va na s
Zapnuti e regul 8§t or a dynami ck®ho dobe
j ednosmernom medziobvode zvygovan2m v
gel anej ReferehcicoDDg754] (str.78) , t ak aby wudr gal
Dynam dobehPougzva.‘ s a pri._brzden2~ al ebo zastavolv
(DD)[7.49] j e k dispoz2cii brzdnl odporn2k. ML géevVy pn
brzdenia (BO, brzdenie tokom). Treba
nespr8vnom nastaven2 a prebytku energ
dobehovej rampy pri STOPE ag do nek
maxi m8l nu hodnotu.
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N§zov Popis | Def.
VypnutT VypnutT regul 8tor dynamick®ho dobehu.
T

Zapnutl Dynamick dobeh je zapnutl.
ZapnuztrilTDynami ckl dobeh je zapnutl a je dovol en®
[F;%Ele]renma DD(,3e|an® nap2tie regul 8tora dynami ck®hol|6500V
Hodnota nap@tia jednosmern®ho medzi obvod
Podp2®ti@obeh a ktorg je regul 8torom dynami ck®ho
Pr eantiElPozrikapitqu3.1P0dpatiee,(str.pln)ep%jt(:)la typu virobku.
2Pozrikapitolu3.1Podp 2@t i ee(strpld)eppdOia typu virobku.
|[3751]Z|ngHodnota zosilnenia proporcion8lnej zI |0500
L2m vyggia jz¢ ojagn®iNa RPTm je valgie tl mer
0 000 6medziobv0du pr i skokovlichzl og&m8§ cRhN sPa i n g
' zosilnenie a pri rlchlej vyggi e, aby RN 7
vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi servisu VQ
E752]Z|Og|'Hodnota zosilnenia integral nej z|l ogky|0.100
. . - PR
0 001 6Ur!UJe dynami ku vyregul ovani a nap2ti a D

odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovnz?kmi

D zl ogk

[750] Hodnota zosilnenia derival nej | asovej|0.200
L2m val|gia jzel ogkdynoRNa, O Tm je regul §cia 0
nap2tia medziobvodu. Pri ng8hlych vipadkod

0. 000 oG6| e pougitie derivalnej zlogky nevyhnutn®.
kmity regul 8ci e. Zmenu toht parametr a
servisu VONSCH s.r.o.

TImenie RNIZosil neni e tl mi acej vadzby regul§tora0000

[1057] frekvencie. '

0.000 Pri hodnote O s je tlmiaci sign8l odpojen

1000.000

Frek. vyp. RNDoln® ohranilenie p8sma frekvenci? v |10.0Hz

[1056]

0.0 . Pri malTch rTchlostiach je generovanie m

Frekvencia .
frekvenciu rotora, pod ktorou sa RN vyp2n

motora [4]

758 BRZDNR MODUL

Skupina parametrov | 2slo [376]

Parametre pre nastavenie |innosti brzdn®ho modul u.

Brzdnl modul (BM) sl Ygi na marenie prebytolnnej ener gi

ednof §zovich a inTch i
B &) o nntaa kvt 1 kBoOnh osva® psrviopr 8kj ya
BSEEDo Ext dropeX. pguehyu c h a

alebo vyp2znan? (odbudzovan?2) ]
pripojenie brzdn®ho odporn?ka

(
ni ektorl Bl N v st upZdrojeesetul[784] éstk. 60) R
[225] (str. 116).

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBRZADNH AMODUL

N§zov Popis Def.
B Zapnutie |linnosti.i Brzdn®ho modul u (B

Brzdnl BM sl %gi na prenos energie, ktor§ S |y

[346] spaS do meni | a. Spr&vna funkcia je ypnu

menila BR a + je pripojenl vIikonovl

Vypnutl Brzdnl modul je vypnutl.

Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl a pracuje ak m§ m

Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl Il en keN meni gen

I[:;r?%'nap'BMPracovn® nap2tie brzdn®ho modul u. 685.0 V

Podp2tidPr.i pr2lig vysoklch hodnot8&8ch tohto E4Rr ap

Prep?2t i ¢str.33) " . Pravdepodobnos$§S, ge VvV prvej f8ze
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N§zov Popis
pougitl BO mengieho vIikonu.
'Pozrikapitolu3.1Podp 2t i ee(strpld)e p 3O typu virobku.
2Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strpld)epdOia typu vIirobku.
Hg4;]ter®‘Hyster®zna hranica riadenia brzdn®ho|l113V
0.01 V
\
Nastavenie zdroja blokovania |innost
Blokovanie BM Tepel nl kont akt chr8ni BO pred pogk
[1204] vybrasS BI Nx, na ktorl je tento kont g
(logi ckl bl ok) .
Pozri voOb®ipar ®@e ma(sirksd) [ 55 3]
gc'\)/lnfiggs]bbk' Vyhodnotenie poruchy blokovania BM. \arovanie
\Varovanie Pr i bl okovan2 BM W533iBlokbvaree BMastra3¥)ani e "
Porucha Pri bl okovan?2 B MEA7-BlokoviameeBM pstrr36)'t h a
[87£6]zdn| Odpor brzdn®ho odpornzka. élhrc;o
0.01 Of
1000.00 Ohm
7.5.9 BRZDENIE TOKOM
Skupina parametrov | 2slo [774]
Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom. B
Brzdenie tokom (BT) sl Ygi na brzdenie pohonu pri chlb

doplnenie inlTch [376k¢t.Mp v abebdedi aayniam.kidbehdDDp[248] (str. 77).

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EBREZOERIE TOKOM

N§zov Popis Def.
Zapnuti e |l innosti funkci e Brzdenie to
mnogstvo energie tel Yacej sp2tne do men

Brzdenie premen2 na teplo motora. Pri z v 1 §racnrfap. BT

tokom (BT) ([776] (str. 79) sa s intenzit ouZosSabnartokonul[77Z]o(stri T9)Vy pn

[775] zvyguje budenie motora (strmosS U/F k
motorom telie vygg?2 pr %d. Preto by mal
dostatolne di menzovanl alebo chr&nenl.

Vypnut{Brzdenie tokom je vypnut ®.

Zapnut|Brzdenie tokom je zapnhut ®.

nga%'?G]nap'Pracovn@ nap2tie brzdenia tokom. 580.0 V

Podp?® 6Hod'no.ta napatia} medziobvvo.du pri ktorej zal

Prep2 1Pozr!kap!tolu3.1Podpat!ee,(str.pln)epﬁtg!a typu virobku.
2Pozrikapitolu3.1Podp2t i ee(strpld)e p d O typu virobku.

éiso.m [7b7r§? Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 1.00

Pr2lig vysok® zosilnenie mige splsobi S nEAld

0.00 Nadpr b 33) " . Pri nul ovej hodnote je Funkc

100.00 hodnota sa vol?2 kompromi sne tak, aby brzd
zbytolne vysokl.

Filter BT : i T

[1179] Lasovs8 kongtanta filtra vIistupu bl oku HK§00ms

Pom§ha prisptsobi$S dynamiku brzdenia toko
hodnotu parametra zmengovas. Pr2lig mal §
vzni k por %ch.

10 ms
10000 ms

7510 OBMEDZENI E VhKONU
Skupina parametrov | 2slo [811]
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Nastavenie podmienok obmedzenia vlIikonu (OV) menila.
extr®mnych zaSagovac2ch a tepelnlch podmienkach na l/4ko

T
c

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REGEMEDAEAN|I E VhKONU

Ng§zov [ | Popis Def.
VoOba regimu obmedzenia vIkonld
stavoch zalne meni | zni gova$S ma

Ob m. vikonjpor %ch, ktor® by mohli ukonli S

[766] Ak je potrebn® udrgaS menil v |
al ebo zaSagovacz2ch pomer och,
obmedzenia vikonu

\ od preéagpri prekrolen? fee8hageéni a(stops)vadhddiotpP0% sal
zalne obmedzova$S viIkon.

i O0d tepl Pr i prekroTepPot @pme®ig26f ¢&2] hodnotu (
Varovanie Tchl [767] (str.119) sa zal ne obmedzova$S vl

I Od préPr i prekrol en? iﬁepébgbnla(StrrTz6)Mﬁjmcﬁjlﬁbﬂj}90%sa

motora zalne obmedzova$S vikon.

i 0d ext tPri pr ekr olTepota ETOe[B69]0 t(syr. 23) vyhodnotene

sn2mala teploty sa zalne obmedzova$S vl
Obmedzenie vikonu menila pri ®iremkglo]| 6|
(str. 80) nad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089] (str. 80).

Obmedz2 vikon ri motorickom MaSagehk
I 0d Pmax_ miga1y (str. 80). P ’
I od PmaxObmedz2 vIikon pri gener 8torickonazxas$s3g
pr %dom gener. [1632] (str.80) prostredn2ctvom obmedzeni a
I Od PmaxObmedz2 vikon pri gener§torickonmazxas$§
rl chl osSou [gener.[1632] (str.80) prostredn2ctvom obmedzeni a

[ Od tepl Pri prekrolTeenp?l ot eap lloitpyu (drGBI ¢é&z73lhod

" |parametrtomVar ovani e Te(ptrlll9) ]| ispau z[a9 M]e o b medz
Pri prekrolen2 gZndag@ganica |(3B&EF)infddditoiu 90%
sa zalne obmedzovaS vikon.

i Od preSag

Ma x . vikon . . - .
[1631] Ohranil enie vikonu motora pri m1100 W
10 W o6 1500
IMa x . Tkon . . - .
[1632] Ohranil|l enie vikonu motora pri g[|1100 W
10 W 8 1500
P zl ogk-BmaxHodnota =zosilnenia proporcion§00400
[1633] v | k onuPma@V '
. . - 5 -
1000. 0000 Reg"ul§tR)maxOVpracu"Je Ie.n pri ak; vne,j
alebo "Od Pmax_gen-pr %d o m" . Pri Z8pornej hodno
1000.0000 ©
regulaln% odchl | ku.
I zl ogkPmaxHodnot a integral nej | asovej k0158
[1634] v | k on uPméx®V '
Regul §t-PbmaxOVpracuje |l en pri aktzvnej

0.00 s 0 1 oalebo "Od Pmax_gen-pr %dom"

_ Viber signglu podOa ktor®ho sa [75] Teplota

Sign§l ov [voObe_zdrOJa obﬁ)bmgenlkomuk(itrﬁBm)—elektroniky
"od sign8lu obm. viIk.

Signal
Hranica sig. pre OV Hr ani ca Ssiggrg§ | \,(str[8m)088r]ad ktorc55 0 AQ
[1089] obmedzova$S vikon. ’
0.0 AC &6 20
P zlogka Ovyggggha(é\(l))s.llnenla proporC|on§1.0000
-1000. 0000 Regul 8t or OV pracuje | en pri aktzvnej
1000.0000 z8pornej hodnote zosilnenia regul 8tor
| zlogka Ovc?gggha(olvn)t-egra!nej | asovej kl.OOs
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VCl)NSCH‘

N§zov [I Popis
0. 00 s 6 10Regul 8tor OV pracuje |l en pri aktzvnej
K Emax Pmax den Koeficient dol adeni a veOkosti
— - -9 gener 8torick®ho vIikonu motora #1.00
[1637] - = "
richl osSou".
0.01 &8 1000
76 VSTUPY A VhSTUPY
Skupina parametrov | 2slo [216] B
Nastavenie ovlI 8dac2ch, digit8lnych a anal - -govlich vstup
761 Bl NCRNE VSTUPY
Skupina parametrov | 2slo [143]
Nastavenie bin8rnych (digit8lnych) vstupov.

MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VABITN®RNE VSTUPY

N§zov Popis Def.

Hw. typ BINov|Nast aveni e hardv®rov®ho sptsobu v|24V

[172] Vyhodnotenie sa tlka vgetklch bin8rnprove

0V E)rOVJednotIiv® bin8rne vstupy X1: 1, X1l: 2, X 1
pripojen® nap?®tie 0OV (svorka X1:10).

RY DroJednotliv® bin8rne vstupy X1:1, X1: 2, X 1
pripojen® nap@dtie 24V (svorka X1:8).

Filter BIN1 . . . .

[178] Lasov8 kongtanta filtra bin8rneho si [10ms

0 ms 5 Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavylg2] i

ms 8l) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paran
| as.

Logika BIN1|[Ur | uj e splsob vyhodnotenia bin§rnehpriama

[716] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Priama Ak je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
nastavenl na 0V, potom je BIN akt2vny pri

InvertoAk je HW typ nastavenl na 24V, potom BIN
potom je BIN akt2vny pri 24V,

Flll;gg BIN2I,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

0 ms & Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavylg2] .

ms 8l) aktz2vna dlhgie ako hodnota tohto par an
| as.

Logika BIN2|Ur | uj e spltsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[717] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v o Ob yogikadBiNa [fls]t (stra81)

E:lllst(ejg B|N3Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

0 ms & Bingrny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavyl82] 4.

ms 8l) aktz2zvna dlhgie ako hodnota tohto par an
| as.

Logika BIN3|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[718] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v o Ob YyogikadBiNa [fls]t (stra81)

I[lelstig BIN4I,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms

O ms o Bin&rny vstup zopne ag keN j e Hw.atyp BlNay y182] tstr.

ms 8l) akt2zvna dlhgie ako hodnota tohto paran
| as.

Logika BIN4|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[719] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
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SCH

VO!\l

N§zov I Popis Def.

Pozri v o Ob yogikadBiNa [fls]t (stra81)

'[:1”;;25 BII\ISI,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

0 ms 6Bin§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavyl82] 4.

ms 8l) aktz2zvna dlhgie ako hodnota tohto par an

| as.

Logika BINS|Ur | uj e sptsob vyhodnotenia bin§rnehpriama

[720] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri voOb YogikadBMNa [fls]t (stradl)

Eggg BIN6I,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si 10ms

0 ms 5 Bing8rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavyl82] .

ms 8l) akt2zvna dl hgie ako hodnota tohto par an

| as.

Logika BIN6|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[721] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v o Ob YyogikadBiNa [fls]t (stra81)

762 ANALCGOVE VSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [144]

Nastavenie anal  -govlich vstupov, ktor® sa poug2vaj %

sign8lov ako ¢gelan§ frekvencia, tlak, vigka hladiny

AIN1

Skupina parametrov | 2slo [147]

Prvl anal -govl vstup.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAASNAIP&YGOVE V\SAINUP Y

N§zo .

[ID] Popis Def.

Typ

AIN1 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[153]

0-10V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od OV do 10V(~0 ag 100%) DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

510V rozsahu od 2V do 10V(-~0 ag 100%) DC. Ak tot
meni | vyhl §&25-Pperuglewn(tt. 2d) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 115).

0-20mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost
X1:12 v rozsahu 0 ag 20 mA(~0 ag 100%)
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost

4-20mA X1:12 v rozsahu 4 ag 20 mA(~0 ag 100%) . Ak {
meni | vyhl| §&E25-Pperudglewm(stt.2d) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN1 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr|l00ms

[254]

0 ms

30000

ms

EO%#) <, . % 1'3416%. ) % !) . v

Skupina parametrov | 2slo [150] 3

Nastavenie Zzapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranlil

ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.

okt -
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MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPXYGOVE VSAINUPGPECI CLNE NASTAVENIE Al N1

N§zov [ Popis Def.
Signgl Al |Viber sign8lu, ktorl sa bude |l ine8r -
Signal
Sig. (AIN1_A)[253] [Hodnota sign§lu pre YWroveR anal - govd-

-0-

Sig. (AIN1_ B)[252] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-gov(j-

-0-

AIN1_A [949] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0.00V

0. 00 V 0

AIN1_B [950] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10.00V

0.00 V 0

AIN2

Skupina parametrov | 2slo [149]

Druhl anal -govl wvstup.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE V\SAINDPY

N[|§D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN2 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[154]

0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

510V rozsahu od 2_V do 10V DC. Ak tot.o nap2tie po
poruchu"E26-Pr er ugen(tr. 34) N2 Vyhodnotenie por uchyChybg
AIN [837] (str. 115).

O_ZOmAHodnota anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8§8 veOkost
X1:14 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4—20mAX1:14 v rozs_ahuN 4 ag 20 mA. Ak tento pr Yd P9
poruchu"E26-Pr er ugen(str. 38 "™N.2 Vyhodnoteni e por uchyChybd
AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN2 Lasovg§8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr|l00ms

[262]

0 ms

30000

ms

£0 %#) <, % 1'3416%. ) % !'). o

Skupina parametrov | 2slo [155] B

Nastaveni e zapisovania anal - -gov®ho vstupu na vybranl

ovplyvnen8 hodnotou anal - -gov®ho vstupu.

MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPXYGOVE VSANRIPSPECI CLNE NASTAVENIE Al N2

N§zov [ Popis Def.
Signgl Al |Viber sign8lu, ktorl sa bude line8r -
Signal
Sig. (AIN2_A)[261] Hodnota sign§lu pre %roveR anal-govq-
-5 -

Sig. (AIN2_B)[260] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-govq-
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N§zov | Popis

AIN2_A [951] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [0.00V

0. 00 V &

AIN2_B [952] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10.00V

0. 00 V &

AIN3

Skupina parametrov | 2slo [148]

Tret2 anal -govl vstup. Nie je pr2stupnl pre menile

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABNAIPYGOVE V\SAINGPY

N[|§D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN3 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[268]

0-10 V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos

510V rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto nap?tie po
poruchu" E27-Pr er ugen(str. 3% "™N.3 Vyhodnoteni e por uchyChybd
AIN [837] (str. 115).

O_ZOmAHodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:16 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost

4—20mAX1:16 v. rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥%d po
poruchu" E27-Pr er ugen(str. 3% "™N.3 Vyhodnoteni e por uchyChybd
AIN [837] (str. 115).

Filter

AIN3 Lasovg§8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr|l00ms

[272]

0 ms

30000

ms

£0 %#) <, % 1'3416%. ) % !). X

Skupina parametrov | 2slo [156]

Nastaveni e zapisovania anal - -gov®ho vstupu na vybr

ovplyvnen8 hodnotou anal  -gov®ho vstupu.

MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPXYGOVE VSANBPSPECI CLNE NASTAVENIE Al N3

N§zov | Popis Def.
Signgl Al IViber sign8lu, ktorlT sa bude lines8r -
Signal
Sig. (AIN3_A)[270] Hodnot a sign§8lu pre %roveR anal-govq-
-0 -

Sig. (AIN3_ B)[271]] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govq-
-0 -

AIN3_A [953] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0.00V
0.00 V 0

AIN3_B [954] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10.00V
0.00 V 0

AIN4

Skupina parametrov | 2slo [152]
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Gtvrtl

anal -govl vstup. Nie je pr2stupnl pre menile
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE V\SAINGP Y
N[|§D]Z 0 Popis Def.
Typ
AIN4 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V
[274]
0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos
510V rozsahu od 2_V do 10V DC. Ak toto nap2tie po
poruchu"E28-Pr er ugen(str. 3% "™N4 Vyhodnotenie por uchyChybd
AIN [837] (str. 115).
O_ZOmAHodnota anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8§8 veOkost
X1:18 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost
4—20mAX1:18 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥d po
poruchu"E28-Pr er ugen(str. 3% "™N4 Vyhodnotenie por uchyChybd
AIN [837] (str. 115).
Filter
AIN4 Lasovg§8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr|l00ms
[278]
0 ms
30000
ms
£0 %#) <, % . 1341 6%.) % !) 1]
Skupina parametrov | 2slo [199] y
Nastaveni e zapisovania anal - -gov®ho vstupu na vybranl
ovplyvnen8 hodnotou anal - -gov®ho vstupu.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VSANUFSPECI CLNE NASTAVENIE Al N4
N8zov [ Popis Def.
Signgl Al [Viber sign8lu, ktorlT sa bude lineS§rt-
Signal
Sig. (AIN4_A)[276] Hodnot a sign§lu pre %roveR anal-gov(i-
_0_
Sig. (AIN4_B)[277] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-govq-
-0-
AIN4_A [955] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode |0.00V
0. 00 V @&
AIN4_B [956] PDroveR anal -gov®ho vstupu v bode 10.00 V
0. 00 V &
763 RELEOVE VhSTUPY
Skupina parametrov |2slo [146]
Nastavenie rel ®ovlich viIistupov, ktor® sl Yagi a na signali
porucha, chod, dosiahnutie ¢gelanlch ot8&8|l ok at N.

2%, O v
Skupina parametrov | 2slo [186]
Nastavenie rel® 1. Rel ® - X2&5,

X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHIWPAVE

V h SRTELLPEY 1

COM/-XB: 26/ IND - K2a27 @C 0 X214 COMN C

N§zov

|

Popis

| Def. |

okt -bra 2024
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N§zov [ Popis
. . . . Chod
R1 zdroj [697] Nastavenie funkcie sp2nania pre rel @
motora
Chod motora Rel ® zopne ak je menil v gtarte (chode) .
PripravelRel ® zopne, keN je menil pripravenl (REA
Porucha Rel ® zopne ak nastane porucha v menili
Brzda Rel ® zopne pri aktiv8cii [B17nsk.d09e mechani
F=zel Rel ® zopne pri dosiahnut2 gel anej frekve
Gpeci 8l n[Rel ® zopne pri splnen2 podmienok v podme
R1 Las . .
[307] Oneskorenie zopnutia RELE. 0.00 s
(S)'OO S %0 vzniku podmi enky zopnuti a, rel® zopne
R1 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0.00s
rozopnutia [308] P ) '
2'00 S %o z8ni ku podmienky zopnuti a, rel ® rozop
Ur |l uje sptsob vyhodnot eni a rel ®ov @
R1 Logika [755] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as y|Priama
vyhodnot?2 | ogika rel ®.
Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
I nvertovAk s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
£ 0 %#) <, % 1'3416%. ) % 2v
Skupina parametrov | 2slo [221] 5 3 _
Nastavenie gpeci 8| RéZdroff[697 Kstr.i86® prues 2r dbly@ Zwvol enl " Gpeci §

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHWPAVE

VhSRIBLPEYGPECI CLNE NASTAVENI E R1

N§zov Popis Def.
R1 Si|Si gn 8§l ktorT sa vyhodnocuje pre sp3?76] StaVv,
[189] alebo diskr®tny sign§gl menil a
Signal

E’j)l] zopne Podmienky pre zopnutie R1. Chod
Pozri voObgtpar ammeist.a4) [ 7 6]

R1 rozopne . .

[309] Podmienky pre rozopnutie R1.

Pozri voObgtpar ammeist.84) [ 7 6]

2%, O o

Skupina parametrov | 2slo [187]

Nastavenie rel ® 2.
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIWMPQVE VhSIELPEY 2

Re | ®-X2:88, GOMv- X2128,IN® - X280 (M@ -0X2:Rly COMG

N§zov | Popis Def.
. Nastavenie funkcie sp2nania pre relR®

R2 zdroj [698] Zdroj [697] (str. 86). Poruchal
Pozri voOb W1 Zdmj{6a7inéstr. 86
R 2 Las . .
[316] Oneskorenie zopnutia RELE. 0.00 s
0.00 s 0 . . .
s Po vzniku podmienky zopnutia, rel® zopne
R2 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0.00 s
rozopnutia [317] P ' '
0. 00 s ©O6Ak ug neplat2 podmienka zopnuti a, rel ® e
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N§zov | Popis |Def.
S
Ur |l uj e sptsob vyhodnotenia rel ®ov®
R2 Logika[756] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | asy |Priama
vyhodnot? | ogika rel ®.
Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
I nvertovfAk s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
EO0O%#) <, . % .1 34!6%. )% 2¢
Skupina parametrov | 2slo [223] 5 B _
Nastavenie gpeci 8| rReZdrojf[698] Kst.i86® piue 2r dly® Zvol enl " Gpeci §
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIWPQOVE VhEBEIPEXGPECI CLNE NASTAVENIE R2
Ng§zov Popis Def.
R2 Si|[Signg§gl ktorT sa vyhodnocuje pre spi76] Stay,
[311] alebo diskr®tny sign8gl . meni | a
Signal
[F;?LS] zopne Podmienky pre zopnutie R2. Porucha
Pozri voObgtpar ammeistr.84) [ 7 6]
R2 rozopne . .
[314] Podmienky pre rozopnutie R2.

Pozri voObgtpar amme{sir.44) [ 76 ]

2%, O ¥

Skupina parametrov | 2sl o [188]

Nastavenie rel ® 3. Nie je pr2stupnl pre meni F¥23UNI FRED
COM - X2:32, NO - X2:33.

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHWPLAOVE VhSBELFEY 3

Ng§zov | Popis Def.
: Nastavenie funkcie sp2nania pre r eRl :
R3 Zdroj [699] |61 1697] (str. 86). Pripr
Pozri voOb Rl Zdmj{6a7inéstr. 86
R3 Las Oneskorenie zopnutia RELE 0.00s
[324] P ' '
2.00 > %o vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne
R3 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0.00s
rozopnutia [325] P ' '
2'00 S Y%k ug neplat?2 podmienka zopnutia, rel® e
Url uj e splsob vyhodnoteni a rel ®o v §
R3 Logika[757] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as yPriama
vyhodnot? | ogika rel ®.
Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
I nvertov|/Ak s%% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
£E0%#) <, . % .!134!6%. )% 2%
Skupina parametrov | 2slo [226] 5 N _
Nastavenie gpeci 8| nd&p zdfojulee®]c(ste 87pr emus | ®y S. zvol enl "Gpe

pr2stupn8 pre menile UNIFREM 400 M.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIUPQOVE VhEIEIPEXGPECI CLNE NASTAVENI E R3
N§zov Popis Def.
R3 Si|Si gn §l ktorl sa vyhodnocuje pre spi76] Stav
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N§zov Popis
[320] alebo diskr®tny sign8gl. meni | a
Signal
R3 zopne . . ]
[321] Podmienky pre zopnutie R3. Priprav

Pozri voObgtpar ammae{sir.a4) [ 76 ]
R3 rozopne
[322]

Pozri voObgtpar amaisir.a4) [ 76 ]

Podmienky pre rozopnutie R3.

764 ANALCGOVE VHhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [145]

Nastaveni e anal -govlch vistupov, ktor® sl %gi a na pr
nadradenlch riadiacich alebo diagnosticklch syst®mov a
pr2stroje atN.

AO1

Skupina parametrov | 2slo [370]

Prvli anal -govl vistup |jeX¥yWve®,deMbDoW@ss-XV0k K,y : K2Pa pres
UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VAASNAIPKYGOVE VHNBAWPY

Ng§zov [ I Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ anal -gov®ho vIistupu. 0-20mA
Vypnut I Anal -govl vIistup je vypnutl. Na svorK
0-20mA Anal -govl vistup f0mAcuje v rozsahu 0
4-20mA Anal -govl vistup f0mAcuje v rozsahu 4
AO1 Zdroj [1076] VoOba veliliny, ktor§ sa zobr|Frekv.MNabs.
Frekv. MN abs. Na vIstupe Fiele MMNabsd [A7@]t (sir. 16).
Pr vad MT Na vIstupe Pjrésdh Md(strgli@) ]
VT kon Na vIistupe V| &omore&i a
Pr¥d ETO Na vIistupe Pjrésdh &dQstt28)7 0]
[IMoment Na vIstupe Mpneentf6d]dstrdé).a
Gpeci 8l ny Na vistupe je veliling8 vybrat§ z par g
Filter AO1 [731] Lasov8 kongtanta filtra prv®H0ms
0 ms 6 30000
. Hodnota sign8lu zodpovedaj Yc
Sig. (AO1_A) [360] bode A 9 P J 0.00 Hz
0. 0 0 Mak. frekvencia
[111]
Sig. (AO1_B) [361] I;odnota signg8lu zodpovedaj Yac 50.00 Hz

ode B.

0 . 0 0 Ma®. frekvencia
[111]
AOL_ A [941] DroveR anal -gov®ho vIistupu v|0.00mA
0. 00 mA & 20
AO1 B [942] DroveR anal -gov®ho vIistupu v|20.00mA
0.00 mA & 20
Signgl AO1 [Viber gpeci 8l neho signglu pre([:'bzz_] Frek. MN
Signal
AO2
Skupina parametrov | 2slo [371]
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j-X1v 2ue d X182 (Pissa- X4 v & 7 k y X121@ res s

UNIFREM v.5.22x
vistup

Druhl anal
UNIFREM 400 M).

~govl

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIP&YGOVE VMNBA2UPY

N§zov Popis Def.
Typ anal -gov®ho vIistupu. Mognost TypAGl,
Typ AO2 [362] [358] (str. 88). 0-20mA
Pozri voOb {yppQ@lL[3sshét. 88)
AO2 ZdrojVoOba veliliny, ktor8§8 sa zobrazuje Nb 1.
[1077] s¥% anal ogi AOQ ®drop[1026D (st 88). 4
Pozri v o Ob\Oldroj [0We] t(str.88)
'[:7'{,;;5 AOZI,_asov§ kongtanta filtra prv®ho r 8du pOms
0 ms 0
ms
[83'86] (AOZ—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj Yaca ¥Yr ovni |0.00A
4~
0. 000 s gnota z8visz od vikonovej rady menil a.
[53'88] (AOZ—B)Hodnota sign8lu zodpovedaj %ca Yr ovni [6.00A
4~ ~
0. 0020 o gnota z8visz od vikonovej rady menil a.
AO2 A[945] [ProveR anal -gov®ho vistupu v bode A. [0.00mA
0.00 m
20.00 mA
AO2 B[946] [Pr oveR anal -gov®ho vistupu v bode B. [20.00mA
0.00 m
20.00 mA
Si gn§l © . = [ 42]
[364] VI ber sign8lu podOa ktor ®ho sa bude IMT
Signal
AQO3
Skupina parametrov |2slo [372] y
Tret?2 anal - -govl vistup j-eX1lv yY\Be d-eMAln @rda sNvicer kjye: pPrl2usst upr
UNIFREM 400 M.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAABNAIPYGOVE VHS8A3UPY
N§zov I Popis Def.
Typ anal -gov®ho vIistupu. Mognost|
Typ AQS3 [363] Typ AO1 [358] (str. 88). 0-20mA
Pozri voOb JyppQ@l3sshéstr. 83)
. VoOba veliliny, ktor8& sa zobrazdy,x
AO3 Zdroj [1078] nastaveni a s¥Y aAGlZdroy[lozet &tr.88).A0 1 ViIko
Pozri v o Ob)OlZdroj 0@ t(str.88)
Filter AO3 [733] Lasov8§8 kongtanta filtra prv®ho r§0ms
0 ms 6 30000
Sig. (AO3_A) [367] Hodnota sign8lu zodpovedaj %c a 1/4rdO.0W
-:3000000000. (
3000000000.0 W
. . . 6000.0
Sig. (AO3_B) [369] Hodnota sign8lu zodpovedaj %ca 1/4rcW
-3000000000. ¢
3000000000.0 W
AO3_A [947] BDroveR anal -gov®ho vIistupu v bodd0.00mA
0.00 mA 6 20
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N§zov [ Popis Def.
AO3_B [948] ProveR anal -gov®ho vistupu v bodeanAoo

0.00 mMA 6 20
Sign§l AO03 |

Viber sign§lu podOa ktor®ho sa hQ66

vistup. VT ko
Signal
7.6.5 IRC
Skupina parametrov | 2slo [435] N
Nastavenie parametrov sn2mala | RC1, ktorl sa pougzva

a prip8ja sa do roz-gNtovREiLeh®T mbit o Erék IRG[434) (str. 292 uj e v

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRIBOQUPY

N§zov Popis Def.
Pol et . Pol et i mpulzov I RC na jednu ot 8| ku zo |1024
IRC1 [436] ’ ’

0 6 4000
Pol et . Pol et impulzov I RC na jednu ot 8| ku zo |1024

IRC2 [827] ’ ’

0 5 4000Pre n2zkoot§|l kov® motory sa volia |IRC sn
poltom i mpulzov na ot 8| ku.
Peri.da [Peri-da pre vipolet rTchlosti I RC. Zv

- rlichlosti, veOk8&8 hodnota m!ge splsobif2
rlch. I R . . o :

kvality regul 8cie rlchlosti

1 6 100
Filter r|o. ~ .

[1641] Filter rlchlosti I RC1 a | RC2. 0.0 ms
0.0 ms
ms
[58'22{ ot IRClb o) arita vyhodnoteni aBYJ chhwa&t znl RCB HPriamy
Priamy Polarita polohy a rlchlosti je urlen§8 zap
InverznTvlberom .tejto voOby sa bez potreby prep

richl osti

7.6.6 IRC2/ARC

Skupina parametrov | 2sl o [826] 3
Nastavenie parametrov sn2mala polohy a rlchlosti | RC2
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRIBO2ARY

N&8zov [ I Popis Def.
IRC2/ARC typ [824] Typ pripojen®ho modulu pre merani ¢gIRC2
IRC2 Nie je pripojenl modul na meranie abs
RM-RES Je pripojenl modul na meranie absol Y%t

i 1 T oll| 2 3
RM-SERVO J e _prlpOJ_enI rozgirovac mo d u | na |
s®riov¥% | inku.

Smer ot. IRC2/ARCPol arita vyhodnotenia rTchl osti -B)
[829] i nver zZAhpre IRCB.

Priamy Polarita polohy a rlchlosti je urleng§
VIberom tejto voOby sa bez potreby p
richl osti

ARC Komp. dopr. Kompenz8cia dopravn®ho oneskoreni 4
onesk. [688] SERVO a jej spracovan?2m.

0 Os 6 800 (

Priamy

I nver znl

o O
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7.7 FUNKCIE
Skupina parametrov |2slo [532] o
Nastavenie a voOba rtznych voliteOnlch funkci?
7.7.1 PLC FUNKCIE
Skupina parametrov | 2slo [315]
Zabudovan® numerick® a |l ogick® bloky nahradzuj %Yce
P )Y#+0 ",/ +9
Skupina parametrov | 2slo [166]
Vytvorenie logicklch vazieb medzi signs8l mi Prve®
l ogick® bloky reaguj % do 10ms.
, " éAOl OAT EA
Skupina parametrov | 2slo [1024]
Nastavenie | asov oneskorenia LB.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBKYASOVANI E

N8zov [ Popis Def.
Las zap. Oneskorenie _!gsu zaphBtipaeLIB_asVz(atpﬁlaxjH0.00
i potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | (s
0. 00 s O
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1033] [1025] (str. 91).
Pozri voObyopacametsir8lky [ 8]
Las zap. Oneskorenie _!@su zaphBtipaeLB.asVz(Estpﬁlale0.00
" potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | (s
0. 00 s O
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1034] [1026] (str. 91).
Pozri voObyopacametsir@8lky [ 8]
Las zap. Oneskorenie _!@su zaphBtipaeLIB_asVz(mpN@lalj&O.Oo
" potrebn® url| i S pre ktor® LB je danl | |s
0. 00 s ©
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1035] [1027] (str.91).
Pozri voObyopacametsir.8ky [ 8]
Las zap. Oneskorenie '!zvisu zaphBtipaeLB.asVz(atpﬁlaxjﬁ0.00
’ potrebn® wurliS pre ktor® LB je danl | s
0. 00 s O
LB pre | g/Tber Il ogicklch blokov pre ktor®asaz
[1036] [1028] (str. 91).
Pozri voObyYyopgpacametsir8lky [ 8]
Las vyp. Oneskorenie _!gsu vyphBtipaeLB_ava(ptpNQl;ajHO.OO
’ potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | (s
0. 00 s O
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1037] [1029] (str. 91).
Pozri voObyopacametsir@8lky [ 8]
Las vyp. Oneskorenie _!gsu vyphBtipaeLB_ava(ptaﬁl}ajﬁ0.00
" potrebn® wurliS pre ktor® LB je danl | s
0. 00 s ©
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1038] [1030] (str. 91).
Pozri voObyopacametsir.8ky [ 8]
Las vyp. [Oneskorenie |asu vyphBtipaelBasVv(tad3jd0.00
8 okt -bra 2024 Strana 91 z 187

meni | a




UNIFREM v.5.22x

N§zov [

VONSCH

Popis

potrebn®

urli S pre

ktor® LB je danl | |s

0. 00 s &

gvi ber

LB pre | l ogickTch blokov pre ktor®asayv

[1039] [1031] (str. 91).

Pozri voObyopacametsir8ky [ 8]

Las vyp. Oneskorenie _!gsu vyphBtipaeLB_ava(ptaNQZ;ajﬂO.OO

" potrebn® wurliS pre ktor® LB je danl | s

0. 00 s ©

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv

[1040] [1032] (str. 92).

Pozri voObyopgpacametsir8lky [ 8]

LB Reset

Skupina parametrov | 2slo [1041]

Nastavenie resetovania LB. Vybrat® LB sa nastavi a

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ B LBRESET

Ng§zov | Popis Def.

LB Reset [1045] Viber Il ogicklich blokov pre ktor® sa u

Pozri voObyopacametsir@lky [ 8]

LB Reset Viber sign§lu pre Reset LB. Ten sa s|

[1042] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny s

Signal

I[‘lg43] Reset Podmienky aktiv8cie resetu |l ogick®ho |

-5 -

LB Reset IDeaktiv8cia resetu LB: V. pr2pade | 2s4¢

[1044] ako nastaven§ YroveR.

-5 -

LB1 fast

Skupina parametrov |2slo [167]

Nastavenie prvej rlchl ej |l ogickej oper8cie (reaguje

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ B LBDRAST

N§zov [ Popis Def.

l[‘6§’5]1 OpETyp |l ogickej oper8cie, ktor8 sa pougiij{OR

OR Oper8§cia logickIl sWwet. VIistup je aktz2vn)

AND Oper8cia logickIl s¥% in. VIistup je akt?2vn)
Oper8cia exluz2vny sWl et. Vistup je akt

XOR
neakt2vny) .

RS Kl opnl obvod RS. VTstup_sa nastav2 neakt
akt2vny ak druhl vstup je aktzvny.

= Oper8cia rovn8§ sa. VIistup je akt2vny ak

- Oper§cia va|lgie alebo rovn®. VIistup je 3
druhl .

> Oper 8§cia val|gie Vistup je akt2vny ak je

LB 1 1/“Typy vstupov a vistupov pre logickI bl

[1008]

! V|~VTstup |l ogi ck®ho bloku bude negovanl.

negovanl

Lego\\//satnl%PrVT vstupnl sign8l je negovanl.

i VstuPruhlT vstupnl signgl je negovanl.
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VONSCH

(reaguj e

N§zov | Popis |Def.
negovanl

I Vstup [Prvl vstup LB reaguje na n8begn¥% hranu si
[ Vstup [Druhl vstup LB reaguje na n8begn¥% hranu {
i Vstup [Prvi vstupnl S|gn§l nepoug2va hyster®ziu
I Vstup |Druhl vstupn sign8l nepoug2va hystr®ziu
[ Vstup |Prvli vstup LB sa vyhodnocuje intervalovo
I Vstup [Druhl vstup LB sa vyhodnocuje intervaloyv
LB1_1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LB1. Ten sa
[577] vybranT buN | 2selnlT alebo diskr®tny si
Signal

I[_SB7}371 zopne Podmienky pre zopnutie LB1_1. -
-5 -

LB1_1 rozopne(LB1_1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[579] nastaven8§ Y oveR.

-5 -

LB1_2 viber sign§lu pre 2. vstup LB1. Ten sa
[580] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

I[_5I3811T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB2. -
-5 -

LB1_2 rozopne(LB1_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[582] nastavensg§ YaroveR.

-0 -

LB2 fast

Skupina parametrov | 2slo [168]

Nastavenie druhej rl chl ej |l ogickej oper8cie

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI| CK£ B LBQRAST

N§zov | Popis Def.
LB2 opeTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[626] anal ogi chk®1ls opRBr BEtr.02).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame€(ing2) [ 625]

LB2 YrTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1009] LB1 %Yr ovn(str.921 00 8]

Pozri voObyBpatiamen@Eagd2)l 008]

LB2 1 viber signglu pre 1. vstup LB2. Ten sal
[583] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

l[‘;iﬁl zopne Podmienky pre zopnutie LB2_1. -
-5 -

LB2_1 rozopne|LB2 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si
[585] nastavens§8 %YroveR.

-5 -

LB2_ 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB2. Ten sa
[586] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[‘5Eéz772 Zopne Podmienky pre zopnutie LB2_2. -
-0 -

LB2_2 rozopneLB2_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[588] nastavens8 YaroveR.
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N§zov | Popis |Def.
-5 -

LB3

Skupina parametrov | 2slo [169]

Nastavenie tretej |l ogickej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \PLC FUNKCIE\L OGI CK£ RIB3KY

N§zov | Popis Def.
LB3 opeTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[627] analogichkh®1s olpBr B(str.092).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame€(ing2 [ 625]

LB3 YrTypy vstupov a vistupov pre logickI bl
[1010] LB1 %Yr ovn(etr.921 00 8]

Pozri voObyBpatiamenEagd2l00Ss8]

LB3_1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LB3. Ten sa
[589] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[_5%%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB3_1. -
-5 -

LB3_1 rozopneLB3 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[591] nastavens8 YroveR.

-0-

LB3_2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB3. Ten sa
[592] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_S%%TZ zopne Podmienky pre zapnutie LB3_2. -
-5 -

LB3_2 rozopneLB3 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[594] nastavens8 YroveR.

-5 -

LB4

Skupina parametrov | 2slo [170]

Nastavenie gtvrtej l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBOKY

N§zov ] Popis Def.
LB4 opeTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[628] analogichkh®1s olpBr B(str.892).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame€(ing2 [ 625]

LB4 YurTypy vstupov a vistupov pre logickI bl
[1011] LB1 %Yr ovn(etr.921 00 8]

Pozri voObyBpfa#tiamen@agd2l0o0s8]

LB4 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB4. Ten sa
[595] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny si(
Signal

E%%l zopne Podmienky pre zapnutie LB4_1. -
-5 -

LB4_1 rozopneLB4 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[597] nastavens§8 %roveR.

_0_
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VONSCH

N§zov | Popis

LB4 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB4. Ten sa
[598] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

[LSE;L;TZ zopne Podmienky pre zopnutie LB4_2. -
-5 -

LB4_2 rozopne|LB4 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[600] nastavens8 YaroveR.

-5 -

LBS

Skupina parametrov | 2slo [171]

Nastavenie piatej l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLBSKY

N§zov ] Popis Def.
LB5 opeTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[629] analogichkh®1s opBr B(str.892).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame€(ing2 [ 625]

LB5 YrTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1012] LB1 %Yr ovn(etr.921 0 0 8]

Pozri voObyBpfa#tiamen@agd2)l 008s8]

LB5_1 Viber sign8lu pre 1. vstup LBS5. Ten sa
[601] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

IfG%SZTl zopne Podmienky pre zopnutie LB5_1. -
-5 -

LB5_1 rozopneLB5_1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[603] nastavens8§ YaroveR.

-0-

LB5 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB5. Ten sa
[604] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

[L6I?)5572 zopne Podmienky pre zopnutie LB5_2. -
-5 -

LB5 2 rozopne|LB5_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[606] nastaveng8 YaroveR.

-5 -

LB6

Skupina parametrov | 2slo [173]

Nastavenie giestej | ogickej oper8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\L OGI| CK£ BLBBKY

N§zov | Popis Def.
LB6 opeTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor§8 sa pougiOR
[630] anal ogichk®1ls opRBr B(str.02).[ 625]

Pozri voObyBffianame€(ing2 [ 625]

LB6 YurTypy vstupov a vistupov pre logickI bl
[1013] LB1 %Yr ovn(etr.921 00 8]

Pozri voObyBpabtiamenEagd2l00Ss8]

LB6_1 4VTber sign8lu pre 1. vstup LBG6. Ten sa|—
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VONSCH

N§zov | Popis

[607] vybranT buN |2selnlT alebo diskr®tny si
Signal

I[_GE(’)%TI zopne Podmienky pre zopnutie LB6_1. -
-5 -

LB6_1 rozopneLB6_1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[609] nastavens8§ YaroveR.

-5 -

LB6 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB6. Ten sa
[610] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

LB6_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB6_2. -
[611]

-5 -

LB6_2 rozopneLB6 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[612] nastavensg§ Y oveR.

-5 -

LB7

Skupina parametrov | 2slo [174]

Nastavenie siedmej | ogickej oper8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\L OGI CK£ RILBOKY

N§zov | Popis Def.
LB7 opeTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[631] anal ogi chk®1ls opBr B(tr.02).[ 625]

Pozri voObyBffianame€(sing2) [ 625]

LB7 YrlTypy vstupov a vlistupov pre logickIl bl
[1014] LB1 %Yr ovn(etr.921 00 8]

Pozri voObyBpabtiamenEagd2l00Ss8]

LB7_1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LB7. Ten sa
[613] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[_GI?LZLTl zopne Podmienky pre zopnutie LB7_1. -
-5 -

LB7_1 rozopneLB7 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[615] nastavens8 %YroveR.

-5 -

LB7 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB7. Ten sa
[616] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

LB7_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB7_2. -
[617]

-5 -

LB7_2 rozopneLB7 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[618] nastaven8§ YaroveR.

-5 -

LB8

Skupina parametrov | 2slo [175]

Nastavenie !'smej |l ogickej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK £

BLBBKY

okt -bra 2024
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N§zov | Popis

LB8 opeTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor8§8 sa pougiOR
[632] anal ogiclhkh®ls opRr BEtr.82).[ 6 25]

Pozri voObyBfianpme€(na2) [ 625]

LBS8 YrTypy vstupov a vistupov pre logickI bl
[1015] LB1 %Yr ovn(str.921 00 8]

Pozri voObyBfatiamen@agd2l 008]

LB8 1 Viber sign§lu pre 1. vstup LB8. Ten sa
[619] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_Gg%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB8_1. -
-5 -

LB8_1 rozopneLB8 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[621] nastaven8 YroveR.

_O_

LB8_2 Vi ber sign8lu pre 2. vstup LBS. Ten sal
[622] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_GBZ%TZ zopne Podmienky pre zopnutie LB8_2. -
-5 -

LB8_2 rozopneLB8 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[624] nastavensg§ Y oveR.

-5 -

5- %2)#+0 ",/ +9

Skupina parametrov |2slo [176]

Vytvorenie vipoltovlich va2azieb medzi sign8l mi. Reaguj %
NB1l

Skupina parametrov | 2slo [191]

Nastavenie prv®ho numerick®ho bl oku

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BBDKY

Ng§zov [ 1 D] Popis Def.
VI ber S i nsgl u re 1
NB1 vstup 1 [633] spracujegpogdéa pvybra-
Signal
VI ber S i nsgl u re 2
NB1 vstup 2 [634] spracujegpogdéa pvybra'
Signal
NBl1 oper8cia [635] Iﬁ&er?gek%§(t:)llg,k. ktorplus
plus Vistup NB je s¥W et vstupnlch
m2 nus Vistup NB je rozdiel vstupnl g
kr §t Vistup NB je s¥% in vstupnlch
minimum Vistup NB je minimum zo vstugf
maximum Vistup NB je maximum zo vstuf
abs Vistup NB je absol “u“tna hodnot
Cilter Vistup NB je filtrovanl prvl
podOa druh®ho vstupu.
Vistup NB je jeden zo vstupn
multiplexor neakt?2vny j e pougit§ hodnot 4
sign8l akt2vny je pougit8 hod
integr8tor Vistup NB je integrovanil V 3
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Ng§zov [ 1 D] Popis
vstupom 2. VIistup NB je satu
vi stupu A a na maxi mum podOa
Vistup NB je menenl podOa kr
rampa hodnotu Vvstupu 1. Ak je akt
priamo kop2rovanl na viIstup.
plus_mod Vistup NB je modulo s¥% tu vs
- rozsahu na vistupe.
S| Ygi na riadenie n
oper 8§ciu mul tiplexo
NB1 riadenie [1279] \;;?):/g%gx.aczprvestouspt, atAnLAkt 2vny

oper 8ci a, i nak S i
hodnotu.

Pozri voOb®ipar ®@e ma(atrksd®) [ 55 3]

Viber vistupn®ho pa
NB1 vIistup [1254] bude N B zapisovas,
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal

Visledok oper8cie n
NB1_A [1257] bode A
-909099099984306749000. (

999999984306749000.000000000000

0.000000000000

Hodnota vistupu NBbA

VIistup (NBL_A) [ 12555 q os).

.5 -

Visledok oper8&cie n
NB1_B[1258] bode B.
-9099999984306749000. ¢

999999984306749000.000000000000

100.000000000000

Hodnota vIistupu NBOE

Vistup (NB1_B) [1256) 58 i og).

-5 -

NB2

Skupina parametrov | 2slo [300]
Nastavenie druh®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME R1 CK£ ENBDKY
N8zov [ | D] Popis Def.

Viber sign§lu pre |
NB2 vstup 1 [637] spracuje podOa vyb
Signal

Viber sign8lu pre
NB2 vstup 2 [638] spracuje podOa vyb|
Signal

. Typ oper 8ci e, kto

NB2 oper8cia [639] numericki bl ok. plus
Pozri voObWBpfaoame 8Kk .87)[ 6 35 ]
NB2 riadenie [1280] [Pozri NB1 riadenie [1279] (str.98). |[Akt 2 vny
Pozri voOb®ipar ®@e ma(atrksd®) [ 55 3]

Viber vistupn®ho
NB2 vistup [1259] ktor ®ho bude NB |

' ine8rnej prevodo

danej bodmi A,B.

Signal
NB2_A[1262] Visledok oper§cie |0.000000000000
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N§zov [ | D] Popis

bode A.

-999999984306749000. 00
999999984306749000.000000000000

Hodnot a vistupu

Vistup (NB2_A) [1260] |yg> a[1262] (str. 98).

-5 -

NB2_B [1263]

Visledok opers8cie

bode B. 100.000000000000

-999999984306749000. 00
999999984306749000.000000000000

Hodnot a vistupu

Vistup (NB2_B) [1261] |ys> p1263] (str. 99).

-5 -

NB3

Skupina parametrov | 2slo [302]
Nastavenie tretieho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNB®KY
N§zov [ | D] Popis Def.

Viber sign§lu
spracuje podOa vyb

NB3 vstup 1 [1016]

Signal

Viber signgl

u
NB3 vstup 2 [1017] spracuje podOa vyb

Signal

Typ oper 8ci e, kto

NB3 oper8cia [1018] numerickl bl ok plus

Pozri voObWBpfaoame§Ksk.87)[ 6 35]

NB3 riadenie [1281] |Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 98). Akt 2vny
Pozri voOb®ipar ®R@e ma(strks®) [ 55 3]
Vi ber vistupn®ho
~ ktor ®ho bude N B
NB3 vistup [1264] l'ine8rnej prevodol|

danej bodmi A,B.

Signal

Visledok oper§cie

NB3_A [1267] bode A

0.000000000000

-999999984306749000.00
999999984306749000.000000000000

Vistup (NB3_A) [1265]

Hodnot a vistupu
NB3_A [1267] (str. 99).

-5 -

NB3_B [1268]

Visledok oper§cie

bode B. 100.000000000000

-999999984306749000. 00
999999984306749000.000000000000

Hodnot a vistupu

VIistup (NB3_B) [1266] | g3 prio6g] (str. 99).

-5 -

NB4

Skupina parametrov | 2slo [310]
Nastavenie gtvrt®ho numerick®ho bl oku.
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UNIFREM v.5.22x
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ ENBOK Y
N§zov [ 1| D] Popis Def.
NB4 vstup 1 [1020] Viber signslu pre |
spracuje podOa vyb
Signal
Viber sign§lu pre |
NB4 vstup 2 [1021] spracuje podOa vyb
Signal
. Typ oper 8ci e, kto
NB4 oper8cia [1022] numericki bl ok plus
Pozri voObWBpaoame 8Ksr.87)[ 6 3 5]
NB4 riadenie [1282] IPozri NB1 riadenie [1279] (str. 98). Akt 2vny
Pozri voOb®Bipar ®@e ma(stks®) [ 55 3]
Viber vistupn®ho
NB4 vistup [12609] ktor®ho bude NB |
line8rnej prevodo
danej bodmi A,B.
Signal
NB4_A [1272] Visledok oper§cie |,,,0000000000
bode A.
-999999984306749000.00
999999984306749000.000000000000
. Hodnot a vistupu
Vistup (NB4_A) [1270] \\ga a1272] (str. 100). -
-5 -
NB4_B [1273] VIsledok opers8cie 5600000000000
bode B.
-9099999984306749000. 00
999999984306749000.000000000000
. Hodnot a vistupu
Vistup (NB4_B) [1271] \\gs g[1273] (str. 100).
-5 -
NB5
Skupina parametrov | 2slo [1672]
Nastavenie piateho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ N

UMERI CKE£ BB®KY

N§zov [ | D] Popis Def.
Viber sign8lu pre 1
NBS vstup 1 [1674] spracuje podOa vybr a
Signal
Viber sign8lu pre 2
NBS vstup 2 [1675] spracuje podOa vybr a
Signal
NB5 oper8cia [1676] Iﬁ?ner?zek%gi)lli,k. ktorplus
Pozri voObWBpfaoame§Ksk.87)[ 6 35]
SI Ygi na riadenie n
oper 8ciu mul tiplexo
NBS5 riadenie [1677] \éit/ggg\\;éc ZPrVeStouspt. atAnLAkt 2vny
oper 8ci a, i nak S i
hodnotu.
Pozri voOb®ipar ®@e ma(arksd®) [ 55 3]
~ Viber vistupn®ho a
NBS vistup [1678] bude N B zappisovapé )
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Ng§zov [ 1 D] Popis
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal
NB5_A [1679]

-999999984306749000. ¢
999999984306749000.000000000000

Vistup (NB5_A) [1680

Visledok oper&cie n

bode A. 0.000000000000

Hodnota vIistupu NBDA
[1679] (str. 101).

-5 -

Visledok oper8cie n

bode B. 100.000000000000

NB5_B [1681]

-999999984306749000. ¢
999999984306749000.000000000000

Vistup (NB5_B) [1682

Hodnota vistupu NB®DHE
[1681] (str. 101).

G-

NB6
Skupina parametrov | 2slo [1673
Nastavenie giesteho numeri ck®h

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNB®OKY

N8zov [ | D] Popis Def.
Viber sign§lu pre 1|
spracuje podOa vybra

NB6 vstup 1 [1683]

Signal

Viber sign8lu pre 2

NB6 vstup 2 [1684] spracuje podOa vybr a

Signal
. Ty p oper 8ci e, ktor
NB6 oper8cia [1685] numericki bl ok. plus
Pozri voObWBfaoame€Ksk.87)[ 6 35]
S| Ygi na riadenie n
oper 8§ciu mul tiplexo
. . vstupov. Pre ostatn 2
NB6 riadenie [1686] povoOovac?2 vstup. ALAkt vny
oper 8ci a, i nak S i
hodnotu.

Pozri voOb®ipar ®@e ma(atrksd®) [ 55 3]

. Viber vistupn®ho pa
NB6 vIistup [1687] bude N B zapisovas,
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B.

Signal

Visledok oper8&cie n

NB6_A [1688] bode A

0.000000000000

-099999984306749000. ¢
999999984306749000.000000000000

Vistup (NB6_A) [1689

Hodnota vistupu NB&®A
[1688] (str. 101).

-5 -

Visledok oper&cie n

NB6_B [1690] bode B

100.000000000000

-999999984306749000. ¢
999999984306749000.000000000000

Vistup (NB6_B) [1691

Hodnota vIistupu NB&®E
[1690] (str. 101).
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Ng§zov [ 1 D] Popis
-5 -
Data 1 [636] Ug2vateOskl par amet €1.000000000000
-999999984306749000. (S| Ygi na ukl adani e parametr
999999984306749000.000000000000 numeri ck® alebo |l ogick® bl oky
Data 2 [640] Ug2vateOskl par amet €1.000000000000
-999999984306749000. (S Ygi na ukl adani e parametr
999999984306749000.000000000000 numeri ck® alebo | ogick® bl ok\y
Data 3 [1019] Ug2vateOskI par amet €1.000000000000
-999999984306749000. (S| Yagi na ukl adani e par ametr
999999984306749000.000000000000 numeri ck® alebo | ogick® bl ok
Data 4 [1023] Ug2vateOski par amet €1.000000000000
-999999984306749000. (S| %gi na ukl adani e parametr
999999984306749000.000000000000 numeri ck® alebo | ogick® bl ok

— = =

Data hex 5 [334] i’gt v Z‘f/ c J.OS ‘; 1/45 par ;_met 90x0000

~ S| Ygi na ukl adani e arametr
0x0000 & OxFFFFFFFF |7 0 0 "% alebo Iogicpk® bl oky

Ug2vat eOskl aramet g

Data hex 6 [467] 12 Svstave. P 0x0000

~ S| Ygi na ukl adani e arametr
0x0000 6 OxFFFFFFFF numgrick® al ebo Iogicpk® bl ok
Data 7 [1670] Uj2vateOskl paramet e|1.000000000000
-999999984306749000. (S| %gi na ukl adani e par ametr
999999984306749000.000000000000 numeri ck® alebo |l ogick® bl oky
Data 8 [1671] Ug2vateOskI par amet €1.000000000000
-999999984306749000. (S| %gi na ukl adani e par ametr
999999984306749000.000000000000 numeri ck® alebo | ogick® bl oky
772 KONCOVE SPENALE
Skupina parametrov |2slo [875]
Nastavenie koncovlich sp2nal ov, ktor® sl %¥%jia na odvod
spomal enie) v konkr®tnych wudal ostiach. Pr2kladom pougi

koncov®ho sp2nal a.

KS1
Skupina parametrov | 2sl o [876]
Nastavenie prv®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIE\KONCOVE SPEKSALE

Ng&zov [ I Popis Def.
Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
i Spomaéovepri zopnut2 KS menil obmedz2 rTchlosS
smere (Frek. KSx).
I Drsgha + $ri zopnut?2 KS motor prejde nastaven
I Stop Pri zopnut?2 KS meni | zastav2 v danom s
i Pre revertkKoncovl sp2nal reaguje |l en v reverznom
! Pri zopnut?2 KS meni |l obmedzuj e moment
| Zosl abovgakt?vna voOba "Pre reverz" obmezd? sa
kl adnl .
N . + [Pri zopnut ? KS meni | v on Yt rl chlossS
bovnyatd rl Gomere (Frek. Kpr). ’
i Drsha + lPri zopnu_t2 KS motor prejde nastaveny
na nul ovej rlichl osti
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l nej fr000
Frek. KS1 [915] koncov®ho s_p2na!a nastaven®ho na tH'Z
sa uplatn?2 iba pre danl smer ot 8] a
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VONSCH

N§zov [ Popis |Def.
[Min. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
IMoment. KS1[1180] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t Y0.0Nm
pre kladnT alebo z&8pornl moment poq

SHodnot a

Min.2 & Max. moment

z 8§ v i s Zdrg rév. rpomr [928] e (str. B8).
hod.fje od -(Max. moment M [481] (str. 54)) ,

Pr e Avooddh3

pre ost atMn®momend

99000.0000 m

M [481] [482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor ¥ meni | dovo00000
Dr8ha KS1 [sp2nal a nastaven®ho na typ ‘Dr§ham'
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot §(stk47).[] 88
0. 0000 11

Zdroj KS1 [895] Nastavenie zdroja Kk

oncov®ho sp2?nal 4Gi ad

Pozri voObydpajamétchdsgt5®)pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS1 maska [896] bin§rnych vstupov alebo | ogickTlch

Pozri voOb®Bipar ®@e ma(atrks®) [ 55 3]

KS2

Skupina parametrov | 2slo [877]

Nastavenie druh®ho koncov®ho sp2nal a

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\KONCOVE SPEKSALE

Ng§zov [ Popis Def.

Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.

Typ KS2[881] KS1 Typ KS1 [880] (str. 102). P '

Pozri voOb JfypK311880i éstr. 108)
Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej frekvv000

Frek. KS2 [916] _spzna!a nastaven®ho na typ ‘SpvomaOH'Z
iba pre danl smer ot8lania podOa ty

IMin. frekvencia [110]

0 Max. frekvencia

[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m ¢

[Moment. KS2[1181] koncov®ho sp2?nala nastaven®ho na t y0.0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod

8
Min.2 8 Max. moment Hodnot a

z 8§vi s 2Zdrag kbv. panr [822]e (str. 83).

Pr e AvoodOba

99000.0000 m

M [481] hod.fje od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atNm®@momend
[482] (str. 54).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000

Dr&8ha KS2 [sp2nal a nastaven®ho na typ 'Dr§han,;
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot §(sk¥%7).[ 889

0. 0000 n

Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja Kk

oncov®ho sp2nal aGi ad

Pozri voObydpajaméchdsgts@pu [ 9

86 ]

Povel koncov®ho

KS2 maska [899] bin8§rnych vstupoyv

a

sp2nal a

bude
l ogi ckTch

akt?2

|l ebo b

Pozri voOb®ipar ®@e ma(arksd®) [ 55 3]
KS3
Skupina parametrov | 2sl o [878]

Nastavenie tretieho koncov®ho

sp2nal a.
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MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSAL E
N§zov [ | Popis Def.

Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.

Typ KS3 [882] KS1 Typ KS1 [880] (str. 1032/).p P '

Pozri voOb JfypK311880 éstr. 108)
Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej frekvv000

Frek. KS3 [917] _spzna!a nastaven®ho na typ "SpvomaOH'Z
iba pre danl smer ot8lania podOa ¢ty

IMin. frekvencia [110]

0 Max. frekvencia

[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m ¢

[Moment. KS3[1182] k oncov®ho sp2?nala nastaven®ho na t }0.0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod

8
Min.2 8 Max. moment Hodnot a

zZ 8§vi s 2Zdrag kbv. panr [822]e (str. 83).

Pr e AvoodOba

99000.0000 m

M [481] hod.fije od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , pre ost atNi®momend
[482] (str. 54).
Dr&8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000

Dr&8ha KS3 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§han,'|
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot §(stk47).[ 889

0. 0000 n

Zdroj KS3 [901] Nastavenie zdroj a

koncov®ho

sp2nal aGi ag

Pozri voObydpajamétchdgsgt5®)pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS3 maska [902] bin§rnych vstupov glebb l ogickTch b
Pozri voOb®ipar ®@e ma(srksd®) [ 55 3]
KS4
Skupina parametrov | 2slo [879]
Nastavenie gtvrt®ho koncov®ho sp2nal a.
MENU \ NASTAVENIE \FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSA L E
Ng§zov [ Popis Def.
Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.
Typ KS4 [883] KS1 Typ KS1 [880] (str. 10%).p P '
Pozri voOb JypKS11{880 éstr. 108)
Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej frekvvOOO
Frek. KS4 [918] §p2nala nastaven®ho na typ "SpvomaOH'Z
iba pre danl smer ot8]lania podOa ty
[Min. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8Il neho m
[Moment. KS4[1183] koncov®ho sp2?nala nastaven®ho na t y0.0Nm
pre kladnl alebo z8pornl mo me nt pod

8
Min.82 & Max. moment Hodnot a

hod.fije od -(Max. moment M [481] (str. 54)) , p

zZ 8vi s 2Zdrg cbv. mant [8221e (str. A3).

Pr e Avooddhd

re ost atNif®momend

99000.0000 m

M [481] [482] (str. 54).
Dr&8ha pre dojazd, ktor % meni | dovoIOOOOO
Dr8ha KS4 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham'
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8§ha ot §(sk #7).[ 889
0. 0000 n

KS4 maska [905] al ebo

bin8§rnych vstupov

Zdroj KS4 [904] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|Giac
Pozri voObydpajaméchdsgt5®)pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2

b

l ogi ckTch
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N§zov

]

Popis | Def.

Pozri

voOb®Bipar ®@e ma(strks®) [ 55 3]

773 PROCESNA

REG.

Skupina parametrov | 2slo [385]

Univerz8lny procesnl regul 8tor sl Ygi pre regul 8ciu
Zdroj sp. vatblp5) PR [ £39]9el Zaadcdrgo jh oidenlo(strafOR). V[ 1sX Qu]p HsR.
22) sa potom pougije ako zdroj niektor®ho parametr a
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PROCESNh REG.

N§zov | Popis Def.
Regim PR Viber regimu procesn®ho regul §tora aVypn
Vypnut I Procesnl regul 8tor je vypnutl
Tlak Pa Regulovan8 velilina je tlak v Pascaloch
Tl ak Pa ilRegulovan8 velilina je tlak v Pascaloch
Tlak bar Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tl ak bar [Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tlak atm Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Tl ak at (i[Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Teplota Regulovan§ velilina je teplota v stupRoc
Tepl ota iRegulovan8§ velilina je teplota v stupRoc
Poloha Regul ovan8 velilina je poloha.

Poloha inRegulovang velilina je poloha, odchll ka
Prietok Regulovan8 velilina je prietok.
Prietok iRegulovang velilina je prietok, odchll ka
Pomernl Regulovang velilina je v pomernlch jedng
Pomernl iRegulovan§ velilina je v pomernlich jedno
Nap2a2tie Regul ovan8 velilina je napatie.
Napatie iRegulovan§ velilina je nap?2tie, odchll ka
Pr Yd Regulovan8 velilina je pr %d.
Pr%d inveRegulovang velilina je pr¥%d, odchllka | e
VT kon Regulovang velilina je vlIkon.
Vi kon invRegulovan8 velilina je vikon, odchll ka j
[Zlgo]roj 99Nastavenie zdroja ¢gel anej hodnoty pr|Hodnotal
Hodnota Ako zdroj bude @EZadupijtigep ésr.80Re { €130 ]
AIN1 Zdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal - -govl vs§
AIN2 Zdroj ¢gel anej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN3 Zdroj ¢gel anej hodnoty PR je anal - -govl vs
AIN4 Zdr o] gel ane|j hodnoty PR je anal - -govl vs
|Motor potenc. Motor-pot enci ometer bude [POOLGH.57). ako zdroj ,
Gpeci 8l nyZdrojom hodnoty | e SgpgencSil§ |pnreéstm@dE).t[adviedn]i e
Gel hGeIa.n§‘hodnota procesn®ho regul§tor000/0
[407] Zdroj gel (st Y [nla3sOtlavenl na "Hodnot al"
Dol nl r o3
[396] 0 Hor
rozsah reg. [397]
7droj SpNastavenig zdroj a spatnej vazb‘y pr

predstavuje skutol n¥% hodpr@trevage@emgal (Hodnota
PR [139] ) . )

sn2mala alebo meracieho prevodn?2ka.
Pozri voObydpajamet (cta®® [ 130]
Sp2tns§ A!(tu§ln_a hodnota procesn®ho regul§tc000/0
[418] sighA@&toj sp. v3xarblp5).PR [ 139] '
Dol nT r o3
[396] 6 Hor
rozsah reg. [397]
Dol nl rozMini m8lna hodnota pre rozsah regul§c|0.0%
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N§zov | Popis Def.
[396]
500.0 %
%
E&{nl rOZMaxim§|na hodnota pre rozsah regul 8§8cl0.0%
-5500. 0 %
%
NecitlivoNecitlivosS procesn®ho regul §tor a napO%
500.0 % Nastavenie qer1uI0\/§j neci tli vogt i m! §e
% ' na regul al nkfjhodoRRd4(Q] I(st.€2) al e m* ge sprsob
ktor8 je Yimern8 veOkosti necitlivosti
Pproc.reg[411] |Proporci on8l ne zosilnenie procesn®h ohuoo
0. 00 & 30
Iproc.reg.[412] |Lasov8 kongtanta integralnej zlogky |10.00 S
0.01 s & |Pri hodnote 0 s je integralng8 zlogka vyp
Dproc.reg.[413] Lasov8 kongtanta derivalnej zIlogky I’|0.00S
0. 00 s &
E;]It er DL asovs8 kongtanta filtra derival nej z[0.0 ms
%éo ms Op i hodnote 0 s je filter vypnutT.
Parkovanie je funkci a, ktor$§ aut omg
spl nen® podmi e rHigster. quparkk[4l&] a(stri 186) alL as z g
[415] (str. 106).
Ak pracuje PR na svojom dalsnozna palri(st.
Parkovanie PR (106) , meni | zabl okuj e GTART. To m1 g‘v
[414] presahuje ¢gelan% hodnotu a vIistup ppvY PM
odchTl ky zmen2 tak, Hyster pdpaks [4Eh iist. 106))
blokovanie Gtartu sa uvoOn2 a op?2S
zamedzeniu zbytol n®ho <chodu zariade
linnosS regul §cie nem§ z8sadnl vplyv
Vypnut ® Parkovanie je vypnut ®
Zapnut ® Parkovanie je zapnut ®
Hyster. odpark. Regul al n&8 odchll ka PR, pri ktorej d 10()96
[416] = zrugeniu blok8cie Gtartu). '
-500.0 %
%
Las ktorl mu s 2 upl yn¥%s, pri spl nenl
Las Zaparzaparkovaniu PR (zaparkovanie = blok60'0S
0.1 s & 3
Regi my VoOba g¢gpeci 8§l nyWitdupr-bgiomovamnei (zast
windup [735] zl ogky.
Larivc\)lvahnozlntegr§cia dohora sa zas tParkovani@alR [444 se. 1) p
i AW hOIntegr_§cia dohora sa zastav?2 ak ¢gel ang
rampy F hodnota Maxim. sklz [177] (str. 62) v sk alO8&drsntounp a ampy od
(str.72) vo vektorovom riaden?2,
i AW do!ntegr§pia dodola sa zastav2 ak ¢gel an§ |
rampy F je hodnota Maxim. sklz [177] (str.62) v s kalO8rsnmaum a ampy od
(str.72) vo vektorovom riaden?2,

)T EAEAI EUUAEA 02
i parametrov
Nastavenie signs§lu

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\P ROCE S Nh

2slo [1132]
nici al

\REGCI ALI zCCI A PR

izBogky(nasdebivanvap¥%vhetdapt
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N§zov | Popis
|[330R3] resetSign§I resetu procesn®ho regul 8§t LS:g?I]Stavmen.
Signal Pri aktivovan? sign§|_u resetu procesn®h

nastav?2 na hodnot blodn prinegetegld 3l (sire 107).0 m

Reset PR [305] |Podmienka pre reset PR. |Chod
Pozri voObgtpar ammeistr.84) [ 7 6]
Reset PRIDeakti v8cia resetu PR: V pr2pad
neakt?2vnysign8lu mengia ako nastavens§8 Yro
Pozri voObyptpar ameistr.ad) [ 76]
Hodn. pri resete Hodnot a, ktor % meni | nastavuj e d00000
[1131] akt2vnom resete PR. '
-1. 0000 ©

£EO0%#) <, . % .1 34! 6%. )% 02
Skupina parametrov |2slo [196]
Gpeci 8l ne nastavenie sign8lov procesn®ho regul 8tor a.
MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIE\PROCESNh \BPGCI CLNE NASTAVENIE PR
N§zov Popis Def.
Signgl VIiber parametr a, ktorl predstavuje gel an
GH [ 4 1 |uplatniak je parameterZd r o j gel (str. R [nla3sOt]aveny na "G
. Vybranl parameter sa automaticky prepol 2t
Signal

regul 8tor a.
2\'/[Eog]§|VTber parametra, ktorl predstavuje aktutg|
Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol 2ta

774 OPTI MALI zZCCIl A

Skupina parametrov | 2sl o [65]
Nastaveni e parametrov bl oku optimaliz8gci e, ktorT s Ya
pomocou zmeny gel a i veliliny al ebo parametra typu
opti maNMi 38 ape ORSr 2p)4 ]
C % tak¥% hodnotu svojho vistupu, [
i

a
Ak s% polas Dbehu o mal i z8ciOpt splmeerm® i po (BmigeayBdd y [ rAerrd
podmi enkaOptnnogestit (sti P88§] s[a26WB3]nastavenl chOptimkrekr val oc

[742] (str.22) pol 2taj¥% nov® vzorky vistupu. Z8&roveR sa do pa

ne
23
Optimaliz8cia vyhOadS§
pt
(

£41 248 "/ $ /04

Skupina parametrov | 2slo [711]

Urluje poliatoln® podmienky (gtartovac? bod) optimaliz

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\OP T | MAL | WXTGARAT. BOD OPT

N§zov Popis Def.

Gtart. Urluje gtartovaciu hodnotu vIistupu o]0.5000

OPT [710] rure 9 P '

0.0000 |Ak nie je vybr@tdrtzdrh¢d@B®PI,] fortlemh sa pdg

1.0000 hodnota.

Gtart. [Viber sign8lu, ktorlT sa mtge wuplatit

zdroj [712] splnenej podmi enke z8pisu gtartovaci

Signal

Gt art . . . . . .

odmienka Signsgl , k_to'rlm s a def|n'u1e podmi enk a709] Stav

F713] vybran®hoStsairgn§lbwd(steOf)oj [ 712] OPT
Napr2klad, ak | eStawynbm meg.[547p éstr.24na GBOPT akt 2

Signal (str.108) j e zvol enl bit " ChoQkt"ar tt.a kb osda(szbd07jog n
gtartovacia hodnot a, pokiaO je menil vV s
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VOII\l

N§zov Popis Def.
ulogen8 poliatoln8 hodnot a.
GBOPT . . . . . .
aktzVnyPodm|enky pre aktiv8ciu Gtartovaci eh (Meranie
Pozr i voOb BtavORT [208]e(strr 28)
GBOPT GBOPT neakt2vny: V pr2pade | 2seln®ho
neakt2Vnastaven§ Yar oveR
[715] ¢ :
Pozri voOb BtayORT [208]e(strr 28)
Opt i m. Viber parametr a, ktor ®ho hodnot a Gpa
[80] krit®ri (stm1l0B)2 0 8]
Najlastejgie sa ako sign8l optimalizS8cie
. (algoritmus MPPT - ma xi mum power point tracking).
Signal . -
externe privs8dzanl cez anal -gov® vstupy 4§
veliliny menila frekvencie.
Nastavenie krit®ria optimaliz8cie. -
Opt. krNaprzklad pri z8Sagi ktor § spotreb1/4M'.nlmum
[208] - . . signs§
vIi konu, pri gener 8t oroch maximum vyr
IMinimum . . . o . .
Sign§|uOpt|mal|z§C|a na mini m8!| nQp thiond.n ostifsyr.n@g)b r[asty
[ p
g/l?xgnl;nél u Optimaliz8cia na maxi m8I n@Qptiomdnod ifsyrd@p r [ad
delta Sign.Odstup glob8l neho n8jden®ho extr®mu |
[255] vyvol 8§ regtart optimali z8cie.
Gl ob8l ny extr®m sa aj po prvotnom skenova
5- nov8 hodnot a, ktorg8 Il epgie spORa krit®r
ng8j den®ho gl ob8l neho extr®mu o viac ako |
regtart optimaliz8cie a pr2padne aj nov®
[Pl:f]r"daMinim§lny | as medzi dvoma kr ok mi opt [20s
0. 1 s 6K tomuto | asu sa pripol?ta egte |as potre
s. byS usts8lenie rampy al ebo iO@Et.udmdrosm ev(gsl
109).
Regim skenovania cel ®o rozsahu_ vis
GTART alebo po resete optimali 2V8csiteup
[423] (str.22) v smere PRPoObOr | swmefstuj08)26dby na
Skenovanie gl ob8§l ny extr ®m. Skenovani e j e potrV nu
[420] niekoOko | ok8lInych extr®mov v rozsah yp
Skenovanie |je postupn® prehOadani e
ngjdenie obl ast gl ob8l neho extr ®mu
signs8l u.
Vypnut ® Skenovanie je vypnut ®.
Zapnut ®Skenovanie je zapnut ®.
Nastavenie splsobu vipoltu kroku opf
Redim extr ®&mu . Po gtarte meni | a a pr2pa B
[425]9 optimaliz8ci a, ktor 8 mal I mi fl ukt OptimPevnl
krok [742] (str.22) pomaly men? vistup OPT aby
Sptsob vipoltu kroku optimali z8cie p
Pevni VyhOadg8vanie s kongtantnim krokom vI st Mipm.
krok [427] (str. 108).
VyhOad§vanie s variabilnim krokom vistupn
Premenl jopti mali zovan®ho Migimgkrolg[42d] (sr. 188 d W@t v % v I st u
a Yamer ne Zieksadaptrkekui743] (str. 108).
Zisk adapt.|Zosi |l neni e al goritmu adaptivity kr0800
kroku [743] opti mali zovan®ho signs8l u. '
0. 001 ) . .
100.000 Upl atn sa len pri pr e merelgii wo rk r ko(ktouk08). 42 bt] i
Minim. krok vy i msi ny krok optimalizScie. 0.001
[427]
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N§zov Popis Def.

0 001 6Krok op_tlma_llz§0|e ] e veOkosS zmeny vi st
optimali z8ci e.
Nastavenie smeru prv®ho hOadani a.

Pol V. z8vislosti od technol  -gie a konkr @0d

[426] vyhOad8valo zhora dole alebo naopak|minima
Skenovan?2, ak je zapnut ®.

Od minima Optimali z8cia zal?2na od mini m§8Il nej hodnot

Od maxima Optimaliz8cia zal?2?na od maxi m8§l nej hodnot

Opt. reset | . v . . . .

signsl Sign§gl ktorl definuje podmienku vzni l

Sianal Tento sign§gl sl Ygi ako podmienka behu opt

9 kombin8cia bitov (pr2znakov) stavov®ho al

Opt. reSEtPodmienky pre Reset optimaliz8cie. -

[273]

-5 -

Opt. resetResetu optimali z8cie sa deaktivuje:

neakt2v]| . L S -
sign8lu mengia ako nastaven8 YroveR.

[530]

-5 -

g?t.grr]ngr?nlevaer signg8lu, ktorTm sa povoOuje mel

Sianal UmogRuje stanovi$S podmienky, prOptkitro.r T<ilgr

9 108) ) ust 8l enl a nezaSadgenl r®*znymi chybami

Opt. meranie . - . . .

akt2vneMeran'e Nal gi eho kroku optimali z8ci e}

-5 -

Opt. Meranie e r ani e optimaliz8cie neakt?2vne: Vv

neakt2v]| . . L A

[531] sign8lu mengia ako nastaven8 YWroveR.

-5 -

775 MECHANI CKC BRZDA

Skupina parametrov | 2slo [517]

Parametre pre aktivg8§ciu a podmienky | innost.i mechani ck

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\MECHANI CKC BRZDA

N§zov Popis Def.
Zapnutie ovl8dania mechanicke]j brzdy

[Mech. brzdajhodnoty frekvencie a generovaSrtZavpdmeenV n

[518] (str. 24) bit " Mech. brzda". Pre sprs8vnu yp
RELE zvoliS funkciu "Brzda".

Vypnut 8 |[Ovl 8dani e mech. brzdy je vypnut ®.

gt andar dOvlI 8dani e mech. brzdy je zapnut ®.

Zdvi hovsg8OvlI 8danie mech. brzdy pre zdvi hov® pohony

Oneskorenie . .

brzdy [519] Doba oneskorenia povelu pre zopnuti e |001s

0. 00 s . . -

s V praxi sa nastavuje na O0s, nakoOko samot

[F;(;%I](ma erdyDoba reakcie brzdy po zopnut?2 RELE. 0.20 s
Zodpoveds§ |l asu_reakcie brzdy od okami h

0. 00 s mechanick® uvoOnenie. Ak je tento | as naj{

S proi gtarte k nasycovaniu pr%du momentu
mechanicklm r8zom do s¥stavy.

Predstih brzdy Doba predsti hu rozopnuti a RELI'Erek\lzlanciabrydyo20S

[521] [522] (str.110) v STOPE pred vypnut2zm motoral’

0. 00 s Pomocou tohto | asu mogno eliminovaS | as
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N§zov Popis |Def.

S pred2sS negel an®mu pretoleniu hriadeOa br

Esgﬁggg Frekvencia pod ktorou je brzda akti vo20Hz

0. OF .Pom&ha dosiahnuS v okami hu odbrzdenia do

. reivencial . ) ; o . .

motora [4] riadenz2. Pri uzavretom regime riadenia
nastavovaS na 0. 0Hz.

776 ZDVI HOVE FUNKCI E

Skupina parametrov | 2slo [1067]

Nastavenie parametrov, ktor® sa poug?2vaj % prevagne

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\ZDV | HOVE FUNKCI E

N§zov Popis Def.

ZaSagenViber parametra ktorT bude sl %gi Badag 42]

si gn 81 |[854] (str. 23). MT
Najl astejgie sa ako siZa$&lgepi @tr. 23BHw@Hodnocovani

. preSagovacieho sp2nala vyber8 Moment, Pr Y%d

Signal . = . . R ; -
sign§l preSagenia zapoji S aj externl sen
geriavov.

ZaSagenHodnota vybrat®ho ZaiSa&Ini ez a Sargei@il,a .00 A

100%[844] |zodpoved8 100% zaSageni u. '

Tento parameter sl wugiZzabBagemiegisv.[28)6 43 vel yLi
0. 00k*6 pomernlich jednotiek..

“‘Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.
Filter . - o

& Filter prv®ho rg§du ktorl sl Ygi na

[Zssl]sagenvybrat®ho sigh&fageniSa.ge@sti@nsl [ 843] 0.01s
0.01
320.00 s
02%4! %/ 6<+
Skupina parametrov | 2sl o [840]

Nastave
smere dopredu

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIEA\Z DV | HOV £

nie parametrov
(pri zdvihoch hore).

el ektroni ck®ho

F UINRKECT AG OV C K

preSagovacieho

N8zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie el
. PreSagov§8k deaktivuj e GTART v k
Pretago & a ¢ . h . h ¢ vV ¢ T
zap/vyp[841]za.agen'a pohonu presiahne nastavVypnu
' ' "tipovanz", to znamen§8 pri krgtky
by mohli obch8dzaS | asov® filtre
Vypnutl PreSagovac? sp2nal je vypnutl.
Zapnutl PreSagovac?2 sp2nal je zapnutl.

L Pomal ®
Regi m, . - . spugSani
preSagoyapnutie regimov elektronickeho pi :

Testuj
[842]
tipovanie
Regim detekcie hranzc preSageni a. Zabl ok
i Autothart a gelan% frekvenciu. Meni |l vyhodnoc
vel iZaSageni(ar.2B)85mMdst avz hranice preSageni
hran2c :
Je potrebn® aby pohon pracoval pri autod
z§Sagou.
I Iba |[Vypnutie testu preSagenia v dynamicklch
regim filter sa neuplatRuje a preSagovs8k zaber §
i Ne g e |Vypnutie blokovania START-u vkl adnom smere pr.i vyhodn
STOP sa |l en bit "preSa (@Setnaive "P RsE TaAS. 23§ h8o5 6s]| o v a
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N§zov Popis
Y PonZapnutie redgimu spomalenia sp@%gSania bren
s p ¥4g S a n ifrekvencie.
Zapnutie testovania nedovolenlch ovl 88dac?2
VA Tena rozbeh a chod pohonu, ktor® m!dgu okl an
"tipovanie” bremeno do nedovol enej vigky. Ak v Kkr 8t kd
zopne bez ohOadu na prekrolenie hranzc.
I[,_ssaz]s po Las necitlivosti preSagovaci eho s|00ls
0. 01 s S| %gi na potlalenie nechcenlch prekmitov
S prekon8vania pas2vnych odporov a potl al en
PreSagefHr ani ca preSageni a pohonu v dynalS0.0%
dyn. [845] kladnom smere).

0 0 % gslPreSagenie nasZaBagehki(@ed3Bb@hakrol 2 t¥%to
%' akoLas preSag. (sdyx) . [ BédBfjo parameter je v
nastavovanl automaticky meni | om.

Las prDoba ktor%% mugaShygs8ni(et I3Bbuaggi a 0.10 s
dyn. [848] dynami ck®ho preSagenia, aby sa zoj"
0.01 s

S

PreSagefHranica preSagenia pohonu v USt§|1OO.O%
stat. [846] v kladnom smere).

0.0 % ~PreSagenie nasZasageki@ed3Bb@hakrol 2 t %to
%' ako L as preSNag.(sts.tl]z-iL).. T8M194d parameter je v
nastavovanl automaticky meni | om.

Las prDoba ktor% mugaShygs8ni(et I3Bbuyggi a 100 s
stat. [849] statick®ho preSagenia, aby sa zop("
0.01 s
S
PreSagerfHranica ZaSagenia pre ukon|lenie S 150.0 %
vyp. [847] ust 8l enej rlchlosti '
Po vzniku PreSagenia je Povel GTART v kIl g
0.0 % ©6jlak pri sp2tnom chode a ZaB8fene fstr. B Bdsrie pad
% hodnotu dan¥% tTmto parametrom al asr vpsr et Sa ¢d
(str. 111)
Las prDoba ktor% mugaShygsni@t 3BPE5ARJII e 3.00
. = 2. : .00s
vyp. [850] pre vypnutie preSagenia, aby sa v\
0.01 s
S
Povel resetu preSagovg8ka bude ak
bing8rnych vstupov alebo logickTch
PreS.reqTento povel sl Ygi ako podmienka
[858] zopol M1 ge t o by S potrebn® p
technol ogi ck®ho zariadeni a a ma
opatrnosSou.
Pozri voOb®ipar ®Re ma(strks®) [ 55 3]
DYNAM. ZDVIH (DZ)
Skupina parametrov | 2slo [1068]
Nastavenie parametrov funkcie "DynamickIl zdvih".
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ZDV | HOV £ F UNKAM. ZDVIH (D2)
N§zov [ Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyn
D7 zap.Nyp hor_e sa fr ekv e Rrekvenacia DZ_\ Ma73 v(str. 113 na dobuul,_a
[1069] 777" imerania DZ [1070] (str.112) aby doglo k Za$&gemi(arVypn
23) a vypol2talo sa nov® obmedzenie r
medzi hodnotami Z§ Sa g DZ mi(str..112) alZz087S2a]g DZ ma(str.
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N§zov | Popis Def.
112) , potom sa obmedzenie rTchlosti z
Frekvencia DZ [1073] (str. 112) a Max. frekvencia [111] (str. 74).
Vypnut I Dynamickl zdvih je neakt2vny.
Zapnut Dynamickl zdvih je akt2vny.

[L1§78] mer a Las merania statick®h drekvenSaaDy §078]a(strnla2).(1.00 s

0.01 s 6 (|Tento |as je potrebZbSagens@EPEBUAE velil

[Zlo§7f]ag DZiornt 1imit zaSagenia, nad ktorTm Sa&/(())O.O
0o 0 % § 17k bude zdvih zaéag'enT na hodnotu tohto
richl osS obmedzRekv@nciaRZ [1073H (sto 112).

Z§Sag DZDolnl rozsah zaSagenia pod ktorTm |55,
[1072] frekvencii. _

h zaSagenl na hodnotu tohto
e d zMar. §ekvercia 110l d (etro 74

proi ktorej prebieha mer a
d8 maxi m§lnemu zaSageni u

Ak bude =z

~ dvi
0.0 % o rTchlosS obm
a
0

Frekvencia DZI[Frekvenci
[1073] ktor8&8 odp
Frekvencia brzdy|
[522] 6 Max.
frekvencia [111]

50.0 Hz

7.7.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Skupina parametrov | 2sl o [860] B B
Nastavenie bloku pre vyhodnocovanie externlch tepelnl
PTC, viastnl). Konfigur8cia por%ch a varovan? od exte

spr8§vne nastavi S odpovedaij2%} (st.8PUTx a Al Nx v skupine

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

N§zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie exte

ngl] ETopripojen®ho tepl otn®ho sn2mal a. Polet\E/'lyOan
vparametriPol et sn2 mgstrdd3). [ 86 2]

Vypnut §Meni | nevyhodnocuje extern¥% teplotu.

PT100 Externim sn2malom teploty je jeden alebo v
Externim sn2malom teploty je jeden alebo

KTY8B3/85 1xXlg5)1 KTy 85/110, 85/120, 85/150.
Externlm sn2malom teploty je jeden alebo \

KTYB1/82 1xX|i 1y 82/110, 82/120, 82/150.

VlastnTExte[nTm snzmalom teploty j_e j_eder!. alebo
<nzmal ktorlch prevodov§8 char akt eddipsotri kpar ij eZshudAaCE) S|
" |Odpor pri (sr. BB [ 86 4]
Externlm sn2malom teploty je jeden alebo
nastavuje v parametri Porucha ETO [866] (str. 113) . Varovanie ETO v

PTCterm|storOOIIOOru sn2mala nad 300 ohm a porucha ETO

1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.

Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo
KTY84 84/151.

Externlm sn2malom teploty je jeden alebo
KTY83/85 2xx 85/152,

Externim sn2malom teploty je jeden alebo

KTY81/82 2XX|150 g0 /250,

7droj Nap_Nastavenie.zdrojzsl sign8lu _merania nap

ETO [906] §n2ma!a pr|v§dfas pr Yad z ni ektor ®ho alAlN1
i e vybratg8 na Pr%d ETO".

AIN1 Napatie na tepelnom snzmddVv)., je priveden® n

AIN2 Nap2tie na tepelnom sn2madVv). je priveden® n

AIN3 Nap@tie na tepelnom sn2zmddVv). je priveden® n
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N§zov Popis Def.
AIN4 Nap2tie na tepelnom sn2maqdv). je priveden® n
Gpeci 8lZdrojom merani a jSé gin@Be cip§len ydtr. EiF)pdOn §18 5 7 ]
AIN-RM Napa2tie na tepelnom sn?2-RMI[0ilOV) -ep r ersinv e dvesnt & |
Servo SERVOFREM

Pol et B B
sn2z2mal| gPo| et s®riovo zapojenlch externlch te|l
[862]

V pr2pade, ak je motor al ebo i n® zari ad:g
1 8 10 sn2malmi (vinutia, logisk8) je mogn® ich z
ich polet. Kombin8cia tepelnlch sn2mal ov v

\Varovanie Teplota v bode sn2mania externlm sn?2
ETO [865] varovanie"W13-Ext er n § (stir.®'l ot a
-500. 0 [V pr2zpade, ge je do s®rie zapojenlch viac

90. 0

500.0 Ateplotu z viacerTch bodov merani a.

Tepl ot a, pri ktorej meni | vygeneruj e
I[;%rg]ChaEToexternTm sn2malom teploty. Pri Type E110.(
tepl otu sn2mala pri 1000 ohm. Porucha
-5500.0 [V pr2zpade, ge je do s®rie zapojenlch viac

500.0 Ateplotu z viacerTch bodov merani a.

ETO

hyster@yster®zia deaktivovania poruchy a vaf2.5 A
[1237]

0.0 A

1000. 0

Pri poklese teploty ETO pod t %t &38fiepldta
N2 zka ETO (str.34) z dtvodu extr®mne n2zkej tepl (

ETO[1283] (zapojenia alebo pogkoden2zm ETO sn2ma!'100'
parameter nem8§ vIznam.

-500. 0

500. 0 A

'I\E/ITan[llosm7]. Maxi m8l ny merac?2 pr¥%d ETO. 10.00 mA
Obmedzuje pr%ud do ETO sn2malov aby sa =zabr

0.01 npougitl gpeci 8l ny sn2mal, treba nastavi S i

20.00 mA = "PTC" je merac? pr%d ohranilenT na hodn
parameter neakt?2vny.

6,!34. . 3. M- 11

Skupina parametrov | 2slo [810]

Nastavenie parametrov charakteristiky vliastn®ho sn2ma
parametri Typ ETO [861] (str. 112)).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\VL ASTNh SNE& MAL

N8§zov [ Popis Def.
Odpor prHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h gl1200.0
[863] charakteristiku sn2mala definuje ug?2iq
0.1 q ©
q
Odpor priHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h 0/4600.0
[864] charakteristiku sn2mala definuje ug?2iq
0.1 q 0
q
£E0%#) <, . % .!1 34! 6%. ) % %4/

Skupina parametrov | 2slo [569]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre meranie %bytku nap?t
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\GPECI CLNE NASTAVENI E ETO

Ng§zov [ Popis Def.
Signgl pre UNVTber sign8lu, ktorlT sa m8&8 vyhodnol|
Signal Spravidla sa prip8ja niektorl anal g

7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2

Skupina parametrov | 2slo [1081]

Nastavenie |innosti pri rozladen2z frekvenci 2?2 | RC1 a |F
sa Vviacmotorov®ho pohonu pr i nerovnaklch rTchlostiact
vpl yvmi. Napr2klad predn8 a zadn§8 FreB [RCEBIRG2 za presa. KLD86]®h 0o v 0

(str.19) sa pol 2ta ako absol ““tna hodnot &rekrlBRC1d434 I(so.M9) a b s ol Yal
Frek. IRC2 [803] (str. 19).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2

N§zov | Popis Def.
Rozladenie IRC1,2|[Nast aveni e sptsobu obsluhy a |innos
[1082] IRC2.
5 - 5 — - — . .
| ObmedPri prekrolen mi ni m§l nej hr an iMn.erozdieb IREL|2

[1084] (str.114) sa zal ne obmedzovas$s mo me nt mlgex.
rozdiel IRC1,2[1085] (str.114) bude moment nul ovl.

! Pri prekrolen? maxim8l nej h r a n iMaxerozdia IRG1,2
I Reset P|1085] (str. 114) sa vygeneruje RESET PWM Min. rpzdiél
IRC1,2 [1084] (str. 114) zanikne.

momentu

Filter dIRC1,2 : . :
[1083] Lasovs8 kongtanta filtra rozdielu fr[l00ms

Pom8§ha eliminovaS kr§tke rozladenia s

0 ms 6 10 = : s o . .
nerovnomer nos Sami zaSagenia pohonov. Pri

IMin. rozdiel
IRC1,2 [1084]
0 . 0 Maxdrozdiel
IRC1,2 [1085]

Mi ni m8l na hranica absol %t nej hodnot |2.00 Hz

|Max. rozdiel . ] ] .
IRC1,2 [1085] Maxi m8l na hranica absol YYstnej hodnot [500Hz
0. 00 Hz

Hz

779 DI FERENCI CL

Skupina parametrov | 2slo [1239]
Parametre pre diferenci 8§l napr . pre potreby vyrovng8va
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\DI FERENCI CL

N8zov [ | D] Popis Def.
Sig.1 Zdroj [1248] Zdroj hodnoty sign8lu 1. |[69]Moment
Signal
Sig.1 Hodnota [1249] Hodnota 1 pre Pl regul§to|0.00
-1000000000.00 6 1
Sig.2 Zdroj [1247] Zdroj hodnoty sign§lu 2. [
Signal
Sig.2 Hodnota [1240] Hodnota 2 pre PI regul§to|0.00
-1000000000. 00 © 1
[Max. dif. frek. [1241] Maxi m8l na hodnota z8sahu |0.00Hz
0.00 Hz &6 20.00 H
P zosilnenie dif. [1242] Proporcion8l ne zosil neni e|0.0000
-100. 0000 6 100.00
| zosilnenie dif. [1246] I ntegraln® zosilnenie reg|0.0000
-100. 0000 6 100.00
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7.8 PORUCHY A VAROVANIA

Skupina parametrov |2slo [136]
Nastaveni e parametrov ovpl yvRuj %ci ch podmi enky vzni Kkt
meni | a.

781 VOLI TEONE PORUCHY
Skupina parametrov | 2slo

[19
Zapnutie |/ vypnutie niektorl

0]
ch poruchovich stavov.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEOGNE PORUCHY

N§zov [ Popis Def.
Zapnutie vyhodnocovania vipadku vs
Vyhodnotenie vipadku vstupnlch f §

VT p. vsthakoOko pri trval ej prev8dzke mel|Vyhodnocuje
[337] vi konovich kondenz8torov. Je dopolsa
pr2padoch ak je nekvalitnS8EIadlpEa da
f 8§8tr.33) " zbytolne | asto preruguje n

Nevyhodnocuje [Porucha"E13-V1 pado k (st 83)" aléb§ 'zE55-Por ucha us mer R(StM

sa 35)" sa nevyhodnocuje.

Porucha"E13-VT padok (st 83)" aléb§'zE5S5-Por ucha us mer R(StM

35)" sa vyhodnocuje.

VT p yisfapnutie vyhodnocovania vipadku vI

[338]. Hr ani ca r.ozv§g.en|a.vlstupn®ho pr Yd
predstavuje krit®rium na vyhodnote

\Vyhodnocuje sa

Vyhodnocuje
sa

Nevyhodnocuje 5 cha » E2-v T padok v {sts 83)" safn@yhgdnocuje.

sa

VVyhodnocuje sa |Porucha" E2-VT p ad o k v (sts 83)" safvyhadygocuje.

Citlivosi{CitlivosS vipadku vistupnich f§&z. 30 %

vlist. f8J100% znamen8 maxi m8l nu citlivossS. 0

1 % 6 10

PreSageniNastavenie sptsobu vyhodnotenia tegvlastn

[27] pripojenej z8Sage). chladenie

ls\laevyhodnocme Meni | nevyhodnocuje tepeln® preSagenie p
Porucha "E29-Pr e Sageni éstr®t'orsaa vyhodnocuje na

VI astn® motora s uv8§gen2m ot8|l ok motora. V tomto

generovaniu varovania " W17-Pr e S a ¢ e n(stre29)Mdlebo " E29-Pr e Sa ge n i
(str.34) " aj pri pr adPo &dd men @htad)] dibd |
Porucha " E29-Pr e Sageni éstr®t'orsaa vyhodnocuje na
motora bez uv8genia ot8l ok motora.

Parametrom sa zap2?na alebo vyp2zna
| ¢

Cudzie chladenie

Vvstupov. Porucha sa vyhodnocuj e VVyhodnocuje
Chyba AIN [837] vstup na 4-20mA, alebo 2-1 0 V, vstup je pod miilsa
zapnut ® vyhodnotenie poruchy.
Vyhodnocujesa [Ak j e anal -govl vstup dl hodobo pod minim
ls\laevyhodnocme Meni| akceptuje ak¥%koOvek hodnotu anal -g
Zapnutie vyhodnocovania poruchy pi
Porucha " E10-Nadfrekvencia (str.33) " m! ge i ndi kova 9
sluliek alebo nekorektn® nastaveni
Nadfrekvencia T&8to porucha m§& za W% ohu chr &8ni S 1Vyhodnocuje
[85] meni | a a technol ogi ck®ho zar i adilsa
nekontrolovan® zvygovanie frekvenc
ak vistupng8 fr ekyv e nHaniea ngdirekvk [87p [SE. 115)q
Vzni k tejto poruchy mtge indikova§

Nevyhodnocuje Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 33)" sa nevyhodnocuije.

sa
\Vyhodnocuje sa [Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 33)" sa vyhodnocuje.
Hranica Urluje hranicu frekvenci e st at B104520.00 Hz
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N§zov | Popis
nadfrekv. [97] Nadfrekvencia (str. 33)".
[Max. frekvenciaqPor ucha vzni kne ak j e 2z aNadfrekveria [88]] (stv ¥16)oa
[11116 600 .frekvencia na vlistupoch menila prekrol?2
Zdroj eX_Nastavenia zdroj a externej poru '

vygenerovanS8E7-get ech8 {(strr38)c'h.a Vyug?3Gi adny

poruchy [225] havarijnl stop. Porucha zabl okuj e
Pozri voObydpajamétchdsgt5®)pu [ 986]
£0%#) <, .| %848 0/ 25#(!
Skupina parametrov | 2sl o [554]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja externej poruchy.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEGNE£ PORRIEGHYCLNA EXT. PORUCHA

N8zov [ Popis Def.
Ex. porucha |Si gn § | ktorl sa vyhoanClE'IsztIermﬁ§[184]
si gn§l [ 5/(str.33) " al ebo nie. M:ge byS vybranT |vstupy
Signal
Ex. porucha[528] Podmi enka pre extern®» poruchu. |
Pozri voObBip&ramews@mulBy [ 184]
Ex. poruchaExt er n8 porucha sa deaktivuj e: \%
neakt?2vnasign8lu mendgia ako nastaven§ Yr ovg
Pozri voObBip8ramewvs@mulBy [ 184]

Ne+% 30/ -1j16! ) %

Skup|na parametrov | 2sl o [6
Parametre pre detekcie pr2z2l
naj dl hgej bezpel nej brzdnej

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEO N£

87]
i g pomal ®ho
dr §hy.

spomaOovani a

P ONRUWZACKHEY SPOMAG OVANI E

N§zov [ I Popis Def.
Regi m_ d ¢
spomaOovani a
i Kl adnf SmeE(;)omaOovanle sa det egRiljceh|zo skS (@in/18) sofdcsl
[ Zspornl smSpomaOovanle sa detegujRl czhd oz &p ofstrnsl7)
smerom k 0.
i Varovanie/Ak je tg8to voOba akt ? vBEa&N 2 zvkyeg esnpea(sirg3Ig)
V opalnom pr2pade s a&70Ne2nzekreu jsep ovndatrGaR)vaal
Hodnota spomalenia pod ktorou 0.0000
Limit spomalenia [685] bezpel nej dr 8hy =zastaveni a.Spohaeni rﬁ/s"2
m/s2 [684] (str. 17).
0. 0000 m/ s 2
m/s"\2
7.8.2 PORUCHY IRC/ARC
Skupina parametrov |2slo [990]
Nastavenie vyhodnocovania chlb I RC sn2mal ov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC/ARC
N§zov | Popis Def.
Zapnutie testovani a vaadku~ sn2zmal
Regi m testovani a. Vyhodnotenie tlchto chespr§
riaden2 so sp@tnou v&2zbou od inkreil
IRC/ARC [535] VoOba sp!sobu vyhodnotenia chyby smer
modul om a riadiacou doskou menil a.
I ERR Porucha " E32-Chyba IRC (str.34) * sa vyhodnot 2 pri chTl b
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N§zov | Popis

RM-IRC sign8loch A, AN, B, BN, |, | N.

I Ne k o [Porucha " E32-Chyba IRC (str. 34) " sa vyhodnot?2 na z8§
reverzy IRC1 nekorektnlch reverzov | RC1l pri vygg2zch r
I Ne k o [Porucha " E32-Chyba IRC (str. 34) " sa vyhodnot 2 na z8§
reverzy IRC2 nekorektnlch reverzov | RC2 pri vygg2ch r
I Prepnl/Ak je akt2vna t&to voOba, pri vIipadku | H
OPEN do otvoren®ho skal 8rneho alebo vektorov®
i Iba valOPsluha chyby I RC bude pracovaS podOa

poruchu, iba varovanie.
Porucha " E43-Zab |l okovarsir. 3%5)dt osra vyhodnot 2 pri
momentu alebo pr%du a dl hgiu dobu rlchl

i Zabl o

rotor riadenz SMPM deteguje aj nespr8vny smer

. {Porucha " E44-Skok r T chl og4stri35)$n2smalvayhodnot?2 pri

I Skok r ~ .
nepravdepodobnom skoku rlchl osti

Y Ne s pWarning " W59-Nespr 8vny s me (str. B2R @léba Rd@ucha " E59-Ne s pr

smer smer IRC/ARC (str.35) " sa vyhodnotia pri detekcii

I V y §Porucha " E60-Nadfrekvencia IRC/ARC (str. 35) * sa vyhodnot ? p

frekvencia danej parametrom Nadfrekv. IRC/ARC [1612] (str. 117).

Selk.:e\I/.IIR(\é[cS))]S Nastavenie citlivosti chyby " Nekor ¢4

1 8 10 Pri hodnote 1 je najniggia a pri 10 naj v

Filter por. nek.

rev. IRC [903] Las reakcie na chybu Nekorektn® r ¢0.100s

0.001 s
S
- - >
Nadfreky. Hr ani |l n§ frekvencia Zo sn2mal a ot

parametriZdr o j rTchlsr.59)i, [iIntCO]pr et ov anl|200Hz
mechanick8 rTchlosS.
Ak je vyhodnotenie poruchy zapnut ® Reoddbng
IRC/ARC [535] (str. 116) , po | ej prekr ol en2E323G@hybaiRG €str.
34)".

IRC/ARC [1612]

IMax. frekvencial
[111]1 6 500 ¢

7.8.3 POTVRDENIE PORUCH

Skupina parametrov | 2slo [164]

Sptsob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmien
por Yc h.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH

N§zov | Popis Def.
Nastavenie splsobu ukon]| en

Zdroj. potvrd. [A k ug. neexi sptuj e p~r2!i'na gl\l<||| 3&3%832“3501'%85"

poruchy [165] nap2tie), poruchovH posttvarvdZG-peci§|ny
nastaven®ho spl!sobu potvrd

YV Ovl 8dalPorucha sa potvrd2? pomocou ovl 8dacieho p

Y Aut omalPorucha sa potvrd2 automaticky.

Yy BI N Porucha sa potvrd2 aktivovan2m vybran®ho

Y MODBUS|Porucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr

Y PROFI BI[Porucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr

Y Gpeci §Porucha sa potvrd2 cd566] Gp.a18). §l ne nastave

Potvrdenie BIN
[1588]
Pozri voOb®ipar ®@e ma(strks®) [ 55 3]
Las po pPo z8niku pr2liny poruchy

Podmienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.

[428] nastaven®ho | asu predOgi ¢ 208
0. 0 s 6 |Napr2klad 5 s znamen8, ¢ge kagd8 porucha
Ma x . polMaxi m8§l ny pol et por Yc h, k5

[431] danl par Minatr pmer i - d(str. 148).r .
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N§zov | Popis |
Chr §ni meni | alebo zariadenie proti | as
5 6 20 sptsobi S trval® pogkodeni e. PokiaO je pr
zablokuje na poruchu "E31-V e Oa p (str. 343" .h
i« Las za ktorT mtge vzniknt?
or [4é2] PlMa x . pol et (sto. r117). Ak4je8 R viac, taki24.0 h
por. vznikne porucha " E31-Ve Oa p (str. 343".h
5.0 h 6
£ 0 %#) <, % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [566]
Nastavenie gpeci 8l neho spt!sobu potvrdenia poruchy, nap
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH\GPECI CLNE NASTAVENI E
N§zov [ Popis Def.
Potvrdeni el.. . [ 184]
[509] Sign8l pre potvrdenie poruchy. Vstupy
Signal
Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. |
Pozri voObpBip&8ramews@uliBy [ 184]
Potvrdenie Potvrdeni e neakt2vne: V pr2zpad
neakt2vne |sign8lu mengia ako nastaven§ Yr
Pozri voObBip&ramews@mulBy [ 184]
784 PDAJE PRE ZCZNAM
Skupina parametrov | 2slo [246] 5
Vi ber ¥dajov, ktor® sa maj ¥ zaznamen8va$S do hist-rie p
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\DDAJE PRE ZCZNAM
N§zov [ | Popis Def.
Viber prvej voliteOnej velilin
His 1 [247] z8znamov. Pri vzni ku udal ost i zg]ktroni;(replma
hodnota. y
Signal
Viber druhej voliteOnej velili
His 2 [248] z8znamov. Pri vzni ku wudal ost i zi]ra-gegbta
hodnota.
Signal
Viber tretej voliteOnej velil:i
His 3 [249] z8znamov. Pri vzni ku udal ost i [76] , Stay
meni | a
hodnota. ’
Signal
Urluje i sa niektor® poruchy
g } :
{\é:ﬂzaznamen‘por%ch. Na samotn® vyhodnoteni
vplyv.
I Podp?2ti e |Porucha"E5-Podpa($tri38) " sa nebude zaznamenS§va
i PreSag. 2Porucha E16-Pr e Sageni étr. 33 ojsaa nebude zazna
por Ych.
i Bezpel JyPorucha"E14-Bezpel| . (stt33) Upsa nebude zaznamen
I PreS. zd4Porucha"E16-Pr eSageni €str.3 " ojsa nebude zazna
e por Yach pri vypnutom riaden?2 motor a.
I PreS. ZPorucha " E16-Pr e Sageni &tr. 33 ojsm nebude zazna
zastavovan?idpor ach po vypnut? povelu GTART klm nez
[Zlng]a parametrov |y, o g Ruj e zaznamen§vad do hist-rovl §dac ]
Y Ovl 8dac?2 Zaznamenaj s sa vgetky zmeny parametrov
i MODBUS Zaznamenaj ¥% sa vgetky zmeny parametro
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Ng§zov [ I Popis
MODBUS.
i PROI:IBUSZaznamenaj% sa vgetky zmeny parametro
PROFIBUS.
7.8.5 VAROVANIA
Skupina parametrov | 2slo [964] 5
Nastavenie mognosti vzniku jednotlivlich varovan? a

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA

N§zov Popis Def.

E;%rg]vanla Zuguje (redukuje) zoznam zobrazovanlJednod

Jednodudud¥% potl alen® niektor® varovania, ktor®

Expert BudY sa zobrazovaS vgetky dostupn® varova

P;aer%vanle-rChITeplota, pri ktorej WeTéepl oypi@hIopd(75. 0 A

4 0 . @oruttha®/®Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)podOa typu vIirobku.

\Varovanie _Teplota | i pu | GBT, pri ktoWél}Teqmdam)'rt75 o A

Tepl . | i[IGBT (str.29)". '

b o 0 Ak je zapnutl regim obm®damenivd kwinkio (o0} thK

Poruchal® pri p_rekr_o!_en2 tejto teploty menil| automa
prehrievaniu. 1°Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu vIirobku.

\Varovanie TeITepI_ota, pri k_torej meni | vypisuj55_0 Al

[204] elektroniky " W7-Teplota elektroniky (str. 29)".

2 0 . @orutha’[’Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 144)pod Oa typu vIirobku.

7droj ex. Var_Nast'alyenia zdroj a ext(?r.n®ho‘varova '

[560] varovanie V\!49-E?<tern® vegnr.csll)anleVyugzva salGi adny
OubovoOnej wudalosti. Nem8 vplyv na

Pozri voObydpajamétchdsgt5®)pu [ 986]

Z8znam [Viber z va2ovlkinér®& sa bud¥% pri ich

[968] por %ch.

Pozri v o Ob Warpirg[250inEstt. 24p

Z8znam [Viber z v#&®rMdov&kn2or®3 sa bud¥% pri ich

[969] por %ch.

Pozri v o Ob Warpiray2 [424]e(dtrr24)

Z8znam [Viber z v®&mlov&kn2or®5 sa bud¥% pri ich

[912] por Ych.

Pozri voOb Warpirm3 [4687& (str. 24)

EO%#) <, . % .1 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [563]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja extern®ho varovani a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov Popis Def.
Signgl ktorl sa vyhodnocujV\kél9—E!xitenn§n®dl[184]

Ext. var.|(str.31) * al ebo ni e. Vyug2va sa ako upozBin§r

si gn8l |nezabl okuje prev8dzku meni | a. M1 §e vstupy
di skr ®t ny.

Signal

Ext.

\varovanie Podmi enky pre vznik extern®ho varova

[966]

Pozri voObBipgramews@mulBy [ 184]

Ext. var.Ext ern®ho varovania sa deaktivuj e: \

neakt2vjsigng8lu mengia ako nastaven§ %roveR.
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N§zov Popis
[967]
Pozri voObBip&ramews@mulBy [ 184]

7.9 DISPLEJ

Skupina parametrov | 2slo

[ 48
Viber parametrov zobrazovanl

]
ch polas prev8dzky na ovl §

7.9.1 NASTAVENIE ZOV

Skupina parametrov | 2slo [88]
Nastavenie zobrazovanlch wvelil 2n. Vel iliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.
MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV
N8zov [ Popis Def.
Zov 1 [51] Viber prvej zobrazovanej velil[210] DS§tu
Signal
Zov 2 [52] Viber druhej zobrazovanej veI|[209] Las
Signal
7.9.2 NASTAVENIE MONITORA
Skupina parametrov | 2slo [1214]
Nastavenie zobrazovanlch wvelil 2n. Vel iliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.
MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA
N§zov [ Popis Def.
IVonitor 1 53] Viber veliliny, ktor§ sa bude [47] Frek. MN
riadku. '
Signal
IMonitor 2 [54] Viber wveliliny, ktor§ sa bude [46] Nap. DC
riadku.
Signal
[Monitor 3 [55] Viber wveliliny, ktor% sa bude [42] Pr %d
riadku.
Signal
[Monitor 4 56] \(Iber veliliny, ktor8 sa bude i 184]
riadku. vstupy
Signal
: Viber wveliliny, ktor8& sa bude [74] Teplotal
1 3
Monitor 5 [57] riadku. mer an§
Signal
I[:;%rg]el tImeOUtNastavenie komuni kal n®ho ti me o ul00ms
15 ms & 2
JAZYK [231] Zmena jazyka meni| a. |SIovensky
Slovensky | English | Polski

7Z10KOMUNI KCCI A

Skupina parametrov | 2slo [213]

Nastavenie s®riovej komuni k8cie menil a

MENU \ NASTAVENIE\K OMUN | KCCI A

N§zov Popis Def.
Adresa Adr es a menila sa vyug?2va na presn® i dell
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N§zov Popis
meni| ajpredstavuje s¥%l et n a s tPasuneadresy [1155] r(str.s121) me V|
sa aj pre komuni k8ciu menila s ovl 8dac?n
kagdl meni | mus2 maS jedineln¥% adresu.
1 6 99
Posun VTber’bitov, E(torTch bing8rna kombin8ci a
adresy upl at Ruje podOa poradia volieb. Komuni k
[1155] vonkaj gej adr eAsdyr eas ap anreanifstl. tE0)d 2 3 4 ]
Pozri voOb®ipar ®@e ma(srksd®) [ 55 3]
Nulovanie Nul ovanie gtatist?2k v diagnostike pre sG@
gt at . spr8v, ...).
7.10.1 MODBUS
Skupina parametrov | 2sl o [658]
Nastaveni e komuni kal n®ho protokol u MODBUS. Protokol
MODBUS RTU._
Podr obnl popis komuni kal n®ho protokolu MODBUS sa nach
Podpora.
MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢1@0DBUS
N§zov Popis Def.
Baud RS485Nastavenie komuni kalnej rTchlosti na 115 200s
[218] Bps
9600 Bps
19 200 Bps
38 400 Bps
57 600 Bps
115 200 Bps
128 000 Bps
115200sBps RT chl 0sS s korigovanimi | asmi mek@i r §mcanr
Baud ext Nastavenie komunikalnej rTchlosti n a |115 200s|
modul [230] |(vol it eOn8 s¥% asS meni| ov) . Bps
Pozri voOb BaupRSASS [RES] (sta 121)
MB VoOba, ako m&8 zareagovaS menil keN ne
nelinnolPo danej dobe nelinnosti sa zobraz?z
[961] varovanie a potom porucha.
. Meni | z 0 b r a £42-Mpdbus Timdout (str. 34) " , ak mu do zvol
I Chyba b :
platn8 vlIizva alebo broadcast (ak je povol g
i VarovMeni! zobr az?2WA4zModbws Bmneoue  (str. 31) ", ak mu do_
nepr2de platn8 vlizva alebo broadcast (ak |
] Meni | z 0 b r a £42-Mpdbus Timdéout (str. 34) " , ak mu do zvol
I Chybajcontr ol word alebo ¢gelan8 hodnota v plat
Modbus mastra.
i VarcMeni! z obr az?2W42-Modbus/ Bimeobue  (str. 31‘) ak mu do
nepr2de control word alebo gel an8 hodnot a
cw
od Modbus mastra.
[MB Fault|l a s prerugc_enia komuni k8cie menila s 500s
timeout [659] |poruchu E42-Modbus Timeout (str. 34). '
0.10
3600.00 s
Las prerugenia komuni k8cie menila s
(v Var. poruchu " W42—_Modbus Timeout (str. 31) " - Ak sa _ sW| asne
timeout [962] varovani e Mo d b uMB pnr.eo!t|onkmc15$u&25k] |t8l§ﬁeht¢ parametgrz.oo S
mus2 byS men g2 MBHadttimeaut [859]e(strel21), inak sa varovanie
neupl at n2 .
0.10
3600.00 s
IMB Var . Ur|luje ak§ oper8cia sa vykon§ v meni!|Reset
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N§zov Popis
[963]
Pozri voObyBp¥&namemptdl24)8 16 ]
Broadcast Zapnutie alebo vypnutie broadcast dot
[1156] vget kIl m prij2mateOom s¥| asne.
Cno Broadcast dotazy s% zapnut® a meni | i ch s
Nie Broadcast dotazy s% vypnut ®, menil i ch i grn
Tento parameter ur|luje v akom porad?
DataFormat f or m§t u sa uplatRuje |en pre | inku 44§
[660] zrl chl en®ho prenosu. Gtandardne sa 32
OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.

No swap 32 bit. d§gt
Byte swap 32 bit. dsgt
Wordswap (32 bit. d§gt

Byte & wordl; , iy 4§t
swap

Cno

No swap

s¥% prenesen® v porad?2: O0x Hh,
sYs pr sen® v porad?2: Ox HI ,
sY¥% prenesen® v porad?2: O0xLh,

(¢}
=}
(¢

a
a
a
a

sY prenesen® v porad?: OxHh,

RS485 |
Ext.
modul

(MB pol VoOba, pre ktor® fyzick® linky sa maj
[1556] nelinnosS | inky.
5

I USB | y RS48 | Yy Ext. modul

Parametre MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [573] 3 N B
VI ber (mapovanie) parametrov pre zrlchlenl bl okovl pr e

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ @0DBUS \ PARAMETRE MODBUS

N§zov Popis Def.
ID 0 [1094] -
Signal
ID 1 [1095] -
Signal
ID 2 [1096] B
Signal
ID 3 [1097] -
Signal
ID 4 [1098] -
Signal
ID 5 [1099] -
Signal
ID 6 [1100] B
Signal
ID 7 [1101] B
Signal
ID 8 [1102] -
Signal
ID 9 [1103] -
Signal
ID 10 [1104] B
Signal
ID 11 [1105] -
Signal
ID 12 [1106] -
Signal
ID 13 [1107] -
Signal
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N§zov Popis

ID 14 [1108] -

Signal

ID 15 [1109] B

Signal

ID 16 [1110] B

Signal

ID 17 [1111] B

Signal

ID 18 [1112] -

Signal

ID 19 [1113] -

Signal

ID 20 [1114] B

Signal

ID 21 [1115] -

Signal

ID 22 [1116] -

Signal

ID 23 [1117] -

Signal

ID 24 [1118] -

Signal

ID 25 [1119] -

Signal

ID 26 [1120] -

Signal

ID 27 [1121] -

Signal

ID 28 [1122] E

Signal

ID 29 [1123] -

Signal

ID 30 [1124] -

Signal

ID 31 [1125] -

Signal

ID 32 [1126] B

Signal

Posun Vyug2va sa pri gpeci8lnych holding regi s
hodnota posunom masky a nastavenou adresou menil
[1512] register.

99 0 99

— - - - -
Posunmaskavyug va sa pri gpeci 8l nom z8pise do hol
sl 2tava s posunom masky a nastavenou a
[1513] ’ ~ .
nastavenl register.

Pozri voOb®ipar ®@e ma(irks®) [ 55 3]

0

Nastavenie s akIm krokom sa m§ prepol 2t
Krok 0 [1514] vybran¥% velil.i v | D 0.

-8 0 8

nu
Pre hodnotu 0O sa 16 bit. | 2sl o 123 prepol
prepol?2?ta ako 12, 3.

7.10.2 PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [812]
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Profibus je s®riovli otvorenl komunikalnl gtandard.
protokol Profibus DP.
Podr obnl popis komuni kal n®ho protokolu PROFIBUS
Podpora.
MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ FROAIBUS
N8zov Popis Def.
Viber splsobu reakcie menila na vip
PB nelilal ebo pripojenlm zariaden2m,
[813] Po danej dobe nel i nno sW4l-Prefibus Zimdout gsir.231)"y
alebo porucha " E37-Profibus Timeout (str. 34)".
I Chyba | I Varovanie
I?B Fault|L a s prer.uge_nia komuni k8ci e menila s 500s
timeout [814] poruchu E37-Profibus Timeout (str. 34). '
0.10 S
3600.00 s
Las prerugenia komuni k8cie menila s
PB Var. va.rovanie " W41-Profib_us Timeout (str. 31) " . .Ak sa s%| asne
timeout [815] aj varovanie ProPBbuwe !. mo a o §st. 12{4)8tl;l<3t];-nt02.003
parameter mus?2 byS PRBRagtiimeauk[81l4]p(strr 124 enbk
sa varovanie neuplatn?z,
0.10 S
3600.00 s
P B Var.Ur!uj_e _akciu, ktor8 sa vykon§ v meniReset
[816] W41-Profibus Timeout (str. 31)".
Reset Meni | prejde do resetu.
Stop Meni | sa zastav?2,
Quick Stop Meni| sa zastav?2 rilchlejgie.
Ni | Meni | nebude na varovanie reagovas.
PBTyp[1486] |[Ur | uj e form8t prenosu prevsg§dzkovich Vﬁodnolt:;D
2PDhodnoty [Je mogn® s¥% asne preng§gaS |l en dve velilin
4PDhodnoty Je mogn® preng§gaS 4 veliliny ako 16 bitov
VQFREM Je mogn® preng§gaS 4 veliliny ako 16 bitov
PB VoNastavenie form8tov a zdroja prensgganr
F[1587]
! . Veliliny REF a ACT bud¥% normalizovan® na
Nor mal i z
i Pevn® Viber PD velil2n, je [d586](strd24y amenir @ mk o me m
Parametre PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [1586]
MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ BRORIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS
N§zov Popis Def.
APD 1 [ 42]
[1578] MT
Signal
APD 2
[1579] [66]
Signal
APD 3 -
[1580]
Signal
APD 4
[1581] i
Signal
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N§zov Popis Def.
Dig. 1Urlenie posl ednej pren8gane] | 2slice 71
[1582] ’ ’
1]0,1]0,01]0,001]|1e-4|1e-5|1e-6]|1le-7|1e8|1e7|1e6|1e5|1ed4|1000]| 100|110
Dig. 2Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn% Pri;
[1583] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voOb Wig.A H%582] rstr.t125n
Dig. 3Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Prl;
[1584] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voOb Wig.A EH%582] rfstr.t125n
Dig. 4Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Pri;
[1585] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voOb Wig.A H%582] rfstr.t125n
7.11 SADY PARAMETROV
Skupina parametrov | 2slo [206] 3
VoOba sady parametrov pre |innosS meni| a.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV
N§zov | Popis Def.
Prep. s8Nastavenie sptsobu prep2nania |[Kombinovan
Vyug2vaj % sa | en prve 2 bity bin8rneho
Kombinov{pin8§rnej kombin8cii tlchto bitov. Ak s%
akt2zvny |l en 1. bit tak je akt2zvna 2. sad
Kagdl jeden bit bingrneho prep2nala odpo
Jednotlijlakt2vnych viac prep2nalov tak je aktz2zvn
akt2vny ¢giadny bin8rny prep2nal tak je a
Parametrom Pomocou parametraAk t 2 vna s @tdHB5)[ 2j0e5]mogn® nastavi
é(l)(s]tzvna Prepne akt2vnu sadu parametr oviSadal
Sada 1 Menil| bude pracovaS podOa 1 sady par amet
Sada 2 Menil| bude pracovaS podOa 2 sady par amet
Sada 3 Meni | bude pracovaS podOa 3 sady paramet
Sada 4 Menil bude pracovaS podOa 4 sady paramet
Eerhue[félgo]nanPovolenie alebo zak8zanie preplPovol en®
Zak8zan®Sady sa prep2naj % |l en keN je menil v sto
Povol en®|Sady sa prep2naj % aj za behu motor a.
7111 PREPE&ENAL SCD
Skupina parametrov | 2slo [222]
Nastavenie bing8rneho prep2nala s§8d.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVA\P REP & NAL SCD
N8zov [ Popis Def.
Zdroj bitl sada Nast avenie 1.bitu prep2nala s§8d. JehGia
[641] Prep. s ar. 12555 7 ] i
Pozri voObydpajamétchdgsst5@ypu [ 986]
Zdroj bit2 sada Nast avenie 2.bitu prep2nala s§8d. JehGia
[642] Prep. s §ar. 1258 5 7 ] i
Pozri voObydpajaméchdsst5@ypu [ 986]
Zdroj bit3 sada Nast avenie 3.bitu prep2nala s§8d. ‘]ehGia
[643] Prep. s §dar 12555 7 ] i
Pozri voObydpajamétchdgset5®)pu [ 986]
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EO0O%#) <, . % .1 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [224]
Nastavenie gpeci 8l nych funkci 2 pre prep2nale sady.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\P REP & NA L\GPER I CLNE NASTAVENI E

Ng§zov | Popis Def.
Bitl sadSignsgl kto~rT sa vyhodnocuje | i jell184]
[645] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al (ustupy
Signal
E36|216]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit1.

Pozri voObBip8ramews@mulBy [ 184]
Bitl sadalBi t 1 rozopne: V. pr2pade | 2seln®ho

rozopne [647] ako nastavens§8 %roveR.

Pozri voObBip8ramewvs@mulBy [ 184]

Bit2 sad{Sign§l ktoNrT sa vyhodnocuje |i je|l[l184]
[648] byS vybranl buN | 2sel nl sign§gl a |l (vstupy
Signal

I[36|229]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit2.

Pozri voObpBip&rametwvs@muiBy [ 184]

Bit2 sadalBi t 2 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [650] ako nastaven§8 YroveR.
Pozri voObpBip8ramews@ulBy [ 184]

Bit3 sad{Sign§l kto~rT sa vyhodnocuje |i je|ll84]
[651] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al (vstupy
Signal

%?‘Z]S&da zopne Podmienky pre zopnutie Bit3.

Pozri voObBip8rametvs@mulBy [ 184]

Bit3 sadalBi t 3 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [653] ako nastaven§ YWroveR.

Pozri voObBip8rametvs@mulBy [ 184]

7112 UGEVATEOSKE SADY

Skupina parametrov |2slo [1290]
Nastavenie wug2vateOsklch s&d. Tieto sady je mogn® na
vybranl parameter je k dispozz2ci.i ag 32 rlznych nastav

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVAUGE VATEOGSKE SADY

N§zov Popis Def.

Viber prep2nala wug2vateOskTIch s§d. i
. redstavuje aktus8lne repnut¥% gtvoricu

sparxgsr}ﬂgm JpednotlivJTch bitov_ jepc_ianp§ pora%Zm.
Prep2nal prep?2 na59h,t vor.i cél s&8rd Konkr ®t ne
z8visll od prepnutia norm8lnych s&§&d.

Pozri voOb®Bipar ®@e ma(stks®) [ 55 3]

Posun sady[Posun sady umogRuje priradis$§ kombin§ci0

[1483] Prep2nal s8d sa kombinuje ako norm8l ny

Ak je posun O, tak pre bin8rny pr-esaddd.a Ak jd

31 0 311 0sun 1 tak, 00000 - sada 2, 00001 - sada3, ...
ug® v. Zobrazenie akt2vnej ug2vateOskej sady.
[1481]

6, " %2 0! 2! -%42/6

B

Skupina parametrov | 2slo [1291]
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Viber 20 parametrov, ktorTm je mogn® nastavi S ag 32 r?
meni S jeho hodnotu v ptvodnom umiestnen? v strome, ale

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VATE 0 S K £V ISBAMDRY PARAMETROV
Ng§zov [ | D] Popis Def.
Parameter 1 [1300] -

Signal
Parameter 2 [1301] B

Signal

Parameter 3 [1302] -

Signal
Parameter 4 [1303] -

Signal
Parameter 5 [1304] |

Signal
Parameter 6 [1305] -

Signal
Parameter 7 [1306] -

Signal
Parameter 8 [1307] -

Signal
Parameter 9 [1308] |

Signal
Parameter 10 [1309] -

Signal
Parameter 11 [1310] -

Signal
Parameter 12 [1311] |

Signal
Parameter 13 [1312] |

Signal
Parameter 14 [1313] -

Signal
Parameter 15 [1314] -

Signal
Parameter 16 [1315] |

Signal
Parameter 17 [1316] |

Signal
Parameter 18 [1317] -

Signal
Parameter 19 [1318] -

Signal
Parameter 20 [1319] |

Signal

SADA 14

Skupina parametrov | 2slo [1292]

Nastavenie vybranTch parametrov pre sady 1 ag 4. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VAT E 6 S K ESABAIRAY
Ng8zov [ 1| D] Popis Def.
N1_1[1320] -
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Ng§zov [ | D] Popis

-5 -

N1 2[1321] B

_0_

N}_3[1322] B

_O_

NL 4 [1323] -

_0_

N1_5 [1324] -

_0_

N1 6 [1325] -

_0_

N1 7 [1326] -

_0_

N1 _8[1327] -

_0_

N1_9 [1328] -

_o_

N1 10 [1329] -

_0_

N1_11 [1330] B
-5 -

N1_12[1331] B
- -

N1_13[1332] -
-5 -

N1 14 [1333] -
-5 -

N1_15 [1334] -
-5 -

N1_16 [1335] -
- -

N1_17 [1336] -

_0_

N}_18[1337] -

_0_

N1_19 [1338] -

_0_

N1_20 [1339] B

_O_

SADA 58

Skupina parametrov | 2slo [1293]

Nastavenie vybranTch parametrov pre sady 5 ag 8. Nast
ovl §8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA T E 0 S K £ESABASRBY

N§zov [ | D] Popis Def.

N5_1 [1340] -

_O_

N5_2[1341] -

_0_

N5_3 [1342] -
5 -
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Ng§zov [ | D]

Popis

VONSCH

N5_4 [1343]

-0 -

N5_5 [1344]
-5 -

N5_6 [1345]
-5 -

N5_7 [1346]
-5 -

N5_8 [1347]
-5 -

N5_9 [1348]
-5 -

N5_10 [1349]
-5 -

N5_11 [1350]
-5 -

N5_12 [1351]

_0_

N5_13 [1352]

_0_

N5_14 [1353]

_0_

N5_15 [1354]

-0 -

N5_16 [1355]

_0_

N5_17 [1356]

_0_

N5_18 [1357]

_O_

N5_19 [1358]

_0_

N5_20 [1359]

0_

SADA 912

Skupina parametrov | 2slo [1294]
Nastavenie vybranlch parametrov
ovl §8dacom panely, pre konkr ®t ny

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA TE 0 S K £ESABABLY

pre

sady

par amet e

9 ag 12.

N§zov [ | D]

Popis

Def.

N9_1[1360]
-5 -

N9_2 [1361]
-5 -

N9_3[1362]
-5 -

N9_4 [1363]

_0_

N9_5 [1364]

_O_

N9_6 [1365]
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Ng§zov [ | D] Popis

-5 -

N9_7 [1366] B

_0_

N?_8[1367] B

_O_

N9_9 [1368] -

_0_

N9_10 [1369] -

_0_

N9 11 [1370] -

_0_

N9 12 [1371] -

_0_

N9_13[1372] -

_0_

N9_14 [1373] -

_o_

N9 15 [1374] -

_0_

N9_16 [1375] B
-5 -

N9_17 [1376] B
- -

N9_18[1377] -
- -

N9_19 [1378] -
-0 -

N9_20 [1379] -
5 -

SADA 1316

Skupina parametrov | 2slo [1295]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 13 ag 16.
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVAU GE VA TE 6 S K ESABAIB-Y6

N§zov [ | D] Popis Def.

N13_1 [1380] -

_0_

N13 2[1381] -

_o_

N13 3[1382] -

_0_

N13_4[1383] -

_0_

N13_5 [1384] -

_0_

N13_6 [1385] -

_O_

N13_7[1386] -

_0_

N13_8[1387] -
-5 -
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N§zov [ | D] Popis

N13_9 [1388] -
-5 -

N13 10 [1389] -
- -

N13_11 [1390] -
G-

N13 12 [1391] -
-5 -

N13 13[1392] -
-5 -

N13_14 [1393] -
-0 -

N13 15 [1394] -
-0 -

N13 16 [1395] -
-5 -

N13 17 [1396] -
- -

N13_18[1397] -
-0 -

N13 19 [1398] -
-0 -

N13 20 [1399] -
-5 -

SADA 1720

Skupina parametrov | 2slo [1296]
Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady
ovl 8dacom panely, pr

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA TE 0 S K ESABAIDI-20

17 ag 20.
e konkr®tny parameter.

Ng§zov [ | D] Popis

Def.

N17_1 [1400] -

_0_

N17 2 [1401] E

_0_

N17_3 [1402] E

_0_

N17_4 [1403] E

_0_

N17 5 [1404] E

_0_

N17_6 [1405] -

_0_

N17_7 [1406] E

_0_

N17_8[1407] -

-0 -

N17_9 [1408] -

_0_

N17_10 [1409] E

_O_

NL17_11 [1410] E
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Ng§zov [ | D] Popis

-5 -

N17_12[1411] -

_0_

N17_13[1412] -

_O_

N17_14 [1413] E

_0_

N17_15 [1414] -

_0_

N17_16 [1415] E

_0_

N17_17 [1416] -

_0_

N17_18[1417] -

_0_

N17_19 [1418] -

_o_

N17_20 [1419] E

_0_

SADA 2124

Skupina parametrov | 2slo [1297]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 21 ag 24.
ovl 8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA T E 0 S K £ESABAXN-24

N§zov [ I D] Popis Def.

N21_1 [1420] -
-5 -

N21_2 [1421] -
- -

N21_3 [1422] E
G-

N21_4[1423] -
-0 -

N21 5 [1424] E
5 -

N21_6 [1425] -
-5 -

N21_7 [1426] -
- -

N21_8[1427] -
-5 -

N21_9 [1428] -
-5 -

N21_10 [1429] -
-0 -

N21_11 [1430] -
-0 -

N21 12 [1431] -
-5 -

N21_13[1432] -
-5 -

8 . okt -bra 2024 Strana 132 z 187



VONSCH

Ng§zov [ | D] Popis

N21_14 [1433] -
-5 -

N21_15 [1434] E
G-

N21_16 [1435] -
-5 -

N21_17 [1436] -
-5 -

N21_ 18 [1437] -
-5 -

N21 19 [1438] -
-0 -

N21 20 [1439] -
-5 -

SADA 2528
Skupina parametrov | 2slo [1298]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady

25 ag 28.

ovl 8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVAUGE VAT E 0 S K ESABAAZS-8

N§zov [ 1| D] Popis

Def.

N25_1 [1440] -

_0_

N25_2 [1441] E

-0 -

N25_3[1442] -

_O_

N25_4 [1443] -

_0_

N25_5 [1444] E

_O_

N25_6 [1445] E

_0_

N25_7 [1446] -

_0_

N25_8 [1447] E

_0_

N25_9 [1448] E

_0_

N25_10 [1449] -

_0_

N25_11 [1450] -

_0_

N25_12 [1451] -

_0_

N25_13[1452] -

-0 -

N25_14 [1453] E

_0_

N25_15 [1454] E

_O_

N25_16 [1455] -
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Ng§zov [ | D] Popis
-5 -
N25_17 [1456] -
-5 -
N25_18 [1457] -
-5 -
N25_19 [1458] -
-5 -
N25_20 [1459] -
-5 -
SADA 2932
Skupina parametrov | 2slo [1299]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 29 ag 32.
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA T E 0 S K £SABAAZD-32

N§zov [ | D] Popis Def.

N29_1 [1460] -

_0_

N29_2 [1461] E

_0_

N29_3[1462] -
- -

N29_4 [1463] -
G-

N29_5 [1464] -
5 -

N29 6 [1465] -
-0 -

N29 7 [1466] -
- -

N29_8 [1467] E
G-

N29_9[1468] -
-5 -

N29_ 10 [1469] -
-5 -

N29_11 [1470] E
5 -

N29 12 [1471] -
-5 -

N29_13 [1472] B
5 -

N29 14 [1473] -
-5 -

N29_15 [1474] E
G-

N29_16 [1475] E
G-

N29 17 [1476] -
-5 -

N29 18 [1477] -
-5 -
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N§zov [ | D] Popis
N29_19 [1478] _
-0 -
N29 20 [1479] _
-0 -
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8 N8vod na nastavovanie funkci 2 me n i

81 Virobn® (tov8&rensk®) nastavenie

Menile frekvencie UNIPREMnNIsm \wixrpeldulji: (st ov8&rens
parametrov, ktor® je mogn® kedykoOvek obnovi S poc
nastavenie je vhodn® obnowiegnganeju@lledlo manilgng¢u
ak nie je dodanmy pNVNOASECHzs.r.o. Vget ktyejn ®v opdry? r i
vychg8dtapvoznastavenia menil a.

\ ULOG / O BOb¥Wparametrei> VI r obn® (pehsderseF2)ni e ]

Obnovenzm ~vTrobn®ho nastaveni a s a prepzgu vge
ov! §dwstugowa,vI| st upov.

8.2 Parametre motora i MAKRC MOTQR®@enNntifik8cie

Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE i> MOTOR ( NOMI NCL NE, GPE
PARAMETRE MOTORA) s¥% dllegit® pre Ssprs8vne fung
Nach8dzaj %% sa tam prevagne gt2tkov® nomin8lne h
parametr e, ktorlch hodnoty sa z2?skavaj¥% identifik

Meno parametra ID | Popis

Vikon motora |37 |Begn® gt2tkov®
Napa2atie mot or 59
Frekvencia motora [Hz] 4 NolD 204652
Pr“%d motora [ 151 oy
Ot 8|l ky motor g 356

(katal -gov®) par ame

Bl i nn2k mot or 227

Sled vist. F§326 |MognosS zmeny sledu f8z motora.
Skal §r. ident384 |Zapnutie / vypnuti e I dent i f ihodata
Magnet. Pr%d 35 | magnetizal n®ho pr %du.

Las. Kon. MT |79 | Parameterz MAKRA MOTORA ' doladenie dynamiky nabudenia.
Skal 8r. ident 383 |Zapnute/vypnutie | denti f i kdoiaedpaudstatora. u

Odpor stator g 345
Odpor rotora |43 [Gpeci 8l ne parametre pre sprg&vnu fu
Rozptyl. Induk. [mH] 440
Vz8jomng§ | ndy441
Mo ment z[egm2]a || 442

Odrazovim most2kom pre sprg8&vne nastavenie by mal.
Po spusten2 MAKRA pre ocppowvoeldeanjz%cplr2tsy|pugmdtcd1ra‘uank
meni prispojenim motorom funk| nT! Pogadovang8 vyg

procesom dolaNovaknoinakrp@htrnaen]etprroevv§vdzke pol as prev
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Parameter ID: 672

NASTAVENIE i > MOTORi> MAKRC MOTOROV

U HASTAVENIE: HOTOR'.MAKRA HOTOROV
#Motor 400/4

#Motor 400/5.5
#Motor 400/7.5
#Motor 400/11
#Motor 400/15

Henu [ Sady [ Pomoc

TabuGxraecdnast av exot@@ovmakni§l och frekvencie UNIFREM 40

Vikony motorov od 60W do 7, 5kWw:

¢,t Y2Ga2NF pnllY yELNGAS o8 «x Qél2y Y202
400/0,06 | 400/0,09 | 400/0,12| 400/0,18| 400/0,25| 400/0,37| 400/0,55| 400/0,75| 400/1,1 | 400/1,5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/5.5 | 400/7.5
b2YAyltye @el2y w38 60 90 120 | 180 | 250 | 370 | 550 | 750 | 1100 | 1500 | 2200 | 3000 | 4000 | 5500 | 7500
b2YAyltyS yILINGAS 5@+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNFR Y2{d2NF ¢! 8| 151 | 02 029 | 042 | 056 | 076 | 103 | 145 | 186 | 255 | 34 47 64 82 | 114 | 152
al 3y SiATr6ye LINYR35!B 019 | 028 | 039 | o051 | 068 | 089 | 122 | 125 | 176 | 235 | 322 | 440 | 565 | 780 | 1032
hit 618 Y202N} oMk 35BY[p 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1370 | 1395 | 1395 | 1415 | 1420 | 1420 | 1420 | 1440 | 1455 | 1455
2l azpl 12yO0ilyil & |oso@s | 0052 | 00548 | 0056 | 0058 | 006 | 00752 | 0096 | 012 | 014 | 0178 | 02 | 0225 | 0255 | 031
hRLRNJ &4+ G2N} @Ym845 | 195000 | 110000 | 40000 | 36500 | 31000 | 24000 | 22000 | 18500 | 13175 | 7850 | 6105 | 4340 | 3400 | 20798 | 7595
hRLENJ NEUZNI @Yn6439 | 148200 | 83600 | 30400 | 27740 | 23560 | 18240 | 16720 | 14060 | 10013 | 5966 | 4639,8 | 32984 | 2584 | 15806 | 5772
w2l Li2f201 AyRdzl6geall 1a6ri|8 112 98 84 62 140 18 £ 10 10 3 14 13 12 6
t1122Yyl AyRdz 624D |0®286 | 2768 | 2002 | 1836 | 1568 | 1200 | 932 | 678 | 640 | 395 | 377 | 276 | 237 | 218 | 194
a2YSyl T 20NDF6yAadaR (0Q.0802K HP0027 | 00003 | 0,0004 | 00006 | 0,008 | 0,0015] 0,0018 | 0,0028 | 0,0035 | 0,048 | 0,008 | 0,011 | 0018 | 0,024
al EAY® LINJR a «![6 5 03 044 | 063 | 084 | 224 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228
al EAY® LINFR D «![8549 | 03 044 | 063 | 084 | 124 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228

bti2¢0 LINYY D

t N§R wha ¢! 8 163 0,19 0,28 04 0,53 0,72 0,98 138 1,77 242 323 447 6,08 7,79 | 1083 | 14.44
LR GALG26YS @:f 9 154 138 12,3 12,1 118 105 9,25 8,2 73 6,52 6,16 5,95 5,79 43 2,85
Maxim. moment [Nm] 481 16 25 34 37 3,85 4 6 10 148 20 294 40 54 74 100

Vi kony motorov od 11kW do 200KkW:
bii2g wnvyd D ¢,t Y23E2N} pallY yEUNGAS o8 k @é]?2

400/11 | 400/15 | 400/18,5] 400/22 | 400/30 | 400/37 | 400/45 | 400/55 | 400/75 | 400/90 | 400/100 | 400/110 | 400/132 | 400/160 | 400/200

b2 YAyl fye @él2y %35 | 11000 | 15000 | 18500 | 22000 | 30000 | 37000 | 45000 | 55000 | 75000 | 90000 | 100000 | 110000 | 132000| 160000 | 200000
b2YAyttyS yILNGANS 5%+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNJR Y2{2NF ¢! 8| 151 | 215 | 285 | 35 | 415 | 56 68 81 100 | 136 | 160 | 177 | 198 | 235 | 280 | 340
al3ySiAalléye LINJR3%! 6 132 | 1566 | 182 | 2034 | 2632 | 306 | 34 | 457 | 59,16 | 67,04 | 71685 | 76,626 | 87,34 | 9996 | 11968
hit 618 Y202NI oMKk ISBY[p 1460 | 1460 | 1465 | 1465 | 1465 | 1475 | 1475 | 1480 | 1485 | 1485 | 1486 | 1488 | 1488 | 1486 | 1486
2haz2@1 12yO0lhyldl| 4% |0%@3 | 038 | 04 | 0428 | 0445 | 0462 | 048 | 052 | 066 | 075 | 08 | 08 | 09 | 113 | 136
hRLINJ &0F 02N @YmB45 | 607,25 | 455 433 | 389 | 312 | 225 | 122 80 72 65 51 48 | 383 | 2 16
hRLIZNJ NP G2NF @YnB439 | 46151 | 3458 | 33288 | 20564 | 237,12 | 171 | 9272 | 608 | 5472 | 494 | 3876 | 3648 | 29108 | 1672 | 1216
w2l LJief201 AyRdz6weall 6YIle 3 22 18 12 11 08 08 1 12 06 08 11 08 04
tit22Yyl AyRdd 62840 |ovies | 77 728 | 604 | 538 | 469 | 392 | 374 | 30 | 258 | 239 | 23 | 184 | 17 | 136
a2YSylQ T20NDH6yAad4® w10D4 Yn6052 | 0099 | 0117 | 0191 | 0374 | 0447 | 0688 | 1,19 | 139 | 1,63 | 194 | 231 | 288 | 346
al EAY® LINJR a «![6 5 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510
ab EAY® LINKR D «!|6549 | 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510

t NFR wha ¢! 8 163 | 20425 | 27,075 | 3325 | 39425| 532 646 | 76,95 95 1292 | 152 | 16815 | 1881 | 22325 | 266 323
L LRGALG26YS @8 2,71 2,52 2,35 21 18 16 145 11 11 11 11 1,05 12 1 1
Maxim. moment [Nm] 481 140 200 240 284 388 482 586 710 968 1162 | 1288 | 1414 | 1698 | 2060 | 2560

83 Regimy riadenia motor a
Menile frekvencie UNI FREM Tnthi eomez §pkrl eavddd zckho vrae&) i vmo ¢
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Parameter ID: 451

NASTAVENIEi>RIADENIEAREGUL C&l Rl ADI A Ci>RRdeGd mdtora

Riadenie motora

U/F otv. -Skal 8rne otvorenmmdefibezsn?2 mal ov®)
U/F uzav. -Skal 8rne uzavret® riadenie (oté8l|l kov§
VAMuzav. -Vektorov® uzavret® riadenie (ots8l|l kovs
VAM otv. -Vektorov® otvoren® (bezsn2mal ov®) ria
V-SMPM -Vektorov® riadenie pre synchr -nne mot
VNal gej | asti dokumentu sa zame UUiFdadenieehl avne na
8.3.1 UI/F riadenie
RAMPY 3
Aby pri ovl 8dan2 motora nedoch8dzalo ku skokovlm
kdi spoz2ci . flexibiln® rampov® funkci e, ktor®
hodnot ami gel anej frekvencie. I ¢ch paramet r ami
frekvencie (min. max. ), body zl omu r 8mp, al e t
Na prispl!sobeni aorb®rmpu rsd Z4jd hekugree:r ametr e v
Parameter ID: 106 )
NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L C C4I RAMPY FREKVENCIE

F [Hz

el \%
F max
PAR. ID =111
Fee | o Line8§rne zalo
PAR. ID = frekvencie
162
F ziomp
PAR.ID =121
F zomr
PAR. ID = 117
F min /
PAR. ID =110

T rozB. 1 T rozs 2 T pos. 2 T pos. 1
PAR.ID=116 PAR.ID=118 PAR.ID =119 PAR.ID =120
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UNIFREM v.5.22x VONSCH
Ak sa vygaduj e,

aby sa nemenilo skokom aSkiivke,rT chl
ktor8 zabezpel 2 p
z
a

b
|l ynona®t amenyaabiemhienpa&fliotbou fre
nam pri pohonoch, kdmepeop®tr &by
stavovan2 (Napr. osobn® viI Sahy,

nastavenie m§ vi
sp“ujSan2 alebo =z

Regim | i-hmiowky jSe mogn® upravi S parametr om:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL C C* RAMPY FREKVENCIE i> S-KRIVKAi> Re
S-krivky

Povolenie S-krivky

I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

[]

D DD D
g<<><

zaoblenie rampy pri dobehu vzad

rozdelenie S

] N\ / N\

:

prechod nulou

N

Miera zakrivenia S -krivky j ej tvar sa d8 upravi S parametr om:

Parameter ID: 873

NASTAVENIEi>RI ADENI E A RE®RAMRYFREKVENCIE i> S-KRIVKA i>Kr i v

F(t)
dE(t)
dt

S-krivky
/ 10%

100%

o

8.3.2 UJ/F krivka
Z8kl adnou vINastnosSou U/ F (skal 8rneho) riadenia |
nap2tia na vlIistupoch menila st¥“%pa ¥Ymerne veOkosS
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na

maxi m8I| nej

hodnot e. Podmi enka

udr gi avan2m k on gu(anatpr® &(fredeveénpcia)me r u

VONSCH

kongtant n®ho

t

Z8kl adom pre geneskbala®@ieomapédgi me vri adenia (U/F
krivka, Kktorej parametre s %:
Parameter ID: 382
NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T UAF RIADENIE -> U/F KRIVKA
Parametre z8kl adnej U/ F krivky:
Meno parametra 1D Popis
Typ U/F 347 [Typ U/ F krivky. VoOba pomocnich re
U pol . 9 |Poliatoln® nap?2tie U/F krivky.
U konc. 94 |Koncov® nap?tie U/F krivky.
F posuvu 98 | Frekvencia posuvu U/F krivky motora.
Expon. U/F 91 | Exponent krivky U/F.
Expon. pos. U/F 92 |Exponent posuvu krivky U/F v obl as
N upv 4 ’
U max \ /
PAR. ID =
495
T=T+T
U konc
PAR. ID = 94
Uroy z 7
PAR. ID =90 \N7|\N 7
Al A
____________ / \lz N e e e e e e e e e e o =l
0 FlPOS - NOM
PAR.ID=98 PAR.ID=4 F[HZ]
Parametre z8KRIVKdne,j] u/ F

Zakrivenie statickej U/ F
na zabezpelenie Yassporn®ho
momentovej charakteristiky vob | ast i n 2
nastaven2m exponentov pre

KRI VKYveat pb8géwvachi eked

chodu motora pri ni gg2
zkych ot 8| ok. Vyhl adeni
jednotliv® Yseky U/ F KR
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UV] a
U max N
PAR. ID =
495 \. [ =1T+T
Expon. U/F
5 S/ PAR. ID =91
\\ oy Expon. pos.U/F
\ ’ PAR. ID = 92
\ \\\ //
o N\ S
\ N4 AN /
>” )\ /\ \‘<
2N \ 4
R PR Y -
0 F pos F nowm F [HZ]
PAR.ID=98 PAR.ID=4
Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY
Z8kl adng8 U/F krivka je klasickl a jednoduchl n§gst
833 Kompenz8cia | R_ 5
T8to funkcia perameti@ TyppwW¥%s% I D 3HAN47) = komp. IR

Typ UFF
komp. IR 3
O

regulator ZM

Pri akt 2vnej
koriguje
motora azabezpel il
regi me sa

Mat emati ckT

hodnot a

n a pvigteinee r zZ8vt yor u jcek oam

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\CUIK
RIADENIE \ U/F KRIVKA\ Typ U/F -> komp. IR

kompenz§cii | R sa apurteovngadt zkcokvyl cpho dpCpad
nap@tia na vlIistupe tak, aby sa k
o0 sa kongt amtrm®& i b ude nv yezmoimitkatr aak , V(¢

zni guj e.

§ model, ktorl je jadromrfiemkoise i Knregen
veOkYs presnossS, preto je potrebn® nastaviS frekyv
Spravidla to blva 0.5 ag 3 Hz. VIistup korekcie je
Parametre kompenz8cie |R:

Meno parametra ID Popis

Filter KIR 523 |Lasov8 kongtanta filtra aplikovan®ho n
Frekvencia KIR 79 |Zhora ohraniluje oblasS vistupnej frek
Nutnim predpokl adom Ysprpamhdg imcasipRie¢wna hodnota n
parametrov motora a parametra Odpor statora [345].

Parameter ID: 345

NASTAVENIE i > MOTOR ->

GPECI CLNE PARAMEPRBEJIMOTORA at or

DobrTm zdrojom
aspoR najbligdg
aut omati ckou i

denti fi

pr etohtopsak amee r aodreotMAKRO MOTORA
i ekt ol parewd.nast avenej hodnoty ug
k8§ciou odpor u sparantetd:r ov®ho vi

I

Parameter ID: 383

NASTAVENIET >R ADENI

E A PRHBNFIRADENKE > Skal §r . Il dent .
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l denti fi k8cia statorov®ho odp¢

Zzapnut?2 pohonu alebo pri prevs
Ckalar, ident. S splsobovaS oneskorenie reakcie
h (pozastavenie rTchlosti do wust
Vypnuta tento stav signalizuje varovnl
s a pohonu z dtvodu prevsg§dzko-
(geriavy, virobn® I|linky, trak
ogivovania a |l adenia pohonu id
834 Regul 8tor z8berov®ho momentu (RZM)
T&8to funkci a psaar are tzraipn&aSy v U/ F (1 D 347) = regul §t
Ty U/F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\C UK
komp. IR 0| RIADENIE\U/FKRIVKA\TypU/F-> regul §tor ZM
regulator ZM
Pri akt2vnom regul 8tore Z § brea sotva®heon o mo ne st me nfer
nadvi hovan2m U/F krivky nad hodnoty z8khaddgej adlF
z8berovl Naswavuje sa egte pogadovan§ dynamika t ol

Parametre Regul 8tora z8berov®ho moment u:

Meno parametra ID Popis
Pr%d RZM 163 |Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho mo
Frekv. RZM 28 |Horn8 hranica p8sma frekvencie v Kk
Dynamika RZM 26 Nastavenie dynami ky regul 8tora z8Db
ulv
F [Hz] 1 v
"""""""""""""""""""""""""""" ===~ Umax=Ukonc
T-nap?2tie MT :
T-z8kI| atFkrBkaU !
T - frekvencia MT !
T-pr %d MT |
Fnom 1.
PAR.ID =4 N B
P8s mo | I :
PAR.ID=28 [~~~ " TTTTTTTTTTTTT SN\\ I/ / T T T
A E E t[s]
Pr vd [AM|T ' \ motor
:V L
\— J l. t[s]
STOPe gener § GTAR~™

Redgi my U/ F KRIVKYysakbmhmomestom zotrvalnosti.

835 Kompenz8cia skl zu

Sprievodnlm javom J|linnost.i asynchr - nnych mot or o\
predbiehanie rotora oproti statoru vplyvom z§Sa
frekvencie je z8visllT od mnohlTch faktorov. Menile
pri zapnutej funkcii kompenz8ci afrekvencizu ho pri d8va

8 . okt -bra 2024 Strana 142 z 187



VONSC

UNIFREM v.5.22x

Parameter ID: 349

NASTAVENIEi> RI ADENI E A RBEWFWRIADENIEA-> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.

skl zu = zapnut §

Komp. skizu Ef ekt kompenz8cie sklzu motora
vyphuta zaSagenia si_zachov§8 rotorovs
Navyge to vlirazne zvyguje monm

nz2zkych rlchlostiach.

HIl avnlm parametrom pre dol adeni e

Parameter ID: 350

NASTAVENIE i> A REWRRIADENIR -> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.

kom. sklzu

RI ADENI E

Pr2kladnosS
(tenk8&Freavanci a

kompenz8cie skl
statitBr %d

Zu na
moubga)i ar a

reg8l nom pohone

mi epargmekiio mpenz 8ci

1:Min=0.0G0
Min=H.0E

l] 1:Frek. MH[Hz] Z:Frad MTIREEAES ... 1 =

| 1A imall ns§rast
zaSagemlisaobi |
| mal % kompenz§&ci u
sklzu.
| | B. fva] §2 n8rast
| zaSagenia splsobil
val giu
| kompenz8ciu skl zu.
Max=4 28 FPrm=3.81 Akt=4 85
Maw=2.17 Frm=1.66 Akt=2.HZ

Okna

[ | M

B Fes=t

B Stanice

Model sklzu pre svoju spr8&vnu |linnosS potrebuje s
Meno parametra ID | Popis

Vikon motora | 357

Frekv. motora [Hz] 4 Potrebrn®pptet noming§lneho skl zu.

Ot 8]l ky motor a 356

Odpor statora34s |Platia tie ist® podmienky ako pri

Pri uzavretom skal 8rnom ri aden? s a skl z k ompe!

vy hodnot ezdi@hsatommvej a rotorovej frekvencie.

Menile frekvencie UNI FR@MedzemsosglRiu | Yk taojr ¥4 unek cmmoug n ®
V parametri:
Parameter ID: 193
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RBEGRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz.
skl zu = zaphut ®
Obmedz. sklzu Ak je tento regim zapnutT, me n
vypnuté nebol prekrol enl maxi paghetry Magin.\
Skiz [Hz] [177] :
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Parameter ID: 177

NASTAVENIE i >
Sklz [Hz]

RI ADENI E A RBEGWRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.

Pritom generuje

vaObmae®z hl §kkenud. AWd0pokl ese zaSa

stav upowlod 2asa zvygovanie statorovej frekvencie.
84 Regul 8tor maxi m8l neho pr%du (RMP)
Regul 8t or maxi m8Il neho pr¥“du je funkci a meni | ov
vistupnl pr¥%d do motora korigovan2m vistupnej fre
Z ap? paametri
Parameter ID: 352
NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CC3 WF RIADENIE-> REG. MAX. PR®
Reg. max.pr%%du = motor. regim, gener.regim,
Od verzie 2.230 |je ~mogn® zvoli S n2zku (gtandard
maxi m8l neho pr %du. RI chl a pdayrmameitka g a:p 3bAR2Qu jzea vwo |
Vysok§ dynah?t kka dynami knmaerpreac@ij €t rsovanou hodno
ignoruje kr 8t ke gpil ky pr %du. Je vhowemst ina&gjtmd ypr e&Nabe
z8Sage typu dopravn2zk, Sagk&| p®evapdzakyc iVeg,s pla&® f er
dynamika .
Regul 8tormptacu¢kom aj gener 8torickom regi me.

Reg. max.pridu Regul 8§t onot owvi ckom regi me fr
motor. rezim avgener 8torickom zvyguje a k [
gener. rezim - hodnoty.
Hranilnl pr%dppeeS§dokwrick

Parameter ID: 5

NASTAVENIET>RI

ADENIEAREGUL CCJ AMa x i m. Prv.d M. [A]

Hr anilnl

pr¥.d pre gener8torick¥ prev8§dzku.

Parameter ID: 549

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCJd AMa x i m. Pr ud G. [ A]
Vgpecificklch pr2padoch m!ge meni |l hodnotu obmedz
Pri nzzkych frekvenci8ch sa ohranilenie pr%du zv
Yo el om dosiahnutia vyggi ehra 2zv8bseorko vc@&h or |necohnheorsttu aa
aby sa zabr 8ni | onelsitnanboisltnie jmoltaosrtai vmoment ov e ] char i
vi konu) .

nal e ] funkcia AObmedzenie vikonufi m!ge znigovas$
podmi enky ako napr?2klad vysokl tepelnl integr 8§l
splnen® podmienky obmedzenia vikonu pri vibere p
ktor®ho sa obmedzuje viIikon).

AKtu8l nu hodnotu motorick®ho ohranilenia pr¥du si
Parameter ID: 494

DIAGNOSTIKA 7> Riadenie 1> Pomocn®i> eMaixliimy pr ¥%d [ A]
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Imax [A] ! |
ID =494 | |
Pritvrde- : : Obl as S
nie : lznigovani a
! VA
Ing_s0s i
Imax MOT.
ID=5
FeoosT rMP Fii1. oBLASS Fs [Hz]
ID=1191 ID=1193

Gpecifick® pr2pady Y%pravy hranice maxi m§8lneho

A UPOZORNENIE!

Vpr2pade, ge motor je graSagovanckdamvalkgi nod, zak
ovl 8dania pr2de povel STOP, m!: ge @ahon sd e¥pne. e ot
Vtakom pr2pade je potrebn® zvigi S hodnotu maxi m§
vygenerovaS RESET alebo prerugiS bezpelnostnl vst

RT chl caskSo,u sdok&§ge meni| zabmeedizESt pk udegel an®mu n &
dovolen% hraniln¥% hodnotu ovplyvRuja4 [pazlaonmeka)e. s a

Parameter ID: 353

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL CC4 WF RIADENIE -> REG. MA X . PRD
P zlogka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C T U RIADENIE-> REG. MA X. P R-®IC
zl ogka FRMP [ ms

Parameter ID: 1047

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T3 WF RIADENIE -> REG. MA X . PRBI|
D zlogka RMP [ ]

RMP obmedzuje strmosS n8§rastu alebo poklesu frek
m:ige =zabera$S aj proi ust 8l enej rTchlosti, keN pr
frekvencie dosiahne ohranilenie frekvencie Fmin
nekoriguje, |l o sa odzrk&dgdll €dnnea nzovg ngierm 2 v zpnriYkdoum ap o
alebo APreSagenie menil af.

Pre zrTchleniespre&kriel|oiRMResaS w2zkych frekvenci ?
richlu korekciu poliatoln®ho nap?tia od prekrolen

Parameter ID: 799

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T4 WF RIADENIE-> REG. MAX. PR-B|
Kor. boost. RMP [ ]
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Pre nastavenie rofhekwenl nap2iSovekche RMP sl %gi p

Parameter ID: 1191

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CC34 WWF RIADENIE-> REG. MAX. PRB|
Frek. boost. RMP [ ]

Pomocou tlTchto dvoch parametrov je mogn® vyl adi S
dodr gan? maxi m8l neho pr %du frenovenmcimesnelalted!| am
pritvrdenie pohonu na predoglom obr8zku).

Of

Obmedzenie pr¥%du migempponikBprakosnpBng §aj o | R v L
ako aj ostatnl mi funkci ami meni | a. Exi stuje katei
Jedn8§ zdawithov® pohony ¢gdopauvm2koVSakde abmedzeni
maS za n8§sledok prepad bremena alebo nedodr gani e

vysoklTch pr¥doch hl 8si spravidla |len poruchu.
A A
F [Hz] Pr %d [AMT
DOBEH - ROZBEH -
generigdlog motori ¢ k §
prevsg§dzka prevsg8§dzka
cos(li)<O0 cos((i)>0
FeeL Maxi m. MP
| PAR.ID=5

TMaxi m. GP

PAR. ID = 549
Prvd |
motora
: ) t[s]
STOP GTAR

Typickl priebeh pr¥%du a frekvencie pri zaberan2 RMP n

Prkkd: Pr 4dov§ | imita (RMP) zaberaj%ca na re8lnom po
[Tek Wil & Stop M Pos: 1.500s CURZOR Tek im @ Stop M Pos: 15005 CURSOR
H H TR - H H H N N I TR - N B B B
- Type e Type
wapemne, . FREKVENCIA ] Hl Jit
.................... e SaUrce Sl
CH1 CH1
T
L OBMEDZENh PRDD. I 0BMEDZENh PROD
BT Sy CH2 200my M 1008 Ext  Ta0my BT B0my CHZ 3ddmy M 1.00s Ext 7 180y
Maxi m8l ny pr %d pri dobehu, Maxi m8l ny pr %d pri rozbet
85 Tl meni e rezonanl|lnlch kmitov
Jedn8 psoamoen¥s funkci u, pomocou ktorej j e mo g n®
Rezonanci a motora je j av, kedy s a vplyvom neho
nerovnomernost. z8Sage ako aj fmewnk tl U § crm@atmo 1 oed e k
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rozkmpeBi adi cky mateaxrhiS8addkz@®@hoz do gener 8torick®ho ch
bTva spravidla len niekoOko peri-d statorovej fr
mechanicklichvigagen® nam&hanie ako amedrzda zokomwiotdaeni ep |
motoraan8sl|l edn® poruchy.

Pr2kRadonan| n® kmity nameran® naatprPrdlklenonmadgzdldve d
pr¥“%gednej f8ze motora).

b Fos: 204,005 CURSOR

Type
arnplitude

Source

CH1

CHI 200mW  CHZ S0.0% B T00ms CHI o -d00my
11-Mar-03 1656

Tlmenie rezon.

vypnuté

Funkcia tl menia r ewzym2ama ipgar

Parameter ID: 513

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GU L C €% WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zapnut ®

Na nastavenie tlmenia sl ¥%gi trojica koeficientov,
vel il 2n n drekwencis taunpanpd tViheo.dnT m dol aden2m tTchto koe
veOkosS kmitov zmengi S alebo ich aj Yplne odstr §&n
Parameter ID: 514 (Nastavenie zosilnenia tl menia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T3 UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dUdc []

Parameter ID: 515 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan
NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL CC* WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln.
Oddls []

Parameter ID: 516 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T3 UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dwils []
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dl UOUI
e >
dt 4
ID 515 Gel an® naPp?t

dYIs
dt
dUoc
dt

Gel ang fr

Viznam koeficientov funkcie ATI menie rezonanlnlc

Tl meni e

re anci2 mtge zn2gdi S alebo Yplne potl al
chode s ma

n
m zaSagen2m.

86 Regul §tor napyniami CRP) dolKéme¢DDKk®a z8§I oh

(K2)
Jednouznaj d!l egitejmp2ndH ocdl iflrzerk vencie je nap?tie | e
(Upc) . Za norm8lnych podmi enok bTva jeho hodnot a
sieSov®ho zdruger@lld*Wadp?2 tPira (AWOV sieti je to ok
medzi obvodu teda mhgp2kdm2siaé&tepoPui sveOkom pokl e
motor pod z&§Sagou, sa mige staS, ¢ge motor nebude
odbudenie an §r ast skl zu ako aj odoberan®ho pr ¥%du. A Kk
amenila alebo negel anej poruche ANadpr %dn, je nut
pri ktor ej je na motore aj pri nNi ggom marmidltdc hsi
UNI FREM 40Regoullogkt oAl namot isd¥¢ qelS§t or kinetick®ho
(RKZ) . Okrem i n®ho sl %gi aj na preklenutie kr§t

pogadovan® mini msuldreyurj epzthiaedeWw bm2 m ¢gel amrej d ef m2ermk v
zotrval nej hmoty.

Pri brzden2z motor om, teda pri dobehu al echot ¥p & o0b e
vplyvom prelievania energiezmot ora sp2S tdemmenpd apade m§&§ meni | d
na spr8&vnu regul 8ciu motora, avgak st Yaprao zrea pp?oS ouvc®
APrepatief. Pri pphevaghejkdmi enpéopr §tcajechkopmvchod

geriavov, virSahy,e |rdosttb®hey z/ot rvalnlTch hmtt), sa s
Ucpoug2vaj ¥% br odm® rmédkwyl,y kd or ® prebytol n% energiu

je striktne predp2sang8 doba zastaveniaNpphGoul je
reguli§t@Rregul 8t or dynami (ROBhTen dwyw@Edhwan2m gel anej

zastav? n8rast nap@&tia DC. Podobne ako tomu je aj
frekvencie ug pruensotg8nia nkSorraisgtovnaaSp2at i a ag po poruch

Kagds§ Rlemgu$ 8§t or & an a2 tsiaanost at ne pargnemothS / zapn¥%S v

Parameter ID: 748

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCId AREGUL. NAP>TKANnERN) Z§I

Kinet. zalohovanie (D)

vypnuté
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Parameter ID: 749

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCIl AREGUL . N A P-> Dyingn. dolbeN )

Dynam. dobeh (D)

wypnuty

Dllegit® parametre nastavenia regul 8tora nap?tia
ktorlch sa sp%jSa funkcidy nkaim etki®hk®dom bzeeluahovani a

Parameter ID: 753

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCJd AREGUL . N A P-> Rdfefencia RA )

Parameter ID: 754

NASTAVENIEi > RIADENIEAREGUL CCIREGUL. NAP P RéerepdaDp

Na prisptsobenie dynamiky odozvy a pr2padn® dol a
kmitav®ho priebehu sD ¥Yglioag kpyarRaNne tkrteo rP® slpolaol ne oV
Parameter ID: 751
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE QEGCIAI.A NAP->TPA z(Ry¥ka R
Parameter ID: 752
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE QEGCIAI.A NAP->TI A z(BYka KR
Parameter ID: 750
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE QRELCAI.A NAP->T DA z(RBRYka R
A A
. : . Fs [Hz]
Uopc [V] Kinet. Dy nami
z8l oho\v dobeh
______________________ N T F gel .
Refer. DD ;
PAR. ID = {--------------- . - - -------- |-~ . -~~~ ===~~~ 1
754 A
UDCnom. ) | o] e oo : """ "\‘\ """"""""""""
(565 V) ' :
Refer. KZ :
PAR. ID = f---------
753 '
ev 1 pa @abnovenie  épovel N
. . L S
Siete siete STOP predog
T-nap®tie medgi ol dobehu
T-vlIstupn8 frekvenci a

Regul §tor néapPtna2 pRN)nnosti
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Pr2kVhdtedky merania nasadenia RN na pohone

MTek__ 1. @ Stop W Prs: 15005 TRIGGER Tek .M. @ Stop I Fos: 1.5005 CAYE/REC
? ? ! R AR N H H H H AR N - H . . y
S Edae . NAP- TIEUpc - = = setups
\\\\ R R o L ¥ ' lllllideu . i f
W, (FREKVENCIA # T @ :
NN VN o e R e i Saure
s A FREK\/ENCIA il
i el o | SOUICE ZOVTQVGKQQW Fet
ENAP TIEUD Eit P ¢
o e T IS oL it oty I
N FOURRRUTE S PEREE SUDTEIRERS: N SOOI : 2 OT RV o : save
KI NETI'CKE :zCL AC] : DYNAM|CKﬁ DOE On
BH 200y CHE 200my M 2505 Ext & T80mY M Z00mY THE S00my M 1.00s Ext 7 Ta0my
Refd 200m' 1,005 RefB S00mY 1,005
Kinetick® z8l ohovani e me Dynami cklT dobeh pri rtzny
nap8jacieho nap@atia na mot pohonu.
VmnohTch priemyselnlch faplkiviedddin§oi preemdnani ssa vy
zastavil za | o najkratg? | as. Pri opakovanlch pre
am§8 to prianyrowplkgv vhau viroby. pakors,a ktaory®&heo jre
zotrvalnosti al ebo zaSagovacie pomery SsY¥ prement
dobehu probl ®m. Vtedy treba aplikovaS regim Dynar
mi egadl §, kde z8vis?2 zotrvalnosS od mnogstva spra

8.7 Brzdenie tokom

Na brzdenie savmeni | och frekvencie poug2va niekoOko reg
pougitie br zdondgphoor mtokdau.l uUExai st uj ¥4 vgak pohony, kde

| i ast azlrneed&kavo. Ak sa naprzklad vvygaduje, aby e
tomto | ase dobehu «Pzrneipk®8t ipeo rmecnhia aAiE4 nemus?2 byS p.
nutn®. Ak napr2?klad ug 13 alebo 15 sekundovl dobe

energie sa d§ zn?2BjzdeBie okomgi t2m funkci e
Na zapnutie brzdenia tokom sl %gi parameter:

Parameter ID: 775

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)

Funguje tak, ge proi prekrol en

Brzdenie tokom (B1) zal nreeni | zvygovaS nap?tie mc
vyphuté magneti z8ci u. To spltsobz, ge
nedostanezmot ora do menila ale sa
motor a. Mi er u zvl geni a magnet

parametrom AZos. brzd. Tokom |

Parameter ID: 776

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRZDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L C ©BRYZDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]
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Pr2klLadnosS brzdenia tokom na re§8§lnom zariaden?2.

[Tek L. & Stop t Pos: 1.500s SAYE/REC Tek N & Siop M Pos: 15005 CH1
N - N N - H H H H N - H H - N H ! !
Lo S setups S Coupling
A et e I B T N
avetorms : : NAP -|- | E
i L N . . e, ...y B Limnit
source oo TIFF
Ref TITTTTET O Yolts/Div
E
Save Probe
Ref B
: : : : z : : : : 0n : : : : - : : : :
Rt 300my T CHZ 200my M S0ims Eut 7 180mY B Z00mv  CHZ 200mv M Si0ms Ext . T80mY
Refiy 200mY S00ms RefB S00mY S00ms Refd 200my S00ms RefB 500mY S00ms
Brzdenie tokom pri me n g Brzdenie tokom pri valg

Pri brzden? t okyp g idwhot Sedvzaani u mot or a, preto je p
dodatol n% tepeln¥% ochranu, termistor alebo PT100

88 Naf 8zovani e

Pri prev8§dzkovan2 elektricklch pohonov | asto vzni
spustilo, aj keN sa motor vo vypnhnutom stave ot 8] a
vent.i tor spal 2 n, trak|l n® vozidlo v pohybe aleb

posky e pfesnf(4rGN1Wa)ndﬁ§ic,iuktoommmiLsasatrdcnjk§ge!2au}
prisp @abiS2omas. Sn2 mal vgak nie je nNatfn8& off@awng ieS
vmeni | i frekvencie UNIFREM. Noardngtz:tovani e j e mogn®

I
| 8 3 B
Naj presnnegjjgrilechd ej gi e sa pbagidt§? nd oxsti &lhknavsS®hso s n 2 me
t n
1a

Parameter ID: 374

NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQAFCOZIOVWANNAE §zovanie

Hafazovanie

\Vyphuté
Zrychlené

Normalne S

Jedn§ psaneo automatick¥% funkciu, ktor8 vgdy po ak
naf 8zovania na roztol enl motor (resspekg@kbcBt etth
ajeho doba trvania mtge byS premenliv§ maslavenia c hl os
parametrov.
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Prvad 1 1. detekcia TREE] V. ¥ Frekvencia
motora [A] i smeru a Detekci inabu- Rozbeh [Hz]
inabudenie  afrekv. idenie naFge.
i i - Fuax
 FceL
Pomer Inaf/l0
X Magn.
=1D778 x ID355
e povel ngjden ]
. _ s
T-r ot o frebveriia GTART X frekvencie
T-vi stupn8 frekvenei—a—»
T-pr ¥ad motor a Las na
PAR.ID = 375
Naf 8zoVvpniec2p |innosti
DspegnosS nak@&zajvamotma hOadania je z8&visl§ od tTcl
(N§sobok magneticaaphPhRBujpe %“diut!| i vosS naf§zovania
Parameter ID: 778
NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CCd ANAF CZ O V>AhneEInaf/l0 [ ]
(Las. Kioonv.pIMTVRuj e rTchl o-sdbudenmmatgra) et ovani a
Parameter ID: 79 .
NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRE adOT GBRA . MT
Pr2kNafi§zovanie na roztolenl motor na menil.
(tenk8i dliatriapng8 frekvenirdsad, hil elr & elni§a rbiafrdkvemciaa n § |
rotora)
1 1:Frek. MA[Hz] 2:Prod MTIAEEERS .. 1 ﬂi
I I
1:Min=6.08 Max=yABH Prm=47.31 RBkt=57.80H
2:Min=H.86 Maw=z.11 Frm=1.12 Al:t= 1 23
Qknd M 5
89 Obmedzenie vikonu
Vpraxi sa mtlge vyskytn1/4S potrebprzpeztheyvageajei mo
meni | preSagovani. Pr2padnl vznik poruchy splsobe
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za n8sledok vipadok technol - -gie, ktorl ma | h
zn2genie vlikonu motora. Preto me@ﬁﬂe@ﬁa\eekjve\nlcbeve
bl ok obmedzenia viIikonu.

Funkcia obmedzeni paramdrk onu sa vol 2 v

Parameter ID: 766

NASTAVENIEi> RI ADENIE A REGUIMCCWAkonu [ ]

Tu je mogn® zapnwuS jednotliv® zdroje (pr2liny) ob

Obin. vykonu (QV)
od pret'aZenia
od tepl. chladi¢a
od pref'aZenia motora

od ext. teploty

CIf=Ne J< ]

od signalu obm. wyk.
od preSageni|Tepelnl int. MN (1D 31) Porucha =100 %
od tepl.chlaTeplota chladila (I D 74Porucha

767)
odpreSageni alTepelnl int. MT (1D 33) Porucha =100 %
od ext. teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha = ID 866

865)
Pri vzniku varovan2 uvedenlch tepelnlTch ochr&n me
Vistupom obmedzenia vikonu je korekcia maxi m8lne
zobrazovan® veliliny neprrd&«dodasitkaprernu ah opvr¥e vi&rda\k
Obmedzenie vikonu sa teda vykon§va obmedzen2m max
maxi m8l neho pr¥%du (RMP) fkutnokrlTn Tmu(sl2D b3y52 )z.apnutl a

Pr2klldchinosS obmedzenia vikonu od preSagenia men
sasynchr-nnym motorom zo z8znamu na giraépekom idmnt
MN, hrub ®r|Yida ™vMa ) .

1 1Tepelng in[%] 2Prad MTAMEER .. 1 ':3'-.]
|
|
|
B
|
b |

1:Min=49.2 Mawx=21.7 Akt=91.7
Z:Min=6.06 Mawx=4.22 Prm Akt=2. 41
Qkng Mg eset Stg

'|'Pohon begal pod pInTPohon sa oidnQaehglri§ll

integr 8l meni | a dosi akl es §. Pohon j e Znovl
n8sledne sa obmedzil maxi mg8l ny vl kon.
Nal ej nest Ypal

8.100pti mal i z8ci a

Optimaliz8cia |e saa/r‘ntﬁsdtaa:tznTblrqikadikatcgir®aho Y2l ohou |
audr ganie optim8lnych hodn!t OubovoOnej zobrazoval
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ni ektor ®ho zad8vacieho kan8l u. Optimali z8cia m§
vintervale 0.j0@0madgn®@. )& 0zammroasztiikev menil a:

Parameter ID: 423

DIAGNOSTIKA i > Funkcie -> Opt i mafi ¥§sitaap OPT [ ]

Napojenie vistupu optimaliz§cievykonBubpeoQ@niol ea
parametra pri vibere sign8lu (zdroja) pr2slugn®ho
Viber veliliny, ktorej Kkrit®rium m8 bl ok optimal.

Parameter ID: 80

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL-bZOGELAM. sign§gl

Vyber signalu Naj|l astejgie sa pri gtandardn

|l \HEHU:DIAGHOSTIKA'Riadenie sign§gl optimali z8cie vybersg pr
ﬂtifgz ]106R1P¥ mot or a. Pri zvol enz ni ektor ®h
ap. . i i S i = ol !
ap, T L0y optimalizova$S aj OubovoOn¥% tec
Krit®rium optimali z8cie znamen§g, | i bude meni | vy
sign8lu. Naprz2klad pri pohone gener8tora na MVE c
pri pohone | erpadla minimalizovaS vlikonov® straty
Na viber krit®ria sl %g] Opt. kritérium

[Minimum  signalu

Maximum signalu J

Parameter ID: 208

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL-PZOGLA krit®rium

Bl okovanie (resetpddmienkdnierada i z8ci e a

Vbl oku OPTIMALI ZCCIA sa nach8dzaj¥% dva signs§ly,
opti mabpea@mienku, kedy je mogn® mera$S optimalizov
Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetova

Parameter ID: 263

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MALbPZOGLA Reset sign§gl

Vyber signalu Napr?2 kAld: e optimaliz8cia nas
[z MENUDIAGHOSTIKA' Stav menica maxi ma alebo minima vIlIkonu, j o
keN je zariadenie vypnut ®. Po
Reset signsgli [ 25608 Imen.nreeg . v e(l n ¢
stavov®ho sl ovapatamets AOpst as rRe s &

w:::::gz ﬂ:ﬂ vyberie Chod (menil na vistupe

Qpt. reset KeNge stavov®e gsdvgavno® njaene n § t o
Porucha Ol optimaliz8cie |je akt2zvny keN
SwW_Err_Pin Ol nap@atie.

<)

Chod
DC nabity
MT nabudenhy

OO
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Vtedy, keN doch8dza po zmemree ovH sdawlum ojpaviaoval k z&rcl
bT va premenl i vT, j e nutn® oneskori S nmer e&rdioar n R d
parametra sl ¥%gi na nastavenie podmienky merani a:
Parameter ID: 279

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MALb>ZO@GLEA Meranie sign§l

Ak m& byS meranie vykonan® ag po uktomrtem2sir@am®loiv
v e | i $tavman. neg . (neg8cia stawaameth Opts| mem@aniae adat 2 vne
nastav? bit ARozb./ Dob. FAi. To znamen§, ge po zm
rampovejfunkcieapot om sa ag vykon8va nov® meranie pre Nal

Vyber signalu |
l2  \MENU'DIAGHOSTIKA"Stay menica

Opt. meranie zapne

=3

Fzel

[MT nabudeny
Rozh./Dob. F

F = Fzel
\arovanie

=0

O OOl

Naupravenieapr i spl!sobeni e

procesiaso ptdiomanl® p&aiaenegIrdgi a

Meno parametra ID | Popis

Peri-da opt. |13 |Las mer ania jedn®ho kr oku opti ma
jednot !l i vl mi kr ok mi m: ge predOgi S
sign8l [279]A).

Skenovanie 420 | Zap./Vyp. regim skenovani a vistupu
optimaliz8cie. S| %gi na n8jdenie ¢
VyhOads§ gl ob§8§Imygnkghr ®mi acer T ch
vhastavenom smere cell rozsah maxi

delta Sign. 255 |[Nastavuje hodnotu maxi m8l nej dovol
AOptim. Sign8l [80]fA od glob8l nnehgq
optimaliz8cie (skenovania) pomaly
tTm sleduje pomal ® zmeny veOkost.i
vistupu od gl ob 8l asethav eant r i®ondin od u
vykon8 nov® skenovanie, ak je zaphn

Regim kroku 425 |[Ur | uj e, | i mg8 byS veOkosS zmeny
kr ok mi pevn8 alebo premenliv8. Pr g
kroku wurluje na z8klade adaptivity

Minim. krok 427 |{Mi ni m§l na alebo pevn8§8 zmena vIstup

Zisk adapt. kroku 743 |UrJuje intenzitu vplyvu derivs8cie
optimaliz8cie, ak jeprempankiliviBARegi

Pol . smer 426 [Nastavuje prvotnl smer optimali z§
hodnoty vistupu 0.00 nahor (AOd mi
(AOd maxi mafd) .
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VI kon : l. 1l * Frekvencia
motora [W] i skenovanie zmena [Hz]
: po gt technol odi ckT ch
"""""""""""""""""""""" I'I'"""""""“""ptjdm‘léh'ok‘r""“' Fuvax
osun opt T
[ Em © dot® ’ |(3\£R|||38:t42usp (
max i m§l n '
vIi konu
_____________________________________________________________________________________ FMIN
i ovel GT!/ g
e P t[s]
T-vistup opt(ID:n423I)mza@cnueeg\dll/mrﬁrekvenC|u
T-optimalizovanT -msapynj8dnT( | Da= 7v6I6Kkkon mo't
Opti maliipzr8icicaap |innosti pri maximaliz8cii vikonu zm
MLadnosS opti mal imzeSrciileoma pohone s
(hrub§|VI|sat[Lap OPT. ,-Ptréklofgint &rpr2pade je nastaven
426) na voObu AOd maxi mahf.

1 1Prikon[ll] Z:Udstupn OFT[ IBEAAEE .. 0 1 | [ 1:Prikon[W] Zdstup OFT[

| ]
1:Min=8.0 Max=189.4 Prm=512  Akt=95.2
Min=H.06088 Max=1.0862 Prm=0.691% Akt=0.5188

Okra [ ] M B F===t B Stgpice

i Skenovan2m ng§jdenl E]‘Zmena technol ogi ck’
ptimali z8ci e. Nesk?r dotiahnutie vistup@j do
ol ad? presne. nov®ho opti m8l neho bod

8llExtern8 tepeln8 ochrana (ETO)
Ak je na zariaden?, ktor ®hodiss/d mzs?Swiui jree jmekli |'s f2rne
zostava viacerl ch snzmal ov rovnak®ho typu, j e |

avy hodn o michteplStu zariadeniaap od Oa pot r e by poaughy. Paametre hloki a a
ETO sa nach&sziaj 4 v

Parameter ID: 860

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplo~tnTch snzmalov saj pdag?2anal ege
vistup. Mat emati cKkl mo d el ApPor|%dt aE Tdfitoir m8 Isray zlvwd i2a «
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pr2zslugn®ho AOUTX. N a
ETOMZt Il chto Ydajov sa
al ebo

varovnej

poruchovej

Al Nx vzni

kne

Yabyt oAkN arpa® pt @ tei a

vyhodmoSts?l eddport ephdmal a Pai

hrani ce

S a

vyhodnot 2

vV a

Viznam paramétiogi ak® pr epornasnliedl|je%ondm ashregnz®k w:

Typ ETO: -PTC,-PT100,-v |l ast nl s UNIFREM
[ID 861]
AINX  Nap? t i e
Pol et sn? [ID 867]
/\ /\ [ID 862]
O\ - aouTx | | Pr @O
U U [ ¢ “°V[ID 870]
‘_
VI astnl <a ¥ . :
Rero[ q ] Odpor sn&4:i Varovanie
Rioo Ac ZOVTID 871] ETO [ID 865]
[ID 864]
ﬁéo é\gS] ) Teplota ETO || Porucha ETO
| QedlAT oV D geg] |7 D866
20AC
Pre potreby =zapoje®ubosvaOm: geo@niuga®al -govI vst.L
svorkovnice X1 procesorovejdosky me ni. | a
Pr2klad nasti8vemi2analk BO tsy®rui iP.TC v
LASs NASTAVENI E:
Nastavenie PTC sn?2mal a:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor
906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap_ ETO AIN2
862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Po | et sn2 mala3
Pr 2kl ad npaasrtaanveetnrioav, z ktorT ch s ¥ poodwecdhe nEET Chr ani ce var c
865 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Varovanie ETO 90 AC
866 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Porucha ETO 160. 0 AcC
MognosS obmedzenia maxi m§l neho meracieho pr¥%du ETO:
Parameter Ma x i m. pr*%d EDOmedRuled8py?wd do ETO sn2malov aby
zohrievaniu sn2mal a. Ak je pougit!]l gpeci 8l ny sn2mal, t
Pri type ETO = "PTC" je merac? pr%d ohranilenl na hod
parameter neakt?2vny.
‘ 1087 | MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ ‘ Maxi m. pr %d | 10.00 mA ‘
Nastavenie anal gov®ho vstupu Al N2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
154 \hfg_INGJPQ\hL;TS;?VENIE \VSTUPY A V h\SATNUAPLYE G O\ Typ A|N2 O'lOV
MognosS filtrovania rugen2 na anal -govom vstupe:
’ 262 ‘ \’\;lg‘PGJP\\(\’\/‘A/TI\?;/\AVENIE \VVSTUPY A VhHh\SAINUALYE GO\ Fllter A|N2 1S
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Nastavenie anal gov®ho vIistupu AOUT2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
362 \I\;IENSUT\UNP,;S@TZA\VENIE \VSTUPY A V h\SATNUAPLYE G O\ Typ A02 0-20mA
1077 \m;urlesuT\UNP/Z%TZA\VENlE \VSTUPY A VRSANWLE GO\ Ao Zdroj Prvwd ETO
366 \l\;IIFE]NSUT\UNPﬁ\SD'I'ZA\VENIE \VVSTUPY A VhHh\SAINUALYE GO\ S|g (AOZ_A) O mA
368 \’\;IiNSUT\UNHAqS\O-I—ZA\VENIE \VSTUPY A V h\SATNUAPLYE G O\ S|g (AOZ_B) 20 mA
945 \'\;ENSUT\UN\%A&SDEA\VEME \VVSTUPY A VhHh\SAINUAPLYE GO\ AOZ_A 0 mA
946 \'\;ENSUT\UN‘;A\A%I—ZA\VEME \VVSTUPY A Vh\SATINUAPLYE GO\ A02_B 20 mA
LASs DI AGNOSTI KA:
MognosS kontroly meranich Ydaj ov:
[ID] Cesta Parameter Popis
869 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Tep|0ta ETO [A q: Teplota na sn2mali
870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Prud ETO [ mi4 Zﬂcﬁr;njc ’ prYd exte
867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Napatie ETO]|Hodnola odmeranoho
871 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Od por s n q]ma ! Hodnota odporu sn2m
812PreSagovac?2 sp2nal APreSagov§ki
Naj ma pri zdvi hovich pohiomlocchh ojbelra satvioave,h an aes aalje n
menilov sa poug2vaj¥% rlzne zariadenia na vyhodn:
alebo technologickej l'i nky. Meni | UNI FREM dok 8§¢e
vyhodnoti S zaSagenie puhbkoonalSzZpvtZepPpm@Gemmé hypanonu
aby bola prevg8dzka pohonu bezpelng§8. APreSagov§gkh
geriavov, posunoch psruip o mte@wva n 20,br ¥MRa@neéh astroj ov

preSagovaci emenislpdanml GNIVFREM

Pojmy:

ZaSageéepeevoliteOns§
motor a,

Mo ment

PreSagiend est av
generova$S STOP,

Dynami ck§
statickej

vel.i

Pr %d mot

obmedzi

pir ke Splzkaovnl
z8Sage

pohon

pohonu p

| i na,
ora, VIikon
0 splnenz
S rlchlossS
stav
prekosgeh®a

Staticks§8 pdevgdakavnl stav

Tipovanie i Je takl sled ovl§dacz2ch
Napr2klad kr8tke povely GTART aleb
Na konfigur8ciu preSagovacieho sp?

ktor 8§

podmi enok

povel ov,

obs ah u jpainieki e k o Ok o

alebo aj Al

pr2padne s

fredpert

predstavuj e
Nx a

pr
i

ktorl

vyl

mi

eSac
nal

p © klaginom snene,ikedp dkrere | er § ¢
zotrval

pohowmkladdnomsmene.st 81 en e | r

ob

O prerugovan® z

nal a sl %gi a

Parameter ID: 840
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ZDVI HOVE PPRIEJIAEEOVCK
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Konfigumr®g@iian d i nnosti

Meno parametra ID Popis

Pretagov§gk 841 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie el el
Pretaiovak zap./vyp.
wypnuty

Regim preSa|842 | Zapnutie regi mov sp2nala preSageni a
Redim pret’aiovaka

autodetekcia hranic

iba staticky rezim U

hegeneruje STOP U

nomalé spustanie

testuj "tipovanie"
Sptsob vipoltu veliliny AZaSagenied: Zdvi hov® funkci e
ZaSagenie. |83 |Viber wveliliny, ktor8&8 bude sl %gi$S

AZaSagenief.

HEHU'DIAGHOSTIKA" Riadenie

Pr2kl advellibleirruy, ktor 8§ predstavuje mieru
ZaSagenie 1|84 Hodnota vybrat®ho sign§lu zaSageni

zaSageniu. Sl Ygoimenran Ipcrhe vjoedd ndoot i e k .
Filter zaSa|81 |Filter prv®ho r8&8du, ktorT sl %gi

na
vybrat®ho signg8lu zaSagenia (1D 843)

Podmienkyvznikua z 8§ni ku APreSageni af:

Las po gtar |82 |Las necitlivosti preSagovacieho sp2r

PreSagenie [85 |Hranica preSagenia pohonu v dynamicK
v kladnom smere).

Las preSag.|848 |Doba, ktor% muZaSaydéyiyeiladal aka hrani
preSagenia, aby sa zopol preSagovac?

PreSagenie |84 |Hranica preSagenia pohonu v ust&§8len
kladnom smere).

Las preSag. |84 |Doba, ktorY% musZaShyg®&rige!l al iarkao hr a
preSagenia, aby sa zopol preSagovac?

PreSagenie |847 |[HrancaZaSagpneaukon|l enie PreSagenia pr
na ustS8lenej rTchlosti

Las preSag.[80 |Doba, ktor% mugaSbdydniyeil ¢ | aka hr an
preSagenia, aby sa vypol preSagovac?

Sign8l blokovania APreSageni af:

Zdroj reset|572 |Sign§l ktorT sl %gi na zablokovanie

] M: ge byS vybranl buN |2selnl signgl
PreS.reset 858 |[Podmienka vzniku resetu preSageni a.
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Pre diagnostkuavy hodnotenie preSagovg8ka sl ¥%gia tieto zob

ZaSageni e 854 |[Mi era zaSagenia pohonu Zu$dpenn c{iRsdPar
vztiahmat&g enui @D 844)0[%)

Tipovania 855 |Po|l et nedovolenlch ovl&8&dac2ch sekve
pohonu (kr8tke povely gtartu [|i akec|
zopne preSagovac? sp2nal bez ohOa(
Vyhodnotenie tipovan?2 je mogn® vypny

PRETAG| 8% |Signalizuje v akom stave sa nach&8dzs
Stay PRETAZ.
detekcia U
pret'aZenie U
tipovanie U
ustalenie
Pr2klad zobrazenia diagnostickej wvelilidrm

PreSagenie pohonu nastane:

ak sa polas prevs8§dzky splnia podmienky vzrdiikwm pr e

statickl polea@ys m@ynami ckej prevsg§dzky, keN prekrol 2

APreSagenie dyn.d (I D 845) na | as dl hg? statigkom AL as

regi me prekrol?2 statick¥% hranicu na pr2slugnl | as

alebo ak je zapnUAttlest @@ i m iap lofoal Bedt& fitpiod ¢ ard2 ev t i p o

prekrol?2 5 tipovan?2 do 5 min.

v PreSagenia menil signakF36-Pu¢ 6a gaojv.§Maudizpdtpn T m h

8dacieho panel a.

Sagenie pohonu zanikne:

© [T
TN

T

ToT <L

C O PO
S XS 9D

polas reverzn®ho chodu poklesne AZzaSagenieid p
) na dobu dlhgiu ako AlLas preSag. vyp.dA (I D 85

gi morcehSagovsgka (1D 842) Jﬁepormcag S\py/igﬂsaﬁnﬁﬁ k
Sagen2 obmedz2 rTchlosS spw%gSani areverznenmshode, na 2
zvigenie bezpelnadmerptfim maempob@cii s

ej jerenpigm®ch vypn¥%S vn%torn® Wbl akmnomns me rGe av
gener uj,epiSTO&doch, kedy sa m§8 pri preSagen2 v
i a (napr2zkl ad, obmedzeni e rTchl osti paoluegbiot 2 mo

iverz8lnych ovl 8dac2ch bl okov meni| a.

odetekcia hran2zc:

o =~ = = 0 0|c

TSSO UT - 4>

Polas autod

en zregvimolv | innosti prAa%ia dpa\wedlek c( laDoh8zy’najite?

Jji mu sa vynuluj¥% hranice podmienopkoIparseéwaagselneidaov(r
covnich cyklov zariadenia sa awvebtimaingkAZdSagl
i tejto de kci.i by mal byS pohon zaSagovanl ma
meno, at N. Po 5 ag 10 cykloch saubbof8hboay shr
not 8ch, da&v ®n ¥¥Wt ol eranciu vyggie ako maxi m8l n
vypnut2 t o o regimu zostamie Hadov Tl mraaawjvd ch

et cie hran2c mESHPl e Sydp. sdigtee ink.] n®

O >0 —
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ZaSag Tas po
ID 854 [%)] 4 D 852

Ll

A

PreSagen
ID 845[%] —

Pr e Sa dsim
ID 846 [%]

»

t [si

fMEN[HZ] 4

Bit St av PR
_ (ID 856)
APreSage

PreSagenie n

bl okovanT ]
smerom hore

1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
FceL '
! i nastalo pq
1
: :
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
FcelL ; !
i :
! 1
! 1
: i [predstih  brzdy
' tkzabrzde
: »
T >
0 1
! t[s]
1
1
1
1
1
1
1

0

t [s];

Pr2klad vzniku preSagenia v dynamickom regime |innost:i |

813Funkci a dyzdvihmi c kT

Geri avov§ DYNAMKZOVIl (DZ) (ID 1068) s | ¥ag i na prisptsobeni e ms
zdvihu podOa aktu8lnej hmot nost.i bremena. Pri VY
richlossS.

Pre spr8vnu |innosS dynamick®ho zdvihu je potreb
veliliny AZaSagenien (I D 854) podobne ako pri fun
Meno parametra ID Popis

ZaSagenie. |843 Viber parametra ktorl bude sl %gi S &

AZaSageni ei.

ZaSagenie |84 |Hodnota vybrat®ho sig zaSageni
r

u
v zaSageniu. S| ¥ji na p od do pomern

—

Filter zaSg¢851 Filter prv®ho r8du Kktor sl Yagi na
vybrat ®ho sign8lu zaSagenia (1 D 843)
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Na konfigur8ciu dynamick®ho zdvihu sl %gjia nasledo

DZ zap.ivyp. 1069 |Zapnutie alebo vypnutie funkcie dynse
DZ zap./vyp.
wypnuty

Las meranil070 |[Las merania statick®ho zaSagenia (I
AFrekvencia DzaAa (I D 1073).

z§8Sag DZ 1071 |Hor nl rozsah zaSageni a, nad ktorTm
nezni guje.

z8Sag Dz 1072 |Dol nT rozsah Za®adJemimr acaud e zdvi h
frekvencii.

Frekvencia DZ 1073 |Frekvenci a, pri ktorej prebieha me
richlosS ktor8 odpoved8 maxi m8Il nemu

Pre diagnostkuavy hodnot enie preSagovs8ka sl %gia tieto zob

ZaSagenie|84 |Miera zaSagenia pohonu Zd$apenn cliREdar
8

aSa
vztiahmat&genu @D 38449 0%).
Stav PRET}/ 856 Detekcia statick®ho alebo dynamick®Hh

Princ2p linnosti

Pri (¢tmemrtoen hore sa frekvencia zastav? Lnas Alfereakmviear
DZA (1 ably07doo)§gl o k ust8&leniu veliliny AZaSageni ef
rTchlosti. Ak sa zaSagenie us8$d§ DZlIiditkeo0@ZaPbagmel
DZ ma(P.10v1), potomsaob medzeni e rTchl osti zdvihu prepol 2
AFrekvencia Dzo (I D 1073) a AMax. frekvencia.n (
Ag§&8Sag DZ ImmaxL0Oi7zl) alebo vyggiu, bude jeho maxi m§l|
AFrekvencia DzZo (1D 1073). Ak ZBShg DAL idi2paedSagen|
ni ggiu, bude jeho maxim8lna rTchlosS obmedzen§ na
Ak vypol2tan® ohranilenie rTchlosti je mengie ak:
varovn® WBIEByemanei cAk i. zdvi h
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zdvih

A: zdv2hani enebgeme hao: Maxi m§lna rlchl
B: zdvedhanemena s veOkou hmotn[a?z‘fa"‘ﬁﬂ‘?”@ho zas
V4
ID111 |
= - Las mer an
ZaSaggq , ID 1070 [s] IDRE 5 o Foos :
ID 854 [%] / §> : |
. v/ 0 ! : >
Z§Sag aRz 1 < ID1072 1D1071 [%]
ID 1071 [%] \ ! ! ! \ Zmeran® za'
Z8Sag Dz 1 i | 1
1072 [%) ! ! v
A B
. » T
fmen[Hz] | | : o
Max Frekvenc ia : L : :
ID 111 [Hz] : : P
SV TS S S /AN S S S
Frekvencia DZ E i
ID 1073 [Hz] : :
: - ]
W61- | —
Dy nami

~_ __— tis]

DZ obmedzuje
maxi m8&Il nu

podOa za$

Princ2p linnosti funkcie ADynamicklT zdvi hf.

8.14 Funkcia T rozladenie IRC

Menile frekvenci evpURIpRREM polu@u tia rozgirovaci ehoa
s¥%| asne vyhoden8o cnoovma S avscev oscihg ni§d kyr ezment 8§l nych s n2 me
rozdi el rTchl ost 2zobiaduje kp @ r asmme2tnrail o & RRr@ki. (IIC11086)
vzorca:

Firciirc2 = | |[Firc1| T |Firez] |

kde |F|Rc1(2)| Z

namen§ vipolet absol %Wtnej hodnoty rTchlos
| RC206 (1D 8

3) .
Vpr axi m:ge byS na viac motorovich pohonoch potre
z8sahy ako obmedzenie momentu, zablokovanie a oka
Napr2kl ad:
pri pregmykovan?2 |jednej n8pravy trak]| n®hzon 2vgoezniidel &
ohranil eni a mo me nnteun gaobuy andS8hpzaivoau snepr edbi ehal a dr u
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pri prerugem? zmatdemi28§lpwhanov na val covacedrulhi8nke
napr8zdno) sa vygeneruje RESET.
at N.
Na konfigur8§ciu funkcie ARO skupindparainetrovi RCA s | “%gi a p
Parameter ID: 1081
NASTAVENIE i > FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2
Konfigunmrm&d@iian dinnost.i
Meno parametra ID Popis
Rozladenie IRC1,2 1082 |[Nastavenie sptsobu obsluhy a I|inno
z IRC1 a IRC2.
Rozladenie IRC1,2
obmedzenie momentu
reset PwM [l
obmedzenie momentu RozladenieIRC1,2s p! sob? osl abenie momentu mot
reset PWM Rozl adenie I RC1,2 sptsob2z okamgit® vyp
Filter dIRC1,2 1083 |Lasov§8 kongtanta filtra rozdielu f
Min. rozdiel IRC1,2 1084 |Mi ni m8l na hranica absol “tnej hodno
Max. rozdiel IRC1,2 1085 |Maxi m8l na hranica absol “Ytnej hodno
Pre diagnostkuavy hodnotenie sl %jia tieto zobrazovan® vel
Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora urlen8 sn2mal om
Frek. IRC2 803 Frekvencia rotora url|len8 sn2mal om
Frek. IRC1-IRC2 1086 |T8§to wvelilina je filtrovang 8Fiflitletrr o
(ID1083).
Princd?2nmost.i 5
Akjevpar ametri ARozl adenie I RC1,2A4A (I D 1082) aktz2vr
prekrol en?2 mi ni m8Il nej hrani ce rozdielu frekvenci
zni govaS obmedzenie momentu motora a pri maxi m§l n
bude momentnul ovIVyp2nanie pohonov sa deje plynul o %Yme
moment u sa zobr aN62-Roeladenie IREV2aIN.T e A
Mwmax [Nm] 4 [ AWARRn 7| adeni e | R] Maxi m§1 n mo m
X i y
Mmax __/ _____________________ funkcia rozladenia IRC1, IRC2
(ID481) = [Nm] 4
Max. moment]
R ID 481,
> ID 1053

»
»

ID1084 ID|1085 [Hz]
Rozladenie IRC1,2

0
Frek. IRC1-IRC2, t [s]

(ID 1086)

Maxpirc1,2 _

(ID 1085)

Minbirc12

(ID 1084)
° t[s]
Princ2p linnosti funkcie ARozl

adeni e | RCA pri akt2vnej
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Akjevpar amet ri ARozI|l adenie | RC1, 2mWNA,D plaOt82m  parkit 2 p/rr

maxi m8Il nej hranice rozdielu frekvenci? AMa x . roz
PWM a pri pokl ese pod AMin. rozdiel Il RC1,2d (I D 1
RESET PWM A [AWG-onzladenie q
O L
Frek. IRC1-IRC2 (ID o tfs]
1086)
Maxprc1,2 (ID  _ |
1085)
Minpircz,2 (ID
1084)
° t[s]
Princ2p linnosti funkcie ARozl adenie | RCA pri akt?2y
Pomocou nastaviteOn®ho filtra AFilter dlRC1,2dA (
rozladenia | RC, uthmSakv&ntdgwmwam? kgummany momentu

na maxi m8l ny moment aj na RESET PWM je mogn® komb
volieb.

815Vyugitie prep2nania sady parametrov na
meni | a
Menile frekvencie UNIFREM obsahuj% 4 ug?2 wmatne Osk®
nez8visle epdrietpo2vnaaSS a.as prepnutia sady je do 50ms
pre jednotliv@Pasamhgt medhiR,gi kt vor ® maj % bl okovan¥% z
mogn® realizovaS aj pri spustenom GTARTE pohonu.
nastavenl na aklTkoOvek signgl menila, umogRuje t
zmenou parametrov, ktor® jednotliv® funk|l n® bl oky

Napr2kl ad:

-zmena parametrov U/ F krivky pri zmene smeru ot 8] ¢
-zmena zdrojov ovl&dania menila od bin8§rneho vsturyg
-adaptivita parametrov regul 8torov podOa rozsahu
-amnoho Nal g2ch.

Podmi enky prep2nania jednotl!l i vl chpar8admeptarrcacre tmeorvi |

Parameter ID: 206

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV

Pr2klad konfigur8cie prepnutia SADY parametrov:

Meno parametra ID Popis

Prep. s&d. 657 Nastavenie spl!sobu prep2nania akt?
(Kombi novan®, Jednot)li v®, Parametro
Prep. sad

Kombinované
Jednotlivé J
Parametrom
Pr2klad nastavenia spl!sobu prep2nani a
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Mognos$S p
akt2vnej sa

Q =

NASTAVENIE 7> SADY PARAMETROV 1> Prep. s §d
Parametrom

Potom je mognosS hastavenia akt?2vn
Akt 2vna s adXampgnho]s Sada 1, Bagla 2) Sada 3, Sada 4

Zdroj bitl sada
Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

641
6426
43

Nastavenie bitov Jerhep?2fnadkci @a8§dz8vi
parametraPr ep. s8d. [ 657]

l.splsob

Prep. s8dKonib657lvvaynu®g2 vaj % sa | en p
prep2nala. VIistupng§ sada odpoveds§
Ak s¥% neakt?2vne vgetky bity tak je
je akt2vna 2. sada, at N.

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPE&NAL SCD
MognosS nastavenia: Zdroj bitl sad
VEHIE'.SADY PARAMETROV'PREPINAC SAD
Zdroj bit1 sada

Zdroj bit2 sada Ziadny
Pr2klad nastavenia bin8rneho prep2nal a

2.splsob

Prep..[688d Jednot-IkKavWa& T jeden bit b i
odpoved8 jednej sade (bit 1 odpoy
prep2nalov tak je akt2zvna sada s
aktzvny ¢giadny bin8rny prep2nal ta

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPC NAL SCD
MognosS nastavenia: Zdroj bitl sad

Zdroj bit2 sada Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny

Pr2klad nastavenia bin8rneho prep2nal a

GPECI CLNE
NASTAVENIE [224] i

Nastavenie
gpeci 8l nych
pre prepz2na

Pr2 krleasdt avenia gpeci 8l neho zdroja g
NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> P RE P ¢ N Ail> ZdopHit1
sada[641]li>gpeci 81 n

Zdroj bit2 sada Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny
iEm SPECIALNE NASTAVENIE
Potom je mognosS
i> PREPENAE SEEBCI
Bitl sada ®ign§l
Viber sign8lu, kt vyhodnocuje |

nast avIADY BARAMETROVT
CLNE NASTAVENI E

[ 645]

ri

0
M: ge byS vybranl buN |2selnl signt§

Pred nastaven2?m zdroja prepnutia akt
znamens§ pri vypnutl ch podmi enkach
l ch s8d cez povel

\Y SADE1,
nastaveni e

t o
do

ostatnlich poug?2van

[MENU-> UL OG

/ >OBKNoOpV2 r ovani e s &§8d

|
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Zalohy parametroy

EmUloZ parametre
= Obnov parametre

EPresun parametrov
®Spravuj zalohy v panely

VONSCH

Povely na kop2rovanie s8d parametrov:
Funkcia Viber Popis
Zo sady Sadal..Sada4 K - p pasametrov zo sady 1..4 do vybranej sady 1..4.
Do sady Sadal..Sada4 Potvrdenie stlalen2m 0Kop2rujo
Kopirovanie sad
Zo sady Sada 1
Do sady Sada 2
Na z8ver treba nastavi S podmi enku prep2?nania akt:
dve sady parametrov a SADA2 m8 bylsstakpé vmaniplra g
br emena S inlm poliatolnlm nap2t2zm U/F krivky)
parametrov.
Meno parametra ID Nastavenie
Prep. s&d. 657 Jednot!l i v®
Bitl sada s|645 NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV i> P REP & N Ail> ZdBo{Hit1
sada[64l]i>gpeci 8§l ny
Zvol2 sa zdro]j prepnutia sady:
Stavmen.Neg.[ 547] (stavov® sl ovo negova
I\_IASTAVENJE i> SADY PARAMETROV 1i> PREPENALIT>
GPECI CLNE NASPTABENWLEsadai>sign8l [ 6
i\ MENU \DIAGNOSTIKA\St av me ni>Stvmen.tdg.i
Vyber signalu
Bitl sada zopne 646 NASTAVENIE 7> SADY PARAMETROV 17> PREPENALI>
GPECI CLNE NA S?BitVdadd zdpne [646]
Vyberie sa bit AFreotawvow®ho sl ova
Bit1 sada zapne
Odbudz. MT O
Pripraveny O
O
[l
(t(eNge S an ejgeodvra&n Yo hodnotu stavov®ho
vl z n atoFraa<0.)
Frot i pol arita rotorovej frekvencie.
znamienko frekvencie vyhodnoten® m
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Pougitie
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Nesymetriu ramp frekvencie

Prep2nanie regimu riade
Prep2nanie sign8lov na
Ovl 8dani e
Zap?2nani e

mo gn®

€ at N.

prep2nani a
itovane] sady.
mal I m font om.

s8d parametrov
gi S aj

viacerTch poh
a vyp2nanie Kk

S8§d do

nNnNost. m! g e me
o t om, ktor§

|l nf or m8§ci a

teda

ni a

anal - g
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orekci

pri

spieva ku zvigene
ch vistupoch
I m menilom
l ebo inlch funkci
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9 Pr2klady nastavenia menila UNIFREM

91 Nastavenie procesn®ho regul 8tora pre ri

Vhnasl eduj Yc e|j | asti bude pptbsadénisplpob undsfbuea
hladiny v n8drgi, pomocou | erpadla riaden®ho frek
911 Situs8ci a
Frekven]| nl meni | riadi ot8l ky | erpadla, tak aby
ngdr gi sa mtge pohybova$S od minim8lne|j lcm po ma
sn?zman8 sn?malom hladiny s pr%dovlim vlIstupom. Pri
a pri 20mA maxi m8lna hladina Gel ang8 vl gloaKdel adi n
OV odpoved8 mini m8Il nej hladine a 10V odpoved8 max
) Senzor vvsky hladiny
@7 ........ FYPTE— . 0-20mA
Cerpadlo
_________ mu o :>5<.'
Zelana hladina Nadrz ,
0-10V Vypust
912 Pripojenie menila .
Nap2tie pre gelan¥% hladinu pANlpoj2me na prvl anal
Senzor vigky hladiny pripoAN2me na druhl anal -govl
VI stup menila pripoj2?me na | erpadlo.

913 Nastavenie awstapov gov i ch
V. menu ANAS/NBNVEWAVEN STUPANALCGOVE VSTUPY
AAINlyp AI NLGVE AO0

AAINFlL | ter AIN1fi = 1ms (ak by bol sign8l rugenl m?
AAINSIPECI CLNE NASTAWEMNIE Al N1A = giadny (F3)
AAINZY p Al N2GmAR AO

AAINZ I ter AIN2A = 1ms (ak by bol sign8l rugenl mt
AAINPECI CLNE NASTSAWEMIE Al N2/ = ¢giadny (F3)

914 Nastavenie procesn®ho regul 8tor a
V me NASTAVENIE/FUNKCIE/PROCESNHKh AREG.

ARegim PRA = APol ohaih

Rezim PR Takto s a nastavovani e proces
Teplota nastavovanie cw Vilebcermo tPkoSicoha i n-
Teplota inverzny pr2pad, ak by bolo | erpadlo wur
Poloha zvygovan? j eho ot 8] ok bude h |
Poloha inverzny kl esas.
Prietok

I n® regimy PR spl!sobia prepnutie nastavovania v i

AMin. gel. vel
AMax. g¢gel . vel

lcm (minim8lna hodnota procesn
50cm (maxi m8l na hodnota proces

ot D
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AZdroj édekE. ARRNL1A.

Idroj Zel. PR Ak by smec hcel i nastavi S pevmiZdr ¢

Hodnota [IPRﬁ = AHo dGweolt.a Ahfitad<fdo3 Gcm (ak po

hladiny je 30cm). Hodnota sa

AIN2 hraniciach AMin. g¢gel. vel.fd a
AIN3
AlN4

AZdroj sp.iAvEzBal RRA.

Idroj sp. vazby PR Ak by bola pevns§ hodnota sp?

Hodnota obdobne ako pre gelan¥% velilin

AIN1 Samozrej me treba nastavi S 0

F_ procesn®ho regul §tor a.

AIN3

AlN4

915 Nastavenie vistupu menil a

Treba nastavi S odpovedaj Y%ce parametre motor a, ram

V menu ANASTAVENIE/ OV L € D A NG EEL A RREKVENCIAf

AZdroj rever BezreFerzyfil 9 51lnflak= bA sme | erpadlu umogni |

chodu, lige v pr2pade potreby by sa |erpadlom od]
droj reverzu F

Ovladaci panel i

Trvale reverz

BIN1

BIN2

V menu ANASTAVENIE/OV L CDANGEEL ARREKVENCIA/Zdr oj gel . fiiek. = G
droj. 2el. frek.

Procesny reg.

[MODBUS

PROFIBUS

[Max. hodnota 1

V. me NASTAVENIE/OVL CDANGEEL ARREKVENCIA/GPECI CLNE NASTAVENI E

ASi gn8l pDIAGNTSHIKA /=Funkcie / Proces. reg. / VT st upt PRt o nast av? me

vistupng frekvencia menila je riaden8 procédsnimr

aklnl z8sah.

LANA FREKVENCIA' SPECIALNE NASTAVENIE

Signal pre 2F = \Vystup PR

9.1.6 Monitorovanie

V. me DIAGNDSTIKA/Vst upy //ANiistupy

Tu je mogn® sledova$S anal -gov® vstupy buN vo fyzi
v pomernlch AAI N1 Rel i, AAl N2 Rel fi

V. me DIAGNDSTIKA / Funkcie / Proces. regfi )

Tu je mogn® sledovaS procesnl regul 8tor v procesn
V  me DIAGNDSTIKA/Ov | § d/eGreile AFr ek . ) N

Tu je mogn® sledovaS prepol 2tanl vlIistup procesn®h
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92 Pr2klad nastavenia |l ogickTch okov

Frekven| n® menile UNIFREM maj% vo svojej softv®r
|l ogi ckl cH olglickdwvwis oper 8ci ami OR, AND, XOR, RS | =

MognosS nastavenvhstypuvvptepbogack@ bl oky:

(vistup negowvamil | ogick®ho bloku negovanl, vstup
prvi vstup logick®ho bloku reaguje na n8§bedgn¥% hra
na n8begn% hranu sign8lu).

Pr2klad mognost 2 rvdssttaupeorvi d owvgsitcukpRohvo & | o k u :

e — ] & X S N N
— —q — —q
—q —q —q —q
& — & — & b— & p—
— —3q — —q
Pr2zkl ad:
Nasl|l eduj %ci pr2klad cperﬁ«niagastdtramaan|jaedfnroedkj\cm;1UQ®h€)mrr
l ogicklch blokov. Uvagu1mg rvhkdenom @s$pdimhWENLaeg mo
pr%dom 1, 05[ A] . Ne z aSagreunllovneojt ofrr eskav ernacz kei ephoa 1zi ne
gelan¥% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh motora je tieg re
nul ovy frekvenciu
F [Hz]
N
F max
1 T I
Fzel=50H7 |
PAR.ID = 162 : !
| LINEARNE RAMPY FREKVENGIE
20 [Hz] i i
F min = 0 [Hz] 5 i i 5 -
PARID=110 4 T rozb. 1=10s T dob. 1=10s i
PAR.ID = 116 PAR.ID = 119
Nastavenie rozbehoveja d obehov ej rampy pre tento pr2klad
Pomocou | ogi ¢ kT ¢ hn absl toakvoivme meni | t ak, aby vyhodnocov.
frekvencie 20[Hzlanepr ekr ol eni e pr %du motora 1[ A] (motor j
Dan® podmienky meni | signalispuanpnanymeand8l ngaov®phpdswo
tlm z2ska povahu rel ®ov®ho viIistupu. Pri frekvenci

m§ vistup | ogick®hao clkloak wpleBBcsou ANDI sltougpi nclTk ¥s ihgo
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vstupuje do druh®ho pomocéa®hbodil ok @hagBid kakw dBer §

AND al asom zopnutia T_on = 0, 5] s] a lasom vypnut .
vistupn®ho $sgnBkdabB2 diskr®tnych stavov vistupn
Na anal - govl vlistup AOUT1 naviageme viIistup |l ogick
| ogi ck®ho bloku LB2 (logick8 hodnota 1) sa na ange
20 [mAJapri vypnut? LB2 (logick8 hodnota 0) sa nas:t
na svorky menila. Na svorky anal - -gov®ho viIistupu
FUNKCIA
POROVNAVACIEHO
OPERATORA
LB1 fast LB2 fast
i ! AND AND .
Frek. MN [47] ' : T offT on
: > _E%. 1. signél Ton/Toff =051l (Pri T_on logického bloku LB2 fast je vystup AOUT1 = 20 [mA]
20 Hz 1 !
: i LOGICKY LOGICKY AQUT1
1 i BLOK BLOK
Prad. MT [42] 1 i Analégovy vystup 1
! > 4%0 NEGOVANY 25008l NEGOVANY
1[A] ; ; 2VSTUP 2VSTUP

T_on - ¢as zapnutia logického bloku LB2 fast
T_off - ¢as vypnutia logického bloku LB2 fast

Blokovg sch®ma vyhodnocovania vstupnich podmienok pom

Postup nastaveniaahalbigaV@®hobVb&bupa AOUTI1:

Vibemastavenie LOGICKEHO BLOKU LB1:

Parameter ID: 167

MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i > LOGI CKEi>BBLfaKKY

Meni | déerelkuMN > 20[ Hz] pri r o zPor é/hdu MiTa <§ ell [am]¥ (rnl
sign8l druh®ho vstupu) pri rozbehu na ~gelanl/4 rTch
preto viber logickej-AMper 8cie : logickl s%Wlin

Parameter ID: 625

MENU T > NASTAVENIE T > FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CKE£ B&bIBKfasti>
LB1 oper8cia = AND

Viber sign8lu Frek.MN (velilina diagnostiky) pre

Parameter ID: 577

MENU 17> NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIET> L OGI| CK £ 1>B.B104détY > LB1 1
= Frek. MN

Logick8 hodnota 1.vstupu I|FRAMN [47]>20HA: j e hodnota s

Parameter ID: 578

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LBl 1
zopne = 20.00 Hz

Logick8 hodnota 1.vstupu IFRAMNI [47] €20k : | e hodnota s

Parameter ID: 579

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i> L OGI CKE£ iBLBDHKasti> LBl 1
rozopne = 20.00 Hz
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Viber sign8lu Pr%d MT (velilina diagnostiky) pre

Parameter ID: 580

MENU 7> NASTAVENIE 71> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBLBQHKasti> LBl 2
sign8l = Pr%d MT

Logick8 hodnota 2.vstupu IPB¥d aMTl [AKR]] e hHddddot a s

Parameter ID: 581

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LBl 2
zopne=1A

Logick8 hodnota 2.vstupu IPB¥d eMTO [4kK]] e< HMJddddat a s

Parameter ID: 582

MENU 71> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLBQHKasti> LBl 2
rozopne =1A

Pre splnenie vstupnej podmienky P r %d <MT A] je potrebn® sign§gl dr
negovaS, pretoge porovn§vac?2 oper8tor | ogick®ho b
Parameter ID: 1008

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> LOGI CKE 1BLELKast i> LB1 Yar ov n |
negovanl

Vibemaatavenie LOGICKEHO BLOKU LB2:

Parameter ID: 168

MENU T > NASTAVENIE I > FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CK£ B b IR fést

Pri logickej hodnote 1vT st upu LB1 m
oper8cia | o8NDk& st inmpn
sa dosiahne zap2znanie a
|l ogick®ho bl oku LB2.

§ prvI vstluPpre BB 8 vyberig i c k ¥
Tprsiigedile LB2 msagovanl drul
vyp2nanie vIistupu LB2 po

Parameter ID: 626

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ Bil>QB2yfast 1> LB2
oper8§cia = AND

Parameter ID: 1009

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIET>PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBUBDfEsYi> L B2 Yar
Vstup 2 negovanl

Viber sign8lu pre 1. vstup LB2:

Parameter ID: 583

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 1
sign8l = Logick® bl oky

Sign§gl l.vstupu LB2 m8 |l ogick¥ hodnotu 1 ak m§ v

Parameter ID: 584

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LB2_ 1
zopne = LB1

Signgl pre 2. negovanl wvstup LB2 je vistupnl sig
Zap2?nanie a vyp?2npatnhiiee ddmitas pdii LKBr2®t nych stavov (0
zopnutia a vypnutia |l ogick®ho bloku LB2.

Parameter ID: 586

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 2
sign8l = Logick® bl oky

Na sign8l 2.vstupu LB2 sa privedie vistupnl signtg

Parameter ID: 587

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LB2 2
zopne = LB2
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asovani a
asu zophuti a

Nastaveni
Nastaveni

e |

e | L

1zagizonk@hi 2 mh ok a

LB&tupu LB2.
B2.

Parameter ID: 1025

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i >
zap.1 = 0.50 [s]

LOGI CKE£ TBLORY| as»vhi

Viber logick®ho bloku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1033

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i >
|l as zap. 1 LB2

LOGI CKE£ iBLOKY| a$olBame |

Nastavenie |l asu vypnutia L

B2.

Parameter ID: 1029

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i >
vyp.1 = 0.50 [s]

LOGI CKE IBLDRY| as®V k|

Viber logick®ho bloku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1037

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i >
|l as vyp. 1 LB2

LOGI CKE£ iBLOKY| a$elBame |

Gpeci 8l ne nastavenie anal

gov®ho vistupu AOUT1

IL

Na anal - -govl vimsawipazAUTI1lvijset up | o.giRki®hoo br wtka
bokuLB2 (T_on = 0,5 [s]) je na anal - govopmrivliwypmplet
|l ogick®ho bl oku LB2 (T off = 0,5 [s]) je na anal

Parameter ID: 370

MENU i > NASTAVENIE T >

VSTUPY A Y>h SAINJAPLYC

GOVE VaEMSOLUPY

Anal - govil v srdzsapuORO[@mAjuj e v

Parameter ID: 358

MENU i > NASTAVENIE i >
0-20 [mA]

VSTUPY A V=h SAINUAPLYC

GOV E \ & /0L UPTYp AOL i >

Parameter ID: 1076

MENU 1> NASTAVENIE T >
Gpeci 8l ny

VSTUPY A Y=h SATNUAPLYC

GOV E \hAOLUPADL Zdroj i >

R01 Zdro]

Prud MT
\ykon
Prud ETO
Moment
Specialny

Parameter ID: 361

MENU i > NASTAVENIE T >
>LB2

VSTUPY A Y=h SAINUAPLYC

GOV E \ hAOLUPSK. (AO1_B)

Parameter ID: 941

MENU i > NASTAVENIE i >
0.00 [MA]

VSTUPY A Ysh SAINJAPLYC

GOVE VHAOLUPADL Ai>

Parameter ID: 942

MENU 7 > NASTAVENIE i >
20.00 [mA]

VSTUPY A Y=h SAINUAPLYC

GOVE VuHAOLUPADL Bi>

okt -bra 2024
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Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude |line8rne pre

Parameter ID: 359

MENU i > NASTAVENIEi> VSTUPY A Yh SANJAPLYE GOVE VASOLUPYSi gn §*
Logick® bl oky

Priebeh velil2n

1 18zec
— - o | DT

L= |
VistupnT s20fmAjs |

""-. /vanal-gov®ho vl s
by

(Frek.MN [47] = 20 [Hz]) i hy

2214 D260 0 12214 4

k“Frek. MH [8.88Hz +58.8Hz) A.88Hz
&.0mA

*Pr %d motpora §przike neprekrolil hodnotu 1 [ A]

Na obr8zku grafu je vidieS pri eudogdfrekvencicopehunegrasip
rampe 10[s] na ¢gelan¥% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh mo
rampe 10[ s] na nulov¥% frekvenciu. Dodr gani e podn
a pr¥%d motora < 1[A]) je si-ghal mAPpv am® amnmid n gmovm

AOUTL.
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1I0ON8vod na pougitie ovl8dacieho panel a

Menu [ Zmei [N Pomoc

VANV NI/ NI 2N
~[=] &
- (= )=

VONSCH’E’

Ovl §dac?2 panel

10.1T1 al i dI §

START | || sTop | Reverzl | Ov | §dani e, maeknijlea keov odderndj] ovI §dani @

_I#I
|

esc Zrugenie zmeny, zatvoreWi eveRnaygddg

_I#I
|

ENTER Viber pologky, potvrdenie zmeny (V

Posun v menu, nastavenie hodnoty.

V  pr 2 gea dvd yiceste menu obsahuje viac ako p 2 @log i e k ,
stlalenie jedn®ho z tlcht@gekOkzahi @i
aktu8lny riadok pre viber je tmavl

1:Ddtum 2B13/84,/23
1 2:&3:‘?3:@6' @ 1

HE
= HERTASTAVENE
=PARAMETRE MENIGA
~ @ OVLADANE ‘ _
@RIADENE A REGULACIA Mognoses$ovania
@VSTUPY A VYSTUPY
@FUNKCE

Aktu8lna polog

Posunvmenu, zmena r 8§dov
q [> Zad8vanie ¢gelanej hodnoty 3
(lenvokne monitor ak je vybranl ako
A Zobrazenie MENU-v T ber funkcie panel a
£3 Kontextov® tlalidl 8
) Zobrazenie n8povedy
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102Gt art panel a

Panel sa mtge prip8jaS k zapnut ®mu alebo vypnut®m
automaticky zapne as p o j 2 so zar i pah@enpgrm.poAkenjlehk viac zari a
pok¥Ysi spoji S mswovnzakroiuadedhrensosu ako malo naposled
tak®t o neexi stuj e, panel d8 na viIiber zoznam dostu
Fanesl v, 29821
VONSCH
1: VOHSCH UniFrem ¥.2.100
Priebeh inicializgcie
10.3 Obrazov ka
Adr esa mj Zobrazovan® Stav me

N§zov \3 e (O EAR @) L*>slo akt?

Monitor

Zobrazov|

546V

i nfor mgc | — :
Prad MT 0.00A
Nom. vykon 44 4k'w/

HI 8seni e % ET - Externa porucha (1/1)

Viznam kontexto

104St av meni | a

Bat ®nivd 8acom paneli je slab8 (treba ju

Beg2 z8znaamelgr af u v

Me ni | pojuegheivE, vzni kl o varovaniei Vdl ebo f un

Je akt?2vny reverz menila.

@JU

EB Meni | stopee( gvt vorgdgtekntev(toliaci ter] 2k).

P

,2,3,4/L2sl o akt2zvnej sady v menil.

10.5 Menu F1

MEHU

| o

AHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY

EHUL0Z / OBHOY Sz ZARIADEIA
5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF.

Pvodne okno menu

edzi jed otl i vl mi pol ogkami MENU sa pr
I ber fun a

Me d n
VI b kci e paneENTERAppomocou t1l al i dl
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Viber funkcie panel a

MONITOR

Zobrazenie Monitora (Detail monitora)

ZadS8vanie gelanefvérekVeoci 8daak |
zad8vani a

II'~| | crAF

Zobrazenieanast aveni e z 8z mgrafickej fosmegn 8l ov

NASTAVENIE

Nastavovanie parameomovejme@ltbdhktbr
MENU prejsS pomocou viberovich ¢g2|
na pologku NASOTtAWEINISE sat | al en2 m t |
pol ogliektiv nastavenie opaS potvrdi

HENU T [Gewm 2o1554/2 @
MOHlTUI{ l/iﬁn_m: . ‘\I"IEI'II.I‘\HASTA"."EHIE

SCHASTAVENE el =
[SHSTORA A\ PORUCHY

EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

@PARAMETRE MENICA
ez OVLADANIE
EzRIADENIE A REGULACIA
EVSTUPY A VYSTUPY

[@]] | DIAGNOSTIKA

Zobrazenie vgetkIlch metraivjsgtvrTu:movienjf(
V¥#vodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pologku D)IoAtG/NCIjSTSItI@AtaIIaaIdéerEI\
pol oglie«tiv di agnostika op2&S potvrd
HEHU 1 [Dawm 2013/54/26 w1
[ElnonTon P GRAF \MEHLI\DIAGHOSTIKA

p, LN T I ) DIAGHOSTIKA
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY =>

EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

Bz Vstupy / vystupy
s Funkcie
s Stav menia

HI STERI A

Vvodnom okne MENU prejsS pomocou
1 na pologkuwoHIVITIEGRI Astd al en2m t |
obrazenie (d8tum vznikudahgzo?¢) mi
Obnova parametrov, Zmena paramet|
dal osti-zomemateani e zaznamenanilch 1

MENU 1 1Qdwm 281378472 @1

“HENRHSTORIA
[EEIHoNITOR [~ GRAF s7550 E11 - Nadprud
NCHASTAVEHIE (@] DIAGHOSTIKA mesis E25 - Preruseny AN1
[E| HISTGRIA /™\PORUCHY > ieomzs E25 - Prerudeny AIN1
[JUL0z / 0BHOV  =zRZARIADENIA 5757 cEszio;.c aF’r:;ruas;g{r 0»‘\’:rlf*l‘l

JAZYK e DISPLEJ CONF. LI
o b | o

PREKLAD
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T e @ (T ®
RN ] NI
Datum 2013/04/15 Datum 2013/04/05
Cas 14:20550 Cas 08:20:24
Nap. DC 2474V Obnova sady Sada 3
Prad MT 5.39A e MENU
Frek. MN 1135Hz
| Heonu |  Pamoc | h  Pomac |
Zaznamenanie Y.dajo Zaznamenanie %Ydaj-0\
nadpr %d obnova parametrov
Zobrazenie aktu8lnych por?%ch, ich
po z8niku poruchy, | ak8 danrkd ndathy
na menhllavnd&m MENU potvrdi S viber
MENU ST @ 1
MOI'IITDII l/\_" GRAF Bez poriich a varovani

ACHASTAVENEE (@I DIAGHOSTIKA
[E] HISTGRIA /™ PORUCHY =

[JUL0z / 0BHOV  =zRZARIADENIA

L PILYAL [ DISPLEJ COMF.
PORUCHY | Menu | | Pomec |
PREKLAD
TEmzer=  _E @1 [ Engee F3 @1
' Purilchj, varovania - 1 ' Pnrhchy, yarovania - 1
E14 - Bezpec. ¥stup 0.bs E31 - Vel'a parich Potyrd
Odrat8va sa | as po Lakanie na potvrde

Vytvs8ranie z8loh nastavaeéchdbooka. par a|
Spravovanie vytvorenich z8loh, koj
parametrov.Vhl avnom MENU potvrdi S viber
pol ogky (Z&lnokhce epparvametrov op?S po

w1

1 1:Dtum 28185@”26

ULOG / HEWD e 18ﬂlaii?lunh parametroy
OBNOV [EEIMOMITOR [ GRAF

[E HISTORIA /™ PORUCHY =>

= Kopirovanie sad
QULDI A0 %2 7ARIADEHIA

= Specialny presun
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

&Spravuj zalohy v paneli

Vi ber mekntiolral,m skomuni kuj e panel, a
sjednTm panel om. Po op2tovnom spus
E ZARIADENIA smeni | ckm,ord m komuni ko lavhommM&NUopsol t evdr

viber tlalidlom ENTER. Viber zari i
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MENU Vyber zariadenia

[Elnowmor [\~ GRaF 1: YONSCH UniFrem v.2.100
SCHASTAVENE  [GDIAGNOSTIKA

[E HISTORIA /™ PORUCHY =>

QULUI P ;1 7 ARIADEHIA

5 ATYN [ DISPLEJ COMF. e [ Obnov
Zmena komuni kal n®ho jazyka Nalaveoma
MENU potvrdi S viber tlalidlom ENTI

MEHU 1 A= @ 1
[EEInoNITOR v~ GRAF I —
JAZYK Slovensky J

ACHASTAVEHE  [@/ DIAGHOSTIKA English

[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =

[JUL0Z / OBNOY  SzZZARIADEHIA

wreDISPLE] CONF.

[P - -
Nastavenie (jas, kontrast, ..)adi agnosti ka (nap8j acd
bat ®r i e, .. .) ownll adamoime M&E NpJa pelt & r

tlalidlom ENTER. Viber nastaveni a

MENU DRPLE] v. 99.031
DISPLEJ Podsvietenie 4
CONE. ENONTOR [ GRAF .
ACHASTAVENIE [/ DIAGHOSTIKA 23,20V
[E HISTORIA /™ PORUCHY => 3.16V
EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA 115 200 *B*;:
JATYK ExfxDISPLE) COMF.
© £ o |

10.6 Monitor, detail monitora

Pribligne po 20 sekund8ch nelinnosti sa okno MENI
voObu stlalen2m tlalidla ENTER.

MEHU L ® 1

Honitor
[EZIHONITOR [~ GRAF
ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA Prud MT 0.00A
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY —> Nap. DC 3210V
EJUL0Z / 0BHOV  S2ZARIADEHIA ?::J?ota ehiadi ?5?3
& IATTK [EDISPLE) CONF. e B Imei BN Pomoc

Z8kl adn® okno po gtarte panel avyeldadbdmayzuje vybran®
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VONSCH

Monitor

a haterie
I:> Mntnhndmy MK

Zmen

(Vybrat 8

\MEHU\DMGHOSTIK&\StaV manica

Monitor Detail monitora

ENTER Zobraz2z detail vy Zobraz?2 Monito
| S|
I~

esc Zobraz2z Menu Zobraz2z Monito

Zmena vybranej zobrazovanej Vv

PREKLAD
1 IEvRE @1 | Vyber signalu 1 v @1

Maonitor

Menu _ tiadny [ Pomoc

Henu [ Zmei _ anuc

a vybrate
-pobbhh
(ZmeR)

Viber
zobrazovanej
diagnostiky ->

pogado

ENTER

Pot vr

Po
Monitor.

vybraoe®Brazovan

potvrden?2 z

Tmav

ton tn A

10.7 Nastaveni

e parametrov

Menil obsahuje 4 sady

Panel pon%skne priamo

vgetklch sad8ch alebo
/\

stlal 2[/F3\) |Pao| ipddtav r d en 2

hodnota do vgetklch s§d.
PRE KL:AD
1. MognosS priameho
vgetklch 4. sad8ch
rozbehu (1 d 117 =
(I 1
REGULACIARAHPY FREKVEHCIE'\ROZBEH F
Zas rozbehu 1 15.0s
Zas rozbehu 2 5.0s
Zlom rozbehu 50.0Hz
on rozh. L000Hz/s

Sklon rozb. 2 b.000Hz/s

Henu [ Sady [ Pomec

na
ak

ni e

zmeny

nastaveni

a

parametrov.
nastaveni e

danT

par amet i

j e (PowonltemB8veadoyes

ENTER

par 4 t rsa

7

VYbENMT BR)o,
jenastavens
50Hz) o:

rovnaks §g

uStolga | erno?

pamr atmed
hodno

okt -

br a
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2. Nastavenie hodnoty parametra po potvrden? u
1 12[€J:étum 2813{84;’23 @1 1 1%étum 2813{84{24 @1 1 é::[%éatsur? :261:3.(84{24 @1
zlom rozbehu REGULﬂCIA\RnMPY FREKVENCIE'.ROZBEH F Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 40.00Hz
40 0@ Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 40.0Hz
0 o0zbe 40.0 Sada 3 40.0Hz
[Hz] E=>> BKlon rozb.1 BO00Hz/s [ [Sada 4 400Hz
{0.00Hz+-50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s v
Ve Suiy 1] Poroc Sl Fomoc |
Nastavenie hodnoty Po potvrden? Po sktqlaa!enz F
arametra aENJERt nastaven8 hodnc rovnak® nastave
P vo vgetklch 4
3. Panel pon%kne nastavenie par amstraemBe ritadmo thl
sad8ch (stal?2 ak je hodnota parametra rozdie
parameter oznal2 ako "sad®ady astpaheh?2 mpohWikhec
par ametra pre jednotliv® sady.
1 1Détum 28135@4/’23 1 1 %é (%] ?BSISKB4/’24 @1
REGULﬂCIh\MMPT FREKVEHCIE'.ROZREH F ~ Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 50.0Hz
Cas rozbehu 2 5.0s [Sada 2 SUOHZ |
—=> Sada 3 50.0Hz —=>
Sada 4 50.0Hz
| Menu_| | Pomac |

parametra v by Viber sady -a
sade -> stla!ié ENTER

1 12 %éatsunéQEEE!?SJB‘VE‘i @1 1 :12 lDétum 2913;@4/24 @1 1 :12 [éitsur?GEEia‘lgé’84f24 @1
Flom rozbehu Sada 1 REGUI.ﬁCIMMMP‘I’ FREKVENCIE\ROZBEH F Zlom rozhehu
Cas rozbehu 1 150s
Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 S00HZ |
Zlom rozbehu 30.00Hz Sada 3 50.0Hz
=D [SKion rozb.1 5.000r2/5 == |Sada 4 50.0Hz
(0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s
Henu | 524y | Pomec [ Henu | [ Pomoc |
Nastavenie hodnoty Po potvrden? Ea(;tavZntie?)allra!mgtrr; f/o F
par ametr a aENIERt nastaven8 hodnc .
vybratej sade

Moment 8l ne nepr2stupn® parametre s¥% zobrazen® n
(potvrden?2 stlalen??m ENTER) panel zobraz?2 mognos

spr 2 st dapepsads. v

N )
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PREKLAD

PARAMETER 0Sklonrozb.1 (ID124)07 z obr azen T

1 =]

€3

Hodnotu nie je moiné menit’.
Pre spristupnenie zmed
parameter
Typ rampy frek. [ld 107).

F2 Prejst’ na parameter
ESC Zrus

mene|]

virazne na

1 1 Détum 2@13:’@4:’24

@1

IADEHIE A HEGULﬂCIA\HhMPT FREKVENCIE

Min. frekwvencia
Max. frekwvenci.
Typ rampy fr.

0.10Hz
50.0Hz
dodrzi cas|

di pl eji

Po stlalen?

Po p ot Vi ENTER,Zobrazenie

F 2

mognost ?

Spr2stup

parameterpre spr 2 st up
v danej sade

Parametre m:gu bySernzmsaho ‘tzynpu nastavuj %.
Oznal enie skupiny parametr o]
-Zzo0skupuje parametre spadaj ¥
& OVLADANIE vytv8ra stromov¥s gtrukt %r u
3 €SC
-n8vrWwtowveR ~Dgi e
Spusteni enpgelr kazu
Stlali S tlalidlo ENT@msmRmMaren v
typu povel
1 =1
Vykonat' prikaz?
&Motor 400/0.12 i
Potvrd' F2.
Irus ESC.
Sspustenie je ,FQ ebn® potvr
Nastavenie | 2sel nej hodnoty
AN
-nastavenie poga :j hodn
-Zzmena nastavo<] D rgdu
(zmena poz2g¢ie kurzor a
1 é[ééatsunh%%lgfafh?‘l @ 1 1 é[éﬁtsum ;‘28]]3;’84;‘24 @1
48 0 Hom. vykon Hom. vykon
" 370 310
(0.00Hz+48.0Hz)
(10w— 1 500M‘w') (10W= 1.500MW)
[ Mo | | Pomoc [ Menu |  Pamoc |
V. tomto okne je zobr ad ovang$
mogn8 nastaviteOn8 hodnot a
parametra. Zmena zobrazenin
m, k, M, G, ..) sa uskutol R
fyzik8lne Jednotky umogRuU| Y
nastavi S, tak sa zobraz?2 ku

okt -bra 2024
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nastavovan8. Ak nie je mogn,
nie je zobrazenl.

-hodnota sa zmeB&NRTERO potvrde
vypnuta i |Viber jednej pologky zo zoz
Zapnuta '|-vgdy mus? DbyS vybrat§ len |
i il-po potvrden?2 sa hneN vyberi

Viber viacef(V¢tACWNEISOB8NHh VhB

-nemus? byS vybrat§ giadna p

-m* ge byS vybratlch viacej p

€s¢C

-'wvybran® zmeny s ptkddzsj ¥
komp. IR otvrdenie
regulator ZM || 1

Uledit” zmeny?

o Potvrd’ ENTER.

Zrus ESC.

Parameter typu signS§l
________________ o vl ber parametra, ktorl ovpl
| HEND'DIAGHOSTIKA Riadenie | | v T ber parametra zo stromove
AgFrek. HH 0.00 Hzj 2\

: E:EEEJII“ HH H: -prechod po parametrochvr ov nak e v n i

-prechod na i;tnmriﬁ(eq >? %

10.8 Graf
Vhl avnom MENU potvrdi S viber tlalidlomi ENTERI S N
kontext ovifl t Ivd Ibied| mastavenja grafu op?®S potvrdi$S.
i | I1min Q’:J-I GRA.F
MEHU [ I #Prisposob hranice

I I #2Zmaz graf
EEIMONITOR ! ! Graf 1 Prud MT
ACHASTAVENIE (@] DIAGHOSTIKA | ! Graf 2 Frek. MN
HISTORIA' APORUCHY :> 12426 24600 12426 24780 :> cas mlerka 1mln
EJUL07 7 OBHOY  SxPZARIADENIA oo ) (poniozen s \/zorkovanie 60.0s
& v [ ISPLEJ CONF. Hastay [ Stop [ Kurzor | Mo [ Pomoc_
Okno Graf sl Ygi na zaznamen8vanie priebehu hodnot

v parametroch nastavenia grafu (F2).
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PREKLAD
Oznalen% pologku (Graf 1) potvrdi S tlalidlom ENTI
zobrazovan¥% velilinu a op2S potvrdi$S.
GRAF Vyber signalu GRAF

#Prispbsob hranice 2 \HEMUDIAGHOSTIKA"Riadenie #Prispdsob hranice
&ZmaZ graf gﬁalg% ]202R2P¥ Za graf S
Graf 1 Nap. DC ap. . ra ru

ra re. N :> Ha.T 0.0V :> Far 2 Frek. MN
Cas. mierk_a 10sec Cos Tl .00 Cas. mierk_a 10sec
\/zorkovanie 60.0s ) \Vzorkowanie 60.0s
ien |  Pornic | Henu N Ziany I Pomoc e | Por |
Prvl graf (Graf 1) | edrkurhelslgernalf t(eGrgaofu 2|)i ahrrouub gao u
okna grafu naOavo je zobrazen8 vybran§ velilina,
napravo aktu§rhadkudnadaITmito velilinami sa zobr
\% hornej ,astl grafu zobrazen§stahmdademna|f£ zobrazo

1

18sec b‘l (}

\
95818 ‘11.2.21 25328 ‘1.2, 21 11221 55:28 112 . 95818
ERIHI BBBU 16,881 1,550 l’_“F!IHI BBBU IBBBU] 1531 ERIHI BBBU WBBBU] ERINI [BBBU 18,884

20 1z
WRIMNZ [8.8EmH-26.60mA) 17 52mH WRINZ [(0.86mH 260 860mA 17.52mH WRIMNZ [8.88mH-26.60mA) 17 52mA PAINZ [3.60mA- 20,060
Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor i

Sledovanie hodnoty
pomocou kurzora

Okno graf Lasovg mier Lasov§ znal

Po spusten2GT@ARRaAf)u s@F3ukl adla &n odtoy pzavn?lten aodm si gn

zvolenom kroku. PodOa veOkosti kroku je vypol2tan
z8znam pri vypnut? panela, z8znam pokraluje po op
neexi stuje odpovedaj %ci z8znam je zobrazen® grafc
graluvst ave zariadeni a. Polas z8znamu je mogn® sa pr
na pozad?2.
Spustenie, zastavenie z 8znhamu do i nternej pa
F3 Gtart, glnastavenlch mognost?2
Nastavenie mognost?2 grafu
Prispltsobimaanmnavc?® gkwmrfzormav akt usgl n
bude zobrraezSlvmnaocSm vl as e
Zmag ¢gvwmage d8&8ta zaznamenan® v ¢
Graf1,2ivi ber zaznamen8vanich signgl
L asmerkaiveOkosS zobrazovan®ho ¥sek
F2 Nastav. znal| kaankne Vgrafu je mogn® dola@ meni
Vzorkovanie i peri - da aktwualizovania hod
DOdgka z §infommeomaxi m8l nej dOgke z §;:
zmest2 do pam?ti pri aktu8lne nas
Cyklickifurm-uwje, |i sa po naplnen?
prepisovaS najstargie vzorky, ale
Z8znamobrazuje naposledy zaznamen
F4 sledovanierz82mamu | ase
Kurzor, IkuzoriumogRuje analyzovanie grafu [
<] D Zmena poz2cikarkwrowvroan v egi me
Posun
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109VyhOadanie parametr a

stlali S pelponmbéiovyvol anie ns&povedy pragdiybpamd meta
m8& svoje jedineln® I D |2slo.
T I e @1 | Pamoc "HOTOR" (14 58)

HEHUMHASTAVENIE

@PF\RAMETRE MENICA,

2 OVLADANIE

EzRIADENIE A REGULACIA
B VSTUPY A VYSTUPY

Hastavenie parametroy pripojendhe
motora aleba iného trojfazeveého
spotrebi€a na silovych vystupach meniéa
frekvencie (LY, W PE).

=>

| Pomoc | Menu [ Hajdi 1D [Porovnaj
Zobrazenie nS§povedy pre zvolenl
Vokne n8paevekdoynt e xt F2 -Ngjadii dil D. Po zadan? odpove
apotvrden?2 stlalen2zm tlalidla ENTER, panel zobraz:
1 éDétum 2813?84:’24 1 1 12lDétum 2813?84?24 1
ITadaj Id \MEHU\H&STAUEHIE\MOTOH
EMAKRA MOTOROV
Nom. vykon 370w
:> MNom. napétie 2300V
MNom. frekvenc. 50.0Hz
(0;1201) Prad motora 182A
| Henu | Henu [N Sady [ Pomec
. Po potvrden?2 z
Zadanie | d vybra pogadovan®ho pz
3 )
F3 -Funkcia tlalidla APorovnajfn sl %gi na porovna
vget kl chj edard®&tclhi vi ch ul ogenlch z8l oh parametrov.

rozdielov v nastaveniach.

1 Dé 2813{84{26

T o — @1

6 "."Iurkw frekvencia
ZBERHz

1 18.68k 168.88k 168,88k 168.88k

= 5.aak 2888 2888 ZEa8

2 25Ea 2E8R 2EE6 2E8R

[ 2588 ZEa8 2888 ZEa8

g 7hak 2E8R 2686 2E8R

[F - -

= - -

b - -

18- -
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10.10VTI ber zariadenia pre ovl8&8danie panel om

Kagd® zariadenie je identifikovan® svojou adresou
nevyhnut n®, aby kagd® =zariadenie malo svoju jedi
siete je potrebn® kagd®mu zariadeniu nastavi S j
smeni |l om (zmen? sa mu adresa, prerug? k 8beFo, ..),

vyhOadan2 dostupnlch zariaden2 sa zobraz2 zoznanm

N§zov zarQhbardoewa aviyhOad§vianil @a| zar 7\.c||éra2! idl a

Vyber zariadenhia
MENU

[EEIoHITOR P~ GRAF 1: VOHSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHIE (@ DIAGHOSTIKA

[E HISTORIA /™ PORUCHY =

uLoz s ooy IR . -
L PILYAL [ DISPLEJ COMF.
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