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UPOZORNENIE 
 
Tento n§vod pojedn§va o parametroch, moģnostiach nastavenia a diagnostiky frekvenļnĨch 
meniļov UNIFREM. 
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 Ġtrukt¼ra a typy parametrov v  dokumente  

 

2.1 Definovanie vĨznamu a typu parametrov v  ļasti DIAGNOSTIKA  

 
DiagnostickĨ parameter, ktorĨ zobrazuje hodnotu sign§lu alebo veliļiny vo fyzik§lnych alebo 
pomernĨch jednotk§ch alebo diskr®tny poļet sekvencii, krokov, prijatĨch ¼dajov atŅ. 
 

 
 
PRĉKLAD: 

Veliļina ï hodnota 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Stav meniļa \ 

Veliļina ï diskr®tny poļet 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Zdvihov® funkcie \ 

 
 

Pr²klad pre diagnostiku veliļiny ï zobrazenie hodnoty  
Pr²klad diagnostickej veliļiny zobrazuj¼cej poļet 
nedovolenĨch ovl§dac²ch sekvenci² pohonu 

 

 
Diagnostika stavu jednotlivĨch bitov slova. KaģdĨ bit predstavuje stav jedn®ho pr²znaku konkr®tnej 
funkcie alebo reģimu meniļa. 
 

PARAMETRE v MENU  

ID - jedineļn® identifikaļn® ļ²slo 

NASTAVENIE  DIAGNOSTIKA  ULOĢ/OBNOV 

-Cesta (poz²cia v 
ġtrukt¼re parametrov) 
-typy parametrov ako 
v ļasti NASTAVENIE 

-Hodnota  
-Poļ²tanĨ parameter 
-VĨber (voŎba 1 moģnosti)   
-Viacn§sobnĨ vĨber (voŎba  
viacerĨch moģnost² ï maska)  
-Povel (vykonanie jednor§zovej ļinnosti) 
-Sign§l (zdroj sign§lov a vstupov funkci²) 
-Dynamick§ hodnota (naviazanĨ 
parameter) 
-Heslo  

-Veliļina - hodnota, 
poļet 
-Slovo (pole bitov) 
-Konġtanta 
-D§tum a ļas 

Typ parametra : VELIĻINA 

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Vstupy a vĨstupy \ AIN \ 

N§zov [ID] Jed. Popis  

AIN1 Rel. 
[41]  

% Hodnota sign§lu priveden®ho na svorky anal·gov®ho vstupu + X1:11 a - 
X1:12.Parametre anal·gov®ho vstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov 
P[147] AIN1. 

 
Jednotka veliļiny  N§zov a ID veliļiny Z§kladn§ diagnostick§ inform§cia o vĨzname veliļiny  

Poz²cia parametra v stromovej hierarchickej ġtrukt¼re parametrov 

Typ parametra : SLOVO 
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PRĉKLAD: 

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Ovl§danie \ MENU \ DIAGNOSTIKA \ Vstupy / vĨstupy \ REL£ 

 
 

Diagnostika riadiacich sign§lov meniļa Diagnostika stavu vĨstupnĨch rel® 

 

 
Diagnostick§ inform§cia, ktor§ nadob¼da pevn¼ hodnotu. 

 
PRĉKLAD: 

 
Konġtanta 

 
Diagnostick§ veliļina s form§tom d§tumu alebo ļasu. 
 

MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \ 

  

2.2 Definovanie vĨznamu a typu parametrov v  ļasti NASTAVENIE  

 
MoģnosŠ nastavenia hodnoty parametra v absol¼tnych, relat²vnych alebo pomernĨch jednotk§ch. 

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Zdvihov® funkcie \ 

N§zov [ID] Jed. Popis  

Stav PRETAĢ. [856]  Signalizuje v akom stave sa nach§dza blok preŠaģovacieho sp²naļa.  

Reset Je akt²vny sign§l RESET preŠaģov§ka. 

Detekcia Prebieha autodetekcia hran²c preŠaģenia. 

PreŠaģenie Nastalo preŠaģenie. Chod smerom hore (kladn§ rĨchlosŠ) je zablokovanĨ. 

Tipovanie VeŎa nedovolenĨch "tipovac²ch" ovl§dac²ch povelov. 

Ust§lenie Pohon pracuje v statickom reģime. 

Dynamika Pohon pracuje v dynamickom reģime. 

 

Z§kladn§ diagnostick§ inform§cia o vĨzname slova 

Zobrazenie doplŔuj¼cej diagnostickej inform§cie o bitoch slova, 
zobrazenie stavu bitov slova, resp. vĨznam bitov slova  

Popis jednotlivĨch 
bitov slova  

Typ parametra : KONĠTANTA 

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \ 

N§zov [ID] Jed. Popis  

Verzia SW [379]   Verzia softv®ru meniļa.  

 Popis konġtanty 

Typ parametra : DĆTUM A ĻAS 

Typ parametra: HODNOTA  
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PRĉKLAD: 

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ NOMINĆLNE PARAMETRE MOTORA 

  
Nastavenie hodnoty pr¼du motora Nastavenie hodnoty nomin§lneho napªtia motora 

 

 
Parameter, ktorĨ je odvodenĨ vĨpoļtom na z§klade hodn¹t inĨch parametrov. 

 
 
PRĉKLAD: 

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ ĠPECIĆLNE PARAMETRE MOTORA \ 

 
Pr²klad poļ²tan®ho parametra  

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ NOMINĆLNE PARAMETRE MOTORA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Pr¼d motora 
[151]  

Nomin§lny pr¼d motora odļ²tanĨ zo ġt²tku motora alebo katal·govĨch 
¼dajov. 

2.80 A 

0.01 A õ 1000.00 
A 

Tento parameter urļuje hodnotu trval®ho dovolen®ho pr¼du motora pre funkciu 
kontroly preŠaģenia motora P[27] PreŠaģenie mot.. 

 

Z§kladn§ inform§cia o vĨzname parametra  

Rozsah hodnoty, ktor¼ m¹ģe 
parameter nadob¼daŠ Min õ Max 

DoplŔuj¼ca inform§cia 
o vĨzname parametra 

Defaultn§ hodnota parametra ï 
Hodnota ktor§ sa nastav² pri 
obnove tov§renskĨch nastaven² 

Typ parametra : POĻĉTANħ PARAMETER 

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ ĠPECIĆLNE PARAMETRE MOTORA \ 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Poļet p·lov motora [1049] Poļet p·lov motora vypoļ²tanĨ z nomin§lnych ot§ļok a frekvencie motora 

2  õ 1000    

 DoplŔuj¼ca inform§cia o odvoden² vĨpoļtu parametra  
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Typ parametra s moģnosŠou vĨberu len jednej moģnosti (alternat²vy) nastavenia.  
 

 
 
PRĉKLAD: 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ ĢELANĆ FREKVENCIA \ ... \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICK£ BLOKY \ LB1 fast \ 

  
Pr²klady vĨberu jednej moģnosti nastavenia  parametra typu vĨber 

 

 
Typ parametra s moģnosŠou vĨberu viacerĨch  moģnĨch volieb hodnoty (alebo ģiadnej), reģimu, 
resp. akt²vneho bitu parametra. 

 
 

Typ parametra : VħBER 

MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ ĠTART STOP RESET \ 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Zdroj ġtartu 
[194] 

Nastavenie zdroja ġtartu meniļa. Pri povele ĠTART meniļa sa na vĨstupoch U,V,W 
(resp. U,V pri jednof§zovej z§Šaģi) generuje ģelan® napªtie a frekvencia. 

BIN1 

Ovl§dac² 
panel 

Ġtart meniļa sp¹sob² stlaļenie zelen®ho tlaļidla ĠTART na ovl§dacom paneli. Ġtart sa zruġ² 
po stlaļen² ļerven®ho tlaļidla STOP. 

Trvale ġtart Meniļ sa uvedie do ġtartu hneŅ po zapnut². 

BIN1 Ġtart meniļa sp¹sob² aktivovanie 1. bin§rneho vstupu. 

  

BIN5 Ġtart meniļa sp¹sob² aktivovanie 5. bin§rneho vstupu. 

BIN6 Ġtart meniļa sp¹sob² aktivovanie 6. bin§rneho vstupu. 

MODBUS Ġtart meniļa sa ovl§da s®riovou komunik§ciou. ViŅ s®riovĨ komunikaļnĨ protokol MODBUS. 

PROFIBUS Ġtart meniļa sa ovl§da s®riovou komunik§ciou. ViŅ s®riovĨ komunikaļnĨ protokol 
PROFIBUS. 

 Ġpeci§lny Ġtart meniļa sa ovl§da pomocou ġpeci§lne prednastaven®ho sign§lu a ¼rovn² zopnutia, viŅ 
P[987] ĠPECIĆLNY ĠTART. 

 

Z§kladn§ inform§cia o parametri  typu vĨber  

N§zov konkr®tnej (alternat²vnej) 
voŎby hodnoty parametra 

DoplŔuj¼ca inform§cia o vĨzname 
konkr®tnej voŎby parametra 

Typ parametra : VIACNĆSOBNħ VħBER (MASKA) 

*KeŅ je zaļiernenĨ ġtvorļek ƴ - defaultne nastaven§ voŎba 

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ 
Z§kladn§ inform§cia o parametri typu vĨber  

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ U/F [347]  Typ U/F krivky. VoŎba pomocnĨch reģimov U/F krivky.  

Ǐ Komp. IR Zapne kompenz§ciu od ¼bytkov na statorovom vinut² P[973] Kompenz. IR (KIR). 
Vyģaduje spr§vnu hodnotu parametrov motora a odporu statora P[345] Odpor 
statora. 

Ǐ Regul§tor ZM Zapne regul§ciu z§berov®ho momentu P[29] Regul§tor ZM (RZM) pre preklenutie 
Šaģk®ho ġtartu pohonu. 

 
N§zvy volieb hodnoty parametra (reģimov) DoplŔuj¼ca inform§cia o vĨzname 

jednotlivĨch volieb (reģimov) parametra 
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PRĉKLAD: 

 
VĨber reģimu ļinnosti U/F krivky 

 

 
Pr²kaz na vykonanie jednor§zovej ļinnosti alebo oper§cie na meniļi. Povel treba pred vykonan²m 
potvrdiŠ v potvrdzovacom okne. 

 
 
PRĉKLAD: 

 

 
Povel pre vynulovanie po ļ²tadla spotrebovanej energie 

 

 
Parameter pre dynamick¼ vªzbu a napojenie ŎubovoŎn®ho parametra, ktorĨ sa st§va zdrojom 
hodnoty pre dan¼ funkciu alebo jej vstup. 

 

 
PRĉKLAD: 

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VħSTUPY \ AO1 \ 

 

 

 
VĨber sign§lu, podŎa ktor®ho sa bude line§rne prepoļ²tavaŠ anal·govĨ vĨstup AO1 

 

Typ parametra : POVEL 

MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENIĻA \ NAST. SPOTREBY \ 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Nuluj spotrebu [897]  Tento pr²kaz vynuluje, poļ²tadl§ spotrebovanej energie.   

 Funkcia, popis a  vĨznam povelu N§zov a ID povelu  

Typ parametra : SIGNĆL 

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VSTUPY \ AIN1 \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE AIN1 \ 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Sign§l AIN1 [251] VĨber sign§lu, ktorĨ sa bude line§rne prepoļ²tavaŠ podŎa anal·gov®ho 
vstupu. 

   [ - ] 

 VĨber typu sign§lu z diagnostiky N§zov sign§lu 
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Parameter je dynamicky nastavenĨ na hodnotu, ktor¼ zded² od in®ho parametra (spravidla od 
parametra typu sign§l). 

 
 
PRĉKLAD: 
Podmienka pre zopnutie REL£ ĂR1 zopne [301]ñ ï ak je ako ĂR1 sign§l [189]ñ vybratĨ  ŎubovoŎnĨ 
parameter napr. Teplota chladiļa [74] 

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ REL£OV£ 
VħSTUPY \ REL£ 1 \ 

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ REL£OV£ 
VħSTUPY \ REL£ 1 \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE R1 \ 

 

 

Nastavenie ġpeci§lneho zdroja zopnutia REL£ R1 
REL£ R1 zopne pri teplote chladiļa vyġġej ako je 

nastaven§ ¼roveŔ 

Podmienka pre zopnutie REL£ ĂR1 zopne [301]ñ ï ak je ako ĂR1 sign§l [189]ñ vybrat® stavov® 
slovo: 

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ REL£OV£ VħSTUPY \ REL£ 1 \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE R1 \ 

 
 

REL£ R1 zopne pri akt²vnom bite (Porucha) stavov®ho slova meniļa 

 

 
Parameter zadania hesla pre povolenie pr²stupu do ġpecifickĨch ¼rovn² nastavenia meniļa resp. 
odblokovanie niektorĨch reģimov. 
Heslo je tvoren® znakmi {0..9, A..Z}. 

 
 
PRĉKLAD: 

 
Pr²klad zad§vania hesla  

Typ parametra: DYNAMICKĆ HODNOTA (NaviazanĨ parameter) 

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ REL£OV£ VħSTUPY \ REL£ 1 \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE R1\ 

N§zov [ID] Popis  Def. 

R1  
zopne [301 ] 

Podmienky pre zopnutie R1. Chod | 

 
N§zov dynamick®ho parametra  Defaultn§ hodnota parametra dynamick§ hodnota parametra  

Typ parametra : HESLO 

MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENIĻA \ 

N§zov [ID]  Popis Def. 

Heslo [548]  Nastavenie uģ²vateŎsk®ho hesla potrebn® pre pr²stup do nastavenia 
zariadenia. Heslo bude potrebn® zad§vaŠ pri vstupe do nastaven² 
meniļa. 

0 * 

0000 õ ZZZZ Sl¼ģi na ochranu nastavenia meniļa proti prestaveniu nepovolanĨmi osobami. 

 
Z§kladn§ inform§cia o vĨzname parametra  
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UNIPANEL ï NASTAVENIE HESLA  

Nastavenie poģadovan®ho znaku hesla:   
 

Zmena poz²cie kurzora:   
Po nastaven² hesla potvrdiŠ stlaļen²m tlaļidla ENTER. 

2.3 Definovanie parametrov v  ļasti ULOĢ / OBNOV 

 
Parameter definovania vĨberu koreŔov®ho adres§ra parametrov.  

 
 
PRĉKLAD: 

  
VĨber koreŔov®ho adres§ra VSTUPY A VħSTUPY pre presun parametrov zo sady 1 do sady 3 

 

  

Typ parametra : CESTA 

MENU \ ULOĢ / OBNOV \ Z§lohy Parametrov \ Presun parametrov \ 

N§zov [ID] Popis Def. 

Adres§r [ - ] VĨber, ktor§ ļasŠ parametrov sa bude obnovovaŠ, Ak nie je vybran® niļ, 
obnovia sa vġetky. 

VSTUPY A 
VħSTUPY 

0 * õ 0 *   

 Z§kladn§ inform§ciao vĨzname parametra Vybrat§ cesta v stromovej hierarchii  
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 Rozsahy parametrov podŎa typu vĨrobku 

3.1 Podpªtie, prepªtie 

 

 Podpªtie [V] Prepªtie [V] 

Unifrem 230 M  220 420 

Unifrem 400, 400 M  425 735 

Unifrem 500  350 900 

Unifrem 690  730 1250 

 

3.2 Teploty   

 

 Varovanie [ÁC] Porucha [ÁC] 

Teplota elektroniky [75]  55 70 

Teplota chladiļa [74] 
Unifrem 230M, 400 M 

Unifrem 400 011 ï 400 090 
75 90 

Teplota chladiļa [74] 
Unifrem 400 110 ï 400 200 

110 125 

Teplota chladiļa [74] 
Unifrem 400 250 ï 400 630 

94 109 
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 DIAGNOSTIKA  
Skupina parametrov ļ²slo [2] 
Diagnostick® inform§cie (veliļiny a stavy). 
 

4.1 Ovl§danie 
Skupina parametrov ļ²slo [758] 
Zobrazovan® veliļiny tĨkaj¼ce sa ovl§dania a zad§vac²ch kan§lov ģelanĨch hodn¹t regul§torov. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ OVLĆDANIE 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Ģel. Frek. [162] 
Ģelan§ frekvencia meniļa. Predstavuje hodnotu na vstupe bloku r§mp, ļiģe 
skutoļn§ frekvencia Frek. MN [47]  (str. 15) sa dosiahne oneskorene po uplynut² 
ļasovĨch r§mp. 

Hz 

Ģel. Moment [923] ĢelanĨ moment meniļa. Nm 

Panel ģel.h. [161] Ģelan§ hodnota z panela, zad§van§ v okne monitor.  

Disk. ģelan§ [10] Diskr®tna ģelan§ hodnota [60]  (str. 53).  

Motor potenc. [977]  VĨstup z motor-potenciometra [970]  (str. 56). %/s 

Riadiace slovo [77]  Riadiace sign§ly meniļa  

Ǐ START Ovl§dac² povel pre chod motora (1 - spust² motor). 

Ǐ REVERZ F Ovl§dac² povel pre smer toļenia motora (1 - opaļnĨ chod). 

Ǐ RESET PWM 
Ovl§dac² povel pre okamģit® vypnutie napªtia na vĨstupe meniļa (akt²vny - vypne 
PWM). 

Ǐ POTVRD. 
PORUCH 

Povel pre potvrdenie (kvitovanie) por¼ch. 

Ǐ ERR_MASTER Nadraden§ porucha. 

Ǐ KOMP. DT Zapnutie reģimu kompenz§cie mŘtvych d¹b. 

Ǐ SKALAR/VEKTOR 0 - skal§rne riadenie, 1 - vektorov® riadenie. 

Ǐ TYP DOSKY UNF 0 - UNF 400, 1 - UNF 230/400 M. 

Ǐ RAMP_F_VSTUP0 Reset vstupu rampy frekvencie. 

Ǐ 
RAMP_F_VYSTUP0 

Reset vĨstupu rampy frekvencie. 

Ǐ RAMP_F_FREEZE Zastavenie rampy frekvencie. 

Ǐ QUICK_STOP RĨchle havarijn® zastavenie pohonu. 

Ǐ REVERZ MOM. Ovl§dac² povel pre zmenu polarity ģelan®ho momentu motora. 

Ǐ Rezerva  

Ļas ON / OFF 
[1577]  

Signalizuje plynutie doby merania pri reģime automatick®ho vypnutia meniļa a 
ļas zost§vaj¼ci do nasledovn®ho pokusu o zapnutie meniļa, alebo zost§vaj¼ci 
ļas do ġtartu pri oneskoren² ġtartu. 

 

 

4.2 Riadenie  
Skupina parametrov ļ²slo [759] 
Veliļiny tĨkaj¼ce sa riadenia meniļa, hodnoty d¹leģitĨch riadiacich, regulovanĨch a pracovnĨch veliļ²n. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Frek. MN [47]  
Frekvencia na vĨstupe meniļa. Predstavuje frekvenciu aplikovan®ho vĨstupn®ho 
napªtia za rampovĨm blokom s uv§ģen²m vġetkĨch korekci² (napr. [348]  (str. 60)). 

Hz 

Frek. RT 
[937]  

Frekvencia rotora vyhodnoten§ matematickĨm modelom z elektrickĨch veliļ²n pri 
otvorenom riaden² alebo z ot§ļkovej spªtnej vªzby (IRC), pri uzavretom riaden². 

Hz 

Frek. sklzu 
[938]  

Sklzov§ frekvencia vyhodnoten§ matematickĨm modelom z elektrickĨch veliļ²n pri 
otvorenom riaden² alebo z ot§ļkovej spªtnej vªzby (IRC) pri uzavretom riaden². Pri 
skal§rnom riaden² sa vyuģ²va na korekciu ģelanej frekvencie od zaŠaģenia 

Hz 
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N§zov [ID] Popis  Jedn.  

(kompenz§cia sklzu) [348]  (str. 60). 

Ot§ļky 
motora 
[1130]  

Ot§ļky na hriadeli motora. Pre spr§vne zobrazenie je potrebn® nastaviŠ parametre 
motora podŎa ġt²tku motora a vykonaŠ spr§vnu identifik§ciu Odpor statora [345]  (str. 
44) pre model sklzu. 
T§to hodnota je ovplyvnen§ aktu§lnym sklzom motora a zodpoved§ skutoļnej rĨchlosti 
rotora. 

ot/min 

Nap. DC [46]  

Napªtie na jednosmernej zbernici. V ust§lenom stave nadob¼da veliļina hodnotu bl²zku 
1.41 x efekt²vna hodnota napªtia nap§jacej s¼stavy, ļo zodpoved§ nomin§lnemu 
napªtiu meniļa. Pri brzden² pohonu m¹ģe vyst¼piŠ na hodnotu parametra Prac. nap. 
BM [377]  (str. 77). 

V 

Nap. MT [73]  
Napªtie na svork§ch motora je nepriamo meran§ veliļina, nakoŎko sa vyhodnocuje zo 
ģelanĨch plnen² PWM na vĨstupoch meniļa a napªtia medziobvodu ( Nap. DC [46]  
(str. 16)). 

V 

Pr¼d MT [42] Efekt²vna hodnota pr¼du motora na vĨstupe meniļa frekvencie. A 

Cos FI [67]  
Đļinn²k motora. Kladn® hodnoty signalizuj¼ motorickĨ chod a z§porn® gener§torickĨ 
chod motora. 

 

Moment [69]  

MechanickĨ moment na hriadeli rotora. Hodnota momentu motora je vyhodnocovan§ 
matematickĨm modelom, ktor®ho presnosŠ ovplyvŔuj¼ najmª parametre Odpor rotora 
[439]  (str. 44), Vz§jomn§ indukļnosŠ [441]  (str. 45) a Ot§ļky motora [356]  (str. 44). Pri 
nasĨten² momentu sa pohybuje v bl²zkosti nastavenĨch ohraniļen² - ĢelanĨ moment 
[920]  (str. 52). 

Nm 

Mag. Tok 
[71]  

MagnetickĨ tok rotora. Veliļina pomocou ktorej je moģn® vidieŠ stabilitu a kvalitu 
nastavenia regulaļnej sluļky Toku a tieģ mieru budenia motora pri vektorovom reģime 
riadenia. PokiaŎ nezaber§ odbudzovanie motora (viŅ. [473]  (str. 65)), tak zobrazovan§ 
hodnota mag. toku by mala mierne kol²saŠ okolo hodnoty parametra Ģel. Mag. Tok 
[452]  (str. 63). 

Wb 

ModulaļnĨ 
index [768]  

Plnenie PWM na sp²nac²ch prvkoch. % 

 

4.2.1 VĨkony a energia 
Skupina parametrov ļ²slo [486] 
Diagnostick§ skupina veliļ²n zaoberaj¼cich sa energetickĨmi ukazovateŎmi (vĨkon, spotreba, straty). 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ VħKONY A ENERGIA 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Pr²kon [70] ĻinnĨ pr²kon motora bez uv§ģenia str§t. W 

VĨkon [66] ĻinnĨ vĨkon motora. VyhodnotenĨ z pr¼du napªtia, ¼ļinn²ka a ¼ļinnosti motora. W 

Spotreba kWh 
[429]  

Poļet spotrebovanĨch kWh. Tento ¼daj m¹ģe byŠ vynulovanĨ pr²kazom Nuluj spotrebu 
[897]  (str. 48). 

kWh 

Spotreba 
MWh [430]  

Poļet spotrebovanĨch MWh. Tento ¼daj m¹ģe byŠ vynulovanĨ pr²kazom Nuluj 
spotrebu [897]  (str. 48). 

MWh 

Obmedz. 
vĨkonu [1092] 

Koeficient zn²ģenia vĨkonu od externĨch vplyvov. 
Pri maxim§lnom dovolenom vĨkone alebo pr¼de nadob¼da hodnotu 1 a pri zaberan² 
obmedzenia sa zniģuje aģ do 0. Jednotliv® podmienky obmedzenia vĨkonu je moģn® 
voliŠ v Obm. vĨkonu (OV) [766]  (str. 79). 

 

Obm. vĨkonu 
- F [983]  

  

 
4.2.2 Pomocn® veliļiny 
Skupina parametrov ļ²slo [534] 
Pomocn® a odvoden® veliļiny pre ġpeci§lne pouģitie. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POMOCN£ VELIĻINY 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Frek. MN ramp. 
[487]  

Frekvencia na vĨstupe rampov®ho bloku. Vo vektorovom reģime riadenia 
predstavuje referenciu regul§tora rĨchlosti (RR). 

Hz 

Frek. MN abs. Absol¼tna hodnota frekvencie na vĨstupe meniļa (bez znamienka smeru ot§ļania). Hz 
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N§zov [ID] Popis  Jedn.  

[472]  

Ot. za prev. 
[907]  

Ot§ļky za prevodovkou. Pre spr§vne zobrazenie je potrebn® maŠ spr§vne zadanĨ 
parameter Prevod prev. [888]  (str. 46). 

ot/min 

Frek. mech. za 
prev. [1541]  

Mechanick§ frekvencia, za prevodovkou. Hz 

RĨchlosŠ m/s 
[68]  

RĨchlosŠ za prevodovkou. Pre spr§vny vĨpoļet hodnoty potrebuje spr§vne 
nastavenie Prevod prev. [888]  (str. 46) a Dr§ha ot§ļky [889]  (str. 46). 

m/s 

ZrĨchlenie m/s2 
[1698]  

ZrĨchlenie za prevodovkou. Pre spr§vny vĨpoļet hodnoty potrebuje spr§vne 
nastavenie Prevod prev. [888]  (str. 46) a Dr§ha ot§ļky [889]  (str. 46). 

m/s^2 

Maxim. pr¼d 
[494]  

Ohraniļenie efekt²vnej hodnoty pr¼du motora na vĨstupe meniļa. Pri nadmernom 
zaŠaģovan² meniļa m¹ģe maxim§lny pr¼d klesn¼Š z hodnoty Maxim. pr¼d M. [5]  
(str. 75) na hodnotu TrvalĨ pr¼d [24]  (str. 47). 

A 

Pr¼d MT nefilt. 
[49]  

Efekt²vna nefiltrovan§ hodnota pr¼du motora (z§Šaģe). A 

Pr¼d f§zy U 
[1221]  

Efekt²vna hodnota pr¼du f§zy U na vĨstupe meniļa frekvencie. A 

Pr¼d f§zy V 
[1222]  

Efekt²vna hodnota pr¼du f§zy V na vĨstupe meniļa frekvencie. A 

Pr¼d f§zy W 
[1223]  

Efekt²vna hodnota pr¼du f§zy W na vĨstupe meniļa frekvencie. A 

Suma I -AC [831]  
Filtrovan§ absol¼tna suma AC pr¼dov pre vyhodnotenie ZVODU, alebo chyby 
merania pr¼du. 

A 

UL1_rms [1519]  Efekt²vna hodnota striedav®ho napªtia f§zy L1 nap§jacej alebo generovanej siete. V 

UL2_rms [1520]  Efekt²vna hodnota striedav®ho napªtia f§zy L2 nap§jacej alebo generovanej siete. V 

UL3_rms [1521]  Efekt²vna hodnota striedav®ho napªtia f§zy L3 nap§jacej alebo generovanej siete. V 

Uzdr_rms [1697]  
Efekt²vna hodnota priemern®ho zdruģen®ho striedav®ho napªtia nap§jacej alebo 
generovanej siete. 

V 

 

4.2.3 Polohovanie  
Skupina parametrov ļ²slo [1146] 
Diagnostick§ skupina veliļ²n pre polohu a polohov® syst®my. Jednotka polohy je dan§ parametrom Jednotka 
polohy [1540]  (str. 67). 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Ģel. Poloha [1149]  ot 
OdchĨlka polohy 
[1148]  

VzdialenosŠ ģelanej polohy Ģel. Poloha [1149]  (str. 17) od aktu§lnej polohy 
Poloha [1636]  (str. 17). 

ot 

Poloha [1636]  Poloha vyhodnoten§ na z§klade sign§lu Zdroj polohy [1141]  (str. 58). ot 

Stav polohovania 
[1648]  

  

Ǐ Poz²cia dosiahnut§ Poz²cia je vyregulovan§ 

Ǐ Synchronizuje sa Prebieha synchroniz§cia. 

Ǐ Synchronizovan® Pohon je synchronizovanĨ. 

Ǐ Min. poloha vaļky Dosahuje sa minim§lna poloha vaļky a tvar vaļky bude deformovanĨ. 

Ǐ Max. poloha vaļky Dosahuje sa maxim§lna poloha vaļky a tvar vaļky bude deformovanĨ. 

Shift. ot. [1646]  
Aktu§lna hodnota Shift ot. [1649]  (str. 67) pri zmene rĨchlosŠou danou RĨch. 
zmeny shiftu [1143]  (str. 67). 

ot 

Poloha slave [1147]  
Poloha slave (toto zariadenie) pri riaden² typu master-slave (elektronickĨ 
hriadeŎ) napr. IRC1-IRC2 alebo ARC-ARCmaster. 

ot 

Poloha master 
[1537]  

Poloha master pri riaden² typu master-slave (elektronickĨ hriadeŎ) napr. IRC1-
IRC2 alebo ARC-ARCmaster. 

ot 

 

4.3 Vstupy a vĨstupy 
Skupina parametrov ļ²slo [859] 
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Diagnostika vstupov a vĨstupov meniļa. 
 

4.3.1 BIN 
Skupina parametrov ļ²slo [1212] 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VħSTUPY \ BIN 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Bin§rne vstupy [184] Stav bin§rnych vstupov. PlnĨ obdŌģnik predstavuje fyzick® zopnutie BINx.  

Ǐ BIN1 Stav 1. bin§rneho vstupu (Svorka 1).  

Ǐ BIN2 Stav 2. bin§rneho vstupu (Svorka 2).  

Ǐ BIN3 Stav 3. bin§rneho vstupu (Svorka 3).  

Ǐ BIN4 Stav 4. bin§rneho vstupu (Svorka 4). 

Ǐ BIN5 Stav 5. bin§rneho vstupu (Svorka 5). 

Ǐ BIN6 Stav 6. bin§rneho vstupu (Svorka 6). 

 

4.3.2 AIN 
Skupina parametrov ļ²slo [82] 
Diagnostick§ skupina veliļ²n pre anal·gov® vstupy meniļa AIN1 aģ AIN4. 
Parametre anal·govĨch vstupov je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [144]  (str. 81). 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VħSTUPY \ AIN 

N§zov 
[ID] 

Popis  Jedn.  

AIN1 
[256]  

Hodnota sign§lu priveden®ho na svorky anal·gov®ho vstupu + X1:11 a - X1:12 vo 
fyzik§lnych jednotk§ch. Parametrom Sign§l AIN1 [251]  (str. 81) sa vyber§ veliļina, ktor§ sa 
bude meniŠ, podŎa zmeny ¼rovne anal·gov®ho vstupu. 
Parametre anal·gov®ho vstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [147]  (str. 81). 

V 

AIN1 Rel. 
[41]  

Relat²vna hodnota sign§lu priveden®ho na svorky anal·gov®ho vstupu + X1:11 a - X1:12 
vztiahnut§ k rozsahu AIN. 
Parametre anal·gov®ho vstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [147]  (str. 81). 

% 

AIN2 
[280]  

Hodnota sign§lu priveden®ho na svorky anal·gov®ho vstupu + X1:13 a - X1:14 vo 
fyzik§lnych jednotk§ch. Parametrom Sign§l AIN2 [259]  (str. 82) sa vyber§ veliļina, ktor§ sa 
bude meniŠ, podŎa zmeny ¼rovne anal·gov®ho vstupu. 
Parametre anal·gov®ho vstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [149]  (str. 82). 

V 

AIN2 Rel. 
[43]  

Relat²vna hodnota sign§lu priveden®ho na svorky anal·gov®ho vstupu + X1:13 a - X1:14 
vztiahnut§ k rozsahu AIN. 
Parametre anal·gov®ho vstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [149]  (str. 82). 

% 

AIN3 
[281]  

Hodnota sign§lu priveden®ho na svorky anal·gov®ho vstupu + X1:15 a - X1:16 vo 
fyzik§lnych jednotk§ch. Parametrom Sign§l AIN3 [269]  (str. 83) sa vyber§ veliļina, ktor§ sa 
bude meniŠ, podŎa zmeny ¼rovne anal·gov®ho vstupu. Nie je pr²stupnĨ pre meniļe 
UNIFREM 400 M. 
Parametre anal·gov®ho vstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [148]  (str. 83). 

V 

AIN3 Rel. 
[44]  

Relat²vna hodnota sign§lu priveden®ho na svorky anal·gov®ho vstupu + X1:15 a - X1:16 
vztiahnut§ k rozsahu AIN. Nie je pr²stupnĨ pre meniļe UNIFREM 400 M. 
Parametre anal·gov®ho vstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [148]  (str. 83). 

% 

AIN4 
[282]  

Hodnota sign§lu priveden®ho na svorky anal·gov®ho vstupu + X1:17 a - X1:18 vo 
fyzik§lnych jednotk§ch. Parametrom Sign§l AIN4 [275]  (str. 84) sa vyber§ veliļina, ktor§ sa 
bude meniŠ, podŎa zmeny ¼rovne anal·gov®ho vstupu. Nie je pr²stupnĨ pre meniļe 
UNIFREM 400 M. 
Parametre anal·gov®ho vstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [152]  (str. 83). 

V 

AIN4 Rel. 
[45]  

Relat²vna hodnota sign§lu priveden®ho na svorky anal·gov®ho vstupu + X1:17 a - X1:18 
vztiahnut§ k rozsahu AIN. Nie je pr²stupnĨ pre meniļe UNIFREM 400 M. 
Parametre anal·gov®ho vstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [152]  (str. 83). 

% 

AIN_RM 
[1643]  

Hodnota sign§lu priveden®ho na svorky anal·gov®ho vstupu AIN-RM, ktorĨ je urļenĨ na 
presn® meranie teploty motora pri meniļoch typu SERVOFREM. 

V 

 

4.3.3 REL£ 
Skupina parametrov ļ²slo [217] 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VħSTUPY \ REL£ 
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N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Rel® [185] Stav vĨstupnĨch rel®. PlnĨ obdŌģnik predstavuje fyzick® zopnutie RELEx.  

Ǐ RELE1 Stav 1. vĨstupn®ho rel®. 

Ǐ RELE2 Stav 2. vĨstupn®ho rel®. 

Ǐ RELE3 Stav 3. vĨstupn®ho rel®. Nie je pr²stupnĨ pre meniļe UNIFREM 400 M. 

 

4.3.4 AOUT 
Skupina parametrov ļ²slo [700] 
Diagnostick§ skupina veliļ²n pre anal·gov® vĨstupy meniļa AOUT1 aģ AOUT3. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VħSTUPY \ AOUT 

N§zov 
[ID] 

Popis  Jedn.  

AO1 
[701]  

Prepoļ²tan§ hodnota sign§lu na svork§ch anal·gov®ho vĨstupu X1:19 a X1:20 (X1:15 a 
X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Sign§l AO1 [359]  (str. 87) sa vyber§ veliļina, 
podŎa ktorej sa men² ¼roveŔ anal·gov®ho vĨstupu. 
Parametre anal·gov®ho vĨstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [370]  (str. 87). 

A 

AO2 
[702]  

Prepoļ²tan§ hodnota sign§lu na svork§ch anal·gov®ho vĨstupu X1:21 a X1:22 (X1:17 a 
X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Sign§l AO2 [364]  (str. 88) sa vyber§ veliļina, 
podŎa ktorej sa men² ¼roveŔ anal·gov®ho vĨstupu. 
Parametre anal·gov®ho vĨstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [371]  (str. 87). 

A 

AO3 
[703]  

Prepoļ²tan§ hodnota sign§lu na svork§ch anal·gov®ho vĨstupu X1:23 a X1:24. Parametrom 
Sign§l AO3 [365]  (str. 88) sa vyber§ veliļina, podŎa ktorej sa men² ¼roveŔ anal·gov®ho 
vĨstupu. Nie je pr²stupnĨ pre meniļe UNIFREM 400 M. 
Parametre anal·gov®ho vĨstupu je moģn® upravovaŠ v skupine parametrov [372]  (str. 88). 

A 

 

4.3.5 IRC 
Skupina parametrov ļ²slo [1001] 
Diagnostick§ skupina veliļ²n IRC sn²maļov rĨchlosti. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VħSTUPY \ IRC 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Frek. IRC1 
[434]  

Frekvencia rotora urļen§ sn²maļom ot§ļok motora IRC1. Jedn§ sa o mechanick¼ 
frekvenciu, jej hodnota sa m¹ģe od elektrickej niekoŎkon§sobne l²ġiŠ. Pomer urļuje poļet 
p·lovĨch p§rov ( Poļet p·lov motora [1049]  (str. 46)). Pre vyhodnotenie rĨchlosti z IRC 
sn²maļa je potrebn® spr§vne nastaviŠ Poļet. imp IRC1 [436]  (str. 89). 

Hz 

Frek. IRC2 
[803]  

Frekvencia rotora urļen§ sn²maļom ot§ļok motora IRC2. Jedn§ sa o mechanick¼ 
frekvenciu, jej hodnota sa m¹ģe od elektrickej niekoŎkon§sobne l²ġiŠ. Pomer urļuje poļet 
p·lovĨch p§rov Poļet p·lov motora [1049]  (str. 46). 

Hz 

Frek. IRC1-
IRC2 za 
prev. [1086]  

Rozdiel frekvenci² medzi IRC1 a IRC2 za prevodovkou. 
T§to veliļina je filtrovan§ filtrom prv®ho r§du podŎa parametra Filter dIRC1,2 [1083]  (str. 
113). 

Hz 

Chyba IRC 
[1623]  

Stavov® slovo chyby IRC.  

Ǐ ERR vĨstup RM-IRC | Ǐ Nekorektn® reverzy IRC1 | Ǐ Nekorektn® reverzy IRC2 
Pol. IRC1 
32b high 
[1616]  

VrchnĨch 32 bitov polohy sn²maļa IRC1 za prevodovkou.  

Pol. IRC1 
32b low 
[1539]  

SpodnĨch 32 bitov polohy sn²maļa IRC1 za prevodovkou.  

Pol. IRC2 
32b high 
[1287]  

VrchnĨch 32 bitov polohy sn²maļa IRC2 za prevodovkou.  

Pol. IRC2 
32b low 
[1535]  

SpodnĨch 32 bitov polohy sn²maļa IRC2 za prevodovkou.  

 
4.3.6 ARC 



 
 
 

 UNIFREM v.5.10x  

9. j¼la 2024  Strana 20 z 185 

Skupina parametrov ļ²slo [914] 
Diagnostick§ skupina veliļ²n ARC sn²maļov rĨchlosti. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VSTUPY A VħSTUPY \ ARC 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Uhol ARC [290]  
Uhol v r§mci jednej ot§ļky vyhodnotenĨ z absol¼tneho sn²maļa polohy v 
stupŔoch. 

Á 

Frek. ARC [291]  
Mechanick§ frekvencia ARC vyhodnocovan§ rozġirovac²m modulom RM-
SERVO. 

Hz 

Uhol ARCmaster [1667]  Uhol mastra v r§mci jednej ot§ļky, v stupŔoch. NapŌŔanĨ v 1ms preruġen². Á 

Frek. ARCmaster [1617]  
Mechanick§ frekvencia ARCmaster zariadenia vyhodnocovan§ 
rozġirovac²m modulom RM-SERVO. 

Hz 

Pol. ARC 32b high 
[1543]  

VrchnĨch 32 bitov polohy sn²maļa ARC za prevodovkou.  

Pol. ARC 32b low [1607]  SpodnĨch 32 bitov polohy sn²maļaARC za prevodovkou.  

Pol. ARCmaster 32b 
high [1288]  

VrchnĨch 32 bitov polohy sn²maļa ARCmaster za prevodovkou.  

Pol. ARCmaster 32b low 
[1621]  

SpodnĨch 32 bitov polohy sn²maļa ARCmaster za prevodovkou.  

Porucha RM -SERVO 
[1608]  Porucha sn²maļa alebo rozġirovacieho modulu RM-SERVO.  

Ǐ CRC Pr²liġ veŎa CRC chĨb. 

Ǐ Meniļ Modul nedost§va platn® d§ta z meniļa. 

Ǐ Eeprom Chyba pamªte v module. 

Ǐ Modbus Modbus master nekomunikuje s modulom. 

Ǐ CAN CAN timeout. 

Ǐ EnDat timeout EnDat sn²maļ nekomunikuje s modulom. 

Ǐ EnDat Sn²maļ EnDat hl§si chybu. 

Ǐ Rezervovan§  

Ǐ Rezervovan§  

Ǐ Meniļ 2 Master modul nedost§va platn® d§ta z meniļa. 

Ǐ Eeprom 2 Chyba pamªte v master module. 

Ǐ Modbus 2 Modbus master nekomunikuje s master modulom. 

Ǐ CAN 2 CAN timeout master modulu. 

Ǐ EnDat timeout 2 EnDat sn²maļ nekomunikuje s master modulom. 

Ǐ EnDat 2 Sn²maļ master EnDat hl§si chybu. 

Servo CRC chyby [1542]  
Poļ²tadlo CRC chĨb z komunik§cie medzi rozġirovac²m modulom RM-
SERVO a meniļom. 

 

ChybovosŠ CRC [933] 
ChybovosŠ prenosu komunik§cie s RM-SERVO. Nulov§ hodnota znamen§ 
spoŎahlivĨ prenos. 

% 

Stav RM_ARC [292]  Stavov® slovo rozġirovacieho modulu RM_ARC.  

V poriadku RM ARC komunikuje v poriadku, alebo nie je zvolenĨ. 

LOT 
Strata detekcie sledovania polohy. Nast§va, keŅ vn¼torn§ sledovan§ poz²cia m§ 
veŎk¼ odchĨlku od skutoļnej poz²cie. 

DOS Zisten® poruġenie sign§lu na vstupe resolvera. 

LOS Strata sign§lu na vstupe resolvera. 

Parita Chybn§ parita ¼dajov pren§ġanĨch z RM ARC do meniļa. 

RDVEL Chybn§ hodnota d§t pren§ġanĨch z RM ARC do meniļa. 

 

4.4 Funkcie  
Skupina parametrov ļ²slo [760] 
Veliļiny tĨkaj¼ce sa ostatnĨch voliteŎnĨch funkci² meniļa. 
 

4.4.1 PLC funkcie  
Skupina parametrov ļ²slo [1278] 
VĨstup numerickĨch a logickĨch blokov. 
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MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Logick® bloky 
[8]  

VĨstup logickĨch oper§ci², prv® dva LB s¼ rĨchle (reaguj¼ 1ms) ostatn® s¼ pomal® 
(reaguj¼ 10ms). 

 

Ǐ LB1 stav LB1 

Ǐ LB2 stav LB2 

Ǐ LB3 stav LB3 

Ǐ LB4 stav LB4 

Ǐ LB5 stav LB5 

Ǐ LB6 stav LB6 

Ǐ LB7 stav LB7 

Ǐ LB8 stav LB8 

 

.ÕÍÅÒÉÃËï ÂÌÏËÙ 
Skupina parametrov ļ²slo [312] 
VĨstup numerickĨch blokov. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICK£ BLOKY 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

NB1 [1274]  VĨsledok oper§cie prv®ho numerick®ho bloku.  

NB2 [1275]  VĨsledok oper§cie druh®ho numerick®ho bloku.  

NB3 [1276]  VĨsledok oper§cie tretieho numerick®ho bloku.  

NB4 [1277]  VĨsledok oper§cie ġtvrt®ho numerick®ho bloku.  

NB5 [1692]  VĨsledok oper§cie piateho numerick®ho bloku.  

NB6 [1693]  VĨsledok oper§cie ġiesteho numerick®ho bloku.  

 
4.4.2 Koncov® sp²naļe 
Skupina parametrov ļ²slo [890] 
Stav a dr§hy koncovĨch sp²naļov. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ KONCOV£ SPĉNAĻE 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

KS [919]  Stav koncovĨch sp²naļov.  

Ǐ KS1 KS1 neakt²vny/akt²vny. 

Ǐ KS2 KS2 neakt²vny/akt²vny. 

Ǐ KS3 KS3 neakt²vny/akt²vny. 

Ǐ KS4 KS4 neakt²vny/akt²vny. 

Ǐ SpomaŎuje F>0 Spomalenie akt²vne pre kladn¼ frekvenciu. 

Ǐ SpomaŎuje F<0 Spomalenie akt²vne pre z§porn¼ frekvenciu. 

Dr§ha KS1 [891] Poļet metrov prejdenĨch pri aktivovanej funkcii koncov®ho sp²naļa. m 

Dr§ha KS1 km [929] Poļet km prejdenĨch pri aktivovanej funkcii koncov®ho sp²naļa. km 

Dr§ha KS2 [892] Poļet metrov prejdenĨch pri aktivovanej funkcii koncov®ho sp²naļa. m 

Dr§ha KS2 km [930] Poļet km prejdenĨch pri aktivovanej funkcii koncov®ho sp²naļa. km 

Dr§ha KS3 [893] Poļet metrov prejdenĨch pri aktivovanej funkcii koncov®ho sp²naļa. m 

Dr§ha KS3 km [931] Poļet km prejdenĨch pri aktivovanej funkcii koncov®ho sp²naļa. km 

Dr§ha KS4 [894] Poļet metrov prejdenĨch pri aktivovanej funkcii koncov®ho sp²naļa. m 

Dr§ha KS4 km [932] Poļet km prejdenĨch pri aktivovanej funkcii koncov®ho sp²naļa. km 

 

4.4.3 Proces. reg.  
Skupina parametrov ļ²slo [18] 
Diagnostick§ skupina veliļ²n pre procesnĨ regul§tor. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG. 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Ģel. hod. PR [21] Ģelan§ hodnota procesn®ho regul§tora. % 
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N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Sk. hod. PR [409]  
Aktu§lna hodnota procesn®ho regul§tora. PokiaŎ je zapnutĨ procesnĨ regul§tor a 
pracuje spr§vne, hodnota sa pribliģuje ku hodnote Ģel. hodnota [407]  (str. 104). 

% 

Dif. hod. PR [410]  Regulaļn§ odchĨlka procesn®ho regul§tora. Po vyregulovan² sa bl²ģi k hodnote 0. % 

VĨstup PR [64] AkļnĨ z§sah (vĨstup) procesn®ho regul§tora.  

Stav PR [820]  Aktu§lny stav procesn®ho regul§tora.  

Ǐ Doln® nasĨtenie ProcesnĨ regul§tor pracuje na dolnom obmedzen². 

Ǐ Horn® nasĨtenie ProcesnĨ regul§tor pracuje na hornom obmedzen². 

Ǐ OdchĨlka v 
necitlivosti 

OdchĨlka procesn®ho regul§tora je v p§sme necitlivosti. 

Ǐ Kladn§ odchĨlka OdchĨlka procesn®ho regul§tora je kladn§. 

Ǐ VyregulovanĨ ProcesnĨ regul§tor je vyregulovanĨ. 

Ǐ ZaparkovanĨ ProcesnĨ regul§tor je zaparkovanĨ. 

Ǐ Reset PR 
Akt²vny RESET PR - integraļn§ zloģka a vĨstup je rovnĨ hodnote Hodn. pri resete [1131]  
(str. 105). 

 

4.4.4 Optimaliz§cia 
Skupina parametrov ļ²slo [707] 
Nastavenie parametrov bloku optimaliz§cie, ktorĨ sl¼ģi na vyhŎad§vanie extr®mu ŎubovoŎn®ho sign§lu 
pomocou zmeny vybrat®ho zad§vacieho ģelan®ho sign§lu. 
Optimaliz§cia vyhŎad§va tak¼ hodnotu svojho vĨstupu, pri ktorom sa dosiahne krit®rium vybran®ho sign§lu. 
Poļas behu optimaliz§cie, ak s¼ splnen® podmienky merania a podmienka ļinnosti, sa v nastavenĨch 
intervaloch poļ²taj¼ nov® vzorky vĨstupu. Z§roveŔ sa do pamªte uklad§ n§jdenĨ glob§lny extr®m. Ak sa m§ 
uplatniŠ vĨstup optimaliz§cie, je potrebn® ho zvoliŠ ako zdroj niektorej ģelanej veliļiny. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ OPTIMALIZĆCIA 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

VĨstup OPT 
[423]  

Hodnota vĨstupu bloku optimaliz§cie. Tu je moģn® sledovaŠ stav a kvalitu 
optimalizaļn®ho procesu. 100% zodpoved§ rozsahu min.-max. zo zad§vacieho 
kan§lu, ktorĨ je napojenĨ na blok optimaliz§cie (viŅ. [65]  (str. 106)). 

 

Optim. krok 
[742]  

Krok optimaliz§cie predstavuje rozdiel dvoch po sebe id¼cich vzoriek 
optimalizaļn®ho algoritmu. (viŅ. [65]  (str. 106)). 

 

Ġtartovac² bod 
OPT [708]  

Urļuje ġtartovac² bod optimaliz§cie, pri spusten² optimaliz§cie, ak je skenovanie 
rozsahu vypnut®. 

 

Stav OPT [709]  Urļuje v akom stave sa nach§dza optimalizaļnĨ blok  

Ǐ Reset Optimaliz§cia je vo vĨchodzom alebo zablokovanom stave. 

Ǐ Meranie Prebieha meranie optimalizovanej veliļiny. 

Ǐ Skenovanie Prebieha skenovanie cel®ho vĨstupn®ho rozsahu optimaliz§cie. 

Ǐ DolaŅovanie Je v stave jemn®ho dolaŅovania a hŎadania optim§lneho bodu. 

 

4.4.5 Zdvihov® funkcie 
Skupina parametrov ļ²slo [853] 
Diagnostick§ skupina veliļ²n pre preŠaģovac² sp²naļ pohonu, vĨpoļet zaŠaģenia a dynamickĨ zdvih. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ ZDVIHOV£ FUNKCIE 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

ZaŠaģenie 
[854]  

Miera zaŠaģenia pohonu vyhodnoten§ zo sign§lu ZaŠaģenie. sign§l [843]  (str. 108) a 
vztiahnut§ ku ZaŠaģenie 100% [844]  (str. 109). 

% 

Tipovania 
[855]  

Poļet nedovolenĨch ovl§dac²ch sekvenci², ktor® m¹ģu sp¹sobiŠ tipovanie pohonu 
(kr§tke povely ġtartu alebo akceler§cie). Po prekroļen² poļtu tipovan² sa zopne 
preŠaģovac² sp²naļ bez ohŎadu na hodnotu zaŠaģenia pohonu. Vyhodnotenie tipovan² je 
moģn® vypn¼Š v parametri Reģim preŠaģov§ka [842]  (str. 109). 

 

Stav 
PRETAĢ. 
[856]  

Signalizuje v akom stave sa nach§dza blok preŠaģovacieho sp²naļa.  

Ǐ Reset Je akt²vny sign§l RESET preŠaģov§ka. 

Ǐ Detekcia Prebieha autodetekcia hran²c preŠaģenia. 

Ǐ PreŠaģenie Nastalo preŠaģenie. Chod smerom hore (kladn§ rĨchlosŠ) je zablokovanĨ. 
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N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Ǐ Tipovanie VeŎa nedovolenĨch "tipovac²ch" ovl§dac²ch povelov. 

Ǐ Ust§lenie Pohon pracuje v statickom reģime. 

Ǐ Dynamika Pohon pracuje v dynamickom reģime. 

 

4.4.6 Pantograf/izol. stavy  
Skupina parametrov ļ²slo [122] 
Diagnostika funkcie "vĨpadok Pantografu" a merania izolaļnĨch stavov. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF/IZOL. STAVY 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Stav pant/izol [112]  Stav funkcie "vĨpadok pantografu" a merania izolaļnĨch stavov.  

Ǐ Chyba pantografu Vznikla porucha " E41-VĨpadok Pantografu  (str. 33)". 

Ǐ Varovanie pantografu Vzniklo varovanie " W39-VĨpadok pantografu  (str. 30)" 

Ǐ Vypnutie CHARGE Pri chybe alebo varovan² vĨpadku pantografu sa rozpojil nab²jac² stykaļ. 

Ǐ Moment motor = 0 Po vĨpadku pantografu motor obmedzil motorickĨ moment na nulu. 

Ǐ Funkcia zapnut§ Funkcia pantografu je zapnut§. 

Ǐ Nevypisuj varovanie VĨpis varovania je blokovanĨ. 

Ǐ Varovanie chyby izol. stavu Vzniklo varovanie " W69-Chyba izolaļnĨch stavov  (str. 31)". 

U pant/izol [113]  Hodnota napªtia na pantografe / meranie izolaļnĨch stavov. V 

U pant/izol -Udc [1629]  Hodnota napªtia na U1-L2 vstupe, rozdiel oproti Nap. DC [46]  (str. 16). V 

 

4.4.7 Ext. tepl. ochrana  
Skupina parametrov ļ²slo [868] 
Diagnostick§ skupina veliļ²n pre extern¼ tepeln¼ ochranu (ETO). 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Teplota 
ETO [869]  

Teplota na sn²maļi ETO. Po prekroļen² teploty danej parametrom Varovanie ETO [865]  
(str. 111) meniļ vygeneruje varovanie. Po prekroļen² teploty danej parametrom Porucha 
ETO [866]  (str. 112) meniļ vygeneruje poruchu " E38-Teplota ETO  (str. 33)". 

ÁC 

Pr¼d ETO 
[870]  

Merac² pr¼d externej tepelnej ochrany. Spravidla sa vol² ako zdroj sign§lu niektor®ho 
anal·gov®ho vĨstupu AOUT1 aģ AOUT3. 

mA 

Napªtie 
ETO [867]  

Hodnota odmeran®ho ¼bytku napªtia na sn²maļi ETO. V 

Odpor 
sn²maļa 
[871]  

Hodnota odporu sn²maļa ETO. 
Pri viacerĨch sn²maļoch zapojenĨch do s®rie predstavuje priemern¼ hodnotu odporu na 
jednom z nich. 

ɋ 

 

4.4.8 Diferenci§l 
Skupina parametrov ļ²slo [1243] 
Veliļiny pre diagnostiku momentov®ho diferenci§lu. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ DIFERENCIĆL 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Rozdiel hodn¹t 
[1244]  

Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249]  (str. 113) a Sig.2 
Hodnota [1240]  (str. 113). 

Nm 

Korekcia ģel. frek. 
[1245]  

Korekcia ģelanej frekvencie od diferenci§lu. Hz 

 

4.5 Stav meniļa 
Skupina parametrov ļ²slo [761] 
Veliļiny tĨkaj¼ce sa celkov®ho stavu meniļa a jeho s¼ļast². 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ STAV MENIĻA 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  
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N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Nap. 24V [72]  
Jednosmern® ovl§dacie napªtie 24V. MoģnosŠ detekcie miery zaŠaģenia zdroja 
ovl§dac²mi vstupmi a vĨstupmi. Pri poklese napªtia meniļ vygeneruje poruchu " 
E16-PreŠaģenie zdroja  (str. 32)". 

V 

Nap. bat®rie [773] 
Napªtie bat®rie ktor§ z§lohuje pamªŠ nastaven² a historickĨch z§znamov v 
meniļi. 

V 

Motohodiny MN 
[496]  

Motohodiny meniļa. Doba prev§dzky meniļa v zapnutom stave (pod napªt²m). 
T§to hodnota m¹ģe byŠ nulovan§ iba servisnĨmi pracovn²kmi. 

h 

Prev.motohod.MT 
[497]  

Prev§dzkov® motohodiny motora. Ļas ļinnosti meniļa (v ĠTARTE). T§to 
hodnota m¹ģe byŠ nulovan§ pr²kazom Nuluj motohod. MT [1075]  (str. 44). 

h 

Stav meniļa [76] Stavov® slovo meniļa.  

Ǐ Porucha Meniļ je v poruche. 

Ǐ SW_Err_Pin Syst®movĨ, vn¼tornĨ stav meniļa. 

Ǐ Chod Meniļ na vĨstupoch generuje napªtie. 

Ǐ DC nabitĨ JednosmernĨ medziobvod je nabitĨ. 

Ǐ MT nabudenĨ Motor je nabudenĨ. 

Ǐ Rozb./Dob. F (neakt²vny) - motor zrĨchŎuje, (akt²vny) - motor spomaŎuje. 

Ǐ Fģel > 0 
Akt²vny - chod vpred (+), neakt²vny - chod vzad (-). Jedn§ sa o polaritu ģelanej 
frekvencie. 

Ǐ F = Fģel Ak je akt²vny tak je dosiahnut§ ģelan§ frekvencia. 

Ǐ Varovanie V meniļi vzniklo varovanie alebo funkļn® hl§senie. 

Ǐ Akt²vny Trvale akt²vny pr²znak. M¹ģe byŠ pouģitĨ ako logick§ 1. 

Ǐ Odbudz. MT Motor je eġte nabudenĨ, blokuje sa ġtart. 

Ǐ PripravenĨ Meniļ je pripravenĨ k povelu ġtart. (READY). 

Ǐ Mech. brzda 
Ovl§danie rel® mechanickej brzdy motora (ELHA, elektromagn. brzda). Pri akt²vnej 
¼rovni je odbrzden®. 

Ǐ Motor/gener. 
Akt²vny - gener§torickĨ reģim prev§dzky, neakt²vny - motorickĨ reģim prev§dzky 
motora. 

Ǐ Frot > 0 
Polarita rotorovej frekvencie. Ak nie je k dispoz²cii IRC, potom sa jedn§ o znamienko 
frekvencie vyhodnotenej matematickĨm modelom. 

Stav men. neg. 
[547]  

Stavov® slovo negovan®.  

Pozri voŎby parametra Stav meniļa [76]  (str. 24) 
Warning [250]  Stav jednotlivĨch varovan².  

Warning2 [424]  Stav jednotlivĨch varovan².  

Warning3 [1627]  Stav jednotlivĨch varovan².  

Error [781]  Stav jednotlivĨch por¼ch.  

Error2 [780]  Stav jednotlivĨch por¼ch.  

SERVO-poruchy 
[1644]  

Poruchy ġpecifick® pre SERVO-meniļe.  

Ǐ ERTU skrat f§zy U 

Ǐ OCU nadpr¼d f§zy U 

Ǐ ERTV skrat f§zy V 

Ǐ OCV nadpr¼d f§zy V 

Ǐ ERTW skrat f§zy W 

Ǐ OCW nadpr¼d f§zy W 

Ǐ ERB skrat na BM 

Ǐ EXRM1 extern§ HW porucha 

 

4.6 Tepeln® ochrany 
Skupina parametrov ļ²slo [485] 
Diagnostick§ skupina veliļ²n tĨkaj¼cich sa tepelnĨch ochr§n a preŠaģen². 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ TEPELN£ OCHRANY 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  
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N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Teplota 
chladiļa [74] 

Teplota chladiļa vĨkonovĨch prvkov. Po prekroļen² teploty danej parametrom 
Varovanie Tchl [767]  (str. 117) meniļ vygeneruje varovanie " W6-Teplota chladiļa  
(str. 28)". Po prekroļen² teploty danej servisnĨm parametrom "Porucha Tchl" meniļ 
vygeneruje poruchu " E1-Teplota chladiļa  (str. 32)". Ak teplota klesne pod minim§lne 
ohraniļenie meracieho kan§la, zobrazen§ hodnota je nepr²stupn§. 
Ak teplota chladiļa klesne pod minim§lny rozsah merania, zobrazen§ hodnota je 
nepr²stupn§. 

ÁC 

Teplota 
elektroniky 
[75]  

Teplota elektroniky riadiacej dosky meniļa. Po prekroļen² teploty danej parametrom 
Varovanie Tel [204]  (str. 117) meniļ vygeneruje varovanie " W7-Teplota elektroniky  
(str. 28)". Po prekroļen² kritickej teploty podŎa servisn®ho parametra "Porucha Tel" 
meniļ vygeneruje poruchu " E22-Teplota elektroniky  (str. 32)". Ak teplota klesne pod 
minim§lne ohraniļenie meracieho kan§la, zobrazen§ hodnota je nepr²stupn§. 
Ak teplota klesne pod minim§lne ohraniļenie meracieho kan§la, zobrazen§ hodnota je 
nepr²stupn§. 

ÁC 

TepelnĨ int. 
MN [31]  

Miera oteplenia meniļa. Pri presiahnut² 100% vznikne porucha " E8-PreŠaģenie meniļa  
(str. 32)". 

% 

Ļas integr. 
MN [1219]  

Ļas zost§vaj¼ci do ukonļenia poruchy " E8-PreŠaģenie meniļa  (str. 32)". s 

TepelnĨ int. 
MT [33]  

Miera oteplenia motora, pri presiahnut² 100% vznikne porucha " E29-PreŠaģenie 
motora  (str. 33)". 

% 

Ļas integr. 
MT [1220]  

Ļas zost§vaj¼ci do ukonļenia poruchy " E29-PreŠaģenie motora  (str. 33)". s 

 

4.7 Komunik§cia 
Skupina parametrov ļ²slo [219] 
Inform§cie tĨkaj¼ce sa s®riovĨch komunik§ci² MODBUS, PROFIBUS, RS485, CAN. 
 

4.7.1 MODBUS 
Skupina parametrov ļ²slo [661] 
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKĆCIA \ MODBUS 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Modbus ģel.h. [934] Ģelan§ hodnota z Modbus protokolu. % 

SW_MODBUS [935]  
Stavov® slovo posielan® po komunik§cii Modbus. Pre detailnejġ² popis pozri 
dokument§ciu k protokolu Modbus. 

 

Pozri voŎby parametra SW_PB [804]  (str. 26) 
CW_MODBUS 
[936]  

Riadiace slovo poslan® Modbus mastrom. Pre detailnejġ² popis pozri 
dokument§ciu k protokolu Modbus. 

 

Pozri voŎby parametra CW_PB [805]  (str. 26) 
Last Addr. [662]  Posledne prijat§ adresa zariadenia.  

Last Func. [663]  Posledne prijat§ funkcia (m¹ģe sa jednaŠ aj o in® zariadenie).  

Last reg. [741]  
Posledne prijatĨ register (len pre toto zariadenie, ak je pr²stup k viacerĨm 
registrom, zobrazuje sa prvĨ). 

 

Last result [664]  VĨsledok posledne prijatej funkcie urļenej pre toto zariadenia.  

Last lenght [665]  VeŎkosŠ v bajtoch posledne prijat®ho framu po MODBUSe.  

Last CRC [666]  Posledne prijat® CRC (m¹ģe sa jednaŠ aj o frame pre in® zariadenie).  

Message count 
[740]  

Poļet celkovo prijatĨch spr§v aj chybnĨch.  

CRC error count 
[668]  Poļet prijatĨch spr§v s chybnĨm CRC kontrolnĨm s¼ļtom.  

Exception count 
[800]  Poļet spr§v na ktor® bolo odpovedan® chybovou spr§vou.  

Slave count [801]  Poļet spr§v prijatĨch s platnou adresou zariadenia.  

No response [802]  Poļet spr§v prijatĨch s platnou adresu zariadenia, na ktor® zariadenie  
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neodpovedalo. 

 
4.7.2 PROFIBUS 
Skupina parametrov ļ²slo [817] 
Diagnostika zbernice PROFIBUS. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKĆCIA \ PROFIBUS 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

Profibus ģel.h. [809] Ģelan§ hodnota z Profibus protokolu. % 

SW_PB [804]  
Stavov® slovo posielan® po komunik§cii Profibus. Pre detailnejġ² popis pozri 
dokument§ciu k rozġirovaciemu modulu Profibus. 

 

Ǐ Ready To Switch 
On 

Nie je akt²vny reset meniļa (Coast stop), ani nie je akt²vny quick stop, ani nie je meniļ 
v poruche, ani sa meniļ neinicializuje. 

Ǐ Ready To Operate Meniļ je pripravenĨ k povelu ġtart. 

Ǐ Operation Enabled Meniļ na vĨstupoch generuje napªtie. 

Ǐ Fault Present Meniļ je v poruche. 

Ǐ No OFF 2 
Neakt²vny - meniļ je v resete, s¼ zablokovan® vĨstupy meniļa, akt²vny - meniļ nie je v 
resete. 

Ǐ No OFF 3 Neakt²vny - je aktivovanĨ quick stop meniļa, akt²vny - nie je akt²vny quick stop meniļa 

Ǐ Switching On 
Inhibited 

Je akt²vny reset meniļa (Coast stop), alebo je akt²vny quick stop, alebo je meniļ v 
poruche, alebo sa meniļ inicializuje. 

Ǐ Warning Present V meniļi vzniklo varovanie alebo funkļn® hl§senie. 

Ǐ Speed Error within 
tolerance 

Ak je akt²vny tak je dosiahnut§ ģelan§ frekvencia. 

Ǐ Control Requested 
Neakt²vny - meniļ neakceptuje riadiace slovo z komunikaļnej linky, akt²vny - meniļ je 
ovl§danĨ riadiacim slovom z komunikaļnej linky. 

Ǐ F or n Reached Ak je akt²vny tak je dosiahnut§ ģelan§ frekvencia. 

Ǐ Chod Meniļ na vĨstupoch generuje napªtie. 

Ǐ Sada b0 Bit 0 bin§rnej kombin§cie akt²vnej sady. 

Ǐ Sada b1 Bit 1 bin§rnej kombin§cie akt²vnej sady. 

Ǐ LB3 Stav logick®ho bloku 3. 

Ǐ LB4 Stav logick®ho bloku 4. 

CW_PB [805]  
Riadiace slovo poslan® Profibus mastrom. Pre detailnejġ² popis pozri 
dokument§ciu k rozġirovaciemu modulu Profibus. 

 

Ǐ ON Meniļ sa pripravĨ na akceptovanie povelu ġtart. 

Ǐ No OFF 2 
Neakt²vny - je aktivovanĨ reset meniļa (Coast stop), akt²vny - norm§lna ļinnosŠ 
meniļa. 

Ǐ No OFF 3 Neakt²vny - je aktivovanĨ quick stop meniļa, akt²vny - norm§lna ļinnosŠ meniļa. 

Ǐ Enable Operation Ġtart meniļa. Meniļ zaļne generovaŠ na vĨstupoch napªtie. 

Ǐ Enable Ramp 
Generator 

Neakt²vny - vstup rampy frekvencie nastav² na nulu, akt²vny - norm§lna ļinnosŠ vstupu 
rampy frekvencie. 

Ǐ Unfreeze Ramp 
Neakt²vny - zastav² zmenu na vĨstupe rampy frekvencie, akt²vny - povol² zmenu na 
vĨstupe rampy frekvencie. 

Ǐ Enable Setpoint 
Neakt²vny - vstup rampy frekvencie nastav² na nulu, akt²vny - norm§lna ļinnosŠ vstupu 
rampy frekvencie. 

Ǐ Fault Acknowledge 
Kvitovanie poruchy (len zmena z neakt²vneho stavu na akt²vny). Kvitovanie poruchy 
mus² byŠ povolen® v parametri Zdroj. potvrd. poruchy [165]  (str. 116). 

Ǐ Bit 8 Nevyuģit® 

Ǐ Bit 9 Nevyuģit® 

Ǐ Control by PLC 
Neakt²vny - meniļ neakceptuje riadiace slovo, akt²vny - meniļ akceptuje riadiace 
slovo. 

Ǐ Bit 11 Nevyuģit® 

Ǐ Bit 12 Nevyuģit® 

Ǐ Bit 13 Nevyuģit® 

Ǐ Bit 14 Nevyuģit® 

Ǐ Bit 15 Nevyuģit® 
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PB-MASTER Error 
[819]  

Poļet chĨb v komunik§cii medzi Profibus modulom a Profibus mastrom.  

PB-MN Error [818]  Poļet chĨb v komunik§cii medzi meniļom a Profibus modulom.  

 
4.7.3 RS LINKY 
Skupina parametrov ļ²slo [228] 
Diagnostika s®riovĨch liniek. 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ KOMUNIKĆCIA \ RS LINKY 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

FRAME_ERR_USB [232]  
Poļet nespr§vne prijatĨch d§t po linke USB. (Nespr§vna parita, 
nespr§vny stop bit,...) 

 

FRAME_ERR_RS485 [229]  
Poļet nespr§vne prijatĨch d§t po linke RS 485. (Nespr§vna parita, 
nespr§vny stop bit, ...) 

 

FRAME_ERR_EXT_MODUL 
[233]  

Poļet nespr§vne prijatĨch d§t (Nespr§vna parita, nespr§vny stop 
bit,...) po s®riovej linke na externom rozġirovacom module (voliteŎn§ 
s¼ļasŠ meniļov). 

 

 

4.8 Verzia SW a HW 
Skupina parametrov ļ²slo [762] 
Inform§cie o meniļi a jeho s¼ļastiach (Prevaģne statick® ¼daje). 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

UNIFREM SW verzia [379]  Verzia softv®ru meniļa UNIFREM.  

VĨr. ļ²slo [734] VĨrobn® ļ²slo vĨrobku.  

Unik. ļ²slo 1 [35] Prv§ ļasŠ unik§tneho ļ²sla meniļa.  

Unik. ļ²slo 2 [36] Druh§ ļasŠ unik§tneho ļ²sla meniļa.  

D§tum param. [380] D§tum vygenerovania parametrov.  

Ļas param. [381] Ļas vygenerovania parametrov.  

 

4.9 D§tum a ļas 
Skupina parametrov ļ²slo [1213] 
 
MENU \ DIAGNOSTIKA \ DĆTUM A ĻAS 

N§zov [ID] Popis  Jedn.  

D§tum [210] Aktu§lny d§tum nastavenĨ v meniļi.  

Ļas [209] Aktu§lny ļas nastavenĨ v meniļi.  

DeŔ [1046] Aktu§lny deŔ nastavenĨ v meniļi.  

Ǐ Pondelok | Ǐ Utorok | Ǐ Streda | Ǐ Ġtvrtok | Ǐ Piatok | Ǐ Sobota | Ǐ NedeŎa 
Sk¼ġ. doba [1006] Poļet dn² do konca sk¼ġobnej prev§dzky meniļa. d 
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 VAROVANIA  

VĨpis na displeji Popis  

F1-Reset PWM  Zablokovan® vĨstupy meniļa. Zdrojom RESETU m¹ģe byŠ bin§rny vstup alebo akĨkoŎvek 
sign§l podŎa Zdroj resetu [704]  (str. 49). 

W2-Nab²janie DC 

Ak toto varovanie trv§ dlhġie ako 30 sek¼nd po zapnut² meniļa, pravdepodobne nezoplo 
nab²jacie rel®, ļo m¹ģe byŠ sp¹soben® nespr§vnymi parametrami nap§jacej s¼stavy, 
alebo poġkoden²m nab²jacieho obvodu meniļa. Poļas varovania sa v okne PORUCHY 
zobrazuje hodnota Nap. DC [46]  (str. 16). 

W3-Probl®m 
syst®mu 

Vyskytol sa softv®rovĨ probl®m v zariaden². Kontaktujte pros²m servis. 

W4-PreŠaģenie 
24V 

Nap§jacie napªtie 24V pokleslo pod 22V. Pravdepodobne je preŠaģenĨ zdroj 24V. Poļas 
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72]  (str. 24). 

F5-Obmedzenie 
vĨkonu 

Obmedzenie vĨkonu po dosiahnut² kritickej teploty alebo stavu preŠaģenia. Funkcia 
obmedzenia vĨkonu sa nastavuje v parametri Obm. vĨkonu (OV) [766]  (str. 79). Poļas 
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Obmedz. vĨkonu [1092]  (str. 16). 

W6-Teplota 
chladiļa 

Vysok§ teplota chladiļa. Veliļina Teplota chladiļa [74]  (str. 25) prekroļila hodnotu dan¼ 
parametrom Varovanie Tchl [767]  (str. 117). Ak je zapnut§ funkcia automatick®ho 
obmedzenia vĨkonu Obm. vĨkonu (OV) [766]  (str. 79), m¹ģe meniļ obmedziŠ vĨkon. Pri 
ļastom a nadmernom prehrievani kles§ ģivotnosŠ zariadenia. Poļas varovania sa v okne 
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota chladiļa [74]  (str. 25). 

W7-Teplota 
elektroniky  

Vysok§ teplota riadiacej elektroniky. Veliļina Teplota elektroniky [75]  (str. 25) prekroļila 
hodnotu dan¼ parametrom Varovanie Tel [204]  (str. 117). Pri ļastom a nadmernom 
prehrievani kles§ ģivotnosŠ zariadenia. Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje 
hodnota Teplota elektroniky [75]  (str. 25). 

W8-Podpªtie DC 

N²zke napªtie jednosmern®ho medziobvodu. Veliļina Nap. DC [46]  (str. 16) klesla pod 
dovolen¼ minim§lnu hodnotu - riadenie a vyhodnocovanie ostatnĨch por¼ch je 
zablokovan®. Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46]  
(str. 16). 

W9-NasĨtenie 
vĨst. PWM 

Meniļ dosiahol maxim§lne napªtie na vĨstupe. Pri aktu§lnej hodnote napªtia 
medziobvodu je maxim§lne plnenie PWM modul§cie a regul§tory pracuj¼ na nasĨten², 
priļom kles§ kvalita regul§cie. Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota 
ModulaļnĨ index [768]  (str. 16). 

W10-PreŠaģenie 
MN 

Meniļ sa preŠaģuje - integr§l meniļa TepelnĨ int. MN [31]  (str. 25) prekroļil hodnotu 90% 
a onedlho m¹ģe vznikn¼Š porucha " E8-PreŠaģenie meniļa  (str. 32)", po ktorej je meniļ 
zablokovanĨ na dlhġiu dobu !. Ak je zapnut§ funkcia automatick®ho obmedzenia vĨkonu 
Obm. vĨkonu (OV) [766]  (str. 79), m¹ģe meniļ obmedziŠ vĨkon. Poļas varovania sa v 
okne PORUCHY zobrazuje hodnota TepelnĨ int. MN [31]  (str. 25). 

W11-Porucha 
ventil§tora 

Ventil§tory na chladiļi meniļa s¼ poġkoden® alebo zanesen® neļistotami. Ak sa probl®m 
neodstr§ni, m¹ģe doch§dzaŠ ku prehrievaniu meniļa a vzniku inĨch por¼ch a varovan². 

W12-VymeŔte 
bat®riu 

Napªtie na 3V bat®rii riadiacej karty pokleslo pod hodnotu 2.7V. Ak sa bat®ria nevymen², 
hroz² strata nastaven² a uloģenĨch historickĨch z§znamov. Poļas varovania sa v okne 
PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. bat®rie [773]  (str. 24). 

W13-Extern§ 
teplota  

Teplota extern®ho sn²maļa teploty Teplota ETO [869]  (str. 23) prekroļila hodnotu dan¼ 
parametrom Varovanie ETO [865]  (str. 111). Poļas varovania sa v okne PORUCHY 
zobrazuje hodnota Teplota ETO [869]  (str. 23). 

W14-Prehriatie 
IGBT 

VĨkonovĨ modul sa tepelne preŠaģuje. Meniļ pracuje pri vysokom pr¼de na vysokej 
vzorkovacej frekvencii. Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota 
maxim§lneho pr¼du IGBT. 

W15-Nastav 
d§tum a ļas 

D§tum a ļas neboli nastaven®. 

W16-NeoģivenĨ 
meniļ 

Meniļ nepreġiel celĨm vĨrobnĨm procesom. 

W17-PreŠaģenie 
MT 

Motor sa preŠaģuje - tepelnĨ integr§l motora TepelnĨ int. MT [33]  (str. 25) prekroļil 
hodnotu 90% a onedlho m¹ģe vznikn¼Š porucha " E29-PreŠaģenie motora  (str. 33)", po 
ktorej je meniļ zablokovanĨ dlhġiu dobu. Poļas varovania sa v okne PORUCHY 
zobrazuje hodnota TepelnĨ int. MT [33]  (str. 25). 

F18-Brzdenie 
tokom  

Je akt²vna funkcia brzdenie tokom, motor pracuje pri zvĨġenom magnetickom toku a ļasŠ 
z brzdnej energie sa men² na teplo motora. Poļas varovania sa v okne PORUCHY 
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zobrazuje hodnota Mag. Tok [71]  (str. 16). Brzdenie tokom sa m¹ģe parametrizovaŠ v 
skupine [774]  (str. 78). 

F19-Mech. brzda  

Ģelan§ frekvencia je pozastaven§ na hodnote frekvencie brzdy Frekvencia brzdy [522]  
(str. 108), kĨm neuplynie doba oneskorenia a reakcie brzdy Oneskorenie brzdy [519]  (str. 
108) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521]  (str. 108). Poļas varovania sa v 
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522]  (str. 108). 

F20-Zaber§ BM 
Aktivoval sa brzdnĨ modul. Do BO sa priv§dza prebytoļn§ energia, ktor§ sa men² na 
teplo. Viac v popise parametrov [376]  (str. 77). Poļas varovania sa v okne PORUCHY 
zobrazuje hodnota Nap. DC [46]  (str. 16). 

W21-Odbudenie 
MT 

Ļak§ sa na odbudenie motora po vypnut² napªt². PokiaŎ sa neodbud² motor nie je moģnĨ 
opªtovnĨ ġtart. Doba odbudzovania motora sa d§ ovplyvniŠ parametrom Ļas. konġt. MT 
[79]  (str. 44). Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71]  
(str. 16). 

F22-Pr¼dov§ 
limita  

Zaber§ pr¼dov§ limita. Pr¼d dosiahol hodnotu dan¼ parametrom Maxim. pr¼d M. [5]  (str. 
75) alebo Maxim. pr¼d G. [549]  (str. 75) a obmedzuje sa vĨstupn§ frekvencia spolu s 
napªt²m. Pri gener§torickej prev§dzke sa motor rozbieha a pri motorickej spomaŎuje. v 
r§mci dovolen®ho rozsahu frekvenci². Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje 
hodnota Pr¼d MT [42]  (str. 16). 

W23-Identif.R a 
Upoc  

Prebieha identifik§cia odporu starora a poļiatoļn®ho napªtia. PokiaŎ je zapnut§ 
identifik§cia Rs v parametri Skal§r. ident. RS [383]  (str. 63), motor stoj² na nulovej 
rĨchlosti. Pri prvom spusten² m¹ģe trvaŠ dlhġie ako pri opakovanĨch spusteniach motora. 
Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Odpor statora [345]  (str. 44). 

F24-Naf§zovanie 

Prebieha hŎadanie frekvencie rotora a naf§zovanie do roztoļen®ho motora. Poļas 
naf§zovania motor negeneruje plnĨ moment na hriadeli. Naf§zovanie je moģn® vypn¼Š 
parametrom Naf§zovanie [374]  (str. 75). Poļas varovania sa v okne PORUCHY 
zobrazuje hodnota Frek. MN [47]  (str. 15). 

W25-Max. 
napªtie 

NasĨtenie regul§torov pr¼du. Meniļ nie je schopnĨ vygenerovaŠ na vĨstupe viac napªtia. 
Horn§ hranica generovan®ho napªtia je dan§ parametrom Maxim. napªtie [495]  (str. 75). 
Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. MT [73]  (str. 16). 

W26-Max. pr¼d 
Toku  

NasĨtenie tokotvornej zloģky pr¼du. Pravdepodobne je nastaven§ pr²liġ vysok§ hodnota 
parametra Ģel. Mag. Tok [452]  (str. 63), alebo parameter Vz§jomn§ indukļnosŠ [441]  
(str. 45) m§ pr²liġ mal¼ hodnotu. Maxim§lny pr¼d je danĨ hodnotou Maxim. pr¼d M. [5]  
(str. 75). Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota tokotvorn®ho pr¼du 
is1. 

W27-Max. pr¼d 
Mom.  

NasĨtenie momentotvornej zloģky pr¼du. Motor pracuje na pr¼dovom obmedzen², 
definovanom parametrami Maxim. pr¼d M. [5]  (str. 75) a Maxim. pr¼d G. [549]  (str. 75). 
Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Pr¼d MT [42]  (str. 16). 

W28-Max. 
Moment  

NasĨtenie momentu motora na hodnotu niektor®ho max. momentu (viŅ. [575]  (str. 52)). 
Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Moment [69]  (str. 16). 

F29-Oslabenie 
Toku  

Motor pracuje v oblasti zoslabovania toku, pre dosiahnutie nadsynchr·nnych frekvenci². V 
tomto reģime kles§ moment motora nepriamo-¼merne od ot§ļok. Poļas varovania sa v 
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71]  (str. 16). 

W30-Min. 
Magn.Tok  

Poļas odbudzovania magnetickĨ tok dosiahol minim§lnu dovolen¼ hodnotu. Pohon uģ nie 
je schopnĨ ²sŠ na danej z§Šaģi vyġġou rĨchlosŠou. Poļas varovania sa v okne PORUCHY 
zobrazuje hodnota Mag. Tok [71]  (str. 16). 

F31-DynamickĨ 
dobeh  

Napªtie medziobvodu prekroļilo referenciu DD Referencia DD [754]  (str. 77) a korekcia 
zvyġuje frekvenciu oproti rampovĨm funkci§m. Len ak je zapnutĨ reģim Dynamick®ho 
dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749]  (str. 76). Poļas varovania sa v okne 
PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46]  (str. 16). 

F32-Kinetick® 
z§lohovanie 

Napªtie medziobvodu kleslo pod referenciu KZ Referencia KZ [753]  (str. 76) a korekcia 
zniģuje frekvenciu oproti rampovĨm funkci§m. Len ak je zapnutĨ reģim Kinetick®ho 
z§lohovania v parametri Kinet. z§lohovanie (KZ) [748]  (str. 76). Poļas varovania sa v 
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46]  (str. 16). 

W33-RĨchly 
STOP 

Bol aktivovanĨ bezpeļnostnĨ STOP, po ktorom je zablokovanĨ ĠTART. Meniļ sa 
odblokuje po zruġen² Povelu ĠTART pri neakt²vnom bezpeļnostnom (rĨchlom) STOP-e. 

F34-Funkcia 
KONTRA  

UplatŔuje sa zrĨchlenĨ dobeh "KONTRA" pri opaļnej polarite ģelanej frekvencia a 
vĨstupu rampy. Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota K-kontra [807]  
(str. 74). 

W35-Parkovanie Boli splnen® podmienky pre zaparkovanie meniļa od procesn®ho regul§tora (viŅ.: 
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PR Parkovanie PR [414]  (str. 105)). Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje 
hodnota Dif. hod. PR [410]  (str. 22). 

F36-PreŠaģov§k 
zop.  

Zopol preŠaģovac² koncovĨ sp²naļ po nadmernom zaŠaģen² pohonu. Poļas varovania sa 
v okne PORUCHY zobrazuje hodnota ZaŠaģenie [854]  (str. 22). 

F37-PreŠaģ. 
detekcia  

Reģim detekcie hran²c preŠaģenia - PreŠaģovac² sp²naļ je vyradenĨ z ļinnosti. Poļas 
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota ZaŠaģenie [854]  (str. 22). 

W38-OdpojenĨ 
motor  

Pr²liġ n²zky pr¼d motora. Pravdepodobne nie je pripojenĨ motor alebo parametre motora 
nezodpovedaj¼ pripojen®mu motoru. Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje 
hodnota Pr¼d MT [42]  (str. 16). 

W39-VĨpadok 
pantografu  

Pokles alebo strata napªtia na pantografe trolejov®ho vozidla. Poļas varovania sa v okne 
PORUCHY zobrazuje hodnota U pant/izol [113]  (str. 23). 

W40-Obmedz. 
sklzu  

Meniļ obmedzil frekvenciu aby nebol prekroļenĨ maxim§lny povolenĨ sklz motora. Poļas 
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. sklzu [938]  (str. 15). 

W41-Profibus 
Timeout  

Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje 
s meniļom stanovenĨ ļas PB Var. timeout [815]  (str. 122). 

W42-Modbus 
Timeout  

Modbus master nekomunikuje s meniļom stanovenĨ ļas MB Var. timeout [962]  (str. 
120). 

F43-KoncovĨ 
sp²naļ 1 

Je zopnutĨ koncovĨ sp²naļ 1. Nastavenie je moģn® v skupine [876]  (str. 101). 

F44-KoncovĨ 
sp²naļ 2 

Je zopnutĨ koncovĨ sp²naļ 2. Nastavenie je moģn® v skupine [877]  (str. 102). 

F45-KoncovĨ 
sp²naļ 3 

Je zopnutĨ koncovĨ sp²naļ 3. Nastavenie je moģn® v skupine [878]  (str. 102). 

F46-KoncovĨ 
sp²naļ 4 

Je zopnutĨ koncovĨ sp²naļ 4. Nastavenie je moģn® v skupine [879]  (str. 103). 

F47-Prep²nanie 
sady  

Prebieha prep²nanie do inej sady parametrov. Ak hl§senie pretrv§va, tak sady nie je 
moģn® prepn¼Š a ļak§ sa na splnenie podmienok prepnutia (niektor® parametre sa m¹ģu 
zmeniŠ len v stope). Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota [222]  (str. 
124). 

F48-Bod obnovy  Vytv§ra sa bod obnovy nastavenia meniļa. 

W49-Extern® 
varovanie  

Je akt²vny sign§l extern®ho varovnia, ktorĨ sa nastavuje v parametri Ext. var. sign§l [965]  
(str. 118). 

W50-PreŠaģenie 
CPU 

Nadmern® preŠaģenie riadiaceho procesora meniļa. Pri vĨskyte tohto varovania sa 
zniģuje kvalita riadenia. Odpor¼ļa sa zn²ģiŠ vzorkovaciu frekvenciu meniļa Vzorkov. 
frekvencia [6]  (str. 47). Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota 
zaŠaģenia 10ms vĨpoļtov®ho preruġenia. 

F51-N§beh 
meniļa 

Inicializ§cia meniļa. Ļas inicializ§cie je danĨ Ļas n§behu MN [1154]  (str. 48). Meniļ 
ignoruje ovl§dacie povely a sign§ly. 

W52-Frekvencia 
brzdy  

Ģelan§ frekvencia Ģel. Frek. [162]  (str. 15) je menġia ako Frekvencia brzdy [522]  (str. 
108). Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522]  
(str. 108). 

W53-Blokovanie 
BM 

Blokovanie sp²nac²ch impulzov BM od zdroja blokovania ļinnosti BM Blokovanie BM 
[1204]  (str. 78). 

F54-Auto 
vyp./zap.  

Prebieha odpoļ²tavanie ļasu oneskorenia vypnutia/zapnutia pri nesplnen² podmienok 
chodu. Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Ļas ON / OFF [1577]  
(str. 15). 

W55-Ļakanie na 
STOP 

Ļakanie na povel STOP. Kv¹li bezpeļnosti mus² pr²sŠ povel STOP a aģ n§sledne povel 
ĠTART aby as spustil pohon. 

W56-N²zka 
kapacita DC  

N²zka kapacita DC medziobvodu, veŎk® zvlnenie medziobvodu. 

W57-VĨpadok 
IRC 

Meniļ dost§va chybn® sign§ly od IRC1 alebo IRC2. Testovanie je moģn® vypn¼Š v 
parametri Reģim por. IRC/ARC [535]  (str. 115). Poļas varovania sa v okne PORUCHY 
zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086]  (str. 19). 

F58-Identifik§cia 
Identifik§cia parametrov motora prebieha. Poļas varovania sa v okne PORUCHY 
zobrazuje hodnota Stav identifik§cie [994]  (str. 70). 

W59-Nespr§vny 
smer IRC/ARC  

ZmeŔte smer IRC alebo ARC. Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota 
Frek. RT [937]  (str. 15). 

W60-NasĨtenie Obmedzenie momentu z d¹vodu nasĨtenia rĨchlosti. Pri momentovom riaden² sa 



 
 
 

 UNIFREM v.5.10x  

9. j¼la 2024  Strana 31 z 185 

VĨpis na displeji Popis  

rĨchlosti dosiahla ģelan§ rĨchlosŠ Ģel. Frek. [162]  (str. 15), hodnota momentu Moment [69]  (str. 
16) sa preto m¹ģe l²ġiŠ od ģelan®ho momentu Ģel. Moment [923]  (str. 15). Poļas 
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937]  (str. 15).  

W61-DynamickĨ 
zdvih  

Funkcia DynamickĨ zdvih obmedzuje maxim§lnu frekvenciu pohonu podŎa aktu§lneho 
zaŠaģenia. DZ sa m¹ģe konfigurovaŠ v skupine [1068]  (str. 110). Poļas varovania sa v 
okne PORUCHY zobrazuje hodnota ZaŠaģenie [854]  (str. 22). 

W62-Rozladenie 
IRC1,2 

Funkcia sledovania rozladenia IRC1 a IRC2 vyhodnotila hraniļn® rozladenie a 
vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa budenie vĨkonovĨch tranzistorov), alebo nastalo 
obmedzenie momentu podŎa parametrov v skupine Rozladenie IRC1,2 [1082]  (str. 113). 
Poļas varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. 
[1086]  (str. 19). 

W63-Pokles 
vĨkonu 

VĨkon je obmedzovanĨ pre zabr§nenie ļinnosti motora v nestabilnej ļasti momentovej 
charakteristiky. V U/f reģime sa zdanlivĨ vĨkon obmedzuje ak frekvencia statora prekroļ² 
hodnotu Frek. III. oblast. [1193]  (str. 62). Vo vektorovem reģime sa zdanlivĨ vĨkon 
obmedzuje automaticky, nez§visle od nastavenia. 

W64-Chyba 
nadradenĨch 
sluļiek 

Chyba vekt. riadenia, strata orient§cie, nestabilita. Pros²m, pozrite si N§vod na 
nastavenie vektorov®ho riadenia. 

W65-Nab²janie 
DC SERVOFREM 

Prebieha nab²janie DC obvodu meniļov SERVOFREM. Poļas varovania sa v okne 
PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46]  (str. 16). 

W66-Limit 
polohy vaļky 

Vaļka narazila na svoj limit a doġlo k skresleniu tvaru vaļky. 

W67-NasĨtenie 
rĨchlosti 

NasĨtenie rĨchlosti pri polohovom riaden². ZvĨġenie Ģelan§ Frek. [344]  (str. 51) by mohlo 
zvĨġiŠ kvalitu polohov®ho riadenia. 

W68-Kalibr§cia 
polohy  

Prebieha kalibr§cia polohy, ovl§dan§ Zdroj kalibr. polohy [1144]  (str. 68). 

W69-Chyba 
izolaļnĨch 
stavov  

Chyba izolaļnĨch stavov. Nastavuje sa v servisnĨch parametroch. 
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E1-Teplota chladiļa 
Teplota chladiļa prekroļila dovolen¼ hranicu teploty. Je potrebn® zvĨġiŠ ¼ļinnosŠ 
chladenia. Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota 
chladiļa [74]  (str. 25). 

E2-VĨpadok vĨst. 
f§zy 

Meniļ vyhodnotil nesymetriu vĨstupnĨch pr¼dov, ktor§ m¹ģe byŠ d¹sledkom 
preruġenia vĨstupnej f§zy alebo poġkodenia pripojen®ho zariadenia. Poruchu je 
moģn® vypn¼Š v parametri VĨp. vĨst. f§zy [338]  (str. 114), pr²padne jej zmeniŠ citlivosŠ 
v servisnom parametri "CitlivosŠ vĨp. vĨst. f§z". 

E3-Rezervovan§ Neobsaden§ porucha. 

E4-Prepªtie 
Napªtie na jednosmernej zbernici prekroļilo maxim§lnu povolen¼ hodnotu ktor§ je 
nastaven§ od vĨroby. Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 
DC [46]  (str. 16). 

E5-Podpªtie 
Napªtie na jednosmernej zbernici pokleslo pod minim§lnu hodnotu ktor§ je nastaven§ 
od vĨroby. Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46]  
(str. 16). 

E6-Watchdog PWM  
Chyba sp¹soben§ aktivovan²m ochr§n pri pozastaven² alebo preruġen² chodu 
riadiaceho SW poļas procesu jeho ladenia. 

E7-Extern§ porucha 
Je akt²vny externĨ poruchovĨ sign§l. Zdroj poruchy sa nastavuje v parametri Ex. 
porucha sign§l [527]  (str. 115). 

E8-PreŠaģenie 
meniļa 

Nastalo tepeln® preŠaģenie meniļa. Charakter zaŠaģenia je moģn® meniŠ parametrami 
Reģim prev§dzky [23]  (str. 47), TrvalĨ pr¼d [24]  (str. 47) a aktu§lnu mieru zaŠaģenia 
meniļa sledovaŠ vo veliļine TepelnĨ int. MN [31]  (str. 25). Pri trvan² poruchy sa v okne 
PORUCHY zobrazuje hodnota TepelnĨ int. MN [31]  (str. 25).  

E9-Syst®mov§ 
chyba  

V§ģna porucha meniļa - Volajte NON-STOP servisn¼ linku VONSCH s.r.o.! 

E10-Nadfrekvencia  
Veliļina Frek. MN [47]  (str. 15) prekroļila maxim§lnu dovolen¼ hranicu dan¼ 
parametrom Hranica nadfrekv. [97]  (str. 114). Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY 
zobrazuje hodnota Frek. MN [47]  (str. 15).  

E11-Nadpr¼d 

Prekroļenie maxim§lneho dovolen®ho vĨstupn®ho pr¼du, ktor®ho hodnota z§vis² od 
parametra Reģim prev§dzky [23]  (str. 47) a od vĨroby prednastavenĨch preŠaģen² 
meniļa. Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Pr¼d MT [42]  (str. 
16).  

E12-Skrat  
VĨkonovĨ modul IGBT vyhodnotil skrat, ktorĨ m¹ģe vznikn¼Š pri medzif§zovom alebo 
zemnom skrate na vĨstupoch U,V,W alebo nadmernou ġpiļkou pr¼du, ktor§ sa m¹ģe 
objavovaŠ pri nespr§vnej inġtal§cii z§Šaģe (dlh® pr²vody, nespr§vny typ k§bla). 

E13-VĨpadok vst. 
f§z 

Meniļ vyhodnotil nesymetriu nap§jac²ch napªt², ktor§ m¹ģe byŠ d¹sledkom preruġenia 
vstupnej f§zy. Poruchu je moģn® vypn¼Š v parametri VĨp. vst. f§zy [337]  (str. 114). 

E14-Bezpeļ. vstup 
Je rozopnutĨ bezpeļnostnĨ vstup na svorke X1.7. Pre povolenie ġtartu je potrebn® 
pripojiŠ na bezpeļnostnĨ vstup (EN13849-1 kat.3) meniļa napªtie +24V (prepojiŠ 
svorky X1:7 - X1:8). 

E15-Rezervovan§ Neobsaden§ porucha. 

E16-PreŠaģenie 
zdroja  

Napªtie zdroja Nap. 24V [72]  (str. 24) kleslo pod dovolen¼ minim§lnu hodnotu, alebo 
nastal skrat na ovl§dacej svorkovnici. Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY 
zobrazuje hodnota Nap. 24V [72]  (str. 24).  

E17-Skrat brzd. 
modulu  

BrzdnĨ modul vyhodnotil nadmernĨ pr¼d vĨkonov®ho tranzistora. Pr²ļinou m¹ģe byŠ 
skrat na BO alebo chybnĨ BM. 

E18-Porucha 
usmer. (HW ERR1)  

Ak je typ pouģit®ho modulu SKiiP, doġlo k poruche usmerŔovaļa. Pri inĨch typoch 
modulu sa jedn§ o neobsaden¼ HW poruchu 1. 

E19-HW ERR2 Neobsaden§ HW porucha 2 

E20-HW ERR3 Neobsaden§ HW porucha 3 

E21-Rezervovan§ Neobsaden§ porucha. 

E22-Teplota 
elektroniky  

Prekroļen§ maxim§lna dovolen§ teplota riadiacej elektroniky meniļa. ZvĨġte ¼ļinnosŠ 
chladenia meniļa, pr²padne doinġtalujte klimatiz§ciu. Pri trvan² poruchy sa v okne 
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75]  (str. 25).  

E23-Ruġenie brzd. 
modulu  

Porucha vzniknut§ ruġen²m riadiacej dosky. Doġlo k nespr§vnej inġtal§cii meniļa alebo 
siln®mu elektromagnetick®mu ruġeniu z okolitĨch zariaden². Testovanie tejto poruchy 
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je moģn® vypn¼Š v servisnĨch parametroch. 

E24-Ruġenie vĨkon. 
modulu  

Porucha vzniknut§ ruġen²m riadiacej dosky. Doġlo k nespr§vnej inġtal§cii meniļa alebo 
siln®mu elektromagnetick®mu ruġeniu z okolitĨch zariaden². Testovanie tejto poruchy 
je moģn® vypn¼Š v servisnĨch parametroch. 

E25-PreruġenĨ AIN1 

Pri nastavenom Type AIN na 2 aģ 10 V (4 aģ 20mA) hodnota AIN1 poklesla pod 
hranicu 1V resp. 2mA. Signalizuje preruġenie anal·gov®ho vstupu alebo chybu 
elektroniky riadiacej dosky. Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota 
AIN1 [256]  (str. 18).  

E26-PreruġenĨ AIN2 

Pri nastavenom Type AIN na 2 aģ 10 V (4 aģ 20mA) hodnota AIN2 poklesla pod 
hranicu 1V resp. 2mA. Signalizuje preruġenie anal·gov®ho vstupu alebo chybu 
elektroniky riadiacej dosky. Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota 
AIN2 [280]  (str. 18).  

E27-PreruġenĨ AIN3 

Pri nastavenom Type AIN na 2 aģ 10 V (4 aģ 20mA) hodnota AIN3 poklesla pod 
hranicu 1V resp. 2mA. Signalizuje preruġenie anal·gov®ho vstupu alebo chybu 
elektroniky riadiacej dosky. Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota 
AIN3 [281]  (str. 18).  

E28-PreruġenĨ AIN4 

Pri nastavenom Type AIN na 2 aģ 10 V (4 aģ 20mA) hodnota AIN4 poklesla pod 
hranicu 1V resp. 2mA. Signalizuje preruġenie anal·gov®ho vstupu alebo chybu 
elektroniky riadiacej dosky. Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota 
AIN4 [282]  (str. 18).  

E29-PreŠaģenie 
motora  

Nadmern® tepeln® preŠaģenie motora. Sp¹sob vyhodnotenia vysokej teploty motora sa 
nastavuje v parametri PreŠaģenie mot. [27]  (str. 114). Aktu§lny stav tepeln®ho 
integr§lu motora je v TepelnĨ int. MT [33]  (str. 25). Pri trvan² poruchy sa v okne 
PORUCHY zobrazuje hodnota TepelnĨ int. MT [33]  (str. 25). 

E30-Zvod / Meranie 
I 

Zvod pr¼du na motorovom k§bli alebo HW chyba dosky - chyba v meran² vĨstupnĨch 
pr¼dov. Nast§va keŅ hodnota Suma I-AC [831]  (str. 17) prekroļ² 10% nom. pr¼du 
meniļa. Odpor¼ļa sa premeraŠ zvody na vĨstupnom motorovom k§bli. Je moģn® ģe 
riadiaca doska je zneļisten§ vodivĨmi neļistotami. Kontaktujte servis VONSCH s.r.o.! 
Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota sumy pr¼dov vġetkĨch 
vĨstupnĨch f§z meniļa.  

E31-VeŎa por¼ch 
Vzniklo viacej por¼ch ako je poļet nastavenĨ v parametri Max. poļet por. [431]  (str. 
116) v ļasovom intervale menġom ako Min. peri·da por. [432]  (str. 116). Pri trvan² 
poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota poļtu vzniknutĨch por¼ch.  

E32-Chyba IRC  
VĨpadok IRC. Skontrolujte pripojovac² k§bel IRC. Testovanie vĨpadku IRC je moģn® 
vypn¼Š v parametri Reģim por. IRC/ARC [535]  (str. 115). Pri trvan² poruchy sa v okne 
PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086]  (str. 19).  

E33-Rezervovan§ Neobsaden§ porucha. 

E34-Rezervovan§ Neobsaden§ porucha. 

E35-Rezervovan§ Neobsaden§ porucha 

E36-Chyba FLASH  
Nepodarilo sa zap²saŠ d§ta do pamªte FLASH. Pravdepodobne je poġkoden§ alebo 
zneļisten§ riadiaca doska meniļa. 

E37-Profibus 
Timeout  

Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul 
nekomunikuje s meniļom stanovenĨ ļas PB Fault timeout [814]  (str. 122). 

E38-Teplota ETO  
Teplota extern®ho sn²maļa teploty Teplota ETO [869]  (str. 23) prekroļila poruchov¼ 
hranicu dan¼ parametrom Porucha ETO [866]  (str. 112). Pri trvan² poruchy sa v okne 
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869]  (str. 23). 

E39-Obnova 
nastavenia  

Nastavenie meniļa nebolo platn® (dlh® alebo nespr§vne skladovanie meniļa alebo 
n§sledok nekorektn®ho z§pisu do pamªte RAM), preto sa parametre obnovili z 
automatickej z§lohy. Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota 
d§tumu poslednej automatickej z§lohy nastavenia meniļa. 

E40-BlokovanĨ 
meniļ 

Meniļ je blokovanĨ, lebo nem§ platn® nastavenie. Ak je to moģn® pouģite bod obnovy 
nastavenia, inak volajte servis VONSCH. 

E41-VĨpadok 
Pantografu  

N§hly pokles alebo strata napªtia na pantografe trolejov®ho vozidla. Pri trvan² poruchy 
sa v okne PORUCHY zobrazuje U pant/izol [113]  (str. 23). Len pre ġpeci§lne meniļe! 

E42-Modbus 
Timeout  

Modbus master nekomunikuje s meniļom dlhġie ako nastavenĨ ļas MB Fault timeout 
[659]  (str. 120). Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje Slave count [801]  
(str. 25). 

E43-ZablokovanĨ 
rotor  

Rotor sa napriek nasĨteniu momentu alebo pr¼du nehĨbe, m¹ģe ²sŠ o mechanick¼ 
poruchu sn²maļa, zablokovanie rotora (chybn§ brzda...). Pri riaden² SMPM to m¹ģe aj 
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VĨpis na displeji Popis  

znamenaŠ nespr§vnu polaritu sn²maļa IRC/ARC. T§to porucha sa d§ zapn¼Š alebo 
vypn¼Š voŎbou "ZablokovanĨ rotor" v Reģim por. IRC/ARC [535]  (str. 115). 

E44-Skok rĨchlosti 
sn²maļa 

Sn²maļ IRC/ARC detekoval skok rĨchlosti. Pravdepodobne ide o poġkodenĨ sn²maļ, 
je moģn® ale aj obrovsk® extern® momentov® p¹sobenie, napr. mechanick® 
zablokovanie rotora. T§to porucha za d§ zapn¼Š alebo vypn¼Š voŎbou "Skok rĨchlosti" 
v Reģim por. IRC/ARC [535]  (str. 115). 

E45-Rezervovan§ Neobsaden§ porucha. 

E46-N²zke 
spomalenie  

Pr²liġ n²zka hodnota spomaŎovania bola detegovan§. 

E47-Blokovanie BM  
Blokovanie sp²nac²ch impulzov BM od zdroja blokovania ļinnosti BM Blokovanie BM 
[1204]  (str. 78). Poruchu je moģn® vypn¼Š v Porucha blok. BM [1205]  (str. 78). 

E48-Rezervovan§ Neobsaden§ porucha. 

E49-Prehriatie 
modulu IGBT  

IGBT sa prev§dzkuje pri veŎmi n²zkom napªt² Udc, vysokej frekvencii vzorkovania 
PWM a pri pr¼doch, ktor® nie s¼ povolen® vĨrobcom IGBT modulu. Pri trvan² poruchy 
sa v okne PORUCHY zobrazuje max. dovolenĨ pr¼d IGBT. 

E50-Chyba 
pr¼dovĨch 
regul§torov 

Pr¼dov® regul§tory na hranici stability. Pros²m, pozrite si N§vod na nastavenie 
vektorov®ho riadenia. 

E51-Chyba 
nadradenĨch 
sluļiek 

Chyba vekt. riadenia, strata orient§cie, nestabilita. Pros²m, pozrite si N§vod na 
nastavenie vektorov®ho riadenia. 

E52-Koniec sk¼ġ. 
prev§dzky 

Uplynula doba sk¼ġobnej prev§dzky. Chod motora je zablokovanĨ, Kontaktujte sa s 
dod§vateŎom meniļa frekvencie alebo zariadenia, v ktorom sa meniļ pouģ²va, a 
informujte sa o podmienkach a sp¹sobe ukonļenia sk¼ġobnej prev§dzky. 

E53-Chyba 
identifik§cie 

ChybnĨ vĨstup identifik§cie parametrov motora. Pros²m, pozrite si N§vod na 
nastavenie vektorov®ho riadenia. Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje 
pr²ļina vzniku poruchy Chyba identifik§cie [1093]  (str. 70). 

E54-Chyba ARC  
VĨpadok ARC. Skontrolujte pripojovac² k§bel ARC modulu a osadenie ARC modulu. 
Pri trvan² poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje Stav RM_ARC [292]  (str. 20). 

E55-Porucha 
usmerŔovaļa (UDC) 

VysokĨ podiel prvej alebo druhej harmonickej v napªt² DC medziobvodu. 

E56-Chyba RM -
SERVO 

Chyba rozġirovacieho modulu RM-SERVO alebo absol¼tneho sn²maļa polohy. 

E57-Chyba merania 
pr¼du / OdpojenĨ 
motor  

Chyba merania pr¼du alebo odpojenĨ motor. Vznik§ keŅ regul§tory pr¼du s¼ 
nasĨten®, ale pr¼d je relat²vne n²zky a napªtie je omnoho vyġġie ako oļak§van®. 
CitlivosŠ tejto poruchy sa d§ ovplyvniŠ servisnĨm parametrom "Napªtie od U/f krivky". 

E58-Chyba riadenia 
SMPM 

Nespr§vna hodnota Stred p·lu SMPM [1609]  (str. 47), alebo Poļet p·l. p§rov [1613]  
(str. 44). 

E59-Nespr§vny 
smer IRC/ARC  

ZmeŔte smer spªtnej vªzby IRC alebo ARC, nastavenej v Zdroj rĨchlosti [1000]  (str. 
58). Testovanie tejto poruchy je moģn® vypn¼Š pomocou Reģim por. IRC/ARC [535]  
(str. 115). 

E60-Nadfrekvencia 
IRC/ARC 

Frekvencia spªtnej vªzby IRC/ARC vyġġia ako hodnota nastaven§ v Nadfrekv. 
IRC/ARC [1612]  (str. 115). Testovanie tejto poruchy je moģn® vypn¼Š pomocou Reģim 
por. IRC/ARC [535]  (str. 115). 

E61-Porucha brzdy 
SERVOFREM 

Porucha brzdy alebo 24V nap§jania brzdy. 

E62-Min. limit 
polohy  

Prekroļenie min. limitu dovolen®ho rozsahu polohy pri polohovan² v r§mci 1 ot§ļky, 
napr. vaļka. 

E63-Max. limit 
polohy  

Prekroļenie max. limitu dovolen®ho rozsahu polohy pri polohovan² v r§mci 1 ot§ļky, 
napr. vaļka. 
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 NASTAVENIE 

Skupina parametrov ļ²slo [722] 
Nastavenie parametrov meniļa, z§Šaģe, riadenia, ovl§dania, a inĨch s¼ļast² a funkci² meniļa frekvencie. 
 
MENU \ NASTAVENIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Sprievodca nastaven²m [1516] Spustenie sprievodcu pre nastavenie meniļa.  

7.1 Vyuģitie sprievodcu nastaven²m pre meniļe VONSCH UNIFREM 

Meniļe UNIFREM s¼ od verzie 3.000 vybaven® sprievodcom nastavenia. Sprievodca nastavenia 
sl¼ģi na urĨchlenie poļiatoļn®ho nastavenia meniļa, na jeho prednastavenie a spoŎahliv® 
rozbehnutie motora. Sprievodca nem§ sl¼ģiŠ na koneļn® nastavenie a doladenie pohonu, to je 
nutn® urobiŠ manu§lne. 
 
Sprievodcu je moģn® pouģiŠ len pomocou ovl§dacieho panelu UNIPANEL, s verziou 
firmv®ru UNIPANEL 2.061 alebo vyġġou. 
 
7.1.1 Pr§ca so sprievodcom 
Sprievodca m§ niekoŎko typov obrazoviek, ktor® sa l²ġia spr§van²m a typom interakcie 
s uģ²vateŎom.  
 
Ot§zka 
Obrazovka typu ot§zka sa uģ²vateŎa pĨta na ot§zku, na ktor¼ sa d§ odpovedaŠ dvomi moģnĨmi 
odpoveŅami, najļastejġie Ă§noñ a Ănieñ. TĨmto odpovediam boli priraden® kl§vesy Enter a F4. 

   
 
Inform§cia 
Obrazovka typu inform§cia informuje uģ²vateŎa o vĨsledku akcie, ļi uģ ¼speġnom alebo 
ne¼speġnom. 

  
 
Zoznam povelov  
Obrazovka typu zoznam povelov zobrazuje niekoŎko povelov, z ktorĨch si uģ²vateŎ m§ vybraŠ pr§ve 
jeden. Po vĨbere jedn®ho sa obrazovka ukonļ². 
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Zoznam parametrov  
Obrazovka typu zoznam parametrov zobrazuje niekoŎko parametrov, ktor® je moģn® ŎubovoŎne 
v r§mci svojich hran²c meniŠ. T¼to obrazovku je moģn® opustiŠ pomocou kl§vesu F3 (posun 
doprava). 
 

  
 
Zmena parametra  
Obrazovka zmeny parametra vyzve na ¼pravu pr§ve jedn®ho parametra. Po jeho zmene a stlaļen² 
kl§vesy Enter sa hodnota uloģ² a t§to obrazovka sa opust². 

  
 
Ļakanie 
Obrazovka ļakania sa vyskytuje pri ļakan² na dokonļenie akcie. M¹ģe ²sŠ o akciu ktor¼ m§ spustiŠ 
uģ²vateŎ, alebo sa ļak§ na dokonļenie nejakej akcie v meniļi. 

  
 
7.1.2 Kroky sprievodcu  
Sprievodca nastaven²m sa sklad§ z niekoŎkĨch krokov: 

1) Tov§rensk® nastavenie 
Tento krok umoģnuje resetovaŠ meniļ na tov§rensk® nastavenie. 

2) MOTOR 
Nastavenie ġt²tkovĨch parametrov motora a parametrov tĨkaj¼cich sa prev§dzky motora, 
napr. pouģitie s²nusov®ho filtra, typ chladenia motora. 

3) Aplikaļn® makro 
UmoģŔuje vybraŠ si z piatich preddefinovanĨch makier pre r¹zne aplik§cie. 

4) Ovl§dacie makro 
UmoģŔuje vybraŠ si zo siedmych preddefinovanĨch makier pre r¹zne aplik§cie. 

5) Sn²maļ ot§ļok a smer ot§ļania 
V tomto kroku sa urļuje spr§vny smer ot§ļania motora a v pr²pade potreby aj spr§vne 
nastavenie a smer sn²maļa rĨchlosti/polohy IRC. 

6) Riadenie a  regul§cia 
V tomto kroku prebieha nastavenie riadenia motora, vĨber skal§rneho alebo vektorov®ho 
riadenia a identifik§cia parametrov. 

7) Z§kladn® parametre 
Nastavenie z§kladnĨch parametrov rozbehu, dobehu a regulaļn®ho rozsahu frekvenci². 

8) Koniec  
Ukonļenie sprievodcu a n§vrat do hlavn®ho menu nastavenia, kde je moģn® pokraļovaŠ 
v manu§lnom nastavovan². 
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Niģġie v podobe vĨvojov®ho diagramu je zakreslenĨ priebeh nastavovania meniļa pomocou 

sprievodcu. Bloky oznaļen® ļiernym p²smom s¼ ot§zky/voŎby a parametre ktor® si vyber§ 

uģ²vateŎ. Bloky oznaļen® ļervenĨm p²smom s¼ vn¼torne rozhodovan® podmienky ļi menen® 

parametre, podŎa aktu§lneho stavu meniļa ako napr. pouģit® zapojenie alebo ¼spech ļi ne¼spech 

jednotlivĨch identifik§ci². 

7.1.3 Nastavenie motora, typu aplik§cie a ovl§dania 
 

Zaőƛŀǘƻƪ 

Krok 4 - hǾƭłŘŀŎƛŜ ƳŀƪǊƻ
±ȇōŜǊ ƻǾƭłŘŀŎƛŜƘƻ ƳŀƪǊŀ:

hǾƭłŘŀŎƝ ǇŀƴŜƭ
.ƛƴłǊƴŜ ǾǎǘǳǇȅ + ŘƛǎƪǊŞǘƴŜ ȌŜƭŀƴŞ
.ƛƴłǊƴŜ ǾǎǘǳǇȅ + AIN frekvencia

MODBUS
PROFIBUS

MOTOR POTENCIOMETER
wŜƎǳƭłŎƛŀ ǘƭŀƪǳ (bar) - (PID) ǊŜƎǳƭłǘƻǊ

¢ƻǾłǊŜƴǎƪŞ ƴŀǎǘŀǾŜƴƛŜ ƻōƴƻǾŜƴŞ.

Krok 1 - ¢ƻǾłǊŜƴǎƪŞ ƴŀǎǘŀǾŜƴƛŜ

½ŘǊƻƧ ǑǘŀǊǘǳ (194)
½ŘǊƻƧ ȌŜƭŀƴŜƧ ŦǊŜƪǾŜƴŎƛŜ (706)
¿Ŝƭŀƴł ŦǊŜƪǾŜƴŎƛŀ (344)
Zdroj reverzu F (195)

Zdroj resetu (704)

Hodnota 0 (220)
Hodnota 1 (239)
Hodnota 2 (245)
Hodnota 3 (293)

Zdroj Bit1 5¿ (552)
Zdroj Bit1 5¿ (555)
Zdroj Bit1 5¿ (558)

hǾƭłŘŀŎƛŜ ƳŀƪǊƻ 
.ƛƴłǊƴŜ + disk. frekv

hǾƭłŘŀŎƛŜ ƳŀƪǊƻ aƻǘƻǊ 
potenciometer

{ǘǊƳƻǎǙ at (979)
½ŘǊƻƧ ȊǾȇǑ (971)
½ŘǊƻƧ ȊƴƝȌ (974)

#bh

Krok 2 - MOTOR ±ȇȊǾŀ ƴŀ ǑǘƝǘƪƻǾŞ ǵŘŀƧŜ:
±ȇƪƻƴ ƳƻǘƻǊŀ (357)
bŀǇŅǘƛŜ ƳƻǘƻǊŀ (59)
tǊǵŘ ƳƻǘƻǊŀ (151)

Frekvencia motora (4)
hǘłőƪȅ ƳƻǘƻǊŀ (356)
¨őƛƴƴƝƪ ƳƻǘƻǊŀ (227)

tǊŜǙŀȌŜƴƛŜ Ƴƻǘ. (27) - ǾƭŀǎǘƴŞ, cudzie chladenie

{ƝƴǳǎƻǾȇ ŦƛƭǘŜǊ (SF) (237)

Krok 3 - !ǇƭƛƪŀőƴŞ ƳŀƪǊƻ
±ȇōŜǊ ŀǇƭƛƪŀőƴŞƘƻ ƳŀƪǊŀ:

2ŜǊǇŀŘƭƻ
±ŜƴǘƛƭłǘƻǊ

£ŀȌƪł ǇǊŜǾłŘȊƪŀ
Kompresor

5ƻǇǊŀǾƴƝƪ ς pojazd
Zdvih

Strana 2

WŜ ƳŜƴƛő Ǿ ǇƻǊǳŎƘŜ?#bh

NIE

aŜƴƛő ƴƛŜ ƧŜ ǇǊƛǇǊŀǾŜƴȇ ƴŀ ǇǊŜǾłŘȊƪǳ ŀƭŜōƻ 
je v poruche.tǊƻǎƝƳ, ƻŘǎǘǊłƶǘŜ ǇǊƻōƭŞƳ.

KONIEC SPRIEVODCU

bŀǎǘŀǾŜƴƛŜ ǾƻƭƛǘŜƯƴȇŎƘ ǇƻǊǵŎƘ:
±ȇǇ. vst. CłȊȅ (337)

Chyba AIN (837)
wŜȌƛƳ ǇƻǊǳŎƘȅ Lw/ (535)

WŜ ƳŜƴƛő Ǿ 
poruche?

#bh

aŜƴƛő ƴƛŜ ƧŜ ǇǊƛǇǊŀǾŜƴȇ ƴŀ ǇǊŜǾłŘȊƪǳ ŀƭŜōƻ 
je v poruche.tǊƻǎƝƳ, ƻŘǎǘǊłƶǘŜ ǇǊƻōƭŞƳ.

NIE

WŜ ȊǾƻƭŜƴȇ !Lb1-3
ŀƪƻ ȌŜƭŀƴł ǊȇŎƘƭƻǎǙ?

Typ AIN1-3 (153/154/268) #bh

WŜ ǇƻǳȌƛǘł ƳŜŎƘŀƴƛŎƪł 
brzda?

#bh

Zdroj zapojenia brzdy
w9[; 1
w9[; 2
w9[; 3

NIE

NIE

NIE

NIE

/ƘŎŜǘŜ ǊŜǎŜǘƻǾŀǙ ƳŜƴƛő 
ƴŀ ǘƻǾłǊŜƴǎƪŞ 
nastavenie?

#bh

NIE

#bh

 
Sprievodca ļasŠ 1, Z§kladn® nastavenie motora a ovl§danie 
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V kroku 2 sa meniļ pĨta na ġt²tkov® parametre motora. Po vybran² vĨkonu sa skryto aplikuje makro 
motora najbliģġieho vĨkonu ktorĨ prednastav² vybran® syst®mov® parametre. 
 
Pri zmene vĨkonu, napªtia motora alebo ¼ļinn²ka sa automaticky prepoļ²ta nomin§lny pr¼d motora 
na odhadnut¼ hodnotu z vĨkonovej rovnice. Toto automatick® prednastavenie je vhodn® na odhad 
nomin§lneho pr¼du v pr²padoch keŅ nie je k dispoz²cii, napr. motor je fyzicky nepr²stupnĨ alebo je 
prev²janĨ a ġt²tkov® parametre nesedia. Po ruļnej zmene nomin§lneho pr¼du sa uģ t§to hodnota 
pri zmene ostatnĨch parametrov nemen². 
PreŠaģenie mot. [27] 
Tento parameter sl¼ģi na nastavenie tepeln®ho modelu motora. V pr²pade zvolenia moģnosti 
ĂVlastn® chladenieñ uvaģuje tepelnĨ model s vlastnĨm chladen²m, ktor®ho efekt st¼pa s ot§ļkami. 
V pr²pade zvolenia moģnosti ĂCudzie chladenieñ uvaģuje tepelnĨ model s cudz²m chladen²m, 
ktor®ho efekt je konġtantnĨ. VoŎba ĂNevyhodnocuje sañ sa pouģ²va ak nechceme vyhodnocovaŠ 
tepelnĨ model, napr. ak je motor urļite dobre chladenĨ, alebo m§ in® tepeln® ochrany, napr. 
pouģitie funkcie ETO (Extern§ Tepeln§ Ochrana). Nastavenie funkcie ETO nie je v sprievodcovi 
obsiahnut®, je nutn® ju nastaviŠ dodatoļne. 
S²nusovĨ filter [237] 
Urļuje pr²tomnosŠ s²nusov®ho filtra na vĨstupoch meniļa. 
 
7.1.4 Aplikaļn® makr§ 
UNIFREM m§ na vĨber 5 ovl§dac²ch makier. Sl¼ģia na prednastavenie niektorĨch parametrov 
typickĨch pre dan¼ aplik§ciu. Prednastaven§ hodnota nemus² byŠ vhodn§ pre vġetky varianty 
aplik§cii, je ale jednoduch® ju kedykoŎvek zmeniŠ podŎa potreby. 
 

ID Parameter  Ļerpadlo Ventil§tor Kompresor  şaģk§ z§Šaģ 
Dopravn²k/ 

Pojazd  
Dopravn²k/ 

Pojazd  

23 Reģim prev§dzky KvadratickĨ KvadratickĨ KonġtantnĨ KonġtantnĨ KonġtantnĨ KonġtantnĨ 

347 Typ U/F  Regul§tor ZM Regul§tor ZM Regul§tor ZM Regul§tor ZM Regul§tor 
ZM 

Regul§tor ZM 

91 Exponent U/F  1,5 1,5 1 1 1 1 

98 Frek. posuvu  10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz 35Hz 

352 Reg. max.pr¼du Motor. reģim 
Auto. adaptivita 

Motor. reģim 
Auto. adaptivita 

Motor. reģim Motor. reģim 
Auto. 

adaptivita 

- - 

5 Maxim. pr¼d M. nom. pr¼d 
(ID151) 

nom. pr¼d 
(ID151) 

Max. pr¼d 
meniļa 

Max. pr¼d 
meniļa 

Max. pr¼d 
meniļa 

Max. pr¼d 
meniļa 

549 Maxim. pr¼d G. ako Maxim. pr¼d 
M (ID5) 

ako Maxim. pr¼d 
M (ID5) 

ako Maxim. 
pr¼d M (ID5) 

ako Maxim. 
pr¼d M (ID5) 

ako Maxim. 
pr¼d M (ID5) 

ako Maxim. 
pr¼d M (ID5) 

110 Min. frekvencia  20 20 0 0 0 0 

111 Max. frekvencia  Nom. frek. 
motora (ID4) 

Nom. frek. 
motora (ID4) 

Nom. frek. 
motora (ID4) 

Nom. frek. 
motora (ID4) 

Nom. frek. 
motora (ID4) 

Nom. frek. 
motora (ID4) 

116 Ļas rozbehu 1 20 60 5 15 10 5 

119 Ļas dobehu 1 20 60 5 15 10 5 

807 K-kontra  100% 100% 100% 100% 100% 100% 

766 Obm. vĨkonu 
(OV) 

Od preŠaģenia 
Od tepl. chladiļa 

Od preŠaģenia 
Od tepl. chladiļa 
Od preŠaģenia 

motora 

Od preŠaģenia 
Od tepl. 
chladiļa 

Od preŠaģenia 
motora 

Od preŠaģenia 
Od tepl. 
chladiļa 

Od preŠaģenia 
motora 

- - 

748 Kinet. 
z§lohovanie (KZ) 

Zapnut® Zapnut® Vypnut® Vypnut® Vypnut® Vypnut® 

374 Naf§zovanie Vypnut® Vypnut® Vypnut® Vypnut® Vypnut® Vypnut® 

346 BrzdnĨ modul VypnutĨ VypnutĨ VypnutĨ VypnutĨ ZapnutĨ v 
ġtarte 

ZapnutĨ v 
ġtarte 

195 Zdroj reverzu F  Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny 

163 Pr¼d RZM 0.8 x Nom. pr¼d 
motora 

0.8 x ID155 60s maximum 
meniļa 

60s maximum 
meniļa 

60s 
maximum 
meniļa 

60s maximum 
meniļa 

518 Mech. brzda  Vypnut§ Vypnut§ Vypnut§ Vypnut§ Ġtandardn§ Ġtandardn§ 

697 R1 Zdroj  bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda Brzda 

513 Tlmenie rezon.  Zapnut® Zapnut® Vypnut® Vypnut® Vypnut® Vypnut® 
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7.1.5 Ovl§dacie makr§ 
UNIFREM m§ na vĨber 7 ovl§dac²ch makier. Sl¼ģia na prednastavenie typickĨch ovl§dac²ch 
parametrov ako zdroj ġtartu, zdroj ģelanej frekvencie, pr²padne hodnotu ģelanej frekvencie. Ich 
zoznam s hodnotami m¹ģete vyļ²taŠ z tabuŎky 2. Prednastaven§ hodnota nemus² byŠ vhodn§ pre 
vġetky varianty aplik§cii, je jednoduch® ju kedykoŎvek zmeniŠ podŎa potreby. 
 
ID Parameter  Ovl§dac² 

panel  
Bin. + disk. 

frekv.  
Bin. + AIN  

frekv.  
MODBUS PROFIBUS Motor -

potenciometer  
Regul§cia 
tlaku (bar)  

194 Zdroj ġtartu Ovl. panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1 

704 Zdroj resetu Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny 

706 Zdroj. ģel. 
frek. 

Ovl. panel Diskr®tne 
ģelan® 

AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor 
potenciometer 

ProcesnĨ 
regul§tor 

195 Zdroj 
reverzu F 

Ovl. panel BIN2 BIN2 PodŎa 
ģelanej hod. 

PodŎa 
ģelanej hod. 

PodŎa ģelanej 
hod. 

Bez reverzu 

Bez zmeny pre Ļerpadlo alebo Ventil§tor 

  Diskr®tne ģelan®: 

576 Prep. disk. 
hod. 

Bez zmeny Jednotliv® Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny 

220 Hodnota 0 Bez zmeny 8 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny 

239 Hodnota 1 Bez zmeny 15 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny 

245 Hodnota 2 Bez zmeny 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny 

293 Hodnota 3 Bez zmeny 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny 

552 Zdroj Bit1 
DĢ 

Bez zmeny BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny 

555 Zdroj Bit2 
DĢ 

Bez zmeny BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny 

558 Zdroj Bit3 
DĢ 

Bez zmeny BIN5 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny 

  Motor potenciometer:  

978 Typ MP Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1 Bez zmeny 

971 Zdroj zvĨġ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny 

974 Zdroj zn²ģ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny 

 
 Ako je moģn® vidieŠ v tabuŎke, doporuļenĨ zdroj ġtartu pre bin§rne ovl§danie je BIN1 a BIN2, kde 
BIN1 znamen§ chod v kladnom smere a BIN2 chod v z§pornom smere. 
 
Pri diskr®tnych rĨchlostiach (ļasto pouģit® u manipul§torov a ģeriavov) sa na ich prep²nanie 
pouģ²vaj¼ BIN3, BIN4 a BIN5, kde BIN3 znamen§ prepnutie na druh¼ rĨchlosŠ, BIN4 na tretiu 
rĨchlosŠ, BIN5 na ġtvrt¼ rĨchlosŠ a podobne. 
 
Pri pouģit² anal·govĨch vstupov zdroj ģelanej frekvencie je AIN1, ostatn® AIN s¼ rezervovan® pre 
potreby aplik§cie. 
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7.1.6 Nastavenie sn²maļa ot§ļok a urļenie smeru ot§ļania 
 

#bh

NIE

Krok 5 - {ƴƝƳŀő ƻǘłőƻƪ ŀ ǎƳŜǊ ƻǘłőŀƴƛŀ

±ȇȊǾŀ:
tǊƛǇƻƧŜƴȇ ǎƴƝƳŀő Lw/?

tƻőŜǘ ƛƳǇǳƭȊƻǾ ƴŀ ƻǘłőƪǳ Lw/1 (436)

±ȅƪƻƴŀǙ ǘŜǎǘ ǎǇǊłǾƴŜƘƻ ǎƳŜǊǳ ƳƻǘƻǊŀ?

#bh NIE

/ƘŎŜǘŜ ǾȅƪƻƴŀǙ ǘŜǎǘ ǇƻƭŀǊƛǘȅ ǎƴƝƳŀőŀ 
IRC?

½ƻŘǇƻǾŜŘł ǎƳŜǊ ǘƻőŜƴƛŀ ǊƻǘƻǊŀ ƪƭŀŘƴŜƧ 
ȌŜƭŀƴŜƧ ǊȇŎƘƭƻǎǘƛ?

#bh

!ƪƻ ŎƘŎŜǘŜ ȊƳŜƴƛǙ ǎƳŜǊ ƻǘłőŀƴƛŀ ƳƻǘƻǊŀ?

tǊƻǎƝƳ ǾȅǇƴƛǘŜ ƳŜƴƛő ŀ ŦȅȊƛŎƪȅ ǇǊŜƘƻŘǙŜ 
ǇƻǊŀŘƛŜ ŦłȊ ƳƻǘƻǊŀ.

parametrom

fyzicky

NIE

¢Ŝǎǘ ǇƻƭŀǊƛǘȅ ǎƴƝƳŀőŀ
(U/ f riadenie, 5Hz, 5s)

#bh

Prebehlo v poriadku? #bh

NIE ς chyba IRC

bŜŦǳƴƎǳƧŜ Lw/ ŀƭŜōƻ ƴŜǎŜŘƝ ǇƻőŜǘ 
ǇƽƭƻǾ ƳƻǘƻǊŀ ŀ ƛƳǇǳƭȊƻǾ Lw/ ǎ 

ǊȇŎƘƭƻǎǙƻǳ.

tƻƭŀǊƛǘŀ ōƻƭŀ ǎǇǊłǾƴŀ?

IRC polarita je 
ǎǇǊłǾƴŀ.

IRC polarita bola 
ƻǇŀőƴł.Tento stav bol 

ƻǇǊŀǾŜƴȇ.

#bh

NIE

Prebehlo v poriadku?

#bh

tƻǊŀŘƛŜ ŦłȊ ƳƻǘƻǊŀ ōƻƭƻ 
ǇǊŜƘƻŘŜƴŞ ǎƻŦǘǾŞǊƻǾƻ.

¢Ŝǎǘ ǎǇǊłǾƴŜƘƻ ǎƳŜǊǳ ƳƻǘƻǊŀ
(U/ f riadenie, 5Hz, 5s)

tǊŜƘƻŘŜƴƛŜ ǇƻƭŀǊƛǘȅ ǎƴƝƳŀőŀ

Zmena parametra
{ƭŜŘ Ǿȇǎǘ. ŦłȊ (326)

NIE

Strana 3
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Sprievodca ļasŠ 2, sn²maļ, detekcia smeru a urļenie spr§vneho smeru ot§ļania 

 
ńalġ² krok (Krok 5) sa venuje nastaveniu spr§vneho smeru ot§ļania motora a v pr²pade pouģitia 
sn²maļa IRC (ako IRC1) aj jeho nastavenie a detekciu spr§vneho smeru. 
V pr²pade opaļn®ho poradia f§z (motor sa toļ² na opaļn¼ stranu ako ģiadan®), je to moģn® 
vyrieġiŠ zmenou parametra, alebo fyzickĨm prehoden²m poradia f§z, na ktor® sprievodca vyzve.  
Upozornenie:  pri voŎbe fyzick®ho prehodenia poradia f§z z bezpeļnostnĨch d¹vodov najsk¹r 
vypnite meniļ, poļkajte dve min¼ty a aģ potom prehoŅte f§zy ma motor. 
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7.1.7 Met·dy riadenia, identifik§cia parametrov a nastavenie dynamiky pohonu  
V tejto ļasti sprievodca pon¼ka na vĨber dva reģimy riadenia ï vektorovĨ alebo skal§rny. 
 

Krok 6 ς wƛŀŘŜƴƛŜ ŀ ǊŜƎǳƭłŎƛŀ

U/ f ident stojaca 
(1500)

LŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛŀ
ǵǎǇŜǑƴł?

Krok 7 ς ½łƪƭŀŘƴŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊŜ

#bh NIE

HOTOVO

aƛƴƛƳłƭƴŀ ŦǊŜƪǾŜƴŎƛŀ (110)
aŀȄƛƳłƭƴŀ ŦǊŜƪǾŜƴŎƛŀ (111)
2ŀǎ ǊƻȊōŜƘǳ 1 (116)
2ŀǎ ŘƻōŜƘǳ 1 (119)

 /ƘŎŜǘŜ ǎƪŀƭłǊƴŜ (U/ f) ŀƭŜōƻ ǾŜƪǘƻǊƻǾŞ 
riadenie?

{Y![#w

Krok 8 ς Hotovo/ testovanie

VEKTOR

bƛŜ ƧŜ ƴŜŘƻǇƻǊǳőŜƴŞ/
ȊŀƪłȊŀƴŞ ƴŀǎǘŀǾŜƴƛŜ?

Toto nastavenie nie je 
ŘƻǇƻǊǳőŜƴŞ! Chcete napriek 

ǘƻƳǳ ǇƻƪǊŀőƻǾŀǙ?

#bh, JE

NIE

/ƘŜǘŜ ǾȅƪƻƴŀǙ ƻŦŦƭƛƴŜ 
ƛŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛǳ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻǾ 

motora? 

hŦŦƭƛƴŜ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛŀ

#bh

 hŦŦƭƛƴŜ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛŀ ōƻƭŀ ǵǎǇŜǑƴł.

 hŦŦƭƛƴŜ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛŀ 
zlyhala.

NIE

#bh

#bh

/ƘŎŜǘŜ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪƻǾŀǙ 
parametre motora?

#bh

NIE

/ƘŎŜǘŜ ǾȅƪƻƴŀǙ ƛŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛǳ 
ǇŀǊŀƳŜǘǊƻǾ ƳƻǘƻǊŀ ƪǘƻǊł 

ǊƻȊǘƻőƝ ƳƻǘƻǊ?

αIdent. Lm (ƪǊłǘƪŀ)έ (1498)

#bh

LŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛŀ
ǵǎǇŜǑƴł?

LŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛŀ ƳŀƎ. char. 
zlyhala.LŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛŀ ƳŀƎ. char. ōƻƭŀ ǵǎǇŜǑƴł

¿Ŝƭ. Mag. Tok (452)
RR. Tlmenie (449)
RR. dyn. 1 (457)
RR. dyn. 2 (1128)

Zlom dynamiky (1129)

{ƪƻǇƝǊǳƧ aŀȄ. frek. (111) do Zlom rozbehu 1 (117)
{ƪƻǇƝǊǳƧ aŀȄ. frek. (111) do Zlom rozbehu 1 (121)

Maxim. ǇǊǵŘ a. (5)
Maxim. ǇǊǵŘ D. (549)
Maxim. ƴŀǇŅǘƛŜ (495)

Vzorkov. frekvencia (6)

NIE

NIE

Strana 2

LŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛŀ ōƻƭŀ ǵǎǇŜǑƴł.

aƻȌƴŞ ŘƻƭŀŘŜƴƛŜ ǇŀǊŀƳŜǘǊƻǾ:
Typ U/ f (347)
¦ ǇƻőƛŀǘƻőƴŞ (90)
¦ ƪƻƴŎƻǾŞ (94)

Frek. posuvu (98)
Exponent U/ f (91)
tǊǵŘ w½a (163)

LŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛŀ ōƻƭŀ 
ǇǊŜǎƪƻőŜƴł. Parametre 
ƳƻǘƻǊŀ ƳƾȌŜǘŜ 
ƛŘŜƴǘƛŦƛƪƻǾŀǙ ŀƭŜōƻ 
ƴŀǎǘŀǾƛǙ ƴŜǎƪƾǊ.

LŘŜƴǘƛŦƛƪłŎƛŀ ōƻƭŀ 
ǇǊŜǎƪƻőŜƴł. Parametre 
ƳƻǘƻǊŀ ƳƾȌŜǘŜ 
ƛŘŜƴǘƛŦƛƪƻǾŀǙ ŀƭŜōƻ 
ƴŀǎǘŀǾƛǙ ƴŜǎƪƾǊ.

2ŀƪŀƴƛŜ ƴŀ ǇƻǾŜƭ ~¢!w¢
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7.1.7.1. 6ÅËÔÏÒÏÖï ÒÉÁÄÅÎÉÅ 
Vektorov® riadenie sa m¹ģe deliŠ na otvoren® riadenie a uzavret® riadenie (viŅ parameter Riadenie 
motora [22]). Sprievodca tento parameter automaticky nastav² podŎa odpovede na ot§zku 
ĂPripojenĨ sn²maļ IRC?ñ. 
ńalej sprievodca naviguje cez identifikaļn® proced¼ry ako ĂOffline Identifik§ciañ ktor§ prebieha pri 
nulovej rĨchlosti a identifik§cie ktor® roztoļia motor ĂIdent. Lm (kr§tka)ñ. 
V pr²pade potreby je moģn® vġetky identifik§cie nevykonaŠ ï preskoļiŠ ich. 
 
Tieto identifik§cie ako aj cel® vektorov® riadenie s¼ bliģġie pop²san® v dokumente ĂNastavenie 
vektorov®ho riadenia asynchr·nnych motorov pre meniļe VONSCHÈ UNIFREMñ, ktorĨ je moģn® 
n§jsŠ na www.vonsch.sk v sekcii podpora. Sprievodca nastav² iba rĨchlostn® riadenie, polohov® 
alebo momentov® je nutn® donastavovaŠ a doladiŠ manu§lne po skonļen² sprievodcu. 

7.1.7.2. 3ËÁÌÜÒÎÅ ÒÉÁÄÅÎÉÅ 
Skal§rne riadenie je st§le pre svoju jednoduchosŠ a robustnosŠ preferovanou voŎbou pre vªļġinu 
aplik§ci². Od verzie 3.000 pribudli nov® identifikaļn® reģimy pre jednoduch® poļiatoļn® nastavenie 
skal§rneho riadenia. V pr²pade potreby je moģn® vġetky identifik§cie nevykonaŠ ï preskoļiŠ ich. 
 
U/f ident. stojaca - Po zadan² povelu ĠTART sa po 5-20 sekund§ch motor roztoļ² na 25Hz, 
v ģelanom smere, n§sledne sa motor zastav². Povel ĠTART sa mus² zadaŠ manu§lne, podŎa 
nastaven®ho ovl§dania. T§to identifik§cia reaguje na povel STOP, takģe sa d§ kedykoŎvek vypn¼Š. 
 
U/f ident. pln§ ï Identifik§cia sa spust² okamģite. Motor sa neroztoļ², prednastav² sa Odpor 
statora [345] a poļiatoļn® napªtie U poļiatoļn® [22]. 
 
Sprievodca d§va na vĨber iba kratġiu DC identifik§ciu (stojaca). 

7.1.7.3. .ÁÓÔÁÖÅÎÉÅ ÄÙÎÁÍÉËÙ ÐÏÈÏÎÕ ɉÓÐÏÌÏéÎï ÓĭéÁÓÔÉɊ 
Po skonļen² identifik§ci² sprievodca eġte prevedie cez nastavenie r§mp frekvencie a obmedzen² 
pr¼dov a napªtia. 
 
Minim§lna frekvencia [110], Maxim§lna frekvencia [111], Ļas rozbehu 1[116] a Ļas dobehu 1[119] 
urļia regulaļnĨ rozsah rĨchlosti a ļasy pre zrĨchlenie a spomalenie motora. 
Parametre ako Maxim. pr¼d M. [5] a Maxim. pr¼d G. [549] urļuj¼ obmedzenie pr¼du motora 
v jednotlivĨch reģimoch prev§dzky. Parameter Maxim. napªtie[495] sa pouģ²va pre zmenu 
maxim§lneho napªtia na motor v pr²pade dostatoļn®ho napªtia DC. Vzorkovacia frekvencia [6] je 
frekvencia sp²nania tranzistorov pre PWM blok. 
 
TĨmito parametrami automaticky konļ² sprievodca. Pohon je n§sledne moģn® ġtandardnĨm 
sp¹sobom Ņalej nastavovaŠ. 
 
Vġetky spomenut® parametre s¼ podrobnejġie pop²san® v inĨch kapitol§ch tohto n§vodu. 
 

 

7.2 MOTOR 
Skupina parametrov ļ²slo [58] 
Nastavenie parametrov pripojen®ho motora alebo in®ho trojf§zov®ho spotrebiļa na silovĨch vĨstupoch 
meniļa frekvencie (U,V,W,PE). 
 

7.2.1 MAKRĆ MOTOROV 
Skupina parametrov ļ²slo [672] 
 
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ MAKRĆ MOTOROV 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Asynchr·nne motory [730] Parametre vzorovĨch asynchr·nnych motorov.  

400V/0.06kW | 400V/0.09kW | 400V/0.12kW | 400V/0.18kW | 400V/0.25kW | 400V/0.37kW | 400V/0.55kW | 
400V/0.75kW | 400V/1.1kW | 400V/1.5kW | 400V/2.2kW | 400V/3kW | 400V/4kW | 400V/5.5kW | 400V/7.5kW 

http://www.vonsch.sk/
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N§zov [ID] Popis  Def. 

| 400V/11kW | 400V/15kW | 400V/18.5kW | 400V/22kW | 400V/30kW | 400V/37kW | 400V/45kW | 
400V/55kW | 400V/75kW | 400V/90kW | 400V/100kW | 400V/110kW | 400V/132kW | 400V/160kW | 
400V/200kW | 400V/250kW | 400V/315kW 
 

7.2.2 IDENTIFIKĆCIA 
Skupina parametrov ļ²slo [1497] 
Parametre pre identifikaļn® reģimy U/f (skal§rneho) aj vektorov®ho riadenia. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ IDENTIFIKĆCIA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Offline 
identifik§cia 
[992]  

Povel pre poļiatoļn¼ (offline) identifik§ciu elektrickĨch parametrov motora. 
Sl¼ģi pre nastavenie elektrickĨch parametrov motora a vektorov®ho riadenia. Pros²m, 
pozrite si N§vod na nastavenie vektorov®ho riadenia. 

 

Nastav vektor. 
riad. [991]  

Povel na prednastavenie regul§ļnĨch ġtrukt¼r vektorov®ho riadenia na hodnoty 
prisl¼chaj¼ce parametrom motoru. 
Sl¼ģi pre prvotn® nastavenie parametrov vektorov®ho riadenia. 

 

Ident. Lm [1498]  
Povel pre skr§ten¼ identifik§ciu vz§jomnej indukļnosti motora. Po zadan² povelu ġtart 
sa motor roztoļ² a meniļ si zmeria vz§jomn¼ indukļnosŠ motora. Pre spr§vne hodnoty 
identifik§cie je potrebn® zaruļiŠ veŎmi n²zku aģ ģiadnu z§Šaģ motora. 

 

U/f ident. 
stojaca [1500]  

Kr§tka identifik§cia motora bez roztoļenia motora pre U/f (skal§rne) riadenie.  

U/f ident. pln§ 
[1501]  

Kr§tka identifik§cia motora s roztoļen²m motora pre U/f (skal§rne) riadenie. Po zadan² 
povelu ġtart sa motor roztoļ² a meniļ si zmeria parametre motora. Pre spr§vne 
hodnoty identifik§cie je potrebn® zaruļiŠ veŎmi n²zku aģ ģiadnu z§Šaģ motora. 

 

Test smeru 
[1502]  

Kr§tky test smeru ot§ļania motora.  

 
7.2.3 NOMINĆLNE PARAMETRE MOTORA 
Skupina parametrov ļ²slo [1210] 
Hodnoty parametrov z²skanĨch z makier alebo ġt²tku MOTORA. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ NOMINĆLNE PARAMETRE MOTORA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ motora 
[1610]  

 Asynch. 
motor 

Asynch. motor Asynchr·nny motor s kotvou nakr§tko. 

SMPM Synchr·nny motor s permanentnĨmi magnetmi. 

VĨkon motora 
[357]  

Nomin§lny vĨkon motora odļ²tanĨ zo ġt²tku motora alebo katal·govĨch ¼dajov. 1100 W 

10 W õ 
1500000 W 

Tento parameter je potrebnĨ pre spr§vne odvodenie rozsahov zobrazovanĨch veliļ²n vĨkonu 
a spr§vnu ļinnosŠ funkcie kompenz§cia sklzu [348]  (str. 60). 

Napªtie 
motora [59]  

Nomin§lne napªtie motora odļ²tan® zo ġt²tku motora alebo katal·govĨch ¼dajov. 400.0 V 

1.0 V õ 1000.0 
V 

Pri uv§dzan² meniļa frekvencie do prev§dzky je vģdy potrebn® skontrolovaŠ, ļi zapojenie 
motora (hviezda, trojuholn²k) zodpoved§ nastavenej hodnote napªtia. V ġpeci§lnych 
pr²padoch, kedy je dovolen® motory kr§tkodobo preŠaģovaŠ je moģn® nastaviŠ pri zapojen² 
do trojuholn²ka hodnotu napªtia pre hviezdu, priļom je potrebn® nastaviŠ nomin§lnu 
frekvenciu a ot§ļky 1.73 x vyġġie oproti ġt²tkovej hodnote. 

Frekvencia 
motora [4]  

Nomin§lna frekvencia motora odļ²tan§ zo ġt²tku motora alebo katal·govĨch 
¼dajov. 

50.00 Hz 

1.00 Hz õ 
500.00 Hz 

V reģime riadenia U/F urļuje frekvenciu pri ktorej hodnota napªtia U/F krivky dosahuje 
hodnotu parametra U koncov® [94]  (str. 59). Spolu s tĨmito parametrami urļuje pomer 
napªtia a frekvencie U/F krivky - ļiģe hodnotu magnetick®ho toku motora. 

Pr¼d motora 
[151]  

Nomin§lny pr¼d motora odļ²tanĨ zo ġt²tku motora alebo katal·govĨch ¼dajov. 2.80 A 

0.01 A õ 
2000.00 A 

Tento parameter urļuje hodnotu trval®ho dovolen®ho pr¼du motora pre funkciu kontroly 
preŠaģenia motora PreŠaģenie mot. [27]  (str. 114). 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Ot§ļky 
motora [356]  

Nomin§lne ot§ļky motora odļ²tan® zo ġt²tku motora alebo katal·govĨch ¼dajov. 
1450 
ot/min 

100 ot/min õ 
30000 ot/min 

Tento parameter je d¹leģitĨ pre spr§vnu ļinnosŠ funkcie Komp. sklzu [349]  (str. 60) a pre 
vĨpoļet poļtu p·lov motora Poļet p·lov motora [1049]  (str. 46). 

Đļinn²k 
motora [227]  

Nomin§lny ¼ļinn²k motora odļ²tanĨ zo ġt²tku motora alebo katal·govĨch ¼dajov. 0.80 

0.40 õ 1.00  

Nom. moment 
[1051]  

Nomin§lny mechanickĨ moment na hriadeli rotora vypoļ²tanĨ zo ġt²tkovĨch 
¼dajov motora. 

3.00 Nm 

-10000.00 Nm 
õ 10000.00 Nm 

 

Poļet p·l. 
p§rov [1613] 

Poļet p·lovĨch p§rov motora vypoļ²tanĨ z nomin§lnych ot§ļok a frekvencie 
motora pre asynchr·nne motory, sl¼ģi ako parameter pre synchr·nne motory. 

2 

1 õ 1000  

Sled vĨst. f§z 
[326]  

Nastavenie poradia f§z na vĨstupe meniļa frekvencie. Nahr§dza fyzick¼ vĨmenu 
f§z motora v pr²pade, ģe treba dosiahnuŠ aby sa pri chode motora vpred 
(REVERZ neakt²vny) toļil opaļne. 
Sl¼ģi pre nastavenie poģadovan®ho smeru ot§ļania pripojen®ho motora. 

Priamy 

Priamy Napªtie sa generuje v porad² U - V - W. 

InvertovanĨ Napªtie sa generuje v porad² V - U - W. 

Nuluj 
motohod. MT 
[1075]  

Tento pr²kaz vynuluje motohodiny motora Prev.motohod.MT [497]  (str. 24).  

Nast. 
motohod. MT 
[502]  

Pomocou tohto parametra je moģn® prednastaviŠ motohodiny motora 
Prev.motohod.MT [497]  (str. 24). 

0.0 h 

0.0 h õ 
200000.0 h 

 

 
7.2.4 ELEKTRICK£ PARAMETRE MOTORA 
Skupina parametrov ļ²slo [557] 
Elektrick® parametre motora, odpory, indukļnosti, magnetick§ charakteristika. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ ELEKTRICK£ PARAMETRE MOTORA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Ļas. konġt. MT 
[79]  

Ļasov§ konġtanta rĨchlosti nabudenia motora. 0.120 s 

0.001 s õ 10.000 s 

Tento parameter ovplyvŔuje rĨchlosŠ nabudenia motora a je potrebnĨ pre spr§vnu 
funkciu matematick®ho modelu motora. Spr§vnu hodnotu zapisuje makro nastavenia 
motora pre pr²sluġnĨ vĨkon motora [672]  (str. 42). Pri vektorovom riaden² sa tento 
parameter poļ²ta z Odpor rotora [439]  (str. 44), Vz§jomn§ indukļnosŠ [441]  (str. 45) a 
Rozptyl. indukļnosŠ [440]  (str. 45). 

Ļas odbudenia MT 
[1171]  

Urļuje ļas odbudzovania motora po vypnut² napªtia. 1.00 

0.00 õ 10.00 
Predstavuje n§sobok hodnoty parametra Ļas. konġt. MT [79]  (str. 44), poļas ktor®ho je 
zablokovan® opªtovn® zapnutie napªtia do motora po jeho vypnut². Ġtart do 
neodbuden®ho motora m¹ģe zp¹sobiŠ vznik por¼ch alebo momentovĨch r§zov. 

Magnet. pr¼d [355] MagnetizaļnĨ pr¼d motora (I0). Nem§ vĨznam pre SMPM. 2.00 A 

0.01 õ INK2
4 

Spr§vna hodnota magn. pr¼du je spravidla 30 aģ 90 % z hodnoty parametra Pr¼d 
motora [151]  (str. 43). Urļuje mieru nabudenia motora pri reģime riadenia U/F.  
4Hodnota z§vis² od vĨkonovej rady meniļa. Pozri inġtalaļnĨ n§vod. 

Odpor statora 
[345]  

Hodnota odporu statora. Hodnota tohto parametra m¹ģe poch§dzaŠ z 
makier motora alebo identifik§cie odporu Rs. Pre riadenie SMPM motorov 
m§ tento parameter vĨznam Rd. 

6.70000 ɋ 

0.00001 ɋ õ 
100.00000 ɋ 

 

Odpor rotora [439]  Hodnota odporu rotora. Hodnota tohto parametra m¹ģe poch§dzaŠ z makier 1.00000 ɋ 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

motora alebo identifik§cie. Pre riadenie SMPM motorov nem§ tento 
parameter vĨznam. 

0.00001 ɋ õ 
100.00000 ɋ 

Tento parameter je potrebnĨ pre spr§vnu funkciu matematick®ho modelu motora pri 
vektorovom riaden². 

Rozptyl. 
indukļnosŠ [440] 

Hodnota rozptylovej indukļnosti statora. Hodnota tohto parametra m¹ģe 
poch§dzaŠ z makier motora alebo identifik§cie. Pri prevode parametrov zo 
starġ²ch meniļov VQFREM sa poļ²ta ako Ls - Lm (indukļnosŠ statora - 
vz§jomn§ indukļnosŠ). Pre riadenie SMPM motorov m§ tento parameter 
vĨznam ako rozdiel Lq-Ld (indukļnosŠ v osi q,d). 

0.1000000 
H 

0.0000000 õ 
Vz§jomn§ 
indukļnosŠ [441]   

Tento parameter je potrebnĨ pre spr§vnu funkciu matematick®ho modelu motora pri 
vektorovom riaden². 

Vz§jomn§ 
indukļnosŠ [441] 

Hodnota vz§jomnej indukļnosti statora (Lm). Hodnota tohto parametra 
m¹ģe poch§dzaŠ z makier motora, identifik§cie, alebo magnetickej 
charakteristiky motora. Pre riadenie SMPM motorov m§ tento parameter 
vĨznam Ld. 

0.1000000 
H 

0.0000001 H õ 
2.0000000 H 

Tento parameter je potrebnĨ pre spr§vnu funkciu matematick®ho modelu motora pri 
vektorovom riaden². Spr§vna hodnota m§ veŎkĨ vplyv na stabilitu regul§cie pr¼du. 

Reģim mag. 
charakteristiky 
[1169]  

Aktiv§cia reģimu magnetizaļnej charakteristiky motora. Vypnut§ 

Vypnut§ 
Parameter Vz§jomn§ indukļnosŠ [441]  (str. 45) je uvaģovanĨ ako konġtantnĨ v celom 
regulaļnom rozsahu. 

Zapnut§ 
Parameter Vz§jomn§ indukļnosŠ [441]  (str. 45) je poļ²tanĨ z magnetizaļnej 
charakteristiky a z§vis² od hodnoty pr¼du statora. 

 

MAG. CHARAKTERISTIKA 
Skupina parametrov ļ²slo [1158] 
Nastavenie magnetizaļnej krivky motora 
 
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ ELEKTRICK£ PARAMETRE MOTORA \ MAG. CHARAKTERISTIKA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

M.CH: Lm 1 [1159]  Hodnota vz§jomnej indukļnosti 1. 
1.0000000 
H 

0.0000001 H õ 
1000.0000000 H 

 

M.CH: Lm 2 [1160]  Hodnota vz§jomnej indukļnosti 2. 
1.0000000 
H 

0.0000001 H õ 
1000.0000000 H 

 

M.CH: Lm 3 [1161]  Hodnota vz§jomnej indukļnosti 3. 
1.0000000 
H 

0.0000001 H õ 
1000.0000000 H 

 

M.CH: Lm 4 [1162]  Hodnota vz§jomnej indukļnosti 4. 
1.0000000 
H 

0.0000001 H õ 
1000.0000000 H 

 

M.CH: Lm 5 [1163]  Hodnota vz§jomnej indukļnosti 5. 
1.0000000 
H 

0.0000001 H õ 
1000.0000000 H 

 

M.CH: Pr¼d 1 
[1164]  

RMS Hodnota pr¼du 1. 1.000 A 

0.000 A õ 1000.000 
A 

 

M.CH: Pr¼d 2 RMS Hodnota pr¼du 2. 1.000 A 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

[1165]  
0.000 A õ 1000.000 
A 

 

M.CH: Pr¼d 3 
[1166]  

RMS Hodnota pr¼du 3. 1.000 A 

0.000 A õ 1000.000 
A 

 

M.CH: Pr¼d 4 
[1167]  

RMS Hodnota pr¼du 4. 1.000 A 

0.000 A õ 1000.000 
A 

 

M.CH: Pr¼d 5 
[1168]  

RMS Hodnota pr¼du 5. 1.000 A 

0.000 A õ 1000.000 
A 

 

Koef. tepl. 
adapt§cie [1235] 

Koeficient teplotnej adapt§cie parametrov motora pre n§rast z 20 ÁC na 
100 ÁC. Ako teplota je bran§ meran§ teplota Teplota ETO [869]  (str. 23) z 
Externej Tepelnej Ochrany. 

1.000 

1.000 õ 2.000  

Poļet p·lov motora 
[1049]  

Poļet p·lov motora vypoļ²tanĨ z nomin§lnych ot§ļok a frekvencie motora  

Nom. frek. sklzu 
[1050]  

Nomin§lna elektrick§ frekvencia sklzu vypoļ²tan§ zo ġt²tkovĨch parametrov 
motora. 

Hz 

 

7.2.5 MECHANICK£ PARAMETRE MOTORA 
Skupina parametrov ļ²slo [1527] 
Mechanick® parametre s¼stavy, prevodov® pomery. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ MECHANICK£ PARAMETRE MOTORA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Moment 
zotrvaļnosti [442] 

Odhad celkov®ho momentu zotrvaļnosti motora a z§Šaģe v [kg m^2]. 0.100000 

0.000001 õ 
1000.000000 

 

Zuby na vstupe 
prev. (Ļit.) [1533] 

Poļet zubov na vstupe prevodovky (obvod vstupn®ho kolesa), na strane 
motora. V starġ²ch verzi§ch firmv®ru oznaļovan® ako "ĻitateŎ prevodov®ho 
pomeru". 

1 

1 õ 32767  

Zuby na vĨstupe 
prev. (Men.) [1625]  

Poļet zubov na vĨstupe prevodovky (obvod vĨstupn®ho kolesa), na strane 
technol·gie. V starġ²ch verzi§ch firmv®ru oznaļovan® ako "MenovateŎ 
prevodov®ho pomeru". 

1 

1 õ 65535  

Prevod prev. [888]  
Prevodov® ļ²slo prevodovky. Pomer ot§ļok pred a za prevodovkou. Je 
poļ²tanĨ ako podiel Zuby na vĨstupe prev. (Men.) [1625]  (str. 46) a Zuby na 
vstupe prev. (Ļit.) [1533]  (str. 46). 

1.00000 

0.00100 õ 
10000.00000 

Sl¼ģi pre spr§vne zobrazenie ot§ļok Ot. za prev. [907]  (str. 17) a pre spr§vnu ļinnosŠ 
funkci² pre koncov® sp²naļe [875]  (str. 101). 

VoŎby prev. 
pomeru [1619]  

Ġpeci§lne nastavenie prevodov®ho pomeru.  

Ǐ Rezerva 0x1 Ģiadna funkcia. 

Ǐ PovoliŠ doladenie 
prev. pom. 

Povol² jemn® doladenie prevodov®ho pomeru. Zapnutie tejto voŎby m¹ģe maŠ 
negat²vny vplyv na presnosŠ vĨpoļtu, nakoŎko sa pouģij¼ vĨpoļty v pl§vaj¼cej r§dovej 
ļiarke. 

Doladenie prev. 
pomeru [1626]  

Jemn® doladenie prevodov®ho pomeru. 1.0000 

0.0100 õ 100.0000  

Dr§ha ot§ļky [889] Predstavuje napr. obvod kolesa za prevodovkou. Taktieģ sl¼ģi pre zobrazenie 1.0000 m 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

veliļiny poloha a pre spr§vnu ļinnosŠ funkci² pre koncov® sp²naļe [875]  (str. 
101). S¼ļasne je potrebn® nastaviŠ aj Prevod prev. [888]  (str. 46). 

0.0001 m õ 
100.0000 m 

 

 
7.2.6 SERVOMOTOR (SMPM) 
Skupina parametrov ļ²slo [797] 
Parametre tĨkaj¼ce sa len servomotorov a synchr·nnych motorov s permanentnĨmi magnetmi. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR \ SERVOMOTOR (SMPM) 

N§zov [ID] Popis  Def. 

N§jdi stred p·lu [20] N§jdi a skalibruj stred p·lu SMPM. Pri tejto identifik§cii sa motor odbrzd².  

Stred p·lu SMPM 
[1609]  

Poloha p·lu SMPM pri nulovom elektrickom uhle v stupŔoch. 0.000 

-360.000 õ 360.000  

Konġt. motora Nm/A 
[1534]  

Konġtanta motora uveden§ na ġt²tku synchr·nneho motora alebo v 
datasheete v jednotke [Nm/A]. 

1.000 

0.000 õ 100.000  

Tok PM [1185]  Tok permanentnĨch magnetov pre SMPM [Wb]. 
0.100 
Wb 

0.000 Wb õ 5.000 Wb  

 

7.3 PARAMETRE MENIĻA 
Skupina parametrov ļ²slo [197] 
Prev§dzkov® parametre meniļa. 
 

7.3.1 APLIKAĻN£ MAKRĆ 
Skupina parametrov ļ²slo [1491] 
Aplikaļn® makr§. Prednastav² parametre meniļa pre jednotliv® najpouģ²vanejġie aplik§cie. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENIĻA \ APLIKAĻN£ MAKRĆ 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Ļerpadlo [1492] Aplikaļn® makro pre ļerpadlo.  

Ventil§tor [1493] Aplikaļn® makro pre ventil§tor.  

şaģk§ prev§dzka 
[1494]  Aplikaļn® makro pre Šaģk¼ prev§dzku (Extr¼der).  

Kompresor [1557]  Aplikaļn® makro pre kompresor.  

Dopravn²k/pojazd 
[1495]  Aplikaļn® makro pre dopravn²k alebo pojazd ģeriavu.  

Zdvih [1496]  Aplikaļn® makro pre zdvihov® aplik§cie, napr. zdvih ģeriavu.  

Vzorkov. 
frekvencia [6]  Vzorkovacia frekvencia PWM modul§cie vĨstupnĨch napªt². 3000 Hz 

1150 õ 10000 

Sp²nacia frekvencia riadiacich impulzov do vĨkonovĨch prvkov meniļa. Pri potrebe 
potlaļenia akustick®ho ġumu (p²skania) motora a meniļa sa m¹ģe t§to frekvencia 
nastaviŠ vyġġie, priļom narastaj¼ tepeln® straty a je potrebn® poļ²taŠ s vyġġ²m 
oteplen²m meniļa.  

TrvalĨ pr¼d [24] 
Hranica pr¼du pre dlhodob® (trval®) zaŠaģenie meniļa. Hodnota 
predstavuje pomer trval®ho pr¼du k nomin§lnemu pr¼du meniļa. 

1.000 

0.500 õ (INQ / INK)5 

Ak vĨstupnĨ pr¼d prekroļ² t¼to hodnotu, m¹ģe meniļ po urļitom ļase vyhl§siŠ poruchu " 
E8-PreŠaģenie meniļa  (str. 32)". Pri zmene charakteru zaŠaģenia meniļa v parametri 
Reģim prev§dzky [23]  (str. 47) sa hodnota tohto parametra prednastavuje na vĨrobn¼ 
hodnotu pre danĨ typ zaŠaģenia a konkr®tny typ meniļa. Ak je nastaven§ vyġġie ako od 
vĨroby, dovol² meniļ trvale vyġġ² pr¼d ale m§ menġiu kr§tkodob¼ preŠaģiteŎnosŠ.  
5Hodnota z§vis² od vĨkonovej rady meniļa. Pozri inġtalaļnĨ n§vod. 

Reģim prev§dzky VoŎba reģimu zaŠaģovania meniļa. Hraniļn® hodnoty pr¼dov pre Pre konġt. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

[23]  jednotliv® reģimy prev§dzky s¼ prednastaven® od vĨroby. z§Šaģ 

Pre konġt. z§Šaģ 
Reģim zaŠaģovania pre dynamicky sa meniace z§Šaģe, ktor® maj¼ vzhŎadom na ot§ļky 
motora konġtantnĨ charakter momentu. Pohon m§ vysok® dovolen® kr§tkodob® 
preŠaģene a menġie trval® zaŠaģenie. Napr.: ģeriavy, mlyny, dopravn²ky, stroje ... 

Pre kvadr. z§Šaģ 
Reģim zaŠaģovania pre statick® z§Šaģe , ktor® maj¼ vzhŎadom na ot§ļky motora 
exponenci§lne rast¼ci charakter momentu. Meniļ umoģŔuje n²zke dovolen® kr§tkodob® 
preŠaģenie a vyġġie trval® zaŠaģenie. Napr.: ļerpadl§, ventil§tory, gener§tory, ... 

Ļas n§behu MN 
[1154]  

Tento parameter predŌģi inicializ§ciu meniļa. Poļas n§behu nie je moģn® 
daŠ povel ġtart meniļu a nevyhodnocuj¼ sa poruchy. Tento parameter 
sl¼ģi na oneskorenie ļasu kĨm zaļne meniļ reagovaŠ na riadiace povely z 
riadiaceho syst®mu. 

0 s 

0 s õ 3600 s  

Heslo [548]  
Nastavenie uģ²vateŎsk®ho hesla potrebn® pre pr²stup do nastavenia 
zariadenia. Heslo bude potrebn® zad§vaŠ pri vstupe do nastaven² meniļa. 

**** 

**** õ **** Sl¼ģi na ochranu nastavenia meniļa proti prestaveniu nepovolanĨmi osobami. 

Posun ļasu [770] 
Urļuje ļi ļas meniļa je len v zimnom ļase, alebo sa prekl§pa podŎa 
potreby na zimnĨ alebo letnĨ. 

ZimnĨ, letnĨ 

Len zimnĨ | ZimnĨ, letnĨ 

Odblokovanie MN 
[1007]  

Parameter pre zadanie hesla na odblokovanie meniļa zo sk¼ġobnej 
prev§dzky do riadnej. Pre odblokovanie sa kontaktujte s dod§vateŎom 
meniļa frekvencie alebo zariadenia, v ktorom sa meniļ pouģ²va, a 
informujte sa o podmienkach a sp¹sobe ukonļenia sk¼ġobnej prev§dzky. 

**** 

**** õ ****  

S²nusovĨ filter 
(SF) [237]  

Pr²tomnosŠ s²nusov®ho filtra na vĨstupoch meniļa. NezapojenĨ 

NezapojenĨ SF nie je zapojenĨ. 

ZapojenĨ 
SF je zapojenĨ - zvĨġi sa doln§ hranica vzorkovacej frekvencie a zn²ģi sa dynamika 
regul§torov vektorov®ho reģimu riadenia. 

 

7.3.2 NAST. SPOTREBY 
Skupina parametrov ļ²slo [236] 
Nastavenie alebo vynulovanie poļ²tadiel spotrebovanej energie Spotreba kWh [429]  (str. 16) a Spotreba 
MWh [430]  (str. 16). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETRE MENIĻA \ NAST. SPOTREBY 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Nuluj spotrebu [897]  Tento pr²kaz vynuluje poļ²tadl§ spotrebovanej energie.  

Zdroj nul. spotreby [900]  Ġpeci§lny zdroj nulovania spotrebovanej energie meniļa.  

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
 

7.4 OVLĆDANIE 
Skupina parametrov ļ²slo [1] 
Nastavenie ovl§dania meniļa a motora. 
 

7.4.1 OVLĆDACIE MAKRĆ 
Skupina parametrov ļ²slo [1503] 
Ovl§dacie makr§ pre rĨchle prednastavenie ovl§daļky meniļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ OVLĆDACIE MAKRĆ 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Ovl§dac² panel [1504] Ovl§dacie makro pre ovl§danie z ovl§dacieho panela UNIPANEL.  

Bin§rne + disk. frekv. 
[1505]  

Ovl§dacie makro pre ovl§danie bin§rnymi vstupmi s diskr®tnymi 
prednastavenĨmi ģelanĨmi frekvenciami. 

 

Bin§rne + AIN frekv. 
[1506]  

Ovl§dacie makro pre ovl§danie bin§rnymi vstupmi s ģelanou frekvenciou cez 
anal·govĨ vstup. 

 

MODBUS [1507]  Ovl§dacie makro pre ovl§danie cez MODBUS.  
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N§zov [ID] Popis  Def. 

PROFIBUS [1508]  Ovl§dacie makro pre ovl§danie cez PROFIBUS.  

Motor -potenciometer 
[1509]  

Ovl§dacie makro pre ovl§danie cez motor-potenciometer.  

Regul§cia tlaku (bar) 
[1510]  

Ovl§dacie makro pre regul§ciu tlaku cez vstavanĨ procesnĨ regul§tor (PID).  

 
7.4.2 ĠTART STOP RESET 
Skupina parametrov ļ²slo [192] 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ ĠTART STOP RESET 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Zdroj ġtartu 
[194]  

Nastavenie zdroja ġtartu meniļa. Pri povele ĠTART meniļa sa na vĨstupoch U,V,W 
(resp. U,V pri jednof§zovej z§Šaģi) generuje ģelan® napªtie a frekvencia. 

BIN1 

Ovl§dac² 
panel 

Ġtart meniļa nastane po stlaļen² zelen®ho tlaļidla ĠTART na ovl§dacom paneli. Ġtart sa zruġ² 
po stlaļen² ļerven®ho tlaļidla STOP. 

Trvale ġtart Meniļ sa uvedie do ġtartu hneŅ po zapnut². 

BIN1 Ġtart meniļa nastane po aktivovan² 1. bin§rneho vstupu. 

BIN2 Ġtart meniļa nastane po aktivovan² 2. bin§rneho vstupu. 

BIN3 Ġtart meniļa nastane po aktivovan² 3. bin§rneho vstupu. 

BIN1, 2 Ġtart meniļa nastane po aktivovan² 1. alebo 2. bin§rneho vstupu. 

BIN1, 3 Ġtart meniļa nastane po aktivovan² 1. alebo 3. bin§rneho vstupu. 

BIN1, 4 Ġtart meniļa nastane po aktivovan² 1. alebo 4. bin§rneho vstupu. 

MODBUS Ġtart meniļa sa ovl§da s®riovou komunik§ciou. ViŅ s®riovĨ komunikaļnĨ protokol MODBUS. 

PROFIBUS Ġtart meniļa sa ovl§da s®riovou komunik§ciou. ViŅ s®riovĨ komunikaļnĨ protokol PROFIBUS. 

Ġpeci§lny 
Ġtart meniļa sa ovl§da pomocou ġpeci§lne prednastaven®ho sign§lu a ¼rovn² zopnutia, viŅ 
[987]  (str. 50). 

MODBUS 2 Ġtart meniļa sa ovl§da s®riovou komunik§ciou. ViŅ s®riovĨ komunikaļnĨ protokol MODBUS. 

Zdroj resetu 
[704]  

Nastavenie zdroja resetu meniļa. Vypne sa generovanie PWM. Vyuģ²va sa ako 
havarijnĨ stop. Nevznikne porucha meniļa, ale iba varovanie. RESET meniļa je 
potrebnĨ napr²klad v aplik§ci§ch, kde sa na vĨstupe prep²naj¼ motory. Pred prepnut²m 
silovĨch vĨstupov je potrebn® RESETOM zablokovaŠ PWM, in§ļ hroz² poġkodenie 
vĨkonovĨch prvkov meniļa. 

BIN4 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Zdroj 
rĨch.stopu 
[986]  

Nastavenie zdroja rĨchleho stopu. Po rĨchlom zastaven² pre opªtovn® spustenie 
meniļa je potrebn® zruġiŠ a n§sledne znovu spustiŠ povel ġtart meniļa. Pouģ²va sa pre 
zastavenie strojov a zariaden² s Ŏudskou obsluhou, ktor§ prich§dza do styku s 
rotuj¼cimi ļasŠami. Napr²klad sign§l svetelnej z§vory alebo dverovĨch koncovĨch 
sp²naļov. Pri aktivovan² pohon zastav² po zrĨchlenej dobehovej rampe, ktor§ je 
definovan§ skr§ten²m ļasu podŎa parametra RĨchly STOP [806]  (str. 49). 

Ģiadny 

Ģiadny Funkcia je neakt²vna. 

BIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovan²m 1. bin§rneho vstupu. 

BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovan²m 2. bin§rneho vstupu. 

BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovan²m 3. bin§rneho vstupu. 

BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovan²m 4. bin§rneho vstupu. 

BIN5 Funkcia sa aktivuje aktivovan²m 5. bin§rneho vstupu. 

BIN6 Funkcia sa aktivuje aktivovan²m 6. bin§rneho vstupu. 

Ġpeci§lny Funkcia sa aktivuje pomocou ġpeci§lne prednastaven®ho sign§lu a ¼rovn² zopnutia. 

RĨchly STOP 
[806]  

Hodnota skr§tenia ļasu dobehu pri aktivovan² bezpeļn®ho rĨchleho zastavenia 
pohonu Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49). 

10.0 
% 

0.1 % õ 100.0 
% 

 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% 
Skupina parametrov ļ²slo [215] 
Nastavenie ġpeci§lnych zdrojov pre ĠTART, STOP a RESET. 
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£0%#)<,.9 £4!24 
Skupina parametrov ļ²slo [987] 
Nastavenie ġpeci§lneho zdroja ġtartu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ ĠTART STOP RESET \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE \ ĠPECIĆLNY ĠTART 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Ġtart sign§l [503] VĨber sign§lu pre ovl§danie Ġtartu. [184] Bin§rne vstupy 

Signal  

Ġtart akt²vny [504] Podmienka pre aktiv§ciu Ġtartu. BIN1 

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 

Ġtart neakt²vny [505] Podmienka pre deaktiv§ciu Ġtartu pri sign§le typu "hodnota".  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
 

£0%#)<,.9 2%3%4 
Skupina parametrov ļ²slo [333] 
Nastavenie ġpeci§lneho RESETu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ ĠTART STOP RESET \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE \ ĠPECIĆLNY RESET 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Reset sign§l [524] VĨber sign§lu pre ovl§danie RESETu. [184] Bin§rne vstupy 

Signal  

Reset akt²vny [525] Podmienka pre aktiv§ciu RESETu. BIN4 

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 

Reset neakt²vny [526] Podmienka pre deaktiv§ciu RESETu pri sign§le typu "hodnota".  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
 

£0%#)<,.9 2¸#(,9 34/0 
Skupina parametrov ļ²slo [989] 
Nastavenie ġpeci§lneho zdroja rĨchleho stopu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ ĠTART STOP RESET \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE \ ĠPECIĆLNY RħCHLY STOP 

N§zov [ID] Popis  Def. 

RĨch. stop 
sign§l [821] 

VĨber sign§lu pre ovl§danie RĨchleho Stopu. 
[184] 
Bin§rne 
vstupy 

Signal  

RĨch. stop 
akt²vny [822] 

Podmienka pre aktiv§ciu RĨchleho Stopu.  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
RĨch. stop 
neakt²vny [823] 

Podmienka pre deaktiv§ciu RĨchleho Stopu pri sign§le typu "hodnota".  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
Oneskorenie 
ġtartu [1238] 

Oneskorenie medzi prijat²m povelu ġtart a jeho vykonan²m. 0.000 s 

0.000 s õ 
300.000 s 

 

Oneskorenie 
stopu [1487]  

Oneskorenie medzi prijat²m povelu stop a jeho vykonan²m. 0.000 s 

0.000 s õ 
300.000 s 

 

Timeout pre 
STOP [926]  

Timeout pre okamģit® vypnutie napªtia na motore pri povele STOP pri hodnote 
parametra Typ stopu [836]  (str. 69) - "Rampa do 0" alebo "Skok do 0" vo 
vektorovom reģime riadenia alebo akt²vnej voŎbe Reg. max.pr¼du [352]  (str. 61) 
- "Gener. reģim" v skal§rnom reģime riadenia, pri nedosiahnut² nulovej rĨchlosti. 

30.0 s 

0.0 s õ 3600.0 s 
V reģimoch riadenia, kedy m¹ģe byŠ vplyvom zaŠaģenia pohonu pri nasĨten² 
gener§torick®ho momentu alebo pr¼du blokovan® zniģovanie frekvencie sa po povele 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

STOP poļ²ta tento ļas. Ak do tohoto ļasu rĨchlosŠ neklesne do 0 a nevypne pohon 
norm§lnym sp¹sobom, meniļ vypne napªtie aj pri nenulovej rĨchlosti. 

 

7.4.3 ĢELANĆ FREKVENCIA 
Skupina parametrov ļ²slo [7] 
Nastavenie ģelanej frekvencie (rĨchlosti) meniļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ ĢELANĆ FREKVENCIA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Zdroj. ģel. frek. 
[706]  

Nastavenie zdroja ģelanej frekvencie. AIN1 

Hodnota Zdrojom ģelanej hodnoty je pevn§ hodnota. 

Ovl§dac² panel Zdrojom ģelanej hodnoty s¼ kurzorov® ġ²pky v okne MONITOR na ovl§dacom paneli. 

AIN1 Zdrojom ģelanej hodnoty je odpovedaj¼ci anal·govĨ vstup. 

AIN2 Zdrojom ģelanej hodnoty je odpovedaj¼ci anal·govĨ vstup. 

AIN3 Zdrojom ģelanej hodnoty je odpovedaj¼ci anal·govĨ vstup. 

AIN4 Zdrojom ģelanej hodnoty je odpovedaj¼ci anal·govĨ vstup. 

Diskr®tne ģelan® 
Zdrojom ģelanej hodnoty s¼ diskr®tne ģelan® rĨchlosti. Nastavuj¼ sa [60]  (str. 53). Nie je 
moģn® vybraŠ t¼to voŎbu ak s¼ diskr®tne ģelan® rĨchlosti priraden® niekde inde (napr. 
Zdroj ģel. PR [130]  (str. 104)). 

Motor potenc. Zdrojom ģelanej hodnoty je motor-potenciometer, viŅ. [970]  (str. 56). 

ProcesnĨ reg. Zdrojom ģelanej hodnoty je procesnĨ regul§tor, viŅ. [385]  (str. 104). 

MODBUS Zdrojom ģelanej hodnoty je s®riov§ komunik§cia MODBUS, viŅ [658]  (str. 119). 

PROFIBUS Zdrojom ģelanej hodnoty je s®riov§ komunik§cia PROFIBUS, viŅ [812]  (str. 122). 

Ġpeci§lny Zdrojom ģelanej hodnoty je ġpeci§lne nastavenie. 

Max. hodnota Zdrojom ģelanej hodnoty je maxim§lna hodnota rozsahu veliļiny. 

Ģelan§ Frek. 
[344]  

Pevn§ hodnota ģelanej frekvencie. 0.00 Hz 

Min.7 õ Max. 
frekvencia [111]   

7Hodnota z§vis² od parametra Zdroj reverzu F [195]  (str. 51). Pre voŎbu ĂPodŎa ģel. hod.ñ 
je od -(Max. frekvencia [111]  (str. 73)), pre ostatn® voŎby je od Min. frekvencia [110]  
(str. 73). 

Zdroj reverzu F 
[195]  

Nastavenie zdroja reverzu ģelanej frekvencie motora. BIN6 

Ovl§dac² panel Reverz motora sp¹sob² stlaļenie ġed®ho tlaļidla REVERZ na ovl§dacom paneli. 

Bez reverzu Motor sa bude toļiŠ vģdy v priamom smere to je v smere vpred. 

Trvale reverz Motor sa bude toļiŠ vģdy v reverznom smere to je v smere vzad. 

BIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. bin§rnym vstupom. 

BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. bin§rnym vstupom. 

BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. bin§rnym vstupom. 

BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. bin§rnym vstupom. 

BIN5 Reverz motora sa aktivuje 5. bin§rnym vstupom. 

BIN6 Reverz motora sa aktivuje 6. bin§rnym vstupom. 

PodŎa ģel. hod. Smer ot§ļania je z§vislĨ od polarity Ģelan§ Frek. [344]  (str. 51). 

MODBUS 
Reverz motora sa ovl§da s®riovou komunik§ciou. ViŅ s®riovĨ komunikaļnĨ protokol 
MODBUS. 

PROFIBUS 
Reverz motora sa ovl§da s®riovou komunik§ciou. ViŅ s®riovĨ komunikaļnĨ protokol 
PROFIBUS. 

Ġpeci§lny Reverz motora sa ovl§da pomocou ġpeci§lneho nastavenia [988]  (str. 52). 

Reset Fģel v 
stope [1152]  

Nastavenie sp¹sobu nulovania a pamªtania kan§la ģelanej frekvencie. Nie 

Nie Ģelan§ frekvencia st§le nadob¼da hodnotu podŎa vybran®ho zdroja. 

Ćno Pri vypnut² PWM sa ģelan§ frekvencia inicializuje na 0 Hz. 

Prenos Fģel 
[1153]  

Nastavenie spr§vania ģelanej frekvencie. Pri vypnut² MN 

ƴ Pri vypnut² MN Meniļ si pamªt§ hodnotu ģelanej frekvencie aj po vypnut². 

Ǐ Pri zmene sady Hodnota ģelanej frekvencie sa pren§ġa medzi sadami. 



 
 
 

 UNIFREM v.5.10x  

9. j¼la 2024  Strana 52 z 185 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% 
Skupina parametrov ļ²slo [988] 
Nastavenie ġpeci§lneho zdroja ģelanej frekvencie a reverzu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ ĢELANĆ FREKVENCIA \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Sign§l pre ĢF [30] 
VĨber parametra, ktorĨ predstavuje hodnotu ģelanej 
frekvencie. 

[256] AIN1 

Signal  

Reverz F sign§l [506] VĨber sign§lu pre ovl§danie Reverzu. 
[184] Bin§rne 
vstupy 

Signal  

Reverz F akt²vny [507] Podmienka pre aktiv§ciu Reverzu. BIN6 

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 

Reverz F neakt²vny 
[508]  

Podmienka pre deaktiv§ciu Reverzu pri sign§le typu 
"hodnota". 

 

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
 

7.4.4 ĢELANħ MOMENT 
Skupina parametrov ļ²slo [575] 
Nastavenie ģelan®ho momentu. Sl¼ģi ako ģelan§ hodnota pre momentov® vektorov® riadenie, alebo ako 
dynamick® obmedzenie pre rĨchlostn® a polohov® vektorov® riadenie. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ ĢELANħ MOMENT 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Zdroj ģel. mom. 
[1053]  

Nastavenie zdroja ģelan®ho momentu. Max. hodnota 

Pozri voŎby parametra Zdroj. ģel. frek. [706]  (str. 51) 

ĢelanĨ moment 
[920]  

Pevn§ hodnota ģelan®ho momentu. 0.00 Nm 

Min.8 õ Max. 
moment M [481]   

8Hodnota z§vis² od parametra Zdroj rev. mom. [922]  (str. 52). Pre voŎbu ĂPodŎa ģel. hod.ñ 
je od -(Max. moment M [481]  (str. 53)), pre ostatn® voŎby je od Min. moment [482]  (str. 
53). 

Zdroj rev. mom. 
[922]  

Nastavenie zdroja reverzu ģelan®ho momentu. Bez reverzu 

Pozri voŎby parametra Zdroj reverzu F [195]  (str. 51) 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% ¼%,Ȣ -/-Ȣ 
Skupina parametrov ļ²slo [644] 
Ġpeci§lne nastavenie zad§vania momentu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ ĢELANħ MOMENT \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE ĢEL. MOM. 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Sign§l pre ĢM 
[921]  

VĨber parametra, ktorĨ predstavuje hodnotu ģelan®ho momentu. [256] AIN1 

Signal  

Rev. mom. 
sign§l [654] 

VĨber sign§lu pre ovl§danie Reverzu momentu. - 

Signal  

Rev. mom. 
akt²vny [655] 

Podmienka pre aktiv§ciu Reverzu momentu. - 

- õ -  

Rev. mom. 
neakt²vny [656] Podmienka pre deaktiv§ciu Reverzu momentu pri sign§le typu "hodnota". - 

- õ -  
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Max. moment 
M [481]  

Maxim§lny ģelanĨ moment motora, v motorickom smere. 1000.0 Nm 

0.0 Nm õ 
10000.0 Nm 

Niģġia hodnota ohraniļuje momentov® nam§hanie na hriadeli rotora a pripojenĨch 
mechanickĨch ļast². V momentovom riaden² definuje horn¼ hranicu zad§vania ģelan®ho 
momentu ĢelanĨ moment [920]  (str. 52). 

Min. moment 
[482]  

Minim§lny ģelanĨ moment motora. 0.0 Nm 

0.0 õ Max. 
moment M [481]   

Tento parameter sa uplatŔuje len pri momentovom riaden² motora a definuje dolnĨ rozsah 
zad§vania ģelan®ho momentu ĢelanĨ moment [920]  (str. 52). 

Reģim gen. 
obm. mom. 
[1598]  

Zdroj obmedzenia gener§torick®ho momentu. Sl¼ģi pre zachovanie spªtnej 
kompatibility. 

Mmax 
gen/mot 

Mmax gen/mot 
Parameter Mmax gen./mot. [484]  (str. 53) sa pouģ²va na obmedzenie gener§torick®ho 
momentu. 

Max. moment G 
Parameter Max. moment G [1599]  (str. 53) sa pouģ²va na obmedzenie gener§torick®ho 
momentu. 

Mmax 
gen./mot. [484]  

Pomer ohraniļenia maxim§lneho momentu v gener§torickom reģime oproti 
maxim§lnemu momentu v motorickom reģime prev§dzky. 

1.000 

0.000 õ 100.000 
UmoģŔuje upraviŠ pomer medzi maxim§lnym ohraniļen²m gener§torick®ho momentu oproti 
motorick®mu. Napr²klad, pri trakļnom pohone elektrickej lokomot²vy hodnotou tohto 
parametra menġou ako jedna dosiahneme zn²ģenie brzdnej sily oproti Šaģnej sile. 

Max. moment 
G [1599]  

Maxim§lny ģelanĨ moment motora, v gener§torickom smere. 0.0 Nm 

0.0 Nm õ 
10000.0 Nm 

 

 
7.4.5 ĢELANĆ POLOHA 
Skupina parametrov ļ²slo [1135] 
Nastavenie ģelanej polohy. Sl¼ģi pre polohov® vektorov® riadenie. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ ĢELANĆ POLOHA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Zdroj. ģel. polohy 
[1136]  

Nastavenie zdroja ģelanej polohy. Jednotka polohy je dan§ parametrom 
Jednotka polohy [1540]  (str. 67). 

Hodnota 

Pozri voŎby parametra Zdroj. ģel. frek. [706]  (str. 51) 

Ģelan§ poloha 
[1137]  

Pevn§ hodnota ģelanej polohy v ot§ļkach. 0.0000 ot 

DolnĨ limit polohy 
õ HornĨ limit 
polohy 

Limity polohy z§visia od Jednotka polohy [1540]  (str. 67) a Reģimy polohovania 
[1151]  (str. 67).  

Sign§l pre ĢPol 
[1138]  

VĨber parametra, ktorĨ predstavuje hodnotu ģelanej polohy. [256] AIN1 

Signal  

Max. ģel. poloha 
[1140]  

Maxim§lna poloha v ot§ļkach. 360.0000 ot 

DolnĨ limit polohy 
õ HornĨ limit 
polohy 

Predstavuje hornĨ rozsah zad§vacieho kan§la ģelanej polohy Ģelan§ poloha [1137]  (str. 
53). Limity polohy z§visia od Jednotka polohy [1540]  (str. 67) a Reģimy polohovania 
[1151]  (str. 67).  

Min. ģel. poloha 
[1139]  

Minim§lna poloha v ot§ļkach. 0.0000 ot 

DolnĨ limit polohy 
õ HornĨ limit 
polohy 

Predstavuje dolnĨ rozsah zad§vacieho kan§la ģelanej polohy Ģelan§ poloha [1137]  (str. 
53). Limity polohy z§visia od Jednotka polohy [1540]  (str. 67) a Reģimy polohovania 
[1151]  (str. 67).  

 

7.4.6 DISKR£TNE ĢELAN£ 
Skupina parametrov ļ²slo [60] 
Nastavenie diskr®tnych ģelanĨch hodn¹t. 
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Diskr®tne ģelan® hodnoty m¹ģu vstupovaŠ do sign§lov ģelanĨch veliļ²n, ako presne nadefinovan® hodnoty. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ DISKR£TNE ĢELAN£ 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Prep. disk. 
hod. [576]  

Nastavenie sp¹sobu prep²nania diskr®tnych ģelanĨch hodn¹t. Jednotliv® 

Kombinovan® 
Vyuģ²vaj¼ sa len prv® 3 bity DĢ prep²naļa. VĨstupn§ hodnota odpoved§ danej bin§rnej 
kombin§cii tĨchto bitov. Ak s¼ neakt²vne vġetky bity tak je na vĨstupe Hodnota 0 [220]  (str. 
54). Ak je akt²vny len 1 bit tak je na vĨstupe Hodnota 1 [239]  (str. 54) a podobne. 

Jednotliv® 

KaģdĨ jeden bit DĢ prep²naļa odpoved§ jednej diskr®tnej ģelanej hodnote (1.bit odpoved§ 1 
hodnote atŅ.). Ak je akt²vnych viac DĢ prep²naļov na vĨstupe je hodnota s vyġġ²m 
prep²nac²m bitom. Ak nie je akt²vny ģiadny DĢ prep²naļ na vĨstupe je hodnota 0. diskr®tnej 
hodnoty. 

 

$)3+2O4.% (/$./49 
Skupina parametrov ļ²slo [84] 
Nastavenie jednotlivĨch diskr®tnych hodn¹t. Hodnoty je moģn® nastaviŠ aģ keŅ je niekde napojenĨ sign§l 
Disk. ģelan§ [10]  (str. 15). Fyzik§lny rozmer a rozsah hodn¹t sa ded² podŎa toho, kam je tento sign§l 
napojenĨ. 
Pozor! Pri nastavovan² rĨchlosti ģeriava je vaļġinou potrebn® nastaviŠ Hodnota 0 [220]  (str. 54) a Hodnota 1 
[239]  (str. 54) na rovnak¼ hodnotu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ DISKR£TNE ĢELAN£ \ DISKR£TNE HODNOTY 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Hodnota 0 
[220]  

Nult§ hodnota ģelanej diskr®tnej hodnoty. T§to hodnota sa uplatŔuje, keŅ nie je zopnutĨ 
ģiadny bit prep²naļa. 

- 

- õ -  

Hodnota 1 
[239]  Prv§ hodnota ģelanej diskr®tnej hodnoty. - 

- õ -  

Hodnota 2 
[245]  

Druh§ hodnota ģelanej diskr®tnej hodnoty. - 

- õ -  

Hodnota 3 
[293]  

Tretia hodnota ģelanej diskr®tnej hodnoty. - 

- õ -  

Hodnota 4 
[475]  

Ġtvrt§ hodnota ģelanej diskr®tnej hodnoty. - 

- õ -  

Hodnota 5 
[299]  Piata hodnota ģelanej diskr®tnej hodnoty. - 

- õ -  

Hodnota 6 
[550]  

Ġiesta hodnota ģelanej diskr®tnej hodnoty. - 

- õ -  

Hodnota 7 
[551]  

Siedma hodnota ģelanej diskr®tnej hodnoty. - 

- õ -  

 

$¼ 02%0^.!.)% 
Skupina parametrov ļ²slo [100] 
Nastavenie bin§rneho prep²naļa pre prep²nanie diskr®tnych ģelanĨch hodn¹t. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ DISKR£TNE ĢELAN£ \ DĢ PREPĉNANIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Zdroj Bit1 
DĢ [552] 

Nastavenie zdroja bitu pre bin§rny prep²naļ diskr®tnych ģelanĨch hodn¹t. Jeho funkcia 
z§vis² od nastavenia parametra Prep. disk. hod. [576]  (str. 54). 

Ģiadny 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Zdroj Bit2 
DĢ [555] 

Pozri Zdroj Bit1 DĢ [552]  (str. 54). Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Zdroj Bit3 
DĢ [558] 

Pozri Zdroj Bit1 DĢ [552]  (str. 54). Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Zdroj Bit4 
DĢ [561] 

Pozri Zdroj Bit1 DĢ [552]  (str. 54). Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Zdroj Bit5 
DĢ [564] 

Pozri Zdroj Bit1 DĢ [552]  (str. 54). Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Zdroj Bit6 
DĢ [567] 

Pozri Zdroj Bit1 DĢ [552]  (str. 54). Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Zdroj Bit7 
DĢ [570] 

Pozri Zdroj Bit1 DĢ [552]  (str. 54). Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% $¼ 
Skupina parametrov ļ²slo [235] 
Nastavenie ġpeci§lneho bin§rneho prep²naļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ DISKR£TNE ĢELAN£ \ DĢ PREPĉNANIE \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE DĢ 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Bit1 DĢ maska 
[553]  

Bit bin§rneho prep²naļa bude akt²vny ak aspoŔ jeden z vybranĨch bin§rnych vstupov 
alebo logickĨch blokov bude akt²vny. 

 

Ǐ BIN1  

Ǐ BIN2  

Ǐ BIN3  

Ǐ BIN4  

Ǐ BIN5  

Ǐ BIN6  

Ǐ Log. blok1  

Ǐ Log. blok2  

Ǐ Log. blok3  

Ǐ Log. blok4  

Ǐ Log. blok5  

Ǐ Log. blok6  

Ǐ Log. blok7  

Ǐ Log. blok8  

Ǐ Akt²vny Trvale akt²vny pr²znak. M¹ģe byŠ pouģitĨ ako logick§ 1. 

Bit2 DĢ maska 
[556]  

Pozri Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55).  

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
Bit3 DĢ maska 
[559]  

Pozri Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55).  

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
Bit4 DĢ maska 
[562]  

Pozri Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55).  

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
Bit5 DĢ maska 
[565]  

Pozri Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55).  

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Bit6 DĢ maska 
[568]  

Pozri Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55).  

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
Bit7 DĢ maska 
[571]  

Pozri Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55).  

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
 

7.4.7 MOTOR POTENC. 
Skupina parametrov ļ²slo [970] 
Nastavenie motor-potenciometra. Sl¼ģi na zad§vanie ģelanej hodnoty, pomocou povelov zvĨġ a zn²ģ. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ MOTOR POTENC. 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ MP [978]  Urļuje funkciu motor-potenciometra. Typ 1 

Typ 1 
UplatŔuje sa povel zvĨġ aj povel zn²ģ. Meniļ si pamªt§ posledn¼ nastaven¼ hodnotu. 
Odpoved§ klasick®mu motor-potenciometru v meniļoch VQFREM. 

Typ 2 
UplatŔuje sa len povel zvĨġ. Povel zn²ģ sa uplatŔuje automaticky pri stope meniļa. Meniļ si po 
zapnut² nepamªt§ posledn¼ nastaven¼ hodnotu. Odpoved§ pamªŠov®mu motor-
potenciometru v meniļoch VQFREM. 

StrmosŠ MP 
[979]  

 0.01 %/s 

0.01 %/s õ 
100.00 %/s 

 

Zdroj zvĨġ 
[971]  

Nastavenie zdroja pre funkciu zvĨġenia rĨchlosti. Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Zdroj zn²ģ 
[974]  

Nastavenie zdroja pre funkciu zn²ģenia rĨchlosti. Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% 
Skupina parametrov ļ²slo [138] 
Nastavenie ġpeci§lneho zdroja pre povely zvĨġ alebo zn²ģ. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ MOTOR POTENC. \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

ZvĨġ maska 
[972]  

Povel zvĨġ bude akt²vny ak aspoŔ jeden z vybranĨch bin§rnych vstupov alebo 
logickĨch blokov bude akt²vny. 

 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
Zn²ģ maska 
[975]  

Povel zn²ģ bude akt²vny ak aspoŔ jeden z vybranĨch bin§rnych vstupov alebo logickĨch 
blokov bude akt²vny. 

 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
 

7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE 
Skupina parametrov ļ²slo [1569] 
Parametre reģimu automatick®ho vyp²nania meniļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ OVLĆDANIE \ AUTOMAT. VYPNUTIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Reģim autom. 
vyp. [1572]  

VĨber jednej alebo viacerĨch veliļ²n pre automatick® vypnutie. 
ōubovoŎn§ vybran§ veliļina m¹ģe sp¹sobiŠ automatick® vypnutie, podŎa toho ktor§ 
spln² podmienky sk¹r. 

 

Ǐ N²zky vĨkon | Ǐ N²zka frekvencia | Ǐ N²zky Cos Fi | Ǐ Ġpec. sign§l 

Min. vĨkon 
[1573]  

Ak hodnota VĨkon [66]  (str. 16) neprekroļ² t¼to hodnota za ļas danĨ Ļas merania 
[1570]  (str. 57), aktivuje sa automatick® vypnutie. Z§porn® hodnoty tohto parametra 
reprezentuj¼ minim§lny gener§torickĨ vĨkon. 

0 W 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

-3000000 W õ 
3000000 W 

 

Min. 
frekvencia 
[1574]  

Ak hodnota Frek. MN abs. [472]  (str. 16) neprekroļ² t¼to hodnota za ļas danĨ Ļas 
merania [1570]  (str. 57), aktivuje sa automatick® vypnutie. 

10.00 
Hz 

0.00 õ Max. 
frekvencia [111]   

 

Min. cos Fi 
[1575]  

Ak hodnota Cos FI [67]  (str. 16) neprekroļ² t¼to hodnota za ļas danĨ Ļas merania 
[1570]  (str. 57), aktivuje sa automatick® vypnutie. Z§porn® hodnoty tohto parametra 
reprezentuj¼ minim§lny gener§torickĨ ¼ļinn²k. 

0.500 

-1.000 õ 1.000  

Ġpec. sign§l 
[1576]  

Ak koreġponduj¼ci sign§l je akt²vny dlhġie ako ļas danĨ Ļas merania [1570]  (str. 
57), aktivuje sa automatick® vypnutie. 

 

Pozri voŎby parametra Logick® bloky [8]  (str. 21) 
Ļas merania 
[1570]  

Doba merania, poļas ktorej sa testuj¼ podmienky pre automatick® vypnutie. 
1.0 
min 

0.1 min õ 240.0 
min 

 

Ļas vypnutia 
[1571]  

Doba vypnutia meniļa po automatickom vypnut². Po uplynut² doby vypnutia po 
automatickom vypnut² sa opªtovne meniļ odġtartuje a sk¼ġa znovu, ļi s¼ splnen® 
podmienky chodu. Ļas do opªtovn®ho zapnutia sa zobrazuje vo veliļine Ļas ON / 
OFF [1577]  (str. 15). 

30.0 
min 

0.0 min õ 
10080.0 min 

Ak je hodnota nulov§, meniļ automaticky neodġtartuje nikdy. Opªtovn® zapnutie sa d§ 
kedykoŎvek spustiŠ zruġen²m a opªtovnĨm spusten²m pr²kazu ġtartu alebo kr§tkym pr²kazom 
Reset. 

 

7.5 RIADENIE A REGULĆCIA 
Skupina parametrov ļ²slo [11] 
Nastavenie parametrov riadenia motora. 
 

7.5.1 RIADIACI REĢIM 
Skupina parametrov ļ²slo [450] 
Nastavenie riadiaceho reģimu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ RIADIACI REĢIM 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Riadenie motora [451]  
Nastavenie sp¹sobu riadenia motora. Jednotliv® riadiace reģimy sa 
l²ġia kvalitou regul§cie, n§roļnosŠou na nastavenie a robustnosŠou a 
urļen²m pre konkr®tne typy motorov. 

U/F otv. 

U/F otv. 

U/F riadenie (skal§rne) bez spªtnej vªzby rĨchlosti. Menej presn§ kompenz§cia 
sklzu. Vysok§ stabilita a robustnosŠ riadenia. Vhodn® pre ļerpadl§, ventil§tory, 
dopravn²ky a aplik§cie nen§roļn® na dynamiku.Pre obsluhu veŎmi jednoduch® 
nastavenie. 

U/F uzav. 

U/F riadenie (skal§rne) so spªtnou vªzbou od ot§ļok motora (sn²maļ IRC). Presn§ 
kompenz§cia sklzu s vyġġia kvalita riadenia najmª pri n²zkych rĨchlostiach. 
Vhodn® pre aplik§cie s niģġ²mi n§rokmi na dynamiku regul§cie.Pre obsluhu veŎmi 
jednoduch® nastavenie. Zdroj spªtnej vªzby je nastavenĨ parametrom Zdroj 
rĨchlosti [1000]  (str. 58). 

VAM uzav. 

Dynamick® "vektorov®" riadenie motora s ot§ļkovou spªtnou vªzbou urļen® pre 
asynchr·nne motory, pri ktorom sa za pomoci matematick®ho modelu motora riadi 
MAGNETICKħ TOK a MOMENT motora. Pre aplik§cie, kde sa vyģaduje rĨchle a 
presn® riadenie rĨchlosti a momentu: obr§bacie stroje, dopravn® prostriedky, 
vĨŠahy atŅ. Zdroj spªtnej vªzby je nastavenĨ parametrom Zdroj rĨchlosti [1000]  
(str. 58). 

VAM otv. 
Dynamick® "vektorov®" riadenie motora bez ot§ļkovej spªtnej vªzby urļen® pre 
asynchr·nne motory. Skutoļn§ rĨchlosŠ motora sa vyhodnocuje z matematick®ho 
modelu. Toto riadenie m§ horġiu kvalitu v okol² nulovej frekvencie, preto je 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

nevhodn® pre aplik§cie, pri ktorĨch mus² motor udrģaŠ ģelan® ot§ļky v okol² nuly 
pod maxim§lnou z§Šaģou. 

V-SMPM 

Dynamick® "vektorov®" riadenie motora s ot§ļkovou spªtnou vªzbou urļen® pre 
synchr·nne motory s permanentnĨmi magnetmi, pri ktorom za pomoci 
matematick®ho modelu motora sa riadi TOK a MOMENT motora. Pre aplik§cie, 
kde sa vyģaduje rĨchle a presn® riadenie rĨchlosti a momentu motora. Vyģaduje 
ġpeci§lne typy sn²maļov rotorovej polohy! Ich nastavenie je v skupine [826]  (str. 
89). 

Typ riadenia [835]  
VĨber hlavnej regulovanej veliļiny. Polohov®, rĨchlostn®, 
momentov®. 

RĨchlostn® 

Polohov® Hlavnou regulovanou veliļinou je poloha rotora Poloha [1636]  (str. 17). 

RĨchlostn® Hlavnou regulovanou veliļinou je rĨchlosŠ rotora Frek. RT [937]  (str. 15). 

Momentov® Hlavnou regulovanou veliļinou je moment motora Moment [69]  (str. 16). 

Zdroj rĨchlosti [1000] 
Nastavenie sp¹sobu vĨpoļtu rĨchlosti rotora, ktor§ sa pouģije pre 
matematick® modely a regul§ciu rĨchlosti. 

IRC1 

IRC1 Regulovan§ rĨchlosŠ sa vyhodnocuje z IRC1. 

IRC2 Regulovan§ rĨchlosŠ sa vyhodnocuje z IRC2. 

Min(IRC1,IRC2) Regulovan§ rĨchlosŠ sa vyhodnocuje ako minimum z IRC1 a IRC2. 

Max(IRC1,IRC2) Regulovan§ rĨchlosŠ sa vyhodnocuje ako maximum z IRC1 a IRC2. 

Priemer(IRC1,IRC2) Regulovan§ rĨchlosŠ sa vyhodnocuje ako priemer z IRC1 a IRC2. 

ARC 
Regulovan§ rĨchlosŠ sa vyhodnocuje z rozġirovacieho modulu ARC (sn²maļ 
absol¼tnej polohy). 

Ġpeci§lny 
Zdrojom skutoļnej rĨchlosti je hodnota parametra Ġpeci§lna rĨchlosŠ [1002]  (str. 
58). 

Ġpeci§lna rĨchlosŠ 
[1002]  

Parameter, ktorĨ predstavuje ġpeci§lny zdroj skutoļnej rĨchlosti 
rotora ako alternat²vny zdroj skutoļnej rĨchlosti. 

0.00 Hz 

-1000.00 Hz õ 1000.00 
Hz 

Pri potrebe regulovaŠ rĨchlosŠ pomocou tachodynama sa jeho vĨstup pripoj² k 
niektor®mu anal·gov®mu vstupu. V ġpeci§lnych nastaveniach tohto vstupu sa 
vyberie tento parameter ako sign§l, do ktor®ho m§ AIN zapisovaŠ. M¹ģe sl¼ģiŠ aj 
pre nastavovanie z§loģnĨch a pomocnĨch sign§lov v niektorĨch ġpeci§lnych 
aplik§ci§ch. 

Zdroj polohy [1141]  
Nastavenie sp¹sobu vĨpoļtu polohy Poloha [1636]  (str. 17), ktor§ sa 
pouģije ako sign§l skutoļnej polohy pre regul§ciu polohy. 

IRC1 

IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1. 

rezervovan® 0x2  

IRC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2. 

ARC Poloha sa vyhodnocuje z rozġirovacieho modulu ARC (sn²maļ absol¼tnej polohy). 

rezervovan® 0x10  

ARC-ARCmaster Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu ARC - ARCmaster. 

Ġpeci§lny Zdrojom skutoļnej polohy je hodnota parametra Ġpeci§lna poloha [1142]  (str. 58). 

Ġpeci§lna poloha 
[1142]  

Hodnota, ktor§ predstavuje ġpeci§lny zdroj skutoļnej polohy 0.000 

Min. ģel. poloha [1139]  õ 
Max. ģel. poloha [1140]   

 

 
7.5.2 U/F RIADENIE 
Skupina parametrov ļ²slo [81] 
Nastavenie z§vislosti vĨstupn®ho napªtia a frekvencie (U/F krivky) a reģimov urļenĨch pre U/F (skal§rne) 
riadenie motorov. 
 

U/F KRIVKA 
Skupina parametrov ļ²slo [382] 
VoŎba sp¹sobu vĨpoļtu vĨstupn®ho napªtia motora. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA 

N§zov [ID] Popis  Def. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ U/F [347]  Typ U/F krivky. VoŎba pomocnĨch reģimov U/F krivky.  

Ǐ Komp. IR 
Zapne kompenz§ciu od ¼bytkov na statorovom vinut² [973]  (str. 59). Vyģaduje spr§vnu 
hodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345]  (str. 44). 

Ǐ Regul§tor 
ZM 

Zapne regul§ciu z§berov®ho momentu [29]  (str. 60) pre preklenutie Šaģk®ho ġtartu pohonu. 

U poļiatoļn® 
[90]  

Poļiatoļn® napªtie U/F krivky. 0.00 % 

0.00 % õ 25.00 
% 

Poļiatoļn® napªtie ovplyvŔuje moment a pr¼d motora v oblasti pribudenia, ktor§ je 
ohraniļen§ parametrom Frek. posuvu [98]  (str. 59). Pri ŠaģkĨch rozbehoch (vysok® trenie, 
zotrvaļnosŠ) je ho potrebn® nastaviŠ vyġġie ako je default hodnota z makier parametrov 
motorov. Motory mal®ho vĨkonu potrebuj¼ vªļġie poļiatoļn® napªtie ako motory vªļġieho 
vĨkonu. 

U koncov® 
[94]  

Koncov® napªtie U/F krivky. 100.0 % 

5.0 % õ 150.0 
% 

Koncov® napªtie predstavuje hodnotu U/F krivky pri nomin§lnej frekvencii Frekvencia motora 
[4]  (str. 43). Spravidla sa nastavuje na 100%, ļo predstavuje nomin§lne budenie motora. 
Pre dosiahnutie mierneho zvĨġenia vĨkonu sa m¹ģe nastaviŠ aj viac ako 100%. Hodnoty 
menġie ako 100% sp¹sobia odbudenie motora v celom rozsahu ot§ļok a s¼ vhodn® pri 
testovan² motorov s vªļġ²m vĨkonom ako je nomin§lny vĨkon meniļa. 

Frek. posuvu 
[98]  

Frekvencia posuvu U/F krivky motora. 5.0 Hz 

0.0 õ 
Frekvencia 
motora [4]   

Ohraniļuje oblasŠ pribudenia motora v okol² nulovej rĨchlosti. Spravidla pri motoroch 
vªļġieho vĨkonu staļ² niekoŎko Hz. Ak sa m§ motor pribudzovaŠ na dosiahnutie vyġġ²ch 
momentov v celom rozsahu, m¹ģe sa nastaviŠ aj na hodnotu Frekvencia motora [4]  (str. 43) 
- napr²klad pri zdvihoch. 

Exponent U/F 
[91]  

Exponent krivky U/F. 1.00 

0.60 õ 2.00 

OvplyvŔuje zakrivenie celej U/F krivky na exponenci§lny tvar. Hodnota exponentu 1.00 
predstavuje line§rny tvar a hodnota 2.00 kvadratickĨ priebeh. Pouģitie exponenci§lnej U/F 
krivky m§ vĨznam pri ļerpadl§ch a ventil§toroch, kde moment z§Šaģe rastie s ot§ļkami a je 
dovolen® motor odbudzovaŠ pri n²zkej rĨchlosti na dosiahnutie ¼spor energie. 

Exp. pos. U/F 
[92]  

Exponent posuvu krivky U/F v oblasti 0 Hz aģ Frek. posuvu [98]  (str. 59). 1.00 

0.60 õ 5.00 

OvplyvŔuje zakrivenie U/F krivky v oblasti pribudenia (do Frek. posuvu [98]  (str. 59)). 
Hodnota exponentu 1.00 predstavuje line§rny tvar a hodnota 2.00 kvadratickĨ priebeh. 
Pomocou exponentu je moģn® lepġie kop²rovaŠ neline§rne vlastnosti asynchr·nneho motora 
v okol² nulovej frekvencie. 

Ļas 
nabudenia 
[25]  

Relat²vne skr§tenie alebo predŌģenie ļasu nabudenia motora. 100 % 

1 % õ 1000 %  

 

Kompenz. IR (KIR) 
Skupina parametrov ļ²slo [973] 
Parametre prisp¹sobenia kompenz§cie IR. KIR je prisp¹sobenie vĨstupn®ho napªtia podŎa aktu§lneho 
zaŠaģenia pohonu tak aby sa kompenzoval ¼bytok napªtia na statorovom vinut² motora. CieŎom tejto 
korekcie je v r¹znych reģimoch zaŠaģenia udrģiavaŠ na motore konġtantnĨ magnetickĨ tok a tĨm zabr§niŠ 
poklesu napªtia a momentu pri zmene zaŠaģenia. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR) 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Filter KIR [523]  
Ļasov§ konġtanta filtra aplikovan®ho na vĨstup funkcie 
kompenz§cie IR. 

100 
ms 

1 ms õ 10000 ms  

Frekvencia KIR [795]  
Zhora ohraniļuje oblasŠ vĨstupnej frekvencie, v ktorej je potlaļen§ 
kompenz§cia IR. 

5.0 Hz 

Frek. posuvu [98]  õ Max.  



 
 
 

 UNIFREM v.5.10x  

9. j¼la 2024  Strana 60 z 185 

N§zov [ID] Popis  Def. 

frekvencia [111]   

 

2ÅÇÕÌÜÔÏÒ :- ɉ2:-Ɋ 
Skupina parametrov ļ²slo [29] 
Parametre ovplyvŔuj¼ce ļinnosŠ regul§tora z§berov®ho momentu (RZM). RZM sl¼ģi pre vn¼tenie 
nastaven®ho pr¼du do motora pri zvolenom rozsahu frekvenci². TĨm sa zvyġuje moment motora v tejto 
oblasti. Motor by nemal byŠ prev§dzkovanĨ trvale v oblasti kde zaber§ RZM ak nie je dostatoļne chladenĨ. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ U/F RIADENIE \ U/F KRIVKA \ REGULĆTOR ZM (RZM) 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Reģim RZM 
[1590]  

VoŎba pr²davnĨch funkci² RZM.  

Ǐ adaptivita P Zapne adapt²vnu vªzbu P zloģky od statorovej frekvencie. 

Ǐ adaptivita I Zapne adapt²vnu vªzbu I zloģky od deriv§cie statorovej frekvencie (zrĨchlenia). 

Ǐ RZM v gener. 
chode 

Povolenie ļinnosti z§berov®ho momentu pri gener§torickej z§Šaģi motora. 

Pr¼d RZM 
[163]  

Ģelan§ hodnota pr¼du z§berov®ho momentu 5.00 A 

Magnet. pr¼d 
[355]  õ (INK x 
1,75)6 

Ak dosiahne veliļina Cos FI [67]  (str. 16) hodnotu menġiu ako 0.05 alebo z§porn¼, pr²padne 
ak meniļ dosiahne horn® ohraniļenie napªtia na vĨstupe, RZM sa deaktivuje alebo ģelanĨ 
pr¼d RZM nedosiahne. V oblasti frekvenci² kde zaber§ RZM sa maxim§lny dovolenĨ pr¼d 
zvyġuje aģ na maxim§lny pr¼d preŠaģenia meniļa.  
6Hodnota z§vis² od vĨkonovej rady meniļa. Pozri inġtalaļnĨ n§vod. 

Frekv. RZM 
[28]  

Horn§ hranica p§sma frekvencie v ktorom je akt²vny regul§tor z§berov®ho 
momentu (RZM). 

5.0 Hz 

0.0 õ Max. 
frekvencia [111]   

Zhora ohraniļuje oblasŠ regul§cie pr¼du (z§berov®ho momentu). Pri dlhodobom 
prev§dzkovan² motora v tejto oblasti treba poļ²taŠ s nadmernĨm oteplen²m motora a 
moģnosŠou vzniku poruchy " E29-PreŠaģenie motora  (str. 33)". 

Dynamika 
RZM [26]  

Nastavenie dynamiky regul§tora RZM. 0.100 s 

0.001 s õ 
10.000 s 

Regul§tor pr¼du udrģiava pr¼d na hodnote Pr¼d RZM [163]  (str. 60), kĨm frekvencia 
nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28]  (str. 60). Tento reģim m¹ģe byŠ vyuģitĨ na zvĨġenie 
z§berov®ho momentu na prekonanie suchĨch tren² a Šaģk® rozbehy. Dynamikou RZM 
moģno upraviŠ rĨchlosŠ vyregulovania pr¼du pr²padne tlmiŠ kmity pr¼du pri rozbehu. 

K adapt. RZM 
[1589]  

Nastavenie zosilnenia adapt§cie P zloģky RZM.of Fs 2.00 

0.10 õ 20.00 Odpor¼ļan® nastavenie je 2.0. 

Korekcia Uq 
[1591]  

Nastavenie zosilnenia tlmiacej korekcie do Uq od deriv§cie cos(fi). Pri hodnote 
0.00 je korekcia vypnut§. 

0.00 

-100.00 õ 
100.00 

Odpor¼ļan§ hodnota korekcie je 2. 

 

KOMPENZ. SKLZU 
Skupina parametrov ļ²slo [348] 
Zapnutie a zosilnenie kompenz§cie sklzu. Kompenz§cia sklzu je potrebn§ ak je poģadovan§ vyġġia presnosŠ 
rotorovĨch ot§ļok bez ohŎadu na zaŠaģenie. Prispieva aj k zvĨġeniu momentov®ho preŠaģenia pohonu na 
n²zkych rĨchlostiach. Hodnotu sklzu je moģn® kontrolovaŠ v Frek. sklzu [938]  (str. 15). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ U/F RIADENIE \ KOMPENZ. SKLZU 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Komp. sklzu 
[349]  

Zapnutie kompenz§cie sklzu pri skal§rnom riaden² motora. 
Kompenz§cia sklzu pomocou matematick®ho modelu motora koriguje ģelan¼ 
frekvenciu o vypoļ²tanĨ sklz, tak, aby sa skutoļn§ rĨchlosŠ rotora bl²ģila ku ģelanej 
hodnote rĨchlosti. PresnosŠ vypoļ²tan®ho sklzu ovplyvŔuj¼ parametre Odpor statora 
[345]  (str. 44), Magnet. pr¼d [355]  (str. 44), VĨkon motora [357]  (str. 43), Ot§ļky 
motora [356]  (str. 44). 

Vypnut§ 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Vypnut§ Kompenz§cia sklzu je vypnut§. 

Zapnut§ Kompenz§cia sklzu je zapnut§. 

Obmedz. 
sklzu [193]  

Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia sklzu. Obmedzenie sklzu funguje pribliģne ako 
momentov® ohraniļenie alebo ochrana proti preŠaģeniu. T§to funkcia zniģuje 
moģnosŠ ļinnosti motora v nestabilnej ļasti momentovej charakteristiky. 
Ak je zapnut® obmedzenie sklzu, ģelan§ frekvencia bude generovan§ tak aby sa 
oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937]  (str. 15) nel²ġila o viac ako nastavenĨ 
maxim§lny sklz Maxim. sklz [177]  (str. 61). 

Vypnut® 

Vypnut® Obmedzenie sklzu je vypnut®. 

Zapnut® Obmedzenie sklzu je zapnut®. 

Zos. kom. 
sklzu [350]  

Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenz§cie sklzu. 1.00 

0.01 õ 10.00 
Ak z d¹vodu nepresnĨch parametrov je miera korekcie sklzu zjavne nedostatoļn§ alebo pr²liġ 
veŎk§, tento parameter umoģŔuje doladiŠ zosilnenie kompenz§cie sklzu na skorigovanie 
tĨchto nepresnost². 

Maxim. sklz 
[177]  

Maxim§lna frekvencia sklzu. Sl¼ģi ako ohraniļenie sklzu pre funkciu kompenz§cia 
sklzu a funkciu obmedzenie sklzu. 

5.00 Hz 

0.00 õ 
Frekvencia 
motora [4]   

 

Filter sklzu 
[995]  Ļasov§ konġtanta filtra sklzu na vĨstupe modelu sklzu. 100 ms 

1 ms õ 10000 
ms 

Pom§ha prisp¹sobiŠ dynamiku kompenz§cie sklzu a obmedzenia sklzu. V pr²pade pomalĨch 
reakci² treba filter zrĨchŎovaŠ a naopak pri vĨskyte kmitov frekvencie spomaŎovaŠ. 

 

2%' -!8Ȣ 02ª$5 ɉ2-0Ɋ 
Skupina parametrov ļ²slo [351] 
Parametre regul§tora maxim§lneho pr¼du (RMP), tieģ nazĨvanĨ aj Pr¼dov§ limita. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ U/F RIADENIE \ REG MAX. PRĐDU (RMP) 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Reg. 
max.pr¼du 
[352]  

Zapnutie regul§tora maxim§lneho pr¼du (RMP), ktorĨ korekciou vĨstupnej 
frekvencie obmedzuje vĨstupnĨ pr¼d meniļa na hodnotu Maxim. pr¼d M. [5]  (str. 
75) alebo Maxim. pr¼d G. [549]  (str. 75) podŎa typu prev§dzky motora. Je moģn® 
povoliŠ ļinnosŠ len pri motorickej alebo gener§torickej z§Šaģi alebo aj v obidvoch 
reģimoch. Pr¼dov§ limita sa pouģ²va na rozbeh veŎkĨch zotrvaļnĨch hm¹t, alebo 
z§Šaģe, pri ktorĨch je z§vislosŠ momentu priamo¼mern§ ot§ļkam motora (ļerpadl§, 
ventil§tory, mieġadl§, mlyny). Taktieģ sa d§ pouģiŠ na aplik§cie, kde doch§dza ku 
preŠaģovaniu motora a pri hodnote maxim§lneho pr¼du menġej ako je TrvalĨ pr¼d 
[24]  (str. 47) zabezpeļuje meniļu trval¼ prev§dzku. N zaļiatku zaberania pr¼dovej 
limity alebo v okol² nulovej frekvencie, m¹ģe vĨstupnĨ pr¼d prekroļiŠ nastaven¼ 
hodnotu obmedzenia Maxim. pr¼d M. [5]  (str. 75) alebo Maxim. pr¼d G. [549]  (str. 
75). 

Motor. 
reģim 

ƴ Motor. reģim 
Zapnutie alebo vypnutie RMP pre motorickĨ reģim prev§dzky. VĨstupnĨ pr¼d sa obmedzuje 
na hodnotu Maxim. pr¼d M. [5]  (str. 75) pri motorickom zaŠaģen². 

Ǐ Gener. reģim 
Zapnutie alebo vypnutie RMP pre gener§torickĨ reģim prev§dzky. VĨstupnĨ pr¼d sa 
obmedzuje na hodnotu Maxim. pr¼d G. [549]  (str. 75) pri gener§torickom zaŠaģen². 

Ǐ Vysok§ 
dynamika 

RMP pre dynamick® zaŠaģovanie. Pri neakt²vnej voŎbe sa obmedzuje filtrovanĨ pr¼d. 

Ǐ Adapt²vna 
dynamika 

Dynamika sa prisp¹sobuje adapt²vne podŎa parametra Adaptivita RMP [667]  (str. 62). 

Ǐ Automatick§ 
adaptivita 

Adaptivita je automaticky nastaven§. 

Ǐ Vyp. booster 
Imax 

Vypne plynul® zvyġovanie Imax nad nastaven¼ hodnotu parametra Maxim. pr¼d M. [5]  (str. 
75) aģ do dovolen®ho preŠaģenia meniļa pri rĨchlostiach menġ²ch ako Frek. zlomu. RMP 
[1191]  (str. 62). 

P zloģka RMP Hodnota zosilnenia proporcion§lnej zloģky regul§tora maxim§lneho pr¼du (RMP). 0.500 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

[353]  

0.000 õ 30.000 

Ļ²m vyġġia je hodnota P-zloģky RMP, tĨm je vªļġie tlmenie a menġie preregulovanie pr¼du 
pri skokoch z§Šaģe alebo zmen§ch zrĨchlenia. Pri pomalej I-zloģke RMP sa nastavuje 
menġie zosilnenie a pri rĨchlej vyġġie, aby RMP zostal stabilnĨ. Zmenu tohto parametra 
odpor¼ļame vģdy konzultovaŠ s pracovn²kmi servisu VONSCH s.r.o. 

I zloģka RMP 
[354]  

Hodnota integraļnej ļasovej konġtanty regul§tora maxim§lneho pr¼du (RMP). 0.120 s 

0.001 s õ 
100.000 s 

Urļuje dynamiku vyregulovania pr¼du pomocou RMP. Zmenu tohto parametra odpor¼ļame 
vģdy konzultovaŠ s pracovn²kmi servisu VONSCH s.r.o. 

D zloģka RMP 
[1047]  

Hodnota zosilnenia derivaļnej zloģky regul§tora maxim§lneho pr¼du (RMP). 0.000 

0.000 õ 
100.000 

Pri hodnote 0 je derivaļn§ zloģka vypnut§. Pom§ha pri zn²ģen² preregulovania pr¼du nad 
nastaven® maximum pri prudkĨch skokoch z§Šaģe motora. Zmenu tohto parametra 
odpor¼ļame vģdy konzultovaŠ s pracovn²kmi servisu VONSCH s.r.o. 

Kor. nap. RMP 
[799]  

Zosilnenie ¼ļinku regul§tora maxim§lneho pr¼du (RMP) na napªtie. 1.000 

0.000 õ 
100.000 

V oblasti n²zkych frekvenci² sa oslabuje vplyv RMP na frekvenciu a podŎa veŎkosti tohto 
parametra zvyġuje ¼ļinok na zn²ģenie napªtie motora. 

Frek. zlomu. 
RMP [1191]  

Hraniļn§ frekvencia statora, pod ktorou RMP zoslabuje korekciu frekvencie a 
uprednostŔuje korekciu napªtia. 

5.0 Hz 

0.0 õ Max. 
frekvencia [111]   

 

Frek. III. 
oblast. [1193]  

Frekvencia statora, nad ktorou sa zniģuje maxim§lny pr¼d tak, aby motor 
neprech§dzal do nestabilnej ļasti momentovej charakteristiky. 

150.0 
Hz 

Frekvencia 
motora [4]  õ 
500.0 

P§smo frekvenci² nad touto frekvenciou sa tieģ nazĨva oblasŠ postupn®ho zniģovania 
vĨkonu. 

Adaptivita 
RMP [667]  

AdaptaļnĨ koeficient RMP. Hodnota 1 predstavuje najniģġiu a hodnota 0 najvyġġiu 
dynamiku RMP. 

0.000 

0.000 õ 1.000  

 

TLMENIE REZON. 
Skupina parametrov ļ²slo [512] 
Parametre pre potlaļenie rezonanci² motora a mechanickej s¼stavy. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ U/F RIADENIE \ TLMENIE REZON. 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Tlmenie 
rezon. [513]  

Zapnutie alebo vypnutie funkcie tlmenia rezonanļnĨch kmitov pri U/F riaden² motora. 
Tlmenie rezonanci² m¹ģe zn²ģiŠ alebo ¼plne potlaļiŠ neģelan® kmitanie motora najmª 
ak vznik§ pri chode s malĨm zaŠaģen²m. 

Vypnut® 

Vypnut® Tlmenie rezonanci² je vypnut®. 

Zapnut® Tlmenie rezonanci² je zapnut®. 

Vplyv dUdc 
na Fs [514]  

Nastavenie zisku (zosilnenia) tlmenia rezonanci² od deriv§cie napªtia DC. 0.500 

-100.000 õ 
100.000 

Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr²liġ veŎkĨch hodnot§ch sa m¹ģu kmity zosilŔovaŠ a z motora 
poļuŠ nepravidelnĨ ġum. 

Vplyv dwIs 
na dFs [516]  

Nastavenie zisku (zosilnenia) tlmenia rezonanci² od zmeny frekvencie pr¼du statora. 0.000 

-100.000 õ 
100.000 

Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr²liġ veŎkĨch hodnot§ch sa m¹ģu kmity zosilŔovaŠ a z motora 
poļuŠ nepravidelnĨ ġum. 

Vplyv dIs na 
Us [515]  

Nastavenie zisku (zosilnenia) tlmenia rezonanci² od deriv§cie ļinnej a reakt²vnej 
zloģky pr¼du statora na ļinn¼ a reakt²vnu zloģku napªtia. 

0.500 

-10.000 õ 
10.000 

Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr²liġ veŎkĨch hodnot§ch sa m¹ģu kmity zosilŔovaŠ a z motora 
poļuŠ nepravidelnĨ ġum. 

Vplyv dIs2 
na Us2 

V§ha vplyvu reakt²vnej zloģky pr¼du Is2 na reakt²vnu zloģku napªtia Us2. 0.000 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

[1592]  

-100.000 õ 
100.000 

Celkov§ miera (zosilnenie) tlmenia od reakt²vnej zloģky pr¼du je vĨsledkom vyn§sobenia 
Vplyv dIs na Us [515]  (str. 62) a tohoto parametra. Pri pr²liġ veŎkĨch hodnot§ch sa m¹ģu kmity 
zosilŔovaŠ a z motora poļuŠ nepravidelnĨ ġum. 

Skal§r. ident. 
RS [383]  

Zapnutie reģimu automatickej identifik§cie odporu statorov®ho vinutia. Iba pre 
skal§rne (U/f) riadenie. 

Vypnut§ 

Zapnut§ 
Identifik§cia statorov®ho odporu je zapnut§. Pri kaģdom ġtarte a splnen² podmienok merania 
(nulov§ alebo veŎmi mal§ frekvencia) sa poļ²ta hodnota odporu statora a zapisuje sa do 
parametra Odpor statora [345]  (str. 44). 

Vypnut§ Odpor statora sa neidentifikuje. 

Skal§r. ident. 
I0 [384]  

Zapnutie reģimu automatickej identifik§cie magnetizaļn®ho pr¼du motora pre 
skal§rne riadenie motora. 

Vypnut§ 

Zapnut§ 
Identifik§cia magnetizaļn®ho pr¼du za chodu motora je zapnut§. Pri splnen² podmienok 
merania (rozsah ot§ļok do Fn, chod napr§zdno) sa poļ²ta magnetizaļnĨ pr¼d a jeho hodnota 
sa zapisuje do parametra Magnet. pr¼d [355]  (str. 44). 

Vypnut§ MagnetizaļnĨ pr¼d sa neidentifikuje. 

 

7.5.3 VEKTOR. RIADENIE 
Skupina parametrov ļ²slo [438] 
Parametre ktor® ovplyvŔuj¼ riadiace bloky a regul§tory vo vektorovom riadiacom reģime (viŅ. parameter 
Riadenie motora [451]  (str. 57)). 
PodrobnĨ popis vektorov®ho riadenia sa nach§dza na str§nkach www.vonsch.sk v sekcii Podpora v 
dokumente - Nastavenie vektorov®ho riadenia asynchr·nnych motorov pre meniļe VONSCH UNIFREM. 
 

2%'Ȣ 02ª$5 ɉ20Ɋ 
Skupina parametrov ļ²slo [446] 
Parametre regul§torov pr¼du. Ich vĨstupom je napªtie do motora. Pre spr§vny chod regul§torov pr¼du s¼ 
potrebn® najmª parametre Rozptyl. indukļnosŠ [440]  (str. 45) a Odpor statora [345]  (str. 44). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. PRĐDU (RP) 

N§zov [ID] Popis  Def. 

RP. tlmenie [443]  
Koeficient tlmenia regul§torov pr¼du. Zn²ģen²m hodnoty sa zvĨġi rĨchlosŠ 
odozvy pr¼du za cenu vªļġieho preregulovania. 

1.30 

0.20 õ 15.00  

RP. dynamika [447]  Dynamika regul§torov pr¼du - frekvenļn® p§smo priepustnosti. 100 Hz 

10 Hz õ 1000 Hz  

Decoupling pr¼d. 
reg. [157]  Potlaļenie kr²ģovĨch vªzieb regul§torov pr¼du. Vypnut® 

Vypnut® | Zapnut® 

 

REG. MAG. TOKU (RMT) 
Skupina parametrov ļ²slo [444] 
Regul§tor magnetick®ho toku. Stabiln§ hodnota magnetick®ho toku je nevyhnutn§ pre riadenie. RMT je 
neakt²vny v reģime oslabenia toku. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT) 

N§zov [ID] Popis  Def. 

RMT. tlmenie 
[448]  

Koeficient tlmenia regul§tora magnetick®ho toku. Zn²ģen²m hodnoty sa zvĨġi 
rĨchlosŠ odozvy mag. toku za cenu vªļġieho preregulovania. 

1.00 

0.00 õ 15.00  

RMT. dynamika 
[456]  

Dynamika regul§tora magnetick®ho toku - frekvenļn® p§smo priepustnosti 15 Hz 

1 õ RP. dynamika 
[447]   

 

Ģel. Mag. Tok 
[452]  

Hodnota magnetick®ho toku rotora pri regul§cii do nomin§lnej frekvencie. 
Orientaļn§ hodnota ģelan®ho toku je Napªtie motora [59]  (str. 43) / Frekvencia 

1.270 
Wb 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

motora [4]  (str. 43). 

0.100 Wb õ 5.000 
Wb 

 

Rampa Toku 
[454]  

StrmosŠ zmien ģelan®ho toku. Tento ļas predstavuje dobu, za ktor¼ sa zmen² 
ģelanĨ tok o 1 Wb. 

0.40 s 

0.10 s õ 50.00 s  

Optimaliz§cia 
toku [924]  Optimaliz§cia magn. toku rotora.  

Ǐ Min. straty 
Optimaliz§cia je nastaven§ na minim§liz§ciu str§t. Motor sa poļas prev§dzky m¹ģe 
znaļne odbudiŠ, ļo m¹ģe sp¹sobiŠ zn²ģen¼ dynamiku pohonu. 

Ǐ Max. moment 
Optimaliz§cia je nastaven§ na maximaliz§ciu momentu. Motor sa v tomto reģime m¹ģe 
nabudiŠ na vysok® hodnoty toku. 

Opt. min. Tok 
[1485]  

Minim§lna hodnota toku pri optimaliz§cii na minim§lne straty. 40.0 % 

1.0 % õ 100.0 %  

 

2%'Ȣ 2¸#(,/34) ɉ22Ɋ 
Skupina parametrov ļ²slo [445] 
Regul§tor rĨchlosti. Pri uzavretom vektorovom riaden² sa ako sign§l o skutoļnej rĨchlosti vyuģ²va sign§l 
Zdroj rĨchlosti [1000]  (str. 58). Pri otvorenom vektorovom riaden² sa skutoļn§ rĨchlosŠ vyhodnocuje 
matematickĨm modelom. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. RħCHLOSTI (RR) 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Met·da nast. RR 
[1655]  

Met·da nastavenia regul§tora rĨchlosti (RR). 
Dynamika 
Hz 

Dynamika Hz 
Regul§tor rĨchlosti je nastavovanĨ pomocou met·dy Pole-placement, parametrami RR. 
tlmenie [449]  (str. 64), RR. tlmenie [449]  (str. 64), RR. dyn. 2 [1128]  (str. 64). 

P, Ti konġtanty Regul§tor rĨchlosti je nastavovanĨ pomocou konġt§nt P a Ti. 

Zlom dynamiky 
[1129]  

Frekvencia, do ktorej bude pouģit§ RR. dyn. 1 [457]  (str. 64), nad touto 
frekvenciou bude pouģit§ RR. dyn. 2 [1128]  (str. 64). Pouģ²va sa najmª na 
pritvrdenie regul§cie rĨchlosti v oblasti n²zkych ot§ļok. Pri nastaven² na nulov¼ 
hodnotu bude vģdy pouģit§ iba RR. dyn. 2 [1128]  (str. 64). 

0.0 Hz 

0.0 õ Max. 
frekvencia [111]   

 

RR. tlmenie 
[449]  

Koeficient tlmenia regul§tora rĨchlosti. Zn²ģen²m hodnoty sa zrĨchli odozva 
rĨchlosti za cenu vªļġieho preregulovania. 

1.00 

0.00 õ 20.00  

RR. dyn. 1 [457]  
Ģelan§ dynamika (frekvenļn® p§smo priepustnosti) regul§tora rĨchlosti, 
aplikovan§ pri frekvencii niģġej ako Zlom dynamiky [1129]  (str. 64) 

1.00 Hz 

0.01 õ RP. 
dynamika [447]   

 

RR. dyn. 2 
[1128]  

Ģelan§ dynamika (frekvenļn® p§smo priepustnosti) regul§tora rĨchlosti, 
aplikovan§ pri frekvencii vyġġej ako Zlom dynamiky [1129]  (str. 64) 

1.00 Hz 

0.01 õ RP. 
dynamika [447]   

 

RR P 1 [1656]  Proporcion§lna zloģka regul§tora rĨchlosti, aplikovan§ pri frekvencii niģġej ako 
Zlom dynamiky [1129]  (str. 64). 

1.000 

0.000 õ 
10000.000 

 

RR Ti 1 [1657]  
Ļasov§ konġtanta integraļnej zloģky regul§tora rĨchlosti, aplikovan§ pri 
frekvencii niģġej ako Zlom dynamiky [1129]  (str. 64). 

1.0000 s 

0.0001 s õ 
1000.0000 s 

 

RR P 2 [1659]  
Proporcion§lna zloģka regul§tora rĨchlosti, aplikovan§ pri frekvencii vyġġej ako 
Zlom dynamiky [1129]  (str. 64). 

1.000 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

0.001 õ 
10000.000 

 

RR Ti 2 [1658]  Ļasov§ konġtanta integraļnej zloģky regul§tora rĨchlosti, aplikovan§ pri 
frekvencii vyġġej ako Zlom dynamiky [1129]  (str. 64). 

1.0000 s 

0.0001 s õ 
1000.0000 s 

 

Minim§lna 
ģelan§ 
frekvencia 
[1231]  

Minim§lna frekvencia ktor¼ nadob¼da ģelan§ hodnota rĨchlosti v statickĨch aj 
dynamickĨch stavoch. 

0.00 Hz 

0.00 õ Min. 
frekvencia [110]   

Pri reverz§cii ģelan§ frekvencia priamo "preskoļ²" z kladnej hodnoty tohto parametra na 
z§porn¼ hodnotu alebo naopak. 

Zdroj predk. 
rĨch. [1531] 

Nastavenie predkorekcie rĨchlosti ako deriv§cie ģelanej polohy. Predkorekcia 
sl¼ģi na zn²ģenie regulaļnej odchĨlky polohy v dynamickĨch stavoch. 

Ģiadny 

Ģiadny  

Zo ģel. polohy  

IRC1  

IRC2  

ARC  

IRC1-IRC2  

ARCmaster ARCmaster pri pouģit² RM-SERVO modulu. 

Dolad. predk. 
rĨch. [1150] 

DolaŅovac² koeficient pre predkorekciu ģelanej rĨchlosti. 1.00 

-50.00 õ 50.00  

 

REG. MAX. NAP. (RMN) 
Skupina parametrov ļ²slo [473] 
Nastavenie regul§tora maxim§lneho napªtia, potrebn®ho pre povolenie ļinnosti motora nad nomin§lnou 
frekvenciou (oblasŠ zniģovania toku). RMN sl¼ģi na prisp¹sobenie aktu§lneho magnetick®ho toku rotora tak, 
aby mohol motor pracovaŠ na frekvenci§ch vyġġ²ch ako je Frekvencia motora [4]  (str. 43). Kles§ vġak 
maxim§lny dosiahnuteŎnĨ moment motora. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN) 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Odbudzovanie 
[109]  

Zapnutie moģnosti odbudzovania motora. Zapnut® 

Zapnut® 
ĻinnosŠ motora nad nomin§lnou frekvenciou je zapnut§ a doch§dza v tejto oblasti k 
oslabovaniu momentu motora. 

Vypnut® 
Motor bude pracovaŠ len do nomin§lnej frekvencie. Regul§tor max. napªtia (RMN) je 
vypnutĨ. 

RMN. tlmenie 
[474]  

Koeficient tlmenia regul§tora maxim§lneho napªtia. Zn²ģen²m hodnoty sa 
zrĨchli odozva rĨchlosti/polohy za cenu vªļġieho preregulovania. 

1.00 

0.10 õ 3.00  

RMN. dynamika 
[476]  

Dynamika regul§tora maxim§lneho napªtia - frekvenļn® p§smo 
priepustnosti. Vyġġia hodnota znamen§ rĨchlejġie vyregulovanie rĨchlosti. 

0.50 Hz 

0.05 õ RMT. 
dynamika [456]   

 

Ģel. nap. RMN 
[927]  

Ģelan® ohraniļenie napªtia pri odbudzovan². 94 % 

50 % õ 100 % 
Hodnota je percentu§lna ļasŠ z maxim§lneho napªtia. Spravidla sa nastavuje v intervale 
93 aģ 97 %. Pr²liġ n²zke hodnoty ved¼ k poklesu napªtia pri odbudzovan² a poklesu 
vĨkonu. Pri vysokej hodnote m¹ģe byŠ pomal§ dynamika odbudzovania. 

Filter napªtia 
[283]  

Ļasov§ konġtanta filtra napªtia pri odbudzovan². 0.003 s 

0.000 s õ 3.000 s Pom§ha utlmiŠ regulaļnĨ ġum a kmity sp¹soben® zvlnen²m Udc pri odbudzovan². 

Min. indukļnosŠ Minim§lna indukļnosŠ motora. Sl¼ģi ako pomocnĨ parameter pre 0.000000 H 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

[1189]  obmedzenie pr¼du vo veŎmi vysokĨch rĨchlostiach. 

0.000000 H õ 
10.000000 H 

 

Maxim. sklz 
[1611]  

Maxim§lna frekvencia sklzu. Sl¼ģi ako ohraniļenie sklzu pre veŎmi vysok® 
rĨchlosti a veŎmi vysok® momenty. 

0.00 Hz 

0.00 Hz õ 100.00 
Hz 

 

 

REG. MOMENTU 
Skupina parametrov ļ²slo [477] 
Nastavenie regul§cie momentu, r§mp, ohraniļen² a predkorekcie. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ REG. MOMENTU 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Rampa zvyġ. 
mom. [838]  

Ļas n§behu z nulov®ho na hodnotu Nom. moment [1051]  (str. 44). PlynulĨmi 
zmenami momentu je moģn® zmierniŠ trhnutie pri ġtarte pohonu. Pr²liġ dlh§ 
rampa ale degraduje dynamiku regul§cie. 

0.010 s 

0.000 s õ 1000.000 
s 

 

Rampa zniģ. 
mom. [839]  

Ļas klesania momentu z hodnoty Nom. moment [1051]  (str. 44) na nulu. 
PlynulĨmi zmenami momentu je moģn® zmierniŠ trhnutie pri ġtarte pohonu. Pr²liġ 
dlh§ rampa ale degraduje dynamiku regul§cie. 

0.010 s 

0.000 s õ 1000.000 
s 

 

Reģim r§mp mom. 
[1052]  Nastavenie sp¹sobu uplatnenia r§mp momentu podŎa polarity momentu. Reģim 2 

Reģim 1 
Zvyġovanie a zniģovanie momentu sa tĨka jeho re§lnej hodnoty z§visle od jeho 
znamienka. 

Reģim 2 
Zvyġovanie a zniģovanie momentu sa tĨka jeho absol¼tnej hodnoty nez§visle od jeho 
znamienka. 

Dynamika reg. 
momentu [1192]  

Dynamika regul§tora momentu - frekvenļn® p§smo priepustnosti. 0.00 Hz 

0.00 õ RP. 
dynamika [447]   

 

PoļiatoļnĨ 
moment [1194]  

Hodnota momentu, uplatnen§ okamģite po nabuden² motora. Poļ²ta sa ako 
percentu§lna hodnota z Max. moment M [481]  (str. 53). 

0.0 % 

0.0 % õ 100.0 %  

Predkor. ģel. 
mom. [1526]  

Predkorekcia momentu z kan§la ģelan®ho momentu. Zapnutie tejto moģnosti vie 
zvĨġiŠ dynamick¼ odozvu pri momentovom riaden². 

Vypnut§ 

Vypnut§ | Zapnut§ 

Dolad. predk. 
mom. [1653]  

DolaŅovac² koeficient pre predkorekciu momentu. Poļ²ta sa ako deriv§cie 
rĨchlosti * moment zotrvaļnosti. 

0.000 

-100.000 õ 100.000  

Filt. predkor. 
mom. [1654]  

Filter predkorekcie momentu - ļasov§ konġtanta filtra momentu (deriv§cie 
rĨchlosti). 

0.0 ms 

0.0 ms õ 1000.0 
ms 

 

 

OTV. VEKTOR 
Skupina parametrov ļ²slo [468] 
Nastavenie parametrov pozorovateŎa rĨchlosti pre otvoren® (bezsn²maļov®) vektorov® riadenie motora. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ OTV. VEKTOR 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Tlmenie adap. Koeficient tlmenia regul§tora adapt§cie matematick®ho modelu motora. 1.0 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

[470]  

0.1 õ 3.0  

Dyn. adapt§cie 
[469]  

Dynamika regul§tora adapt§cie matematick®ho modelu motora. 
40 
Hz 

1 Hz õ 300 Hz  

Koef. vyhyb 0Hz 
[1184]  

Koeficient vyhĨbania nulovej frekvencii. Pouģ²va sa pre skok magnetick®ho toku pre 
zmenu statorovej frekvencie. Hodnota 1 predstavuje ģiadnu zmenu toku. 

1.00 

0.50 õ 1.50  

 

POLOHOVANIE 
Skupina parametrov ļ²slo [832] 
Parametre urļen® pre jednoduch® jednoosov® syst®my regul§cie polohy pomocou meniļa frekvencie. 
Polohov® riadenie je moģn® zapn¼Š parametrom Typ riadenia [835]  (str. 58). Pre nastavenie polohov®ho 
riadenia je potrebn® nastaviŠ zdroj ģelanej polohy Zdroj. ģel. polohy [1136]  (str. 53), spªtn¼ vªzbu Zdroj 
polohy [1141]  (str. 58), hranice polohy Min. ģel. poloha [1139]  (str. 53) a Max. ģel. poloha [1140]  (str. 53) a 
pr²padne kalibr§ciu polohy Zdroj kalibr. polohy [1144]  (str. 68). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ POLOHOVANIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

RPOL. P zloģka 
[1524]  

P zloģka PI regul§tora polohy. 100.00 

0.00 õ 2000.00  

RPOL. I zloģka 
[1525]  I zloģka PI regul§tora polohy. 0.000000 

0.000000 õ 
5.000000 

 

Jednotka 
polohy [1540]  

VĨber jednotky polohovania. Nastavovanie a diagnostika polohy bude potom 
v tĨchto jednotk§ch. 

ot§ļky [ot] 

ot§ļky [ot] Rozsah 1 ot§ļky je <0,1). 

stupne [Á] Rozsah 1 ot§ļky je <0Á,360Á). 

metre [m] Rozsah 1 ot§ļky je Dr§ha ot§ļky [889]  (str. 46) m). 

Reģimy 
polohovania 
[1151]  

  

Ǐ 1 Ot§ļka 
Polohovanie v r§mci 1 ot§ļky, t.j. kaģd¼ fyzick¼ ot§ļku existuje rovnak§ hodnota polohy, 
ignoruje sa poļet celĨch ot§ļok. 

Ǐ Vaļka 
Reģim vaļky nepovol² niektor® moģnosti nastavenia polohovania, napr. vypnut¼ 
synchroniz§ciu. 

Ǐ PovoliŠ limit 
polohy 

Pri polohovan² v r§mci ot§ļky povol² vyhodnocovanie chyby E62-Min. limit polohy  (str. 34) 
a E63-Max. limit polohy  (str. 34). 

Ǐ P+PI regul§tor 
polohy 

Pri polohovan² sa pouģ²va P+PI regul§tor polohy. Parametre RR. dyn. 1 [457]  (str. 64) a 
RR. tlmenie [449]  (str. 64) sl¼ģia na nastavenie regul§tora polohy aj rĨchlosti s¼ļasne. 
Parameter RPOL. I zloģka [1525]  (str. 67) sa m¹ģe nastaviŠ dodatoļne. 

RĨch. zmeny 
shiftu [1143]  

RĨchlosŠ zmeny shiftu. 0.20 Hz 

0.00 Hz õ 20.00 
Hz 

 

Smer synch. 
[1630]  

Nastavenie smeru synchroniz§cie na polohu, keŅ Reģimy polohovania [1151]  
(str. 67) je "1 ot§ļka". 

Oba smery 

Oba smery Poloha sa dosynchronizuje ŎubovoŎnĨm (kratġ²m) smerom. 

KladnĨ smer Poloha sa dosynchonizuje iba v kladom smere. 

Z§pornĨ smer Poloha sa dosynchonizuje iba v z§pornom smere. 

Vypnut§ Synchroniz§cia polohy je vypnut§, po povele Ġtart pohon pokraļuje z poslednej polohy. 

Shift ot. [1649]  
Posun polohy v r§mci ot§ļky, napr. natoļenie n§stroja. Jednotka polohy je 
dan§ parametrom Jednotka polohy [1540]  (str. 67). 

0.0000 ot 

-1.0000 ot õ  
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N§zov [ID] Popis  Def. 

1.0000 ot 

Shift vaļ. [1651] 
Posun polohy vaļky. Jednotka polohy je dan§ parametrom Jednotka polohy 
[1540]  (str. 67). 

0.0000 ot 

-1.0000 ot õ 
1.0000 ot 

 

Zosilnenie vaļ. 
[1652]  Zosilnenie vaļky. 1.00 

0.00 õ 100.00  

Nastav limit 1 
pol. [1660]  

Nastavenie aktu§lnej polohy ako hranice 1 polohy pre polohovanie v r§mci 
ot§ļky. 

 

Nastav limit 2 
pol. [1661]  

Nastavenie aktu§lnej polohy ako hranice 2 polohy pre polohovanie v r§mci 
ot§ļky. 

 

 

-!34%2 3.^-!I 
Skupina parametrov ļ²slo [1694] 
Nastavenie prevodov®ho pomeru master sn²maļa, iba pri polohovan² typu elektronickĨ hriadeŎ, napr. IRC1-
IRC2. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ POLOHOVANIE \ MASTER SNĉMAĻ 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Zuby na vstupe 
master prev. (Men.) 
[1624]  

Poļet zubov na vstupe prevodovky (obvod vstupn®ho kolesa), na strane 
MASTER motora. V starġ²ch verzi§ch firmv®ru oznaļovan® ako "MenovateŎ 
prevodov®ho pomeru master". 

1 

1 õ 65535  

Zuby na vĨstupe 
master prev. (Ļit.) 
[1532]  

Poļet zubov na vĨstupe prevodovky (obvod vĨstupn®ho kolesa), na strane 
MASTER technol·gie. V starġ²ch verzi§ch firmv®ru oznaļovan® ako "ĻitateŎ 
prevodov®ho pomeru master". 

1 

1 õ 65535  

Prevod prev. master 
[1620]  

VĨsledn® prevodov® ļ²slo prevodovky master sn²maļa. 1.0000 

0.0100 õ 100.0000  

 

+!,)"2<#)! 0/,/(9 
Skupina parametrov ļ²slo [1549] 
Parametre pre kalibr§ciu polohy. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ KALIBRĆCIA POLOHY 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ kalibr§cie 
polohy [1236]  

 Kalibr§cia, 
shift=0 

Kalibr§cia, shift=0 Shift ot. [1649]  (str. 67) bude resetovanĨ. 

Kalibr§cia, zachovaj 
shift 

Shift ot. [1649]  (str. 67) ostane zachovanĨ. Aktu§lny shift Shift. ot. [1646]  (str. 17) sa 
nastav² na hodnotu Shift ot. [1649]  (str. 67). 

Zdroj kalibr. polohy 
[1144]  

Nastavenie zdroja kalibr§cie polohy. Poloha sa prednastav² na hodnotu 
parametra Kalibr. poloha [834]  (str. 68). 

Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Kalibr. poloha [834]  
Hodnota, na ktor¼ sa nastav² poloha pri kalibr§cie polohy Zdroj kalibr. 
polohy [1144]  (str. 68). Jednotka polohy je dan§ parametrom Jednotka 
polohy [1540]  (str. 67). 

0.0000 ot 

DolnĨ limit polohy õ 
HornĨ limit polohy 

Limity polohy z§visia od Jednotka polohy [1540]  (str. 67) a Reģimy polohovania 
[1151]  (str. 67).  

 

£0%#)<,.! +!,)"2<#)! 
Skupina parametrov ļ²slo [833] 
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Nastavenie ġpeci§lneho zdroja kalibr§cie polohy. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ KALIBRĆCIA POLOHY \ ĠPECIĆLNA KALIBRĆCIA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Kalibr§cia sign§l 
[1145]  

Sign§l ktorĨ sa vyhodnocuje ļi m§ d¹jsŠ ku kalibr§cii polohy alebo nie. 
M¹ģe byŠ vybranĨ buŅ ļ²selnĨ sign§l alebo diskr®tny. 

[184] Bin§rne 
vstupy 

Signal  

Kalibr§cia akt²vna 
[455]  

Podmienky pre zapnutie kalibr§cie (n§beģn§ hrana).  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
Kalibr§cia 
neakt²vna [453] 

Podmienky pre deaktiv§ciu kalibr§cie.  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
 

OFFSETY A SHIFTY 
Skupina parametrov ļ²slo [913] 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ KALIBRĆCIA POLOHY \ OFFSETY A SHIFTY 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Offset polohy 32b 
high [1528]  

Offset pre kalibrovanie polohy, vrchnĨch 32 bitov. 0x00000000 

0x00000000 õ 
0xFFFFFFFF 

 

Offset polohy 32b 
low [911]  Offset pre kalibrovanie polohy, spodnĨch 32 bitov. 0x00000000 

0x00000000 õ 
0xFFFFFFFF 

 

VyļistiŠ offsety a 
shifty [1545]  

  

Povely kalibr§cie 
[1662]  

  

Kalibruj 
Kalibr§cia, rovnak§ ako cez Zdroj kalibr. polohy [1144]  (str. 68). Shift ot. [1649]  (str. 
67) bude resetovanĨ. 

Kalibruj, zachovaj shift 
Kalibr§cia, ale Shift ot. [1649]  (str. 67) ostane zachovanĨ. Aktu§lny shift Shift. ot. 
[1646]  (str. 17) sa nastav² na hodnotu Shift ot. [1649]  (str. 67). 

Resetuj rampu shiftu 
na 0 

Resetuje Shift. ot. [1646]  (str. 17) na 0. 

Resetuj rampu shiftu 
na Shift ot 

Resetuje Shift. ot. [1646]  (str. 17) na hodnotu Shift ot. [1649]  (str. 67). 

 

ZASTAVOVANIE 
Skupina parametrov ļ²slo [1215] 
Parametre pre STOP vektorov®ho riadenia. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ ZASTAVOVANIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ stopu 
[836]  

Typ zastavovania meniļa. Rampa na nulov¼ rĨchlosŠ, skok ģelanej hodnoty 
rĨchlosti na 0, dobeh nulovĨm momentom. 

Rampa do 
0 

Rampa do 0 Motor dobehne po prednastavenej rampe aģ na nulov¼ rĨchlosŠ. 

Skok do 0 Motor zastane za najkratġ² ļas ako je to moģn® 

NulovĨ 
moment 

Meniļ okamģite vypne nap§janie motora, bez ohŎadu na rĨchlosŠ rotora. 

 

)$%.4)&)+<#)! 
Skupina parametrov ļ²slo [1499] 
Parametre identifik§cie vektorov®ho riadenia. 
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MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ IDENTIFIKĆCIA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Online 
identifik§cia 
[993]  

Spustenie online identifik§cie pre vybran® parametre pohonu. Pros²m, pozrite si 
N§vod na nastavenie vektorov®ho riadenia. 

 

Ǐ Odpor rotora 
Rr 

 

Ǐ Odpor statora 
Rs 

 

Ǐ Vz§jomn§ 
indukļnosŠ Lm 

 

Ǐ Rozptyl. induk. 
sigmaLs 

 

Ǐ Moment 
zotrvaļnosti J 

 

Ǐ Ukladanie 
parametrov 

Zapne ukladanie vĨsledkov online identifik§cie. Pri zapnutom ukladan² bude meniļ pri 
opªtovnom ġtarte pouģ²vaŠ uloģen® parametre, ale v pr²pade zlyhania identifik§cie m¹ģe 
nastaŠ situ§cia ģe bude nutn® meniļ manu§lne prestaviŠ. 

Ǐ Tepl. 
adapt§cia ETO 

Tepeln§ adapt§cia parametrov motora podŎa meranej teploty Teplota ETO [869]  (str. 23) z 
Externej Tepelnej Ochrany. Pre spr§vnu ļinnosŠ je potrebn® pouģ²vaŠ sn²maļ teploty s 
line§rnou charakteristikou. Koeficient odporu od teploty sa nastavuje v parametri Koef. tepl. 
adapt§cie [1235]  (str. 46). 

Stav 
identifik§cie 
[994]  

Diagnostika priebehu identifik§cie parametrov motora  

Ǐ Ġt²tkov® ¼daje Parametre motora boli odhadnut® zo ġt²tkovĨch ¼dajov. 

Ǐ Offline 
Identifik§cia 

Parametre motora boli identifikovan® Offline identifik§ciou. 

Ǐ Online Rr Odpor rotora bol identifikovanĨ. 

Ǐ Online Rs Odpor statora bol identifikovanĨ. 

Ǐ Online Lm Vz§jomn§ indukļnosŠ bola identifikovan§. 

Ǐ Online 
Lssigma 

Rozptyl. indukļnosŠ bola identifikovan§. 

Ǐ Online J Moment zotrvaļnosti bol identifikovanĨ. 

Ǐ Mag. char. Magnetizaļn§ charakteristika bola identifikovan§. 

Chyba 
identifik§cie 
[1093]  

  

Ǐ Rs mimo 
rozsah 

Parameter je mimo dovolenĨch stanovenĨch hodn¹t. Pravdepodobne ide o nespr§vne 
nastavenĨ alebo nepripojenĨ motor. 

Ǐ Rr mimo 
rozsah 

Parameter je mimo dovolenĨch stanovenĨch hodn¹t. Pravdepodobne ide o nespr§vne 
nastavenĨ alebo nepripojenĨ motor. 

Ǐ Lm mimo 
rozsah 

Parameter je mimo dovolenĨch stanovenĨch hodn¹t. Pravdepodobne ide o nespr§vne 
nastavenĨ alebo nepripojenĨ motor. 

Ǐ Lss mimo 
rozsah 

Parameter je mimo dovolenĨch stanovenĨch hodn¹t. Pravdepodobne ide o nespr§vne 
nastavenĨ alebo nepripojenĨ motor. 

Ǐ Tr = 0  

Ǐ Tr mimo 
rozsah 

Parameter je mimo dovolenĨch stanovenĨch hodn¹t. Pravdepodobne ide o nespr§vne 
nastavenĨ alebo nepripojenĨ motor. 

Ǐ Timeout 
vyprġal 

Ļas potrebnĨ na identifik§ciu vyprġal. Nebol zadanĨ povel Start, alebo neboli splnen® in® 
prev§dzkov® podmienky. 

Ǐ RĨchlosŠ 
nedosiahnut§ 

RĨchlosŠ potrebn§ na identifik§ciu nebola dosiahnut§. Pravdepodobne z d¹vodu vysokej 
z§Šaģe. 

Ǐ Vysok§ z§Šaģ 
Identifik§cia neprebehla ¼speġne z d¹vodu vysokej z§Šaģe motora. Pros²m odŎahļite 
motor. 
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RIADENIE UDC 
Skupina parametrov ļ²slo [1594] 
Parametre pre reģimy udrģania napªtia Udc, kinetick® z§lohovanie a dynamickĨ dobeh. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ RIADENIE UDC 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Riadenie DC 
nap. [1593]  

Spr§vanie sa pri vysokom alebo veŎmi n²zkom napªt² DC. Kinetick® z§lohovanie sa 
snaģ² zabr§niŠ podpªtiu DC, dynamickĨ dobeh sa snaģ² zabr§niŠ prepªtiu DC. 

 

Ǐ Kinetick® z§lohovanie | Ǐ DynamickĨ dobeh 
P zloģka inv. 
[1595]  

Inverzn§ hodnota (1/P) P regul§tora DC napªtia. 50 V 

1 V õ 150 V  

Ģel. nap. KZ 
[808]  Ģelan® napªtie regul§tora kinetick®ho z§lohovania. 450.0 V 

Podpªtie1 õ 
Prepªtie2 

 
1Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku.  
2Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku. 

Ģel. nap. DD 
[1635]  

Ģelan® napªtie regul§tora dynamick®ho dobehu. 
1000.0 
V 

Podpªtie1 õ 
Prepªtie2 

 
1Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku.  
2Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku. 

 

£0%#)<,Ȣ 6%+4Ȣ 0!2Ȣ 
Skupina parametrov ļ²slo [1203] 
Ġpeci§lne parametre vektorov®ho riadenia. Sl¼ģi pre ġpeci§lne aplik§cie nastavovan® technikmi VONSCH. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ ĠPECIĆL. VEKT. PAR. 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Ġpec. vekt. voŎby 
[1642]  

Ġpeci§lne voŎby pre vekt. riadenie. Pouģ²van® vĨvoj§rmi VONSCH v 
z§kazn²ckych aplik§ci§ch. 

 

Ǐ bez obm sklzu 
Vypne obmedzenie pre vektor, nedosiahnutie rĨchlosti nezraz² rampu ku skutoļnej 
rĨchlosti. 

Ǐ vypni RR Kx 
Vypne spojitĨ anti-windup pre reg. rĨchlosti, naintegrovan§ hodnota sa nebude zr§ģaŠ 
ku aktu§lnemu obmedzeniu momentu. 

Ǐ RR pouģi Fs Pouģije sa statorov§ frekvencia pre reg. rĨchlosti, nie rotorov§. 

Ǐ NulovĨ moment do 
brzdy 

Poļas predstihu brzdy sa aplikuje nulovĨ moment. V pr²pade zdvihovĨch pohonov hroz² 
prepadnutie bremena! 

Ǐ Max pr¼d G pre 
VAM otv. pri n²zkej F 

Pouģije Maxim. pr¼d G. [549]  (str. 75) na rozdiel od Maxim. pr¼d M. [5]  (str. 75) pri 
frekvencie bl²zke nule pre "VAM otv" reģim pre Riadenie motora [451]  (str. 57). 

Ǐ Max pr¼d S pre 
VAM otv. pri n²zkej F 

Pouģije Max. pr¼d S. [727]  (str. 71) na rozdiel od Maxim. pr¼d M. [5]  (str. 75) pri 
frekvencie bl²zke nule pre "VAM otv" reģim pre Riadenie motora [451]  (str. 57). 

Odstup rampy od 
mer. rĨch. [828] 

Odstup vĨstupu rampy (ģelan§ rĨchlosŠ) od meranej rĨchlosti, poļas nasĨtenia 
pr¼du alebo momentu. T§to moģnosŠ m¹ģe byŠ vypnut§ voŎbou "bez obm sklzu" 
v Ġpec. vekt. voŎby [1642]  (str. 71). 

5.00 
Hz 

0.01 õ Max. 
frekvencia [111]   

 

Max. pr¼d S. [727] Maxim§lny pr¼d na vĨstupe meniļa v okol² nulovej rĨchlosti. 
5.10 
A 

Magnet. pr¼d [355]  
õ (INK x 1,75)6 

 
6Hodnota z§vis² od vĨkonovej rady meniļa. Pozri inġtalaļnĨ n§vod. 

 

OTV. VEKTOR 
Skupina parametrov ļ²slo [1547] 
Ġpeci§lne nastavenie pre otvoren® (bezsn²maļov®) riadenie AM. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ VEKTOR. RIADENIE \ ĠPECIĆL. VEKT. PAR. \ OTV. VEKTOR 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

RĨchlosŠ Rs 
identifik§cie [1201] 

RĨchlosŠ Rs identifik§cie. Moģn® zrĨchliŠ alebo spomaliŠ oprot defaultu 
1. 

1.00 

0.01 õ 100.00  

Mot. min. frek. Rs 
ident. [1206]  

Minim§lna frekvencia pri ktorej bude prebiehaŠ Rs identifik§cia v 
motorickom reģime, pri splnen² ostatnĨch podmienok. 

1.00 Hz 

0.00 Hz õ 20.00 Hz  

Gen. min. frek. Rs 
ident. [1208]  

Minim§lna frekvencia pri ktorej bude prebiehaŠ Rs identifik§cia v 
gener§torickom reģime, pri splnen² ostatnĨch podmienok. 

1.50 Hz 

0.00 Hz õ 20.00 Hz  

Mot. max. frek. Rs 
ident. [1202]  

Maxim§lna frekvencia pri ktorej bude prebiehaŠ Rs identifik§cia v 
motorickom reģime, pri splnen² ostatnĨch podmienok. 

3.50 Hz 

Mot. min. frek. Rs ident. 
[1206]  õ 20.00 

 

Gen. max. frek. Rs 
ident. [1251]  

Maxim§lna frekvencia pri ktorej bude prebiehaŠ Rs identifik§cia v 
gener§torickom reģime, pri splnen² ostatnĨch podmienok. 

5.00 Hz 

Mot. min. frek. Rs ident. 
[1206]  õ 20.00 

 

Gen. rĨchlosŠ Rs 
ident. [1207]  

RĨchlosŠ identifik§cie Rs v gener§torickom reģime. Nastavuje sa ako 
relat²vne oproti zosilneniu v motorickom reģime RĨchlosŠ Rs 
identifik§cie [1201]  (str. 72). V pr²pade ģe je identifik§ciu v 
gener§torickom reģime potrebn® vypn¼Š, nastavte t¼to hodnotu na 
0.00. 

0.00 

0.00 õ 10.00  

Min. moment Rs ident. 
[1216]  

Minim§lny moment pre aktiv§ciu Rs identifik§cie. Berie sa ako 
n§sobok nomin§lneho momentu Mn. 

0.15 

0.00 õ 10.00  

RĨchlosŠ Rr 
identifik§cie [1225] 

RĨchlosŠ Rr identifik§cie. Moģn® zrĨchliŠ alebo spomaliŠ oprot defaultu 
1. 

1.00 

0.01 õ 100.00  

Min. moment Rr ident. 
[1228]  

Minim§lny moment pre aktiv§ciu Rr identifik§cie. Berie sa ako n§sobok 
nomin§lneho momentu Mn. 

0.55 

0.00 õ 10.00  

Min. frek. Rr ident. 
[1226]  

Minim§lna frekvencia pri ktorej bude prebiehaŠ Rr identifik§cia, pri 
splnen² ostatnĨch podmienok. 

10.0 Hz 

0.0 Hz õ 500.0 Hz  

Max. frek. Rr ident. 
[1229]  

Maxim§lna frekvencia pri ktorej bude prebiehaŠ Rr identifik§cia, pri 
splnen² ostatnĨch podmienok. 

100.0 Hz 

Min. frek. Rr ident. 
[1226]  õ 500.0 

 

Gen. rĨchlosŠ Rr ident. 
[1227]  

RĨchlosŠ identifik§cie Rr v gener§torickom reģime. Nastavuje sa ako 
relat²vne oproti zosilneniu v motorickom reģime RĨchlosŠ Rr 
identifik§cie [1225]  (str. 72). V pr²pade ģe je identifik§ciu v 
gener§torickom reģime potrebn® vypn¼Š, nastavte t¼to hodnotu na 
0.00. 

1.00 

0.00 õ 10.00  

Akcia pri nestabilite 
VAM otv. [1250]  

Akcia pri dlhġej, podozrivej oper§cii v okol² nulovej frekvencie pri 
otvorenom vektorovom riaden² AM. 

Warning a 
potom 
porucha 

Ģiadna Ģiadna akcia sa nevykon§. 

Porucha 
Po uplynut² Ļas do poruchy pri nestabilite [1285]  (str. 73) sa vygeneruje porucha 
E51-Chyba nadradenĨch sluļiek  (str. 34). 

Reset pozorovateŎov 
Po uplynut² Ļas do varovania/resetu pri nestabilite [1284]  (str. 73) sa resetuje 
model rĨchlosti a identifikovan® parametre. Ostatn® sluļky a pozorovatele pracuj¼ 
naŅalej.  

Warning 
Po uplynut² Ļas do varovania/resetu pri nestabilite [1284]  (str. 73) sa vygeneruje 
varovanie W64-Chyba nadradenĨch sluļiek  (str. 31). 

Warning a potom Po uplynut² Ļas do varovania/resetu pri nestabilite [1284]  (str. 73) sa vygeneruje 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

porucha sa varovanie W64-Chyba nadradenĨch sluļiek  (str. 31), potom po uplynut² ļasu 
Ļas do poruchy pri nestabilite [1285]  (str. 73) sa vygeneruje porucha E51-Chyba 
nadradenĨch sluļiek  (str. 34). 

Ļas do 
varovania/resetu pri 
nestabilite [1284]  

Ļas do vygenerovania resetu riadenia alebo varovania W64-Chyba 
nadradenĨch sluļiek  (str. 31) pri dlhġej, podozrivej oper§cii v okol² 
nulovej frekvencie. 

2.0 s 

0.0 s õ 30.0 s  

Ļas do poruchy pri 
nestabilite [1285]  

Ļas do vygenerovania poruchy E51-Chyba nadradenĨch sluļiek  (str. 
34) pri dlhġej, podozrivej oper§cii v okol² nulovej frekvencie pre 
otvoren® vektorov® riadenie AM. 

1.0 s 

0.0 s õ 30.0 s  

 
7.5.4 RAMPY FREKVENCIE 
Skupina parametrov ļ²slo [106] 
Nastavenie ļasov rozbehu / dobehu a ohraniļen² vĨstupnej frekvencie. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ RAMPY FREKVENCIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Min. 
frekvencia 
[110]  

Minim§lna frekvencia. 0.00 Hz 

0.00 õ Max. 
frekvencia 
[111]   

Minim§lnou frekvenciou je moģn® definovaŠ minim§lnu prev§dzkov¼ rĨchlosŠ pohonu, ktor§ 
je nadraden§ nad vġetkĨmi sp¹sobmi zad§vania rĨchlosti. Napr²klad pri ļerpadl§ch definuje 
rĨchlosŠ pod ktor¼ nem¹ģe ļerpadlo klesn¼Š pri regul§cii tlaku,aby bolo zabezpeļen® 
mazanie a chladenie loģ²sk a upch§vok. 

Max. 
frekvencia 
[111]  

Maxim§lna frekvencia. 50.00 Hz 

0.00 Hz õ 
500.00 Hz 

Maxim§lnou frekvenciou je moģn® definovaŠ maxim§lnu prev§dzkov¼ rĨchlosŠ pohonu, ktor§ 
je nadraden§ nad vġetkĨmi sp¹sobmi zad§vania rĨchlosti. 

Typ rampy 
frek. [107]  

Nastavenie sp¹sobu zad§vania parametrov frekvenļnĨch r§mp. Dodrģ² ļas 

Dodrģ² ļas 
Pre nastavenie strmosti r§mp sa uplatnia parametre ļasov rozbehu ( Ļas rozbehu 1 [116]  
(str. 73), Ļas rozbehu 2 [118]  (str. 73)) a dobehu ( Ļas dobehu 1 [119]  (str. 74), Ļas 
dobehu 2 [120]  (str. 74)) [s] pre jednotliv® ¼seky. 

Dodrģ² sklon 
Pre nastavenie strmosti r§mp sa uplatnia parametre strmost² rozbehu ( Sklon rozb.1 [124]  
(str. 73), Sklon rozb. 2 [126]  (str. 74)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127]  (str. 74), Sklon 
dobeh. 2 [129]  (str. 74)) [Hz/s] pre jednotliv® ¼seky. 

 

ROZBEH F 
Skupina parametrov ļ²slo [108] 
Nastavenie r§mp frekvencie pre rozbeh. Ide vlastne o obmedzenie zrĨchlenia pohonu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ RAMPY FREKVENCIE \ ROZBEH F 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Ļas rozbehu 1 [116] Ļas rozbehu pre prvĨ ¼sek rampy frekvencie. 15.00 s 

0.00 s õ 3000.00 s PrvĨ ¼sek rampy rozbehu je od 0 Hz do hodnoty Zlom rozbehu [117]  (str. 73). 

Ļas rozbehu 2 [118] Ļas rozbehu pre druhĨ ¼sek rampy frekvencie. 15.00 s 

0.00 s õ 3000.00 s 
DruhĨ ¼sek rampy rozbehu je od hodnoty Zlom rozbehu [117]  (str. 73) do hodnoty 
parametra Max. frekvencia [111]  (str. 73). 

Zlom rozbehu [117]  Zlom rozbehu pre prvĨ ¼sek rampy frekvencie. 
50.00 
Hz 

0.00 õ Max. 
frekvencia [111]   

Ak m§ byŠ rampa jednoduch§ (nezalomen§) treba nastaviŠ tento parameter na 
maxim§lnu hodnotu. 

Sklon rozb.1 [124]  
Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom 
rozbehu [117]  (str. 73). 

5.000 
Hz/s 

0.001 Hz/s õ ZrĨchlenie rampy frekvencie v prvom ¼seku rozbehu. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

30000.000 Hz/s 

Sklon rozb. 2 [126]  
Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117]  (str. 73) na 
frekvenciu Max. frekvencia [111]  (str. 73). 

5.000 
Hz/s 

0.001 Hz/s õ 
30000.000 Hz/s 

ZrĨchlenie rampy frekvencie v druhom ¼seku rozbehu. 

 

DOBEH F 
Skupina parametrov ļ²slo [115] 
Nastavenie r§mp frekvencie pre dobeh. Ide vlastne o obmedzenie spomalenia pohonu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ RAMPY FREKVENCIE \ DOBEH F 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Ļas dobehu 1 
[119]  

Ļas dobehu pre prvĨ ¼sek rampy frekvencie. 15.00 s 

0.00 s õ 
3000.00 s 

PrvĨ ¼sek rampy dobehu je od hodnoty Zlom dobehu [121]  (str. 74) do 0 Hz. 

Ļas dobehu 2 
[120]  

Ļas dobehu pre druhĨ ¼sek rampy frekvencie. 15.00 s 

0.00 s õ 
3000.00 s 

DruhĨ ¼sek rampy dobehu je od hodnoty Max. frekvencia [111]  (str. 73) do hodnoty 
parametra Zlom dobehu [121]  (str. 74). 

Zlom dobehu 
[121]  

Zlom dobehu rampy frekvencie. 
50.00 
Hz 

0.00 õ Max. 
frekvencia [111]   

Ak m§ byŠ rampa jednoduch§ (nezalomen§) treba nastaviŠ tento parameter na maxim§lnu 
hodnotu. 

Sklon dobeh. 1 
[127]  

Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121]  (str. 74) do nuly. 
5.000 
Hz/s 

0.001 Hz/s õ 
30000.000 Hz/s 

Jedn§ sa o spomalenie rampy frekvencie v prvom ¼seku dobehu. 

Sklon dobeh. 2 
[129]  

Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111]  (str. 73) na 
frekvenciu Zlom dobehu [121]  (str. 74). 

5.000 
Hz/s 

0.001 Hz/s õ 
30000.000 Hz/s 

Jedn§ sa o spomalenie rampy frekvencie v druhom ¼seku dobehu. 

K-kontra [807]  
Nastavenie zrĨchlenia dobehu voļi nastavenej dobehovej rampe v stave, kedy 
ģelan§ frekvencia m§ opaļn® znamienko ako vĨstup rampy frekvencie (Povel 
KONTRA). 

100.0 % 

0.1 % õ 1000.0 
% 

Funkcia KONTRA sl¼ģi na zlepġenie ovl§dania pohonu pri ruļnom riaden² najmª pri 
ģeriavoch alebo v dopravnĨch prostriedkoch. Pri funkcii KONTRA je potrebn® odv§dzaŠ 
kinetick¼ energiu prostredn²ctvom brzdn®ho modulu alebo brzden²m tokom. 

 

S-KRIVKA 
Skupina parametrov ļ²slo [872] 
Nastavenie sp¹sobu zaoblenia profilu frekvencie do tvaru S. 
Sl¼ģi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejġ² chod zariadenia. Pouģ²va sa najmª pri vĨŠahovĨch, 
trakļnĨch a ģeriavovĨch aplik§ci§ch. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ RAMPY FREKVENCIE \ S-KRIVKA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Reģim S-
krivky [874]  

Zapnutie / vypnutie a voŎba reģimu S-krivky.  

Ǐ Zapnutie S-
krivky 

Zapnutie zaoblenia rampovĨch funkci². T§to voŎba je nadraden§ nad ostatnĨmi voliteŎnĨmi 
reģimami S-krivky v jednotlivĨch kvadrantoch pohonu. 

Ǐ S-krivka 
rozbeh + 

Zapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehan² z 0 do kladnej frekvencie. 

Ǐ S-krivka 
dobeh + 

Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomaŎovan² z kladnej frekvencie do 0. 

Ǐ S-krivka Zapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehan² z 0 do z§pornej frekvencie. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

rozbeh - 

Ǐ S-krivka 
dobeh - 

Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomaŎovan² zo z§pornej frekvencie do 0. 

Ǐ Rozdelenie 
S 

Rozdelenie S-krivky na dva samostatn® S ¼seky ak sa poļas behu rampy prech§dza cez 0Hz. 

Ǐ Vyġġia 
necitlivosŠ 

Zavolenie 5x vyġġej necitlivosti na zmeny ģelanej frekvencie oproti ġtandardnej necitlivosti +/- 
0.01 % z Fnom. NecitlivosŠ zabezpeļuje fungovanie S-kriviek aj na zaruġenĨch sign§loch 
ģelanej frekvencie (napr. AINx).  

KrivosŠ S-
krivky [873]  

Nastavenie krivosti S-krivky. Jedn§ sa o mieru zakrivenia charakteristiky. 100.0 % 

1.0 % õ 100.0 
% 

Pri krivosti rovnej 100% sa poļas behu rampy neobjav² line§rny ¼sek. Pri krivosti 50% bude v 
strede S-krivky line§rny ¼sek s dŌģkou trvania 50% oproti cel®mu ļasu. Pri krivosti 0% je cel§ 
rampa line§rna. POZOR! Pri 100% krivosti sa predŌģi ļas dosiahnutia ģelanej frekvencie na 
dvojn§sobok ļasu, za ktorĨ by ju dosiahla line§rna rampa frekvencie. 

 

7.5.5 MAXIMĆLNY PRĐD A NAP TIE 
Skupina parametrov ļ²slo [1211] 
Hodnota obmedzenia pr¼du a napªtia na vĨstupe meniļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ MAXIMĆLNY PRĐD A NAP TIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Maxim. pr¼d 
M. [5]  

Maxim§lny pr¼d na vĨstupe meniļa v motorickom reģime prev§dzky. 5.10 A 

Magnet. pr¼d 
[355]  õ (INK x 
1,75)6 

Horn§ hranica pr¼du motora v motorickej prev§dzke, ktor§ sa nepresiahne vo vektorovom 
riaden², alebo v skal§rnom riaden² pokiaŎ je zapnutĨ regul§tor maxim§lneho pr¼du (RMP) Reg. 
max.pr¼du [352]  (str. 61) v motorickom reģime. Pri n§hlych (skokovĨch) zmen§ch z§Šaģe 
m¹ģe pr¼d na vĨstupe meniļa prekroļiŠ kr§tkodobo t¼to hranicu v z§vislosti od veŎkosti 
momentu zotrvaļnosti z§Šaģe, miery zaŠaģenia a dynamiky RMP [351]  (str. 61).  
6Hodnota z§vis² od vĨkonovej rady meniļa. Pozri inġtalaļnĨ n§vod. 

Maxim. pr¼d 
G. [549]  

Maxim§lny pr¼d na vĨstupe meniļa v gener§torickom reģime prev§dzky. 5.10 A 

Magnet. pr¼d 
[355]  õ (INK x 
1,75)6 

Horn§ hranica pr¼du motora v gener§torickej prev§dzke, ktor§ sa nepresiahne vo vektorovom 
riaden², alebo v skal§rnom riaden² pokiaŎ je zapnutĨ regul§tor maxim§lneho pr¼du (RMP) Reg. 
max.pr¼du [352]  (str. 61) v gener§torickom reģime. Pri n§hlych (skokovĨch) zmen§ch z§Šaģe 
m¹ģe pr¼d na vĨstupe meniļa prekroļiŠ kr§tkodobo t¼to hranicu v z§vislosti od veŎkosti 
momentu zotrvaļnosti z§Šaģe, miery zaŠaģenia a dynamiky RMP.  
6Hodnota z§vis² od vĨkonovej rady meniļa. Pozri inġtalaļnĨ n§vod. 

Maxim. 
napªtie 
[495]  

Maxim§lne ohraniļenie napªtia na vĨstupe meniļa frekvencie. 175.0 % 

5.0 % õ 
200.0 % 

V U/F reģime riadenia sa obmedzuje napªtie za U/F krivkou na t¼to hodnotu. Vo vektorovom 
reģime ohraniļuje napªtie na vĨstupe regul§torov pr¼du. Predstavuje percentu§lnu hodnotu z 
nomin§lneho napªtia motora Napªtie motora [59]  (str. 43). To znamen§, ģe ak m§ meniļ na 
DC medzi-obvode dostatok napªtia, je moģn® do motora priv§dzaŠ aj vyġġie napªtie. Ak je 
meniļ 400V a motor 230V, nastaven²m tohto parametra na hodnotu 174% dosiahneme 
zvĨġenie vĨkonu motora a ļinnosŠ s nomin§lnym momentom aģ do 87Hz. 

Maxim. mod. 
index [1289]  

Maxim§lny dovolenĨ modulaļnĨ index na vĨstupe meniļa. 107.5 % 

0.0 % õ 
130.0 % 

Urļuje maxim§lny moģnĨ modulaļnĨ index. Tento parameter obmedzuje premodulovanie a 
tĨm aj vyġġie harmonick® napªtia a pr¼du v okamihoch, keŅ nie je na DC zbernici dostatok 
napªtia. Je moģn® kombinovaŠ s vysokou hodnotou parametra Maxim. napªtie [495]  (str. 75). 

 

7.5.6 NAFĆZOVANIE 
Skupina parametrov ļ²slo [373] 
Parametre reģimu naf§zovania meniļa na roztoļenĨ motor (letmĨ ġtart). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ NAFĆZOVANIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Naf§zovanie Zapnutie reģimu naf§zovania meniļa na roztoļenĨ motor pre reģimy riadenia bez Vypnut® 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

[374]  spªtnej vªzby ot§ļok. Pri uzavretom vektorovom alebo U/F riaden² (ak je funkļn§ 
spªtn§ vªzba od IRC) sa naf§zovanie vykon§va automaticky bez ohŎadu na hodnotu 
tohto parametra. 

Vypnut® 
Funkcia letm®ho ġtartu do roztoļen®ho motora je vypnut§. KaģdĨ ġtart pohonu zaļ²na od 
nulovej frekvencie. Ak by v tomto reģime bol aplikovanĨ ĠTART do roztoļen®ho motora, 
m¹ģe vznikn¼Š porucha " E11-Nadpr¼d  (str. 32)" alebo " E4-Prepªtie  (str. 32)". 

ZrĨchlen® 
Pri kaģdom ġtarte sa vykon§ hŎadanie rĨchlosti rotora a naf§zovanie na roztoļenĨ motor. 
Tento reģim je vhodnĨ na pohony zariaden² s vysokĨm momentom zotrvaļnosti a pohony 
dopravnĨch prostriedkov. 

Norm§lne 
Pri kaģdom ġtarte sa vykon§ detekcia smeru a st§tia motora, ktor§ je nasledovan§ hŎadan²m 
rĨchlosti rotora a naf§zovan²m na roztoļenĨ motor. Tento reģim je vhodnĨ na pohony 
zariaden² s vysokĨm momentom zotrvaļnosti a pohony dopravnĨch prostriedkov. 

Ļas naf§z. 
[375]  

Doba hŎadania frekvencie poļas procesu naf§zovania na roztoļenĨ motor. 1.5 s 

0.1 s õ 100.0 s 
OvplyvŔuje rĨchlosŠ ale aj presnosŠ n§jdenia frekvencie. Pr²liġ kr§tky ļas hŎadania m¹ģe maŠ 
za n§sledok, ģe frekvencia bude maŠ veŎk¼ odchĨlku od skutoļnej, alebo sa v¹bec nen§jde. 

Pomer Inaf/I0 
[778]  

Urļuje hodnotu pr¼du pre detekciu smeru a hŎadanie frekvencie pri naf§zovan² do 
roztoļen®ho motora ako n§sobok magnetizaļn®ho pr¼du Magnet. pr¼d [355]  (str. 
44). 

1.000 

0.100 õ 3.000 
Pri vysokom vyhŎad§vacom pr¼de je zaruļen§ lepġia spoŎahlivosŠ naf§zovania ale je na rotor 
vyv²jan§ aj vªļġia brzdn§ sila. Spr§vna hodnota sa n§jde ako kompromis medzi pr²liġnĨm 
brzden²m a nepresnou detekciou frekvencie rotora. 

 

7.5.7 REGUL. NAP TIA (RN) 
Skupina parametrov ļ²slo [747] 
Parametre regul§tora napªtia (RN), ktorĨ v sebe zahŘŔa regul§tor KINETICK£HO ZĆLOHOVANIA a 
regul§tor DYNAMICK£HO DOBEHU. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ REGUL. NAP TIA (RN) 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Kinet. 
z§lohovanie 
(KZ) [748]  

Zapnutie regul§tora kinetick®ho z§lohovania (KZ), ktorĨ pri nedostatku napªtia v 
jednosmernom medziobvode zniģovan²m vĨstupnej frekvencie udrģiava napªtie na 
ģelanej hodnote Referencia KZ [753]  (str. 76), aby pohon nevypadol do poruchy a 
nepreruġil chod. 
Sl¼ģi na preklenutie kr§tkodobĨch vĨpadkov nap§jacej siete napr²klad pri trakļnĨch 
vozidl§ch ale aj pri ļerpadl§ch a ventil§toroch. Predpokladom ¼speġnosti je 
dostatoļnĨ moment zotrvaļnosti na hriadeli rotora, ktor®ho kinetick§ energia sa 
vyuģ²va na dob²janie jednosmern®ho medziobvodu. 

Vypnut® 

Vypnut® Neakt²vny regul§tor kinetick®ho z§lohovania. 

Zapnut® Kinetick® z§lohovanie je zapnut®. 

Referencia KZ 
[753]  

Ģelan® napªtie regul§tora kinetick®ho z§lohovania. 450.0 V 

Podpªtie1 õ 
Prepªtie2 

Hodnota napªtia jednosmern®ho medziobvodu, pri ktorej sa sp¼ġŠa funkcia kinetick® 
z§lohovanie a ktor¼ RKZ udrģuje poļas vĨpadku nap§jania meniļa.  
1Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku.  
2Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku. 

Magn. tok pri 
KZ [1178]  

Koeficient zn²ģenia magnetick®ho toku motora poļas aktivity regul§tora kinetick®ho 
z§lohovania. 

0.60 

0.30 õ 1.00 
Zn²ģen²m toku poļas kinetick®ho z§lohovania moģno predŌģiŠ ļas pri vĨpadku nap§jania. Pri 
hodnote koeficientu 1.00 tok zost§va na svojej p¹vodnej hodnote bez zmeny. 

Dynam. dobeh 
(DD) [749]  

Zapnutie regul§tora dynamick®ho dobehu (DD), ktorĨ pri prebytku napªtia v 
jednosmernom medziobvode zvyġovan²m vĨstupnej frekvencie udrģiava napªtie na 
ģelanej hodnote Referencia DD [754]  (str. 77), tak aby udrģal pohon v chode. 
Pouģ²va sa pri brzden² alebo zastavovan² pohonov s veŎkou zotrvaļnosŠou, kde nie 
je k dispoz²cii brzdnĨ odporn²k. M¹ģe sa pouģiŠ aj ako podpora pre in® sp¹soby 
brzdenia (BO, brzdenie tokom). Treba poļ²taŠ s tĨm, ģe t§to funkcia m¹ģe pri 
nespr§vnom nastaven² a prebytku energie na hriadeli motora sp¹sobiŠ predŌģenie 
dobehovej rampy pri STOPE aģ do nekoneļna alebo zvĨġenie frekvencie na 
maxim§lnu hodnotu. 

VypnutĨ 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

VypnutĨ VypnutĨ regul§tor dynamick®ho dobehu. 

ZapnutĨ DynamickĨ dobeh je zapnutĨ. 

ZapnutĨ - zrĨch. DynamickĨ dobeh je zapnutĨ a je dovolen® zrĨchŎovanie pohonu aģ do Fmax. 

Referencia DD 
[754]  

Ģelan® napªtie regul§tora dynamick®ho dobehu. 650.0 V 

Podpªtie1 õ 
Prepªtie2 

Hodnota napªtia jednosmern®ho medziobvodu, Ppi ktorej sa sp¼ġŠa funkcia dynamickĨ 
dobeh a ktor§ je regul§torom dynamick®ho dobehu udrģiavan§.  
1Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku.  
2Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku. 

P zloģka RN 
[751]  

Hodnota zosilnenia proporcion§lnej zloģky regul§tora napªtia (RN). 0.500 

0.000 õ 100.000 

Ļ²m vyġġia je hodnota P-zloģky RN, tĨm je vªļġie tlmenie a menġie preregulovanie napªtia 
medziobvodu pri skokovĨch zmen§ch. Pri pomalej I-zloģke RN sa nastavuje menġie 
zosilnenie a pri rĨchlej vyġġie, aby RN zostal stabilnĨ. Zmenu tohto parametra odpor¼ļame 
vģdy konzultovaŠ s pracovn²kmi servisu VONSCH s.r.o. 

I zloģka RN 
[752]  

Hodnota zosilnenia integraļnej zloģky regul§tora napªtia (RN). 0.100 

0.001 õ 100.000 
Urļuje dynamiku vyregulovania napªtia DC pomocou RN. Zmenu tohto parametra 
odpor¼ļame vģdy konzultovaŠ s pracovn²kmi servisu VONSCH s.r.o. 

D zloģka RN 
[750]  

Hodnota zosilnenia derivaļnej ļasovej konġtanty regul§tora napªtia (RN). 0.200 

0.000 õ 100.000 

Ļ²m vªļġia je hodnota D-zloģky RN, tĨm je regul§cia napªtia citlivejġia na prudk® zmeny 
napªtia medziobvodu. Pri n§hlych vĨpadkoch nap§jania vo funkcii kinetick®ho z§lohovania 
je pouģitie derivaļnej zloģky nevyhnutn®. Aj mal§ derivaļn§ zloģka m¹ģe ust§liŠ nestabiln® 
kmity regul§cie. Zmenu tohto parametra odpor¼ļame vģdy konzultovaŠ s pracovn²kmi 
servisu VONSCH s.r.o. 

Tlmenie RN 
[1057]  

Zosilnenie tlmiacej vªzby regul§tora napªtia (KZ alebo DD) na stabiliz§ciu 
frekvencie. 

0.000 

0.000 õ 
1000.000 

Pri hodnote 0 s je tlmiaci sign§l odpojenĨ. 

Frek. vyp. RN 
[1056]  

Doln® ohraniļenie p§sma frekvenci² v ktorom sa sp¼ġŠa regul§tor napªtia. 10.0 Hz 

0.0 õ 
Frekvencia 
motora [4]   

Pri malĨch rĨchlostiach je generovanie menej ¼ļinn®. Tento parameter urļuje minim§lnu 
frekvenciu rotora, pod ktorou sa RN vyp²na. 

 

7.5.8 BRZDNħ MODUL 
Skupina parametrov ļ²slo [376] 
Parametre pre nastavenie ļinnosti brzdn®ho modulu. 
BrzdnĨ modul (BM) sl¼ģi na marenie prebytoļnej energie, ktor§ vznik§ pri gener§torickom chode motorov 
alebo vyp²nan² (odbudzovan²) jednof§zovĨch a inĨch indukļnĨch z§Šaģ². Podmienkou ļinnosti BM je 
pripojenie brzdn®ho odporn²ka (BO) na vĨkonov® svorky BR a +. Termo-kontakt BO sa prip§ja spravidla na 
niektorĨ BIN vstup meniļa ako RESET Zdroj resetu [704]  (str. 49) alebo Extern§ porucha Zdroj ex. poruchy 
[225]  (str. 114). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ BRZDNħ MODUL 

N§zov [ID] Popis  Def. 

BrzdnĨ modul 
[346]  

Zapnutie ļinnosti Brzdn®ho modulu (BM). 
BM sl¼ģi na prenos energie, ktor§ sa vracia pri gener§torickom chode motora 
spªŠ do meniļa. Spr§vna funkcia je podmienen§ tĨm, ģe na vĨkonov® svorky 
meniļa BR a + je pripojenĨ vĨkonovĨ brzdnĨ odporn²k (BO) pr²sluġn®ho vĨkonu. 

VypnutĨ 

VypnutĨ BrzdnĨ modul je vypnutĨ. 

ZapnutĨ BrzdnĨ modul je zapnutĨ a pracuje ak m§ meniļ pripojenĨ brzdnĨ odporn²k (BO). 

ZapnutĨ v ġtarte BrzdnĨ modul je zapnutĨ len keŅ meniļ generuje na vĨstupe napªtie. 

Prac. nap. BM 
[377]  

Pracovn® napªtie brzdn®ho modulu. 685.0 V 

Podpªtie1 õ 
Prepªtie2 

Pri pr²liġ vysokĨch hodnot§ch tohto parametra je vysok® riziko vzniku poruchy " E4-Prepªtie  
(str. 32)". PravdepodobnosŠ, ģe v prvej f§ze brzdenia vznikne t§to porucha je vyġġia ak je 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

pouģitĨ BO menġieho vĨkonu.  
1Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku.  
2Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku. 

Hyster®za BM 
[1645]  

Hyster®zna hranica riadenia brzdn®ho modulu. 1.13 V 

0.01 V õ 15.00 
V 

 

Blokovanie BM 
[1204]  

Nastavenie zdroja blokovania ļinnosti brzdn®ho modulu. 
TepelnĨ kontakt chr§ni BO pred poġkoden²m. TĨmto parametrom je moģn® 
vybraŠ BINx, na ktorĨ je tento kontakt privedenĨ, alebo vĨstup logickej oper§cie 
(logickĨ blok). 

 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
Porucha blok. 
BM [1205]  

Vyhodnotenie poruchy blokovania BM. Varovanie 

Varovanie Pri blokovan² BM vznikne varovanie " W53-Blokovanie BM  (str. 30)". 

Porucha Pri blokovan² BM vznikne porucha " E47-Blokovanie BM  (str. 34)". 

 

7.5.9 BRZDENIE TOKOM 
Skupina parametrov ļ²slo [774] 
Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom. 
Brzdenie tokom (BT) sl¼ģi na brzdenie pohonu pri chĨbaj¼com brzdnom odporn²ku alebo na posilnenie a 
doplnenie inĨch reģimov brzdenia [376]  (str. 77) alebo dynamickĨ dobeh Dynam. dobeh (DD) [749]  (str. 76). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ BRZDENIE TOKOM 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Brzdenie 
tokom (BT) 
[775]  

Zapnutie ļinnosti funkcie Brzdenie tokom (BT). Brzdenie tokom pom§ha zn²ģiŠ 
mnoģstvo energie teļ¼cej spªtne do meniļa frekvencie pri brzden² tĨm, ģe jej ļasŠ sa 
premen² na teplo motora. Pri zvĨġen² napªtia medziobvodu nad hranicu Prac. nap. BT 
[776]  (str. 78) sa s intenzitou ¼mernou zosilneniu Zos. brzd. tokom [777]  (str. 78) 
zvyġuje budenie motora (strmosŠ U/F krivky alebo magnetickĨ tok). Pritom vġak 
motorom teļie vyġġ² pr¼d. Preto by mal byŠ pohon s tĨmto reģimom brzdenia tepelne 
dostatoļne dimenzovanĨ alebo chr§nenĨ. 

Vypnut® 

Vypnut® Brzdenie tokom je vypnut®. 

Zapnut® Brzdenie tokom je zapnut®. 

Prac. nap. 
BT [776]  

Pracovn® napªtie brzdenia tokom. 580.0 V 

Podpªtie1 õ 
Prepªtie2 

Hodnota napªtia medziobvodu pri ktorej zaļ²na zaberaŠ brzdenie tokom.  
1Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku.  
2Pozri kapitolu 3.1 Podpªtie, prepªtie (str. 14) podŎa typu vĨrobku. 

Zos. brzd. 
tokom [777]  

Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 1.00 

0.00 õ 
100.00 

Pr²liġ vysok® zosilnenie m¹ģe sp¹sobiŠ nadmernĨ n§rast pr¼du motora aģ do poruchy " E11-
Nadpr¼d  (str. 32)". Pri nulovej hodnote je Funkcia brzdenie tokom neakt²vna. Spr§vna 
hodnota sa vol² kompromisne tak, aby brzdenie pracovalo spoŎahlivo a pr¼d motora nebol 
zbytoļne vysokĨ. 

Filter BT 
[1179]  

Ļasov§ konġtanta filtra vĨstupu bloku brzdenia tokom. 100 ms 

10 ms õ 
10000 ms 

Pom§ha prisp¹sobiŠ dynamiku brzdenia tokom. V pr²pade pomalĨch reakci² je potrebn® 
hodnotu parametra zmenġovaŠ. Pr²liġ mal§ hodnota m¹ģe sp¹sobovaŠ kmity riadenia alebo 
vznik por¼ch. 

 

7.5.10 OBMEDZENIE VħKONU 
Skupina parametrov ļ²slo [811] 
Nastavenie podmienok obmedzenia vĨkonu (OV) meniļa. OV sa pouģ²va pre udrģanie pohonu v chode aj v 
extr®mnych zaŠaģovac²ch a tepelnĨch podmienkach na ¼kor zn²ģenia vĨkonu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA \ OBMEDZENIE VħKONU 

N§zov [ID] Popis  Def. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Obm. vĨkonu (OV) 
[766]  

VoŎba reģimu obmedzenia vĨkonu (OV) meniļa. Pri vybranĨch 
stavoch zaļne meniļ zniģovaŠ maxim§lny pr¼d a tĨm zabr§ni vzniku 
por¼ch, ktor® by mohli ukonļiŠ chod motora. 
Ak je potrebn® udrģaŠ meniļ v ļinnosti aj pri nepriaznivĨch teplotnĨch 
alebo zaŠaģovac²ch pomeroch, je potrebn® zapn¼Š reģim 
obmedzenia vĨkonu. 

 

Ǐ Od preŠaģenia 
Pri prekroļen² preŠaģenia meniļa TepelnĨ int. MN [31]  (str. 25) nad hodnotu 90% sa 
zaļne obmedzovaŠ vĨkon. 

Ǐ Od tepl. chladiļa 
Pri prekroļen² teploty Teplota chladiļa [74]  (str. 25) cez hodnotu dan¼ parametrom 
Varovanie Tchl [767]  (str. 117) sa zaļne obmedzovaŠ vĨkon. 

Ǐ Od preŠaģenia 
motora 

Pri prekroļen² preŠaģenia motora TepelnĨ int. MT [33]  (str. 25) nad hodnotu 90% sa 
zaļne obmedzovaŠ vĨkon. 

Ǐ Od ext. teploty 
Pri prekroļen² teploty Teplota ETO [869]  (str. 23) vyhodnotenej z extern®ho 
sn²maļa teploty sa zaļne obmedzovaŠ vĨkon.  

Ǐ Od sign§lu obm. vĨk. 
Obmedzenie vĨkonu meniļa pri prekroļen² hodnoty parametra Sign§l OV [1088]  
(str. 79) nad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089]  (str. 79). 

Ǐ Od Pmax_motor 
Obmedz² vĨkon pri motorickom zaŠaģen² na hodnotu parametra Max. vĨkon motor 
[1631]  (str. 79). 

Ǐ Od Pmax_gen - 
pr¼dom 

Obmedz² vĨkon pri gener§torickom zaŠaģen² na hodnotu parametra Max. vĨkon 
gener. [1632]  (str. 79) prostredn²ctvom obmedzenia gener§torick®ho pr¼du. 

Ǐ Od Pmax_gen - 
rĨchlosŠou 

Obmedz² vĨkon pri gener§torickom zaŠaģen² na hodnotu parametra Max. vĨkon 
gener. [1632]  (str. 79) prostredn²ctvom obmedzenia rĨchlosti. 

Max. vĨkon motor 
[1631]  

Ohraniļenie vĨkonu motora pri motorickom zaŠaģen². 1100 W 

10 W õ 1500000 W  

Max. vĨkon gener. 
[1632]  Ohraniļenie vĨkonu motora pri gener§torickom zaŠaģen². 1100 W 

10 W õ 1500000 W  

P zloģka OV-Pmax 
[1633]  

Hodnota zosilnenia proporcion§lnej zloģky regul§tora obmedzenia 
vĨkonu (OV-Pmax). 

0.0400 

-1000.0000 õ 
1000.0000 

Regul§tor OV-Pmax pracuje len pri akt²vnej voŎbe zdroja OV "Od Pmax_motor" 
alebo "Od Pmax_gen - pr¼dom". Pri z§pornej hodnote zosilnenia regul§tor invertuje 
regulaļn¼ odchĨlku. 

I zloģka OV-Pmax 
[1634]  

Hodnota integraļnej ļasovej konġtanty regul§tora obmedzenia 
vĨkonu (OV-Pmax). 

0.15 s 

0.00 s õ 1000.00 s 
Regul§tor OV-Pmax pracuje len pri akt²vnej voŎbe zdroja OV "Od Pmax_motor" 
alebo "Od Pmax_gen - pr¼dom". 

Sign§l OV [1088] 
VĨber sign§lu podŎa ktor®ho sa bude obmedzovaŠ vĨkon pri akt²vnej 
voŎbe zdroja obmedzenia vĨkonu Obm. vĨkonu (OV) [766]  (str. 79) - 
"od sign§lu obm. vĨk.". 

[75] Teplota 
elektroniky 

Signal  

Hranica sig. pre OV 
[1089]  

Hranica sign§lu Sign§l OV [1088]  (str. 79), nad ktorou bude meniļ 
obmedzovaŠ vĨkon. 

55.0 ÁC 

0.0 ÁC õ 200.0 ÁC  

P zloģka OV [1090] 
Hodnota zosilnenia proporcion§lnej zloģky regul§tora obmedzenia 
vĨkonu (OV). 

1.0000 

-1000.0000 õ 
1000.0000 

Regul§tor OV pracuje len pri akt²vnej voŎbe zdroja OV "od sign§lu obm. vĨk.". Pri 
z§pornej hodnote zosilnenia regul§tor invertuje regulaļn¼ odchĨlku. 

I zloģka OV [1091] 
Hodnota integraļnej ļasovej konġtanty regul§tora obmedzenia 
vĨkonu (OV). 

1.00 s 

0.00 s õ 1000.00 s Regul§tor OV pracuje len pri akt²vnej voŎbe zdroja OV "od sign§lu obm. vĨk.". 

K_Fmax_Pmax_gen 
[1637]  

Koeficient doladenia veŎkosti obmedzenia rĨchlosti od Obmedzenia 
gener§torick®ho vĨkonu motora pri akt²vnej voŎbe "Od Pmax_gen - 
rĨchlosŠou". 

1.00 

0.01 õ 10000.00  
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7.6 VSTUPY A VħSTUPY 
Skupina parametrov ļ²slo [216] 
Nastavenie ovl§dac²ch, digit§lnych a anal·govĨch vstupov a vĨstupov meniļa. 
 

7.6.1 BINĆRNE VSTUPY 
Skupina parametrov ļ²slo [143] 
Nastavenie bin§rnych (digit§lnych) vstupov. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ BINĆRNE VSTUPY 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Hw. typ BINov 
[172]  

Nastavenie hardv®rov®ho sp¹sobu vyhodnotenia bin§rnych vstupov. 
Vyhodnotenie sa tĨka vġetkĨch bin§rnych vstupov s¼ļasne. 

24V 
ĐroveŔ 

0V ĐroveŔ 
Jednotliv® bin§rne vstupy X1:1, X1:2, X1:3, X1:4, X1:5, X1:6 s¼ akt²vne ak je na ne 
pripojen® napªtie 0V (svorka X1:10). 

24V ĐroveŔ 
Jednotliv® bin§rne vstupy X1:1, X1:2, X1:3, X1:4, X1:5, X1:6 s¼ akt²vne ak je na ne 
pripojen® napªtie 24V (svorka X1:8). 

Filter BIN1 
[178]  

Ļasov§ konġtanta filtra bin§rneho sign§lu. 10 ms 

0 ms õ 30000 
ms 

Bin§rny vstup zopne aģ keŅ je napªŠov§ ¼roveŔ podŎa parametra Hw. typ BINov [172]  (str. 
80) akt²vna dlhġie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neakt²vna dlhġie ako tento 
ļas. 

Logika BIN1 
[716]  

Urļuje sp¹sob vyhodnotenia bin§rneho vstupu. Treba braŠ do ¼vahy aj 
hardv®rov® nastavenie typu bin§rnych vstupov. 

Priama 

Priama 
Ak je HW typ nastavenĨ na 24V, potom BIN je akt²vny ak je na vstupe 24V. Ak je hw typ 
nastavenĨ na 0V, potom je BIN akt²vny pri 0V. 

Invertovan§ 
Ak je HW typ nastavenĨ na 24V, potom BIN je akt²vny pri 0V. Ak je hw typ nastavenĨ na 0V, 
potom je BIN akt²vny pri 24V. 

Filter BIN2 
[179]  

Ļasov§ konġtanta filtra bin§rneho sign§lu. 10 ms 

0 ms õ 30000 
ms 

Bin§rny vstup zopne aģ keŅ je napªŠov§ ¼roveŔ podŎa parametra Hw. typ BINov [172]  (str. 
80) akt²vna dlhġie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neakt²vna dlhġie ako tento 
ļas. 

Logika BIN2 
[717]  

Urļuje sp¹sob vyhodnotenia bin§rneho vstupu. Treba braŠ do ¼vahy aj 
hardv®rov® nastavenie typu bin§rnych vstupov. 

Priama 

Pozri voŎby parametra Logika BIN1 [716]  (str. 80) 

Filter BIN3 
[180]  

Ļasov§ konġtanta filtra bin§rneho sign§lu. 10 ms 

0 ms õ 30000 
ms 

Bin§rny vstup zopne aģ keŅ je napªŠov§ ¼roveŔ podŎa parametra Hw. typ BINov [172]  (str. 
80) akt²vna dlhġie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neakt²vna dlhġie ako tento 
ļas. 

Logika BIN3 
[718]  

Urļuje sp¹sob vyhodnotenia bin§rneho vstupu. Treba braŠ do ¼vahy aj 
hardv®rov® nastavenie typu bin§rnych vstupov. 

Priama 

Pozri voŎby parametra Logika BIN1 [716]  (str. 80) 

Filter BIN4 
[181]  

Ļasov§ konġtanta filtra bin§rneho sign§lu. 10 ms 

0 ms õ 30000 
ms 

Bin§rny vstup zopne aģ keŅ je napªŠov§ ¼roveŔ podŎa parametra Hw. typ BINov [172]  (str. 
80) akt²vna dlhġie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neakt²vna dlhġie ako tento 
ļas. 

Logika BIN4 
[719]  

Urļuje sp¹sob vyhodnotenia bin§rneho vstupu. Treba braŠ do ¼vahy aj 
hardv®rov® nastavenie typu bin§rnych vstupov. 

Priama 

Pozri voŎby parametra Logika BIN1 [716]  (str. 80) 

Filter BIN5 
[182]  

Ļasov§ konġtanta filtra bin§rneho sign§lu. 10 ms 

0 ms õ 30000 
ms 

Bin§rny vstup zopne aģ keŅ je napªŠov§ ¼roveŔ podŎa parametra Hw. typ BINov [172]  (str. 
80) akt²vna dlhġie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neakt²vna dlhġie ako tento 
ļas. 

Logika BIN5 
[720]  

Urļuje sp¹sob vyhodnotenia bin§rneho vstupu. Treba braŠ do ¼vahy aj 
hardv®rov® nastavenie typu bin§rnych vstupov. 

Priama 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Pozri voŎby parametra Logika BIN1 [716]  (str. 80) 

Filter BIN6 
[183]  

Ļasov§ konġtanta filtra bin§rneho sign§lu. 10 ms 

0 ms õ 30000 
ms 

Bin§rny vstup zopne aģ keŅ je napªŠov§ ¼roveŔ podŎa parametra Hw. typ BINov [172]  (str. 
80) akt²vna dlhġie ako hodnota tohto parametra a rozopne ak je neakt²vna dlhġie ako tento 
ļas. 

Logika BIN6 
[721]  

Urļuje sp¹sob vyhodnotenia bin§rneho vstupu. Treba braŠ do ¼vahy aj 
hardv®rov® nastavenie typu bin§rnych vstupov. 

Priama 

Pozri voŎby parametra Logika BIN1 [716]  (str. 80) 

 

7.6.2 ANALčGOV£ VSTUPY 
Skupina parametrov ļ²slo [144] 
Nastavenie anal·govĨch vstupov, ktor® sa pouģ²vaj¼ na zad§vanie, nastavovanie alebo meranie spojitĨch 
sign§lov ako ģelan§ frekvencia, tlak, vĨġka hladiny atŅ. 
 

AIN1 
Skupina parametrov ļ²slo [147] 
PrvĨ anal·govĨ vstup. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VSTUPY \ AIN1 

N§zov 
[ID] 

Popis  Def. 

Typ 
AIN1 
[153]  

Typ anal·gov®ho vstupu. 0-10V 

0-10V 
Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti napªtia medzi svorkami X1:11 a X1:12 v 
rozsahu od 0V do 10V(~0 aģ 100%) DC. 

2-10V 

Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti napªtia medzi svorkami X1:11 a X1:12 v 
rozsahu od 2V do 10V(~0 aģ 100%) DC. Ak toto napªtie poklesne pod hodnotu 2V frekvenļnĨ 
meniļ vyhl§si poruchu " E25-PreruġenĨ AIN1  (str. 33)". Vyhodnotenie poruchy je moģn® vypn¼Š 
pomocou Chyba AIN [837]  (str. 114). 

0-20mA 
Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti pr¼du, ktorĨ sa meria medzi svorkami X1:11 a 
X1:12 v rozsahu 0 aģ 20 mA(~0 aģ 100%). 

4-20mA 

Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti pr¼du, ktorĨ sa meria medzi svorkami X1:11 a 
X1:12 v rozsahu 4 aģ 20 mA(~0 aģ 100%). Ak tento pr¼d poklesne pod hodnotu 4 mA frekvenļnĨ 
meniļ vyhl§si poruchu " E25-PreruġenĨ AIN1  (str. 33)". Vyhodnotenie poruchy je moģn® vypn¼Š 
pomocou Chyba AIN [837]  (str. 114). 

Filter 
AIN1 
[254]  

Ļasov§ konġtanta filtra prv®ho r§du pre anal·govĨ vstup. 100 ms 

0 ms õ 
30000 
ms 

 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% !).υ 
Skupina parametrov ļ²slo [150] 
Nastavenie zapisovania anal·gov®ho vstupu na vybranĨ parameter. Hodnota tohto parametra bude 
ovplyvnen§ hodnotou anal·gov®ho vstupu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VSTUPY \ AIN1 \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE AIN1 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Sign§l AIN1 [251] VĨber sign§lu, ktorĨ sa bude line§rne prepoļ²tavaŠ podŎa anal·gov®ho vstupu. - 

Signal  

Sig. (AIN1_A) [253]  Hodnota sign§lu pre ¼roveŔ anal·gov®ho vstupu v bode A. - 

- õ -  

Sig. (AIN1_B) [252]  Hodnota sign§lu pre ¼roveŔ anal·gov®ho vstupu v bode B. - 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

- õ -  

AIN1_A [949]  ĐroveŔ anal·gov®ho vstupu v bode A. 0.00 V 

0.00 V õ 10.00 V  

AIN1_B [950]  ĐroveŔ anal·gov®ho vstupu v bode B. 10.00 V 

0.00 V õ 10.00 V  

 

AIN2 
Skupina parametrov ļ²slo [149] 
DruhĨ anal·govĨ vstup. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VSTUPY \ AIN2 

N§zov 
[ID] 

Popis  Def. 

Typ 
AIN2 
[154]  

Typ anal·gov®ho vstupu. 0-10 V 

0-10 V 
Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti napªtia medzi svorkami X1:13 a X1:14 v 
rozsahu od 0V do 10V DC. 

2-10 V 

Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti napªtia medzi svorkami X1:13 a X1:14 v 
rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto napªtie poklesne pod hodnotu 2V frekvenļnĨ meniļ vyhl§si 
poruchu " E26-PreruġenĨ AIN2  (str. 33)". Vyhodnotenie poruchy je moģn® vypn¼Š pomocou Chyba 
AIN [837]  (str. 114). 

0-20 mA 
Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti pr¼du, ktorĨ sa meria medzi svorkami X1:13 a 
X1:14 v rozsahu 0 aģ 20 mA. 

4-20 mA 

Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti pr¼du, ktorĨ sa meria medzi svorkami X1:13 a 
X1:14 v rozsahu 4 aģ 20 mA. Ak tento pr¼d poklesne pod hodnotu 4 mA frekvenļnĨ meniļ vyhl§si 
poruchu " E26-PreruġenĨ AIN2  (str. 33)". Vyhodnotenie poruchy je moģn® vypn¼Š pomocou Chyba 
AIN [837]  (str. 114). 

Filter 
AIN2 
[262]  

Ļasov§ konġtanta filtra prv®ho r§du pre anal·govĨ vstup. 100 ms 

0 ms õ 
30000 
ms 

 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% !).φ 
Skupina parametrov ļ²slo [155] 
Nastavenie zapisovania anal·gov®ho vstupu na vybranĨ parameter. Hodnota tohto parametra bude 
ovplyvnen§ hodnotou anal·gov®ho vstupu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VSTUPY \ AIN2 \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE AIN2 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Sign§l AIN2 [259] VĨber sign§lu, ktorĨ sa bude line§rne prepoļ²tavaŠ podŎa anal·gov®ho vstupu. - 

Signal  

Sig. (AIN2_A) [261]  Hodnota sign§lu pre ¼roveŔ anal·gov®ho vstupu v bode A. - 

- õ -  

Sig. (AIN2_B) [260]  Hodnota sign§lu pre ¼roveŔ anal·gov®ho vstupu v bode B. - 

- õ -  

AIN2_A [951]  ĐroveŔ anal·gov®ho vstupu v bode A. 0.00 V 

0.00 V õ 10.00 V  

AIN2_B [952]  ĐroveŔ anal·gov®ho vstupu v bode B. 10.00 V 

0.00 V õ 10.00 V  
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AIN3 
Skupina parametrov ļ²slo [148] 
Tret² anal·govĨ vstup. Nie je pr²stupnĨ pre meniļe UNIFREM 400 M. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VSTUPY \ AIN3 

N§zov 
[ID] 

Popis  Def. 

Typ 
AIN3 
[268]  

Typ anal·gov®ho vstupu. 0-10 V 

0-10 V 
Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti napªtia medzi svorkami X1:15 a X1:16 v 
rozsahu od 0V do 10V DC. 

2-10 V 

Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti napªtia medzi svorkami X1:15 a X1:16 v 
rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto napªtie poklesne pod hodnotu 2V frekvenļnĨ meniļ vyhl§si 
poruchu " E27-PreruġenĨ AIN3  (str. 33)". Vyhodnotenie poruchy je moģn® vypn¼Š pomocou Chyba 
AIN [837]  (str. 114). 

0-20 mA 
Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti pr¼du, ktorĨ sa meria medzi svorkami X1:15 a 
X1:16 v rozsahu 0 aģ 20 mA. 

4-20 mA 

Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti pr¼du, ktorĨ sa meria medzi svorkami X1:15 a 
X1:16 v rozsahu 4 aģ 20 mA. Ak tento pr¼d poklesne pod hodnotu 4 mA frekvenļnĨ meniļ vyhl§si 
poruchu " E27-PreruġenĨ AIN3  (str. 33)". Vyhodnotenie poruchy je moģn® vypn¼Š pomocou Chyba 
AIN [837]  (str. 114). 

Filter 
AIN3 
[272]  

Ļasov§ konġtanta filtra prv®ho r§du pre anal·govĨ vstup. 100 ms 

0 ms õ 
30000 
ms 

 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% !).χ 
Skupina parametrov ļ²slo [156] 
Nastavenie zapisovania anal·gov®ho vstupu na vybranĨ parameter. Hodnota tohto parametra bude 
ovplyvnen§ hodnotou anal·gov®ho vstupu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VSTUPY \ AIN3 \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE AIN3 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Sign§l AIN3 [269] VĨber sign§lu, ktorĨ sa bude line§rne prepoļ²tavaŠ podŎa anal·gov®ho vstupu. - 

Signal  

Sig. (AIN3_A) [270]  Hodnota sign§lu pre ¼roveŔ anal·gov®ho vstupu v bode A. - 

- õ -  

Sig. (AIN3_B) [271]  Hodnota sign§lu pre ¼roveŔ anal·gov®ho vstupu v bode B. - 

- õ -  

AIN3_A [953]  ĐroveŔ anal·gov®ho vstupu v bode A. 0.00 V 

0.00 V õ 10.00 V  

AIN3_B [954]  ĐroveŔ anal·gov®ho vstupu v bode B. 10.00 V 

0.00 V õ 10.00 V  

 

AIN4 
Skupina parametrov ļ²slo [152] 
ĠtvrtĨ anal·govĨ vstup. Nie je pr²stupnĨ pre meniļe UNIFREM 400 M. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VSTUPY \ AIN4 

N§zov 
[ID] 

Popis  Def. 

Typ 
AIN4 
[274]  

Typ anal·gov®ho vstupu. 0-10 V 
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N§zov 
[ID] 

Popis  Def. 

0-10 V 
Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti napªtia medzi svorkami X1:17 a X1:18 v 
rozsahu od 0V do 10V DC. 

2-10 V 

Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti napªtia medzi svorkami X1:17 a X1:18 v 
rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto napªtie poklesne pod hodnotu 2V frekvenļnĨ meniļ vyhl§si 
poruchu " E28-PreruġenĨ AIN4  (str. 33)". Vyhodnotenie poruchy je moģn® vypn¼Š pomocou Chyba 
AIN [837]  (str. 114). 

0-20 mA 
Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti pr¼du, ktorĨ sa meria medzi svorkami X1:17 a 
X1:18 v rozsahu 0 aģ 20 mA. 

4-20 mA 

Hodnota anal·gov®ho vstupu zodpoved§ veŎkosti pr¼du, ktorĨ sa meria medzi svorkami X1:17 a 
X1:18 v rozsahu 4 aģ 20 mA. Ak tento pr¼d poklesne pod hodnotu 4 mA frekvenļnĨ meniļ vyhl§si 
poruchu " E28-PreruġenĨ AIN4  (str. 33)". Vyhodnotenie poruchy je moģn® vypn¼Š pomocou Chyba 
AIN [837]  (str. 114). 

Filter 
AIN4 
[278]  

Ļasov§ konġtanta filtra prv®ho r§du pre anal·govĨ vstup. 100 ms 

0 ms õ 
30000 
ms 

 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% !).ψ 
Skupina parametrov ļ²slo [199] 
Nastavenie zapisovania anal·gov®ho vstupu na vybranĨ parameter. Hodnota tohto parametra bude 
ovplyvnen§ hodnotou anal·gov®ho vstupu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VSTUPY \ AIN4 \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE AIN4 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Sign§l AIN4 [275] VĨber sign§lu, ktorĨ sa bude line§rne prepoļ²tavaŠ podŎa anal·gov®ho vstupu. - 

Signal  

Sig. (AIN4_A) [276]  Hodnota sign§lu pre ¼roveŔ anal·gov®ho vstupu v bode A. - 

- õ -  

Sig. (AIN4_B) [277]  Hodnota sign§lu pre ¼roveŔ anal·gov®ho vstupu v bode B. - 

- õ -  

AIN4_A [955]  ĐroveŔ anal·gov®ho vstupu v bode A. 0.00 V 

0.00 V õ 10.00 V  

AIN4_B [956]  ĐroveŔ anal·gov®ho vstupu v bode B. 10.00 V 

0.00 V õ 10.00 V  

 
7.6.3 REL£OV£ VħSTUPY 
Skupina parametrov ļ²slo [146] 
Nastavenie rel®ovĨch vĨstupov, ktor® sl¼ģia na signaliz§ciu diskr®tnych stavov a udalost² meniļa ako napr. 
porucha, chod, dosiahnutie ģelanĨch ot§ļok atŅ. 
 

2%,O υ 
Skupina parametrov ļ²slo [186] 
Nastavenie rel® 1. Rel® je vyveden® na svorky: NC - X2:25, COM - X2:26, NO - X2:27 (NC - X2:24, COM - 
X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ REL£OV£ VħSTUPY \ REL£ 1 

N§zov [ID] Popis  Def. 

R1 Zdroj [697]  Nastavenie funkcie sp²nania pre rel®. 
Chod 
motora 

Chod motora Rel® zopne ak je meniļ v ġtarte (chode). 

PripravenĨ Rel® zopne, keŅ je meniļ pripravenĨ (READY). 

Porucha Rel® zopne ak nastane porucha v meniļi. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Brzda Rel® zopne pri aktiv§cii funkcie mechanickej brzdy, viŅ [517]  (str. 108). 

F=zel Rel® zopne pri dosiahnut² ģelanej frekvencie. 

Ġpeci§lny Rel® zopne pri splnen² podmienok v podmenu ĠPECIĆLNE NASTAVENIE. 

R1 Ļas zop. 
[307]  

Oneskorenie zopnutia REL£. 0.00 s 

0.00 s õ 3600.00 
s 

Po vzniku podmienky zopnutia, rel® zopne aģ po nastavenom ļase. 

R1 Ļas 
rozopnutia [308]  

Oneskorenie rozopnutia REL£. 0.00 s 

0.00 s õ 3600.00 
s 

Po z§niku podmienky zopnutia, rel® rozopne aģ po nastavenom ļase. 

R1 Logika [755]  
Urļuje sp¹sob vyhodnotenia rel®ov®ho vĨstupu. Najsk¹r sa vyhodnot² 
podmienka, potom sa vyhodnotia ļasy zopnutia a rozopnutia a nakoniec sa 
vyhodnot² logika rel®. 

Priama 

Priama Ak s¼ splnen® podmienky pre zopnutie, tak rel® zopne. 

Invertovan§ Ak s¼ splnen® podmienky pre zopnutie, tak rel® rozopne. 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% 2υ 
Skupina parametrov ļ²slo [221] 
Nastavenie ġpeci§lnej funkcie pre rel® 1. R1 Zdroj [697]  (str. 84) mus² byŠ zvolenĨ "Ġpeci§lny". 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ REL£OV£ VħSTUPY \ REL£ 1 \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE R1 

N§zov [ID] Popis  Def. 

R1 Sign§l 
[189]  

Sign§l ktorĨ sa vyhodnocuje pre sp²nanie rel®. M¹ģe byŠ vybranĨ buŅ ļ²selnĨ 
alebo diskr®tny sign§l. 

[76] Stav 
meniļa 

Signal  

R1 zopne 
[301]  

Podmienky pre zopnutie R1. Chod 

Pozri voŎby parametra Stav meniļa [76]  (str. 24) 

R1 rozopne 
[309]  

Podmienky pre rozopnutie R1.  

Pozri voŎby parametra Stav meniļa [76]  (str. 24) 
 

2%,O φ 
Skupina parametrov ļ²slo [187] 
Nastavenie rel® 2. Rel® je vyveden® na svorky:NC - X2:28, COM - X2:29, NO - X2:30 (NC - X2:21, COM - 
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ REL£OV£ VħSTUPY \ REL£ 2 

N§zov [ID] Popis  Def. 

R2 Zdroj [698]  
Nastavenie funkcie sp²nania pre rel®. Funkcionalita je analogick§ s REL£ 1 R1 
Zdroj [697]  (str. 84). 

Porucha 

Pozri voŎby parametra R1 Zdroj [697]  (str. 84) 

R2 Ļas zop. 
[316]  

Oneskorenie zopnutia REL£. 0.00 s 

0.00 s õ 3600.00 
s 

Po vzniku podmienky zopnutia, rel® zopne aģ po nastavenom ļase. 

R2 Ļas 
rozopnutia [317]  

Oneskorenie rozopnutia REL£. 0.00 s 

0.00 s õ 3600.00 
s 

Ak uģ neplat² podmienka zopnutia, rel® eġte ost§va zopnut® nastavenĨ ļas. 

R2 Logika [756]  
Urļuje sp¹sob vyhodnotenia rel®ov®ho vĨstupu. Najsk¹r sa vyhodnot² 
podmienka, potom sa vyhodnotia ļasy zopnutia a rozopnutia a nakoniec sa 
vyhodnot² logika rel®. 

Priama 

Priama Ak s¼ splnen® podmienky pre zopnutie, tak rel® zopne. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Invertovan§ Ak s¼ splnen® podmienky pre zopnutie, tak rel® rozopne. 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% 2φ 
Skupina parametrov ļ²slo [223] 
Nastavenie ġpeci§lnej funkcie pre rel® 2. R2 Zdroj [698]  (str. 85) mus² byŠ zvolenĨ "Ġpeci§lny". 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ REL£OV£ VħSTUPY \ REL£ 2 \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE R2 

N§zov [ID] Popis  Def. 

R2 Sign§l 
[311]  

Sign§l ktorĨ sa vyhodnocuje pre sp²nanie rel®. M¹ģe byŠ vybranĨ buŅ ļ²selnĨ 
alebo diskr®tny sign§l. 

[76] Stav 
meniļa 

Signal  

R2 zopne 
[313]  Podmienky pre zopnutie R2. Porucha 

Pozri voŎby parametra Stav meniļa [76]  (str. 24) 

R2 rozopne 
[314]  

Podmienky pre rozopnutie R2.  

Pozri voŎby parametra Stav meniļa [76]  (str. 24) 
 

2%,O χ 
Skupina parametrov ļ²slo [188] 
Nastavenie rel® 3. Nie je pr²stupnĨ pre meniļe UNIFREM 400 M. Rel® je vyveden® na svorky: NC - X2:31, 
COM - X2:32, NO - X2:33. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ REL£OV£ VħSTUPY \ REL£ 3 

N§zov [ID] Popis  Def. 

R3 Zdroj [699]  
Nastavenie funkcie sp²nania pre rel®. Funkcionalita je analogick§ s REL£ 1 R1 
Zdroj [697]  (str. 84). 

PripravenĨ 

Pozri voŎby parametra R1 Zdroj [697]  (str. 84) 

R3 Ļas zop. 
[324]  

Oneskorenie zopnutia REL£. 0.00 s 

0.00 s õ 3600.00 
s 

Po vzniku podmienky zopnutia, rel® zopne aģ po nastavenom ļase. 

R3 Ļas 
rozopnutia [325]  

Oneskorenie rozopnutia REL£. 0.00 s 

0.00 s õ 3600.00 
s 

Ak uģ neplat² podmienka zopnutia, rel® eġte ost§va zopnut® nastavenĨ ļas. 

R3 Logika [757]  
Urļuje sp¹sob vyhodnotenia rel®ov®ho vĨstupu. Najsk¹r sa vyhodnot² 
podmienka, potom sa vyhodnotia ļasy zopnutia a rozopnutia a nakoniec sa 
vyhodnot² logika rel®. 

Priama 

Priama Ak s¼ splnen® podmienky pre zopnutie, tak rel® zopne. 

Invertovan§ Ak s¼ splnen® podmienky pre zopnutie, tak rel® rozopne. 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% 2χ 
Skupina parametrov ļ²slo [226] 
Nastavenie ġpeci§lnej funkcie pre rel® 3. R3 Zdroj [699]  (str. 86) mus² byŠ zvolenĨ "Ġpeci§lny". Nie je 
pr²stupn§ pre meniļe UNIFREM 400 M. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ REL£OV£ VħSTUPY \ REL£ 3 \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE R3 

N§zov [ID] Popis  Def. 

R3 Sign§l 
[320]  

Sign§l ktorĨ sa vyhodnocuje pre sp²nanie rel®. M¹ģe byŠ vybranĨ buŅ ļ²selnĨ 
alebo diskr®tny sign§l. 

[76] Stav 
meniļa 

Signal  

R3 zopne 
[321]  Podmienky pre zopnutie R3. PripravenĨ 

Pozri voŎby parametra Stav meniļa [76]  (str. 24) 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

R3 rozopne 
[322]  

Podmienky pre rozopnutie R3.  

Pozri voŎby parametra Stav meniļa [76]  (str. 24) 
 

7.6.4 ANALčGOV£ VħSTUPY 
Skupina parametrov ļ²slo [145] 
Nastavenie anal·govĨch vĨstupov, ktor® sl¼ģia na prenos spojitĨch sign§lov a veliļ²n meniļa do 
nadradenĨch riadiacich alebo diagnostickĨch syst®mov ako napr²klad zobrazovacie jednotky, PLC, meracie 
pr²stroje atŅ. 
 

AO1 
Skupina parametrov ļ²slo [370] 
PrvĨ anal·govĨ vĨstup je vyvedenĨ na svorky: Plus - X1:19, M²nus - X1:20 (Plus - X1:15, M²nus - X1:16 pre 
UNIFREM 400 M). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VħSTUPY \ AO1 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ AO1 [358]  Typ anal·gov®ho vĨstupu. 0-20mA 

VypnutĨ Anal·govĨ vĨstup je vypnutĨ. Na svork§ch je 0mA. 

0-20mA Anal·govĨ vĨstup pracuje v rozsahu 0-20mA. 

4-20mA Anal·govĨ vĨstup pracuje v rozsahu 4-20mA. 

AO1 Zdroj [1076]  VoŎba veliļiny, ktor§ sa zobrazuje na anal·govom vĨstupe. Frekv. MN abs. 

Frekv. MN abs. Na vĨstupe je hodnota Frek. MN abs. [472]  (str. 16). 

Pr¼d MT Na vĨstupe je hodnota Pr¼d MT [42]  (str. 16). 

VĨkon Na vĨstupe je hodnota VĨkon [66]  (str. 16). 

Pr¼d ETO Na vĨstupe je hodnota Pr¼d ETO [870]  (str. 23). 

Moment Na vĨstupe je hodnota Moment [69]  (str. 16). 

Ġpeci§lny Na vĨstupe je veliļin§ vybrat§ z parametra Ġpeci§lny sign§l AOx. 

Filter AO1 [731]  Ļasov§ konġtanta filtra prv®ho r§du pre anal·govĨ vĨstup. 0 ms 

0 ms õ 30000 ms  

Sig. (AO1_A) [360]  Hodnota sign§lu zodpovedaj¼ca ¼rovni anal·gov®ho vĨstupu v 
bode A. 

0.00 Hz 

0.00 õ Max. frekvencia 
[111]   

 

Sig. (AO1_B) [361]  
Hodnota sign§lu zodpovedaj¼ca ¼rovni anal·gov®ho vĨstupu v 
bode B. 

50.00 Hz 

0.00 õ Max. frekvencia 
[111]   

 

AO1_A [941]  ĐroveŔ anal·gov®ho vĨstupu v bode A. 0.00 mA 

0.00 mA õ 20.00 mA  

AO1_B [942]  ĐroveŔ anal·gov®ho vĨstupu v bode B. 20.00 mA 

0.00 mA õ 20.00 mA  

Sign§l AO1 [359] VĨber ġpeci§lneho sign§lu pre anal·govĨ vĨstup. 
[472] Frek. MN 
abs. 

Signal  

 

AO2 
Skupina parametrov ļ²slo [371] 
DruhĨ anal·govĨ vĨstup je vyvedenĨ na svorky: Plus - X1:21, M²nus - X1:22 (Plus - X1:17, M²nus - X1:16 pre 
UNIFREM 400 M). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VħSTUPY \ AO2 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ AO2 [362]  
Typ anal·gov®ho vĨstupu. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s AO 1 Typ AO1 
[358]  (str. 87). 

0-20mA 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Pozri voŎby parametra Typ AO1 [358]  (str. 87) 

AO2 Zdroj 
[1077]  

VoŎba veliļiny, ktor§ sa zobrazuje na anal·govom vĨstupe. Moģnosti nastavenia 
s¼ analogick® s AO 1 AO1 Zdroj [1076]  (str. 87). 

Pr¼d MT 

Pozri voŎby parametra AO1 Zdroj [1076]  (str. 87) 

Filter AO2 
[732]  

Ļasov§ konġtanta filtra prv®ho r§du pre anal·govĨ vĨstup. 0 ms 

0 ms õ 30000 
ms 

 

Sig. (AO2_A) 
[366]  

Hodnota sign§lu zodpovedaj¼ca ¼rovni anal·gov®ho vĨstupu v bode A. 0.00 A 

0.00 õ INK2
4 

 
4Hodnota z§vis² od vĨkonovej rady meniļa. Pozri inġtalaļnĨ n§vod. 

Sig. (AO2_B) 
[368]  

Hodnota sign§lu zodpovedaj¼ca ¼rovni anal·gov®ho vĨstupu v bode B. 6.00 A 

0.00 õ INK2
4 

 
4Hodnota z§vis² od vĨkonovej rady meniļa. Pozri inġtalaļnĨ n§vod. 

AO2_A [945]  ĐroveŔ anal·gov®ho vĨstupu v bode A. 0.00 mA 

0.00 mA õ 
20.00 mA 

 

AO2_B [946]  ĐroveŔ anal·gov®ho vĨstupu v bode B. 20.00 mA 

0.00 mA õ 
20.00 mA 

 

Sign§l AO2 
[364]  

VĨber sign§lu podŎa ktor®ho sa bude line§rne prepoļ²tavaŠ anal·govĨ vĨstup. 
[42] Pr¼d 
MT 

Signal  

 

AO3 
Skupina parametrov ļ²slo [372] 
Tret² anal·govĨ vĨstup je vyvedenĨ na svorky: Plus - X1:23, M²nus - X1:24. Nie je pr²stupnĨ pre meniļe 
UNIFREM 400 M. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ VħSTUPY \ AO3 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ AO3 [363]  
Typ anal·gov®ho vĨstupu. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s AO 1 
Typ AO1 [358]  (str. 87). 

0-20mA 

Pozri voŎby parametra Typ AO1 [358]  (str. 87) 

AO3 Zdroj [1078]  
VoŎba veliļiny, ktor§ sa zobrazuje na anal·govom vĨstupe. Moģnosti 
nastavenia s¼ analogick® s AO 1 AO1 Zdroj [1076]  (str. 87). 

VĨkon 

Pozri voŎby parametra AO1 Zdroj [1076]  (str. 87) 

Filter AO3 [733]  Ļasov§ konġtanta filtra prv®ho r§du pre anal·govĨ vĨstup. 0 ms 

0 ms õ 30000 ms  

Sig. (AO3_A) [367]  Hodnota sign§lu zodpovedaj¼ca ¼rovni anal·gov®ho vĨstupu v bode A. 0.0 W 

-3000000000.0 W õ 
3000000000.0 W 

 

Sig. (AO3_B) [369]  Hodnota sign§lu zodpovedaj¼ca ¼rovni anal·gov®ho vĨstupu v bode B. 
6000.0 
W 

-3000000000.0 W õ 
3000000000.0 W 

 

AO3_A [947]  ĐroveŔ anal·gov®ho vĨstupu v bode A. 0.00 mA 

0.00 mA õ 20.00 mA  

AO3_B [948]  ĐroveŔ anal·gov®ho vĨstupu v bode B. 
20.00 
mA 

0.00 mA õ 20.00 mA  

Sign§l AO3 [365] 
VĨber sign§lu podŎa ktor®ho sa bude line§rne prepoļ²tavaŠ anal·govĨ 
vĨstup. 

[66] 
VĨkon 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Signal  

 
7.6.5 IRC 
Skupina parametrov ļ²slo [435] 
Nastavenie parametrov sn²maļa IRC1, ktorĨ sa pouģ²va na vyhodnotenie presnej rotorovej rĨchlosti motora 
a prip§ja sa do rozġirovacieho modulu RM-UNI_IRC1. RĨchlosŠ sa zobrazuje v Frek. IRC1 [434]  (str. 19). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ IRC 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Poļet. imp 
IRC1 [436]  

Poļet impulzov IRC na jednu ot§ļku zo ġt²tka sn²maļa. 1024 

0 õ 40000  

Poļet. imp 
IRC2 [827]  

Poļet impulzov IRC na jednu ot§ļku zo ġt²tka sn²maļa. 1024 

0 õ 40000 
Pre n²zkoot§ļkov® motory sa volia IRC sn²maļe s vyġġ²m a pre vysokoot§ļkov® s niģġ²m 
poļtom impulzov na ot§ļku. 

Peri·da vĨp. 
rĨch. IRC [437] 

Peri·da pre vĨpoļet rĨchlosti IRC. ZvĨġen²m hodnoty parametra sa zvĨġi rozl²ġenie 
rĨchlosti, veŎk§ hodnota m¹ģe sp¹sobiŠ veŎk® dopravn® oneskorenie a zhorġenie 
kvality regul§cie rĨchlosti. 

2 

1 õ 100  

Filter rĨchl. IRC 
[1641]  

Filter rĨchlosti IRC1 a IRC2. 0.0 ms 

0.0 ms õ 50.0 
ms 

 

Smer ot. IRC1 
[825]  

Polarita vyhodnotenia rĨchlosti IRC. Priamy (A-B), inverznĨ (B-A). Priamy 

Priamy Polarita polohy a rĨchlosti je urļen§ zapojen²m sn²maļa. 

InverznĨ 
VĨberom tejto voŎby sa bez potreby prep§jania sign§lov IRC vymen² smer a polarita 
rĨchlosti. 

 

7.6.6 IRC2/ARC 
Skupina parametrov ļ²slo [826] 
Nastavenie parametrov sn²maļa polohy a rĨchlosti IRC2 alebo ARC. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ IRC2/ARC 

N§zov [ID] Popis  Def. 

IRC2/ARC typ [824]  Typ pripojen®ho modulu pre meranie druhej polohy/rĨchlosti. IRC2 

IRC2 Nie je pripojenĨ modul na meranie absol¼tnej polohy. 

RM-RES Je pripojenĨ modul na meranie absol¼tnej polohy typu resolver. 

RM-SERVO 
Je pripojenĨ rozġirovac² modul na ļ²tanie polohy z absol¼tneho sn²maļa cez 
s®riov¼ linku. 

Smer ot. IRC2/ARC 
[829]  

Polarita vyhodnotenia rĨchlosti IRC2 / ARC. Ekvivalent Priamy (A-B), 
inverznĨ (B-A) pre IRC2. 

Priamy 

Priamy Polarita polohy a rĨchlosti je urļen§ zapojen²m sn²maļa. 

InverznĨ 
VĨberom tejto voŎby sa bez potreby prep§jania sign§lov vymen² smer a polarita 
rĨchlosti. 

ARC Komp. dopr. 
onesk. [688]  

Kompenz§cia dopravn®ho oneskorenia medzi prijat²m novej polohy z RM-
SERVO a jej spracovan²m. 

0 Õs 

0 Õs õ 800 Õs  

 

7.7 FUNKCIE 
Skupina parametrov ļ²slo [532] 
Nastavenie a voŎba r¹znych voliteŎnĨch funkci² meniļa frekvencie UNIFREM. 
 

7.7.1 PLC FUNKCIE 
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Skupina parametrov ļ²slo [315] 
Zabudovan® numerick® a logick® bloky nahradzuj¼ce jednoduchĨ riadiaci syst®m. 
 

,/')#+O ",/+9 
Skupina parametrov ļ²slo [166] 
Vytvorenie logickĨch vªzieb medzi sign§lmi. Prv® dva logick® bloky s¼ rĨchle, reaguj¼ do 1ms, ostatn® 
logick® bloky reaguj¼ do 10ms. 
 

," éÁÓÏÖÁÎÉÅ 
Skupina parametrov ļ²slo [1024] 
Nastavenie ļasov oneskorenia LB. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICK£ BLOKY \ LB ĻASOVANIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Ļas zap. 1 [1025] 
Oneskorenie ļasu zapnutia LB. V parametri LB pre ļas zap. 1 [1033]  (str. 90) je 
potrebn® urļiŠ pre ktor® LB je danĨ ļas urļenĨ. 

0.00 
s 

0.00 s õ 7200.00 s  

LB pre ļas zap. 1 
[1033]  

VĨber logickĨch blokov pre ktor® sa uplatn² nastavenĨ ļas zapnutia Ļas zap. 1 
[1025]  (str. 90). 

 

Pozri voŎby parametra Logick® bloky [8]  (str. 21) 

Ļas zap. 2 [1026] 
Oneskorenie ļasu zapnutia LB. V parametri LB pre ļas zap. 2 [1034]  (str. 90) je 
potrebn® urļiŠ pre ktor® LB je danĨ ļas urļenĨ. 

0.00 
s 

0.00 s õ 7200.00 s  

LB pre ļas zap. 2 
[1034]  

VĨber logickĨch blokov pre ktor® sa uplatn² nastavenĨ ļas zapnutia Ļas zap. 2 
[1026]  (str. 90). 

 

Pozri voŎby parametra Logick® bloky [8]  (str. 21) 

Ļas zap. 3 [1027] 
Oneskorenie ļasu zapnutia LB. V parametri LB pre ļas zap. 3 [1035]  (str. 90) je 
potrebn® urļiŠ pre ktor® LB je danĨ ļas urļenĨ. 

0.00 
s 

0.00 s õ 7200.00 s  

LB pre ļas zap. 3 
[1035]  

VĨber logickĨch blokov pre ktor® sa uplatn² nastavenĨ ļas zapnutia Ļas zap. 3 
[1027]  (str. 90). 

 

Pozri voŎby parametra Logick® bloky [8]  (str. 21) 

Ļas zap. 4 [1028] 
Oneskorenie ļasu zapnutia LB. V parametri LB pre ļas zap. 4 [1036]  (str. 90) je 
potrebn® urļiŠ pre ktor® LB je danĨ ļas urļenĨ. 

0.00 
s 

0.00 s õ 7200.00 s  

LB pre ļas zap. 4 
[1036]  

VĨber logickĨch blokov pre ktor® sa uplatn² nastavenĨ ļas zapnutia Ļas zap. 4 
[1028]  (str. 90). 

 

Pozri voŎby parametra Logick® bloky [8]  (str. 21) 

Ļas vyp. 1 [1029] 
Oneskorenie ļasu vypnutia LB. V parametri LB pre ļas vyp. 1 [1037]  (str. 90) je 
potrebn® urļiŠ pre ktor® LB je danĨ ļas urļenĨ. 

0.00 
s 

0.00 s õ 7200.00 s  

LB pre ļas vyp. 1 
[1037]  

VĨber logickĨch blokov pre ktor® sa uplatn² nastavenĨ ļas vypnutia Ļas vyp. 1 
[1029]  (str. 90). 

 

Pozri voŎby parametra Logick® bloky [8]  (str. 21) 

Ļas vyp. 2 [1030] 
Oneskorenie ļasu vypnutia LB. V parametri LB pre ļas vyp. 2 [1038]  (str. 90) je 
potrebn® urļiŠ pre ktor® LB je danĨ ļas urļenĨ. 

0.00 
s 

0.00 s õ 7200.00 s  

LB pre ļas vyp. 2 
[1038]  

VĨber logickĨch blokov pre ktor® sa uplatn² nastavenĨ ļas vypnutia Ļas vyp. 2 
[1030]  (str. 90). 

 

Pozri voŎby parametra Logick® bloky [8]  (str. 21) 

Ļas vyp. 3 [1031] 
Oneskorenie ļasu vypnutia LB. V parametri LB pre ļas vyp. 3 [1039]  (str. 90) je 
potrebn® urļiŠ pre ktor® LB je danĨ ļas urļenĨ. 

0.00 
s 

0.00 s õ 7200.00 s  

LB pre ļas vyp. 3 
[1039]  

VĨber logickĨch blokov pre ktor® sa uplatn² nastavenĨ ļas vypnutia Ļas vyp. 3 
[1031]  (str. 90). 

 

Pozri voŎby parametra Logick® bloky [8]  (str. 21) 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Ļas vyp. 4 [1032] 
Oneskorenie ļasu vypnutia LB. V parametri LB pre ļas vyp. 4 [1040]  (str. 91) je 
potrebn® urļiŠ pre ktor® LB je danĨ ļas urļenĨ. 

0.00 
s 

0.00 s õ 7200.00 s  

LB pre ļas vyp. 4 
[1040]  

VĨber logickĨch blokov pre ktor® sa uplatn² nastavenĨ ļas vypnutia Ļas vyp. 4 
[1032]  (str. 91). 

 

Pozri voŎby parametra Logick® bloky [8]  (str. 21) 
 

LB Reset 
Skupina parametrov ļ²slo [1041] 
Nastavenie resetovania LB. Vybrat® LB sa nastavia do vĨchodiskov®ho stavu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICK£ BLOKY \ LB RESET 

N§zov [ID] Popis  Def. 

LB Reset [1045]  VĨber logickĨch blokov pre ktor® sa uplatn² reset.  

Pozri voŎby parametra Logick® bloky [8]  (str. 21) 
LB Reset sign§l 
[1042]  

VĨber sign§lu pre Reset LB. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB Reset akt²vny 
[1043]  

Podmienky aktiv§cie resetu logick®ho bloku. - 

- õ -  

LB Reset neakt²vny 
[1044]  

Deaktiv§cia resetu LB: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia 
ako nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

 

LB1 fast 
Skupina parametrov ļ²slo [167] 
Nastavenie prvej rĨchlej logickej oper§cie (reaguje 1ms). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICK£ BLOKY \ LB1 FAST 

N§zov [ID] Popis  Def. 

LB1 oper§cia 
[625]  

Typ logickej oper§cie, ktor§ sa pouģije pre logickĨ blok. OR 

OR Oper§cia logickĨ s¼ļet. VĨstup je akt²vny ak je aspoŔ jeden zo vstupov akt²vny. 

AND Oper§cia logickĨ s¼ļin. VĨstup je akt²vny ak s¼ obidva vstupy akt²vne. 

XOR 
Oper§cia exluz²vny s¼ļet. VĨstup je akt²vny ak s¼ vstupy r¹zne (jeden akt²vny, druhĨ 
neakt²vny). 

RS 
KlopnĨ obvod RS. VĨstup sa nastav² neakt²vny ak prvĨ vstup je akt²vny. VĨstup sa nastav² 
akt²vny ak druhĨ vstup je akt²vny. 

= Oper§cia rovn§ sa. VĨstup je akt²vny ak s¼ obidva vstupy rovnak®. 

>= 
Oper§cia vªļġie alebo rovn®. VĨstup je akt²vny ak je prvĨ sign§l vªļġ² alebo rovnĨ ako 
druhĨ. 

> Oper§cia vªļġie. VĨstup je akt²vny ak je prvĨ sign§l vªļġ² ako druhĨ. 

LB1 ¼rovne 
[1008]  

Typy vstupov a vĨstupov pre logickĨ blok.  

Ǐ VĨstup 
negovanĨ VĨstup logick®ho bloku bude negovanĨ. 

Ǐ Vstup 1 
negovanĨ 

PrvĨ vstupnĨ sign§l je negovanĨ. 

Ǐ Vstup 2 
negovanĨ 

DruhĨ vstupnĨ sign§l je negovanĨ. 

Ǐ Vstup 1 hrana PrvĨ vstup LB reaguje na n§beģn¼ hranu sign§lu. 

Ǐ Vstup 2 hrana DruhĨ vstup LB reaguje na n§beģn¼ hranu sign§lu. 

Ǐ Vstup 1 nehys. PrvĨ vstupnĨ sign§l nepouģ²va hyster®ziu. Rozhoduje sa len podŎa ¼rovne "Zopne". 

Ǐ Vstup 2 nehys. DruhĨ vstupnĨ sign§l nepouģ²va hystr®ziu. Rozhoduje sa len podŎa ¼rovne "Zopne". 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Ǐ Vstup 1 interval PrvĨ vstup LB sa vyhodnocuje intervalovo a nie hyster®zne. 

Ǐ Vstup 2 interval DruhĨ vstup LB sa vyhodnocuje intervalovo a nie hyster®zne. 

LB1_1 sign§l 
[577]  

VĨber sign§lu pre 1. vstup LB1. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB1_1 zopne 
[578]  

Podmienky pre zopnutie LB1_1. - 

- õ -  

LB1_1 rozopne 
[579]  

LB1_1 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

LB1_2 sign§l 
[580]  

VĨber sign§lu pre 2. vstup LB1. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB1_2 zopne 
[581]  

Podmienky pre zopnutie LB2. - 

- õ -  

LB1_2 rozopne 
[582]  

LB1_2 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

 

LB2 fast 
Skupina parametrov ļ²slo [168] 
Nastavenie druhej rĨchlej logickej oper§cie (reaguje 1ms). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICK£ BLOKY \ LB2 FAST 

N§zov [ID] Popis  Def. 

LB2 oper§cia 
[626]  

Typ logickej oper§cie, ktor§ sa pouģije pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ 
analogick® s LB 1 LB1 oper§cia [625]  (str. 91). 

OR 

Pozri voŎby parametra LB1 oper§cia [625]  (str. 91) 

LB2 ¼rovne 
[1009]  

Typy vstupov a vĨstupov pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s LB 1 
LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91). 

 

Pozri voŎby parametra LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91) 
LB2_1 sign§l 
[583]  

VĨber sign§lu pre 1. vstup LB2. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB2_1 zopne 
[584]  

Podmienky pre zopnutie LB2_1. - 

- õ -  

LB2_1 rozopne 
[585]  

LB2_1 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

LB2_2 sign§l 
[586]  

VĨber sign§lu pre 2. vstup LB2. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB2_2 zopne 
[587]  

Podmienky pre zopnutie LB2_2. - 

- õ -  

LB2_2 rozopne 
[588]  

LB2_2 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

 

LB3 
Skupina parametrov ļ²slo [169] 
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Nastavenie tretej logickej oper§cie. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICK£ BLOKY \ LB3 

N§zov [ID] Popis  Def. 

LB3 oper§cia 
[627]  

Typ logickej oper§cie, ktor§ sa pouģije pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ 
analogick® s LB 1 LB1 oper§cia [625]  (str. 91). 

OR 

Pozri voŎby parametra LB1 oper§cia [625]  (str. 91) 

LB3 ¼rovne 
[1010]  

Typy vstupov a vĨstupov pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s LB 1 
LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91). 

 

Pozri voŎby parametra LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91) 
LB3_1 sign§l 
[589]  

VĨber sign§lu pre 1. vstup LB3. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB3_1 zopne 
[590]  

Podmienky pre zopnutie LB3_1. - 

- õ -  

LB3_1 rozopne 
[591]  

LB3_1 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

LB3_2 sign§l 
[592]  

VĨber sign§lu pre 2. vstup LB3. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB3_2 zopne 
[593]  Podmienky pre zapnutie LB3_2. - 

- õ -  

LB3_2 rozopne 
[594]  

LB3_2 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

 

LB4 
Skupina parametrov ļ²slo [170] 
Nastavenie ġtvrtej logickej oper§cie. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICK£ BLOKY \ LB4 

N§zov [ID] Popis  Def. 

LB4 oper§cia 
[628]  

Typ logickej oper§cie, ktor§ sa pouģije pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ 
analogick® s LB 1 LB1 oper§cia [625]  (str. 91). 

OR 

Pozri voŎby parametra LB1 oper§cia [625]  (str. 91) 

LB4 ¼rovne 
[1011]  

Typy vstupov a vĨstupov pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s LB 1 
LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91). 

 

Pozri voŎby parametra LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91) 
LB4_1 sign§l 
[595]  

VĨber sign§lu pre 1. vstup LB4. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB4_1 zopne 
[596]  

Podmienky pre zapnutie LB4_1. - 

- õ -  

LB4_1 rozopne 
[597]  

LB4_1 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

LB4_2 sign§l 
[598]  

VĨber sign§lu pre 2. vstup LB4. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB4_2 zopne 
[599]  

Podmienky pre zopnutie LB4_2. - 

- õ -  
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N§zov [ID] Popis  Def. 

LB4_2 rozopne 
[600]  

LB4_2 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

 

LB5 
Skupina parametrov ļ²slo [171] 
Nastavenie piatej logickej oper§cie. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICK£ BLOKY \ LB5 

N§zov [ID] Popis  Def. 

LB5 oper§cia 
[629]  

Typ logickej oper§cie, ktor§ sa pouģije pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ 
analogick® s LB 1 LB1 oper§cia [625]  (str. 91). 

OR 

Pozri voŎby parametra LB1 oper§cia [625]  (str. 91) 

LB5 ¼rovne 
[1012]  

Typy vstupov a vĨstupov pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s LB 1 
LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91). 

 

Pozri voŎby parametra LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91) 
LB5_1 sign§l 
[601]  

VĨber sign§lu pre 1. vstup LB5. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB5_1 zopne 
[602]  

Podmienky pre zopnutie LB5_1. - 

- õ -  

LB5_1 rozopne 
[603]  

LB5_1 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

LB5_2 sign§l 
[604]  

VĨber sign§lu pre 2. vstup LB5. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB5_2 zopne 
[605]  

Podmienky pre zopnutie LB5_2. - 

- õ -  

LB5_2 rozopne 
[606]  

LB5_2 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

 

LB6 
Skupina parametrov ļ²slo [173] 
Nastavenie ġiestej logickej oper§cie. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICK£ BLOKY \ LB6 

N§zov [ID] Popis  Def. 

LB6 oper§cia 
[630]  

Typ logickej oper§cie, ktor§ sa pouģije pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ 
analogick® s LB 1 LB1 oper§cia [625]  (str. 91). 

OR 

Pozri voŎby parametra LB1 oper§cia [625]  (str. 91) 

LB6 ¼rovne 
[1013]  

Typy vstupov a vĨstupov pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s LB 1 
LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91). 

 

Pozri voŎby parametra LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91) 
LB6_1 sign§l 
[607]  

VĨber sign§lu pre 1. vstup LB6. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB6_1 zopne 
[608]  

Podmienky pre zopnutie LB6_1. - 

- õ -  

LB6_1 rozopne LB6_1 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako - 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

[609]  nastaven§ ¼roveŔ. 

- õ -  

LB6_2 sign§l 
[610]  

VĨber sign§lu pre 2. vstup LB6. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB6_2 zopne 
[611]  

Podmienky pre zopnutie LB6_2. - 

- õ -  

LB6_2 rozopne 
[612]  

LB6_2 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

 

LB7 
Skupina parametrov ļ²slo [174] 
Nastavenie siedmej logickej oper§cie. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICK£ BLOKY \ LB7 

N§zov [ID] Popis  Def. 

LB7 oper§cia 
[631]  

Typ logickej oper§cie, ktor§ sa pouģije pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ 
analogick® s LB 1 LB1 oper§cia [625]  (str. 91). 

OR 

Pozri voŎby parametra LB1 oper§cia [625]  (str. 91) 

LB7 ¼rovne 
[1014]  

Typy vstupov a vĨstupov pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s LB 1 
LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91). 

 

Pozri voŎby parametra LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91) 
LB7_1 sign§l 
[613]  

VĨber sign§lu pre 1. vstup LB7. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB7_1 zopne 
[614]  

Podmienky pre zopnutie LB7_1. - 

- õ -  

LB7_1 rozopne 
[615]  

LB7_1 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

LB7_2 sign§l 
[616]  

VĨber sign§lu pre 2. vstup LB7. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB7_2 zopne 
[617]  

Podmienky pre zopnutie LB7_2. - 

- õ -  

LB7_2 rozopne 
[618]  

LB7_2 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

 

LB8 
Skupina parametrov ļ²slo [175] 
Nastavenie ¹smej logickej oper§cie. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ LOGICK£ BLOKY \ LB8 

N§zov [ID] Popis  Def. 

LB8 oper§cia 
[632]  

Typ logickej oper§cie, ktor§ sa pouģije pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ 
analogick® s LB 1 LB1 oper§cia [625]  (str. 91). 

OR 

Pozri voŎby parametra LB1 oper§cia [625]  (str. 91) 

LB8 ¼rovne 
[1015]  

Typy vstupov a vĨstupov pre logickĨ blok. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s LB 1 
LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91). 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Pozri voŎby parametra LB1 ¼rovne [1008]  (str. 91) 
LB8_1 sign§l 
[619]  

VĨber sign§lu pre 1. vstup LB8. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB8_1 zopne 
[620]  

Podmienky pre zopnutie LB8_1. - 

- õ -  

LB8_1 rozopne 
[621]  

LB8_1 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

LB8_2 sign§l 
[622]  

VĨber sign§lu pre 2. vstup LB8. Ten sa spracuje podŎa vybranej oper§cie. M¹ģe byŠ 
vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

- 

Signal  

LB8_2 zopne 
[623]  

Podmienky pre zopnutie LB8_2. - 

- õ -  

LB8_2 rozopne 
[624]  

LB8_2 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

 

.5-%2)#+O ",/+9 
Skupina parametrov ļ²slo [176] 
Vytvorenie vĨpoļtovĨch vªzieb medzi sign§lmi. Reaguj¼ s oneskoren²m 10 ms. 
 

NB1 
Skupina parametrov ļ²slo [191] 
Nastavenie prv®ho numerick®ho bloku. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICK£ BLOKY \ NB1 

N§zov [ID] Popis  Def. 

NB1 vstup 1 [633]  
VĨber sign§lu pre 1. vstup NB1. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  

NB1 vstup 2 [634]  
VĨber sign§lu pre 2. vstup NB1. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  

NB1 oper§cia [635] 
Typ oper§cie, ktor§ sa pouģije pre 
numerickĨ blok. 

plus 

plus VĨstup NB je s¼ļet vstupnĨch sign§lov. 

m²nus VĨstup NB je rozdiel vstupnĨch sign§lov. 

kr§t VĨstup NB je s¼ļin vstupnĨch sign§lov. 

minimum VĨstup NB je minimum zo vstupnĨch sign§lov. 

maximum VĨstup NB je maximum zo vstupnĨch sign§lov. 

abs VĨstup NB je absol¼tna hodnota prv®ho vstupu. 

filter 
VĨstup NB je filtrovanĨ prvĨ vstup NB s ļasovou konġtantou 
podŎa druh®ho vstupu. 

multiplexor 
VĨstup NB je jeden zo vstupnĨch sign§lov. Ak je riadiaci sign§l 
neakt²vny je pouģit§ hodnota prv®ho vstupu. Ak je riadiaci 
sign§l akt²vny je pouģit§ hodnota druh®ho vstupu. 

integr§tor 
VĨstup NB je integrovanĨ vstupom 1, ktorĨ je zosilnenĨ 
vstupom 2. VĨstup NB je saturovanĨ na minimum podŎa bodu 
vĨstupu A a na maximum podŎa bodu vĨstupu B. 

rampa 
VĨstup NB je menenĨ podŎa kroku vstupu 2, tak aby dosiahol 
hodnotu vstupu 1. Ak je akt²vny riadiaci sign§l, vstup 1 je 
priamo kop²rovanĨ na vĨstup. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

plus_mod 
VĨstup NB je modulo s¼ļtu vstupnĨch sign§lov a nastaven®ho 
rozsahu na vĨstupe. 

NB1 riadenie [1279]  

Sl¼ģi na riadenie numerick®ho bloku. Pre 
oper§ciu multiplexor sl¼ģi ako prep²naļ 
vstupov. Pre ostatn® oper§cie sl¼ģi ako 
povoŎovac² vstup. Ak je akt²vny vykon§ sa 
oper§cia, inak si NB pamªt§ predoġl¼ 
hodnotu. 

Akt²vny 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 

NB1 vĨstup [1254] 
VĨber vĨstupn®ho parametra, do ktor®ho 
bude NB zapisovaŠ, podŎa line§rnej 
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B. 

- 

Signal  

NB1_A [1257]  VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode A. 

0.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB1_A) [1255] 
Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca NB1_A 
[1257]  (str. 97). 

- 

- õ -  

NB1_B [1258]  VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode B. 

100.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB1_B) [1256] 
Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca NB1_B 
[1258]  (str. 97). 

- 

- õ -  

 

NB2 
Skupina parametrov ļ²slo [300] 
Nastavenie druh®ho numerick®ho bloku. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICK£ BLOKY \ NB2 

N§zov [ID] Popis  Def. 

NB2 vstup 1 [637]  
VĨber sign§lu pre 1. vstup NB2. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  

NB2 vstup 2 [638]  
VĨber sign§lu pre 2. vstup NB2. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  

NB2 oper§cia [639] 
Typ oper§cie, ktor§ sa pouģije pre 
numerickĨ blok. 

plus 

Pozri voŎby parametra NB1 oper§cia [635]  (str. 96) 

NB2 riadenie [1280]  Pozri NB1 riadenie [1279]  (str. 97). Akt²vny 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 

NB2 vĨstup [1259] 

VĨber vĨstupn®ho parametra, do 
ktor®ho bude NB zapisovaŠ, podŎa 
line§rnej prevodovej charakteristiky 
danej bodmi A,B. 

- 

Signal  

NB2_A [1262]  
VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode A. 

0.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB2_A) [1260] 
Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca 
NB2_A [1262]  (str. 97). 

- 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

- õ -  

NB2_B [1263]  
VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode B. 

100.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB2_B) [1261] 
Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca 
NB2_B [1263]  (str. 98). 

- 

- õ -  

 

NB3 
Skupina parametrov ļ²slo [302] 
Nastavenie tretieho numerick®ho bloku. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICK£ BLOKY \ NB3 

N§zov [ID] Popis  Def. 

NB3 vstup 1 [1016]  
VĨber sign§lu pre 1. vstup NB3. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  

NB3 vstup 2 [1017]  
VĨber sign§lu pre 2. vstup NB3. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  

NB3 oper§cia [1018] Typ oper§cie, ktor§ sa pouģije pre 
numerickĨ blok 

plus 

Pozri voŎby parametra NB1 oper§cia [635]  (str. 96) 

NB3 riadenie [1281]  Pozri NB1 riadenie [1279]  (str. 97). Akt²vny 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 

NB3 vĨstup [1264] 

VĨber vĨstupn®ho parametra, do 
ktor®ho bude NB zapisovaŠ, podŎa 
line§rnej prevodovej charakteristiky 
danej bodmi A,B. 

- 

Signal  

NB3_A [1267]  
VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode A. 

0.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB3_A) [1265] Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca 
NB3_A [1267]  (str. 98). 

- 

- õ -  

NB3_B [1268]  
VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode B. 

100.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB3_B) [1266] Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca 
NB3_B [1268]  (str. 98). 

- 

- õ -  

 

NB4 
Skupina parametrov ļ²slo [310] 
Nastavenie ġtvrt®ho numerick®ho bloku. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICK£ BLOKY \ NB4 

N§zov [ID] Popis  Def. 

NB4 vstup 1 [1020]  
VĨber sign§lu pre 1. vstup NB4. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  
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N§zov [ID] Popis  Def. 

NB4 vstup 2 [1021]  
VĨber sign§lu pre 2. vstup NB4. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  

NB4 oper§cia [1022] Typ oper§cie, ktor§ sa pouģije pre 
numerickĨ blok 

plus 

Pozri voŎby parametra NB1 oper§cia [635]  (str. 96) 

NB4 riadenie [1282]  Pozri NB1 riadenie [1279]  (str. 97). Akt²vny 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 

NB4 vĨstup [1269] 

VĨber vĨstupn®ho parametra, do 
ktor®ho bude NB zapisovaŠ, podŎa 
line§rnej prevodovej charakteristiky 
danej bodmi A,B. 

- 

Signal  

NB4_A [1272]  
VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode A. 

0.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB4_A) [1270] Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca 
NB4_A [1272]  (str. 99). 

- 

- õ -  

NB4_B [1273]  
VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode B. 

100.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB4_B) [1271] Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca 
NB4_B [1273]  (str. 99). 

- 

- õ -  

 

NB5 
Skupina parametrov ļ²slo [1672] 
Nastavenie piateho numerick®ho bloku. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICK£ BLOKY \ NB5 

N§zov [ID] Popis  Def. 

NB5 vstup 1 [1674]  
VĨber sign§lu pre 1. vstup NB5. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  

NB5 vstup 2 [1675]  
VĨber sign§lu pre 2. vstup NB5. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  

NB5 oper§cia [1676] 
Typ oper§cie, ktor§ sa pouģije pre 
numerickĨ blok. 

plus 

Pozri voŎby parametra NB1 oper§cia [635]  (str. 96) 

NB5 riadenie [1677]  

Sl¼ģi na riadenie numerick®ho bloku. Pre 
oper§ciu multiplexor sl¼ģi ako prep²naļ 
vstupov. Pre ostatn® oper§cie sl¼ģi ako 
povoŎovac² vstup. Ak je akt²vny vykon§ sa 
oper§cia, inak si NB pamªt§ predoġl¼ 
hodnotu. 

Akt²vny 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 

NB5 vĨstup [1678] 
VĨber vĨstupn®ho parametra, do ktor®ho 
bude NB zapisovaŠ, podŎa line§rnej 
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B. 

- 

Signal  

NB5_A [1679]  
VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode A. 

0.000000000000 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB5_A) [1680] Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca NB5_A 
[1679]  (str. 99). 

- 

- õ -  

NB5_B [1681]  
VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode B. 

100.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB5_B) [1682] Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca NB5_B 
[1681]  (str. 100). 

- 

- õ -  

 

NB6 
Skupina parametrov ļ²slo [1673] 
Nastavenie ġiesteho numerick®ho bloku. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE \ NUMERICK£ BLOKY \ NB6 

N§zov [ID] Popis  Def. 

NB6 vstup 1 [1683]  
VĨber sign§lu pre 1. vstup NB6. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  

NB6 vstup 2 [1684]  
VĨber sign§lu pre 2. vstup NB6. Ten sa 
spracuje podŎa vybranej oper§cie. 

- 

Signal  

NB6 oper§cia [1685] 
Typ oper§cie, ktor§ sa pouģije pre 
numerickĨ blok. 

plus 

Pozri voŎby parametra NB1 oper§cia [635]  (str. 96) 

NB6 riadenie [1686]  

Sl¼ģi na riadenie numerick®ho bloku. Pre 
oper§ciu multiplexor sl¼ģi ako prep²naļ 
vstupov. Pre ostatn® oper§cie sl¼ģi ako 
povoŎovac² vstup. Ak je akt²vny vykon§ sa 
oper§cia, inak si NB pamªt§ predoġl¼ 
hodnotu. 

Akt²vny 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 

NB6 vĨstup [1687] 
VĨber vĨstupn®ho parametra, do ktor®ho 
bude NB zapisovaŠ, podŎa line§rnej 
prevodovej charakteristiky danej bodmi A,B. 

- 

Signal  

NB6_A [1688]  VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode A. 

0.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB6_A) [1689] 
Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca NB6_A 
[1688]  (str. 100). 

- 

- õ -  

NB6_B [1690]  VĨsledok oper§cie numerick®ho bloku v 
bode B. 

100.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

 

VĨstup (NB6_B) [1691] 
Hodnota vĨstupu zodpovedaj¼ca NB6_B 
[1690]  (str. 100). 

- 

- õ -  

Data 1 [636]  Uģ²vateŎskĨ parameter. 1.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

Sl¼ģi na ukladanie parametrov, alebo medzivĨsledkov pre 
numerick® alebo logick® bloky. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Data 2 [640]  Uģ²vateŎskĨ parameter. 1.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

Sl¼ģi na ukladanie parametrov, alebo medzivĨsledkov pre 
numerick® alebo logick® bloky. 

Data 3 [1019]  Uģ²vateŎskĨ parameter. 1.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

Sl¼ģi na ukladanie parametrov, alebo medzivĨsledkov pre 
numerick® alebo logick® bloky. 

Data 4 [1023]  Uģ²vateŎskĨ parameter. 1.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

Sl¼ģi na ukladanie parametrov, alebo medzivĨsledkov pre 
numerick® alebo logick® bloky. 

Data hex 5 [334]  
Uģ²vateŎskĨ parameter. Ļ²slo sa zad§va v 
16tkovej s¼stave. 

0x0000 

0x0000 õ 0xFFFFFFFF 
Sl¼ģi na ukladanie parametrov, alebo medzivĨsledkov pre 
numerick® alebo logick® bloky. 

Data hex 6 [467]  
Uģ²vateŎskĨ parameter. Ļ²slo sa zad§va v 
16 s¼stave. 

0x0000 

0x0000 õ 0xFFFFFFFF 
Sl¼ģi na ukladanie parametrov, alebo medzivĨsledkov pre 
numerick® alebo logick® bloky. 

Data 7 [1670]  Uģ²vateŎskĨ parameter. 1.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

Sl¼ģi na ukladanie parametrov, alebo medzivĨsledkov pre 
numerick® alebo logick® bloky. 

Data 8 [1671]  Uģ²vateŎskĨ parameter. 1.000000000000 

-999999984306749000.000000000000 õ 
999999984306749000.000000000000 

Sl¼ģi na ukladanie parametrov, alebo medzivĨsledkov pre 
numerick® alebo logick® bloky. 

 

7.7.2 KONCOV£ SPĉNAĻE 
Skupina parametrov ļ²slo [875] 
Nastavenie koncovĨch sp²naļov, ktor® sl¼ģia na odvodenie r¹znych ovl§dac²ch povelov (STOP alebo 
spomalenie) v konkr®tnych udalostiach. Pr²kladom pouģitia je dojazd do krajnej polohy ģeriava po zopnut² 
koncov®ho sp²naļa. 
 

KS1 
Skupina parametrov ļ²slo [876] 
Nastavenie prv®ho koncov®ho sp²naļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOV£ SPĉNAĻE \ KS1 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ KS1 [880]  Nastavenie typu koncov®ho sp²naļa.  

Ǐ SpomaŎovac² 
Pri zopnut² KS meniļ obmedz² rĨchlosŠ na frekvenciu koncov®ho sp²naļa v danom 
smere (Frek. KSx). 

Ǐ Dr§ha + Stop Pri zopnut² KS motor prejde nastaven¼ dr§hu v danom smere (Dr§ha KSx) a zastav². 

Ǐ Stop Pri zopnut² KS meniļ zastav² v danom smere. 

Ǐ Pre reverz KoncovĨ sp²naļ reaguje len v reverznom smere. 

Ǐ Zoslabovac² 
Pri zopnut² KS meniļ obmedzuje moment motora na hodnotu Moment KSx. Ak je 
akt²vna voŎba "Pre reverz" obmezd² sa z§pornĨ moment, inak sa obmedz² moment 
kladnĨ. 

Ǐ Vn¼ti rĨchlosŠ 
Pri zopnut² KS meniļ vn¼ti rĨchlosŠ na frekvenciu koncov®ho sp²naļa v danom 
smere (Frek. KSx). 

Ǐ Dr§ha + Ļakaj 
Pri zopnut² KS motor prejde nastaven¼ dr§hu v danom smere (Dr§ha KSx) a poļk§ 
na nulovej rĨchlosti. 

Frek. KS1 [915]  
Hodnota obmedzenia maxim§lnej frekvencie pri aktivovan² funkcie 
koncov®ho sp²naļa nastaven®ho na typ "SpomaŎovac²". Funkcia spomalenie 
sa uplatn² iba pre danĨ smer ot§ļania podŎa typu koncov®ho sp²naļa. 

0.00 
Hz 

Min. frekvencia [110]  
õ Max. frekvencia 
[111]   

 

Moment. KS1 [1180]  Hodnota obmedzenia maxim§lneho momentu pri aktivovan² funkcie 0.0 Nm 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

koncov®ho sp²naļa nastaven®ho na typ "Zoslabovac²". Zoslabenie sa uplatn² 
pre kladnĨ alebo z§pornĨ moment podŎa voŎby "Pre reverz". 

Min.8 õ Max. moment 
M [481]   

8Hodnota z§vis² od parametra Zdroj rev. mom. [922]  (str. 52). Pre voŎbu ĂPodŎa ģel. 
hod.ñ je od -(Max. moment M [481]  (str. 53)), pre ostatn® voŎby je od Min. moment 
[482]  (str. 53). 

Dr§ha KS1 [884] 
Dr§ha pre dojazd, ktor¼ meniļ dovol² prejsŠ pri aktivovan² funkcie koncov®ho 
sp²naļa nastaven®ho na typ "Dr§ha + Stop". S¼ļasne treba nastaviŠ 
parametre Prevod prev. [888]  (str. 46) a Dr§ha ot§ļky [889]  (str. 46). 

0.0000 
m 

0.0000 m õ 
99000.0000 m 

 

Zdroj KS1 [895]  Nastavenie zdroja koncov®ho sp²naļa. Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

KS1 maska [896]  
Povel koncov®ho sp²naļa bude akt²vny ak aspoŔ jeden z vybranĨch 
bin§rnych vstupov alebo logickĨch blokov bude akt²vny. 

 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
 

KS2 
Skupina parametrov ļ²slo [877] 
Nastavenie druh®ho koncov®ho sp²naļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOV£ SPĉNAĻE \ KS2 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ KS2 [881]  
Nastavenie typu koncov®ho sp²naļa. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s 
KS1 Typ KS1 [880]  (str. 101). 

 

Pozri voŎby parametra Typ KS1 [880]  (str. 101) 

Frek. KS2 [916]  
Hodnota obmedzenia maxim§lnej frekvencie pri aktivovan² funkcie koncov®ho 
sp²naļa nastaven®ho na typ "SpomaŎovac²". Funkcia spomalenie sa uplatn² 
iba pre danĨ smer ot§ļania podŎa typu koncov®ho sp²naļa. 

0.00 
Hz 

Min. frekvencia [110]  
õ Max. frekvencia 
[111]   

 

Moment. KS2 [1181]  
Hodnota obmedzenia maxim§lneho momentu pri aktivovan² funkcie 
koncov®ho sp²naļa nastaven®ho na typ "Zoslabovac²". Zoslabenie sa uplatn² 
pre kladnĨ alebo z§pornĨ moment podŎa voŎby "Pre reverz". 

0.0 Nm 

Min.8 õ Max. moment 
M [481]   

8Hodnota z§vis² od parametra Zdroj rev. mom. [922]  (str. 52). Pre voŎbu ĂPodŎa ģel. 
hod.ñ je od -(Max. moment M [481]  (str. 53)), pre ostatn® voŎby je od Min. moment 
[482]  (str. 53). 

Dr§ha KS2 [885] 
Dr§ha pre dojazd, ktor¼ meniļ dovol² prejsŠ pri aktivovan² funkcie koncov®ho 
sp²naļa nastaven®ho na typ "Dr§ha + Stop". S¼ļasne treba nastaviŠ 
parametre Prevod prev. [888]  (str. 46) a Dr§ha ot§ļky [889]  (str. 46). 

0.0000 
m 

0.0000 m õ 
99000.0000 m 

 

Zdroj KS2 [898]  Nastavenie zdroja koncov®ho sp²naļa. Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

KS2 maska [899]  
Povel koncov®ho sp²naļa bude akt²vny ak aspoŔ jeden z vybranĨch 
bin§rnych vstupov alebo logickĨch blokov bude akt²vny. 

 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
 

KS3 
Skupina parametrov ļ²slo [878] 
Nastavenie tretieho koncov®ho sp²naļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOV£ SPĉNAĻE \ KS3 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ KS3 [882]  
Nastavenie typu koncov®ho sp²naļa. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s 
KS1 Typ KS1 [880]  (str. 101). 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Pozri voŎby parametra Typ KS1 [880]  (str. 101) 

Frek. KS3 [917]  
Hodnota obmedzenia maxim§lnej frekvencie pri aktivovan² funkcie koncov®ho 
sp²naļa nastaven®ho na typ "SpomaŎovac²". Funkcia spomalenie sa uplatn² 
iba pre danĨ smer ot§ļania podŎa typu koncov®ho sp²naļa. 

0.00 
Hz 

Min. frekvencia [110]  
õ Max. frekvencia 
[111]   

 

Moment. KS3 [1182]  
Hodnota obmedzenia maxim§lneho momentu pri aktivovan² funkcie 
koncov®ho sp²naļa nastaven®ho na typ "Zoslabovac²". Zoslabenie sa uplatn² 
pre kladnĨ alebo z§pornĨ moment podŎa voŎby "Pre reverz". 

0.0 Nm 

Min.8 õ Max. moment 
M [481]   

8Hodnota z§vis² od parametra Zdroj rev. mom. [922]  (str. 52). Pre voŎbu ĂPodŎa ģel. 
hod.ñ je od -(Max. moment M [481]  (str. 53)), pre ostatn® voŎby je od Min. moment 
[482]  (str. 53). 

Dr§ha KS3 [886] 
Dr§ha pre dojazd, ktor¼ meniļ dovol² prejsŠ pri aktivovan² funkcie koncov®ho 
sp²naļa nastaven®ho na typ "Dr§ha + Stop". S¼ļasne treba nastaviŠ 
parametre Prevod prev. [888]  (str. 46) a Dr§ha ot§ļky [889]  (str. 46). 

0.0000 
m 

0.0000 m õ 
99000.0000 m 

 

Zdroj KS3 [901]  Nastavenie zdroja koncov®ho sp²naļa. Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

KS3 maska [902]  
Povel koncov®ho sp²naļa bude akt²vny ak aspoŔ jeden z vybranĨch 
bin§rnych vstupov alebo logickĨch blokov bude akt²vny. 

 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
 

KS4 
Skupina parametrov ļ²slo [879] 
Nastavenie ġtvrt®ho koncov®ho sp²naļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ KONCOV£ SPĉNAĻE \ KS4 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ KS4 [883]  
Nastavenie typu koncov®ho sp²naļa. Moģnosti nastavenia s¼ analogick® s 
KS1 Typ KS1 [880]  (str. 101). 

 

Pozri voŎby parametra Typ KS1 [880]  (str. 101) 

Frek. KS4 [918]  
Hodnota obmedzenia maxim§lnej frekvencie pri aktivovan² funkcie koncov®ho 
sp²naļa nastaven®ho na typ "SpomaŎovac²". Funkcia spomalenie sa uplatn² 
iba pre danĨ smer ot§ļania podŎa typu koncov®ho sp²naļa. 

0.00 
Hz 

Min. frekvencia [110]  
õ Max. frekvencia 
[111]   

 

Moment. KS4 [1183]  
Hodnota obmedzenia maxim§lneho momentu pri aktivovan² funkcie 
koncov®ho sp²naļa nastaven®ho na typ "Zoslabovac²". Zoslabenie sa uplatn² 
pre kladnĨ alebo z§pornĨ moment podŎa voŎby "Pre reverz". 

0.0 Nm 

Min.8 õ Max. moment 
M [481]   

8Hodnota z§vis² od parametra Zdroj rev. mom. [922]  (str. 52). Pre voŎbu ĂPodŎa ģel. 
hod.ñ je od -(Max. moment M [481]  (str. 53)), pre ostatn® voŎby je od Min. moment 
[482]  (str. 53). 

Dr§ha KS4 [887] 
Dr§ha pre dojazd, ktor¼ meniļ dovol² prejsŠ pri aktivovan² funkcie koncov®ho 
sp²naļa nastaven®ho na typ "Dr§ha + Stop". S¼ļasne treba nastaviŠ 
parametre Prevod prev. [888]  (str. 46) a Dr§ha ot§ļky [889]  (str. 46). 

0.0000 
m 

0.0000 m õ 
99000.0000 m 

 

Zdroj KS4 [904]  Nastavenie zdroja koncov®ho sp²naļa. Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

KS4 maska [905]  
Povel koncov®ho sp²naļa bude akt²vny ak aspoŔ jeden z vybranĨch 
bin§rnych vstupov alebo logickĨch blokov bude akt²vny. 

 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
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7.7.3 PROCESNħ REG. 
Skupina parametrov ļ²slo [385] 
Univerz§lny procesnĨ regul§tor sl¼ģi pre regul§ciu vybranej veliļiny. Regulovan§ veliļina sa vol² sign§lom 
Zdroj sp. vªzby PR [139]  (str. 104) a jej ģelan§ hodnota v Zdroj ģel. PR [130]  (str. 104). VĨstup PR [64]  (str. 
22) sa potom pouģije ako zdroj niektor®ho parametra typu sign§l (spravidla ģelan§ hodnota frekvencie). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNħ REG. 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Reģim PR [386] VĨber reģimu procesn®ho regul§tora a fyzik§lneho rozmeru regulovanej veliļiny. VypnutĨ 

VypnutĨ ProcesnĨ regul§tor je vypnutĨ. 

Tlak Pa Regulovan§ veliļina je tlak v Pascaloch [Pa]. 

Tlak Pa inverznĨ Regulovan§ veliļina je tlak v Pascaloch [Pa], odchĨlka je invertovan§. 

Tlak bar Regulovan§ veliļina je tlak v baroch [bar]. 

Tlak bar inverznĨ Regulovan§ veliļina je tlak v baroch [bar], odchĨlka je invertovan§. 

Tlak atm Regulovan§ veliļina je tlak v atmosf®rach [atm]. 

Tlak at inverznĨ Regulovan§ veliļina je tlak v atmosf®rach [atm], odchĨlka je invertovan§. 

Teplota Regulovan§ veliļina je teplota v stupŔoch Celzia [ÁC]. 

Teplota inverznĨ Regulovan§ veliļina je teplota v stupŔoch Celzia [ÁC], odchĨlka je invertovan§. 

Poloha Regulovan§ veliļina je poloha. 

Poloha inverznĨ Regulovan§ veliļina je poloha, odchĨlka je invertovan§. 

Prietok Regulovan§ veliļina je prietok. 

Prietok inverznĨ Regulovan§ veliļina je prietok, odchĨlka je invertovan§. 

PomernĨ Regulovan§ veliļina je v pomernĨch jednotk§ch. 

PomernĨ inverznĨ Regulovan§ veliļina je v pomernĨch jednotk§ch, odchĨlka je invertovan§. 

Napªtie Regulovan§ veliļina je napªtie. 

Napªtie inverznĨ Regulovan§ veliļina je napªtie, odchĨlka je invertovan§. 

Pr¼d Regulovan§ veliļina je pr¼d. 

Pr¼d inverznĨ Regulovan§ veliļina je pr¼d, odchĨlka je invertovan§. 

VĨkon Regulovan§ veliļina je vĨkon. 

VĨkon inverznĨ Regulovan§ veliļina je vĨkon, odchĨlka je invertovan§. 

Zdroj ģel. PR 
[130]  

Nastavenie zdroja ģelanej hodnoty procesn®ho regul§tora. Hodnota 

Hodnota Ako zdroj bude pouģitĨ parameter Zdroj ģel. PR [130]  (str. 104). 

AIN1 Zdroj ģelanej hodnoty PR je anal·govĨ vstup AIN1. 

AIN2 Zdroj ģelanej hodnoty PR je anal·govĨ vstup AIN2. 

AIN3 Zdroj ģelanej hodnoty PR je anal·govĨ vstup AIN3. 

AIN4 Zdroj ģelanej hodnoty PR je anal·govĨ vstup AIN4. 

Motor potenc. Motor-potenciometer bude pouģitĨ ako zdroj, viŅ. [970]  (str. 56). 

Ġpeci§lny Zdrojom hodnoty je ġpeci§lne nastavenie Sign§l pre ĢH [419]  (str. 106). 

Ģel. hodnota 
[407]  

Ģelan§ hodnota procesn®ho regul§tora. Hodnota sa uplatn² ak je parameter 
Zdroj ģel. PR [130]  (str. 104) nastavenĨ na "Hodnota". 

0.0 % 

DolnĨ rozsah reg. 
[396]  õ HornĨ 
rozsah reg. [397]   

 

Zdroj sp. vªzby 
PR [139]  

Nastavenie zdroja spªtnej vªzby pre procesnĨ regul§tor. Spªtn§ vªzba 
predstavuje skutoļn¼ hodnotu regulovanej veliļiny - prevaģne sign§l zo 
sn²maļa alebo meracieho prevodn²ka. 

Hodnota 

Pozri voŎby parametra Zdroj ģel. PR [130]  (str. 104) 

Spªtn§ vªzba 
[418]  

Aktu§lna hodnota procesn®ho regul§tora. Hodnota sa uplatn² ak nie je vybranĨ 
sign§l Zdroj sp. vªzby PR [139]  (str. 104). 

0.0 % 

DolnĨ rozsah reg. 
[396]  õ HornĨ 
rozsah reg. [397]   

 

DolnĨ rozsah reg. 
[396]  

Minim§lna hodnota pre rozsah regul§cie (spªtnej vªzby) PR. 0.0 % 

-500.0 % õ 500.0 
% 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

HornĨ rozsah reg. 
[397]  

Maxim§lna hodnota pre rozsah regul§cie (spªtnej vªzby) PR. 0.0 % 

-500.0 % õ 500.0 
% 

 

NecitlivosŠ [406] NecitlivosŠ procesn®ho regul§tora na zmeny regulovanej veliļiny. 0.0 % 

-500.0 % õ 500.0 
% 

Nastavenie nenulovej necitlivosti m¹ģe potlaļiŠ kmity vĨstupu PR, sp¹sobenĨch ġumom 
na regulaļnej odchĨlke Dif. hod. PR [410]  (str. 22) ale m¹ģe sp¹sobiŠ aj trval¼ odchĨlku, 
ktor§ je ¼mern§ veŎkosti necitlivosti. 

P proc. reg [411]  Proporcion§lne zosilnenie procesn®ho regul§tora. 1.00 

0.00 õ 30.00  

I proc. reg. [412]  Ļasov§ konġtanta integraļnej zloģky procesn®ho regul§tora. 10.00 s 

0.01 s õ 600.01 s Pri hodnote 0 s je integraļn§ zloģka vypnut§. 

D proc. reg. [413]  Ļasov§ konġtanta derivaļnej zloģky regul§tora. 0.00 s 

0.00 s õ 1.00 s  

Filter D zloģky 
[17]  

Ļasov§ konġtanta filtra derivaļnej zloģky procesn®ho regul§tora. 0.0 ms 

0.0 ms õ 1000.0 
ms 

Pri hodnote 0 s je filter vypnutĨ. 

Parkovanie PR 
[414]  

Parkovanie je funkcia, ktor§ automaticky deaktivuje ĠTART pohonu, ak s¼ 
splnen® podmienky parkovania Hyster. odpark. [416]  (str. 105) a Ļas zapark. 
[415]  (str. 105). 
Ak pracuje PR na svojom dolnom ohraniļen² po dobu Ļas zapark. [415]  (str. 
105), meniļ zablokuje ĠTART. To m¹ģe nastaŠ ak regulovan§ veliļina 
presahuje ģelan¼ hodnotu a vĨstup PR je na minime. Ak sa hodnota regulaļnej 
odchĨlky zmen² tak, ģe presiahne hodnotu Hyster. odpark. [416]  (str. 105), 
blokovanie Ġtartu sa uvoŎn² a opªŠ zaļ²na PR regulovaŠ. T§to funkcia sl¼ģi k 
zamedzeniu zbytoļn®ho chodu zariadenia a ¼spore energie v stave, kedy 
ļinnosŠ regul§cie nem§ z§sadnĨ vplyv na priebeh regulovanej veliļiny. 

Vypnut® 

Vypnut® Parkovanie je vypnut®. 

Zapnut® Parkovanie je zapnut®. 

Hyster. odpark. 
[416]  

Regulaļn§ odchĨlka PR, pri ktorej d¹jde k odparkovaniu meniļa (odparkovanie 
= zruġeniu blok§cie Ġtartu). 

0.0 % 

-500.0 % õ 500.0 
% 

 

Ļas zapark. [415] 
Ļas ktorĨ mus² uplyn¼Š, pri splnenĨch podmienkach parkovania, aby doġlo k 
zaparkovaniu PR (zaparkovanie = blokovanie Ġtartu). 

60.0 s 

0.1 s õ 3200.0 s  

 

)ÎÉÃÉÁÌÉÚÜÃÉÁ 02 
Skupina parametrov ļ²slo [1132] 
Nastavenie sign§lu inicializ§cie (resetovania) vĨstupu PR a I-zloģky na definovan¼ hodnotu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNħ REG. \ INICIALIZĆCIA PR 

N§zov [ID] Popis  Def. 

PR reset sign§l 
[303]  

Sign§l resetu procesn®ho regul§tora. 
[547] Stav men. 
neg. 

Signal 
Pri aktivovan² sign§lu resetu procesn®ho regul§tora sa integraļn§ zloģka a vĨstup PR 
nastav² na hodnotu dan¼ parametrom Hodn. pri resete [1131]  (str. 105). 

Reset PR [305]  Podmienka pre reset PR. Chod 

Pozri voŎby parametra Stav meniļa [76]  (str. 24) 

Reset PR 
neakt²vny [779] 

Deaktiv§cia resetu PR: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota 
sign§lu menġia ako nastaven§ ¼roveŔ. 

 

Pozri voŎby parametra Stav meniļa [76]  (str. 24) 
Hodn. pri resete 
[1131]  

Hodnota, ktor¼ meniļ nastavuje do vĨstupu a integraļnej zloģky PR pri 
akt²vnom resete PR. 

0.0000 

-1.0000 õ 1.0000  
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£0%#)<,.% .!34!6%.)% 02 
Skupina parametrov ļ²slo [196] 
Ġpeci§lne nastavenie sign§lov procesn®ho regul§tora. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PROCESNħ REG. \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE PR 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Sign§l pre 
ĢH [419] 

VĨber parametra, ktorĨ predstavuje ģelan¼ hodnotu procesn®ho regul§tora. Hodnota sa 
uplatni ak je parameter Zdroj ģel. PR [130]  (str. 104) nastaveny na "Ġpeci§lny". 

- 

Signal 
VybranĨ parameter sa automaticky prepoļ²ta na rozsah zad§vania a regul§cie procesn®ho 
regul§tora. 

Sign§l pre 
SV [408]  

VĨber parametra, ktorĨ predstavuje aktu§lnu hodnotu procesn®ho regul§tora. - 

Signal VybranĨ parameter sa automaticky prepoļ²ta na danĨ rozsah. 

 

7.7.4 OPTIMALIZĆCIA 
Skupina parametrov ļ²slo [65] 
Nastavenie parametrov bloku optimaliz§cie, ktorĨ sl¼ģi na vyhŎad§vanie extr®mu ŎubovoŎn®ho sign§lu 
pomocou zmeny ģelanej veliļiny alebo parametra typu Sign§l, ktorĨ je napojenĨ na vĨstup bloku 
optimaliz§cie VĨstup OPT [423]  (str. 22). 
Optimaliz§cia vyhŎad§va tak¼ hodnotu svojho vĨstupu, pri ktorom sa dosiahne krit®rium vybran®ho sign§lu. 
Ak s¼ poļas behu optimaliz§cie splnen® podmienky merania Opt. meranie sign§l [279]  (str. 108) a 
podmienka ļinnosti Opt. reset sign§l [263]  (str. 107), sa v nastavenĨch intervaloch s krokom Optim. krok 
[742]  (str. 22) poļ²taj¼ nov® vzorky vĨstupu. Z§roveŔ sa do pamªte uklad§ n§jdenĨ glob§lny extr®m. 
 

£4!24Ȣ "/$ /04 
Skupina parametrov ļ²slo [711] 
Urļuje poļiatoļn® podmienky (ġtartovac² bod) optimaliz§cie pri vypnutom skenovan². 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ OPTIMALIZĆCIA \ ĠTART. BOD OPT 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Ġtart. Bod 
OPT [710]  

Urļuje ġtartovaciu hodnotu vĨstupu optimaliz§cie pri vypnutom skenovan². 0.5000 

0.0000 õ 
1.0000 

Ak nie je vybratĨ zdroj ĠBOPT Ġtart. bod zdroj [712]  (str. 106), potom sa pouģije t§to pevn§ 
hodnota. 

Ġtart. bod 
zdroj [712]  

VĨber sign§lu, ktorĨ sa m¹ģe uplatniŠ ako ġtartovac² bod optimaliz§cie pri 
splnenej podmienke z§pisu ġtartovacieho bodu. 

- 

Signal  

Ġtart. bod 
podmienka 
[713]  

Sign§l, ktorĨm sa definuje podmienka nastavovania poļiatoļn®ho bodu OPT z 
vybran®ho sign§lu Ġtart. bod zdroj [712]  (str. 106). 

[709] Stav 
OPT 

Signal 

Napr²klad, ak je vybratĨ parameter Stav men. neg. [547]  (str. 24) a ĠBOPT akt²vny [714]  
(str. 106) je zvolenĨ bit "Chod", tak sa bude ukladaŠ z Ġtart. bod zdroj [712]  (str. 106) nov§ 
ġtartovacia hodnota, pokiaŎ je meniļ v stope. Ak bude v ġtarte, tak sa zachov§ posledne 
uloģen§ poļiatoļn§ hodnota. 

ĠBOPT 
akt²vny [714] 

Podmienky pre aktiv§ciu Ġtartovacieho bodu optimaliz§cie. Meranie 

Pozri voŎby parametra Stav OPT [709]  (str. 22) 

ĠBOPT 
neakt²vny 
[715]  

ĠBOPT neakt²vny: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia ako 
nastaven§ ¼roveŔ. 

 

Pozri voŎby parametra Stav OPT [709]  (str. 22) 
Optim. sign§l 
[80]  

VĨber parametra, ktor®ho hodnota sa m§ optimalizovaŠ podŎa krit®ria Opt. 
krit®rium [208]  (str. 107). 

- 

Signal 

Najļastejġie sa ako sign§l optimaliz§cie vol² Vyr§banĨ alebo Spotrebov§vanĨ vĨkon meniļa 
(algoritmus MPPT - maximum power point tracking). OptimalizovanĨ sign§l m¹ģe byŠ aj 
externe priv§dzanĨ cez anal·gov® vstupy alebo odvodenĨ od ŎubovoŎnej inej diagnostickej 
veliļiny meniļa frekvencie. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Opt. krit®rium 
[208]  

Nastavenie krit®ria optimaliz§cie. 
Napr²klad pri z§Šaģi ktor§ spotreb¼va energiu sa vol² krit®rium minim§lneho 
vĨkonu, pri gener§toroch maximum vyr§ban®ho vĨkonu resp. ¼ļinn²ka. 

Minimum 
sign§lu 

Minimum 
sign§lu 

Optimaliz§cia na minim§lnu hodnotu vybrat®ho sign§lu Optim. sign§l [80]  (str. 106). 

Maximum 
sign§lu 

Optimaliz§cia na maxim§lnu hodnotu vybrat®ho sign§lu Optim. sign§l [80]  (str. 106). 

delta Sign. 
[255]  

Odstup glob§lneho n§jden®ho extr®mu od optimalizovanej veliļiny, pri ktorom sa 
vyvol§ reġtart optimaliz§cie. 

- 

- õ - 

Glob§lny extr®m sa aj po prvotnom skenovan² m¹ģe prep²saŠ novou hodnotou, ak sa n§jde 
nov§ hodnota, ktor§ lepġie spŌŔa krit®rium optimaliz§cie. Ak sa algoritmus vzdiali od 
n§jden®ho glob§lneho extr®mu o viac ako je nastaven® v tomto parametri, vygeneruje sa 
reġtart optimaliz§cie a pr²padne aj nov® skenovanie. 

Peri·da opt. 
[13]  

Minim§lny ļas medzi dvoma krokmi optimaliz§cie. 2.0 s 

0.1 s õ 3000.0 
s 

K tomuto ļasu sa pripoļ²ta eġte ļas potrebnĨ na splnenie podmienky merania, ktorou m¹ģe 
byŠ ust§lenie rampy alebo in§ udalosŠ vybrat§ parametrom Opt. meranie sign§l [279]  (str. 
108). 

Skenovanie 
[420]  

Reģim skenovania cel®ho rozsahu vĨstupu. Pri skenovan² meniļ po povele 
ĠTART alebo po resete optimaliz§cie prejde celĨ rozsah parametra VĨstup OPT 
[423]  (str. 22) v smere ktorĨ urļuje Poļ. smer [426]  (str. 107) aby naġiel novĨ 
glob§lny extr®m. Skenovanie je potrebn® pri s¼stav§ch, kde sa vyskytuje 
niekoŎko lok§lnych extr®mov v rozsahu a treba n§jsŠ ten najvªļġ². 
Skenovanie je postupn® prehŎadanie cel®ho rozsahu vĨstupn®ho sign§lu a 
n§jdenie oblasti glob§lneho extr®mu. Krok skenovania je 5% z vĨstupn®ho 
sign§lu. 

Vypnut® 

Vypnut® Skenovanie je vypnut®. 

Zapnut® Skenovanie je zapnut®. 

Reģim kroku 
[425]  

Nastavenie sp¹sobu vĨpoļtu kroku optimaliz§cie poļas jemn®ho dolaŅovania 
extr®mu. Po ġtarte meniļa a pr²padnom skenovan² sa zaļ²na jemn§ 
optimaliz§cia, ktor§ malĨmi fluktu§ciami na vĨstupe s nastavenĨm krokom Optim. 
krok [742]  (str. 22) pomaly men² vĨstup OPT aby sa udrģiaval glob§lny extr®m. 
Sp¹sob vĨpoļtu kroku optimaliz§cie poļas jemn®ho dolaŅovania extr®mu. 

PevnĨ 

PevnĨ 
VyhŎad§vanie s konġtantnĨm krokom vĨstupn®ho sign§lu, ktorĨ je danĨ parametrom Minim. 
krok [427]  (str. 107). 

PremenlivĨ 
VyhŎad§vanie s variabilnĨm krokom vĨstupn®ho sign§lu, ktorĨ sa zvªļġuje ¼merne zmene 
optimalizovan®ho sign§lu z hodnoty Minim. krok [427]  (str. 107) do 5% vĨstupn®ho rozsahu 
a ¼merne zosilneniu Zisk adapt. kroku [743]  (str. 107). 

Zisk adapt. 
kroku [743]  

Zosilnenie algoritmu adaptivity kroku optimaliz§cie od veŎkosti deriv§cie 
optimalizovan®ho sign§lu. 

0.800 

0.001 õ 
100.000 

Uplatn² sa len pri premenlivom kroku optimaliz§cie v Reģim kroku [425]  (str. 107). 

Minim. krok 
[427]  

Minim§lny krok optimaliz§cie. 0.001 

0.001 õ 0.050 
Krok optimaliz§cie je veŎkosŠ zmeny vĨstupu medzi dvomi po sebe id¼cimi vzorkami 
optimaliz§cie. 

Poļ. smer 
[426]  

Nastavenie smeru prv®ho hŎadania. 
V z§vislosti od technol·gie a konkr®tneho nasadenia je niekedy vhodn® aby sa 
vyhŎad§valo zhora dole alebo naopak. PoļiatoļnĨ smer sa uplatŔuje aj pri 
Skenovan², ak je zapnut®. 

Od 
minima 

Od minima Optimaliz§cia zaļ²na od minim§lnej hodnoty vĨstupu. 

Od maxima Optimaliz§cia zaļ²na od maxim§lnej hodnoty vĨstupu. 

Opt. reset 
sign§l [263] 

Sign§l ktorĨ definuje podmienku vzniku resetu optimaliz§cie. - 

Signal 
Tento sign§l sl¼ģi ako podmienka behu optimaliz§cie. Spravidla sa nastavuje ako ġpeci§lna 
kombin§cia bitov (pr²znakov) stavov®ho alebo riadiaceho slova. 

Opt. reset 
[273]  

Podmienky pre Reset optimaliz§cie. - 
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- õ -  

Opt. reset 
neakt²vna 
[530]  

Resetu optimaliz§cie sa deaktivuje: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota 
sign§lu menġia ako nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

Opt. meranie 
sign§l [279] VĨber sign§lu, ktorĨm sa povoŎuje meranie a Ņalġ² krok optimaliz§cie. - 

Signal 
UmoģŔuje stanoviŠ podmienky, pri ktorĨch je OptimalizovanĨ sign§l ( Optim. sign§l [80]  (str. 
106)) ust§lenĨ a nezaŠaģenĨ r¹znymi chybami. 

Opt. meranie 
akt²vne [160] 

Meranie Ņalġieho kroku optimaliz§cie nastane pri splnen² podmienky. - 

- õ -  

Opt. meranie 
neakt²vne 
[531]  

Meranie optimaliz§cie neakt²vne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota 
sign§lu menġia ako nastaven§ ¼roveŔ. 

- 

- õ -  

 
7.7.5 MECHANICKĆ BRZDA 
Skupina parametrov ļ²slo [517] 
Parametre pre aktiv§ciu a podmienky ļinnosti mechanickej brzdy motora. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ MECHANICKĆ BRZDA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Mech. brzda 
[518]  

Zapnutie ovl§dania mechanickej brzdy motora a povol² ovplyvŔovanie ģelanej 
hodnoty frekvencie a generovan² povelov pre ovl§danie brzdy Stav meniļa [76]  
(str. 24), bit "Mech. brzda". Pre spr§vnu ļinnosŠ brzdy je potrebn® v pr²sluġnom 
REL£ zvoliŠ funkciu "Brzda". 

Vypnut§ 

Vypnut§ Ovl§danie mech. brzdy je vypnut®. 

ġtandardn§ Ovl§danie mech. brzdy je zapnut®. 

Zdvihov§ Ovl§danie mech. brzdy pre zdvihov® pohony je zapnut®. 

Oneskorenie 
brzdy [519]  

Doba oneskorenia povelu pre zopnutie RELE Brzdy po povele ĠTART. 0.01 s 

0.00 s õ 100.00 
s 

V praxi sa nastavuje na 0s, nakoŎko samotn§ brzda aj jej stĨkaļ maj¼ svoje oneskorenia. 

Reakcia brzdy 
[520]  

Doba reakcie brzdy po zopnut² RELE. 0.20 s 

0.00 s õ 100.00 
s 

Zodpoved§ ļasu reakcie brzdy od okamihu zopnutia ovl§dacieho rel® po skutoļn® 
mechanick® uvoŎnenie. Ak je tento ļas nastavenĨ na kratġ² ako je re§lny, m¹ģe doch§dzaŠ 
pri ġtarte k nasycovaniu pr¼du momentu a n§sledne po uvoŎnen² brzdy k trhnutiam a 
mechanickĨm r§zom do s¼stavy. 

Predstih brzdy 
[521]  

Doba predstihu rozopnutia RELE brzdy po dosiahnut² frekvencie Frekvencia brzdy 
[522]  (str. 108) v STOPE pred vypnut²m motora. 

0.20 s 

0.00 s õ 100.00 
s 

Pomocou tohto ļasu moģno eliminovaŠ ļas kĨm mechanick§ brzda bezpeļne zabrzd² a 
pred²sŠ neģelan®mu pretoļeniu hriadeŎa bremenom pri vypnut² pohonu. 

Frekvencia 
brzdy [522]  

Frekvencia pod ktorou je brzda aktivovan§. 2.0 Hz 

0.0 õ Frekvencia 
motora [4]   

Pom§ha dosiahnuŠ v okamihu odbrzdenia dostatoļnĨ ġtartovac² moment, najmª pri U/F 
riaden². Pri uzavretom reģime riadenia a pri vektorovom reģime riadenia sa odpor¼ļa 
nastavovaŠ na 0.0Hz. 

 

7.7.6 ZDVIHOV£ FUNKCIE 
Skupina parametrov ļ²slo [1067] 
Nastavenie parametrov, ktor® sa pouģ²vaj¼ prevaģne pri zdvihovĨch aplik§ci§ch. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOV£ FUNKCIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

ZaŠaģenie. VĨber parametra ktorĨ bude sl¼ģiŠ ako zdroj vĨpoļtu veliļiny ZaŠaģenie ZaŠaģenie [42] Pr¼d 
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sign§l [843] [854]  (str. 22). MT 

Signal 

Najļastejġie sa ako sign§l pre vĨpoļet veliļiny ZaŠaģenie [854]  (str. 22) a vyhodnocovanie 
preŠaģovacieho sp²naļa vyber§ Moment, Pr¼d alebo VĨkon motora, avġak je tu moģnosŠ ako 
sign§l preŠaģenia zapojiŠ aj externĨ senzor tlaku alebo Šahu pri zdvihovĨch pohonoch 
ģeriavov. 

ZaŠaģenie 
100% [844]  

Hodnota vybrat®ho sign§lu zaŠaģenia ZaŠaģenie. sign§l [843]  (str. 108), ktor§ 
zodpoved§ 100% zaŠaģeniu. 

0.00 A 

0.00 õ INK2
4 

Tento parameter sl¼ģi na prepoļet veliļiny ZaŠaģenie [854]  (str. 22) z fyzik§lnych do 
pomernĨch jednotiek.  
4Hodnota z§vis² od vĨkonovej rady meniļa. Pozri inġtalaļnĨ n§vod. 

Filter 
zaŠaģenia 
[851]  

Filter prv®ho r§du ktorĨ sl¼ģi na potlaļenie ġumov alebo kr§tkych ġpiļiek 
vybrat®ho sign§lu zaŠaģenia ZaŠaģenie. sign§l [843]  (str. 108). 

0.01 s 

0.01 s õ 
320.00 s 

 

 

02%4!¼/6<+ 
Skupina parametrov ļ²slo [840] 
Nastavenie parametrov elektronick®ho preŠaģovacieho sp²naļa, ktorĨ sl¼ģi na zablokovanie ĠTARTU v 
smere dopredu (pri zdvihoch hore). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOV£ FUNKCIE \ PRETAĢOVĆK 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Pretaģov§k 
zap./vyp. [841]  

Zapnutie alebo vypnutie funkcie elektronick®ho preŠaģovacieho sp²naļa. 
PreŠaģov§k deaktivuje ĠTART v kladnom smere pohybu ak miera 
zaŠaģenia pohonu presiahne nastaven® krit®rium. Ġtart deaktivuje aj pri 
"tipovan²", to znamen§ pri kr§tkych poveloch na chod a akceler§ciu, ktor® 
by mohli obch§dzaŠ ļasov® filtre nastavenĨch krit®ri² vypnutia. 

VypnutĨ 

VypnutĨ PreŠaģovac² sp²naļ je vypnutĨ. 

ZapnutĨ PreŠaģovac² sp²naļ je zapnutĨ. 

Reģim 
preŠaģov§ka 
[842]  

Zapnutie reģimov elektronickeho preŠaģovacieho sp²naļa. 

Pomal® 
sp¼ġŠanie | 
Testuj 
"tipovanie" 

Ǐ Autodetekcia 
hran²c 

Reģim detekcie hran²c preŠaģenia. Zablokuje sa vplyv preŠaģovacieho sp²naļa na povel 
Ġtart a ģelan¼ frekvenciu. Meniļ vyhodnocuje zaŠaģenie pohonu a podŎa aktu§lnych hodn¹t 
veliļiny ZaŠaģenie [854]  (str. 22) nastav² hranice preŠaģenia pre dynamickĨ a statickĨ reģim. 
Je potrebn® aby pohon pracoval pri autodetekcii s maxim§lnou dovolenou prev§dzkovou 
z§Šaģou. 

Ǐ Iba statickĨ 
reģim 

Vypnutie testu preŠaģenia v dynamickĨch stavoch pohonu (rozbeh). Dynamick§ hranica a 
filter sa neuplatŔuje a preŠaģov§k zaber§ len pri ust§lenej rĨchlosti. 

Ǐ Negeneruje 
STOP 

Vypnutie blokovania START-u v kladnom smere pri vyhodnoten² preŠaģenia pohonu. Zopne 
sa len bit "preŠaģenie" stavov®ho slova Stav PRETAĢ. [856]  (str. 22). 

ƴ Pomal® 
sp¼ġŠanie 

Zapnutie reģimu spomalenia sp¼ġŠania bremena po preŠaģen² na hodnotu 20% zo ģelanej 
frekvencie. 

ƴ Testuj 
"tipovanie" 

Zapnutie testovania nedovolenĨch ovl§dac²ch povelov (tipovania). S¼ to tak® kr§tke povely 
na rozbeh a chod pohonu, ktor® m¹ģu oklamaŠ funkciu preŠaģov§ka a vydvihn¼Š nadmern® 
bremeno do nedovolenej vĨġky. Ak v kr§tkom ļase vznikne 5 tipovan², preŠaģovac² sp²naļ 
zopne bez ohŎadu na prekroļenie hran²c. 

Ļas po ġtarte 
[852]  

Ļas necitlivosti preŠaģovacieho sp²naļa po ġtarte pohonu. 0.01 s 

0.01 s õ 320.00 
s 

Sl¼ģi na potlaļenie nechcenĨch prekmitov ZaŠaģenia vplyvom nabudzovania motora a 
prekon§vania pas²vnych odporov a potlaļenie vplyvu parkovacej brzdy. 

PreŠaģenie 
dyn. [845]  

Hranica preŠaģenia pohonu v dynamickĨch stavoch (pri akceler§cii v 
kladnom smere). 

150.0 % 

0.0 % õ 1000.0 
% 

PreŠaģenie nastane ak veliļina ZaŠaģenie [854]  (str. 22) prekroļ² t¼to hodnotu na ļas dlhġ² 
ako Ļas preŠaģ. dyn. [848]  (str. 110). Tento parameter je v reģime autodetekcie hran²c 
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nastavovanĨ automaticky meniļom. 

Ļas preŠaģ. 
dyn. [848]  

Doba ktor¼ mus² byŠ veliļina ZaŠaģenie [854]  (str. 22) vyġġia ako hranica 
dynamick®ho preŠaģenia, aby sa zopol preŠaģovac² sp²naļ. 

0.10 s 

0.01 s õ 320.00 
s 

 

PreŠaģenie 
stat. [846]  

Hranica preŠaģenia pohonu v ust§lenĨch stavoch (pri konġtantnej rĨchlosti 
v kladnom smere). 

100.0 % 

0.0 % õ 1000.0 
% 

PreŠaģenie nastane ak veliļina ZaŠaģenie [854]  (str. 22) prekroļ² t¼to hodnotu na ļas dlhġ² 
ako Ļas preŠaģ. stat. [849]  (str. 110). Tento parameter je v reģime autodetekcie hran²c 
nastavovanĨ automaticky meniļom. 

Ļas preŠaģ. 
stat. [849]  

Doba ktor¼ mus² byŠ veliļina ZaŠaģenie [854]  (str. 22) vyġġia ako hranica 
statick®ho preŠaģenia, aby sa zopol preŠaģovac² sp²naļ. 

1.00 s 

0.01 s õ 320.00 
s 

 

PreŠaģenie 
vyp. [847]  

Hranica ZaŠaģenia pre ukonļenie stavu PreŠaģenia pri spªtnom chode na 
ust§lenej rĨchlosti. 

50.0 % 

0.0 % õ 1000.0 
% 

Po vzniku PreŠaģenia je Povel ĠTART v kladnom smere zablokovanĨ. PreŠaģenie zanikne, 
ak pri spªtnom chode a ust§lenej rĨchlosti veliļina ZaŠaģenie [854]  (str. 22) klesne pod 
hodnotu dan¼ tĨmto parametrom a trv§ to dlhġie ako nastavenĨ ļas Ļas preŠaģ. vyp. [850]  
(str. 110). 

Ļas preŠaģ. 
vyp. [850]  

Doba ktor¼ mus² byŠ veliļina ZaŠaģenie [854]  (str. 22) niģġie ako hranica 
pre vypnutie preŠaģenia, aby sa vypol preŠaģovac² sp²naļ. 

3.00 s 

0.01 s õ 320.00 
s 

 

PreŠ.reset 
[858]  

Povel resetu preŠaģov§ka bude akt²vny ak aspoŔ jeden z vybranĨch 
bin§rnych vstupov alebo logickĨch blokov bude akt²vny. 
Tento povel sl¼ģi ako podmienka vyp²nania preŠaģov§ka v pr²pade, ģe 
zopol. M¹ģe to byŠ potrebn® poļas rev²zi² alebo prehliadok 
technologick®ho zariadenia a mal by sa aktivovaŠ so zvĨġenou 
opatrnosŠou. 

 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
 

DYNAM. ZDVIH (DZ) 
Skupina parametrov ļ²slo [1068] 
Nastavenie parametrov funkcie "DynamickĨ zdvih". 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ZDVIHOV£ FUNKCIE \ DYNAM. ZDVIH (DZ) 

N§zov [ID] Popis  Def. 

DZ zap./vyp. 
[1069]  

Zapnutie alebo vypnutie funkcie dynamick®ho zdvihu (DZ). Pri ġtarte smerom 
hore sa frekvencia zastav² na Frekvencia DZ [1073]  (str. 111) na dobu Ļas 
merania DZ [1070]  (str. 110) aby doġlo k ust§leniu veliļiny ZaŠaģenie [854]  (str. 
22) a vypoļ²talo sa nov® obmedzenie rĨchlosti. Ak sa zaŠaģenie ust§li v intervale 
medzi hodnotami Z§Šaģ DZ min. [1072]  (str. 110) a Z§Šaģ DZ max. [1071]  (str. 
110), potom sa obmedzenie rĨchlosti zdvihu prepoļ²ta line§rne medzi hodnotami 
Frekvencia DZ [1073]  (str. 111) a Max. frekvencia [111]  (str. 73). 

VypnutĨ 

VypnutĨ DynamickĨ zdvih je neakt²vny. 

ZapnutĨ DynamickĨ zdvih je akt²vny. 

Ļas merania DZ 
[1070]  

Ļas merania statick®ho zaŠaģenia na frekvencii Frekvencia DZ [1073]  (str. 111). 1.00 s 

0.01 s õ 320.00 s Tento ļas je potrebnĨ na ust§lenie veliļiny ZaŠaģenie [854]  (str. 22). 

Z§Šaģ DZ max. 
[1071]  

HornĨ limit zaŠaģenia, nad ktorĨm sa maxim§lna frekvencia uģ Ņalej nezniģuje. 
100.0 
% 

0.0 % õ 1000.0 % 
Ak bude zdvih zaŠaģenĨ na hodnotu tohto parametra alebo vyġġiu, bude jeho maxim§lna 
rĨchlosŠ obmedzen§ na hodnotu Frekvencia DZ [1073]  (str. 111). 

Z§Šaģ DZ min. 
[1072]  

DolnĨ rozsah zaŠaģenia pod ktorĨm pracuje zdvih na maxim§lnej moģnej 
frekvencii. 

50.0 % 

0.0 % õ 1000.0 % Ak bude zdvih zaŠaģenĨ na hodnotu tohto parametra alebo niģġiu, bude jeho maxim§lna 
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rĨchlosŠ obmedzen§ na hodnotu Max. frekvencia [111]  (str. 73). 

Frekvencia DZ 
[1073]  

Frekvencia, pri ktorej prebieha meranie zaŠaģenia a z§roveŔ minim§lna rĨchlosŠ 
ktor§ odpoved§ maxim§lnemu zaŠaģeniu. 

50.0 Hz 

Frekvencia brzdy 
[522]  õ Max. 
frekvencia [111]   

 

 
7.7.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO) 
Skupina parametrov ļ²slo [860] 
Nastavenie bloku pre vyhodnocovanie externĨch tepelnĨch ochr§n (ETO). VoŎba typu sn²maļa (PT100, 
PTC, vlastnĨ). Konfigur§cia por¼ch a varovan² od externej teploty. Pre spr§vnu funkciu ETO je potrebn® 
spr§vne nastaviŠ odpovedaj¼ci AOUTx a AINx v skupine [216]  (str. 80). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Typ ETO 
[861]  

Zapnutie alebo vypnutie funkcie externej tepelnej ochrany (ETO) a voŎba typu 
pripojen®ho teplotn®ho sn²maļa. Poļet sn²maļov zapojenĨch do s®rie sa nastavuje 
v parametri Poļet sn²maļov [862]  (str. 111). 

Vypnut§ 
ETO 

Vypnut§ ETO Meniļ nevyhodnocuje extern¼ teplotu. 

PT100 ExternĨm sn²maļom teploty je jeden alebo viac sn²maļov PT100. 

KTY83/85 1xx 
ExternĨm sn²maļom teploty je jeden alebo viac sn²maļov KTY 83/110, 83/120 alebo KTY 
85/1, KTY 85/110, 85/120, 85/150. 

KTY81/82 1xx 
ExternĨm sn²maļom teploty je jeden alebo viac sn²maļov KTY 81/110, 81/120, 81/150 alebo 
KTY 82/110, 82/120, 82/150. 

VlastnĨ 
sn²maļ 

ExternĨm sn²maļom teploty je jeden alebo viac uģ²vateŎom definovanĨch sn²maļov teploty 
ktorĨch prevodov§ charakteristika je dan§ parametrami Odpor pri 20ÁC [863]  (str. 112) a 
Odpor pri 100ÁC [864]  (str. 112).  

PTC termistor 

ExternĨm sn²maļom teploty je jeden alebo viac PTC termistorov, ktorĨch prahov§ teplota sa 
nastavuje v parametri Porucha ETO [866]  (str. 112). Varovanie ETO vznikne po prekroļen² 
odporu sn²maļa nad 300 ohm a porucha ETO vznikne pri prekroļen² odporu sn²maļa nad 
1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne. 

KTY84 
ExternĨm sn²maļom teploty je jeden alebo viac sn²maļov KTY 84/130, KTY 84/150, KTY 
84/151. 

KTY83/85 2xx 
ExternĨm sn²maļom teploty je jeden alebo viac sn²maļov KTY 83/150, KTY 85/151, KTY 
85/152, 

KTY81/82 2xx 
ExternĨm sn²maļom teploty je jeden alebo viac sn²maļov KTY 81/220, 81/250 alebo KTY 
82/220, 82/250. 

Zdroj Nap. 
ETO [906]  

Nastavenie zdroja sign§lu merania napªtia sn²maļa ETO. Z§roveŔ je potrebn® do 
sn²maļa priv§dzaŠ pr¼d z niektor®ho anal·gov®ho vĨstupu meniļa, ktor®ho funkcia 
je vybrat§ na "Pr¼d ETO". 

AIN1 

AIN1 Napªtie na tepelnom sn²maļi je priveden® na AIN1 (0-10V). 

AIN2 Napªtie na tepelnom sn²maļi je priveden® na AIN2 (0-10V). 

AIN3 Napªtie na tepelnom sn²maļi je priveden® na AIN3 (0-10V). 

AIN4 Napªtie na tepelnom sn²maļi je priveden® na AIN4 (0-10V). 

Ġpeci§lny Zdrojom merania je ġpeci§lny sign§l Sign§l pre U ETO [857]  (str. 112). 

AIN-RM - 
Servo 

Napªtie na tepelnom sn²maļi je priveden® na AIN-RM (0-10V) - presnĨ vstup napªtia pre 
SERVOFREM 

Poļet 
sn²maļov 
[862]  

Poļet s®riovo zapojenĨch externĨch teplotnĨch sn²maļov. 1 

1 õ 10 
V pr²pade, ak je motor alebo in® zariadenie vybaven® viacerĨmi rovnakĨmi teplotnĨmi 
sn²maļmi (vinutia, loģisk§) je moģn® ich zapojiŠ do s®rie , priļom v tomto parametri sa nastav² 
ich poļet. Kombin§cia tepelnĨch sn²maļov vo vinutiach a loģisk§ch nie je pr²pustn§ ! 

Varovanie 
ETO [865]  

Teplota v bode sn²mania externĨm sn²maļom teploty, pri ktorej meniļ vypisuje 
varovanie " W13-Extern§ teplota  (str. 28)". 

90.0 ÁC 

-500.0 ÁC õ 
500.0 ÁC 

V pr²pade, ģe je do s®rie zapojenĨch viac sn²maļov rovnak®ho typu, jedn§ sa o priemern¼ 
teplotu z viacerĨch bodov merania. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Porucha ETO 
[866]  

Teplota, pri ktorej meniļ vygeneruje poruchu od zvĨġenej teploty v bode sn²mania 
externĨm sn²maļom teploty. Pri Type ETO = "PTC termistor" predstavuje prahov¼ 
teplotu sn²maļa pri 1000 ohm. Porucha vznikne pri prekroļen² tejto teploty. 

110.0 ÁC 

-500.0 ÁC õ 
500.0 ÁC 

V pr²pade, ģe je do s®rie zapojenĨch viac sn²maļov rovnak®ho typu, jedn§ sa o priemern¼ 
teplotu z viacerĨch bodov merania. 

ETO 
hyster®zia 
[1237]  

Hyster®zia deaktivovania poruchy a varovania ETO. 2.5 ÁC 

0.0 ÁC õ 
1000.0 ÁC 

 

N²zka tepl. 
ETO [1283]  

Pri poklese teploty ETO pod t¼to hodnotu meniļ vygeneruje poruchu E38-Teplota 
ETO  (str. 33) z d¹vodu extr®mne n²zkej teploty, ktor§ m¹ģe byŠ sp¹soben§ chybou 
zapojenia alebo poġkoden²m ETO sn²maļa. Pri Type ETO = "PTC termistor" tento 
parameter nem§ vĨznam. 

-100.0 ÁC 

-500.0 ÁC õ 
500.0 ÁC 

 

Maxim. pr¼d 
ETO [1087]  

Maxim§lny merac² pr¼d ETO. 10.00 mA 

0.01 mA õ 
20.00 mA 

Obmedzuje pr¼d do ETO sn²maļov aby sa zabr§nilo nechcen®mu zohrievaniu sn²maļa. Ak je 
pouģitĨ ġpeci§lny sn²maļ, treba nastaviŠ maxim§lny pr¼d z jeho dokument§cie. Pri type ETO 
= "PTC" je merac² pr¼d ohraniļenĨ na hodnotu 1mA a pri "PT100" na 3mA a vtedy je tento 
parameter neakt²vny. 

 

6,!34.¸ 3.^-!I 
Skupina parametrov ļ²slo [810] 
Nastavenie parametrov charakteristiky vlastn®ho sn²maļa ETO (ak je vybrat§ voŎba "VlastnĨ sn²maļ" v 
parametri Typ ETO [861]  (str. 111)). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ VLASTNħ SNĉMAĻ 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Odpor pri 20ÁC 
[863]  

Hodnota odporu extern®ho teplotn®ho sn²maļa pri 20ÁC, v pr²pade, ģe 
charakteristiku sn²maļa definuje uģ²vateŎ. 

1200.0 
ɋ 

0.1 ɋ õ 99000.0 
ɋ 

 

Odpor pri 100ÁC 
[864]  

Hodnota odporu extern®ho teplotn®ho sn²maļa pri 100ÁC, v pr²pade, ģe 
charakteristiku sn²maļa definuje uģ²vateŎ. 

4600.0 
ɋ 

0.1 ɋ õ 99000.0 
ɋ 

 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% %4/ 
Skupina parametrov ļ²slo [569] 
Nastavenie ġpeci§lneho zdroja pre meranie ¼bytku napªtia na ETO. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE ETO 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Sign§l pre U ETO [857] VĨber sign§lu, ktorĨ sa m§ vyhodnotiŠ ako napªtie na sn²maļi ETO. - 

Signal Spravidla sa prip§ja niektorĨ anal·govĨ vstup v reģime 0 aģ 10 V. 

 

7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2 
Skupina parametrov ļ²slo [1081] 
Nastavenie ļinnosti pri rozladen² frekvenci² IRC1 a IRC2. Rozladenie IRC sl¼ģi na prisp¹sobenie spr§vania 
sa viacmotorov®ho pohonu pri nerovnakĨch rĨchlostiach jednotlivĨch motorov sp¹sobenĨch vonkajġ²mi 
vplyvmi. Napr²klad predn§ a zadn§ n§prava trakļn®ho vozidla. Rozladenie Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086]  
(str. 19) sa poļ²ta ako absol¼tna hodnota rozdielov absol¼tnych hodn¹t veliļ²n Frek. IRC1 [434]  (str. 19) a 
Frek. IRC2 [803]  (str. 19). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Rozladenie IRC1,2 
[1082]  

Nastavenie sp¹sobu obsluhy a ļinnosŠ meniļa pri rozladen² rĨchlost² z IRC1 a 
IRC2. 

 

Ǐ Obmedzenie 
momentu 

Pri prekroļen² minim§lnej hranice rozdielu frekvenci² IRC1 a IRC2 Min. rozdiel IRC1,2 
[1084]  (str. 113) sa zaļne obmedzovaŠ moment motora a pri maxim§lnom rozdieli Max. 
rozdiel IRC1,2 [1085]  (str. 113) bude moment nulovĨ. 

Ǐ Reset PWM 
Pri prekroļen² maxim§lnej hranice rozdielu frekvenci² IRC1 a IRC2 Max. rozdiel IRC1,2 
[1085]  (str. 113) sa vygeneruje RESET PWM a pri minim§lnom rozdieli Min. rozdiel 
IRC1,2 [1084]  (str. 113) zanikne. 

Filter dIRC1,2 
[1083]  

Ļasov§ konġtanta filtra rozdielu frekvenci² IRC1 a IRC2. 100 ms 

0 ms õ 10000 ms 
Pom§ha eliminovaŠ kr§tke rozladenia sp¹soben® dynamickĨmi r§zmi a kr§tkymi 
nerovnomernosŠami zaŠaģenia pohonov. Pri hodnote 0s je filter vypnutĨ. 

Min. rozdiel 
IRC1,2 [1084]  

Minim§lna hranica absol¼tnej hodnoty rozdielu frekvenci² IRC1 a IRC2. 2.00 Hz 

0.00 õ Max. rozdiel 
IRC1,2 [1085]   

 

Max. rozdiel 
IRC1,2 [1085]  

Maxim§lna hranica absol¼tnej hodnoty rozdielu frekvenci² IRC1 a IRC2. 5.00 Hz 

0.00 Hz õ 500.00 
Hz 

 

 
7.7.9 DIFERENCIĆL 
Skupina parametrov ļ²slo [1239] 
Parametre pre diferenci§l, napr. pre potreby vyrovn§vania momentov medzin§pravov®ho diferenci§lu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ DIFERENCIĆL 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Sig.1 Zdroj [1248]  Zdroj hodnoty sign§lu 1. [69] Moment 

Signal  

Sig.1 Hodnota [1249]  Hodnota 1 pre PI regul§tor diferenci§lu. 0.00 

-1000000000.00 õ 1000000000.00  

Sig.2 Zdroj [1247]  Zdroj hodnoty sign§lu 2. - 

Signal  

Sig.2 Hodnota [1240]  Hodnota 2 pre PI regul§tor diferenci§lu. 0.00 

-1000000000.00 õ 1000000000.00  

Max. dif. frek. [1241]  Maxim§lna hodnota z§sahu do ģelanej frekvencie. 0.00 Hz 

0.00 Hz õ 20.00 Hz  

P zosilnenie dif. [1242]  Proporcion§lne zosilnenie regul§tora diferenci§lu. 0.0000 

-100.0000 õ 100.0000  

I zosilnenie dif. [1246]  Integraļn® zosilnenie regul§tora diferenci§lu. 0.0000 

-100.0000 õ 100.0000  

 

7.8 PORUCHY A VAROVANIA  
Skupina parametrov ļ²slo [136] 
Nastavenie parametrov ovplyvŔuj¼cich podmienky vzniku a ukonļenia niektorĨch poruchovĨch stavov 
meniļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Vymaģ hist·riu 
[500]  

Tento povel vymaģe hist·riu por¼ch meniļa. V hist·rii sa nebude nach§dzaŠ ģiadny 
z§znam. 

 

 
7.8.1 VOLITEōN£ PORUCHY 
Skupina parametrov ļ²slo [190] 
Zapnutie / vypnutie niektorĨch poruchovĨch stavov. 
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MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITEōN£ PORUCHY 

N§zov [ID] Popis  Def. 

VĨp. vst. f§zy 
[337]  

Zapnutie vyhodnocovania vĨpadku vstupnĨch f§z meniļa. 
Vyhodnotenie vĨpadku vstupnĨch f§z je odpor¼ļan® nechaŠ zapnut®, 
nakoŎko pri trvalej prev§dzke meniļa na dve f§zy hroz² poġkodenie 
vĨkonovĨch kondenz§torov. Je doporuļen® ju vypn¼Š iba v ġpeci§lnych 
pr²padoch ak je nekvalitn§ nap§jacia s¼stava a porucha " E13-VĨpadok vst. 
f§z  (str. 32)" zbytoļne ļasto preruġuje norm§lnu prev§dzku. 

Vyhodnocuje 
sa 

Nevyhodnocuje 
sa 

Porucha " E13-VĨpadok vst. f§z  (str. 32)" alebo " E55-Porucha usmerŔovaļa (UDC)  (str. 
34)" sa nevyhodnocuje. 

Vyhodnocuje sa 
Porucha " E13-VĨpadok vst. f§z  (str. 32)" alebo " E55-Porucha usmerŔovaļa (UDC)  (str. 
34)" sa vyhodnocuje. 

VĨp. vĨst. f§zy 
[338]  

Zapnutie vyhodnocovania vĨpadku vĨstupnĨch f§z meniļa. 
Hranica rozv§ģenia vĨstupn®ho pr¼du o 30% z nomin§lneho pr¼du meniļa 
predstavuje krit®rium na vyhodnotenie tejto poruchy. 

Vyhodnocuje 
sa 

Nevyhodnocuje 
sa 

Porucha " E2-VĨpadok vĨst. f§zy  (str. 32)" sa nevyhodnocuje. 

Vyhodnocuje sa Porucha " E2-VĨpadok vĨst. f§zy  (str. 32)" sa vyhodnocuje. 

CitlivosŠ vĨp. 
vĨst. f§z [1597] 

CitlivosŠ vĨpadku vĨstupnĨch f§z. 0% znamen§ najniģġiu (ģiadnu) citlivosŠ, 
100% znamen§ maxim§lnu citlivosŠ. 

30 % 

1 % õ 100 %  

PreŠaģenie mot. 
[27]  

Nastavenie sp¹sobu vyhodnotenia tepeln®ho preŠaģenia motora (resp. inej 
pripojenej z§Šaģe). 

Vlastn® 
chladenie 

Nevyhodnocuje 
sa 

Meniļ nevyhodnocuje tepeln® preŠaģenie pripojen®ho zariadenia. 

Vlastn® chladenie 

Porucha " E29-PreŠaģenie motora  (str. 33)" sa vyhodnocuje na z§klade modelu teploty 
motora s uv§ģen²m ot§ļok motora. V tomto reģime m¹ģe d¹jsŠ na n²zkych rĨchlostiach ku 
generovaniu varovania " W17-PreŠaģenie MT  (str. 28)" alebo " E29-PreŠaģenie motora  
(str. 33)" aj pri pr¼doch menġ²ch ako Pr¼d motora [151]  (str. 43). 

Cudzie chladenie 
Porucha " E29-PreŠaģenie motora  (str. 33)" sa vyhodnocuje na z§klade modelu teploty 
motora bez uv§ģenia ot§ļok motora. 

Chyba AIN [837]  

Parametrom sa zap²na alebo vyp²na vyhodnotenie poruchy anal·govĨch 
vstupov. Porucha sa vyhodnocuje len v pr²pade ak je nastavenĨ anal·govĨ 
vstup na 4-20mA, alebo 2-10V, vstup je pod minim§lnou hodnotou a je 
zapnut® vyhodnotenie poruchy. 

Vyhodnocuje 
sa 

Vyhodnocuje sa Ak je anal·govĨ vstup dlhodobo pod minim§lnou hodnotou, meniļ vyhl§si chybu. 

Nevyhodnocuje 
sa 

Meniļ akceptuje ak¼koŎvek hodnotu anal·gov®ho vstupu. 

Nadfrekvencia 
[85]  

Zapnutie vyhodnocovania poruchy prekroļenia vysokej frekvencie statora. 
Porucha " E10-Nadfrekvencia  (str. 32)" m¹ģe indikovaŠ chyby regulaļnĨch 
sluļiek alebo nekorektn® nastavenie parametrov meniļa. 
T§to porucha m§ za ¼lohu chr§niŠ mechanick® ļasti zariadenia pri stavoch 
meniļa a technologick®ho zariadenia, ktor® maj¼ za n§sledok 
nekontrolovan® zvyġovanie frekvencie na vĨstupe meniļa. Porucha vznikne 
ak vĨstupn§ frekvencia prekroļ² hodnotu Hranica nadfrekv. [97]  (str. 114). 
Vznik tejto poruchy m¹ģe indikovaŠ nespr§vne nastavenie riadenia. 

Vyhodnocuje 
sa 

Nevyhodnocuje 
sa 

Porucha " E10-Nadfrekvencia  (str. 32)" sa nevyhodnocuje. 

Vyhodnocuje sa Porucha " E10-Nadfrekvencia  (str. 32)" sa vyhodnocuje. 

Hranica 
nadfrekv. [97]  

Urļuje hranicu frekvencie statora pre vyhodnotenie poruchy " E10-
Nadfrekvencia  (str. 32)". 

520.00 Hz 

Max. frekvencia 
[111]  õ 600.00 

Porucha vznikne ak je zapnut® jej vyhodnotenie v Nadfrekvencia [85]  (str. 114) a 
frekvencia na vĨstupoch meniļa prekroļ² t¼to hranicu na dobu dlhġiu ako 1 sekunda. 

Zdroj ex. 
poruchy [225]  

Nastavenia zdroja externej poruchy. Ak je zdroj akt²vny, bude 
vygenerovan§ porucha " E7-Extern§ porucha  (str. 32)". Vyuģ²va sa ako 
havarijnĨ stop. Porucha zablokuje prev§dzku meniļa. 

Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 
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£0%#)<,.! %84Ȣ 0/25#(! 
Skupina parametrov ļ²slo [554] 
Nastavenie ġpeci§lneho zdroja externej poruchy. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VOLITEōN£ PORUCHY \ ĠPECIĆLNA EXT. PORUCHA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Ex. porucha 
sign§l [527] 

Sign§l ktorĨ sa vyhodnocuje ļi m§ d¹jsŠ ku poruche " E7-Extern§ porucha  
(str. 32)" alebo nie. M¹ģe byŠ vybranĨ buŅ ļ²selnĨ alebo diskr®tny sign§l. 

[184] Bin§rne 
vstupy 

Signal  

Ex. porucha [528]  Podmienka pre extern¼ poruchu.  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
Ex. porucha 
neakt²vna [529] 

Extern§ porucha sa deaktivuje: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota 
sign§lu menġia ako nastaven§ ¼roveŔ. 

 

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
 

7.8.2 PORUCHY IRC/ARC 
Skupina parametrov ļ²slo [990] 
Nastavenie vyhodnocovania chĨb IRC sn²maļov. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC/ARC 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Reģim por. 
IRC/ARC [535]  

Zapnutie testovania vĨpadku sn²maļa ot§ļok motora a nastavenie sp¹sobu 
testovania. Vyhodnotenie tĨchto por¼ch je vhodn® zapn¼Š pri uzavretom 
riaden² so spªtnou vªzbou od inkrement§lneho sn²maļa. 
VoŎba sp¹sobu vyhodnotenia chyby IRC/ARC vyhodnotenej rozġirovac²m 
modulom a riadiacou doskou meniļa. 

Nespr§vny 
smer 

Ǐ ERR vĨstup 
RM-IRC 

Porucha " E32-Chyba IRC  (str. 33)" sa vyhodnot² pri chĨbaj¼cich alebo nekompletnĨch 
sign§loch A, AN, B, BN, I, IN. 

Ǐ Nekorektn® 
reverzy IRC1 

Porucha " E32-Chyba IRC  (str. 33)" sa vyhodnot² na z§klade vysok®ho vĨskytu 
nekorektnĨch reverzov IRC1 pri vyġġ²ch rĨchlostiach. 

Ǐ Nekorektn® 
reverzy IRC2 

Porucha " E32-Chyba IRC  (str. 33)" sa vyhodnot² na z§klade vysok®ho vĨskytu 
nekorektnĨch reverzov IRC2 pri vyġġ²ch rĨchlostiach. 

Ǐ Prepne do 
OPEN 

Ak je akt²vna t§to voŎba, pri vĨpadku IRC meniļ bude generovaŠ iba varovanie a prepne 
do otvoren®ho skal§rneho alebo vektorov®ho riadenia. 

Ǐ Iba varovanie 
Obsluha chyby IRC bude pracovaŠ podŎa predoġlĨch volieb ale nebude generovaŠ 
poruchu, iba varovanie. 

Ǐ ZablokovanĨ 
rotor 

Porucha " E43-ZablokovanĨ rotor  (str. 33)" sa vyhodnot² pri nasĨtenĨch regul§toroch 
momentu alebo pr¼du a dlhġiu dobu rĨchlosti bl²zko nule vo vektorovom riaden². Pri 
riaden² SMPM deteguje aj nespr§vny smer sn²maļa IRC/ARC. 

Ǐ Skok rĨchlosti 
Porucha " E44-Skok rĨchlosti sn²maļa  (str. 34)" sa vyhodnot² pri veŎkom, v skutoļnosti 
nepravdepodobnom skoku rĨchlosti. 

ƴ Nespr§vny 
smer 

Warning " W59-Nespr§vny smer IRC/ARC  (str. 30)" alebo porucha " E59-Nespr§vny 
smer IRC/ARC  (str. 34)" sa vyhodnotia pri detekcii nespr§vneho smeru. 

Ǐ Vysok§ 
frekvencia 

Porucha " E60-Nadfrekvencia IRC/ARC  (str. 34)" sa vyhodnot² po prekroļen² rĨchlosti 
danej parametrom Nadfrekv. IRC/ARC [1612]  (str. 115). 

CitlivosŠ 
nek.rev. IRC [9]  

Nastavenie citlivosti chyby "Nekorektn® reverzy IRC1/IRC2". 4 

1 õ 10 Pri hodnote 1 je najniģġia a pri 10 najvyġġia citlivosŠ na chyby IRC. 

Filter por. nek. 
rev. IRC [903]  

Ļas reakcie na chybu "Nekorektn® reverzy IRC1/IRC2". 0.100 s 

0.001 s õ 300.000 
s 

 

Nadfrekv. 
IRC/ARC [1612]  

Hraniļn§ frekvencia zo sn²maļa ot§ļok pouģit®ho pre spªtn¼ vªzbu v 
parametri Zdroj rĨchlosti [1000]  (str. 58), interpretovan® ako elektrick§, nie 
mechanick§ rĨchlosŠ. 

200 Hz 

Max. frekvencia 
[111]  õ 5000 

Ak je vyhodnotenie poruchy zapnut® voŎbou "Vysok§ frekvencia" v parametri Reģim por. 
IRC/ARC [535]  (str. 115), po jej prekroļen² sa vygeneruje porucha " E32-Chyba IRC  (str. 
33)". 
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7.8.3 POTVRDENIE PORUCH 
Skupina parametrov ļ²slo [164] 
Sp¹sob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmienok pre zablokovanie meniļa pri veŎkom poļte 
por¼ch. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Zdroj. potvrd. 
poruchy [165]  

Nastavenie sp¹sobu ukonļenia poruchov®ho stavu. 
Ak uģ neexistuje pr²ļina poruchy (vysokĨ pr¼d, n²zke 
napªtie), poruchovĨ stav sa ukonļ² - potvrd² podŎa 
nastaven®ho sp¹sobu potvrdenia poruchy. 

Ovl§dac² panel | Automaticky | 
BIN | MODBUS | PROFIBUS | 
Ġpeci§lny 

ƴ Ovl§dac² panel Porucha sa potvrd² pomocou ovl§dacieho panela. 

ƴ Automaticky Porucha sa potvrd² automaticky. 

ƴ BIN Porucha sa potvrd² aktivovan²m vybran®ho bin§rneho vstupu. 

ƴ MODBUS Porucha sa potvrd² cez komunikaļn® rozhranie MODBUS. 

ƴ PROFIBUS Porucha sa potvrd² cez komunikaļn® rozhranie PROFIBUS. 

ƴ Ġpeci§lny Porucha sa potvrd² cez Ġpeci§lne nastavenie [566]  (str. 116). 

Potvrdenie BIN 
[1588]  

Podmienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.  

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
Ļas po poruche 
[428]  

Po z§niku pr²ļiny poruchy (napr. vysokĨ pr¼d), sa o dobu 
nastaven®ho ļasu predŌģi trvanie poruchy. 

5.0 s 

0.0 s õ 3600.0 s Napr²klad 5 s znamen§, ģe kaģd§ porucha bude trvaŠ minim§lne 5 sek¼nd. 

Max. poļet por. 
[431]  

Maxim§lny poļet por¼ch, ktorĨ m¹ģe vznikn¼Š za ļas 
danĨ parametrom Min. peri·da por. [432]  (str. 116). 

5 

5 õ 20 
Chr§ni meniļ alebo zariadenie proti ļast®mu vypad§vaniu do por¼ch, ktor® by mohlo 
sp¹sobiŠ trval® poġkodenie. PokiaŎ je prekroļen§ urļit§ frekvencia por¼ch, tak sa meniļ 
zablokuje na poruchu " E31-VeŎa por¼ch  (str. 33)". 

Min. peri·da 
por. [432]  

Ļas za ktorĨ m¹ģe vznikn¼Š maxim§lny poļet por¼ch 
Max. poļet por. [431]  (str. 116). Ak je ich viac, tak 
vznikne porucha " E31-VeŎa por¼ch  (str. 33)". 

24.0 h 

5.0 h õ 72.0 h  

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% 
Skupina parametrov ļ²slo [566] 
Nastavenie ġpeci§lneho sp¹sobu potvrdenia poruchy, napr²klad v urļit¼ hodinu dŔa alebo od AIN. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Potvrdenie sign§l 
[509]  

Sign§l pre potvrdenie poruchy. 
[184] Bin§rne 
vstupy 

Signal  

Potvrdenie [510]  Podmienky pre potvrdenie poruchy.  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
Potvrdenie 
neakt²vne [511] 

Potvrdenie neakt²vne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota 
sign§lu menġia ako nastaven§ ¼roveŔ. 

 

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
 

7.8.4 ĐDAJE PRE ZĆZNAM 
Skupina parametrov ļ²slo [246] 
VĨber ¼dajov, ktor® sa maj¼ zaznamen§vaŠ do hist·rie pri vzniku udalosti (poruchy, varovania...). 
 
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ ĐDAJE PRE ZĆZNAM 

N§zov [ID] Popis  Def. 

His 1 [247]  
VĨber prvej voliteŎnej veliļiny, ktor§ sa bude archivovaŠ v hist·rii 
z§znamov. Pri vzniku udalosti (poruchy) sa zapamªt§ jej aktu§lna 
hodnota. 

[75] Teplota 
elektroniky 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Signal  

His 2 [248]  
VĨber druhej voliteŎnej veliļiny, ktor§ sa bude archivovaŠ v hist·rii 
z§znamov. Pri vzniku udalosti (poruchy) sa zapamªt§ jej aktu§lna 
hodnota. 

[74] Teplota 
chladiļa 

Signal  

His 3 [249]  
VĨber tretej voliteŎnej veliļiny, ktor§ sa bude archivovaŠ v hist·rii 
z§znamov. Pri vzniku udalosti (poruchy) sa zapamªt§ jej aktu§lna 
hodnota. 

[76] Stav 
meniļa 

Signal  

Nezaznamen§vaŠ 
[746]  

Urļuje ļi sa niektor® poruchy nebud¼ zaznamen§vaŠ do hist·rie 
por¼ch. Na samotn® vyhodnotenie poruchy tento parameter nem§ 
vplyv. 

 

Ǐ Podpªtie Porucha " E5-Podpªtie  (str. 32)" sa nebude zaznamen§vaŠ do hist·rie por¼ch. 

Ǐ PreŠaģ. zdroja 
Porucha " E16-PreŠaģenie zdroja  (str. 32)" sa nebude zaznamen§vaŠ do hist·rie 
por¼ch. 

Ǐ Bezpeļ. vstup Porucha " E14-Bezpeļ. vstup  (str. 32)" sa nebude zaznamen§vaŠ do hist·rie por¼ch. 

Ǐ PreŠ. zdroja v STOP-
e 

Porucha " E16-PreŠaģenie zdroja  (str. 32)" sa nebude zaznamen§vaŠ do hist·rie 
por¼ch pri vypnutom riaden² motora. 

Ǐ PreŠ. zdroja pri 
zastavovan² 

Porucha " E16-PreŠaģenie zdroja  (str. 32)" sa nebude zaznamen§vaŠ do hist·rie 
por¼ch po vypnut² povelu ĠTART kĨm nezanikne napªtie na motore. 

Zmena parametrov 
[1175]  

UmoģŔuje zaznamen§vaŠ do hist·rie zmeny parametrov. Ovl§dac² panel 

ƴ Ovl§dac² panel Zaznamenaj¼ sa vġetky zmeny parametrov vykonan® cez ovl§dac² panel. 

Ǐ MODBUS 
Zaznamenaj¼ sa vġetky zmeny parametrov vykonan® cez komunikaļn® rozhranie 
MODBUS. 

Ǐ PROFIBUS 
Zaznamenaj¼ sa vġetky zmeny parametrov vykonan® cez komunikaļn® rozhranie 
PROFIBUS. 

 

7.8.5 VAROVANIA  
Skupina parametrov ļ²slo [964] 
Nastavenie moģnosti vzniku jednotlivĨch varovan² a ich z§pis do hist·rie por¼ch. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Varovania 
[705]  

Zuģuje (redukuje) zoznam zobrazovanĨch varovan². JednoduchĨ 

JednoduchĨ Bud¼ potlaļen® niektor® varovania, ktor® s¼ nepodstatn® pre beģnĨch uģ²vateŎov. 

Expert Bud¼ sa zobrazovaŠ vġetky dostupn® varovania a funkļn® hl§senia. 

Varovanie 
Tchl [767]  

Teplota, pri ktorej meniļ vypisuje varovanie " W6-Teplota chladiļa  (str. 28)". 75.0 ÁC 

40.0 õ 
Porucha9 

9Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14) podŎa typu vĨrobku. 

Varovanie Tel 
[204]  

Teplota, pri ktorej meniļ vypisuje varovanie vysokej teploty riadiacej elektroniky 
" W7-Teplota elektroniky  (str. 28)". 

55.0 ÁC 

20.0 õ 
Porucha3 

3Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14) podŎa typu vĨrobku. 

Zdroj ex. var. 
[560]  

Nastavenia zdroja extern®ho varovania. Ak je zdroj akt²vny, bude akt²vne 
varovanie " W49-Extern® varovanie  (str. 30)". Vyuģ²va sa ako signaliz§cia 
ŎubovoŎnej udalosti. Nem§ vplyv na chod meniļa. 

Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Z§znam var. 
[968]  

VĨber z varovan² 1-32, ktor® sa bud¼ pri ich vzniku zaznamen§vaŠ do hist·rie 
por¼ch. 

 

Pozri voŎby parametra Warning [250]  (str. 24) 
Z§znam var.2 
[969]  

VĨber z varovan² 33-64, ktor® sa bud¼ pri ich vzniku zaznamen§vaŠ do hist·rie 
por¼ch. 

 

Pozri voŎby parametra Warning2 [424]  (str. 24) 
Z§znam var.3 VĨber z varovan² 65-96, ktor® sa bud¼ pri ich vzniku zaznamen§vaŠ do hist·rie  
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N§zov [ID] Popis  Def. 

[912]  por¼ch. 

Pozri voŎby parametra Warning3 [1627]  (str. 24) 
 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% 
Skupina parametrov ļ²slo [563] 
Nastavenie ġpeci§lneho zdroja extern®ho varovania. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Ext. var. 
sign§l [965] 

Sign§l ktorĨ sa vyhodnocuje ļi m§ d¹jsŠ ku varovaniu " W49-Extern® varovanie  
(str. 30)" alebo nie. Vyuģ²va sa ako upozornenie na extern¼ udalosŠ. Varovanie 
nezablokuje prev§dzku meniļa. M¹ģe byŠ vybranĨ buŅ ļ²selnĨ sign§l alebo 
diskr®tny. 

[184] 
Bin§rne 
vstupy 

Signal  

Ext. 
varovanie 
[966]  

Podmienky pre vznik extern®ho varovania.  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
Ext. var. 
neakt²vne 
[967]  

Extern®ho varovania sa deaktivuje: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota 
sign§lu menġia ako nastaven§ ¼roveŔ. 

 

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
 

7.9 DISPLEJ  
Skupina parametrov ļ²slo [48] 
VĨber parametrov zobrazovanĨch poļas prev§dzky na ovl§dacom paneli. 
 

7.9.1 NASTAVENIE ZOV 
Skupina parametrov ļ²slo [88] 
Nastavenie zobrazovanĨch veliļ²n. Veliļiny, ktor® sa zobrazuj¼ v hornej ļasti displeja v okne MONITOR, 
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Zov 1 [51]  VĨber prvej zobrazovanej veliļiny. [210] D§tum 

Signal  

Zov 2 [52]  VĨber druhej zobrazovanej veliļiny. [209] Ļas 

Signal  

 
7.9.2 NASTAVENIE MONITORA  
Skupina parametrov ļ²slo [1214] 
Nastavenie zobrazovanĨch veliļ²n. Veliļiny, ktor® sa zobrazuj¼ v hornej ļasti displeja v okne MONITOR, 
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Monitor 1 [53]  
VĨber veliļiny, ktor§ sa bude zobrazovaŠ v okne monitor v prvom 
riadku. 

[47] Frek. MN 

Signal  

Monitor 2 [54]  
VĨber veliļiny, ktor§ sa bude zobrazovaŠ v okne monitor v druhom 
riadku. 

[46] Nap. DC 

Signal  

Monitor 3 [55]  
VĨber veliļiny, ktor§ sa bude zobrazovaŠ v okne monitor v treŠom 
riadku. 

[42] Pr¼d MT 

Signal  
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Monitor 4 [56]  
VĨber veliļiny, ktor§ sa bude zobrazovaŠ v okne monitor vo ġtvrtom 
riadku. 

[184] Bin§rne 
vstupy 

Signal  

Monitor 5 [57]  VĨber veliļiny, ktor§ sa bude zobrazovaŠ v okne monitor v piatom 
riadku. 

[74] Teplota 
chladiļa 

Signal  

Panel timeout 
[198]  Nastavenie komunikaļn®ho timeoutu pre ovl§dac² panel. 100 ms 

15 ms õ 200 ms  

JAZYK [231]  Zmena jazyka meniļa. Slovensky 

Slovensky | English | Polski 

 

7.10 KOMUNIKĆCIA 
Skupina parametrov ļ²slo [213] 
Nastavenie s®riovej komunik§cie meniļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKĆCIA 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Adresa 
meniļa [234] 

Adresa meniļa sa vyuģ²va na presn® identifikovanie meniļa. Komunikaļn§ adresa 
predstavuje s¼ļet nastavenej adresy meniļa a Posun adresy [1155]  (str. 119). Vyuģ²va 
sa aj pre komunik§ciu meniļa s ovl§dac²m panelom. Ak je viac meniļov zosieŠovanĨch, 
kaģdĨ meniļ mus² maŠ jedineļn¼ adresu. 

1 

1 õ 99  

Posun 
adresy 
[1155]  

VĨber bitov, ktorĨch bin§rna kombin§cia predstavuje vonkajġiu adresu. V§ha bitov sa 
uplatŔuje podŎa poradia volieb. Komunikaļn§ adresa meniļa je vypoļ²tan§ ako s¼ļet 
vonkajġej adresy a parametra Adresa meniļa [234]  (str. 119) 

 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
Nulovanie 
ġtat. [238] 

Nulovanie ġtatist²k v diagnostike pre s®riov¼ komunik§ciu. (poļet spr§v, poļet chybnĨch 
spr§v,...). 

 

 
7.10.1 MODBUS 
Skupina parametrov ļ²slo [658] 
Nastavenie komunikaļn®ho protokolu MODBUS. Protokol Modbus odpoved§ ġpecifik§cii protokolu 
MODBUS RTU. 
PodrobnĨ popis komunikaļn®ho protokolu MODBUS sa nach§dza na str§nkach www.vonsch.sk v sekcii 
Podpora. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKĆCIA \ MODBUS 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Baud RS485 
[218]  

Nastavenie komunikaļnej rĨchlosti na s®riovom porte RS 485. 
115 200s 
Bps 

9600 Bps  

19 200 Bps  

38 400 Bps  

57 600 Bps  

115 200 Bps  

128 000 Bps  

115 200s Bps RĨchlosŠ s korigovanĨmi ļasmi medzi r§mcami. Napr. pre SIMATIC S7-1200. 

Baud ext. 
modul [230]  

Nastavenie komunikaļnej rĨchlosti na s®riovom porte na rozġirovacom module 
(voliteŎn§ s¼ļasŠ meniļov). 

115 200s 
Bps 

Pozri voŎby parametra Baud RS485 [218]  (str. 119) 

MB 
neļinnosŠ 
[961]  

VoŎba, ako m§ zareagovaŠ meniļ keŅ nekomunikuje s Modbus mastrom. 
Po danej dobe neļinnosti sa zobraz² varovanie, alebo porucha. Alebo najsk¹r 
varovanie a potom porucha. 

 

Ǐ Chyba Meniļ zobraz² poruchu " E42-Modbus Timeout  (str. 33)", ak mu do zvolen®ho ļasu nepr²de 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

platn§ vĨzva alebo broadcast (ak je povolenĨ) od Modbus mastra. 

Ǐ Varovanie 
Meniļ zobraz² varovanie " W42-Modbus Timeout  (str. 30)", ak mu do zvolen®ho ļasu 
nepr²de platn§ vĨzva alebo broadcast (ak je povolenĨ) od Modbus mastra. 

Ǐ Chyba CW 
Meniļ zobraz² poruchu " E42-Modbus Timeout  (str. 33)", ak mu do zvolen®ho ļasu nepr²de 
control word alebo ģelan§ hodnota v platnej vĨzve alebo broadcaste (ak je povolenĨ) od 
Modbus mastra. 

Ǐ Varovanie 
CW 

Meniļ zobraz² varovanie " W42-Modbus Timeout  (str. 30)", ak mu do zvolen®ho ļasu 
nepr²de control word alebo ģelan§ hodnota v platnej vĨzve alebo broadcaste (ak je povolenĨ) 
od Modbus mastra. 

MB Fault 
timeout [659]  

Ļas preruġenia komunik§cie meniļa s Mastrom, po ktorom meniļ vygeneruje 
poruchu E42-Modbus Timeout  (str. 33). 

5.00 s 

0.10 s õ 
3600.00 s 

 

MB Var. 
timeout [962]  

Ļas preruġenia komunik§cie meniļa s Mastrom, po ktorom meniļ vygeneruje 
poruchu " W42-Modbus Timeout  (str. 30)". Ak sa s¼ļasne vyhodnocuje chyba aj 
varovanie Modbus protokolu viŅ MB neļinnosŠ [961]  (str. 119) tak tento parameter 
mus² byŠ menġ² ako parameter MB Fault timeout [659]  (str. 120), inak sa varovanie 
neuplatn². 

2.00 s 

0.10 s õ 
3600.00 s 

 

MB Var. m·d 
[963]  

Urļuje ak§ oper§cia sa vykon§ v meniļi pri vzniku varovania MODBUS. Reset 

Pozri voŎby parametra PB Var. m·d [816]  (str. 122) 

Broadcast 
[1156]  

Zapnutie alebo vypnutie broadcast dotazov. Broadcast je dotaz ktorĨ je poslanĨ 
vġetkĨm prij²mateŎom s¼ļasne. 

Ćno 

Ćno Broadcast dotazy s¼ zapnut® a meniļ ich sprac¼va. 

Nie Broadcast dotazy s¼ vypnut®, meniļ ich ignoruje. 

DataFormat 
[660]  

Tento parameter urļuje v akom porad² sa jednotliv® bajty pren§ġaj¼. T§to zmena 
form§tu sa uplatŔuje len pre linku 485. Jedn§ sa o d§ta parametrov, SW, CW, a 
zrĨchlen®ho prenosu. Ġtandardne sa 32 bitov® d§ta 0xHhHlLhLl pren§ġaj¼ v porad² 
0xHh, 0xHl, 0xLh, 0xLl. 

No swap 

No swap 32 bit. d§ta s¼ prenesen® v porad²: 0xHh, 0xHl, 0xLh, 0xLl. 

Byte swap 32 bit. d§ta s¼ prenesen® v porad²: 0xHl, 0xHh, 0xLl, 0xLh. 

Word swap 32 bit. d§ta s¼ prenesen® v porad²: 0xLh, 0xLl, 0xHh, 0xHl. 

Byte & word 
swap 

32 bit. d§ta s¼ prenesen® v porad²: 0xHh, 0xHl, 0xLh, 0xLl. 

MB poļ²tadl§ 
[1556]  

VoŎba, pre ktor® fyzick® linky sa maj¼ poļ²taŠ komunikaļn® poļ²tadl§ a kontrolovaŠ 
neļinnosŠ linky. 

RS485 | 
Ext. 
modul 

Ǐ USB | ƴ RS485 | ƴ Ext. modul 

 

Parametre MODBUS 
Skupina parametrov ļ²slo [573] 
VĨber (mapovanie) parametrov pre zrĨchlenĨ blokovĨ prenos v komunik§cii MODBUS. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKĆCIA \ MODBUS \ PARAMETRE MODBUS 

N§zov [ID] Popis  Def. 

ID 0 [1094]   - 
Signal  

ID 1 [1095]   - 
Signal  

ID 2 [1096]   - 
Signal  

ID 3 [1097]   - 
Signal  

ID 4 [1098]   - 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Signal  

ID 5 [1099]   - 
Signal  

ID 6 [1100]   - 
Signal  

ID 7 [1101]   - 
Signal  

ID 8 [1102]   - 
Signal  

ID 9 [1103]   - 
Signal  

ID 10 [1104]   - 
Signal  

ID 11 [1105]   - 
Signal  

ID 12 [1106]   - 
Signal  

ID 13 [1107]   - 
Signal  

ID 14 [1108]   - 
Signal  

ID 15 [1109]   - 
Signal  

ID 16 [1110]   - 
Signal  

ID 17 [1111]   - 
Signal  

ID 18 [1112]   - 
Signal  

ID 19 [1113]   - 
Signal  

ID 20 [1114]   - 
Signal  

ID 21 [1115]   - 
Signal  

ID 22 [1116]   - 
Signal  

ID 23 [1117]   - 
Signal  

ID 24 [1118]   - 
Signal  

ID 25 [1119]   - 
Signal  

ID 26 [1120]   - 
Signal  

ID 27 [1121]   - 
Signal  

ID 28 [1122]   - 
Signal  

ID 29 [1123]   - 
Signal  

ID 30 [1124]   - 
Signal  
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N§zov [ID] Popis  Def. 

ID 31 [1125]   - 
Signal  

ID 32 [1126]   - 
Signal  

Posun 
hodnota 
[1512]  

Vyuģ²va sa pri ġpeci§lnych holding registroch cez broadcast. Posun hodnoty sa sļ²tava s 
posunom masky a nastavenou adresou meniļa a podŎa toho sa aplikuje nastavenĨ 
register. 

1 

-99 õ 99  

Posun maska 
[1513]  

Vyuģ²va sa pri ġpeci§lnom z§pise do holding registrov cez broadcast. Posun hodnoty sa 
sļ²tava s posunom masky a nastavenou adresou meniļa a podŎa toho sa aplikuje 
nastavenĨ register. 

 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 

Krok 0 [1514]  
Nastavenie s akĨm krokom sa m§ prepoļ²taŠ 16 bitovĨ ġpeci§lny holding register na 
vybran¼ veliļinu v ID 0. 

0 

-8 õ 8 
Pre hodnotu 0 sa 16 bit. ļ²slo 123 prepoļ²ta na 32 bit. ako 123. Pre hodnotu 1 sa ļ²slo 123 
prepoļ²ta ako 12,3. 

 

7.10.2 PROFIBUS 
Skupina parametrov ļ²slo [812] 
Profibus je s®riovĨ otvorenĨ komunikaļnĨ ġtandard. Rozġirovac² modul Vonsch Profibus_UNI plne podporuje 
protokol Profibus DP. 
PodrobnĨ popis komunikaļn®ho protokolu PROFIBUS sa nach§dza na str§nkach www.vonsch.sk v sekcii 
Podpora. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKĆCIA \ PROFIBUS 

N§zov [ID] Popis  Def. 

PB neļinnosŠ 
[813]  

VĨber sp¹sobu reakcie meniļa na vĨpadok komunik§cie s Profibus modulom 
alebo pripojenĨm zariaden²m. 
Po danej dobe neļinnosti sa zobraz² varovanie " W41-Profibus Timeout  (str. 30)", 
alebo porucha " E37-Profibus Timeout  (str. 33)". 

 

Ǐ Chyba | Ǐ Varovanie 
PB Fault 
timeout [814]  

Ļas preruġenia komunik§cie meniļa s MASTROM, po ktorom meniļ vygeneruje 
poruchu E37-Profibus Timeout  (str. 33). 

5.00 s 

0.10 s õ 
3600.00 s 

 

PB Var. 
timeout [815]  

Ļas preruġenia komunik§cie meniļa s MASTROM, po ktorom meniļ vygeneruje 
varovanie " W41-Profibus Timeout  (str. 30)". Ak sa s¼ļasne vyhodnocuje chyba 
aj varovanie Profibus modulu viŅ PB neļinnosŠ [813]  (str. 122) tak tento 
parameter mus² byŠ menġ² ako parameter PB Fault timeout [814]  (str. 122), inak 
sa varovanie neuplatn². 

2.00 s 

0.10 s õ 
3600.00 s 

 

PB Var. m·d 
[816]  

Urļuje akciu, ktor§ sa vykon§ v meniļi pri vzniku varovania Profibus modulu " 
W41-Profibus Timeout  (str. 30)". 

Reset 

Reset Meniļ prejde do resetu. 

Stop Meniļ sa zastav². 

Quick Stop Meniļ sa zastav² rĨchlejġie. 

Niļ Meniļ nebude na varovanie reagovaŠ. 

PB Typ [1486]  Urļuje form§t prenosu prev§dzkovĨch veliļ²n. 
2 PD 
hodnoty 

2 PD hodnoty Je moģn® s¼ļasne pren§ġaŠ len dve veliļiny vo form§te podŎa dokument§cie. 

4 PD hodnoty Je moģn® pren§ġaŠ 4 veliļiny ako 16 bitov® ļ²sla. 

VQFREM Je moģn® pren§ġaŠ 4 veliļiny ako 16 bitov® ļ²sla, podŎa adries z VQFREMu. 

PB VoŎby 
[1587]  

Nastavenie form§tov a zdroja pren§ġanĨch ¼dajov.  

Ǐ 
NormalizovanĨ Veliļiny REF a ACT bud¼ normalizovan® na 4000hexa. 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Ǐ Pevn® APD VĨber PD veliļ²n, je danĨ parametrami meniļa [1586]  (str. 123) a nie komunik§ciou. 

 

Parametre PROFIBUS 
Skupina parametrov ļ²slo [1586] 
 
MENU \ NASTAVENIE \ KOMUNIKĆCIA \ PROFIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS 

N§zov [ID] Popis  Def. 

APD 1 
[1578]  

 [42] Pr¼d 
MT 

Signal  

APD 2 
[1579]  

 [66] VĨkon 

Signal  

APD 3 
[1580]  

 - 

Signal  

APD 4 
[1581]  

 - 

Signal  

Dig. 1 
[1582]  

Urļenie poslednej pren§ġanej ļ²slice zŎava. 1 

1 | 0,1 | 0,01 | 0,001 | 1e-4 | 1e-5 | 1e-6 | 1e-7 | 1e8 | 1e7 | 1e6 | 1e5 | 1e4 | 1000 | 100 | 10 

Dig. 2 
[1583]  

Mocnina 10, ktor§ urļuje posledn¼ pren§ġan¼ ļ²slicu z Ŏava. (..., 1 desiatky, 0 
jednotky, -1 desatiny, ..). 

1 

Pozri voŎby parametra Dig. 1 [1582]  (str. 123) 

Dig. 3 
[1584]  

Mocnina 10, ktor§ urļuje posledn¼ pren§ġan¼ ļ²slicu z Ŏava. (..., 1 desiatky, 0 
jednotky, -1 desatiny, ..). 

1 

Pozri voŎby parametra Dig. 1 [1582]  (str. 123) 

Dig. 4 
[1585]  

Mocnina 10, ktor§ urļuje posledn¼ pren§ġan¼ ļ²slicu z Ŏava. (..., 1 desiatky, 0 
jednotky, -1 desatiny, ..). 

1 

Pozri voŎby parametra Dig. 1 [1582]  (str. 123) 

 

7.11 SADY PARAMETROV  
Skupina parametrov ļ²slo [206] 
VoŎba sady parametrov pre ļinnosŠ meniļa. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Prep. s§d [657] Nastavenie sp¹sobu prep²nania akt²vnej sady. Kombinovan® 

Kombinovan® 
Vyuģ²vaj¼ sa len prv® 2 bity bin§rneho prep²naļa. VĨstupn§ sada odpoved§ danej 
bin§rnej kombin§cii tĨchto bitov. Ak s¼ neakt²vne vġetky bity tak je akt²vna 1 sada. Ak je 
akt²vny len 1. bit tak je akt²vna 2. sada, atŅ. 

Jednotliv® 
KaģdĨ jeden bit bin§rneho prep²naļa odpoved§ jednej sade (bit 1 odpoved§ 2 sade). Ak je 
akt²vnych viac prep²naļov tak je akt²vna sada s vyġġ²m poradovĨm ļ²slom. Ak nie je 
akt²vny ģiadny bin§rny prep²naļ tak je akt²vna 1. sada. 

Parametrom Pomocou parametra Akt²vna sada [205]  (str. 123) je moģn® nastaviŠ akt²vnu sadu. 

Akt²vna sada 
[205]  

Prepne akt²vnu sadu parametrov, podŎa ktorej meniļ pracuje. Sada 1 

Sada 1 Meniļ bude pracovaŠ podŎa 1 sady parametrov. 

Sada 2 Meniļ bude pracovaŠ podŎa 2 sady parametrov. 

Sada 3 Meniļ bude pracovaŠ podŎa 3 sady parametrov. 

Sada 4 Meniļ bude pracovaŠ podŎa 4 sady parametrov. 

Prep²nanie za 
behu [1490]  

Povolenie alebo zak§zanie prep²nania s§d za behu motora. Povolen® 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Zak§zan® Sady sa prep²naj¼ len keŅ je meniļ v stope. 

Povolen® Sady sa prep²naj¼ aj za behu motora. 

 

7.11.1 PREPĉNAĻ SĆD 
Skupina parametrov ļ²slo [222] 
Nastavenie bin§rneho prep²naļa s§d. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ PREPĉNAĻ SĆD 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Zdroj bit1 sada 
[641]  

Nastavenie 1.bitu prep²naļa s§d. Jeho funkcia z§vis² od nastavenia parametra 
Prep. s§d [657]  (str. 123). 

Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Zdroj bit2 sada 
[642]  

Nastavenie 2.bitu prep²naļa s§d. Jeho funkcia z§vis² od nastavenia parametra 
Prep. s§d [657]  (str. 123). 

Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

Zdroj bit3 sada 
[643]  

Nastavenie 3.bitu prep²naļa s§d. Jeho funkcia z§vis² od nastavenia parametra 
Prep. s§d [657]  (str. 123). 

Ģiadny 

Pozri voŎby parametra Zdroj rĨch.stopu [986]  (str. 49) 

 

£0%#)<,.% .!34!6%.)% 
Skupina parametrov ļ²slo [224] 
Nastavenie ġpeci§lnych funkci² pre prep²naļe sady. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ PREPĉNAĻ SĆD \ ĠPECIĆLNE NASTAVENIE 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Bit1 sada sign§l 
[645]  

Sign§l ktorĨ sa vyhodnocuje ļi je akt²vny 1.bit bin§rneho prep²naļa. M¹ģe 
byŠ vybranĨ buŅ ļ²selnĨ sign§l alebo diskr®tny. 

[184] Bin§rne 
vstupy 

Signal  

Bit1 sada zopne 
[646]  Podmienky pre zopnutie Bit1.  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
Bit1 sada 
rozopne [647]  

Bit1 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia 
ako nastaven§ ¼roveŔ. 

 

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
Bit2 sada sign§l 
[648]  

Sign§l ktorĨ sa vyhodnocuje ļi je akt²vny 2.bit bin§rneho prep²naļa. M¹ģe 
byŠ vybranĨ buŅ ļ²selnĨ sign§l alebo diskr®tny. 

[184] Bin§rne 
vstupy 

Signal  

Bit2 sada zopne 
[649]  

Podmienky pre zopnutie Bit2.  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
Bit2 sada 
rozopne [650]  

Bit2 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia 
ako nastaven§ ¼roveŔ. 

 

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
Bit3 sada sign§l 
[651]  

Sign§l ktorĨ sa vyhodnocuje ļi je akt²vny 3.bit bin§rneho prep²naļa. M¹ģe 
byŠ vybranĨ buŅ ļ²selnĨ sign§l alebo diskr®tny. 

[184] Bin§rne 
vstupy 

Signal  

Bit3 sada zopne 
[652]  

Podmienky pre zopnutie Bit3.  

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
Bit3 sada 
rozopne [653]  

Bit3 rozopne: V pr²pade ļ²seln®ho sign§lu ak je hodnota sign§lu menġia 
ako nastaven§ ¼roveŔ. 

 

Pozri voŎby parametra Bin§rne vstupy [184]  (str. 18) 
 

7.11.2 UĢĉVATEōSK£ SADY 
Skupina parametrov ļ²slo [1290] 
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Nastavenie uģ²vateŎskĨch s§d. Tieto sady je moģn® nastaviŠ aģ 20 vybranĨm parametrom. Pre kaģdĨ 
vybranĨ parameter je k dispoz²cii aģ 32 r¹znych nastaven². 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UĢĉVATEōSK£ SADY 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Prepnutie 
sady [1480]  

VĨber prep²naļa uģ²vateŎskĨch s§d. VĨber bitov, ktorĨch bin§rna kombin§cia 
predstavuje aktu§lne prepnut¼ ġtvoricu s§d. Uplatnia sa prv® 3 vybrat® bity. V§ha 
jednotlivĨch bitov je dan§ porad²m. 
Prep²naļ prep²na ġtvorice s§d 1-4, 5-9, ... VĨber konkr®tnej sady z vybranej ġtvorice je 
z§vislĨ od prepnutia norm§lnych s§d. 

 

Pozri voŎby parametra Bit1 DĢ maska [553]  (str. 55) 
Posun sady 
[1483]  

Posun sady umoģŔuje priradiŠ kombin§cii prep²naļa s§d in¼ sadu ako je urļen§. 
Prep²naļ s§d sa kombinuje ako norm§lny a uģ²vateŎskĨ. 

0 

-31 õ 31 
Ak je posun 0, tak pre bin§rny prep²naļ 00000 odpoved§ sada 1, 00001 - sada 2,.... Ak je 
posun 1 tak, 00000 - sada 2, 00001 - sada3, ... 

Uģ²v. sada 
[1481]  

Zobrazenie akt²vnej uģ²vateŎskej sady.  

 

6¸"%2 0!2!-%42/6 
Skupina parametrov ļ²slo [1291] 
VĨber 20 parametrov, ktorĨm je moģn® nastaviŠ aģ 32 r¹znych nastaven². Po vĨbere parametra nie je moģn® 
meniŠ jeho hodnotu v p¹vodnom umiestnen² v strome, ale v uģ²vateŎskĨch sad§ch pre konkr®tnu sadu. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UĢĉVATEōSK£ SADY \ VħBER PARAMETROV 

N§zov [ID] Popis  Def. 

Parameter 1 [1300]   - 
Signal  

Parameter 2 [1301]   - 
Signal  

Parameter 3 [1302]   - 
Signal  

Parameter 4 [1303]   - 
Signal  

Parameter 5 [1304]   - 
Signal  

Parameter 6 [1305]   - 
Signal  

Parameter 7 [1306]   - 
Signal  

Parameter 8 [1307]   - 
Signal  

Parameter 9 [1308]   - 
Signal  

Parameter 10 [1309]   - 
Signal  

Parameter 11 [1310]   - 
Signal  

Parameter 12 [1311]   - 
Signal  

Parameter 13 [1312]   - 
Signal  

Parameter 14 [1313]   - 
Signal  

Parameter 15 [1314]   - 
Signal  
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N§zov [ID] Popis  Def. 

Parameter 16 [1315]   - 
Signal  

Parameter 17 [1316]   - 
Signal  

Parameter 18 [1317]   - 
Signal  

Parameter 19 [1318]   - 
Signal  

Parameter 20 [1319]   - 
Signal  

 

SADA 1-4 
Skupina parametrov ļ²slo [1292] 
Nastavenie vybranĨch parametrov pre sady 1 aģ 4. Nastavenie jednotlivĨch s§d je moģn® pomocou F3 na 
ovl§dacom panely, pre konkr®tny parameter. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UĢĉVATEōSK£ SADY \ SADA 1-4 

N§zov [ID] Popis  Def. 

N1_1 [1320]   - 
- õ -  

N1_2 [1321]   - 
- õ -  

N1_3 [1322]   - 
- õ -  

N1_4 [1323]   - 
- õ -  

N1_5 [1324]   - 
- õ -  

N1_6 [1325]   - 
- õ -  

N1_7 [1326]   - 
- õ -  

N1_8 [1327]   - 
- õ -  

N1_9 [1328]   - 
- õ -  

N1_10 [1329]   - 
- õ -  

N1_11 [1330]   - 
- õ -  

N1_12 [1331]   - 
- õ -  

N1_13 [1332]   - 
- õ -  

N1_14 [1333]   - 
- õ -  

N1_15 [1334]   - 
- õ -  

N1_16 [1335]   - 
- õ -  

N1_17 [1336]   - 
- õ -  

N1_18 [1337]   - 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

- õ -  

N1_19 [1338]   - 
- õ -  

N1_20 [1339]   - 
- õ -  

 

SADA 5-8 
Skupina parametrov ļ²slo [1293] 
Nastavenie vybranĨch parametrov pre sady 5 aģ 8. Nastavenie jednotlivĨch s§d je moģn® pomocou F3 na 
ovl§dacom panely, pre konkr®tny parameter. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UĢĉVATEōSK£ SADY \ SADA 5-8 

N§zov [ID] Popis  Def. 

N5_1 [1340]   - 
- õ -  

N5_2 [1341]   - 
- õ -  

N5_3 [1342]   - 
- õ -  

N5_4 [1343]   - 
- õ -  

N5_5 [1344]   - 
- õ -  

N5_6 [1345]   - 
- õ -  

N5_7 [1346]   - 
- õ -  

N5_8 [1347]   - 
- õ -  

N5_9 [1348]   - 
- õ -  

N5_10 [1349]   - 
- õ -  

N5_11 [1350]   - 
- õ -  

N5_12 [1351]   - 
- õ -  

N5_13 [1352]   - 
- õ -  

N5_14 [1353]   - 
- õ -  

N5_15 [1354]   - 
- õ -  

N5_16 [1355]   - 
- õ -  

N5_17 [1356]   - 
- õ -  

N5_18 [1357]   - 
- õ -  

N5_19 [1358]   - 
- õ -  

N5_20 [1359]   - 
- õ -  
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SADA 9-12 
Skupina parametrov ļ²slo [1294] 
Nastavenie vybranĨch parametrov pre sady 9 aģ 12. Nastavenie jednotlivĨch s§d je moģn® pomocou F3 na 
ovl§dacom panely, pre konkr®tny parameter. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UĢĉVATEōSK£ SADY \ SADA 9-12 

N§zov [ID] Popis  Def. 

N9_1 [1360]   - 
- õ -  

N9_2 [1361]   - 
- õ -  

N9_3 [1362]   - 
- õ -  

N9_4 [1363]   - 
- õ -  

N9_5 [1364]   - 
- õ -  

N9_6 [1365]   - 
- õ -  

N9_7 [1366]   - 
- õ -  

N9_8 [1367]   - 
- õ -  

N9_9 [1368]   - 
- õ -  

N9_10 [1369]   - 
- õ -  

N9_11 [1370]   - 
- õ -  

N9_12 [1371]   - 
- õ -  

N9_13 [1372]   - 
- õ -  

N9_14 [1373]   - 
- õ -  

N9_15 [1374]   - 
- õ -  

N9_16 [1375]   - 
- õ -  

N9_17 [1376]   - 
- õ -  

N9_18 [1377]   - 
- õ -  

N9_19 [1378]   - 
- õ -  

N9_20 [1379]   - 
- õ -  

 

SADA 13-16 
Skupina parametrov ļ²slo [1295] 
Nastavenie vybranĨch parametrov pre sady 13 aģ 16. Nastavenie jednotlivĨch s§d je moģn® pomocou F3 na 
ovl§dacom panely, pre konkr®tny parameter. 
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MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UĢĉVATEōSK£ SADY \ SADA 13-16 

N§zov [ID] Popis  Def. 

N13_1 [1380]   - 
- õ -  

N13_2 [1381]   - 
- õ -  

N13_3 [1382]   - 
- õ -  

N13_4 [1383]   - 
- õ -  

N13_5 [1384]   - 
- õ -  

N13_6 [1385]   - 
- õ -  

N13_7 [1386]   - 
- õ -  

N13_8 [1387]   - 
- õ -  

N13_9 [1388]   - 
- õ -  

N13_10 [1389]   - 
- õ -  

N13_11 [1390]   - 
- õ -  

N13_12 [1391]   - 
- õ -  

N13_13 [1392]   - 
- õ -  

N13_14 [1393]   - 
- õ -  

N13_15 [1394]   - 
- õ -  

N13_16 [1395]   - 
- õ -  

N13_17 [1396]   - 
- õ -  

N13_18 [1397]   - 
- õ -  

N13_19 [1398]   - 
- õ -  

N13_20 [1399]   - 
- õ -  

 

SADA 17-20 
Skupina parametrov ļ²slo [1296] 
Nastavenie vybranĨch parametrov pre sady 17 aģ 20. Nastavenie jednotlivĨch s§d je moģn® pomocou F3 na 
ovl§dacom panely, pre konkr®tny parameter. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UĢĉVATEōSK£ SADY \ SADA 17-20 

N§zov [ID] Popis  Def. 

N17_1 [1400]   - 
- õ -  

N17_2 [1401]   - 
- õ -  
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N§zov [ID] Popis  Def. 

N17_3 [1402]   - 
- õ -  

N17_4 [1403]   - 
- õ -  

N17_5 [1404]   - 
- õ -  

N17_6 [1405]   - 
- õ -  

N17_7 [1406]   - 
- õ -  

N17_8 [1407]   - 
- õ -  

N17_9 [1408]   - 
- õ -  

N17_10 [1409]   - 
- õ -  

N17_11 [1410]   - 
- õ -  

N17_12 [1411]   - 
- õ -  

N17_13 [1412]   - 
- õ -  

N17_14 [1413]   - 
- õ -  

N17_15 [1414]   - 
- õ -  

N17_16 [1415]   - 
- õ -  

N17_17 [1416]   - 
- õ -  

N17_18 [1417]   - 
- õ -  

N17_19 [1418]   - 
- õ -  

N17_20 [1419]   - 
- õ -  

 

SADA 21-24 
Skupina parametrov ļ²slo [1297] 
Nastavenie vybranĨch parametrov pre sady 21 aģ 24. Nastavenie jednotlivĨch s§d je moģn® pomocou F3 na 
ovl§dacom panely, pre konkr®tny parameter. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UĢĉVATEōSK£ SADY \ SADA 21-24 

N§zov [ID] Popis  Def. 

N21_1 [1420]   - 
- õ -  

N21_2 [1421]   - 
- õ -  

N21_3 [1422]   - 
- õ -  

N21_4 [1423]   - 
- õ -  

N21_5 [1424]   - 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

- õ -  

N21_6 [1425]   - 
- õ -  

N21_7 [1426]   - 
- õ -  

N21_8 [1427]   - 
- õ -  

N21_9 [1428]   - 
- õ -  

N21_10 [1429]   - 
- õ -  

N21_11 [1430]   - 
- õ -  

N21_12 [1431]   - 
- õ -  

N21_13 [1432]   - 
- õ -  

N21_14 [1433]   - 
- õ -  

N21_15 [1434]   - 
- õ -  

N21_16 [1435]   - 
- õ -  

N21_17 [1436]   - 
- õ -  

N21_18 [1437]   - 
- õ -  

N21_19 [1438]   - 
- õ -  

N21_20 [1439]   - 
- õ -  

 

SADA 25-28 
Skupina parametrov ļ²slo [1298] 
Nastavenie vybranĨch parametrov pre sady 25 aģ 28. Nastavenie jednotlivĨch s§d je moģn® pomocou F3 na 
ovl§dacom panely, pre konkr®tny parameter. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UĢĉVATEōSK£ SADY \ SADA 25-28 

N§zov [ID] Popis  Def. 

N25_1 [1440]   - 
- õ -  

N25_2 [1441]   - 
- õ -  

N25_3 [1442]   - 
- õ -  

N25_4 [1443]   - 
- õ -  

N25_5 [1444]   - 
- õ -  

N25_6 [1445]   - 
- õ -  

N25_7 [1446]   - 
- õ -  
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N§zov [ID] Popis  Def. 

N25_8 [1447]   - 
- õ -  

N25_9 [1448]   - 
- õ -  

N25_10 [1449]   - 
- õ -  

N25_11 [1450]   - 
- õ -  

N25_12 [1451]   - 
- õ -  

N25_13 [1452]   - 
- õ -  

N25_14 [1453]   - 
- õ -  

N25_15 [1454]   - 
- õ -  

N25_16 [1455]   - 
- õ -  

N25_17 [1456]   - 
- õ -  

N25_18 [1457]   - 
- õ -  

N25_19 [1458]   - 
- õ -  

N25_20 [1459]   - 
- õ -  

 

SADA 29-32 
Skupina parametrov ļ²slo [1299] 
Nastavenie vybranĨch parametrov pre sady 29 aģ 32. Nastavenie jednotlivĨch s§d je moģn® pomocou F3 na 
ovl§dacom panely, pre konkr®tny parameter. 
 
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV \ UĢĉVATEōSK£ SADY \ SADA 29-32 

N§zov [ID] Popis  Def. 

N29_1 [1460]   - 
- õ -  

N29_2 [1461]   - 
- õ -  

N29_3 [1462]   - 
- õ -  

N29_4 [1463]   - 
- õ -  

N29_5 [1464]   - 
- õ -  

N29_6 [1465]   - 
- õ -  

N29_7 [1466]   - 
- õ -  

N29_8 [1467]   - 
- õ -  

N29_9 [1468]   - 
- õ -  

N29_10 [1469]   - 
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N§zov [ID] Popis  Def. 

- õ -  

N29_11 [1470]   - 
- õ -  

N29_12 [1471]   - 
- õ -  

N29_13 [1472]   - 
- õ -  

N29_14 [1473]   - 
- õ -  

N29_15 [1474]   - 
- õ -  

N29_16 [1475]   - 
- õ -  

N29_17 [1476]   - 
- õ -  

N29_18 [1477]   - 
- õ -  

N29_19 [1478]   - 
- õ -  

N29_20 [1479]   - 
- õ -  
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 N§vod na nastavovanie funkci² meniļa 

8.1 VĨrobn® (tov§rensk®) nastavenie 

Meniļe frekvencie UNIFREM sa expeduj¼ s platnĨm vĨrobnĨm (tov§renskĨm) nastaven²m 
parametrov, ktor® je moģn® kedykoŎvek obnoviŠ povelom VħROBN£ NASTAVENIE. VĨrobn® 
nastavenie je vhodn® obnoviŠ, ak uģ bol meniļ pouģitĨ v nezn§mej alebo odliġnej prev§dzke alebo 
ak nie je dodanĨ priamo z firmy VONSCH s.r.o. Vġetky n§vody na nastavenie v tejto pr²ruļke 
vych§dzaj¼ z tohto nastavenia meniļa. 

 

ULOĢ / OBNOV ï> Obnov parametre ï> VĨrobn® nastavenie (potvrdenie F2)  

 
Obnoven²m vĨrobn®ho nastavenia sa prep²ġu vġetky parametre vr§tane nastavenia 
ovl§dania, vstupov a vĨstupov.  

8.2 Parametre motora ï MAKRĆ MOTOROV ï identifik§cie 

Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE ï> MOTOR (NOMINĆLNE, ĠPECIĆLNE 
PARAMETRE MOTORA) s¼ d¹leģit® pre spr§vne fungovanie jednotlivĨch funkci² meniļa. 
Nach§dzaj¼ sa tam prevaģne ġt²tkov® nomin§lne hodnoty motora, ale aj niektor® ġpeci§lne 
parametre, ktorĨch hodnoty sa z²skavaj¼ identifik§ciou alebo laden²m. 
 

Meno parametra  ID Popis  

VĨkon motora [W] 357 Beģn® ġt²tkov® (katal·gov®) parametre motorov. 

 
 

Napªtie motora [V] 59 

Frekvencia motora [Hz]  4 

Pr¼d motora [A] 151 

Ot§ļky motora [ot/min] 356 

Đļinn²k motora 227 

Sled vĨst. F§z 326 MoģnosŠ zmeny sledu f§z motora. 

Skal§r. ident. I0 384 Zapnutie / vypnutie Identifik§cie magnetizaļn®ho pr¼du a hodnota 
magnetizaļn®ho pr¼du.  Magnet. Pr¼d [A] 355 

Ļas. Kon. MT [s] 79 Parameter z MAKRA MOTORA ï doladenie dynamiky nabudenia. 

Skal§r. ident. RS 383 Zapnutie / vypnutie Identifik§cie odporu statora a hodnota odporu statora.  

Odpor statora [mɋ ] 345 

Odpor rotora [mɋ ] 439 Ġpeci§lne parametre pre spr§vnu funkciu vektorov®ho riadenia.  
  
  

Rozptyl. Induk. [mH]  440 

Vz§jomn§ Induk. [mH] 441 

Moment zotvaļ. [kg m2]  442 

 
OdrazovĨm most²kom pre spr§vne nastavenie by mali byŠ prednastaven® MAKRĆ MOTOROV.  
Po spusten² MAKRA pre odpovedaj¼ci typ motora a povolen² pr²sluġnĨch funkci² by mal byŠ vģdy 
meniļ s pripojenĨm motorom funkļnĨ! Poģadovan§ vyġġia kvalita riadenia sa vġak dosahuje 
procesom dolaŅovania parametrov v konkr®tnej prev§dzke poļas prev§dzkovĨch podmienok. 
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Parameter ID: 672 

NASTAVENIE ï> MOTOR ï> MAKRĆ MOTOROV  

 

 
 
TabuŎka: Prednastaven® makr§ motorov v meniļoch frekvencie UNIFREM 400 XXX: 
 
VĨkony motorov od 60W do 7,5kW: 

 
 
VĨkony motorov od 11kW do 200kW: 

 
 

8.3 Reģimy riadenia motora 

Meniļe frekvencie UNIFREM m¹ģeme prev§dzkovaŠ v tĨchto z§kladnĨch reģimoch riadenia.  
 

400/0,06 400/0,09 400/0,12 400/0,18 400/0,25 400/0,37 400/0,55 400/0,75 400/1,1 400/1,5 400/2.2 400/3 400/4 400/5.5 400/7.5

bƻƳƛƴłƭƴȅ Ǿȇƪƻƴ ώ²ϐ357 60 90 120 180 250 370 550 750 1100 1500 2200 3000 4000 5500 7500

bƻƳƛƴłƭƴŜ ƴŀǇŅǘƛŜ ώ±ϐ59 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

tǊǵŘ ƳƻǘƻǊŀ ώ!ϐ 151 0,2 0,29 0,42 0,56 0,76 1,03 1,45 1,86 2,55 3,4 4,7 6,4 8,2 11,4 15,2

aŀƎƴŜǘƛȊŀőƴȇ ǇǊǵŘ ώ!ϐ355 0,19 0,28 0,39 0,51 0,68 0,89 1,22 1,25 1,76 2,35 3,22 4,40 5,65 7,80 10,32

hǘłőƪȅ ƳƻǘƻǊŀ ώмκƳƛƴϐ356 1350 1350 1350 1350 1350 1370 1395 1395 1415 1420 1420 1420 1440 1455 1455

2ŀǎƻǾł ƪƻƴǑǘŀƴǘŀ a¢ ώǎϐ79 0,05 0,052 0,0548 0,056 0,058 0,06 0,0752 0,096 0,12 0,14 0,178 0,2 0,225 0,255 0,31

hŘǇƻǊ ǎǘŀǘƻǊŀ ώƳʍϐ345 195000 110000 40000 36500 31000 24000 22000 18500 13175 7850 6105 4340 3400 2079,8 759,5

hŘǇƻǊ ǊƻǘƻǊŀ ώƳʍϐ439 148200 83600 30400 27740 23560 18240 16720 14060 10013 5966 4639,8 3298,4 2584 1580,6 577,2

wƻȊǇǘȅƭƻǾł ƛƴŘǳƪőƴƻǎǙ ώƳIϐ440 176 112 98 84 62 140 18 42 10 10 3 14 13 12 6

±ȊłƧƻƳƴł ƛƴŘǳƪőƴƻǎǙ ώƳIϐ441 3284 2768 2002 1836 1568 1200 932 678 640 395 377 276 237 218 194

aƻƳŜƴǘ ȊƻǘǊǾŀőƴƻǎǘƛ ώƪƎ Ƴнϐ442 0.00027 0,00027 0,0003 0,0004 0,0006 0,0008 0,0015 0,0018 0,0028 0,0035 0,0048 0,0058 0,011 0,018 0,024

aŀȄƛƳΦ ǇǊǵŘ a ώ!ϐ 5 0,3 0,44 0,63 0,84 1,14 1,55 2,18 2,79 3,83 5,1 7,05 9,6 12,3 17,1 22,8

aŀȄƛƳΦ ǇǊǵŘ D ώ!ϐ549 0,3 0,44 0,63 0,84 1,14 1,55 2,18 2,79 3,83 5,1 7,05 9,6 12,3 17,1 22,8

tǊǵŘ w½a ώ!ϐ 163 0,19 0,28 0,4 0,53 0,72 0,98 1,38 1,77 2,42 3,23 4,47 6,08 7,79 10,83 14.44

¦ ǇƻőƛŀǘƻőƴŞ ώ҈ϐ 90 15,4 13,8 12,3 12,1 11,8 10,5 9,25 8,2 7,3 6,52 6,16 5,95 5,79 4,3 2,85

Maxim. moment  [Nm] 481 1,6 2,5 3,4 3,7 3,85 4 6 10 14,8 20 29,4 40 54 74 100

błȊƻǾ ǇŀǊŀƳŜǘǊŀID
                                                                                            ¢¸t ƳƻǘƻǊŀ рлIȊΥ ƴŀǇŅǘƛŜ ώ±ϐ κ Ǿȇƪƻƴ ƳƻǘƻǊŀ ώƪ²ϐ

400/11 400/15 400/18,5 400/22 400/30 400/37 400/45 400/55 400/75 400/90 400/100 400/110 400/132 400/160 400/200

bƻƳƛƴłƭƴȅ Ǿȇƪƻƴ ώ²ϐ357 11000 15000 18500 22000 30000 37000 45000 55000 75000 90000 100000 110000 132000 160000 200000

bƻƳƛƴłƭƴŜ ƴŀǇŅǘƛŜ ώ±ϐ59 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400 400

tǊǵŘ ƳƻǘƻǊŀ ώ!ϐ 151 21,5 28,5 35 41,5 56 68 81 100 136 160 177 198 235 280 340

aŀƎƴŜǘƛȊŀőƴȇ ǇǊǵŘ ώ!ϐ355 13,2 15,66 18,2 20,34 26,32 30,6 34 45,7 59,16 67,04 71,685 76,626 87,34 99,96 119,68

hǘłőƪȅ ƳƻǘƻǊŀ ώмκƳƛƴϐ356 1460 1460 1465 1465 1465 1475 1475 1480 1485 1485 1486 1488 1488 1486 1486

2ŀǎƻǾł ƪƻƴǑǘŀƴǘŀ a¢ ώǎϐ79 0,33 0,38 0,4 0,428 0,445 0,462 0,48 0,52 0,66 0,75 0,8 0,86 0,95 1,13 1,36

hŘǇƻǊ ǎǘŀǘƻǊŀ ώƳʍϐ345 607,25 455 438 389 312 225 122 80 72 65 51 48 38,3 22 16

hŘǇƻǊ ǊƻǘƻǊŀ ώƳʍϐ439 461,51 345,8 332,88 295,64 237,12 171 92,72 60,8 54,72 49,4 38,76 36,48 29,108 16,72 12,16

wƻȊǇǘȅƭƻǾł ƛƴŘǳƪőƴƻǎǙ ώƳIϐ440 6 3 2,2 1,8 1,2 1,1 0,8 0,8 1 1,2 0,6 0,8 1,1 0,8 0,4

±ȊłƧƻƳƴł ƛƴŘǳƪőƴƻǎǙ ώƳIϐ441 154 77 72,8 60,4 53,8 46,9 39,2 37,4 30 25,8 23,9 23 18,4 17 13,6

aƻƳŜƴǘ ȊƻǘǊǾŀőƴƻǎǘƛ ώƪƎ Ƴнϐ442 0,04 0,052 0,099 0,117 0,191 0,374 0,447 0,688 1,19 1,39 1,63 1,94 2,31 2,88 3,46

aŀȄƛƳΦ ǇǊǵŘ a ώ!ϐ 5 32,25 42,75 52,5 62,25 84 102 121,5 150 204 240 265,5 297 352,5 420 510

aŀȄƛƳΦ ǇǊǵŘ D ώ!ϐ549 32,25 42,75 52,5 62,25 84 102 121,5 150 204 240 265,5 297 352,5 420 510

tǊǵŘ w½a ώ!ϐ 163 20,425 27,075 33,25 39,425 53,2 64,6 76,95 95 129,2 152 168,15 188,1 223,25 266 323

¦ ǇƻőƛŀǘƻőƴŞ ώ҈ϐ 90 2,71 2,52 2,35 2,1 1,8 1,6 1,45 1,1 1,1 1,1 1,1 1,05 1,2 1 1

Maxim. moment  [Nm] 481 140 200 240 284 388 482 586 710 968 1162 1288 1414 1698 2060 2560

błȊƻǾ ǇŀǊŀƳŜǘǊŀID
                                                                                                 ¢¸t ƳƻǘƻǊŀ рлIȊΥ ƴŀǇŅǘƛŜ ώ±ϐ κ Ǿȇƪƻƴ ƳƻǘƻǊŀ ώƪ²ϐ
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Parameter ID: 451 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA -> RIADIACI REĢIM ï> Riadenie motora 

 

U/F otv.  - Skal§rne otvoren® (bezsn²maļov®) riadenie. 

U/F uzav.  - Skal§rne uzavret® riadenie (ot§ļkov§ vªzba IRC). 

VAM uzav.  - Vektorov® uzavret® riadenie (ot§ļkov§ vªzba IRC). 

VAM otv.  - Vektorov® otvoren® (bezsn²maļov®) riadenie. 

V-SMPM - Vektorov® riadenie pre synchr·nne motory s perm. magnetmi.  

 
V Ņalġej ļasti dokumentu sa zameriame hlavne na funkcie urļen® pre U/F riadenie.  
 
8.3.1 U/F riadenie  
RAMPY 
Aby pri ovl§dan² motora nedoch§dzalo ku skokovĨm zmen§m vĨstupnej frekvencie, meniļ m§ 
k dispoz²cii flexibiln® rampov® funkcie, ktor® zabezpeļuj¼ plynul® prechody medzi r¹znymi 
hodnotami ģelanej frekvencie. Ich parametrami je moģn® nastaviŠ dovolen® rozsahy zmien 
frekvencie (min., max.), body zlomu r§mp, ale tak aj ļasy pr²sluġnĨch ¼sekov.  
 
Na prisp¹sobenie r§mp rozbehu a dobehu sl¼ģia parametre v skupine: 
Parameter ID: 106  
NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> RAMPY FREKVENCIE 

 
 

U [V] 

0 

F MAX  

PAR. ID = 111 
                  

F ZLOM R  

PAR. ID = 117 
   

F ZLOM D  

PAR. ID = 121 

F ĢEL  
PAR. ID = 
162 

F MIN 

PAR. ID = 110 
                  

Line§rne zalomen® rampy 
frekvencie  

t [s] 

F [Hz] 

T ROZB. 1 

PAR. ID = 116 

T DOB. 2 

PAR. ID = 119 
   

T DOB. 1 

PAR. ID = 120 
   

T ROZB 2 

PAR. ID = 118 
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S-KRIVKA  
Ak sa vyģaduje, aby sa nemenilo skokom ani zrĨchlenie pohonu, potom je vhodn® pouģiŠ S-krivku , 
ktor§ zabezpeļ² plynul® zmeny zrĨchlenia a nastav² zaoblenie profilu frekvencie do tvaru S. Toto 
nastavenie m§ vĨznam pri pohonoch, kde je potrebn® minimalizovaŠ trhnutie a momentov® r§zy pri 
sp¼ġŠan² alebo zastavovan² (Napr. osobn® vĨŠahy, elektrick® vozidl§, atŅ.) 
 

Reģim ļinnosti S-krivky je moģn® upraviŠ parametrom: 
Parameter ID: 874 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> RAMPY FREKVENCIE ï> S-KRIVKA ï> Reģim 
S-krivky 

 

Povolenie S-krivky 

povolenie S-kriviek 

S-krivka rozbeh + 

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred 

S-krivka dobeh + 

 zaoblenie rampy pri dobehu vpred 

S-krivka rozbeh - 

 zaoblenie rampy pri rozbehu vzad 

S-krivka dobeh - 

 zaoblenie rampy pri dobehu vzad 

rozdelenie S 

prechod nulou 

 
Miera zakrivenia S -krivky  jej tvar sa d§ upraviŠ parametrom: 

Parameter ID: 873 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> RAMPY FREKVENCIE ï> S-KRIVKA  ï> KrivosŠ 
S-krivky 

 

   
 
8.3.2 U/F krivka  
Z§kladnou vlastnosŠou U/F (skal§rneho) riadenia je, ģe so vzrastaj¼cou frekvenciou vĨstupn®ho 
napªtia na vĨstupoch meniļa st¼pa ¼merne veŎkosŠ tohto napªtia, aģ kĨm sa nenasĨti  

100% 

dF(t) 
  dt 

F(t) 
 

50% 10% 
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na maxim§lnej hodnote. Podmienka konġtantn®ho toku asynchr·nneho motora je docielen§ 
udrģiavan²m konġtantn®ho pomeru U(napªtie) / F(frekvencia).  
 
Z§kladom pre generovanie napªtia v skal§rnom reģime riadenia (U/F riadenie) je z§kladn§ U/F 
krivka, ktorej parametre s¼:  

Parameter ID: 382 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> U/F KRIVKA 
 
Parametre z§kladnej U/F krivky: 

Meno parametra  ID Popis 

Typ U/F 347 Typ U/F krivky. VoŎba pomocnĨch reģimov U/F krivky. 

U poļ. 90 Poļiatoļn® napªtie U/F krivky. 

U konc.  94 Koncov® napªtie U/F krivky. 

F posuvu  98 Frekvencia posuvu U/F krivky motora. 

Expon. U/F  91 Exponent  krivky U/F. 

Expon. pos. U/F  92 Exponent posuvu krivky U/F v oblasti 0 Hz aģ F posuvu. 

 

 
Parametre z§kladnej U/F KRIVKY 

Zakrivenie statickej U/F KRIVKY sa pouģ²va niekedy pri ļerpadl§ch a ventil§toroch  
na zabezpeļenie ¼sporn®ho chodu motora pri niģġ²ch ot§ļkach alebo pre zabezpeļenie mªkkej 
momentovej charakteristiky v oblasti n²zkych ot§ļok. Vyhladenie zakrivenia sa dosahuje 
nastaven²m exponentov pre jednotliv® ¼seky U/F KRIVKY. 

F [Hz] 

U [V] 

0 

U MAX  

PAR. ID = 
495 

U KONC  

PAR. ID = 94 

U POĻ 
PAR. ID = 90 

F NOM 

PAR. ID = 4 

F POS 

PAR. ID = 98 

Ʈ   =  Ʈ  +  Ʈ  
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Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY  

Z§kladn§ U/F krivka je klasickĨ a jednoduchĨ n§stroj na nastavenie riadenia motora.  
 
8.3.3 Kompenz§cia IR 
T§to funkcia sa d§ zapn¼Š v parametri ĂTyp U/F (ID 347) = komp. IRñ.  
 

 

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA\ U/F 
RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Typ U/F -> komp. IR  

 
Pri akt²vnej kompenz§cii IR sa automaticky podŎa zaŠaģenia pohonu a prev§dzkovĨch podmienok 
koriguje hodnota napªtia na vĨstupe tak, aby sa kompenzoval ¼bytok napªtia na statorovom vinut² 
motora a zabezpeļilo sa konġtantn® budenie motora. V praxi to vyzer§ tak, ģe v motorickom 
reģime sa napªtie zvyġuje a v gener§torickom zniģuje. 

 
MatematickĨ model, ktorĨ je jadrom funkcie Kompenz§cia IR v okol² nulovej rĨchlosti nedosahuje 
veŎk¼ presnosŠ, preto je potrebn® nastaviŠ frekvenciu, od ktorej sa zaļ²na korekcia uplatŔovaŠ. 
Spravidla to bĨva 0.5 aģ 3 Hz. VĨstup korekcie je filtrovanĨ nastaviteŎnĨm filtrom. 
 
Parametre kompenz§cie IR: 
Meno parametra  ID Popis 

Filter KIR  523 Ļasov§ konġtanta filtra aplikovan®ho na vĨstup funkcie kompenz§cie IR. 

Frekvencia KIR  795 Zhora ohraniļuje oblasŠ vĨstupnej frekvencie, v ktorej je potlaļen§ kompenz§cia IR. 

 
NutnĨm predpokladom ¼speġn®ho nasadenia Kompenz§cie IR je spr§vna hodnota nomin§lnych 
parametrov motora a parametra Odpor statora [345]. 

Parameter ID: 345 

NASTAVENIE ï> MOTOR -> ĠPECIĆLNE PARAMETRE MOTORA -> Odpor statora [mɋ ] 

  
DobrĨm zdrojom pre z²skanie hodnoty tohto parametra je MAKRO MOTORA rovnak®ho alebo 
aspoŔ najbliģġieho vĨkonu. Z takto prednastavenej hodnoty uģ presn¼ hodnotu urļ² meniļ 
automatickou identifik§ciou odporu statorov®ho vinutia, ktor§ sa m¹ģe zapn¼Š v parametri: 

Parameter ID: 383 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REULĆCIA -> U/F RIADENIE -> Skal§r. Ident. RS = Zapnut§ 

 

F [Hz] 

U [V] 

0 F NOM 

PAR. ID = 4 

F POS 

PAR. ID = 98 

Ʈ   =  Ʈ  +  Ʈ  

U MAX  

PAR. ID = 
495 

Expon. U/F 

PAR. ID = 91 

Expon. pos.U/F 

PAR. ID = 92 
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Identifik§cia statorov®ho odporu sa potom vykon§va vģdy pri 
zapnut² pohonu alebo pri prev§dzke na nulovej rĨchlosti. To m¹ģe 
sp¹sobovaŠ oneskorenie reakcie pohonu na povel chodu motora 
(pozastavenie rĨchlosti do ust§lenia hodnoty odporu). Meniļ vtedy 
tento stav signalizuje varovnĨm hl§sen²m. Ak je tak®to spr§vanie 
sa pohonu z d¹vodu prev§dzkovĨch podmienok neprijateŎn® 
(ģeriavy, vĨrobn® linky, trakcia é), je potrebn® po ukonļen² 
oģivovania a ladenia pohonu identifik§ciu RS vypn¼Š. 

 
8.3.4 Regul§tor z§berov®ho momentu (RZM) 
T§to funkcia sa d§ zapn¼Š v parametri ĂTyp U/F (ID 347) = regul§tor ZMñ.  
 

 

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A REGULĆCIA\ U/F 
RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Typ U/F -> regul§tor ZM 

 
Pri akt²vnom regul§tore z§berov®ho momentu meniļ v nastavenom p§sme frekvenci² 
nadvihovan²m U/F krivky nad hodnoty z§kladnej U/F krivky dosahuje pribudenie motora na ģelanĨ 
z§berovĨ pr¼d. Nastavuje sa eġte poģadovan§ dynamika tohto regul§tora. 
 
Parametre Regul§tora z§berov®ho momentu: 

Meno parametra  ID Popis 

Pr¼d RZM 163 Ģelan§ hodnota pr¼du z§berov®ho momentu. 

Frekv. RZM  28 Horn§ hranica p§sma frekvencie v ktorom je akt²vny RZM. 

Dynamika RZM  26 Nastavenie dynamiky regul§tora z§berov®ho momentu. 

 

 
Reģimy U/F KRIVKY na pohone s vysokĨm momentom zotrvaļnosti. 

8.3.5 Kompenz§cia sklzu 
SprievodnĨm javom ļinnosti asynchr·nnych motorov je sklz, ktorĨ znamen§ zaost§vanie / 
predbiehanie rotora oproti statoru vplyvom z§Šaģe. Sklz ako rozdiel statorovej a rotorovej 
frekvencie je z§vislĨ od mnohĨch faktorov. Meniļe UNIFREM vyhodnocuj¼ sklz motora a  
pri zapnutej funkcii kompenz§cia sklzu ho prid§vaj¼ k ģelanej statorovej frekvencii.  

t [s] 

U [V] 

ĠTART 

UMAX=UKONC 

FNOM 

PAR. ID = 4 

Ʈ  - napªtie MT 
Ʈ  - z§kladn§ U/F krivka 
Ʈ  - frekvencia MT 
Ʈ  - pr¼d MT 

 

F [Hz] 

STOP 

P§smo reg. I 

PAR. ID = 28 

t [s] 

Pr¼d MT [A] 

gener§tor 

motor 
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Parameter ID: 349 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Komp. 
sklzu = zapnut§ 

 

 

Efekt kompenz§cie sklzu motora je hlavne v tom, ģe pri zmen§ch 
zaŠaģenia si zachov§ rotorov§ rĨchlosŠ hodnotu bl²zku ģelanej. 
Navyġe to vĨrazne zvyġuje momentov® schopnosti motora pri 
n²zkych rĨchlostiach. 

 
HlavnĨm parametrom pre doladenie miery kompenz§cie sklzu je jej zosilnenie v parametri:  

Parameter ID: 350 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Zos. 
kom. sklzu  

 
Pr²klad: ĻinnosŠ kompenz§cie sklzu na re§lnom pohone 
 (tenk§ ļiara - Frekvencia statora, hrub§ ļiara ï Pr¼d motora). 

 

 
 
Model sklzu pre svoju spr§vnu ļinnosŠ potrebuje spr§vne hodnoty parametrov motora:  

Meno parametra  ID Popis  

VĨkon motora [W] 357  
Potrebn® pre vĨpoļet nomin§lneho sklzu. Frekv. motora [Hz]  4 

Ot§ļky motora [ot/min] 356 

Odpor statora [mɋ ] 345 Platia tie ist® podmienky ako pri Kompenz§cii IR. 

Pri uzavretom skal§rnom riaden² sa sklz kompenzuje presne podŎa skutoļn®ho sklzu 
vyhodnoten®ho z rozdielu statorovej a rotorovej frekvencie. 
 
Meniļe frekvencie UNIFREM umoģŔuj¼ aj funkciu obmedzenie sklzu , ktor¼ je moģn® aktivovaŠ 
v parametri:  

Parameter ID: 193 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz. 
sklzu  = zapnut® 

 

 

Ak je tento reģim zapnutĨ, meniļ uprav² ģelan¼ frekvenciu tak, aby 
nebol prekroļenĨ maxim§lny povolenĨ sklz z parametra Maxim. 
Sklz [Hz] [177] : 

 

B  
A  

A. ï malĨ n§rast 
zaŠaģenia sp¹sobil 
mal¼ kompenz§ciu 
sklzu. 

B.  ï vªļġ² n§rast 
zaŠaģenia sp¹sobil 
vªļġiu 

kompenz§ciu sklzu. 
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Parameter ID: 177 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim. 
Sklz [Hz] 

Pritom generuje varovn® hl§senie ĂW40-Obmedz. sklzuñ. Po poklese zaŠaģenia na motore sa tento 
stav ukonļ² a povol² sa zvyġovanie statorovej frekvencie. 

8.4 Regul§tor maxim§lneho pr¼du (RMP) 

Regul§tor maxim§lneho pr¼du je funkcia meniļov UNIFREM, ktorej ¼lohou je obmedzovaŠ 
vĨstupnĨ pr¼d do motora korigovan²m vĨstupnej frekvencie. Funkcia ako aj samotnĨ regul§tor sa 
zap²na v parametri: 

Parameter ID: 352 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRĐDU (RMP) -> 
Reg. max.pr¼du = motor. reģim,  gener.reģim, vysok§ dynamika 

 
Od verzie 2.230 je moģn® zvoliŠ n²zku (ġtandardne) alebo vysok¼ dynamiku regul§tora 
maxim§lneho pr¼du. RĨchla dynamika sa povoŎuje v parametri ID: 352, zavolen²m moģnosti 
Vysok§ dynamika. N²zka dynamika pracuje s mierne filtrovanou hodnotou pr¼du a 
ignoruje  kr§tke ġpiļky pr¼du. Je vhodn§ najmª pre ļerpadl§ a ventil§tory. Naopak, pre 
z§Šaģe typu dopravn²k, trakļn® aplik§cie, a Šaģk® prev§dzky je preferovan§ Vysok§ 
dynamika . 
 
Regul§tor pracuje v motorickom aj gener§torickom reģime.  
 

 

Regul§tor v motorickom reģime frekvenciu zniģuje 
a v gener§torickom zvyġuje ak pr¼d dosiahne hraniļn® 
hodnoty.  

 
HraniļnĨ pr¼d pre motorick¼ prev§dzku. 

Parameter ID: 5 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> Maxim. Pr¼d M. [A] 

 
HraniļnĨ pr¼d pre gener§torick¼ prev§dzku. 

Parameter ID: 549 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> Maxim. Pr¼d G. [A] 

 
V ġpecifickĨch pr²padoch m¹ģe meniļ hodnotu obmedzenia upravovaŠ podŎa Ņalġ²ch krit®ri².  
 
Pri n²zkych frekvenci§ch sa ohraniļenie pr¼du zvyġuje aģ do dovolenej hranice preŠaģenia za 
¼ļelom dosiahnutia vyġġieho z§berov®ho momentu a pri vysokĨch rĨchlostiach naopak zniģuje, 
aby sa zabr§nilo ļinnosti motora v nestabilnej ļasti momentovej charakteristiky (oblasŠ zniģovania 
vĨkonu).  
 
ńalej funkcia ĂObmedzenie vĨkonuñ m¹ģe zniģovaŠ ohraniļenie pr¼du, ak s¼ splnen® jej 
podmienky ako napr²klad vysokĨ tepelnĨ integr§l meniļa, vysok§ teplota chladiļa alebo ak s¼ 
splnen® podmienky obmedzenia vĨkonu pri vĨbere parametra: Sign§l OV[1088] (sign§l, podŎa 
ktor®ho sa obmedzuje vĨkon).  
 
Aktu§lnu hodnotu motorick®ho ohraniļenia pr¼du signalizuje diagnostick§ veliļina: 

Parameter ID: 494 

DIAGNOSTIKA ï> Riadenie  ï> Pomocn® veliļiny ï> Maxim. pr¼d [A] 
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Ġpecifick® pr²pady ¼pravy hranice maxim§lneho pr¼du 

 UPOZORNENIE!    
V pr²pade, ģe motor je zaŠaģovanĨ trvale v gener§torickom reģime, zaber§ RMP a od 
ovl§dania pr²de povel STOP, m¹ģe sa staŠ, ģe ot§ļky nepoklesn¼ a pohon sa nevypne. 
V takom pr²pade je potrebn® zvĨġiŠ hodnotu maxim§lneho gener§torick®ho pr¼du alebo 
vygenerovaŠ RESET alebo preruġiŠ bezpeļnostnĨ vstup.  
 
RĨchlosŠ, s akou dok§ģe meniļ obmedziŠ pr¼d a zamedziŠ tak neģelan®mu n§rastu pr¼du nad 
dovolen¼ hraniļn¼ hodnotu ovplyvŔuj¼ parametre samotn®ho regul§tora (P , I a D zloģka).  

Parameter ID: 353 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRĐDU (RMP) -> 
P zloģka RMP [ ] 

 

Parameter ID: 354 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRĐDU (RMP)  -> I 
zloģka RMP [ms õ s]  

Parameter ID: 1047 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRĐDU (RMP)  -> 
D zloģka RMP [ ] 

 
RMP obmedzuje strmosŠ n§rastu alebo poklesu frekvencie pri ramp§ch rozbehu a dobehu, ale 
m¹ģe zaberaŠ aj pri ust§lenej rĨchlosti, keŅ pr¼d presiahne nastaven® limity. Ak korekcia 
frekvencie dosiahne ohraniļenie frekvencie Fmin [110] alebo Fmax [112], Ņalej uģ frekvenciu 
nekoriguje, ļo sa odzrkadl² na zvĨġen² pr¼du a n§sledne moģnĨm vznikom poruchy ĂNadpr¼dñ 
alebo ĂPreŠaģenie meniļañ. 
 
Pre zrĨchlenie reakcie RMP a spr§vnu ļinnosŠ v oblasti n²zkych frekvenci² je moģn® zapn¼Š aj 
rĨchlu korekciu poļiatoļn®ho napªtia od prekroļenia pr¼du. Jej zosilnenie upravuje parameter: 

 Parameter ID: 799 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRĐDU (RMP)  -> 
Kor. boost. RMP [ ] 

 

Fs [Hz] F III. OBLASş 

ID = 1193 

IMAX MOT. 

ID = 5 

Imax [A] 
ID = 494 

FBOOST RMP 

ID = 1191 

Pritvrde-
nie 
pohonu 
 

OblasŠ 
zniģovania 
vĨkonu 

InQ_60s 
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Pre nastavenie rozhrania napªŠovej a frekvenļnej korekcie RMP sl¼ģi parameter: 

Parameter ID: 1191 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> REG. MAX. PRĐDU (RMP)  -> 
Frek. boost. RMP [ ] 

 
Pomocou tĨchto dvoch parametrov je moģn® vyladiŠ skal§rny pohon s pr¼dovou limitou tak, aby pri 
dodrģan² maxim§lneho pr¼du frekvencia neklesla pr²liġ n²zko a motor nestratil moment (ViŅ. 
pritvrdenie pohonu na predoġlom obr§zku). 
 
Obmedzenie pr¼du m¹ģe spolupracovaŠ s kompenz§ciou sklzu aj s kompenz§ciou IR v U/F krivke 
ako aj ostatnĨmi funkciami meniļa. Existuje kateg·ria pohonov, kde nie je vhodn® pouģiŠ RMP. 
Jedn§ sa o zdvihov® pohony ģeriavov, vĨŠahov a dopravn²kov, kde obmedzenie pr¼du by mohlo 
maŠ za n§sledok prepad bremena alebo nedodrģanie rĨchlostnej ļasovej krivky. Vtedy pohon pri 
vysokĨch pr¼doch hl§si spravidla len poruchu. 
 

 
TypickĨ priebeh pr¼du a frekvencie pri zaberan² RMP na pohone so zotrvaļn²kom 

Pr²klad:  Pr¼dov§ limita (RMP) zaberaj¼ca na re§lnom pohone: 

  
Maxim§lny pr¼d pri dobehu, gener§torickĨ chod Maxim§lny pr¼d pri rozbehu, motorickĨ chod 

8.5 Tlmenie rezonanļnĨch kmitov 

Jedn§ sa o pomocn¼ funkciu, pomocou ktorej je moģn® utlmiŠ rezonanļn® kmity motorov. 
Rezonancia motora je jav, kedy sa vplyvom nehomog®nnosti vzduchovej medzery alebo 
nerovnomernosti z§Šaģe ako aj fluktu§ciami elektrickĨch veliļ²n v meniļi motor s meniļom 

FREKVENCIA 

OBMEDZENħ PRĐD MOTORA 

FREKVENCIA 

OBMEDZENħ PRĐD MOTORA 

t [s] 
ĠTART 

FĢEL 

F [Hz] 

STOP 

Pr¼d MT [A] 

DOBEH -
gener§torick§ 
prev§dzka 
cos(ű) < 0 

ROZBEH -
motorick§ 
prev§dzka 
cos(ű) > 0 

Maxim. Pr¼d M. 
PAR. ID = 5 

Maxim. Pr¼d G. 
PAR. ID = 549 

Pr¼d 
motora 
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rozkmit§ a periodicky prech§dza z motorick®ho do gener§torick®ho chodu. Peri·da tĨchto kmitov 
bĨva spravidla len niekoŎko peri·d statorovej frekvencie. Rezonancia m§ za n§sledok vibr§cie 
mechanickĨch ļast² ich zvĨġen® nam§hanie ako aj rozkmitanie napªtia v medziobvode, pr¼du 
motora a n§sledn® poruchy.  
 
Pr²klad: Rezonanļn® kmity nameran® na trakļnom pohone (belasĨ ï napªtie medziobvodu, ģltĨ ï 
pr¼d v jednej f§ze motora). 
 

 
 

Funkcia tlmenia rezonanci² sa zap²na a vyp²na parametrom: 

 
 

Parameter ID: 513 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Tlmenie 
rezon. = zapnut® 

 
Na nastavenie tlmenia sl¼ģi trojica koeficientov, ktor® upravuj¼ mieru vplyvu vybranĨch procesnĨch 
veliļ²n na vĨstupn¼ frekvenciu a  napªtie. VhodnĨm doladen²m tĨchto koeficientov je moģn® 
veŎkosŠ kmitov zmenġiŠ alebo ich aj ¼plne odstr§niŠ.  

Parameter ID: 514       (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonanci² od deriv§cie napªtia DC) 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->  
Zosiln. Od dUdc  [ ] 

Parameter ID: 515       (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonanci² od deriv§cie modulu pr¼du statora) 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln. 
Od dIs  [ ] 

Parameter ID: 516       (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonanci² od zmeny frekvencie pr¼du statora) 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> U/F RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->  
Zosiln. Od dwIs  [ ] 
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VĨznam koeficientov funkcie ĂTlmenie rezonanļnĨch kmitovñ 

Tlmenie rezonanci² m¹ģe zn²ģiŠ alebo ¼plne potlaļiŠ neģelan® kmitanie motora, najmª ak vznik§ pri 
chode s malĨm zaŠaģen²m. 

8.6 Regul§tor napªtia (RP) ï DynamickĨ dobeh (DD) a Kinetick® z§lohovanie 
(KZ) 

Jednou z najd¹leģitejġ²ch veliļ²n v meniļoch frekvencie je napªtie jednosmern®ho medziobvodu 
(UDC). Za norm§lnych podmienok bĨva jeho hodnota rovn§ ġpiļkovej hodnote usmernen®ho 
sieŠov®ho zdruģen®ho napªtia (UDC = 1.414 * UUV). Pri 400V sieti je to okolo 565V [DC]. Napªtie 
medziobvodu teda m¹ģe kol²saŠ spolu s napªt²m siete. Pri veŎkom poklese napªtia siete ak pracuje 
motor pod z§Šaģou, sa m¹ģe staŠ, ģe motor nebude dost§vaŠ dostatok napªtia, ļo sp¹sob² jeho 
odbudenie a n§rast sklzu ako aj odoberan®ho pr¼du. Ak chceme zabr§niŠ prehrievaniu motora 
a meniļa alebo neģelanej poruche ĂNadpr¼dñ, je nutn® obmedziŠ frekvenciu na tak¼ hodnotu,  
pri ktorej je na motore aj pri niģġom napªt² siete dostatoļn® napªtie. Na to sl¼ģi v meniļoch 
UNIFREM 400 blok ĂRegul§tor napªtiañ a jeho s¼ļasŠ Regul§tor kinetick®ho z§lohovania 
(RKZ). Okrem in®ho sl¼ģi aj na preklenutie kr§tkodobĨch vĨpadkov nap§jacej siete, kedy sa 
poģadovan® minim§lne napªtie UDC udrģuje riadenĨm zniģovan²m ģelanej frekvencie a brzden²m 
zotrvaļnej hmoty. 
 
Pri brzden² motorom, teda pri dobehu alebo p¹soben² vonkajġ²ch s²l na motor, napªtie UDC st¼pa 
vplyvom prelievania energie z motora spªŠ do meniļa. V tomto pr²pade m§ meniļ dostatok napªtia 
na spr§vnu regul§ciu motora, avġak st¼pa napªŠov® nam§hanie vĨkonovĨch ļast² a hroz² porucha 
ĂPrepªtieñ. Pri pohonoch kde motor v prevaģnej miere pracuje aj v gener§torickom chode (zdvihy 
ģeriavov, vĨŠahy, ļast® a rĨchle rozbehy / dobehy zotrvaļnĨch hm¹t), sa spravidla na obmedzenie 
UDC pouģ²vaj¼ brzdn® moduly a odporn²ky, ktor® prebytoļn¼ energiu menia na teplo. Tam, kde nie 
je striktne predp²san§ doba zastavenia pohonu je moģn® vyuģiŠ druh¼ ļasŠ bloku ĂNapªŠovĨ 
regul§torñ a to Regul§tor dynamick®ho dobehu (RDD). Ten zvyġovan²m ģelanej frekvencie 
zastav² n§rast napªtia DC. Podobne ako tomu je aj pri pr¼dovej limite, po dosiahnut² maxim§lnej 
frekvencie uģ prest§va korigovaŠ a umoģn² n§rast napªtia aģ po poruchov¼ ¼roveŔ. 

 
Kaģd§ ļasŠ Regul§tora napªtia sa d§ samostatne vypn¼Š / zapn¼Š  v parametroch: 

Parameter ID: 748 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> REGUL. NAP TIA (RN) -> Kinet. Z§lohovanie 
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Ɇ Ɇ 
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Parameter ID: 749 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> REGUL. NAP TIA (RN) -> Dynam. dobeh 

 

 
 
D¹leģit® parametre nastavenia regul§tora napªtia s¼ referenļn® hodnoty napªtia medziobvodu, pri 
ktorĨch sa sp¼ġŠa funkcia kinetick®ho zalohovania a dynamick®ho dobehu:  

Parameter ID: 753 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> REGUL. NAP TIA (RN) -> Referencia KZ 

 

Parameter ID: 754 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> REGUL. NAP TIA (RN) -> Referencia DD 

 
Na prisp¹sobenie dynamiky odozvy a  pr²padn® doladenie preregulovania napªtia alebo ust§lenie 
kmitav®ho priebehu sl¼ģia parametre P, I, a D zloģky RN, ktor® spoloļne ovplyvŔuj¼ RKZ aj RDD. 

Parameter ID: 751 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> REGUL. NAP TIA (RN) -> P zloģka RN 

Parameter ID: 752 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> REGUL. NAP TIA (RN) -> I zloģka RN 

Parameter ID: 750 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> REGUL. NAP TIA (RN) -> D zloģka RN 

 

 
Regul§tor napªtia (RN) ï princ²p ļinnosti 

t [s] 

UDC [V] 

Refer. DD 

PAR. ID = 
754 

UDC nom. 

(565 V) 

Refer. KZ 

PAR. ID = 
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predŌģenie 
dobehu 

vĨpadok 
siete 

Ʈ - napªtie medziobvodu UDC 
Ʈ - vĨstupn§ frekvencia 

F ģel. 

obnovenie 
siete 

Fs [Hz] 

povel 
STOP 

Kinetick® 
z§lohovanie 

DynamickĨ 
dobeh 
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Pr²klad: VĨsledky merania nasadenia RN na pohone zo zotrvaļn²kom. 

  
Kinetick® z§lohovanie meniļa pri vĨpadku 

nap§jacieho napªtia na motore so zotrvaļn²kom. 
DynamickĨ dobeh pri r¹znych zotrvaļnostiach 

pohonu.  

V mnohĨch priemyselnĨch aplik§ci§ch pohonov s frekvenļnĨmi meniļmi sa vyģaduje, aby pohon 
zastavil za ļo najkratġ² ļas. Pri opakovanĨch pracovnĨch cykloch to vĨrazne skracuje doby cyklu 
a m§ to priamy vplyv na produktivitu vĨroby. Ak sa navyġe jedn§ o pohon, ktor®ho moment 
zotrvaļnosti alebo zaŠaģovacie pomery s¼ prementliv®, m¹ģe byŠ nastavenie pevn®ho ļasu 
dobehu probl®m. Vtedy treba aplikovaŠ reģim Dynamick®ho dobehu. Napr²klad ģmĨkaļky, mlyny, 
mieġadl§, kde z§vis² zotrvaļnosŠ od mnoģstva spracov§van®ho materi§lu.  

8.7 Brzdenie tokom  

Na brzdenie sa v meniļoch frekvencie pouģ²va niekoŎko reģimov brzdenia. PredovġetkĨm to je 
pouģitie brzdn®ho modulu a odporn²ka. Existuj¼ vġak pohony, kde nastan¼ podmienky brzdenia len 
ļiastoļne a zriedkavo. Ak sa napr²klad vyģaduje, aby ļerpadlo zastavilo za desaŠ sek¼nd, ale pri 
tomto ļase dobehu vznik§ porucha ĂE4 - Prepªtie meniļañ, nemus² byŠ pouģitie brzdn®ho modulu 
nutn®. Ak napr²klad uģ 13 alebo 15 sekundovĨ dobeh konļ² bez poruchy, mnoģstvo vygenerovanej 
energie sa d§ zn²ģiŠ pouģit²m funkcie Brzdenie Tokom . 
Na zapnutie brzdenia tokom sl¼ģi parameter: 

Parameter ID: 775 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ->BRZDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)  

 

 

Funguje tak, ģe pri prekroļen² Ăpracovn®ho napªtia BT [776]ñ 
zaļne meniļ zvyġovaŠ napªtie motora, ļ²m zvyġuje jeho 
magnetiz§ciu. To sp¹sob², ģe ļasŠ kinetickej energie sa 
nedostane z motora do meniļa ale sa premen² na teplo vo vinut² 
motora. Mieru zvĨġenia magnetick®ho toku je moģn® upraviŠ 
parametrom ĂZos. brzd. Tokom [777]ñ. 

 

Parameter ID: 776 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ->BRZDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V] 

Parameter ID: 777 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ->BRZDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ] 

 

KINETICK£  ZĆLOHOVANIE 

FREKVENCIA 

NAP TIE UDC 

NAP TIE UDC 

FREKVENCIA 

MENĠIA 
ZOTRVAĻNOS

ş 

V ĻĠIA 
ZOTRVAĻNOS

ş 

DYNAMICKħ DOBEH 
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Pr²klad: ĻinnosŠ brzdenia tokom na re§lnom zariaden². 

  
Brzdenie tokom pri menġom zosilnen². Brzdenie tokom pri vªļġom zosilnen². 

Pri brzden² tokom doch§dza k vyġġiemu ohrievaniu motora, preto je potrebn®, aby mal motor 
dodatoļn¼ tepeln¼ ochranu, termistor alebo PT100 pr²padne cudzie chladenie. 

8.8 Naf§zovanie 

Pri prev§dzkovan² elektrickĨch pohonov ļasto vznik§ situ§cia, kedy je potrebn®, aby sa riadenie 
spustilo, aj keŅ sa motor vo vypnutom stave ot§ļa. Napr²klad vplyvom rozdielov tlakov sa ot§ļaj¼ci 
ventil§tor spal²n, trakļn® vozidlo v pohybe alebo roztoļenĨ gener§tor malej vodnej elektr§rne.  
Najpresnejġie a najrĨchlejġie sa to d§ dosiahnuŠ s pouģit²m ot§ļkov®ho sn²maļa (IRC), ktorĨ 
poskytne presn¼ inform§ciu o frekvencii, ktorou sa stroj toļ² a meniļ sa dok§ģe automaticky 
prisp¹sobiŠ a naf§zovaŠ. Sn²maļ vġak nie je nutn® pouģiŠ ak sa pouģije funkcia ĂNaf§zovanieñ 
v meniļi frekvencie UNIFREM. Naf§zovanie je moģn® zapn¼Š v parametri: 

Parameter ID: 374 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> NAFĆZOVANIE -> Naf§zovanie  

 

 
 
Jedn§ sa o plne automatick¼ funkciu, ktor§ vģdy po aktivovan² povelu ĠTART vykon§ proces 
naf§zovania na roztoļenĨ motor (resp. gener§tor). Naf§zovanie prebieha v niekoŎkĨch etap§ch 
a jeho doba trvania m¹ģe byŠ premenliv§ od rĨchlosti ot§ļania, vĨkonu motora ako aj nastavenia 
parametrov. 

FREKVENCIA 

PRĐD 
MOTORA 

NAP TIE 
UDC 

FREKVENCIA 

PRĐD 
MOTORA 

NAP TIE 
UDC 
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Naf§zovanie ï princ²p ļinnosti 

ĐspeġnosŠ naf§zovania ako aj doba hŎadania je z§visl§ od tĨchto parametrov: 
 
(N§sobok magnetizaļn®ho pr¼du ï ovplyvŔuje citlivosŠ naf§zovania a intenzitu brzdenia rotora) 

Parameter ID: 778 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA ï> NAFĆZOVANIE -> Pomer Inaf/I0 [ ] 

 
(Ļas. Kon. MT ï ovplyvŔuje rĨchlosŠ namagnetovania - nabudenia motora) 

Parameter ID: 79 

NASTAVENIE ï> MOTOR -> ĠPECIĆLNE PARAMETRE MOTORA -> Ļas. Kon. MT [s] 

 
Pr²klad: Naf§zovanie na roztoļenĨ motor na meniļi  
(tenk§ ļiara ï vĨstupn§ frekvencia, hrub§ ļiara ï pr¼d, ļerven§ bodkovan§ ļiara ï frekvencia 
rotora)  

 

8.9 Obmedzenie vĨkonu 

V praxi sa m¹ģe vyskytn¼Š potreba zachovania ļinnosti pohonu aj v pr²pade, ģe je motor alebo 
meniļ preŠaģovanĨ. Pr²padnĨ vznik poruchy sp¹sobenej preŠaģen²m alebo prehriat²m by mal  

t [s] 

Pr¼d 
motora [A] 

Ʈ - rotorov§ frekvencia 
Ʈ - vĨstupn§ frekvencia 
Ʈ - pr¼d motora 

FĢEL 

Frekvencia 
[Hz] 

povel 
ĠTART 

I. detekcia 
smeru a 
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IV. 
Rozbeh 
na FĢEL 

n§jdenie 
frekvencie 

FMAX 

II. 
Detekci
a frekv. 

III. 
nabu- 
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Ļas naf§z. 
PAR.ID = 375 

 

Pomer Inaf/I0 
x Magn. pr¼d 

= ID778 x ID355 
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za n§sledok vĨpadok technol·gie, ktorĨ by mal horġie n§sledky ako eventu§lne kr§tkodob® 
zn²ģenie vĨkonu motora. Preto meniļe frekvencie UNIFREM maj¼ v softv®rovej vĨbave funkļnĨ 
blok obmedzenia vĨkonu. 
 
Funkcia obmedzenia vĨkonu sa vol² v parametri:  

Parameter ID: 766 

NASTAVENIE ï> RIADENIE A REGULĆCIA -> Obm. vĨkonu [ ] 

 
Tu je moģn® zapn¼Š jednotliv® zdroje (pr²ļiny) obmedzenia vĨkonu alebo ich kombin§cie: 
 

 
 

od preŠaģenia TepelnĨ int. MN (ID 31) > 90 % Porucha  = 100 % 

od tepl.chladiļa Teplota chladiļa (ID 74) > Varovanie Tchl    (ID 
767) 

Porucha  = 90 ÁC 

od preŠaģenia motora TepelnĨ int. MT (ID 33) > 90 % Porucha  = 100 % 

od ext. teploty  Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO        (ID 
865) 

Porucha = ID 866 

 
Pri vzniku varovan² uvedenĨch tepelnĨch ochr§n meniļa (motora) sa aktivuje obmedzenie vĨkonu. 
VĨstupom obmedzenia vĨkonu je korekcia maxim§lneho pr¼du tak, aby ich pr²sluġn® stavov® 
zobrazovan® veliļiny neprekroļili poruchov¼ ¼roveŔ a nedoġlo k zastaveniu prev§dzky meniļa. 
Obmedzenie vĨkonu sa teda vykon§va obmedzen²m maxim§lneho pr¼du, na ļo reaguje regul§tor 
maxim§lneho pr¼du (RMP) ktorĨ mus² byŠ zapnutĨ a funkļnĨ (ID 352). 
 
Pr²klad: ĻinnosŠ obmedzenia vĨkonu od preŠaģenia meniļa na poddimenzovanom pohone 
s asynchr·nnym motorom zo z§znamu na grafickom displeji meniļa (tenk§ ļiara ï TepelnĨ int. 
MN, hrub§ ļiara ï Pr¼d MT). 

 

8.10 Optimaliz§cia 

Optimaliz§cia je samostatnĨ riadiaci a ovl§dac² blok, ktor®ho ¼lohou je zabezpeļiŠ vyhŎad§vanie 
a udrģanie optim§lnych hodn¹t ŎubovoŎnej zobrazovanej veliļiny alebo parametra meniļa pomocou 

A 

B
. 

A 
B
. 

A  ï Pohon beģal pod plnou z§Šaģou, tepelnĨ 

integr§l meniļa dosiahol ¼roveŔ 90 % a 
n§sledne sa obmedzil pr¼d tak aby integr§l 
Ņalej nest¼pal. 

B  ï Pohon sa odŎahļil a integr§l postupne 

kles§. Pohon je znovu schopnĨ generovaŠ 
maxim§lny vĨkon. 
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niektor®ho zad§vacieho kan§lu. Optimaliz§cia m§ svoj vlastnĨ vĨstup, ktorĨ sa pohybuje 
v intervale 0.000 aģ 1.000 a je moģn® ho zobraziŠ v diagnostike meniļa: 

Parameter ID: 423 

DIAGNOSTIKA ï> Funkcie ->Optimaliz§cia -> VĨstup OPT [ ] 

 
Napojenie vĨstupu optimaliz§cie na ŎubovoŎnĨ zad§vac² kan§l sa vykon§ po zvolen² tohto 
parametra pri vĨbere sign§lu (zdroja) pr²sluġn®ho zad§vacieho kan§la. 
 
VĨber veliļiny, ktorej krit®rium m§ blok optimaliz§cie vyhŎad§vaŠ sa rob² nastaven²m parametra: 

Parameter ID: 80 

NASTAVENIE ï> FUNKCIE -> OPTIMALIZĆCIA -> Optim. sign§l 

 

 

Najļastejġie sa pri ġtandardnĨch optimalizaļnĨch ¼loh§ch ako 
sign§l optimaliz§cie vyber§ pr¼d motora, vĨkon motora, moment 
motora. Pri zvolen² niektor®ho anal·gov®ho vstupu je moģn® 
optimalizovaŠ aj ŎubovoŎn¼ technologick¼ veliļinu. 

 
Krit®rium optimaliz§cie znamen§, ļi bude meniļ vyhŎad§vaŠ minimum alebo maximum zvolen®ho 
sign§lu. Napr²klad pri pohone gener§tora na MVE chceme maximalizovaŠ vyr§banĨ vĨkon a  
pri pohone ļerpadla minimalizovaŠ vĨkonov® straty.  
 
Na vĨber krit®ria sl¼ģi parameter: 

 
 

Parameter ID: 208 

NASTAVENIE ï> FUNKCIE -> OPTIMALIZĆCIA -> Opt. krit®rium 

 
Blokovanie (reset) optimaliz§cie a podmienka merania:  
V bloku OPTIMALIZĆCIA sa nach§dzaj¼ dva sign§ly, ktor® ovl§daj¼ podmienky ļinnosti 
optimaliz§cie a podmienku, kedy je moģn® meraŠ optimalizovan¼ veliļinu. 
Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetovanie optimaliz§cie sl¼ģi sign§l: 

Parameter ID: 263 

NASTAVENIE ï> FUNKCIE -> OPTIMALIZĆCIA -> Opt. Reset sign§l 

 

 

Napr²klad: Ak je optimaliz§cia nastaven§ na vyhŎad§vanie 
maxima alebo minima vĨkonu, je potrebn® blokovaŠ jej ļinnosŠ 
keŅ je zariadenie vypnut®. Potom sa nastav² parameter ĂOpt. 
Reset sign§lñ [263] na veliļinu Stav men. neg . (neg§cia 
stavov®ho slova), a s¼ļasne v parametri ĂOpt. Resetñ [273] 
vyberie Chod (meniļ na vĨstupe generuje napªtie). 

 

 

KeŅģe stavov® slovo je negovan®, znamen§ to ģe, Reset 
optimaliz§cie je akt²vny keŅ meniļ na vĨstupoch negeneruje 
napªtie. 
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Vtedy, keŅ doch§dza po zmene vĨstupu optimaliz§cie ku prechodovĨm javom ktorĨch ļas trvania 
bĨva premenlivĨ, je nutn® oneskoriŠ meranie krit®ria optimaliz§cie. Sign§l z nasledovn®ho 
parametra sl¼ģi na nastavenie podmienky merania: 

Parameter ID: 279 

NASTAVENIE ï> FUNKCIE -> OPTIMALIZĆCIA -> Opt. Meranie sign§l 

 
Ak m§ byŠ meranie vykonan® aģ po ukonļen² rampovej funkcie, vyberie sa v tomto sign§li opªŠ 
veliļina Stav men. neg . (neg§cia stavov®ho slova) a v parametri Opt.meranie akt²vne [160] sa 
nastav²  bit ĂRozb./Dob. Fñ. To znamen§, ģe po zmene vĨstupu optimaliz§cie sa ļak§ na ukonļenie 
rampovej funkcie a potom sa aģ vykon§va nov® meranie pre Ņalġ² krok optimaliz§cie. 
 

 

 

 

 
Na upravenie a prisp¹sobenie procesu optimaliz§cie sl¼ģia nasledovn® parametre: 

Meno parametra  ID Popis  

Peri·da opt. 13 Ļas merania jedn®ho kroku optimalizaļn®ho algoritmu. Ļas medzi 
jednotlivĨmi krokmi m¹ģe predŌģiŠ podmienka merania (viŅ. ĂOpt. Meranie 
sign§l [279]ñ).  

Skenovanie  420 Zap./Vyp. reģim skenovania vĨstupu optimaliz§cie pri spusten² 
optimaliz§cie. Sl¼ģi na n§jdenie ġtartovacej hodnoty vĨstupu optimaliz§cie. 
VyhŎad§ glob§lny extr®m z moģnĨch viacerĨch tĨm, ģe prejde 
v nastavenom smere celĨ rozsah maxim§lnym krokom 0.05.  

delta Sign.  255 Nastavuje hodnotu maxim§lnej dovolenej vĨchylky okamģitej hodnoty  
ĂOptim. Sign§l [80]ñ od glob§lneho extr®mu. Glob§lny extr®m sa od ġtartu 
optimaliz§cie (skenovania) pomaly pribliģuje ku aktu§lnej hodnote vĨstupu, 
tĨm sleduje pomal® zmeny veŎkosti glob§lneho extr®mu. Po vychĨlen² sa 
vĨstupu od glob§lneho extr®mu o nastaven¼ hodnotu Ădelta Sgn.ñ sa 
vykon§ nov® skenovanie, ak je zapnut®. 

Reģim kroku 425 Urļuje, ļi m§ byŠ veŎkosŠ zmeny vĨstupu optimaliz§cie medzi dvoma 
krokmi pevn§ alebo premenliv§. PremenlivĨ krok znamen§, ģe sa veŎkosŠ 
kroku urļuje na z§klade adaptivity od deriv§cie ĂOptim. Sign§l [80]ñ. 

Minim. krok  427 Minim§lna alebo pevn§ zmena vĨstupu optimaliz§cie medzi dvoma krokmi.  

Zisk adapt. kroku  743 Urļuje intenzitu vplyvu deriv§cie ĂOptim. Sign§l [80]ñ na zvªļġovanie kroku 
optimaliz§cie, ak je zapnutĨ ĂReģim krokuñ ï premenlivĨ. 

Poļ. smer 426 Nastavuje prvotnĨ smer optimaliz§cie pri ġtarte, ļi m§ zaļaŠ hŎadaŠ od 
hodnoty vĨstupu 0.00 nahor (ĂOd minimañ) alebo od 1.00 nadol  
(ĂOd maximañ). 
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Optimaliz§cia ï princ²p ļinnosti pri maximaliz§cii vĨkonu zmenou frekvencie 

Pr²klad: ĻinnosŠ optimaliz§cie na pohone s meniļom  
(hrub§ ļiara ï VĨstup OPT., tenk§ ļiara - Pr²kon). V tomto pr²pade je nastavenĨ Poļ. Smer (ID = 
426) na voŎbu ĂOd maximañ. 
 

  

A  ï Skenovan²m n§jdenĨ poļiatoļnĨ bod 

optimaliz§cie. Nesk¹r pri jemnejġom kroku sa 
dolad² presne. 

B  ï Zmena technologickĨch podmienok ï 

dotiahnutie vĨstupu optimaliz§cie a n§jdenie 
nov®ho optim§lneho bodu. 

 

8.11 Extern§ tepeln§ ochrana (ETO) 

Ak je na zariaden², ktor®ho s¼ļasŠou je meniļ frekvencie, k dispoz²cii nejakĨ sn²maļ teploty alebo 
zostava viacerĨch sn²maļov rovnak®ho typu, je moģn® zapojiŠ tieto sn²maļe do meniļa 
a vyhodnocovaŠ z nich teplotu zariadenia a podŎa potreby aj varovania a poruchy. Parametre bloku 
ETO sa nach§dzaj¼ v ļasti: 

Parameter ID: 860 

NASTAVENIE ï> FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO) 

 
Na zapojenie teplotnĨch sn²maļov sa pouģ²va jeden anal·govĨ vstup a jeden anal·govĨ 
vĨstup. MatematickĨ model poļ²ta optim§lny budiaci ĂPr¼d ETOñ, ktorĨ sa zvol² ako sign§l 

Skenovanie 

A 

B 
 

B 
 

t [s] 

VĨkon 
motora [W] 

FMIN 

Frekvencia 
[Hz] 

povel ĠTART 

I. 
skenovanie 
po ġtarte 

FMAX 
II.  

jemn® doladenie  
maxim§lneho 
vĨkonu 

 

III.  
zmena 

technologickĨch 
podmienok ï 

posun optim§lneho 
bodu   

Ʈ - vĨstup optimaliz§cie (ID= 423) - napojenĨ na ģelan¼ frekvenciu 
Ʈ - optimalizovanĨ sign§l (ID=766) - napojenĨ na vĨkon motora 

(VĨstup OPT)  
PAR.ID = 423 
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pr²sluġn®ho AOUTx. Na AINx vznikne ¼bytok napªtia. AIN ho zap²ġe do parametra ĂNapªtie 
ETOñ. Z tĨchto ¼dajov sa vyhodnot² odpor sn²maļa a n§sledne teplota. Pri prekroļen² 
varovnej alebo poruchovej hranice sa vyhodnot² varovanie alebo porucha teploty ETO.   
 
VĨznam parametrov a ich logick® prepojenie je objasnen® v nasleduj¼com obr§zku: 

 
 
Pre potreby zapojenia sa m¹ģe vyuģiŠ ŎubovoŎnĨ voŎnĨ anal·govĨ vstup a anal·govĨ vĨstup 
svorkovnice X1 procesorovej dosky meniļa. 
 
Pr²klad nastavenia ETO ï 3 sn²maļe typu PTC v s®rii: 
ĻASş NASTAVENIE: 
Nastavenie PTC sn²maļa: 
[ID] Cesta Parameter  Nastavenie  

861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor  

906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap. ETO  AIN2 

862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Poļet sn²maļov 3 

 
Pr²klad nastavenia parametrov, z ktorĨch s¼ odvoden® hranice varovan² a por¼ch ETO: 

865 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Varovanie ETO  90ÁC 

866 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Porucha ETO  160.0 ÁC 

 
MoģnosŠ obmedzenia maxim§lneho meracieho pr¼du ETO: 
Parameter Maxim. pr¼d ETO (ID 1087) obmedzuje pr¼d do ETO sn²maļov aby sa zabr§nilo nechcen®mu 
zohrievaniu sn²maļa. Ak je pouģitĨ ġpeci§lny sn²maļ, treba nastaviŠ maxim§lny pr¼d z jeho dokument§cie. 
Pri type ETO = "PTC" je merac² pr¼d ohraniļenĨ na hodnotu 1mA a pri "PT100" na 3mA a vtedy je tento 
parameter neakt²vny.  

1087 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Maxim. pr¼d ETO  10.00 mA 

 
Nastavenie anal·gov®ho vstupu AIN2: 
[ID] Cesta Parameter  Nastavenie  

154 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ 
VSTUPY \ AIN2 \ Typ AIN2  0-10V 

 
MoģnosŠ filtrovania ruġen² na anal·govom vstupe: 

262 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ 
VSTUPY \ AIN2 \ Filter AIN2  1s 

 

UNIFREM 

AOUTx 

Poļet sn²maļov  
[ID 862] 

Napªtie ETO 

[ID 867] 

Pr¼d ETO 
ZOV [ID 870] 

AINx 

Typ ETO:  - PTC, - PT100, - vlastnĨ sn²maļ 
[ID 861]      

Odpor sn²maļa 
ZOV [ID 871] 

Teplota ETO 
ZOV [ID 869] 

Varovanie 
ETO  [ID 865] 
 
 
Porucha ETO 

[ID 866] 

VlastnĨ sn²maļ: 
RETO [ɋ] 

ɡETO[ÁC] 

20ÁC            100ÁC 

R100ÁC 
[ID 864] 

R20ÁC 
[ID 863] 



 
 
 

 UNIFREM v.5.10x  

9. j¼la 2024  Strana 156 z 185 

Nastavenie anal·gov®ho vĨstupu AOUT2: 
[ID] Cesta Parameter  Nastavenie  

362 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ 
VħSTUPY \ AO2 \ Typ AO2  0-20mA 

1077 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ 
VħSTUPY \ AO2 \ AO2 Zdroj  Pr¼d ETO 

366 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ 
VħSTUPY \ AO2 \ Sig. (AO2_A)  0 mA 

368 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ 
VħSTUPY \ AO2 \ Sig. (AO2_B)  20 mA 

945 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ 
VħSTUPY \ AO2 \ AO2_A 0 mA 

946 
MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPY A VħSTUPY \ ANALčGOV£ 
VħSTUPY \ AO2 \ AO2_B 20 mA 

 
ĻASş DIAGNOSTIKA: 
MoģnosŠ kontroly meranĨch ¼dajov: 
[ID] Cesta Parameter  Popis  

869 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Teplota ETO [ÁC] Teplota na sn²maļi ETO.  

870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Pr¼d ETO [mA] 
Merac² pr¼d externej tepelnej 
ochrany.  

867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Napªtie ETO [V] 
Hodnota odmeran®ho ¼bytku napªtia    
na sn²maļi ETO.  

871 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Odpor sn²maļa [ɋ]  Hodnota odporu sn²maļa ETO.  

 

8.12 PreŠaģovac² sp²naļ ĂPreŠaģov§kñ 

Najmª pri zdvihovĨch pohonoch ģeriavov, ale aj v inĨch oblastiach nasadenia frekvenļnĨch 
meniļov sa pouģ²vaj¼ r¹zne zariadenia na vyhodnotenie maxim§lneho zaŠaģenia konġtrukcie 
alebo technologickej linky. Meniļ UNIFREM dok§ģe na z§klade merania elektrickĨch veliļ²n 
vyhodnotiŠ zaŠaģenie pohonu (ZOV ZaŠaģenie) a vykonaŠ potrebn® zmeny v spr§van² pohonu, tak 
aby bola prev§dzka pohonu bezpeļn§. ĂPreŠaģov§kñ m¹ģe byŠ vyuģitĨ napr²klad pri pohone zdvihu 
ģeriavov, posunoch pri rezan², vŘtan² a suportov obr§bac²ch strojov. Nov§ koncepcia 
preŠaģovacieho sp²naļa v meniļoch UNIFREM obsahuje niekoŎko vylepġen² a noviniek.   
 
Pojmy: 
 
ZaŠaģenie ï je voliteŎn§ veliļina, ktor§ predstavuje mieru zaŠaģenia pohonu. Spravidla sa vyber§ 
Moment motora, Pr¼d motora, VĨkon alebo aj AINx ak je vyhodnotenie zaŠaģenia extern®. 
 
PreŠaģenie ï Je stav pohonu po splnen² podmienok preŠaģenia pohonu. M¹ģe sa automaticky 
generovaŠ STOP, obmedziŠ rĨchlosŠ pr²padne signalizovaŠ na vĨstupoch meniļa. 
 
Dynamick§ prev§dzka ï Je pracovnĨ stav pohonu pri akceler§cii v kladnom smere, kedy okrem 
statickej z§Šaģe pohon prekon§va aj odpor zotrvaļnĨch hm¹t a such® trenie. 
 
Statick§ prev§dzka ï Je pracovnĨ stav pohonu pri ust§lenej rĨchlosti v kladnom smere. 
 
Tipovanie  ï Je takĨ sled ovl§dac²ch povelov, ktorĨ obch§dza podmienky vzniku preŠaģenia. 
Napr²klad kr§tke povely ĠTART alebo preruġovan® zrĨchŎovanie.  
 
Na konfigur§ciu preŠaģovacieho sp²naļa sl¼ģia nasledovn® parametre: 

Parameter ID: 840 

NASTAVENIE ï> FUNKCIE -> ZDVIHOV£ FUNKCIE ->PRETAĢOVĆK 
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Konfigur§cia a reģim ļinnosti: 

Meno parametra  ID Popis 

Pretaģov§k zap./vyp. 841  Zapnutie alebo vypnutie funkcie elektronick®ho preŠaģovacieho sp²naļa.  

 

Reģim preŠaģov§ka 842  Zapnutie reģimov sp²naļa preŠaģenia 

 

 
Sp¹sob vĨpoļtu veliļiny ĂZaŠaģenieñ: Zdvihov® funkcie 

ZaŠaģenie. Sign§l 843 VĨber veliļiny, ktor§ bude sl¼ģiŠ ako zdroj vĨpoļtu zobrazovanej veliļiny 
ĂZaŠaģenieñ. 

 
Pr²klad vĨberu veliļiny, ktor§ predstavuje mieru zaŠaģenia pohonu 

ZaŠaģenie 100% 844 Hodnota vybrat®ho sign§lu zaŠaģenia (ID 843), ktor§ zodpoved§ 100% 
zaŠaģeniu. Sl¼ģi na prevod do pomernĨch jednotiek. 

Filter zaŠaģenia 851 Filter prv®ho r§du, ktorĨ sl¼ģi na potlaļenie ġumov alebo kr§tkych ġpiļiek 
vybrat®ho sign§lu zaŠaģenia (ID 843). 

 
Podmienky vzniku a  z§niku ĂPreŠaģeniañ: 
Ļas po ġtarte 852 Ļas necitlivosti preŠaģovacieho sp²naļa po ġtarte pohonu. 

PreŠaģenie dyn. 845 Hranica preŠaģenia pohonu v dynamickĨch stavoch (pri akceler§cii  
v kladnom smere). 

Ļas preŠaģ. dyn. 848 Doba, ktor¼ mus² byŠ veliļina ZaŠaģenie vyġġia ako hranica dynamick®ho 
preŠaģenia, aby sa zopol preŠaģovac² sp²naļ. 

PreŠaģenie stat. 846 Hranica preŠaģenia pohonu v ust§lenĨch stavoch (pri konġtantnej rĨchlosti v 
kladnom smere). 

Ļas preŠaģ. stat. 849 Doba, ktor¼ mus² byŠ veliļina ZaŠaģenie vyġġia ako hranica statick®ho 
preŠaģenia, aby sa zopol preŠaģovac² sp²naļ. 

PreŠaģenie vyp. 847 Hranica ZaŠaģenia pre ukonļenie PreŠaģenia pri spªtnom chode  
na ust§lenej rĨchlosti. 

Ļas preŠaģ. vyp. 850 Doba, ktor¼ mus² byŠ veliļina ZaŠaģenie niģġie ako hranica pre vypnutie 
preŠaģenia, aby sa vypol preŠaģovac² sp²naļ. 

 
Sign§l blokovania ĂPreŠaģeniañ: 
Zdroj resetu preŠaģ. 572 Sign§l, ktorĨ sl¼ģi na zablokovanie alebo vypnutie preŠaģovacieho sp²naļa. 

M¹ģe byŠ vybranĨ buŅ ļ²selnĨ sign§l alebo bitovĨ. 
PreŠ.reset 858 Podmienka vzniku resetu preŠaģenia. 
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Pre diagnostiku a vyhodnotenie preŠaģov§ka sl¼ģia tieto zobrazovan® veliļiny: zdvihov® funkce 
ZaŠaģenie 854 Miera zaŠaģenia pohonu vyhodnoten§ zo sign§lu ZaŠaģenie. Sign§l (ID 843) a 

vztiahnut§ ku ZaŠaģenie 100% (ID 844). [%] 
Tipovania  855 Poļet nedovolenĨch ovl§dac²ch sekvenci², ktor® m¹ģu sp¹sobiŠ tipovanie 

pohonu (kr§tke povely ġtartu ļi akceler§cie). Po  prekroļen² poļtu tipovan² sa 
zopne preŠaģovac² sp²naļ bez ohŎadu na hodnotu zaŠaģenia pohonu. 
Vyhodnotenie tipovan² je moģn® vypn¼Š vo voŎbe reģimov (ID 842). 

Stav PRETAĢ. 856 Signalizuje v akom stave sa nach§dza blok preŠaģovacieho sp²naļa. 

 
Pr²klad zobrazenia diagnostickej veliļiny Stav PREşAĢ. 

 
PreŠaģenie pohonu nastane:  
ak sa poļas prev§dzky splnia podmienky vzniku preŠaģenia. Ak je neakt²vny reģim (ID 842) Ăiba 
statickĨ reģimñ poļas dynamickej prev§dzky, keŅ prekroļ² ĂZaŠaģenieñ hodnotu parametra 
ĂPreŠaģenie dyn.ñ (ID 845) na ļas dlhġ² ako ĂĻas preŠaģ. dyn.ñ (ID 848). Obdobne ak v statickom 
reģime prekroļ² statick¼ hranicu na pr²sluġnĨ ļas. 
alebo ak je zapnutĨ reģim (ID 842) Ătestuj tipovanieñ  a poļet tipovan² v poļ²tadle tipovania 
prekroļ² 5 tipovan² do 5 min. 
 
Stav PreŠaģenia meniļ signalizuje aj funkļnĨm hl§sen²m F36-PreŠaģov§k zop. Na displeji 
ovl§dacieho panela.   
 
PreŠaģenie pohonu zanikne:  
ak poļas reverzn®ho chodu poklesne ĂZaŠaģenieñ pod hodnotu parametra ĂPreŠaģenie vyp.ñ (ID 
847) na dobu dlhġiu ako ĂĻas preŠaģ. vyp.ñ (ID 850). 
 
V reģimoch preŠaģov§ka (ID 842)  je moģn® vybraŠ funkciu  Ăpomal® sp¼ġŠanieñ, ktor§ pri 
preŠaģen² obmedz² rĨchlosŠ sp¼ġŠania bremena na 20% zo ģelanej frekvencie v reverznom chode, 
pre zvĨġenie bezpeļnosti pri manipul§cii s nadmernĨm bremenom. 
 
ńalej je moģn® v reģimoch vypn¼Š vn¼torn® blokovanie Ġtartu pohonu v kladnom smere voŎbou 
Ănegeneruje STOPñ, v pr²padoch, kedy sa m§ pri preŠaģen² vykonaŠ iba signaliz§cia alebo in§ 
akcia (napr²klad, obmedzenie rĨchlosti alebo momentu). In® akcie sa nastavuj¼ s pouģit²m 
univerz§lnych ovl§dac²ch blokov meniļa. 
 
Autodetekcia hran²c:  
Jeden z novĨch reģimov ļinnosti preŠaģov§ka (ID 842) je Ăautodetekcia hran²cñ. Po zapnut² tohto 
reģimu sa vynuluj¼ hranice podmienok preŠaģenia (ID 845, ID 846, ID 847) a poļas nasledovnĨch 
pracovnĨch cyklov zariadenia sa automaticky detekuj¼ hraniļn® hodnoty z veliļiny ĂZaŠaģenieñ.  
Pri tejto detekcii by mal byŠ pohon zaŠaģovanĨ maxim§lnym dovolenĨm zaŠaģen²m (max. dovolen® 
bremeno, atŅ.) Po 5 aģ 10 cykloch sa hodnoty hran²c uģ prestan¼ upravovaŠ a ust§lia sa na 
hodnot§ch, ktor® s¼ o dovolen¼ toleranciu vyġġie ako maxim§lne prev§dzkov® zaŠaģenie.  
Po vypnut² tohto reģimu zostan¼ hranice na novĨch hodnot§ch a preŠaģov§k pracuje podŎa nich. 
Poļas autodetekcie hran²c meniļ vypisuje funkļn® hl§senie F37-PreŠaģ. detekcia. 
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Pr²klad vzniku preŠaģenia v dynamickom reģime ļinnosti poļas dv²hania bremena na zdvihu. 

8.13 Funkcia dynamickĨ zdvih  

Ģeriavov§ funkcia ï DYNAM. ZDVIH (DZ) (ID 1068) sl¼ģi na prisp¹sobenie maxim§lnej rĨchlosti 
zdvihu podŎa aktu§lnej hmotnosti bremena. Pri vyġġej hmotnosti bremena sa zniģuje maxim§lna 
rĨchlosŠ. 
 
Pre spr§vnu ļinnosŠ dynamick®ho zdvihu je potrebn® nastaviŠ parametre, ktor® urļuj¼ vĨpoļet 
veliļiny ĂZaŠaģenieñ (ID 854) podobne ako pri funkcii ĂPreŠaģov§kñ. 
Meno parametra  ID Popis 

ZaŠaģenie. Sign§l 843 VĨber parametra ktorĨ bude sl¼ģiŠ ako zdroj vĨpoļtu zobrazovanej veliļiny 
ĂZaŠaģenieñ. 

ZaŠaģenie 100% 844 Hodnota vybrat®ho sign§lu zaŠaģenia (ID 843), ktor§ zodpoved§ 100% 
zaŠaģeniu. Sl¼ģi na prevod do pomernĨch jednotiek. 

Filter zaŠaģenia 851 Filter prv®ho r§du ktorĨ sl¼ģi na potlaļenie ġumov alebo kr§tkych ġpiļiek 
vybrat®ho sign§lu zaŠaģenia (ID 843). 

 

Ļas po ġtarte 
ID 852 

PreŠaģenie dyn. 
ID 845 [%]  

t [s]  

ZaŠaģenie 
ID 854 [%]  

0 

Bit  Stav PRETAĢ. 
(ID 856) 

ĂPreŠaģenieñ 

0 

blokovanĨ ĠTART 
smerom hore  

PreŠaģenie neakt²vne 

fMEN [Hz]  

FĢEL1 

0 

FĢEL2 

predstih brzdy  
- zabrzdenĨ 

Ļas preŠaģ. stat. 
ID 849 

Ļas preŠaģ. dyn. 
ID 848 

nastalo preŠaģenie 

PreŠaģenie stat . 
ID 846 [%]  

t [s]  

t [s]  



 
 
 

 UNIFREM v.5.10x  

9. j¼la 2024  Strana 160 z 185 

Na konfigur§ciu dynamick®ho zdvihu sl¼ģia nasledovn® parametre: 

DZ zap./vyp.  1069  Zapnutie alebo vypnutie funkcie dynamick®ho zdvihu (DZ).  

 

Ļas merania DZ 1070 Ļas merania statick®ho zaŠaģenia (ID 854) na frekvencii danej parametrom 
ĂFrekvencia DZñ (ID 1073).  

Z§Šaģ DZ max.  1071  HornĨ rozsah zaŠaģenia, nad ktorĨm sa maxim§lna frekvencia uģ Ņalej 
nezniģuje. 

Z§Šaģ DZ min. 1072  DolnĨ rozsah zaŠaģenia pod ktorĨm pracuje zdvih na maxim§lnej moģnej 
frekvencii. 

Frekvencia DZ  1073 Frekvencia, pri ktorej prebieha meranie zaŠaģenia a z§roveŔ minim§lna 
rĨchlosŠ ktor§ odpoved§ maxim§lnemu zaŠaģeniu.  

 

Pre diagnostiku a vyhodnotenie preŠaģov§ka sl¼ģia tieto zobrazovan® veliļiny: 
ZaŠaģenie 854 Miera zaŠaģenia pohonu vyhodnoten§ zo sign§lu ZaŠaģenie. Sign§l (ID 843) a 

vztiahnut§ ku ZaŠaģenie 100% (ID 844). [%]. 

Stav PRETAĢ. 856 Detekcia statick®ho alebo dynamick®ho reģimu. 

 

Princ²p ļinnosti:  
Pri ġtarte smerom hore sa frekvencia zastav² na ĂFrekvencia DZò (ID 1073) na dobu ĂĻas merania 
DZñ (ID 1070) aby doġlo k ust§leniu veliļiny ĂZaŠaģenieñ (ID 854) a vypoļ²talo sa nov® obmedzenie 
rĨchlosti. Ak sa zaŠaģenie ust§li v intervale medzi hodnotami ĂZ§Šaģ DZ min.ñ (ID 1072)  a ĂZ§Šaģ 
DZ max.ñ (ID 1071), potom sa obmedzenie rĨchlosti zdvihu prepoļ²ta line§rne medzi hodnotami 
ĂFrekvencia DZò (ID 1073) a ĂMax. frekvencia.ñ (ID 111). Ak bude zdvih zaŠaģenĨ na hodnotu 
ĂZ§Šaģ DZ max.ñ (ID 1071) alebo vyġġiu, bude jeho maxim§lna rĨchlosŠ obmedzen§ na hodnotu 
ĂFrekvencia DZò (ID 1073). Ak bude zdvih zaŠaģenĨ na hodnotu ĂZ§Šaģ DZ min.ñ (ID 1072) alebo 
niģġiu, bude jeho maxim§lna rĨchlosŠ obmedzen§ na hodnotu ĂMax. frekvencia.ñ (ID 111). 
 
Ak vypoļ²tan® ohraniļenie rĨchlosti je menġie ako ĂMax. frekvencia.ñ (ID 111), meniļ zobrazuje 
varovn® hl§senie ĂW61-DynamickĨ zdvihñ. 
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Princ²p ļinnosti funkcie ĂDynamickĨ zdvihñ. 

8.14 Funkcia ï rozladenie IRC  

Meniļe frekvencie UNIFREM m¹ģu v pr²pade pouģitia rozġirovacieho modulu RM_IRC_DUAL 
s¼ļasne vyhodnocovaŠ v re§lnom ļase sign§ly z dvoch inkrement§lnych sn²maļov. Meniļ poļ²ta 
rozdiel rĨchlost² tĨchto sn²maļov a zobrazuje v parametri ĂFrek. IRC1-IRC2ñ (ID 1086) podŎa 
vzorca: 
   FIRC1-IRC2 = | |FIRC1| ï |FIRC2| | 
 
kde |FIRC1(2)| znamen§ vĨpoļet absol¼tnej hodnoty rĨchlosti z veliļ²n ĂFrek. IRC1ò (ID 434) a ĂFrek. 
IRC2ò (ID 803). 
 
V praxi m¹ģe byŠ na viac motorovĨch pohonoch potreba odvodiŠ od tohto rozladenia urļit® riadiace 
z§sahy ako obmedzenie momentu, zablokovanie a okamģit® vypnutie riadenia.  
 
Napr²klad:  
pri preġmykovan² jednej n§pravy trakļn®ho vozidla alebo pojazdu mostu oproti druhej - zn²ģenie 
ohraniļenia momentu aby n§prava s menġou adh®ziou nepredbiehala druh¼, 

0 

Zmeran® zaŠaģenie  

Maxim§lna rĨchlosŠ ako funkcia 
zmeran®ho zaŠaģenia 

 [Hz] 
 
ID111  
 
 
 
ID1073 

ID1072     ID1071   [%] 

A 

B 
 

ĠTART 

Z§Šaģ DZ max. 
ID 1071 [%] 

t [s]  

ZaŠaģenie 
ID 854 [%]  

0 

W61-
DynamickĨ 
zdvih  
 0 

DZ obmedzuje 
maxim§lnu rĨchlosŠ 
podŎa zaŠaģenia 

 fMEN [Hz]  

Frekvencia DZ  
ID 1073 [Hz] 

0 

FĢEL 

Ļas merania DZ 
 ID 1070 [s]  

Z§Šaģ DZ min. ID 
1072 [%]  

 

t [s]  

t [s]  

STOP 

 

A B 

Max Frekvenc ia  
ID 111 [Hz] 

A: zdv²hanie bremena s menġou hmotnosŠou,  
B: zdv²hanie bremena s veŎkou hmotnosŠou. 



 
 
 

 UNIFREM v.5.10x  

9. j¼la 2024  Strana 162 z 185 

pri preruġen² materi§lu a rozladen² pohonov na valcovacej linke (ļasŠ linky pod z§Šaģou a druh§ 
napr§zdno) sa vygeneruje RESET.  
atŅ. 
 
Na konfigur§ciu funkcie ĂRozladenie IRCñ sl¼ģia parametre v skupine parametrov: 

Parameter ID: 1081 

NASTAVENIE ï> FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2 
 
Konfigur§cia a reģim ļinnosti: 

Meno parametra  ID Popis 

Rozladenie IRC1,2  1082 Nastavenie sp¹sobu obsluhy a ļinnosŠ meniļa pri rozladen² rĨchlost²  
z IRC1 a IRC2.  

 

obmedzenie momentu  Rozladenie IRC1,2 sp¹sob² oslabenie momentu motorov. 

reset PWM  Rozladenie IRC1,2 sp¹sob² okamģit® vypnutie motorov. 

Filter dIRC1,2  1083 Ļasov§ konġtanta filtra rozdielu frekvenci² IRC1 a IRC2.  

Min. rozdiel IRC1,2  1084 Minim§lna hranica absol¼tnej hodnoty rozdielu frekvenci² IRC1 a IRC2.  

Max. rozdiel IRC1,2  1085 Maxim§lna hranica absol¼tnej hodnoty rozdielu frekvenci² IRC1 a IRC2.  

 

Pre diagnostiku a vyhodnotenie sl¼ģia tieto zobrazovan® veliļiny: 
Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora urļen§ sn²maļom ot§ļok motora IRC1 

Frek. IRC2 803 Frekvencia rotora urļen§ sn²maļom ot§ļok motora IRC2 

Frek. IRC1-IRC2 1086 T§to veliļina je filtrovan§ filtrom prv®ho r§du z parametra ĂFilter dIRC1,2ñ 
(ID1083). 

 

Princ²p ļinnosti:  
Ak je v parametri ĂRozladenie IRC1,2ñ (ID 1082) akt²vna voŎba Ăobmedzenie momentuñ, potom pri 
prekroļen² minim§lnej hranice rozdielu frekvenci² ĂMin. rozdiel IRC1,2ñ (ID 1084) sa zaļne 
zniģovaŠ obmedzenie momentu motora a pri maxim§lnom rozdieli ĂMax. rozdiel IRC1,2ñ (ID 1085) 
bude moment nulovĨ. Vyp²nanie pohonov sa deje plynulo ¼merne rozladeniu. Poļas zniģovania 
momentu sa zobrazuje varovanie ĂW62-Rozladenie IRC1,2ñ. 
 

 
Princ²p ļinnosti funkcie ĂRozladenie IRCñ pri akt²vnej voŎbe Ăobmedzenie momentuñ. 

Frek. IRC1-IRC2 
(ID 1086) 

0 

MMAX [Nm]  

0 

MMAX 
(ID481) 

t [s]  

t [s]  

MinDIRC1,2 
(ID 1084) 

MaxDIRC1,2 
(ID 1085) 

ĂW62-Rozladenie IRC1,2ñ 

0 

Rozladenie IRC1,2  

Maxim§lny moment ako 

funkcia rozladenia IRC1, IRC2 

           [Nm] 
 
Max. moment  
      ID 481,      
      ID 1053 

ID1084     ID1085   [Hz] 
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Ak je v parametri ĂRozladenie IRC1,2ñ (ID 1082) akt²vna voŎba Ăreset PWMñ, potom pri prekroļen² 
maxim§lnej hranice rozdielu frekvenci² ĂMax. rozdiel IRC1,2ñ (ID 1085) sa vygeneruje RESET 
PWM a pri poklese pod ĂMin. rozdiel IRC1,2ñ (ID 1084) RESET PWM zanikne.  
 

 
Princ²p ļinnosti funkcie ĂRozladenie IRCñ pri akt²vnej voŎbe Ăreset PWMñ. 

Pomocou nastaviteŎn®ho filtra ĂFilter dIRC1,2ñ (ID 1083) je moģn® odfiltrovaŠ kr§tke impulzy 
rozladenia IRC, utlmiŠ kvantovac² ġum a nastaviŠ dynamiku zmeny momentu. Vplyv rozladenia IRC 
na maxim§lny moment aj na RESET PWM je moģn® kombinovaŠ s¼ļasnĨm aktivovan²m obidvoch 
volieb. 

8.15 Vyuģitie prep²nania sady parametrov na ġpeci§lne spr§vanie funkci² 
meniļa 

Meniļe frekvencie UNIFREM obsahuj¼ 4 uģ²vateŎsk® sady parametrov, ktor® je moģn® v meniļi 
nez§visle prep²naŠ a editovaŠ. Ļas prepnutia sady je do 50ms. PokiaŎ sa nastavenia parametrov 
pre jednotliv® sady nel²ġia v parametroch, ktor® maj¼ blokovan¼ zmenu za chodu, je prepnutie 
moģn® realizovaŠ aj pri spustenom ĠTARTE pohonu. NakoŎko zdroj prepnutia sady m¹ģe byŠ 
nastavenĨ na akĨkoŎvek sign§l meniļa, umoģŔuje to rieġiŠ r¹zne ġpeci§lne funkcie podmienen® 
zmenou parametrov, ktor® jednotliv® funkļn® bloky meniļa pri pouģit² len jednej sady neumoģŔuj¼. 
 
Napr²klad:  
- zmena parametrov U/F krivky pri zmene smeru ot§ļania motora. 
- zmena zdrojov ovl§dania meniļa od bin§rneho vstupu (prep²nanie miestne/diaŎkovo). 
- adaptivita parametrov regul§torov podŎa rozsahu regulovanej frekvencie. 
- a mnoho Ņalġ²ch. 
 
Podmienky prep²nania jednotlivĨch s§d parametrov sa nastavuj¼ v tĨchto parametroch meniļa. 

Parameter ID: 206 

NASTAVENIE ï> SADY PARAMETROV 
 
Pr²klad konfigur§cie prepnutia SADY parametrov: 

Meno parametra  ID Popis  

Prep. s§d. 657 Nastavenie sp¹sobu prep²nania akt²vnej sady.  
(Kombinovan®, Jednotliv®, Parametrom) 

 
Pr²klad nastavenia sp¹sobu prep²nania akt²vnej sady  

Frek. IRC1-IRC2 (ID 
1086) 

0 

RESET PWM 

0 

t [s]  

t [s]  

MinDIRC1,2 (ID 
1084) 

MaxDIRC1,2 (ID 
1085) 

ĂW62-Rozladenie IRC1,2ñ 
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MoģnosŠ prepnutia 
akt²vnej sady:  

 NASTAVENIE ï> SADY PARAMETROV ï> Prep. s§d [657] ï> 
Parametrom  
 
Potom je moģnosŠ nastavenia akt²vnej sady: 
Akt²vna sada [205] ï> moģnosŠ vĨberu Sada 1, Sada 2, Sada 3, Sada 4 

Zdroj bit1 sada  
Zdroj bit2 sada  

Zdroj bit3 sada  

641 
6426
43 

Nastavenie bitov prep²naļa s§d. Jeho funkcia z§vis² od nastavenia 
parametra Prep. s§d. [657] 
 
1.sp¹sob 
Prep. s§d. [657] - Kombinovan® - Vyuģ²vaj¼ sa len prv® 2 bity bin§rneho 
prep²naļa. VĨstupn§ sada odpoved§ danej bin§rnej kombin§cii tĨchto bitov. 
Ak s¼ neakt²vne vġetky bity tak je akt²vna 1 sada. Ak je akt²vny len 1. bit tak 
je akt²vna 2. sada, atŅ. 
 
NASTAVENIE ï> SADY PARAMETROV ï> PREPĉNAĻ SĆD 
MoģnosŠ nastavenia: Zdroj bit1 sada a Zdroj bit2 sada  

 
Pr²klad nastavenia bin§rneho prep²naļa 

---------------------------------------------------------------------------------------------- 
2.sp¹sob 
Prep. s§d. [657] - Jednotliv® - KaģdĨ jeden bit bin§rneho prep²naļa 
odpoved§ jednej sade (bit 1 odpoved§ 2 sade). Ak je akt²vnych viac 
prep²naļov tak je akt²vna sada s vyġġ²m poradovĨm ļ²slom. Ak nie je 
akt²vny ģiadny bin§rny prep²naļ tak je akt²vna 1. sada. 
 
NASTAVENIE ï> SADY PARAMETROV ï> PREPĉNAĻ SĆD 
MoģnosŠ nastavenia: Zdroj bit1 sada, Zdroj bit2 sada, Zdroj bit3 sada 

 
Pr²klad nastavenia bin§rneho prep²naļa  

ĠPECIĆLNE 
NASTAVENIE [224] ï  
 
Nastavenie 
ġpeci§lnych funkci²  
pre prep²naļe sady 
 

 Pr²klad nastavenia ġpeci§lneho zdroja prepnutia sady: 
NASTAVENIE ï> SADY PARAMETROV ï> PREPĉNAĻ SĆD ï> Zdroj bit1 
sada [641]ï> ġpeci§lny  

 
Potom je moģnosŠ nastavenia  NASTAVENIE ï> SADY PARAMETROV            
ï> PREPĉNAĻ SĆD ï> ĠPECIĆLNE NASTAVENIE ï>  
Bit1 sada sign§l [645] ï> 
VĨber sign§lu, ktorĨ vyhodnocuje ļi je akt²vny 1.bit bin§rneho prep²naļa. 
M¹ģe byŠ vybranĨ buŅ ļ²selnĨ sign§l alebo bitovĨ.       

 
Pred nastaven²m zdroja prepnutia akt²vnej sady parametrov je potrebn® nastaviŠ kompletne pohon 
v SADE1, to znamen§ pri vypnutĨch podmienkach prepnutia sady. Potom skop²rovaŠ toto 
nastavenie do ostatnĨch pouģ²vanĨch s§d cez povely: 

MENU -> ULOĢ / OBNOV -> Kop²rovanie s§d 
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Povely na kop²rovanie s§d parametrov: 
Funkcia  VĨber Popis  

Zo sady  
Do sady  

Sada1..Sada4 
Sada1..Sada4 

K·pia parametrov zo sady 1..4 do vybranej sady 1..4. 
Potvrdenie stlaļen²m òKop²rujò 

 

 
Na z§ver treba nastaviŠ podmienku prep²nania akt²vnej sady. Ak chceme napr²klad pouģ²vaŠ len 
dve sady parametrov a SADA2 m§ byŠ akt²vna pri z§pornej rĨchlosti na vĨstupe meniļa (sp¼ġŠanie 
bremena s inĨm poļiatoļnĨm napªt²m U/F krivky). Potom zvol²me nasledovn® hodnoty 
parametrov. 
 

Meno parametra  ID Nastavenie  

Prep. s§d. 657 Jednotliv®  

Bit1 sada sign§l 645  NASTAVENIE ï> SADY PARAMETROV ï> PREPĉNAĻ SĆD ï> Zdroj bit1 
sada [641] ï> ġpeci§lny  
 
Zvol² sa zdroj prepnutia sady:  
Stav men. Neg. [547] (stavov® slovo negovan®): 
 
NASTAVENIE ï> SADY PARAMETROV ï> PREPĉNAĻ SĆD ï> 
ĠPECIĆLNE NASTAVENIE ï> Bit1 sada sign§l [645] ï>  
ñ \ MENU  \DIAGNOSTIKA \ Stav meniļa [76]  ï> Stav men. neg.ñ 

 

Bit1 sada zopne  646 NASTAVENIE ï> SADY PARAMETROV ï> PREPĉNAĻ SĆD ï> 
ĠPECIĆLNE NASTAVENIE ï>Bit1 sada zopne [646] 
 
Vyberie sa bit 14 stavov®ho slova ĂFrot > 0ñ.  

 
(KeŅģe sa jedn§ o negovan¼ hodnotu stavov®ho slova, m§ tento bit opaļnĨ 
vĨznam a to Frot < 0.)  
 
Frot  ï polarita rotorovej frekvencie. Ak nie je k dispoz²cii IRC, potom je 
znamienko frekvencie vyhodnoten® matematickĨm modelom  
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Po spusten² prep²nania S§d do ļinnosti m¹ģeme upravovaŠ parametre v jednotlivĨch sad§ch aģ po 
vĨbere editovanej sady. Inform§cia o tom, ktor§ je akt²vna je zobrazen§ v pravom hornom rohu 
displeja malĨm fontom.  
 
Pouģitie s§d parametrov teda prispieva ku zvĨġenej variabilite nastaven² pohonu. Pomocou nich je 
moģn® rieġiŠ aj. 
Nesymetriu ramp frekvencie 

Prep²nanie reģimu riadenia 

Prep²nanie sign§lov na anal·govĨch vĨstupoch 

Ovl§danie viacerĨch pohonov jednĨm meniļom 

Zap²nanie a vyp²nanie korekci² alebo inĨch funkci² meniļa 

é atŅ. 

  



 
 
 

 UNIFREM v.5.10x  

9. j¼la 2024  Strana 167 z 185 

 Pr²klady nastavenia meniļa UNIFREM 

9.1 Nastavenie procesn®ho regul§tora pre riadenie vĨġky hladiny v n§drģi 

V nasleduj¼cej ļasti bude op²sanĨ sp¹sob nastavenia zariadenia pre udrģiavanie konġtantnej 
hladiny v n§drģi, pomocou ļerpadla riaden®ho frekvenļnĨm meniļom. 
 
9.1.1 Situ§cia 
FrekvenļnĨ meniļ riadi ot§ļky ļerpadla, tak aby v n§drģi bola poģadovan§ hladina. Hladina v 
n§drģi sa m¹ģe pohybovaŠ od minim§lnej 1cm po maxim§lnu 50cm. Aktu§lna vĨġka hladiny je 
sn²man§ sn²maļom hladiny s pr¼dovĨm vĨstupom. Pri hodnote vĨstupu 0mA je minim§lna hladina 
a pri 20mA maxim§lna hladina. Ģelan§ vĨġka hladiny je nastavovan§ pomocou napªtia 0-10V. Kde 
0V odpoved§ minim§lnej hladine a 10V odpoved§ maxim§lnej hladine. 
 

 
 

9.1.2 Pripojenie meniļa 
Napªtie pre ģelan¼ hladinu pripoj²me na prvĨ anal·govĨ vstup AIN1. 
Senzor vĨġky hladiny pripoj²me na druhĨ anal·govĨ vstup AIN2. 
VĨstup meniļa pripoj²me na ļerpadlo. 
 
9.1.3 Nastavenie anal·govĨch vstupov 
V menu ĂNASTAVENIE / VSTUPY A VħSTUPY / ANALčGOV£ VSTUPYñ 
ĂAIN1 / Typ AIN1ñ = Ă0-10Vñ 
ĂAIN1 / Filter AIN1ñ = 1ms (ak by bol sign§l ruġenĨ m¹ģeme zvĨġiŠ filtr§ciu) 
ĂAIN1 / ĠPECIĆLNE NASTAVENIE ï Sign§l AIN1ñ = ģiadny (F3) 
ĂAIN2 / Typ AIN2ñ = Ă0-20mAñ 
ĂAIN2 / Filter AIN2ñ = 1ms (ak by bol sign§l ruġenĨ m¹ģeme zvĨġiŠ filtr§ciu) 
ĂAIN2 / ĠPECIĆLNE NASTAVENIE ï Sign§l AIN2ñ = ģiadny (F3) 
 
9.1.4 Nastavenie procesn®ho regul§tora 
V menu ĂNASTAVENIE / FUNKCIE / PROCESNħ REG.ñ 
ĂReģim PRñ = ĂPolohañ  
 

 

Takto sa nastavovanie procesn®ho regul§tora prepne na 
nastavovanie v jednotk§ch cm.  VĨber Poloha inverzne, sl¼ģi pre 
pr²pad, ak by bolo ļerpadlo umiestnen® na vĨstupe n§drģe a pri 
zvyġovan² jeho ot§ļok bude hladina pri konġtantnom pr²toku 
klesaŠ. 

 
In® reģimy PR sp¹sobia prepnutie nastavovania v inĨch jednotk§ch. 
 
ĂMin. ģel. vel.ñ = 1cm (minim§lna hodnota procesnej veliļiny). 
ĂMax. ģel. vel.ñ = 50cm (maxim§lna hodnota procesnej veliļiny). 
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ĂZdroj ģel. PRñ = ĂAIN1ñ. 

 

Ak by sme chceli nastaviŠ pevn¼ ģelan¼ hladinu, tak ĂZdroj ģel. 
PRñ = ĂHodnotañ a ĂĢel. hodnotañ = 30cm (ak poģadovan§ vĨġka 
hladiny je 30cm). Hodnota sa d§ nastavovaŠ len v nastavenĨch 
hraniciach ĂMin. ģel. vel.ñ a ĂMax. ģel. vel.ñ 

 
ĂZdroj sp. vªzby PRñ = ĂAIN2ñ.  

 

Ak by bola pevn§ hodnota spªtnej vªzby, tak sa nastavuje 
obdobne ako pre ģelan¼ veliļinu. 
Samozrejme treba nastaviŠ odpovedaj¼ce konġtanty PID 
procesn®ho regul§tora. 

 
9.1.5 Nastavenie vĨstupu meniļa 
Treba nastaviŠ odpovedaj¼ce parametre motora, rampy U/F krivku atŅ. 
V menu ĂNASTAVENIE / OVLĆDANIE / ĢELANĆ FREKVENCIAñ  
ĂZdroj reverzu F [195]ñ = ĂBez reverzuñ. Inak by sme ļerpadlu umoģnili chodiŠ aj do spªtn®ho 
chodu, ļiģe v pr²pade potreby by sa ļerpadlom odļerp§valo z n§drģe. 

 
 
V menu ĂNASTAVENIE / OVLĆDANIE / ĢELANĆ FREKVENCIA / Zdroj ģel. frek. = Ġpeci§lnyñ  

 
 
V menu ĂNASTAVENIE / OVLĆDANIE / ĢELANĆ FREKVENCIA / ĠPECIĆLNE NASTAVENIEñ 
ĂSign§l pre ĢFñ = ĂDIAGNOSTIKA / Funkcie / Proces. reg. / VĨstup PRñ, tĨmto nastav²me, ģe 
vĨstupn§ frekvencia meniļa je riaden§ procesnĨm regul§torom. VĨstup procesn®ho regul§tora ï> 
akļnĨ z§sah. 

 
 
9.1.6 Monitorovanie  
V menu ĂDIAGNOSTIKA / Vstupy / vĨstupy /  AINñ 
Tu je moģn® sledovaŠ anal·gov® vstupy buŅ vo fyzik§lnych jednotk§ch ĂAIN1ñ, ĂAIN2ñ alebo  
v pomernĨch ĂAIN1 Rel.ñ, ĂAIN2 Rel.ñ 
 
V menu ĂDIAGNOSTIKA / Funkcie / Proces. regñ 
Tu je moģn® sledovaŠ procesnĨ regul§tor v procesnĨch jednotk§ch.  
 
V menu ĂDIAGNOSTIKA / Ovl§danie / Ģel. Frek.ñ 
Tu je moģn® sledovaŠ prepoļ²tanĨ vĨstup procesn®ho regul§tora na ģelan¼ frekvenciu. 
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9.2 Pr²klad nastavenia logickĨch blokov  

Frekvenļn® meniļe UNIFREM maj¼ vo svojej softv®rovej vĨbave bohat¼ moģnosŠ nastavovania 
logickĨch blokov s logickĨmi oper§ciami OR, AND, XOR, RS , = , >=, >.  
 
MoģnosŠ nastavenia typu vstupov a vĨstupov pre logick® bloky: 
(vĨstup negovanĨ, vstup 1 logick®ho bloku negovanĨ, vstup 2 logick®ho bloku negovanĨ, 
prvĨ vstup logick®ho bloku reaguje na n§beģn¼ hranu sign§lu, druhĨ vstup logick®ho bloku reaguje 
na n§beģn¼ hranu sign§lu).  
 
Pr²klad moģnost² nastavenia vstupov a vĨstupov logick®ho bloku: 

 
Pr²klad: 
Nasleduj¼ci pr²klad demonġtruje jednoduchĨ pr²klad nastavenia frekvenļn®ho meniļa s vyuģit²m 
logickĨch blokov. Uvaģujme riadenie asynchr·nneho motora s vĨkonom 0,37[kW] a s nomin§lnym 
pr¼dom 1,05[A]. NezaŠaģenĨ motor sa rozbieha z nulovej frekvencie po line§rnej rampe 10[s] na 
ģelan¼ frekvenciu 50[Hz]. Dobeh motora je tieģ realizovanĨ po nastavenej line§rnej rampe 10[s] na 
nulov¼ frekvenciu.  

 
Nastavenie rozbehovej a  dobehovej rampy pre tento pr²klad  

Pomocou logickĨch blokov nastav²me meniļ tak, aby vyhodnocoval a signalizoval prekroļenie 
frekvencie 20[Hz] a neprekroļenie pr¼du motora 1[A] (motor je nezaŠaģenĨ). 
Dan® podmienky meniļ signalizuje ġpeci§lnym sp¹sobom ï sp²nan²m anal·gov®ho vĨstupu, ktorĨ 
tĨm z²ska povahu rel®ov®ho vĨstupu. Pri frekvencii motora nad 20[Hz] a pri pr¼de motora < 1[A] 
m§ vĨstup logick®ho bloku LB1 s logickou oper§ciou AND logick¼ hodnotu 1 a vĨstupnĨ sign§l 
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vstupuje do druh®ho logick®ho bloku LB2 a pomocou logick®ho bloku LB2 s logickou oper§ciou 
AND a ļasom zopnutia T_on = 0,5[s] a ļasom vypnutia T_off = 0,5[s] sa definuje priebeh 
vĨstupn®ho sign§lu LB2  ï striedanie diskr®tnych stavov vĨstupn®ho sign§lu (0,1).  
Na anal·govĨ vĨstup AOUT1 naviaģeme vĨstup logick®ho bloku LB2.  To znamen§, ģe pri zopnut² 
logick®ho bloku LB2 (logick§ hodnota 1) sa na anal·govom vĨstupe meniļa AOUT1 nastav² pr¼d 
20 [mA] a pri vypnut² LB2 (logick§ hodnota 0) sa  nastav² 0 [mA].  Anal·govĨ vĨstup je vyvedenĨ 
na svorky meniļa. Na svorky anal·gov®ho vĨstupu  je moģn® pripojiŠ signalizaļn® LED osvetlenie.   

 
Blokov§ sch®ma vyhodnocovania vstupnĨch podmienok pomocou logickĨch blokov 

Postup nastavenia logickĨch blokov a anal·gov®ho vĨstupu AOUT1: 
 
VĨber a nastavenie LOGICK£HO BLOKU LB1: 
Parameter ID: 167  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï>  LOGICK£ BLOKY ï> LB1 fast 

 
Meniļ detekuje Frek.MN > 20[Hz] pri rozbehu na ģelan¼ rĨchlosŠ a Pr¼d MT < 1[A] (negovanĨ 
sign§l druh®ho vstupu) pri rozbehu na ģelan¼ rĨchlosŠ. Vstupn® podmienky musia platiŠ obe naraz, 
preto vĨber logickej oper§cie : logickĨ s¼ļin - AND:  
Parameter ID: 625  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB1 fast ï>   

LB1 oper§cia = AND 

 
VĨber sign§lu Frek.MN (veliļina diagnostiky) pre 1. vstup LB1: 
Parameter ID: 577  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKYï> LB1 fast ï>  LB1_1 sign§l 
= Frek. MN 

Logick§ hodnota 1.vstupu LB1 je 1 ak je hodnota sign§lu Frek.MN [47] > 20[Hz]  : 
Parameter ID: 578  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB1 fast ï>  LB1_1 
zopne = 20.00 Hz 

 
Logick§ hodnota 1.vstupu LB1 je 0 ak je hodnota sign§lu Frek.MN [47]  < 20[Hz]  : 
Parameter ID: 579  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB1 fast ï>  LB1_1 
rozopne = 20.00 Hz 
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VĨber sign§lu Pr¼d MT (veliļina diagnostiky) pre 2. vstup LB1: 
Parameter ID: 580  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB1 fast ï>  LB1_2 
sign§l = Pr¼d MT 

 
Logick§ hodnota 2.vstupu LB1 je 1 ak je hodnota sign§lu Pr¼d MT [42] > 1[A] : 
Parameter ID: 581  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB1 fast ï>  LB1_2 
zopne = 1 A 

 
Logick§ hodnota 2.vstupu LB1 je 0 ak je hodnota sign§lu Pr¼d MT [42] < 1[A]: 
Parameter ID: 582  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB1 fast ï>  LB1_2 
rozopne = 1 A 

 
Pre splnenie vstupnej podmienky  Pr¼d MT < 1[A] je potrebn® sign§l druh®ho vstupu LB1 
negovaŠ, pretoģe porovn§vac² oper§tor logick®ho bloku je  ñ > ñ. 
Parameter ID: 1008  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB1 fast ï>  LB1 ¼rovne = Vstup 2 
negovanĨ 

 
VĨber a nastavenie LOGICK£HO BLOKU LB2: 
Parameter ID: 168  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB2 fast 

 
Pri logickej hodnote 1 vĨstupu LB1 m§ prvĨ vstup LB2 logick¼ hodnotu 1.  Pre LB2 sa vyberie 
oper§cia logickĨ s¼ļin ï AND a vĨstupnĨ sign§l LB2 sa privedie na negovanĨ druhĨ vstup LB2, tĨm 
sa dosiahne zap²nanie a vyp²nanie vĨstupu LB2 podŎa nastaven®ho ļasu zopnutia a vypnutia 
logick®ho bloku LB2. 
Parameter ID: 626  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB2 fast ï>  LB2 

oper§cia = AND 

Parameter ID: 1009  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB2 fast ï> LB2 ¼rovne = 
Vstup 2 negovanĨ 

 
VĨber sign§lu pre 1. vstup LB2: 
Parameter ID: 583  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB2 fast ï>  LB2_1 
sign§l = Logick® bloky 

 
Sign§l 1.vstupu LB2 m§ logick¼ hodnotu 1 ak m§ vĨstupnĨ sign§l LB1 logick¼ hodnotu 1: 
Parameter ID: 584  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB2 fast ï>  LB2_1 
zopne = LB1 

 
Sign§l pre 2. negovanĨ vstup LB2 je vĨstupnĨ sign§l LB2. LogickĨm blokom chceme dosiahn¼Š 
zap²nanie a vyp²nanie vĨstupu LB2 - striedanie diskr®tnych stavov (0,1) podŎa nastaven®ho ļasu 
zopnutia a vypnutia logick®ho bloku LB2. 
Parameter ID: 586  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB2 fast ï>  LB2_2 
sign§l = Logick® bloky 

 
Na sign§l 2.vstupu LB2 sa privedie vĨstupnĨ sign§l LB2 
Parameter ID: 587  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB2 fast ï>  LB2_2 
zopne = LB2 
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Nastavenie ļasovania logick®ho bloku LB2 - zap²nanie a vyp²nanie vĨstupu LB2.  
Nastavenie ļasu zopnutia LB2. 
Parameter ID: 1025  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB ļasovanie ï> Ļas 
zap.1 = 0.50 [s] 

 
VĨber logick®ho bloku LB2, pre ktorĨ sa nastavenĨ ļas zopnutia.  
Parameter ID: 1033  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB ļasovanie ï> LB pre 
ļas zap. 1 = LB2 

 
Nastavenie ļasu vypnutia LB2. 
Parameter ID: 1029  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB ļasovanie ï> Ļas 
vyp.1 = 0.50 [s] 

 
VĨber logick®ho bloku LB2, pre ktorĨ sa nastavenĨ ļas vypnutia.  
Parameter ID: 1037  

MENU ï> NASTAVENIE ï> FUNKCIE ï> PLC FUNKCIE ï> LOGICK£ BLOKY ï> LB ļasovanie ï> LB pre 
ļas vyp. 1 = LB2 

 
Ġpeci§lne nastavenie anal·gov®ho vĨstupu  AOUT1  
 
Na anal·govĨ vĨstup AOUT1 je naviazanĨ vĨstup logick®ho bloku LB2. Pri zopnut² logick®ho 
bloku LB2 (T_on = 0,5 [s]) je na anal·govom vĨstupe meniļa AOUT1 pr¼d 20 [mA] a pri vypnut² 
logick®ho bloku LB2 (T_off = 0,5 [s]) je na anal·govom vĨstupe meniļa AOUT1 pr¼d 0 [mA]. 
Parameter ID: 370  

MENU ï> NASTAVENIE ï> VSTUPY A VħSTUPY ï> ANALčGOV£ VħSTUPY ï> AO1  

 
Anal·govĨ vĨstup pracuje v rozsahu 0-20 [mA]  
Parameter ID: 358  

MENU ï> NASTAVENIE ï> VSTUPY A VħSTUPY ï> ANALčGOV£ VħSTUPY ï> AO1 ï> Typ AO1 ï> 
 0-20 [mA] 

 
Parameter ID: 1076  

MENU ï> NASTAVENIE ï> VSTUPY A VħSTUPY ï> ANALčGOV£ VħSTUPY ï> AO1 ï> AO1 Zdroj ï> 
Ġpeci§lny  
 

 
 

 
Parameter ID: 361  

MENU ï> NASTAVENIE ï> VSTUPY A VħSTUPY ï> ANALčGOV£ VħSTUPY ï> AO1 ï> Sig. (AO1_B) 
 ï> LB2  

Parameter ID: 941  

MENU ï> NASTAVENIE ï> VSTUPY A VħSTUPY ï> ANALčGOV£ VħSTUPY ï> AO1 ï> AO1_A ï> 
0.00 [mA] 

 
Parameter ID: 942  

MENU ï> NASTAVENIE ï> VSTUPY A VħSTUPY ï> ANALčGOV£ VħSTUPY ï> AO1 ï> AO1_B ï> 
20.00 [mA] 
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VĨber sign§lu, podŎa ktor®ho sa bude line§rne prepoļ²tavaŠ anal·govĨ vĨstup AOUT1. 
Parameter ID: 359  

MENU ï> NASTAVENIE ï> VSTUPY A VħSTUPY ï> ANALčGOV£ VħSTUPY ï> AO1 ï> Sign§l AO1 ï> 
Logick® bloky 

 
Priebeh veliļ²n 

 
*Pr¼d motora pri prev§dzke neprekroļil hodnotu 1 [A] 

Na obr§zku grafu je vidieŠ priebeh rozbehu nezaŠaģen®ho motora z nulovej frekvencie po line§rnej 
rampe 10[s] na ģelan¼ frekvenciu 50[Hz]. Dobeh motora je tieģ realizovanĨ po nastavenej line§rnej 
rampe 10[s] na nulov¼ frekvenciu.  Dodrģanie podmienok (frekvencia motora je vyġġia ako 20[Hz] 
a pr¼d motora < 1[A]) je signalizovan® sp²nan²m sign§lu 0-20 [mA] na anal·govom vĨstupe 
AOUT1. 

  

Frekvencia na vĨstupe 
meniļa (Frek.MN [47] ) 

VĨstupnĨ sign§l 0-20 [mA]  
anal·gov®ho vĨstupu AOUT1  

 (Frek.MN [47]  = 20 [Hz] ) 
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 N§vod na pouģitie ovl§dacieho panela UNIPANEL 

 
Ovl§dac² panel 

10.1 Tlaļidl§ 

   
Ovl§danie meniļa, ak je zvolenĨ ako zdroj ovl§dania ovl§dac² panel. 

 
Zruġenie zmeny, zatvorenie okna, n§vrat (presun o ¼roveŔ vyġġie) 

 
VĨber poloģky, potvrdenie zmeny (vnorenie) 

  

Posun v menu, nastavenie hodnoty. 
V pr²pade, ģe vĨber v ceste menu obsahuje viac ako pªŠ poloģiek, 
stlaļenie jedn®ho z tĨchto tlaļidiel vyvol§ rolovanie poloģiek. OznaļenĨ 
aktu§lny riadok pre vĨber je tmavĨ. 
 

 
 
 

  

Posun v menu, zmena r§dov 
Zad§vanie ģelanej hodnoty  
(len v okne monitor ak je vybranĨ ako zdroj ovl§dac² panel). 

 
Zobrazenie MENU - vĨber funkcie panela 

  
Kontextov® tlaļidl§ 

 
Zobrazenie n§povedy 

MoģnosŠ rolovania poloģiek 

Aktu§lna poloģka pre vĨber 
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10.2 Ġtart panela 

Panel sa m¹ģe prip§jaŠ k zapnut®mu alebo vypnut®mu zariadeniu. Po zapnut² zariadenia, sa panel 
automaticky zapne a spoj² so zariaden²m. Ak je k panelu pripojenĨch viac zariaden², panel sa 
pok¼si spojiŠ so zariaden²m s rovnakou adresou ako malo naposledy vybran® zariadenie. Ak 
tak®to neexistuje, panel d§ na vĨber zoznam dostupnĨch zariaden². 
 

 
Priebeh inicializ§cie 

10.3 Obrazov ka 

 

10.4 Stav meniļa 

 Bat®ria v ovl§dacom paneli je slab§ (treba ju vymeniŠ). 

 Beģ² z§znam grafu v paneli. 

  Meniļ je v poruche ï E, vzniklo varovanie alebo funkļn® hl§senie ï W. 

R Je akt²vny reverz meniļa. 

  Meniļ je v stope (ġtvorļek), v ġtarte (toļiaci terļ²k). 

1, 2, 3, 4 Ļ²slo akt²vnej sady v meniļi 

10.5 Menu F1 

 
Đvodne okno menu 

Medzi jednotlivĨmi poloģkami MENU sa prep²na tlaļidlom F1, alebo pomocou vĨberovĨch ġ²pok.  
VĨber funkcie panela (pomocou tlaļidla ĂENTERñ) 
 

Adresa meniļa 

Hl§senie meniļa 

N§zov 

Zobrazovan® 
inform§cie 

VĨznam kontextovĨch tlaļidiel 

Zobrazovan® parametre Stav meniļa 

Ļ²slo akt²vnej sady 
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VĨber funkcie panela  

 
MONITOR 

Zobrazenie Monitora (Detail monitora) 
 
Zad§vanie ģelanej frekvencie, ak je zvolenĨ ovl§dac² panel ako zdroj 
zad§vania 

 
GRAF 

Zobrazenie a nastavenie z§znamu sign§lov v grafickej forme. 

 
NASTAVENIE 

Nastavovanie parametrov meniļa v stromovej ġtrukt¼re. V ¼vodnom okne 
MENU prejsŠ pomocou vĨberovĨch ġ²pok, alebo tlaļidla F1  
na poloģku NASTAVENIE a potvrdiŠ stlaļen²m tlaļidla ENTER. VĨber 
poloģiek v ļasti nastavenie opªŠ potvrdiŠ. 
 

 

 

 
 

 
DIAGNOSTIKA 

Zobrazenie vġetkĨch stavovĨch inform§ci² o meniļi v stromovej ġtrukt¼re. 
V ¼vodnom okne MENU prejsŠ pomocou vĨberovĨch ġ²pok, alebo tlaļidla 
F1 na poloģku DIAGNOSTIKA a potvrdiŠ stlaļen²m tlaļidla ENTER. VĨber 
poloģiek v ļasti diagnostika opªŠ potvrdiŠ. 
 

 

 

 
 

 
HISTčRIA 

V ¼vodnom okne MENU prejsŠ pomocou vĨberovĨch ġ²pok, alebo tlaļidla 
F1 na poloģku HISTčRIA a potvrdiŠ stlaļen²m tlaļidla ENTER. 
Zobrazenie (d§tum vzniku, n§zov) hist·rie por¼ch a udalost² meniļa. 
(Obnova parametrov, Zmena parametra OP...). Po vĨbere poruchy, alebo 
udalosti meniļa - zobrazenie zaznamenanĨch ¼dajov pri vzniku.  
 

 

 

 
 
PRĉKLAD: 
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Zaznamenanie ¼dajov pri poruche 

nadpr¼d 

 
Zaznamenanie ¼dajov pri udalosti - 

obnova parametrov  

 

 
PORUCHY 

Zobrazenie aktu§lnych por¼ch, ich stavu (trv§, odr§tava sa ļas  
po z§niku poruchy, ļak§ sa na potvrdenie), varovan² a funkļnĨch hl§sen² 
na meniļi. V hlavnom MENU potvrdiŠ vĨber tlaļidlom ENTER. 
 

 

 

 
 
PRĉKLAD: 

 
Odrat§va sa ļas po z§niku poruchy 

 
Ļakanie na potvrdenie poruchy 

 

 

ULOĢ / 
OBNOV 

Vytv§ranie z§loh nastavenĨch parametrov meniļa a ich obnova. 
Spravovanie vytvorenĨch z§loh, kop²rovanie s§d, ġpeci§lny presun 
parametrov. V hlavnom MENU potvrdiŠ vĨber tlaļidlom ENTER. VĨber 
poloģky (funkcie) v Z§lohe parametrov opªŠ potvrdiŠ. 
 

 

 

  

 
ZARIADENIA 

VĨber meniļa, s ktorĨm komunikuje panel, ak je vytvoren§ sieŠ meniļov 
s jednĨm panelom. Po opªtovnom spusten² sa panel snaģ² spojiŠ 
s meniļom, s ktorĨm komunikoval naposledy. V hlavnom MENU potvrdiŠ 
vĨber tlaļidlom ENTER. VĨber zariadenia opªŠ potvrdiŠ. 
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JAZYK 

Zmena komunikaļn®ho jazyka panela (Slovensky, Anglicky). V hlavnom 
MENU potvrdiŠ vĨber tlaļidlom ENTER. VĨber jazyka opªŠ potvrdiŠ. 
 

 

 

  

 

DISPLEJ 
CONF. 

Nastavenie (jas, kontrast, ...) a diagnostika (nap§jacie napªtie, napªtie 
bat®rie, ...) ovl§dacieho panela. V hlavnom MENU potvrdiŠ vĨber 
tlaļidlom ENTER. VĨber nastavenia displeja opªŠ potvrdiŠ. 
 

 

 

  

10.6 Monitor, detail monitora  

Pribliģne po 20 sekund§ch neļinnosti sa okno MENU prepne do okna MONITOR, alebo potvrdiŠ 
voŎbu stlaļen²m tlaļidla ENTER. 
 

 

 

 
 
Z§kladn® okno po ġtarte panela, zobrazuje vybran® monitorovan® veliļiny. 
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 Monitor  Detail monitora  

 
Zobraz² detail vybranej veliļiny Zobraz² Monitor 

 
Zobraz² Menu Zobraz² Monitor 

 
ZmeŔ 

Zmena vybranej zobrazovanej veliļiny 
 

PRĉKLAD: 

 

 

 

 

 

   

Zmena vybratej veliļiny 
(Vybrat§ poloģka) -> StlaļiŠ F2 

(ZmeŔ) 
 

VĨber poģadovanej 
zobrazovanej veliļiny z 

diagnostiky -> PotvrdiŠ ï 
ENTER 

 

Po potvrden² zobrazenie okna 
Monitor. Tmav§ poloģka = 
vybrat§ zobrazovan§ veliļina 

 

10.7 Nastavenie parametrov  

Meniļ obsahuje 4 sady parametrov.  
Panel pon¼kne priamo na nastavenie danĨ parameter ak je nastaven§ rovnak§ hodnota vo 
vġetkĨch sad§ch alebo ak nie je povolen§ sadovosŠ nad parametrom (Povolen§ sadovosŠ je po 

stlaļen² tlaļidla ). Po potvrden² zmeny parametra (Stlaļen² tlaļidla ) sa uloģ² rovnak§ 
hodnota do vġetkĨch s§d. 
 
PRĉKLAD : 

1. MoģnosŠ priameho nastavenia vybrat®ho parametra (StlaļiŠ tlaļidlo ENTER), pretoģe vo 
vġetkĨch 4. sad§ch jenastaven§ rovnak§ hodnota (v tomto pr²klade parameter ñZlom 
rozbehu (Id 117 = 50Hz)ò: 
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2.  Nastavenie hodnoty parametra po potvrden² sa uloģ² rovnak§ hodnota do vġetkĨch 4. s§d. 

 

 

 

 

 

   

Nastavenie hodnoty 
parametra a potvrdiŠ - ENTER  

Po potvrden² sa zobraz² 
nastaven§ hodnota parametra  

Po stlaļen² F3 sa zobraz² 
rovnak® nastavenie parametra 
vo vġetkĨch 4. sad§ch 

3. Panel pon¼kne nastavenie parametra pre jednotliv® sady ak je nastaven§ r¹zna hodnota v 
sad§ch (staļ² ak je hodnota parametra rozdielna aspoŔ v jednej sade), alebo ak sa 
parameter oznaļ² ako "sadovĨ" stlaļen²m tlaļidla F3 ï Sady a panel pon¼kne nastavenie 
parametra pre jednotliv® sady. 

 

 

 

 

 
 

 
 

Nastavenie vybrat®ho 
parametra v poģadovanej 

sade -> stlaļiŠ F3 
 

VĨber sady a potvrdiŠ - 
ENTER  

 

 

 

 

 

   

Nastavenie hodnoty 
parametra a potvrdiŠ - ENTER  

Po potvrden² sa zobraz² 
nastaven§ hodnota parametra  

Po stalļen² F3 sa zobraz² 
nastavenie parametra vo 

vybratej sade  

 
Moment§lne nepr²stupn® parametre s¼ zobrazen® na displeji menej vĨrazne. Po ich vĨbere 
(potvrden² stlaļen²m ENTER) panel zobraz² moģnosŠ presunu na parameter, ktorĨ ich umoģŔuje 
spr²stupniŠ v danej sade. 
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PRĉKLAD: 
PARAMETER òSklon rozb.1 (ID 124)ò ï zobrazenĨ menej vĨrazne na dipleji. 

 

 

 

  

Po potvrden² ï ENTER, zobrazenie 
moģnost² spr²stupnenia parametra  

Po stlaļen² F2 presun na 
parameter pre spr²stupnenie 

v danej sade  

Parametre m¹ģu byŠ r¹zneho typu a preto sa r¹zne nastavuj¼. 

 

Oznaļenie skupiny parametrov 
-zoskupuje parametre spadaj¼ce pod spoloļn¼ funkļnosŠ 
-vytv§ra stromov¼ ġtrukt¼ru 

-n§vrat o ¼roveŔ vyġġie  

 

Spustenie pr²kazu, povelu  
StlaļiŠ tlaļidlo ENTER na vybratej poloģke s parametrom 
typu povel 

 

spustenie je potrebn® potvrdiŠ  

 

Nastavenie ļ²selnej hodnoty 

-nastavenie poģadovanej hodnoty   

-zmena nastavovan®ho r§du   
(zmena poz²cie kurzora) 

  
V tomto okne je zobrazovan§ aj maxim§lna a minim§lna 
moģn§ nastaviteŎn§ hodnota ale aj fyzik§lne jednotky 

parametra. Zmena zobrazenia inģinierskych jednotiek (n, m, 
m, k, M, G,...) sa uskutoļŔuje automaticky ak to dan® 
fyzik§lne jednotky umoģŔuj¼. Ak je moģn® parameter 
nastaviŠ, tak sa zobraz² kurzor na ļ²slici, ktor§ je pr§ve 
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nastavovan§. Ak nie je moģn® parameter meniŠ, tak kurzor 
nie je zobrazenĨ. 
-hodnota sa zmen² po potvrden² ENTER 

 

VĨber jednej poloģky zo zoznamu 
-vģdy mus² byŠ vybrat§ len jedna poloģka 
-po potvrden² sa hneŅ vyberie 

 

VĨber viacerĨch volieb (VIACNĆSOBNħ VħBER) 
-nemus² byŠ vybrat§ ģiadna poloģka 
-m¹ģe byŠ vybratĨch viacej poloģiek 

-vybran® zmeny sa potvrdzuj¼ cez , kde si panel pĨta 
potvrdenie 

 

 

Parameter typu sign§l 
-vĨber parametra, ktorĨ ovplyvŔuje zvolen¼ ļinnosŠ 
-vĨber parametra zo stromovej ġtrukt¼ry 

-prechod po parametroch v rovnakej ¼rovni   

-prechod na in¼ ¼roveŔ v strome   

10.8 Graf  

V hlavnom MENU potvrdiŠ vĨber tlaļidlom ENTER. Nastavenie parametrov grafu ï stlaļiŠ 

kontextov® tlaļidlo . VĨber nastavenia grafu opªŠ potvrdiŠ. 

 

 

 

 

 

  
Okno Graf sl¼ģi na zaznamen§vanie priebehu hodnoty dvoch parametrov. Ich vĨber sa nastavuje  
v parametroch nastavenia grafu (F2). 
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PRĉKLAD: 

Oznaļen¼ poloģku (Graf 1) potvrdiŠ tlaļidlom ENTER. V okne VĨber sign§lu vybraŠ poģadovan¼ 
zobrazovan¼ veliļinu a opªŠ potvrdiŠ. 

 

 

 

 

 
 
PrvĨ graf (Graf 1) je kreslenĨ tenġou ļiarou a druhĨ graf (Graf 2) hrubġou ļiarou. V spodnej ļasti 
okna grafu naŎavo je zobrazen§ vybran§ veliļina, maxim§lna a minim§lna zobrazen§ hodnota a 
napravo aktu§lna hodnota. V riadku nad tĨmito veliļinami sa zobrazuj¼ ļasov® znaļky grafu.  

V hornej ļasti grafu je zobrazen§ hodnota zobrazovanej ļasovej mierky a stav zariadenia . 

    

Okno graf  Ļasov§ mierka Ļasov§ znaļka 
Sledovanie hodnoty 
pomocou kurzora  

Po spusten² grafu (F3-ĠTART) sa ukladaj¼ do pamªti hodnoty zvolenĨch sign§lov v danom 
zvolenom kroku. PodŎa veŎkosti kroku je vypoļ²tan§ aj maxim§lna doba z§znamu. Ak bol spustenĨ 
z§znam pri vypnut² panela, z§znam pokraļuje po opªtovnom zapnut² panela. Ļasov® obdobie, keŅ 
neexistuje odpovedaj¼ci z§znam je zobrazen® ġrafovane. Z§znam grafu je indikovanĨ symbolom 
grafu v stave zariadenia. Poļas z§znamu je moģn® sa prepn¼Š do in®ho okna potom z§znam beģ² 
na pozad². 
 

 Ġtart, Stop 

Spustenie, zastavenie  z§znamu do internej pamªte, podŎa 
nastavenĨch moģnost² 

 Nastav. 

Nastavenie moģnost² grafu 
Prisp¹sob hranice ï nastav² kurzor v grafe na aktu§lny ļas, graf sa 
bude zobrazovaŠ v re§lnom ļase 
Zmaģ graf ï vymaģe d§ta zaznamenan® v grafe 
Graf  1, 2 ï vĨber zaznamen§vanĨch sign§lov 
Ļas. mierka  ï veŎkosŠ zobrazovan®ho ¼seku medzi dvomi ļasovĨmi 
znaļkami. V okne grafu je moģn® ju meniŠ ġ²pkou hore a dole   
Vzorkovanie  ï peri·da aktualizovania hodn¹t vybranĨch veliļ²n 
DŌģka z§znamu ï informuje o maxim§lnej dŌģke z§znamu, ktorĨ sa 
zmest² do pamªti pri aktu§lne nastavenom vzorkovan². 
CyklickĨ m·d ï urļuje, ļi sa po naplnen² z§znamovej pamªte zaļn¼ 
prepisovaŠ najstarġie vzorky, alebo nie 

 Kurzor, Z§znam 

Z§znam ï zobrazuje naposledy zaznamenanĨ sign§l, umoģŔuje 
sledovanie z§znamu v re§lnom ļase 
Kurzor  ï umoģŔuje analyzovanie grafu pomocou kurzora 

  Posun 
Zmena poz²cie kurzora v kurzorovom reģime 
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10.9 VyhŎadanie parametra 

StlaļiŠ tlaļidlo  pre pomoc ï vyvolanie n§povedy pre vybranĨ parameter. KaģdĨ parameter 
m§ svoje jedineļn® ID ļ²slo.  
 

 

 

 

 
 

 
Zobrazenie n§povedy pre zvolenĨ parameter 

V okne n§povedy je kontextov® tlaļidlo  - N§jdi ID. Po zadan² odpovedaj¼ceho ID ļ²sla 
a potvrden² stlaļen²m tlaļidla ENTER, panel zobraz² poģadovanĨ parameter. 
 

 

 

 

  

Zadanie Id vybrat®ho parametra  
Po potvrden² zobraznie 
poģadovan®ho parametra 

 - Funkcia tlaļidla ĂPorovnajñ sl¼ģi na porovnanie nastavenia vybran®ho parametra vo 
vġetkĨch sad§ch jednotlivĨch uloģenĨch z§loh parametrov. Toto okno je moģn® pouģiŠ na hŎadanie 
rozdielov v nastaveniach. 
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10.10 VĨber zariadenia pre ovl§danie panelom 

Kaģd® zariadenie je identifikovan® svojou adresou. V spojenej sieti viacerĨch zariaden² a panela je 
nevyhnutn®, aby kaģd® zariadenie malo svoju jedineļn¼ adresu. Preto pred vytvoren²m takejto 
siete je potrebn® kaģd®mu zariadeniu nastaviŠ jedineļn¼ adresu. Ak panel strat² spojenie 
s meniļom (zmen² sa mu adresa, preruġ² k§bel,..), tak zaļne opªŠ vyhŎad§vaŠ zariadenia. Po 
vyhŎadan² dostupnĨch zariaden² sa zobraz² zoznam zariaden² vo form§te ĂAdresa zariadenia: 

N§zov zariadeniañ. Obnova vyhŎad§vania zariaden² ï stlaļen²m tlaļidla . 
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