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UPOZORNENIE

Tento n§vod opaametrdah,§moaynost i ach rda satganwesntiidky a f r e k\
meni |l ov UNI FREM.
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2 Gt r uKk ttypy parametrovv dokumente

DIAGNOSTIKA

-V el i }Hodnata,

PARAMETRE v MENU
ID-jedinel n® ident.i

NASTAVENIE

-Hodnota

UL O/GBNOV

-Cesta( poz2ci

polet -Pol 2tanil parameter gtrukt %re p
-Slovo (pole bitov) VibéwoOba 1 mognosti -typy parametrov ako
-Kongtant a Vi acn§sobnlvovbhae r v |asti NAS
-D8§tum a | as viacerT chi maskgnost 2
-Povel ( Vykonanie jednor
-Si gr(&ldr oj svisgtnusp cow fe
-Dynami ck8 (hmawniod aanl
parameter)
-Heslo
21 Definovani e tydparanemouyv 4 a sDIAGNOSTIKA
[Typ parametra : VEL I]
Di agnostickl paoédmeazeje kobdnbtu sign§lu alebo ve
pomernlch jednotk8ch alebo diskr®tny pol et sekven
— Poz2cia pagtarmemaowaejv hi erarchickej
MENU \ DIAGNOSIHKAYYVTS T upy a\AN|\ Setep=p=y
N§zov Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-vor kY
[41] X1:12. PaTametlre anal -gov®ho vstupu | s
| Predz) AN,
N§zov a I D Jednot ka v Z8kl adn8 diagnostick8 infot
PREKLAD
Vel iil hodneta Vel iildinsakr ®t ny pol

MENU \ DIAGNOSTIKA\St av meni | a

Nap. 24V

234

(0.0vV+35.0v)

Pr2kl ad

pre

di a g zabrazeniekhaodnotye |

[Typ parametra : SLOVO]

Diagnosti ka

funkci e

a l

ebo

stavu

regi mu

P

meni

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie\ Z d v i Humkci®\

ﬁpwania

0.0000

ti

rzklad diagno
I ¢

n
nedovol en h

| a.

s ckej ve
ovl 8dac?2ch
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Z8kl adn8 diagnostick8 info
£

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie\Zd vi hov ® f unk dli
N§zov [ I Jed. Popis

Stav PRETAG Signalizefe v akom stave sa nac

Reset|Je akt2vny signgégl RESET preSagovgka.

Detekcia| Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSage

PreSadqNastalo preSagenie. Chod s nreahbolno khoow ae
Tipovanie | Ve Oa ngdovol enTch "tipovac2ch" ovl §d
Ust 8l|Pohon praswuje v statickom regi me.
Dynamika|Pohon pracuj®e~y dynamickom regi me.
Popis jedn Zobrazenie dopl Ruj %cej d i bitogmstoegat i
bitov slova zobrazenie stavu bitov s | ov a, resp. vliznam b
PREKLAD )
MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §dlani e MENU \DIAGNOSTIKA\Vst upy /\REL£t up
Riadiace slovo
POTVRD. PORUCH O Relé
ERR_MASTER O RELE1 0
KOMP. DT RELE2 L
SKALAR/VEKTOR O RELE3
Di agnosti ka riadiacich Di agnostika stavu vIst

[Typ parametra : K ONGT A I\]

Diagnostick8 inform8ci a, ktor8 nadobw%da pevn¥% hod
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \

N§8zov [ 1 D] Jed. Popis
Verzia SW [379] Ve®zi a softv®ru meni |l a.

Popis kon

PRCKLAD:

Verzia SW

2.070

Kongtant a

[Typ parametra: DCTUM ]

Diagnostick8 velilina s form8tom d8tumu alebo | as
MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum Cas
2013/02/15 13:55:12

22 Definovani e tydparanemuyv 4 a SNASTAVENIE
[Typ parametra: HODNOTA ]
MognosS nastavenia hodnoty parametra v absol ¥%tnyc
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) Z8kl adn8 inform8cia
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRELMQ

Ng§zov [ | D|Popis Def.
Pr%d mot o/Noming8lny pr¥%degmoTora od|2tanl zo |280A
[151] “adaj ov :
0. 01\ A © Tento pararmegter urluje hodnotu #rval ®h
A kontroly pré&Sagenia motora P[27] PreSa
Rozsah hodnoty, DopIRuj1/4ca i Defaultn8 hodnot ¢
paramet er nMidm bda.d ovlzname par: Hodnot a ktor § s
obnove tov8renskl
PREKLAD:
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1-0@ 400-@
A [V]
(0.01A= 1000A) (1.0V+1000V)

Nastavenie hodnoty pr % Nastavenie hodnoty nomin§l

Typ parametra: POL & TANR P A

Parameter, ktoripojleacod§bdedé& hodn't inTch paramet
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MO
N§zov [ | D]| Popis | Def.
Polet p-lov mo|RQlet p-lov motora vypol2tanl z no
2 6 1000

Dopl Ruj Yaca iofood&n? avbpolt

PREKLAD
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA

Hom. frek. skizu

433

(-300.0Hz+300.0Hz)
Pr2klad pol2tan®ho parametra
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[Typ parametra: V h ﬂ

Typ parametra s mognosSou viberu |len jednej mogno
MENU\NASTAVENIE\OV L CDANGTEART STOP\REseT, 28kl adn8 informéicypuov
N§zov Popis Def.
Zdroj (gNastavenie zdroja gtarta menila. Pri p(qBINl
[194] (resp. U,V pri jednoT8zovej z8Sagi) ge
OvlI §dGtart menila sptsob2 stlalenie zelen®ho t]|
panelfpo stl alen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval gMeni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut?2
BINL|Gt art menila sp!sob?2 wtkpgui vovanie 1. Dbingrn
BIN5| Gt art meni|la spl@ob?2 aktivovanie 5. Dbin§rn
BN6 |Gt art menila sptsWwb2 aktivovanie 6. Dbingrn
MODBUS |Gt art meni|la sa ovN8da s®riovou komuni k§ci
PROFIBU§ | Gt art merwil |8alas & ®ri oWou komuni k8ciou. Vi N g
PROFIBUS.
Gpeci §NGtart menila sa ovl§da\pomocou ¢gpeci §lne p
P[ 987] GPECI CLNY GTART.

Ng§zov konkr ®tnej DopIF'{ujmbarm§ngizana(
voOby hodnoty par konkr ®t nej voOby p
PREKLAD ) )
MENU\NASTAVENIE\OVL CDANGEL ANC FREKWI ..\FUNKCIE\PLCFUNKCIE\L OGI CK£ BILBDas\
Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia
Hodnota i OR
AIN1 XOR
AlNZ RS
AIN3 =
Pr2klady viberu jednej mognost.i nastaveni a

[Typparametra: VI ACNCSOBNH VhE]

Typ parametra s mognosSou viberu viacerTch mogn’
resp. akt2zvneho bitu parametr a.

. Z8kl adn8 infor m§tcy mu ov
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AR E G U L C CU/RRIADENIE \ U/F KRIVKA \

N§zov [ I| Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F kri®ky. VoOba pomocnlch
I Kemp. |l HZapne kompenz8ciu od %bytkov na stato
Vygaduj e® s pr 8vnu hodnotu parametrov m
statora.
| RegultdZapne regul 8ciu z8%beRoey®hst momé&Mt ¢ REM]
Sagk®ho gtartu pohonu-
Ng§zvy volieb hodnoty Dopl Ruj %c a i nfwlramgea
jednotlivich volieb (
*KeN je zalier-neflaugtwner hals
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PREKLAD: _
Typ U/F
komp. IR -
reguiator ZM
Viber redgimu linnosti U/F krivky

[Typ parametra : POVELJ

Przkaz na vykonanie jednor8zovej |l innost.i alebo o
potvrdi S v potvrdzovacom okne.
MENU \NASTAVENIE\PARAMETRE MBREASTLSROTREBY \

N8zov [ | D]|Popis Def.
Neluj spotrebu [897] TEmtQ pr2kaz vynuluje, pol2tadl
N 8§ z o \D pavelu Funkcia, popisa vl znam p
PREKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.

Povel pre vynulovaniepo | 2t adl a spotrebovanej energi e

[Typ parametra : S C]

Parameter pre2diaoanmaipcoki*ée ni e OubovoOn®ho parametr a
hodnoty pre dan%% funkciu alebo jej vstup.
MENU \ NASTAVENIE\VSTUPYA VhSTWN\YAL ¢ GOVE VRANURGPECI CLNE NASTAVENIE

N§zov [ | Popis Def.
Smgn8l AIlI|VIibeign8lu, ktorl sa bude line8rnd [-]
vstupu.
N§zov si Viber typu signgl
PREKLAD:

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VAASNAIPXYGOVE VMNSAIUPY

Y & VYSTUPT - ANALGGOVE VISTUPY\A01 F k\EIEHU\DIAGHOSTIKA\HiadeHiT]0H
Sig. (AO1_B) 4.40A rek. skizu 00 Hz
AO1_A 000mA|| =) g;;dl;E 31“5%
2000mA Hap. HT iy
Prud MT| I 0004

Viber signg8lu, podOa ktpare®@md 2g¢a vimsd e nlail n
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Typ parametra: DYNAMI CKC HODNOTA ( Na)

Parameter je dynamicky nastavenl na hodnotu, ktor
parametra typu signégl).

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARBHWPOVE VhESREUPEYGPECI CLNE NASTWVENI

N§zov [ | D| Popis Def.
R+ Podsaienky pre zopnutie R1. Chod |
zopne |30%]
Ng§zov dynamick®h Defaultn8 hodnota parametra dy
PREKLAD:
Podmienka pre zopnutiei RELEe ABtEghd&R®d A ¥¥blrfatl
parameter napr. Teplota chladila [74]
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhBHIUPOVE MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIUPQVE
VhSTUPREL £\ 1 VASTUPRELE\GPECI CLNE NASTRAVEN
R1 Zdroj
Pripraveny YYSTUPY'RELE T'.SPECIALHE NASTAVENIE
Porucha R1 Signal Teplota chiadi.
Brzda R1 zopne 40.0°C
F=zel R1 rozopnhe 40.0°C

RELE R1 zopne pri teplote

Nastaveni e (zdrcdj8d nzecdmpnut i nastavens§ YroveR

Podmienka pre zopnutie iRKLSE£ eARdkiogppmBie] fj 304 hriat ®
slovo:
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHIPOVE VhERELPEXGRECI CLNE NASTAVENI E

R1zopne
VYSTUPTRELE T\SPECIALNE NASTAVEHIE
R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U
Chod 0
R1 rozophe  --------------- DC nabity a
MT nabudeny H

RELE R1 zopne pri akt2vnom bite (Porucha) st

[Typ parametra : HESLO]

Parameter zadania hesla pre povolenie pr2stupu do

odbl okovanie niektorlch regi mov.

Hesloj e tvoren® znakmi {0..9, A..Z}.

MENU\NASTAVENIE\PARAMETRE MENI L A

N § z §ID] Popis Def.

Heslo [548] Nastawenie ug2vateOsk®ho hesl a po]0*
zariadgenia. Heslo bude potrebn® z
meni | a.

0000 o S| Yagi na Ngchranu nastaveni a menosobami. pr ot i

Z&8kl adng§ iav¥lbzmé&me apar

PREKLAD:

BN

Pr2kl ad zad8vania hesl a

17. oktl9br a 20 Strana 12z 179



VONSCH'

UNIPANEL i NASTAVENIE HESLA

AN
Nastavenie pogadov v znaku hesl a:
Zmena pozch Dzora: 5
Po nastaven? hesla potvrdi S stlalen?2m tlalidla EN

2.3 Definovanie parametrovv | asUli OG / OBNOV
[Typ parametra : CESTA]

Parameter definovania viberu koreRov®ho adresS§8ra
MENUAUL OG / QB8 DVhy P a\rtPesaegararetrov\

N&8zov [ I]|Popis Def.
Adre$-§r |V ber, ktor§ | asS parametrov sa bulVSTYPYA
ofnovia sa vgetky. WNSTUP
O * o6 O
Z8kl adng§ i nvflozrmeSncel apoa | Vybr at § str@mevejdierarchii
PREKLAD
Vyber signalu Presun parametroy
| " MEHUI HASTAVENIE

Adresar - VSTUPY A

Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun

&Presun + servisné |
Viber koreRov®ho adres&ra VSTUPY A VhSTUPY pre pre
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3 Rozsahy parametrov podOa typu virobku

31 Podpatieg prep2ti

Podp?&tie [ Prep?2tie [\
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty
Varovanie [ Porucha [ A(
Teplota elektroniky [75] 55 70
Tepl ota chl ad
Unifrem 230M, 400 M 75 90
Unifrem 400 0117 400 090
Tepl ota chl ad
Unifrem 400 1107 400 200 110 125
Tepl ot a ¢r4]l ad
Unifrem 400 2507 400 630 94 109
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4 DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov | 2sl o [ 2]
Diagnostick® inform8cie (veliliny a stavy).

41 Ovl 8dani e

Skupina parametrov |2slo [758]

Zobrazovan® veliliny tlkaj%ce sa ovl 8§dania a zad8vacz2c

MENU \ DIAGNOSTIKA\OV L CDANI E

Ng§zov [ | Popis Jedn.

Gel ang8 frekvencia menil a. Predstavu

Gel . Frek.skutol|l n§ frreke MN/[47h (str. B5) sa dosiahne oneskor e ne p o |Hz
|l asovlich r gmp.

Gel . MomenGel anT moment menil a. Nm

Panel ¢gel .|Gel ang8 hodnota z panela, zad8vang§ v

Di sk. ¢gel aDi skr®t na ¢ge[60h(@t53h0dnot a

IMotor potenc. [977] [VT st up -potentimmedra [970] (str. 55). %l/s

Riadiace slovo [77] [Ri adi ace sign8ly menil a

[ START Ovl 8§8dac? povel prse@ushaédd modtoona (1

i REVERZ HOvI §dac? povel pre sonpal nlol emod) motor a

i RESET PV\Ovl§dac2 povel pre okamgit® vypnut i- gypng
PWM).

! POT Povel pre potvrdenie (kvitovanie) por ¥Yc

PORUCH
ERR_MASTNadraden8 porucha.

KOMP. DTiZapnutie regi mu kompenz8§cie mRtvych d!b
SKALAR/ 0-skal 8rne rvieaaktemricev,® 1ri adeni e.

TYP DOSKO-UNF400,1-UNF 230/400 M.

RAMP _ F _ \Reset vstupu rampy frekvencie.

AMP_F_VYSTUPOReset vistupu rampy frekvencie.

RA MP _ F _ HZastavenie rampy frekvencie.

QUI CK_STRTchl e havarijn® zastavenie pohonu.
REVERZ MOvI 8dac? povel pre znenenumptad. ari ty gel an
Rezerva

—] —] —] —C x ([ — | —]—] —] —

Las ON /SignaIiZUJe plynutie doby merania pi
g | as zost8vaj Yaci do nasl edovn®ho pokl
[1577] X . .
las do gtartu pri oneskoren?2 gtartu.
4.2 Riadenie
Skupina parametrov |2slo [759] B
Vel iliny tlkaj%hce sa riadenia menila, hodnoty dtlegit]l
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE
N§zov Popis Jedn.
Frekvenci a na vistupe meni | a. Predst a
Frek'MN[M]napatia za rampovIim bl okom s u[348] dstr.r60)m v |2
Frek. RTFrekvencia rotora vyhodnotent§ matematiHZ
[937] otvorenom riaden? alebo z ot8|l kovej sp?@
Skl zovg frekvencia vyhodnoten§ chdtcdmavte
Frek. sklzu . .
otvorenom riaden?2 alebo z ot8l kovej s p|Hz
[938] . .
skal 8rnom ri aden? s a vyug?2va na kor ¢
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N&8zov Popis Jedn.
(kompenz § 348 (s&.160).z u )

Ot 8§l ky motor a. Pre spr8vne zobraDe®gil &vyj
[356] (str.44) podOa ¢gt2tku motor a.

Ot sl ky T8to velilina nie je ovplyvnens§ sklzomRPNI
rotora.
Nap2tie na jednosmernej zbernici. V ust
1.41 x efekt2vna hodnota nap2tia na '
Nap'DCMG]napatiu meni | a. Pri brzden? F|)oohonuPramE)nzu‘iaij
BM [377] (str. 74).
Nap®tie na svork8ch motora je nepriamo
Nap.MT[73] [gel anl ch pl nen? PWM na vIstupochNameDCi[46]V
(str. 16)).
Prv¥d MTEfekt2vna hodnota pr%du motora na vIstulA
Cos FI [67] Dl i nn2k motor a. Kladn® hodnoty sigmear §t
chod motora.
MechanickTNmoment na hriadel.] rotora.
mat emati ckl m model om, ktor ®h o pr e@dpoo ®t6ral

[Moment [69] |[439] (str.45),Vz §] omn§ i nd u(ktl 45)a03$ §[l 44/ 1 Jmo t (strr 44). RriflNm
nas I t en?2 momentu sa pohybuje v bGéekzawokt
[920] (str. 52).

Magnetickl tok rotora. Velilina iluoankvalit
[Mag. Tokngstav_enia re_gulva!nej slul ky Toku a _tie
[71] riadeni a. Poki aO nezaberE?Sb@t.bﬁ@i;ovamkesz
hodnota mag. toku by mala miernegekol 2Mg
[452] (str. 63).
Ii'\r/]ldoeg[%ls]a!Plnenie PWM na sp2nac2ch prvkoch. %

421 Vikony a energia
Skupina parametrov | 2s]|
Di agnostick8 skupina ve

o

6]

o [ 4
I 2n zaoberaj¥%cich sa energeti

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE\V h K O N YENERGIA

N§zov Popis Jedn.
Pr2kon [LinnlT pr2ler mwt§dgreani a str §t . W
Vikon [|[LinnT vIikon motora. Vyhodnotenl z pr ¥%duw

Spotreba kWh Po| et spotrebovanTch kWh. Tent o Mudupspotrehd
[429] [897] (str. 48).
Spotreba Pol et spotrebovanlch MWh . Tento Yad aNuluj
IMWh [430] spotrebu [897] (str. 48).

Koeficient zn2dgenia vIikonu
Obmedz. Pri maxi m8l nom dovol enom v
vikonu |lobmedzenia sa zni guje ag d
vol OBmyv vikonu (rd%) [ 766]

kWh

MWh

~od externlch
l kone al ebo
o O. Jednot |

422 Pomocn® veliliny

Skupina parametrov | 2sl o [534]

Pomocn® a odvoden® veliliny pre ¢gpeci 8l ne pougitie.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE\P OMOCNZEL | LI NY

N§zov Popis Jedn.
Frek. MNIFrekvencia na vistupe rampov®ho bl oku. Hy
ramp.[487] [ref erenciu regul 8tora rlchl osti ( RR) .
g?lz(]'MNabs'Absol%tna hodnota frekvencie na vistupelHz

Ot. za prev.|Ot 8] ky za prevodovkou. Pre spr8vne ZObRPM
[907] parameter Prevod prev. [888] (str. 47).
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N§zov Popis Jedn.
Ot 8§l ky mai hmoadr a. Pre spr8vne zobr azsg
Ot 8§l ky motora podOa gt2tku motor a @dpov statomarf3d® (st.
motora 45) pre model skizu. RPM
[1130] T8t o hodnota je ovplyvnen8 aktu8l nym sk
rotora.
Maxi m Ohrani |l enie efekt2vne] hodnoty pr %du n|
[494] " |zaSagovan? meni | a mi ge maxi nBalxn ym. p rp¥dystthA
7l)nahodnotuTr val | p(st¥dd). [ 2 4]
Pr Yd .
nefilt. [49] Efekt2vna nefiltrovan8 hodnota pr %du molA
Pr Yd f > 1 ~
[1221] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy U na vliIstulA
Pr Yd f > 1 [
[1222] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy V na vlilIstulA
1 ~
E;Zéi‘d fEfektzvmtaa hprdadu f 8zy W na viIistupe meni |A
Suma |-AC[Fi |l trovan8 absol “tna suma AC pr Y%dov Prepn
[831] pr Yadu.
UL1_rms 5 . a s
[1519] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?tia f||V
UL2_rms ) . a s
[1520] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?tia f||V
UL3_rms 2 ; a s
[1521] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?tia f||V
4.2.3 Polohovanie
Skupina parametrov | 2slo [1146]
Di agnostick8 skupina velil2n pre polohu a polohov®
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE
Ng8zov [ Popis Jedn.
Ge l Pol o
B Vzdi alenosS ¢@é¢lanePolpoh(@hi¥y)l148] akt usg
Odc hl | ka |[Poloha[1636] (str. 17). B
[1148] Absol Yt na hodnot a regul al nej odchl | K

sp2nania koncovlich sp2nalov.

Poloha [1636]

Pol oha vyhodnoten§8§Zdrog8&pade? gdr.gh®).f b L

Poloha [m] [1147]

Pol oha vyhodnoteng8 Zndar 07 § kslpa d ev 2szitxyn68j v

metr ochDmp®aaot §(stk 7). 8 89 ]

43 Vstupy a

vistupy

Skupina parametrov | 2slo [859]
Di agnostika vstupov a vistupov menil a.
4.3.1 BIN
Skupina parametrov | 2slo [1212]
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAREN UPY
Ng§zov [ I Popis Jedn.
Bin8§rne vstlStav bingrnych vstupov. Plnl obdOgn
I BI N1 Stav 1 bin8rneho vstupu (Svorka 1)
I BI N2 Stav 2. bin8rneho vstupu (Svorka 2)
I BI N3 Stav 3. bin8§rneho vstupu (Svorka 3)
i BI N4 Stav 4 bing§rneho vstupu (Svorka 4)
i BI N5 Stav b5 bin§rneho vstupu (Svorka 5)
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N§zov [ Popis |Jedn.
i BI N6 Stav 6. bingrneho vstupu (Svorka 6).
4.3.2 AIN
Skupina parametrov | 2sl o [82]
Diagnostick8 skupina velil2n pre anal - -gov® vstupy meni
Parametre anal -govlich vstupov je nbdns®.78pravovasS v sku
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VARAN UPY
Ng§zd .
(D] Popis Jedn.

Hodnot a signs8lu priveden®ho na SV or Kyl2 aq

AIN1 fyzi k8l nych | ednoStikg8ncgh . AR &rlaMje2tHrdolmy ber 8 sa
[256] [bude meni S, podOa zmeny Yrovne anal - gov®hgd
Parametre anal -gov®ho vstupu je meld7h ®tr. G7pr 4

AINT Rel_aazh/(mdnota sign8lu priveden®ho na sW¥bl2
Rel[41]vzt|ahnut§ k rozsahu AI N. %
) Parametre anal -gov®ho vstupu je molg7h @tr. G7p r 3

Hodnot a signsglu priveden®ho na sV or Kyld aq
AIN2 fyzi k8l nyc n oSti kg8ncghl . AR @r2a8yiea5 b er § vel
[280] bude meni S Oa zmeny Yrovne anal - gov®hg(

J
T

Parametre ana gov®ho vstupu je m¢@ldon Gtr. 48p r ¢
AIN2 Relgtzvna hodnota sign8lu priveden®ho -Klal4
Rel[43]vzt|ahnut§ k rozsahu AI N. %
' Parametre anal -gov®ho vstupu je m¢ldo ®tr. égp r 3

Hodnot a sign8lu priveden®ho na SV OorFr K16 aq
AIN3 fyzik§|nycvh j ednoStikg8nchl. AR @Ir3aNje2Hreolmy ber § v
[281] bude meni S, podOa zmeny Yar ovone anal - gov

UNIFREM 400 M.

Parametre anal -gov®ho vstupu |je m¢oldgsh @tr. G r 4
AIN3 Rel at?vna hodnota sign8lu priveden®ho -HKlalf
Rel[44]vztiahnut§ k rozsahu AI N. Nie je pr2stupnl%
' Par ametrgeova®haol -vstupu je mogn® upr[adBlo(strarS). v

Hodnot a signs8lu priveden®ho na SV or Kyi8 aq
AING fyzi k8l nych jednot I58§gm8I| PaAl @&} 2eveB]vyber § v

i S C Y | - gov (Vv

[282] bude meni S, podOa zmeny ar OV n e ana g

UNIFREM 400 M.

Parametre anal -gov®ho vstupu |je m¢ol2ap @tr. 4O r 3
AN Relatzvna hodnota sign8lu p.rhbwsmmeerm)h?ca-xlalq
Rel[45]vzt|ahnut§ k rozsahu AI N. Nie je pr2stupnl%
' Parametre anal -gov®ho vstupu |je mol§2ap @tr. G r 4
433 RELE
Skupina parametrov | 2slo [217]

MENU \ DIAGNOSTIKA\WVSTUPY A VABHWPY

N§zov Popis Jedn.
Rel ® [|[Stav vistupnlch rel®. Plnl obdOgnik pre

I RELE|Stav 1 vistupn®ho rel ®.

I RELE[Stav 2. vistupn®ho rel ®.

i RELE[Stav 3 vistupn®ho rel ®. Nie je pr2stupnl
4.3.4 AOUT

Skupina parametrov | 2sl o [700] B

Di agnhostick8 skupina velil2n pre anal gov® vistupy men
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAhAOUUPY

N§gz( .

(D] Popis Jedn.
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N § z ( :
(D] Popis Jedn.
Prepol 2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch ¢
AO1 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn§1 A O(&tr. §3)35 9 & vybe~A
[701] |podOa ktorej sa men? %YroveR anal - -gov®ho vl
Parametre anal -gov®ho vIistupu je nmd70]n(<r 88)pr
Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch ¢
AO2 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn 81 A O(&tr. §43 6 4 & vybe~A
[702] podOa ktorej sa men? %roveR anal - -gov®ho vl
Parametre anal -gov®ho vIistupu | e n874]nsr 88)pr
Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch af
AO3 Signsl AO@Btr. 4365 h vyhbhbewra§ vpeoldida ktor e] sa |5
[703] [vI stupu. Nie je pr2stupnl pre menile UNIFR
Parametre anal -gov®ho vIistupu | e nd78nsr 84)pr
4.3.5 IRC1,IRC2,ARC
Skupina parametrov | 2slo [1001]
Di agnostick8 skupina velil2n pre vstupy | RC a ARC
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VhIBJLURCY,ARC
N§zov | Popis Jedn.
Frekvencia rotora urlen8 sn2malom ot §
frekvenciu, jej hodnota sa mige od el
Frek. IRC1[434] pol et p-lovPaochetp8pokloV m@tt d7).aPre[vih6daddehieHz
rl chl osti z | RC sn2mala [Pelpbtr &inp ®tg
85).
Frekvenciarotoraur | en8 sn2mal om ot 8] ok mot or a
frekvenciu, |ej hodnota sa m*ge od el
'[:8rg|§] IRCZ/ARCpg! et p-lovPohetp&8poho\ m@tt da7).aPre[vih6dadtehielHz
rl chl osti z | RC sn2mala [Pel potr éinp®ts
85).
Frek. IRC1 za|,+ & )
prev. [1540] Rlchl osS zo sn2Zmala | RC1 za prevodovk]lHz
Frek. IRCZARC\o1 ¢ hl 05§ 7o sn2mala | RC2/ ARC za prevolHz
za prev. [1541]
Rozdiel frekvenci? medzi | RC1 a | RC2
Frek. IRCLI-RC2: 6y o Vel i|ina je filut podd®as prterdIREL® i1e8s]|Hz
za prev. [1086]
(str. 107).
Chyba IRC [1623]|St avov® sl ovo chyby | RC.
I ERR vIisitRip |[RM Nekorektn® reverzy | RC1 | T Nek
I RC | | Skok rlchl osti
Poloha IRC1 ) .
[1286] Pol oha na sn2mal.i Il RC1 v ot8] kach.
Poloha IRC1 za )
prev. [1535] Pol oha sn2mala I RC1 za prevodovkou vV
PO|OhaIRCZ/ARCPoIoha na sn2mal.i |l RC2 al ebo ARC v ot
[1287] i
POIOhaIRCZ/ARCPoIoha sn2mala | RC2 alebo ARC za prev
za prev. [1536]
UholARC[290] |Uhol v r8&8mci jednej ot8|l ky vyhodnoten
Frek. ARC[291] Mechanick8 frekvencia ARC vyhodnesERVDa |Hz
Frek. ARCmaster  Mec hani ck § frekvenci a ARCmast er zar |,
[1617] modulom RM-SERVO.
Servo CRCIPol 2tadlo CRQ@nNdkisci 2 kenzi r oz g rSERMDaa
chyby [1542] meni | om.
E%rgé:]ha SBVO borucha sn2zmala al ebo r-8ERyO.rovaci eho
[ crcC Pr2lig veOa CRC chlb.
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Ng§zov | Popis |Jedn.
Me ni | Modul nedost8va platn® d8§ta z meni| a.

—

—

Eeprom|Chyba pam2te v modul e.

—

Mo d b u s |Modbus master nekomunikuje s modulom.

—

CAN CAN timeout.

—(

EnDat tEnDat sn2mal omuni kuje s modul om.

nek
EnDat Sn2 mal EnDat hl 8si <chybu.

—(

—

Rezer v

—

Rezer v

—

Meni | 2Master modul nedost8va platn® d8§8ta z men

—

Eeprom|Chyba pam2te v master modul e.

—

Mo d b u s |Modbus master nekomunikuje s master modulom.

CAN 2 CAN timeout master modulu.

—

—

EnDat EnDat sn?2 mal nekomuni kuje s master modul

t
I EnDat 24Sn2 mal master EnDat hl 8si chybu.
Chybovos3dChybovosS prenosu kDHERWO.k § Niué ow§ Rho

%

[933] spoOahlivl prenos.

[Sztg;/] RM—ARCStavov® slovo rozgirovacieho modul u R

\/ poriadku RM ARC komuni kuje v poriadku, al ebo ni e

LOT Strata detekcie sledovania polohy. Na st §v a, keN vn¥%torn§ sl
odchll|l ku od skutolnej poz2cie.

DOS Zi sten® porugenie sign8lu na vstupe reso

LOS Strata sign8lu na vstupe resol ver a.

Parita Chybng§ parita %dajov preng8§ganich z RM AR

RDVEL Chybn&8 hodnota d8§t preng§§ganich z RM ARC

Pol. IRC1-IRC2 za
prev. [1515]

Pol. ARC -
ARCmM/IRC1  za|PolohaARC-master (ARCmaster alebo I RC1) z
prev. [1622]

Pol. IRC1 32b
high [1616]

Pol. IRC1 32b low
[1539]

Pol. IRC2/ARC
32b high [1543]
Pol. IRC2/ARC
32b low [1607]
Pol. ARCmaster
32b high [1288]
Pol. ARCmaster

Rozdi el pol*h sn2mala I RC1 a | RC2 za

VrchnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC1lhex

SpodnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC1lhex

Vrchnich 32 bitov polohy sn2mala | RC2|hex

SpodnTch 32 bitov polohy sn2mala | RC2lhex

VrchnTch 32 bitov polohy sn2mal a ARCmjhex

32b low [1621] Spodnl ch 32 bitovRCpasteraadpyevosavkouma | a A hex
4.4 Funkcie
Skupina parametrov | 2slo [760] L
Veliliny tlkaj%ce sa ostatnlch voliteOnlch funkci? men
4.4.1 PLC funkcie
Skupina parametrov |2slo [1278]
VI stup numericklch a I ogicklch bl okov.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE

N§zov Popis Jedn.
Logick® VIistup |l ogicklch opers8§ci?2, prv® dva L

[8] (reaguj Y% 10ms) .
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N§zov Popis |Jedn.
I LB1 stav LB1
I LB2 stav LB2
i LB3 stav LB3
i LB4 stav LB4
I LB5 stav LB5
i LB6 stav LB6
I LB7 stav LB7
i LBS stav LB8

Oi AOCEAET AIlITEU
Skupina parametrov |2slo [312]
VI stup numericklch bl okov.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\NUMERI CK£ BL OKY

N8zov [ Popis Jedn.
NB1 [1274] Visledok oper8cie prv®ho numeri ck®h
NB2 [1275] Visledok oper8cie druh®ho numeri ck®
NB3 [1276] Visledok oper8cie tretieho numerick
NB4 [1277] Visledok oper8§cie gtvrt®ho numeri ck
442 Koncov® sp2nal e
Skupina parametrov |2slo [890]
Stav a dr8hy koncovlich sp2nalov
MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIE\K ONCOVEE BAL E

N§zov [ I Popis Jedn.
KS [919] Stav koncovlich sp2nalov.
I KS1 KS1 neakt2vny/akt2vny.
I KS2 KS2 neakt2vny/akt2vny.
I KS3 KS3 neakt2vny/akt2vny.
I KS4 KS4 neakt2vny/aktz2vny.
I SpomaOujelSpomal enie akt2vne pre kladn¥% frekvenqd
I SpomaOujelSpomal enie akt2vne pre z8porn¥% frekvenr
Dr §8ha KS1 [[Pol et metrov prejdenich pri akti voym
Dr §ha KS1 k[Pol et km prejdenich pri aktivovanejkm
Dr§ha KS2 [|Pol et metrov prejdenlch pri akti voym
Dr §ha KS2 k[Polet km prejdenich pri akti vovaneijkm
Dr §8ha KS3 [[Pol et metrov prejdenich pri akti voym
Dr §ha KS3 k[Polet km prejdenlTch pri akti vovanejkm
Dr §8ha KS4 [[Pol et metrov prejdenich pri akti voym
Dr 8ha KS4 k[Polet km prejdenich pri akti vovaneijkm
4.4.3 Proces. reg.
Skupina parametrov | 2sl o [18] B
Di agnostick8 skupina velil2n pre procesnl regul §tor .
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.

N§zov | Popis Jedn.
Ge l hod.|Gel an8 hodnota procesn®ho regul §tora. %

Aktu8l na hodnota procesn®ho regul 8tor

Sk. hod. PR [409]

pracuj e

Sspr8vne,

hodnotGels a hprdintstt B8y J j4

%

Dif. hod. PR[410]JRegul al n§8 odchll ka procesn®ho regul 8§t %
Vistup PHAklI nl z8sah (vistup) procesn®ho regul
Stav PR [820] Akt u8l ny stav procesn®ho regul §tor a.

17.
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Ngzov | Popis |Jedn.
[ Dol n® rnProcesni regul 8§tor merdaewj2e na dolnom ob
[ Horn® 1Procesnl regul 8tor pracuje na hornom obm
Inecitlivoost(ijChl OdchTl ka procesn®ho regul §tora je v pg§sm
I Kl adn§|0OdchTl ka procesn®ho regul 8tora je kladng
[ VyregulProcesnl regul 8tor je vyregulovanl.
i ZaparkdqProcesnl regul §8tor je zaparkovanT.
i R Akt 2vny RESETegPRal n§8 zI|l ogka a Mddrs privgsetej[1d31]
eset A
(str. 100).
444 Optimali z8ci a
Skupina parametrov | 2slo [707] B
Nastavenie parametrov bloku optimali z8ci e, ktorl s | Y
pomocou zmeny vybrat®ho zad8vacieho gel an®ho signs§l u.
Optimali z8cia vyhOad8va tak¥ hodnotu svojho vIistupu, [
Pol as behu optimali z8ci e, ak s% splnen® podmi enky me:l
interval och pol2taj¥% nov® vpzaom?ktye vulksltaudp8u .n §8dreonvie Rg Isoab &
uplatni § vlistup optimaliz8cie, je potrebn® ho zvoli S a
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ OPTIMALIZE C | A
N§zov | Popis Jedn.
VT stup Hod_nota_ vistupal ibzl§xckive . o pTtui mj e mo g n®
[423] optlmal|za!n@hp procesu._ 10rﬁz%x.zozjcp0\zg
kansg§l u, ktorl je napoj eeb] (stralOOp.l ok opt i
Optim. krok [Kr o k optimali z8ci e predstavuje rozd
[742] opti mal i zal| n®h d65Ja(ktrgl®0))i t mu. (vi N.
GtartovalUrluje gtartovacs? bod optimaliz8ci e,
OPT [708] rozsahu vypnut ®.
StavOPT[709] Ur l uje v akom stave sa nach8dza opti ma
[ Reset |[Optimaliz8cia je vo vichodzom alebo zabl (
I Merani|Prebieha meranie optimalizovanej veliliny
I SkenovPrebieha skenovanie cel ® o vIistupn®ho r 071
I Dol aNoJe v stave jemn®ho dol aNowadn.i a a hOadani 3
445 Zdvi hov® funkci e
Skupina parametrov | 2sl o [853] 3
Di agnostick8 skupina velil2n pre preSagovac?2 sp2nal p o
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE\ Z D V | H GFUNKCIE
N8zov Popis Jedn.
ZaSageMiera zaSagenia pohonu Z\/aﬁkacgcbmdteen%strzgm:%ﬁm%
[854] vzti ahZatS& glewmi e 1ADr0l0d).[ 84 4]
Pol et nedovol enlch ovl 8dacz2ch sekvenci
Tipovania |( kr 8§t ke povely gtartu al ebo akcel er 8ci
[855] preSagovac? sp2nal bez ohOaduy mad rhotdemit g
Mmogn® vypn¥%SRedgipmrpamesSageivi®K.a [ 842]
Stav
PRETAG|Signalizuje v akom stave sa nach8dza bl ¢
[856]
I Reseldeakt2vny sign8l RESET preSagovégka.
i DetelPrebieha autodetekcia hran2c preSageni a.
i PreS|Nastalo preSagenie. Chod smerom hore (kI ad
I TipolveOa nedovolenlch "tipovac2ch" ovl §dacz2ch
I Ust 8§Pohon pracuje v statickom regi me.
I DynalPohon pracuje v dynamickom regi me.

4.4.6 Pantograf
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Skupina parametrov |2slo [122]
Di agnosti ka funkcie "vipadok Pantografu".

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF
Ng§zov [I D Popis Jedn.
tav pantografu [112] Stav funkcie "vipadok pantogr a
Chyba pant o|Vzniklaporucha"E41-VIi padok Pa(stt3®)ygr af u
Varovani e pl[Vzniklovarovanie"W39-VT padok pa(strt30)yr af u
Vypnutie CH|Pri chybe alebo varovan?2 vipadku pa
Moment motolPo vipadku pantografu motor obmedzi |
Funkcia zap|Funkcia pantografu je zapnut §.
Nevypisuj v[Vipis varovania je blokovanT.
Nap2tie pantoHodnota nap@®tia na pantografe. |V
Nap?2ti dJdgdi®20f |Hodnot a nap?3lt2ivdupena Ul \V

([ —| —] —] —] —C m

4.4.7 Ext. tepl. ochrana
Skupina parametrov | 2sl o [868
2n

]
Di agnostick8 skupina veli/l pre extern¥% tepeln¥% ochra

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA

N§zov Popis Jedn.
Teplota Tepl ot a na sn2mal. E.TO. Po pr el\YarO\tamieeET@)[SﬁS]n,
ETO [869] (str.106) meni | vygeneruje varovani e. P o PopuchalA C
ETO [866] (str.106) meni | vy gen &B8ulgpbota BTOr (strc3B)0. "

Pr Y%d Mer ac? pre/jd teexpelrmej ochrany. SpravidlamA
[870] anal -gov®ho vIstupu AOUT1 ag AOUTS.

—
E‘Taop[%?t]'Hodnota odmer an®ho %bytku nap?tia na sn?3Vv
Odpor Hodnota odporu sn2mala ETO.
sn2mal |Pri viacerlTch sn2maloch zapojenlTch do si{q
[871] jednom z nich.

448 Di ferenci 8l

Skupina parametrov | 2sl o [1243]
Veliliny pre diagnosti ku momentov®ho diferenci 8§l u.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ DIFERENCIC L

N§zov [ I Popis Jedn.
Rozdi el Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 107) a Sig.ZNm
[1244] Hodnota [1240] (str. 107).
Korekci a , . . . .
[1245] Korekcia gelanej frekvencie od diferHz

45 Stav meni | a
Skupina parametrov |2slo [761]
Veliliny tlkaj%ce sa celkov®ho stavu menil|la a jeho s Yl
MENU \ DIAGNOSTIKA\STAV_MENI L A
N§zov [ Popis Jedn.
Jednosmern® ovl 8dacie nap?tie 24V N
Nap. 24V [72] ovl §dac?2 mi vstupmi a vistupmi. Pri p|V
El6-Pr eSageni(s#r.32)dr oj a
a H 1 i a
Nap . bat®rNap_t!e bat®rie ktor8 z8l ohuje pamd\,
meni | i
|Motohodiny MN Mot ohodi ny meni | a. Doba prevs8dzky me,
[496] T8t o hodnota m!ge byS nulovan8 iba s
Prev.motohod.MT [Prev8dzkov® motohodiny motor a. Las |h
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Ng§zov | Popis Jedn.
[497] hodnota m! e by Smnuljnotolaod. ¥T [A075] Ksh. 45).
St av meni |[[Stavov® sl ovo menil a.
I Porucha Menil|l je v poruche.
I SW Err_ HRSyst®movI, vn%tornl stav menil a.
I Chod Meni| mapeodls generuje napatie.
[ DC nabitlednosmerni medziobvod je nabitl.
i MT nabudMotor je nabudenT.
I Rozb./Dd(neaktmomngn zrTchOmpeor(apobmadu) e.
. . Akt 2vamtyod vpred ( +rhodvhraddgkt 2vdey@Wn8 sa o
I Fgel > .
frekvencie.
i F = FgellAk je akt2vny tak je dosiahnut8 ¢gel an§
I VarovanilV meni | i vzni kl o varovanie alebo funk]|n
I Akt2vny [Trvale akt2vMygerBySakougitl ako | ogick
I Odbudz. Motor je egte nabudenl, Dblokuje sa gtar
i PripraveMeni| je pripravenl k povelu gtart. (REH
. Ov darl ® mechanickej brzd mot or a EL
I Mech. brl/4r0\§/ni j e odbrzden®.J Y (
T Motor/geAktzvggner§torickT regi m -pntoe w§d zckkyl, rneg
motora.
T Polarita rotorovej frekvencie. Ak nie je k dispo z 2 c i i I RC, potom
I Frot > . . . -
frekvencie vyhodnotenej mat emati ckIl m mo
[85'[5:% men. M8 \st avov® slovo negovan®.
Pozri voObgtpar ammeistr.a4) [ 76 ]
\Warning [250] Stav jednotlivlich varovan?2.
\Warning2 [424] Stav jednotlivich varovan?2.
\Warning3 [1627] Stav jednotlivich varovan?2.
Error [781] Stav jednotlivich por Y%ch.
Error2 [780] Stav jednotlivlich por %ch.
46 Tepel n® ochrany
Skupina parametrov | 2slo [485] y
Di agnhostick8 skupina velil2n tlkaj%cich sa tepelnlch
MENU \ DIAGNOSTIKA\TEPELNE OCHRANY
N§zov Popis Jedn.
Teplota <chladila vIikonovich prvkov. P
Varovanie Tchl [767] (str. 111) meni | vygenerWe6eTee py ant av
Teplota (str.28)"'. Po prekrol en? tep'loty danej ser|
chl adi Ivygenerule_poruchu_" El-Tepl ot a (sthBX'dAikt apl ota klesn(AC
‘lohrani | enie meracieho kan8la, zobrazens§
Ak teplota chladila klesne pod mini m§l
nepr2stupnsg.
Teplota elektroni ky Poagdrekepl doskyemle/(
Varovanie Tel [204] (str. 111) meni | V Yy gene rWiriTeplota elektomiky|
Teplota (str. 28) " . Po prekrol en?z kritickej tepl oty
elektroniky meni | Vygener BJR-8eplptaoaleltrortiky (str. 32)". Ak teplota klesne podA C
[75] mnim8 |l ne ohrani | enie meracieho kan8l a, z
Ak teplota klesne pod minim8lne ohrani/|
nepr2stupnsg.
TepelniMiera oteplenia menila. Pri pEBePsriea‘ékargletnzi%
IMN [31] (str. 32)".
'Ili_/lNa[51219]l Las zost 8vaj %ci d o E8sFkroend aegnei nai EgiroBRguncihlya " |s
Tepel nTMi er a otepleni a mot or a, proi p r €E2%Pa herSuat|%
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N§zov Popis Jedn.

IMT [33] motora (str. 33)".

Las i Co E o , "

[T 112207 Las zost8vaj %ci doE9oeriSagieai @odBP.c by a s

47 Komuni k8ci a

Skupina parametrov |2slo [219]

Inform8cie tlkaj%ce sa s®riovlich komuni k8ci 2 MODBUS,

4.7.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2sl o [661]

Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ 1@0DBUS

N§zov | Popis Jedn.

IModbus gelGel an8 hodnota z Modbus protokol u. %
Stavov® slovo posielan® po komuni k§

SVV—MODBUS[935]dokument§ciu k protokol u Modbus.

Pozri voOb$W PR [B]mstt 25)a

CW_MODBUS Ri adi ace sl ovo posl an® Modbus ma s {

[936] dokument 8ciu k protokolu Modbus

Pozri voObgW PR [8eGmestt 26)a

Last Addr. [662] Posl edne prijat8 adresa zariadeni a. hex

Last Func. [663] Posl edne prijats8 funkcia (mige sa | e(hex

Last reg. [741] Pos!edne prijat!]| register (len Pre |ex
regi strom, zobrazuje sa prvl).

Last result [664] Visledok posledne prijatej funkci e ulhex

Lastlenght[665] |[Ve OkosS v bajtochrapupsMaDBUWSe. pri j at ®h o

Last CRC [666] Posl edne prijat® CRC (mtge sa jednaslhex

1 ~

I[\gig]sage CountPo!et cel kovo prijatlch spr8v aj chylhex

[CGES] error CountPo!et prijatTch spr8&8v s chybnim CRC |hex

éécoﬁptlon CountPo!et spr8v na ktor® bolo odpovedan® fhex

Slave count[801] |[Pol et spr 8&8v prijatlich s platnou adr elhex

No response [802] Pol et spr 8§v prijatlch S pl atnou a (o
neodpovedalo.

4.7.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2sl o [817]

Diagnostika zbernice PROFIBUS.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ FRORIBUS

Ng§zov [ Popis Jedn.

Profibus ¢g/Gel an8 hodnota z Profibus protokol u.%

SW._PB [804] Stavov® sI_ovo p03|_e_lan® po komuni k 8§
dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul U

I Ready TINi e je aktzvny reset menila (Coast stof

On v poruche, anisame ni | neinicializuje.

i Ready ToMenil je pripravenl k povelu ¢gtart.

i Operati oMeni |l na vistupoch generuje napdtie.

I Fault PrMenil je v poruche.

i No OEF 2Neakt~2rmamy|! je v resete, s¥% zablyokherniah®
resete.

I No OFF 3Neakt2?wnyktivovanT qui cknisd ojpe mekti 2vany
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N§zov [ | Popis IJedn.
i SwitchiJe akt2vny reset meni | a (Coast stop),
Inhibited poruche, al ebo sa meni | i nicializuje.
I Warning [V menili vzniklo varovanie alebo funk]n
ool ®€d Elak je akt2vnyStgel paSdbsehhancia.
i C Neakt2memyi | neakceptuje riadiace sl-meai
ontrol - . . . .
ovl 8§8danl riadiacim slovom z komuni kal ne
i F or n RAk je akt2vny tak je dosiahnut§ gel antg
i Chod Menil|l na vIistupoch generuje napa3atie.
i Sada b0 Bit O bin§rnej kombi n8cie aktzvnej s ady
I Sada bl Bit 1 binS§rnej kombin§Scie akt2vnej sady
i LB3 Stav | ogick®ho bl oku 3.
i LB4 Stav |l ogick®ho bl oku 4.
CW_PB [805] Siadiace s_Iovo po.sllan® I_Drofibus m
okument 8ciu k rozgirovaciemu modul U
i ON Meni| sa pripravl na akceptovanie povel
' No OFEF 2Nea'ktzjveyaktivovanT reset men-incar m8Cmas
meni | a.
I No OFF 3Neakt?wnyktivovanl qui cknortm®l menliilmno s
I Enable QGtart menila. Menil zalne igenerova$S na

I Enabl e Neakt?vwsnywp rampy frekvenciennamB8hna ha
Generator rampy frekvencie.

NeaktZ?zvansyt av2 zmenu na vistupe-pawmply? f2

i Unfreeze .
vistupe rampy frekvenci

i Enabl e SNeakt-Zvvs.rtyup rampy frekvenciennamghnda ha
rampy frekvencie.

Kvitovanie poruchy (len zmena z neakt?
mus?2 byS povol AmojRpotvrd. poauchy [d65]t (stri 110).

—(

Faul t Ac

i Bit 8 Nevyugit®

i Bit 9 Ne v ytug i

" Control INeakt2mayi| neakceptuje ri-ameinade asklcoewoa
slovo.

| Bi 11 Nevyug

—

—(

t

Bit 12 Nevyug
t
t

@ el

i
i
Bi 13 Nevyugi
i
i

[ Bi 14 Nevyug
i Bit 15 Nevyug
[Féli;\]AASTER ErrorPo!et chiTb v komuni k8cii medzi Pr of ilhex
PB-MN Error[818] [Pol et chlb v komuni k§&ci i medzi meni |hex

4.7.3 RS LINKY

Skupina parametrov | 2slo [228]

Di agnostika s®riovlich Iiniek.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N |_K ¢RI LANKY

N§zov [ | D] Popis Jedn.

FRAME_ERR_USB [232] Pol et nespr8vne _prljatlch ds§t
nespr8vny stop bit,...)

FRAME_ERR_RS485 [229] Pol et nespr g§udige proi jlatnlkeceh RS 438
nespr8vny stop bit, ...)

FRAME_ERR_EXT_MODUL Pp!et nespr§vne. pl’lljat_ICh ds§t
bit,...) po s®riovej |l inke na ¢

[233] 8 .
sl asS menil|lov).
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4.8 Verzia SW a HW

Skupina parametrov | 2slo [762]
I nform8cie o menili a jeho s¥W astiach (Prevagne static
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW
N§zov [ | D] Popis Jedn.
UNIFREM SW verzia [379] Verzia softv®ru menila UNIFR
Vir. 12slo [35] Prvg§ umiskSSt neho vIirobn®ho | 2 slhex
Vir. 1 2slo 2 [36]Druh8 | asS uni k8tneho vIrobnq(ex
D8t um par am. [ 38(D8tum vygenerovania parametr
Las param. [381l] |Las vygenerovania parametrov

49 D8tum a | as
Skupina par ah@3rov | 2slo

MENU \ DIAGNOSTIKA\DCTUM A LAS

N§zov [ Popis Jedn.
D8tum [ 210] Akt u8lny d§8tum nastavenl v meni |
Las [209] Aktug8lny | as nastavenl v meni |
DeR [1046] Akt us8l ny deR nastavenl v menil.i
i Pondelok | T Utorok | I Streda | I Gtvrtok | 1
Skv%g. doba [1Pol et dn2 do konca sk¥%gobnej preld
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5 VAROVANIA

24V

Vipis na Popis
i Zabl okovan® vistupy menila. Zdrojom RESE
F1-Reset PWM |1 4 n § | Zdmjoedefud704] (str. 49).
Ak toto varovanie trv§ dlhgie ako 30 seK
i 5 nabz2jacie rel®, |l o mtge byS splsoben® i
W2-N a b I'8M3 1 ebo pogkoden2zm nab2jacieho obvodu meni
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
W3-Pr ob | ®n ~ .
Syst®mu Vyskytol sa softv®rovl probl ®m v zariade
W4-PreSageNap§jacie nap?ti e 224V Ppoakldesplood opponce j e p i

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).

F5-Obmedzenie Obmedzen!e vjkonuipci)cldjsi&[erpthto?cykralebo
VT konu obmedzenia vikonu sa Q@mmtawlufenw (G@xb)a.meR
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Ob me dz . v I k ¢str.d6).[ 1
Vysok8 teplota Tbhphdt haachigmd | pmepk4pl il 3
W6-Teplota parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 111) . Ak je zapnut § f
. obmedzeni @Obwl. kodkonu ($trOM), [ M6EHd meni | o b
chladil a ‘ ; -
’ |l astom a nadmernom prehrievani kl es§8 giv
PORUCHY zobrazuje hodnotaTepl ot a c h(staz4). | a [ 7 4]
Vysok8 teplota riadi aepoth elekitomikdy [75] ostri 2k)y . p rVee
\W7-Teplota hodnot u daetroh Varevanae el [204] (str. 111) . Pri | ast on
elektroniky prehrievani kles§8 givotnosS zariadeni a.

hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

N2zke nap?tie jednos mer n ®hapoDCndd (str. a6) klesla pod

W8-Podpatid0V0|enl/4 minim§|rniuad@|midelotag vyhodnocovan
zabl okovan®. Pol as wvarovania sa Vv Nap.kDCd46]
(str. 16).
Meni | dosi ahol maxi m8Il ne nap2tie na %
W9-N a s dnie medzi obvodu je maxi m8l ne plnenie PWM mo
vist. PWlpprilom kles§8 kvalita regul 8cie. Polas va
Modul al nl i(sirdl&)x [ 76 8]
Meni | sa irnetSagg jlleemehinl ai n(str. 24)MNp r{ 8kirjo | i |
=../a onedl ho mtge v ZEZ&PKkaISg @moirdstc@®&BAi’] gpo kit
,mfpresagzablokgvanT na dlhgiu dobu !.héakopmedaed
Ob m. vikonu @tO%) , [ mM6§¢E meni | obmedzi S v
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nT i n(str.24)MN [ 3 1]
\W11-Porucha Ventil 8tory na chladili menil|la s% pogkod
ventil 8t neodstrg&ni, m:ge doch8dzaS ku prehrievan
.. INap2tie na 3V bat ®ri.i riadi acej karty po
\évizt'vcgrn}euRthrozz strata nastaven? a ulogenlch hist

PORUCHY zobrazuje hodnota N a p . bat ®stri28). [ 77 3]

WI13-Ext er n

Tepl ota exter n®h deplaganBETEBGIR (stt. 23p | pr e kr o] i | a

replota parametrom Varovanie ETO [865] (str. 106) . Polas varovani a

b zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 23).

\\V14-Prehriatie Vi konovl m.odul s a te.p_elne preSaguj e. _Me

IGBT vzo_rkovacej frekvenci.i Pol as varovani a
maxi m8l neho pr¥%du | GBT.

W15-Nastav D8t um mebabki nastaven®.

d§tum a |

quiG;]Nielog'vMeni! nepregiel celTm virobnim procesom.

. Mot or sa ptrepalguljeint€gpé&l nimot ot(sar. 24T p[r

W17-Pr e Sagjhodnotu 90% a onedl ho nBE2gRr evSang eknni V€Str. 3R

IMT ktorej j e meni | zabl okovanl dl hgiu dob
zobrazuje hodnotaTepel nl i ndtr.24)MT [ 3 3]

F18-Brzdenie Je akt2vna funkcia brzdenie tokom, mot or

tokom z brzdnej energi e sa mesnarovana sat vegikrie PORDEH Y]
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Vipis

Popis

zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16) . Brzdenie tokom

skupine [774] (str. 74).

S a

limita

Gel an8 frekvencia je pozast av Erekgncia arzdh [622]

F19-Mech. brzda (str. 103) kT m n e u preskardnia a rdatcie &rzdy Oneskorenie brzdy [519] (str.
' 102) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 103) . Pol as va

okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 103).

Aktivoval sa brzdnl mo d u | Do BO sa pri
F20-Z a b e r § [teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 73) . Polas varovani a

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

Lak8 sa na odbudenie motora po vypnut?2 n
W21-Odbudenie op2tovnl gtart. i Bomatodbudaowdn owvmlsy Wrkio
IMT [79] (str. 45) . Pol as varovania sa v okneva?g ®RIY

(str. 16).

Zaber8 pr*¥dov§8 | imita. Pr%d dMaxiamol ph

71) alebo Ma x i m. pr Yad(strG1l) [&b4®f medzuje sa vist
FZZ_Pr%dOVnapatzm. Pri gener 8torickej prevs8dzke s

dovol en®ho
M T(str.[16).2 ]

r§mci
hodnota P r ¥%d

r o z yaxdvania $arvekne RORUCHY zobrBzajé

W23-Identif.R a
Upoc

Prebi eha identifik8cia odporu starora
identifik8cia Rkal8mpar aen(stri 62RS HABBABr] st
rlichl osti Pri prvom spusten2 mtge trva§

Pol as aniasawakne PORUCHY zobrazuje hodnota Odpor statora [345] (str. 45).

\W25-Max.

Prebi eha hOadanie frekvencie rotora a
) naf §zowmamoém negeneruje plnl mo me nt na h
F24Naf§zoparametrom Naf §8zovani(@t. 2874]Po| as varovania {
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).
NasTtenie regul 8torov pr ¥%du. Meni | ni e j

napatie Horn8 hranica generovan®ho Maxanprta g 2at ij estr[dZ
Polas varovania sa v okne RODpRMITBYstrzl6)br az
NasTtenie tokotvornej zl ogky pr %du. Pr ay
\W26-Ma X . parametra Ge | Mag . (¥to &3), alebd Rajlameter V z § orr_1n_§ i nd\y
Toku (str. 45 m§ pr2lig mal? hodnotu. Mavbaixm8n. nyp r
(str. 71) . Polas varovania sa Vv okne PORUCHY
isl.
NasTtenie moment otvornej zl ogky pr ¥du.
W27-Ma x . nastaven® nespr8vne nomi n §b8h Estr. p23 ) a méMtarx e 1]
[Mom. i e danlT Madnomt opr Yar. 7M.. [PS5]l as varovani a
zobrazuje hodnota momentotvorn®ho pr%du i s
\W28-Max. NasTtenie momentu motora na hodnda7l (siri6B)H
[Moment Polas varovania sa Vv okne MNMoRU@GBH Gir.46).br az
F29-Oslabenie Mot or prgguje v obl asti zoslabovanifaetkwle
Toku tomto regi me kles§8§ moUmemtnenoddr at Slepk.i aH
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).
\W30-Min _Po!aslbudzs)vaniva magneti.ckT Vt(?l,( dos.i_ahol~
'MagnTok j e schopnl 2sS na danej z8Sagi vyggou r |
' zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).
Nap2tie medzi obvodu p Refdrencda DDI[764] (s&.f7® a korekcig|
F31-Dynami zvyguje frekvenciu oproti rampovIim funk
dobeh dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 73) . Polas wvar o\
PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
Nap2tie medzi obvodu kIReferéncia KZ §783] (ste 72 a lomrekcig
F32-Ki neti zni guje frekvenciu oproti rampovIim funk
z8l ohovanzsg8l ohovani a KV npar a me&(Kaniv48y &str. 72) . Pol as va
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
W33-RT chl yBol aktivovanl bezpelnostnl STOP, poi lk
STOP odbl okuje po zrugen? Povelu GTART pri -ee
, Upl at Ruj e sa zrlchl enl dobeh "KONTRA"
F34-Funkcia vistupu rampy. Polas varovania sa Kwkonwaadg
KONTRA
(str. 70).
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Vipis na Popis

. |Bol i spl nen® odmi enk re zaparkovani ¢
\F/)VRSS-Parkovame P_arkovanie PRp[414] (str. 99) ;) Pol asy % apr ovan ipa sa v ok

Dif. hod. PR [410] (str. 21).

F36-PreSag(Zopol preSagovac?2 koncovli sp2nal po nadn
Zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa ge ni(str.2R)8 5 4 ]
F37-PreSagjRegi m det dkan2c -PreSagenviaa? sp2nal je
detekcia varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni (&r. 22)8 5 4 ]

Pr2lidg n2zky pr%d motor a. Pravdepodobne
nezodpovedaj % pripojen®mu motor u. Pol as
hodnota P r ¥%d MTstr[1@).2 ]

W38-Odpoj e
motor

W39-VIi padolPokl es alebo strata nap@tia na pantograf

pantografu PORUCHY zobrazuje hodnotaNap2ti e pant(strg23af u [ 113]
\W40-Obmedz. Meni | obmedzi l frekvenciu aby nebol pr ek
skizu varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. skizu [938] (str. 15).
\W41-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje s
Timeout meni | om st aPBMaetmeout|[845 (str. 116).
\W42-Mod bus Modbus master nekomuni kuj e M8 Vandimdout (062] g¢str.
Timeout 114).
245_522;:0;‘]9 zopnutl koncovl sp2nal 1.[8764stt98veni e
Fad-Koncovly g zopnutl koncovl sp2nal 2.[87Ngst98veni e
sp2nal 2
F45-Koncovl . = ) ,
spznal 3Je zopnutl koncovl sp2nal 3.[878g#rt98.veni e
545'2Kr?gl(:OXJe zopnutl koncovl sp2nal 4.[8790gs#t98veni e
Prebieha prep2nanie do inej s a d y takpsady aienje
FA7Prep2nimogn® prepn%S a | ak8 sa na splnenie podn
sady zmeni S |l en v stope). Pol as varovani 42224 ¢str,
118).
F48-Bodobnovwy Vyt v8ra sa bod obnovy nastavenia menil a.
WA49-Ext er njJ e akt2vny sign§l extern®ho varkxvtn.i ay, ark.t
\varovanie (str. 112).
5 Nadmern® preSadgenie riadi aceho procesor
W50-Pr eSaglzni guje kvalita riadeni a. Odpor ¥l a \ézarkovz
CPU frekvencia [6] (str. 47) . Pol as varovania sa Vv okné¢g
zaSagenia 10ms vipoltov®ho prerugeni a.
F51-N§beh |Inicializ8cia menila.Ldssn §Mh\[tib4d I(str.z48)c.i eM
meni | a ignoruje ovl 8dacie povely a signs8ly.
\W52-Erekvencia Gel an8 f rGekve chrleéktr.. 15)] 1j6 € ] mieorFiekvenciaabrzdy [522] (str.
brzd 103) . Pol as varovania sa VvV 0Kkn drei®edéabezii/ 5224
y (str. 103).
W53-Blokovanie Bl okovanie sp2nac?2ch i mpul zov B MBlakavaniz @&W¥|
BM [1204] (str. 74).
F54-Auto Prebieha odpol2?tavanie | asu oneskoreni a
chodu. Pol as varovania sa Vv oklhaes P®RUICHG
vyp./zap. (str. 15).
\W55-L akanie nalLakani e na povel STOP. Kv i bezpel nosti
STOP GTART aby as spustil pohon.
-N 2 -
W56N zka N2zka kapacita DC medziobvodu, veOk® zvl
kapacita DC
VL Meni | dost8va chyRG® s3ighé&l y RCA. Test oy
YF\;?:?VIpadoparametriRegim por . | RErl R C [Po3=]s varovani a
zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).
F58_Identi1ldent|f|k§0|a parametrov mot or a prebi eh

zobrazuje hodnota St av i dent i($trié8)8ci e [ 994]

W59-Nespr §8ZmeRte smer | RC alebo ARC. Pol as varovan
smer IRC/ARC Frek. RT [937] (str. 15).
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Vipis na Popis

Obmedzenie momentu z dtvodu nasltenia rl
W60-Na stdnie |[gel an§ 1Gled hl oFs S (tr. 15), hofndth momentu Moment [69] (str. 16) sa
rTchlostipreto mtge |12gi S oGklgelMom@meu 1500t as Vv 3

okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 15).

Funkci a Dynami ckT zdvi h obmedzuje maxim

W61-Dy n a mi
zdvih

zaSageni a. DZ sa m!ge [1068]n (sti. 0d)r.o vRE| avs swkal
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni (gr. 22)8 5 4 |

\W62-Rozladenie
IRC1,2

Funkci a sl edovani a rozladeni a | RC1 a
vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa budsg
obmedzeni e momentu podO®&ozlpdenmedRC4,R [1082] (str. 187K

Pol as varovania sa Vv okne PRRURHWRCZ za lprey
[1086] (str. 19).
Vikon je amimegrevzabr8nenie |innosti molf
\W63-Pokles charakteristiky. V U/ f regime sa zdanliyvy
vikonu hodnotu Frek. lll. oblast. [1193] (str. 61) . Vo vektorovem reg
obmedzuje automaticky, nez8visle od nast
W64-Chyba dChyba vekt. ri adeni a, strata orient8cie,
nadraden| . .
sl uli ek vektorov®ho riadeni a.

\W65-rezerva

17.
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6 PORUCHY
Vipis na Popis

Teplota chladila prekrolila dovolen¥% |
El-Tepl ota (chl adeni a. Pri trvan? poruchy sa Viepad

chl adi I(sa. 24).7 4]

E2vT pad ok Meni| vyhodnotil nesymetriu sttupnTc
t szy prerugeni a vl~stupn~ej_ f8zy al ebo pogko

mognwWpw%S v NMapametd sit .(strf188.y [ 3 38]
E3-RezervoviNeobsaden8 porucha.

Nap®tie na jednosmernej zberni ci prekr
E4-Prep?2tienastaven8 od viroby. Pri trvan2 por uc IiNgp.

DC [46] (str. 16).

Nap®tie na jednosmernej zbernici pokl ed
E5-Podp&tiejod vIiroby. Pri trvan2 poruchy s aNap DG k6]

(str. 16).

Chyba sptsoben aktivovanzm ochr 8&n r
E6-Watchdog PWM ri)a/\diacepho SWwW p§o!as procesu jeho I§aderr1)i

Je aktzwvn externl oruchovl S i ngl . Ex
Er-Externs§ porucha siy(grn]@Q). [527]p k

Nastalo tepeln® preSagenie menila. Char

E8-PreSagen
meni | a

Regim pr ev§(sdrz4B)yTr[v2a31]T pti4ll) [ 248kt u8l nu
meni | a sl edovTaeSp evlon Tv eil n{$tr.24MN R r3il ]t r van 2

PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nT i n(str.24)MN [ 3 1]
Sﬁ;gay5t®mOVV§gna por uc-NaajteMNON-STOP servisn¥ | inku VO

Vel i |[Fiekn &N [47] (str. 15) prekrolila maxi m8Il nu
E10-Nadfrekvencia |parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 108) . Pr i trvan2 poruc

zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

Prekrol aenim@l maho dovolen®ho vistupn®ho

i N parametra Re gi m prev @tz 48y R23d]d vIiroby prednrn

Ell-Nadpr vd menila. Pri trvan? poruchy sa WrdidnewTBi
16).

Vikonovi modul | GBT kwytrddnnotgiel vszknriakin %S

E12-Skrat zemnom skrate na viIistupoch U, V,W alebo

objavovaS pri nespr8vnej ingtal 8cii z§§

E13-Vi padok Meni | vyhodnoti§j ance’scyhmertapt 2njapkt or § m?
f § z vstupnej f8zy. Poruchu jvd pmo vrs® . V(s p2a8¥S
Je rozopnutl BBeézmpelnmosstvnolr ke X1.7. Pre

El4-Bezpel

pripojiS na bezpel ndstkidt .89t umpe n( FE M1 3n8H

svorky X1:7 - X1:8).

E15-Rezer v oy

Neobsaden8 porucha.

VONSCH

ElG_PresagenNapatieNap.dZ4Vd712]a(str.23) kleslolpod dovolgn%

Zdroja nast.al skrat na ovl 8§dace]j svorkovni ci
zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).

E17-Skrat brzd. Br zdnlT modul vyhodnotil mnadmernl pr %d

modulu skrat na BO alebo chybnl BM.

E18-Porucha Ak je typ pougKiti®h,0 dmglud uk poruche us

usmer. HWERR1) modul u sa jedn8 o neobsaden% HW poruchd

E19-HW ERR2 Neobsaden8 HW porucha 2

E20-HW ERR3 Neobsaden8 HW porucha 3

E21-RezervoviNeobsaden8 porucha.

E22-Teplota Prekrolens§ mm*iem@lnaegtﬂcm\ta riadiacej el

elektroniky chl adenia menil a, pr2padne doingtalujt

PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

. : Porucha vzniknut8 rugen2?m riadiacej do¢g
E23-Rugeni e . ; . .
modulu §|In®mu elektrgmagnetllck®~mu rugeni u z
i e mogn® vypn¥%S v servisnlch parametr oc
17. oktl9bra 20 Strana 32 z 179



VONSC

UNIFREM v.3.581

Vipis na Popis
- - > . . -
E24-Rugeni e Pprucha vzni knut 8 rugenzm r|ad|_acgj do g
modulu §|In®mu elektromagnetlck®mu rugeni u z
i e mogn® vypnw%wS v servisnlch parametroc
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
i . hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
EzsprerugeneIektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?:
AIN1 [256] (str. 18).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
i . hrani cu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr ¢
EZGPrerugenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?:
AIN2 [280] (str. 18).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
i . hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr g
EZ7I:’rerugenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?:
AIN3 [281] (str. 18).
Pri nastavenom Type Al 20mA) hodngta ANy pdklesla @od
i . hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr ¢
B8-Prerugen, | ektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?
AIN4 [282] (str. 18).
5 Nadmern® tepeln® preSagenie motora. Spt
E29-Pr e S a ¢ e nnastavuje v parametri P r eSagenle (stro 408) .[ 2AKt u8l ny
motora integr 8l u meperaljenNI(/str.Zzt\)l'l'. [P¥3] trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnotaTep el n i n(dtr.24)MT [ 3 3]

Zvod pr¥%du na motorovom kS8bhybalebme Haw
E3O—Zvod/Meraniepr1/‘.1dOV' Odporl/flla s a premeraé zony_na
| rlad_laca doska je znelisten8§8 vodivIl mi ne

Pri trvan? poruchy sa v okne PORUCHY

vistupnlch f8z menil a.

Vzni kl o viacej por ¥ach ako Maexpopel en 4sp,
E31-Ve Oa por/ll0) v | asovom inteMVale pmengaddstrgkdy. Po

poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hod

Vipadok | RC. Skontrolujte pripojovac?
E32-Chyba IRC vypn%S v Pegiamepgari. | RE/IBMRC [P535}t rvan?

PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

E33-Rezer v oy

Neobsadens§

porucha.

E34-Rezer v oy

Neobsaden§

porucha.

E35-Rezer voy

Neobsadens§

porucha

E36-Chyba FLASH

Nepodaril o
znel i stens§

s a
riadi

zap2sas$
aca

dg§t a

doska men

do

pam&ate F

i | a.

E37-Profibus
Timeout

Profibus master
nekomuni kuj

e S

nekomunikuje s Profibus modulom, F
me n iPB Banit tisvdgowt |84 (etm 116).] a s

alebo Profibus modul

Tepl ot a

exter n®h deplaanETBGOR (stt. 83p | @trye kr ol i

E38-Teplota ETO hrani cu dan¥YPopueha BT04866] ¢stm 106) . Pri t r v a rokne
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 23).
Nastavenie menila nebolo platn® (dl h®
E39-Obnova n§s|edokktmmrez§p su do pam2t e RAM) ,
nastavenia automati ckej z8l ohy. Pri trvan? poructh
d8tumu posl ednej automatickej z8l ohy na
E40-Bl okovanMenil je blokovanT, |l ebo nem8 platn® nd{
meni | nastavenia, inak volajte servis VONSCH.
Ng§hly pokles alebo strata nap?2tia na pid

E41-VTi padok

sa v okne PORUCHY zobrazue Napati e

pant(@tm23paf uLé¢n 11

Pantografu )
meni | e
E42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e s meMBiFhut imeal
i [659] (str. 114) . Pri trvan?2 poruchy s aSlave couktr881l]
imeout (str. 25)

E43-Re zer v oV

Neobsadens§

porucha.

E44-Re zer v oV

Neobsadens§

porucha.
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Vipis na

Popis

E45-Re z er v oV

Neobsaden§ porucha.

E46-Re z er v oV

Neobsaden8 porucha.

E47-Blokovanie BM

Bl okovani e |

[1204] (str. 74) .

sp2nac?2ch i mpul zov B NBlokowhniezBM
Poruchu | e Poraocarb®k. BM/[IR05V4Str. ¥4).

E48-Re z er v oV

Neobsaden8 porucha.

i | GBT sa prev8dzkuje pri v e Omi nzzkom
ii%’g&e:g';le PWM a pri pr¥%doch, ktor® nie s¥% povole
sa v okne PORUCHY zobrazuje max. dovol ¢
ES0-Chyba Pr*%“dov® regul 8tory na hrani ci stabili
prdo vl ch . .
vekt orov®ho riadeni a.
regul 8toro
E51-Chyba ~ |IChyba vekt. riadeni a, strata orient§8c
nadradenl c . , .
) nastaveni e nadekid.or ov®ho
sl uli ek
E52-Koni ec Uplynul a doba s}(1/4gobnej pre\_/§dzky. Cho
revsdzky _dod§vat_eOom meni | a f_rekvenC|e al ebo z3:
P informujte sa o podmi enkach aevs8pdizskoyb.e U

] Chybnl vistup identifik8cie parametro

:ES(fghnylt)aifik§nastavenie vektorov®ho riadeni a. Pri t
pr2lina vziCihybapordeanhy {sir.B8.ci e [ 109 3]

] Vipadok ARC. Skontrolujte pripojovac?
E54-Chyba ARC Pri trvan2 poruchy sa vStas RMi ARCHOR (C.E0). z 0
E55-Porucha : . .
usmerF’Qova!VySOkl podi el prvej alebo druhej har mon
gg&;—\(/:gyba RI\/l'Chyba rozgirovaeiERWVO md ckblou abM ol %t neho
E57-Chyba merania 3
pr Ydu / (Chyba merania pr¥%du alebo odpojenl mot ¢
motor
E58-Chyba riadenia [Nes pr 8vna Shoéeédotal u S(kP48), lebccFOP|]et p - |
SMPM (str. 44).

ZmeRte smer spatnej vazby IZRIC 03! &b @ hAsR.

E59-Nespr §vn
smer IRC/ARC

E60-Nadfrekvencia
IRC/ARC

57) . Testovanie tejto porucRggijre pmrg.n ®l
(str. 109).

Frekvencia sp2ROVARCV azybgygi a ako h dNadfredot
IRC/ARC [1612] (str.110) . Testovanie tejto poru®ly

por. IRC/ARC [535] (str. 109).
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7 NASTAVENIE

Skupina parametrov | 2sl o [722] 5
Nastavenie parametrov menila, z8Sage, riadenia, ovl 8da

MENU \ NASTAVENIE
Ng§zov [ 1| D] Popis Def.
Sprievodca nastaven|Spustenie sprievodcu pre na

71 Vyugitie sprievodcu nastaven2m pre meni |

Meni| e UNIFREM s¥% od verzie 3. 000 Sprigvbdeamnastaw@nias pr i e \
sl Ygi na wurlchlenie poliatoln®ho nast asvpeonQaah!| ine @
rozbehnutie motor a. Sprievodca n aokedenis potlojd, ® jena ko
nutn® urobi S manus8lnne.

ievodcu | e mo gmBmogowgicSvi I8e@mci eho panelu UNI F

Sp
fi mv®ru UNIPANEL 2.061 alebo vyggou.

r
r

711 Pr8ca so sprievodcom
Sprievodca m § ni ekoOko typov o0 br aztgoem enterakciek t or ®

sug2vat eOom.

Ot 8zka
Obrazovka typu ot§znkaaost%ukgﬂvmtae(kaogll/iasa d8 odpov
odpoveNami, naj ARasedj gréemA8nodpavediam bl i prira
1 él%atum 28155é85/19 lrz ®1 1 él%atum 281??9/85/19 lr\i ®1
Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &
Cheete resetovat’ meni¢ na Cheete skalarne (U/f) alebo
toyarenské nastavenie? vektorové riadenie?
Enter - Ane Enter - Skalarne
F4 - Hie. F4 - Vektorove.

I nfor m8ci a N 5
Obrazovka typu inform8civd sliedlu majkeci @ g2 Mat e®gq %

nevwspegnom.
1 e i R@11 e v @1

Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

onvérenské nastayenie obnovené. o Offine illi;:;igf:llgécia bala
Potvrd Enter. Potyrd’ ENTER.

[ Henu | [ tenu |

Zoznam povelov

Obrazovka typu zoznam poveloktonobrdaz sjie ujcelaa @o m
jeden.Po vIibere jedn®ho sa obrazovka ukonl| 2.

1 é%étquBI]Eg’BEMQ l.r\i R®11 él%étum 281‘%’85/19 l.r\i @1

Aplikaéne makra Krok 3 Ovladanie Krok 4

#Cerpadio #=0vladaci panel

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.
#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2dvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc || Henu | | Pomc |
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Zoznam parametrov

Obrazovka typu zoznam parametrov zpébrapgjpe® Diud e
vr 8§ mci svojich hran2c meni S. Tt o obrazovku je i
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na Ypravistpragwea 2]
kl 8vesy Ent eul osga® thaon donlort azovka sa opust 2.

e @1

1 1:D&Etum ZB15/85/19
2:as 11:44:29

Pacet. imp IRC1 Sada 1
{0-+-40000)
Henu Calib. [l Pomoc

Lakani e

Obrazovka | akania sa vyskytuje priakakanktoa¥%udmEo
ug2vateO, al ebo s a | ak§ na dok anmelnd nii e

1 aengpeeene M @11 SR ggaes iy S

Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &

|dentifik acia prebieha.
Prosim, <akajte kym sa pohon
nezastayi.

Pre spustenie identifikacie
spustite povel START.

7.1.2 Kroky sprievodcu o

Sprievodca na&tad8ekmOkBbach krokov:
1) Tov8rensk® nastavenie
o k

Tent o kr umognuje resetovaS meni | na tovs8ren
2) MOTOR

Nastavenie gt2tkovlicpapamameovovl kmati®cach sa

napr. pougitie s2nusov®ao filtra, typ chladeni

3) Apli kal n® makro
UmogRuj e vpibataiSctrsiprzeddefinovanich makier pre
4) Ovl 8daci e makro
UmogRuje vebhradmysih poeddefinovanich makier pre
5 Sn2mal ots$eok oa 8| ani a
Vtomto kroku sa ur | ugne madopara&pymny pader pot 8¢by aj
nastavenieas mer sn2mala rTchlosti/polohy I RC.
6) Riadeniear egul 8ci a
Vtomto kroku prebieha nastavenie riadenia mot
riadeniaai dent i fi k8§cia parametrov.
7) Z8kl adn® parametre
Nastavenie z8kl adn
8) Koniec
Ukonl eni e s pnr8ivervaccdcdo ahl avn®ho me nu nastaveni a,
vmanu8l nom nastavovan?.

T ch parraengeutlraolvn & hooz breohzus, a hduo bfel
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Ni ggipedaobe
sprievodcu
ug2vateO.

parametre,

jednotlivIch i

713 Nastaveni

vivojov®ho
B || oi keyr npy?zsnmad nre n ® ¥4

Bl bkyveomphamem®s %
podOa

dentifi k8ci 2

e motora, typu a

Krokl-¢ 2 @t NByal1sS ylaidl gSy

aSyAs yAS 2S5 LN LINI
je vporuchet NB 2MRva i NI z (S

v
bradr 0SyArs Gatai
+e.ustCt (387)
Chyba AIN837)
wSOAY L2 @EOKe |

gsye %‘ ,
LINE 0 h(

ws vs
poruche?

#bh
v

NIE

vn¥%t orne

ot pakyw/med Oy kda or ®

plik8cie a ovl

yals

" aSyAs yAS 25 LNALNJ@Sye yb LINBGHRI|dz 802
Krok2-MOTOR tel @l yb OiliNG120S GRF2S
+el12y 872N
bl LINGASEY 22N
t NI R Y(®50)2 NX
Frekvencia motor§4)
hiit 612 (358 (2 NI
T 6AYYNI@EZM2 (2 N
v
’ t NBOI OS@n-$t ¥ Adidyischladenie |
v
’ { Ny dza 2 658 QIh £ G SNI |
.................................................... I N T T R R R
_V
. +80SNJ L LIALEG6YSK2 Y[H1NF
Krok3-1 LX A1 L 6yS YI | O e !
+SydAatt 2N
£FO1H LNBGHRI I
Kompresor
5 2 LINIc@ofad|
Zdvih
Krok4-h @t + RF OAS YI | N™ i
+e0SN) 20t RIFOASK2 Y[H | NI
h@t+ RIFON LY y St
CAYE NY SREAGMEE Y S OSthyS
Ayt NY S AR Frékazhdia
MODBUS
PROFIBUS
MOTOR POTENCIOMETER
w$ 3dzt + i) - (RID) NB| Tzt + G2 NI
%LRNR 2 (184i | NI dz
»BRNR2 OS5t y7ép FNIS|1 83y Ors
Typ AIN-3 (153/154/268) St 250 (StHyL FN® OGSy OAl
Zdroj reverzu EL95)
—Ii Zdroj resetu704)
Hodnota0 (220)
Hodnotal (239)
Hodnota2 (245) i -
Hodnota3 (293) € b ”}\3(’&;3’2& L1NE
Zdroj BitL5 552) q
Zdroj BiL 5 4555)
Zdroj BitL5 {558)
I NIE
{GNIY2 ) at Gt HREOAS YL INR az2d2NI

»RNR g97d) o e O
%BRNR 3974 Yy N O

potenciometer

Zdroj zapojenia brzdy
wol;
wo . €b
w9 3;

L2 dOA GINYSOKI yAO] +

brzde®

Sprievodca

NIE » StLanaZ )
|l asS 1,

Z8kl adn® nastaveni
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V kroku2sameni | pTta na gtz2trlaeav ®op arydmatnre vihktomu sa s
motora najbliggieho vikonu ktorlT prednastav?2 vybr
Pri zmene vIikonu, nap?2tia motora alebo YW inn2ka s
na odhadnut %1 hodootej zToovtroi caut omati ck® prednast ave
nomi n8l nehpr ppddachy kel proizé cjie , k napr . motor je fy
prev2ijgarit k@v® parametre nesedia. Po rul nej Zzmene
prizmeneost atnl ch parametrov nemen?

PreSagenie mot. [27]

Tento parameter sl Vg na n i
AVl astn® chladeniein uvagupne epéebhdentmond ok 89 k@mao . e
e ¢ adeni eduduzviang u¢ el atdeepn

] V

oOba ANevyhodnocuj ¢

st avperripea dtee pzevl onl &hnoi a m¢
t
I

Vpr2pade zwWoloesrntiia ACad z i
ktor®ho efekt je kongtantn

tepelnl model , napr . ak je motor ur|ite dobre cl
pouigea tfunkcie ETO (Extern8 Tepeln8 Ochspaemoddovi Nas't
obsiahnut®, je nutn® ju nastaviS dodatol ne.
S2nusovl filter [237]

Urluje pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na vistupoch

714 Apli kaln® makr §

UNI FREM m§8 navbh®tcahmkber . Sl Yagia na prednastaveni
typicklch pre Rraend/h asplaivie§ic8i uhodnot a nemus? byS v
aplik@ejiedngeduch® ju kedykoOvek zmeni S podOa potr

Dopravi Dopravn

ID Parameter Lerpadl Vent i | 8§ Kompresor sagksg z Pojazd Pojazd
23 Regim pre Kvadr at Kvadr at Kongtan Kongtan Kongt a Kongt an
347 | Typ U/F Regul 8t Regul 8t c Regul 8t Regul §t Regul 8§ Regul §t
ZM
91 Exponent U/F 15 15 1 1 1 1
98 Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz 35Hz
352 Reg. ma x . Mot or . 1 Motor. I Mot or . Mot or . - -
Auto. adaptivita Auto. adaptivita Auto.
adaptivita
5 Maxi m. pr nom. pr nom. pr Ma x . pt Ma x . pt Max. p Ma x . pt
(ID151) (ID151) meni |l a meni |l a meni | i meni | a
549 Maxim. pr ako Maxilako Maxi I akoMaxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) M (ID5) pr *%d M pr*d M pr¥%d M pr %d M
110 | Min. frekvencia 20 20 0 0 0 0
111  Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 Las rozbe 20 60 5 15 10 5
119 Las dobeh 20 60 5 15 10 5
807 K-kontra 100% 100% 100% 100% 100% 100%
766 Obm. viko Od preSa Od preSa Od preS:iOd preS: - S
(ov) Od tepl. Od tepl. Od tepl. Od tepl.
Od preSa chl adi chl adi
motora Od preSioOod preS:
motora motora
748 | Kinet. Zapnut ( Zapnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
z8l ohovan
374 Naf 8zovan Vypnut ( Vypnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
346 Brzdnl mo Vypnut Vypnut | Vypnut Vypnut Zapnwut Zapnwut |
gtart gtart e
195 @ Zdrojreverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163  Pr %.d RZM 08xNom. p 0.8 x ID155 60s maximum 60s maximum 60s 60s maximum
motora meni |l a meni | a maximum meni |l a
meni | i
518 Mech. brzda Vypnut ¢ Vypnut ¢ Vypnut Vypnut Gtandal Gtandar
697 RL1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda Brzda
513 | TIimenie rezon. Zapnut ( Zapnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
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715 OvlI 8dacie makr 8

UNI FREM m8§& navVBHamzkdter . S| Y“agia na prednastaven
parametrov ako zdro]j gtartu, zdr oj gel anej frekv
zoznam s hodnot ami migete vyl2taS z tabuOky 2. Pr
vgetkyyvapiakg8cii, je jednoduch® ju kedykoOvek 2zm
ID Parameter Ov | 8§8de& Bin. +disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor - Regul §¢c
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194 Zdr o] ¢ Ovl. panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1
704 | Zdroj resetu Bez zmeny @ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
706 Zdroj . Ovl. panel Di skr ®t AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor Procesnl

frek. gel an® potenciometer regul 8t c
195  Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 PodOa PodOa PodOa g Bezreverzu

reverzu F gel anej gel anej hod.

Bez zmeny pre Lerpadlo alebo Ventil
Di skr® ne gel an®:

576 Prep. disk. Bezzmeny Jednot | Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
hod.
220  Hodnota 0 Bez zmeny @ 8Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239 Hodnota 1 Bez zmeny @ 15Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245 | Hodnota 2 Bez zmeny @ 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293 Hodnota 3 Bez zmeny 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552 = Zdroj Bitl Bezzmeny @ BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
555 | Zdroj Bit2 Bezzmeny @ BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
558  Zdroj Bit3 Bezzmeny  BIN5 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
Motor potenciometer:
978  Typ MP Bez zmeny = Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1 Bez zmeny
971 Zdr o z Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974 Zdr o z Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mogn®bwvOkeeSdoporulenl zdroj ¢gtaBiNZykdpre bi
Bl N1 2z name ki&nomlsrmede aBIN2chodvz 8pornom smer e.

diskr®tnych rTchumaniipmwlhgt(lreosvt oa ppeirdii & v®o v ) s
vaj ¥ BBNBS5, BkN4 &I N3 znamen8 prepnutie na o
0sS, BI N5 madobpe. vrt % rl chlosS a

=T T
—lQo =
o c =
o Q-
_ N

Pri pougit?2 anal - -govlich vstupov nzedrAoljN ¢gseh arneez e rfvroe
eby aplik8cie.
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716 Nastaveni

Krok5-{ YNYLF 6 20t 621 + &YSNI 20+t 6

e gl
S rnm B >
tNAL2Z2Sye? ayN NE

ﬁ#bh—

t2680 AYLdz 1 2@yt pRiat61dz Lwl/

a LINP

+e12ytU0 GSad

¢Sad LIt NR[GH L2t NRGE ayNYpw6F

(U/f riadenie 5Hz 5s)

#bh

Gyl ¢Saild aLINYI GySK2 avYSNHz Y20 gN*
(U/f riadenie, 5Hz 5s)

A
[ tnBrk2RSyas Lmt]N

NIEg chyba IRC #bh
bSFdyy3dzeS Lw/ fSo2 ySy— — N
Wst2@ Y23d2NF | |AYLidd T 2| IRCpolaritaje IRC polarita bola
NE OKt. 2402 dz a LINY. gy | 2 LIk 6f§zhtostla\1bol
2 LIN} #8yeé
I —

S-parametrorii | y A | 20

TYSyaU23

%2 RL2 JSRt &aYSNJ i OKOS(S

OStl y$e? NEO

tyzicky { { SRTH@MG
; IE
t2NFRAS Tt 20

tNBANY @GeLWAGS YSYyAs | FelAO1® U | jNnBrk2RSyS.d2Fao
L2 N} RAS Ft 1 202N
oh I I
Sprievodca | asS 2, swmnamalni edestpegl8wine homesmera o
nal g2 krX&a (Keonkje nastaveniu spr8vmwvehd pamcer poao:§
sn2Zmala | RC (ako | RCHM)etejkcjiah o pmra&sitnaevheon isenea u .
Vprzpad opal n®ho poradia f88z (motor s &0 ntoodln2® n a
vyriegis zmema,u Plagmonef yzi ckl m pke bspridbwdcdvyzvep or adi a
Upozornenie: pr i voObe fyzick®ho phedhmpalemad st nplocrha dd av ofds
vypnite menil, podd&kagdateondvpr e mNVitey fa8zy ma mot or
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717 Met - dy
Vtejto |

asti sprievodca

Krok6qw A |

26 Sy S
501 pSyas

Toto nastavenie nie je
R 2 LJ2 NHEh&e Bapriek
G2Ydz LR PN

#bh

0 2FFtAyS
z LI N YSUNE O

JdrA + OA L

086 s

@mnt t ¥ S

riadenie?

%)

LRSYGATFALL
LINB & | P& Sngtre
Y2id 2Nk Y

ARSYGATAL 2|0

yLadr ga0

ATALLOAL

r i adiefniika§ c iiad epnatastavereetdynanviky pohonu
ponkaknharohvbenl éba

/ KOSGS AR
parametre motor®

GATFAL2

#bh

U/f ident stojaca
(1500

A 4

LRSYGATALL O.]I- o2th

A 4

a20ysS R2fl RSyAS LI N
Typ Uf (347)
L2 SARA 26Y S
I 12Y(@R oS
Frek posuvu(98)
Exponent Uf (91)
t NJ R (183ra

ARSYGAFA 1+ O dz
G2 NF G2 NI
202N
NIE
[ ddentimq na)éaaey |
oYl
A
LRSYGATFALHOAL o2¢€1
LINE & | .Pddngtre l
Y2 2Nr YsPSGS
ARSYGATAL 2[00 I tS62 ¢ SNlag. Tok(452)
yradr ga0 ySais N RR TImenie(449)

RRdyn. 1 (457)
RRdyn. 2 (1128

Zlom dynamiky(1129)

Krok7¢%t 1€ I Ry S Lt svéineV

aAyAYHEyYl QINB] 89S

al EAYL EylL (ANB| OS
21 &4 NRIL86B K dz
214 R2@B)Kdz

v

LIN NJe®. (1a1)d& Zlom rozbehd (117)
LIN NbleR. (1a1)-d& Zlom rozbehu (121)

N

{1
{1

v

Maxim LINY R() a
Maxim LINE R549p
Maximy | LIN4®S) S
Vzorkov frekvencia(6)

HOTOVO

Krok 8 ¢ Hotova/ testovanie

Sprievodca

| asiSd e3nt iRfiiakd&mii e a

5 &
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71.71. 6 AEOT O1T Oi OEAAAT EA
Vektorov® riadealieSsmamétjwaraesn @t ® adamieaRiagenievi N p

motora [22]) . Sprievodca tento parameter automaticky
APripojenl sn2mal | RC?2Af.

nal ej sprievodca naviguje cez idehtkgckafin®tprgce
nulovej rldemlitodtiik8axzie ktor® roztolia motor Aldent
Vpr2pade potreby je mogn® \'igeekyo!déntchlk§cie ne
Tieto identifik8cie ako aj cel ® vdekumeamtve® AN agdtean
vektorov®ho riadenia asynchr-nnych motorov pre me
ngj s Swwwanschsk vs ek ci i podpor a. Sprievodca nastav? i
alebo momentov® je nota@i o mantud\t mwea Poaskonl en? s

71.72. 3EAT UOT A OEAAAT EA

Skal 8rne riadenie je st§8le pre svoju jpdrodadtigosns
aplik8ci?z. Od verzie 3.000 pribudli nov® identifi
skal 8rnehoprizpdhari potVeby je mogn® vVvgeekkol d&ntch
U/f ident. stojaca - Po zadan? povebB2GTARKus@&8 ph motor rozi
vgel anom smere, ng§sl edne sa motor zastav?. Povel
nastaven®ho ovl 8§dania. T8to identifik8cia reaguje
u/ f i denitl.demltn §ai ks§pcusat 2s okamgi t e. Mot or ©dporner oz

statora[345]ap ol i at ol nWp mlaipdttdlen® [ 2 2]

Sprievodca dighva kBRGitwddebnet ri($tojakak c i u

71.73. . AOCOAOGAT EA AUT AT EEU DPIETTO jO0piTiTeéeli O1VéAOOE(Q
Po skonlen?2 jiaeaemdddi €gcez2psevedi e cez mabaneadvzemize
pr“udomapd8tia.

Mi ni m8Il na fr gMkavxeinne8ilan a] 1flrOglk € nrco ablgAiidd [ do bldfu 1]
urlia regulalnl|laeys aher zsphrabnembtiira a

Parametre ako Ma x i m. prlad\/Ian m[] S5pr Yadur Guj %a546®medzeni e pr:
viednotlivTlch regi moch Mpxiem8danlkypsd Papbadhelar pre
maxi m8l neho napptitpada ddosbat ol Ve®kowacianfrakyvehdiai[@ je D C .
frekvencia sp2nania tranzistorov pre PWM bl ok.

TT mito par ametr ami automaticky konl| 2 sprievodca.
spltsobom Nal ej nastavovas.

Vgetky spomenut® parametrei stuchokapbnelj §cle polpes al

7.2 MOTOR
Skupina parametrov | 2sl o [58]
Nastavenie parametrov pripojen®ho motora alebo i n®ho

meni|la frekvencie (U, V, W PE).

721 MAKRC MOTWRO

Skupina parametrov | 2sl o [672]
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\MAKRC MO TWORO

N§zov [ | D] Popis Def.
[Motor 400/0.06 [730] Parametre vzorov®ho 400V, 60W
|Motor400/0.09[731] Parametre vzorov®ho 400V, 90WwW
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Ng§zov [ 1| D] Popis
[Motor 400/0.12 [732] Parametre vzorov®ho 400V, 120W
|Motor400/0.18[733] Parametre vzorov®ho 400V, 180W
|Motor400/0.25[734] Parametre vzorov®ho 400V, 250W
|Motor400/0.37[735] Parametre vzorov®ho 400V, 370W
|Motor400/0.55[736] Parametre vzor ov®ho 400V, 550W mot
|Motor400/0.75[737] Parametre vzorov®ho 400V, 750W
|Motor400/1.1[738] Parametre vzorov®ho 400V, 1. 1Kk
|Motor400/1.5[739] Parametre vzorov®ho 400V, 1.5k
|Motor400/2.2[673] Parametre vzorov®ho 400V, 2.2k
|Motor400/3[674] Parametre vzorov®ho 400V, 3kW
[Motor 400/4 [675] Parametre vzorov®ho 400V, 4kW
|Motor400/5.5[676] Parametre vzorov®ho 400V, 5.5k
|Motor400/7.5[677] Parametre vzorov®ho 400V, 7.5k
|Motor400/11[678] Parametre vzorov®ho 400V, 11kW
[Motor 400/15 [679] Parametre vzorov®ho 400V, 15kWwW
|Motor400/18.5[680] Parametre vzorov®ho 400V, 18.5
|Motor400/22[681] Parametrevz or ov®ho 400V, 22KkW motor
[Motor 400/30 [682] Parametre vzorov®ho 400V, 30kWw
|Motor400/37[683] Parametre vzorov®ho 400V, 37kW
|Motor400/45[684] Parametre vzorov®ho 400V, 45kW
|Motor400/55[685] Parametre vzorov®ho 400V, 55kW
[Motor 400/75 [686] Parametre vzorov®ho 400V, 75kW
|Motor400/90[687] Parametre vzorov®ho 400V, 90kWwW
|Motor400/100[688] Parametre vzorov®ho 400V, 100Kk
|Motor400/110[689] Parametre vzorov®ho 400V, 110k
|Motor400/132[727] Parametre vzorov®ho 400V, 132k
|Motor400/160[728] Parametre vzorov®ho 400V, 160Kk
|Motor400/200[729] Parametre vzorov®ho 400V, 200k
|Motor400/250[1236] Parametr e vzorov®ho 400V, 250kW mg
|Motor400/315[1237] Parametre vzorov®ho 400V, 315k
722 I DENTI FI KCCI A
Skupina parametrov | 2slo [1497]
Parametre pre identifikaln® regimy U/f (skal 8rneho) aj
MENU \ NASTAVENIE \MOTOR\I DENT I FA KCCI
N§zov [ Popis Def.

Offline Povel pre poliatoln% (offline) identif
identi fi KSI %gi pre nastavenie elektricklch para
[992] pozrite si Ng8vod na nastavenie vektoroyv
Nastay Vektor_Poyellna.plrednastavenie regul 8l nTch
riad. [991] prislYchaj%%ce parametrom motoru.

S| Yagi pre prvotn® nastavenie parametro

Povel pre skr8ten% identifik8ciu vz§gj
Elggg]nt' I‘rgtart sa motor roztol?2 a meni |l S Z me

hodnoty identifik8cie je potrebmo®razar u

... JPovel pre identifik8ciu magneti zal nej

Identlflkrozto!2 a meni | S i zmeria magneti zaln?

mag. char. [1157] identifik8cie |je potarge byn @ dznaur uzl 8§ SSa gv enton

U/f ident. stojaca

[1500] Krg§tka identifik8cia motora bez roztol
u/ f i den<r8tka identifik8cia motora s roztole
[1501] zadan? poweal umodgtoar troztol 2 a meni | s i

spr8vne hodnoty identi fik8cie |e pot
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N§zov [ Popis
motora.
Test smeru .
[1502] Kr8tky test smeru ot8] ania motora.
[\£0§]jd| StN§jdi a skalibrujPstredjpol ud8mMPMfi k§c

723 NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA

Skupina parametrov |2slo [1210]

Hodnoty parametrov z2skanlch z makier alebo ¢gtztku

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\N OMI N € L NRAMETRE MOTORA

N§zov Popis Def.

Typ  motora Asynch.

[1610] motor

Asynch. motor Asynchr - nny motor s kotvou nakr 8t ko.

SMPM Synchr-nny motor s permanentnl mi maghnet mi

Egéﬂkon MNomi n§l ny vikon motora odlz2tani zo §|1100W

10 W 6 Tento parameter | e potrebnl pre spr8vne o

W a spr8vnu | innosS fun3dgisek.6®@.ompenz8ci a skl

m;oeaa[égl]eNomin&ne napdtie motora od|l?2tan® zo0|4000V
Pri uvs8§dzan? meni |l a frekvencie do prev§gd1

1.0 V Gmotora (hviezda,_ trojuhol n2k) napitpioar.ed &

V’ pr2padqch, kedy je dovol en® motory kr§tk.o
do trojuholn2ka hodnotu nap&tia ©pre hvi
frekvenciu a ot8|l ky 1.73 x vyggie oproti

Frekvencia Nom!n§lna frekvencia motora Od!ztanSO,OOHz

motora [4] “daj ov.

1. .00 HV regime riadenia U/F wurluje frelfvgnciu

50b00Hz hodnotupa}rametrau koncqvl@r.5894]8pol_u s tllmlto pa

' nap®tia a fr ekvleingce eh oud nFo tkuw immakggnet i ck ®h o t

[Plél]l/“d MNomi n§lny prew| mbaot zo gt2tku motor [280A

0, 01 ATento parameter ur]luje hodnotu trval ®ho

2000,00 A preSageniPa entoatgoerna e(strml®8).. [ 2 7]

2&0%61![3‘;8/] Nomi n8l ne ot8]l ky motora odl2tan® zo éf;?n?n

100 ot/Tento parameter je d*1l egi tKomppsklieu [349) r(s&.v60) @ pré

30000 ot/min [vI pol et pol t uPopl-eltovp  -nootvo rr@r.tdd.r a [ 104 9]

aétc:ran[znZ;]kNomin§|nm3?k1/4!m'otora odl2tanl zo ¢t 2t ku0,80

0, 40 &

Nom.momentNomi_n§Iny mechani ckl mo me nt na hria300|\Im

[1051] “dajov motor a. '

-10000,00 Nm

6 10000

Pol et Pol et p-lovich p8rov motora vypo!zt2

p8rov [motora pre asynchr -nne motory, sl %gi

1 6 100

Kongt . _Kongtanta mot ora uveden8 na g¢gtz2tku €311 000

Nm/A [1534] |jednotke [Nm/A]. '

0,000

100,000

Sl ed VTNastavenie poradia f §z na vistupe me .

[326] f §2z motora Vv pr2pade,_ ge treba dos|Priamy
(REVERZ neakt?2vny) tol il opal ne.
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N§zov Popis Def.
S| %gi pre nastavenie pogadovan®ho sm
Priamy Nap2tie sa geneV-W.e v porad?2 U
I nvertofNapatie sa geneUd-WM.e v poradz V
Nuluj
motohod. MTTent o pr 2 kaz vynul uRreyv.motothdaddi [@3¥]) (stry23)mo t
[1075]
Nast. Pomocou tohto parametr a j e mo gn®
motohod.  MT Prev.motohod.MT [497] (str. 23). 0.0h
[502]
0,0 h
200000,0 h
724 GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov | 2sl o [557]
Parametre ktor® s¥% potrebn® pre ¢gpeci 8lne riadiace
kompenz8cia sklzu pri U/ F riaden? alebo pre vektorov®
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\G P E C | C L \REMEFRE MOTORA
N§zov | Popis Def.
[L7§]S' gkonLasov§ kongtanta rTchlosti nabuden|0120s
Tento parameter ovplyvRuje rlTchlosS na
funkciu matemati ck®ho model u motora. S
0, 001 s O |motorapreprz sl ugnl vl kKoé2h (stmai2)o.r aPr i vekt or ovg
par amet er Odpoo fotbra [439]z(str. 45), VZ § ] omn 8§ i nd u(sti. 45pa
Rozptyl i nd(@tk45nosS [ 440]
Iflf?i] c”‘M)au'\'lﬂ—Ur!uje |l as odbudzovania motora po (1,00
Predstavuje n8§sobol atksa drkotnW T strdds)®d,hed o laa s
0,00 6 10jzablokovan® op2tovn® zapnutie nap2tia
neodbuden®ho motora m!tge zplsobiS vznik
IMagnet. piMagnetizalnl pr¥%d motora (10). Nem|2,00A
Spr8vna hodnota magn. pr*“%du je spravkd
0, 0 Ik2*0 motora [151] (str. 44) . Urluje mieru nabudenia moto
“‘Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.
Hodnota odporu stator a. Hodnota t
Odpor Statoramakier motora alebo identifik8ciel|6, 700
[345] -
m8 tento parameter vliznam Rd.
0, 00001
100, 00000
Hodnotaodporu r ot or a. Hodnota tohto par
Odpor rotora[439] |mot or a al ebo identifik8cie. Pre 1,000
parameter vIznam.
0, 00001 Tento parameter je potrebnld pre spr8vn
100, 00000vektorovom riaden?2.
Hodnota rozptyl ovej i nduk| nosti s
pochg8dzaS z makier motor a apasminairovizq
iROnZ%tyLlj'klnosstarQZCh meni | ov VQFREMms@irpd)u,léltraea’loooooo
’ vz8§jomng8 induk|nosS). Pre riadeni ¢
vIiznam ako-LrdoZAdingdluklqposS v osi q, d
O’O.OOOOOOTento parameter je potrebnl pre spr8vn
Vz8j omns§ ;
: vektorovom riaden?z.
i nduk| nos
Hodnota vz8jomnej i nduk]l nosti st a
Vz8jomns \ochsdzad z maki ere, alebo nagnaticke icharaktetistikgorCC0000
indukl|l nos : - H
motor a. Pre riadenie SMPM motorov
0, 0000001|Tento parameter | e potwre~bnT pre spr8vn
2,0000000 H vektorovom riadenm8 $pOBVnaphpdnponaastab
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N§zov | Popis Def
Tok PM [1185] Tok permanentnlich magnetov pre SMP|[0,100Wb
0,000 Wb
\Wh
Stred p-lis,) gha p-lu SMPM pri nulovom el ekt |0000
[1609] '
-:360, 000 0
Regi m
charakteristiky Aktiv8cia regi mu magnetizalnej chalVypnu
[1169]
\/ ParameterVz §j omn§ indufstr.A) s $e[ 4a4Blgovanil akm
ypnut §
regul alnom rozsahu.
Zapnut § Parameter Vz § ] o mn § induk!(sﬁ.o@SS fd4pjol 2t anl
charakteristiky a z8vis2 od hodnoty mag
Od pr vdu Parameter Vz § | o mn § induk!(s!tr.o%S [é41plol 2tanl
charakteristiky a z8vis? od hodnoty pr %

MAG. CHARAKTERISTIKA
Skupina par amb8 rov | 2sl o
Nastavenie magneti zal nej krivky motor a

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\GP E C | C L \REMEFRE MOTORA \ MAG. CHARAKTERISTIKA

N§zov | Popis Def.
IM.CH: Tok 1 1,000
[1159] Wh

Hodnota mag. toku 1

0,000 W
1000,000 Wb

IM.CH: Tok 2 a—
[1160] Hodnota mag. toku 2 L0

0, 000 W
1000,000 Wb

IM.CH: Tok 3 1,000
[1161] Hodnota mag. toku 3 Wb

0, 000 W
1000,000 Wb

IM.CH: Tok 4 -
[1162] Hodnota mag. toku 4 LO

0,000 W
1000,000 Wb
IM.CH: Tok 5
[1163]

1,000

Hodnota mag. toku 5 Wb

0,000 W
1000,000 Wb

M. CH: P
[1164]

Hodnota mag. pr %du 1 1,000 A

0,000 )
1000,000 A

M. cH: P
[1165]

Hodnota mag. pr “adu 2 1,000 A

0,000 )
1000,000 A

M. CcH: P
[1166]

Hodnota mag. pr adu 3 1,000 A

0,000 )
1000,000 A

M. CH: P
[1167]

Hodnota mag. pr Yadu 4 1,000 A
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N§zov | Popis Def.
0,000 A
1000,000 A
M. CH: P 1
[1168] Hodnota mag. pr Ydu 5 1,000 A
0,000 A
1000,000 A
Koef telKoeficient tepl ot nej adapt 8§cie param
: Pliak o tepl ota je br BepldaEm [86h §str. 2B g [Exdernajj1,000
adapt §ci ¢ :
Tepelnej Ochrany.
1,000 ©&6 1
[Moment
zotrval n©Odhad cel kov®ho momentu zotrval nost i |01000
[442]
0, 0001
3200,0000
Ersez\;/]od Pl 1br evodov® | 2sl o prevodovky. Pomer ot |1,00000
0, 00100 S| %gi pre spr 8vneOtzaeva3eE n(strelb)ot K| pke spr
10000,00000 funkci 2 pre Kk[B7B]c(sirvdB). sp2nal e
Predstavuje napr. obvod kolesa za p
[D8é9]§ha veliliny poloha a pre sprs8vnu ![§i751r(31r.r1n’0000
95) . S¥l asne je p@revodpdren.@88h fste. 47 vi S aj
0, 0001
100,0000 m
Pol et 2 T ;
motora [1049] Pol et p-lov motora vypol2tanl z nomi
Nom. frek. sklzu No mi n81 na el ektrickg$§ frekvenci a sklHZ
[1050] motora.
7.3 PARAMETRE MENI LA
Skupina parametrov | 2slo [197]
Prev8dzkov® parametre menil a.
731 APLI KALNE MAKRC
Skupina parametrov | 2slo [1491]
Apli kal n® makr §. Prednastav?2 parametre menila pre
MENU\NASTAVENIE\PARAMETRE MBRLLKALNE MAKRC
N§zov | Popis Def.
Lerpadlo [Aplikaln® makro pre | erpadlo.
Vent il 8tolApli kaln® makro pre ventil 8tor.
sagks§ pr . & nLa
[1494] Apl i kaln® makro pre Sagk¥% prev§8dz
Kompresor [1557] |[Apl i kal n® makro pre kompresor.
Dopravn2zk . ) ]
[1495] Apl i kmdknrko pre dopravn2k alebo poj
Zdvih [1496] Apli kal n® makro pre zdvi hov® apli
\/zorkov. . .
frekvencia [6] Vzorkovacia frekvencia PWM modul §|[3000Hz
Sp2nacia frekvencia riadiacich i mpul zo
. ) . ) .
11 5 010060 potla!gqla ngstlck(@ho gumu (p §kan|a)
nastavi S vyggl e, prilom narastaj¥% teps
oteplen2m menil a
~ Hr ani ca pr %du pre dl hodob® (try
Trvall prpredstavuje pomer trval ®ho pr Ydu 1,000
0, 50(Mo/6k)°> |[Ak vIistupnl pr¥%d prekrol?2 t¥%Wto hodnotu,"
17. oktl9bra 20 Strana 47 z 179

SCH

j edn



UNIFREM v.3.581
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N§zov | Popis
E8-PreSageni dstr.B2n'i.| aPr i zmene charakteru
Regim prev§gstrzdBly {23fjodnota tohto par ame
hodnotu pre danl typ zaSagenia a konkr®
viroby, dovol2 menil trvale vygg?2 pr %d
"Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a
Regi m pr{/oObrae gi mu zaSagovani a meni | a. HPr e K
[23] i ednotliv® regimy prevs8dzky s¥% pr|z§Sag
Regim zaSagovania pre dynamicky sa meni
Pre kongtmotor a kongtantnl charakter mo ment u.
preSagene a mengie trval ® zaSagenie. Na
Regim zaSagovania pre statick® z8§8Sage
Pre kvadrjexponenci 8l ne rast %ci charakter momentu
preSagenie a vyggie trval® zaSageni e. N
Tento parameter predOgi inicializ
Las ng§bMNidaS povel gtart meni |l u a n~evyhodOS
[1154] s| Ygi na oneskorenie |asu kIm zal
riadi aceho syst®mu.
0 s 06s360
Nastaveni e ug2vat eOsk®ho hesl a o]
Heslo [548] zariadeni a. Hesl o bude potrebn® z
*xx x5 **|S| Y4 na ochranu nastavenia menila prot
Posun | a s u [Ur!uje | i !a_s menila je len v ziZirnnl
’ potreby na zimnl alebo | etnl. '
Len zimnl | ZimnlT, letnl
Parameter pr e zadani e hesl a na
Odblokovanie MN pr ev8dzky do riadnej Pre odbl 0Kl
[1007] meni|la frekvencie alebo zari aden
informujte sa o podmienkach aespgd
* * * * 6 * %
(SSTZ)n[Zg;]ovI Pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na v|[Nezapo
Nezapojen|SF nie je zapojenlT.
Zapojeni SF je zapwoiginlisa doln§ hranica vzorkov
regul §tekntnomw ov®ho redgi mu riadeni a.
7.3.2 NAST. SPOTREBY
Skupina parametrov | 2slo [236]
Nastavenie alebo vynul ovani e $potieBatk@hd[#20]l (strs J6pa Spatrbbav a n e j
MWh [430] (str. 16).
MENU \ NASTAVENIE\P ARAME T RE MBRANSTLSROTREBY
N8zov [ | D] Popis Def.
Nuluj spotrebu [897] Tento pr2kaz vynuluje pol2tadl §

Zdroj nul. spotreby [900]

Gpeci 8l ny

zdr o]

nul ovani

a

spotr

Pozri

voObBi par ®@e ma@tks) [ 55 3]

7.4 OVLCDANI E

Skupina parametrov | 2sl o [1]

Nastavenie ovl 8§dania menila a motora.

741 OVLCDACI E MAKRC

Skupina parametrov |2slo [1503]

OvlI 8dacie makr8 pre rlchle prednastavenie

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANOVEL CDECMAKRC

ovl 8dal ky

N§zov [I| Popis

|Def.|
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N§zov [ Popis
OvlI §dac?2 panOvl 8dacie makro pre ovlI 8danie z ovl
Bin8rne + dovl!l §daci e makr o pre ovl 8danie b
[1505] prednastavenl mi gelanlmi frekvenci a
Bingrne + OvlI §8daci e makro pre ovl8danie bin§r
[1506] anal -govl vstup.
IMODBUS [1507] OvlI §dacie makro pre ovlI 8§danie cez M
PROFIBUS [1508] OvlI 8dacie makro pre ovl 8danie cez P
';\:ggog]—potenuom eter Ovl 8dacie makr o pr epowncibniettani e cez m
ESelg]ul§C|a tOvl§dacie makro pre regul 8ciu tl aku
742 GTART STOP RESET
Skupina parametrov | 2sl o [192]
MENU \ NASTAVENIE\OV L € D ANG TEA R T OPSRESET
N§zov Popis Def.
Zdr oj Nastavenie zd_ro_ja gtartu m.eni!Va.‘_Pri PlgINT
[194] (resp. U,V pri jednof8zovej z8Sagi) gen
Ovl gda |[Gtart meni|]a nastane po stlalen2 zelen®ho
panel po stlalen?2 | erven®ho tl alidla STOP.
Trval e Meni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut 2z,
BIN1 Gtart menila nastane po aktivovan2?2 1. bingt
BIN2 Gtart menila nastane po aktivovan2 2. bing§
BIN3 Gtart menila nastane po aktivovan?2 3. bintg
BIN1, 2 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
BIN1, 3 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
BIN1, 4 Gtart menila nastane po aktivovan?2 1. aleb
IMODBUS Gtart menila sa ovl §d s®riovou komuni k§8ci
PROFIBUS |Gt art menila sa ovl §d s®riovou komuni k§&ci
: . Gtart menila sa ovl§da omocou ¢gpeci 8l ne
Gpeci 8liggs (str. 50). ’ P P
IMODBUS2 |Gt art menila sa ovl 8da s®riovou komuni k§ci
Nastavenie zdroja resetu menila. Vypng
. havarij.nl Nesvtzonpi k ne orucha menil a, al e
[Z7c:)r2]j resewp.otrepJnT na}przpklad.\rl) aplik§ci§cﬁ, kde gBIN4
silovlich vistupov je potrebn® RESETOM
vi konovlich prvkov menil a.
Pozri voObydpajaméthasttd®pu [ 986]
Nastavenie zdroja rTchIevho stopu. Po
. menila je potrebn® zrugi S a n8sledne zn
Zdroj ) . . =
rTch'stzastavev_nl_e_ strojov a zariaden?: s OudsGia
rotuj YacSanmi .| aNsapr 2kl ad sign§l svetel nej”
[986] sp2nal ov. Pri aktivovan?2 pohon zast avi
definovan8 skr8§ten2mRIaBuypsidQ@R4Ppda0d damet
Gi adny Funkcia je neakt?2vna.
BIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 1. bin8rne
BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovan2zm 2. bin8rne
BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovan2zm 3. bin8rne
BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 4. bin8rne
BINS Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 5. bin8§rne
BING Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 6. bin8rne
Gpeci §lIFunkcia sa aktivuje pomocou gpeci 8l ne pred
RTchly | Hodnot a skr8tenia | asu dobehu pri a k t|10,0
[806] pohonuZdr oj rl ch (sﬂt49)pu [ 986] %
0,1 %
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N§zov Popis |Def.

%

£0 %#) <, % 1341 6%. ) %

Skupina parametrov | 2sl o [215] _

Nastavenie gpeci 8l nych zdrojov pre GTART, STOP a RESET
£0 %#) <, 9 £41! 24

Skupina parametrov | 2sl o [987]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja g¢gtartu.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDAN3 TEARTOPSRESET\GP E Cl CNASFAVENIE\GPECUNY GTART
N8§zov [ Popis Def.
Gtart signflTber sign8lu pre ovl 88danie (184] Bins§

Signal

Gt art akt2\{odmienka pre aktivgciu Gtar {BIN1

Pozri voObBip8ramewvs@mulyy [ 184]

Gtart neaktfPodmi enka pre deakt i wguchodnotast |

Pozri voObBip&ramewvs@ulyy [ 184]

£0 %#) <, 9 2 %3 %4

Skupina parametrov | 2sl o [333]

Nastavenie gpeci 8l neho RESETu.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANJ TEARTOPSRESET\GP E C| CNASEAVENIE\G P E CUNE RESET
N8§zov [ | Popis Def.

Reset signg§Tber sign§8lu pre ovl 8danie H 184] Bin

Signal

Reset akt2\Jodmienka pre aktivgciu RESETBIN4

Pozri voObBip8ramewvs@ulyy [ 184]

Reset neaktPodmi enka pre deaktivgciu RE

Pozri voObBipg&rametvs@ulyy [ 184]

£0 %#) <, 9 2,#(,9 341/0

Skupina parametrov |2slo [989]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja rlchleho stopu.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDAN3ITEA R TOPSRESET\GP EC| CNASEAVENIE\GPECUNY RhCHLY STOP

N§zov Popis Def.

RT ch . y [184]

. ; VIiber sign8lu pre ovl88danie RIchl ehoBingr

signsg8l [ ¢
vstupy

Signal

RT ch. Podmienkapre akti v&8ci u RTchleho Stopu

aktzvny P pu-.

Pozri voObBip8ramewvs@mulyy [ 184]

RT ch. . _ _ N

neaktzVnPodm|enka pre deaktiv8ciu RlIchleho §

Pozri voObBipg8ramewvs@mulyy [ 184]

(_)neskoreme Oneskorenie medzi prijat2zm povelu ¢gt|0,000s

gt artu |

0,000

300,000 s

Onesko renie Oneskorenie medzi prijat2zm povelu S'[|0,000S
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N§zov Popis
stopu [1487]
0, 000
300,000 s
Ti meout pre okamgit® vypnutie nap?ti
Timeout pre |[parametra Typ stopu [836] l(s.tr. 67) - "Rampa do 0 alebo "Skok do 0" vo 300's
STOP [926] vektorovom regime riadRaga mdxbpr(skda)
-"Gener. regim" v skal 8rnom regi me r
V regimoch riadeni a, kedy mi ge byS v
0 0 s & gener 8tori ck®ho momentu al ebo pr %da polpbveld
' STOP pol2ta tento | as. Ak do tohoto | as
nor m§l nym sp!sobom, menil| vypne nap@tie a4
743 GELANC FREKVENCI A
Skupina parametrov | 2sl o [ 7] y
Nastavenie gelanej frekvencie (rlchlosti) menil a.
MENU \ NASTAVENIE\OV L € D A NG EEL A NREKVENCIA
N§zov | Popis Def.
[2786]r01 INastavenie zdroja ¢gel anej fr ekyvelAlNl
Hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je pevn8 hodnot a
Ovl 8dac?2 |Zdrojom gel ane|j hodnoty s¥% kurzorov® g2p
AIN1 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN2 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN3 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %Yci
AIN4 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
Zdrojom gel anej hodnoty s?% di s Kk[B0P({sin&3). §lieje
Di skr®t nfmogn® vybraS t%¥%to voObu ak s% diskr ®tne
Zdroj gel (st B [ 130]
[Motor potenc. Zdrojom gel anej-phodaedmaet v mOA]e(wto 35w N
Procesnl [Zdrojom gel ane|j hodnot vy [35k(stp98pcesni regu
IMODBUS Zdrojom gel anej hodnoty je s @b68] (tv. 813)k o mu n
PROFIBUS Zdrojom gel anej hodnoty je s ®8i2o(st§811®.0 mun
Gpeci 8§l njZdrojom gel anej hodnoty je gpeci 8l ne nas
[Max. hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je maxi m8l na hod
EEA]Ian§ Pevn8 hodnota gel anej frekvenci e|000Hz
Min” & Max.7H0ant a z8vi s Zdra verpusFr[185h e(dtrr54). P r e AvoodQbau ¢

frekvencia [111]

je od -(Max. frekvencia [111] ost at Mi® frekver@ib 110]j

(str. 69).

(str. 69)) , pr e

[lerg]J reverzu F Nastavenie zdrojareverz u ¢gel anej frekvenci e [BIN6
OvlI 8dac2 Reverz motora spt!sob?2 stlalenie ged®ho t
Bez reverzu Mot or sa bude toli S vgdy v priamom smer e
Trvale reverz Mot or sa bude toliS vgdy v reverznom s me
BIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. bin8rnym vs
BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. bin8rnym vs
BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. bin&8rnym vs
BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. bin8§rnym vs
BIN5 Reverz motora sa aktivuje 5. bin&8§rnym vs
BING Reverz motora sa aktivuje 6. b|n§rnym V'S
PodOa ¢gelSmer ot8&8lania jeGeBuan8§!| Fr(etslppBasaijt

Rever z motora sa ovl 88da s®riovou komuni
1
MODBUS MODBUS.

Reverz motora sa ovl8§da s®riovou komuni
PROFIBUS PROFIBUS.
17. oktl9bra 20 Strana 51 z 179



VONSCH

N§zov | Popis
Gpeci 8l njReverz motora sa ovl 8da pon@88dur.58)peci §l n

Reset F . 1 . .

stope [1152] Nastavenie splsobu nulovani a a p|Nie

Nie Gel an8 frekvencia st8le nadob%da hodnotu
Cno Pri vypnut?2 PWM sa gelan8 frekvencia ini
Prenos . . . . .

[1153] Nastaveni e sprfr8kveacei a gel anej Pri wvypn
y Pri vy|Menil| si pam2t8 hodnotu ¢gel anej frekvenc
[ Pri zmiHodnota gel anej frekvencie sa pren8ga me
EO%#) <, . % .1 34! 6%. ) %

Skupina par a®8jtrov | 2slo

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja gelanej frekvencie a rev

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDA N3 EEL A NREKVENCIA\GP E C| ENASTAVENIE

N§zov [ I Popis Def.
Signsl pre C;:elkvténecire parametr a, ktorl pr[256]A”\|1
Signal

_ ~ _ . [ 184]
Reverz F sigvViber sign8lu pre ovl &8danie vstupy

Signal
Reverz F aktlPodmi enka pre aktiv§ciu RevégBING
Pozri voObBip8ramewvs@ulyy [ 184]

Reverz F Podmi enka pr e deaktivgciu
[508] "hodnota".

Pozri voObBip8ramewvs@muly [ 184]

744 GELANh MOMENT

Skupina parametrov | 2sl o [575]

Nastavenie ¢gelan®ho momentu. S| Ygi ako gel an8 hodnot a
dynami ck® obmedzenie pre rlTchlostn® a polohov® vektoro

MENU \ NASTAVENIE\OV L C D ANGEEL A N DMBEWT

N§zov | Popis Def.
[2185;]0j geNastavenie zdroja ¢gel an®ho mo me n |Max. hodnota
Pozri voObyYdpaijamget@ir. Sy ek. [ 706]
g;o]lanT I\Pevn§ hodnota ¢gel an®ho momentu. 0,00 Nm

[Min® 6 Max[PHodnot a z§vi s ZZdra)mv. moar[32Bje (st ). Pr e AvoodGbau ¢
moment [481] je od -(Max. moment [481] (str. 65)) , pre ost atMn@omentPA83] (Str.e65).q
Zdroj rev. mom.
[922]

Pozri voOb ydropraveraum §lo5] estr. 51)
Zdroj vyp. mot.
mom. [1598]
Pozri voOb®i par ®@e ma@iks) [ 55 3]
Zdroj vyp. gen.
mom. [1599]
Pozri voOb®ipar ®@e ma(iks) [ 55 3]

Nastavenie zdroja reverzu ¢gel an ®|Bezreverzu

Zdroj vypnutia (nastavenie na O

Zdr o] vypnutia (nastavenie na O

EO%#) <, . % .!134!'6%. )% %%, 8 -/ -8
Skupina parametrov | 2slo [644]
Gpeci 8l ne nastavenie zad8vania momentu.
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MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEEL ANBMEWT\GPECI CLSHE ANAENI E _GEL. MOM.
Ng§zov [ I Popis Def.
. ~ - [256]
Sign§gl pre GIVIber parametra, ktorl predstavAINl
Signal
Rev. mom si(viber signglu pre ovl&§danie Rev |
Signal
Rev. mom akfPodmi enka pre aktiv§gciu Reverzu|-
-5 -
Rev. mo m. Podmi enka pr e deaktiv8ciu Rev e
[656] "hodnota".
-5 -
745 GELANC POLOHA
Skupina parametrov | 2sl o [1135]
Nastavenie gel anej pol ohy. Sl %g§i pre polohov® vektorov
MENU \ NASTAVENIEAOV L € D ANG EEL A NGLORA
Ng§zov [ | D] Popis Def.
Zdr oj gel pol offNastavenie zdroja ¢gel anej Hodnota
Pozri voObydpajamget@r.F)y ek. [ 706]
Gel an8 poloha [11Pevng8 hodnota ¢gel anej poIo|0,000
IMi n. gel poMaka
poloha [1140]
. Viber parametr a, hoadnbt upf
Sign8l pre GPol [polohy. [256] AIN1
Signal
IMax. gel poloha|Maxi m§l na poloha v ot §l| kac /10,000
~ Predstavuje hornl rozsah zad®&ea
LE007 0 1EO007 poloha [1137] (str. 53).
Min. gel pol oha |[Mi ni m§l na poloha v ot &l kac 10,000
I . . Predstavuje dolnl rozsah zad&ea
LEOOMa®. gel p0p0|oha[1137] (str. 53).
746 DI SKRETNE GELANE
Skupina parametrov |2slo [60]
Nastavenie diskr®tnych gelanlch hodnt®t .
Di skr®t ne ¢gel an® hodnoty m!dgu vstupovaS do sign8lov ge
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANJIESKRETBEL ANE
N§zov Popis Def.
Prep. disk. . N ) . . .
hod. [576] Nastavenie splsobu prep2nania disJednotl
Vyug2vaj % sa_ Il en prv® 3 bity DG prep2nal
Kombi noykombin8cii tlchto bitov. Ak s?% haedaokatOf220h estr.
54) . Ak je aktzvny | eHodndta 14239] (str. &4 a gogobna.a v I s
Kagdl jeden bit DG prep2?nala odpoved§ jed
Jednotliv®h0dn0te at N. ). Ak je akt2zvnych wviac DG
prep2nac?2m bitom. Ak nie je akt2vny diiasdkn
hodnoty.
$)3+204. % (/ $.1 49
Skupina parametrov |2slo [84]
Nastavenie jednotlivlich diskr®t nych hodn?t. Hodnoty j ¢
Di sk. gel(@n®) [ 1Pyzi k8l ny rozmer a rozsah hodn?tt sa de
napojenl.
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Pozor!
[239] (str. 54)

Pri
na

nastavovan?
rovnak¥ hodnot u.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANJIESKRETBE L ADNIES KR £ AOCROTY

rT chl ost iHodgotar0[220y éstr. $4ea Hodnodtayli n o u

N § z olb] Popis Def.
Hodnota ONul t 8 hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnot Y
[220] giadny bit prep2nal a.

-5 -

E%%?Ota 1Prv§ hodnota gel anej di skr®tnej hodnoty .|
-5 -

Ezg?ma 2Druh§ hodnota ¢gelanej di skr®tnej hodnot y
-5 -

E%%Tma 3Tretia hodnota ¢gel anej diskr ®t nej hodnot-
-5 -

;(;cé?ota 4Gtvrt§ hodnota gel anej diskr ®tnej hodnot-
-5 -

E%%?ota 5Piata hodnota ¢gel anej diskr®tnej hodnot y-
-5 -

E%%?Ota 6Giesta hodnota ¢gel anej diskr®tnej hodnot-
-5 -

E%(i?ma 7Siedma hodnota gel anej diskr ®t nej hodnot-
-5 -

$Y% 02%0"~. ! .) %

Skupina parametrov | 2sl o [100]

Nastavenie bin8rneho prep2nala pre prep2nanie diskr ®tn
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRETBEL ANG P RERARIE N

N§zov Popis Def.
Zdroj BitlINast avenie zdroja bitu pre bin8rny Preps; a
DG [55%z8vis?2 od nast ®&epdskdodd55¥6] §smd).r a i
Pozri voObydpajaméthasttd®pu [ 986]

Zdroj Bit2 . . . ]
DG [555P02r|2dr01 Bit(st.®4 [ 552] Gi a
PozrivoOby p arZadmeotjr ar | c h (s&.t4®pu [ 98 6]

Zdroj Bit3 . . . ]
DG [55§Pozr|Zdr01 Bit (str-®M [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméchdgsstd®pu [ 986]

Zdroj  Bit4 . . . _
DG [56_Pozr|ZdrOJ Bi t (st [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]

Zdroj  Bit5 . . . ,
DG [56‘POZI’IZdI’Oj Bi t (st [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamétchdgsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit6 . ; . :
DG [56.POZI’IZdI’Oj Bi t (str.®D4 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit7 . . . ,
DG [57POZI‘IZdI’Oj Bit @t [552] Gi a
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N§zov| Popis |Def.
Pozri voObydpajaméthgsstd®pu [ 986]

EO%#) <, . % .13416%. )% $Y%

Skupina parametrov | 2sl o [235]

Nastavenie gpeci 8l neho bin8§rneho prep2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRETRBEL AING PRERENSPECI CLNEAMARI E DG
N§zov Popis Def.
Bitl DGBit bin8rneho prep?2naljae dbeund ez avkyt ? rvanryT cah
|£553] alebo I ogicklch blokov bude aktzvny.

| Bl N1

I BI N2

I BI N3

i Bl N4

I Bl N5

I BI N6

I Log. b

i Log. b

[ Log. b

I Log. b

I Log. b

I Log. b

I Log. b

[ Log. b

I Akt2vnTrvale akt2vny pr2znak. M ge byS pougitl
'[35'56]tz DG looziBi t 1 DG ma(stik5s). [ 55 3 ]

Pozri voOb®i par ®@e ma(@iks) [ 55 3]

;35'59;3 DG lpoziBi t 1 DG ma(stiks). [ 55 3 ]

Pozri voOb®Bipadr ®@e ma@iks) [ 55 3]

[Bselsz]t4 DG lpoziBi t 1 DG ma(stik). [ 55 3 ]

Pozri voOb®i par ®@e ma(tks) [ 55 3]

Bi t5 DGlooigit 1 DG ma(stkss). [ 55 3 ]

[565] '

Pozri voOb®Bipar ®@e ma@tks) [ 55 3]

[85"58;6 DG lpoziiBi t 1 DG ma(stik5s). [ 55 3 ]

Pozri voOb®ipar ®@e ma(atks) [ 55 3]

'[35;1;7 DG loozriBi t 1 DG ma(stks®). [ 55 3 ]

Pozri voOb®i par ®@e ma@iks) [ 55 3]

7.4.7 MOTOR POTENC.

Skupina

par a9t rov | 2sl o

Nastaveniemotor-p ot enci ometr a. Sl %gi

MENU \ NASTAVENIE\OV L C D A NMOEOR POTENC.

na zadS8vani

e gel anej

N§zov Popis Def.

Typ MP [978]|Ur | uj e f u npbtenciametraot or Typ 1

Typ 1 Upl at Ruj e sa povel _szg aj povel znz2g. N
Odpoved8 kl aspok®muoi mmedbru v menil och VQFR

Typ 2 Upl at Ruje sa |l en povel zvIig. Povel zn2¢g sa
zapnutam?n&p posl edn¥% nastaven hodnot u. -
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N§zov Popis
potenciometru v menil|loch VQFREM.
St r mos
[979] 0,01 %/s
0,01 9
100,00 %/s
Zdr o] , : . . .
[971] Nastavenie zdroja pre funkciu zvlg¢si adny
Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]
é$4]f01 Nastavenie zdroja pre funkciu zn2gdGi adny
Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]
E0O%#) <, . % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [138] 3
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre povely zvIig alebo zn
MENU \ NASTAVENIE\OV L € D ANMOHEOR POTENC.\GP E C| CL NSEAVENIE
N§zov Popis Def.
zZv i g mPovel zvig bude akt2vny ak aspoR jede
[972] | ogicklch bl okov bude aktzvny.
Pozri voOb®i par ®@e ma(tks) [ 55 3]
Znzg nPovel zn2§ bude akt2vny ak aspoR jeden
[975] bl okov bude akt2vny.
Pozri voOb®i par ®@e ma(@tks) [ 55 3]
7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE
Skupina parametrov | 2slo [1569]
Parametre regi mu automati ck®ho vyp2nania menil a.
MENU \ NASTAVENIE\OV L € D A NNUEOMAT. VYPNUTIE
N§zov Popis Def.
Regi m a\_/Tber jednej alebo viacerTch velilzn p
\yp. [1572] OubovoOns§ _vybran§ velilina mtge sptsol
spln2 podmienky sk?tr.
I N2zky vikon | I N2zka frekvencia | I N2zky Cos
i n Ak hodnota VT k o n ($tr§1(6)] nepr ekrol 2 t1(4t 0 Lhaosd nnoet
[1573] [1570] (str.56) , aktivuje sa automatick® vypn|oW
reprezentuj % mini m§lny gener8torickIl v
S3E6 W
W
':}fe”ll'vencia Ak hodnota Frek. MN abs. [472] (str. 16) neprekr ol 2 t ¥t o Lhagl0,00
[1574] merania [1570] (str.56) , akti vuj e sa automatick® v|Hz
0, 00 Mdk
frekvencia [111]
Ivin.  cos Fi Ak hodnota Cos FI [67] (str. 16) nepr ekr ol 2 t %t o Lhaosd nnoef
[1575] [1570] (str. 56) , aktlyu1_e s a automatlck® vy p n|0,500
reprezentuj %% mini m8l ny gener8torickI %
-1, 000 0
Gpec. Ak koregponduj Yci sign§gl jleasakmévaryi (arl
[1576] 56) , aktivuje sa automati ck® vypnuti e.
Pozri voObyopacametsir@8ky [ 8]
I["15a78] M€ boba mer ania, polas ktorej sa testuj¥% rlnlcr)1
0,1 min
min
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N§zov Popis
Doba vypnutia menila po automatickom
as vyfpaut omati ckoam eoeppPpnhoaviAe smeni | odgtartuj e300
[1571] podmi enky chodu. Las do op2tovn®habaga/fmin
OFF [1577] (str. 15).
0.0 miAk je hodnota nL.I|VOV§, _meni! autaomati~cky
10080.0 min kedykoOvek spusti S zrugen2m a op2tovnlm s
Reset.
75 RI ADENI E A REGULCCI A
Skupina parametrov | 2sl o [11]
Nastavenie parametrov riadenia motora.
751 RI ADI ACI REGI M
Skupina parametrov | 2sl o [450]
Nastavenie riadiaceho regi mu.
MENU\NASTAVENIE\RI ADEN|I E A RERJUADNICAQN  REGI M
N§zov [ | Popis Def.
Riadenie motoraNast_avenie splso_bu riadenia mot ol
kvalitou regul 8cie, n8rol nosSou nU/Fotv.
[451]
pre konkr®tne typy motorov.
U/ F riadenie (skal 8rne) bez s pkdotnmpeen zv§c:
U/F otv. Vysok8 stabilita a robustnosS riadeni a,
apli k8cie nen8roln® na dynami ku. Pre obs
U/ F riadenie (skal 8rne) so sp@tholwRC} 2z
kompenz8cia sklzu s vyggia kvalita ria
U/F uzav. pre aplik8cie s nigg?2 mi n8r ok mi na dyn
nastavenie. Zdr oj spatnej Zadz oy  jrd crdst.
57).
Dynami ck® "vektorov®" ri adeni e motora
asynchr-nne motory, pri ktorom sa za |
VAM uzav. MAGNETI CKh TOK a MOMENT motor a. Pre a
presn® riadenie rlchlosti a moment u: o]
at N. Zdroj spatnej v2azbzdrjoej nralscthastoesajlii p
Dynami ck® "vektorov®" riadeni e mot or a
asynchr-nne motory. Skutoln§8 rTchlosS
VAM otv. model u. Toto riadlinie wE8okolkr3di oukovej
pre apli k8ci e, pri ktorTch mu s 2 mot o
maxi m§l nou z8§8Sagou.
Dynami ck® "vektorov®" ri adenie motora
synchr-nne motory, pri ktorom za pomoci
\V-SMPM a MOMENT motora. Pre aplik8cie, kde sa
momentu motora. Vygaduje gpeci 8l ne typy sn2ma
je v skupine [826] (str. 85).
Typriadenia[835] VI ber hl avnej regul oviamteljosted®, imRT chl o
Pol ohov® HIl avnhou regul ovanou v &dlahd [1686p (str. 1728 p ol o h 3
RTchlostn@HIl avnou regul ovanou Vv eRrek|RIT[937]u(sti1&). r T chl d
IMoment ov® HIl avnou regul ovanou v e |Morentf6d]ustrjl8). mo ment
Zdroj riNastavenie sptsobu vipoltu rTCh~IRCl
[1000] mat emati ck® modely a regul 8ciu rl
IRC1 Regulovang rlchlosS sa vyhodnocuje z | H
IRC2 Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje z | H
IMin(IRC1,IRC2) Regulovang rlchlosS sa vyhodnocuje ako
[Max(IRC1,IRC2) Regulovang rlchlosS sa vyhodnocuje ako
Priemer(IRC1,JRC2) Regul ovang r 1 c boijeakdprisnar z IR hadRCA.
Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje z
ARC ;
absol “%“tnej polohy).
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N§zov [ I Popis
Gpeci 8§l ny |Zdrojom skutolnej rTchlGpetii §jl @ ah o d (sth 68D s
Gpeci 8§l na |[Parameter, ktorlT predstavuj e gpeOOOHZ
[1002] ako alternat2vny zdroj skutolnej '
Pri potrebe regulovaS rTchlosS pomoco
-1000, 0O niektor®mu anal -gov®mu vstupu. V (gpeci
1000,00 Hz tento par ameter ako signsgl, do ktor ®h
nastavovania p8mogmich sign8lov v niekt
7.5.2 U/F RIADENIE
Skupina parametrov | 2sl o [81]
Nastavenie z8vislosti vistupn®ho nap?tia a frekvencie

riadenie motorov.

U/F KRIVKA
Skupina parametrov | 2slo [382]
VoOba spltsobu vipoltu vIistupn®ho nap@tia motor a.

MENU \ NASTAVENIE\R| ADEN| E A R EURRIADENIEA U/F KRIVKA
N§zov Popis Def.
TypU/F[347] Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlch regi

Zapne kompenz8ciu od Ybyt[88]v(stmB9) st ¥y gadu

' Komp. hodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345] (str. 45).

IZM ReglZapne regul 8§ci u z §We(stro5® hwr enopneak luenut i e 9

[Léo]pollePo!iato!n® nap2tie U/F krivky. 0,00 %
Poliato|l n® nap2tie ovpl yvRuj e _moment a
ohrani | en§ prekr posneut[98]o (str. 58) . Pri Sagklch roz

0,00 % = . . )

% zotrvalnossS) je ho potrebn® nas_taV|S'vyg
motorov. Mot ory mal ®ho vI konu 2gater eabkuoj ¥mou
vIikonu.

54] konKoncov® nap2tie U/F krivky. 100,0 %
Koncov® nap?tie predstavuj e hodn oFrekvehtiamotdeal

i 0,
5 0 % 6[4] (str. 44) . Spravidla sa nast Tu e na 100 %, I

avuj
Pre dosiahnutie mierneho vigenia vikonu
mengie ako 100% spl!sobia dtpthdjenoite§!md<toar
testovan?2 motorov s va&a|lg2Zm vikonom ako j e

gse]k. posuvu Frekvencia posuvu U/F krivky motora. 5.0 Hz

0 0 Ohrani|uje oblasS priBudneunioavemotrorcah!l vs toik
Frékvencia va] gieho vIikonu stal? ni ekoOko Hz. Ak sa
motora [4] momentov v celom rozsahu, m'¥Fglkrencgaamotora [g]t (strv4d)

-napr2klad pri zdvi hoch.

E)(lp])onent U/F Exponent krivky U/F. 1,00
OvplyvRuje zakrivenie cel ej U/ F krivky n
0 60 & predstavuje Iline8rny tvapraehelnoPaugi 0i0e
' krivky m8 vlIiznam pri |l erpadl 8ch a ventil§
dovol en® motor odbudzova$S pri nzzkej rl chl
E)(ZF])'pOS‘U/FExponent posuvu Kkr i v ksek pbsubu[98] (strbd98)a s t (1,00
OvplyvRuje zakrivenie U/F kFrekvposuvu J98] o(strl 58¥.
~ Hodnota exponentu 1.00 predstavuje Ilines§
1,00 0 . . -
Pomocou exponentu je mogn® | epgie kop2rov
v 0 lnuwole] frekvencie.
Las Rel at2vne skr8tenie alebo predOgenidloo%
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N§zov Popis
nabudenia
[25]

Kompenz. IR (KIR)

Skupina parametrov | 2sl o [973]

Parametre prispltsobenia kompenz8cie |R. KI'R je prisp:
zaSagenia pohonu tak aby sa kompenzoval Yabytok nap?2t
korekcie je v rtznych regi mocbnga&agehi magudegi akbSt ok
pokl esu nap2tia a momentu pri zmene zaSageni a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUWHARIAOENIEA U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR)

N8zov [ | D] Popis Def.
Lasovs§ kongtant a fiatral sappl|l00
kompenz8cie |R. ms

Filter KIR [523]
1 ms 6 10000 ms

Frekvencia KIR [795] Zhor a ohrgn|!u1e obl as S VIStUpS,OHz
kompenz8cia | R.
Frek. posuvu [98] 6 Max.
frekvencia [111]
2AcOI UOT O - j2:-q@
Skupina parametrov |2slo [29] B
Parametre ovpl yvRuj %ce |l i nnos S regul 8tor a z8berov®ho
nastaven®ho pr%du do motora pri zvol enom r oayefou fr ek
obl asti Mot or by nemal byS prev8§dzkovanl trvale v obl
MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A R EUFRIAOENIEA U/F KRIVKA\RE G U L C TZOIRRZM)
N§zov Popis Def.
Regi m = ) ~ -
[1590] VoOba pr2davnlch funkci RZM.
I adapt|Zapne adapt2vnu vazbu P zlogky od statoro
i adapt({Zapne adapt2vnu vazbu | zlogky od derivsgec
IchodlzZM ViPovolenie |l innosnteintaSpernowy@mermMd ori ckej z
Pr Yd 1
[163] Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho momen500A
Ak dosi ahnmCesF/[e7] sttt iGphahodnotu mengi u ako 0.
IMagnet . ak meni | dosiahne horn® ohranilenie nap?t
[355] O (Ink Xpr Yad RZM nedosi ahne. V obl asti frekvenki §
1,75)¢ zvyguje ag na maxi m8l ny pr¥%d preSagenia m

®°Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.
Frekv. RZMHor n § hrani ca p8§sma frekvencie % k t
[28] momentu (RZM).
Zhor a ohrams $ujreeguwbgci e pr ¥du (z8berovd
0, 0 Ndax. : .
frekvencia[lll]prevgd%kovanz motora v tejto oblasti trdg
mognosSou vznkE2R-Br pB8agehiy@t. 3Pt or a

5,0Hz

géﬁ?;'gf Nastavenie dynami ky regul 8tora RZM. 0,100 s
Regul 8tor pr%du wudr giPa waa RiZ¥d(sfris®)3,h ok in rerciél
0, 001 nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28] (str.59) . Tent o regi m m!ge
10,000 s z8berov®ho momentu na prekonanie suchlch
mogmu@ravi S rTchlosS vyregulovania pr%du p
[Klszg?pt'RZMNastavenie zosilnenia adapt8cie P zIl 0200

0,10 6 |Odpor %l an® nastavenie je 2.0.
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N§zov Popis

Korekcia UgNast avenie zosilnenia tl miacej korek000

[1591] 0.00 je korekcia vypnut §. '

100,00 Odpor %l an8 hodnota korekcie je 2

100,00 ' :

KOMPENZ. SKLZU

Skupina parametrov | 2sl o [348]

Zapnutie a zosilnenie kompenz8cie skl zu. Kompenz§8ci a
rotorovich ot8&8lok bez ohOadu na zaSagenie. Prispieva
nz2zkych rTchlostiach. HoodvnaoSrekskizk[938]ustrjl8). mogn® kontr ol

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUFRRIADENIEA KOMPENZ. SKLZU

N§zov Popis Def.
Zapnutie kompenz8cie sklzu pri skal 8rn
Kompenz8ci a skl zu pomocou mat emati ck

Komp. sklzu|f rekvenciu o vypol2tanl skl z, t ak, abiv n

[349] hodnote richlosti. Przsnos@l yyRudgorseomd ¥ P
[345] (str. 45), Magnet . p r(s¥.d45),[Vd Ko]n  mo t o(stradd)] Bt587
motora [356] (str. 44).

Vypnut §gKompenz8cia sklzu je vypnut §.

Zapnut g§Kompenz8cia skl zu je zapnut §.

Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia sklIl
moment ov® ohranil|enie al ebo ochrana

Obmedz. mognosS |innosti mot ora v nestabil nej Vv

skizu [193] Ak je zapnut ® zoubme@delean & fsrkdkvencia b ypn
oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937] (str. 15) nel2gila o v
ma x i m8 | Maximssklz [¥77] (str. 60).

Vypnut @bmedzenie sklzu je vypnhut ®.

Zapnut @Obmedzenie sklzu je zapnut ®.

iﬁ;[ssgfm'Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenz§|100
Ak z dtvodu nepresnlch parametrov je mier§

0,01 o6 veOks8, tento parameter umogRuje doladi S
tTchto nepresnost 2.

IMaxim. sklzMaxi m8l na frekvenciaarmsik|l gmui.e S kdgi u ap(I’OESOOHZ

[177] sklzu a funkciu obmedzenie skizu. '

0,00

Frekvencia

motora [4]

Fgllgtgg SI(lzul,_asov§ kongtanta filtra sklzu na vTstu[l00ms

1 ms o6 [Pom&ha prisptsobi S dynami ku kompenz§cie sl

ms reakci 2 treba filter zrTchOova$S a naopak p

2 %' -188 022%5 2-0¢Q

Skupina parametrov | 2sl o [351]

Parametre regul 8tora maxi m8l neho pr%du (RMP), tiedg naz

MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A REUHARAOENIEAREG MAX. PRBHDU ( RMP)

N§8zov Popis Def.
Zapnuti e regul 8tor a maxi m8l neho pr %g
frekvencie obmedzuje vistupaki mr ¥%pr Ysd.

Reg. 71) alebo Ma x i m. pr YdstrGl) [p504d9da typu prev§dM
L . s . - X : ; otor.

max. pr¥%povoli S |innosS | en pri motorickej. alregi

[352] regi moch. Pr%%dovg8 | imita szotprovuag 2nvliac hn
z8Sage, pri ktorTch je z8&8vislosS mome
ventil 8tory, mi egadl §, mlyny) . Taktie
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N§zov Popis

preSagovaniu motora a pftr.i hodnot &r vmalx
[24] (str. 47) zabezpeluje menilu trval ¥ prev
Il imity alebo v okol 2 nul ovej frekvend(
hodnotu obmedzenia Ma x i m. p r ¥sul. 71yalebd Nba] x i m. pr Yadstr.
71).

Zapnutie alebo vypnutie RMP pre motorvickT

Yy Mot or i hodnotuMa x i m. pr@sd7IM. pf 5] motorickom zaSagen

i GenerZapnutiealebovypnutie RMP pre gener 8torickl r
obmedzuje na hodnotu Ma x i m. pr Yatr @) pbé9hener 8tori ck

I Vy { . - . . R _ A

dynamika RMP pre dynamick® za Sagovanie. Pri neakt2zvnej vod

I Adag . . . iy Ny

dynamika Dynami ka sa prisptsobuj e Adaptaifa RMPBEE (sr.6D).0a

I Aut on o . .

adaptivita Adaptivita je automaticky nastavens§.

i Vv Vypne plynul ® zvygovanie | max Madi maspa @,
yp. 71) ag wvdool edho®ho preSagenia meni | a Fmek zlomo. IRMMP

Imax [1191] (str. 61).
E53]2|ngHodnota zosil nenia proporcion8l nej z | d0,500

L2m vyggia zé ofjkgn RtMP, Pt T m je va]gie tI| me
0 000 6pri skokoch z8Sage alebo sze—ml§an¢1k§zsraﬁhh$la1\luje
' mengie zosilnenie a pri rlchl ej vyggi e,

odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi

E354]Z|ngHodnota integralnej | asovej kongtMPnhnty |0,120s

0, 001 Urluje dynami ku vyregulovania pr%du pomoc

100,000 s vgdy konzultovaS s pracovn?kmi servisu VO

D zlogk . . : . .

[1047] Hodnota zosilnenia derivalnej 2zl ogky r0,000

0 000 Pri hodnote 0 je derivaln8 zlogka vypnut

10’0000 nastaven® maxi mum pri prudkl ch skokoch ra
' odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovnz?2Kkmi

F?%ré]nap'RMPZosilnenie YWl inku regul 8tora maxi m8I| ng1,000

0,000 V obl asti nz2zkych frekvenci 2 sa o0s!| abtutohto

100,000 parametra zvyguje Y inok na zn2denie nap?

Frek. zlomu.Hr ani | n§8 frekvencia statora, pod kto50HZ

RMP [1191] uprednost Ruje korekciu nap@tia. '

0, 0 Nax.

frekvencia [111]

Frek. N.Fr ekvenci a stator a, nad ktorou s a z (150,0

oblast. [1193] Inepr ech&8&8dzal do nestabilnej | asti mo meHz

Frekvencia P& mo frekvenci 2 nad touto frekvenciou s

motora [4] T konu

500,0 '

Adaptivita Adaptalnl koeficient RMP. Hodnota 1 P 10,000

RMP [667] dynamiku RMP. '

0, 000 &

TLMENIE REZON.
Skupina parametrov | 2slo [512]
Parametre pre potlalenie rezonanci 2 motora a mechanick

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUWHARIAOENIEA TLMENIE REZON.
N§8zov Popis Def.
TImenie Zapnutie alebo vypnutefunk ci e tl meni a rezonan| nlchVypn
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N§zov Popis Def.

rezon.[513] [Tl meni e rezonanci 2 mtge zn2¢gi S al ebo ¥
ak vzni k8 pri chode s mallTm zaSagen2m.

Vypnut @Tl meni e rezonanci 2 je vypnhnut ®.

Zapnut Tl menie rezonanci 2 je zapnut ®.

Xglz\;[S?z]chastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a [0500

-100, O0INastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkI

100,000 pol uSawiegpel nT gum.

Xgl(ﬁs[Sdl\’;’;]SNastavenie zi sku (zosilnenia) tl meni a [0000

-100, 0O0ONastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI

100,000 pol uS nenpr agwinde |

Vplyv dis nalNast avenie zisku (zosilneni a) tlmenia0500

Us [515] zl ogky pr¥%du statora na |inn¥% a reakt?2|”

-10, 000Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkI

10,000 poluS nepravidelnl gum.

Vplyv  dis2

na Us2V&8ha vplyvu reakt?2vnej zIlogky pr %du 1| s|0,000

[1592]

100 ooCelkov§ ans ielr me n(ize) tl menia od reaktzynej

. VplyvdisnaUs [515] (str.62) a t ohoto parametr a. Pri pr 2

100,000 : - S = . P
zosi |l Rowda®ra zporhmuS nepravidelnl §gum.

Skal 8r |Zapnuti e regi mu automati ckej identifiV

RS [383] skal 8rne (U/f) riadenie. ypn
l denti fi k8cia statorov®ho odporu | e okmpenanid

Zapnut § nul ovg alebo veOmi mal 8§ frekvenci a) sa
parametra Odpor statora [345] (str. 45).

Vy p nut §Odpor statora sa neidentifikuje.

Skal 8r .JZapnuti e regi mu automati ckej identifiV

10 [384] skal 8rne riadenie motor a. ypn
l denti fi k8cia magnetizal n®ho pr %du za d¢hof

Zapnut §mer ania (rozsah ot8l ok do Fn, c¢chod napr§8zd
sa zapisuje do parametraMa gnet . p (std5).[ 355]

Vypnut §Magnet i zalanddentfikjed s

7.5.3 VEKTOR. RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [438]

Parametre ktor® ovplyvRuj% riadiace bloky a regul 8tor

Riadenie motora [451] (str. 57)).

Podrobnl popis vektorov®ho riadenia sa nach8dza na s

dokumente-Nast avenie vektorov®ho riadenia asynchr - -nnych mo

2% 8 022%5 20Q

Skupi na parametrov | 2sl o [446]

Parametre regul 8torov pr %du. lch vistupom je nap?tie

potrebn® naj Rbzpayhmei nd (stk 45nacCsigdr sfatdrd [845] (str. 45).

MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A REVEKTOR.RIABENIE\REG. PRBHDU ( RP)
Ng§zov [ I Popis Def.
1C1 I 1 2 A 2
RP. timenie [443] Koeficient timenia regul 8t or ov pr fd u. Zn2 gen 1.30
odozvy pr%du za cenu va@] dgieho prer¢€g
0,20 & 3,0

RP. dynamika [447]

Dynami k a

r eguif8rteokrvoevn | pnr®&~4dpu8 s mo

pr i el100Hz

10 Hz 6 10

Decoupling . ) ~ a o

reg. [157] Potl alenie kr2dgovlich v&zieb regul 8§tVypn
Vypnut® | Zapnut ®
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REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov | 2sl o [444]

Regul 8t or magneti ck®ho toku. Stabil n8 hodnota magnet.i
neakt2vny v redgime oslabenia toku.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT)

N§8zov [ Popis Def.
RMT. timenie Koef i ci ent tl menia regul 8tor a magnet100
[448] richlosS odozvy mag. toku za cenu v?al”
0,00 o6 3,

E'\S/g] Olynam'kaDynami ka regul 8tor af malgnen |i T® QfbtRostin® k g15 Hz
1 RP. dynamika
[447]
Hodnot a magneti ck®ho t oku rotora f
51582]| ’ MagOr iental n§ gh odnot Hag&t iae B o(stro4d ) Erekj/eagia\%\’/im
motora [4] (str. 44).
0, 100 Wb
Wb
Rampa Toku$trmo§é zmien ¢gelan®ho toku. Tento !0405
[454] gel anl tok o 1 Wb. '
0,10 s O
glfut[glm?an'ZOptimaliz§cia magn. toku rotora.
C Mion. StOptimaliz§cif':1vje nast‘aven§ npq!gﬂmimgbva
znalne odbudi S, | o mtge spltsobi S zn2gen}?
i M Optimali z8cia je nastaven8 na maxi mal i z
ax. mo &
nabudi S na vysok® hodnoty toku.
SZES]mm. TOI(Minim§lna hodnota toku pri optimali zi{40,0%
1,0 % o6 1

2% 8 2, #(,/134) }22Q

Skupina parametrov | 2sl o [445]

Regul 8t or rTchlosti. Pri uzavretom vektorovom riaden?
Zdr oj rTchl@s6d . [ POOO]Jot vorenom vektorovom riaden? s a

mat ematicki m model om.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE\REG. RhCHLR®STI (R

N§zov | Popis Def.
K9 ent tl meni a re.gul§t0ra rTchl 100
rol ti Zza cenu v&|] gieho preregul of”

RR. timenie [449]
0,00 & 10
RR. dyn. 1 [457]

0,01 &P.
dynamika [447]

o D

fici
hl os

Gel an§g dynami ka (frekven| n® p8&s mo (1,00
apli kovan8 pri f rZiokdyeamikyi[lil29metm@Be j a k o |Hz

Gel an§ dynami k a (frekven| n® p§smo (1,00

RR.dyn. 2[1128] |\ | { Kovan§ pri f Elarkdynamiky [1129]Wstrl68§e| ak o |Hz

0,01 &P.
dynamika [447]

Frekvenci a, do Kk tRRr dyp. 14454 e (strp @3)y dpadttduto
Zlom dynamiky [f r ekvenci ou RRidya 2{1d2s)g i(str. $3) . Poug2va 0.0 Hz
[1129] pritvrdenie regul 8cie rlchlosti V. 0Db™
hodnotu bude vEBRigyn gdLRg i(str.®3).i b a

0,0 0 Max.
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N§zov | Popis | Def.
frekvencia [111]

Mi ni m&8I naMi ni m§l na frekvencia ktor?% nadob?%da (000
frekvencia[1231] [dynami ckl ch stavoch. Hz
0,00 Blin.|P r i rever z8cii gel ang frekvencia pri amo
frekvencia [110] z8porn¥% hodnotu alebo naopak.

Zdr oj preNast‘avenie p‘red.quekcie rTc'hIosti a.I‘Gia
[1531] sl Y%gi na zn?2 goedncihel Irkeygup callonheyj v dynamil|

Gi adny

Zo gel . p

IRC1

IRC2

ARC

IRC1-IRC2

ARCmaster ARCmaster pr-BERV@mogulut 2 RM

Dolad. predk.

o ) . .
rTch. [11DolaNovac koeficient pre predkor ekcil00

50, 00 8 §

Dynami ka pr edko+ferkeckivee nrlTnch | poS§sstmo pr i ¢
Dyn. predkorekcie r T chl osti (deri Z8cio¢ polealky (str G4ak vy § 50,0
rTch. [15"Zo gel. pReel ga hmy" pao | w h o (sa.m6¥)a j[el 5284 k fHz
"Rozb. |len zapnutl", tento paramete

REG. MAX. NAP. (RMN)

Skupina parametrov | 2sl o [473]
Nastavenie regul 8tora maxi m8l neho nap?ti a, potrebn®ho
frekvenciou (oblas$S znigovania toku). RMN s | %gi na pri
aby mohol mot or pracovasS onaFrekvereid meanac[4] 8(sth 44y y g &t eb 8 ak g ¢
maxi m8l ny dosiahnuteOnl moment motor a.
MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A R EMEKTOR.RIABENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)

N§zov | Popis Def.
Odbudzovanie . . . .
[109] Zapnutie mognosti odbudzovania mot|{Zapnut

LinnosS motora nad nomin§lnou frekvenci

Zapnut ® .
oslabovaniu momentu motora.
Vypnut ® Mot or bude pracova$S | en Reoguh@mioms§Imaej. f
vypnut |l .
RMN. timenie Koef i ci ent tl menia regul 8tora maxi100
[474] zrl chl i odozva rlchlosti/polohy zal”
0,10 o6 3,
RMN. dynamika Dy na mi k a regul 8tor a maxfi m@kwnemln 050 Hz
[476] priepustnosti. Vyggia hodnota znam|’
0, 05 RMT.
dynamika [456]
[G,92e7]l. r]apGeIan® ohrani |ledbwednapd@ni.a pri 94 %
Hodnota je percentu8lna | asS z maxi m8l ng

50 % 6 1093 ag 97 %. Pr2l1ig n2zke hodnoty ved%¥%
vIi konu. Pri vysokej hodnot eudaovaipie. by S pon

Eé3]lter Lasovg8 kongtanta filtra nap?&tia pr|0003s
0,000 s d8Pom&ha utlmi S regulalnl gum a kmity spt!s
Mi n. i ndMi ni m8I na i ndukl nos$S motor a. S| Y

[1189] obmedzenie pr¥%du vo veOmi VysochhO,OOOOOOH

0, 000000
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N§zov | Popis

10,000000 H

[Maxim. skIzngim§[n_§1 frekvencia skl zu. S| Yagi 0.00 Hz

[1611] richl oOmi wyvek® momenty. '

0,00 Hz

Hz

REG. MOMENTU

Skupina parametrov | 2sl o [477]

Nastavenie regul 8cie momentu, r8mp, ohranilen?2 a predk

MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A R EMEKTOR.RIABENIE \ REG. MOMENTU

N§zov | Popis Def.

[Max. momentMaxim§|ny gel anT moment motor a. 1000,0

[481] Nm

0 0 Nm 6Niggia. hodnota ohraniluje momentoy@ nanr

Nrﬁ mechanicklch | ast?. V momentovom riaden?
momentu Ge |l an | Mo méstn. 62).[ 92 0]

Img‘é] momentMinim§|ny gel anT moment motor a. 0,0 Nm

0, 0 MaxTent o parameter sa~uplatRuje l en pri mo m

moment [481] zad8vania ¢gel a@GeRlhaon ImoMmemémbd2).[ 92 0]

IMmax gen./mot. Pomer.ohrani!enia maxi m8l neho momentu v 11.000

[484] maxi m8l nemu momentu v motorickom reg”
UmogRuj e upravi S pomer medzi maxi m8Il nyn

0,000 & |joproti motorick®mu. N a per 2ekll eakdt, r ipcrkie jt rlaokk d
parametra mengou ako jedna dosiahneme zn

Rampa Las n§behu z ‘nulov®.ho na. maxim§|_ny
momentu je mogn® zmieenpShonbanuPriel|0010s

mom. [838] . . .
degraduje dynami ku regul 8§ci e.

0,000

1000,000 s

Rampa Las kI_esania mo me nt u z maxim§lnghvo
Zmenami momentu je mogn® zmiernid§ d0,010s

mom. [839] , .
rampa ale degraduje dynami ku regul 8c

0,000

1000,000 s

Eoemg[llorQZ] Nastavenie splsobu uplatnenia r8mp nmRegi n

Regim 1 Zvy.govanie a zni govani e mo ment u s a t Tk
znamienka.

Regim 2 Zvy_govanie a zni govanie momentu sa tlka
znamienka.

E%ﬁé?:&a[llg%?' Dynami ka regul Sftek’rean | m®mergtsumo pr i e p u 90,00 Hz

0, 00 FoP.

dynamika [447]

Poliatol Hodnota moment u, upl atnen§ okamgiteoo%

moment[1194] |per cent u 8| nMax. imontent ¥81h (stz 65). '

0,0 % O

Predkor. Nastavenie predkorekcie od gel an®ho Vypnl

mom. [1526]

Vypnut8 | Zapnut §

OTV. VEKTOR

Skupina par a468]t rov | 2sl o 5 B

Nastavenie parametrov pozorovateOa rlchl osti pre otvor
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MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R EMEKTOR.RIABENIE \ OTV. VEKTOR

N§zov | Popis Def.
a;noe]nle adap. Koeficient t| ndeanpita8 crieeg unhaStteonraat iac k ®h o md1,0
0,1 o6 3,

Dyn. ad . . . 140
[469] Dynami ka regul 8tora adapt§8ci e matemat|HZ

1 Hz o6 3

Koef.vwwhyb OHz Koef i ci ent vyhlTbania nulovej frekvenci
[1184] zmenu statorovej frekvencie. Hodnota 1

1,00

0,50 & 1

POLOHOVANIE

Skupina parametrov | 2sl o [832]

Parametre url|len® pre jednoduch® jednoosov® syst®my r
Pol ohov® riadenie | e madymalenia BRh 6 57). re aastavt @ oine pol ohov G
riadenia je potrebn® na&dgdtrayi S g2dr o(ErdBelhys d@jltl@m®isphyb u
vazby pol(str. 6¢)lhdadicek polohy Mi n. ¢gel . p@t.63BhaMaxl.13Pd! . pdgstroha [ 1
53) a pr 2padne kzdrbj kalibr. Boohy (114d]o($tro6B)y

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EVEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE
N§zov [ I Popis Def.
RPOL. P zloglP zl ogka Pl regul 8tora pol ohy. |100,00

0, 00 6 2000,

RPOL. | zlog]l zlogka Pl regul 8tora pol ohy. [00000
0, 0000 &6 5,0
NecitlivosS [NecitlivosS polohy pri nul ovej [000000000
|Min. gel . p 6
Max. gel p o
Zdr o] sSp. Nastavgn!e splso_thoIoh\as\N[l‘fn3(§]!('5tru17)p,o|.IRC1
[1141] sa pougije ako signgsl skutol nej
IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.
IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z IRC2.
IRC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2.
ARC Pol oha s a vyhodnocuj e z rozgirovaci
polohy).
ARC-IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu ARC - IRC1.
ARC-ARCmaster Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu ARC - ARCmaster.
Gpeci §1 ny §6c)j.roj0m skutol nej pol olspyege§hma np b Go
Gpeci 8l na poHodnot a, ktor8 predstavuj e gpec|0,000
Mi n . gel . p 6
Max. gel p o
Pol et ot 8] ok (v absol Yt nej h
Pretelenie ppreteleniu polohy a dtjde k rel0
nkdy nepretelie.
0 & 1E7
Zdroj  kalibr.  polohy Nastavenie. zdroj a kali br8ci e Giadny
[1144] hodnotu parametra Kalibr. poloha [834] (str. 66). i
Pozri voOby Zmarog metirceh (st4®pu [ 986 ]
. Hodnot a, na ktor% sa nastav?
Kalibr. poloha [834] kKal i br §cZdejkalitr.lpadhy[1144] (str. 66). 0,000
|Min. gel . p o
Max. ¢gel . po
Trvanie kalilWwkon8vanie kalibr8cie pol as aktﬂaﬁbUSt§
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Ng§zov [1d0 Popis
neust8la kalib. | n&8begn8§8 hrana | dobegn8 hrana
Regi my pol : .
[1523] Vybran® nastavenia polohovani a.

i Reset gel Gel an8 hodnota polohy | a8pnoh a $&Kabkba potohs
kalib. [834] (str. 66).

’ Poudgi S rozbehovl |l en na obmedzenie
I Rozb. |1 en

' polohy.
- . Poudgi S |1l ok&8l ny mechanizmus offsetov
I Kal i b. ARCRM-SERVO.
I Kal i b. Pougi S | ok&8lny mechanizmus offsetov
offsetom ARCmaster kalibruje vo vzdialenom RM-SERVO module.

3 Maxi m8l na pol oha ako <cel ol 2sel
IMax . vIL§1527] ppol oha vyggi a, pol oha sa rMms.et\0
pol. [1151] (str. 67).

-1000 6 1000

Mi ni m8l na poloha ako <celo]l 2sel
Min. vist. povistupn§& poloha niggia, polohall
Ma x v Il [85027] (st. 67).

-1000 6 1000

MognosS obmedzenia smeru poloh

Smer synch. [1630] polohy pomocou Ma x . v 1. §1527] (§tro67) a Min . v T goba smery
[1151] (str. 67).

oba smery | kladnl smer | z8pornl smer

EO%#) <, . | +1 )" 2<#)!

Skupina parametrov | 2sl o [833]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja kalibr8cie polohy.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EVEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE\GPEICCL NA KALI BRCCI A

N8zov [ Popis Def.
Kal i br 8ci|Sign§gl I§torT sa vyhodnocuje | m[ 184]
[1145] Mi gde byS vybranl buN | 2selnl si gnvstupy
Signal
Kal i br 8ci . . . .

[455] Podmi enky pre zapnutie kalibrgcie

Pozri voObBip&ramewvs@ulyy [ 184]

Kal i br 8ci
neakt2zvna

Pozri voObBip&ramewvs@mulyy [ 184]

Podmi enky pre deaktiv8ciu kalibr 8

ZASTAVOVANIE
Skupina parametrov

| 2 s [ 1215]
Parametre pre STOP vekt

o]
orov®ho riadeni a.

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R EVEKTOR.RIABENIE \ ZASTAVOVANIE

N§zov Popis Def.
Typ stopu [Ty p zastavovani a meni | a. Rampa na n |Rampa do|
[836] rlchl osti na 0, dobeh nulovlim momento|0

RampadoO Mot or dobehne po prednastavene] rampe ag n
Skok do 0 Mot or zastane zka neaj kroatnmp2gnl®as a

Nul ovT
moment

Meni| okamgite vypne nap8janie motora, bez

) $%. 4) &) +<#) !
Skupina parametrov | 2sl o [1499]
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Parametre identifik8cie vektorov®ho riadeni a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE\| DENTI FI KCCI A

N§zov | Popis Def.
inlne . . ISpustenie online identifik8cie pre vy
identi fi . .

[993] Ng§vod na nastavenie vektorov®ho riaden

i Odpor

Rr

i Odpor

Rs

I Vz§gj

i ndukl| no

I Rozpty

sigmals

I Mo n

zotrvaln

i UI(l.EZapne ukIaQanie stIgdkoy onlline identi f

parametrov opatoyno_m gta_rte‘ poug?2vas qugen® par ame
nastaS situ8cia ge bude nutn® meni | ma n u §
Tepel Nn§ adapt8§cia parametrov TeplotaETA [80p EtO28) 7

i TEXt ernej Tepel nej Ochrany. Pre sprs8vnu |

adapt §cill i ne &hamktaristikou. Koeficient odporu od teploty sa nastavuje v parametri Koef. tepl.
adapt 8§ci 6tr.f7).235]

Stav

identi fiDi agnostika priebehu iomranti fi k8cie par
[994]

I Gt2t kolParametre motora bol. odhadnut ® zo gt=?2tkd

! .OfParametre mot ora boli identifikovan® Of f |

Il denti fi

[ OnlineOdpor rotora bol identifikovanT.

i OnlineOdpor statora bol identifikovanT.

i OnlineVzg&8jomng induk|lnosS bola identifikovangt§

! , OnRozptyl. induklnosS bola identifikovang.

Lssigma

I OnlineMoment zotrvalnosti bol identifikovanl.

I Mag. <cMagnetizaln8§8 charakteristika bola identif

Chyba

identi fi

F[1093] _ _

I Rs Parameter je mimo dovolenlch stanovenlch

rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

I Rr Parameter je mimo dovolenlch stanovenT cH

rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

I L m Parameter je mimo dovolenlch stanovenT cH

rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

I LssimoParameter je mimo dovolenlch stanovenTcHh

rozsah nastavenl al ebo nepripojenl mot or

I Tr = 0

I Tr Parameter j e mi mo dovolenTNCh stanovenl ch

rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.

I TinLas potrebnl na identifik8ciu vyprgal. N

vyprgal |prev8dzkov® podmi enky.

I RiocsRT chl osS potrebn§ na identifik§ciu nebol

nedosi ahjlz§Sage.

i Vysok§ldentifik§cia neprebehl a Yspegne z d!vo
motor
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RIADENIE UDC

Skupina parametrov | 2sl o [15914]
Parametre pre regimy udrdgania nap@tia Udc, kinetick® z

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EMEKTOR.RIABENIE \ RIADENIE UDC

N§zov Popis Def.
Riadenie DCSpr8vanie sa pri vysokom alebo veémiN
nap. [1593] snag?2 zabr8&ni S podp?tiu DC, dynamicklI
I Kinetick® z8l ohovanie | I DynamickIl dobeh
P zl ogk .
[1595] I nverzn8 hodnotar@lDE) nRprPréedual § 50V
1 VvV 6 15
ggg]ll na(,3e|an® nap2tie regul 8tora kinetick®ho}450,0V
a e < ~
g?gpbi:1Pozrikapito|u3.1Podpatiee,(str.pln)@p%jtgla typu virobku.
P ’Pozrikapitolu3.1Podp2at i eg(strpld)epdtOia typu virobku.
Gel . na a s . 1000,0
[1635] Gel an® nap?2tie regul 8tor a dynam|<:k®hoV
At i@ - -
g‘r’gpk {1 Spozrikapitolu31Podpa t i ee(strpld)pptOaviypbku.
P ’Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strpld)epdtOia typu vIirobku

7.5.4 RAMPY FREKVENCIE
Skupina parametrov | 2slo

[ 106
Nastavenie | asov rozbehu /

06]
dobehu a ohranilen2 vistupn

MENU \ NASTAVENIE\R| ADENI| E A R ERAMRYGFREKNENCIE

N§zov Popis Def.

[Min.

frekvencia Mi ni m8l na frekvenci a. 0,00 Hz

[110]

0 00 Maﬁ(.l\/linim§lnou frekvenqi0u~j¢ mo gn® d_efinovaé

fre,kvencia e nadraden8 nad vgetkl mi sptsobmi zad8va

[111] richlodSktpor ¥4 nem! ge |l erpadl o kl esn%S pr
mazanie a chladenie |l og2sk a upch8vok.

[Max.

frekvencia Maxi m8l na frekvenci a. 50,00 Hz

[111]

0,00 HMaxi m&8l nou frekvenciou je mogn® ddfoisrSo wah

500,00 Hz ie nadradeng8 nad vgetkIimi splsobmi zad§val

lgﬁ_[lo%mpyNastavenie splsobu zad8vania parambodr g2 |
Pre nastavenie strmosti rémp sa Lapl atorziba |

Dodr g2 |(str.69),Las r ozbehuystr.Z0)[alddb8hu (Las dobehu(sti 70], L &
dobehu 2[120] (str.70) ) [ s] pre jednotliv® Yiseky.
Pre nastavenie 8pltmbata p8mpmstr eSkientrazimiok24]

Dodr g2z |(str. 70), Sklon rozb. 2 [126] (str. 70)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127] (str. 70), Sklon
dobeh.2[129] (str.70) ) [ Hz/ s] pre jednotliv® ¥Yseky.

ROZBEH F
Skupina parametrov | 2sl o [108]
Nastavenie r8mp frekvencie pre rozbeh. I de vlIiastne o0 o

MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A R ERBMRYGFREKNENCIE \ ROZBEH F

N§zov [ I Popis Def.
Las rozbeh|Las rozbehu pre prvl Ysek rampy fr {1500s
0,00 s & 3PrvIl Ysek rampy r ozbe hZiomjoebehufl17D (stH20). d o |
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N§zov [ I Popis Def.
Las rozbehllas rozbehu pre druhl %sek rampy f 11500s

0 00 s & 3 DruhT %sek rampy r o Zlbnerbzbehy [£17]o(str. 7@)odd hodrioty]
' parametra Max. frekvencia [111] (str. 69).

Zlomrozbehu[117] |Z1 om rozbehu pre prvi Ysek rampy fac;,oo
0,00 Max.|A k m8§ byS rampa jednoduch8 (nezal omen
frekvencia [111] maxi m8l nu hodnot u.

Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom|5,000
Sklonrozb.1[124] | hehy [117] (str. 70). Hz/s

0,001 Hz
30000,000 Hz/s

Sklon rozb. 2 [126]

ZrTchlenie rampy frekvencie v prvom Ys g

Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117] (str. 70) nal5,000
frekvenciu Max. frekvencia [111] (str. 69). Hz/s

0,001 Hz

~ . H 1/,4
30000,000 Hz/s Zrlchlenie rampy frekvemcie v druhom ¥s

DOBEH F
Skupina parametrov | 2slo [115]
Nastavenie r8mp frekvencie pre dobeh. |l de vlIastne 0o ob

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R ERAMRYGEREKNENCIE \ DOBEH F

N§8zov Popis Def.
I["lfg]s dObI,_as dobehu pre prvl YWsek rampy frekvel500s
0,00 S ~ :

3000,00 s Prvl YWsek rampy dodoenlkdabehiy[@21]o(str. 78)aanHz.t y

I[,_lzao]s dObLas dobehu pre druhl w%sek rampy fr ekv[1500s
0,00 sDr uhT asek rampy do bvieh frekvgneia [01d] (btro 690 dot hpdnoty,
3000,00 s parametra Zlom dobehu [121] (str. 70).

Zlom dobehu . 50,00
[121] Zlom dobehu rampy frekvencie. Hy

0,00 MaxJAk m&8 byS rampa jednoduch8 (nezal omen§) {
frekvencia [111] |hodnotu.
Sklon dobeh. 1
[127]

5,000

Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121] (str. 70) do nuly. Hz/s

0,001 H
30000,000 Hz/s
Sklon dobeh. 2 |Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111] (str. 69) nal5,000
[129] frekvenciu Zlom dobehu [121] (str. 70). Hz/s

Jedn8 sa o spomalenie rampy frekvencie v

0,001 H

SOOO0,000Hz/s‘]edn§ sa 0 spomal eni e r aekpgobehu.ekvencie v

Nastavenie zrlchlenia dobehu voli na
K-kontra[807] |[gel an8 frekvencia m8 opaln® znami en k[100,0%

KONTRA).

Funkcia KONTRA sl %gi npofledrewp gpni erobh@m

geriavoch alebo v dopravnlch prostriedko
kinetick% energiu prostredn2ctvom brzdn®h

SKRIVKA

Skupina parametrov | 2sl o [872]

Nastavenie splsobu zaoblenia profilu frekvencie do tva
S| Yagi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejg? cho
traklnlTch a geriavovich aplik8ci 8ch.

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A R ERAMRYGFREKNENCIE \ S-KRIVKA
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a .

N§zov Popis
Eri3k3[|87r2] 1Zapnutie / vypnutkivwwy.a voOba regi mu S
[ Zapn{Zapnutie zaoblenia rampovich funkci?2. TE§t
krivky regi ma&mii vky v jednotlivlich kvadrantoch poh
Irozbeh;_ISIVkaZapnutie /[ vypnutie S krivky pri rozbi ehan
:jobehjswkaZapnutie /| vypnutie S krivky pri spomaQOova
Irozbeh'_BIVkaZapnutie / vypnutie S krivky pri rozbiehan
:jobeh_'IS'VkaZapnutie / vypnutie S krivky pri spomaOova
i Rozd . . .
S RozdelenieS-k r i vky na dva samostatn® S Wseky ak
i Vv Zavolenie 5x vyggej necivénviostopnatizmghgn
necitlyiO'Ol % z Fnom. Necitlivos-6rizwibekpeae] ujna fz4g
gel anej frekvencie (napr. Al Nx).
1 K¢
Eri:/kly[\éYOS]s INastavenie krivostiS-k r i vky. Jedn8 sa o mistky.u 2z g100,0%
Pri krivosti rovnej 100% s a polas behu r an
1,0 % ({stredeS-krivky line8rny YWsek s dOgk ou trvani a
% rampa | ine8rna. PODHORI Bri pted®gkril as dos
dvojn8sobok | asu, za ktorl by ju dosiahl a
755 MAX|I MCLNY PRDPD A NAP TIE
Skupina parametrov | 2slo [1211] B
Hodnota obmedzenia pr%du a nap@tia na viIistupe meni |
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REMAXIOMALANY RR®D TA E
N§zov Popis Def.
ma[S)jlm. Maxi m§l ny pr¥%d na vistupe menila v mgI10A
Horn8 @arpn¥%du motora v motorickej prevs§dz
Magnet ri aden?z2, alebo v skal 8rnom riaden? poki aReg.
[355]960 Xmax.pr1/4du(str.[68)52\]~ motorickom regi me. Pri n8fi
1.75)0 Nm1 ge prwd na vistupe menila prekroli$ kri
' momentu zotrvalnosti z8Sage, [r$151]e(stry60)za8agen
®Hodnota z8vis2 ankenillondwejriradnygtal alnl n§
[ -
2;/|a[5)i1§;]m' Maxi m&§l ny pr¥d na vistupe menila v g¢5,I10A
Horn8 hranica pr%du motora v gener8toricke
[va netriadenz, alebo v skal 8rnom riaden? poki aReg.
[355]960 Xmax.pr%d(str.50$52]~gener§torickom regime. Pri
1,75)0 NAmige prwd na vistupe meni | a prekroli S kr§
' momentu zotrvalnosti z8Sage, miery zaSagen
®Hodnota z8vis2 od vIikonovej rady meni| a. P
[Maxim. 3
nap2ti(Maxi m8l ne ohranilenie nap@tia na vI s{fl750%
[495]
V U/ F redgime riadenia sa obmedzuje nap?ti g
regi me ohrani|luje napdtie na vlIiepeugenta§lh
5, 0 Ynomi n8l neho na&pdpei a e rfodop(etiosd)a. To znamen§, g
200,0 % DC medzrobvode dostatok nap?tia, je megm@opdoi
meni | 400V, a motor 230V, nastaven2Zm toht
zvligenie vikonu motora a |innosS s nomin§8l
1 i ~ ~
:\r/]lg:'):n['lrznsog?'MaximMny dovol enl modul al nl index ngdlo7,5%
00 % Urluje maxi m8lny mognl modul alnl index. T
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VOINSCH‘

N§zov Popis

130,0 % tT m aj vyggie harmonick® nap?2tia a pr %du
nap2tia. Je mogn® kombi novaSMaximvnyaspc®ktoi ugsth] 29

756 NAFCZOVANIE

Skupina parametrov | 2sl o [373]

Parametre regimu naf§8zovania menila na roztolenl motor

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RENGAACZOWANI E

N§zov Popis Def.
Zapnutie regimu nafg8zovania menila na

Naf §zovisp2tnej vad@zby ot 8] ok. Pri uzavretom Vi

[374] sp2tng8 va@azba od I RC) sa naf8zovanie vyypnu
tohto parametra.

Funkcia | etm®ho Jgtartu do roztolen®ho mot
Vypnut & ul ovej frekvencie. Ak by v tomto regi me
mt ge vzni kn %S$l-Npaodrpu (@ddz2)" dlebo " E4-P r e p Astr.i3®)".

Pri kagdom gtarte sa vykon§8 hOadaniteo|relnclh
ZrTchleTento regim je vhodnT na pohony zariaden?
dopravnlch prostriedkov.
Pri kagdom gtarte sa vykon8 detekcia smer
Norm8Il nrTchl osti rotora aontndéBemihambmom. Tento
zariaden2 s vysokIm momentom zotrvalnost:i
[L37a5]s "Doba hOadania frekvencie pol as procesul5bs
0 1 s <Ovpl yvRwjseS rallcehlaj presnosS n§jdenia frekyv
' za n8sl edok, ge frekvencia bude maS veOkY%
Pomerlnaf/lour!uje hodnotu pr%du pre detekcifug§ zsanes
roztol en®ho motora ako n8s®dMhghkeimagpgdh(1,000
[778] 45).
Pri vysokom vyhOadg§vacom pr%de je zarul en§
0, 100 Ovyv2jang aj val gia brzdng8 sil a. Spr8vna N
brzden2m a nepresnou detekciou frekvencie
757 REGUL. NAP TI A ( RN)
Skupina parametrov | 2sl o [747]
Parametre regul 8 ora nap2atia (RN), ktorT v sebe =zaht
regul 8tor DYNAMI CKEHO DOBEHU.
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REREGWICI ANAPN)TI A (R
N§zov Popis Def.
Zapnutie regul 8tora kinetick®ho z8I oh
i ednosmernom medzi obvode zni govan2zm v
Kinet. gel anej .R.IeferehoiaoNZ ¢753] (str. 72), aby pohon nevypadol do poruchy a|
z§|ornieven(3pr‘.erugll chod. . - + Vypn
(K2) [748] Sll/4g| na preklen.utle.kr§tkodob|ch viop
vozidl 8ch ale aj pri |l erpadl 8ch a v
dostatolnT mo me nt zotrvalnosti na hri
vyug2va miae dioddhnpa@asmer n®ho medzi obvodu
Vypnut ® Neakt2vny regul 8tor kinetick®ho z8l ohovan
Zapnut ® Kinetick® z8l ohovanie je zapnut ®.
E??%l;e]renma KZC,-Jelan® nap2tie regul 8tora kinetick®hol4500V
Hodnot a n a ps?nteiran ®hedmoe dzi obvodu, pr i kto
Podp2ti@&@8&8l ohovanie a ktor% RKZ udrguje polas vip
Prep@t i el'lPozrikapitolu3.1Podpat i ee(strpld)epdOia typu virobku.
2Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strpl)epdtOia typu vIirobku
IMagn. tok prilKkoef i ci ent zn2genia magneti ck®ho toku060
KZ [1178] z8| ohimv a '
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N§zov Popis |Def.
0 30 & ]angenzm toku polas kinetick®ho z8l ohovan
' hodnote koeficientu 1.00 tok zost8va na s
Zapnuti e regul 8tora dynami ck®ho dobe
j ednosmernom medzi obvode zvygovan2m v
gel anej ReferehciaoDDg754] (str.73) , tak aby udr gal
Dynam dobeh.POngva.l s a pri”brzdenZN al ebo zastavo‘v
(DD)[7.49] j e k dispoz2cili brzdnl dpornzk. Mt g4qvVy pn
brzdenia (BO, brzdeni e Ttnok od .t Fre bt
nespr8vnom nastaven? a prebytku energ
dobehovej rampy pri STOPE ag do nek
maxi m8l nu hodnotu.
Vypnutl WVypnutl regul 8t or dynami ck®ho dobehu.
Zapnutl |[Dynami ckl dobeh je zapnutl.
ZapnwuztriTDynami ckl dobeh je zapnutl a je dovolen®
E‘\;eszfe]renma DDG,elan® nap2tie regul 8tora dynami ck®h o|650,0V
Hodnota nap?tia |jedwodmer nRephio knteodrzeijo s a
Podp2ti@obeh a ktorg je regul 8t orom dynami ck®ho
Prep?2t i gPozrikapitolu3.1Podp 2t |ee(strp14)ep’1‘j01a typu virobku.
2Pozri kapitolu3.1Pod p 2 t i ee(strpld)ppdOia typu vTrobk .
[P751]Z|ongodnota zosilnenia proporcion8lnej z1 (0500
L2m vyggia jzé ojkgn®RiNa PTm je va|gie tI| menr
~ medzi obvodu proi skokovichzl op&km§ cRIN sPa i n g
0,000 o . . . % .
zosil nenie a pri richlej vygagie, aby RN @«
vgdy konzultovaS s pracovn?kmi servisu VQ
;752]Z|Og|‘Hodnota zosilnenia integralnej zI| ogky]|0100
0 001 6Ur!uje dynami ku vyregulovani a napa3tia D
' odpor %l ame ud§gdw aksorsz pracovn?2kmi servisu \
[D750]Zlongodnota zosilnenia derival nej | asovej|0,200
L2m val]gia jzel ongkdynoRNg, D Tm je regul §cia 1
nap2meadazi obvodu. Pri nghlych vipadkoch na
0,000 Ofje pougitie derivalnej zlodgky nevyhnutn®.
kmity regul 8ci e. Zmenu tohto parametr a
servisu VONSCH s.r.o.
TImenie RN(Zosi |l neni e tl mi acej vadzby regul§tora0000
[1057] frekvencie. '
0,000 Pri hodnote 0 s je tlmiaci signsgl odpojen
1000,000
Frek. vyp. RNDoln® ohranilenie p8sma frekvenci?2 v [10,0Hz
[1056]
Igrék\?encia Pri malTch rTchlostiach je generovani & mfj
frekvenciu rotora, pod ktorou sa RN vyp2n
motora [4]
758 BRZDNHKh MODUL
Skupina parametrov | 2sl o [376]
Parametre pre nastavenie |innosti brzdn®ho modul u.
Brzdnl mo dul ( BM) sl Ygi na marenie prebytol nej ener gi
alebo vyp2nan2? (odbudzovan2) jednof8&8zovich a inTch i
pripojenie brzdn®ho odpor n?2k a. TérBok)o nntaa kw1 kBoOh osva® psrvi opr 8kjya
niektorT BIN vst upZdmjeesetul[784] &tk. d9) RESED 0 Ext ZdropeX. peushyu c h a

r
[225] (str. 109).

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBRZADNH AMODUL

| N§zov I Popis

| Def.
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N§zov Popis
B Zapnutie |innosti Brzdn®ho modul u (B
Brzdnl BM sl %gi na prenos energie, ktor 8§ S fy
[346] spdS do meni |l a. Spr8vna funkcia je ypnd
menila BR a + je pripojenl vIikonovl I
VypnutT BrzdnlT jreodvwylpnut T
Zapnutl BrzdnlT modul je zapnutl a pracuje ak m§ m
Zapnutl BrzdnT modul je zapnutl len keN menil gen
Er?%'nap'BMPracovn® nap2tie brzdn®ho modul u. 685,0 vV
Pri pr2lig vysoklch hodnot&ch tohto Eg-Rr ap
Pod at.N(str.32).".~ Pravdep.o.dobnOSNS, ge Vv prvea jff&zey(
p i O K
Prepktiefou.g'.tl BO mengleho vlkovr)u. 3
Pozrikapitolu3.1Podp2t i ee(strpld)ppdi0Oia typu vIirobku.
2Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strpld)epdtOia typu vIirobku.
Nastavenie zdroja blokovania |innosti
Blokovanie BM Tepel nl kont akt chr §ni BO pred pogk
[1204] vybraS Bl Nx, na ktorl je tento kont 4
(1l ogi ckl bl ok) .
Pozri voOb®i par ®@e ma(tks) [ 55 3]
g&“ﬁggabbk' VVyhodnotenie poruchy blokovania BM. Varovanie
\Varovanie Pri bl okovan2 BM W533iBlokbvaréee BMastra3®)ani e "
Porucha Pr i bl okovan?2 B MEA7-BlokovameeBM p(strr3d)c ha "

7.5.9 BRZDENIE TOKOM
Skupina parametrov | 2sl o [774]
Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom.

Brzdenie tokom (BT) sl Yagi na brzdenie pohonu pri chTob

doplnenie inTch [376g¢t.MPv abebdedi a ayrar. kidbehdDDp[248] (str. 73).

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EBREDERIE TOKOM

N8§zov Popis Def.
Zapnuti e |l i nnosti funkci e Brzdenie to
mnogstvo energie tel Yacej spdtne do men

Brzdenie premen2 na teplo motor a. Pri z v u §racnrfap. BT

tokom (BT) |[776] (str. 74) sa s intenzit ouZosS4bonalrtokomu[77Z]o(sti T4)YVy p n

[775] zvyghbhudenie motora (strmosS U/F krivk
motorom telie vygg2 pr ¥%d. Preto by mal
dostatolne di menzovanl alebo chr&nenl

Vypnut Brzdenie tokom je vypnut ®.

Zapnut | Brzdenie tokom je zaphut ®.

Prac. nap. a s .
BT [776] Pracovn® nap@dtie brzdenia tokom. 580,0 V
Pod atc~)Hodnota napdtia medziobvodu pri ktorej zal
Preant Pozrikapitolu3.1Podpa t i eg(strpld)ppOia typu virobku.

P 2Pozrikapitolu3.1Podpat i ee(strpd)eppdtOia typu vIirobku.
Zos.  brzd. C . . .
tokom [777] Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 1,00

Pr2lig vysok® zosilnenie mtge splsobi S nEAld

0, 00 Nadpr ¥ 32)". Pri nulovej hodnote je Funkcia brzdenie t ok om neakt 2

100,00 hodnota sa vol?2 kompromi sne t ak, aby brzd
Zzbytolne vysokl.

'[:illt%] BTLasov§ kongtanta filtra vistupu bl oku H§100ms

Pom8&ha prispltsobiz8erniymambkaomb V pr2pade I
10 ms . = 0 1 5
10000 ms hodnotu parametra zmendgovas. Pr2lig mal 8§

vzni k por %ch.
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7510 OBMEDZ ENI

Skupina

Nastaveni e
extr®mnych

E VRAKONU

parametrov | 2sl o [811] B
podmi enok obmedzenia vlIikonu (OV) menila.
zaSagovac2ch a tepelnlch podmienkach

MENU \ NASTAVENIE\R| ADENI| E A REQBMEIXZENI|I E VhKONU

N§zov [ Popis Def.

VoOba regi mu obmedzenia vikonu (

B zalne meni | zni gova$S maxi m§l ny
Ob m. vi kolktor® by mohli ukonli § chod moto
[766] Ak je potrebn® udrgaS meni | vo t Ini

al ebo zaSagovac2ch pomeroch, j e

vIikonu.

C 04 <Pri prekrolen?2 pgree%®dqdniia (sme4vnd dodat] 90% sal
presS = v

zalne obmedzova$S viI kon.

i O0d tepl Pri _prekro[l'ep?otapbbi(s}r.dm)! acegz7i4jodnot u d

Varovanie Tchl [767] (str.111) sa zal ne obmedzova$S vilKkag
I od prePri prekrolen?2 gree®adénia smeiMidHodhat 90% sal
motora zalne obmedzovasS vikon.

i Od Pri prekr oTeplota ETO B§O] (tr.23) vy hodnot enej z
e xt = <

tepl oty sa zzoavlanS volbknoerd.

I  Od signObmedzenie vikonu menila pri Sprgel&r o|Oe\sth
v I k. 75) nad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089] (str. 75).

. Obmedz? vikon roi mot ori ckom zMaXa gewl2k
' 0d Pmax ie31) (str. 75). i )

I Obmedz2 vikon pri gener 8tori ckovmaxzaSd ke
Pmax _geneil632] (str. 75).

Imgﬁ]' VIkOOhrani!enie vikonu motora pri mo |1100 W

10 W o6 1,

Ma x . VII(OOhraniIenie vikonu motora pri g e (1100 W
[1632] '

10 W o6 1,

P zlog#maxHodnot a zosilnenia prop@racobmﬁdzéniaomoo
[1633] v I k on uPmaxpV '

Regul §tPommaxOWracuje | en ri aktzvnej vV 0
'1000’0000"03 Pmax_ge\rllperatc:r" Prip z8pornej Jhodn
1000,0000 ~

odchl |l ku.

I z|l ogPmaxHodnota integralnej | asovej kong0158

[1634] (OV-Pmax). '

0 00 ~ Regul §tPommaxOVWracuje | en pri aktzvnej vV 0
, s 8 | "

Od Pmax_generator".

_ VTQeign§Iu.pod()a ktor ®ho sa bud[75] Teplota
Sign§gl OVvoObe_zdrOJa obn@dadgzennl*omlukd(stﬂj%)-Iktronik

"od sign8lu obm. vIk." cle y
Signal
Hranica sig. pre [Hr ani ca Ssiiggm88!| uOV(strf 25p 8 8 h a d ktoro55 0 Ac
OV [1089] obmedzovaS viIkon. '

0,0 AC 6 |

P zlogka U?sggba(ozvo)s.llnema proporC|on§I1’0000
-1000, 0000|Regul 8tor OV pracuje |l en pri akt2zvnej
1000,0000 Z8pornej hodnote zosilnenia regul 8tor i
| zlogka z-|ot\)/)<.:inota integral nej | asovej kongl,OOs
0,00 s & Regul 8t or OV pracuje |l en pri akt2zvnej v
17. oktl9bra 20 Strana 75z 179
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76 VSTUPY A VhSTUPY

Skupina parametrov | 2sl o [216] _

Nastavenie ovl 8dac2ch, digit8lnych a anal - -govlich vstup

761 Bl NCRNE VSTUPY

Skupina parametrov !Zslo [ 143]

Nastavenie bing8rnych (digit8lnych) vstupov

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARBINCRWE VSTUPY

N§zov Popis Def.

Hw. typ BINov|[Nast aveni e hardv®rov®ho sptsobu v|24V

[172] Vyhodnotenie sa tlka vgetklch bingrniprove

oV Dro\/\]eqno'tliv® bin§'rne vstupy X1:1, X1: 2, X 1
pripojen® nap@dtie OV (svorka X1:10).

WRY E)ro\]e_dno_tliv® bin§-rne vstupy X1:1, X1: 2, X 1
pripojen® nap@®tie 24V (svorka X1:8).

Filter BIN1 . . . .

[178] Lasov8 kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms

Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISayl82] 4.

0 ms 076)akt2vna dl hgi e ako hodnota tohto parametr

ms | as

Logika BIN1{Ur | uj e spltsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[716] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Priama Ak je HW typ nastavenl na 24V, potom BIN
nastavenl na 0V, potom je BIN akt2zvny pri

InvertoAk je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
potom je BprifdVakt 2 vny

'[:1”;35 BINzI,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms

0 ms 5 Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavyl82] .
76) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto paran

ms | as

Logika BIN2|Ur | uj e splsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama
[717] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
Pozr i vamétayogikadBiN1 [716] (str. 76)

Eggg B|N3Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si [10ms

0 ms & Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavyl82] i
76) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto paran

ms
| a.

Logika BIN3[Ur | uj e splsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[718] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb YyogikadBiNa [fls]t (stra76)

Egig B|N4Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si [10ms

0 ms & Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISaylg2] .

ms 76) aktz2zvna dl hgie ako hodnota tohto par an
| as.

Logika BIN4A[Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[719] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb YyogikadBiNa [fls]t (stra76)

'[lelst% BINSI,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si |10ms

0 ms & Bing§rny vstup zopne oa® Rk @) djOa Hw.ayp Blfw {132 (4.

ms 76) aktzvna dl hgie ako hodnota tohto par an
| as.

Logika BIN5Ur | uj e S pldanok ewiydno bi n8rneho vstupupriama

[720] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
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SCH

VO!\l

N§ z o v [I Popis Def.

Pozri voOb YyogikadBiNa [fis]t (stra76)

'[:ilstgg BIN6I,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si |10ms

0 ms & Bin8§rny vstup zopne ag keN j e Hwayp BlNavylg2] .

ms I76) akt2zvna ddndtja et alkktoo hpalrametra a rozophn

as.

Logika BIN6|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[721] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb yogikadBiNa [fls]t (stra76)

762 ANALCECGOVE VSTUPY

Skupina parametrov | 2sl o [144]

Nastavenie anal -govich vstupov, ktor® sa poug2?vaj %

sign8lov ako ¢gelan8 frekvencia, tlak, vIigka hl adi

AIN1

Skupina parametrov | 2sl o [147]

Prvl anal -govl vstup.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAMBTAURYGOVE VSAINIPY

N[I?D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN1 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[153]

0-10V Hodnota anal -gov®ho vstup‘u zodpoveds8 veOkos
rozsahu od OV doDCQOV(~0 ag 100 %)
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§ veOkos

.10V roz_sahu od 2V do 1'0V(-0 ag 100 %) DC. Ak t ot
meni | vyhl §&€25-Pperuwgluwm(t.23) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 108).

0-20mA Hodnot a anal-gov®ho‘vstupu zodp‘oved§ veOkost
X1:12 v rozsahu 0 ag 20 mA(~0 ag 100 %) .
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4o0mA X112 v rozs#&lw04agg1P0%m. Ak tento pr¥%d polk
meni | vyhl §&€25-Pperuwglewm(t.23) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 108).

Filter

AIN1 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr|100ms

[254]

0 ms

30000

ms

£ 0 %#) <, % 1'3416%. ) % !) V]

Skupina par aetrov | 2slo

Nastavenie zZzapisovani a anal -gov®ho vstupu na

ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhANTAURYGOVE VSANIRGPECI CL NE VEMEAN

N§zov | Popis Def.

Signgl AlIViber sign8lu, ktorlT sa bude I|lines8r -

Signal

Sig. (AIN1_A)[253] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-govq—

-O-

Sig. (AIN1_B)[252] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-govq-
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N§zov | Popis |Def.
-0 -
AIN1_A [949] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |000V
0,00 V 0
AIN1_ B [950] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V
0,00 V 0

AIN2
Skupina parametrov | 2slo [149]
Druhl anal -govl wvstup.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhATAURYGOVE V SAINZPY
N§zo .
(D] Popis Def.
Typ
AIN2 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10 Vv
[154]
0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

rozsahu od 2V do 10V DC. Ak hodnot nap¥dvtife epuo

210V poruchu"E26-Pr er ugen(tr.38)) "™N.2 Vyhodnotenie por uc hyChybsg
AIN [837] (str. 108).

O-20mAH0anta anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:14 v rozsahu 0 ag 20 mA.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpo vnedzigsvokamdXld3 &

4-20mAX1:14 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr%d po
poruchu" E26-Pr e r u ¢ e n(étr. 38)I'. Myhodnotenie poruchyjemo § n ® v y p n YaGhylml
AIN [837] (str. 108).

Filter

AIN2 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r 8du prl|l00ms
[262]

0 ms
30000
ms
EO%#) <, . % .!134!1/6%. )% !). 0
Skupina parametrov | 2sl o [155] 3
Nastavenie zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranl
ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARMAAULRYGOVE VSAN2ZRGPEC|I CLNE NABSAINRVENI
N8§zov [ Popis Def.
Signgl AlIViber sign8§8lu, ktorl sa bude I|lines8r -
Signal

Sig. (AIN2_A)[261] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd—

-0-
Sig. (AIN2_B)[260] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-govq—

_0_

AIN2_A [951] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [000V
0,00 V 0o
AIN2_B [952] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B.|10,00V

0, 00 V &
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AIN3
Skupina parametrov | 2slo [148] 3
Tret?2 anal -govl vstup. Nie je pr2stupnl pre menil|e UNI
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhMATAURYGOVE V SAINBPY
N§zo :
[ID] Popis Def.
Typ
AIN3 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V
[268]
0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
510V rozsahu od 2V do 10V DC. Ak hbdnhot nap¥dvtife epu

poruchu" E27-Pr er ugen(tr.38) 'N.3 Vyhodnoteni e por uc hyChybg
AIN [837] (str. 108).

O-ZOmAHOanta anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:16 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpo vnedzgsvokar®Xlds &
X1:16 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥%d po

4-20 mA poruchu" E27-Pr e r u g e n(str. 38)I. MyBodnotenie poruchyjemo g n ® vy p n %8hylms

AIN [837] (str. 108).

Filter
AIN3 Lasovs§8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr|100ms
[272]

0 ms
30000
ms
EO0O%#) <, . % .1 34!/ 6%.) % !).Xx
Skupina parametrov | 2sl o [156] 3
Nastaveni e Zzapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranl
ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAMAULRGOVE VSANBRGPECI CLNE NASSAINSVENI
N8zov [ Popis Def.
Signs§l AlIViber sign8lu, ktorlT sa bude IlineS§r -
Signal

Sig. (AIN3_A)[270] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd—
-5 -
Sig. (AIN3_B)[271]] Hodnota sign8lu pre % oveR anal-gov(j—
- -

AIN3_A [953] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0,00 V b
AIN3_B [954] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V

0, 00 V &

AIN4

Skupina parametrov |2slo [152] 3

Gtvrtl anal -govl wvstup. Nie je pr2stupnl pre meni| e UN
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAAAURYGOVE VSANAPY

N§zo :

[ID] Popis Def.

Typ

AIN4 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[274]
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SCH

VON

N[I%]Z 0 Popis ef.

0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

510V rozsahu od 2_V do 10V DC. Ak hbdhotuaaa\/tifeepo
poruchu"E28-Pr er ugen(str. 38) '™N4 Vyhodnoteni e por uchyChybdg
AIN [837] (str. 108).

O-20mAH0anta anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8§8 veOkost
X1:18 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost

4-20mAX1:18 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr%%d po
poruchu"E28-Pr er uge n(tr.38) N4 Vyhodnoteni e por uc hyChybg
AIN [837] (str. 108).

Filter 3

AIN4 Lasovs§8 kongtanta fahalragepviv®host u@du pr|100ms

[278]

0 ms

30000

ms

£0 %#) <, % 1341 6%. ) % !) 1]

Skupina parametrov | 2sl o [199] 3

Nastaveni e Zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranl

ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhANAURYGOVE VSAINARGPECI| CL NE VENIESAINA

N§zov | Popis Def.

Signsgl AlIViber sign8lu, ktorlT sa bude IlineS§rt-

Signal

Sig. (AIN4_A)[276] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govq-

-O-

Sig. (AIN4_B)[277] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-gov(j—

-O-

AIN4_A [955] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [000V

0,00 V 0

AIN4_B [956] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V

0,00 V 0o

763 RELEOVE VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [146]

Nastavenie rel ®vlich vIistupov, ktor® sl ¥%gia na signal.i

porucha, chod, dosiahnutie ¢gelanlch ot&8&8| ok atN.

2%, O v

Skupina parametrov
Nastavenie rel® 1.
X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).

| 2sl o [186]

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRREEILEROWE Vh SREUP Y1

Rel ® - X225, COM-eXB:260ND - 2227 N€ 0X2124; COMN C

N8zov [ Popis Def.
R1 zdroj [697] Nastavenie funkcie sp2nania pre rel®ChOd
motora
Chod motora Rel ® zopne ak je menil v gtarte (chode).
PripravelRel ® zopne, keN je menil pripravenl (REA
Porucha Rel ® zopne ak nastane porucha v menili
17. oktl9bra 20 Strana 80 z 179



UNIFREM v.3.581 VO I|\| S C H

N§zov | Popis Def.
Brzda Rel ® zopne pri aktiv§gcii [F170rsk.dd2r mechani
F=zel Rel ® zopne pri dosi ahnut2 ¢gel anej frekve
Gpeci 8l nRel ® zopne pri spl nen?2 podmi enok v podme
R1 Las . .

[307] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s

2,00 S %50 vzniku podmi enky zopnuti a, rel ® zopne

R1 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s

rozopnutia [308] P ) '

2’00 S %o z8ni ku podmi enky zopnuti a, rel® rozop
Ur |l uje splsob vyhodnoteni a rel ®ov @

R1 Logika[755] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as y|Priama
vyhodnot2 | ogika rel ®.

Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, ta

Il nvertov|Ak s¥“n®plpome mi enky pre zopnutie, tak rel ®

EO%W#) <, . % .1 34!'6%. ) % 2v

Skupina parametrov | 2slo [221] 3 N _

Nastavenie gpeci 8| RéZdroff[6®f Kstr.i8B® pmue 2r dly@ Zvol enl " Gpeci §

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VHhEELUEROVE Vh SREUP WGP ECI CL NEAVEMIERL

N§zov Popis Def.
R1 Si|Si gn §l| ktorlT sa vyhodnocuje pre sp2?76] StaVv,
[189] alebodi skr ®t ny signsgl . meni | a
Signal
E%)l] zopne Podmienky pre zopnutie R1. Chod

Pozri voOb®gtpar ammaisir.d4) [ 76]

R1 rozopne

[309] Podmienky pre rozopnutie R1.

Pozri voOb@gtpar mmaisr.d4) [ 76 ]

2%, O o

Skupina parametrov | 2sl o [187]

Nastavenie rel® 2. Re |l ®-X2:28, GOMv- X2120, M\® - X280 (Bl@ -0X2:R1ly COVMC
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VRREILEROVE£ Vh SREUR Y2

N§zov | Popis Def.
. Nastaveniefun k ci e sp2nania pre rel®. Fun Rt

R2 Zdroj [698] Zdroj [697] (str. 80). Poruchal

Pozri voOb Rl Zdmj{6a7inéstr. BOX

R 2 Las . .

[316] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s

2’00 S %50 vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne

R2 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s

rozopnutia [317] P ' '

2’00 S Ok ug neplat2 podmienka zopnuti a, rel ® e
Ur |l uje sptsob vyhodnoteni a rel ®ov®

R2 Logika[756] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | asy |Priama
vwhodnot 2 | ogi ka r el ®.

Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
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N§zov | Popis | Def.
I nvertov|/Ak s¥% splnen® podmi enky pre zopnutie, ta
EO0%#) <, . % .!134!6%. )% 2¢
Skupina parametrov | 2sl o [223] 5 3 _
Nastaveni e gpeci 8| rR2Zdroff[698] Kst.i8®9 pmues 2r dly® Zvol enl " Gpeci §
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRRELWEFONV £ Vh SREUP WGP E C1 CNASEAVENIE R2

N§zov Popis Def.
R 2 Si[Si gn§gl ktorT sa vyhodnocuje pre spi76] Stayv,
[311] alebo diskr®tny signsgl. meni | a
Signal
R2 zopne . .
[313] Podmienky pre zopnutie R2. Porucha
Pozri voObgtpar ammefsir.a4) [ 76]
R2 rozopne . .
[314] Podmienky pre rozopnutie R2.

Pozri voObgtpar ammaisir.d4) [ 76]

2%, O ¥

Skupina parametrov | 2sl o [188]

Nastavenie rel ® 3. Nie je pr2stupnl pre meni F¥23UNI FREN
COM - X2:32, NO - X2:33.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRREEILWEROWE Vh SREUP Y3

N§zov | Popis Def.
. Nastavenie funkcie sp2nania pre r eRK .

R3 Zdroj [699] | 6i1697] (str. 80). Pripr

Pozri voOb Rl Zumj{6a7inéstr. BOA

R3 Las . .

[324] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s

2’00 > %o vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne

R3 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s

rozopnutia [325] P ' '

g,oo S YAk ug neplat?2 podmienka zopnuti a, rel ® e

Url uje S p *dsnooht e wiydn o r el ®ov ®h o vistu
R3 Logika [757] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as yPriama
vyhodnot?2 | ogika rel ®.

Priama Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta

I nvertov|Ak s¥ splnen® podmi enky pre zopnutie, ta

EO%#) <, . % .1 34!6%. )% 2%

Skupina parametrov | 2sl o [226] B _ .

Nastavenie (gpeci 81 n&B Zdfoju[6O®]c(ste 82pr emus 2| ®y S . zvol enl "Gpe

pr2stupn8 pre menile UNIFREM 400 M.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VHhREELEROVE Vh SREUP WGP ECI CL NEAVEMERB

N§zov Popis Def.

R3 SilSi gn§gl ktorT sa vyhodnocuje pre spi76] Stav

[320] al ebo diskr®tny sign§gl . meni | a

Signal

R3 zopne . . .

[321] Podmienky pre zopnutie R3. Priprav

Pozri voOb@gtpar ammeistr.84) [ 7 6]
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N§zov Popis
R3 rozopne
[322]
Pozri voOb®gtpar ammaisr.a84) [ 76 ]

Podmienky pre rozopnutie R3.

764 ANALCGOVE VHhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [145]
Nastaveni e anal - govlch vistupov, ktor®~sll/4gia na pr
nadradenlch riadiacich alebo diagnosticklch syst®mov a

pr2stroje atN.

AO1
Skupina parametrov | 2slo [370] N
Prvl anal -govl viIistup jeX¥yV®.de¥P0W@lss->XV:0T K,y : XI2RE poes

UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARANAULRYGOVE VhSADUPY

N§zov [ Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ anal -gov®ho vIistupu. 0-20mA
Vypnut T Anal - govl vIistup je vypnutl. Na svorKk
0-20mA Anal -govl vistup f0mAcuje v rozsahu 0
4-20mA Anal -govli vIistup f0mAcuje v rozsahu 4
AO1 Zdroj [1076] VoOba veliliny, ktog®veam xbb tFrekv. MN abs.
Frekv. MN abs. Na vIstupe Ficle MNabsl [A7@]t (str. 16).
Pr %ad MT Na vIstupe Pjrésdh Md(strgli@) ]
VT kon Na vIistupe V|ji&omore&i a
Pr¥d ETO Na vIistupe Pjrésdh &dQstt]28)7 0]
[IMoment Na vIstupe Mpreentfed]dstr.de).a
Gpeci 8l ny Na vIistupe je zveplair|lame§ rvay bGpaetc§i 8§l ny s
. Hodnota si n8l u zodpovedaj Yac
Sig. (AO1_A) [360] bode A 9 P J 0,00 Hz
0, 00 Mak. frekvencia
[111]
Sig. (AO1_B) [361] It-)|odnota sign8lu zodpovedaj %c 50,00 Hz

ode B

0, 0 0 Mak. frekvencia
[111]
AO1_A[941] ProveR anal -gov®ho vistupu v [0,00mA
0,00 mA & 20
AO1 B [942] DroveR anal - puwboBhBo v I st u 20,00 mA
0,00 mA & 20
Signgl AO1 [VTiber ¢gpeci &8l neho sign§lu preggsz_] Frek. MN
Signal
AO2
Skupina parametrov | 2sl o [371]

DruhT anal -govl vistup j-&1lvypve d ¥R (Pssa-XqVv &7k yX21@pres s
UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRANAURYGOVE Vh\ADDP Y

N§zov Popis Def.
T anal - gov®ho tvil snaptuav eMoigan 0os ¥ Typ M@l
Typ AO2 [362] [3%/8]p (str. 83) 9 ¥ 9 “ P 0-20mA
Pozri voOb JyppQ@l]3sshéstr. 83
AO2 Zdroj|VoOba veliliny, ktor&8 sa zobrazuje n|Pr1/4d
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N§zov Popis

[1077] s¥% anal ogi AOKL &drog[1026D (st 83).

Pozri v oOb\Olidroj [d07e] t(str.a83)

[53'86] (AOZ—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj %ca Yr ovni [0,00A
4~ ~

0. 0020 s dnota z§vis2 od vikonovej rady menil a.

[83'28] (AOZ—B)Hodnota sign8lu zodpovedaj Yaca ¥Yr ovni |600A
4~ ~

0. 0 02’0 ‘Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.

AO2_A[945] |[Pr oveR anal -gov®ho vistupu v bode A. [000mA

0,00 m

20,00 mA

AO2 B[946] [ProveR anal -gov®ho vistupu v bode B. |20,00mA

0,00 m

20,00 mA

Sign§8l - . < [ 42]

[364] Viber sign8lu podOa ktor ®ho sa bude IMT

Signal

AO3

Skupina parametrov | 2slo [372] 3

Tret?2 anal - -govl vistup j-eX1lvy2\3e d-eMddin @rda  sNvi cer kjye:

UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRANAURYGOVE Vh\ADYP Y

N§zov Popis Def.

Typ anal -gov®ho stttavaeuniaMosglxzoamaTypoﬁ@IL_
Typ AO3 [363] [358] (str. 83). 0-20mA
Pozri voOb {yppQ@L[3&8héstr. 83
AO3 ZdrojVoOba veliliny, ktor§ sa zobrazuje nalt ko
[1078] anal ogi c kA®1 ArojALQ76]1(str. 83).
Pozri v o ObyOlwdroj [07e] t(str.883)
[83'87] (AOS—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj %%ca %Yrovni [00W
-3EQ W ©
W
Sig. (AO3_B) . - L . |6000,0
[369] Hodnota sign8lu zodpovedaj %%ca Yrovni W
-:3E9 W
W
AO3 A[947] |IProveR anal -gov®ho vIistupu v bode A. [0,00mA
0,00 m
20,00 mA

. ~ 20,00

AO3 B[948] BbroveR anal -gov®ho viIistupu v bode B. mA
0,00 m
20,00 mA
Sign§gl . : < [66]
[365] VI ber sign8lu podOa ktor®ho sa bude IVTko
Signal
7.6.5 IRC1
Skupina parametrov | 2sl o [435] 3
Nastavenie parametrov sn2mala | RC1, ktorl sa poug?2va
a prip8ja sa do rozgNrtovRECLeh®I mbdobErek. IRGL[434) (str. 292 u | e
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RC2

R
UNIFREM v.3.581 VO “ SC H
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhKIRQIUPY
N§zov [ Popis Def.
|[1§)6]!et. InPo!et i mpul zov | RC na jednu ot 8| kul1024
0 6 40000
Peri.da ylPeri-da pre vipolet rTchlosti | RC]
rozl2geni e richlosti, veOKkS§ h odnf2
IRC1 [437] . . . .
oneskorenie a zhorgenie kvality re
1 6 100
[SSrSSe]r ot IRCllbsiarita vyhodIRG.Peamy (ABY | cihh oMt znl |Priamy
Priamy Polarita polohy a rlchlosti je urleng§ z
Inver zni VIiberom .tejto voOby sa bez potreby pre
rl chl osti
Lit. prej . =
[1532] LitateO prevodov®ho pomeru | RC1. 1
1 6 65535
1 <
Men. prev. IRClMenovateO prevodov®ho pomeru | RC1.[1
[1624]
1 6 65535
Doladenie prev.
pomeru IRCLJemn® dol adeni e prevodov®ho pomer u|1,0000
[1620]
0, 0100 ©
| RC1 gpec| . . Ignor. nul,
[914] Gpeci 8l ne nastavenie | RC1. imp. IRC1
VA l gnor . . ~ .
IRC1 l gnorovanie nulovlich i mpul zov | RCL1.
[ PovoliSPovol? jemn® dol adenie prevodov®ho pome
prev. pom. vpl yv na presno@GlKovdpopawgi jnakvlipolty v
7.6.6 IRC2/ARC
Skupina parametrov | 2sl o [826] B
Nastavenie parametrov sn2mala polohy a rlchlosti
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhIRA2IARY
N§zov [ I Popis Def.
IRC2/ARCtyp[824] [Typ pripojen®ho modul u pre merani (IRC2
IRC2 Nie je pripojenl modul na meranie absol
ARC Je pripojenl modul na merani e absol %t nd
i i T N i 2 2
RM-SERVO Qe pripojenl rozgirovac mo dul na | 2ta
linku.
[P8§)7]!et. Ir‘rPo!et i mpul zov I RC na jednu ot 8| k|1024
5 -
0 6 40000 P_rg_n zk00t§!k_ov® motory sa volia | ®cCd
nNi gg2m poltom i mpulzov na ot 8] ku.
Peri.da viPeri-da pre vipolet rTchlosti |IRC
rozl2geni e rlchlosti, veOKkS§ hodn2
IRC2 [828] ; . - .
oneskorenie a zhorgenaoste kvality r
1 6 100
Smer ot. IRC2ARCPol arita vyhodnoteni a rTchIosti-B),Priam
[829] i nver zZAphpre IRCB. y
Priamy Polarita polohy a rlTchlosti je urleng§ 1
Inver zni VIiberom .tejto voOby sa bez potreby ©pr
rlchl osti
Lit. prev. ~
[1533] Prevodovl pomer | RC2/ ARC. 1
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VOl'\ISCH‘

N§zov [ I Popis
1 6 32767
|Men. prev.

IRC2/ARC [1625] |MeénovateO prevodov®ho pomer

u | RC2)1

1 6 65535

ARC Komp. dopr [Kompenz8cia dopravn®ho oneskoreni-

onesk. [1537] SERVO sn2mala a jej spracovan?2m. 0.0 O

0,0 Os & 3

Doladenie prev.

pomeru IRC2/ARCJemn® dol adeni e prevodov®ho pomer ({1,0000

[1626]

0, 0100 & 1

| RC2/ ARC : . : Ignor. nul.

v 0 Oby [161Gpe0|§lne nastavenie | RC2 alebo Aimp.IRCZ

Y l gnor . . ~ :

IRC2 l gnorovanie nulovlich i mpul zov | RC2.

. . <|Povol 2 jemn® dol adeni e prevodov®ho p O

I Povoli S = -
negat2vny vplyv na presnosS vipoltu, n a

prev. pom. | i arke.

Filter rif.. R .

[1641] Filter rlchlosti I RC. 0,0 ms

0,0 ms & 5

7.7 FUNKCIE

Skupina parametrov | 2slo [532] o

Nastavenie a voOba rtznych voliteOnlch funkci? menil a

7.7.1 PLC FUNKCIE

Skupina parametrov | 2sl o [315]

Zabudovan® numerick® a | ogick® bloky nahradzuj Y“ce jedn

Y #+0 ",/ +9
Skupina parametrov |2slo [166]
Vytvorenie logi ckl ch va&azieb medzi signs8l mi

|l ogick® bl oky reaguj % do 10ms.

, " éAOT OAT EA
Skupina parametrov | 2slo [1024]
Nastavenie | asov oneskorenia LB.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CKOKYBLB LASOVANI E

Prv® dva | ogi ckd¢

N8§zov [ Popis Def.
Las za Oneskorenie |l asu zaphB8tipael BasYV z@tp 86jd0,00
’ P potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | (s

0,00 s 0

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre
[1033] [1025] (str. 86).

ktor ®asaz

Pozri voObyoparcametsir@8ky [ 8]

Las zap.

Oneskorenie | asu zaph8tipaelBasYV z(tpB86aj&0,00

potrebn® url|li S pre ktor® LB je danl | s
0,00 s 0
LB pre | g/Tber Il ogicklch blokov pre ktor®asaz
[1034] [1026] (str. 86).

Pozri voObyopgarcametstr@8ky [ 8]

Las zap. |Oneskorenie | asu zapnwB i@ar & Bl

a v P@Ep &)n@o,00
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N§zov | Popis
potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | s

0,00 s &
LB pre | g/Tber Il ogicklch blokov pre ktor®asaz
[1035] [1027] (str. 86).
Pozri voObyopacéametsir@ky [ 8]
Las zap. Oneskorenie _!@su zaphBtipa~eLB_asVz(Btp~87aqu10,00
" potrebn® urli S plraes kurolre®nIL.B je danl 5
0, 00 s ©
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1036] [1028] (str. 87).
Pozri param@tay ogi ck® Istr.a0ky [ 8]
Las vyp. Oneskorenie _1§su vyphBtipaeLB_ava(ptpﬁ?;ajé0,00
i potrebn® wurl|i S pre ktor® LB je danl | |s
0,00 s 0O
LB pre | g/l ber 1logicklch blokov pre ktor®asayv
[1037] [1029] (str. 87).
Pozri voObyopacametsir@ky [ 8]
Las vyp Oneskorenie _!gsuparametp’hBtipaeLB.ava(ystp~87)j@0,00
" potrebn® url|i S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s O
LB pre | g/Tber 1l ogickTch® bslao kwp/l aptrne kntaosrt laavs nV
[1038] [1030] (str. 87).
Pozri voObyopachametsir@8ky [ 8]
Las vyp. Oneskorenie _!gsu vyphBtipaeLB_ava(ptpﬁ?}ajé0,00
" potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | {s
0, 00 80,06s
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1039] [1031] (str. 87).
Pozri voObyopacametsir@8ky [ 8]
Las vyp Oneskorenie Jgsu vyphBtipaeLB.ava(pth?ajtﬁ0,00
i potrebn® url|i S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s O
LB pre | g/l ber 1ogicklch blokov pre ktor®asayv
[1040] [1032] (str. 87).
Pozri voObyopacéametsir@ky [ 8]
LB Reset
Skupina parametrov | 2slo [1041]
Nastavenie resetovania LB. Vybrat® LB sa nastavia do
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK £ B LBRESET

N§zov | Popis Def.
LB Reset [1045] Viber logicklch blokov pre ktor® sa u
Pozri voObyoparcametsir@8ky [ 8]
LB Reset [Viber sign8lu pre Reset LB. Ten sa s|
[1042] vybranl buN |2lsre®dtnly adiedro§ Id.i
Signal
[LloB43] Reset Podmi enky aktiv8cie resetu |l ogick®ho [
-0 -
LB Reset IDeaktiv8cia resetu LB: V. pr2pade | 2s¢g
[1044] ako nastaven8 YroveR.
-0 -
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LB1 fast
Skupina parametrov |2slo [167]
Nastavenie prvej rlchl ej |l ogickej oper8cie (reaguje 1m

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK £ B LBDRAST

Ng§zov | Popis Def.
l[‘6§’5]1 OpETyp | ogickej oper8cie, ktor8&8 sa pougij (R
OR Oper&8cia logickl s¥% et. VIistup je akt?2vn)
AND Oper8§cia logickIl s¥w in. Vistup je akt?2vn)

Oper 8§cia exl| ums2twmpy je¥%lakt.2 vialy ak s¥% vstu
XOR
neakt2vny) .
RS Kl opnlT obvod RS. VTstup_sa nastav?2 neakt
akt2vny ak druhl wvstup je aktzvny.
= Oper8cia rovng§ sa. VIistumpyj e owkitakvw®ny ak
- Oper8cia v?®lgie alebo rovn®. Vistup je 4§
druhl .
> Oper 8§cia val| gie Vistup je akt2vny ak je
LB1 1/“Typy vstupov a vIistupov pre logickIT bl
[1008]
! VLVTstup | ogi ck®ho bloku bude negovanl.
negovanl
Inego\\//satanPrvT vstupnl sign8l je negovanl.
Inego\\//satnl%DrUhT vstupnl sign8l je negovanl.
i Vstup |Prvi vstup LB reaguje na nS8bedgn¥% hranu si
i Vstup |Druhl vstup LB reaguje na n8§8§bedgn% hranu ;3
LB1_1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LB1l. Ten sa
[577] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
I[_SB%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB1_1. -
-5 -
LB1_1 rozopne|LB1_1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[579] nastavens8 %YroveR.
-5 -
LB1 2 viber sign§lu pre 2. vstup LB1. Ten sa
[580] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
I[‘Sleﬂz zopne Podmienky pre zopnutie LB2. -
-5 -
LB1_2 rozopne(LB1_2 rozopne: V pr8padeaek]| 3 =elhnoRhnootsi|
[582] nastaveng§ YaroveR.
-5 -
LB2 fast
Skupina parametrov |2slo [168]
Nastavenie druhej rlchlej |l ogickej oper8cie (reaguje 1

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\L OGI| CK£ BLBQRAST

N§zov | Popis Def.
LB2 opeTyp Io.gickej oper§.cie, ktor8 sa pougiOR
[626] anal ogi chkh®1ls olper B(tr.88).[ 6 25]

Pozri voObyBffiaoame€(sin8) [ 625]
LB2 1/4r|Typy vstupov a vistupov pre |l ogickl bI|
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N§zov | Popis

[1009] LB1 %Yr ovn(str.§81 00 8]

Pozri voObyBpatameninmgs)l0o0Ss8]

LB2 1 Viber sidn8lvistpume LB2. Ten sa spracuje |
[583] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_SBSiTl zopne Podmienky pre zopnutie LB2_1. -
-5 -

LB2_1 rozopneLB2 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[585] nastavens§8 %YroveR.

-5 -

LB2 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB2. Ten sa
[586] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

I[‘SE;TZ Zzopne Podmienky pre zopnutie LB2_2. -
-5 -

LB2_2 rozopneLB2_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[588] nastaven8 YaroveR.

-5 -

LB3

Skupina parametrov | 2slo [169]

Nastavenie tretej |l ogickej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BIB3KY

N§zov | Popis Def.
LB3 opeTyp | ogi ckej oper 8ci e, ktor8 sa poucj|iOR
[627] anal ogi chk®1s opRr B(str.88).[ 6 25]

Pozri voObyBffaoame€(sinds) [ 625]

LB3 YurTypy vstupov a vistupov pre |l ogickIl bl
[1010] LB1 %Yr ovn(str.§81 00 8]

Pozri voObyBpatamennmgs)l00S8]

LB3 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB3. Ten sa
[589] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny si ¢
Signal

I[‘SBg?(’)Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB3_1. -
-5 -

LB3_1 rozopneLB3 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[591] nastavens§8 %YroveR.

-5 -

LB3_2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB3. Ten Ma
[592] vybranli buN | 2sel nl alebo diskr®tny si (
Signal

I[_S%QI’STZ Zzopne Podmienky pre zapnutie LB3_2. -
-5 -

LB3_2 rozopneLB3 _2 rozopne: V pr2pade [|2seln®ho si|
[594] nastaven8 YaroveR.

-5 -

LB4

Skupina parametrov | 2slo [170]
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Nastavenie gtvrtej | ogickej oper8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BIBOKY

N§zov | Popis Def.
LB4 opeTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[628] anal ogichkh®1s olpBr B(str.88).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame€(sin8) [ 625]

LB4 YurlTypy vstupov a vistupov pre logickl bl
[1011] LB1 %Yr ovn(etr.g§81 00 8]

Pozri voObyBpabtamenagsl00Ss8]

LB4 _1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LB4. Ten sa
[595] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[‘S%AéTl zopne Podmienky pre zapnutie LB4_1. -
-5 -

LB4_1 rozopneLB4 _1 rozopne: V pgAPlade ak 2 ¢ el nh®hdon og ig
[597] nastavens8 %YroveR.

-O-

LB4 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB4. Ten sa
[598] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

[LSE;L;TZ Zzopne Podmienky pre zopnutie LB4_2. -
-5 -

LB4_2 rozopneL B4 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[600] nastavens§ %roveR.

-5 -

LB5

Skupina parametrov | 2sl o [171]

Nastavenie piatej |l ogickej oper8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBOKY

N§zov | Popis Def.
LB5 opeTyp | ogi ckej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[629] anal ogichkh®1s olpBr B(str.88).[ 6 25]

Pozri voObyBffiaoname€(stn8) [ 625]

LB5 Y“urlTypy vstupov a vlistupostipreasbavekiabs
[1012] LB1 %Yr ovn(etr.§81 00 8]

Pozri voObyBpabtiamenagsl00Ss8]

LB5_1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LBS5. Ten sa
[601] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[_GE(’)SZTI zopne Podmienky pre zopnutie LB5_1. -
-5 -

LB5_1 rozopneLB5_1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[603] nastavens8 YroveR.

-0-

LB5_ 2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB5. Ten sa
[604] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[_B%EéTZ zopne Podmienky pre zopnutie LB5_2. -
_O_
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N§zov | Popis

LB5_2 rozopneLB5_2 rozopne: V pgAPlade ak? ¢ el nh@hdon og ia
[606] nastavensg§ Y oveR.

-5 -

LB6

Skupina parametrov | 2sl o [173]

Nastavenie giestej |l ogickej oper8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBBKY

Ng§zov | Popis Def.
LB6 opeTyp | ogickej oper 8ci e, ktor§8 sa pougiOR
[630] anal ogi ck®1s olpBr B(str.88).[ 6 25 ]

Pozri voObyBffiaoame€(stnh8) [ 625]

LB6 YrTypy vstupov a vistupov pre |l ogickIl bl
[1013] LB1 %Yr ovn(estr.g§81 00 8]

Pozri voObyBfatiamen@agslo0o0s]

LB6 _1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB6. Ten sa
[607] vybranlil buN | 2sel nl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_GI?E)?STl Zzopne Podmienky pre zopnutie LB6_1. -
-5 -

LB6_1 rozopneLB6 _1 rozopne: V pgAplade ak? ¢ el nh@hdon os ia_
[609] nastaven8 YaroveR.

-5 -

LB6_2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB6. Ten sa
[610] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

LB6_2 Zzopne Podmienky pre zopnutie LB6_2. -
[611]

-5 -

LB6_2 rozopneLB6_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[612] nastavensg§ Y oveR.

-5 -

LB7

Skupina parametrov | 2sl o [174]

Nastavenie siedmej |l ogickej oper8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBOKY

Ng§zov | Popis Def.
LB7 opeTyp | ogickej oper 8ci e, ktor§8 sa poug‘:]iOR
[631] anal ogiclhk®1s opBr B(str.88).[ 6 25]

Pozri voObyBfianpme€8(#®na8)|[ 625]

LB7 Y“urlTypy vstupov a vistupostipreasbavekiabs
[1014] LB1 Yr ovn(str.§81 00 8]

Pozri voObyBfatiamen@agsloo0s]

LB7 1 Viber sign§lu pre 1. vstup LB7. Ten sa
[613] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_GB:L74T1 Zopne Podmienky pre zopnutie LB7_1. -
-5 -

LB7_ 1 rozopne|LB7 _1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho sil
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N§zov | Popis

[615] nastavens§ YroveR.

-5 -

LB7 2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB7. Ten sa
[616] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

LB7_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB7_2. -
[617]

-5 -

LB7_2 rozopneLB7 _2 rozopne: V pgAplade ak? $ el nh@hdon og ia_
[618] nastavens§8 %YroveR.

-5 -

LB8

Skupina parametrov | 2sl o [175]

Nastavenie ®smej |l ogickej oper8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BIBBKY

N§zov | Popis Def.
LBS8 opeTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[632] anal ogi ck®1s olpBr B(str.88).[ 6 25]

Pozri voObyBffiaoame€(tn8) [ 625]

LBS YurlTypy vstupov a vistupov pre logickl bl
[1015] LB1 %Yr ovn(etr.§81 00 8]

Pozri voObyBfat:amenmagsloOos]

LB8_1 Viber sign8lu pre 1. vstup LBS. Ten sa
[619] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[_Gg%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB8_1. -
-5 -

LB8_1 rozopneLB8 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[621] nastavens8§ YiaroveR.

-0-

LB8 2 Viber sign8lu pre 2. vstup LBS. Ten sa
[622] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®tny si ¢
Signal

I[_GBZ%TZ zopne Podmienky pre zopnutie LB8_2. -
-5 -

LB8_2 rozopneLB8 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[624] nastavens§8 %YroveR.

-5 -

5-%2)#+0 ",/ +9
Skupina parametrov | 2slo [176]

Vytvorenie vipoltovlich vazieb medzi sign8l mi. Reaguj Y%
NB1

Skupina parametrov | 2sl o [191]

Nastavenie prv®ho numerick®ho bl oku

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ ¥NBDK Y
N§zov Popis Def.
NB1l vstup 1VTi ber signglu pre 1. vstup NB1.
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VONSCH

N§zov Popis

[633] oper 8§ci e.

Signal

NB1 vstup 2\VT ber signsglu pre 2. vstup NB1.|

[634] oper 8§ci e.

Signal

[\(133?5]1 OpeTyp oper 8cie, ktor8& sa pougije prjplus

plus Vistup NB je s% et vstupnlch signgl ov.

m2 nus Vistup NB je rozdiel vstupnlch sign8l ov.

kr §t Vistup NB je s% in vstupnlch sign8§l ov.

minimum Vistup NB je minimum zo vstupnlch sign8§l o\

maximum Vistup NB je maximum zo vstupnlich sign8§l o\

abs Vistup NB je absol Wtna hodnota prv®ho vst (

filter Vistup NB je filtrovanl prvIl vstup NB s | g
. VIstu NB je jeden zo wisadipadichsisqg g1 oeal

multiplexor prv®hg vstlJqu.J Ak | e riadirfci sigr?églﬁ§akt2v

integr§VTst_up_NB je integrovanld vstupom 1, ktorl

na mini mum podOaAbadomavmaxiumum podOa bodu

. IS Yagi na riadenie numerick®ho bl ¢

Hg%g]rladenlepreana! vstupov. Pre os_Fatn® opegAktzvny

akt2vny vykon8 sa oper 8ogh%% hondho

Pozri voOb®ipar ®@e ma(@iks) [ 55 3]

NB1 viVi ber vIistupn®ho parametr a, do K

[1254] l'ine8rnej prevodovej charakteri st

Signal

NB1 A[1257][VT sl edok oper §cie numeri ck®ho bIo|0,000000000000

-1E18 0

VI stup )

(NB1_A) Hodnotapwl 36 dp o NELIA{L25%L (atr. 93). -

[1255]

-5 -

NB1 B[1258] VT sl edok oper 8cie numeri ck®ho bI0|100,000000000000

-lLE18 ©

Vistup )

(NB1_B) Hodnota vI st upuNBLBJIg58]v(strdd8) %c a -

[1256]

-0 -

NB2

Skupina parametrov | 2sl o [300]

Nastavenie druh®ho numeri ck®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNBDKY

N§8zov Popis Def.
NB2 wvstup 1VT ber sign8§lu pre 1. vstup NB2|

[637] oper 8ci e.

Signal

NB2 wvstup 2\VT ber sign8§lu pre 2. vstup NB2|

[638] oper 8ci e.

Signal

Pégl?g]z OpeTyp oper 8cie, ktor8 sa pougije plplus
Pozri voObWBfaoame €§Ksk.83)[ 6 35]

NB2  riadenie : , , )
[1280] Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 93). Akt 2vny
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N§zov |] Popis

Pozri voOb®ipar ®@e ma(atks) [ 55 3]

NB2 viviber vistupn®ho parametra, do |
[1259] l ine8rnej prevodovej charakteris
Signal

NB2 A[1262] (VI sl edok oper 8cie numerick®ho bI|0,000000000000

-lLE18 & ]
Vistup (

Hodnota vI st upuNB2Adla6aR)v(strd9) Yic a -

[1260]
-5 -
NB2 B[1263] VI sl edok oper 8cie numerick®ho bI|100,000000000000

-1E18 0 ]

Vistup (
[1261]
.5 -

Hodnota vI st upuNB2BJlaad)v(strd) Yic a -

NB3
Skupina parametro | 2sl o [30
i ck

% 2]
Nastavenie tretieho numer ck®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\NUMERI CKE£ WNB®KY

N§zov Popis Def.
NB3 vstup 1[VT ber signglu pre 1. vstup NB3|
[1016] oper 8ci e.
Signal
NB3 wvstup 2VT ber sign8§lu pre 2. vstup NB3|
[1017] oper 8ci e.
Signal
NB3 opE€

[1018] Typ oper 8cie, ktor8 sa pougije plplus

Pozri voObWBfaoame §Ksk.83)[ 6 35]
NB3  riadenie

[1281] Pozri NBL1 riadenie [1279] (str. 93). Akt 2vny
Pozri voOb®ipar ®@e ma(@iks) [ 55 3]

NB3 vivVi ber vistupn®hot pra®monebude NB |

[1264] line8rnej prevodovej charakteris

Signal

NB3_A[1267] [VI sl edok oper 8cie numerick®ho bI|0,000000000000
-1E18 0 1
Vistup (
[1265]

-5 -

NB3 B[1268] VI sl edok oper 8cie numerick®ho bI|100,000000000000
-1E18 0 1
Vistup (

Hodnota vI st up uNB3AJIE6T]v(strdod) Yc a -

Hodnota vIstupuNB3®BJlpad)v(strd) Yic a -

[1266]

-5 -

NB4

Skupina parametrov | 2sl o [310]
Nastavenie gtvrt®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\NUME Rl CK£ BNBOKY
N8§zov [ Popis Def.
NB4 wvstup 1[VIiber sign8lu pre 1. vstup NB4-
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N§zov | Popis
[1020] oper 8§ci e.
Signal
NB4 wvstup 2VT ber sign8lu pre 2. vstup NB4
[1021] oper 8§ci e.
Signal
[\ig’zg] OpeTyp oper 8cie, ktor8 sa pougije |plus
Pozri voObWBfapnoppme §Ks&.83)[ 635]
3322] riadenie Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 93). Akt 2vny
Pozri voOb®ipar ®@e ma(@iks) [ 55 3]
NB 4 vivViber vistupn®ho parametra, do |
[1269] l'ine8rnej prevodovej charakteri
Signal
NB4_A[1272] Visl edok oper8cie numerick®ho b|0,000000000000
-1E18 6 14
E/léns)]tup (hodnot a vl st up uNB2dAdIA7@]v(strd9®); Yac a -
-0 -
NB4_B [1273] Visledok oper8cie numeri ck®ho b|100,000000000000
-1E18 6 14
E’léﬁ]t“p (Hodnota vistupuNBBHAEN(sdS) vc a |
-0 -
Data 1 [636] Ug2vateOskl parameter . |1,000000000000
-1E18 06 1IESI “%gi na ukl adanie parametrov, alebo med
Data 2 [640] Uj2vateOskl parameter. [1,000000000000
-LE18 0 1ISI| Yagi na ukl adanakepbarmedrrol sl edkov pr ¢
Data 3 [1019] Uj2vateOskl parameter. 1,000000000000
-1E18 6 1ISI| Ygi na ukl adani e parametrov, alebo med
Data 4 [1023] Ug2vateOskIl parameter. |1,000000000000
-1E18 6 1IESI %gi na ukl adanie parametrov, alebo med
Datahex5[334] [Ug2vateOskl parameter L2sl o s al0000 hex
IgFOFlgFlgFFhexheSIV“gi na ukl adanakeparmeditrol sl edkov pr ¢
Datahex6[467] [Ug2vateOskIl parameter L2sl o sa|0000hex
IgFOFlgFIOZFFhexheSIV“gi na ukl adani e parametrov, alebo med
772 KONCOVE SPENALE
Skupina parametrov |2slo [875]
Nastavenie koncovlich sp2nal ov, ktor® sl ¥%gia na odvod

spomal eni e)

koncov®ho

KS1
Skupina

p

Nastaveni

v konkr®t nych wudal ostiac

sp2nal a.

arametrov
e prv®ho

|l 2sl o [876]
koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £& N6APL\ ES1

h. Pr2kladom pougi

Ng§zov [ I Popis Def.
Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
Pri zopnut?2 KS menil obmedz2 rTchlosS

i SpomaOov

smere (Frek. KSx).

i Dr §8§ha

+

q

N

Pri zopnut?2 KS motor prejd

e nastaven?s
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N§zov [ Popis |Def.
[ Stop Pri zopnut?2 KS meni | zastav?2 v danom s
I Pre reverKoncovl sp2nal reaguje len v reverznom
! Pri zopnut? KS meni | obmedzuje moment
|l Zosl abovgakt2vna voOba "Pre reverz" obmezd? sa
kl adnl .
. . ~ Pizopnut 2 KS meni | v n Yt i richl osS na
b Vvt rI(smere(Fprek. KSX). ’
i Drsha + lPri zopnu.t2 KS motor prejde nastaveny
na nul ovej rlchl osti
Hodnot a obmedzeni af rneakxvierm&linee pr i 0.00
Frek. KS1 [915] koncov®ho s.pZna!a nastaven®ho na tH’Z
sa uplatn?2 iba pre danl smer ot 8] a
IMin. frekvencia [110]
6 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
[Moment. KS1[1180] koncov®ho sp?nala nastaven®ho na tj0,0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment po(
o ®Hodnota =z §vi s 2Zdrajv. pomr [@2&f e (str. 32). P r e AvoodQha
I'[\Q'Sr]l? 0 Max. moment hod.f je od -(Max. moment [481] @(str. GIE)) , [ gir (e o)sy jeand Mi® momerd
[482] (str. 65).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovo00000
Dr8ha KS1 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot §(stk47).[ 88
0, 0000 ]
99000,0000 m
Zdroj KS1 [895] Nastavenie zdroja koncov®ho sp2na!4(,3iac
Pozri voObydpajamétchdgsstd®pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS1 maska [896] bin8§rnych vstupov r;Ieb’O l ogi ckT ch |
Pozri voOb®Bipar ®@e ma@ks) [ 55 3]

KS2
Skupina parametrov | 2sl o [877]
Nastavenie druh®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £& N6APL\ ES2

Ng§zov [ Popis Def.
Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
Typ KS2[881] KS1 Typ KS1 [880] (str. 95).
Pozri voOb JfypK31i880in éstr. D53
Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej frekvfooo
Frek. KS2 [916] sp2nala nastaven®ho na typ "SpvomaOH’Z
i ba pre danl smer ot8]lania podOa ¢ty
IMin. frekvencia [110]
06 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m{
IMoment. KS2[1181] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t }00Nm
pre kladnl alebo z8&8pornl moment pod
fris = ®Hodnot a z§8vi s2Zdrg cbv. mat [82@1e (str. 52). P r e AvoodQba
Pﬂg‘l] 6 Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment [481] (str. 65)) , pre ost at Ni® mened
[482] (str. 65).
Dr8ha pre dojazd, ktor% meni | dovol00000
Dr 8ha KS2 |[sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8§ha ot §(stkk47).[] 889
0, 0000 n
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N§zov [ Popis |Def.
99000,0000 m
Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|G,iac
Pozri voOby Zmarog metirceh (set4®pu [ 986 ]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS2 maska [899] bin§rnych vstupov glebibzlvcmgli.cchh b
Pozri voOb®i par ®@e ma(ks) [ 55 3]
KS3
Skupina parametrov | 2sl o [878]
Nastavenie tretieho koncov®ho sp2nal a.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £¢ N6/PL\ KS3
N§zov [ Popis Def.
Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.
Typ KS3 [882] KS1 Typ KS1 [880] (str. 953/. P P '
Pozri voOb JypKS1i[880in éstr. D53
Hodnota obmedzenia maxi m8l nej frekv000
Frek. KS3 [917] _spzna!a nashaverny®h "Spoma_OovacZV". FH’Z
i ba pre danl smer ot 8|l ania podOa ¢ty
[Min. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnota obmedzeni a maxi m8l neho mo me n {
[Moment. KS3[1182] koncov®ho sp2?nala nastaven®ho na t y0,0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod

IMin.8 8 Max. moment|

®Hodnota z§vi s2Zdrag cbv. paane [A28]e (str. 52). P r e AvoodQba

99000,0000 m

[481] hod.fi je od -(Max. moment [481] (str. 65)) , pre ost at M@ mened
[482] (str. 65).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovolOOOOO

Dr8ha KS3 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8 ha ot §(sk%#7).[ 889

0, 0000 n

Zdroj KS3 [901]

Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|Giac

Pozr i voOby

Zpdarog meatirceh (srtd®pu [ 98 6]

Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS3 maska [902] bi n§rnych vstupov alebaz2lvamgi.ckich b
Pozri voOb®ipar ®@e ma@tks) [ 55 3]
KS4
Skupina parametrov | 2sl o [879]
Nastavenie gtvrt®ho koncov®ho sp2nal a.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £¢ NP\ ES4
N§zov [ I Popis Def.
Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
Typ KS4[883] KS1 Typ KS1 [880] (str. 95).
Pozri voOb fypKS1{880i éstr. D5
Hodnota obmedzenia maxi m8l nej frekvv000
Frek. KS4 [918] sp2nala nastaven®ho na typ "SpomaOH’
. ~ . = Z
i ba pre danl smer ot8] ania podOa ty
IMin. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m (
|Moment.KS4[1183] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na tyo’ONm
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N§zov [ Popis
pre kladnl alebo ©O8puo@®bymbRentrpuod
o ®Hodnota z§vi s 2Zdrg cbv. maant [A28 e (str. 52). Pr e AvoodQha
Il[\igll? 6 Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment [481] @(Stl’. 6“2)) , [ ?r ([2 o)s t at Mi® moned
[482] (str. 65).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000
Dr&8ha KS4 ([sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§han;
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot §(sk%7).[ 889
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS4 [904] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|G,iac
Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2
KS4 maska [905] bing§rnych vstupov glebb l ogi ckTch b

Pozri paramétaBi t 1 DG ma(stks) [ 55 3]

773 PROCESNh REG.

Skupina parametrov |2slo [385]
Uni verz8l ny procesnl regul 8tor sl Ygi pre regul 8ciu vyl
Zdr oj sp. va@EhmIP) PR japB9gel AddBojhodgemloctaP8qR V] $§80p R [ 64]
21) sa potom pougije ako zdroj nviedtar Pbbap8rhmdhonatyp
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\P ROC E S NEG. R

N§8zov [ Popis Def.
Regim PR Viber regimu procesn®ho regul §tora aVypn
Vypnut Procesnl regul 8tor je vypnutl.
Tlak Pa Regulovan8 velilina je tlak v Pascaloch
Tl ak Pa ilRegulovan8 velilina je tlak v Pascal och
Tlak bar Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tl ak bar [Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tlak atm Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Tl ak at i[Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Teplota Regulovan§ velilina je teplota v stupRoc
Tepl ota ilRegulovan8 velilina je teplota v stupRog
Poloha Regulovan8 velilina je pol oha.
Poloha inRegulovang velilina je poloha, odchTl ka
Prietok Regulovan8 velilina je prietok.
Prietok iRegulovang velilina je prietok, odchll ka
Pomernl Regulovang velilina je v pomernich jedno
Pomernl i|Reguovang velilina je v pomernlich jednot k§
Napatie Regulovang8 velilina je nap?2&ti
Napa@tie iRegulovan§ velilina je nap?tie, odchT I ka
Pr Yd Regulovan8 velilina je pr %d.
Pr%d inveRegulovang velilina je pr¥%d, odchll ka | ¢
VT k on Regulovang velilina je vikon.
Vi kon invRegulovan§ velilina je vikon, odchTl ka |j
[Zlgo]roj 99Nastavenie zdroja ¢gel anej hodnoty pr|Hodnota
Hodnota Ako zdroj bude pdu@itigepér. 8Ret dr30]
AIN1 Zdroj ¢gel anej hodnoty PR je anal - -govl vs
AIN2 Zdroj gel anej hodnot AINPR je anal -govl vs
AIN3 Zdroj gel anej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN4 Zdr oj gel anej hodnoty PR je anal -govl S
|Motor potenc. Motor-pot enci ometer bude [PBOL@G.55). ako zdroj,
Gpeci 8l nyZdrojom hodnoty | e SjpgencSil§ |pnreg¢stm@dd).t[adviedn]i e
Gel . hGeIa'n§‘h0dnota procesn®ho regul§tor000/0
[407] Zdroj gel (strr98R pasdbavenl na "Hodnot a"|”
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Ngzov | Popis | Def.
Dol nl r o i
[396] 6 Hor
rozsah reg. [397]

dr oo S Nastaveni e zdroj a sp2tnej vadzby pr
PR[139]J ppredstavuje skutoln% hodnA@trevademea | (Hodnotal
sn2mal a al ebovmeamad8kiaeho pr e

Pozri voObydpajamet (ta®R [ 130]

Sp2tns§ Akt u8l na hodnota procesn®ho regul§tc000/
[418] sighgtoj sp. vagbop) PR [ 139] R
Dol nl r o}

[396] 0 Hor
rozsah reg. [397]

ESG]IM "O%Mi ni m§l na hodnot a pre rozsah regul 8cl0,0%
500, 0 %

%

I[—ésc;ﬂrnl "O9%Maxi m§l na hodnot a pre rozsah regul 8cl0,0%

500, 0 %
%

NecitlivoNecitlivosS proceme®goregglb§aoea naa|0,0%
500. 0 % Nastavenie nenul ovej necitlivosti mi ge |
% ' na reg_ul al n[hfjhodoFd?c{mmj I(sk.@l)_ al e _ml g_e spl_sob
ktor8 je Yimern8 veOkosti necitlivost.i
Pproc.reg[411] |Proporcion8l ne zosilnenie procesn®ho|1,00

0,00 & 30
Iproc.reg.[412] |[Lasov8 kongtanta integralnej zlogky |10,00s

0,01 s & [Pri hodnote 0 s je integraln8 zlogka vynp
Dproc.reg.[413] Lasov8 kongtanta derivalnej zlogky r|0,005

0,00 s 0

E;]Iter DLasov§ kongtanta filtra derivalnej 2z/00ms
?nslo MS 9% i hodnote 0 s je filter vypnutlT
Parkovanie je funkcia, ktor§& aut oms
spl nen® podmi e rHysyer. dparkk[4l6]a(sti. @) alL as z 3
[415] (str. 99).
Ak pracuje PR na svojom daalsnozna poahr i(st.
Parkovanie PR [99) , meni | zablokuje GTART. To mt!ge I/
[414] gel an% hodnotu a vistup PR je na mi ypn
Z men? t ak, ge erysmn @dp rke[41631] o(strn @0}, blokovanie
Gtartu sa uvoOn2 a op? zal2na PR
zbytol n®ho chodu zar|adenia a Yaspor ¢
nems z§s|axdvnTnappr|ebeh regul ovanej v
Vypnut ® Parkovanie je vypnhut ®.
Zapnut ® Parkovanie je zaphut ®.
Hyster. odpark. Regul alng§8 odchTl ka PR, pri ktorej leO%
[416] = zrugeniu blok8cie Gtartu). '
500, 0 %
%
Las ktorT mus2 uplyn¥%S, pri splnenl
Las Zaparzaparkovaniu PR (zaparkovanie = blok60’OS

0,1 s & 3

1T EAEAI EUUAEA 02
upina parametrov | 2slo [1132]
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Nastavenie sign8lu iniciali-zBofgky(nasdebivanvapwuvhstaopt
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\P ROCE SNEG.\RNI| ClI ALPR CCI A
N§zov | Popis Def.
E(I;;] resetSign§| resetu procesn®ho regul §tora. |
- . 2 .
Signal Pri aktivovan sign8lu resetu procesn®h

nastav? na

hodn ot Hod priréseted1d31p (stre 200).0 m

Reset PR [305] [Podmienka pre reset PR.

_0_

Reset PRIDeakt i v
neakt2vnymengi a

PR: V |
War oveR.

resetu
nastavens§

8ci a
ako

pr2pade | 3

-5 -

Hodn. pri resete ktor %

[1131]

Hodnot a,
resete PR.

meni| nastavuj

e do v

0,0000

-1, 0000 ©

£0 %#) <,
Skupi
Gpeci

. % 1' 341 6%. ) % 02
parametrov | 2sl o
e nastaveni e

[ 196]

na
8§l n signsgl ov

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\P ROCE S NEG.\B P E C| CL N EAVENIESPR

procesn®ho

regul 8tor a.

N§zov Popis

Def.

Si gng§l ktorlT
GH [ 41

Viber parametr a,
uplatni ak je parameterZd r o |

predstavuj e
gel (strr R has8ODhaveny

gel an
na " Gp

Vybranl parameter
regul 8tor a.

Signal sa

automati cky

prepol 2t §

Si gn§8l

SV [408] VIiber

parameedatakupel aptusgl nu

hodnotu pjl

Signal Vybranl parameter sa

automati cky

prepol] 2ta

774 OPTI MALI ZzCCI A
Skupina parametrov
Nastavenie parametrov
pomocou zmeny gel a
opti maNMi 2§ ape ORSi 2p)4
Optimaliz8gcia vyhOa
Ak s% pol as behu
podmi enkaOptnnosgtit
[742] (str.22) pol 2t aj ¥ nov

| 2sl o [65]
bl oku

i veliliny

t ak Y

a hodnotu

vzorky wvIistupu.

£41 2438
Skupina

"/'$ /04
parametrov | 2slo [711]

optimali z8ci e,
al ebo

mal i z8ciOpt splmeerm® i po (mijeaysd y
sla2 63 ]nast avenl chOptinm krekr val oc

ktorl
parametr a

s | Ya
typu

vistupu,
[ RerrS

svoj ho

Z8roveR sa do

pa

Url uje

poliat o] n® vpaocckmibeondky o(pdtiamal i z8ci e

pri vypnutom

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\OP T | MACIAVYXT ART .

BOD OPT

N§zov

Popis

Def.

Gt art .
OPT [710]

Url uje

gtartovaciu ho

dnotu vIistupu o

Oa

5000

0, 0000
1,0000

Ak ni e
hodnota.

j e

Vybr@tadr zdr g d (@BIOHJ,]

d ortld2m s

a pd

Gt ar t .
zdroj [712]

Viber

signs§gl u,

ktorl

sa m! §geptuiprhaltin

spl nenej

podmi enke

Z8pi su

gtartovaci

Signal

Gt art .
podmienka
[713]

Sign§gl

ktorTm sa def

vybran®hoGtsairgn § Ibw d(stz 100)0 j

i nuj e

[712] o)

podmi en k g[709] StaVv

PT

17.
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N§zov Popis Def.
Napr2klad, ak | eStawynbm meg. [547p éstir.24pa GBOPT akt 2
Signal (str.101) je zvolenT bit " ChoGlt"ar tt. akb osda(szbda0oej n
gtartovaci ai hbodnet anenpdék v st ope. Ak bude
ulogen8 poliatoln8 hodnot a.
SE,{OEInyPodmienky pre aktiv8ciu Gtartovaci eh (Meranie
Pozri v oOb BtayORT [208]e(strr 28)
GBOPT GBOPT neakt2vny: V pr2pade | 2seln®ho
neakt?2v N -
[715] nastavens§ %YroveR.
Pozri voOb ptavORT [E08]e(strr 28)
Opt i m. Viber parametr a, ktor ®ho hodnot a @Gpa
[80] krit®ri (stml0L)2 0 8] i
Najlastejgie sa ako signgl optimali z8ci e
Signal (algoritmus MPPT - ma xi mum power point tracking).
externe priv8dzanl cez anal -gov® vstupyckej
veliliny menila frekvencie.
Nastavenie krit®ria optimali z8ci e. -
Egs]t I(eriperlad pri z§Sagi ktor § spotreb1/42/“imrgur:n§
vIi konu, pri gener8toroch maxi mum vyr
[Minimum . . . . . . :
Sign§|uOpt|mallz§0|a na mini m8I nQp thiond. n osti(er.@¥)b r[adt(
IQA?X'SM:]m@ u Optimaliz8cia na maxi m8l nOpthiom.n o¢ ifsyr-@lo r 2 8
delta Sign.Odstup gl ob8l neho ng8jden®ho extr ®mu
[255] vyvol 8 regtart optimaliz8cie. i
Gl ob8&8l ny extr @&m osnma sakje nppov amr2vom! e prep?2sa
5. novg§ hodnot a, ktorg8 Il epgie spORa krit®ri
ng§jden®ho gl ob8l neho extr®mu o viac ako |
regtart optipmahniez&¢i mox ® skenovani e.
I[Dlg]r"daMinim§lny |l as medzi dvoma kr ok mi opt i2,0s
0 1 s GK tomuto !a;u s a pripo!zta.egte | as pv_otre
s’ byS ust 8l enie rampy al ebo i®pst .udmdroarnS ev (gl
102).
Regim skenovania cel ®ho rozsahu vis
GTART alebo po resete optimal i 2V§csiteup
[423] (str.22) v s mer e ktPoorlT. usrmeugtref02)2 6dby na
Skenovanie gl ob8l ny extr ®m. Skenovanie je potrV nu
[420] ni ekoOko | ok8l nych te>thra®mady s\S rntexns aata yp
Skenovanie |je postupn® prehOadani e
ng§jdenie oblasti gl ob8I neho extr ®mu
signs§l u.
Vypnut ® Skenovanie je vypnut ®.
Zapnut ®Skenovanie je zapnut ®.
Nastavenie sptsobu vipoltu kroku opf
Regi m ext.r®mu: Pq gtarte menl!_a a przp_a B
[425] optimaliz8cia, ktor§8 mallmi flukt OginfPevnl
krok [742] (str.22) pomaly men? vIstup OPT aby
Sptsob vipoltu kroku optimaliz8cie p
Pevni VyhOadgvanie s kongtantnim krokom vI st Mimgm.
krok [427] (str. 102).
VyhOadg§vanie s variabilnTim kfFtokamzv®stupas
Premenl jopti mali zovan®ho Maimgrolg[#2d] (str. 1820 d @t ¥ % v I st u
a Yamer ne Zisksadaptrkekui743] (str. 101).
Zisk adapt.[Zosi |l neni e al goritmu adaptivity kr0800
kroku [743] opti mali zovan®ho signs§l u. '
0, 001 Upl atn2 sa | en pri al e m8Reelgd vo rk r kotktouk0d). 42 bt] i
17. oktl9bra 20 Strana 101 z 179
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VOII\l

N§zov Popis Def.
100,000
"[\2?7'3“ Kok i ni m81 ny krok optimalizS8cie. 0,001
~Krok optimalizg8cie je veOkosS =z me migmi vaorkani
0,001 6 . . :
optimali z8ci e.
Nastavenie smeru prv®ho hOadani a.
Pol V. z8vislosti od technol -gie a konkr @0d
[426] vyhOad8valo zhora dol e al ebo naopak|minima
Skenovan?2, ak je zapnut ®.
Od minima Optimali z8cia zal?2?na od mini m8l nej hodnot
Od maxima Optimaliz8cia zal2na od maxi m8l nej hodnot
Opt. reset | . ~ . . . .
Signsl Signsgl ktorl definuje podmienku vzni l
Sianal Tento sigmwm8lposiimisag@ginkak behu optimali z8ci e.
9 kombingcia bitov (pr2znakov) stavov®ho al
Opt. resetPodmienky pre Reset optimali z8cie. -
[273]
-5 -
Opt. resetResetu optimaliz8cie sa deaktivuje:
neakt?2v]_ . . s -
sign8lu mengia ako nastaven8 YroveR.
[530]
-5 -
Sﬁ)t.grr]ngr?nlevaer signg8lu, ktorTm sa povoOuje mel
Signal UmogRuje st eaemdkwi,S ppddrkitorlTch | eOp@p tm. masli(gd
9 101) ) ust 8l enl a nezaSagenl rlznymi chybami
Opt. meranie . - . . ool
aktzVneMeranle Nal gi eho larsdlkawmn eo ptrii malpil n&mize
-5 -
Opt. Merani® e r ani e optimali z8cie neakt?2vne: V
neaktz2vy_ . . L L -
[531] sign8lu mengia ako nastaven8 YWroveR.
-5 -
775 MECHANI CKC BRZDA
Skupina parametrov | 2sl o [517]
Parametre pre aktivg8§ciu a podmienky |innosti mechani ck
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ME C HA N | BRZDA
N§zov Popis Def.
Zapnutie ovl 8dania mechanickej b rez dgyg
[Mech. brzdalhodnoty frekvencie a generovaSrtZavpcmeenV n
[518] (str. 24) bit " Mech. brzda". Pre spr8vnu yp
RELE Svbumnkciu "Brzda"
Vypnut 8 [Ovl 8dani e mech. brzdy je vypnut ®.
gt andar dOvlI 8dani e mech. brzdy je zapnut ®.
Zdvi hov§OvlI 8danie mech. brzdy pre zdvi hov® pohony
Oneskorenie . .
brzdy [519] Doba oneskorenia povelu pre zopnuti e |001s
0, 00 s . . -
s V praxi sa nastavuje na 0s, nakoOko samot
[F;ezgl](ma erOIyDoba reakcie brzdy po zopnut?2 RELE. 0,20 s
Zodpoveds§ lasu reakcie brzdy od ok ami h(
0, 00 s0,0mechanick® uvoOnenie. Ak je tento | as nas;:
S proi gtarte k nasycovaniu pr%du momentu
mechani cklm r8zom do s¥stavy.
17. oktl9bra 20 Strana 102 z 179
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N§zov Popis Def.
Predstih brzdy Doba predsti hu rozopnuti a RELEek\kenciaurydyOZOS
[521] [522] (str.103) v STOPE pred vypnut2zm motoral’
0,00 s Pomocou tohto | asu mo g no eIiminovaéV!as
S pred2sS negelan®mu pretoleniu hriadeOa br
Frekvencia . . .
brzdy [522] Frekvencia pod ktorou je brzda akti vo20Hz
. Pom§8&§ha dosiahnuS v okami hu odbrzdenia do
0 , OFrefivencial . ) . . . :
motora [4] riaden?2. Pri uzavretom regime riadenia
nastavovaS na 0. 0Hz.
776 ZDVI HOVE FUNKCI E
Skupina parametrov | 2slo [1067]
Nastavenie parametrov, ktor® sa poug2vaj¥ prevagne
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\Z D V | H O UNKCIE
N§zov Popis Def.
ZaSagenViber parametra ktorl bude sl %gi SZa%ag
si gn 81 |[854] (str. 22).
Najl astejgie sa ako siZas8lgepi etr. 22BPpvgHodnocovanie
Sianal preSagovaci eho sp2?nala vyber8 Moment, Pr %q
9 sign§gl preSadgenia zapoji S aj e xdtveirhnolv | £ éin
geriavov.
ZaSagenHodnota vybrat®ho 2Zad3agd i ez a Ssafgem@)a, |
100%1[844] |zodpoved8 100% zaSageni u.
L 5- Tento parameter sl “giZabBagemiegsu.[28)6 4vel y ti
pomernlch jednoti ek.
s'lgeréa‘enl:ilter prv®ho r §du kdgumdv sdl¥ejhio nkar §ptoktyll) 01 o
(851] 9€MNsignsglu ZaSageni @. (stii®3)81 [ 843] ’
0,01
320,00 s
02%4! %/ 6<+
Skupina parametrov | 2sl o [840]

Nastaveni e

parametrov el

ektroni ck®ho

smere dopredu (pri zdvihoch hore).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ZDV | HOUNKCIE\PRETAGOV CK

N§zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie el
p . PreSadgov§gk deaktivuje GTART v k
retago - , h i ah v i
zap/vyp[841]za.sagen'a pohonu presiahne nastavlVypnut
' ) "tipovanz" to znamen§ pri akc&lley
by mohl i obch8dzaS |asov® filtre |
Vypnutl PreSagovac?2 sp2nal je vypnutl.
Zapnutl PreSagovac? sp2nal je zapnutl.
Regi m P°m<’?"v®.
. . - . Ssp¥%gSani
preSagoVZapnutie regimov elektronickeho pIT .
estuj
[842]
tipovanie
Regim detekcie hranzc preSageni a. Zabl ok
i Autothart a gelan¥ frekvenciu. Menil vyhodnoc
h ) vel iZaShageni(ar.2R)85mdst av2 hranice preSageni
ranzc .
Je potrebn® aby pohon pracoval pri autod
z§Sagou.
i Iba |[Vypnutie testu preSagenia v dynamicklch
regim filter sa neuplatRuje a preSagovg8§k zaber 8
17. oktl9bra 20 Strana 103 z 179

pri

preSagovacieho

S



UNIFREM v.3.581

VIONSCH‘

N§zov Popis
I N e g e [Vypnutie blokovania START-u v kladnom smere pri vyhodnoten 2 pr eSageni a
STOP sa len bit "preSa gSetnaive"P RsE TaA. 225 h8o5 6s]l o v a
VA PorZapnutie regimu spomal eni a s p ¥gcSdamadtau b2 Oeoh
s p %9 S a n iffrekvencie.

Zapnutie testovania nedovolenlch ovl §dac?2
VA Tena rozbeh a chod pohonu, ktor® m!gu okl an
"tipovanie” bremeno do nedovolenejv T gk vy . Ak v kr8tkom | ase vzni

zopne bez ohOadu na prekrolenie hran2c.
I[,_85az]s po Las necitlivosti preSagovaci eho s|00ls
0,01 s S| %gi na potlalenie negeémrcieml epl ypwerk mhabu
S prekon8vania pas2vnych odporov a potl al en
PreSagefHranica preSagenia pohonu v dynalS0,0%
dyn. [845] kladnom smere).

0o 0 % ~PreSageni e qas‘rZaSagahi(etrez{ZB,Bﬂmakro!2 t ¥at o
%’ akolL,as preSag. (sdytd) . [BédBfo parameter je v
nastavovanl automaticky menil|l om.

Las prboba ktor% mugaShysni(t I2B6Mkggi a 010 s
dyn. [848] dynami ck®ho preSagenia, aby sa zoj'
0,01 s

S

PreSagefHr ani ca preSagenia pohonu v ust§|100,0%
stat. [846] v kladnom smere).

0 0 % mPreéageniev qastZaSaQahi(etreZ{ZBb#ﬁakro!2 t Yat o
%’ akolLas preSag. (st tlGx . TédtOd parameter je v
nastavovanl automaticky meni | om.

Las prboba ktor% mugaShysni(eth I2BBMRggi a 100 s
stat. [849] statick®ho preSagenia, aby sa zopd("
0,01 s
5
PreSagerHranica ZaSagenia pre ukonlenie S |50.0 %
vyp. [847] ust 8l enostij r 1l ch '
Po vzniku PreSagenia je Povel GTART v kIl g
0,0 % odlak pri sp2tnom chode a #ZaB8Yfene fstr. B Bdsrle pad
% hodnotu dan% tTimto parametrom alas vpsr e Sa ¢
(str. 104)
Las prDoba ktor % mu<ZaShaygydniet P22B5Aaggi e
. = 2, : 3,00s
vyp. [850] pre vypnutie preSagenia, aby sa v\
0,01 s
5
Povel resetu preSagovgka bude ak
bing§rnych vstupov alebo | ogickIlch
PreS.refsTento povel sl Ygi ako podmi enka
[858] zopol . ML g e t o byS potrebn® p
technologi ¢ k ®h o zariadeni a a ma | by
opatrnosSou.
Pozri voOb®Bipar ®@e ma@tks) [ 55 3]
DYNAM. ZDVIH (DZ2)
Skupina parametrov | 2sl o [1068]
Nastavenie parametrov funkcie "DynamickIl zdvih".
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\Z DV | H O UMKCIE \ DYNAM. ZDVIH (DZ)

N8zov [ Popis Def.
D7 zap/vypzaantie al ebo vyp_nutie funkcie dyn
[1069] ' 'hor_e sa fr ekyv e Rrekveacia DZ}BO?@ v(8tr. 10%) na dobu__L alVypn

merania DZ [1070] (str. 105) aby dogl o k ZXa$&4 e mi (st
17. oktl9bra 20 Strana 104 z 179
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N§zov | Popis Def.

22 a vypol2talo sa nov@Saobgrraeéjazgemniiee r
medzi hodnotami Z § Sa g DZ mi(str..105] alZ087S2a]g D Z ma(str,

105) , potom sa obmedzenie rlchl osti z
Frekvencia DZ [1073] (str. 105) a Max. frekvencia [111] (str. 69).

Vypnut T Dynami ckl zdvih je neakt2vny.

Zapnut 1 Dynamickl zdvih je akt2vny.

Las mera Las merania stati ck®h dreeven8aaDy §1078]a(strn1@5). (1,00 s

[1070]

0,01 s d[Tento | as je potrebZbSagens@E®ERBBELE vel il
[Zlo§7f]ag DZHornT limit zaSagenia, nad ktorlTm sa(};})o'o
0 0 % 5 1~k bude zdvih zaéag_enT na hodnotu tohto
' ri chl osS obmedzFekv@nciaBZ [103 (sto 205).

z§Sag DZDoIn__T rozsah zaSagenia pod ktorTm 50.0 %
[1072] frekvencii. '

Ak bude z i zaSagenl nal ébdnoitggitwht by

d h
rTchlosS o e d zMar. §ekveracia H1dd (stro @)
Frekvencia DZ|Fr ekvenci a, pri ktorej prebi ema mhéna
[1073] ktor§8 odpoved§8 maxi m&§l nemu zaSageniu

0,0 % 0

50,0 Hz

Frekvencia brzdy
[522] 6 Max.
frekvencia [111]

7.7.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Skupina parametrov | 2sl o [860]

Nastavenie bIoku pre vyhodnocovanie externich tepelnl
PTC, viastnT). onfigur8cia por%ch a varovan? od exte
spr8vne nastavié odpovedaij2u6 (st 28PUTXx a Al Nx v skupine

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

N§zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie externej tepelnej ochrany (E T O a vd

ngl] ETOprpipojen)(g)ho teplotn]®hpo ]snzmya(!a. )Po!et \E/_I}’Opnu
vparametriPol et s n2 mdskr.d®). [ 8 6 2]

Vypnut §Meni | nevyhodnocuje extern¥% teplotu.

PT100 Externim sn2malom teploty je jeden alebo v
Externim sn2malom teploty je jeden alebo

KTYB3/85 1xXlg5/1, KTY 85/110, 85/120, 85/150.

ExternIim sn2malom teploty je jeden alebo v

KTYB1/82 X 1y g2/110, 82/120, 82/150.

VlastnTExte[nTm sn2zmalom teploty j.e j.ed.en” alebo
< nz mal ktorlch prevodov§dar&r &t adnedsatra mpar ij eZsr.Al106) 4
" |Odpor pri (sr.a@6r [ 86 4]
Extemwrnsin2 malom teploty je jeden alebo viac
nastavuje v parametri Porucha ETO [866] (str. 106) . Varovanie ETO v

P-I—Cterm'smrodporu snz2mala nad 300 ohm a porucha ETO

1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.

Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo

KTY84 84/151.

Externim sn2malom teploty je jeden alebo

KTY83/85 2xx 85/152,

Externim sn2malom teplotsyn2jmal ped&ATYalBaba?

KTY81/82 2XXIg5 1550 82/250.

sdroi Na Nastavenie zdroja sign8lu merania nap
ETOJ[906]plsn2ma!a privg§dza$S pr%d z niektor ®ho alAIN1
j e vybratBlOha " Pr %d
n t e

a

AIN1 Nap?atie pelnom sn2mddVv). je priveden® n
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N§zov Popis Def.
AIN2 Nap2tie na tepelnom sn2maqVv). je priveden® n
AIN3 Nap2tie na tepelnom sn2madVv). je priveden® n
AIN4 Nap2tie na tepelnom sn2mdadVv). je priveden® n

Gpeci 8lZdrojom merani a jSé gn@écip§len y&tr. EBPHON §185 7 ]
Pol et

sn2mal dPol et s®rindcd =zapejradl ch teplotnlich snll
[862]

V pr2pade, ak je mot or alebo in® zari ad:¢
1 8 10 sn2malmi (vinutia, logisk8) je mogn® ich z
ich polet. Kombhisangimal aepwed ndicnutiach a | o

\Varovanie Teplota v bode sn2mania externlm sn?
ETO [865] varovanie"W13-Ext er n 8§ (str.e®'l ot a
-500, 0 |V pr2pade, ge je do s®rie zapojenlich viac

90, 0

500, 0 Ateplotu z viacerlTch bodov merani a.

Tepl ot a, ri ktorej meni | v eneruje
I[;%rg]ChaEToextpernTm [s)nzma!om {eploty. )I;rg| Tpre EL10, (
tepl otu n2mala pri 1000 ohm. Porucha
5500, 0 |V pr2pade, ge je do s®rie zapojenlch viac
500, 0 Atepl otu viacerlch bodov merani a.

Pr i p ok

N2 zka ETO (str. 33)

S
e
z

|l ese teploty ETO pod t Yt &38Tepldta
z divodu extr®mne n2zkej tepl (
a
r

ETO[1283] |zapoj eni al ebo pogkodenzm ETO snzma!'loo'
paramet e nem§ vIznam.

-500,0 AC

500, 0 A

II\EATaOX[_‘LIOSH;]. Maxi m8l ny merac?2 pr%d ETO. 10,00 mA
Obmedzuje pr%d do ETO sn2malov aby sa zabr

0,01 npougitl gpeci 8§l ny sn2mal, treba nasetPiivwpeETQ|

20,00 mA = "PTC" je merac?2 pr¥%d ohranilenlT na hodn

parameter neaktzvny.

6,!34. . 3. M- 1]

Skupina parametrov | 2sl o [810]

Nastavenie parametrov charakteristiky vlIastn®ho sn2ma
parametri Typ ETO [861] (str. 105)).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\VL ASTNh SN¢& MAL

N§zov | Popis Def.
Odpor prHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h g1200,0
[863] charakteristiku sn2mala definuje ug?2iq
0,1 q 0
q
Odpor priHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h 0}4600,0
[864] charakteristiku sn2mala definuje ug?2iq
0,1 q 0
q
£EO0%#) <, . % .1 34! 6%. ) % %4/

Skupina parametrov | 2sl o [569]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre meranie ¥bytku nap?@t

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\GPEICCLNE NASTAVENIE ETO

N§zov [ I Popis Def.
Signgl pre UNTber sign8lu, ktorlT sa m§ vyl®.odnol|
Signal Spravidla sa prip8ja niektorl anal - g
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7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2

Skupina parametrov | 2slo [1081]

Nastavenie |innosti pri rozladen2z frekvenci 2 | RC1 a |F
sa Vviacmotorov®ho pohonu proi nerovnaklch rTchlostiact
vpl yv mi Napr 2kl ad pr edn §vozalla. Rezidderie FreR. (RCERIRGR za pres. kK1D86]® h o
(str.19) sa pol 2ta ako absol “tna hodnot &rekrlIBGLd4344 I(so.\M9) a b s o | Yat

Frek. IRC2/ARC [803] (str. 19).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2

N§zov | Popis Def.
Rozladenie IRC1,2|Nast aveni e spl!sobu obsluhy a |innos§
[1082] IRC2.
i obmedPri prekrolen2 minim8lnej h r a n iMn.erozdieb IR@L|2
momentu [1084] (str.107) sa zalne obmedzova$S moment mblax
rozdiel IRC1,2[1085] (str.107) bude moment nul ovl .
! Priprek r ol en2 maxi m8I| nej hrani ce Maxzrdzdid IRC1,2
I Reset P|1085] (str. 107) sa vygeneruje RESET PWM Min. rpzdiel
IRC1,2 [1084] (str. 107) zanikne.
Egg%] dIRCl’2I,_asov§ kongtanta filtra rozdielu fr|100ms
~ Pom§ha eliminovaS kr8§tke rozladeni a sl
0O ms ©6 10 = . - . ;
nerovnomer nos Sami zaSagenia pohonov. Pri
I:\I/_l,'(r;'l,z[1082])”'6'Minim§|na hranica absol %t nej hodnot 2,00 Hz
0 , 0 Max6rozdiel
IRC1,2 [1085]
I:\g{"g{ilz[108g]32d'elMaxim§|na hranica absol %t nej hodnot [500Hz
0, 00 Hz
Hz
779 DI FERENCI CL
Skupina parametrov | 2slo [1239]
Parametre pre diferenci 8I, napr . pre potreby vyrovns8va
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\D| FERENCI C
N§8zov [I D Popis Def.
Sig.1 Zdroj [1248] Zdr o] hodnoty sign8lu 1. [69] Moment
Signal
Sig.1 Hodnota [1249] Hodnota 1 pre Pl regul 8tor d|0,00
-1lE09 6 1EO09
Sig.2 Zdroj [1247] Zdroj hodnoty sign§lu 2. -
Signal
Sig.2 Hodnota [1240] Hodnota 2 pre Pl regul 8tor d|0,00
-1E09 6 1EO09
[Max. dif. frek. [1241] Maxi m8l na hodnota z8sahu do |0,00Hz
0, 00 Hz &6 20, C
P zosilnenie dif. [1242] Proporcion8lne zosilneni e re|0,0000
-100, 0000 6 10
| zosilnenie dif. [1246] I ntegraln® zosilneniue regul §|0,0000
-100, 0000 6 10
7.8 PORUCHY A VAROVANIA
Skupina parametrov |2slo [136]
Nastaveni e parametrov ovpl yvRuj Y%ci ch podmi enky vzni ku
meni | a.
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MENU \ NASTAVENIE

\ PORUCHY A VAROVANIA

N§zov [ Popis Def.
Vy mag hiTent o povel vymage hist-riu por ¥%ch me
[500] z8znam.

781 VOLI TEONE PORUCHY
Skupina parametrov |2slo [190] 3
Zapnutie |/ wvypnutie niektorlch poruchovlich stavov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOLITEG N£ PORUCHY
N§zov [ Popis Def.
Zapnutie vyhodnocovani a vaaNdku V'S

B Vyhodnoteni e vipadku vstupnl ch f 8
VI p. vsthakoOko pri trval ej prevs8dzke me [Vyhodnocuje
[337] vi konovlich kondenz8torov. Je dopojsa

pr2padoch ak je nekvalitnS8El3VdpBqca
f 8(tr.32) " zbytolne | asto preruguje n
Nevyhodnocuje |Porucha"E13-V1 padok (st 82)" aléb§'zE55-Por ucha us mer R(StY

Sa

34)" sa nevyhodnocuje.

\Vyhodnocuje sa

Porucha " E13-VT padok
34)" sa vyhodnocuje.

(sts. B2)" aléb8 '2ZE55-Por ucha us mer R(StY

- ~ [Zapnutie vyhodnocovania vipadku vI .
Eg:lgg]p VISHranica rozv8§genia vistupn®ho pr%d;/ghodnocme

predstavuje krit®rium na vyhodnote
ls\laevyhodnocwe Porucha"E2-VT p adok v {sta 82)" safn@yhgdnocuije.

\Vyhodnocuje sa

Porucha"E2-VT padok v (sts 82)" safvyhadgocuije.

PreSageni
[27]

VI astn
chladenie

Nastaveni e

sptsobu vyhodno to®mm (resp. ine
pripojenej

z§Sage) .

Nevyhodnocuje

sa Meni | nevyhodnocuje tepeln® preSagenie p
Porucha "E29-Pr e Sageni éstrr®)t"orsaa vyhodnocuje na
VI astn® motora s uv8§gen2m ot8] ok motora. V tomto

generovaniu varovania " W17-Pr e S a § e n(stre28)Malebo " E29-Pr e Sa e ni

(str.33) " aj pri pr vadPo &id men pbtad)] dalbd |
Cudzie chladenie Porucha"E29—PreSagep| Qs_tr.rm)t"orsaa vyhodnocuje na
mot ora bez uv8genia ot8|l ok motora.
Parametrom slaelrap¥ynwp2na vyhodnote
vstupov. Porucha sa vyhodnocuj e | gvyhodnocuje
Chyba AIN [837] vstup na 4-20mA, alebo 2-1 0 V, vstup je pod milisa
zapnut® vyhodnotenie poruchy.
Vyhodnocujesa [Ak je anal -govl vstup dl hodobo pod minim
ls\laevyhodnocwe Meni| akceptuje ak%koOvek hodnotu anal -g
Zapnutie vyhodnocovania poruchy pi
Porucha " E10-Nadfrekvencia (str.32) * m! ge i ndi kovaf
sluliek alebo nekorektn® nastaveni
Nadfrekvencia |T8t o porucha m8 za % ohu chr 8ni S 1Vyhodnocuje
[85] meni | a a technol ogi ck®ho zar i adilsa
nekontrolovan® zvygovanie frekvenc
ak vistupn8 fr ekyve nHaniea ngufrekvk[87d (s&. 108)q
Vzni k tejto poruchy mtge indi kovasg
ls\laevyhodnocme Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 32)" sa nevyhodnocuie.
\Vyhodnocuje sa [Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 32)" sa vyhodnocuje.
Hranica Ur | uj e u Hrekeenciecstatora pre vyhodnotenie poruchy " E10-520 00 Hz
nadfrekv. [97] Nadfrekvencia (str. 32)". '

[Max.  frekvencia

Porucha vzni kne ak | e z aNadfrekveficia [88]] (stv $08)oaf
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VCl)NSCH‘

N§zov | Popis
[111]1 6 600 ,frekvencia na vistupoch menila prekrol 2
Zdroj eX_Nastavenia zdroj a externej poru _
vygenerovanS8E7-Eet each8 f{strr3d@c'h.a Vyug?3Gi adny
poruch'y [225] havarijnl stop. Porumeaitabl okuje

Pozri voObydpajamétchdgsstd®pu [ 986]

£ 0 %#) <, % 1341 6%. ) %

Skupina parametrov | 2sl o [554]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja externej poruchy.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEGNE PORRJELHYCLNE NABSTAVEN

N§zov | Popis Def.
EX. porucha |Si gn § | ktorl sa vyhodnoc &Ejextlar mB| 184]
si gn8l [ 5str.32)" alebo nie. M!gdge byS vybranl |vstupy
Signal
Ex. porucha[528] Podmi enka pre extern¥% poruchu. |
Pozri voObBip&ramewvs@ulyy [ 184]

EX. porucha Ext er n§ porucha sa deaktivuje: \%

neakt?2vnalsi gn8l u meniear 8a ko owvaeRt a

Pozri voObBip8ramewvs@mulyy [ 184]

7.8.2 PORUCHY IRC/ARC

Skupina parametrov | 2slo [990]

Nastavenie vyhodnocovania chlb I RC sn2mal ov.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC/ARC

Ng§zov [ Popis Def.

Zapnutie testovania vipadku sn?

Regi m por_splsobu tesltovania. Vyhodnote.nieNespr§

[535] uzavretomorsadtméusv?®zbou o_d |nkrSmer
Vo Oba sptsobu vyhodnot eni a ch
rozgirovac?m modul om a riadiacou

. - Porucha " E32-Chyba IRC str. 33) " s a vyhodnot 2 r

I ERR VISjRCLnekompIetri/Tch si(gn§)loch A, >,IA\N, B, BN,p

I Nekor ekt |Porucha " E32-Chyba IRC (str. 33) * sa vyhodnot? na 2z}

IRC1 nekorektnlch reverzov | RC1l pri vygg2ch

I Nek or ekt |Porucha " E32-Chyba IRC (str. 33) " sa vyhodnot 2 na z§

IRC2 nekorektnlch reverzov | RC2 pri vygg2ch

[ Prepne JdAk je akt2vna t§to voOba, pri vipadku
prepne do otvoren®ho skal 8rneho alebo

 Iba varoJbPsluha chyby I RC bude pracovaS podOa
poruchu, iba varovanie.

I Odpoj en ®|Porucha " E32-Chyba IRC (str. 33) " sa vyhodnot 2 pri

IRC momentu a pr%du a dl hgiu dobu nul ovej

i Skok rTCrPorucha " E32-Chyba IRC (str. 33)" sa vyhod not 2 pr_i veOKk
nepravdepodobnom skoku rlchl osti

Y Nespr §VnyWarning " W59-Nespr 8vny s me r(str.ISB)Cale,ﬂbR'(porucha W59+
Nespr8vny smdstrr30)RC/smaR@ yhodnotia pri d 4

i Vysoks§ frPorucha"ESZ—ChybaIRC (str. 33) " sa vyhodnot 2 po p
parametrom Nadfrekv. IRC/ARC [1612] (str. 110).

[Cg]lt|IVOSS 'Nastavenie citlivosti chyby " Nek}i(4

1 8 10 Pr i hodnote 1 je najniggia a pri 10 na

:T?”?EQ(F))BC’)]L nek. rev'l,_as reakcie na chybu " Nekorekt n®|0,100s

0,001 s 0o 7
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N§zov [ I Popis

Hrani |l n8 frekvengliak zpowqi2tmadl a m
Nadfrekv. — IRC/ARC parametri Zd r 0 j richism.$%)i, [h@@0Jpr et ov{200Hz

[1612] nie mechanick8 rTchlosS§.

Ak je vyhodnotenie poruchy zapnut ® Rveod
por. IRC/ARC [535] (str.109) , po jej prekr ol en?2E38@hyba
IRC (str. 33)".

IMax. frekvencia [111]
0 5000

7.8.3 POTVRDENIE PORUCH

Skupina parametrov | 2sl o [164]

Sptsob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmi en
por Ych.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH
N§zov [ Popis Def.

Nastavenie splsobu ukon] en
Zdroj. potvrd. Ak ug neexistuje pr2]ina

OvlI 8dac?2 panel
BIN | MODBUS | PROFIBUS |

oruchy [165 napatie), oruchovd posttvawd 2 :

P y (5] nagtave)n®h0psplsobuppotvrdeecny§|

Y Ovl 8§da|Porucha sa potvrd2 pomocou ovlI 8dacieho p
Y Aut omajPorucha sa potvrd2 automaticky.

Y BI N Porucha sa potvrd2 aktivovan2zm vybran®ho
Y MODBUS|Porucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr
Y P RBUSI Porucha sa potvrd2 cez komuni kal n® rozhr
Yy Gpeci §Porucha sa potvrd2 cd566] Gp.al®). 8§l ne nastave

Potvrdenie BIN
[1588]
Pozri voOb®ipar ®@e ma@tkks) [ 55 3]
Las po pPo z8niku pr2liny por uaohgbu

Podmienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.

[428] nastaven®ho | asu predOgi t5’OS
0,0 s & |[Napr2klad 5 s znamen8, ¢ge kagd§ porucha
IMa x . polMaxi m8l ny pol et por %ch, k5
[431] danl par Mmatr pmer i - d(str. 100).r .
Chr 8ni meni | alebo zariadenie proti | as

5 6 20 sptsobi S trval ® pogkodeni e. Poki aOakesapr
zablokuje na poruchu " E31-V e Oa p (str. 33)".h

i« pLas za ktorT mtge vznikn?

or [4é2] Ma x . pol et (sto. r110). Ak4j8 ith viac, taki24,0 h

por. vznikne porucha " E31-Ve Oa p (str. 333".h

5,0 h 0

EOWH#) <, . % .1 34!'6%. )%

Skupina parametrov | 2sl o [566]

Nastavenie gpeci 8l neho spt!sobu potvrdenia poruchy, nap

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH\GPECI CLNE NASTAVEN

N§zov [ Popis Def.
I[3589]tvrden|e5ign§| pre potvrdenie poruchy. \[/stlusy4]
Signal
Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. |
Pozri voObBipgramewvs@mulyy [ 184]

Potvrdenie Potvrdenie neakt2vne: V pr2zpad
neakt2vne [sign8lu mengia ako nastaven§ Yr
Pozri voObBip&ramewvs@mulyy [ 184]

784 PDAJE PRE ZCZNAM
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Skupina parametrov |2slo [246] 5
VI ber %%dajov, ktor® sa maj¥% zaznamen8vaS do hist - ri
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\DDAJE PRE ZCZNAM
Ng§zov [ I Popis Def.
Viber prvej voliteOnej wvelilin
His 1 [247] z8znamov. Pri vzni ku udal osti [7|5L _'kl'eplota
hodnota. elektroniky
Signal
Viber druhej voliteOnej velili
His 2 [248] z8znamov. Pri vzni ku wudal osti [74] Teplota
chl adi |l
hodnota. ’
Signal
Viber tré®&nhej velileny, ktor§ s
His 3 [249] z§znamov. Pri vzni ku wudal osti zi]nilaStav
hodnota. !
Signal
NezaznamensUr!uje | i sa niektor® poruchy
Jpor Yc h. Na samotn® vyhodnoteni
[746] vplyv

I Podpadtie

Porucha " E5-P o d p 2(stri 32)"s a

nebude zaznamen§8vas$s

[ PreSag. 2Porucha E16-Pr eSageni 6tr. 3220l ojsaa nebude zazna
por Yc h.

i Bezpel . \Porucha"El4Bezpel| . (stu32) tipsa nebude zaznamen
I PreS. zd+#Porucha"E16-PreSageni str.32ojsa nebude zazna
e por¥%ch pri vypnutom riaden2 motor a.
I PreS. ZPorucha " E16-Pr e Sageni 6str. 32 ojsm nebude zazna
zastavovan?3por ¥ach po vypnut?2 povelu GTART klIm nez
[Zngg]a parametrovaogQuje zaznameng8vaS do hist-rlOvl §dac/i
YV Ovl 8dac? Zaznamenaj ¥% sa vget ky nzame®n yc epza roavnheStdraocv?
. Zaznamenaj % sa vgetky zmeny parametro
I MODBUS MODBUS.
. Zaznamenaj ¥% sa vgetky zmeny parametro
| PROFI BUS PROFIBUS.
7.8.5 VAROVANIA
Skupina parametrov | 2sl o [964] N
Nastavenie mognosti vzniku jednotlivlich varovan? a
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA

N8zov Popis Def.
E;%rg]vama Zuguje (redukuje) zoznam zobrazovanTlJednod
Jednodu|Bud% potl alen® niektor® varovania, ktor®
Expert Bud¥% sa zobrazovaS vgetky dostupn® varova
\Varovanie . . . . Dy
Tchl [767] Tepl ot a, pri ktorej Wwe-mepl oypi Gth38p.dwv75, 0 A
40, 0 9 . . - -
Porucha® Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu virobku.
Varovanie Tel[Tepl ot a, pri ktorej meni | vVypisuje Vs5 o /
[204] "W7-Teplota elektroniky (str. 28)". '
20, 0 3 . . - ~
Porucha® Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu vIirobku.

. Nastavenia zdroja extern®ho varovan
Zdroj ex. var. - . ¢ 5 .
[560] varovanie Vy49-E.xter n® v@str.oSO)an.l eVyug2va salGi adny

OubovoOnej wudal osti Nem8 vplyv na ¢

Pozri voObydpajamétchdgsstd®pu [ 986]
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N§zov Popis

Z8znam (Viber z va2oviendr@ sa bud¥% pri ich
[968] por Yc h.

Pozri voOb Warpira [250mestt. 243

Z8znam [Viber z veérdgvekrn2r3®3 sa bud¥% pri i ch
[969] por Ych.

Pozri voOb Warpiray2 [424]e(gtrr24)

EO0%#) <, . % .! 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [563]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja extern®ho varovani a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA\ G P E CLUNE NASTAVENIE

N&8zov Popis Def.
Signgl ktorl sa vyhodnocujV\h_flg-EI,xitenn§n®d1[184]

Ext. var.|(str.30) * al ebo ni e. Vyug2va sa ak0~upozBin§r

si gn8l nezablokuje prev8dzgku bmeSnivywbr anl bu
. vstupy
di skr ®t ny.

Signal

Ext.

\varovanie Podmi enky pre vznik extern®ho varova

[966]

Pozri voObBipgramewvs@mulyy [ 184]

Ext. V&' lExtern®ho varovania sa deaktivuje: )Y

neakt 2 v : o . .

[967] sign8lu mengia ako nastavens8§ %Yr oveR.

Pozri voObBip8&ramevs@mulyy [ 184]

7.9 DISPLEJ

Skupina parametrov | 2slo

[ 48
Viber parametrov zobrazovanl

]

ch polas prev8§dzky na ovl §
7.9.1 NASTAVENIE ZzOV

Skupina parametrov | 2sl o [ 88]

Nastavenie zobrazovanlch velil2n. Vel iliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV

N§zov [ Popis Def.
Zov 1 [51] Viber prvej zobrazovanej velil[210] D§tu
Signal
Zov 2 [52] Viber druhej zobrazovane,j veI|[209] Las
Signal

7.9.2 NASTAVENIE MONITORA

Skupina parametrov | 2slo [1214]

Nastavenie zobrazovanich velil2n. Vel iliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA

N8zov [ Popis Def.
[Monitor 1 [53] ?i/aTdkkl)J.e roveliliny, ktor§ sa bude |\ ,rq un
Signal
|Monitor2[54] XaTdk?J.er veliliny, ktor8& sa bude [46] Nap. DC
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N§zov | Popis

Signal

IVonitor 3 [55] Viber wveliliny,brkazavaSsav boukdree [42] Pr vd
riadku. :

Signal

IMonitor 4 [56] \(Iber veliliny, ktor8 sa bude i 184]
riadku. vstupy

Signal

[Monitor 5 [57] \(Iber veliliny, ktor8 sa bude [74] _Teplota
riadku. chl adi | a

Signal

[Plzg? tlmeomNastavenie komuni kal n®ho ti me o ul00ms

15 ms & 2

JAZYK [231] Zmena jazyka menil a. |Slovensky

Slovensky | English | Polski

710KOMUNI KCCI A

Skupina parametrov | 2sl o [213]

Nastavenie s®riovej komuni k8cie menil a.

MENU \ NASTAVENIE\K OMUN| KCCI A

N§zov Popis Def.
Adresa menila sa vyug2va na presn® ide

Adresa predstavuje s¥l et n a s tPasuneadresy [1155] r(str.s1¥3) me N/iy1

meni | a|saajpre komunk 8ci u meni|la s ovl8dac2?m panel om
kagdl menil mus? maS jedineln¥% adresu.

1 6 99

Posun VTber,bitov, I§torTch binS§rna kombin8ci a

adresy upl at Ruj e podOaKopmurna kiad ngo laideebe.sa meni | a

[1155] vonkaj gej adr eAsdyr eas ap arreanifstl. k3 2 3 4 ]

Pozri voOb®i par ®@e ma(@tks) [ 55 3]

Nulovanie Nul ovanie gtatist?2k v diagnosti ke pre sG@

gt at . spr8v, ...).

7.10.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2sl o [658]
Nastaveni e komuni kal n®ho protokol u MODBUS. Protokol
MODBUS RTU.

PodrobnT popis komuni kal n®ho protokolu MODBUS sa nach
Podpora.

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ 1@0D8US

N§zov Popis Def.
Baud RS485Nastavenie komuni kal nej rTchl osti na 115 200s
[218] ' Bps
9600 Bps

19 200 Bps

38 400 Bps

57 600 Bps

115 200 Bps

128 000 Bps

115200sBps RT chl o0sS s korigovanimi | asmi mekRai r §mcan
Baud ext Nastavenie komunikal nnej rTchl osti n a |115 200s|
modul [230] |(vol i teOn8 s¥% asS menil|l ov) . Bps
Pozri voOb BaupRSASS [RES] (sta 113)
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N§zov Popis
IMB VoOba, ako m& zareagovaS meni | keN ne
nelinnolPo danej dobe nelinnosti sa zobraz?
[961] varovanie a potom porucha.
. Meni | z 0 br a £42-Mpdbus Timéout (str. 33)", ak mu do zvole n ®h o | as
I Chyba v .
platng8 vizva al ebo broadcast (ak je povol d
i VarovMeni! zobr az?2W4zModbus Bmepue  (str. 30) ", ak mu do_
nepr2de platn8 vlizva al ebo broadcast (ak |
Meni | z 0 b r a £42-Mpdbus Timdout (str. 33)", ak mu do zvole n ®h o | as
i Chybajcontr ol word alebo gel an8 hodnota v pl at
Modbus mastra.
. Meni | zobr az?W42Modbus Bimebug  (str. 30) ", ak mu do
[ Var g > .
cW nepr2de control word alebo gel an8 hodnot a
od Modbus mastra.
IMB Fault|L a s prerugenia komuni k8cie menil|la s 500s
timeout [659] |poruchu E42-Modbus Timeout (str. 33). '
0, 10
3600,00 s
Las prerugenia komuni k8ci e menila s
(s var. poruchu " W42-Modbus Timeout (str. 30) " . Ak sa s¥W asne

varovani e ModbuMB pnr eol ti onknodissuSl 14) itakBenhtd parameter(2,00 s
mus?2 byS meng?2 MBHRadttimeaut [859]e(strelrl4), inak sa varovanie
neupl atn?2,

timeout [962]

0,10

3600,00 s

%53] Var‘Uru!je ak8 oper8cia sa vykon8 v meni | i [Reset
Pozri voObyYBp¥mameimitdllf)8 16 ]

Broadcast Za_pnutie alebo vypnuﬁe_broadcast dot azov. Broadcast j e Eno
[1156] vget kIl m prij2mateOom s%l asne.

Cno Broadcast dotazy s% zapnut® a meni | i ch s
Nie Broadcast dotazy s¥% vypnut ®, menil i ch igt
Tento parameter urluje v akom porad?

DataFormat f or m§t u sa wuplatRuje |l en pre |inku 45Noswap

[660] zrl chl en®ho prenosu. Gtandardne sa 32

OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.

No swap 32 bit. d8ta s¥ prenesen® v porad?: O0OxHh,

Byte swap 32 bit. d8ta s¥ prenesen® v porad2: OxHI ,

\Word swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad?2: O0xLh,

Byte&wordsz bit. d8ta s% prenesen® v porad?2: O0xHh,

swap

IMB pol Vo Oba, pre ktor® fyzick® | inky sa majRS485|

[1556] nelinnosS linky. Ext.
modul

i USB | y RS485 | y Ext. modul

Parametre MODBUS

Skupina parametrov | 2slo [573] 3 3 B

VI ber (mapovanie) parametrov pre zrlchlenl blokovIl pre

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N I K ¢ @0DBUS \ PARAMETRE MODBUS

Ng§zov Popis Def.

ID 0[1094] -

Signal

ID 1 [1095] -

Signal

ID 2 [1096] B
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- e |Def.

Signal

ID 3[1097] |_

Signal

ID 4 [1098] I-

Signal

ID 5 [1099] |_

Signal

ID 6 [1100] |_

Signal

ID 7 [1101] |_

Signal

ID 8[1102] |_

Signal

ID 9 [1103] |_

Signal

ID 10 [1104] |_

Signal

ID 11 [1105] |_

Signal

ID 12 [1106] |_

Signal

ID 13 [1107] |_

Signal

ID 14 [1108] |_

Signal

ID 15 [1109] |_

Signal

ID 16 [1110] |_

Signal

ID 17 [1111] |_

Signal

ID 18 [1112] |_

Signal

ID 19 [1113] |-

Signal

ID 20 [1114] |_

Signal

ID 21 [1115] |_

Signal

ID 22 [1116] |-

Signal

ID 23 [1117] I-

Signal

ID 24 [1118] |_

Signal

ID 25 [1119] |_

Signal

ID 26 [1120] I-

Signal

ID 27 [1121] I_

Signal

ID 28 [1122] |_

Signal
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N§zov Popis
ID 29 [1123] -
Signal
ID 30 [1124] B
Signal
ID 31 [1125] -
Signal
ID 32 [1126] B
Signal
Posun Vyug2va sa pri gpeci 8lnych holding regi g
hodnota posunom masky a nastavenou adresou menil
[1512] register.
99 0 99
Posun maskaVygéﬁva sa pri gpeci §listrovroez brapdass. @osuh hodioty ka
[1513] sl2tava s posunom masky a nastavenou a
nastavenl register.
Pozri voOb®ipar ®@e ma(@iks) [ 55 3]
Nastavenie s aklm krokom sa m repol 21t
Krok 0 [1514] vybran¥% velilinu v |ID 0. 5P Pe 0
8 & 8 Pre hodnotu O sa 16 bit. | 2sl o 123 prepol
prepol 2ta ako 12, 3.

7.10.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2sl o |
Profibus je s®riovl otvore
protokol Profibus DP.

PodrobnT popis komuni kal n®ho protokolu PROFIBUS sa na
Podpora.

812]
nT komunikalnlT gtandard. Roz

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ RRORIBUS

N§zov Popis Def.
Viber splsobu reakcie menila na odilgny
PB nel ilal ebo pripojenlm zariadenzm.
[813] Po danej dobe nel i nnosW4l-Prefibus Zimdout gsir.230)"y
alebo porucha " E37-Profibus Timeout (str. 33)".
I Chyba | I Varovanie
PB Fault|L a s prer'uge_nia komuni k8ci e menila s 500s
timeout [814] poruchu E37-Profibus Timeout (str. 33). '
0,10 S
3600,00 s
Las prerugenia komuni k8cie menila s
PB Var. va_rovanie " W41-Profib_us Timeout (str. 30) " . .Ak sa s%l asne
timeout [815] aj varovani e ProPBbuwe !. imo d o §st. 11\6)8t1;|6t}_ant02,003
paramet er mus 2 pdragn&er REBEFautiimeauk [814] (str. 116), inak
sa varovanie neuplatn?2.
0,10 S
3600,00 s
PB Var.Ur!uj_e _akciu, ktor8 sa vykon§0fibusmrrdsmlul'Reset
[816] WA41-Profibus Timeout (str. 30)".
Reset Meni | prejde do resetu.
Stop Meni| sa zastav?.
Quick Stop Meni| sa zastav2 rlchlejgie.
Ni | Meni | nebude na varovanie reagovas.
. ~ 2 PD|
PBTyp[1486] Ur |l uje form8t prenosu prevs8§dzkovlch Vhodnoty
2PDhodnoty [Je mogn® s¥% asne preng§gaS | en dve velilin
4PDhodnoty Je mogn® preng8§gaS 4 |wvesllia.iny ako 16 bitov
VQFREM Je mogn® preng8§gaS 4 veliliny ako 16 bitov
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N§zov Popis

|[315?87] VoNastavenie form8tov a zdroja preng8gar

:\lormalizve”!iny REF a ACT bud¥% normalizovan® na

[ Pevn® Viber PD velil2n, je [d586]Istrd®y amenir @ mk o me m

Parametre PROFIBUS

Skupina parametrov | 2sl o [1586]

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K € RRORIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS

N§zov Popis Def.

APD 1 [ 42]

[1578] MT

Signal

APD 2

[1579] [66]

Signal

APD 3 i

[1580]

Signal

APD 4 i

[1581]

Signal

Dig. lUrlenie posl ednej preng8ganej | 2slice 11

[1582] ' '

1]/0,1]0,01]0,001|1e-4]|1e-5|1le-6]|1e-7]|1e8|1e7|1e6|1le5|1led4| 1000|100 |10

Dig. 2Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn Priy

[1583] jednotky, -1 desatiny, ..).

Pozri voObWig.A H582] netrtli7n

Dig. 3Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn Pri;

[1584] jednotky, -1 desatiny, ..).

Pozri voObWig.A H582] nfetrtli7n

Dig. 4Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥ Priy

[1585] jednotky, -1 desatiny, ..).

Pozri voObWig.A H582] nfetrtli7n

7.11 SADY PARAMETROV

Skupina parametrov | 2slo [206] 5

VoOba sady parametrov pre |innosS menil a.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV

N§zov [ Popis Def.

Prep. s8§Nastavenie splsobu prep2nania |[Kombinovan
Vyug2vaj% sa len prv® 2 bity bin8rneho

Kombi novipin8rnej kombin8cii tlchto bitov. Ak s¥
aktzvny |l en 1. bit tak je akt2vna 2. sad
Kagdl jeden pi¢pdbnalSanettpoveds jednej s a

Jednotlilakt2zvnych viac prep2nalov tak je akt?2vn
akt2zvny ¢giadny bin8rny prep2nal tak je a

Parametrom Pomocou parametra Akt 2 vna s @tdH&7)] 2j0e5]mogn® nastavi

'[/'\255]tzvna Prepne akt2vnu sadu parametr oviSadal

Sada 1 Meni| bude pracovaS podOa 1 sady paramet

Sada 2 Meni| bude pracovaS podOa 2 sady paramet
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N§zov | Popis
Sada 3 Meni | bude pracovaS podOa 3 sady paramet

Sada 4 Meni | bude pracovaS podOa 4 sady paramet

Prep2nan
behu [1490]

Povol enie aheboprekR8mania s8§d |Povol en®

Zak8zan®Sady sa prep2?naj¥% |l en keN je menil|l v sto

Povol en®|Sady sa prep2naj¥% aj za behu motora.

7111 PREPE NAL SCD
Skupina parametrov | 2sl o [222]
Nastavenie bin8§rneho prep2nala s8d.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREP & NAL SCD

N§zov | Popis Def.
Zdroj bitl sada Nast avenie 1.bitu prep2nala s§8d. ‘]ehGia
[641] Prep. s ar. 11785 7] "

Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]
Zdroj bit2 sada Nast avenie 2.bitu prep2nala s8d. Jretia

[642] Prep. s §ar 117557 ] Gi a
Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]
Zdroj bit3 sada Nast avenie 3.bitu prep2nala s§8d. JehGia

[643] Prep. s §ar 11785 7]

Pozri voObydpaiamétchdgsst4d®pu [ 986 ]

EO%#) <, . % .!134!6%.) %
Skupina parametrov | 2slo

[
Nastavenie gpeci 8l nych fun pre prep2nale sady.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PRE P & NAL \S E B C INE NASTAVENIE

N8zov [ Popis Def.
Bitl sadlSign§l ktorl sa vyhodnocuje |i jell184]
[645] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al (vstupy
Signal
%Zles]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bitl.

Pozri voObBip8ramewvs@ulyy [ 184]

Bitl sadalBi t 1 rozopne: V. pr2pade | 2sel n®ho
rozopne [647] ako nastaven8 %roveR.

Pozri voObBip8ramewvs@ulyy [ 184]

Bit?2 sadSigtk§lorT sa vyhodnocuje | je akt|[ 184]
[648] byS vybranl buN | 2selnl signt8l a | (vstupy
Signal

%E‘Zg]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit2.

Pozri voObBip8rametvs@mulyy [ 184]

Bit2 sadalBi t 2 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [650] ako nastaven§ YWroveR.

Pozri voObBip&ramewvs@mulyy [ 184]

Bit3 sadSignsgl kto~rT sa vyhodnocuje | j e[ 184]
[651] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al (vstupy
Signal

I[36|t532]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit3.

Pozri voObBip8ramewvs@ulyy [ 184]

Bit3 sadalBi t 3 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [653] ako nastaven§ YroveR.
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N§zov [| Popis
Pozri voObBip&ramewvs@mulyy [ 184]

7112 UGEVATEOSKE SADY

Skupina parametrov |2slo [1290]
Nastavenie wug2?2vateOsklch s8d. Tieto sady je mogn® na
vybranl parameter je k dispoz2ci.i ag 32 rlznych nastayv
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U@ VATEG SKE SADY
N§zov Popis Def.
Viber prep2nala wug2vateOsklch s&§d. Vi
. redstavuje aktus8lne repnut % ¢gtvoricu
5;3?/?[{1%0] IOednotlivJTch bitoy j e IO(.Jlanp~§ pora%zm.
Prep2nal prep2hfb5xP,t vor.i cél Isé8rd konkr ®t ne
z8visll od prepnutia norm8lnych s&§&d.
Pozri voOb®Ri par ®@e ma(tks) [ 55 3]
Posun  sady [Posun sad y umogRuje priradi S kombin8cii P o
[1483] Prep2nal s8d sa kombinuje ako norm8Il nny
31 5 31Ak je posun 0, tak pre bin8rny pr-esgdé2.a lAkjd
posun 1 tak, 00000 - sada 2, 00001 - sada3, ...
[%2821]\/. Zobrazenie aktzvnej ug2vateOskej sady.

6, " %2 0! 2! - %42/ 6
Skupina parametrov |2slo [1291] 3
Viber 20 parametrov, ktorlIm je mogn® nastavi S ag 32 r!?

meni S jeho hodnotu v ptvodnom umiestnen? v strome, ale

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VATEG SRY\VSBER PARAMETRO
N8zov [ | D] Popis Def.
Parameter 1 [1300] -

Signal
Parameter 2 [1301] -

Signal
Parameter 3 [1302] -

Signal
Parameter 4 [1303] -

Signal
Parameter 5 [1304] -

Signal

Parameter 6 [1305] -

Signal
Parameter 7 [1306] -

Signal
Parameter 8 [1307] |

Signal
Parameter 9 [1308] -

Signal

Parameter 10 [1309] -

Signal
Parameter 11 [1310] -

Signal
Parameter 12 [1311] |

Signal
Parameter 13 [1312] -

Signal
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Ngzov [ I D] Popis
Parameter 14 [1313] -

Signal
Parameter 15 [1314] -

Signal
Parameter 16 [1315] |

Signal
Parameter 17 [1316] -

Signal
Parameter 18 [1317] -

Signal
Parameter 19 [1318] |

Signal
Parameter 20 [1319] B

Signal

SADA 14

Skupina parametrov | 2slo [1292]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 1 ag 4. Nast
ovl §8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VA T E 6 S K £\ SSDAOY
N§zov [ I D] Popis Def.
N1_1[1320] -

-0-
N1 2[1321] -

_0_
NL 3 [1322] -

_O_
NL 4 [1323] -

_0_
N1_5 [1324] -

-O-
N1_6 [1325] -

_0_
N1_7[1326] B

_0_
NL 8 [1327] -

_0_
N1_9 [1328] |-

-0-
N1_10[1329] -

_0_
N1 11 [1330] B

_0_
N1 _12[1331] -

_0_
N1_13[1332] |-

-0-
N1_14[1333] -

_0_
N1_15[1334] -

_0_
N1_16 [1335] -
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N§zov [ | D] Popis

-5 -
N1 17 [1336] B

_0_
NL 18 [1337] -

-0-
N1_19[1338] -

_0_

NL_20 [1339] -
G-

SADA 58

Skupina parametrov | 2sl o [1293]

Nastavenie vybranTch parametrov pre sady 5 ag 8. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VA TE 6 S K £\ SADAB-8
N§zov [ 1 D] Popis Def.
N5_1 [1340] -

_0_
N5_2 [1341] -

_0_

N5_3[1342] |-
-5 -

N5_4 [1343] -
-5 -

N5_5 [1344] -
5 -

N5_6 [1345] -
-5 -

N5_7 [1346] -
-5 -

N5_8 [1347] -
- -

N5_9 [1348] -

_0_

N5_10 [1349] -

_0_

N5_11 [1350] -

_0_

N5_12 [1351] B

_o_

N5_13[1352] -

_0_

N5_14 [1353] -

_0_

N5_15 [1354] -

_0_

N5_16 [1355] B

_O_

N5_17 [1356] -

_0_

N5_18 [1357] |-
-5 -
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N§zov [ | D] Popis

N5_19 [1358] -

-0 -

N5_20 [1359] -
-5 -

SADA 912

Skupina parametrov | 2slo [1294]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 9 ag 12. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VA TE 6 S K £\ SSDMD-Y2

N§8zov [ 1| D] Popis Def.

N9_1 [1360] -
-5 -

N9 2 [1361] -
-5 -

N9_3[1362] B
-5 -

N9_4 [1363] -

_o_

N9_5 [1364] -

_0_

N9_6 [1365] -

_0_

N9_7 [1366] -

-0 -

N9_8 [1367] -

_O_

N9_9 [1368] -

_0_

N9_10[1369] -

_O_

N9_11[1370] -

_0_

N9 12 [1371] B

_0_

N9 _13[1372] -
-5 -

N9_14 [1373] |-
-5 -

N9 15 [1374] -
-5 -

N9 _16 [1375] B
-5 -

N9 17 [1376] -
-0 -

N9_18[1377] |-
-5 -

N9_19 [1378] -

_0_

N9 20 [1379] -

O
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SADA 1316

Skupina parametrov | 2slo [1295]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 13 ag 16. Nas
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VAT E 0 S K £\ SSDAN¥16

N§zov [ 1| D] Popis Def.

N13_1 [1380] -

_O_

N13 2[1381] -

_0_

N13_3 [1382] B

_0_

N13_4 [1383] -

_0_

N13 5[1384] -

_0_

N13_6 [1385] -

_0_

N13 7 [1386] -

_0_

N13_8[1387] -

_0_

N13 9[1388] -
-5 -

N13_10 [1389] E
G-

N13_11 [1390] -
- -

N13 12 [1391] -
-0 -

N13 13[1392] -
-5 -

N13_14 [1393] -
- -

N13_15 [1394] -
-0 -

N13 16 [1395] -
-5 -

N13_17 [1396] E
5 -

N13_18 [1397] -
-5 -

N13_19 [1398] E
05 -

N13 20 [1399] -
-5 -

SADA 1720

Skupina parametrov | 2slo [1296]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 17 ag 20. Nas
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VAT E 0 S K £\ SSDA#20

N§zov [ | D] Popis Def.

17. oktl9br a 20 Strana 123z 179



VONSCH

N§zov [ | D] Popis

N17_1[1400] -
-5 -

N17_2[1401] -
-5 -

N17_3[1402] -
-0 -

N17_4 [1403] E
L5 -

N17_5 [1404] -
-5 -

N17_6 [1405] E
G-

N17_7 [1406] E
5 -

N17_8[1407] -
-5 -

N17_9 [1408] E
5 -

N17_10 [1409] E
5 -

N17 11 [1410] -
-0 -

N17_12[1411] -
-5 -

N17 13 [1412] E
5 -

N17 14 [1413] E
G-

N17_15 [1414] -
-0 -

N17_16 [1415] -

_0_

N17_17 [1416] -

_0_

N17_18 [1417] E

_0_

N17 19 [1418] -

_0_

N17_20 [1419] -

_0_

SADA 2124
Skupina parametrov |2slo [1297]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady

21

ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VA TE 6 S K £\ SSDMDR Y24

ag 24.

Ng§zov [ | D] Popis

Def.

N21_1 [1420] -

_0_

N21_2[1421] -

_O_

N21_3[1422] -
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N§zov [ | D] Popis

G-
N21_4 [1423] E

_O_
N21_5 [1424] -

-0-
N21_6 [1425] -

_0_
N21_7 [1426] -

_0_
N21 8 [1427] -

_0_
N21_9[1428] -

-0-
N21_10 [1429] -

_0_
N21_11 [1430] -

_O_
N21_12 [1431] E

_0_
N21_13[1432] -

-0-
N21_14 [1433] -

_o_
N21_15 [1434] E

_0_
N21_16 [1435] -

_0_

N21_ 17 [1436] -

-0 -

N21 18 [1437] -

_O_

N21_19 [1438] E

_0_

N21_20 [1439] -

_0_

SADA 2528

Skupina parametrov | 2sl o [1298]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 25 ag 28.
ovl §8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G VAT E 0 S K £\ SSDADR%-28

Ng§zov [ 1 D] Popis Def.

N25_1 [1440] -
-5 -

N25_2 [1441] E
G-

N25_3[1442] -
- -

N25_4 [1443] E
5 -

N25_5 [1444] E
5 -
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N§zov [ | D] Popis

N25_6 [1445] -
-5 -

N25_7 [1446] E
G-

N25_8 [1447] -
-0 -

N25_9 [1448] E
L5 -

N25_10 [1449] -
-5 -

N25_11 [1450] -
-5 -

N25 12 [1451] -
-0 -

N25_13[1452] -
-5 -

N25_14 [1453] -
-5 -

N25_15 [1454] E
5 -

N25_16 [1455] -
-0 -

N25_17 [1456] -
-5 -

N25_18 [1457] E
5 -

N25_19 [1458] E
(5 -

N25_20 [1459] -
-0 -

SADA 2932

Skupina parametrov | 2slo [1299]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 29 ag 32.
ovl §8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VA TE 6 S K £\ SADMR¥32
N§zov [ | D] Popis Def.

N29 1 [1460] -

-0-
N29 2 [1461] -

_0_
N29_3[1462] -

- 0 -
N29_4 [1463] |-

_0_

N29_5 [1464] -

-0-
N29_6 [1465] -

_0_
N29 7 [1466] -

_O_
N29_8 [1467] E
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N§zov [ | D] Popis

-0 -

N29_9 [1468] :

-0 -

N29_10 [1469] |_

-0 -

N29_11[1470] :

-0 -

N29_12 [1471] :

-0 -

N29_13[1472] |-

-0 -

N29_ 14 [1473] L

-0 -

N29_15 [1474] |_

-0 -

N29_16 [1475] :

-0 -

N29_17 [1476] |-

-0 -

N29_18 [1477] :
-5 -

N29_19 [1478] :
_6_

N29_20 [1479] L
_6_
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8 NS8vod na nastavovanie funkci 2 me n i

81 Virobn® (tov&8§rensk®) nastavenie

Meni | e frekvencie UNIIE)IREMnIsra velxrpcebjmljn% (st ov8rens
parametrov, ktkcerd®kp®venlogn®nOV|S povelom VhROBNE
nastavenie je vhodn® obnowiegnganeju@lledlo manilgngou
ak nie je doffanmypNVNOASEC€Hzs.r.o. Vget ktyejnn ®v opdry? r nui
vych8dmwaijta mastavenia menil a.

\ ULOG / O BObWparametrei> VI r obn® (pahsderder2)ni e ]

Obnovenzm ~vTrobn®ho nastaveni a s a prepzgu vge
ov! §dwstugowa,v |l st upov.

8.2 Parametre motora i MAKRC MOTQR®@enNntifik8cie

Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE i> MOTOR ( NOMI NCL NE, GPE
PARAMETRE MOTORA) s¥% dllegit® pre Ssprs8vne fung
Nach8dzaj % sa tam prevagne (gt2tkov® nomin8§lne h
paramet r e, ktorlch hodnoty sa z2skavaj ¥ identifik©8ci

Meno parametra ID | Popis

Vi kon motor a | 357
Nap2tie mot orl 59
Frekvencia motora [Hz] 4

Pr %d motora [/ 151
Ot 8| ky mo/miolr g 356

(katal -gov®) par ame

Bl inn2k mot or| 227

Sled vist. F§36 |MognosS zmeny sledu f8z motora.
Skal §r. ident 384 |Zapnuti e / vypnuti e I dent i f ihodhata
Magnet. Pr%d |35 | magneti zal n®ho pr %du.

Las. Kon. MT |79 | Parameterz MAKRA MOTORA T doladenie dynamiky nabudenia.
Skal 8r. ident383 |Zapnutie / vypnuti e | dleodnbtaddpoku Statoree

Odpor stator g 345
Odpor rotora 439 [Gpeci 8l ne parametre pre spr8vnu fu
Rozptyl. Induk. [mH] 440
Vz8§jomn§ | ndy441
Moment zotvall 442

Odrazovim most2kom pre spr8&vne nastavenie by mal.i
Po spusten? MAKRA pr e o dpoovvoe deanj2¥cpir 2tsyl pu gmd itedrdag uan k
meni prispojenim motorom funk| nT! Pogadovan8 vygagi

v §

procesom dolaNovaknoinakrp@htrnaerﬁetprroevv§vdzke pol as pre (o
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Parameter ID: 672

NASTAVENIE i > MOTORi> MAKRC MOTOROV

U HASTAVENIE: HOTOR'.MAKRA HOTOROV
#Motor 400/4

#Motor 400/5.5
#Motor 400/7.5
#Motor 400/11
#Motor 400/15

Menu [N Sady [ Pomec

TabuCkraeednastaven® mm&ni§l onoh offoeek wenci e UNIFREM 40

Vikony motorov od 60W do 7, 5kWw:

¢,t Y2Ga2NF pnllY yELNGAS o8 «x Qél2y Y202
400/0,06 | 400/0,09 | 400/0,12| 400/0,18| 400/0,25| 400/0,37| 400/0,55| 400/0,75| 400/1,1 | 400/1,5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/5.5 | 400/7.5
b2YAyltye @el2y w38 60 90 120 | 180 | 250 | 370 | 550 | 750 | 1100 | 1500 | 2200 | 3000 | 4000 | 5500 | 7500
b2YAyltyS yILINGAS 5@+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNFR Y2{d2NF ¢! 8| 151 | 02 029 | 042 | 056 | 076 | 103 | 145 | 186 | 255 | 34 47 64 82 | 114 | 152
al 3y SiATr6ye LINYR35!B 019 | 028 | 039 | o051 | 068 | 089 | 122 | 125 | 176 | 235 | 322 | 440 | 565 | 780 | 1032
hit 618 Y202N} oMk 35BY[p 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1370 | 1395 | 1395 | 1415 | 1420 | 1420 | 1420 | 1440 | 1455 | 1455
2l azpl 12yO0ilyil & |oso@s | 0052 | 00548 | 0056 | 0058 | 006 | 00752 | 0096 | 012 | 014 | 0178 | 02 | 0225 | 0255 | 031
hRLRNJ &4+ G2N} @Ym845 | 195000 | 110000 | 40000 | 36500 | 31000 | 24000 | 22000 | 18500 | 13175 | 7850 | 6105 | 4340 | 3400 | 20798 | 7595
hRLENJ NEUZNI @Yn6439 | 148200 | 83600 | 30400 | 27740 | 23560 | 18240 | 16720 | 14060 | 10013 | 5966 | 4639,8 | 32984 | 2584 | 15806 | 5772
w2l Li2f201 AyRdzl6geall 1a6ri|8 112 98 84 62 140 18 £ 10 10 3 14 13 12 6
t1122Yyl AyRdz 624D |0®286 | 2768 | 2002 | 1836 | 1568 | 1200 | 932 | 678 | 640 | 395 | 377 | 276 | 237 | 218 | 194
a2YSyl T 20NDF6yAadaR (0Q.0802K HP0027 | 00003 | 0,0004 | 00006 | 0,008 | 0,0015] 0,0018 | 0,0028 | 0,0035 | 0,048 | 0,008 | 0,011 | 0018 | 0,024
al EAY® LINJR a «![6 5 03 044 | 063 | 084 | 224 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228
al EAY® LINFR D «![8549 | 03 044 | 063 | 084 | 124 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228

bti2¢0 LINYY D

t N§R wha ¢! 8 163 0,19 0,28 04 0,53 0,72 0,98 138 1,77 242 323 447 6,08 7,79 | 1083 | 14.44
LR GALG26YS @:f 9 154 138 12,3 12,1 118 105 9,25 8,2 73 6,52 6,16 5,95 5,79 43 2,85
Maxim. moment [Nm] 481 16 25 34 37 3,85 4 6 10 148 20 294 40 54 74 100

Vi kony motorov od 11kW do 200KkW:
bii2g wnvyd D ¢,t Y23E2N} pallY yEUNGAS o8 k @é]?2

400/11 | 400/15 | 400/18,5] 400/22 | 400/30 | 400/37 | 400/45 | 400/55 | 400/75 | 400/90 | 400/100 | 400/110 | 400/132 | 400/160 | 400/200

b2 YAyl fye @él2y %35 | 11000 | 15000 | 18500 | 22000 | 30000 | 37000 | 45000 | 55000 | 75000 | 90000 | 100000 | 110000 | 132000| 160000 | 200000
b2YAyttyS yILNGANS 5%+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNJR Y2{2NF ¢! 8| 151 | 215 | 285 | 35 | 415 | 56 68 81 100 | 136 | 160 | 177 | 198 | 235 | 280 | 340
al3ySiAalléye LINJR3%! 6 132 | 1566 | 182 | 2034 | 2632 | 306 | 34 | 457 | 59,16 | 67,04 | 71685 | 76,626 | 87,34 | 9996 | 11968
hit 618 Y202NI oMKk ISBY[p 1460 | 1460 | 1465 | 1465 | 1465 | 1475 | 1475 | 1480 | 1485 | 1485 | 1486 | 1488 | 1488 | 1486 | 1486
2haz2@1 12yO0lhyldl| 4% |0%@3 | 038 | 04 | 0428 | 0445 | 0462 | 048 | 052 | 066 | 075 | 08 | 08 | 09 | 113 | 136
hRLINJ &0F 02N @YmB45 | 607,25 | 455 433 | 389 | 312 | 225 | 122 80 72 65 51 48 | 383 | 2 16
hRLIZNJ NP G2NF @YnB439 | 46151 | 3458 | 33288 | 20564 | 237,12 | 171 | 9272 | 608 | 5472 | 494 | 3876 | 3648 | 29108 | 1672 | 1216
w2l LJief201 AyRdz6weall 6YIle 3 22 18 12 11 08 08 1 12 06 08 11 08 04
tit22Yyl AyRdd 62840 |ovies | 77 728 | 604 | 538 | 469 | 392 | 374 | 30 | 258 | 239 | 23 | 184 | 17 | 136
a2YSylQ T20NDH6yAad4® w10D4 Yn6052 | 0099 | 0117 | 0191 | 0374 | 0447 | 0688 | 1,19 | 139 | 1,63 | 194 | 231 | 288 | 346
al EAY® LINJR a «![6 5 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510
ab EAY® LINKR D «!|6549 | 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510

t NFR wha ¢! 8 163 | 20425 | 27,075 | 3325 | 39425| 532 646 | 76,95 95 1292 | 152 | 16815 | 1881 | 22325 | 266 323
L LRGALG26YS @8 2,71 2,52 2,35 21 18 16 145 11 11 11 11 1,05 12 1 1
Maxim. moment [Nm] 481 140 200 240 284 388 482 586 710 968 1162 | 1288 | 1414 | 1698 | 2060 | 2560

83 Regimy riadenia motora
Menile frekvencie UNIFREMTnethgd eomez §pkrl eavddd zckho wrae&) i vmo ¢
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Parameter ID: 451

NASTAVENIEi>RIADENIEAREGUL C&l R ADI A Ci>RRdeGd mdtora

Riadenie motora

U/F otv. -Skal 8rne otvoren® (bezsn2malov®) riad
U/F uzav. -Skal 8rne uzavret® riadenie (ot8l| kov§g
VAMuzav. -Vektorow®®uzawmdenie (ot8l kovg va&@zba I
VAM otv. -Vektorov® otvoren® (bezsn2mal ov®) ria
V-SMPM -Vektorov® riadenie pre synchr -nne mot
VNal gej |l asti dokumentu sa zame UiFaadeniehl avne na fu

8.3.1 U/F riadenie

RAMPY

Aby pri ovli 8dan2 motora nedoch8dzalo ku skokovim
kdi spoz2ci . flexibiln® rampov® funkci e, ktor® z
hodnot ami gel anej frekvencie. | diov plagrm@et oa sahy
frekvencie (min., max. ), body zl omu r8mp, ale tak

Na prispl!sobeni e orb&mpu rsd Zkye ekugrea:r ametr e v
Parameter ID: 106
NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C T RAMPY FREKVENCIE

F [HZ]
A
U [V]

F max
PAR. ID =111
FceL Line8rne =zal ol
PAR. ID = frekvencie
162
F zLomp
PAR. ID =121
F zLomr
PAR. ID =117
F min /
PAR. ID =110

T rozB. 1 T rozs 2 T pos. 2 T pos.1

PAR.ID=116 PAR.ID=118 PAR.ID =119 PAR.ID =120
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S-KRIVKA
Ak sa vygaduje, a
ktor8 zabezpel 2 p
nastavenie m§ vz
sp%ugSan2 alebo za

by sa nemenilo skokom aSkiivke,rT chl
|l ynoa®t amenyaabiehienpadfliotou fre
nam pri pohonoch, mdmentop®tr &bn
stavovan2 (Napr. osobn® vISahy,

Regim | ilnmiowky ®Ses pmagn S parametr om:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL C C3 RAMPY FREKVENCIE i> S-KRIVKAi> Re
S-krivky

Povolenie S-krivky

I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

[]

D DD D
g<<><

zaoblenie rampy pri dobehu vzad

rozdelenie S

] N\ / N\

:

prechod nulou

N

Miera zakriveniaS -k r i vky jej twvar sa d8 wupravi S parametrom

Parameter ID: 873

NASTAVENIEi>R|I ADENI E A RE®AMRYFRBKVENCIE i>S-KRIVKA i>Kr i v

F(O
dE()
dt

S-krivky
/ 10%

100%

o

8.3.2 UJ/F krivka
Z8kl adnou vINastnosSou U/ F (skal 8rneho) riadenia |
napa@tia na vlIistupoch menila st¥“pa ¥Ymerne veOkosS
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na maxi m8Il nej

hodnot e.

Podmi enka

kongt anitenl®mg§ t

udr gi avan2m k on gu(anatpr? &(fredkveépcia)me r u

Z8kl adom pre genesbhala®imeomapédgi me vri adenia (U/F
krivka, Kktorej parametre s %:
Parameter ID: 382
NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T UAF RIADENIE -> U/F KRIVKA
Parametre z8kl adnej U/ F krivky:
Meno parametra ID Popis
Typ U/F 347 |Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlch re
U pol . 9 |Poliatoln® nap?2tie U/F krivky.
U konc. 94 |Koncov® nap?2tie U/F krivky.
F posuvu 98 | Frekvencia posuvu U/F krivky motora.
Expon. U/F 91 | Exponent krivky U/F.
Expon. pos. U/F 92 |Exponent posuvu krivky U/F v obl as
N upv 4 ’
U max \ /
PAR. ID =
495
T=T+T
U konc
PAR. ID = 94
Uro N 7
PAR. ID =90 \N7|\N 7
Al A
____________ / \lz N e e e e e e e e e e o =l
0 FlPOS - NOM
PAR.ID=98 PAR.ID=4 F[HZ]
Parametre z8kl adnej U/ F KRI VKY

Zakrivenie statickej U/ F
na zabezpelenie ¥Ysporn®ho
momentovej charakteristky vob |l ast i n 2
nastaven2m exponentov pre

KRI VKYveat pob8tgévachmi eked

chodu motora pri ni gg?2 «
zkych ot 8| ok. Vyhl adeni
jednotliv® ¥“seky U/ F KR

17. oktl9br a 20

Strana 132z 179



R
UNIFREM v.3.581 VO N SC _I
UV] a
U max N
PAR. ID = .
495 L =T+1T p
Expon. U/F
N J/ PAR. ID = 91
\ " ’
\ . Y Expon. pos.U/F
\ . PAR. ID = 92
\ \\ //
N\ SN S
\ N4 AN /
PRA A ¥
v \\ // * \\
____________ eSSy oo
0 F pos F nom F [HZ]
PAR.ID=98 PAR.ID=4

Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY

Z8kl adng8 U/F krivka je klasickl a jednoduchl n§gst

833 Kompenz8cia IR

T8§to funkcia mametid Tyapu¥%é I D FH47) = komp. IR
TIEU;’F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\CUIK

komp. IR g RIADENIE \ U/F KRIVKA\ Typ U/F -> komp. IR

regulator ZM U

Pri akt2zvnej kompenz8ci. Il R sa apurt eovngadt zi kcokvyl cpho dpCpad
koriguje hodnota nap?tia na vlIisnapéttaknaabyasarh
motora azabezpelilo sa kongtamtrma® i b ude nv \ezmreoaitkatr ak , V¢
regi me sa napwPgteineerz8tyogujcek oan zni guj e.

Mat ematickl model, ktorT je jadrom f unilnedosahuj&k o mp en
veOkY¥s presnossS, preto je potrebn® nastavi S frekyv

Spravidla to blTva 0.5 ag 3 Hz. VIistup korekcie je

Parametre kompenzS8cie | R:

Meno parametra ID Popis

Filter KIR 523 |lLasov8 kongtanta filtra aplikovan®ho n
Frekvencia KIR 79 |Zhora ohraniluje oblasS vistupnej frek

Nutnim predpokl adom Ysprpamhdg imcasipRig¢nwna hodnota n
parametrov motora a parametra Odpor statora [345].

Parameter ID: 345

NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRBEOJIMOTORA ator

DobrT,m zdrojom pr etoho?Ppsak amed raodreotMAKRO MOTORA r ¢
aspoR najbligdgi ehackkt ol kparewd.nast avenej hodnoty ug

automatickou identifik8ciou odporu statorov®ho vi
Parameter ID: 383
NASTAVENIEi>R| ADENI E A RHBNFIRADENE-> Skal 8§r. Ident.
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l denti fi k8cia statorov®ho odp¢

zapnut? pohonu alebo pri prevs
Skalar. ident. kS sp*sobovaS oneskorenie reakcie
h (pozastavenie rlchlosti do ust
\Vypnuta tento stav signalizuje varovnl
s a pohonu z d*vodu prevsg§dzko.
(geriavy, virobn® | inky, trak
ogivobmaa | adenia pohonu identi-
834 Regul 8tor z8berov®ho momentu (RZM)
T8t o funkci a paar ame tzraipnAaSy o U/ F (I D 347) = regul 8§t
Typl]ff MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\CUIK
komp. IR O| RIADENIE\U/FKRIVKA\TypU/F-> regul §tor ZM
regulator ZM
Pri akt2vnom regul 8tore z 8 brea sotva®heon o mo meist me  nier
nadvihovan2m U/ F krivky nad hodnoty z8khadgej adlF
z8berovl] Nadswdavuje sa egte pogadovan8 dynamika t ol
Parametre Regul 8t ora z8berov®ho moment u:
Meno parametra ID Popis
Pr%%d RzZM 163 |Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho mo
Frekv. RZM 28 'Horn8 hranica p8sma frekvencie v k
Dynamika RZM 26 |[Nastavenie dynami ky regul 8tora z8b
ulv
F [Hz] 4 V]
"""""""""""""""""""""""""""" ===~ Umax=Ukonc
T-nap?dtie MT :
T-z8k!I| atkBkaU !
T -frekvencia MT !
T-pr %d MT |
From 1.
PAR. ID = 4 N\ Tt
P8§smo | i :
PAR.ID=28 |~~~ ~""°TTTTTTTTTT N\ I/ 2
A E i t[s]
Pr %d [AM[T ' \ motor
v J S
\— J l th]
STOPe gener § GTAR~™

Regimy U/ F KRIVKY na npoonheonnteo ms zvoytsrovkallmm o st i .

835 Kompenz8cia skl zu

Sprievodnim javom J|innosti as
predbiehanie rotora oproti st
frekvencie je z8visekl ™MdnimhehU
pri zapnutej funkci.i kompenz§c

nchr-nnych motor o\
toru vplyvom z8Sa
hFR&EMt oyhodnocuj %
a

y
a
&
i afrekvenciz u ho prid8va

17. oktl9br a 20 Strana 134 z 179



UNIFREM v.3.581

VONSC

Parameter ID: 349

NASTAVENIE 7>

RI ADENI E A RBJAFWRIADENIEA-> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.

skl zu = zapnut §

Komp. skizu Efektk ompenz8cie sklzu motora je
vypnuta zaSageni a si zachov8§8 rotorovs
Navyge to vlIirazne zvyguje monm

nz2zkych rlchlostiach.

Hl avnim parametrom pre

d o | azujejej zosilnemé \vepargmeki:o mp e n z § c i

Parameter ID: 350

NASTAVENIE i> RI ADENI E

kom. sklzu

A REWRRIADENIR -> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.

Pr2klLadnos$S
(tenk8&Freavanci a

kompenz8cie skl zu
statBr &d

na

reg8lnom pohone

moubBa)iar a

1 1:Frek. MH[Hz] 2Frad MTIAEERES ... 1 = 5
[ ' | ]A.'l'mqll ngr a
zaSagenia
| mal % kompe
sklzu.
| .B.lvﬁ‘lg2 ns§gr
| zaSageni a
val giu
| kompenzS§ci
T:Min=8 88  Max=42@8 Prm=281  Akt=4.85 |
HMin=H. 88 Max=2.17 Prm=1.6H Akt=2. B2
Okra HH M5d Bl Feset Il Stanice
Model sklzu pre svoju sprg8&vnu |linnosS potrebuje s
Meno parametra ID | Popis
Vi kon motora | 357
Frekv. motora [Hz] 4 Potrebn® pre vipolet noming§lneho s|
Ot 8] ky motor a 356
Odpor statora34s Platia tie ist® podmienky ako pri |
Pri uzavretom skal 8rnom ri aden? s a skl z kompe!

vy hodnot ezdi@instatoovej a rotorovej frekvencie.

Menil|l e frekvencie

vV parametri:

UNI| F R@&MedzemsosglRiu, j Yk taojr ¥4 yrek cmmoug n ®

Parameter ID: 193

NASTAVENIET> RI ADENI E A

REG RIADENIE A> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz.

skl zu = zapnut ®

Obmedz. sklzu Ak je tento regiNm zapnutl, me n
vypnuté nebol prekrol enl ma x i pa@retry Magir.\
Skiz [Hz] [177] :
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Parameter ID: 177

NASTAVENIEi> RI ADENI E A PREGWRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.

Sklz [Hz]
Pritom generuje vaObme®zh|l §kknuda. AWdOpoklese zaSa
stav ubpowlodi 2asa zvygovanie statorovej frekvencie.

84 Regul 8tor maxi m8l neho pr %du (RMP)

Regul 8tor maxi m8l neho pr*du je funkgdgiea orheneidlzow a
vistupnl pr¥d do motora korigovan?m viIstupnej fre
Z ap? paametri

Parameter ID: 352

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CC3% USF RIADENIE -> REG. MA X. P RD
Reg. max. pr %du gemert.orregirm,givysok8§8 dynami ka

Od verzie 2.230 je mogn® zvoli$S n2zku (gtandard
maxi m8l neho pr %du. RT chl a pdayrmamitka sla:p BvBR2Qu jzea vwo |
Vysok§ dynah?t kka dy nami knierne pfirtarcouvjaen o 8 hodnot ou p
ignoruje kr 8t ke gpil ky pr %du. Je vhowemstina&gjtmd ypr e&Nabe
z§Sage typu dopravn2k, Sagk@&| p®evadpd z kKkys c jVg,s pla® f er
dynamika .

Regul 8tormptacu¢kom aj geinneer .8t ori ckom re

Reg. max.pridu Regul 8§t onot owi ckom regi me fr
motor. rezim avgener 8torickom zvyguje ak ¢
gener. rezim - hodnoty.

Hranilnl pr%d pre motorick¥% prevsgdzku.

Parameter ID: 5

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd AMa x i m. Pr %d M. [ A]

Hranilnl gem¥%d 8§pgroeick% prevsgdzku.

Parameter ID: 549

NASTAVENIE i >RIADENIEAREGUL CCJd AMa x i m. Pr Y.d G. [ A]

Vgpecificklch pr2padoch m!ge meni |l hodnotu obmedz
Pri nzzkych frekvenci8ch sa olvmadarinlegniher amnaeu pz\e
Yo el om dosiahnutia vyggi ehra zv8bseorkol vc@&h or Incohnheorsttu aa&
aby sa zabr 8ni |l oné€sitnanboisltnie jmoltaosrtai vmoment ovej char i

nal ej funkciaviAlobmef zenige zni govaS ohranilenie

podmi enky ako napr?2klad vysokl tepelnl integr §l

splnen® podmienky obmedzenia viIikonu pri vi bere p
kt or ®ho dszaujoebnvel k on) .

AKtu8l nu hodnotu motorick®ho ohranilenia pr¥du si

Parameter ID: 494

DIAGNOSTIKA 7> Riadenie i> Pomocn®i> eMaixliimmy pr ¥4d [ A]
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Imax [A] ! !
ID =494 | .
Pritvrde- ! ' Obl as $
nie ) .Zni gova
Ing_s0s i
Imax mOT.
ID=5
FsoosT rRMP Fii1. oBLASS Fs [HZ]
ID=1191 ID=1193

Gpecifick® pr2pady Ypravy hranice maxi m§8lneho

A UPOZORNENIE!

Vpr2pade, ge motor je grafSagovakeikamyalzeabed§ RMI
ovl 8dania pr2de povel STOP, m! ge @ahon sd e¥pne. e ot
Vtakom pr2pade je potrebn® zvigi S hodnotu maxi m§
vygenerovaS RESET alebo prerugiS bezpelnostnl vst

RT chlwaskS,u dok&§ge meni|l zabeedizESt pk udegel an®mu n &
dovolen% hraniln¥% hodnotu ovplyvRuja4 [pazlaomeka)e. s a

Parameter ID: 353

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL CC4 WF RIADENIE -> REG. MA X .(RMP)R®
P zlogka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C T U RIADENIE-> REG. MA X. P R-®IC
zl ogka FRMP [ ms

Parameter ID: 1047

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T3 WF RIADENIE -> REG. MA X. PRB|
Dzl ogka RMP [ ]

RMP obmedzuje strmossS
m: ge zabera$S aj proi

ns§r tu alebo poklesu frek
ust §
dosi ahne ohr an
zrk&gd

S
enej rTchlosti, keN p

a
I r
i | enFinea xf r[elklv2eln,c i da lFemi nu ¢

frekvencie [ ell
nekoriguje, | o sa od I & d mea nzovgl nglemm 2 v zpnriYkdoum ap o
alebo APreSagenie menil| af.

Pre zrTchleniespe&krieloiRMBeseaS w2zkych frekvenci?
richluukpoé¢kait ol n®ho nap?tia od prekrolenia pr %du

Parameter ID: 799

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CCH WF RIADENIE-> REG. MAX. PRB|
Kor. boost. RMP [ ]
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Pre nastavenie rofhebknemlrrekjcd o WVReMP & | Y%g i par amet e

Parameter ID: 1191

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CC34 WF RIADENIE-> REG. MAX. PRB|
Frek. boost. RMP [ ]

Pomocou tlTchto dvoch parametrov je mogn® vyladi$§
dodr2gamaxi m8l neho pr %du frekvematiar nreedtersdtai | prmd
pritvrdenie pohonu na predoglom obr8zku).

Obmedzenie pr¥%du migempponiBpiakosmpEng §aji o | R v L
ako aj ostatnl mi fsutnukj cei aknmait enge-nriilaa . p oEhxoin o v , kde ni
Jedn8§ zdawithov® pohony ¢gdpoppawnvun2keoVSakde abmedzeni
maS za n8sledok prepad bremena alebo nedodr gani e
vysoklch pg§&dosmr &avidla |l en poruchu.

A A
F [Hz] Pr %d [AMT
DOBEH - ROZBEH -
generi8dlog motori ¢ k §
prevsgdzk: prevsgdz
cos(li)<O0 cos((i)>0
FeeL Maxi m. MP
| PAR.ID=5

TMaxi m. GP

PAR. ID = 549
Prvd |
motora
: ) t[s]
STOP GTAR

Typi pkTebeh pr¥%du a frekvencie pri zaberan2 RMP na poc

Prkkd: Pr 4dov§ | imita (RMP) zaberaj %ca na re8lnom po
[Tek Nim & Stop r Paos: 1.500s CURSOR Tel. Nim & Stop r Pos: 1.5005 CURSOR
H H TR - H H H N N I TR - N B B B
- Type e Type
wapeemne, . FREKVENCIA™ ] Hl Jit
.................... e SaUrce Sl
CH1 CH1
B, [ EE T
. OBMEDZENh PRDD. ) OBMEDZENh PRDD
BT Sy CH2 200my M 1008 Ext  Ta0my BT B0my CHZ 3ddmy M 1.00s Ext 7 180y
Maxi m8l ny pr %d pri dobehu, Maxi m8l ny pr %d pri rozbet
85 Tl meni e rezonanl|lnlch kmitov
Jedn8 psaamoens funkci u, pomocou ktorej j e mogn®
Rezonanci a motora | e j av, kedy s a vplyvom neho
nerovnomernosti z§ Sa ¢ e ako aj fluktu8ci ammni leil e kmeino d lolsc h
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rozkmpeBi adi cky mateaxcrhiS8adkz@®@hoz do gener 8torick®ho ch
bTva spravidla |len niekoOko peri-d statoroieej fr
mechanicklichvigagen® mnam&hanie ako amedrzd zokomwiotdaen i ep |
motoraan8sl|l edn® poruchy.

Pr2kRadonan| n® kmity nameran® naatprdklenommdgolobved
pr ¥%flednej f8ze motora).

b Fos: 204,005 CURSOR

Type
arnplitude

Source

CH1

CH1 200mY  CHZ 50,04 k1 100ms CHT ™ —4.00mb
11-Pdar-05 1656 10,5043Hz

Tlmenie rezon.

vypnuté

Funkciatiime ni a r ez on an cviy2p 2snaa zpaapr

Parameter ID: 513

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GU L C C3% WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zapnut ®

Na nastavenie tlmenia sl ¥%gi trojica koeficientov,
vel il 2n n drekvwercis taunpanpd tViheo.dnT m dol aden2m tTchto koe
veOkosS kmitov zmengi S alebo ich aj Yplne odstr§n
Parameter ID: 514 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan
NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T3 UA RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->

Zosiln. Od dUdc []

Parameter ID: 515 (Nastavenie zosilnenia t|l menmnidal ue po #a
NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL C C* WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln.

Oddis []

Parameter ID: 516 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan
NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T3 UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->

Zosiln. Od dwils []
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UOUt
ds o B
dt
ID 515 Gel an® nap?t

dYIs

dt

dUpc

dt

Viznam koeficientov funkcie ATI menie rezonanlnlc

Tl menie rmzpemanrcd i S alebo YWplne potlaliS negel ant
chode s mallm zaSagen2m.

86 Regul 8§tor napynemi CRP) dolKéme¢t DDk ®a z8§I oh

(K2)
Jednouznaj d!l egitejmp2ndH ocdl iflrzerk venci e ®heo nnaepd®ztii ceb vjoe
(Upc) . Za norm8lnych podmi enok bTva jeho hodnot a
sieSov®ho zdruger@hld*Wadp?2 tPira (4WDOV sieti je to ok
medziobvodu teda mhgp2kdm2siOwB8oeppBki sse napatia s
motor pod z§Sadgou, sa mige staS, ¢ge motor nebude
odbudenie an 8§r as't skl zu ako aj odoberan®ho pr ¥%du. A Kk
amenila alebo negdlparwaji,pqgreumnhug n®Naobmedzi S frekve
pri ktorej je na motore aj pri nNi ggom maridltdc hs i
UNI FREM 40Regoullogkt oAl naemot isd¥¢ qelS§t or kinetick®ho
(RKZ) . Okrem i n®ho sl Ygi aj na preklenutie kr 8t

pogadovan® mini s8uldrey urjepztnidedelr b m2 m gel amre d ef m2emk v
zotrval nej hmoty.

Pri brzden2z motorom, teda bajgdobestul ahahso¥BpsobeE
vplyvom prelievania energiezmot ora sp? S tdommenpd apade m§ meni | d
na spr8vnu regul 8ciu motora, avgak st Yaprao zrra pp?oS ouvc@

APrepatieﬁ.~I3rn10torpphemaghejkdmiegenerétu'y'eclaq')mvchod
geriavov, virSahy , e |rdoszdtb&hhsy z/ot rval nl ch hmtt), sa s
Ucpoug2vaj % br odm® rmédkwyl,y kd or ® prebytol n% e@ergiu

je striktne predp2sang8 doba zastaveniaNpphGoul je
reguli§t@Rregul 8t or dynami ¢(ROBhTen dwywEdhwan2m gel anej

zastav? n8rast nap?&tia DC. Podobne alkmutt2 mma ¥ iem&alj
frekvencie ug pruensotg8nvia nkSorraisgtovnaaSp2at i a a§ po poruch

Kagds§ Rlemgu$ 8§t or & an a2 tsiaanost at ne pargnemothS / zapn¥%S v

Parameter ID: 748

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd AREGUL. NAP>TKANnERN) Z§I

Kinet. zalohovanie (D)

vypnuté
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UNIFREM v.3.581

Parameter ID: 749

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCIl AREGUL . N A P-> Dyingdn. dolbeN )

Dynam. dobeh (D)

wypnuty

Dl egit® parametre nastavenia

ktorTch sa spwwjSa

Parameter ID: 753

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCJd AREGUL . N A P-> Rdfefencia RA )

Parameter ID: 754

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CCIREGUL.NAP T A->R&dxencia DD

regud?attioa amenchzi®d b vao «
f unkciday nlkaimm ectki®chko® m bzealuahovani a

Na prisptsobenie dynamiky odozvy a pr2padn® dol a
kmitav®ho priebehu sD %glioag koya rRaNne tkrteo rP® slpolaol ne oV
Parameter ID: 751
NASTAVENIEi>RIADENI E A REGULREGW.. NAP>TPAz(RBEXa R
Parameter ID: 752
NASTAVENIEi> RI ADENI E A 'RE QRELCAI.A NAP>TIAz(RNXa R
Parameter ID: 750
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE GRUELCAI.A NAP>TDAz( B§Xa R
A A
Fs [HZ]
Upc [V] Kinet. Dy nami
z8l ohov dobeh
______________________________________________________________ Fgel.
Refer. DD
PAR. ID = e o e oo
754
UDCnom. ““““““““““““““ R ChEaE i
(565 V)
Refer. KZ
PAR. ID = f---------ke--
753
ev 1 pa @abnovenie  épovel N
. . L S
siete Siete STOP predog
T-nap®tie medzi ol dobehu
T-vIistupng8 frekvi

Regul 8t or na&apfPitna2pRN)nnosti

17.
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Pr2kVhsdtedky merania nasadenia RN na pohone

MTek__ 1. @ Stop W Prs: 15005 TRIGGER Tek .M. @ Stop I Fos: 1.5005 CAYE/REC
? ? ! R AR N H H H H AR N - H . . y
S Edae . NAP- TIEEUpc = = = setups
\\\\ R R o L ¥ ' lllllideu . i f
™ FREKVENCIA /7 = £ :
NN VN o e R e i Saure
s A FREKVENCIA il
i el o | SOUICE ZOVTQVGKQ;W Fet
ENAP TIEUD Eit P A
o e T IS oL it ooy I
N FOURRRUTE S PEREE SUDTEIRERS: N SOOI : 2 OT RV o : save
KI NETI'CKE :zCL AC] - DYNAMI CKh DOE On
BH 200y CHE 200my M 2505 Ext & T80mY M Z00mY THE S00my M 1.00s Ext 7 Ta0my
Refd 200m' 1,005 RefB S00mY 1,005
Kinetick® z8l ohovanie me Dynamickl dobeh pri rtzny
nap8jacieho nap?2tia na mot pohonu.
VmnohTch priemyselnlch faplkivkehdingori preemdnani s a vy
zastavil za | o najkratg? | as. Pri opakovanlch pre
am§8 to prianyrowplkyv vhau viroby. pohdn, s&t oa®@lyge mop®
zotrvalnosti alebo zaSagovacie pomery s¥ prement
dobehu probl ®&m Vtedy treba aplikovaS regim Dynar
mi egadl §, kde Z§VI32 zotrvalmas®rdadimnogstva spra

8.7 Brzdenie tokom

Na brzdenie savmeni | och frekvencie poug2va niekoOko reg
pougitie br zdondephoor mtokdau.l uUExai st uj ¥4 vgak pohony, kde
| i ast ozlrneed&avo. Ak gajraprabkl derwpwywgd o zastavilo
tomto | ase dobehu «Pzrneipki§ ipeormuecnhia aKiIE4 nemus2 byS p.
nutn®. Ak napr2klad ug 13 alebo 15 sekundovli dobe
ener gi e 2sja Sd § ozunj iBizdeme Tokom k c i e

Na zapnutie brzdenia tokom sl %gi parameter:

Parameter ID: 775

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)

Funguj e tak, ge proi prekrol en

Brzdenie tokom B1) zalne nmewyigovaS nap2tie motor
vyphuté magneti z8ci u. To sptsobz, ge
nedostanezmot ora do menila ale sa
motor a. Mi er u zvli dgeni a magnet

parametrom AZos. brzd. Tokom |

Parameter ID: 776

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRZDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRZDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]
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Pr2klLadnosS brzdenia tokom na re§8lnom zariaden?2.

[Tek 1. @ Stop M Fos: 1.500 SAVE/REL Tek  JL. ® Sup B Fos: 15008 T
N - N N - H I I I N - H H - N H ! R
: : : : : : Setups : : : : N : : : : Coupling
AMavetarrnc T T T T B
AveTarms S CNAP TIE
. e . w9 B Limit
source oo TIFF
Ref Wined b o Yalts/Div
e
Save Probe
Ref B
. : : : N : : : : 0n| : : : : - : : : :
Rt 200mY T THZ ~200mY M Sdims Est 7 Ta0my EHT Z00my  CHA 200mY M Sidms Ext 2 Ta0my
Retd 200rmy S00ms Reth S00mY S00ms Retd 200mYy S00ms Refh S00mby S00ms
Brzdenie tokom pri me n g Brzdenie tokom pri val g
Pri brzden? tokypmgidoemh8dhai kvani u motor a, preto
dodatol n% tepeln% ochranu, termistor alebo PT100
88 Naf §8zovani
Pri prevg8dzkovan2 elektricklch pohonov | asto vzni
spustil o, aj N sa motor vo vypnditelmwttalvek o 89 a
ventil 8tor s p 2 n, trakl n® vozidlo v pohybe aleb

J
poskytne pres kvenaiif lotr orfScu us a ®Meéeniolj s@|l dok8&8ge aut
prispt! siafigs oa Snzmal vgak nie je nNatfn§& ofm@awng ieS
vmenili frekvencie UNIFREM. Noardnfetziovani e j e mogn®

e
a
k e
al )
Naj presmeajgrilecha ej gi e sa pbagidit§2 nd osti &lhknawsS®hso s n 2 me
n fre
as.

Parameter ID: 374

NASTAVENIEi> RI ADENIE A REGAFEOZIOVWANNAE §zovanie

Hafazovanie

\Vyphuté
Zrychlené

Normalne S

Jedn§ psaneo automatick¥% funkciu, ktor§8 vgdy po ak
naf8zovania na roztolenl motor (resspekg@kbcBt etth
ajgho doba trvania m!ge byS premenliv§ ombstavdniahl os't
parametrov.
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Prvad 1 1. detekcia TREE] V. ¥ Frekvencia
motora [A] i smeru a Detekci inabu- Rozbeh [HZ]
inabudenie  afrekv. idenie naFge.
i i - Fuax
 FceL
Pomer Inaf/l0
X Magn.
= 1D778 x ID355
e povel ngj den ]
. _ s
T-r ot o frekveriia GTART X frekvencie
T-vi stupn8 frekve [e—
T-pr ¥ad motor a Las na
PAR.ID = 375
Naf 8zovpnimec2p |innosti
DspegnosS nak@&zajvammotma hOadania je z8&visl§&§ od tT1cl
(N§sobok magneticaaphPhRBujpe %diut | i vosS naf§zovania
Parameter ID: 778
NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CCd ANAF CZ O V>AhneEInaf/I0 [ ]
(Las..MKioonvpl yvRuje rTchl o-sdbudenmmaigga) et ovani a
Parameter ID: 79 .
NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRE aMOT GBRA . MT
Pr2kNafi§zovanie na roztol enl motor na menil.i
(tenk8i Mliatriapng frekvenairdsd, hrl elr & e ni§a rbiafrdkvemciaa n § |
rotora)
1 1:Frek. MM[Hz] 2:Prad MTIAEEEES ... 1 ﬂi
I I
1:Min=6.08 Max=yABH Prm=47.31 RBkt=57.80H
2:Min=H.86 Maw=z.11 Frm=1.12 Al:t= 1 23
Qknd M 5
89 Obmedzenie vikonu
Vpr axi sa m!ge vyskyt n %S potrebpr 2zpnandhovagiaaj Ei mmo
meni | preSagovani. PspPpsadmdnejznprke Pogarczhmm al ebo pi
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za n8sledok vipadok technol - -gie, ktorl ma | h
zn2genie vikonu motor a. Preto me@ﬁu‘e®rfcr\eek1vewlch)zeve
bl ok obmedzenia viIikonu.

Funkci a obmedzeni a \drémetmu sa vol?2 v

Parameter ID: 766

NASTAVENIEi> RI ADENIE A REGUIMCCWA konu [ ]

Tu je mogn® zapnwuS jednotliv® zdroje (pr2liny) ob

Obin. vykonu (QV)
od pret'aZenia
od tepl. chladi¢a
od pref'aZenia motora

od ext. teploty

CIf=Ne J< ]

od signalu obm. wyk.
od preSageni|lTepelnl int. MN (1D 31) Porucha =100 %
od tepl.chlaTeplota chladila (I D 74Porucha

767)
od preSageni|Tepelnl int. MT (I D 33) Porucha =100 %
od ext. teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha = 1D 866

865)
Pri vzniku varovan2 uvedenlch tepelnlch ochr8&n me
Vistupom obmedzenia vIikonu je korekcia maxi m§lne
zobrazovan® veliliny neprrerkdodiadi ypemiue hpv &v §d D
Obmedzenie vikonu sa teda vykon§va obmedzen2m max
maxi m8l neho pr¥%du (RMP) fkutnokrlTn Tmu(sl2D b3y5 )z.apnutl a

Pr2klldchnosS obmedzenia vikonu od preSagenia men
sasynchr-nnym motorom zo z8znamu na giraépekom idn:t
MN , hrub ®r|vida ™vMa ) .

1 1Tepelny in[%] 2Prad MTAMEER .. 1 ':3'-.]
|
|
|
B
|
b |

1:Min=49.2 Mawx=21.7 Akt=91.7
Z:Min=6.06 Mawx=4.22 Prm Akt=2. 41
Qkng Mg eset Stg

'|'Pohon begal pod pInTPohon sa oidnQaehglris8ll
integr 8l meni | a dosi akl es §. Pohon j e Znovlt

ng§sledne sa obmedzil maxi m&8l ny vikon.
Nal ej nest Wpal .

8.100pti mal i z8ci a

Optimaliz8cia |e S)a/mtﬁsdtaa:thTblrqikadikatcgir®eho Y2l ohou |
audr ganie optim8lnych hodn!t OubovoOnej zobrazoval
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ni ektor ®ho zad8vacieho kans§l u. vOptinkatIoirzT§cisa m &
vintervale 0.000ma@n®@. 0d0z@mnroasztiikev meni | a:
Parameter ID: 423
DIAGNOSTIKA i > Funkcie-> Opt i ma+i ¥#8§sitaap OPT [ ]
Napojenie sttuNpu optimaliz8cie na Oubov o@dnT zZa
parametra pri vibere sign8lu (zdroja) pr2zslugn®ho
Viber veliliny, ktorej krit® rium m8 bl ok optimal.

Parameter ID: 80

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MALHZOGLAmM. sign§l
Vyber signalu Najsltaej gi e sa pri gtandardnTch
|l \HEHU:DIAGHOSTIKA'Riadenie sign§gl optimali z8cie vybers§g pr
ﬂtifgz ]106R1P¥ mot or a. Pri zvol en? niektor ®h
ap. . i i S i = = 1
ap, T L0y optimalizova$S aj OubovoOn¥% tec
Krit®rium opmtainmean!8i,z 8lcii ebude meni|l vyhOadgvaS mini
sign8lu. Napr?klad pri pohone gener§tora na MVE c
pri pohone | erpadla minimalizova$S vlIikonov® straty
Na viber krit®ria sl %g] Opt. kritérium
[Minimum  signalu
Maximum signalu J
Parameter ID: 208
NASTAVENIET>FUNKCIE-> OPTI MAL-I>Z()ﬁt A krit®rium
Blokovanie (resetppdnensdnerasa: i z8§ci e a
Vbl oku OPTI MALI ZCCI A sa nach8dzaj % dva signsgly,
optimalpead@mi enkhu, kedyojpeimagn®omandSvel ilinu.
Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetova

Parameter ID: 263

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MALb>ZO@GL A Reset sign§gl
Vyber signalu Napr?2 kAld:j e optimaliz8cia nas
|2 MENUMDIAGHOSTIKA' Stay menica maxima alebo mi ni ma vIikonu, je pot
keN je zariadenie vypnut ®. Po
Reset signs8glin [ 25608 Imen.nreeg . v e(l n &
Warning i stavov®ho s | ov aparameis A © pit as mRese
Warning? ix0|] vyberie Chod ( neewnidr unjae vnlaspt2utpiee
Opt. reset KeNge Sstavov ®e gsdwvano® njaene n § to
Porucha Ol optimaliz8cie e akt2vny keN
SwW_Err_Pin Ol napatie.

<)

Chod
DC nabity
MT nabudenhy

OO
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Vtedy, keN doch8dza po zmene vistupu optimali z§ci
bl va premenlnwtin® oneskori S mer ani e kast ®d b a n &hpc
parametra sl %gi na nastavenie podmienky merani a:

Parameter ID: 279

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MALH>ZO@GLA Meranie sign§gl

Ak m8&8 byS meranie vykonan® ag po uktoorhtem 2 s ir@am®loiv

v e | i $tdvman. neg . (neg8cia stawaan®thOpts| meragniae adat2vne
nastav? bit ARozb. /Dob FA. To zcniaemesna8 ,| ajke§8 pmoa zunrk
rampovej funkcieapot om sa ag vykon8va nov® meranie pre Nal

Yyber signalu - | Opt. meranie zapne
|2 HMEHUMDIAGHOSTIKA"Stay menica [MT nabudeny O
=) Rozb./Dob. F
FZel = 0 O
F = Fzel O
\arovanie [l
Na upravenieapri sp!sobenie procesu optimaliz8cie sl %gia
Meno parametra ID | Popis
Peri-da opt. |13 |Las me rjaendina® h o kr oku optimalizaln
jednot!l i vl mi kr ok mi mt ge predOgi S
sign8§l [279]A).
Skenovanie 420 | Zap./Vyp. regim skenovani a vistupu
optimali z8cie. S| %gi na n8jdenie ¢
VyhOads§ gl ob§I mygnkeahr ®mi azer T ch
vhastavenom smere cell rozsah maxi
delta Sign . 255 INastavuje hodnotu maxi m8I nej dovol
AOptim. Sign8l [80]fA od glob8l nehgq
optimali z8cie (skenovania) pomaly
tTm sleduje pomall® tw&iemeyh ov eeDktors@ mu
vistupu od gl ob &8l amsethav ean¥ r ®ondin oa u
vykon8 nov® skenovanie, ak je zaphn
Regim kroku 425 [Ur | uj e, | i m§ byS veOkosS zmeny
kr ok mi pevn§ al eenoe nplrievnie nk ri ovk§ . z nPar m
kroku wurluje na z8klade adaptivity
Minim. krok 427 |[Mi ni m§l na alebo pevn§8 zmena vIistup
Zisk adapt. kroku 743 |Urluje intenzitOpvpmyv8i ge8l vE80En
optimaliz8cie, ak jeprememki viARegi
Pol . smer 426 INastavuje prvotnl smer optimal i z§
hodnoty vistupu 0.00 nahor (AOd mi
(AOd mdx®i.m
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VI kon : l. 1l. * Frekvencia
motora [W] i skenovanie zmena [HZ]
: po gt technol od
"""""""""""""""""""""" I'I'"""""""“""ptjdr‘ﬁ‘léh'ok‘r""“' Fwmax
: posun opt Vistu (
cemne gel — I(DAR.|D=423p

n o~ o

maxi m§ |
vIi konu

_____________________________________________________________________________________ FMIN
i ovel GT¢ g
e P t[s]
T-vistup opt(IID:nzIZBI)mzaronueeg\dll/mrﬁrekvenC|u
T-optimalizovanT -mapmj8dnT( | e 7w6I6Kon mo't
Opti maliipzr8icica@ p |innosti pri maximaliz8cii vikonu zm
PerL'adn~os§ opti mal imeSrciileoma pohone s
(rub8§ WViastaup OPT. , -Préklomgint &rar2pade je nastaven
426) na voObu AOd maxi mah.

1 1Prikon[ll] Z:Udstupn OFT[ IBEAAEE .. 0 1 | [ 1:Prikon[W] Zdstup OFT[

| ]
1:Min=8.0 Max=189.4 Prm=512  Akt=95.2
Min=H.06088 Max=1.0862 Prm=0.691% Akt=0.5188

Okra [ ] M B F===t B Stgpice

i Skenovan2m ng§jdenl E]‘Zmena technologick’
ptimali z8cie. Nesk!r dotiahnutie vistup8j do
ol ad?2 presne. nov®ho optim8l neho bod

8llExtern8 tepeln8 ochrana (ETO)

Ak je na zariaden2, ktor ®hodiss/ mzms2Swiui jree jmeknli |s rf2rne
Zzostava vimxmallavh rovnak®ho typu, j e mogn® zapc
av y hodn o michteplStu zariadeniaap od Oa pot r e by poaughy. Paametre hloki a a
ETO sa nach&siziaj 4 v

Parameter ID: 860

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplo~tnTch snzmalov saj pdeamg?2anal ege
vlistup. Matemati cKkl mo del ApPorl%4dt aE Tdifitoir m§ Isray zlbvwd i2a «
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pr2slugn®ho AOUTx. Na AINx vzni kne Yby racAkNarpap2itei a
ETOMZtl chto Ydajov sa vyhodmosts?l eddportephdmal a Pai
varovnej alebo poruchovej hranice sa vyhodnot? va
Viznam paramatitogiak® pr eporasnlied|je/Sadiuacsmhen® v
Typ ETO: -PTC,-PT100,-v |l ast nl s UNIFREM
[ID 861]
AINX  Nap t i e
Pol et sn? [ID 867]
m m [ID 862]
O\ - aoUTx || Pr sEdO
U U [ ¢ “°V[ID 870]
‘_
Viastnl <4 v ¥ :
Rero[ q ] Odpor sn#?2: Varovanie
Rioo A c ZOV[ID 871] ETO [ID 865]
[ID 864]
ﬁéoggs] ) Teplota ETO || Porucha ETO
: gETO[A;q: zZov [ID 869] || > [ID 866]
20AC
Pre potreby =zapoje®OudbosvaOm: geoQ@niuga®al - govI vstoL
svorkovnice X1 procesorovej dosky menil a
Pr2klad nasti8vemizanalk BO tsy®rui iP.TC v
LASs NASTAVENI E:
Nastavenie PTC sn2mal a:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor
906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap. ETO AIN2
862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Pol et sn2 mal3
Pr2kl ad npaasrtaanveetnrioav, z ktorT ch s ¥ poodwecdhe nEET Chr ani ce var c
865 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Varovanie ETO 90 AC
866 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Porucha ETO 160. 0 AcC
MognosS obmedzenia maxi m§l neho meracieho pr¥%du ETO:
Parameter Ma x i m. pr*%d EDOmedRujle8py?w»d do ETO sn2malov aby
zohrievaniu sn2mal a. Ak je pougitl gpeci 8l ny sn2mal, t
Pri type ETO = "PTC" je merac? pr¥%d ohranil| ewrmrlentma hod
parameter neaktzvny.
‘ 1087 | MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ ‘ Maxi m. pr Yd | 10.00 mA ‘
Nastavenie anal -gov®ho vstupu Al N2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
154 \n;lgp&Jp;\nA,;«SZT/\AVENlE \WSTUPY A Vh\SAINAPLYE GO\ Typ AIN2 0-10V
MognosS filtrovania rugen2 na anal -govom vstupe:
’ 262 ‘ \hgTr\JJJPQ\r\XﬁZT/\\VEME VVSTUPY A VASANWLYE GOY Eitar AIN2 1s
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Nastavenie anal -gov®ho vIistupu AOUT2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
362 \I\;IENSLJT\UI\‘ID/ZS@BA\\/ENIE \ VSTUPY A VASTURWNALE GO\ Typ AO2 0-20mA
1077 \I\;IIFE]NSUT\UI\‘I:/;S@'I'ZA\\/ENIE VVSTUPY A VISANMLE GO\ Ao Zdroj Prvid ETO
366 \I\;IIFE]NSUT\UI\:D/)\A\%'I'ZA\VENIE \VSTUPY A Vh\S/SI’NJAPLYt:: GO\ Sig. (AO2_A) 0mA
368 \r\;liNsuT\Ur\‘nDAA%TZA\VEME \VSTUPY A Vh\S/SI'NJAPLYtj GO\ Sig. (AO2_B) 20 mA
945 \h;I?NSlJT\UI\:DAA%'I'ZA\VENIE \VSTUPY A Vﬁ\SAI’NJAPLYf GO\ AO2_A 0mA
946 \l\;IIYE]NSUT\UI\g&%'I'ZA\VENIE VVSTUPY A Vh\SAINAPLYE GO\ AO2_B 20 mA
L ASs DI AGNOSTI KA:
Mogn&o®8troly meranlch %daj ov:
ID Cesta Parameter Popis

p
869 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Tep|0ta ETO [ A q: Teplota na sn2mal i
870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Prd ETO [ mi4 Zﬂcﬁr;njc ’ prYd exte
867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Napatie ETO|H2ene! ﬁnaf.d meraneho
871 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Od por s n q]ma ! Hodnota odporu sn2m

812PreSagovac?

Naj ma pri zdvi hovich pohiomlocchh aojbelra satvioavc,h anl aes aalje n
meni |l ov sa poug?vaj¥% rltzne zariadenia na vyhodn:
alebo technologic k e | l'inky. Meni | UNI FREM dok8&8ge na z§8kl
vyhodnoti S zaSagenie pohbkonafSzZpvtZepPpm@eommé hyanhonu
aby bola prevg8§dzka pohonu bezpelng§8. APreSaghuv ki
geriavov, posunoch psruip o mte@w n20,br ¥tRda @neéh astroj ov

sp2nal

APreSagov§gki

preSagovaci emenislpdantma| GNIVFREM obs ahujawinieki e k o Ok o

Pojmy:

ZaSagépeevoliteOng velilina, ktor8 predstavuje
Mo ment motor a, Pr “%4d motor a, VI kon al ebo aj Al NXx
Preéag'l'e\]neivestav pohonu po s~plnen2Vpodmienozktickypreéag‘
generova$S STOP, obmedzi S rlchlosS pr2padne signal
Dynami ck§ p'|'rJvae/§|d|zakfaovnT stav p okiadnom smene,ikedpdkrere | er § ¢
statickej z8Sage pohon prekosfcaA®atfredper zotrval
Statick § prev8dzgmacovnl stav pohounkiladnmmsmerest §l enej
Tipovanie 1 Je takl sled ovl§dac2ch povelov, ktorl
Napr2klad kr8tke povely GTART alebo prerugovan®
Na konf ipgerS&dgiowaci eho sp2nala sl ¥%jia nasledovn® p

Parameter ID: 840

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> ZDVI HOVE PPREJIAEGOVCK
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Konfigum&®g@iian d i nnosti

Meno parametra ID Popis

Pretagov§k 841 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie el el
Pretaiovak zap./vyp.
wypnuty

Regim preSa|842 | Zapnutie regi mov sp2nala preSageni a
Redim pret’aiovaka

autodetekcia hranic

iba staticky rezim U

hegeneruje STOP U

nomalé spustanie

testuj "tipovanie"
Sptsob vipoltu veliliny AZaSagenief: Zdvi hov® funkcie
ZaSagenie. |83 |Viber wveliliny, &ktor8&8 bude sl %gi$S

AZaSageni ef.

HEHU'DIAGHOSTIKA" Riadenie

Pr2kl advellibleirruy, ktor 8§ predstavuje mieru
ZaSagenie 1|84 Hodnota vybrat®ho sign§lu zaSageni

zaSageniu. Sl Ygoimenran Ipcrhe vjoedd ndoot i e k .
Filter zaSa|8l1 |Filter prv®ho r8&du, ktorl sl vgi

na
vybrat®ho signg8lu zaSagenia (1D 843)

Podmienky vznikua z 8§ni ku APreSageni ahf:

Las po gtar |82 |Las necitlivosti preSagovacieho sp2r

PreSagenie |85 |Hranica preSagenia pohonu v dynamickK
v kladnom smere).

Las preSag.|848 |Doba, ktor% muZaSayeyiyeilal aka hrani
preSagenia, aby sa zopol preSagovac?

PreSagemnie |86 |Hranica preSagenia pohonu v ust8§len
kladnom smere).

Las preSag. |84 |Doba, ktor %% musZaShygs&mnigal al iarkeo hr a
preSagenia, aby sa zopol preSagovac?

PreSagenie |847 |[HrancaZaSagpneaukon|lenie PreSagenia pr
na ustS8lenej rTchlosti

Las preSag. |80 |Doba, ktor%% mugaSbyd&nigeil eé| aka hran
preSagenia, aby sa vypol preSagovac?

Sign8l bl okovwaniiaai:APreSag

Zdroj reset|572 [Sign§l, ktorT sl %gi na zabl okovanie

M: ge byS vybranl buN |2selnl signgl

PreS.reset 858 |[Podmi enka vzniku resetu preSageni a.
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Pre diagnostiku a v hodnotenlesp%gsagbvéka zobrazovan® veli

ZaSageni e 854 |Mi era zaSagenia pohonu Zu$dpednn e{iRadPar
vztiahmata&genu @D 8440)0[%]

Tipovania 85 |Pol et nedovolenTch ovl&8dac2ch sekve
pohonu (kr8tke povely gtartu |i akc|
zopne preSagovac? spznal bez ohOa(
Vyhodnotenie tipovaw220be medm@®owydnil

Stav PRETAG|8% |[Signalizuje v akom stave sa nach8dzas

Stay PRETAZ.
detekcia U
pret'aZenie U
tipovanie U
ustalenie
U
Pr2klad zobrazenia diagnostickej wvelilirm

PreSagenie pohonu nastane:

ak sa polas prevs8§dzky splnia podmienky vzniikwma pr e

statickl paoleadgs midlynami ckej prevsg§dzky, keN prekrol 2

APreSagenie dyn.fi (1D 845) na | as dbbnk gk statiskon AL a s

regime prekrol?2 statick¥% hranicu na pr2slugnl | as

alebo ak je zapnUAttlest @gi m iap lofoal Bedt& fitpiod dv ard2 ev t i p o

prekrol?2 5 tipovan?2 do 5 min.

Stav PreSagenia menil signafkF36-Pue 8a daojv.§Maudizkttpn T m h

ovl 8dacieho panel a.

PreSagenie pohonu zanikne:

ak polas reverzn®ho chodu poklesne AZaSagenief p

847) na dobu dlhgiu ako AlLas preSag. vyp.nA (I D 85

Vregi moch pr(edDmgda&4Bka je mogn®@omalh ®aS plugihoi &

preSagen2 obmedz2 rlchlosS spw¥%gSani areverznenmehode, na 2

pre zvigenie bezpelnadmerpfm mrempobfcii s

nal ej jer empigm@®c hvv v ¥ip o Has® bIokovankdaa(Bnamthelodaont

Anegeneruj,ep ST®&doch, kedy sa m§ pri preSagenz v

akci a (napr2zkl ad, obmedzeni e rTchl osti paoluegbiot 2 mo

uni ver z8ldrmxélt howll ®kov menil a.

Autodetekcia hranz2c:

Jeden zrregiimolv | innosti prAa%d dawesdlek c( laDoh8zapnajite?

regimu sa vynuluj % hranice podmienopkoIparseéwaagselneidaov(r

pracovnlchi ag&«mioa sarautomaticky dvetl e K ujn tArZaarS|aIgre

Pri tejto detekcii by mal byS pohon zaSagovanl ma

bremeno, at N.) Po 5 ag 10 cykloch saubbg8hbayshr

hodnot 8ch,d&vok ®&n %%t ol eranciu ji e ako maxi m8Il n

Po vypnut toht
et ek

2
Polas autod

O regimu zostam
c

vygg
e Sa@oi &le mraa awjvd che
ie hran2c meSShHPl eSSy

dcizdigtee unk| n®
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ZaSag Tas po
ID 854 [%)] 4 ID 852

Ll

A

PreSagen
ID845[%] —

Pr e Sa gmmn
ID 846 [%]

»

t [si

fMEN[HZ] 4

Bit St av PR
_ (ID 856)
APreSage

PreSagenie n

bl okovanT ]
smerom hore

1
1
1
1
1
1
1
1
1
|
FceL '
! i nastalo pq
1
: :
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
FcelL ; !
i :
! 1
! 1
: | [predstih brzdy
' 'kzabrzde
: »
T >
0 1
! t[s]
1
1
1
1
1
1
1

0

t [s];

Pr2klad vzniku preSagenia v dynamickom regime |innosti |

813Funkcia dynamickl zdvih

Geri avov§ DYNAMKZOVIE (DZ) (ID 1068) s | %g i na prisptsobenie ma
zdvihu podOa aktu8lnej hmotnost.i br emena. Pri VYy
richlossS.

Pre spr8vnu |innosS dynamick®ho zdvihujj“e vpoptold el
veliliny AZaSageniefn (I D 854) podobne ako pri fun
Meno parametra ID Popis

ZaSagenie. |843 Viber parametra ktorl bude sl %gi S @

AZaSageni ei.

ZaSagenie 184 |Hodnota vyhmgatt®uo zaSagenia (1D 843
, zaSageniu. Sl Ygi na prevod do pomern

Filter zaS¢81 |Filter prv®ho r&§du ktorT sl ¥gi na
vybrat ®ho sign8lu zaSagenia (1 D 843)
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Na konfi gumi&cki®hodyzdavi hu sl ¥%gia nasl edovn® par amet

DZ zap./vyp. 1069 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie dynse
DZ zap./vyp.
wypnuty

Las meranil070 |[Las merania statick®ho zaSagenia (|
AFrekvencia Dza (I D 1073).

z§8Sag DZ 1071 |Hor nl rozsah zaSageni a, nad ktorTm
nezni guj e.

z8Sag Dz 1072 |Dol nT rozsah zaSageacaj eoddwkitlor h a
frekvencii.

Frekvencia DZ 1073 |Frekvenci a, pri ktorej prebieha me
richlosS ktor8 odpoved8 maxi m8Il nemu

Pre diagnostkuavy hodnotenie preSagovs8kaesiVgng:tieto zob

ZaSagenie|84 |Miera zaSagenia pohonu Zd$apedn e{iRsdPar
g

aSa
vzti ahmat&genu @D 844)0[%).
Stav PRET}/ 856 Detekcia statick®ho al ebo dynami ck®Hh

Princ2p |innosti

Pri gtarte simeekwmehoira zastav2 na AFrekaenmeaabZa
DzZfA (1 ably0 7do)gl o k ust8&leniu veliliny AzZaSadgenieh
rTchlosti. Ak sa zaSagenie uzs8$d§ DaDIMReaAmESa g med
DZ ma(P.1671), potomsaobmedzenie rTchlosti zdvihu prepol 2
AFrekvencia DzZo6o (I D 1073) a AMax. frekvencia.n (
A§Sag DZ ImaxL0oi7l) alebo vyggi u,| obsul eo b neehdoz enmagx i me§ |
AFrekvencia DzZo (I D 1073). Ak ZBSdeg DAL 2haleicca genl
ni ggiu, bude jeho maxim8lna rTchlosS obmedzen§ na
Ak vypol2tan® ohranileniAMakl cirekviengeaméng@gl B &k
varovn® NBIyennainei cAk i. zdvi h
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ZaSagg
ID 854 [%]

Z§Sag awz

ID 1071 [%)]

Z8Sag
1072 [%)

melmgeme mhano
me n a

S

veOl

Las mer a
ID 1070 [s]

)

5

Maxi m8Il na
zmer an®ho
[Hz] 4

ID111 |

ID1073-

A

rTchIV(
zas

»

Dz

ID1072
Zmer an®

ID1071 [%0]
zat

—n

MEN [Hz]

A

Max Frekvenc ia:
ID 111 [Hz]

Frekvencia DZ
ID 1073 [Hz]

Feer -

t[s]

W61-
Dy nami
zdvih

tis]

DZobmedZUJe
maxi m8Il nu
podOa za$

ts]

Princ2p |linnosti funkcie ADynamickT zdvihif.
8.14 Funkcia 1 rozladenie IRC
Menile frekvencie pURIpRREMmpougintdawaci eho modul u F
s 2l asne vyhordenSo cnoovma § avscev oscihg nidd kyr ezment 81 nych sn?2 me
rozdi el rl chl ost 2zobrazuje kp @r asmme2tnrail o A Rr@ki. (IIRDC11 08 6)
vzorca:
Firci-irc2 = | |[Firc1| T |Firez] |
kde |Frcizl znamen§ vipolet absol %tnej hodnoty rTchlos
Il RC20 (I D 803).
Vpr axi mt ge byS na viac motorovich pohonoch potre
z8sahy ako obmedzenie momentu, zablokovanie a oka
Napr2kl ad:
pri pregmykovan?2 jednej n8pravy t rpeotkdrunedhzon 2vgoezniidel a
ohranil eni a mome nnteun gaobuy andS8hp&zaivoau snepr edbi ehal a dr u
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pri prerugem? zmatdemi28Ilpwhanov na valcovacedjrulhiS§nke
napr8zdno) sa vygeneruje RESET.
at N.

Na konfigur 8§axzluadamike ileRAMR skupie paametrar. a met r e v

Parameter ID: 1081
NASTAVENIE i > FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2
Konfigum&g@iian d i nnost.i
Meno parametra ID Popis
Rozladenie IRC1,2 1082 |Nastavenie sptsobu obsluhy a I|linno
z IRC1 a IRC2.
Rozladenie IRC1,2
obmedzenie momentu
reset PwM [l
obmedzenie momentu Rozl adenie I RCl,2 sptsob2 oslabenie mo
reset PWM Rozl adenie I RCl1l,2 splsob2 okamgit® vyp
Filter dIRC1,2 1083 |Lasov§8 kongtanta filtra rozdielu f
Min. rozdiel IRC1,2 1084 |Mi ni m8l na hranica absol %t nej hodno
Max. rozdiel IRC1,2 1085 |Maxi m8l na hranica absol “%tnej hodno
Pre diagnostkuavy hodnotenie sl ¥%gia tieto zobrazovan® vel
Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora urlen8 sn2mal om
Frek. IRC2 803 Frekvencia rotor at®rlokn§nod mrmall RT2
Frek. IRC1-IRC2 1086 |[T&8to wvelilina je filtrovanS 8Fiflitletrr o
(1D1083).
Princ2?p linnosti
Akjevpar ametri ARozl adenie I RC1l,2A (I D 1082) aktz2vr
prekroli@mm§imne ] hranice rozdieluwu frekvenci?2 AMi 1
zni govaS obmedzenie momentu motor a pri maxi m8Iln

or a
bude momentnul oviVyp2nanie pohonov sa deje plywanho Yame
moment u sa zobr aN62Roeladenie IREM2aIN.T e A

Mwmax [Nm] [ AWARRn 7|l adeni e | R] " ) § |
axim ny mom
Mmax __/ _____________________ funkcia rozladenia IRC1, IRC2

(ID481) = [Nm] 4
Max. moment]
g ID 481,

1

ID 1053 !

° t [s] ‘

Frek. IRCl-IRC%‘ !
:

1

1

(ID 1086)

Maxpirc1,2 _
(ID 1085)

»
»

1
ID1084 ID1085 [HZ]

. Rozladenie IRC1,2
Minpircy,2

(ID 1084) ~

° tfs]

Princ2p |linnosti funkcie ARozladenie | RCA pri aktz2vnej
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Akjevparametri ARCAl 2derfild 1082) kt2vna voOba Are:
maxi m8Il nej hranice rozdielu fre enci 2 A Ma x . roz
PWM a pri poklese pod AMin. rozd I Il RC1,2d (I D 1

a
k v
i e

RESET PwM 4 [AWGRozladenie q

v

0
Frek. IRC1-IRC2 (|D‘ t [S]
1086)
Maxpirc1,2 (ID
1085)

»

Minpircz,2 (ID
1084)

° tfs]

Princ2p linnosti funkcie ARozI|l adenie |RCA pri aktz2y

Pomocou nastaviteOn®ho filtra AFilter dlRC1,2fA (
rozladenia | RC, uthmbfSakvs&Sntdgwmwam? kgummany momentu
na maxi m8l ny moment aj na RESET PWM vjoev anme*gm ® bki odnvbx
volieb.

I e prep2nania sady parametrov na

Menile frekvencie UNIFREM obsahuj % 4 ug?2 wmetne Os k ®
nNnez8visl e epdrietpo?2vnaaSS a. as prepnut i@ ssadrya g tea vdeon i ;a0 nps

pre jednotliv@Pasamgt medh gi Bt or ® maj % bl okovan¥s z
mogn® realizova$S aj pri spustenom GTARTE pohonu.
nastavenl na aklkoOvek sige§l Smehiha, gpmofjRBlUpe f
zmenou parametrov, ktor® jednotliv® funk| n® bl oky

Napr2kl ad:

-Zzmena ametrov U/F krivky [ smeru ot §|

par pr zZzmene e
-zmena zdrojov ovls§daeha memnulpa ¢drripASanie miestrH
-adaptivita parametrov regul 8t orov podOa rozsahu
-amnoho Nal g2ch.

Podmi enky prep2nania jednotl!l i v chpar8admeptarrcaarte tmeorvi |

Parameter ID: 206

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV

Pr2klad konfigur8cie prepnutia SADY parametrov:

Meno parametra ID Popis

Prep. s8d. 657 Nastavenie spl!sobu prep2nania akt?2
(Kombi novan®, Jednot)li v®, Parametro
Prep. sad

Kombinované
Jednotlivé J
Parametrom
Pr2klad nastavenia spl!sobu prep2nani a
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VONSC

MognosS
akt2vnej

o =

NASTAVENIE 1> SADY PARAMETROV i> Prep. s §xd
Parametrom
Potom je mognosS nastavenia aktz2vn

Akt 2vna

s ax amp g mo]s Sada 1, Bagla 2) Sada 3, Sada 4

Zdroj bitl sada
Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

641
6426
43

Nastaveni e
parametraPr ep. s &§&d.

l.sp'sob
Prep.
prep2nal a.
Ak s¥% neakt2vne
je aktzvna 2.

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV i > PREPE NA L
MognosS

VEHIE' SADY PARAMETROV'PREPINAC §
Zdroj bit1 sada

D

Zdroj bit2 sada

Ziadny

[ 65

s §dK o njb6 Sn7o]lv\aynuRg 2 v a j Ya
VI stupng§g

vge

sada,

nastaveni a:

bitov Jerhep?2fnad kaci 28 dz §v i

7]

sa |l en p
sada odpoveds§
tky bity tak | e
at N.

SCD
Zdroj bitl sad

Pr2klad nastavenia bin8rneho prep2nal a
2.splsob B

Prep..[658§d Jednot-IKiavg& | jeden bit b
odpoved8 jednej sade (bit 1 odpo
prep2nalov tak je aktz2vna sada s
aktzvny ¢giadny bin8rny prep2nal ta
NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPC NAL sSCD
Mognos S Zdroj bitl sad

Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

Przkl ad

Ziadny
Ziadny

nastavenia

nastaveni a:

b i

n8rneho

prep2nal a

i
v

GPECI CLNE
NASTAVENIE [224] i

Nastavenie
gpeci 8l nych

Pr 2 knasdt aveni a

sada[641]li>gpeci 81 n

gpeci 8l neho
NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV 1 >

zdroj a
PREP¢ NAil> ZdsofHit1

s

pre prep2?na Zdroj bit? sada Ziadny

Zdroj bit3 sada Ziadny

zm SPECIALNE NASTAVENIE

Potom je mognosS nast avIADY RARAMETROW

i> PREPENAE &EGBCI CLNE NASTAVENI E

Bitl sada ®ign8§8l [645]

Viber sign8lu, ktor vyhodnocuje |

Mt ge byS vybranl buMiltowvdelnl signsg
Pred nastaven2m zdroja prepnutia akt2vnej sady pa
v SADE1, to znamens§ pri vypnutlch podmienkach
nastavenie do ostatnlich poug?2vanich s§8d cez povel
IMENU->ULOG / OBNRWYp2rovanie s§d \
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Zalohy parametroy

EmUloZ parametre
= Obnov parametre

EPresun parametrov
®Spravuj zalohy v panely

VONSCH

Povely na kop2rovanie s8d parametrov:

Funkcia Vi ber Popis

Zo sady Sadal..Sada4 K-pia parametrov zo sady 1. .4 do

Do sady Sadal..Sada4 Potvrdenie stlalen2m 0Kop2rujo
Kopirovanie sad

Zo sady Sada 1

Do sady Sada 2

Na z8ver

trpbdminaskavpsSep2nani a

aktzvnej
v

sady.

dve sady parametrov a SADA2 m§ byS akt? a pri

br emena S i nl m poliatol nlm napatz2m u/

parametrov.

Meno parametra ID Nastavenie

Prep. s&d. 657 Jednot!l i v®

Bitl sada s|645 NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPZ¢ NAil> ZdBoCH1
sada[64l]i>gpeci 8§l ny
Zvol 2 sa zdroj prepnutia sady:
Stavmen.Neg.[ 547] (stavov® sl ovo negova
l\_IASTAVENJE 1> SADY PARAMETROV 1> PREPENALIT>
GPECI CLNE NASPABENWLEsadai>si gn§| [ 6
i\ MENU \DIAGNOSTIKA\St av me n i> Stav hen.dg.f

Vyber signalu
Bitl sada zopne 646 NASTAVENIE 1> SADY PARAMETROV i> PREPENALIT>

GPECI CLNE NA S ¥BitVsaddzopne [646]

Vyberie sa bit AFreotawvow®ho sl ova
Bit1 sada zapne
Odbudz. MT

Pripraveny

O
O
O
]

stavov®ho

(KeNge
vl zn atoFraa<0.)

S an ejgeodvradn Yo hodnot u

frekvencie.
vyhodnoten® m

Frot i pol arita rotorovej
znamienko frekvenci e
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Po spusten? prep2nania S8d do |innosti m! ge me u
vibere editovanejp s$ady. kit ofr &r mEciakt2vna je ob
di spleja mallm fontom.

Pougitie s8d parametrov teda prispieva ku zvligene
mogn® riegi S aj

Nesymetriu ramp frekvencie

Prep2nanie regimu riadeni a

Prep?nanie sign8lov na anal-govT~ch vistupoch
Ovli8danie viacerlch pohonov jednlm menilom
Zap2?2nanie a vyp2nanie korekci?2 alebo inlch funkci
€ at N.
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9 Pr2klady nastavenia menil|la UNIFREM

91 Nastavenie procesn®ho regul 8tora pre ri

Vnasl eduj Ycej | asti baseavoeprtisaani arsipatdeorbi a pre ud
hladiny v n8drgi, pomocou | erpadla riaden®ho frek
911 Situs8ci a
Frekven]| nl meni | riadi ot8|l ky lerpadla, tak aby
ngdr gi sa mtge pohyhaowm $oodnamim|§ip§ ne&jocm. Akt usgl
sn?2man8 sn2malom hladiny s pr*%dovlim vistupom Pri
a pri 20mA maxi m8lna hladina. Gelan8 v gloaKdel adi n
OV odpoved$8 hrhiadiim&l mejl10V odpoved8 maxi m8l nej hl ad
) Senzor vvsky hladiny
@7 ........ FYPTE— . 0-20mA
Cerpadlo
min
Zelana hladina Nadrz 'I>5<"
0-10V Vypust
912 Pripojenie menila .
Napatie pre gel an¥% hladinu pANlpoj 2 me na prvl anal
Senzor vigky hladiny pripoAlN2me na dr uhl anal govl
VI stup menila pripoj2me na | erpadlo.
913 Nastaveni e awtpov govlich
V. menu ANASITVEWPWAEhN STUPANALCGOVE VSTUPY
AAI'NTly p Al NLGVAE AO N
AAINRi I ter AIN1lA = 1ms (ak by bol sign8l rugenl m?
AAI NGPECI CLNE NASTAVYWEBMNIIE Al N1A = giadny (F3)
AAIl NRy p Al N20mAR= A0 _
AAINRI | ter AIN2A = 1ms (ak by bol sign8l rugenl m?
AAIN@QPECI CLNE NASTAVWHENIIE Al N2A = ¢giadny (F3)
914 Nastavenie procesn®ho regul 8tor a
V. me NASTAVENIE i FUNKCIET PROCESNHh AREG.
ARegi m PRA = APol ohai
Rezim PR Takto s a nastavovanie proces
Teplota nastavovani e cm Vjl ko tPko8 conha i n
Teplota inverzny pr2pad, ak by bolo | erpadlo wur
Poloha zvygovan? j eho ot 8] ok bude h |
Poloha inverzny kl esas.
Prietok
| nfrRe i my PR splsobia prepnutie nastavovania v inlc
AMin. gel. wvel.fi = 1cm (minim§lna hodnota procesn
AMax. ¢gel . vel i- = 50cm (maxi m8lna hodnota proces
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AZdroj édekE. ARRN1#.

Tdroj Zel. PR Ak by sme <chceli rva shtlaavdi i & dg e\t

Hodnota [IPRﬁ = AHo dGweolt.a Ahftad<fdo3 Gcm (ak po

hladiny je 30cm). Hodnota sa

AIN2 hraniciach AMin. gel. vel.fi a
AIN3
AIN4

AZdroj sp.iAvEzBal RRA.

Idroj sp. vazhy PR Ak by bol a pewym3t ntegdnwitzaby, t

Hodnota obdobne ako pre ¢gelan¥% velilin

AIN1 Samozrej me treba nastavi S 0«

F_ procesn®ho regul 8§tor a.

AIN3

AlN4

915 Nastavenie vistupu menil a

Treba nastaviS odpovedaj Y%ce parametre motor a, ram

V menu ANASTAVENIET OV L CDANG EL A RREKVENCIAR

AZdroj rever BezreFerzffil 9 51]nflak= bA sme | erpadlu umogni |l

chodu, lige v pr2pade potreby by sa |erpadlom od]
droj reverzu F

Ovladaci panel i

Trvale reverz

BIN1

BIN2

V menu ANASTAVENIET OVL CDANGEL ARREKVENCIAT Zdr oj gel . fiek. =
droj. 2el. frek.

Procesny reg.

[MODBUS

PROFIBUS

[Max. hodnota 1

V. me NASTAVENIET OVL CDANGEL ARREKVENCIAT GPECI CLNE NASTAVENI

ASigng§gl pOIAGNASFIRA i=Funkcie i Proces.reg. i VI st uipt PRt o nast av?2me

vistupng frekvencia menila je riaden8 procédsnim r

aklnl z8sah.

LANA FREKVENCIA' SPECIALNE NASTAVENIE

Signal pre 2F = \Vystup PR

9.1.6 Monitoroyanie
V. me DIAGNODSTIKAT Vs

<=

tupy /7T AMNAst upy 3 3
Tu je mogn® sledova$S anal - gov®cws AAP WN1kiy N AAd NR2yiz ia
v pomernlch AAI N1 Rel i, AAlI N2 Rel . i
V.  me DIAGNDSTIKA T Funkcie i Proces. regfi )
Tu je mogn® sledovaS procesnl regul 8tor v procesn
V me DIAGNDSTIKAT Ov | § diaGd le. AFTr ek . N N
Tu je mogn® sl edosvtasd mprreopceels2nt®hmol rwlgul 8t ora na gel
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92 Pr2klad nastavenia |l ogickTch okov

Frekven| n® menile UNIFREM maj% vo svojej softv®r
l ogi ckl cH olglickdvis oper 8ci ami OR, AND, XOR, RS | =

Mogn(mastSvenlatypuvstupovavIstupov pre logick® bloky:
(vlstup negstvaml 1 | ogick®ho bl oku negovanl, ,wvstup
prvi vstup logick®ho bloku reaguje na n8§begn¥% hra

na n8begn®wnBitahu si

Pr2klad mognost 2 rvdssttaupeorvi d owgsi tcukpRochvo & | o k u :

& — & — & b— & b—

—q —q —q —q
—q —q

Pr2zkl ad:
Nasl eduj %ci pr2klad cpemd(rriegastdtrameen|jaedfnroedlu\cchyljg®h€)mrr
l ogicklch blokov. Uvagu1mg rvhkdenom @s$pdmhWENL B Mo
pr%dom 1, 05[ A] Ne zaSagneunllovnegt ofrr eskav ernacz tei ephoa |z ne
gelan¥% frekvebmehumé®Od¢Ha]j e Dbieg realizovanl po na
nul ov frekvenciu.
F [Hz]
N

F max

PAR.ID = 111  [77==7m =77 oo o s o m s s

Ffel=50MH7 |

PAR.ID = 162 : :

| LINEARNE RAMPY FREKVENGIE
20 [HZ]
F min = 0 [Hz] 5 i i 5 -
PARID=110 4 T rozb. 1=10s T dob. 1=10s i
PAR.ID = 116 PAR.ID = 119
Nastavenie rozbehoveja dobe hovej rampy pre tento pr2klad

Pomocou | ogi ¢ kT ¢ hn absl toakvo2vme meni | t ak, aby vyhodnocov.
frekvencie 20[Hzlanepr ekr ol eni e pr %du motora 1[ A] (motor j
Dan® podmienky meni | signalisptapanymean8l ngmv®pdswo
tlm z2ska povahu rel ®ov®ho viIistupu. Pri frekvenci

mg§ visbgpck®ho Hlogkw kloB1 oper §ci ou ANDI sltougpi ncTk ¥s ihgo
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vstupuje do druh®ho pomgmoca&a®hbodil ok @haogBid kakw dBer §

AND al asom zopnutia T_on = 0, 5] s] a | asom ehypnut i
vistupn®ho $sgnBkdabB2 diskr®tnych stavov vistupn
Na anal - govl vistup AOUT1 naviageme viIistup logick
l ogick®ho bloku LB2 (logick8 hodnota 1lpastawZa @m¥
20 [mAJapri vypnut? LB2 (logick8 hodnota 0) sa nas:t
na svorky menila. Na svorky anal - -gov®ho vIistupu
FUNKCIA
POROVNAVACIEHO
OPERATORA
LB1 fast LB2 fast
i ! AND AND .
Frek. MN [47] ' : T offT on
: > _E%. 1. signél Ton/Toff =051l (Pri T_on logického bloku LB2 fast je vystup AOUT1 = 20 [mA]
20 Hz 1 !
: i LOGICKY LOGICKY AQUT1
1 i BLOK BLOK
Prad. MT [42] 1 i Analégovy vystup 1
! > 4%0 NEGOVANY 25008l NEGOVANY
1[A] ; ; 2VSTUP 2VSTUP

T_on - ¢as zapnutia logického bloku LB2 fast
T_off - ¢as vypnutia logického bloku LB2 fast

Bl okovg sch®ma vyhodnocovamk apomoau@unilctgipokdimi enbl okov

Postup nastaveniaahalhig&V@®hobVvb&bupa AOUTI1:

Vibemastavenie LOGICKEHO BLOKU LB1:

Parameter ID: 167

MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i > LOGI CKEi>BBLfaKKY

Meni | det ek uj e2 OHrHezk]. MNr i rozbehwr aa §&I1 an Y [ rAl] ¢ h(Inc
sign8l druh®ho vstupu) pri rozbehu na ~(“:jelan1/4 rTch
preto viber logickej-Adper 88cie : |l ogickIl s¥|lin

Parameter ID: 625

MENU T > NASTAVENIET > FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CKE£ B&bIBKfasti>
LB1 oper8cia = AND

Viber sign8lu Frek.MN (velilina diagnostiky) pre

Parameter ID: 577

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIET>PLC FUNKCIETi> L OGI CKE£i>BB1Qd¢tY> LB1 1 s
= Frek. MN

Logick8 hodnota 1.vstupu I|FRAMN [47]>120[Hz: j e hodnota s

Parameter ID: 578

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LBl 1
zopne = 20.00 Hz

Logick8 hodnota 1.vstupu IFRAMNI[47] Q20X : | e hodnota s

Parameter ID: 579

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i> L OGI CKE£ iBLBDHKasti> LBl 1
rozopne = 20.00 Hz
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Viber sign8lu Pr%d MT (wwdlBl:ina diagnostiky) pre

Parameter ID: 580

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBLBQHKasti> LBl 2
sign8l = Pr%d MT

Logick8 hodnota 2.vstupu IPB%4d] eMT1l [AK]] e hHdddot a s

Parameter ID: 581

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLBQHKasti> LBl 2
zopne=1A

Logick8 hodnota 2.vstupu IPB%4d] eMTO [AK ]] e< HJddddat a s

Parameter ID: 582

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLBQHKasti> LBl 2
rozopne =1A

Pre splnenie vstupnej podmienky P r ¥%d <MT A] je potrebn® sign§gl dr
negovaS, pretoge porovn8vac? oper8tor | ogick®ho b
Parameter ID: 1008

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> LOGI CKE 1BLELKast i> LB1 Yar ov n |
negovanl

Vibemaatavenie LOGICKEHO BLOKU LB2:

Parameter ID: 168

MENU 7> NASTAVENIE T > FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CK£ B b IR fést

Pri logickej hodnotelsttu~pu LB1 mS§ prvi vstluPpre UBB 8 vyberigi c k %
oper8cia | o4ANDkéa wvwlisiapnl sign§8l LB2 sa privedie
sa dosiahne zap?2nanie a vyp2nani e zopnstia a pypnutiha B2 p o

|l ogick®ho bl oku LB2.

Parameter ID: 626

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ Bil>QB2yfast 1> LB2
oper8cia = AND

Parameter ID: 1009

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIET>PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBUBDfEsYi> L B2 Yar
Vstup 2 negovanl

Viber sign8lu pre 1. vstup LB2:

Parameter ID: 583

MENU i > NASTAVENIE 1> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 1
signg8l = Logick® bl oky

Signg§l 1.vstupu LB2 m8§ logicB¥W hBdnbbgi tk&khm8not

Parameter ID: 584

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LB2_ 1
zopne = LB1

Signgl pre 2. negovanl vstup LB2 je vistupnl sig
zap2?nanie al svtywpwamBikediani e di skr®tnych stavov (0
zopnutia a vypnutia |l ogick®ho bloku LB2.

Parameter ID: 586

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 2
sign8l = Logick® bl oky

Na si2gmns&ltupu LB2 sa privedie vistupnl sign§l LB2

Parameter ID: 587

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LB2 2
zopne = LB2
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Nastavenie | asovani a
Nast av e nzopnutid lEBR. u

1zagizonk@thi 2 kmh ok a

LB&tupu LB2.

Parameter ID: 1025

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i >
zap.1 = 0.50 [s]

LOGI CKE£ TBLORY| as»vhi

Viber logick®ho bloku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1033

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i >
|l as zap. 1 = LB2

LOGI CKE£ iBLOKY| a$olBame |

Nastavenie | asu vypnuti a

LB2.

Parameter ID: 1029

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i >
vyp.1 = 0.50 [s]

LOGI CKE IBLDRY| as®V k|

Viber |l ogick®ho bloku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1037

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 1 > PLC FUNKCIE i >

LOGI CKE£ iBLOKY| a$elBame |

|l as vyp. 1 = LB2

Gpeci 8l ne nastavenie anal gov®ho vistupu AOUT1
Na anal - -govl vimsawipazAQUT1lvijset up | o.giRki®hoo ori wtk2u IL
bloku LB2 (T_on = 0,5 [s]) je na anal - gavon ywlnsutt
|l ogick®ho bloku LB2 (T off = 0,5 [ s]p) ¥ide Ond nmeAral
Parameter ID: 370

MENU 17> NASTAVENIET> VSTUPY A Vh SANUARPLYE GOVE VASOLUPY

Anal - gov1l v srazsapuOR0[@mAjuj e Vv

Parameter ID: 358

MENU i > NASTAVENIET> VSTUPY A Ysh SAAINALYC GOV £ Vi AOLUPTYp AOL1i>

0-20 [mA]

Parameter ID: 1076

MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Ysh SAANJALYC GOV £ Vi AOL UPAD1 Zdroj i >

Gpeci 8l ny

R01 Zdro]

Prud MT
\ykon
Prud ETO
Moment
Specialny

Parameter ID: 361

MENU i > NASTAVENIE T >
>LB2

VSTUPY A Y=h SAINUAPLYC

GOV E \ hAOLUPS. (AOL_B)

Parameter ID: 941

MENU 7 > NASTAVENIE i >
0.00 [MA]

VSTUPY A Ysh SAINJAPLYC

GOVE VHAOLUPADL Ai>

Parameter ID: 942

MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Yh SANJALYC GOV E VhHAOLUPADL Bi>
20.00 [mA]
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Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude |line8rne pre

Parameter ID: 359

MENU i > NASTAVENIEi>VSTUPY A VAHSTANALCEGOVE VASOLUPYSi gn §*
Logick® bl oky

Priebeh velil?2n

1 18zec
— - o | DT

L= |
Vist upnT s20fmAJs |

""-. /vanal-gov®ho vi s
by

(Frek.MN [47] = 20 [Hz]) i hy

2214 D260 0 12214 4
F*Frek. MM [8.88Hz +58.8Hz) EliéEIEHE
Lal|ll

*Pr ¥%ad motora mreiprerkew§dakeérodnotu 1 [ A]

Na obr8zku grafu je vidieS pri edogdfrehvencidopehunegrmasja
rampe 10[s] na ¢gelan¥% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh mo
rampe 10][ s] na nhdoowvdgardirekwpehmmianok (frekvencia m

a pr¥%d motora < 1[A]) je si-ghal mAdPpv aarm® ammid n gygroavm
AOUTL.
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ION8vod na pougitie ovl8dacieho panel a

Menu [ Zmei [N Pomoc

VANV NI/ NI 2N
~[=] &
- (= )=

VONSCH’E’

Ovl §dac?2 panel

10.1T1 al i dI §

stAaT | | sTop | (Reverz| | Ov | §dani e naeknijlea kzov odcerndj ov Il §dani i

_I#I
|

esc Zrugenie zmeny, zatvoreWi eveRnaygdd

_I#I
|

ENTER Viber pologky, potvrdenie zmeny (V

Posun v menu, nastavenie hodnoty.

V  pr 2 gea dvd yiceste menu obsahuje viac ako p @ @log i e k ,
stlalenie jedn®ho z tlTcht@gekOkzahi @i
aktu8lny riadok pre viber je tmavl

1:Ddtum 2B13/84,/23
1 2:&3:‘?3:@6' @ 1

HE
N \MEND\HASTAVENIE
@PARAMETRE MENICA
N~ @OVLADANE ‘ -
@RIADENE A REGULACIA MognosS rolova
@VSTUPY A VYSTUPY
E@FUNKCIE

Aktu8lna polog

Posunvmenu, zmena r 8§dov
[> Zad8vanie ¢gelanej hodnoty 3
(lenvokne monitor ak je vybranl ako

Zobrazenie MENU-v T ber funkcie panel a

EEIE

3 Kontextov® tlalidlg g

) Zobrazenie n8povedy
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102Gt art panel a
Panel sa mtge prip8jaS k zapnut ®mu al ebo
automaticky zapne as p o j 2 so zari phemrd m. pAk ppperkl chelsai ac
pok¥Ysi spoji S mwovnzakroiuadedhrensosu ako mal o
tak®t o neexi stuj e, panel d8 na viber zoznam dostu
Fanesl v, 29821
VONSCH
1: VOHSCH UniFrem ¥.2.100
Priebeh inicializ8cie
10.3 Obrazov ka
Adresa mj Zobrazovan® Stav meg
N§zov 3 | BEE RO O EAR @ 1)— ->slo akt?

Monitor

Zobrazov
i nfor m§8c

/

Nom. wykon

546V
0.00A
44.4K\W

Hl 8seni e

" ET - Externa porucha (1/1)

Viznam kontexto

104St av menil a
Bat ®mivd 8acom paneli je slab8 (treba ju
Beg2 z8znaanelgr afu v
Me n i | pojueheivE, vzniklo varovanieal ebo f unk|inM® hl 8seni
R Je akt?2vny reverz menil a.
@EB Meni | stopee( gvt vorgte&knt,e v(toliaci terl 2k).
1,2,3,4|L2sl o akt2vnej sady v menil i
10.5 Menu F1
MENU
[EEInoNITOR v~ GRAF
ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY
[JuLoz / OBNOY  ZxZARIADEHIA
5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF.
Pvodne okno menu
Medzi jednotlivimi pol ogkami MENU sa prep2na
Viber funkcie paneENTERipomocou tlalidla A
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VONSC

Viber funkcie panel a

MONITOR

Zobrazenie Monitora (Detail monitora)

zad8vani a

Zad8vanie gel anej f roewklv&adacc2e,p aarke |j

II'~| | crAF

Zobrazeneanast aveni e z 8z graficke] foamegn 81 ov

NASTAVENIE

MENU prejsS pomocou
na polNASJAVENIEapot vrd
pol ogli@®ktiv nastaven

MEHL

[EEIHoNITOR [~ GRAF

SCHASTAVENE el =
[SHSTORA A\ PORUCHY

EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

Nastavovanie parameomovepme@Vvbdhkvbi

viberovich g2

i S stlalen2m t|

ie op2S potvrd

1 lDétum 2813?84!’26 1
2Eas

‘\I"IEI'II.I‘\HASTA"."EHIE

@PARAMETRE MENICA
ez OVLADANIE
EzRIADENIE A REGULACIA
EVSTUPY A VYSTUPY

[@]] | DIAGNOSTIKA

V¥isvodnom okne MENU

pol ogliaxtiv di agnost

MEHU

[EEIHoNITOR [~ GRAF

p, LN T I ) DIAGHOSTIKA
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY =>

EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

Zobrazenie vget kT ch me mivbotvriscnmo vi enjf (

prejsS pomocou

F1 na pologku DDIoAGN@ESE kKA2a t 1 al i

ika opaS potvr
1 é%ﬁtum 2813!’84{'26 @1
\MEHU\DIAGHOSTIKA

@ Rladenle

Bz Vstupy / vystupy
e Funkcie

iz Stav menita

d

HI STERI A

Viuvodnom okne MENU
na pol ogk uwoHIVS TG

1
ob
Obnova parametrov,
dal osti-zonemazeani e

MEHL

[EEIHoNITOR [~ GRAF

ACHASTAVENEE (@I DIAGHOSTIKA
[E| HISTGRIA /™\PORUCHY =

[ULOZ / OBHOV  SxZZARIADENIA
L PILYAL [ DISPLEJ COMF.

PREKLAD

prejsS pomocou
Bl std alenzm t |

razenie (d8tum vznikudah&8so®%) ml

Zmena par galeo |
zaznamenanl ch

1 Détum 2813{84{26 @ 1

\MEHLI\HISTdIlIh
7-E11 - Nadprud

Zdas

lassis_ E25 - Preruieny AIN1
leons E25 - Preruieny AIN1
ghess E25 - Preruieny AIN1
peenzd_Obnova parametrowv

1

7

17. oktl9br a
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T e @ (T ®
RN ] NI
Datum 2013/04/15 Datum 2013/04/05
Cas 14:20550 Cas 08:20:24
Nap. DC 2474V Obnova sady Sada 3
Prad MT 5.39A e MENU
Frek. MN 1135Hz
| Heonu | [ Pamoc | h  Pomac |
Zaznamenanie %Ydajo' Zaznamenanie Ydaj-o0\
nadpr %d obnova parametrov
Zobrazenie aktu8lnych por?%ch, ich
po z8niku poruchy, | ak8 danrkd ndathy
na menhllavnd&m MENU potvrdi S viber
MENU ST @ 1
MOI'IITDII l/\_" GRAF Bez poriich a varovani

NCHASTAVEHIE (@] DIAGHOSTIKA

= wston =>

[JUL0z / 0BHOV  =zRZARIADENIA

L PILYAL [ DISPLEJ COMF.
PORUCHY | Menu | | Pomec |
PREKLAD
TEmzer=  _E @1 [Engee  F3 @1
' Purilchj, varovania - 1 ' Pnrhchy, yarovania - 1
E14 - Bezpec. ¥stup 0.bs E31 - Vel'a parich Potyrd
Odrat8va sa | as po Lakanie na potvrde

Vytvs8ranie z8l oh nastavaechdbooka. par at
Spravovanie vytvorenich z8loh, koj
parametrov. V havnomMENUp ot vr di S vIiber t 1l al i
pol ogky (Z&lnkhce eparvametrov op?S po

w1

1 1:Dtum 28185@”26

ULOG / HEWD e 18ﬂlaii?lunh parametroy
OBNOV [EEIMOMITOR [ GRAF

AUASTAVENE  [@IDIAGHOSTKE |, |
[E HISTORIA /™ PORUCHY =>

[STTEEIITN === ZARIADEHIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

= Obnov parametre
= Kopirovanie sad
= Specialny presun
&Spravuj zalohy v paneli

Vi ber mekntiolral,m sk opraumed lk,ujak j e vyt v,

sjednTm panel om. Po op2tovnom spus
E ZARIADENIA smeni| ckm,orss m komuni kownalavmamo ME&ND
viber tlalidlom ENTER. Viber zari i
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HEHU Vyber zariadenia
EElHoNToR - GRaF 1. VONSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHIE  [@ DIAGHOSTIKA
[E HISTORIA /™ PORUCHY =>
"INy QT = 7 ARIADEHIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF. e [ Obnov
Zmena komuni kal n®ho jazyka palaveoma
MENU potvrdi S I be tlalidlom ENTI
ME"” 1 é%itsum 2813:’84:’25 @1
[EEInoNITOR v~ GRAF ——
JAZYK Slovensky J
ACHASTAVEHE  [@/ DIAGHOSTIKA English
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =
[JUL0Z / OBNOY  SzZZARIADEHIA
e DISPLE] COHF.
G — _-
Nastavenie (jas, kontrast, .)adi agnosti ka (nap§8j acd
bat ®r i e, . ) ownll ¢ aoime ME NpJa pelt & r
tlalidlom ENTER. Vibep2 8apoavedi &.
MEHLI DISPLE] v. 99.001
DISPLEJ Podsvietenie 4
CONE. EEINONTOR [\ GRAF .
ACHASTAVEHIE  [@ DIAGHOSTIKA 23,20V
[E HISTORIA /™ PORUCHY => 3.16V
[JuLoz / oBhiov ?Eznmnnfum 115 200 *B***
& ATV [ DISPLE) COHF. ﬁ
10.6 Monitor, detail monitora
Pribligne po 20 sekund8&8ch nelinnosti sa okno MENI
voOdtul al en2m tlalidla ENTER.
MEHU T ™ @ 1
Honitor
FETTNTI 1 GRaF Frek. MN 0.00Hz
%HASTA\J‘EHIE (@ DIAGHOSTIKA Prad MT 0.00A
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY —> Nap. DC 3210V
EJUL0Z / 0BNOV  SzSZARIADENIA ?::J?ota hiadic g'f'fg
C ILVAL [ DISPLEJ COMF. e B Imei NS Fomoc
Z8kl adn® okno po gtarte panela, zobrazuje vybran®
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VONSCH

Monitor

\MEHU\DMGHOSTIK&\StaV manica

a

I:> Mntnhndmy MK

Menu _ tiadny [ Pomoc

paterie

Zmena vybrate
(Vybrat§ -pobobha
(ZmeR)

diagnostiky ->

Viber pogado
zobrazovanej
Pot Vr
ENTER

Monitor Detail monitora

ENTER Zobrazz detail vy Zobraz2 Monito
| S|
I~

esc Zobraz2z Menu Zobraz2z Monito

Zmena vybranej zobrazovanej v

PREKLAD
1 IEvRE @1 | Vyber signalu 1 v @1

Maonitor

Henu [ Zmei _ anuc

Po potvrden?2 2z

Moni tor.

zobr az

vybrat §

Tmav §

10.7 Nastavenie parametrov

Meni | obsahuje 4 sady parametrov.

Panel pon¥%kne priamo na nastavenie da hddnotp wor amet

vgetklTch sad8ch alebo ak nie je (PowwlemE sadowos
/

stl al 2[/F3\) 1P| ipddtavr den2 zmeny pard—dptrsa uStlgal erno

hodnota do vgetklch s§d.

PRE KDL:

1. MognosS priameho nastavenia vybrat®ho par amet
vgetklTch 4. sad8ch jenastaven8 rovnak8 hodno:
rozbehu (1 d 117 = 50Hz) o:

T oion ageeres @1
REGULACIA RAMPY FREKVEHCIE'ROZBEH F
Zas rozbehu 1 15.0s
Cas rozbehu 2 5.0s
Zlom rozbehu 50.0Hz

on rozb. 000Hz/s
Sklon rozb. 2 5.000Hz/s

Henu [ Sady [ Pomec

17.

oktl9br a
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VONSCH

2. Nastavenie hodnoty parametrapopot vr den?2 sa ulog?2 rovnak8 hod]
1 12[€J:étum 2813{84;’23 @1 1 1%étum 2813{84{24 @1 1 l:[%étun; :261:3.(84{24 @1
Ilom rozbahu REGULIECIA\MMPY FREKVENCIE'.ROZBEH F Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 40.00Hz
Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 40.0Hz
0 ozbe 40.0 Sada 3 40.0Hz
[Hz] E=>> BKlon rozb.1 BO00Hz/s [ [Sada 4 400Hz
{0.00Hz+-50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s v
Ve Suiy 1] Poroc Sl Fomoc |
Nastavenie hodnoty Po potvrden? P o sktqlba!enZ F e
arametra aENIERt nastaven8 hodnc rovnakx? nastave
P vo vgetklch 4
3. Panel pon¥%kne nastavenie parametra pre jednot]|
sad8ch (stal?2 ak je hodnota parametra rozdie
parameter oznal?2 ako "sadSady astpaheh2monhW.ehec
par ametra pre jednotliv® sady.
1 1Détum 2@13384!’23 1 1 1[%étum 2813{84!’24 @1
REGULﬂCIh\MMPT FREKVEHCIE'.ROZREH F Ilom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 50.0Hz
Cas rozbehu 2 5.0s :D [Sada 2 SUOHZ | :D
Sada 3 50.0Hz
Sada 4 50.0Hz
| Menu_| | Pomac |
parametra v pi Viber sady -a
sade > stlali § ENTER
1 12 %éatsunéQEEE!?SJB‘VE‘i @1 1 él[)étum 2913;@4/24 1 1 :12 [éitsur?GEEia‘lgé’84f24 @1
Zlom rozhehu Sada 1 REGUI.ﬁCIMMMP‘I’ FREKVENCIE\ROZBEH F Zlom rozhehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 30.00Hz
g]o 00 Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 S00HZ |
Zlom rozbehu 30.00Hz Sada 3 50.0Hz
|
H =D [SKion rozb.1 5.000r2/5 == |Sada 4 50.0Hz
(0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s
Henu | 524y | Pomec [ Henu | [ Pomoc |
Po stallen?z F

Mo ment 8|
(potvrden?

Nastavenie hodnoty
par ametr a aENJERt

ne

spr 2 st dapepsads. v

nepr2stupn®
stlalen2m ENTER)

Po potvrden?
nast awham& parametra

parametr e
panel

nastavenie parametra vo
vybratej sade

S Y4
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VONSCH

PREKLAD
PARAMETER 0Sklonrozb.1 (ID124)0i z obr azenl mene|j virazne na dipleji
[ N 1 1Datun JB12/54/24 1
Hodnotu nie je mozné menit'. IADEHIE A HEGULﬂCIA\HhMP‘I’ FREKVENCIE
Pre spristupnenie zmed Min. frekwencia 0.10Hz
parameter Max. frekwvenci. 50.0Hz
Typ rampy frek. [id 107]. Typ rampy fr. dodrZi éas|
F2 Prejst’ na parameter
ESC Zrus

Po stl al enz2naF2
parameter pre s
v danej sade

Po p ot virENTER,%Zobrazenie
mognost?2 spr2stup

Parametre m!gu bySernozmrsahoa ‘tzynpu nast avuj Y%.

Oznal enie skupiny parametr o]
-Zzo0skupuj e parametre spadaj ¥

& OVLADANIE vytv8ra stromov¥ gtrukt Yr u
| esc
-n§vr#towvweRl___Hg
Spusteni epgew kazu
Stlali S tlalidlo ENTmRmaram v
typu povel
Vykanat' prikaz!
#Motor 400/0.12 fhamat prikat
Potyrd' F2.
Irus ESC.

spustenie | e ,FQ ebn® potvr

Nastavenie | 2sel nej hodnoty
AN

-nastavenie poga v ] hodn

-Zzmena nastavo<] D rg§du
(zmena poz2gie kurzora
1

1 é%ﬁatsunh%%]g/a%?‘l ® 1 é[éﬁtsum ?81]3%’84;‘24 @ 1
48 0 Hom. vykon Hom. vykon

(0.00Hz+48.0Hz)

(10‘w‘— 1. 500M‘w') (10w 1.500MwW)
[ Mo | [ Pamcc [ Henu |  Pamoc |
V. tomto okne je zobrazovans§
mogm&staviteOn8 hodnota ale

parametr a. Zmena zobrazeninm
m, k, M, G,...) sa uskutol R
fyzi k8l ne Jednotky umo gRuUj Y
nastavi S, tak sa zotborra8 2j e up
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nastavovan8. Ak nie | mo g n |
nie je zobrazenl.

-hodnota sa zmeB&NRTERO potvrde
TR ', 155" 5 ¢S 67 G
: vgdy mus?2 byS vybrat8 |l en |j
zapnuta -po potvrden?2 sa hneN vyber:i
Viber viacef(V¢tACWECISIOBNh VhB
-nemus? byS vybrats§ giadna p
-m* ge byS vybratlch viacej p
€s¢C
-'wvybran® zmeny s ptkddzsj ¥
komp. IR otvrdenie
regulator ZM ' 1
Uledit” zmeny?
o Patyrd ENTER.
Zrus ESC.
Parameter typu sign8§l
vl ber parametra, ktorl ovpl
vl ber parametra zo stromove
AN
-prechod po parametrochvr ov nak e v n i
-prechodna i n ¥ Ystrame q >
10.8 Graf
Vhlavnom MENU potvrdi S viber tlalidlomi ENTERI S
kontextovtIVdIbledImastaveg..ia grafu op2S potvrdi S

| RO GRAF
MEHU [ I #Prisposob hranice
R o el
S HsTaRA EPORUCHY - e ;‘??a%%&%%%%l '13426 oo = %E;éiﬁ;ﬁi?e Frek;(EE
%:I:g‘i,; 0BHo¥ E{;Eﬁﬁ?&h  Hastay \I Stop B H{u [ Henu | m
Okno Graf sl ¥%gi na zaznamen8vanie priebehu hodnot

v parametroch nastavenia grafu (F2).
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PRCKLAD

Oznalen¥ pologku (Graf 1) potvrdi S tlalidlom ENTI
zobrazovan¥ avS lpdtiwvrudiaS.op

GRAF Vyber signalu GRAF
#Prispbsob hranice  HEHU'.DIAGHOSTIK A" Riadenie #Prispdsob hranice

&ZmaZ graf gﬁalg% ]202R2P¥ #2ZmaZ graf
Graf 1 Nap. DC ap. . Graf 1 Prud MT)|
gra! ! !re!. EE => Nap. MT wy| > Far 2 Frek. PN

Cas. mierka 10sec Cos Tl .00 Cas. mierka 10sec
\/zorkovanie 60.0s s ) \Vzorkowanie 60.0s
| Henu |  Pomac | Menu N Ziadny [l Pomoc | Henu | | Pomac_
Prvl graf (Graf 1) | edrkurhes lgernalf t(eGrgaofu 2|)i ahrrowb gao u
okna grafu naOavo je zobrazen8 vybran8 velilina,
napravo aktu§rhadkudna'datlmitoujv%liha’;nm@nizsal Epbg
\% hornej ,astl grafu zobrazen§stahm|dademna|f£ zobrazo

1

18sec b‘l (}

\
95818 ‘11.2.21 25328 ‘1.2, 21 11221 55:28 112 . 95818
ERIHI BBBU 16,881 1,550 l’_“F!IHI BBBU IBBBU] 1531 ERIHI BBBU WBBBU] ERINI [BBBU 18,884

20 1z
WRIMNZ [8.8EmH-26.60mA) 17 52mH WRINZ [(0.86mH 260 860mA 17.52mH WRIMNZ [8.88mH-26.60mA) 17 52mA PAINZ [3.60mA- 20,060
Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor i

Sledovanie hodnoty
pomocou kurzora

Okno graf Lasov§ mier Lasov§ znal

Po spusten2GTARaGA)u s@F3ukl adl &n odtoy pzan?lten aodm si gn

zvolenom kroku. PodOa veOkosti kroku je vypol2tan
z8znam pri vypnut?2 panela, z8znam pokraluje po op
neexistuje odpoveobjr@aecen®smamoyjyane. Z8znam graf
grafuvst ave zariadeni a. Polas z8znamu je mogn® sa pr
na pozad?2.
Spustenie, zastavenie z8znamu do i nternej pa
F3 Gtart, g/ nastavenl ch mognost 2
Nastavenie mognost?2 grafu
Prisplsobimaanavc?® gkwmrfzomav aktusg8l n
bude zobrraezlvnaoSm vl as e
Zmag ¢gvwmage d8ta zaznamenan® v g
Graf1,2ivi ber zaznamen8vanich sign§gl
L asmerkaiveOkosS zobrazovan®ho ¥sek
F2 Nastav. znal| kaonkne Vgrafu je mogn® dola@ meni
Vzorkovanie i peri -da aktwualizovania hod
DOdgka z §ainformmeomaxi m8l nej dOgke z §i
zmestpam@ti pri aktu8lne nastaven
Cyklickifurm-uwj e, |i sa po naplnen?
prepisovaS najstargie vzorky, ale
Z8znamobrazuje naposledy zaznamen
F4 sledovanierz82 mamu | ase
Kurzor, KurzoriumogRuj e analyzovanie grafu g
<] D Zmena poz2cikarkwrowvroan v egi me
Posun
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109VyhOadani e parametr a

stlali S pelpombéiovyvol anie ns&povedy pragdiybpamdmeta

m8& svoje jedineln® I D |2slo.

1 1Ddwn 2913784723 (@1 | Pomoc "HOTOR" (Id 58)
\HEHU'HASTAVENIE Hastavenie parametroy pripojendhe

motora aleba iného trojfazeveého

@PARAMETRE MENIGA spotrebica na silovych vystupach menica

i OVLADANIE :> frekyencie (U,U,W,PE)

EzRIADENIE A REGULACIA
B VSTUPY A VYSTUPY

| Pomoc | Menu [ Hajdi 1D [Porovnaj

Zobrazenie ng§povedy pre zvolenl

Vokne n8paevekdoynt e xt F2 -N8jadii dIl b. Po zadan? odpove

apotvrden?2 stlalen2zm tlalidla ENTER, panel zobraz:
1 éDétum 28133’84:’24 1 1 12lDétum 2813?84?24 1
ITadaj Id \MEHU\HASTAUEHIE\MOTOR
EMAKRA MOTOROV
Nom. vykon 370w
:> MNom. napétie 2300V
MNom. frekvenc. 50.0Hz
(0;1201) Prad motora 182A
| Henu | Henu [N Sady [ Pomec
. Po pot vzobthenie?
Zadanie | d vybra pogadovan®ho pe
3 )
F3 APorovnaj i sl %gi na porovna

-Funkcia tlalidl
vget kl chj ecardd@tclhi v I
rozdielov v nastaveniach.

a
ch ulogenlch z8l oh parametrov.

1.0 tum 2813{84{26
1 fas 128 @1
b- "."Iurkw frekvencia
ZBERHz
1 18.68k 168.88k 168,88k 168.88k
= 5.aak 2888 2888 ZEa8
2 25Ea 2E8R 2EE6 2E8R
[ 2588 ZEa8 2888 ZEa8
g 7hak 2E8R 2686 2E8R
7 -
= -
- -
18- -
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10.10VTI ber zariadenia pre ovl&8danie panel om

Kagd® zariadenie je identifikovan® svojou adresou
nevyhnut n®, aby kagd® zariadenie malo svoju jedi
siete je potrebn® kagd®mu zari adkenpanelassavat? j
smeni |l om (zmen? sa mu adresa, prerug? k 8bePo, .. ),

vyhOadan2 dostupnlch zariaden2 sa zobraz2 zoznanm

N§zov zarOQlamdewa aviyhOad§vianil a| zar r\.ddzraq, idl a

Vyber zariadenhia
MENU

[EEIoHITOR P~ GRAF 1: VOHSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHIE (@ DIAGHOSTIKA

[E HISTORIA /™ PORUCHY =

uLoz s ooy IR . -
L PILYAL [ DISPLEJ COMF.
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