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Tento n§vod opaametrdah,§moaynost i ach rda satganwesntiidky a f r e k\
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2 Gt r uk ttypy paramaetrovv dokumente

DIAGNOSTIKA

Vel i }Hodnata,

PARAMETRE v MENU
ID-jedinel n® ident.i

NASTAVENIE

-Hodnota

UL O/GBNOV

-Cesta( poz?2c

polet Pol 2tani parameter gtrukt %re p
-Slovo (pole bitov) VibéwoOba 1 mognost.i -typy parametrov ako
-Kongtant a Vi acngsobnlvovdbbae r v |lasti NAS
-D8§tum a | as viacerT chi maskgnost 2
-Povel (Vykonanie jednor
-Si gr(&ldr oj svisgtnusp cow fe
-Dynami ck8 (hmawniod aanl
parameter)
-Heslo
21 Definovani e typdparanemouyv d a sRIAGNOSTIKA
[Typ parametra: VEL I]
Di agnostickl paoédmezeje kbdnbtu sign§lu alebo ve
pomernlch jednotk8ch alebo diskr®tny pol et sekven
-~ Poz2cia pagtarmermaowvaejv hi erarchickej
MENU \ DIAGNOSIHKANYYVTS T upy a\AN|\ Setu=p=y
N§zov Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-vor kY
[41] X1:12. PaTamelre anal -gov®ho vstupu | s
| Predz) AN,
Ngzov a | D Jednotka v Z8kl adn8 diagnostick8 infort
PREKLAD
Vel iil hodneta Vel iildinsakr ®t ny pol

MENU \ DIAGNOSTIKA\St av _meni | a

Nap. 24V

234

(0.0vV+35.0v)

Pr2kl ad

pre

di a § zabrazeniekhednotye |

[Typ parametra : SLOVO]

Diagnosti ka

funkci e

a l

ebo

stavu

regi mu

P

meni

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie\ Z d v i Humkcié@\

ﬁpwania

0.0000|

stickej v
ovl §daczc

rzklad diagno
I ¢

n
nedovol en h

| a.

e
h
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_ ) Z8kl adng8 diagnostick8 info
MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Zd vi hov ®\ f unkadli.e

N§zov [ I Jed. Popis
Stav PRETAG Signalizefe v akom stave sa nac
Reset|Je akt2vny signégl RESET preSagovgka.
Detekcia | Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSage

PreSadqNastalo preSagenie. Chod s nreabolno khoow ae
Tipovanie | Ve Oa ngdovol enlTch "tipovac2ch" ovl §d
Ust 8l|Pohon praswuje v statickom regi me.
Dynamika |Pohon pracuj®e~yv dynamickom regi me.
Popis jedn Zobrazenie dopl Ruj Y%cej d i bitogmstoeat i
bitov slova zobrazenie stavu bitov s | ov a, resp. vliznam b
PREKLAD )
MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §d\ani e MENU\DIAGNOSTIKA\Vst upy /\RELE£t up
Riadiace slovo
POTVRD. PORUCH O Relé
ERR_MASTER O RELE1 0
KOMP. DT RELE2 0
SKALAR/VEKTOR O RELE3
Di agnosti ka riadiacich Di agnostika stavu vIst

[Typ parametra : KONGT A I‘]

Diagnostick8 inform8ci a, ktor8 nadobw%da pevn¥% hod
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \

N§zov [ | D] Jed. Popis
Verzia SW [379] Ve®zi a softv®ru meni|l a.

Popis kon
PREKLAD:

Verzia SW

2.070

Kongtant a

[Typ parametra: DCTUM ]

Diagnostick8 velilina s form8tom d8tumu alebo | as
MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum Cas
2013/02/15 13:55:12

22 Definovani e tydparanemuyv 4 a SNASTAVENIE

[Typ parametra: HODNOTA ]
MognosS nastavenia hodnoty parametra v absol ¥%tnyc
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) Z8kl adn8 inform8cia
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETREL.MQO

Ng§zov [ | D|Popis Def.
Pr%d mot o/Noming8lny pr¥%degmoTora od|2tanl zo |280A
[151] “adaj ov :
0. 01\ A © Tento parameter urluje hodnotu #rval ®h
A kontroly pré&Sagenia motora P[27] PreSa
Rozsah hodnoty, Dop!l Ruj %c a i Defaultn8 hodnot ¢
par amet er nMidm b&ad ovlizname par: Hodnot a ktor 8§ S
obnove tovs8renskl
PREKLAD:
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1-0@ 400-@
A [V]
(0.01A= 1000A) (1.0V+1000V)

Nastavenie hodnoty pr % Nastavenie hodnoty nomin§l

[Typparametra: POLETANRB PA]

Parameter, ktoripojleacod§bdedé& hodn't inTch paramet
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPEC|I CLNE PARAMETRE MO
N§zov [ | D]| Popis | Def.
Polet p-lov mo|RQlet p-lov motora vypol2tanl z no
2 6 1000

Dopl Ruj aca iotloodh&€n? avbpolt

PREKLAD
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA

Hom. frek. skizu

433

(-300.0Hz+300.0Hz)
Pr2klad pol2tan®ho parametra
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[Typ parametra: V h ﬂ

Typ parametra s mognosSou viberu len jednej mogno
MENU\NASTAVENIE\OV L CDANGTEART sToOP\REseT, 48kl adn8 informiicypuoyv
N§zov Popis Def.
Zdroj (gNastavenie zdroja gtarta menila. Pri p(¢BINl
[194] (resp. U,V pri jednoT8zovej z8Sagi ge
OvlI §dGtart menila sptsob2 stlalenie zelen®ho 1t
panelfpo stl alen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval gMeni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut 2.
BINL|Gt art menila sp!sob?2 wtkpgui vovanie 1. Dbing§rn
BIN5| Gt art meni|la spl@ob?2 aktivovanie 5. Dbin§rn
BN6 |Gt art menila sptswWwb2 aktivovanie 6. Dbingrn
MODBUS |Gt art meni|la sa ovN8da s®riovou komuni k§ci
PROFIBU§ | Gt art merwil |8alas & ®ri oWou komuni k8ciou. Vi N g
PROFIBUS.
Gpeci §NGtart menila sa ovl§da\pomocou ¢gpeci §lne p
P[ 987] GPECI CLNY GTART.
N§zov konkr ®tnej DopIRujmtarm@@uma(
voOby hodnoty par konkr ®t nej voOby p
PREKLAD
MENU\NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC FREKWI ..\FUNKCIE\PLCFUNKCIE\L OGI| CK£ BIBODas\
Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia
Hodnota f OR
Ovladaci panel S
AIN1 XOR
AlNZ RS
AIN3 =
Pr2zklady vIiberu jednej mognosti nastaveni a
(Typ parametra: V1 ACNCSOBNA Vh g
Typ parametra s mognosSou viberu viacerTch mogn’

resp. akt2zvneho bitu parametr a.

; Z8kl adn8 infor m8tcy mu ov
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AR E G U L C CU/FARIADENIE \ U/F KRIVKA\

N§zov [ I| Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F kri®ky. VoOba pomocnlch r ¢
I Kemp. |l HZapne kompenz8ciu od ¥“bytkov na stato
Vygaduj e®spr 8vnu hodnotu parametrov mg(
statora.
| Regul§tdZapne regul 8ciu z8beReg®hg§t mom&mt ¢ REM]
Sagk®ho gtartu pohonu-

Ng8zvy volieb hodnoty DopIRuj%cg i nfwlrzamgea
jednotlivlich volieb (
*KeN je zalierneflaugtwner nals
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PREKLAD: __
Typ U/F
komp. IR -
reguiator ZM
Viber redgimu |linnosti U/ F krivky

[Typ parametra : POVEL]

Przkaz na vykonanie jednor8zovej |l innost.i alebo o
potvrdi S v potvrdzovacom okne.
MENU \ NASTAVENIE\P ARAME TRE MENSTLSROTREBY \

N8zov [ | D]|Popis Def.
Neluj spotrebu [897] TEmto pr2kaz vynuluje, pol2tadl
N § z o \D pavelu Funkcia, popisa vi znam p
PREKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.

Povel pre vynulovaniepo | 2t adl a spotrebovanej energi e

[Typ parametra : S C]

Parameter pre2diaoanmaipcoki*ée ni e OubovoOn®ho parametr a
hodnoty pre dan%% funkciu alebo jej vstup.
MENU \ NASTAVENIE\VSTUPYA VhSTVAMNYALE GOVE VRANURGPECI CLNE NASTAVENIE

N§zov [ | Popis Def.
Smgn8l AIlI|VIibeign8lu, ktorl sa bude line8rnd [-]
vstupu.
N§zov si Viber typu signsgl
PREKLAD:

MENU \NASTAVENIEA\VSTUPY A VAASNAIP&XGOVE VMNBAIUPY

Y & VYSTUPT - ANALGGOVE VISTUPY\A01 F k\EIEHU\DIAGHOSTIKA\HiadeHiT]0H
Sig. (AO1_B) 4.40A rek. skizu 00 Hz
AO1_A 000mA|| =) g;;dl;E 31“5%
2000mA Hap. HT iy
Prud MT| I 0004

Viber signg8lu, podOa ktpore®@hd 24 a vimsd e nlail n
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Typ parametra: DYNAMI CKC HODNOTA ( Na)

Parameter je dynamicky nastavenl na hodnotu, ktor
parametra typu signégl).
MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VARBHWUPLQOVE VhSRBEULPEYGPECI CLNE NASTWVENI

N§zov [ | D| Popis Def.
R+ Podsaienky pre zopnutie R1. Chod |
zopne |30%]
Ng8zov dynamick®h Defaultn8 hodnota parametra dy
PREKLAD:
Podmienka pre zopnutiei RELEe AR gh&B®gd Al ¥¢§blrfatl
parameter napr. Teplota chladila [74]
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhBEWULPQVE MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWEPQAOVE
VhSTUPREL £\ 1 VASTUPRELE\GPECI CLNE NASTRAVEN
R1 Zdroj
Pripraveny YYSTUPY'RELE T'.SPECIALHE NASTAVENIE
Porucha R1 Signal Teplota chiadi.
Brzda R1 zopne 40.0°C
F=zel R1 rozopnhe 40.0°C

. . . . RELE R1 zopne pri tepl ote
Nastaveni e (zdkrcdj8d nzedcpnut i hastavens§ %roveR
Podmienka pre zopnutie iRKLSEf eARdkiogppmBie] j 304 bhriat ®
slovo:

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHWPOVE VHhSRIBUPEXGRECI CLNE NASTAVENI E

R1 zopne
VYSTUPT'RELE 1.SPECIKLHE NASTAVEHIE
R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U
Chod O
R1 rozophe  --------------- DC nabity a
MT nabudeny H
RELE R1 zopne pri akt2vnom bite (Porucha) st

[Typ parametra : HESLO]

Parameter zadania hesla pre povolenie pr2stupu do

odblokovanie niektorTch regi mov.

Hesloj e tvoren® znakmi {0..9, A..Z}.

MENU\NASTAVENIE\PARAMETRE MENI L A

N § z §ID] Popis Def.

Heslo [548] Nastawenie ug2vateOsk®ho hesl a po]0*
zariadg®nia. Heslo bude potrebn® z
meni | a.

0000 o S| Yagi na Ngchranu nastaveni a menosobami. pr ot i

Z8kl adng iavlbozm&meé apar

PRCKLAD:

iadaj hesl

kK Ik

Pr2klad zad8vania hesl a
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UNIPANEL i NASTAVENIE HESLA

AN
Nastavenie pogadov v znaku hesl a:
Zmena pozch Dzora: 5
Po nastaven? hesla potvrdi S stlalen?2m tlalidla EN

2.3 Definovanie parametrovv | asUL OG / OBNOV
[Typ parametra : CESTA]

Parameter definovania viberu koreRov®ho adresS§8ra
MENUAUL OG / QB8 DVhy P a\rPesoegammoetrov\

N&8zov [ I]|Popis Def.
Adre$-§r |V ber, ktor§ | asS parametrov sa bulVSTYPYA
ofhnovia sa vgetky. WNSTUP
O * o6 O
Z&8kl adn§ i nvlozrnma8ntei apoa | Vybr at § stranovejdierarchii
PREKLAD
Vyber signalu Presun parametroy
& MEHUMHASTAVENIE

Adresar - VSTUPY A

Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun

&Presun + servisné |
Viber koreRov®ho adres&ra VSTUPY A VhSTUPY pre pre
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3 Rozsahy parametrov podOa typu virobku

31 Podpatieg prep?t.i

Podp?&tie | Prep2tie [\
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty
Varovanie | Porucha [ A(
Teplota elektroniky [75] 55 70
Tepl ota chl ad
Unifrem 230M, 400 M 75 90
Unifrem 400 01171 400 090
Tepl ota chl ad
Unifrem 400 110 400 200 110 125
Tepl ot a ¢4l ad
Unifrem 400 250 i 400 630 94 109
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4 DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov | 2sl o [ 2]

Di agnostick® inform8cie (veliliny a stavy).

41 Ovl 8dani e

ad8vacz2c

Skupina parametrov |2slo [758]

Zobrazovan® veliliny tlkaj%ce sa ovlIl 8§dania a z

MENU \ DIAGNOSTIKA\OV L CDANI E

Ng§zov [ | Popis Jedn.

Gel ang8 frekvencia menil a. Predstavu

Gel . Frek.skutol n§ frelMN4/hEti.®5) sa dosiahne onelHz
|l asovlich r 8§mp.

Gel . MomenGel anl moment menil a. Nm

Panel ¢gel .Gel an8 hodnota z panela, zad8vang§ v

Di sk. gel aDi skr ®  na ¢ge[60h@tE53nodnot a

[Motor potenc. [977] VT st up -potentmmedra [970] (str. 55). %lIs

Riadiace slovo [77] |Ri adi ace sign8ly meni| a

I START Ovl §8dac? povel p-sucshaédd mamdtoora (1

i REVERZ HOvI §dac?2 povel pre sogal nlol emo &) mot or a

i RESET PV\Ovl§dac2 povel pre okamgit® vypnut i- gypng
PWM).

! POT Povel pre potvrdenie (kvitovanie) por %c

PORUCH

—(

ERR_MASTNadraden8 porucha.

—

KOMP. DTZapnutie regi mu kompenz8&8cie mRtvych

dtb

—

SKALAR/ \0-skal 8§rne fveakditericev,® 1Ir i adeni e.

—

TYP DOSKO-UNF 400, 1-UNF 230/400 M.

—

RAMP _ F _ VReset vstupu rampy frekvencie.

—

RAMP_F_VYSTUPOReset vistupu rampy frekvencie.

—

R AMP _ F _ HZastavenie rampy frekvencie.

I QUI CK_STRTchle havarijn® zastavenie pohonu.
i REVERZ MOvI §dac2? povel pre zmenu polarity g¢gel an
I Rezerva
Las ON /Signalizu1e plynutie doby merania pi
| as zost8vaj Yaci do nasl edovn®ho pokl
[1577] . .
|l as do gtartu pri oneskoren2 gtartu.
4.2 Riadenie
Skupina parametrov |2slo [759]
Veliliny tlkaj%ce sa riadenia menila, hodnoty dt|
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE
N§zov Popis Jedn.
Frekvenci a na vistupe meni | a. Predst a
FreI("\/”\I[A'7]nap"°‘tia za rampovim bl okom s u[348] qstr.ree)m vHZ
Frek. RTFrekvencia rotora vyhodnotent§ matematiHZ
[937] otvorenom riaden? alebo z otg8| kovej sp?
Skl zovg8 frekvenci a vyhodnot ens§ mat e mat
Frek. sklzujot vorenom riaden?2 alebo z t 8]l kovej S P |y,
[938] skal 8rnom riaden? s a vyug v a na kor ¢
(kompenz § 348 (s&.160).z u)
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N§zov Popis Jedn.
Ot 81l ky motor a. Pre spr8vne zobr aDeéesgil &yj
[356] (str.44) podOa gt2tku motor a.
Ot 8l ky T8to velilina nie je ovplyvnens§ sklzomRPNI
rotora.
Nap2tie na jednosmernej zbernici d\h out sut
1.41 x efekt2zvna hodnota nap?tia nap§gj
Nap'DCMG]napé‘tiu meni | a. Pri brzden? pohonuPramlna})fV
BM [377] (str. 73).
Nap2tie na svork8ch motora je nepriamo
Nap.MT [73] |9 el anl ch pl nen? PWM na viI st upochNameDCi[46]V
(str. 16)).
Pr%d MTEfekt2vna hodnota pr%du motora na vIstulA
Cos FI [67] Dl inn2zk motora. Kl adn® hodnoty signal i}
chod motora.
MechanickTNmoment na hriadel:. rotora.
mat emati ckl m model om, ktor ®h o pr eGdpoo ®tbra
[Moment [69] |[439] (str.45),Vz 8 omn 8§ i nd u(ktl 45)0a0$ §[| K41 Jmo t (strr 4d). HriNm
naslten? mo rhe/rbtuy es a d 2 zkosti n@sltamin
[920] (str. 52).
Magneti cklI t ok rotor a. Vel ilina pomoca
[Ma Toknastavenia regul alnej slulky Toku a tie
[71?' riadeni a. Poki aO nezaber §73p @Gth 64)),zad zohrazpo g a|Wb
hodnota mag. toku by mala mierndgekol 2Ms
[452] (str. 63).
I.MOdUIa!PInenie PWM na sp2nac2ch prvkoch %
index [768] '
421 Vikony a energia
Skupina parametrov | 2sl o [486]
Di agnostick8 skupina velil2n zaoberaj¥%cich sa energetd.i
MENU \ DIAGNOSTIKA\RIADENIE\Vh KONY A ENERGI A
N§zov Popis Jedn.
Pr2kon [Linnl pr2kon motora bez uv8genia str§t.|W
Vi kon [[LinnT vikon motora. Vyhodnotenl z pr Y%duw
Spotreba kWh Po| et spotrebovanlch kWh. Tento Mudupspotrebel
[429] [897] (str. 48).
Spotreba Pol et spotrebovanlch MWh. Tent o 1/4d<';i\ljuluj,vlwh
IMWh [430] spotrebu [897] (str. 48).
Koeficient zn2genia vikonu od externlch
Obmedz. Pri maxi m8Il nom dovolenom viIikone alebo
vikonu jobmedzenia sa zniguje ag do 0. Jednot|l
vol OBmyv vIikonu (r0%) [ 766]
422 Pomocn® veliliny
Skupina parametrov | 2sl o [534]
Pomocn® a odvoden® veliliny pre ¢gpeci 8l ne pougitie.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE\P OMOCNE VELI LI NY
N§zov Popis Jedn.
Frek. MNIFrekvencia na vistupe rampov®ho bl oku. Hz
ramp. referenciu regu tora rlc osti .

[487] f [ | § I chl i (RR)
'[jslg]'MNabs'Absol%tna hodnota frekvencie na vIstupelHz
Ot. za prev.Ot 8] ky za prevodovkou. Pre spr8vne ZObRPM
[907] parameter Prevod prev. [888] (str. 47).

Ot 8| ky [Ot 8l ky na hri adedgdr 8mwonteorzmabrParzeni e j e RPM
motora motora podOa ¢gt2tku motor a @dpov statomarf3d3 (st.
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N§zov Popis Jedn.
[1130] 45) pre model skizu.
T8t o hodnota je ovplyvnen8 aktu8lnym sk
rotora.
Ma xi m Ohrani|lenie efekt?2vnej hodnoty pr ¥%du n
[494] " jzaSagovan? menil|a m!ge maxi nvBalxnym.p rp¥d{sthA
7l)nahodnotuTr val | p(strydd). [ 2 4]
Pr Yd .
nefilt. [49] Ef ektn2evfnidl t rovan8 hodnota pr*%du motora (A
Pr vd f ~
[1221] Efekt2vna hodnota pr%du f8zy U na viIstulA
Pr vd f ~
[1222] Efekt2vna hodnota pr%du f8zy V na viIstulA
Pr Yd f ~
[1223] Efekt2vna hodnota pr%du f8zy W na vIstulA
Suma I|I-AC[Fi |l trovan8 absol “tna suma AC pr %dov pren
[831] pr %du.
H;ll_gams Ef ekt2vna hodnota striedayv ®bogeneravgnéj siagtea f |V
UL2_rms 5 . a s
[1520] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?2tia f|V
UL3_rms . .
[1521] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?2tia f|V
4.2.3 Polohovanie
Skupina parametrov | 2slo [1146]
Di agnostick8 skupina velil2?n pre polohu a polohov®
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE
N§zov | Popis Jedn.
Ge l Pol oh
Poloha [1147] Pol oha vyhodnoten8Zdnanojg8&pade? gdrgpd).g b
Vzdi al enosS ¢g@dlanePolpoismpllad®d] akt u§

OdchT 1 ka [|Poloha[1147] (str. 17). )
[1148] Absol Yast na hodnota regulalnej odchl |
sp2nania koncovlich sp2nal ov.
43 Vstupya vIistupy
Skupina parametrov | 2slo [859]
Di agnhostika vstupov a vistupov menil a.
4.3.1 BIN
Skupina parametrov | 2slo [1212]
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VABEN UPY
N8§zov [ Popis Jedn.
Bing§rne vstlStav bingrnych vstupov. Plnl obdOg¢gn
I BI N1 Stav 1. bingrneho vstupu (Svorka 1).
[ Bl N2 Stav 2. bin8rneho vstupu (Svorka 2).
i BI N3 Stav 3. bingrneho vstupu (Svorka 3).
i BI N4 Stav 4. bin8rneho vstupu (Svorka 4).
i BI N5 Stav 5. bingrneho vstupu (Svorka 5).
I Bl N6 Stav 6. bin8rneho vstupu (Svorka 6).
4.3.2 AIN
Skupina parametrov | 2sl o [82]
Di agnostick8 skupina velil2n pre anal - -gov® vstupy
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Parametre anal -govich vstupov je nbgns®.76)pravovasS v

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VRAN UPY

N[I%]z 9 Popis Jedn.
Hodnot a signs8lu priveden®ho na SV or Kyl2 aq
AIN1 fyzi k8l nych | ednoStikgdnc8h. AR @riamje2dedolmy ber 8r §
[256] bude meni S, podOa zmeny Y ovne anal - gov®hgq
Parametre anal -gov®ho vstupu je m¢ld7h ®tr. é6p r a
AINT Rel at2vna hodnota sign8lu priveden®ho -Klal2
Re|[41]vztiahnut§ k rozsahu Al N. %
' Parametre anal -gov®ho vstupu je mold7h ®tr. éep r 3
Hodnot a signsglu priveden®ho na s Vv or K§ld aq
AIN2 fyzi k8l nych | ednoStikgdnc8n. AR @Ir2ad)je2sresdolmy ber § v
[280] bude meni S, podOa zmeny Yrovne anal - gov®hgd
Parametre anal -gov®ho vstupu je m¢ldon Gtr. G7p r 3
AIN2 Rel at2vna hodnota sign8lu priveden®ho -Klal4
Rel[43]vztiahnut§ k rozsahu AI N. %
' Parametre anal -gov®ho vstupu je m¢@ldon @tr. Grp r g
Hodnot a signsglu priveden®ho na SV or Kyil6 aq
AIN3 fyzi k8l nych | ednoStikg8ncghl. AR @Ir3aNje2drebolmmy ber § v
[281] bude meni S, podOa zmeny Yar ovne anal - gov{v
UNIFREM 400 M.
Parametre anal j@gowm®@lgm ®vsipumwovasS [148k (ktu7s). n
AIN3 Rel at?vna hodnota sign8lu priveden®ho -HKlalf
Re|[44]vztiahnut§ k rozsahu AI N. Nie je pr2stupni%
' Parametre anal -gov®ho vstupu je m¢ld8h ®tr. égp r 4
Hodnot a signs8lu priveden®ho na s Vv or Kyi18 aq
AN fyzi k8l nych | ednoSikgdncshl. AR @rdadje2tsirebolmy ber § sa
[282] bude meni S, podOa zmeny Yar ovne anal - gov (v
UNIFREM 400 M.
Parametre anal -gov®ho vstupu je md@l§2h ®tr. @O r 3
AINA Rel at?vna hodnota sign8lu priveden®ho -HXlalg
Rel[45]vztiahnut§ k rozsahu AI N. Nie je pr2stupnl%
' Parametre anal -gov®ho vstupu jametrongl§2h ®tr. dOp r 4
433 RELE
Skupina parametrov | 2slo [217]

MENU \ DIAGNOSTIKA\V STUPY A VABHWRY
N§zov Popis Jedn.
el ® [|Stav TstupnlTch rel®. Plnl obdOgnik pre

RELE|St av vistupn®ho rel ®.

— ([ —] — m

v
1.

RELE|Stav 2. vistupn®ho rel ®.
3.

RELE|St av vistupn®ho rel ®. Nie je pr2stupnl
4.3.4 AOUT
Skupina parametrov | 2sl o [700]
Di agnostick8 skupina velil2n pre anal gov® vIistupy men
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAhAOUUPY
N 8§ z ¢ .
[1D] Popis Jedn.

Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch ¢
AO1 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si g n § | AO(tr. 383598 4h vybe

[701] |podOaejktsoar men2 YwroveR anal -gov®ho vlstupuA
Parametre anal -gov®ho vIistupu je n870In. 82)p r

AO?2 Prepol 2tan8 gmddmuotma ssvork8ch anal -gov®ho

[702] X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn 81 AO@tr. §3364 4 vybelA
podOa ktorej sa men2 ¥WroveR anal -gov®ho vl
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N§z( .

(D] Popis Jedn.
Parametre anal -gov®ho vIistupu | e n87a]n(. 88)p r
Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch afy

AO3  Si gn8§l AO@tr. 4365h vyber§ velilina, podOa I<A

[703] [vI stupu. Nie je pr2stupnl pre menile UNIFR
Parametre anal -gov®ho vIistupu je n8d78]nsr 88)pr

4.3.5 IRC1,IRC2,ARC

Skupina parametrov | 2slo [1001]

Di agnhostick8 skupina velil2n pre vstupy |I RC a ARC

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A V hIBJLURCY,ARC

N8zov [ Popis Jedn.

Frekvencia rotora urlen8 sn2malom ot §
frekvenciu, jej hodnota sa m:ge od el

Frek.IRC1[434] pol et p-lovPaochetp8p ooV m@tt d7).aPre[vih6daddehieHz

rlichl osti z | RC sn2mala jPelpotr élmp®tg
84).

Frekvencia rotora urlen8 sn2malom ot §
frekvenciu, |ej hodnota sa m*ge od el

FSrSII’:] IRCZ/ARCpg! et p-lovPohetp&8p oo\ m@tt d7).aPre[vih6dadiehielHz

rl chl osti z | RC sn2mala [Pel potr &Iinp®ts
85).

Frek. IRC1 za|,~ = )

prev. [1540] Rl chl osS zo sn2mala |IRC1 za prevodovkilHz

Frek. IRC2/ARC|  ~ =

za prev. [1541] RIlchl osS zo sn2mala | RC2/ ARC za prevolHz

Rozdi el frekvenci 2 medzi I RC1 a | RC2

E;ekr.evlF[{lC(Z)18—é;?C2T§to velilina je filtrovans§ FHilteridiREL® j1088]Hz

prev. (str. 106).

Chyba IRC[1623] St avov® sl ovo chyby | RC.

[ ERR vIisitRIp |RIMorMktn® reverzy I RC1 | 1T Nekorekt

I RC | | Skok rlchlosti

Poloha IRC1 ) .

[1286] Pol oha na sn2mali I RC1 v ot8l kach.

Poloha IRC1 za )

prev. [1535] Pol oha sn2mala I RC1 za prevodovkou vV

POIOhaIRCZ/ARCPoIoha na sn2mal.i | RC2 al ebo ARC v ot

[1287] ’

Poloha IRC2/ARC

7a prev. [1536] Pol oha sn2mala | RC2 alebo ARC za prev

Uhol ARC[290] |Uhol v r8mci jednej ot8|l ky vyhodnoten

Frek. ARC[291] Mechani ck8 frekvencia ARC vyhodneSERVDa Hz

Frek. ARCmaster Mec hani ck § frekvenci a ARCmaster zar |,

[1617] modulom RM-SERVO.

Servo CRCPol 2t adl o CRC chTb z komuni k§ci eSERMOda

chyby [1542] meni | om.

I[:’l%rgé:]ha VO borucha sn2zmal a al ebo r-BERyO.rovaci eho

i CRC Pr2lig veOa CRC chlb.

I Meni | Modul nedost8va platn® d8ta z menil a.

I Eeprom|Chyba pam2te v modul e.

I Mo dbus [Modbus master nekomunikuje s modulom.

i CAN CAN timeout.

I EnDat tEnDat sn2mal nekomuni kuje s modul om.

I EnDat Sn2mal EnDat hl 8si chybu.

I Rezer vd
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N8§zov [ Popis |Jedn.
I Rezer v
[ Meni|l d4Master modul nedost8va platn® d8§ta z men
I Eeprom|Chyba pam2te v master modul e.
I Mo dbus [Modbus master nekomunikuje s master modulom.
I CAN 2 |CAN timeout master modulu.
I EnDat tEnDat sn2 mal nekomuni kuje s master modul
I EnDat 2Sn2mal master EnDat hl 8si <chybu.
Chybovos3dChybovosS prenosu kDERWO.k§ Niué ows§ R |,
s o %
[933] spoOahlivl prenos.
[Sztg;/] RM—ARCStavov® slovo rozgirovacieho modul u R
\V poriadku RM ARC komuni kuje v poriadku, alebo nie
LOT Strata detekcie sledovania polohy. Nast
odchll ku od skutolnej poz2cie.
DOS Zi sten® porugenie sign8lu na vstupe reso
LOS Strata sign8lu na vstupe resolver a.
Parita Chybng§ parita %dajov preng8§ganlich z RM AR
RDVEL Chybn&8 hodnota d8§t preng§8§ganlich z RM ARC
Pol. IRC1-IRC2 za . L )
prev. [1515] Rozdi el pol h sn2mala I RC1 a I RC2 za
Pol. ARC -
ARCmM/IRC1  za|PolohaARC-master (ARCmaster alebo I RC1) z
prev. [1622]
Pol. IRC1 32b ~ . )
high [1616] Vrchnlch 32 bitov polohy sn2mal a | RC1lhex
E%Jég?C132bIOWSpodnTch 32 bitov polohy sn2mal a | RC1lhex
Pol. IRC2/ARC ~ . )
32b high [1543] Vrchnlch 32 bitov polohy sn2mal a | RC2hex
Pol. IRC2/ARC ~ .
32b low [1607] Spodnlch 32 bitov polohy sn2mal a | RC2|hex
Pol. ARCmaster - . )
32b high [1288] Vrchnlch 32 bitov polohy sn2mal a ARCmhex
Pol. ARCmaster - . )
32b low [1621] Spodnlch 32 bitov polohy sn2mal a ARCmfhex
4.4 Funkcie
Skupina parametrov |2slo [760] o
Vel iliny tlkaj%ce sa ostatnlch voliteOnlch funkci 2 men
4.4.1 PLC funkcie
Skupina parametrov |2slo [1278]
VI stup numericklch a I ogicklch blokov
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE
N§zov Popis Jedn.
Logick® Vistup |l ogicklch oper8§ci?2, prv® dva L
[8] (reaguj ¥ 10ms) .
i LB1 stav LB1
I LB2 stav LB2
I LB3 stav LB3
I LB4 stav LB4
I LB5S stav LB5
i LB6 stav LB6
I LB7 stav LB7

8. novembra 2018

Strana 20z 175



UNIFREM v.3.50x

VONSCH

N§zov Popis [sedn.
I LBS stav LB8

Oi AOEAET AITEU
Skupina parametrov |2slo [312]
VI stup numericklch bl okov.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BL OKY

N8zov [ Popis Jedn.
NB1 [1274] Visledok oper8§cie prv®ho numeri ck®h
NB2 [1275] Visl edok oper8cie druh®ho numeri ck®
NB3 [1276] Visledok oper8cie tretieho numeri ck
NB4 [1277] Visl edok oper§cie gtvrt®ho numeri ck
442 Koncov® sp2nal e
Skupina parametrov | 2slo [890]
Stav a dr8hy koncovlich sp2nal ov.
MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\K ONCOVE SPE&NALE

N§zov [ I Popis Jedn.
KS [919] Stav koncovich sp2nalov.
I KS1 KS1 neakt2vny/akt2vny.
I KS2 KS2 neakt2vny/akt2vny.
I KS3 KS3 neakt2vny/akt2vny.
[ KS4 KS4 neakt2vny/aktz2vny
i SpomaOujelSpomal enie akt2vne pre kladn¥% frekvengqd
I SpomaOujelSpomal eni e akt2vne pre z8porn¥% frekver
Dr8ha KS1 [[Polet metrov prejdenlch pri akti voym
Dr 8ha KS1 k[Polet km prejdenich pri akti vovaneijkm
Dr 8ha KS2 [[Pol et metrov prejdenlich pri aktivoym
Dr 8ha KS2 k[Polet km prejdenich pri akti vovaneijkm
Dr 8ha KS3 [[Pol et metrov prejdenlich pri aktivoym
Dr8ha KS3 k|Polet km prejdenlch pri aktivovaneijkm
Dr8§ha KS4 [[Polet metrov prejdenlich pri aktivoym
Dr 8ha KS4 k[Pol et km prejdenich pri akti vovaneijkm
4.4.3 Proces. reg.
Skupina parametrov | 2sl o [ 18] B
Di agnostick8 skupina velil2n pre procesnl regul 8tor.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.

N§zov | Popis Jedn.
Ge l hod.|Gel an8 hodnota procesn®ho regul §tora. %

A k I n h n r n®h r I r

Sk. hod. PR [409] pr ;gﬁj e as p rogv r?é ,a hpo doncoetsé;ae T@s aO hmrgir?tgm QS%Q;FL{OM%
Dif. hod. PR[410] Regul al n§8 odchll ka procesn®ho regul §t %
Vistup PHAk|I nl z&sah (vistup) procesn®ho regul
Stav PR [820] Akt u8l ny stav procesn®ho regul §tor a.
I Dol n® rfProcesnl regul §8tor pracuje na dolnom obm
I Horn® rProcesnl regul §tor pracuje na hornom obm
Inecitlivc?stciiChl OdchTlka procesn®ho regul §tora je v p§sm
I Kl adng§|OdchTl ka procesn®ho regul 8tora je kladng
I VyregulProcesnl regul 8tor je vyregulovanl.
| Zapar kdqProcesnl regul 8tor je zaparkovanT'.
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N§zov [ Popis |Jedn.
Akt2vny RESETegPRal n§ zIl ogka a Mddrs privgsetej[1d31]
(str. 99).

i Reset H

444 Optimali z8ci a
Skupina parametrov | 2slo [707

]
Nastaveni e parametrov bl oku optimali z8ci e, ktorT s | Ya
pomocou zmeny vybrat®ho zad8vacieho gel an®ho sign8l u.
Optimalizgcia vyhOad8va tak¥% hodnotu svojho vistwupu, [
Polas behu optimali z8ci e, ak s% splnen® podmienky mei
intervaloch pol2taj% nov® vzorky vIistupu. Z8roveR sa d
i

uplatni § vistup opti malaikzo§ czider,ojj en ipeokttroerben ® ghed aznveojl iv&e |

MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\OPTI MALI1 ZCCIl A

Ng8zov | Popis Jedn.
Vist up Hod_nota_ vistupu bl oku optimali z8ci e.
[423] optlmallza!ng@hp procesu._ 10rﬁa%x.zozjq30\z_e

kansgl u, ktorl je napojefoeb] (stra@bl ok opti
Optim. krok [Kr o k optimali z8ci e predstavuje rozd
[742] opti mali zal n®h d65la(btrga®).i t mu. (vi N.
Gt artovalUr|luje gtartovac? bod optimali z8ci e,
OPT [708] rozsahu vypnut ®.
StavOPT[709] Ur |l uje v akom stave sa nach8dza opti ma
I Reset [Optimaliz8§cia je vo vichodzom alebo zabl g
I MeranilPrebieha meranie optimalizovanej veliliny
I SkenovPrebieha skenovanie cel ®i o vIistupn®ho r 03
i Dol aNojJJe v stave jemn®ho dol aNovania a hOadani g

445 Zdvi hov® funkci e

Skupina parametrov | 2sl o [853] 5

Diagnostick8 skupina velil2n pre preSagovac?2 sp2nal po
MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\ZDV | HOVE FUNKCI E

N8§zov Popis Jedn.
ZaSage Mi er a za@agen! a pohonu Z\ﬁ)/ékacgtiemdteen§$strzng§m%

[854] vzti ahzZatS&glkwi e 1(9r0102).[ 84 4]

Pol et nedovol enTch ovl 8daczch sekvenci
Tipovania |[( kr 8t ke povel yawkgelet 8ciael)eboPo prekrol e
[855] preSagovac?2 sp2nal bez ohOadu na hodnot
mogn® vypn¥%SRegpmrpmesSadgeiv®¥a [ 842]

Stav

PRETAG|ISignalizuje v akom stave sa nach8dza bl ¢
li856] _

I ReselJe akt2vny sign8l RESET preSagov§ka.

I DetelPrebieha autodetekcia hran2c preSageni a.

i PreS|Nastalo preSagenie. Chod smerom hore (kI ad
i TipolveOa nedovolenlTch "tipovac2ch" ovl 8dac2ch
i Ust §8Pohon pracuje v statickom regi me.

I DynalPohon pracuje v dynamickom regi me.

4.4.6 Pantograf

Skupina parametrov |2slo [122]
Di agnostika funkcie "vlipadok Pantografu"
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF
N§zov [I D Popis Jedn.
Stav pantografu [112] Stav funkcie "vipadok pantogr a
I Chyba pant o|Vzniklaporucha"E41-VI padok Pa(stt38)4r af u
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N§zov [ID Popis Jedn.

I Varovani e pl|Vznikiovarovanie"W39-VI padok pa(strt30)yr af u

I Vypnutie CHPri chybe alebo varovan2? vipadku pa
I Moment motolPo vIipadku pantografu motor obmedzi l
I Funkcia zaplFunkcia pantografu je zapnut §.

I Nevypisuj vNIpis varovania je blokovanT.
Nap@tie pantoHodnota nap?tia na pantografe.|V
Nap?&ti dJdgdi®20f Hodnot a napl®2tsiupe. na Ul \%

447 Ext. tepl. ochrana

Skupina parametrov | 2sl o [868]
Di agnostick8 skupina velil2n pre extern¥% tepeln¥% ochra
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA
N§zov Popis Jedn.
Teplota Teplota na sn2mali ETO. Po pr eVarowmhieeET® [865)
ET%[869] (str.105) meni | vygeneruje varovanie. P o PopuchalA C
ETO [866] (str.105) meni | vy g e n &B88ulgpbota RTOr (stre IB)0. "
Pr %d Mer ac? eptréadnej tepel nej ochrany. SpravimA
[870] anal -gov®ho vIistupu AOUTl ag AOUT3.
Nap?2ti N a s )
ETO [867] Hodnota odmeran®ho Ybytku nap?tia na sn?3Vv
Odpor Hodnota odporu sn2mala ETO. B
sn2mal |Pri viacerlTch sn2maloch zapojenich do sdq
[871] jednom z nich.
448 Di ferenci 81l
Skupina parametrov | 2sl o [1243]
Veliliny pre diagnosti ku momentov®ho diferenci 8§l u.
MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIE\D | FERENCI CL
N§zov [ I Popis Jedn.
Rozdi el Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 106) a Sig.ZNm
[1244] Hodnota [1240] (str. 107).
Korekci a . . . . .
[1245] Korekcia gel anej frekvencie od dif er|Hz
45 Stav meni | a
Skupina parametrov | 2slo [761]
Veliliny tlkaj%ce sa cel kov®ho stavu menila a jeho
MENU \ DIAGNOSTIKA\S TAV MENI L A
N8zov [ Popis Jedn.
Jednosmern® ovl 8§dacie nap?tie 24V Y
Nap. 24V [72] ovli 8§dac2mi_vstupmi a viIstupmi Pri pVv
poruchu"E16-Pr e Sageni(s#r.32)dr oj a
a i i i a
Nap . ba,[®rNap_t_|e bat ®ri e ktor8&8 z8l ohuje pam?,
meni | i
[Motohodiny MN Mot ohodiny menil a. Doba prev8dzky me,
[496] T8t o hodnota m:ge byS nulovan8 iba s
Prev.motohodMT Prev8dzkov® motohodiny mot or a. Las h
[497] hodnota m! §e ry2Sk ahnldi motolaod. 81T [1075] (str. 45).
Stav meni|[Stavov® sl ovo menil a.
I Porucha Menil je v poruche.
I SW_Err_ FHRSyst®movlI, vn%tornl stav menil a.
I Chod Meni | na vistupoch generuje napatie.
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N8zov [ Popis |Jedn.
I DC nabitlednosmernl medziobvod je nabitl.
I MT nabudMot or je nabudenT.

—

Rozb./Dd(neaktmomgn zrlchOmpeor(abhbobma®y) e.
Akt 2vamlyod vpred (+rhodvhad gkt 2 JeyYyn8 sa o

—(

Fgel > (

frekvencie.

[ F = FgelAk je akt2vny tak je dosiahnut§ gel ans
[ VarovanilV menili vzniklo varovanie alebo funkl|n
I Akt2vny [Trvale akt2vny pr2znak. M ge byS pougit
I Odbudz. Motor je egte nabudenl, blokuje sa gtar
i PripravegMeni |l je pripravenl k povelu g¢gtart. (RE
. Ovl 8danie rel ® mechanickej brzd mot or
I Mech. brl/4rovni je odbrzden®. J g

. Akt2vggner 8torickIl regi m -pmwoetvo&d zckkyl, rnee

| Motor/ g emotora.

i Erot > CPolarita rotorovej frekvencie. Ak nie |
frekvencie vyhodnotenej mat emati ckIl m mo

[S;?;/] men. M€ st avov® sl ovo negovanao®.
Pozri voObgtpar ammefsir.a3) [ 76]

\Warning [250] Stav jednotlivlich varovan?2.
\Warning?2 [424] Stav jednotlivich varovan?2.
\Warning3 [1627] Stav jednotlivich varovan?2.
Error [781] Stav jednotlivlich por ¥ch.
Error2 [780] Stav jednotlivich por %ch.

46 Tepel n® ochrany

Skupina parametrov |2slo [485] y
Di agnostick8 skupina velil?2n tlkaj¥cich sa tepelnlch o

MENU \ DIAGNOSTIKA\TEPEL N£ OCHRANY

N§zov Popis Jedn.
Teplota <chladila vIikonovich prvkov. P
Varovanie Tchl [767] (str. 111) meni | vygenerWe6eTee py ant av

Teplota (str.28)"'. Po prekrol| enz tep'loty danej ser|

ChladilvygenerUJeporuchu"El-TepIota CShBAadil Ak tepl ota k|AC
‘lohranil enie meracieho kan8l a, zobrazens§
Ak teplota <chladila klesne pod mini m§lI

nepr2stupng.
Teplota elektroni ky riadiacej dosky me

Varovanie Tel [204] (str. 111) meni | Vygene rWriTeplota elaktoomilky
Teplota (str. 28) " . Po prekrol en? kriticke]j teploty
elektroniky meni | vygener BR-&eplptaalektoriky (str. 32)". Ak teplota klesne pod|A C
[75] mi ni m8l ne ohrani| enie meracieho kan§l a,

Ak teplota klesne pod mini m8lne ohrani|
nepr2stupns§g.

Tepel nl|Mieraotepleniameni | a. Pr i presiahnutES-P]rOaCS%g\eznrio/
[MN [31] (str. 32)". °
Las i C o .. . N

[N [1219] Las zost8vaj %ci d o E8iFkroend aegnel nai ExiroB@¢Unci hl ya s
Tepel nl|[Mi era oteplenia motora, pri preEz9i-Pahen‘3Lat0/
IMT [33] motora (str. 33)". 0
LaS | Y . S Lo H J "

T [1220) Las zost8vaj %ci doEA9oriSagieai @odBP.cby a s
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47 Komuni k8ci a

Skupina parametrov |2slo [219]

Inform8cie tlkaj%ce sa s®riovlich komuni k8ci 2 MODBUS, P

4.7.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2sl o [661]

Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K € @0DBUS

Ng§zov [ Popis Jedn.

Modbus gelGel ang8 hodnota z Modbus protokol u. %
Stavov® slovo posielan® po komuni k§

SW—MODBUS[935]dokument§ciu k protokolu Modbus.

Pozri voObgW B [8&]mstt 25)%a

CW_MODBUS Ri adi ace sl ovo posl an® Modbus ma s {

[936] dokument 8ciu k protokolu Modbus

Pozri voObgW PR [8Gmestt 26}

Last Addr. [662] Posl edne prijat§ adresa zariadeni a. hex

Last Func. [663] Posl edne prijatg8 funkcia (mige sa | ethex

Last reg. [741] Pos!edne prijat] r_eglster (len Pre |ex
regi strom, zobrazuje sa prvl).

Last result [664] VIisledok posledne prijatej funkci e ulhex

Last lenght [665] VeOkosS v bajtoch posledne prijat®ho

Last CRC [666] Posl edne prijat® CRC (mtge sa jednaslex

1 ~

{\gig]sage Countpolet cel kovo prijatlch spr8v aj chylhex

%22(3:] error COuntPo!et prijatTch sprg&8v s chybnTm CRC |hex

E)Bcoeiptlon CountPo!et spr8v na ktor® bol o odpovedan®l|hex

Slave count[801] [Pol et spr 8&8v prijatlch s platnou adr e |hex

No response [802] Pol et spr 8v prijatlch s pl atnou a Gy
neodpovedalo.

4.7.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2sl o [817]

Diagnostika zbernice PROFIBUS.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ RRORIBUS

Ng§zov [ I Popis Jedn.

Profibus ¢§/Gel an8 hodnota z Profibus protokol u.[%

SW_PB [804] Stavov® sl_ovo p05|_ellan® po komuni k 8§
dokument §8ciu k rozgirovaciemu modul U

I Ready TINi e je akt2vny reset menila (Coast st of

On v poruche, ani sa meni | neinicializuje.

I Ready ToMenil je pripravenl k povelu ¢gtart.

I OperatioMenil na vistupoch generuje nap?tie.

I Fault PrMenil je v poruche.

i No OFF 2Neakt-Zrnemyl! je v resete, s¥% zabl owmewiahn®
resete.

i No OFF 3Neakt?wnyktivovanl qui cknisd ojpe mekti 2\vany

I SwitchidJe akt2zvny reset menil|la (Coast stop),

Inhibited poruche, alebo sa meni |l inicializuje.

i Warning [V menili vzniklo varovanie alebo funk]| n

[ Speed Er . ) . . ,

rolerance Ak je akt2vny tak je dosiahnutg& gel ansg

[ Control |[Neakt2memy | neakceptuje riadiace sl-meai
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Ng§zov [ Popis IJedn.
ovl §danl riadiacim slovom z komuni kal ndg

F or n RAk je akt2vny tak je dosiahnut8 g¢gel ang
T

—

I Chod Meni | na vlistupoch generuje nap?tie.

I Sada bO Bit O bingrnej kombin8cie akt2vnej sady

I Sada bl Bit 1 bing8rnej kombin8cie akt2vnej sady}

I LB3 Stav |l ogick®ho bl oku 3.

I LB4 Stav |l ogick®ho bl oku 4.

CW_PB [805] Ri adi ace s_Iovo po_s_lan® Erofibus m
dokument 8ciu k rozgirovaci emu modul U

I ON Menil| sa pripravl na akceptovanie povel

i No OEF 2Nea_kt2jv¢ayaktivovanT reset me n- nlaar mM8C maq
meni | a.

I No OFF 3Neakt2?jwnyktivovanTl qui cknasrtm®l menliilmno g

I Enable QGtart menila. Menil zalne generovaS na

—

Enabl e Neakt2vwsntwp rampy frekvenciennpamghna ha

Generator rampy frekvencie.

i UnfreezeNgaktZZvang/tav2 Zmenu na_vlstupe-pcnvrrr:ply2 f 2
vlistupe rampy frekvenci e.

i Enabl e SNeakt~2vvs_rtyup rampy frekvenciennamhnwna ha
rampy frekvencie.

Kvitovanie poruchy (len zmena z neakt?

mus?2 byS povol Zrojepotvrd. poauchy [65]t (stri 109).

—(

Faul t dye

i Bit 8 Nevyugit®
i Bit 9 Nevyugit®
i Control Neaktzmayi | neakceptuje ri-arkinacde asklcoevpot
slovo.
I Bit 11 Nevyugit®
I Bit 12 Nevyugit®
i Bit 13 Nevyugit®
I Bit 14 Nevyugdgit®
it®

i Bit 15 Nevyug

E?;}AASTER ErrorPo!et chTb v komuni k§&ci i medzi Pr of ilhex
PB-MNEror[818] [Pol et chlTb v komuni k8§cii medzi meni |hex

4.7.3 RS LINKY
Skupina par af228]t rov | 2sl o

Di agnostika s®riovlich Iiniek.
MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K € RS LINKY
N§zov [ | D] Popis Jedn.

FRAME_ERR_USB [232] Pol et nespr8§vne prijatlch d§t
nespr8vny stop bit,...)

FRAME_ERR_RS485 [229] Pol et nespr8vne prijatlch d§t o
nespr8vny stop bit, )

FRAME_ERR_EXT MODUL P_o!et nespr§vne_ prl_Jat_Ich ds§t

[233] bit,...) po Ss®riovej l' inke na
s asS meni | ov) .

4.8 Verzia SW a HW

Skupina parametrov | 2sl o [762]

I nform8cie o menili a jeho s% astiach (Prevagne static

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW
N§zov [I D] | Popis [ Jedn. |
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N8§zov [ | D] Popis Jedn.

UNIFREM SW verzia [379] Verzia softv®ru menil]a UNIFR
Vir. 12slo [35] Prvg | asS uni k8tneho vTirobn®Ihex
Vir. 1 2slo 2 [36JDruh&8 | asS uni k8tneho vIrobndex
D§tum par am. [ 38(D8tum vygenerovania parametr
Las param. [381l] |Las vygenerovania parametrov
49 D8tum a | as
Skupina parametrov | 2slo [1213]
MENU \ DIAGNOSTIKA\DCTUM A LAS

Ng§zov [ Popis Jedn.
D§tum [ 210] Aktus8lny d§8tum nastavenl v meni l
Las [ 2009] Aktug8lny | as nastavenl v menil.
DeR [1046] Aktus8lny deR nastavenl v menil.i
i Pondelok | T Utorok | I Streda | I Gtvrtok | 1
Sk%g. doba [JPol et dn2 do konca sk¥%gobnej pr eld
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5 VAROVANIA

Vipis na Popis

) Zabl okovan® vistupy menil a Zdrojom RESE
F1-ResetPWM IS i g n § I Zdmjoedefuid704] (str. 49).
Ak toto varovanie trv§ dlhgie ako 30 seK
) 5 nab2jacie rel®, |l o mtge byS splsoben® i
W2-Nab a8l ebo pogkoden2m nab2jacieho obvodu nkHY|
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).
Ws’PrObl@nVyskytol sa softv®rovli probl®m v zariade

syst ®mu
W4-PreSagegNap§jmap@etie 24V pokleslo pod 22V. Pravd

24V varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).
] . |[Obmedzenie vikonu po dosiahnut?2 kritick
SSTC?(br;]eI:jzueme obmedzenia vikonu sa O@mmtawiufenw (§aks)a meHr|
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaOb me dz . v 1 k ¢str.u6).[ 1

Vysok8 teplota Thphdt aachigmd)| pmepk4pl il 3

W6-Teplota parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 111) . Ak je zapnut § f
chl a ilaobmedzeniaOb\mI.ko/nLkonu($tr07\<4)),[r7i16(j.fie] meni | o b
’ |l astom a nadmernom prehrievani kl es8 giv

PORUCHY zobrazuje hodnotaTepl ot a c h(staz4). | a [ 7 4]
Vysok8 teplota riadi depbth elekttomky {75] ostri 2k)y . p rVee
\W7-Teplota hodnotu dan?¥ Varavana el {204 nistr. 111) . Pri | aston
elektroniky prehrievani kles§8 givotnosS zar i ad e'rzébmzuje
hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).
N2zke nap?tie jednos mer n ®apoDCnbd (str. 6) klesla pod
W8-Podpatid0VO|enl/4 minim§|rniuademide|0tag vyhodnocovan
zabl okovan®. Pol as wvarovania sa Vv Nap.kDTCd46]

(str. 16).

Meni | dosi ahol maxi m8l ne napatie na \%
WO-NasTtermqmedzi obvodu je maxi m&§lne plnenie PWM mo
vist. PWIlprilom kles§8 kvalita regul 8§cie. Polas va

Modul al nl i(sirdl&)x [ 76 8]

Meni| sa ﬂrnet?eagg@jﬂ'eemehvin,vﬁai n(str. 24)MNp r[ 8KLrJ o | i |

c.+@a onedl ho mtge vZE&PkaIEg @mirdstcB®Bi’| gopo kit
,\Kﬂvﬁlo_PresagzablokgvanT na dlhgiu dobu !'. Ak jeazagpi

Obm. vIikonu (O , [ mM5§e meni | obmedzi S v

okne PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pel nT i n(str.24)MN [ 3 1]
\W11-Porucha Ventil 8tory na chl adil.] menila s% pogkod
ventil 8tqneodstr8&8ni, mitge doch8dzaS ku prehrievan

Nap2tie na 3V bat®ri.i riadiacej karty po

W12-Vy me Rt

2 2 .
bat ®ri u hroz strata nastaven a ulogenlch hist

PORUCHY zobrazuje hodnota N a p . bat ®stri28). [ 77 3]
Teplota exter n®hdepldanBETEBER (stt. 23p | prekr ol i &=

WI13-EXxt er n

teplota parametrom Varovanie ETO [865] (str. 105) . Polas varovani a
zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 23).

\W14-Prehriatie Vikonovl modul sa tepelne preSaguje. Me

IGBT vzo_rkovacej frekvencii . Pol as varovani @
maxi m8l neho pr ¥%du | GBT.

\W15-Nastav

dstum a !D§tum a |l as neboli nastaven®.

W16-Neo §i v
meni |

Menil| nepregiel cellm virobnTm procesom.

. Mot or sa ptrepalgnuljeintEgpé&l nimot ot(sa. 20T p[r3d
W17-Pr e Saglhodnotu 90% a onedl ho nER%gRr evSand eknni V¢Str. 3Rt pa)

MT ktorej je meni/l zablokovanl dlhgiu dob
zobrazujehodnotaTepel nT i ndtr.24MT [ 3 3]

F18-Brzdenie Je akt2vna funkcia brzdenie tokom, mot or

tokom Zz brzdnej eneragi tee pslao meont2or a . Pol|l as wvar
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zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16) . Brzdenie tokom

skupine [774] (str. 74).

S a

\W21-Odbudenie

Gel ang8 frekvencia je pozast av Erekgncia arzd [622]

F19-Mech. brzda (str. 102) , kTm neuplynie doba o O@reskdanie erady [519]astr.
' 102) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 102) . Pol as va

okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 102).

Aktivoval sa brzdnl modul Do BO sa pri
F20-Z a b e r § |teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 73) . Pol as varovani a

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

Lak8 sa na odbudenie motora po vypnut?2 n

opa2tovnl gtarovaDobamodbuazsa d§ Loavsp |l ykvor

limita

IMT [79] (str. 45) . Pol as varovania sa v o0kneva? DRUY
(str. 16).
Zaber8 pr¥%dov§ | imita. Pr%d dMaxiamol ph
F22-Prl/4dov71)a|eb°MaX'm' .pr1/4d(str.671) [354'1(9ﬂme.dZUJe sa vist
napatz2m. Pri gener 8torickej prev8dzke s;:

dovol ain®hroe krvemmsa i . varovani

M T(str.[1@).2 ]

r §mci
hodnota P r ¥%d

Pol as

Prebi eha identifik8cia odpor ua. s tPaorkoi raal

Toku

W23-ldentifR afli denti fi k8ci a SRal §r .pair dens(dtrr 62 R,S rmHBt8Br] st
Upoc rTchl osti Pri prvom spusten2 m! e athmotars
Pol as varovania sa v okne P& st@dia345 qsb.r45).z
Prebi eha hOadani e frekvenci e rotora a
naf 8§zovania motor negeneruje plnl mo me n {
F24'Naf§zoparametromNaf§zovani(etr.IlB.74]Po!as varovania {
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).
W25-Max NasTtenie regul §torov pr%dnero_MaS_i !na_nivésﬁ
napat.ie Hor n§ hranlca_generovan®hoMaaxpfmt|emapestt.ﬂm
Pol as varovania sa v okne RaOpRMIEBYstrzl6)br az
NasTtenie tokotvornej zIlogky pr¥%du. Pray
W26-Ma X . parametra Ge | Mag . (¥to &3), flebd Ralameter V z § j on_m_§ i nd\y
Toku (str. 45) m8§8 pr2lig mal1/4. hodnot u. Mavwaixm8n. nyp r
(str. 71) . Polas varovania sa v okne PORUCHY
isl.
NasTtenie moment otvornej z | ocodvkoy pprreYodaud. e |
W27-Ma x . nastaven® nespr8vne nomi n §Hb8h str. p2a ) a meMtarx & 1
[Mom. j e danlT Madnmt opr Yatr. 7M).. [P50]l as varovani a
zobrazuje hodnota momentotvorn®ho pr ¥%du
\W28-Max. NasTtenie momentu motora na hodnd471 (str.i6B)H
[Moment Polas varovania sa v okne N@RuBH tr.46).br az
. Mot or pracuje v oblasti zosl abovania tok
F29-Oslabenie tomto regi me kles§8 moUmemtnenoddr at Slepk.i aH

okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

z8l ohovart

\W30-Min _Po!as odbudzovani a magrjeticva_tok.o_IosiarJ
'MagnTok j e schopnl 2sS na danej z8Sagi vV y ¢ RORUGHY]
' zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

Nap2tie medzi obvodu p Refdrenda DDI[764] (s&.f7® a korekcig|
F31-Dynami zvyguje frekvenciu oproti rampovim funk
dobeh dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 72) . Pol as var oV

PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

Nap2tie medzi obvodu kIReferénca KZ §783] (ste 72 a lomrekcig
F32-Ki netiqzni guje frekvenciu oproti rampovIim funk

z8l ohovania Ki npar amé&t mnihov &mi7d . ( kD) als7 4&
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W33-RT chl yBol aktivovanT bezpelnostnl STOP, po Kk
STOP odbl okuje po zrugen? Povelu GTART pri =e.e

i . Upl atRuje sa zrlTchlenl dobeh "KONTRA"a 4
E364lerlén:0|a vistupu rampy. Pol as varovani a s a Kwkonwakd894g

(str. 70).
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Vipis na Popis
. IBol i spl nen® odmi enk re zsanp®Rehrok o v e ap Ul ¢
\léVR35-Parkovan|e Pgrkovanie PRp[414] (str. 98) 5) Pol asy % apr ovani Pa..hs a v @O k
Dif. hod. PR [410] (str. 21).
F36-PreSag({Zopol preSagovac?2 koncovl sp2nal po nadn
zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni (&r.2R)8 5 4 ]
F37-PreSagRegi m detekcie hrPaneScagpvea$adgemizanal je |

detekcia

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa § e n i (str. 22)8 5 4 ]

W38-Odpoj e
motor

Pr2lidg n2zky pr%d motor a. Pravdepodobne
nezodpovedaj %% pripojen®mu motor u. Pol as
hodnota P r %d MTstr[1@).2 ]

W39-VI padolPokl es alebo strata napa@tia na pantograf
pantografu PORUCHY zobrazuje hodnotaNapati e pant(strg23)af u [ 113]
\W40-Obmedz. Meni | obmedzi l frekvenciu aby nebol prek
skizu varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. sklzu [938] (str. 15).
\W41-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje s
Timeout meni | om st aPBMWaetmeout][845 (str. 115).
\W42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e MB Vandimeout 2] gstr.
Timeout 113).
F43-Koncovl . . , .
sp2nal 1Je zopnutl koncovl sp2nal 1.[8768]l gs#r.t99).v e ni e
:g4z-Knoanlcovae zopnutl koncovl sp2nal 2.[87Rgsrt9%veni e
FaS-Koncovly g zopnutl koncovl sp2nal 3.[8784d#t9@veni e
sp2nal 3
Fa6-Koncovly g zopnutl koncovl sp2nal 4.[870gsrt98veni e
sp2nal 4
Prebieha prep2nanie do inej sady par ame
F47—Prep2nmogn®vprepn1/4S a | ak 8 nsok ma epmluntdmi g np cedkny
sady zmeni S |l en v stope). Pol as varovani 4223 ¢str,
117).

F48-Bod obnovy

Vytvsg8raobanobypydnastavenia meni| a.

WA49-Ex t er nJ e akt2vny sign§gl extern®ho varkxvtn.i av ark.t
\varovanie (str. 111).

Nadmern® preSadgenie riadi aceho procesor
W50-Pr eSaglzni guje kvalita riadenia. Odpor %l a ‘$zarkovz
CPU frekvencia [6] (str. 47). Pol as wvarovania sa Vv okne

zaSagenia 10ms vipoltov®ho prerugeni a.
F51-N§beh |Inicializ8cia menila.Ldagbeéemic MiI(S[r48)6.i4¢M
meni | a ignoruje ovlI 8dacie povely a sign8ly.

i . |Gel an§8 f rGeHlvenFcietr. 15)] 162 ] me rripkvenciaabkzdy [522] (str.
W52-Frekvencia 102) . Pol as varovania sa Vv o0Kkn dreiRendabetyy522)
brzdy

(str. 102).
\W53-Blokovanie Bl okovanie sp2nac2ch i mpul zov B MBlakavanie @iv|

BM

[1204] (str. 74).

F54-Auto Prebieha odpol2tavanie | asu pornieskes glhhna
chodu. Pol as varovania sa v oKklnes P®WRU/CHG
vyp./zap.
(str. 15).
W55-LakanilLakanie na povel STIOIP. mKs2 | pr deSpeodwnels 9
STOP GTART aby as spustil pohon.
-N 2 -
W56N z ka N2zka kapacita DC medziobvodu, veOk® zvl
kapacita DC
AT Meni | dost8va chybn® sign8ly od | RC1 a
W57V|padoparametriRegim por . | REr/l AR C [PoDIm=]s varovani a

IRC

zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

F58-Identi1|dentifik§Cia parametrov mot or a prebi eh
zobrazuje hodnotaSt av i dent i($tié®)8ci e [ 994]
W59-Nespr §ZmeRte smer | RC alebo ARC. Pol as varovan

smer IRC/ARC

Frek. RT [937] (str. 15).
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Vipis na

Popis

W§0-NasTte
r1 chl ost

Obmedzeni
gel ansg

jpreto m!g

e mo m

e

entu z d!vodu n

IGled h | oFg S (ktr. 15), hofindth momentu Moment [69] (str. 16) sa|
l 2gi S oGk |gelMomRa 150 OBt w s
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 15).

asltenia rl

VvV g

W61-Dy n a mi
zdvih

Funkcia Dynami ¢ k T
zaSageni a.

Dz

zdvi

h obmedzuje

S a

m! g e [10GB]n (sti. §0d)r.o vRB| avs swkal
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni(str. 22)8 5 4 ]

maxi m8I| nu f

sl uli ek

Funkci a sl edovani a rozl adeni a | RC1 a
. vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa bud¢dg
}/l\?/(ézl-I;ozlademe obmedzenie momentu podO®RozlpdenedRC4, 2 [1082] (str. 186k
' Polas varovania sa v okne PRRURHIRCZ za lprey
[1086] (str. 19).
Vikon je obmedzovanl pre zabr8nenie | in
\W63-Pokles charakteristiky. V U/ f regime sa zdanl iy
vikonu hodnotu Frek. Ill. oblast. [1193] (str. 61) . Vo vektorovem reg
obmedzuje automaticky, nez8visle od nast
\W64-Chyba iChyba vekt. riadenia, strata orient§8cie,
nadradenl : .
vektorov®Bho ri adeni a.

\W65-rezerva
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6 PORUCHY
Vipis na Popis

Teplota chladila prekrolila dovolen¥% |
ElTeplota (chl adeni a. Pri trvan? poruchy sa Veplad

chl adi I(sa. 24).7 4]

E2vipadok Meni| vyhodnotil nesymetriu sttupnTc
527y prerugeni a VvVistupne|] f8zy al ebo pogko

mogn® vypn%SVippavhsmeit(stril®ld.y [ 338]
E3-RezervoviNeobsaden8 porucha.

Nap?tie na jednosmernej zZzberni ci prekr
E4-Prep?2tienastaven8 od viroby. Pri trvan2 por udhpj

DC [46] (str. 16).

Nap?tie na jednosmernej zbernici pokl ef{
E5-Podp&tiejod viroby. Pri trvan?2 poruchy s aNap. DG K]

(str. 16).

Chyba sptsoben aktivovan2zm ochr 8n r
E6-Watchdog PWM rigdiacepho SW p§o!as procesu jeho I§ade|gi

Je akt?zvn externl oruchovl S i nsgl . Ex
Er-Externs§ porucha siy(grn];§)8). [527]p °

Nastalo tepeln® preSagenie menil a. Char

E8-PreSagen
meni | a

Regi m prev §sirz4B)yT r[v2a3 ]T p(sti4l) [ @4kt u§l nu
meni | a sl edovTaeSp evion Tv eil n(gr.2MN Hr3il ]t r van?
PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nl i n(str.24)MN [ 3 1]

E9-Sy st ®mo v

chyba V8&8gna por ucNaajieMNONSTOP servisn¥% | inku V(
Vel i IFiekn 4N [47] (str. 15) prekrolila maxi m8Il nu
E10-Nadfrekvencia |parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 108) . Pri trvan? poruc
zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).
Prekrolenie maxi m8lneho dovol en®ho vis
) 1 parametra Re gi m prev 8@z 48y Rh2d]d vIiroby predr
Ell-Nadpr ¥d menila. Pri trvan? poruchy sa WrdidnaMTBd
16).
Vikonovl modul | GBT vyhodnotil skrat,
E12-Skrat zemnom skrate na vIistupoch U,V,W alebo
objavovaS pri nespr8vnej ingtal 8cii z8§9
El3-VipadolstMeni| vyhodnotil nesymetriu nap§jac?ch
f 8z vstupnej f8zy. Poruchu jvd pmo ms® . (st pBe7ws
Je rozopnutl bezpelnostnl vstup na svo

El4-Bez pe |l

pripoji S na bezpel ndstkndt .89t umpe n( E M1 3r8a

svorky X1:7 - X1:8).

E15-Rezer v o

Neobsaden8 porucha.

& Nap?2ti eNap.®4Vdj2la(str. 23 kl esl o od dovol en¥

E;gjzresagennazt_al ;m:(raqtm]ga )ovl§dacejpsvorkov(hHU6HlY
zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).

E17-Skrat brzd.Br zdnT modul vyhodnotil nadmernil pr %d
modulu skrat na BO alebo chybnl BM.
E18-Porucha Ak je typ pougit®ho modul u SKii P, dogl
usmer. HWERR1) modul u sa jedn8 oorutlmé.bsaden® HW p
E19-HW ERR2 Neobsaden8 HW porucha 2
E20-HW ERR3 Neobsaden8 HW porucha 3
E21-RezervoviNeobsaden8 porucha.
E22-Teplota Prekro!9n§ ma>§im§lna2dovolen§ 'te'plota' f
elektroniky chl adenia menil a, pr2padne doingtal ujt

PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

E23-Rugeni e
modulu

Porucha vzniknut8 rugen?m riadiacej dof§
siln®mu el ektromagnetick®mu rugeniu z
i e mogn/&s wypsnervisnlch parametroch.
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Vipis na Popis
- - > . - -
E24Rugeni e Pprucha vzni knut § rugenzm r|ad|'ac§j dos
modulu §|In®mu elektrgmagnetl_ck®~mu rugeni u z
j e mogn® vyp ehHpdrametrosher vi snl
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
i . hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr g
EzsPrerugenelektroniky ri adi acej dosky. P rzabrazuje wodnotg
AIN1 [256] (str. 18).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
i . hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr e
EZGIDrerugenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?
AIN2 [280] (str. 18).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
i . hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje pr €
EZ7PrerugeneIektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?:
AIN3 [281] (str. 18).
Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V
i . hranicu 1V resp. 2 mA. Signali zuj e ¢hybg
EZBIDreruQenelektroniky riadiacej dosky. Pri trvan?
AIN4 [282] (str. 18).
B Nadmern® tepeln® preSagenie motora. Sp!?
E29-Pr e Sa ¢ e nnastavuje v parametri Pr eSageni e (sto 107) .[ 2AKt us8l ny
motora integr8lu TMepelal jentstr. 2T [PFI] trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nl i ndtr.24)MT [ 3 3]
Zvod pr%du na motorovom kS8bhybalebmeHaw
i . Ipr Yadov. Odpor %l a sa premeraS zvody na
FSOZVOd/Merameriadiaca doska je znelisten§ vvis VONSCHm.r.o|
Pri trvan? poruchy sa v okne PORUCHY
vli stupnlch f8z menil a.

5 Vzni kl o viacej por ¥ach ako Mexpopel en gsp,
E31-Ve Oa p o r|1l09) v | asovom inteMval e pmendaddstrgd@y. Pd
poruchy sa v okne PORUCHY =zobrh zpugre¥%ciho.d

Vipadok I RC. Skontrolujte pripojovacs?
E32-Chyba IRC Vypn%S v RBegiamegari. | R/1BBRC [P5 85t r van?
PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

E33-RezervoviNeobsaden8 porucha.

E34-RezervovNeobsaden8 porucha.

E35-RezervoviNeobsaden8 porucha

i 2 S a
E36-Chyba FLASH Nepodarllo sa zap saS dgta do_ pam2te F
znelisten8 riadiaca doska menil a.
E37-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul
Timeout nekomuni kuj e s me n iPB Badittimdoat BBl (etm 115).| a s

Tepl ota exmalra ®h éqpltanETY [869] (str.23) prekr ol i
E38-Teplota ETO hrani cu dan¥%Popeha BT04866] ¢stm 105) . Pri trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 23).

Nastavenie menila nebolo platn® (dl h®
E39-Obnova n8sl edok nekorektn®ho z8pisu do pam2t
nastavenia automati ckej z8l ohy. Pri trvan? poructh

d8t umu pos| edkneej zaS8ultoohnyatniacst aveni a meni
E40-Bl okovanMenil je blokovanl, | ebo nem§ platn® n 3
meni | nastavenia, inak volajte servis VONSCH.

Ng§hly pokles alebo strata nap?tia na pi§

Bal-VI padok | okne PORUCHY zobrazue Nap 2t i e pant(sig23af ul én 18

Pantografu )
meni | e!
E42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e s meMBiFhult imealt]
Ti [659] (str. 113) . Pri trvan2 poruchy s aSlave couktj8@1]
imeout (str. 25)

E43-RezervoviNeobsaden8 porucha.

E44-RezervoviNeobsaden8 porucha.
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Vipis na

Popis

E45-Rez er v oV

Neobsaden8 porucha.

E46-Rezer v oV

Neobsaden8 porucha.

E47-Blokovanie BM

Bl okovani e |

[1204] (str. 74) .

sp2nac2ch i mpul zov B MBloknwhniezBM
Poruchu | e Porochabi®k. BM/[1R05Y.Gtr. ¥4).

E48-Rezer v oV

Neobsaden8 porucha.

] L | GBT sa prevs8dzkuje pri veOmi n2zkom

Ei%gﬁg'g?e PWM a pri pr adoc h, ktor® nie s¥% povole
sa v okne PORUCHY zobrazuje max. dovol §

ESrO'SZyzaVTCh Prwd® regul 8§tory na hrani ci stability

Feg4u|§torovektorov®ho riadeni a.

Esi-g?ygadenTcChyba vekt . riadeni a, strata orient§8c

Sl uli ek nastavenie vektorov®ho riadeni a.

i : Uplynula doba sk%gobnej prev8dzky. Cho
E5r2;<\t/)g(|jzelg dod8§vateOom menila frekvencie alebo 2z
P y informujte sa o podmienkach a sp!sobe U

) Chybnl vistup identifik8cie parametro
Fsc?g?]y?aifik§nastavenie vektorov®ho riadeni a. Pri t

pr2lina vziCihybapordeahy {sir.B8.ci e [ 109 3]

] Vipadok ARC. Skontrolujte pripojovac?
E54-Chyba ARC Pri trvan2 poruchy sa vStaws RMi ARCHROR (C.E0). z g
5555'rzoerurChgova|Vysokl podiel prvej alebo druhej har mon
gggggyba RI\/l_Chyba rozgirovaeiERWO md ckeblou aPbM ol %t neho
E57-Chyba merania N
pr %du / (Chyba merania pr¥%du alebo odpojenl mot ¢
motor

E58-Chyba riadenia
SMPM

Nespr8vnaShoeddowpal u
(str. 44).

S(5tP 46), dlebGRO®I ] et p - |

E59-Nespr §vn
smer IRC/ARC

Zme Rt e
57) .
(str. 108).

vazby IZRIC oal e b @ hAsR.
porucRgdgijm porg.n ®I

smer spatnej
Testovanie tejto

E60-Nadfrekvencia
IRC/ARC

a k o Ndufoekvi
por uRkey

Frekvencia zédp? tinRG/ ART
IRC/ARC [1612] (str. 109) .
por. IRC/ARC [535] (str. 108).

vy

ggi a
Testovanie tejto
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7 NASTAVENIE

Skupina parametrov | 2sl o [722] 5
Nastavenie parametrov menila, z8Sadge, riadenia, ovl 8da

MENU \ NASTAVENIE
N§zov [ I D] Popis Def.
Sprievodca nastaven|Spustenie sprievodcu pre nad

71 Vyugitie sprievodcu nastaven2m pre meni |

Meni| e UNIFREM s¥% od verzie 3. 000 Sprigvbdeamnastaw@nias pr i e \
sl Ygi na wurlchlenie poliatoln®ho nast asvpeonQaah!| me @
rozbehnutie motor a. Sprievodca n aokdenis potlojd, ® jena ko
nutn® urobi S manus8lnne.

Sprievodcu je mo gmBmogowgicSvIl ISe@mci eho panelu UNI F
firmv®ru UNIPANEL 2.061 alebo vyggdgou.

711 Pr8ca so sprievodcom

Sprievodca m § ni ekoOko typov o0 br aztgoem enterakciek t or ®
sug2vateOom.

Ot 8§zka
Obrazovka typu t § mkaa ost a8 zkk@u?, v antae ka opT¥t assa d§ odpov
odpoveNami, naj Aase 8jgremAgnodpavediam b4l i prira
1 él%étum 28155§85/19 l;z ®1 1 él%étum 281??9/85/19 l;i’ ®1
Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

Cheete resetoyat’” menic na Cheete skalarne (U/f) alebo

tovarenské nastavenie? vektorové riadenie?
Enter - Ano Enter - Skalarne

F4 - Hie. F4 - Vektorove.

I nfor m8ci a N 5
Obrazovka typu inform8civd sliaedlw muajkeei g2 Mat e®a &

nevwspegnom.
1 e i R@11 e v @1

Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

onvérenské nastayenie obnovené. o Offine illi;:;igf:llgécia bala
Potvrd Enter. Potyrd’ ENTER.

[ Henu | [ tenu |

Zoznam povelov

Obrazovka typu zoznam poveloktonobrdaz sjie ujzcelaa @o m
jeden.Po vIibere jedn®ho sa obrazovka ukonl| 2.

1 é%étquBI]Eg’BEMQ l.r\i R®11 él%étum 281‘%’85/19 l.r\i @1

Aplikaéne makra Krok 3 Ovladanie Krok 4

#Cerpadio #=0vladaci panel

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.
#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2dvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc || Henu | | Pomc |
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Zoznam parametrov

Obrazovka typu zoznam parametrov zpbrapgjpe® Diud e
vr 8§ mci svojich hran2c meni S. Tt o obrazovku je i
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na Ypravistpragwea 2]
kl 8vesy Ent eul osga® thaon donlort azovka sa opust 2.

e @1

1 1:D&Etum ZB15/85/19
2:as 11:44:29

Pacet. imp IRC1 Sada 1
{0-+-40000)
Henu Calib. [l Pomoc

Lakani e

Obrazovka | akania sa vyskytuje priakakanktoa¥%udmEo
ug2vateO, al ebo s a | ak 8§ na dok anelne diie

1 aengpeeene M @11 SR ggaes iy S

Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &

|dentifik acia prebieha.
Prosim, <akajte kym sa pohon
nezastayi.

Pre spustenie identifikacie
spustite povel START.

7.1.2 Kroky sprievodcu B

Sprievodca naktadB8aekmOkach krokov:
1) Tov8rensk® nastaveni e
o k

Tent o kr umognuje resetovaS meni | na tovs8ren
2) MOTOR

Nastavenie gt2tkovlicpapamameovovl kmati®cach sa

napr. pougitie s2nusov®ao filtra, typ chladeni

3) Apli kal n® makro

UmogRuj e vpibataiSctsiprzeddefinovanich makier pre
4) OvlI 8daci e makro

UmogRuje vebhradmysih poeddefinovanich makier pre
5 Sn2mal ots$eok oa §| ani a

Vtomto kroku sa ur | ugne madopara&pymny pader pot 8¢by aj
nastavenieas mer sn2mala rTchlosti/polohy I RC.
6) Riadeniear egul 8ci a

Vtomto kroku prebieha nastavenie riadenia mot

riadeniaai dent i fi k8§cia parametrov.
7) Z8kl adn® parametre
Nastavenie z8kl adnl ch parraengeutlraolvn &hooz breohzus, a hduo bfel

8) Koniec
Ukonl eni e s pnr8ivervaccdcdo ahl avn®ho me nu nastaveni a,
vmanu8l nom nastavovan?.
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Ni ggipedaobe
sprievodcu
ug2vateO.

parametr e,

jednotlivIich i

713 Nastaveni

vivojov®ho
B || oi keyr npy?zsnnad nre n ® ¥4

Bl obkyveomphmmem®s %
podOa

denti fik8ci 2

e motora, typu a
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V kroku2sameni | pTta na gtz2trlaeav ®op arydmatnre vihktomu sa s
motora najbliggieho vikonu ktorlT prednastav?2 vybr
Pri zmene vIikonu, nap?2tia motora alebo YW inn2ka s
na odhadnut %1 hodootej zToovtroi caut omati ck® prednast ave
nomi n8l nehpr ppddachy kel poizé cjie , k napr . motor je fy
prev2ijgarit k@v® parametre nesedia. Po rul nej zmene
prizmeneost atnl ch parametrov nemen?

PreSageni e t [ 27]

Tento parameter sl Vg na

T nast avperr?ipea dtee pzevlonl @&hnoi amg¢
AVl astn® chladeniefi uVvagupeémt
chl
]

ehdenmod ok €9 k@mo . e
eni edu duzvzany u ¢ e | atdeepn
VoOba ANevyhodnocuj ¢

v @
oo

Vpr2pade zwWoloesniia ACudzi e
ktor®ho efekt je kongtantn

tepelnl model , napr . ak je otor ur|ite dobre cl
pouigda tfunkcie ETO (Externs§ Tepeln§ Oc h spdemodlcovi Na st
obsiahnut®, je nutn® ju nastaviS dodatol ne.
S2nusovl filter [237]

Urluje pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na vistupoch

714 Aplikaln® makr §

UNI FREM m§8 navbh®tcahmkber . Sl Yagia na prednastaveni
typicklch pre Rraend/m asplaivie§ic8i uhodnota nemus? byS v
aplik@ejiéedngeduch® ju kedykoOvek zmeni S podOa potr

Dopravi Dopravn

ID Parameter Lerpadl Vent i | 8§ Kompresor sagksg z Pojazd Pojazd
23 Regim pre Kvadr at Kvadr at Kongtan Kongtan Kongt a Kongt an
347 Typ U/F Regul 8t Regul 8§tc Regul 8§t Regul §t Regul 8§ Regul 8§t
ZM
91 Exponent U/F 15 15 1 1 1 1
98 | Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz 35Hz
352 Reg. ma X . Mot or . ! Mot or . 1 Mot or . Mot or . - -
Auto. adaptivita Auto. adaptivita Auto.
adaptivita
5 Maxi m. pr nom. pr nom. pr Ma x . pt Ma x . pt Max. o] Ma x . pt
(ID151) (ID151) menil a meni |l a meni | i meni |l a
549 Maxi m. pr ako Maxilako Maxi | akoMaxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) M (ID5) pr Y%d M pr%d M pr¥%d M pr ¥%d M
110 | Min. frekvencia 20 20 0 0 0 0
111  Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 Las rozbe 20 60 5 15 10 5
119 Las dobeh 20 60 5 15 10 5
807 = K-kontra 100% 100% 100% 100% 100% 100%
766 Obm. viko Od preSa Od preSa Od preSi Od preS: - -
(ov) Od tepl. Od tepl. Od tepl. Od tepl.
Od preSa chl adi chl adi
motora Od preSiod preS:
motora motora
748  Kinet. Zapnut ( Zapnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
z8§l ohovan
374 Naf 8zovan Vypnut (¢ Vypnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
346 Brzdnl mo Vypnut I Vypnut Vypnut Vyphnut| Zapnwut Zapnwut |
gt art gtart e
195  Zdroj reverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163  Pr %4d RZM 08xNom. p 0.8 x ID155 60s maximum | 60s maximum 60s 60s maximum
motora meni |l a meni | a maximum meni |l a
meni | i
518 Mech. brzda Vypnut ¢ Vypnut ¢ Vypnut Vypnut Gtandal Gtandar
697 RL1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda Brzda
513 TImenie rezon. Zapnut ( Zapnut (¢ Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
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715 Ovli 8dacie makr 8

UNI FREM m8§& navVBEHamkdter . S| “agia na prednastaven
parametrov ako zdr oj gtartu, zdr oj gel anej frekyv
zoznam s hodnot ami migete vyl2taS z tabuOky 2. Pr
vgetkyyvapiakg8cii, je jednoduch® ju kedykoOvek 2zm
ID Parameter Ov 1 8de Bin. +disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor - Regul §¢
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194 Zdr oj ¢ Ovl. panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1
704  Zdroj resetu Bez zmeny  Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
706 Zdroj . Qvl. panel Di skr ®t AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor Procesnl

frek. gel an® potenciometer regul 8t c
195  Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 PodOa PodOa PodOa g Bezreverzu

reverzu F gel anej gel anej hod

Bez zmeny pre Lerpadlo alebo Ventil
Di skr®tne ¢gel an®:

576  Prep. disk. Bezzmeny Jednot | Bezzmeny Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
hod.
220 Hodnota 0 Bez zmeny @ 8Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239 Hodnota 1 Bez zmeny 15Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245 | Hodnota 2 Bez zmeny 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293 Hodnota 3 Bez zmeny 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552 Zdroj Bitl Bezzmeny @ BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
555  Zdroj Bit2 Bezzmeny BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
558 | Zdroj Bit3 Bezzmeny @ BIN5 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
Motor potenciometer:
978 Typ MP Bez zmeny  Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1 Bez zmeny
971 Zdr o] z Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974 Zdr o] z Bezzmeny @ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mogn®bwvOkeeSdoporulenl zdroj ¢gtaBiNZykdpre bi
Bl N1 2z name ki&nomisrmede aBIN2chodvz 8pornom smer e.

diskr®tnych rTchumaniipmwlhgt(lreosvt oa ppeirdii & v®o v ) s
vaj ¥ BBNB35, BkN4 &I N3 znamen8 prepnutie na oc
0sS, BI N5 madobpe. vrt % rl chlosS a

=T T
—lQo =
o c =
o Q-
_ N

al -govich vstupwowtadm® Addl asri/e|jr efzrea
c

Pri p git?2
e i e.

ou an
by apliks§s
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Vprzpad opal n®ho poradia f8z (motor s &0 ntoodln2® n a
vyriegi S zmenou paramedem2 mapebakff gsridveddvyanep r e h o
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GAFAL2
NI parametre motor®
L2 NHz6 Sy S
alrPSyArs
Toto nastavenie nie je NIE #bh
R 2 LJ2 NHEh&e Bapriek
G2Ydz LR PNILS ]
LRSYGATALHOAL o02¢€1
LINB & | . P& Sngtre
Y2 2Nr YsOSES
#bh ARSYGAFAL 2[00 tSo2
| NIE yhaidl $A0 ySals N Uif ident stojaca
(1500
0 2FFtAyS
z LI NI YSGNRO
gAFALL OAL
Y
LRSYGAFALY O.]I- o2t
hFFtAyS ARSYUA?AllO oAl o62fl gaLsoyt
ARSYGATFA LY Ofdz
G2 NI |d2Nd A 4
202N a20ys R2fl RSyAS LI N
NIE Typ Uf (347)
! LJ26}\§B(1$'|’26)/5
i l12y@pos
Frek posuvu(98)
= Exponent Uf (91)
[ ddentimq na)éaaey | © NB R (8632
1t OAly,
LRSYyGATFAchan QA+ YI 3
zlyhala
A
LRSYGATFALHOAL o2¢€1
LINEB & | .P& Snptre l
Y2 2Nr YsPSGS
A ﬁévy‘:ﬂ ATAL 200 ﬂL"J I tSo2 ¢ $Mag. Tok(452)
yraak oAU ySalsN RR TImenie(449)
RRdyn. 1 (457)
RRdyn. 2 (1128
Zlom dynamiky(1129)
Krok7¢%t 1 f | Ry § Lo ina ¥V
aAyAYtEyl (QINB| SyOp I
al EAYH Y (MNB1 Sy Opt
21 a4 NRIL86P K dz
214 R2@B)Kdz
v
{ 1 2 LIN N®e& (1al}dB Zlom rozbehu (117)
{ 1 2 LIN NJle& (1a1)d& Zlom rozbehu (121)
v
Maxim LINY R() a
Maxim LINY R549)
Maximy | LIN4®S) S
Vzorkov frekvencia(6)

Krok 8 ¢ Hotova/ testovanie
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71.71. 6 AEOT O1T Oi OEAAAT EA 3
Vektorov® riadenie sa miepezadelrief ®nai ade oRiamen@vi Na ¢@

motora [22]) . Sprievodca tento parameter automaticky
APripojenl sn2mal | RC?2if.

nal ej sprievodca naviguje cez identifikal n@®riproce
nulovej rldemlitodtiik8axie ktor® roztolia motor Aldent
Vpr2pade potreby je mogn® vVvpeekikol d&ntchik8cie ne
Tieto identifik8cie ako aj cel® dekumeov® ANadea
vektor ov®ho riadenia asynchr -nnych motorov pre meni
ngj s Swwwanschsk vs ek ci i podpor a. Sprievodca nastav? i

alebo momentov® je nota@i o mantud\t mwea Poaskonl en? s
71.72. 3EAI UOT A OEAAAT EA

Skal 8rne riadenie je s
aplikgci?2. Od verzie 3.
skal 8rnehopri2pdari ootV

t8le pre svoju jpdrodadtigons
000 pribudl:i nov® identifi
eby je mogn® vVgpeekkol d&ntch

U/f ident. stojaca - Po zadan? povebB2GTABKums&8§oph motor rozit

vgel anom smere, ng§sl edne sa motor zastav?. Povel
nastaven®ho ovl 8§dania. T8to identifik8cia reaguje
u/ f i denitl.demltn 8ai ks§pcuisat 2s okamgi t e. Mot or Odporner oz

statora[345]ap ol i at ol nW®p mlaip@ttdlen® [ 2 2]

Sprievodca dighva kBRGitwddebnet ri($tojakak c i u

71.73. . AOOAOGAT EA AUT AT EEU DPIEITO jOPI1iTélTi OTéAO0E(Q
Po skonlen?2 jiaeaemdddi €gcez2psevedi e cez mabaneadvzemize
pr“udomapd8tia.

Mi ni m8l na f r eMavxeinntc8ilan a]f 1flrOg]lk ¥ € nic o ablgAiidad [ dobldGu 1]
urlia regulalnl|laseys aher zsphrabneembtiira a

Parametre ako Ma x i m. pradMabki m[ 5pbr Yadur Guj a5 4B medzeni e pr:
viednotlivTlch regi moch Mpxiem8danlkypsd Papbadnelar pre
maxi m8l neho napptitpada dos bat ol Vz®Kkowacianfrakvehdiai[& je D C .
frekvencia sp2nania tranzistorov pre PWM bl ok.

TT mito par amet r ami automaticky kon] 2 sprievodca.
spltsobom Nal ej nastavovas.

Vgetky spomenut® parametrei stuchokapbnelj §cle polpes al

7.2 MOTOR
Skupina parametrov | 2sl o [58]
Nastavenie parametrov pripojen®ho motora alebo i n®ho

menila frekvencie (U,V, W, PE).

721 MAKRC MOTWRO
Skupina parametrov | 2sl o [672]

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\MAKRC MOTOROV

N§zov [ | D] Popis Def.
[Motor 400/0.06 [730] Parametre vzorov®ho 400V, 60W
[Motor 400/0.09 [731] Parametre vzorov®ho 400V, 90W
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N§zov [ 1| D] Popis
[Motor 400/0.12 [732] Parametre vzorov®ho 400V, 120W
|Motor400/0.18[733] Parametre vzorov®ho 400V, 180WwW
|Motor400/0.25[734] Parametre vzorov®ho 400V, 250W
|Motor400/0.37[735] Parametre vzorov®ho 400V, 370W
|Motor400/0.55[736] Parametre vzorov®ho 400V, 550W
|Motor400/0.75[737] Parametre vzorov®ho 400V, 750W
|Motor400/1.1[738] Parametre vzorov®ho 400V, 1.1k
|Motor400/1.5[739] Parametre vzorov®ho 400V, 1.5k
|Motor400/2.2[673] Parametre vzorov®ho 400V, 2.2k
|Motor400/3[674] Parametre vzorov®ho 400V, 3kW
|Motor400/4[675] Parametre vzorov®ho 400V, 4kW
|Motor400/5.5[676] Parametre vzorov®ho 400V, 5.5k
|Motor400/7.5[677] Parametre vzorov®ho 400V, 7.5k
[Motor 400/11 [678] Parametre vzorov®ho 400V, 11kW
|Motor400/15[679] Parametre vzorov®ho 400V, 15kWwW
|Motor400/18.5[680] Parametre vzorov®ho 400V, 18.5
|Motor400/22[681] Parametre vzorov®ho 400V, 22kW
|Motor400/30[682] Parametre vzorov®ho 400V, 30kW
|Motor400/37[683] Parametre vzorov®ho 400V, 37kW
|Motor400/45[684] Parametre vzorov®ho 400V, 45kW
[Motor 400/55 [685] Parametre vzorov®ho 400V, 55kW
|Motor400/75[686] Parametre vzorov®ho 400V, 75kW
[Motor 400/90 [687] Parametre vzorov®ho 400V, 90kW
|Motor400/100[688] Parametre vzorov®ho 400V, 100Kk
[Motor 400/110 [689] Parametre vzorov®ho 400V, 110k
|Motor400/132[727] Parametre vzorov®ho 400V, 132k
|Motor400/160[728] Parametre vzorov®ho 400V, 160Kk
|Motor400/200[729] Parametre vzorov®ho 400V, 200k
|Motor400/250[1236] Parametre vzorov®ho 400V, 250k
|Motor400/315[1237] Parametre vzorov®ho 400V, 315k
722 | DENTI FI KCCI A
Skupina parametrov | 2slo [1497]
Parametre pre identifikaln® regimy U/f (skal 8rneho) aj

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\I DENTI FI KCCI A

Ng§zov [ Popis Def.
Offline Povel pre poliatoln¥% (offline) identif
identi fi KSI %gi pre nastavenie elektricklch para
[992] pozrite si N8vod na nastavenie vektoro

Povel na prednastavenie regul 8l nTch ¢
L\il:gt?ggl]vektor'prisI1/4chaj1/4ce parametrom motoru.

' S| Yagi pre prvotn® nastaveni e parametro
L dent LrPoveI predekht8feR&ciu vz§8jomnej i nduk
[1498] ' gtart sa motor roztol?2 a menil S Z me

hodnoty identifik8cie je potrebn® zaru
IdentifikPovel pre identifik8ciu magnetizal nej
ma Chal’[1157]r02t0!2 a meni | S i zmeria magnetizaln?

9: ' identifik8cie je potrebn® zaruli S veOnm
H/;(;g]ent. StojacaKr§tka identifik8cia motora bez roztol
U/ f idenKr§tka identifik8cia motora s roztol e
[1501] zadan? povelu g¢gtart s a maia parametreo ractoal Pre

spr8vne hodnoty identifik8cie je potni
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N8§zov [ Popis
motora.
Test smeru .
[1502] Kr8tky test smeru ot8] ania motora.
g;’d' StINsjdi a skalibruj stred p-lu SMPM. Pri
723 NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov |2slo [1210]
Hodnoty parametrov z2skanlch z makier alebo ¢gt2ztku MOT
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\NOMI NCL NE P A RMOTGRAR E
N§zov Popis Def.
Typ  motora Asynch.
[1610] motor
Asynch. motor Asynchr - nny motor s kotvou nakr 8t ko.
SMPM Synchr-nny motor s permanentnl mi magnet mi
Egé#on mNomin§|ny vikon motora odl2tanl zo ¢|l100W
10 W 06 Tento parameter |e potrebnl pre sprs8vne o
W a spr8vnu | innosS funddgist.6.ompenz8ci a skl
Nap2tie , a s
motora [59] Nomi n8l ne nap@tie motora od]|]2tan® 2z 04000V
Pri uvg8dzan?2 menila frekvencie do prev§gdaz
1. 0 V ~mot or a (hviezda, trojuhol n2k) zodpovedS$8
V’ pr2padoch, kedy je dovolen® motory kr 8t kd
do trojuholn2ka hodnotu napa&tia ©pre hvi
frekvenciu a ot8|l ky 1.73 x vyggie oproti
Frekvencia Nomi n8l na frekvencia motora odl|l 2tan
motora [4] “daj ov. 50,00 Hz
1 00 V. regime riadenia U/F wurluje frekvenciu
SObOOHz hodnotu parametra U koncov @®tr. 8 4] Spoltuo sparlamet r a mi
' nap?tia a fr ekuwvleingced ehodd nFo tkur imvakgynet i ck ®ho t
1 ~
[F>15r>1]/4d mNomin§|ny pr*%d motora od|2tanl zo §gt|[280A
0, 01 ATento parameter ur]luje hodnotu trval ®ho
2000,00 A preSageniPa ensoatgoerna e(strml®®).. [ 2 7]
Ot §| ky . ) . 1450
motora [356] Nomi n8l ne od 8ddkly2man®rzo ¢gtz2tku mOtoot/min
100 ot /Tento parameter je d*1l egi tKomppskieu [349) r(s&.v60) @ pré
300000t/min [vI pol et pol t uPopl-eltovp -nmootvo riar.td®).r a [ 104 9]
Dl i nn2k . . .
motora [227] Nomi n8l ny %l inn2k motora od|]2tanl jpvw]|0,80
0,40 o
Nom. moment Nomi n81l ny mechani ckl mo me nt na hria300|\Im
[1051] “daj ov motor a. '
-10000,00 Nm
o 10000
Pol et Pol et p-lovich p8rov motor a vypo!zt2
p8rov [motora pre asynchr-nne motory, sl Yagi
1 6 100
Kongt . Kongtanta motora uveden§ na gtéiatakhaeteylooo
Nm/A [1534] |iednotke [Nm/A]. '
0,000
100,000
S| ed VTNastavenie poradia f8z na vistupe me
[326] f 8z motora v pr2pade, ge treba dos|Priamy
(REVERZ neakt?2vny) tol il opal ne.
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N§zov Popis
S| %4gi pre nastavenie pogadovan®ho sm
Priamy Nap2tie sa geneV-W.e v porad2z U
I nvertofNap2tie sa geneU-W.e v porad? V
Nuluj
motohod. MT [Tent o pr 2 kaz vynul uRreyv.motohaddi @3V] (stry23)mo t
[1075]
Na?t.hd MTPomocou tohto parametr a j e mo gn® 00h
Molonod. Prev.motohod.MT [497] (str. 23). '
[502]
0, 0 h
200000,0 h
724 GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov | 2sl o [557]
Parametre ktor® s¥% potrebn® pre g¢gpeci 8lne riadiace
kompenz8cia sklzu pri U/ F riaden? alebo pre vektorov®
MENU \ NASTAVENIE \MOTOR\GPECI| CLNE P A RMOMERAR E
N8§zov [ Popis Def.
I["7§]S' konLasov§ kongtanta rTchlosti nabudenl|0120s
Tento parameter ovplyvRuje rlTchlosS na
funkciu matemati ck®ho model u motor a. S
0,001 s 6motora pre pr2sl yegai(strvdR)k.onPrmiotwe lat or o v g
par amet er Odpoo otdra [439]z(str. 45),Vz §j omn & i n d u (st 45paf
Rozptyl i nd@tk45n osS [ 440]
If11a7i] OdbUdUr!uje |l as odbudzovania motora po (1,00
Predstavuje n8sobol alsadrkaotny t(graddfaimdp7o9dda s
0,00 6 10jzabl okovan® op2tovn® zapnutie nap?tia
neodbuden ®ho motora m!: ge zplsobiS vznik por
(Magnet. plMagnetizalnl pr%d motora (10). Nem|2,00A
Spr8vna hodnota magn. pr%du je spravkrd
0, 0 Ly,'o motora[151](str44) Urluje mieru nabudenia moto
‘Hodnota z§vis2?2 od vikonovej rady menil a
Hodnota odporu statora. Hodnota t
Odpor Statoramakier motora alebo identifik8ciel|6,700
[345] -
m8& tento parameter vliznam Rd.
0, 00001
100, 00000
Hodnota odporurotora. Hodnot a t ohto parametr a
Odpor rotora[439] Imot or a al ebo identifik8cie. Pre 1,000
parameter vIznam.
0, 00001 Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
100, 00000vektorovom riaden?2.
Hodnota rozptylovej i nduk| nosti s
poch8dza$S z makier mot or avode pamimarovizal
Fonz%tylljk|n033tar920h _meni!ov VQFREMmsé\irpd)u,léltra(%loooooo
’ vz8§jomn§g induk|nosS). Pre riadeni ¢
viznam ako-LrdoAdingdluklqposS v osi q, d
O’O.OOOOOOTento parameter je potrebnl pre spr8vn
Vz8j omns§ ;
. vekt orovom riaden?2.
i ndukl] nos
, Hodnota Vvz§8jomnej i nduk|l nosti st a
ivﬁgju(k)lmggspoch§dz z mlakler_ mot or a, identif&1000000
’ motor a. Pre riadenie SMPM motorov
0,0000001(Tent o parameter je potrebnl pre spr8vnu
2,0000000 H vektorovom riaden2?. Spr8vna hodnota m8§
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N§zov

[

Popis

VONSCH

Tok PM [1185]

Tok

permanentnlch

magnetov pre SMP|0,100Wb

0, 000
\Wh

Wb

Stred
[1609]

p .

Pol oha p-|I

u

SMPM p

ri nul ovom el ekt [0,000

-360,

000

0

Regi m
charakteristiky
[1169]

Akti v8cia

r

egi mu

magneti zal nej

chalVypnu

Vypnut §

Parameter Vz § ] o mn §

regul al nom

indufstr.49s $e[ a44B]govanl
rozsahu.

akd

Zapnut 8§

Parameter Vz §j omn §
charakteristiky

i nd
a

uk!(sn.o4;5)§
z8vi sz

[fd41pjol 2tanl
od hodnoty mag

Od pr %d

u

Parameter Vz 8j omn 8
charakteristiky

i nd
a

u k I(str.o 455
z8vis?

[e41plol 2tanl
od hodnoty pr %

MAG. CHARAKTERISTIKA
parametrov

Skupina
Nastaveni e

| 2sl o
magneti zal nej

[ 1158]
krivky

mot or a

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CL NE P A RVOVERA RMFAG. CHARAKTERISTIKA

N§zov

[

Popis

Def.

IM.CH: Tok
[1159]

1

Hodnota mag. toku 1

1,000

0, 000
1000,000 Wb

W

[MCH: Tok
[1160]

Hodnota mag. toku 2

1,000
Wb

0,000
1000,000 Wb

IM.CH: Tok
[1161]

Hodnota mag. toku 3

1,000
Wb

0, 000
1000,000 Wb

IM.CH: Tok
[1162]

Hodnota mag. toku 4

1,000
Whb

0,000
1000,000 Wb

IM.CH: Tok
[1163]

Hodnota mag. toku 5

1,000
Wb

0, 000
1000,000 Wb

M CH:
[1164]

Hodnot

mag .

Yad u

1,000 A

0, 000
1000,000 A

M. CH:
[1165]

Hodnot

mag .

Yad u

1,000 A

0, 000
1000,000 A

M. CH:
[1166]

Hodnot

ma g .

Yad u

1,000 A

0,000
1000,000 A

M. CH:
[1167]

Hodnot

mag .

Yad u

1,000 A
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VONSCH

N8zov [ Popis
0,000 A
1000,000 A
M. CH: P N
[1168] Hodnota mag. pr “%adu 5 1,000 A
0,000 A
1000,000 A
Koef teIKoeficient tepl ot nej ap §cie param
: Plak o teplota je br'EepI(ﬁa Mm@ [8Gonh §str. 23)  |Exdernaj|1,000
adapt §8ci ¢ :
Tepelnej Ochrany.
1,000 o 1
[Moment
zotrval nOdhad cel kov®ho momentu zotrval nost i |01000
[442]
0, 0001
3200,0000
I[;rgé\g/]od Pl 1pr evodov® | 2sl o prevodovky. Pomer ot |1,00000
0, 00100 S| %gi pre spr §8vneOtzza preva2eE n(strel6)ot 8| pke spr
10000,00000 funkci 2 pre Kk[B78]c(strv98). sp2nal e
Predstavuje napr. obvod kolesa za p
[%é9]§ha CveIi!iny pol oha a pre spr8vnu ![§i75‘]r(31tr.rlr;0000
95) . S¥l asne | e pd@tevodpdren.@B88h ts. 47 Vvi S aj
0, 0001
100,0000 m
Pol et 5 = .
motora [1049] Polet p-lov motora vypol2tanl z nomi
Nom. frek. sklzu Nomi n8l na el ektrick8 frekvencia sklHZ
[1050] motora.
7.3 PARAMETRE MENI LA
Skupina parametrov | 2sl o [197]
Prev8dzkov® parametre menil a.
731 APLI KALNE MAKRC
Skupina parametrov | 2slo [1491]
Apli kal n® makr §. Prednastav?2 parametre menila pre jedn
MENU \ NASTAVENIE \ PARAMETREME NI WAPL I KALNE MAKRC
N§zov [ Popis Def.
Lerpadl o [Apli kaln® makro pre | erpadlo.
Vent il 8t olApli kaln® makro pre ventil 8tor.
agks r : <
[5149491] P Apl i kaln® makro pre Sagk¥% prev§8dz
Kompresor [1557] [Apl i kal n® makro pre kompresor.
Dopravnzk :
[1495] Apl i kal n® makro pre dopravnz2zk al e
Zdvih [1496] Apl i kal n® makro pre zdvi hov® apl:.
\Vzorkov. . .
frekvencia [6] Vzorkovacia frekvencia PWM modul §|[3000Hz
Sp2nacia frekvencia riadiacich i mpul zo
. ) . ) .
11 5 010060 potla!_e_gla aku_stlck®h0 g umu (p2skani a)
nast awg &i ey prilom narastaj¥% tepeln® s
oteplen2m menil a.
© Hr ani ca pr %du pre dl hodob® (try
Trvall prpredstavuje pomer trval ®ho pr Y%du 1,000
0, 50Ro/6k)’ |[Ak vistupnl prwd prekrol?2 t¥%to hodnotu,
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N§zov [ Popis
E8-PreSageni dstr.B2n'i.| aPr i zmene charakteru
Regim prev§ggsrz8)y dJ&23Hodnota tohto par ame
hodnotu pre danl typ zaSagenia a konkr®
viroby, edovoltrvml e vygg?2 prw%ud ale m§ me
"Hodnota z§vis2?2 od vikonovej rady menil a
Regim pr¢oOba regimu =zaSagovania menil alPre K
[23] j ednotl iv® regimy prevs8§dzky s¥% prfzg§Sag
Regim zaSagovania pre dynamicky sa meni
Pre kongtmotor a kongtantnl charakter moment u.
preSagene a mengie trval® zaSagenie. Na
Regim zaSagovania pre statick® z§8Sage
Pre kvadrlexponenci 8l ne rast Yci charakter momentu
preSagenie a vyggie trval® zaSagenie. N
Tento parameter predOgi inicializ
Lasng8behufdaS povel gtart meni | u a n~evyhodOS
[1154] s | Yagi na oneskorenie |asu kIlm zal
ri adi aceho syst®mu.
0 s 06 360
Nastaveni e ug2vat eOsk®ho hesl a o]
Heslo [548] zariadeni a. Hesl o bude potrebn® z
kR k5 xS Vg na ochranu nastavenia menila prot
Urluje i |l as menila je len v zi
Posun !aspolcrjeby'na’zimnT al’ebojletnT. zimnl,
Len zimnl | ZimnlT, letnl
Parameter pr e zadani e hesl a na
Odblokovanie MN pr ev8dzky do riadnej. Pre odbl 0K |y
[1007] meni | a frekvenci e al ebo zariaden
informujte sa o podmienkach aespgd
* * * * 6 * %
2
(SSF)n[ZLé?S]OVI Pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na v|[Nezapo

Nezapojenl|SF ie je zapojenl.

Zapojenl

n
SF je zapwig@inlsa doln&8 hranica vzorkov
regul 8torov vektorov®ho regimu riadenia

7.3.2 NAST. SPOTREBY

Skupina parametrov | 2sl o [236]

Nastavenie alebo vynulovani e $potleBatk\@hd[#26]l (strsIbpa Sparbbav a n e j
MWh [430] (str. 16).

MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBANITILSROTREBY

N8zov [ | D] Popis Def.
Nuluj spotrebu [897] Tento pr2kaz vynuluje pol2tadl §
Zdroj nul. spotreby [900] Gpeci 8l ny zdroj nul ovania spotr
Pozri voOb®Bipar ®@e ma@tks) [ 55 3]

7.4 OVLCDANI E

Skupina parametrov | 2sl o [1]
Nastavenie ovlI 8dania menila a motor a.

741 OVLCDACI E MAKRC
Skupina parametrov |2slo [1503]
OvlI 8daci e mekres8 ppreednralst aveni e ovl 8dal ky meni | a.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANOVEL CDACI E MAKRC

N§zov [ 1| Popis |Det]
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VONSCH

N§zov [ Popis
Ovl §dac? panOvl §dacie makro pre ovl 8danie z ovl
Bingrne + dOvlI 8daci e makr o pre ovl 8danie b
[1505] prednastavenl mi gelanlmi frekvenci a
BinS8rne + Ovl 8§dacie makro pre ovl8danie bin§r
[1506] anal -govl wvstup.
|[MODBUS [1507] OvlI §dacie makro pre ovl 8danie cez M
PROFIBUS [1508] Ovl 8dacie makro pre ovlI 8danie cez P
'I[\iggo;]—potenuometer Ovl 8dacie makr o pr epowencibngettani e cez m
[F;glg]ul§0|a tOvl§dacie makro pre regul 8ciu tlaku
742 GTART STOP RESET
Skupina parametrov | 2sl o [192]
MENU \NASTAVENIE\OVL CDANSTEART STOP RESET
N§zov Popis Def.
Zdr o] Nastaveni e zd_roja gtartu meni!va. -Pri PlgINL
[194] (resp. U,V pri jednof8zovej z8Sagi) gen
Ovl §dadGt art menila nastane po stlalen2 zel.erG®dhat
panel po stlalen?2 | erven®ho tla!|dla STOP.
Trval e Meni| sa uvedie do gtartu hneN po zaphut 2.
BIN1 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. bingt
BIN2 Gtart menila nastane po aktivovan2 2. bing
BIN3 Gtart menila nastane po aktivovan2 3. bingt
BIN1, 2 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
BIN1, 3 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
BIN1, 4 Gtart menila nastane po aktivovan2z 1. al eb
IMODBUS Gtart menila sa ovl §d s®riovou komuni k§8ci
PROFIBUS |Gt art menila sa ovl §d s®ri ovou k omwhPPRREBUS.
: . Gt art menil|l a sa ovl§da omocou gpeci 8l ne
Gpeci 8liogs (str. 50). P o P
IMODBUS2 |Gt art menila sa ovl 8da s®riovou komuni k§ci
Nastavenie zdroja resetu menila. Vypneé
Zdroj resetuhavarljpl stop. Nevznikn_e p_orucha melna
[704] potrebnl nqpr2klad.v apli k8ci 8ch, kde gBIN4
silovl ch vistupov je potrebn® RESETOM
vikonovich prvkov menil a.
Pozri voObydpajaméthasttd®pu [ 986]
Nastavenie zdroja rTchIevho stopu. Po
Zdroj meni | a jg potreb_n® zrugiS.a n8sl eodunge? vzan
- zastaveni e strojov a zariaden? S Oud s|..
rich. st S = . ) . Gi a
[986] ro£u1/40|m| !fasSamy Napr 2kl ad sign§gl S
sp2nal ov. Pri aktivovan? pohon zastavj
defrovan8 skr8ten2m | aRluc tployd ORT @R49p8neE6 |r a
Gi adny Funkcia je neakt?2vna.
BIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 1. bin8rne
BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovan2zm 2. bin8rne
BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovan2zm 3. bin8rne
BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 4. bin8rne
BINS Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 5. bin8rne
BING Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 6. bin8rne
Gpeci §lIFunkcia sa aktivuje pomocou gpeci 8l ne pred
RTchly|Hodnot a skr§tenia | asu dobehu pri a k t(10,0
[806] pohonuZdr oj rl ch. (st#t4®.pu [ 986] %
0,1 %
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N§zov Popis | Def.
%

EO%#) <, . % .!134!6%.)%

Skupina parametrov | 2sl o [215]

Nastavenie gpeci 8l nych zdrojov pre GTART, STOP a RESET

£E0%#) <, .9 £4! 24
Skupina parametrov | 2sl o [987]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja g¢gtartu.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGREY¥ENCENY GTART
Ng§zov [ | Popis Def.
Gtart signgiber sign8lu pre ovl8danie (184] Bins§

Signal

Gtart akt2\(Podmi enka pre aktivgciu Gtar {BINL

Pozri voObBip8ramevs@mulyy [ 184]
Gtart neaktfPodmi enka pre deaktivgciu Gt i

Pozri voObBip&ramevs@mulyy [ 184]

£E0%#) <, .9 2%3 %4
Skupina parametrov | 2sl o [333]
Nastavenie gpeci 8l neho RESETuU.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEFART STOP \REBEITCLNE NASGRY¥ENCENY RESET
Ng§zov [ I Popis Def.
Reset signg§Tber sign8lu pre ovl &8danie H 184] Bin

Signal

Reset akt2JyPodmienka pre aktiv8ciu RESETBIN

Pozri voObBip8ramewvs@mulyy [ 184]
Reset neaktPodmi enka pre deaktiv8ciu RESY

Pozri voObBipgrametvs@ulyy [ 184]

£E0%#) <, .9 2. #(,9 34/0
Skupina parametrov |2slo [989]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja rlchleho stopu.

MENU \NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGR¥ENCENY RA®HLY STO

N§zov Popis Def.
RT ch ~ ~© [184]

. ; VI ber sign8lu pre ovlI 8danie RIchl ehoBins§r
signsgl [ Vstupy
Signal
RT ch.

aktzvny Podmi enka pre aktiv8ciu RlIchleho Sto

Pozri voObBip&ramevs@mulyy [ 184]

RT ch.
neakt2vn

Podmi enka pre deaktivg8ciu RIchleho §

Pozri voObBip8rametvs@mulyy [ 184]
Oneskorenie

gt arip3s] [Oneskorenie medzi prijat2zm povelu ¢gt|0,000s
0,000
300,000 s
Oneskorenie Oneskorenie medzi prijat2m povel u st|0000s
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VONSCH

N§zov Popis
stopu [1487]
0,000
300,000 s
Ti meout pre okamgi t® vypnutie nap?ti
Timeout pre [parametra Typ stopu [836] (str. 67) - "Rampa do 0" alebo "Skok do 0" vo 300's
STOP [926] vektorovom regieh® rikad@ai@iEq @O bper(skhdo)
-"Gener. regim" v skal 8rnom regi me r
\ regi mociha, rilkadedey mt g e byS vplyvom za
0 0 s & gener 8torick®ho momentu alebo pr %du bl ok
' STOP pol2ta tento | as. Ak do tohoto | as
norm8lnym splsobom, @menpili vyegmel oa@pf ti lech
743 GELANC FREKVENCI A
Skupina parametrov | 2sl o [ 7]
Nastavenie gelanej frekvencie (rTchlosti) menil a.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC FREKVENCI A

N§zov [ Popis Def.
[2736{01 INastavenie zdroja gel anej fr ekyvelAlN1
Hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je pevn8 hodnot a
Ovl 8dac?2 |Zdrojom gel anej hodnoty s¥% kurzorov® ¢g2p
AIN1 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN2 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %Yci
AIN3 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN4 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
Zdrojom gelanej hodnoty s¥ di sKk[60P(stn8&3). Hieje
Di skr®t nmogn® vybraS t%to voObu ak s¥% diskr ®tne
Zdroj gel (strr®8B [ 130]
[Motor potenc. Zdrojom gel anej -pdtenadinmme/t &) (sto B3 .r
Procesnl|Zdrojom gel anej hodnoty [35(stp®7pcesnl regu
IMODBUS Zdrojom gel anej hodnoty |je s &b68] (stv. 312)k o mu n
PROFIBUS Zdr oj om hdoedlnconteyj j e s®r i ov§g kon8lli(str8t5).a PH
Gpeci 8l niZdrojom gel anej hodnoty je gpeci 8l ne nas
[Max. hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je maxi m8l na hod
g§4]lan§ Pevn8 hodnota gel anej frekvenci e|0,00Hz
vin” 5 Max..{HOant a z§8vi s Zdra everpuaFr[185h e(dirr5a). Pr_einoodCffbau g1
. je od -(Max. frekvencia [111] (str. 69)) , pre oOGbwyt M® frakwkncia [110]
frekvencia [111]
(str. 69).
Zzdroj reverzu F . . .
[195] Nastavenie zdroja reverzu gel ane[BIN6
Ovl §dac? Reverz motora spltsob?2 stlalenie ged®ho t
Bez reverzu Mot or sa bude toliS vgdy v priamom smere
Trvale reverz Mot or sa bude toliS vgdy v reverznom s me
BIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. bin8rnym vs
BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. bin8§rnym vs
BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. bin8§rnym vs
BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. bing8rnym vs
BIN5 Reverz motora sa aktivuje 5. bin8rnym vs
BING Reverz motora sa aktivuje 6. bin8§rnym vs
PodOa ¢gelSmer ot8&8lania jeGeBanSl| Fr(etdslppBasa]ty
Reverz motora sa ovlI8da s®riovou komuni
[MODBUS MODBUS.
Reverz motora sa ovl8§da s®riovou komuni
PROFIBUS PROFIBUS.
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N8§zov [ Popis
Gpeci 8l nJReverz motora sa ovl 8§da ponjesgqar.58)peci §l n

3&2&&2 FNastavenie splsobu nulovania a p|Nie

Nie Gel an8 frekvencia st8le nadob%“%da hodnotu

Cno Pri vypnut2 PWM sa gel an8 frekvencia ini
Prenos Nastavenie spr8vania gelanej frelPri vypn

[1153]

YV Pri vy|[Meni| si pam?®t8 hodnotu ¢gel anej frekvenc

i Pri zm{Hodnota gel anej frekvencie sa preng§ga me
EO%#) <, . % .1 34! 6%. ) %

Skupina parametrov | 2sl o [988]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja gelanej frekvencie a rev

MENU \NASTAVENIE\OV L CDANGHL ANC FREKWEPNTCIALNE NASTAVENIE

Ng§zov [ Popis Def.
. Viber parametr a, ktorl pr
Sign§gl pre C’frekvencie. [256] AIN1
Signal
] . . [ 184]
Reverz F sigVliber sign8lu pre ovl 8dani e Vstupy

Signal
Reverz F aktPodmienka pre aktivg§ciu ReveBING
Pozri voObBip&ramewvs@mulyy [ 184]

Rever z F Podmi enka pr e deaktivgciu
[508] "hodnota".

Pozri voObBip8&ramevs@mulyy [ 184]

744 GELANh MOMENT

Skupina parametrov | 2sl o [575]

Nastavenie ¢gelan®ho momentu. S| Ygi ako gel an8 hodnot a
dynami ck® obmedzenie pre rTchlostn® a polohov® vektoro

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGEL ANh MOMENT

N§zov | Popis Def.
[Zlgsg]oj geNastavenie zdroja gel an®ho mo me n |Max. hodnota
Pozri voOby¢Ydpajaméget@trFly ek. [ 706]
gzeo]lanT I\Pevn§ hodnota gel an®ho moment u. 0,00 Nm

[Min® 6 Max[Hodnot a z§vi s 2Zdramyv. moar[@RB)e(stn 7). Pr e Avooddbau §f
moment [481] je od -(Max. moment [481] (str. 65)) , pre ost atMn@omantP483] (gtr.e65).
Zdroj rev. mom.
[922]

Pozri v oOb gdropraveraurd ¢185] éstr. 51)

Zdroj vyp. mot.
mom. [1598]

Pozri voOb®ipar ®@e ma(@iks) [ 55 3]

Zdroj vyp. gen.
mom. [1599]
Pozri voOb®i par ®@e ma(@iks) [ 55 3]

Nastavenie zdroja reverzu ¢gel an ®|Bezreverzu

Zdr o] vypnutia (nastavenie na O

Zdroj vypnutia (nastavenie na O

EO%#) <, . % .!134!'6%. )% Y%%, 8 -/ -8
Skupina parametrov | 2slo [644]
Gpeci 8l ne nastavenie zad8vania moment u.
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MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEL ANh

MOWGEPNETC | CL NE NA SGEALV.E N\MCEM.

Ng§zov [ | Popis Def.
. ~ ~ [256]
Sign8l pre GIVIber parametra, ktorl predstavAIN1
Signal
Rev. mom siVIber signg§lu pre ovl§danie Rev|
Signal
Rev. mom akfPodmi enka pre aktiv8ciu Reverzu|—
-5 -
Rev. mo m. Podmi enka pr e deaktivsgciu Rev e
[656] "hodnota".
-5 -
745 GELANC POLOHA
Skupina parametrov | 2sl o [1135]
Nastavenie gelanej polohy. Sl %gi pre polohov® vektorov
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEELANC POL OHA
N§zov [ 1| D] Popis Def.
Zdr o] gel pol oflNastavenie zdroja ¢gel anej Hodnota
Pozri voObydpajamget@r. 5y ek. [ 706]
Gel an8 poloha [11Pevng8 hodnota ¢gel anej poIo|0,000
Min. gel poMaka
poloha [1140]
. Vi ber parametr a, ktorl p
Si gn8l pre GPol [polohy. [256] AIN1
Signal
IMax. g¢gel pol oha [Maxi m&8l na pol oha v ot§!kac|10,000
i Predstavuje hornl rozsah zad®&ea
LE0O07 0 1E007 poloha [1137] (str. 53).
Min. gel pol oha Mini m§8l na pol oha v ot§!kac|—10,000
R . Predstavuje dolnl rozsah zad&ea
LEOOWMan. gel . POl na[1137] (str. 53).
746 DI SKRETNE GELANE
Skupina parametrov | 2slo [60]
Nastavenie diskr®tnych gelanlch hodn?t .
Di skr®t ne ¢gel an® hodnoty m!dgu vstupovaS do sign8lov ge

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANOIESKRETNE GELANE

N§zov Popis Def.
E(;z‘_)'[Sm]d'Sk'Nastavenie sptsobu prep2nania disdJednotl i
Vyug2vaj¥% sa len prv® 3 bity DG prep2nal
Kombi nolkombdé¢ini§8 tTchto bitov. Ak s% ne aklodhotaDg220] ¢st.
54) . Ak je akt2vny | eHodndta 14239] (str.&4) agodobna.a v I s
Kagdl jeden bit DG prep2nala odpoved§ jed
Jedno,[Iihodnote at N. ). Ak je akt2zvnyche vih@adnolG&
prep2nac?2m bitom. Ak nie je akt2vny giadn
hodnoty.
$)3+204. % (/ $.1 49
Skupina parametrov | 2sl o [84]
Nastavenie jednotlivich diskr®tnych hodn?tt. Hodnoty ]
Di sk. gel@mn®) [ 1BYyzi k8l ny rozmer a roabah kamni}e ante
napojenl.
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Pozor! Pri nastavovan2 r 1 chl ost iHodgotar0i[2a0y éstr. p4a Hodndtayli n o u
[239] (str.54) na rovnak¥ hodnot u.

MENU \NASTAVENIE\OVL CDANJIESKRETNE GEILSAKWEETNE HODNOTY

N§zov Popis Def.

Hodnota ONul t 8 hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnot )
[220] giadny bit prep2nal a.

-5 -

Hodnota 1

[239] Prvg8 hodnota gel anej diskr®tnej hodnoty.

-5 -

Hodnota 2

[245] Druh8 hodnota gel anej diskr®tnej hodnoty

-5 -

Hodnota 3

[293] Tretia hodnota gel anej di skr ®t nej hodnot

-5 -

Hodnota 4
[475]

Gtvrt§8 hodnota ¢gelanej diskr ®tne|j hodno't

-0 -

Hodnota 5
[299]

Piata hodnota gel anej diskr®tnej hodnot y

-5 -

E%%?ota 6Giesta hodnota ¢gel anej diskr®tnej hodnot

.5 -

Hodnota 7

[551] Siedma hodnota ¢gel anej diskr ®tnej hodnot

-5 -

$Y% 02%0"~. ! .) %
Skupina parametrov | 2slo [100]
Nastavenie bin8rneho prep2nala pre prep2nanie diskr ®tn

MENU \NASTAVENIE\OVL CDANJIESKRETNE GEG ARNEEPE&NANI E

N§zov Popis Def.
Zdroj Bitl[Nastavenie zdroja bitu pre bin8rny Preps; 4
DG [55%z8vis?2 od nast &epdskdodd5¥6] §sméd).r a i

Pozri voOlydpajaméth . (sst4®pu [ 986]

Zdroj Bit2 . . . ]
DGJ[55£POZI‘IZdI’Oj Bit (str. &4 [552] Gi a
Pozri voObydpajamétchagsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit3 : . . _
DG [552Pozr|Zdr01 Bit (st-®M5 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit4 . . . _
DGJ[SG.POZ”ZdrOJ Bit (st [552] Gi a
Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit5 . . . ,
DGJ[56‘Pozr|ZdrOJ Bi t (st.®4 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamétchdgsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit6 . . . ,
DG [56.POZI’IZdrOj Bit @t [552] Gi a
Pozri voObydpajaméthasstd®pu [ 986]

Zdroj Bit7 . . . ]
DG [57Pozr|Zdr01 Bit(st.®4 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméthasttd®pu [ 986]
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£0 %#) <

, . % . ! 34

Skupina par amet
Nastavenie gpec

1 6%. ) % $Y
rov | 2sl o [235]

i 8l neho bing8rneho

prep2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANJIESKRE TNE GEG AREBEPENANE@E CLNE NASIGAVENI E

N§zov

Popis

Def.

Bitl DGBit bin8rneho
alebo | ogi ckl

p2nal a

pr e
h bl okov

c

bude
bude

aktzvny

aktz2vny.

a

[553]
i BI N1

i Bl N2
| Bl N3

I Bl N4

I Bl N5

i Bl N6

I Log.

0g.

0g.

0g.

0g.

0g.

L
L
L
I Log.
L
L
L

Trvale akt2zvny pr2znak.

Mt g e

byS pougitl

PozriBi t 1

DG ma(stksd). [ 55 3]

Pozri voObg®ipar

®@e ma@uks®) [ 55 3 |

PozriBi t 1

DG ma(stk5b). [ 55 3]

d@e ma(atk) [ 55 3]

Pozri voOb®ipar

PozriBi t 1

DG ma(stk5). [ 55 3]

dm@e ma(atrks) [ 55 3]

Pozri voObgipar

PozriBi t 1

DG ma(stk5). [ 55 3]

Pozri voOb®ipar

®@e ma(atrks) [ 55 3]

DG ma(stk5b). [ 55 3]

®@e ma(atrks) [ 55 3]

[568] PozriBi t 1
Pozri voOb®ipar
Bit?7 DG L

[571] PozriBi t 1

DG ma(stk5b). [ 55 3]

Pozri voOb®gipar

d@e ma(atrks) [ 55 3]

7.4.7 MOTOR POTENC.

Skupina parametrov | 2sl o [970]

Nastavenie motor-p ot enci ometr a. S| Ygi na zad8vanie gel anej

MENU \ NASTAVENIE\OV L € D A N\MCEOR POTENC.

N§zov Popis Def.

Typ MP [978][Ur | uj e f u npbtenciametraot or Typ 1

Typ 1 Upl at Ruj e s a _povel 'szg aj povgl znz2g. N
Odpoved8 kl aspok®muoi mmedbru v menil och VQFR
Upl at Ruje sa |l en povel zvig. Povel zn2¢g sa

Typ 2 Zapnunte2ipam@t § posl edn¥% nastaven hodnot
potenciometru v meniloch VQFREM.

St r mos

[979]

0,01 %/s
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N8zov Popis

0,01 9

100,00 %/s

Zdr o] . . . s .

[971] Nastavenie zdroja pre funkciu zvl gdGi adny

Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]

[2934{01 Nastavenie zdroja pre funkciu zn2§dGi adny

Pozri voObydpajamétchdgsstd®pu [ 986 ]

EO%#) <, . % 1341 6%. ) %

Skupina parametrov | 2sl o [138] 3

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre povely zvIig alebo zn

MENU \ NASTAVENIE\OV L € D ANMOEOR POTENC.\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov Popis Def.

Zv i g mPovel szTg bude akt2vny a k aspoR jede

[972] |l ogicklch bl okov bude akt?2vny.

Pozri voOb®Ri par ®@e ma(@tks) [ 55 3]

Znz2g nPovel zn2 g bude akt2vny ak aspoR jeden

[975] bl okov bude aktzvny.

Pozri voOb®Bipar ®@e ma@tks) [ 55 3]

7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE

Skupina parametrov | 2sl o [1569]

Parametre regi mu automatick®ho vyp2nania menil a.

MENU \ NASTAVENIE \ OVLC D A N1 AEITOMAT. VYPNUTIE

N§zov Popis Def.

Regi m a\_/Tber jednej alebo vichrTch velilzn p

\yp. [1572] OubovoOns§ .vybran§ velilina mtge sptsol
splnz podmienky sk?r.

I N2zky vIikon | I N2zka frekvencia | I N2zky Cos

IMi n Ak hodnota VT k o n ($tr§1(6)] 'neprekro! 2 t1(4t 0 Lhaosd nnoet
[1570] (str.56) , akti vuje sa automatick® vypn|OW

[1573] : R . z
reprezentuj % mini m§lny gener8torickIl v

S3E6 W

W

'][\fe'rl‘('\/encia Ak hodnota Frek. MN abs. [472] (str.16) neprekrol| 2 t %t o Lhal0,00

[1574] merania [1570] (str.56) , akti vuje sa automatick® V|Hz

0, 00 Max.

frekvencia [111]

Min. cos Fi Ak hodnota Cos FI [67] (str_. 16) _neprekro! 2 tl_/4t 0 Lhaosd nnoef

[1575] [1570] (str. 56) , aktlyu1_e s a automatlck® vy p n|0,500
reprezentuj %% mini m8l ny gener8torickI|l %

-1, 000 0

Gpec. Ak koregponduj Yci sign§gl jleasakmévaryi (arl

[1576] 56), aktivuje sa automati ck® vypnuti e.

Pozri voObyoparcametsir@8ky [ 8]

Ifl??é] M€ boba mer ania, polas ktorej sa testuj¥% 3n|?1

0,1 min

min

Las vprOba vy_pnutia meni!za po alitomatickor.n30’0

[1571] automatlckom vypnut sa op&tovne mem!min
podmi enky chodu. Las do op2tovn®hbtagaly(
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N§zov Popis
OFF [1577] (str. 15).
0 0 miAk je hodnota nul ovs, meni | automati cky
y . kedykoOvek spusti S zrugen2m gat aorpt2ut oavl nelbno si
10080,0 min R
eset.
75 RI ADENI E A REGULCCI A
Skupina parametrov | 2sl o [11]
Nastavenie parametrov riadenia motora.
751 RI1 ADI ACI REGI M
Skupina parametrov | 2sl o [450]
Nastavenie riadiaceho regi mu.
MENU\NASTAVENIE\R| ADEN|I E A RERJUADNCAQN REGI M
N8§zov [ | Popis Def.
: : Nastavenie sptsobu riadenia mot of
Riadenie mOtorakvalitou regﬁl§cie, ng8&rol nosSou 1nUFotv.
[451]
pre konkr®tne typy motorov.
U/ F riadenie (skal 8rne) bezr sprt8 nlkg mpé
U/F otv. Vysok8 stabilita a robustnosS riadeni a,
apli k8cie nen8ro|l n® na dynami ku. Pre ob¢g
U/ F riadenie (skal 8rne) soosp?imsmd mat z
kompenz8cia sklzu s vyggia kvalita ria
U/F uzav. pre aplik8cie s nigg?2 mi ngr ok mi na dyn
nastaveni e. Zdr o] sp2tnej Zadz oy  jrd cid(st
57).
Dynami ck® "vektorov®" riadenie motora
asynchr-nne motory, pri ktorom sa za |
VAM uzav. MAGNETI CKh TOK a MOMENT motor a. Pre a
presn® riadenimentiwhl|l stg§bacino stroje,
at N. Zdroj spatnej vazbzdrjoe nralscthastoesili p
Dynami ck® "vekeéeomou®YT ar ibedendt 8] kovej
asynchr-nne motory. Skutoln&8 rTchlosS
VAM otv. model u. Toto riadenie m8& horgiu kvalit
pre aplik8cie, pri ktoelah® masg| knyot o
maxi m§l nou z8Sagou.
Dynamick® "vektorov®" riadenie motora
synchr-nne motory, pri ktorom za pomoci
\V-SMPM a MOMENT motor a. Psrae vaypglaidkug cei e,T ckhdee a
momentu motor a. Vygaduje ¢gpeci 8l ne typ
je v skupine [826] (str. 85).
Typriadenia[835] [VTI ber hl avnej regulovanej velilinRTchlo
Pol ohov® Hl avhnou regul ovanou v &dlahd [1147D (str. 178 p ol o h 3
RTchlostn@HIl avnou regul ovanou Vv eHRrek|RIT[937u(sti1&). r T chl d
IMoment ov® [HIl avnou regul ovanou v e |Mormentf68d]ustrjl6). mo me nt
Zdr o] riNastaveni e sptsobu vipol tu rTCh~IRC1
[1000] matemati ck® modely a regul 8ciu rl
IRC1 Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje z 1R
IRC2 Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje z 1R
[Min(IRC1,IRC2) Regulovang8 rlTchlosS sa vyhodnocuje ako
[Max(IRC1,IRC2) Regulovan8 rlchlosS sa vyhodnocuje ako
Priemer(IRC1,JRC2) Regul ovang8 rlchlosS sa vyhodnocuje ako
Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje z
ARC ;
absol “%tnej polohy).
Gpeci 8l ny |[Zdrojom skutolnej rTchlGpetci §j @ ah o d th 657 I
Gpeci 8l na |[Parameter, ktorlT predstavuj e gpeOOOHz
[1002] ako alternat2vny zdroj skutolnej '
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N8zov [ | Popis
Pri potrebe regulovaS rTchlosS pomoco

-1000, 0O ni ektor®mu aséaupgov®&m@gpeci 8l nych nasta

1000,00 Hz tento par ameter ako signsgl, do ktor ®h

nastavovanie z8l ognlch a pomocnlch sign

7.5.2 U/F RIADENIE

Skupina parametrov | 2slo [81]

Nastavenie z8vislosti vistupn®ho nap?tia a frekvencie

riadenie motorov.

U/F KRIVKA

Skupina parametrov |2slo [382]

VoOba sptsobu vipoltu vIistupn®ho nap?@tia motor a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EUWRARIADENIEA U/F KRIVKA

N§zov Popis Def.

TypUF[347] Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlch regi

i Kom Zapne kompenz8ciu od Y%byt[88]v(stmB9) st ¥y gadu

P - lhodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345] (str. 45).

IZM ReglZapne regul 8§8ci u z §We(stro5® hwr enopneak luenut i e 9

t;o]pO!'EPo!iato!n® nap2tie U/F krivky. 0,00 %
Poliato|l n® nap?2tie ovpl yvRuj e _moment a
ohrani | en8 Pprekr ppsoeut[98]o (str. 58) . Pri Sagklch roz

0,00 % = . = .

% zotrvalnossS) je ho potrebn® nastaV|S'vyg
motorov. Mot ory mal ®ho vIikonu potrebuj % v
vIikonu.

U kon . .

[94] Koncov® napadtie U/F krivky. 100,0 %
Koncov® nap?tie predstavuj e hodn oFrekvehtiamotdeal
A[4] (str. 44). Spravidla sa nastavuje na 10 0 %, | o predstavuje

5,0 % ! . . N ) .

% Pre__d03|ahnut|e m|erneho zvlgen|a} vi konu
mengie ako 100% sp?'sobia odbudenie motor
testovan2 motorov sje2dagmim &llrky nwink ark ome n i

'[:9r§]k' POSUVU 1 evencia posuvu U/F krivky motora. 5,0 Hz

0o 0o Ohrani!ujeNObIasé pribudeni a motora v 0 K

Frékvencia val gieho vIikonu stal? ni ekoOko Hz. Ak sa
moment ov v celom rozsahu, mFiglerendaamotora [d]t (strv4i4)

motora [4] . .

-napr 2kl ad pri zdvi hoch.

I[nglp])onent U/ Exponent krivky U/F. 1,00
OvplyvRuje zakrivenie cel ej U/ F krivky n

0 60 & pedstavuje |ine8rny tvar a hodnota 2.00 K

' krivky m8 vlIiznam pri |l erpadl 8ch a ventil$§
dovol en® motor odbudzova$S pri nzzkej rl chl

Exzﬁ'pos'U/FExponent posuvu Kkr i v ksek pbsubu[98] (strbd98)a s t (1,00
OvplyvRuje zakrivenie U/F kFrakvposuvu y98] o(strl 38%.

1 00 & Hodnota exponentu 1.00 predstavuje |ines§

' Pomocou exponentu je mogn® | epgdga<eyrkolpr rmomnwg
v okol 2 nul ovej frekvenci e.

Las

nabudenia Rel at2vne skr8tenie alebo predOgeni ¢100%

[25]

1 % 6 1
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Kompenz. IR (KIR)

Skupina parametrov | 2sl o [973]

Parametre prisptsobenia kompenzS8cie |R. KI'R je prisp:
zaSagenia pohonu tak aby sa kompenzoval Ybytok nap?t
korekcie je v rtznych regi mocbnga&agehi magdegi akbSt ok
pokl esu nap2tia a momentu pri zmene zaSageni a.

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI| E A R EWARIADENIEA U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR)
N8zov [ | D] Popis Def.

Lasovs§ kongtant a filtra apl |100
kompenzS8cie |R. ms

Filter KIR [523]
1 ms 6 10000 ms

Frekvencia KIR [795] Zhor a ohrgni!uje obl as S VIStUpS,OHz
kompenz8cia | R.

Frek. posuvu [98] 6 Max.

frekvencia [111]

2AcOI UOT O - j2:-@

Skupina parametrov | 2sl o [29]

Parametre ovplyvRuj%ce |linnosS regul 8t ora z8berov®ho

nastaven®ho pr%du do motora pri zvolenom rozsahu fr ek

obl asti Mot or by nemal byS preg8§®ZKMowanhieryeal dostabb

MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A R EWARIADENIEA U/F KRIVKA\REGUL CTOR ZM ( RZM)

N§zov Popis Def.

Esgg]lm VoOba pr2davnlch funkci 2 RZM.

I adapti|Zapne adapt2vnu vazbu P zlogky od statoro

[ adapt(Zapne adapt2vnu vazbu | zlogky od derivsgc

::hodEZM VIPovol eni e |l i nnosti z8berov®ho momentu pr.i

Pr Yd 1

[163] Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho momen500A
Ak dosi ahnmCesF[e7] sttt iGhahodnotu mengi u ako 0.

IMagnet . ak meni | dosi ahne horn® ohranil|lenie nap?2t

[355] 6 (Iak Xpr ad RZM nedosi ahne. V obl asti frekvenci ?

1,75)° zvyguje ag rma Yuda xpirmre§Slangjyeni a meni | a.
’Hodnota z§vis? od vikonovej rady menil a.

Frekv. RZM|Hor n § hrani ca pS8§sma frekvencie v ktSOHz

[28] momentu (RZM). '
Zhor a ohraniluje obl as S regul 8ci e pr Yd

0, 0 Ndax. 2 i bl ti tr g

frekvencia[lll]pr?ng%kovan motovrai v_tejt‘o o] as
mognosSou vznk2e-Br pS8agehi@t 3P.t or a

gér,:/?r[g"gf Nastavenie dynami ky regul 8tora RZM. 0,100 s
Regul 8tor pr¥du udr §iPawva ®RZ¥d(sfris®)3,hokdinmt &

0,001 nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28] (str.59) . Tento redgim m!ge

10,000 s z8berov®ho momentu na prekonanie suchlch
mogno upravi S rTchlosS vyregulovania pr %d

E%g?pt'RZMNastavenie zosil nenia adapt8cie P 2zl 0200

0,10 6 |Odpor %l an® nastavenie je 2.0.

Korekcia UgNast avenie zosilnenia tl miacej korek000

[1591] 0.00 je korekcia vypnut §. '

100,00 Odpor %l an8 hodnota korekcie je 2

100,00 ’ '
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KOMPENZ. SKLZU

Skupina parametrov | 2sl o [348]

Zapnutie a zosilnenie kompenz8cie sklzu. KompenzS8cia s

rotorovich ot8&8lok bez ohOadu na zaSagenie. Prispieva

n2zkych rTchl ostiach. HoodvnacBrekvskizk[938]ustrjl6). mogn® kontr ol

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI| E A R EUWHARIAOENIEA KOMPENZ. SKLZU

N§zov Popis Def.
Zapnutie kompenz8cie sklzu pri skal 8rn
Kompenz§8ci a skl zu pomocou mat emat i ck

Komp. skizuff rekvenciu o vypolz2tanl skl z, t ak, ab‘V

[349] hodnote rTchlosti. Przsnosdl yyRudsorsmoma’ ¥ P"
[345] (str. 45), Magnet . p r(s¥.d45),[V3 ko]n  mo t o(stradd)] Bt587
motora [356] (str. 44).

Vypnut §Kompenz8cia sklzu je vypnut §.

Zapnut §Kompenz8cia sklzu je zapnut §.

Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia skl
moment ov® ohranilenie al ebo ochrana

Obmedz. mognosS |innostiemotastai vmomehabieEn chV

skizu [193] Ak je zapnut® obmedzenie skl zu, gel an ypn
oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937] (str. 15) nelo? guiilaac ako
ma x i m8 | Maximssklz [¥77] (str. 60).

Vypnut @bmedzenie sklzu je vypnut ®.

Zapnut @bmedzenie sklzu je zapnut ®.

iﬁ;[%gfm'Nastavenie zi sku (zosilnenia) kompenz§|100
Ak z d*vodu nepresnlch parametrov je mier3

0,01 & [veOk§, tento parameter umogRuje dol adi S
tTchto nepresnost 2.

IMaxim. skiz[Maxi m8l na frekvenai ahms&hizlueniSd Yghk | zak 15 00 Hz

[177] sklzu a funkciu obmedzenie skizu. '

0, 00

Frekvencia

motora [4]

ngg SI(lzul,_asov§ kongtanta filtra sklzu na vT1 st u/l00ms

1 ms & Pom&8ha prisptsobi S dynami ku kompenzS8cie s}

ms reakci 2 treba filter zrTchOovaS$S a naopak p

2 %' -188 022385 {2-0¢Q

Skupina parametrov |2slo [351]

Parametre regul 8t ora maxi m§l neho pr%du (RMP), tieg naz

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REWARAOCENEAREG MAX. PRHDU ( RMP)

N§zov Popis Def.
Zapnuti e regul 8tor a ma X i §Ineho pr Y%g
frekvencie obmedzuje vistupMaki mr Ypr Ysd.

71) alebo Ma x i m. pr YdstrGl) [p5o4d9da typu prevsd
povoliS |innosS Ilen pri motorickej al

Reg regi moch Pr*dovg | imita szaotpovua}glzanachn

| ,lz8Sage, pri ktorlch je z8vislosS mome |Motor.

max. pr ¥ il 8tor miegadl § mlyny) Taktiefregi

[352] vent i Y, g , yny) . | g
preSagovaniu motora a pr.i hodnot Br vnalx
[24] (str.47) zabezpeluje menilu trval ¥ prev
l'imity alebo v okol 2 nul ovej frekvenqd
hodnotu obmedzenia Ma x i m. p r ¥su. 71Malebd NBa x i m. pr Yadstr.

71).

v |\/lot@i”Zapnutie alebo vypnutie RMP pre moto[ickT

nahodnotuMa xi m. pr@d7IM. pfb] motorickom zaSagen
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N§zov Popis | Def.

i Geneyr |f@nuti e alebo vypnutie RMP pre gener8tori
i obmedzuje nahodnotuMa xi m. pr Y@tr. @) pbé9pPhener 8t ori ck
::Iynamikavy‘RMP pre dynami ck® zaSagovanie. Pri neakt?
Lynamikgd ®Fbynamika sa prisptsobuj e Adaptaia RMP[668 (sr.6b).0a
Ldaptiet;tonAdaptivita je automaticky nastavens§.

i Vv Vypne plynul ® zvygovanie |Imax Madi maspa &t
yp. 7) ag do dovolen®ho preSageni a mErekizZlomu. RMP

Imax [1191] (str. 61).
253]zl ongodnotazosiIneni a proporcion8lnej zIlogky r eg|0500

L2m vyggia jzé ofjkgnd®RtMP, Pt Tm je valgie tl mg
0 000 6pri skokoch z8Sage alebo zmenlSedkezrRNMRue
' mengie zosilnenie a pri richl ej vyggi e,

odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovnz?2kmi

E354]Z|ongodnota integralnej | asovej kongtanty |0,120s
0, 001 Urluje dynami ku vyregulovania pr%du pomoc
100,000 s vgdy konzultovaS s pracovn?kmi servisu VO
[Dlo47z]|09kHodnota zosilnenia derival negr %d w §kRMR|0,000
0 000 Pri hodnote 0O je derivalng§g zjogka vypnut
10’0000 nastaven® maxi mum pr.i prudkl ch skokoch
' odpor % ame vgdy konzultovaS s pracovnz?kmi
E%ré]nap'RMPZosilnenie Yl inku regul 8tora maxi m8Il ne h|1,000
0,000 V obl asti nz2zkych frekvenci? sa osl abuje
100,000 parametra zvyguje % inok na zn2genie nap?
Frek. zlomu.Hr ani | n8 frekvencia statora, pod kto50HZ
RMP [1191] uprednostRuje korekciu nap@ti a. '
0, 0 Nax.
frekvencia [111]
Frek. M.lFrekvenci a stator a, nad ktorou S a z|150,0
oblast. [1193] [neprechg8dzal do nestabilnej | asti mo meHz
Frekvencia JP&8smo frekvenci? nad toazbva rekivasn$i pos
motora [4] vi Konu
500,0 '
Adaptivita Adaptalnl koeficient RMP. Hodnota 1 P 1o 000
RMP [667] dynamiku RMP. '
0,000 o

TLMENIE REZON.
Skupina parametrov S

| 2 o [512]
Parametre pre potlalenie

I
i rezonanci 2 motora a mechanick

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EWARIADENIEA TLMENIE REZON.

N§8zov Popis Def.
TImenie Zapnufcie al ebo v_ypnutie funlfpive tl meni
rezon. [513] Tlmen|§ rezolnanC|2 mt ge z~r129|SvaIleb0 YNy pn
ak vzni k8 pri chode s mallm zaSagenz2m.
Vypnut Tl meni e rezonanci 2 je vypnut®
Zapnut 8Tl meni e rezonanci ?2 je zapnut ®
Xglz\é[ﬁg]chastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a [0500
-100, 0O0|Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI
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N§zov Popis | Def.

100,000 poluS nepravidelnl g¢gum.

;/glg;lzs[sdlvg]sNastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a [0000

-100, O0INastavuje mieru tl menia. Pri pr2lig veOKkIT

100,000 poluS nepravidelnlT gum.

Vplyv dis nalNast avenie zisku (zosilneni a) tlmenia0500

Us [515] zl ogky pr%du statora na |inn¥% a reakt?2|"

-10, 000Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkdrd

10,000 poluS nepravidelnl gum.

Vplyv  dls2

na Us2V8ha vplyvu reakt2vnej zlogky pr %du | s|0,000

[1592]

100 OOCelkov§ miera (zosilnenie) tl meni a oq redg

. VplyvdisnaUs [515] (str.62) a t ohoto parametr a. Pri pr 2

100,000 : - < = . LA
zosil RovaS a z motora poluS nepravidelnl g

Skal 8r [Zapnut ima maeadgiomati ckej identifik8cie dy

RS [383] skal 8rne (U/f) riadenie. ypn
l denti fi k8§cia statorov®ho odporu je zapnut

Zapnut § nul ovg alebo veOmi mal 8§ frekvenci a) sa
parametra Odpor statora [345] (str. 45).

Vy p nut §Odpor statora sa neidentifikuje.

Skal 8r .Zapnuti e regi mu aut omati ckej identifiV

10 [384] skal 8rne riadenie motora. ypn
I denti fi k8cia magnetizal n®ho pr%du za <c¢ho

Zapnut §mer ania (rozsah ot8lok do Fn, c¢chod napr8zd
sa zapisuje do parametraMa gnet . p(std5).[ 355]

Vypnut §Magneti zalnl pr%d sa neidentifikuje.

7.5.3 VEKTOR. RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [438]

Parametre ktor® ovplyvRuj¥% riadiace bloky a regul §tor
Riadenie motora [451] (str. 57)).

PodrobnT popis vektorov®ho riadenia sa nach8dza na s
dokumente-Nast aveni e vektorov®ho riadenia asynchr: -nnych mo

2% 8 022%5 20Q

Skupina parametrov | 2sl o [446]

Parametre vremgruhdS8ut.orloch vIistupom je nap?tie do motor a.
potrebn® naj Rbzpayhmei nd(stk 45nacOsigdr sfatdrd [845] (str. 45).

MENU\NASTAVENIE\R|I ADENI| E A REMEKTOR.RIABENIE\REG. PRBDU ( RP)
Ng§zov [ Popis Def.

Koeficient tl menia regul 8torov prbt
odozvy pr%du za cenu va| gieho prersg

1,30

RP. timenie [443]

0,20 6 3,0
RP. dynamika [447] Dy nami ka r eguif8teokrvoevn |pnr®@udpu8 s mo pri e |100 Hz

10 Hz &6 10

Decoupling
reg. [157]

Potl alenie kr2govich vazieb regul §tVypn

Vypnut ® | Zapnut ®

REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov | 2sl o [444]
Regul 8t or magneti ck®ho toku. Stabil ng8 hodnota magneti
neakt2vny v redgime osl abenia toku.
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MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEMEKTOR.RIABENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT)

N§zov | Popis Def.
RMT. tImeningeficignt tl menia regul 8tor a magnetloo
[448] richlosS odozvy mag. toku za cenu v?a]|”
0,00 &6 3,

;'\élg] dynam'kaDynami ka regul 8tor af maignenl|i c® ®h®s mo kgls5Hz

1 RBP. dynamika

[447]
Hodnot a magneti ck®ho t oku rotora f

[G,45ez]l ' MagOr ientalnsg ghod not lagtl ae ®h10(1;tr04@)dx/l§r[ak$e9§ia$\’/%7o
motora [4] (str. 44).

0, 100 Wb

\Wh

Rampa Toku$trmo§é zmien ¢gelan®ho toku. Tento !0403

[454] gel anl tok o 1 Wb. '

0,10 s 0O

Optimalizotimaliz§cia magn toku rotora

toku [924] P gn. :

i Min. StOptimaliz§ci§':1vje nast‘aven§ na_r:ninim§|iz
znalne odbudi S, | o mtge spltsobi S zn2gen}?

i Max . moOptimf’:llviz§cia je nastaven8 na maxi mal iz
nabudi S na vysok® hodnoty toku.

[01225]mm' TOkMinim§Ina hodnota toku pri opti mal i z {40,0%

1,0 % o6 1

2% 8 2,#(,/134) 22Q

Skupina parametrov | 2sl o [445]

Regul 8t or rTchlosti. Pri uzavretom vektorovom riaden?
Zdr oj rTchl@s6d . [ POPOO]Jot vorenom vektorovom riaden? s a

mat emati ckTm model om.

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A RBEMEKTOR.®IABENIE\REG. RhCHLOSTI (RR)
N§zov [ Popis Def.

Ko ent tl menia regul 8 ora rlchl
rl ti za cenu v&| gieho preregul o

RR. timenie [449] feL 1,00

0,00 6 10

o o

Gel an§g dynami ka (frekven|l n® p&s mo (1,00

RR.dyn. 1[457] . | i kovan§ pri f rZlek dyeamikyi[il29memepe j ak o |Hz

0,01 &P.
dynamika [447]

RR. dyn. 2 [1128]

0,01 &P.
dynamika [447]

Gel ansg dynami k a (frekvenl|l n® p&s mo (1,00
apli kovan8 pri f El@kdynamiky [1129] (str.l68)ej a k o |Hz

Frekvenci a, do Kk tRRr dyp. 14454 e (strp @) dpadt tduto
Zlom dynamiky [f r ekvenci ou RRidya 2(1d2s)g i(str. $3) . Poug?2va 0.0 Hz
[1129] pritvrdenie regul 8ckgchlohBbski Priobl”
hodnotu bude vEBRIgyn gdLRg i(str.$3).i b a
0, 0 oMax.

frekvencia [111]
'Minim§|naMinim§In§ frekvencia ktor ¥ nadob¥da |0,00

frekvencia [1231] dynami ckl ch stavoch. Hz

0,00 Bin.Pr i rever zS8cii gel ang8 frekvencia priamo
frekvencia [110] z8porn¥% hodnotu al ebo naopak.

Zdr o] preNastgvenie pred_quekcie rTc_hIosti a.kGia
[1531] sl ¥%gi na zn?2 goedncihel Irkeygupcallonheyj v dynami|-
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N§zov [ Popis |Def.
Gi adny
Zo gel p
IRC1
IRC2
ARC
IRC1-IRC2
ARCmaster ARCmaster pr-BERF@modilut 2 RM
P%Iag'h_ p[re(ik'lDolaNovac2 koeficient pre predkor ekcil00
550, 00 & 5

Dynami ka pr edk o+ferkecki vee nr!Tnc®1Ipo§sst~nho pri ¢
Dyn. predkorekcie r I chl ost i (deri Z8ciog poledky(stmd@3gkvy § 1500
rich. [15"Zo ¢gel pRoelga hmy" pao | v h o (st.r66)a j[el 5284 k 1Hz
"Rozb. |l en zapnutl ", tento paramet e

0,0 Hz ©
REG. MAX. NAP. (RMN)
Skupina parametrov | 2sl o [473]
Nastavenie regul 8§tora maxi m8§lneho nap?tia, potrebn®ho
frekvenciou (oblasS znigovania toku). RMN sl Yagi na
aby mohol mot or pracovasS onjaFrekverei matanac[4] 8(sth 44y y g &t eb § a
maxi m8l ny dosiahnuteOnl moment motor a.

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEMEKTOR.RIABENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)

N§zov [ Popis Def.

Odbudzovanie . . . .

[109] Zapnutie mognosti odbudzovania mot|{Zapnut
LinnosS motora nad nomin8lnou frekvenci

Zapnut ® i .
oslabovaniu momentu motora.

Vypnut ® Mot or bude pracovaS |l en do nomin8lnej f
vypnut |l .

RMN. timenie Koef i ci ent tl menia regul 8tora maxi100

[474] zrlchli odozva rlchlosti/polohy zal|”

0,10 &6 3,

RMN. dynamika Dy na mi k a regul 8tor a maxi m@8k wemlon 0.50 Hz

[476] priepustnosti Vyggia hodnota znam|’

0, 05 RMT.

dynamika [456]

g;]l nap(,3e|an® ohrani| enie nap?&tia pri odb[94%
Hodnota je percentu8lna | asS z maxi m8§8I| nae

50 % 6 1093 ag 97 %. Pr2lig n2zke hodnoty ved¥
vIikonu. Pri vysokej hodnote m!ge byS pon

Eé3]|ter Lasovs§8 kongtanta filtra nap?2tia pr|0003s

0,000 s d8Pom&ha utlmi S regulalnlT gum a kmity spts

IMi n. i ndMi ni m81I na i ndukl nosS mot or a. S| Y

[1189] obmedzenie pr¥%du vo veOmi vysochho’OOOOOOH

0, 000000

10,000000 H

[Maxim. skizMaxi m8l na frekvencia skl zu. S| Yagi 0.00 Hz

[1611] rl okl i a veOmi Vysok® momenty. '

0, 00 Hz

Hz
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REG. MOMENTU

Skupina parametrov | 2sl o [477]

Nastavenie regul 8cie momentu, r8mp, ohranil|len?2 a predk

MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A REVEKTOR RIABENIE \ REG. MOMENTU

N§zov [ Popis Def.

[Max. rnomemMaxim§Iny gel anlT moment motor a. 1000,0

[481] Nm

0 0 Nm c~)Niggia_ hodnota ohraniluje moment ov® nan

th mechanicklch | ast?. V momentovom riaden?
momentu Ge |l an | Mo méstn. 62).[ 92 0]

Il[\ig'z'] momentMinim§|ny gel anT moment motora. 0,0 Nm

0, 0 dMax.Tent o parameter sa~uplatliuje l en pri mo m

moment [481] zad8vania ¢gel a@GeRlhaon ImoMmeméembd2).[ 92 0]

[Mmax gen./mot. [P o me r ohranil enia maxi m8l neho mo me n

[484] maxi m8l nemu momentu v motorickom regl’OOO
UmogRuje wupravi S pomer medzi maxi m8Il nymn

0,000 & ooproti motoricg®mutr Bapndkl pdhone el ektr
parametra mengou ako jedna dosi ahneme 2zn

Las n8behu 2z nulov®ho na maxi m8l ny

Ramp a momentu je mogn® zmierni$S trhnutie [0010s
mom. [838] . . .
degraduje dynami ku regul 8§ci e.
0,000
1000,000 s
Rampa Las klesanta momaxi m§l neho na nul ov
P Zz menami momentu je mogn® zmierni S 1t0,010s
mom. [839] : .
rampa ale degraduje dynami ku regul 8§8c
0,000
1000,000 s
Regi m : N . -
mom. [1052] Nastavenie splsobu uplatnenia r8&8mp nRegi 1
Regim 1 Zvy.govanle a zni govani e mo ment u s a t 1k
znamienka.
Regim 2 Zvy_govanle a zni govanie momentu sa t1lka
znamienka.

Dynamika reg.
momentu [1192]
0, 00 FoP.
dynamika [447]
Pol i atol Hodnota moment u, upl atnen8 okamgite

Dynami ka r egul &ftroerkav emmolnme® tpu8 s mo pr i e|0,00 Hz

moment [1194] |per cent u 8| nMax imonikent ¥81h (stz 65). 0.0%

0,0 % o

Predkor. Nastavenie predkorekcie od ¢gel an®ho VypnlJ

mom. [1526]

Vypnut8 | Zapnut §

OTV. VEKTOR

Skupina parametrov | 2sl o [468] 5 B

Nastavenie parametrov pozorovateOa rlchl osti pre otvor

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R BEVEKTOR.RIABENIE \ OTV. VEKTOR

N§zov | Popis Def.
a;noinle adap'Koeficient tl menia regul 8tora adapt8ci|l0
o,1 o6 3,

Dyn. ad . . . 140
[469] Dynami ka regul 8tora adapts8ci e matemati|
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N§zov |

Popis | Def.

1 Hz & 3

Koef. vwyhybOHz Ko ef i ci ent

vyhlTbania nulovej frekvenci

1,00

[1184] zmenu statorovej frekvencie. Hodnota 1

0,50 & 1

POLOHOVANIE

Skupina parametrov | 2sl o [832]

Parametre urlen® pre jednoduch® jednoosov® syst®my

Pol ohov® riadenie |

e madyp ma@lenia BRI/ ¥BH 57). £re aastavt er noi me

riadenia je potrebn® nadtrayi S g=dr. o(gr.daBmlhys @il Lipisphz b u
vazby pol(str. 6¢)lhdadick polohy Mi n. ¢gel . p @tt. B3haMa x1. 1 3¢9¢] | p ¢str.o h a
53) a pr 2 padne Kkzdrojkalibr. goly (i1148] o($tro6k)y
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EVEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE
Ng§zov [ Popis Def.
RPOL. P zlog|P zlogka Pl regul 8tora pol ohy. (100,00
0,00 6 2000,
RPOL. | zlog]l zlogka Pl regul 8tora pol ohy. [00000
0, 0000 &6 5,0
NecitlivosS |[NecitlivosS polohy pri nul ovej [000000000
Mi n. gel p o
Max. gel p o
Zdr o] Sp. Nastavg_n@e splso_bRoIohmTlM@]!(Stml?)p,ol_IRCl
[1141] sa pougije ako sign§gl skut ol nej
IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.
IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z IRC2.
IRC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuije z rozdielu IRC1 - IRC2.
ARC Pol oha s a vyhodnocuj e z rozgirovaci
polohy).
ARC-IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu ARC - IRC1.

IARC-ARCmaster Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu ARC - ARCmaster.

Zdrojom skutol nej

Gpeci &8l ny 66)

pol olGy et e § hmdglhdg]o (sto

Gpeci 8§l hae[l142p[Hodnot a, ktor 8 predstavuj e gped0,000
Mi n . gel . p 6
Max. ¢gel . po

Pol et ot 8]l ok (v absol %t nej h
Pretelenie plpreteleniu polohy a dtjde k rel0

ni kdy nepretelie
0 6 1E7
Zdroj  kalibr.  polohy Nastavenie_ zdroj a kal i br 8ci e Gi adny
[1144] hodnotu parametra Kalibr. poloha [834] (str. 66). i
Pozri voObydpajamétchdgsstd®pu [ 986]
. Hodnot a, na ktor% sa nastav?
Kalibr. poloha [834] kal i br § cZdejkalitr.|padhy[1144] (str. 66). 0,000
Mi n . gel . p 6
Max. ¢gel . po
Trvanie kalilVykon8vanie kalibr8cie polas akﬂaﬁbUStg
neust 8l a kalib. | n8begn8 hrana | dobedgn8 hrana
Eszg]l my pOIVybran® nastavenia polohovani a.
I Reset gel Gel an8 hodnota polohy | e pol asKakba polohs
kalib. [834] (str. 66).
. Poudgi S rozbehovl |l en na obmedzenie
I Rozb. |1 en

’ polohy.
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Ng§zov [ Popis
. : Pougi S | ok&8Il n mechani zmus offsetov
[ Kalib. ARClycrtys y
I Kal i b. Pougi S | ok&8lny mechanizmus offsetov
offsetom ARCmaster kalibruje vo vzdialenom RM-SERVO module.
3 Maxi m8l na pol oha ako <cel o] 2sel
IMax.vl st . pol .jpol oha vyggi a, pol oha sa rMisme.t|0
pol. [1151] (str. 67).
-1000 6 1000
B Mi ni m§l na poloha ako celol ?2sel
Min. vIst. pivlstupn8 poloha ni ggi a, pol ohal0
Max.vl st . polkstr.67).1527]
-1000 &6 1000
MognosS obmedzenia smeru pol oh
Smer synch. [1630] polohy pomocou Max. vl st . p o | (str. g7)1a5Mi 7n]. v lloba smery
[1151] (str. 67).
oba smery | kladnl smer | z8pornl smer
£0 %#) <, oo+l )" 2<#) !
Skupina parametrov | 2sl o [833]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja kalibr8cie polohy.
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE \POLOHOVANIE\GPEC|I CLNA KALI BRCCI A
N8zov [ Popis Def.
Kalibr8cil|Sign§gl [(torT sa vyhodnocuje | m[ 184]

[1145] Mt ge byS vybranl buN | 2selnl si gnvstupy
Signal

FZ;S]IIbr§CIPodmienky pre zapnhutie kalibr8cie

Pozri voObBipg&rametvs@mulyy [ 184]
?:LL?géﬁ;Podmienky pre deaktiv8ciu kalibr 8

Pozri voObBipgrametvs@mulyy [ 184]

ZASTAVOVANIE

Skupina parametrov | 2slo [1215]

Parametre pre STOP vektorov®ho riadeni a.
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A REVEKTOR RIABENIE \ ZASTAVOVANIE

N§8zov Popis Def.
Typ stopu|Typ zastavovani a meni | a. Rampa na n |Rampa do
[836] rlichl osti na 0, dobeh nulovlim momento|0
RampadoO0 Mot or dobehne po prednastavenej rampe ag n
Skok do 0 Mot or zastane za najkratg? | as ako je to m
xc?mler?tVI Meni | okamgite vypne nap8janie motor a, bez
) $%. 4) &) +<#) !

Skupina parametrov | 2slo [1499]

Parametre identifik8cie vektorov®ho riadeni a.
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REMEKTOR.®RIABENIE\| DENTI| FI1 KCCI A

Ng§zov | Popis Def.
inlne . ¢ . |Spustenie online identifik8cie pre vy
identi fi . .

[993] N8§vod na nastavenie vektorov®ho riaden
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N8§zov | Popis IDef.

I Odpor

Rr

i Odpor

Rs

I Vz§j

i ndukl|] no

I Rozpty

sigmals

I Mo n

zotrvaln

. lZapne ukl adanie visledkov online identif

I Uk I 8 a . C = | ) ®

parametrov op®tovnom gtarte poug vasS ulogen® parame
nastaS situ8§cia ge bude nutn® menil|l manu§
Tepelng adapt8cia par amet r o Veplta ETO[869] (s @34

I TEXt ernej Tepel nej Ochrany. Pre spr8vnu |

adapt §cill i meu&harakteristikou. Koeficient odporu od teploty sa nastavuje v parametri Koef. tepl.
adapt 8§ci 6tr.fi7).235]

Stav

identifiDi agnostika priebenbtovmorant i fi k8§ci e par
[994]

I Gt2tkolParametre motora bol. odhadnut® zo gt?2tkd
! .OfParametre mot ora boli identifikovan® Of f|
l denti fi

i OnlineOdpor rotora bol identifikovanT.

I OnlineOdpor statora bol identifikovanTl.

I OnlinelVz8§jomng induklnosS bola identifikovangt§

! , OnRozptyl. induklnosS bola identifikovang.
Lssigma

I OnlineMoment zotrvalnosti Dbol identifikovanTl.

[ Mag. cMagnetizaln8 charakteristika bola identif
Chyba

identi fi

[1093]

I Rs Parameter je mimo dovolenlch stanovenT cH
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

I R Parameter je mimo dovolenlch stanovenl cH
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

I L m Parameter je mimo dovolenlch stanovenT cH
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

I Lss ([Parameter je mimo dovolenlch stanovenlTcHh
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor

[ Tr = 0

I Tr Parameter j € mi mo dovolenTNCh stanovenl cH
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.

I TinLas potrebnl na identifik8ciu vyprgal. N
vyprgal |[prev8dzkov® podmi enky.

I RT clRTchlosS potrebng8 na identifik8ciu nebol

nedosi ahlz§Sage.
l denti fi k8cia neprebehla Yspegne z dtvo

! VySOkgmotor.

RIADENIE UDC

Skupina parametrov | 2sl o [1594]

Parametre pre regimy udrdgania nap@tia Udc, kinetick® z

MENU \ NASTAVENIE\R| ADEN| E A R EVEKTOR.RIABENIE \ RIADENIE UDC
| Nszov | Popis | Def. |
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N§zov | Popis

Riadenie DC|Spr8§vanie sa pri vysokom al ebo ve(“)mi~
nap. [1593] snag?2 zabr88ni S podp?tiu DC, dynamicklI
i Kinetick® z8l ohovanie | | DynamickI dobeh

P zl ogk

Il nverzn8 hodnota (1/P) P regul 8tora D({OV

[1595]

1 VvV 6 15

[G,SOeS]I. naGeIan@ nap2tie regul 8tor a kinetick®ho<1'/50’o

Podpdti @y ., A < .

PrepzatiezPozr!kap!tqu&lPodp t!ee,(str.pln)ep"tj@!a typu virobku.
Pozrikapitolu3.1Podp 23t i eg(strpld)ppdOia typu virobku.

7.5.4 RAMPY FREKVENCIE

Skupina parametrov | 2slo [106]

Nastavenie | asov rozbehu / dobehu a ohranilen2 vistupn

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RERAMRYGFREKNENCIE

N§zov Popis Def.

[Min.

frekvencia Mi ni m8l na frekvenci a. 0,00 Hz

[110]

0 00 Maj(_IVIinim§Inou frekvenqiou~j_e mogn® d_efinovaé

fre’kvencia e nadraden8 nad vgetklm[ splvsobml zad§8va
richlosS pod letrpra’d | aerml s n¥sS pr i regul §

[111] mazanie a chladenie Il og2sk a upch8vok

|Max.

frekvencia Maxi m8l na frekvenci a. 50,00 Hz

[111]

0,00 HMaxi m&8l nou frekvenciou je mogn® definovas$s

500,00 Hz ie nadradeng8 nad vgetkIimi splsobmi zad§val

;ZE.[lo;?mpyNastavenie splsobu zad8vania parambodr g2 |
Pre nastavenie strmosti rgmp sa Lapsl atorzibee |

Dodr 2 |(str.69),Las r ozbehuystr.b9)[alddb8hu (Las dobehu(std 70], L &4
dobehu 2 [120] (str.70))[s]pr e jednotl i v® ¥Yseky.
Pre nastavenie strmosti r8§mp s a (Bkidnaozbnli[l24]

Dodr g2 |(str. 69), Sklon rozb. 2 [126] (str. 70)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127] (str. 70), Sklon
dobeh. 2[129] (str.70) ) [Hz/ s] pre jednotliv® Yseky.

ROZBEH F
Skupina parametrov | 2sl o [108]
Nastavenie r8mp frekvencie pre rozbeh. I de vlIastne o o

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI| E A R ERAMRYGFREKNENCIE \ ROZBEH F

Ng§zov [ Popis Def.
Las rozbehlfLas rozbehu pre prvIl %Ysek rampy fr (1500s
0,00 s 6 3PrvIi Ysek rampy r ozb e hZiomjoebehu fil17D (stH&9). d 0 |
Las rozbehlfLas rozbehu pre druhl %Ysek rampy f||15,00s
0 00 s & 3Dr uhT Ysek rampy r o Zlbnerbzbehy [£17]o(str. 69)odd hodrioty]

' parametra Max. frekvencia [111] (str. 69).
Zlomrozbehu [117] |Z1 om rozbehu pre prvi Ysek rampy fﬁg’oo
0,00 Max.|A k m8§ byS rampa jednoduch8 (nezal omen
frekvencia [111] maxi m8l nu hodnotu.
Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom|5,000
Sklonrozb.1[124] |\ behu [117] (str. 69). Hz/s
0, 001 HzZrTchl enie rampy frekvencie VvV prvom s g
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N§zov [ Popis
30000,000 Hz/s

Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117] (str. 69) na/5,000

Sklon rozb. 2 [126] frekvenciu Max. frekvencia [111] (str. 69). Hz/s

0,001 Hz

30000,000 Hz/s Zrl chlenie rampy frekvencie v druhom Y9

DOBEH F
Skupina parametrov | 2slo [115]
Nastavenie r8mp frekvencie pre dobeh. |l de vlIastne o ob

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A RERAMRYGFREKMENCIE \ DOBEH F

N§zov Popis Def.
I["lfg]s dObLas dobehu pre prvl Wsek rampy frekvel|l500s
0, 00 S = :

3000.00 s Prvl Ysek rampy dooenidabehi[@21]o(str. 70)a@aHz.t vy

I[,lgo]s dObLas dobehu pre druhl %%sek rampy frekyv[500s
0, 00 sDruhT “osek rampy do bviexh frekveneia [dld] (btro 890 dot hpdnoty,
3000,00 s parametra Zlom dobehu [121] (str. 70).

Zlom dobehu . 50,00
[121] Zlom dobehu rampy frekvencie. Hy

0,00 MaxJAk m§8 byS rampa jednoduch8 (nezal omen§) {
frekvencia [111] [hodnotu.

[Slkzlc;]n dobeh. 1 Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121] (str. 70) do nuly. aglgo

0, 001 H
30000,000 Hz/s
Sklon dobeh. 2 [Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111] (str. 69) na/5,000
[129] frekvenciu Zlom dobehu [121] (str. 70). Hz/s

Jedn8 sa o spomalenie rampy frekvencie v

0, 001 H

30000,000Hz/s‘]edn§ sa 0 spomalenie rampy frekvencie v

Nastavenie zrlchlenia dobehu voli na
K-kontra[807] |[gel an8 frekvencia m8 opaln® znami en kl100,0%
KONTRA).
pgenie ovl &d

Funkcia KONTRA sl %gi na zle
geriavoch alebo v dopravnlch prostriedko
kinetick% energiu prostredn2ctvom brzdn®h

SKRIVKA

Skupina parametrov | 2sl o [872]

Nastavenie splsobu zaoblenia profilu frekvencie do tva
S| Ygi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejg? cho
traklnlch a geriavovlich aplik8ci 8ch.

MENU \NASTAVENIE\R| ADENI| E A RERAMRYFREKNENCIE \ S-KRIVKA

N§zov Popis Def.

Regi m - : . ~ -

krivky [874] Zapnutie |/ wvypnutkiwy.a voOba regi mu S

| Zapn{Zapnutie zaoblenia rampvach funkci 2. T8t

krivky regi ma&kmii vky v jednotlivlich kvadrantoch poh

I -I8ivkal : . . . .

rozbeh + Zapnutie |/ vypnutie S krivky pri rozbi ehan

I -18ivkal . . . _ Ny

dobeh + Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomaOova

I -BivkalZzapnutie / vypnutie S krivky pri rozbi ehan

8. novembra 2018 Strana 70 z 175



UNIFREM v.3.50x

VOlNSCH‘

N8§zov Popis
rozbeh -
I -I8ivkal . . . . -
dobeh - Zapnutie |/ vypnutie S krivky pri spomaOova
i Rozd . . )
S RozdelenieS-k r i vky na dva samostatn® S ¥Yseky ak
i v Zavolenie 5x vydggej necitlivosti na zmeny -
necitlyio'01 % z Fnom. Necitlivos-6rizwibekpa] ujna fz4g
gel anej frekvencie (napr. Al Nx).
I K
Eri:/kly[\fls7o3]s INastavenie krivostiS-k r i vky. Jedn8 sa o mieru z3100,0%
Pri krivosti rovnej 100% sa polas behu ran
, b (strede S-kr i vky ine8rny 4S e S gkou trvania
1,0 % deS-kri vk [ i § 7 k dOogk i
% rampa | ine8rna. POZORI! Pri 100 % dkerliavnoesjt if r
dvojn8§sobok | asu, za ktorl by ju dosiahl a
755 MAX|I MCLNY PRDPD A NAP TIE
Skupina parametrov | 2slo [1211] B
Hodnota obmedzenia pr%du a nap?tia na vistupe meni| a.
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI E A REMAMXIOAILANY PRDOOIA NAP
N§zov Popis Def.
ma[s)j'm' Maxi m&lny pr¥%d na vistupe menila v mgI10A
Horn8 hranica pr%du motora v motorickej p
Maagnet riaden2, alebo v skal 88rnom riaden2? poki aReg.
[355]900 Xmax.pr1/4du(str.[69)52\]~ motorickom regi me. Pri nS§8i
175)° N%mi ge pr¥%d na vistupe menila prekroli$S kr#
momentu zotrvalnosti z8Sage, [3le(sty60z aSagen
°Hodnota z§vis2 od vi konovej rady meni| a. P
1 i ~
l\G/la[S)Zé]m' Maxi m8l ny pr¥%d na vlIistupe menila v g¢,10A
Horn8 hranica pr*%du motora v gener8toricke
[V a netriadenz, alebo v skal 88rnom riaden?2 poki aReg.
[355]96(I Xmax.pr1/4d(5tr.[50$52]~gener§torickom regi me. _Pri
175)° NTmr ge prwd na vistupe menila prekroli$§S kr
' momentu zotrvalnosti 2 @ysamigyeRMP.mi ery zaSagen
®Hodnota z§vis2 od vikonovej rady menila. P
[Maxim. N
nap2ti(Maxi m8l ne ohranilenie nap?tia na vl s{l750%
[495]
V. U/ F regime riadenia sa obmedzuje nap?ti g
regi me ohraniluje nap2tie na vlistupe regul
5, 0 Ynomi N8l neho napdeitaemomb@nondda. [P®]znamens§, ¢
200,0 % DCmedzi-obvode dostatok nap?@ati a, je mogn® do
meni | 400V a motor 230V, nastavenZm toht
zvgleni e vIkon motora a |innosS s nomin8l ny
1 i ~ ~
mg:'):n['l?sog?'MaximNny dovol enl modul al nl index ngdl07,5%
0 0o Urluje maxi mglny mognl modul alnl index. T
13’00(y tT m aj vyggie harmonick® nap?tia a pr%du
>R nap2tia. Je mogn® kombinovaSMaximsohkapethlg
756 NAFCZOVANI E
Skupina parametrov | 2sl o [373] 5
Parametre regi mu naf 8zovania menila na roztolenl motor
MENU \NASTAVENIE\R| ADENI E A RENGUAGCZOWANI E
N8§zov Popis Def.
Naf 8zoviZapnutie redgi mu naf§8zovania menil]a nalVypn
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N§zov Popis Def.

[374] sp2tnej va@zby oté8l ok. Pri uzavretom v
sp2tng8 v&2zba od | RC) sa nafgzovanie VY
tohto parametra.

Funkcia | etm®ho gtartu do roztolen®ho mot
Vypnut & ul ovej frekvencie. Ak by v tomto regi me
mt ge vzni kn ¥%S$l-Npaodrpu(@dz2)" dlebo " E4-P r e p Astr.i32)".

Pri kagdom gtarte sa vykaond rmafafianv e&nirel cr
ZrTchleTento regim je vhodnl na pohony zariaden?
dopravnich prostriedkov.
Pri kagdom gtarte sa vykon8&8 detekcia smer
Norm8l nrTchliosrotora a naf8zovan2m na roztolenl
zariaden?2 s vysokIm momentom zotrvalnost:i
l[*s%]s "Doba hOadania frekvencie polas procesulbs
0 1 s 6Ovplva'zuje rTchlosS ale aj presnos$S n§jdef
' za n8sledok, ge frekvencia bude maS veOkY
Pomerlnaf/lour!uje hodnotu pr%du pre detekciu s me
rozto|l en®ho motora ako n8sMhghetmagpgdh1,000
[778] 45).
Pri vysokom vyhOad8vacom pr%de je zarul en§
0,006 3,[vyv2jang aj va@l gia brzdng§8 sil a. Spr8vna K
brzden2m a nepresnou detekciou frekvencie
757 REGUL. NAP TI A (RN)
Skupina parametrov | 2sl o [747]
Parametre regul 8tora nap?2tia (RN), ktorT v sebe =zahfl
regul 8tor DYNAMI CKEHO DOBEHU.
MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A REREJGWICI ANAP TI A (RN)
N§zov Popis Def.
Zapnutie regul 8tora kinetick®ho z8I oh
i ednosmernom medziobvode zni govan2zm v
Kinet gel anej 'R.Ieferehoiaoktz ¢753] (str. 72), aby pohon nevypadol do poruchy a
Z§|'Ohovenepr_erug|l chod. . - ~ Vypn
(K2) [748] SI1/4g| na preklen_utle_kr§tkodoblch viop
vozidl 8§ch al e aj proi | erpadl 8ch a v
dostatol nl mo me nt zotrvalnosti na hri
vyug2va miae dioddnpa@asmer n®ho medzi obvodu
Vypnut ® Neakt2vny regul 8tor kinetick®ho z8l ohovan
Zapnut ® Kinetick® z8l ohovanie je zapnut ®.
I[?7eéf3e]ren0|a KZG,elan® nap2tie regul 8tora kinetick®hol4500V
Hodnota nap@&tia jednosmern®ho medzi obvod
Podpa |€Ez§lohovan|e a ktor ¥ RKZ udrgu1e polas vip
Prep? iePozr|kap|tqu31Podpat|ee(strpln)ep‘t‘jola typu virobku.
Pozr|kap|tolu31Podpat|ee(strplA)ep’ﬂtOla typu virobku.
IMagn. tok prilKkoefi cient zn2geni a magnetick®horaaolkiu060
KZ [1178] z8l ohovani a. '
0 30 & ]ZnZQean toku polas kinetick®ho z8l ohovan
' hodnote koeficientu 1.00 tok zost8va na s
Zapnuti e regul 8tora dynami ck®ho dobe
j ednosmernom medzi obvode zvygovan2m v
gel anej ReferehciacoDDg754] (str.73) , tak aby udr gal
Poug2va sa pri brzden2 alebo zastavov
%’B?E@?Obehje k dispoz2zcii brzdnlT odporn2k. M2 gdvVypn
brzdenia (BO, brzdenie Ttnokoge .t Streba
nespr8vnom nastaven? a p ebytku energ
dobehovej rampy pri STOP ag do nek
maxi m8l nu hodnotu.
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N§zov Popis | Def.
VypnutT Vypnutl regul 8tor dynami ck®ho dobehu.
T

Zapnutl Dynami ck dobeh je zapnutl.
ZapnuztriTDynami ckT dobeh je zapnutl a je dovolen®
[Fit?;re]renua DDGeIan® nap2tie regul 8tora dynamick®ho|6500V
Hodnota nap@dtia jednosmern®ho medziobvod
Podp? i&dobeh a ktor8 je regul8torom dynami ck®ho
Pr epzﬂ iEPozr|kap|tqu31Podpat|ee(strplA)ep‘HlOIa typu vIrobk .
’Pozrikapitolu3.1Podp2at i ee(strpldepdOia typu v obku.
551]Z|ongodnota zosilnenia propomap ®thi8d neRN)z. |0,500
L2m vyggia jzé¢ oggn®iNa RPTm je valgie tl mer
0 000 6medziobvodu pri skokovlichzl og&me8 chiN sPa i ng
' zosil nenie a pri rlchlej vyggi e, aby RN «
vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi servisu VQ
{752]Zlongodnota zosilnenia integralnej zI| ogky]|0100

Url uje dynami ku vyregul ovani a napa2tia D

0,001 ®lodpor VA @ane konzultovaS s pracovnz2kmi serv

D zl ogk

[750] Hodnota zosilnenia derival nej | asovej|0,200
L2m va]gia jzel ofgckdynoRNy, D T m je regul §ci a 1
nap2tia medziobvodu. Pri ng§hlych vipadkoo

0,000 6| e pougitie derivalnej zlogky nevyhnneées®a
kmity regul 8ci e. Zmenu tohto parametr a
servisu VONSCH s.r.o.

TImenie RN(Zosi |l neni e tl mi acej vadzby regul§tora0000

[1057] frekvencie. '

0,000 Pri hodnote 0O s je tlmiaci sign8l odpojen

1000,000

Frek. vyp. RNDoln® ohranilenie p8sma frekvenci? v [10,0Hz

[1056]

0.0 . Pri mal Tch rTchlostiach je generovanie m

Frekvencia .
frekvenciu rotora, pod ktorou sa RN vyp2n

motora [4]

758 BRZDNhARh MODUL

Skupina parametrov | 2sl o [376]

Parametre pre nastavenie |innost:i brzdn®ho modul u.

Brzdnl modul ( BM) sl Ygi na marenie prebytol nej ener gi

alebo vyp2nan2 (odbudzovan?2) jednof8&8zovich a inlTch i

pripojenie brzdn®ho odporn? k &. TérBock)o nntaa kvt T kBoOh osva® psrvi opr 8kj ya
ni ektor Bl N v st upZdrojeeseiul[784] étkk. d9) RESED o0 Ext ZdropeX. pguzhyu c h a
[225] (str. 108).

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A REBRZADINH AMODUL

N8zov Popis Def.
B Zapnutie |linnosti Brzdn®ho modul u ( Bl
Brzdnl BM sl %gi na prenos energie, ktor § S fy
[346] sp2S do menila. Spr§vna funkcia je ypnu
meni|la BR a + je pripojenl l konovlI I
VypnutT Brzdnl modul je vypnutT.
Zapnutl BrzdnlT modul je zapnutl a pracuje ak m§ m
Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl |l en keN menil gen
Er?;:]'nap'BMPracovn® nap2tie brzdn®ho modul u. 685,0 V
Podp i @Proi przlig vysovach hodnot 8ch tohto Eg-Rr ap
Prep®t i dstr.32)" PravdepodobnosS, ge v prvej f8ze brzden
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N8zov Popis
ougitlT BO mengieho vikonu.
PozrlkapltoIUSlPodpat i eg(strpld)epdOiavit yphbku
Pozrlkapltolu31Podpat|ee(strpln)pp‘lela typu vIrobku
Nastavenie zdroja blokovania |innosti
Blokovanie BM Tepel nl kont akt chr 8ni BO pred jpodk
[1204] vybrasS BI Nx, na ktorl je tento kont a
(logi ckl bl ok) .
Pozri voOb®i par ®@e ma(tks) [ 55 3]
gc'\)/lrlﬁzggs]blok. VVyhodnotenie poruchy blokovania BM. Varovanie
\Varovanie Pri bl okovan?z BM W53iBlokbvaree BM astra3®)ani e "
Porucha Pri bl okovan?2 B MEA7-BlokovameeBM p(strr3d)c ha "

7.5.9 BRZDENIE TOKOM

chib

Skupina parametrov | 2sl o [774]
Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom.
Brzdenie tokom (BT) sl Yagi na brzdenie pohonu pri
doplnenie inTch [376¢¢tr.MPVv abe bde dygbaheDyriarn. kidbehdDD) [749] (str. 72).
MENU\NASTAVENIE\R| ADENI| E A R EBRZDENIE TOKOM
N§zov Popis Def.
Zapnhnuti e |l i nnosti funkci e Brzdeni e 0
mnogstvo energie tel Yacej sp2tne do men
Brzdenie premen2 na teplo motora. Pri z v 1 §racnrfap. BT:
tokom (BT)|[776] (str.74) sa s i ntenzit ouZos4bnadrtokonu[77Z]o(sti T4)Vy p n
[775] Zzvyguje budenie mok roirvak y( salrentos S malg rFe t i
motorom telie vygg?2 pr %d. Preto by mal
dostatolne dimenzovanl alebo chrgnenl
Vypnut {Brzdenie tokom je vypnut ®.
Zapnut|Brzdenie tokom je zapnut ®.
ngaFﬁG]nap'Pracovn@ nap2tie brzdenia tokom. 580,0 V
Podpé‘ Hodnota nap2tia medziobyv Vo_du pri ktorej zal
Prep Pozrlkapltolu31Podpat|ee(strpln)epﬂlg!a typu virobku.
*Pozrikapitolu3.1Podpat i ee(strpldeppdOia typu virobku.
éc:(so.m [7b7r§?. Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 1,00
Pr2lig vysok® zosilnenie mtge splsobié nEa 1d
0, 00 Nadpr g 32) " . Pri nul ovej hodnote je Funkc
100,00 hodnota sa vol 2 kompromi sne tak, aby brzd
zbytolne vysokl
'[:illt(;rg] BTI,_asov§ kongtanta filtra vistupu bl oku K00ms
10 Pom&ha prisptsobiS dynamiku brzdenia toko
ms ¢ S . 21i g mal 8§
10000 ms hod_notu parametra zmengovas Pr i g
vzni k por %ch.
7510 OBMEDZENI E VhKONU
Skupina parametrov | 2sl o [811]
Nastavenie podmi enok obmedzenia vikonu (OV) menil a
extr®mnych zaSagovac2ch a tepelnlich podmienkach na
MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A REGBMEIXZENI E VhKONU
N8zov Popis Def.
Vo Oba egi mu obmedzenia vikonu ((
Ob m. vizal ne men|l zni govaS maxi m&8lny pr
(OV) [766] by mohl i ukon!ié chod motora.
Ak je potrebn® udrgaS menil| v |inn
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vstup

N§zov Popis
zaSagopaeeclhch, je potrebn® zapn Y]
. Pri prekrol en? feedhgéni astrm2)MN] a3 1Hodnot u
I Od pre
obmedzovaS vIikon
I od Pri prekrolTem? ot aplcttl atdP4) a cpZ4]lhodnotu d
c hl adi | alVarovanie Tchl [767] (str.111) sa zal ne obmedzova$S vikon
I Od prdgPri prekrolen2 iﬁepShgbnla(sxtrnié)Miﬁrra{acBSh]odno u
motora obmedzovaS vikon.
Pri prekro!TeqolmtaETOe[aﬁQ]o(StryB) vyhodnot enej z
I Od ext - -
teploty sa zalSnel &alomedzov
I Od slObmedzenie vikonu menila pri Sprgeli o|Oast[75)
o b m. v I klnad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089] (str. 75).
. Viber sign8lu podOa ktor ®ho s a bu
SIgnsl 1 4roja obmedzOdm a viikloomu (€roM)-" pd 6 s|/2 Teplota
[1088] = " elektroniky
obm. viIKk.
Signal
Hranica sig. pre [Hr ani ca SsiiggnS8ll uOV (stf. 7% §8]nad ktoro55 0o AcC
OV [1089] obmedzovaS vikon. '
0,0 AC
A C
P zl ogkl[Hodnota zosilnenia proporcion8l nnej
[1090] (V). 1,0000
-1000, O0ORegul 8t or OV pracuje |l en pri aktzvnej vo
1000,0000 hodnote zosilnenia regul 8tor invertuje rdg
I zl ogkHodnota integralnej | asovej kongt1OOS
[1091] (OV). ’
g,oo s ORegul§tor OV pracuje len pri akt2vnej vod(
76 VSTUPY A VhSTUPY
Skupina parametrov | 2sl o [216] B
Nastavenie ovl 8dac2ch, digit8lnych a anal - -govlch
761 Bl NCRNE VSTUPY
Skupina parametrov !Zslo [ 143]
Nastavenie bin8rnych (digit8lnych) vstupov.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABITUGRNE VSTUPY
N§zov Popis Def.
Hw. typ BINov|[Nast aveni e hardv®r ov®ho splsobu v|24V
[172] Vyhodnotenie sa tlka vgetklch bingrniProve
Jednotliv® bin8§rne vstupy X1:1, X1: 2, X 1
oV Jcjrovpripojen@ nvarka X1:10)e OV (s
WRY DroJednotliv® bin8§rne wvstupy X1: 1, X1l: 2, X1
pripojen® nap@tie 24V (svorka X1:8).
Filter BIN1 . . . .
[178] Lasov8 kongtanta filtra bin8rneho si (10ms
0 ms 5 Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavyl82] .
ms 75) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto paran
| a.
Logika BIN1|Ur | uj e splsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama
[716] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
Priama Ak j e HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
nastavenl na 0V, potom je BIN akt2zvny pri
InvertoAk je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
potomjeBINakt2 vny pri 24V.
Filter BIN2Lasov§8 kongtanta filtra bin8rneho si [l0ms
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ny

N§zov Popis

[179]

0 ms 5 Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavyl82] .

ms 75) akt2zvna dl hgie ako hodnota tohto par an
| as.

Logika BIN2[Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bingrnehPriama

[717] har dv®r ov® n absitma8rennyi ceh twvysptuupov .

Pozri v oOb YogikadBiNa [fis]t (stra75)

Elstgg B|N3Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms

0 ms & Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavyl82] .

ms 75) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto paran
| a.

Logika BIN3|Ur | uj e splsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[718] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb YyogikadBiNa [fls]t (stra75)

Flllstig B|N4Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms

0o ms & Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavylg2] .

ms 75) akt2vna dl hgi e ako hodnota tohto par an
| as.

Logika BIN4A|Ur | uj e spltsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[719] har dv®r ov®endsgtpauvern n8§rnych vstupov.

Pozri v oOb YyogikadiNa [fis]t (stra75)

I[:]!lst% BlNSLasov§ kongtanta filtra bin8rneho si |10ms

0 ms & Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISaylg2] .

ms 75) akt2vna dl hgie ako hodnota tohtdwhgper an
| as.

Logika BINS|Ur | uj e spltsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[720] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb YyogikadBiNa [fls]t (stra75)

'[:ilstgg BIN6I,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si |10ms

0 ms & Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISavyl82] 4.

ms 75) aktzvna dl hgie ako hodnota tohto par an
| as.

Logika BIN6|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[721] har dv®r ov®endagtpauvern n8§rnych vstupov.

Pozri v oOb yogikadBiNa [fls]t (stra75)

762 ANALCGOVE VSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [144]

Nastavenie anal -govlich vstupov, ktor® sa poug?vaj %

sign8lov ako ¢gelang8 frekvencia, tlak, viIigka hl adi

AIN1

Skupina parametrov | 2slo [147]

Prvl anal  -govl wvstup.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABNAIPYGOVE V\ANUPY

N§zo .

(D] Popis Def.

Typ

AIN1 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[153]

0-10V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8 veOkos

rozsahu od OV do 10V(~0 ag 100%) DC.
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N[|§D]Z 0 Popis ef.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos

510V rozsahu od 2V do 10NK-Ootacg‘; nMOO2) i eDCpokl esne
meni | vyhl §&€25-Pperuwglewm(stt.23) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 107).

0-20mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost
X1:12 v rozsahu 0 ag 20 mA(~0 ag 100%) .
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost

4-20mA X1:12 v rozsahu 4 ag 2 mA(~0 ag 100%). Ak
meni | vyhl §&€25-Pperuwglewm(t.23) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 107).

Filter

AIN1 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr|100ms

[254]

0 ms

30000

ms

EOWH) <, . % .!1341'6%. ) % !). v

Skupina parametrov | 2sl o [150]

Nastavenie zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybran'

ovplyvnen8 hodnotou anal  -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VSAINURCWPECI CLNE NASAMNAVENI E

N§zov [ Popis Def.
Sign8l AlIViber sign8lu, ktorlT sa bude lines8ri-
Signal

Sig. (AIN1_A)[253] Hodnota sign§8lu pre %roveR anal-govq-
-5 -

Sig. (AIN1_B)[252] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-govq-
-5 -

AINT_A [949] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [000V
0,00 V &
AIN1_B [950] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B.|10,00V

0,00 V 0

AIN2
Skupina parametrov | 2slo [149]
Dr uhl anal -govl vstup.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhSNAIPX¥GOVE V\AINDPY
N§zo :
D] Popis Def.
Typ
AIN2 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V
[154]
0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos

rozsahu od 2V do 10V DCe Abdt toadnoap?2iVe fpe

210V poruchu"E26-Pr er ugen®tr.38) "™N.2 Vyhodnotenie por uc h yChyba
AIN [837] (str. 107).

O-20mAH0dn0ta anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:14 v rozsahu 0 ag 20 mA

4-20mAH°dn°ta anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:14 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥%d po
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Popis ef.

poruchu"E26-Pr er ugen(tr.38) "N2 Vyhodnotenie por uc h yChybsg
AIN [837] (str. 107).

Filter
AIN2 Lasovg8 kongtantapfiel anal pgo®hovsgdp. 100 ms
[262]
0 ms
30000
ms
EOWH#) <, . % .1341'6%.) % !). 0@
Skupina parametrov | 2sl o [155] ~
Nastavenie zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranl
ovplyvnen8 hodnotou anal  -gov®ho vstupu.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VANDVGPECI CLNE NASAINRVENI E
N8§zov [ Popis Def.
Signg8l AlINT ber sign8lu, ktorlT sa bude | ine§r -
Signal

Sig. (AIN2_A)[261] Hodnota sign8lu pre % oveR anal-govq—

_0_
Sig. (AIN2_B)[260] Hodnota sign§8lu pre %roveR anal-govq-

_0_

AIN2_A [951] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [000V
0,00 V @&
AIN2_B [952] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B.|10,00V

0,00 V 0

AIN3
Skupina parametrov | 2slo [148] y
Tret?2 anal  -govl wvstup. Nie je pr2stupnl pre menil]e UNI

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARASNAIPKYGOVE VANBPY

N[|§D]Z ° Popis Def.

Typ

AIN3 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[268]

0-10 V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkos

>.10V rozsahu od 2V do 10V DCe Abdt tbdnpap? Ve fpe
poruchu" E27-Pr er uge n(tr.38) N3 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 107).

O-20mAH0anta anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:16 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mAX1:16 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥%d po
poruchu" E27-Pr er ugen(tr.38) N3 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 107).

Filter

AIN3 Lasovg§ kongtantapfiel anal pgo®hovsgdp. 100 ms

[272]

0 ms

30000

ms
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EO%#) <, . % 1'3416%. ) % !) . X

Skupina parametrov | 2sl o [156] 3

Nastaveni e Zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranl

ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhSNAIPX¥GOVE VSAINBWSWPECI CLNE NASAINSVENI E

Ng§zov | Popis Def.

Signg8l Al INIber sign8lu, ktorl sa bude lineé§r -

Signal

Sig. (AIN3_A)[270] Hodnot a sign§8lu pre %roveR anal-govq-

-0-

Sig. (AIN3_B) [271] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-govq—

_O_

AIN3_A[953] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [000V

0,00 V 0

AIN3_B [954] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V

0,00 V 0

AIN4

Skupina parametrov | 2slo [152] B

Gtvrtl anal -govl vstup. Nie je pr2stupnl pre menile UN

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE V\ANGPY

N[|§D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN4 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10 Vv

[274]

0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

510V rozsahu od ;v do 10V DCe Abdt@p@noapaQwefpe
poruchu"E28-Pr er uge n(tr.38) N4 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 107).

O-20mAH0anta anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8§8 veOkost
X1:18 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mAX1:18 % rozs_ahu~ 4 ag 20 mA. Ak tento pr Yd P9
poruchu"E28-Pr er ugen(str. 38) N4 Vyhodnoteni e por uchyChybdg
AIN [837] (str. 107).

Filter 3

AIN4 Lasov§8 kongtantdu fprd ran lr-vg®hw!l rwBst up. |100 ms

[278]

0 ms

30000

ms

EO%#) <, . % 1'3416%. ) % ) .y

Skupina parametrov | 2sl o [199] 3

Nastaveni e zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranl

ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhESNAIPX¥GOVE VSAINYWSPECI CLNE NASAINAVENI E

N§zov | Popis Def.
Signg8l AlIMIber sign8lu, ktorl sa bude Ilineg§ri-
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N8zov [ Popis |Def.
Signal
Sig. (AIN4_A)[276] Hodnot a sign§lu pre %roveR anal-govq-
-0 -
Sig. (AIN4_B)[277] Hodnot a sign§8lu pre %roveR anal-govq-
-5 -
AIN4_A [955] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0,00 V 0
AIN4_B [956] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V
0,00 V 0
763 RELEOVE VHhSTUPY
Skupina parametrov |2slo [146]
Nastavenie rel ®vlich vlIstupov, ktor® sl “ugi a na signal.
porucha, chod, dosiahnutie ¢gelanlch ot8&8| ok at N.
2%, O v
Skupina parametrov | 2sl o [186]

Nastaveni

e

rel ® 1.

X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARABHIULQVE

V h SRTELLPEY 1

Rel ® - X2&5, COM/-eXB:26nNNB - K227 NE oX2124; COMN C

N§zov [ Popis Def.
R1 zdroj [697] Nastavenie funkcie sp2nania pre reI®ChOd
motora
Chod motora Rel ® zopne ak je menil| v gtarte (chode).
PripravelRel ® zopne, keN je meni | pripravenl (REA
Porucha Rel ® zopne ak nastane porucha v menili
Brzda Rel ® zopne pri aktiv8cii [BlUrsk.d0lp mechani
F=zel Rel ® zopne pri dosi ahnut?2 ¢gel anej frekve
Gpeci 8l nRel ® zopne pri spl nen?2 podmi enok v podme
R1 Las . .
[307] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
2’00 > %50 vzniku podmi enky zopnuti a, rel® zopne
R1 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [308] P ) '
2’00 S %o z8ni ku podmi enky zopnuti a, rel® rozop
Url uje sptsob vyhodnoteni a rel ®ov @
R1 Logika[755] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as y|Priama
vyhodnot2 | ogika rel ®.
Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
I nvertovfAk s¥% splnen® podmi enky pre zopnutie, tak
£0 %#) <, % 1'3416%. ) % 2v
Skupina parametrov | 2slo [221] 3 _ _
Nastaveni e gpeci 8| rRéZdrof[691 Kstr.i8B® pmues 2r dly®& Zwvol enl " Gpeci §
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWLPOVE VhEREIPEYGPECI CLNE NASRLAVENI E
N§zov Popis Def.
R1 Si|Si gn &8l ktorT sa vyhodnocuje pre sp?Z3[76] StaVv,
[189] alebo diskr®tny sign§gl meni | a
Signal
R1 zopne . .
[301] Podmienky pre zopnutie R1. Chod
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N§zov | Popis
Pozri voObgtpar amme{str.83) [ 76 ]

R1 rozopne
[309]

Podmienky pre rozopnutie R1.

Pozri voObgtpar amme{str.83) [ 76 ]

2%, O o

Skupina parametrov | 2sl o [187]

Nastavenie rel® 2. Rel ®-X2:28, GOMv- X229, M® - X280 (Bl@ -0X2:R1ly COMC
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhBHIWLPOVE VhSIBLFEY 2
N§zov [ Popis Def.

. Nastavenie funkcie sp2nania pre relRd
R2 2droj [698]  |7410) [697] (str. 80).

Poruchal

Pozri voOb Rl Zdaj[6a7inéstr. BOX

R 2 Las . .

[316] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s

0,00 s 0 . : .

X Po vzni ku podmi enky 2Zwop mutsita,v erneoln® | asen e

R2 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s

rozopnutia [317] P ' '

2,00 > Y%k ug neplat?2z podmienka zopnuti a, rel ® e
Url uje sptsob vyhodnoteni a rel ®ov®

R2 Logika [756] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | asy |Priama
vyhodnot? | ogika rel ®.

Priama Ak s¥% splnen® podmi enky pre zopnutie, ta

I nvertovfAk s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, tak

EOWH#) <, . % .1 341 6%.) % 20

Skupina parametrov | 2sl o [223] 5 B _

Nastaveni e gpeci 8| ReZdroff[698] Kstr.i8) pnmues 2r bly& Zvol enl " Gpeci §

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWPOVE VhEIEIPEYGPECI CLNE NASRRAVENI E

N§zov Popis Def.

R2 Si|Si gn 8§l ktorl sa vyhodnocuje pre spi76] StaVv,

[311] alebo di skr®tny sign§l . meni | a

Signal

[2)213] zopne Podmienky pre zopnutie R2. Porucha

Pozri voObgtpar amme{str.83) [ 7 6]

R2 rozopne . .

[314] Podmienky pre rozopnutie R2.

Pozri voOb@gtpar amme{str.83) [ 7 6]

2%, O ¥

Skupina parametrov | 2sl o [188]

Nastavenie rel ® 3. Nie je pr2stupnl pre meni F¥23UNI FRED
COM - X2:32, NO - X2:33.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhBHIWPQOVE VhSRIBLFEY 3
Ng§zov | Popis Def.

: Nastavenie funkcie sp2nania pre r eRX
R3 Zdroj [699] | y/6i1697] (str. 80).

Priopr

Pozri voOb Rl Zdmj[6a7inéstr. BOX

8. novembra 2018 Strana 81 z 175



UNIFREM v.3.50x VO “ SC H
N8§zov [ Popis Def.
R3 Las Oneskorenie zopnutia RELE 0,00 s
[324] P : .
2’00 S %0 vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne
R3 LOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [325] P ' '
g,OO S Yk ug neplat2 podmienka zopnutia, rel® e
Url uje sptsob vyhodnoteni a rel ®o v @
R3 Logika[757] [pod mi enk a, potom sa vyhodnoti a | as yPriama
vyhodnot? | ogika rel ®.
Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
I nvertov/Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, tak
EO%W#) <, . % 1' 341 6%. ) % 2
Skupina parametrov | 2sl o [226] 5 3 .
Nastavenie gpeci 8| n&B zdfoju[ée®]c(ste 8lpr emus 2| ®y S . zvol enl "Gpe
pr2stupn8 pre menil|le UNIFREM 400 M.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhBEWPAVE VhSRBUPEYGPECI CLNE NASRBAVENI E
N8zov Popis Def.
R3 Si|Si gn §l ktorT sa vyhodnocuje pre spi76] Stav
[320] al ebo diskr®tny sign§l meni | a
Signal
R3 zopne . . .
[321] Podmienky pre zopnutie R3. Priprav
Pozri voObgtpar ammefsir.a3) [ 76]
R3 rozopne . .
[322] Podmienky pre rozopnutie R3.
Pozri voObgtpar ammefsir.a3) [ 76]
764 ANALCGOVE VhSTUPY
Skupina parametrov | 2slo [145]
Nastaveni e anal -govlch vli stupov, ktor® sl %gi a na pr
nadradenlch riadiacich alebo diagnosticklch syst®mov a
pr2stroje at N.
AO1
Skupina parametrov |2slo [370]
Prvihala- govl vistup je vyXeded] -Xz2Ro@®esoXky15 P X6 pres

UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARASNAIP&YGOVE VMNBAIUPY

Ng§zov [ Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ anal -gov®ho vIistupu. 0-20mA
Vypnut T Anal - govli vistup je vypnutl. Na svorKk
0-20mA Anal -govl vIistup f£0mAcuje v rozsahu O
4-20mA Anal -govl vIistup f0mAcuje v rozsahu 4
AO1 Zdroj [1076] VoOba veliliny, ktor8 sa zobrIFrekv.MNabs.
Frekv. MN abs. Na vIstupe Fiele MMabd [A72]t (str. 16).
Pr¥d MT Na vIistupe Pjrésdh MA(strglid)e |
VT k on Na vistupe V|l &« omo(grel®&i] a
Pr*d ETO Na vIstupe Pjrésdh &d st 28)7 0]
[Moment Na vIstupe Mpnentf6d]dsiral6).a
Gpeci 8l ny Na vistupe je veliling8 vybrat8g z par a
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N§zov [ Popis

. Hodnota sign8lu zodpovedaj %c
Sig. (AO1_A) [360] bode A. 0,00 Hz
0, 0 0 Mak. frekvencia
[111]

i 11
Sig. (AO1_B) [361] Hodnota sign8§lu zodpovedaj/40<50,00HZ

bode B.

0, 00 Mak. frekvencia
[111]
AOL1 A [941] DroveR anal -gov®ho vIistupu v|0,00mA
0, 00 mA 6 20
AO1_ B [942] PDroveR anal -gov®ho vIistupu v|20,00mA
0,00 mA 6 20
Signg8l AO1 [[VTiber gpeci 8l neho signgl u preggsz] Frek. MN
Signal
AO2
Skupina parametrov | 2slo [371] B
Druhl anal -govl vistup j-&X1lvyYveddR2hPssa-X4dv a7k yXM21Bdres s

UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRGSNAIPKYGOVE VHNBA2UPY

N§zov Popis Def.
Typ anal -gov®ho vIistupu. Mognost iTyp AGL|

Typ AO2 [362] (358] (str. 82). 0-20mA

Pozri voOb JyppQ@L[388héstr. 82

AO2 ZdrojVoOba veliliny, ktor8 sa zobrazuje Not 1.4

[1077] s¥% anal ogi AOK &dros[1026D (st 82). 4

Pozri v o Ob \Olxdroj [07e] t(str.882)

[83'86] (AOZ—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj Y%ca Yr ovni |0,00A
4

0, 0Q® Byognota z8vis? od vikonovej rady menil a.

[83'88] (AOZ—B)Hodnota sign8lu zodpovedaj %ca Yrovni [600A
4~

0. 08k lysgnot a z8vis2 od vikonovej rady menil a.

AO2_A[945] [Pr oveR anal -gov®ho vistupu v bode A. [000mA

0,00 m

20,00 mA

AO2_B[946] [Pr oveR anal -gov®ho vistupu v bode B. [20,00mA

0,00 m

20,00 mA

Si gn§gl © . = [ 42]

[364] Viber sign8lu podOa ktor®ho sa bude lMT

Signal

AO3

Skupina parametrov |2slo [372] N

Tret2 anal - -govl vistup j-eX1lvy2\3e d-eMAlin @rda sNvicer kjye pPrl2usst upr

UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARASNAIP&YGOVE VMNBA3UPY

N§zov Popis

Def.

Typ AO3[363] Typ anal -gov®ho vIistupu.

Mo g nost iTyp M@l

0-20mA
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N§zov Popis

[358] (str. 82).
Pozri voOb {yppQ@L[3sa8héstr. 82
AO3 ZdrojMoOba veliliny, ktor§ sa zobrazuje najt ko
[1078] anal ogi ¢ kA®1 ArojAL076]1(str. 82).
Pozri v o ObOlxdroj [07e] t(str.82)
[83'87] (AO3—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj %%ca %Yrovni [00W
-3E9 W
W
Sig. (AO3_B) . . . |6000,0
[369] Hodnota sign8lu zodpovedaj Y%“ca Yrovni W
-:3E9 W
W

AO3_A[947] [ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode A. |0,00mA
0,00 m
20,00 mA

AO3_B[948] ProveR anal -gov®ho vistupu v bode B. an?A,OO
0,00 m
20,00 mA
Sign§gl
[365]

Signal

[66]

VI ber sign8lu podOa ktor®ho sa bude IVTko

7.6.5 IRC1

Skupina parametrov | 2sl o [435]

Nastavenie parametrov sn2mala | RC1, ktorl sa poug2va r
a prip8ja sa do roz-NtoVvRECiLeh®&T mbtoFrek IRGL[434) Br. 292 uj e v

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRARIBRAQIUPY

N§zov [ Popis Def.
[F:1§>6]!et. InPo!et i mpul zov | RC na jednu ot 8| kul1024
0 6 40000
Peri.da ylPeri-da pre vipolet rTchlosti |IRC
IRC1 [437] rozl2geni e richl osti, veOKkSE§ hodn2
neskorenie a zhorgenie kvality re
1 6 100
[Sgrgg]r ot IRCl o arita vyhodnoteni aBY ] cihhwoat znl RPriamy
Priamy Polarita polohy a rlchlosti je urleng§ z
Inver znl Viberom tejto voOby sa bez potreby pre
rlichl osti
I["lé?)tz]' Pr el itated® prevodov®ho pomeru | RCL1. 1
1 6 65535
1 -
I[\igr21.4]prev. IRClMenovateO prevodov®ho pomeru | RC1.[1
1 6 65535
Doladenie prev.
pomeru IRCLJemn® dol adeni e prevodov®ho pomer u|1,0000
[1620]
0, 0100 ©
| RC1 gpec| . . Ignor. nul.
[914] Gpeci 8l ne nastavenie | RC1. imp. IRC1
?g01lgnor. l gnorovanie nulovich impulzov | RC1.
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N8§zov [ Popis
[ PovoliSPovol? jemn® dol adenie prevodov®ho pome
prev. pom. vplyv na presnosS vipoltu, nakoOko sa p

7.6.6 IRC2/ARC

Skupina parametrov | 2sl o [826] 5
Nastaveni e parametrov sn2mala polohy a rlchlosti I RC2
MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VhIBAQ2IARY

Ng§zov [ Popis Def.
IRC2/ARCtyp[824] [Typ pri pojen®ho modul u pre merani {IRC2
IRC2 Nie je pripojenl modul na meranie absol
ARC Je pripojenl modul na meranie absol %tne

. . ~ .. 2 2
RM-SERVO Qe pripojenl rozgirovac mo du l na | 2ta
linku.

Polet. IrTPo!et i mpul zov I RC na jednu ot 8§| k(1024

[827]
0 6 40000

Pre n2zkoot8l kov® motory sa volysakd®RICS
ni gg2m poltom i mpulzov na ot 8| ku.
st

. iPeri-da pre vipolet rTchlo | RC
Peri.da Vlrozlzgenie richlosti, veOks8 hodn2
IRC2 [828] ) . . .

oneskorenie a zhorgenie kvality r

1 6 100
Smer ot. IRC2/ARC |Polarita vyhodnoteni a  r Tchl osti | RC2 |/ AFB):Priam
[829] i nver zZAppre IRCB. y
Priamy Polarita polohy a rlchlosti je urleng§ 12

Viberom tejto voOby sa bez potreby pr

lnverznl rTchl osti

Lit. prev. ~

[1533] Prevodovl pomer | RC2/ ARC. 1
1 86 32767

1 -

Men. P'&V-lMenovat e O prevodov®ho pomeru | RC2]1

IRC2/ARC [1625]
1 8 65535
ARC Komp. dopr. Kompenz8cia dopravn®ho oneskoreni-

onesk. [1537] SERVO sn2mala a jej spracovanzm. 0.0 ©

0,0 Os &6 3

Doladenie prev.

pomeru IRC2/ARCJemn® dol adenie prevodov®ho pomer {1,0000

[1626]

0, 0100 o6 1

| RC2/ ARC : . . Ignor. nul,

v o Oby [161GpeC|§Ine nastavenie | RC2 alebo Aimp.IRCZ

Y l gnor . . ~ .

IRC2 l gnorovanie nulovlich impulzov | RC2.

. . «|Povol 2 jemn® dol adeni e prevodov®ho p O

I Povoli S = -
negat2vny vplyv na presnosS vipoltu, n

prev. pom. |l i ar ke.

7.7 FUNKCIE

Skupina parametrov

g | sl o [532]
Nastavenie a voOba r

=N

znych voliteOnTch funkci?2 menila
7.7.1 PLC FUNKCIE
Skupina parametrov | 2sl o [315]
Zabudovan® numerick® a | ogick® bloky nahradzuj “ce jedn
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" )Y#+0 ",/ +9
Skupina parametrov |2slo [166]
Vytvorenie logicklch v&zieb medzi sign§gl mi Prv®
|l ogick® bl oky reaguj ¥ do 10ms.
, " eAOT OAT EA
Skupina parametrov | 2slo [1024]
Nastavenie | asov oneskorenia LB.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBKIYASOVANI E

N§zov | Popis Def.
Las zap. Oneskorenie _!gsu zaphBtipaeLB_asVz(stpNBGathO,OO
" potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | (s
0,00 s &
LB pre | dg/Tber Il ogicklch blokov pre ktor®asaz
[1033] [1025] (str. 86).
Pozri voObyopacametsir@8ky [ 8]
Las zap. Oneskorenie _!@su zapbBtipaeLIB_asVz(atpNBGQjéO,OO
’ potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | {s
0,00 s ©
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1034] [1026] (str. 86).
Pozri voObyoparcametstr@8ky [ 8]
Las zap. Oneskorenie _!9su zaphBtipaeLIB_asVz(atpﬁGﬁjﬂ0,00
" potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | (s
0,00 s ©
LB pre | dg/ITber Il ogicklch blokov pre ktor®asaz
[1035] [1027] (str. 86).
Pozri voObyoparchametstr@8ky [ 8]
Las zap. Oneskorenie .!gsu zaphBtipaeLB.asVz(estp~86aje10,00
" potrebn® wurl|i S pre ktor® LB je danl | |s
0,00 s 0O
LB pre | dg/Tber Il ogicklch bumlkatvn?2prmra skttaowefnd s al za
[1036] [1028] (str. 86).
Pozri voObyoparchametsir@8ky [ 8]
Las vyp. Oneskorenie '!gsu vyphBtipaeLB_ava(ptpNSGaxde,OO
" potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | (s
0,00 s ©
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1037] [1029] (str. 86).
Pozri voObyoparcametsir@8ky [ 8]
Las vyp. Oneskorenie _!9su vyphBtipaeLB.ava(ptp~86;1jt§O,00
g potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | (s
0,00 s ©
LB pre | gVIber 1ogicklch blokov pre ktor®asayv
[1038] [1030] (str. 86).
Pozri voObyopachametstr@ky [ 8]
Las vyp. Oneskorenie _!gsu vyphBtipaeLB_ava(ptpNSBaajGO,OO
i potrebn® url]i S pre ktor® LB je danl | (s
0,00 s 0O
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1039] [1031] (str. 86).
Pozri voObyoparcametsir@8ky [ 8]
Las vyp. Oneskorenie _!_gsu vyphBtipaeLBaNSVv(ptpSGaxjﬂO,OO
’ potrebn® urlij® prralktilas®ulktBenl . S
0, 00 s ©
LB pre | d/Tber Il ogicklch blokov pre ktor®asav|
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N8zov [ Popis
[1040] [1032] (str. 86).
Pozri voObyoparcametsir@8ky [ 8]
LB Reset
Skupina parametrov | 2slo [1041]
Nastavenie resetovania LB. Vybrat® LB sa nastavia
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK £ BLBRESET
N8zov [ Popis Def.
LB Reset [1045] Viber |l ogicklich blokov pre ktor® sa u
Pozri voObyoparchametsir@8ky [ 8]
LB Reset [Viber sign8lu pre Reset LB. Ten sa s|
[1042] vybranl buN dPskt®tnal ebgn§
Signal
I[‘1(I)343] Reset Podmi enky aktiv8§cie resetu |l ogick®ho [
-5 -
LB Reset IDeaktiv8cia resetu LB: V. pr2pade | 2s¢g
[1044] ako nastaven8 %YroveR.
-5 -
LB1 fast
Skupina parametrov |2slo [167]
Nastavenie prvej rlchl ej |l ogickej oper8cie (reaguje
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK £ B LBDRAST
N§zov | Popis Def.
I[‘6§’5]1 OpeTyp | ogickej oper8cie, ktor8 sa pougi|j (R
OR Oper8cia logickl s¥% et. VIistup je akt2vn)
AND Oper8cia |logickl s%W in. VIistup je aktz2vn)
XOR Oper8cia exluz2vny s¥% et. VIistup je akt
neakt2vny) .
RS Klopnl obvod RS. VTstup_sa nastav?2 neakt
akt2vny ak druhl wvstup je akt2vny.
= Oper8cia rovng§ sa. VIistup je akt2vny ak
- Oper§cia v&®|gie alebo rovn®. Vistup je 4§
druhl .
> Oper8cia va] gie Vistup je akt2vny ak je
LB1 Yar ~ ) -
Typy vstupov a vistupov pre | ogicklI bl
|£1008] _
Legova\rﬁlTVTSIUp |l ogi ck®ho bl oku bude negovanl.
Inego\\//SatnLTjPrVT vstupnl sign8l je negovant'.
Inego\\//satnl%DFUhT vstupnl sign8l je negovanl.
[ Vstup |Prvi vstup LB reaguje na n8bedgn¥% hranu si
i Vstup [Druhl vstup LB reaguje na n8begn¥% hranu
LB1_1 Viber sign8lu pre 1. vstup LBL1l. Ten sa
[577] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
I[_S%%BTl zopne Podmienky pre zopnutie LB1_1. -
_O_
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LB1_1 rozopne(LB1_1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[579] nastavens§ YroveR.

-5 -

LB1_2 viber sign§lu pre 2. vstup LB1. Ten sa
[580] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

LBL 2 zopne Podmienky pre zopnutie LB2. -
[581]

-5 -

LB1_2 rozopne|LB1_2 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[582] nastavens§ YiaroveR.

-5 -

LB2 fast

Skupina parametrov |2slo [168]

Nastavenie druhej rlchlej |l ogickej oper8cie (reaguje 1

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK £ BILBQRAST

N§zov | Popis Def.
LB2 opeTyp | ogickej operS8cie, ktor8 sa poug‘]iOR
[626] anal ogi chk®1ls opRr B(str.87).[ 6 25]

Pozri voObyBffiaoname®(sinar7) [ 625]

LB2 Y%rTypy vstupov a vistupov pre |l ogickI bl
[1009] LB1 %Yr ovn(etr.§701 00 8]

Pozri voObyBpatamenmgs) 008]

LB2 1 Viber sign§lu pre 1. vstup LB2. Ten sa
[583] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

[LSBSZA,Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB2_1. -
-5 -

LB2_1 rozopneLB2 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[585] nastavens§8 %YroveR.

-5 -

LB2_2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB2. Ten sa
[586] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_5?327T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB2_2. -
-5 -

LB2_2 rozopneLB2_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[588] nastavens§ YiroveR.

-5 -

LB3

Skupina parametrov | 2slo [169]

Nastavenie tretej |l ogickej oper8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILB3KY

Ng§zov | Popis Def.
LB3 opeTyp | ogi ckej oper 8ci e, ktor8 sa poug‘:jiOR
[627] anal ogi chk®1ls opRr B(str.87).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame€(ina?) [ 625]
LB3 Y%rTypy vstupov a vistupov pre |l ogickI bl
[1010] LB1 %Yr ovn(str.§71 00 8]
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N§zov [ Popis [Def.
Pozri voObyBpatiamenimg7l 00S8]

LB3_1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB3. Ten sa
[589] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

[LSE;%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB3_1. -
-5 -

LB3_1 rozopneLB3 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[591] nastavens§8 %roveR.

-5 -

LB3_2 viber sign§lu pre 2. vstup LB3. Ten sal
[592] vybranli buN | 2sel nl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_S%%TZ zopne Podmienky pre zapnutie LB3_2. -
-5 -

LB3_2 rozopneLB3 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[594] nastavens8 YaroveR.

-5 -

LB4

Skupina parametrov | 2sl o [170]

Nastavenie Jgtvrtej | ogickej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILB@KY

N§zov | Popis Def.
LB4 opgTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa poucj|iOR
[628] anal ogi ck®1s opBr B(str.87).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame€(ina?7) [ 625]

LB4 Y%rTypy vstupov a vistupov pre |l ogickI bl
[1011] LB1 %Yr ovn(etr.§701 00 8]

Pozri voObyBpatiamen(ag7)l 00S8]

LB4 1 Viber sign§lu pre 1. vstup LB4. Ten sa
[595] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

l[‘S%AéTl zopne Podmienky pre zapnutie LB4_1. -
-0 -

LB4_1 rozopne(LB4_1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[597] nastavens8 %YroveR.

-0-

LB4 _2 viber sign§lu pre 2. vstup LB4. Ten sal
[598] vybranli buN | 2sel nl alebo diskr®tny si (
Signal

{%%‘;TZ Zzopne Podmienky pre zopnutie LB4_2. -
-5 -

LB4_2 rozopneL B4 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[600] nastavens§ YiaroveR.

-5 -

LB5

Skupina parametrov | 2sl o [171]

Nastavenie piatej |l ogickej oper 8ci e.
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBBKY

N§zov | Popis Def.
LB5 opeTyp | ogi ckej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[629] anal ogi ck®1ls opRr B(str.87).[ 6 25]

Pozri voObyBffaoame®(ina?) [ 625]

LB5 YurTypy vstupov a vistupov pre |l ogickIl bl
[1012] LB1 %Yr ovn(tr.§71 00 8]

Pozri voObyBpatamenEnmgrs) 00S8]

LB5_1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB5. Ten sa
[601] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[‘GBo%l zopne Podmienky pre zopnutie LB5_1. -
-5 -

LB5_1 rozopneLB5_1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[603] nastavens§8 %roveR.

-5 -

LB5_2 viber sign§lu pre 2. vstup LB5. Ten sal
[604] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[‘G%SSTZ zopne Podmienky pre zopnutie LB5_2. -
-5 -

LB5_2 rozopneLB5_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[606] nastavens§ YiaroveR.

-5 -

LB6

Skupina parametrov | 2slo [173]

Nastavenie giestej | ogickej oper8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBBKY

N§zov | Popis Def.
LB6 opeTyp Iolgickej oper§.cie, ktor8 sa poucj|iOR
[630] anal ogi chk®1ls opRr B(str.87).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame®€(sina7) [ 625]

LB6 “urTypy vstutpwpova pries | ogi ckl bl ok. Mo g noq
[1013] LB1 %Yr ovn(etr.§701 00 8]

Pozri voObyBpat:amenEnagrs) 00S8]

LB6 _1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB6. Ten sa
[607] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

IfG%%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB6_1. -
-5 -

LB6_1 rozopne|LB6 _1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[609] nastavens§ %roveR.

-5 -

LB6_2 viber sign§lu pre 2. vstup LB6. Ten sal
[610] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

LB6_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB6_2. -
[611]

-5 -

LB6_2 rozopneLB6_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[612] nastaven8§ YaroveR.
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N§zov | Popis |Def.
-5 -

LB7

Skupina parametrov | 2sl o [174]

Nastavenie siedmej |l ogickej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \PLC FUNKCIE\L OG| CK£ RBILBOKY

Ng8zov | Popis Def.
LB7 opeTyp | ogi ckej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[631] anal ogi chk®1ls opRr B(str.87).[ 6 25]

Pozri voObyBffaname€(ina?) [ 625]

LB7 YurTypy vstupov a vistupov pre |l ogickIl bl
[1014] LB1 %Yr ovn(str.§71 00 8]

Pozri voObyBpatamenirag7l 00S8]

LB7_1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB7. Ten sa
[613] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

[LGB:L74T1 zopne Podmienky pre zopnutie LB7_1. -
-5 -

LB7_1 rozopne|LB7 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si
[615] nastavens§8 %roveR.

-5 -

LB7_2 Viber sign§lu pre 2. vstup LB7. Ten sa
[616] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si(
Signal

I[_GB:L77T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB7_2. -
-5 -

LB7_2 rozopneLB7 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[618] nastaven8 YaroveR.

-5 -

LB8

Skupina parametrov | 2sl o [175]

Nastavenie !smej | ogickej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \PLC FUNKCIE\L OG| CK£ RBILBBKY

N§zov | Popis Def.
LBS8 opeTyp | ogi ckej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[632] analogi ck®1s opBr B(str.87).[ 6 25]

Pozri voObyBffianame€(sinar7) [ 625]

L B8 YurTypy vstupov a vistupov pre |l ogickI bl
[1015] LB1 %Yr ovn(etr.§701 00 8]

Pozri voObyBpatamenEngs)l 00S8]

LB8 1 sign VI ber sign8lu pre 1. vstup LBS. Ten sa
[619] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

I[_GBZ%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB8_1. -
-5 -

LB8_1 rozopneLB8 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[621] nastavens§8 %roveR.

-5 -

LB8 2 vViber sign8lu pre 2. vstup LB8. Ten sa
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N§zov | Popis

[622] vybranT buN |2selnBlalebo diskr®tny si
Signal

LB8 2 zopne . . )
[623] Podmienky pre zopnutie LB8_2.

-5 -

LB8_2 rozopne L B8 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[624] nastavens§8 YroveR.

-5 -

5-%2)#+0 ",/ +9

Skupina parametrov |2slo [176]

Vytvorenie vipoltovlich v2azieb medzi sign8l mi. Reaguj %
NB1

Skupina parametrov | 2sl o [191]

Nastavenie prv®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\NUME RI CKE£ ¥YNBDKY

N§8zov Popis Def.

NBl vstup 1[VT ber sign8lu pre 1. vstup NBL1.|

[633] oper 8ci e.

Signal

NB1 vstup 2[VT ber signsglu pre 2. vstup NB1.|

[634] oper 8ci e.

Signal

[\é:i]l OpeTyp oper 8cie, ktor8 sa pougije prlplus

plus Vistup NB je s¥% et vstupnlch signgl ov.

m2 nus Vistup NB je rozdiel vstupnlch sign8§lov.

kr §t Vistup NB je s%W in vstupnlich signglov.

minimum Vistup NB je minimum zo vstupnlch sign8l o\

maximum Vistup NB je maximum zo vstupnlch sign8gl o\

abs Vistup NB je absol Ytna hodnota prv®ho vst

filter Vistup NB je filtrovanl prvIl vstup NB s | g

multiplexor Vistup NB | e jeden.zo 'stupnllch.sign§lov.
prv®ho vstupu. Ak je riadiaci sign§l akt 2\

integr§VTst_up_NB j e integrovanTnTvsvtsutpuopmJnl,Z.kt\bTrsTt
na mini mum podOa bodu vIistupu A a na maxi n

. . IST Ygi na riadenie numerick®ho bl (

Hgig]nademepreana! vstupov. Pre os'tatn.® opegAktzvny
akt2vny vykon8 sa oper 8cia, inak

Pozri voOb®i par ®@e ma(tks) [ 55 3]

NB1 viviber vistupn®ho parametra, do K

[1254] l'ine8rnej prevodovej charakteri st

Signal

NB1 A[1257]VT sl edok oper 8cie numerick®ho bI0|0,000000000000

-1E18 ©

VI stup ]

(NB1_A) Hodnota vI st upuNBAJIR5]v(strdaR)} Yc a -

[1255]

-5 -

NB1 B[1258] VT sl edok oper 8cie numeri ck®ho bIo|100,000000000000

-1E18 ©

vIstup Hodnota vIstupuNBLBJIAE8]v(strdR) Yc a -

(NB1_B) =
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N§zov Popis

[1256]

-5 -

NB2

Skupina parametrov | 2sl o [300]
Nastavenie druh®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ WYNBDKY

Ng8zov Popis Def.
NB2 wvstup 1|VTi ber sign8§lu pre 1. vstup NB2|

[637] oper 8ci e.

Signal

NB2 wvstup 2\VT ber sign§glu pre 2. vstup NB2|

[638] oper 8ci e.

Signal

Féal?g]z OpeTyp oper8§cie, ktor8§ sa pougije plplus
Pozri voObWBfaoame €§Ksk.82)[ 6 35]

NB2 riadenie . . . )
[1280] Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 92). Akt 2vny
Pozri voOb®i par ®@e ma(@iks) [ 55 3]

NB?2 vivVi ber w®mBsouparametra, do Kktor ®h|

[1259] line8rnej prevodovej charakteris

Signal

NB2_A[1262] (VI sl edok oper §cie numerick®ho bI|0,000000000000
-lE18 ©& 1

E’léfsg]t“p (Hodnota vist upuNB2AdIAER]v(srd98) Yic a -

-5 -

NB2 B[1263] (VI sl edok oper 8cie numerick®ho bI|100,000000000000
-1E18 06 1

E’léﬁi]t“p (Hodnota vistup uNB2BdASV(std) Yic a -

-5 -

NB3

Skupina parametrov | 2sl o [302]

Nastavenie tretieho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNB®KY

N§zov Popis Def.
NB3 wvstup 1\VIiber sign8§lu pre 1. vstup NB3]|

[1016] oper 8ci e.

Signal

NB3 wvstup 2\Viber sign§lu pre 2. vstup NB3|

[1017] oper 8§ci e.

Signal

NB3 ope€ .

[1018] Typ oper 8cie, ktor8 sa pougije plplus
Pozri voObWBfaoame §Ksk.82)[ 6 35]

[\Bgl] riadenie Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 92). Akt z2vny
Pozri voOb®Bipar ®@e ma@tks) [ 55 3]

NB 3 viVi ber vistupn®ho parametra, do |
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N§zov Popis
[1264] l ine8rnej prevodovej charakteris
Signal

NB3_A[1267] [VIi sl edok oper 8cie numeri ck®ho bI|0,000000000000

-1E18 06 ]

Vistup (
[1265]

Hodnota vI st upuNB3BAJIA&TYv(strd9)j Yic a -

-0-
NB3 B[1268] VI sl edok oper §cie numeri ck®ho bI|100,000000000000

-1E18 0 1
Vistup (

Hodnota vI st upuNB3dBJlaad)v(strdo) Yic a -

[1266]

-5 -

NB4

Skupina parametrov | 2sl o [310]
Nastavenie gtvrt®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME R1 CK£ BNBOK Y
N8zov [ Popis Def.

NB4 wvstup 1Viber sign8§lu pre 1. vstup NB4
[1020] oper 8ci e,

Signal

NB4 wvstup 2VT ber sign8lu pre 2. vstup NB4
[1021] oper §ci e.

Signal

NB4 ope
[1022] Typ

oper8cie, ktor8 sa pougije |plus

Pozri voObWBfaoame 8Ksk.82)[ 6 35]
NB4 riadenie

[1282] Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 92). Akt 2vny
Pozri voOb®ipar ®@e ma(@iks) [ 55 3]

NB4 vifvViber vistupn®ho parametra, do |

[1269] l'ine8rnej prevodovej charakteri

Signal

NB4_A[1272] Visl edok oper8cie numerick®ho b|0,000000000000

-1E18 0 11
Vi stup

(Hodnota vistu p uNBZ4 AdIR7R]v (strd9d)} Yac a -

[1270]
-5 -
NB4_B [1273] Visl edok oper8cie numerick®ho b|100,000000000000

-1E18 0 11
Vi stup (

—_1

Hodnota vI st upuNB®BJIg78v(strdod); Yac a -

[1271]

-0 -

Data 1 [636] Ug2vateOskl parameter. 1,000000000000
-1E18 6 11HESI Ygi na ukladanie parametrov, alebo med
Data 2 [640] Ug2vateOskl parameter. 1,000000000000
-1E18 6 1ISI| Yagi na ukl adani e parametrov, alebo med
Data 3 [1019] Ug2vateOskIl parameter. |1,000000000000
-1E18 6 1IESI %gi na ukl adanie parametrov, alebo med
Data 4 [1023] Ug2vateOskl parameter. |1,000000000000
-1E18 6 1IESI “%gi na ukl adanie parametrov, alebo med
Datahex5[334] [Ug2vateOskli parameter. L2sl o s al0000hex
0000 helSI %gi na ukladanie parametrov, alebo med
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N§zov [

Popis

\|/ONSCH‘

FFFFFFFF hex

Data hex 6 [467]

Ug2vat eOskl

parameter .

L2sl o

s a|0000 hex

0000

he

FEFEEEEE hex S| Yagi na ukladanie parametrov, alebo med

772 KONCOVE SPENALE

Skupina parametrov | 2slo [875]

Nastavenie koncovlich sp2nal ov, ktor® sl ¥%gia na odvod

spomal eni e) v konkr®tnych wudal ostiach.

koncov®ho sp2nal a.

Pr2kladom pougi

KS1
Skupina parametrov | 2sl o [876]
Nastavenie prv®ho koncov®ho sp2nal a.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSAL E
N§zov [ Popis Def.
Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
i SpomaC)ovePri zopnut 2 KS meni | obmedz2 rTchlosS
smere (Frek. KSx).
i Drsgha + $Pri zopnut?2 KS motor prejde nastaven
[ Stop Pri zopnut?2 KS meni | zastav?2 v danom s
I Pre reverKoncovl sp2nal reaguje len v reverznom
! Pri zopnut? KS meni | obmedzuje moment
| Zosl abovgakt2vna voOba "Pre reverz" obmezd? sa
kl adnl .
. . ~ |Pri zopnut 2 KS meni | v n Yt i rlichl ossS
I Vvt rI(smere(Frek. Kpr). ’
i Drsha + lPri zopnu.t2 KS motor prejde nastaven
na nulovej rlchl osti
Hodnot a obmedzeni a maxi m8Il nej frOOO
Frek. KS1 [915] koncov®ho s_pzna!a nastaven®ho na tH’Z
sa uplatn?2 iba pre danl smer ot 8] a
IMin. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
[Moment. KS1[1180] koncov®ho sp?nala nastaven®ho na tj0,0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pog¢
g . "Hodnot a z§vi s 2Zdra @v. poanr [928fe (str. 532). P r e Avooddhd
Img]i] 6 Max. moment hod.f je od -(Max. moment [481] @(str. GrE)) , [ g}r (e o)s t at Mi® memerd
[482] (str. 65).
Dr8ha pre dojazd, ktor %Y meni | dovo00000
Dr8ha KS1 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot §(sk %#7).[ 88
0, 0000 |
99000,0000 m
Zdroj KS1 [895] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!:{Giac
Pozri voObydpajaméthasttd®pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS1 maska [896] bin8§rnych vstupov F;Iebyo |l ogi ckl ch 1|
Pozri voOb®Bipar ®@e ma@tks) [ 55 3]
KS2
Skupina parametrov | 2sl o [877]
Nastavenie druh®ho koncov®ho sp2nal a
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSAL E
N§zov [ I Popis Def.

Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.

Typ KS2 [881] KS1 Typ KS1[880] (str, 95) P P '

Pozri voOb JypKSli{880i éstr. D5
Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej frekvvOOO

Frek. KS2 [916] §p2nala nastaven®ho na typ "SpvomaOH’Z
i ba pre danl smer ot8] ania podOa ty

[Min. frekvencia [110]

0 Max. frekvencia

[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m{

[Moment. KS2[1181] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t}00Nm
pre kladnl aloeanemtz SparOoml vmOby " Pr e

[Min.2 8 Max. moment

°"Hodnota z§vi s 2Zdrg cbv. mant [828 e (str. 52). Pr e AvoodQba

99000,0000 m

[481] hod.f je od -(Max. moment [481] (str. 65)) , pre ostat M@ moned
[482] (str. 65).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovoIOOOOO

Dr 8ha KS2 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr §ha ot §(sk#7).[ 889

0, 0000 n

Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|(,3iac
Pozri voObydpajaméthgsstd®pu [ 986]

Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2
KS2 maska [899] bing§rnych vstupov alebo | ogicklich b

Pozri voOb®ipar ®@e ma(@iks) [ 55 3]

KS3

Skupina parametrov | 2sl o [878]

Nastavenie tretieho koncov®ho sp?2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSAL E

N§zov [ Popis Def.

Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.

Typ KS3 [882] KS1 Typ KS1 [880] (str. 953/. P P '

Pozri voOb {ypK%1{880i éstr. D5
Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej 1‘rekvv000

Frek. KS3 [917] sp?nala nastaven®ho na typ "SpvomaOH’Z
iba pre danl smer ot8]ania podOa ¢ty

IMin. frekvencia [110]

6 Max. frekvencia

[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m (

[Moment. KS3[1182] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t }y00Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod

[Min.® 8 Max momentBH odnot a
: ' hod.f je od -(Max. moment [481] (str. 65)) ,

z §vi s 2Zdrg cbv. mant [82@1e (str. 82).
pre

Pr e ﬁalood(féga
ost at NMi® mened

99000,0000 m

[481] [482] (str. 65).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovolooooo
Dr8ha KS3 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§han;
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8ha ot §(sk%7).[ 889
0, 0000 n

koncov

Zdroj KS3 [901] Nastavenie zdroja

®ho sp2nal aGi ad

Pozri voObydpajamétchdgsstd®pu [ 986]

KS3 maska [902] |Pove| koncov®ho sp2nal a

bude

akt 2|
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Ng§zov [ Popis
bing§rnych vstupov alebo |l ogicklch b
Pozri voOb®ipar ®@e ma(iks) [ 55 3]

KS4

Skupina parametrov | 2sl o [879]

Nastavenie gtvrt®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ S PEKSA L E

Ng§zov [ Popis Def.

Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.

Typ KS4 [883] KS1 Typ KS1 [880] (str. 953/. P P '

Pozri voOb {fypKSl{880i éstr. D5
Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej 1‘rekvv000

Frek. KS4 [918] sp?nala nastaven®ho na typ ‘SpvomaOH’Z
iba pre danl smer ot 8] ania podOa ¢ty

IMin. frekvencia [110]

06 Max. frekvencia

[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m{

[Moment. KS4 [1183] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na tY00Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod

[vin® 5 max. momentBHodnot a z8vi s2Zdrq cbv. mant [828]e (str. 52). Pr e AvoodQba

99000,0000 m

[481] hod.f je od -(Max. moment [481] (str. 65)) , pre ost at M@ moned
[482] (str. 65).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovolOOOOO

Dr8ha KS4 (sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.47)aDr 8 ha ot §(stk#7).[ 889

0, 0000 n

Zdroj KS4 [904] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|(3adny
Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]

Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS4 maska [905] bin§rnych vstupov alebo |l ogicklch b

Pozri voOb®i par ®@e ma(tks) [ 55 3]

773 PROCESNhAh REG.

Skupina parametrov |2slo [385]

Uni verz8l ny procesnl regul 8tor sl %gi pre regul 8ciu
Zdr oj sp. va3a@EhmIB) PR jaB9gel AddBojhodgemloctaBP8qR V] $§80p R [ 64]
21) sa poteomkouzdrjoj niektor ®ho parametra typu sign§gl
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PROCESNh REG.

Ng8zov [ Popis Def.
Regim PR Viber regi mu procesn®ho regul §tora aVypn
Vypnut T Procesnl regul 8tor je vypnutl.

Tlak Pa Regulovan8 velilina je tlak v Pascaloch
Tl ak Pa ilRegulovan8 velilina je tlak v Pascal och
Tlak bar Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tl ak bar [Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tlak atm Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Tl ak at i[Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Teplota Regulovang velilina je teplota v stupRoc
Tepl ota iRegulovan8 velilina je teplota v stupRoc
Poloha Regulovan8 velilina je pol oha

Pol oha inRegulovang velilina je poloha, odchll ka
Prietok Regulovan8 velilina je prietok.
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N§zov [ Popis |Def.
Prietok iRegulovan§ velilina je prietok, odchT]l ka
Pomernl Regulovang velilina je v pomernlich jedno
Pomernl ilRegulovang velilina je v pomernlich jednao
Nap2tie Regulovan8 velilina je nap?2tie
Napatie iRegulovang velilina je nap?2tie, odchll ka
Pr Yd Regulovan8 velilina je pr %d.

Pr¥d inveRegulovan§ velilina je pr%d, odchTl ka | ¢
VT kon Regulovang velilina je vikon.

Vi kon invRegulovan8 velilina je vikon, odchll ka j
[Zlglo]rOJ 9% astavenie zdroja ¢gel anej hodnoty pr|Hodnota
Hodnota Ako zdroj bude @EZaupijtliyep ésr.8Ret{ 130

AIN1 Zdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN2 Zdroj gel anej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN3 Zdroj ¢gel anej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN4 Zdroj ¢gel anej hodnoty PR je anal -govl S
[Motor potenc. Motor-p ot enci omet er bude [PBOh@G.55). ako zdroj,
Gpeci 8§l nyZdrojom hodnoty | e SjpgencSil§ |pnregstm@®s t[adviedn]i e
Gel . hGeIan§ hodnota procesn®ho regul§tor00%
[407] Zdroj gel (strr8R has80avenl na "Hodnota"[”
Dol nl r o3

[396] 6 Hor
rozsah reg. [397]

Nastavenie zdroj a sp?@ vazhby pr

. t nej
zdr o] Sppredstavuje skutoln% hodnAa@trevademgea | (Hodnotal
2 ka

PR [139] sn2mal a akcekbbomeravodn .

Pozri voObydpajamet (ta$R [ 130]

Spatns§ Aktu§|n_a hodnota procesn®ho regul§tc00%
[418] sighg@toj sp. vaxrbog) PR [ 139] '
Dol nl r o}

[396] 0 Hor
rozsah reg. [397]

Egﬁ]lnl "O%Mi ni m§Il na hodnot a pre rozsah regul 8cl0,0%
500, 0 %

%

I[—ésc;?]rnl rozMaxim§|na hodnota pre rozsah regul 8cl0,0%

500, 0 %
%

NecitlivoNecitlivosS procesn®ho regul §tor a na|0,0%
500. 0 % Nastavenie anulovgj necitlivo;ti m: ge |
% ' na_regula!n[hf.JhodoEthMO]l(_sk.@l) ale_mlge_splsob
ktore§8 “mern8 veOkost.i necitlivosti
Pproc.reg[41l]] Proporcion8lne zosilnenie procesn®ho|1,00

0,00 & 30
Iproc.reg.[412] |Lasov8 kongtanta integralnej zlodgky |10,00S
0,01 s & [Pri hodnote 0 s je integraln8 zlogka vynp
Dproc.reg.[413] Lasov8 kongtanta derivalnej zIlogky r[000s

0,00 s 0

Fl;]lter DLasov§ kongtanta filtra derivalnej 2z00ms
213’0 ms O r | hodnote 0 s je filter vypnutl.

Parkovanie PRIPar kovanie je funkcia, ktor§ automav n
[414] spl nen® podmi e rHysyer. lparkk[4l6]a(sti. @) alL as z 3 yp
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N§zov [ Popis Def.

[415] (str. 99).
Ak pracuje PR na svojom doalsnozna poatr i(st.
99) , menil| zablokuje GTART. To m:ge 1
gel an% hodnotu a vIistup PR je na mi
Zmen? t ak, ge _ b Hysten. adparke[416] o(strn @9}, blokovanie
Gtartu sa uvoOn?2 a op?S zal2?na PR
zbyto|l n®ho chodu zariadenia a Yspor g
nem&sadnl vplyv na priebeh regul ova

Vypnut ® Parkovanie je vypnut ®.

Zapnut ® Parkovanie je zapnhut ®.

Hyster. odpark.Regng!n_§ odchTIkg PR, pri ktorej leO%

[416] = zrugeniu bl ok8cie Gtartu). '

5500, 0 %

%
Las ktorl mu s 2 upl nvs, roi spl nenl

Las Zaparz’aparkovaniu PR (pzayparkovgnie F; blok60’os

0,1 s & 3

)T EAEAI EUUAEA 02

Skupina parametrov | 2slo [1132] B

Nastavenie sign8lu iniciali-zBogey(nasdebivanvap¥%vhsestdopt

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PROCESNh \REGCI ALI ZCCI A PR

N8zov [ Popis Def.

I[:;g?’] resetSign§I resetu procesn®ho regul §tor a. |

Signal Pri aktivovan? sign§|lu resetu procesn®h
nastav2 na hodnot Hodu primésetedld31lj (ste Q9y. o m

Reset PR [305] |Podmienka pre reset PR. |

-O-

Reset PRDeakti v8cia resetu PR: V. pr2zpade |13

neakt?2vnymengia ako nastaven8§ YroveR.

-O-

Hodn. pri resete Hodnot a, ktor % meni | nastavuje do VTOOOOO

[1131] resete PR. '

-1, 0000 O

£EO0%#) <, . % .1 34! 6%. )% 02
Skupina parametrov | 2slo [196]
Gpeci 8l ne nastavenie sign8lov procesn®ho regul 8tor a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PROCESNh \BPGCI CLNE NASPRAVENI E

N§zov Popis Def.
Signg§l Viber parametra, ktorl predstavuje gelar

GH [ 4 1 |uplatniakjeparameterZdr oj gel (s R pas80Daveny na " Gp

Sianal VybranT parameter sa automaticky prepol 2t g
9 regul 8tor a.

Sign§gl - - .

SV [408] VI ber parametra, ktorl predstavuje aktu§l|

Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol 2ta

774 OPTI MALI ZCCI A

Skupina parametrov | 2sl o [65] 3
Nastavenie parametrov bloku optimali z8ci e, ktorl s | Y
pomocou zmeny gel anej veliliny al ebo parametr a typu

opti maNMi s8ape ORSIr.2R)4 2 3]
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Optimali z8cia vyhOadg8va tak% hodnotu svojho vIistupu, f
Ak s% polas behu optimali z8ciOptsplmeerm®i po (migehy8Hd y [ rRerrS
podmi enkaOptnnosesiet (sti t0h)§| s[a26WB]nastavenl chOptinmkrekr val oc
[742] (str.22) pol 2taj % nov® vzorky vistupu. Z8&roveR sa do pa

£41 248 "/ $ /04

Skupina parametrov | 2slo [711]

Urluje pol mbenkp®(@gbdrtovac?2 bod) optimaliz8cie pri vy
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\OP T | MAL | WXTONRAT. BOD OPT

N§zov Popis Def.

Gtart. Urluje gtartovaciu hodnotu vIistupu o][05000

OPT [710] ' ’

0,0000 |Ak nie je vybr@tdrtzdrib¢d(@BEHT,] [Jotl@m sa pad
1,0000 hodnota.

Gtart. [Viber sign8§l u, ktorT sa mige wuplat:

zdroj [712] spl nenej podmi enke z8pisu gtartovaci(

Signal

Gt art . . - . . .

podmienka Signsgl, k_to_rlm s a defln_UJe podmi enk &[709] StaVv
[713] Vvybran®hoGtsairgn § Ibuw d (stz 108).0 j [ 712] OPT

Napr 2kl ad, akamgte Stavynbr rmey. [547b &tr. 24) a GBOPT akt 2
(str.100) j e zvol enl bit " ChoGlt"a,r tt.a kb osda(szbdGQog n

Signal gtartovacia hodnot a, pokiaO je meni. vV S
ul ogehiapol n8 hodnot a.
SE?EInyPodmienky pre aktivgciu Gtartovaci eh (Meranie
Pozri v o Ob BtayORT [408]e(strr 28)
GBOPT GBOPT neakt2vny: V pr2pade | 2seln®ho
neakt® vy sta en8 YWroveR
[715] s % 4 v .
Pozri voOb BtavO®RT [08]e(strr 28)
Opt i m. Viber parametr a, ktor ®ho hodnot a Gpa
[80] kKrit®ri(stml0D)2 0 8]
Naj|lastejgie sa akools?i gwy8I8§ boapntli naallei bzo§ c9 peo f
. (algoritmus MPPT - ma xi mum power poi nt tracking).
Signal . -
externe privs8dzanl cez anal -gov® vstupy 4
veliliny menila frekvencie.
Nastavenie krit®ria optimali z8cie. -
Opt. I(rNaperIad pri z8Sagi ktor § spotreb1/4M'.nlmum
[208] - . . si gn§
vi konu, pri gener8toroch maximum vyr
[Minimum . L . . : '
signsl qutlmaI i mi8rciim8 Inmu hodnot uOptyibmat ®ifsw.n@&). gh &(Q
[Maximum

signsl qutimaI i z8cia na maxi m8I|l n@Qpthiom.n od ifsyr. M@ r [a 8

delta Sign.|Odstup gl ob8l neho n&8jden®ho extr ®mu

[255] vyvol 8 regtart optimali z8cie.
Gl ob8l ny extr®m sa aj po prvotnom skenova
L 5- novs8 hodnot a, ktorg8 Il epgie spORa krit®ri
ng8jden®ho gl ob8l neho extr®mu o viac ako 4
regtart optimali z8cie a pr2padne aj nov®
[Plg]r"daMinim§Iny | as medzi dvoma kr ok mi opt i2,0s
0 1 s GK tomuto | asu sa pripol?ta egte |as potre
s, byS ust8lenie rampy al ebo i®pst .udmdroasmn ev (gl
101).
Skenovanie Regim skenovania cel ®ho rozsahu stV
[420] GTART alebo po resete optimal i 2V§citeup ypnu
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N§zov Popis
[423] (str.22) v smere PDOrCT smefsmj26dby na
gl ob8Il ny extr ®m. Skenovani e je potr
niekoOko | ok§&8I nycth e xttrreRmeo vn &] g ztsearh
Skenovanie |je postupn® prehOadani e
ng8jdenie oblasti gl ob8I neho extr ®mu
signs8l u.
Vypnut ® Skenovanie je vypnut ®.
Zapnut ® Skenovanie je zapnut ®.
Nastavenie sptsobu vipoltu kroku opf
Redim extr ®mu . Po gtarte meni | a a pr2pa B
[425]9 optimali z8ci a, ktor§8 mall mi flukt ogimfPevnl
krok [742] (str.22) pomaly men2? vIstup OPT aby
Sptsob vipoltu kroku optimaliz8cie p
Pevnl VyhOadg§vanie s kongtantnim krokom vI st Mipm.
krok [427] (str. 101).
VyhOad§vanie s variabil nl nktkorolkosme v4 & |ugpuwn
Premenl jopti mali zovan®ho Maimgrolg[#2d] (sr. 181) ddot v % v I st u
a Yamer ne Zisksadaptrkekui743] (str. 101).
Zisk adapt.[Zosi |l neni e al gorit mu adaptivity kr0800
kroku [743] opti mali zovan®ho sign§l u. '
0.001 Upl atn2z sa |l en pri pr e meRelgii vio R r kotkioukOd). 42 bt] i
100,000
v
I[\ﬁg];T krOkMinim§|ny krok optimali z8cie. 0,001
0. 001 6Kro}< Op'tlma.|IZ§CIe je veOkosS zmeny v st
optimali z8ci e.
Nastavenie smeru prv®ho hOadani a.
Pol V. z8vislosti od technol -gie a konkr ®0od
[426] vyhOadg8val o Zlhornaogpalke loébh at ol nl s|minima
Skenovan?2, ak je zapnut ®.
Od minima Optimali z8cia zal2na od mini m8Il nej hodnot
Od maxima Optimaliz8cia zal2na od maxi m8l nej hodnot
Opt. reset | . - . . . .
Signsgl Signgl ktorl definuje podmienku vzni l
Sianal Tento sign§gl sl Ygi ako podmienka behu opt
9 kombin8§cia bitov (pr2znakov) stavov®ho al
Opt. reset . . . .
[273] Podmi enky pre Reset optimali z8cie. -
-5 -
Opt. rfsetResetu optimali z8cie sa deaktivuje:
neaktz2vy . o S -
sign8lu mengia ako nastaven8 YroveR.
[530]
-5 -
Opt. meranie |, : = <
signsl VI ber sign8l u, ktorlm sa povoOuje mei-
Signal UmogRuje stanovi S podmienky, prOptkitm.rT<ilgr
9 100) ) ust 8l enl a nezaSagenl rtznymi chybami
Opt. meranie . . . . .
aktzVneMeranle Nal §i eho kroku optimali z8ci e|
-5 -
Opt. mer"Zm'eMeranie optimali z8cie neakt?2vne: Vv
neakt?2v] . . L -
[531] sign8lu mengia ako nastaven8 YaroveR.
-5 -

775 MECHANI CKC BRZDA

Skupina

parametrov

| 2sl o [517]
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Parametre pre aktivg8ciu a podmienky |innosti mechani ck

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\MECHANI CKC BRZDA

N§zov Popis Def.
Zapnutie ovlI 8§dania mechanickej brzdy

IMech. brzdahodnoty frekvencie a generovasnzavpvaneenv n

[518] (str. 23), bit "Mech. brzda" . Pre spr8vnu |innosS br yp
RELE zvoliS funkciu "Brzda".

Vypnut 8 |[Ovl §dani e mech. brzdy je vypnut ®.

gt andar dOvlI 8dani e mech. brzdy je zapnut ®.

Zdvi hovgOvl §dani e mech. brzdy pre zdvi hov® pohony

Oneskorenie . .

brzdy [519] Doba oneskorenia povelu pre zopnuti e |001s

0, 00 s . . = .

s V praxi sa nastavuje na O0s, n a k o O kooneskoraniao t

EZ%I](C'a erdyDoba reakcie brzdy po zopnut?2 RELE. 0,20 s
Zodpoveds§ lasu reakcie brzdy od ok ami h(

0, 00 s mechani ck® uvoOnenie. Ak je tento | as najq

S pri gtarte k nasycovaniu pr%du momentu
mechanick | m r 8zom do s¥stavy.

Predstih brzdy [Doba predsti hu rozopnuti a RELIEek\lat,\nciadrydyo20S

[521] [522] (str.102) v STOPE pred vypnut2m motoral”

0,00 s Pomocou tohto | asu mogno eliminovas$s las

S pred2sS nedgel an®mu pretoleniu hriadeOa br

Frekvencia . . .

brzdy [522] Frekvencia pod ktorou je brzda akti vo20Hz
. Pom8&§ha dosiahnuS v okami hu odbrzdenia do

0 , OFre&vencial . ) ; . . .

motora [4] riaden2z. Pri uzavretom regime riadeni a
nastavovaS na 0. 0Hz.

776 ZDVI HOVE FUNKCI E

Skupina parametrov | 2slo [1067]

Nastavenie parametrov, ktor® sa poug2vaj¥ prevagne ptr.i

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ZDV | HOVE FUNKCI E

N8zov Popis Def.

ZaSagenViber parametra ktorT bude sl %gi SZa%ag

si gn8l |[854] (str.22).
Naj |l astejgie sa ako siZasglgepi etr. 22BPpvgHodnocovanee

Sianal preSagovacieho sp2nala vyber§8 Moment, Pr ¥

9 sign§l preSadgenia zapoui 2l apoestbdunlipr semn
geriavov.

ZaSagenHodnota vybrat®ho 2%a$aidmni eza Ssalgerh@)a, |

100%[844] |zodpoved8 100% zaSadgeni u.

L5 Tento parameter sl ¥4sgiZabBagemiegisv.[28)6 4vel y i
pomernlch jednoti ek.

Filter Filter rv®ho r&§du ktorT sl %gi na ot |

zaSagen| prvazho . . 9 P 0,01s

[851] sign8§lu ZaSagemi & . (sti. W2).81I [ 843]

0,01

320,00 s

02 %4 Yal 6 <+

Skupina parametrov | 2sl o [840] 5

Nastavenie parametrov el ektronick®ho preSagovacieho s

smere dopredu (pri zdvihoch hore).

MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIEAZ DV | H

OVE FUNKETAGOV CK
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N§zov Popis
Zapnutie alebo vypnutie funkcie el
p . |PreSagovsg8§k deaktivuje GTART v k
retago = . ; . ~
zap./vyp.[841]fa.sagen'a poho_nu presi ahne nastaviVypnutl
ti povan2h8 poizkafekych povel och
by mohli obch8dzaS |asov® filtre |
Vypnutl PreSagovac?2 sp2nal je vypnutl.
Zapnutl PreSagovac? sp2nal je zapnutl.
Regi m PO[P"?”S@.
preSagoyZapnutie redgimov el ektronickeho pfP7#9>anl
Testuj
[842]
tipovanie
Regim detekcie hran2c preSageni a. Zabl ok
T Autothart a gelan¥% frekvenciu. Meni| vyhodnoc
h ) vel iZaShageni(ar.2R)85mgdst av2 hranice preSageni
ranzec .
Je potrebn® aby pohon pracoval pri autod
z8§Sagou.
I Il ba |[Vypnutie testu preSagerhi apovhodiyng miozklehh .
regim filter sa neuplatRuje a preSagovsgk zaber §
I N e g e (Vypnutie blokovania START-u v kl adnom smere pri vyhodn
STOP sa |l en bit " pr e SwaSetnave "P RSEt TaA. 225 h8o5 6s] |
Y PonnZapnutie regimu spomalenia sp%gSania bren
s p ¥4g S a n ifrekvencie.
Zapnutie testovania nedovolenlch ovl §dac?
y Tena rozbeh a chod pohonu, ktor® m!gu okl an
"tipovanie" bremeno do nedovol enej vigkyipAkan2kr pt kg
zopne bez ohOadu na prekrolenie hran2c.
[L85&2]S po Las necitlivosti preSagovaci eho s|00ls
0,01 s (S| YUgi na potlalenie nechcenlch prekmitov
S prekon8vania pas2vnych odporov a potl al en
PreSagefnHr anica preSagenia pohonu v dynalS0,0%
dyn. [845] kladnom smere).

0 0 o glPreSagenie nasZaSageki(@el2BbPphakrol 2 t%to
%’ akolLas preSag. (sdy08) . [ BedBfo parameter je v
nastavovanl automaticky meni | om.

Las prboba ktor% mugaShysni(th I2B6dkggi a 0.10 s
dyn. [848] dynami ck®ho preSagenia, aby sa zoj’
0,01 s

S

PreSagefHranica preSageni a poRdn U pviukogl oo
stat. [846] v kladnom smere). '

0.0 % c~)Preéa\c‘]eniev qastZaSagahi(atre’c{ZB,Bﬁmakro!2 t Yat o
%’ akol,as preSag. (ststl@Bx. T&A©O9 parameter je v
nastavovanl automaticky menil| om.

Las prDoba ktorv mugaShgs8ni(t 2Bbuaggi a 100s

stat. [849] stati ck®ho preSagenia, aby sa zop("

0,01 s

s

PreSageifHr ani ca Zaéggenia pre ukonlenie S 1500 %

vyp. [847] ust 8l enej rlchlosti. ’
Po vzniku PreSagenia je Povel GTART v kIl g

0,0 % 6lak pri spa2tnom chode anadaB8benke fstr. B Bdsde pad

% hodnotu dan% tTmto parametrom alLas vpr e Sa ¢
(str. 103)

Las prboba ktor% muZaShyéniveEt R2BE5ARggi e 300 s

vyp. [850] pre vypnutie preSagenia, aby sa vy’

0,01 s

s
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N§zov Popis
Povel resetu preSagovg§ka bude ak
bing§rnych vstupov alebo |l ogickTch
PreS.reqTento povel sl Yagi ako podmienka v
[858] zopol . ML g e t o by S potrebn® p
technol ogi ck®ho zariadeni a a ma |
opatrnosSou.

Pozri voOb®ipar ®@e ma(@iks) [ 55 3]

DYNAM. ZDVIH (DZ)
Skupina parametrov | 2sl o [1068] B
Nastavenie parametrov funkcie "DynamickIl zdvih".

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\Z DV | HOV £ F UDYKAM. ZDVIH (DZ)

N§zov | Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyn
hore sa fr ekyv eRrekveacia DA 4073 v(3tr. 104 na dobu L a
merania DZ [1070] (str.104) aby dogl o k na$&demi(str.
22) a vypol2talo sa nov® obmedzenie rjVypn

Dz zap./vyp.

[1069] medzi hodnotami Z§ Sa § DZ mi(str..104] alZ0§7S2a]g DZ ma(str.
104) potom sa obmedzenie rlchl osti z
Frekvencia DZ [1073] (str. 104) a Max. frekvencia [111] (str. 69).

Vypnut I Dynami ckl zdvih je neakt2vny.

Zapnut T Dynami ckl zdvih je akt2vny.

Las mer a . . .

[1070] Las merania statick®h drekvenSaaDY §1678]a(strnl@4).(1,00s

0,01 s d[Tento |as je potrebZbSagens@EERBBELE vel il

Zz8Sag DZ - o . . - 100,0

[1071] Hornl | imit zaSagenia, nad ktorlm s aly,

0 0 % 5 1~k bude zdvih zaSagenl na hodnotu tohto

' rlichl osS obmedzFekvenciaBZ [103 (sto 204).

Z8Sag DZDoIn__I rozsah zaSageni a pod ktorlm 50.0 %

[1072] frekvencii.

h zaSagenl na hodnotu tohto
e d zMar. fekverzcia L1 (atro GO

pri ktorej prebieha mera
d8 maxi m8l nemu zaSageniu

0,0 % & 1 - “

Frekvencia DZIFrekvenci
[1073] ktor8 odp

50,0 Hz

Frekvencia brzdy|
[522] 6 Max.
frekvencia [111]

7.7.7 EXT.TEP. OCHRANA (ETO)

Skupina parametrov | 2sl o [860]

Nastavenie bloku pre vyhodnocovanie externlich tepelnl
PTC, viastnT). Konfigur8cia por%ch a varovan? od exte
spr8vne nastavi S odpovedaij2ws} (strZBBDUTx a Al Nx v skupine

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

N§zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie exte

Qgpl] ETOpripojen®ho tepl otn®ho sn2mal a. Po!et\E/.I}/oan
vparametriPo| et s n?2 mgskr.d@5). [ 8 6 2]

Vypnut §deni | nevyhodnocuje extern% teplotu.

PT100 Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo v
Externlim sn2malom teploty je jeden alebo

KTY83/85 1xx\g5)1 kTY 85/110, 85/120, 85/150.
Externlilm sn2malom teploty je jeden al ebo

KTY8L/82 Xy 1y 827110, 821120, 82/150.
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N§zov Popis Def.
dfExternim sn2malom teploty je jeden alebo
VI astnl b : . . "
s nzmal ktorlch prevodov8 char akt eidipsotri kpar ij edsbdAaGb)&y
" |Odpor pri (sra@ex [ 86 4]
Externim sn2malom teploty je jeden alebo
PTC termistor nastavuje v parametri Porucha ETO [866] (str. 105) . Varovanie ETO v
odporu sn2mala nad 300 ohm a porucha ETO
1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.
Externlm sn2malom teploty je jeden alebo
KTY84 ’
84/151.
Externim sn2malom teploty je jeden alebo
KTY83/85 2xx ’
85/152,
Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo
KTY81/82 2xx ’
82/220, 82/250.
7droj NapNastavenie zdroja sign8lu merania nap
ETO [906] ‘lsn2mala privs8§dzaS pr¥%d ztompekmen®ha, alAIN1
j e vybrat8§ na "Pr¥%d ETO".
AIN1 Nap2tie na tepelnom sn2mddVv). je priveden® n
AIN2 Nap2tie na tepelnom sn2 maqVv). je priveden® n
AIN3 Nap2tie na tepelnom sn2maQVv). je priveden® n
AIN4 Nap2tie na tepelnom sn2mdadVv). je priveden® n
Gpeci 8lZdrojom merani a jSé gn@écip§len y&tr. EEPHON §185 7 ]
Pol et
snzmal dPol et s®riovo zapojenlch externlch te|l
[862]
V pr2pade, ak je mot or al ebo in® zari adg
1 6 10 sn2mal mi (vi)nutei anoglnoRyiisckh8 zapoji S do s®ri ¢
ich polet. Kombin8cia tepelnlch sn2mal ov v
Varovanie Tepllonta v bode anImanla externlm sn290,O
ETO [865] varovanie"WI13-Ext er n § (stre§l ot a
5500, 0 |V pr2pade, gzeapjoej~echoTcsh®rviieac sn2zmal ov rovndg
500, 0 Ateplotu z viacerlch bodov merani a.

Tepl ot a, pr i ktorej meni | vygeneruj e
E%rg]ChaEToexternTm sn2malom teploty. Pri Type E110,
teplotu sn2mala pri 1000 ohm. Porucha
-5000 AC V pr2pade, ge je do s®rie zapojenlch viac

500, 0 Ateplotu z viacerlch bodov merani a.
Pri pokl ese teploty ETO pod t %t &38Tepldta

N2 zka ETO (str.33) z dtvodu extr®mne n2zkej tepl(-lOOOA(

ETO[1283] |zapojenia alebo pogkoden2zm ETO sn2 mal| '
parameter nem§ vIznam.

500, 0

500, 0 A

[ -

I\EATaOX[llosn;]. Maxi m8l ny merac?2 pr%d ETO. 10,00 mA
Obmedzuje pr*%*%»d do ETO sn2malov aby sa zabr

0,01 npougitl gpeci 8l ny sn2mal, treba nastavi S i

20,00 mA = "PTC" je merac? pr¥%d ohranilenl na h otdmo
parameter neakt?2vny.

6, ! 34. 3. M- 11

Skupina parametrov | 2sl o [810]

Nastavenie parametrov charakteristiky vlIiastn®ho

parametri Typ ETO [861] (str. 104)).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\VL ASTNh SN& MAL

N8zov [ Popis Def.
Odpor priHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h g1200,0
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N8zov [ Popis Def.
[863] charakteristiku sn2mala definuje ug?2iq
0,1 q 0
q
Odpor priHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h 046000
[864] charakteristku sn2 mal a definuje ug2vateO. q
0, 1 q ©
q
EO%#) <, . % .1 34! 6%.) % %4/
Skupina parametrov | 2sl o [569]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre meranie ¥bytku nap?t

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\GPECI CLNE NASET@VENI E

Ng§zov [ Popis Def.
Signg8l pre U[Viber sign8lu, ktorlT sa m§& vyhodnol|
Signal Spravidla sa prip8ja niektorlT anal g

7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2

Skupina parametrov | 2slo [1081]

Nastavenie |innosti pri rozladen2z frekvenci 2 | RC1 a |F
sa viacmotor ov®hroovpaahkdncth priichhesti ach jednotlivich m
vpl yvmi. Napr2kl ad predn8 a zadng§ Frek [RCERIRG zd4 prea. KLD8B]®h 0o Vv ©

(str.19) sa pkb2wbdsol utna hodnota rozdi erEkolRC144B43 ¢str. 29 may ch h
Frek. IRC2/ARC [803] (str. 19).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2

N§zov [ Popis Def.
Rozladenie IRC1,2|[Nast aveni e sptsobu obsluhy a |innos
[1082] IRC2.
- - 5 —— - — ! .
I Obmedpr' prekrol en mi ni m8l nej h r a n iMn.erozdaieb IR@1i2

[1084] (str.106) sa zalne obmedzovaS moment muax
rozdiel IRC1,2 [1085] (str.106) bude moment nul ovT .

Pri prekrolen2 maxi m8Il nej h r a n iMaxerozdie IR@G1,2
[ Reset P[[1085] (str. 106) sa vygeneruje RESET PWM Min. rpzdiél
IRC1,2 [1084] (str. 106) zanikne.

momentu

Egg;] dIRCl’ZI,_asov§ kongtanta filtra rozdielu fr|100ms

0 ~ Pom§ha eliminovaS Kkr8§tke rozladeni a s
ms 06 10 = . = . !

nerovnomer nos Sami ZzaSagenia pohonov. Pri

I:\Qg'l,z[loEgZ?Zd'elMinim§|na hranica absol Yt ne|j hodnot 2,00 Hz

0 , 0 Maxorozdiel

IRC1,2 [1085]

I:\éle‘r’(l;(ilz[108g]32d'e|Maxim§|na hranica absol Yat nej hodnot [500Hz

0, 00 Hz

Hz

779 DI FERENCI CL

Skupina parametrov | 2slo [1239]
Parametre pre diferenci 8I, napr . pre potreby vyrovns8va
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\D| FERENCI CL
Ng§zov [I D Popis Def.
Sig.1 Zdroj [1248] Zdroj hodnoty sign8lu 1. [69] Moment
Signal
Sig.1 Hodnota [1249] Hodnota 1 pre Pl regul 8tor d|0,00
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N§zov [ID Popis
-1E09 6 1EO09
Sig.2 Zdroj [1247] Zdroj hodnoty sign§lu 2. -
Signal
Sig.2 Hodnota [1240] Hodnota 2 pre Pl regul §tor d0,00
-1E09 6 1EO09
[Max. dif. frek. [1241] Maxi m§l na hodnota z8sahu do [000Hz
0,00 Hz & 20, (
P zosilnenie dif. [1242] Proporcion8lne zosilnenie re|0,0000
-100, 0000 6 10
| zosilnenie dif. [1246] I ntegraln® zosilnenie regul §|0,0000
-100, 0000 6 10
7.8 PORUCHY A VAROVANIA
Skupina parametrov | 2slo [136]
Nastaveni e parametrov ovpl yvRuj Y%ci ch podmi enky vzni ku
meni | a.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA
N§zov | Popis Def.
Vy mag hiTento povel vymage hist-riu por%ch me
[500] z8znam.
781 VOLI TEONE PORUCHY
Skupina parametrov |2slo [190] 3
Zapnutie |/ vypnutie niektorlch poruchovlich stavov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\V OL | TEGNE£ PORUCHY
N§zov [ Popis Def.
Zapnutie vyhodnocovani a vaa~dku V'S
3 Vyhodnotenie vipadku vstupnl ch f 8§
VI op. vsthakoOko pri trval ej prev8dzke me [Vyhodnocuje
[337] vi konovlich kondenz§8torov. Je dopofsa
pr2padoch ak je nekvalitnS8ELa¥IpEa dst
f 8(tr.32) " zbytolne | asto preruguje n
Nevyhodnocuje [Porucha " E13-VT p a dotk. (str.82)"alebo"E55-Por ucha us mer RStV

sa 34)" sa nevyhodnocuje.
Porucha" E13-V1 p a doitk.

34)" sa vyhodnocuje.

(str.82)" alebo "E55-Por ucha us mer RSty

\Vyhodnocuje sa

% + |Zapnutie vyhodnocovania vIipadku vI .
ééB]p VISHranica rozv8§genia vistupn®ho pr%d;/;/hodnocwe
predstavuje krit®rium na vyhodnote

Nevyhodnocuje
sa

Vyhodnocuje sa

Porucha"E2-VT pad ok
Porucha" E2-VT padok

v {sts 82)" safn@vyhgdnocuije.
v (sts 82)" safvihadgocuie.

PreSageniNastavenie sptsobu vyhodnotenia tgVlastn
[27] pripojenej z8Sage). chladenie
ls\laevyhodnocme Meni | nevyhodnocuje tepeln® preSagenie p

Porucha " E29-Pr eSageni dstrr®t"orsaa vyhodnocuje na
VI astne (notora s uv8genzm ot 8] ok motora. V tomto

generovaniu varovania " W17-Pr e Sa g e n(stre28)Malebo " E29-Pr e Sa geni

(str.33) " aj pri pr vadPo &dd men destadd)] aibd |

Cudzie chladenie Porucha"E29—PreSagep| eés_tr.r&:%)t"orsaa vyhodnocuje na
motora bez uv8genia ot8&] ok motora.

Chyba AIN [837] Parametrom sa zap2na alebo vypznaVyhoanCUJe
vstupov. Porucha sa vyhodnocuje | gsa
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N8§zov [ Popis
vstup na 4-20mA, alebo 2-1 0 V, vstup je pod mi
zapnut ® vyhodnotenie poruchy.

Vyhodnocujesa [Ak je anal -govl vstup dl hodobo pod minim
ls\laevyhodnocwe Meni| akceptuje ak%koOvek hodnotu anal -g
Zapnutie vyhodnocovania poruchy p]J

Porucha " E10-Nadfrekvencia (str.32) * m! ge i ndi kova{
sluliek alebo nekorektn® nastaveni
Nadfrekvencia T8t o porucha m8& =za ¥l ohu chr &8ni S 1Vyhodnocuje
[85] meni | a a technol ogi ck®ho zari adijsa
nekontrol ovanf® ekwyqaovenina vIstupe
ak vistupn8 fr ekyve nHaniea nguirekvk[87d (s&. 108)g
Vzni k tejto poruchy m*ge indi kovas§
ls\l:vyhodnocme Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 32)" sa nevyhodnocuje.
\Vyhodnocuje sa [Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 32)" sa vyhodnocuje.
Hranica Url uje hranicu frekvenci e st at BIO
nadfrekv. [97] Nadfrekvjencia (str. 32)". 520,00 Hz
[Max. frekvenciaPor ucha vzni kne ak | e z aNadfrekve@cia [88]j (stiv $0B)oa
[11116 600 ,,frekvencia na vlIistupoch menila prekrol?2
Zdroj eX.Nastavenia zdroj a externej porug
vygenerovan8E7-gEet ach8 {(strr3@c'h.a Vyug?Gi adny
poruchy [225] h s .
avarijnl stop. Porucha zabl okuje
Pozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]
£0 %#) <, % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [554]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja externej poruchy.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEGNE PORRIEHYCLNE NASTAVENI E
Ng§zov [ Popis Def.
Ex. porucha |Si gn § | ktorl sa vyhodnoc &7-ex tl é r mEs |[184] Bin§ r
sign8§l [ 5(str.32 " alebo nie. M*ge byS vybranl |vstupy
Signal
Ex. porucha[528] Podmi enka pre extern%% poruchu. |
Pozri voObBip&ramewvs@mulyy [ 184]
Ex. poruchaExt ern8 porucha sa deaktivuj e: \%
neakt2?vnajsign8lu mengia ako nastaven§8 Yr ovg
Pozri voObBip8&ramevs@mulyy [ 184]
7.8.2 PORUCHY IRC/ARC
Skupina parametrov | 2slo [990]
Nastavenie vyhodnocovania chlb I RC sn2malov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC/ARC
Ng§zov [ Popis Def.
Zapnutie testovania vlIipadku sn?
o sptsobu testovani a. Vyhodnoteni e
[F;3e5]9|m por'ugquetom ri aden2 so sypatnqu vazglrfefpr§
VoOba sptsobu vyhodnot eni a ch
rozgacdm modul om a riadiacou dos
. - Porucha " E32-Chyba IRC str. 33) " s a vyhodnot 2 r
I ERR VIQRCLnekompIetr){TcN;ANsEiE,BI\h@?N.och Y P
I Ne kor ekt |Porucha " E32-Chyba IRC (str. 33) " sa vyhodnot 2 na z§
IRC1 nekorektnlch reverzov | RC1 pri vygg?2ch
I Nekor ekt |Porucha " E32-Chyba IRC (str. 33) * sa vyhlhodrgktizade vy
IRC2 nekorektnlch reverzov | RC2 pri vygg2ch
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N§zov [ Popis
Ak je akt2vna t&to voOba, pri vipadku
prepne do otvoren®ho skal 8rneho al ebo

Obsluha chyby |1 RC bude pracova$S podOa
poruchu, iba varovanie.

[ Prepne dg

i I ba var oy

I Odpoj en ®|Porucha " E32-Chyba IRC (str. 33) " sa vyhodnot 2 pri
IRC momentu a pr%du a dl hgiu dobu nul ovej
Porucha " E32-Chyba IRC (str. 33) " sa vyhodnot 2 pri

boSkok rlch oo avdepodobnom skoku richlost i

Warning " W59-Nespr 8§vny s me r(str.1 3R)C Algb&® @orucha " W59-
Nespr8vny smdstrr30)RC/ssaR@& yhodnotia pri d 9
Porucha " E32-Chyba IRC (str. 33) " sa vyhodnot ? po p
parametrom Nadfrekv. IRC/ARC [1612] (str. 109).

YV Nespr 8§vny

I Vysok§ for

E;]ltl|voss rNastaveniecitlivostiChyby "Nekorektn® reverzyld

1 & 10 Pr i hodnote 1 je najniggia a pri 10 na
Filter por. nek. rev. . "

IRC [903] Las reakcie na chybu Nekor ekt n®|0,100s

0, 001 s & 7

Hranilng8 frekvencia zo sn2mal a o
parametriZ d r o j rTchismd®i, [ h@@®0]Jpr et ov {200 Hz
nie mechanick8 rTchlosS.
Ak je vyhodnotenie poruchy zapnut ® Reod
por. IRC/ARC [535] (str. 108) , po jej prekr ol en2E38@hyba
IRC (str. 33)".

Nadfrekv. IRC/ARC
[1612]

IMax. frekvencia [111]
6 5000

7.8.3 POTVRDENIE PORUCH

Skupina parametrov | 2sl o [164]

Sptsob obsluhy po vzni ku poruchy a nastavenie podmien
por Ych.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH
Ng§zov [ Popis Def.

Nastavenie splsobu ukon] en
Zdroj. potvrd. |A k ug neexi stuje pr2lina

OvlI 8dac?2 panel
BIN | MODBUS | PROFIBUS |

oruchy [165 nap2tie), oruchovd posttvarvd 7 :

P v [165] nagtave21®hopsplsobuppotvrdeeCI§|ny

yV Ovl 8dalPorucha sa potvrd2 pomocou ovl 8dacieho p
Y AutomalPorucha sa potvrd2 automaticky.

Yy BI N Porucha sa potvrd?2 aktivovan2m vybran®ho
Yy MODBUS|Porucha sa potvrd2 cez komuni kaln® rozhr
YV PROFI BPorucha sa potvrd?2 cez komunikaln® rozhr
Y Gpeci §Porucha sa potvrd2 cd566] Gp.al®). §l ne nastave

Potvrdenie BIN
[1588]

Pozri voOb®ipar ®@e ma(atks) [ 55 3]
Las po pPo z8ni ku pr2liny poruchy

Podmienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.

[428] nastaven®ho | asu predOgi ¢ [0S
0,0 s 6 |Napr2klad 5 s znamen8, ¢ge kagd8 porucha
IMa x . polMaxi m8l ny polet por Yc h, k5
[431] danl par Mmatr per i - d(str. 09.r .
Chr 8§ni meni | al ebo zavypae®hvanipwr odo pars

5 & 20 sptsobi S trval® pogkodenie. PokiaO je pr
zablokuje na poruchu " E31-Ve Oa p (str. 333".h

Mi n Las za ktorT mige vzniknt?

or [4:'32] PiMa x . pol et fsto. r109). Ak4j@ Lt viac, taki24,0 h
por. vznikne porucha" E31-Ve Oa p (str. 38)".h

5,0 h
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£0 %#) <, % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo
Nastavenie ¢gpeci 8l neho

[ 566 ]

sptsobu potvrdenia poruchy, nap

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH\GPECI CLNE NASTAVENI E

Ng§zov [ Popis Def.
Egg]tvrden'eSign§l pre potvrdenie poruchy. \[/silusy‘l]
Signal
Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. |
Pozri voObBip&ramewvs@mulyy [ 184]

Potvrdenie Potvrdenie neakt?2vne: V pr2pad

neakt?vne |sign8lu mengia ako nastaven§ Yr

Pozri voObBip8ramevs@mulyy [ 184]

784 PDAJE PRE ZCZNAM

Skupina parametrov | 2slo [246] 3

Viber Y“dajov, ktor® sa maj¥% zaznamen8vasS do hist-rie p

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\DDAJE PRE ZCZNAM

Ng§zov [ Popis Def.
Viber prvej voliteOnej wvelilin
His 1 [247] Z8znamov. Pri vzni ku wudal osti [75] .Teplota
elektroniky
hodnota.
Signal
Viber druhej voliteOnej velil:i
His 2 [248] Zz§8znamov. Pri vzni ku wudal osti [74] Teplota
chl adil
hodnota. '
Signal
Viber tretej voliteOnej velil:i
His 3 [249] z8znamov. Pri vzni ku wudal osti [76] . Stav
meni | a
hodnota. !
Signal
Urluje i sa niektor® poruchy
Nezaznamenpor%ch_ Na samotn® vyhodnot eni
[746]
vplyv.
I Podp?2ti elPorucha"E5-Podpa($tri3g) " sa nebude zaznameng§va
I PreSag. [Porucha"E16-Pr eSageni(sr.32)dr ofeabude zaznamen§guv
[ Bezpel Porucha"El14-Bezpe| . (stu32) Upnebude zaznamens§vayg
[erzl?g]a parametrovaogRuje zaznamen8§vaS do hist-rlOvl §dac 1
y Ovl 8dac?2|Zaznamenaj % sa vgetky zmeny parametrov
. Zaznamenaj ¥ sa vgetky =zmeny parametro
' MODBUS  |yiopBus.
. Zaznamenaj ¥ sa vdgetky =zmeny parametro
I PROFIBUSPROFIBUS.
7.8.5 VAROVANIA
Skupina parametrov | 2sl o [964] N
Nastavenie mognosti vzniku jednotlivlich varovan?2 a ich
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA
N§zov Popis Def.
E%rg]vama Zuguje (redukuje) zoznam zobrazovanilJednod
Jednodu|Bud% potl alen® niektor® varovania, ktor®
Expert Bud¥% sa zobrazovaS vgetky dostupn® varova

8. novembra 2018 Strana 110 z 175



VONSCH

N8§zov Popis
\Varovanie : . . . C
Tchl [767] Teplota, pri ktorej Wwé-mepl oyvai Gthii8g.dwv75, 0 A
40,0 9 . . - ~
Porucha® Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)podOa typu vIirobku.
Varovanie TelTepl ot a, pri ktorej meni| vypisuje V55 o/
[204] "W7-Teplota elektroniky (str. 28)". '
20, 0 3 . . - ~
Porucha® Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu virobku.

Nastavenia zdroja extern®ho varovan

Zdroj ex. var. | . ovanie " WA9-Ext er n® v gstr.o30)a’n.i eVyug2va sal|Giadny

[560] OubovoOnej udalosti. Nem§& vplyv na ¢
Pozri voObydpajaméthasttd®pu [ 986]

Zz8znam [Viber z v22povienér®@ sa bud¥% pri i ch
[968] por Ych.

Pozri v oOb Warpiray{250mestt. 24a

Z8znam [Viber =z veérdgv &kn20r3®3 sa bud¥% pri i ch
[969] por Ych.

Pozri voOb Warpray2 [424]e(gtrr 24)

EO%#) <, . % .1 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [563]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja extern®ho varovani a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\ VAROVANIA\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov Popis Def.
Signgl ktorl sa vyhodnocujV\£49-E!xitem§n®dl[184]

Ext. var.|(str.30) * al ebo ni e. Vyug2va sa ako upozBin§r

si gn8l |nezabl okuje prev8dzku menil a. M® g e VStupy
di skr ®t ny .

Signal

Ext.

\varovanie Podmi enky pre vznik extern®ho varova

[966]

Pozri voObBip8rametvs@mulyy [ 184]

Ext. V& lExtern®ho varovania sa deaktivuje: \

neakt 2 v| . ; . i

[967] sign8liuamakg nastaven8§ YiroveR.

Pozri voObBip&ramewvs@mulyy [ 184]

7.9 DISPLEJ

Skupina parametrov | 2slo

[ 48
VI ber parametrov zobrazovanl

]

ch polas prev8dzky na ovl §
7.9.1 NASTAVENIE ZOV

Skupina parametrov | 2sl o [ 88]

Nastavenie zobrazovanlch velil2n. Vel iliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV

N8§zov [ Popis Def.
Zov 1 [51] Viber prvej zobrazovanej velil[210] DS8§tu
Signal
Zov 2 [52] Viber druhej zobrazovane,j veI|[209] Las
Signal
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7.9.2 NASTAVENIE MONITORA

Skupina parametrov | 2sl o [1214]

Nastavenie zobrazovanich velil2n. Vel iliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA

N§zov | Popis Def.

Ionitor 1 [53] Viber veliliny, ktor8& sa bude [47] Frek. MN
riadku. '

Signal

IMonitor 2 [54] Viber veliliny, ktor& sa bude [46] Nap. DC
riadku. P

Signal

vonitor 3 [55] Viber veliliny, ktor8§8 sa bude [42] Pr vd
riadku.

Signal

IMonitor 4 [56] \(Iber veliliny, ktor8 sa bude 1 184]
riadku. vstupy

Signal

IMonitor 5 [57] Viber veliliny, ktor8 sa bude |[74] Teplotal
riadku. chl adi | a

Signal

E%%(]al t'mEOUtNastavenie komuni kal n®ho ti me o ul00ms

15 ms 6 2

JAZYK [231] Zmena jazyka menil a. |Slovensky

Slovensky | English | Polski

710KOMUNI KCCI A

Skupina parametrov | 2sl o [213]

Nastavenie s®riovej komuni k8cie menil a.

MENU \ NASTAVENIE\K OMUN | KCCI A

N§zov Popis Def.
Adr es a menila sa vyug?2va na presn® ide

Adresa predstavuje sWlet n a s tPasuneadresy [11&%] r(str.s1$2) me f‘z/iy1

meni | a|saajpre komunik §ci u menila s ovl8dac2?m panel om
kagdl menil mus?2 maS jedineln% adresu.

1 6 99

Posun Viber bitov, ktorTch bin§rna kombin§cia

adresy upl at Ruje podOa poradia volieb. Komuni k

[1155] vonkaj gej adr eAsdyr eas ap ameanifst]. tbi2g 2 3 4 ]

Pozri voOb®ipar ®@e ma(atks) [ 55 3]

Nulovanie Nul ovanie gtatist2zk v diagnostike pre sG@

gt at . spr8v, ...).

7.10.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2sl o [658]
Nastaveni e komuni kal n®ho protokol u MODBUS. Protokol
MODBUS RTU.

PodrobnT popis komuni kal n®ho protokolu MODBUS sa nach
Podpora.

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢1@0D8BUS

N8§zov Popis Def.
Baud RS485I\ . st aveni e komuni kalnej rTchlosti na 115 200s
[218] Bps
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VOII\l

timeout [962]

N8§zov Popis Def.
9600 Bps
19 200 Bps
38 400 Bps
57 600 Bps
115 200 Bps
128 000 Bps
115200sBps RT chl 0sS s korigovanIimi | asmi melRai r §mcanr
Baud extNastavenie komunikalnej rTchl osti n a |115 200s|
modul[230] |[(vol i teOn§ s¥%l asS meni | ov). Bps
Pozri voOb BaupRSASS [RES] (sta 112)
(MB VoOba, ako m§8 zareagovaS menil keN ne
nelinnolPo danej dobe nelinnosti sa zobraz?
[961] varovanie a potom porucha.
. Meni | z 0 br a £42-Mpdbus Timdout (str. 33) " , ak mu do zvol
I Chyba b X
pl atn8§ vlIizva alebo broadcast (ak je povol g
i VarovMeni! zobr az?2WA4xModbus/ Bmedue (str. 30)", ak mu d o zvolen
nepr2de platn8 vlizva alebo broadcast (ak |
! Meni | z 0 b r a £42-Mpdbus Timéout (str. 33) " , ak mu dloaszw on
I Chybajcontr ol word alebo gel an8 hodnota v pl at
Modbus mastra.
. Meni | z o br az?W42Modbus Bimeoue  (str. 30) ", ak mu do
[ Var g > .
cW nepr2de control word alebo gel an8 hodnot a
od Modbus mastra.
[MB Fault|L a s preruggnia komuni k8ci e menil|la s 500s
timeout [659] |poruchu E42-Modbus Timeout (str. 33). '
0,10
3600,00 s
Las prerugenia komuni k8cie menila s
(v var. poruchu " W42-Modbus Timeout (str. 30) " . Ak sa s¥WW asne

varovani e ModbuMB pnreoltionknodssud18)itakBentd parameter|2,00 s

mus2 byS meng?2 MBRadlt tipeaut [859]e(strer13), inak sa varovanie
neupl atn?2,
0, 10
3600,00 s
'I[\gg%] Var'Ur!uje ak8 oper8cia sa vykon8 v meni | |Reset
Pozri voObyPBp¥maame mpstdll5)8 16 ]
Broadcast Zapnutie alebo vypnutie broadcast dOtCno
[1156] vgetklm prij2mateOom s%l asne.

Cno Broadcast dotazy s% zapnhut® a meni | i ch s
Nie Broadcast dotazy s%% vypnut ®, menil ich igt
Tento parameter ur|luje v akom porad?

DataFormat f or m§t u sa wuplatRuje |l en pre |inku 4£Noswap

[660] zrl chl en®ho prenosu. Gtandardne sa 32

OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.

No swap 32 bit. d8ta s¥ prenesen® v porad?: O0OxHh,

Byte swap 32 bit. d8ta s¥ prenesen® v porad2: OxHI ,

\Word swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad?2: O0xLh,

Byte&wordsz bit. d8ta s% prenesen® v porad?2: O0xHh,

swap

IMB po!ZVoO_ba, pre _ktor® fyzick® |l inky sa majEft‘lssl

[1556] nelinnosS | inky. ’
modul

i USB | y RS485 | y Ext. modul
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Parametre MODBUS

Skupina parametrov | 2slo [573] 3 3 B
VI ber (mapovanie) parametrov pre zrlchlenl blokovIl pre

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ @ODBUS \ PARAMETRE MODBUS
N§zov Popis Def.
ID 0 [1094] -

Signal
ID 1 [1095] -

Signal
ID 2 [1096] -

Signal
ID 3 [1097] -

Signal
ID 4 [1098] -

Signal
ID 5 [1099] -

Signal
ID 6 [1100] -

Signal
ID 7 [1101] -

Signal
ID 8 [1102] -

Signal
ID 9 [1103] -

Signal
ID 10 [1104] E

Signal
ID 11 [1105] -
Signal
ID 12 [1106] -

Signal
ID 13 [1107] -

Signal
ID 14 [1108] -
Signal
ID 15 [1109] -
Signal
ID 16 [1110] -

Signal
ID 17 [1111] -

Signal
ID 18 [1112] -
Signal
ID 19 [1113] -
Signal
ID 20 [1114] -

Signal
ID 21 [1115] -
Signal
ID 22 [1116] -
Signal
ID 23 [1117] -
Signal
ID 24 [1118] -
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N§zov Popis [Def.
Signal
ID 25 [1119] -
Signal
ID 26 [1120] -
Signal
ID 27 [1121] -
Signal
ID 28 [1122] -
Signal
ID 29 [1123] -
Signal
ID 30 [1124] -
Signal
ID 31 [1125] -
Signal
ID 32 [1126] -
Signal
Posun Vyug2va sa pri gpeci 8l nych holding regi 4
hodnota posunom masky a nastavenou adresou menil
[1512] register.
99 8 99
Vyug2va sa ri gpeci l nom z ise do hol
Posunmaskasfz,?ava s pposungopm ma§sky a §nl?slstavenou a
[1513] - i
nastavenl register.
Pozri voOb®Bipadr ®@e ma@ks) [ 55 3]
Nastavenie s aklm krokom sa m repol 2t
Krok 0 [1514] vybran¥% velilinu v I D 0. 5P Pe 0
8 & 8 Pre hodnotu 0O sa 16 bit. | 2sl o 123 prepol
prepol2ta ako 12, 3.
7.10.2 PROFIBUS
Skupina parametrov |2slo [812] B
Profibus je s®riovl otvorenl komunikalnl ¢gtandard. Roz

protokol Profibus DP.
Podr obnl popis komuni kal n®ho protokolu PROFIBUS sa na
Podpora.

MENU \ NASTAVENIE \ KOMU N | K C CPR@FIBUS

N§zov Popis Def.
Vi ber sptsobu reakcie menila na vip

PB nelilal ebo pripojenim zariaden?2m.

[813] Po danej dobe nel i nno sW4l-Prefibus Zimdout gstr.230)"y
alebo porucha " E37-Profibus Timeout (str. 33)".

I Chyba | I Varovanie

PB FaultLas prerugenia komuni k8cie menila s 500s

timeout [814] poruchu E37-Profibus Timeout (str. 33). '

0,10 S

3600,00 s
Las prerugenia komuni k8cie menil]a s

PB var. va_rovanie " W41—Profib_us Timeout (str. 30) " . _Ak sa s¥l asne

timeout [815] a | varovani e ProPBbuwe !. mo d o §st. 116)8tl;l<3t]_ent02,005
parameter mus?2 byS PRBERagtiimeauk[814]p(strr 145 entk
sa varovanie neuplatn?z.

0,10 S

3600,00 s

PB Var .Urluje akciu, ktor8 sa vykon8 v meniReset
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N8zov Popis

[816] W41-Profibus Timeout (str. 30)".

Reset Meni | prejde do resetu.
Stop Menil|l sa zastav?.
Quick Stop Menil| sa zastav?2 rlchlejgie.

Ni | Meni| nebude na varovanie reagovas.

. ~ 2 PD

PBTyp[1486] [Ur | uj e for m8t prenosu prevs8dzkovlch Vhodnoty
2PDhodnoty Je mogn® s¥% asne preng§gaS |l en dve velilin
4PDhodnoty Je mogn® preng8§gaS 4 veliliny ako 16 bitov
VQFREM Je mogn® preng8§gasS 4 veliliny ako 16 bitoyv
PB VoNastavenie form8tov a zdroja preng8gar
F£1587]

:\lormalizve”!iny REF a ACT bud¥% normalizovan® na
| Pevn® Viber PD velil2n, je [d586]I(st.dk)y amenir @ mk o me m
Parametre PROFIBUS
Skupina parametrov | 2sl o [1586]

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K 6 RRORIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS

N§zov Popis Def.
APD 1 [ 42]
[1578] MT
Signal
APD 2

[1579] [66]
Signal
APD 3 .
[1580]
Signal
APD 4 ]
[1581]
Signal
Dig. 1Ur|enie posl ednej preng8ganej | 2slice 121
[1582] ’ ’
1]0,1]0,01]0,001|1e-4|1le-5|1le-6|1e-7|1e8|1e7|1le6|1e5]|1e4|1000]|100| 10
Dig. 2Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥ Prly
[1583] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voObWig.A H582] nfetrtlich
Dig. 3Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn Pri;
[1584] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voObWig.A H582] netrtli6h
Dig. 4Mocni na 10, ktor8 wurluje posledn¥% Prl;
[1585] jednotky, -1 desatiny, ..).
Pozri voObWigfH582] nfetrtli6h
7.11 SADY PARAMETROV
Skupina parametrov |2slo [206] 5
VoOba sady parametrov pre |innosS menil a.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV

N§zov [ Popis Def.
Prep. s8Nastavenie spltsobu prep2nania |[Kombinovan
Kombi nov{iVyug2vaj% sa | en prv® 2 bity bin8rneho
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N§zov [ Popis
bing8§rnej kombingcii tlchto bitov. Ak s
akt2wny .l d&it tak je akt?2vna 2. sada, atN
Kagdl jeden bit bin8§rneho prep2nala odpo
Jednotlilakt2vnych viac prep2nalov tak je akt?2vn
akt2vny ¢giadny bin8rny prep2nal tak je a
Parametrom Pomocou parametraAk t 2 vna s @tdH7)[ 2j0e5]mogn® nastavi
é&iﬁzvna Prepne akt2vnu sadu parametr ovfSadal
Sada 1 Meni| bude pracovaS podOa 1 sady paramet
Sada 2 Meni | bude pracovaS podOa 2 sady paramet
Sada 3 Menil bude pracovaS podOa 3 sady paramet
Sada 4 Menil bude pracovaS podOa 4 sady paramet

Prep2nan
behu [1490]
Zak8zan®Sady sa prep?naj % |l en keN je menil v sto
Povol en®|Sady sa prep2naj% aj za behu motora.

Povol enie alebo zak8zanie prepPovol en®

7111 PREPENAL SCD
Skupina parametrov | 2slo [222]
Nastavenie bin8rneho prep2nala s§8d.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREP& NAL SCD

Ng§zov [ Popis Def.
Zdroj bitl sada Nast avenie 1.bitu prep2nala s§8d. JehGia
[641] Prep. s §dar 11685 7] i
Pozri voObydpajaméthasttd®pu [ 986]

Zdroj bit2 sada |Nastavenie 2. bi t u prep2nala s&8d. Jeho funl<Gia
[642] Prep. s gar. 11665 7] 7
Pozri voObydpajamétchgsstd®pu [ 986]

Zdroj bit3 sada Nast avenie 3.bitu prep2nala s&§&d. JehGia
[643] Prep. s §ar.11665 7] 7
Pozri voObydpajaméthagsstd®pu [ 986]

EO%#) <, . % .1 34! 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo

[ 224]
Nastavenie gpeci 8l nych funkci 2

pre prep2nale sady.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREP & NAL\GPER I CLNE NASTAVENI E

N§zov | Popis Def.
Bitl sadlSign§l ktorl sa vyhodnocuje |i jel184]
[645] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al (vstupy
Signal
%Z%]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bitl.

Pozri voObBip8ramevs@mulyy [ 184]
Bitl sadalBi t 1 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [647] ako nastaven8§ %W oveR.

Pozri voObBip&ramevs@mulyy [ 184]

Bit2 sadlSign§l ktorl sa vyhodnocuje |i jel184]
[648] byS vybranl buN | 2selnl signtgl a | (vstupy
Signal

Elﬁﬂsada zopne Podmienky pre zopnutie Bit2.

Pozri voObBip8rametvs@mulyy [ 184]

Bit2 sadaBi t 2 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [650] ako nastaven§ %YroveR.
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N§zov [ Popis

Pozri voObBip&ramevs@mulyy [ 184]

Bit3 sadlSigng§l ktorl sa vyhodnocuje |i jel]184]
[651] byS vybranlT buN |2selnl sign8§l al (vstupy
Signal

%g&‘z]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit3.

Pozri voObBip&ramewvs@mulyy [ 184]

Bit3 sadalBi t 3 rozopne: V. pr2pade | 2seln®ho
rozopne [653] ako nastaven§8 %roveR.

Pozri voObBip8&ramevs@mulyy [ 184]

7112 UGEVATEOSKE SADY

Skupina parametrov |2slo [1290]
Nastavenie wug2vateOsklch s&d. Tieto sady je mogn® na
vybranl parameter je k dispoz2cii ag 32 rlznych nastayv
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\UGE& VATEG SKE SADY
N§zov Popis Def.
Viber prep2nala ug2vateOskTlch s§d. i
. predstavuje aktu8lne prepnut? gtvoricu
Spggp?ﬂ%o] j ednotlivlich bitov je dan8 porad?zm,
y Prep2nal prep2nabygtvorVeckeers g§kdondnkr ®t nej
z8vi sl | od prepnutia norm8lnych s§d.
Pozri voOb®i par ®@e ma(@iks) [ 55 3]
Posun sady |Posun sady umo g Ruj e priradi S kombin8ci.i prem,
[1483] Prep2nal s8d sa kombinuje ako nor m§8Il ny
31 5 31Ak je posun 0, tak pre bin8rny pr-eaa2.a lAkjd
posun 1 tak, 00000 - sada 2, 00001 - sadas3, ...
ugz2v. . . . < .
[1481] Zobrazenie akt2vnej ug2vateOskej sady.

6, " %2 0! 2! -%42/6

5

Skupina parametrov |2slo [1291] 5
Viber 20 parametrov, ktorlm je mogn® nastavi S ag 32 r?
meni S jeho hodnotu v ptvodnom umiestnen? v strome, al e

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\UG& VATE G DNEVHSBAER PARAMETROV
N§zov [ | D] Popis Def.
Parameter 1 [1300] -

Signal
Parameter 2 [1301] -

Signal
Parameter 3 [1302] |

Signal
Parameter 4 [1303] -

Signal
Parameter 5 [1304] -
Signal
Parameter 6 [1305] B

Signal
Parameter 7 [1306] -
Signal
Parameter 8 [1307] -
Signal
Parameter 9 [1308] -
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N8zov [ | D] Popis

Signal
Parameter 10 [1309] -

Signal
Parameter 11 [1310] |

Signal
Parameter 12 [1311] -

Signal
Parameter 13 [1312] -

Signal
Parameter 14 [1313] -

Signal
Parameter 15 [1314] |

Signal
Parameter 16 [1315] -

Signal
Parameter 17 [1316] -

Signal
Parameter 18 [1317] -

Signal
Parameter 19 [1318] |

Signal
Parameter 20 [1319] -

Signal

SADA 14

Skupina parametrov | 2slo [1292]

Nastavenie vybranTch parametrov pre sady 1 ag 4. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VAT E 6 S K ESABAIRIY
N§zov [ | D] Popis Def.
N1 _1[1320] -

_0_
N1_2[1321] -

_0_
N1_3[1322] -

-0-
N1_4[1323] -

_0_
NL 5 [1324] B

_0_
NL 6 [1325] B

_0_
N1 7 [1326] -

-0-
N1_8[1327] -

_0_
N1_9[1328] -
-0 -

NL_10 [1329] -

_0_
N1 11 [1330] -
-0 -
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N§zov

[ 1 D]

Popis

VONSCH

N1_12 [1331]
-5 -

N1_13 [1332]
-5 -

N1_14 [1333]
-5 -

N1_15 [1334]
-5 -

N1_16 [1335]
-5 -

N1_17 [1336]
-5 -

N1_18[1337]
-5 -

N1_19 [1338]
-5 -

N1_20 [1339]
-5 -

SADA 58
Skupina
Nastaveni e

parametrov
vybranlch
ovl 8dacom panel vy,

| 2sl o

pre

[ 1293]

parametrov
konkr ®t ny

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA TE 6 S K £ESABATBY

pre

sady

5 ag 8.

parameter .

N§zov

[ I D]

Popis

Def.

N5_1 [1340]
-5 -

N5_2 [1341]
-5 -

N5_3 [1342]
-5 -

N5_4 [1343]
-5 -

N5_5 [1344]
-5 -

N5_6 [1345]
-5 -

N5_7 [1346]
-5 -

N5_8 [1347]
-5 -

N5_9 [1348]
-5 -

N5_10 [1349]
-5 -

N5_11 [1350]
-5 -

N5_12 [1351]
-5 -

N5_13 [1352]
-5 -

N5_14 [1353]
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N§zov [ 1| D] Popis

5 -

N5_15 [1354] -

_O_

NG_16 [1355] -

_0_

N5_17 [1356] -

-0 -

N5_18 [1357] -

_0_

N5_19 [1358] -

_O_

N5_20 [1359] -
-0 -

SADA 912

Skupina parametrov | 2sl o [1294]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 9 ag 12. Nast
ovl §8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVAUGE VAT E 0 S K ESABAPLY

N§zov [ 1| D] Popis Def.

N9_1 [1360] -
-5 -

N9_2[1361] -
- -

N9 3[1362] -

_O_

NO_411363] -

_0_

N9_5 [1364] -

-0 -

N9 6 [1365] -

_0_

N9_7 [1366] -

_O_

N9_8[1367] -

_0_

N9_9 [1368] -

_0_

N9_10 [1369] B

_0_

N9 _11[1370] B

_0_

N9_12[1371] -

_0_

N9_13[1372] -
- -

N9 14 [1373] -
-0 -

N9_15 [1374] -
-0 -

N9_16 [1375] -
G-
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N§zov [ 1| D] Popis

N9_17 [1376] -

_0_

N9 18 [1377] -
-0 -

N9_19 [1378] -
-0 -

N9_20 [1379] -
-0 -

SADA 1316

Skupina parametrov | 2slo [1295]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 13 ag 16.
ovl §8dacom panely, pre konkr ®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA TE 6 S K £SABAAIB-Y6

Ng§zov [ I D] Popis Def.

N13_1 [1380] -

_0_

N13_2[1381] -

_0_

N13 3 [1382] E

_0_

N13 4 [1383] E

_0_

N13_5[1384] -

-O-
N13_6 [1385] B

_0_

N13_7 [1386] -
-0 -

N13_8[1387] -
-0 -

N13_9[1388] B
- -

N13_10[1389] B
-0 -

N13_11[1390] -
-0 -

N13_12 [1391] -
- -
N13_13[1392] B

_O_
N13_14 [1393] E

_0_
N13_15[1394] -

_0_

N13_16 [1395] -

-0-
N13_17 [1396] B

-0-
N13_18[1397] -

_O_
N13_19 [1398] B
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N§zov [ 1| D] Popis
-5 -
N13_20 [1399] -
-5 -
SADA 1720
Skupina parametrov |2slo [1296]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 17 ag 20.
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VAT E 60 S K ESABAIDI-20

N§zov [ | D] Popis Def.

N17_1 [1400] -

_0_

N17_2[1401] -

_0_

N17_3 [1402] E

-0 -

N17_4 [1403] E

_o_

N17_5 [1404] E

_0_

N17_6 [1405] -

-0 -

N17_7 [1406] E

-0 -

N17_8 [1407] E

_O_

N17_9 [1408] E

_0_

N17_10 [1409] -

-0 -

N17_11[1410] -

_0_

N17_12[1411] -

_O_

N17_13[1412] -

_0_

N17_14[1413] -

_0_

N17_15 [1414] E

_0_

N17_16 [1415] -

_0_

NL17_17 [1416] E

_0_

N17_18[1417] -

_0_

N17_19[1418] -

_o_

N17_20[1419] -

_0_
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SADA 2124

Skupina parametrov | 2slo [1297]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 21 ag 24. Nas
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA TE 0 S K £SABAXN-24

N§zov [ | D] Popis Def.

N21_1 [1420] -

_0_

N21_2 [1421] -

_0_

N21_3[1422] B

_0_

N21_4 [1423] E

_O_

N21 5 [1424] E

_0_

N21_6 [1425] -

-0 -

N21_7 [1426] B

_0_

N21_8[1427] -

_0_

N21_9 [1428] -

_0_

N21_10 [1429] -

-0 -

N21_11 [1430] -

_0_

N2L 12 [1431] g

_0_

N21_13 [1432] E
G-

N21_14 [1433] E
5 -

N21_15 [1434] -
- -

N21_16 [1435] E
(5 -

N21_17 [1436] -
-5 -

N21_ 18 [1437] -
-5 -

N21_19 [1438] -
-0 -

N21_20 [1439] E
-5 -

SADA 2528

Skupina parametrov | 2sl o [1298]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 25 ag 28. Nas
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VA TE 6 S K £SABAZ5-28

N§zov [ | D] | Popis | Def.
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N§zov [ 1| D] Popis

N25_1 [1440] -
-5 -

N25_2 [1441] E
5 -

N25_3 [1442] E
5 -

N25_4 [1443] B
-5 -

N25_5 [1444] E
L5 -

N25_6 [1445] E
G-

N25_7 [1446] E
5 -

N25_8 [1447] E
5 -

N25_9 [1448] B
-5 -

N25_10 [1449] -
-0 -

N25_11 [1450] -
-5 -

N25_12 [1451] -
-5 -

N25_13[1452] B
- -

N25_14 [1453] E
G-

N25_15 [1454] E
5 -

N25_16 [1455] -

-0 -

N25_17 [1456] B

_0_
N25_ 18 [1457] -

_0_
N25_19 [1458] E

-0-
N25_20 [1459] -

_0_

SADA 2932

Skupina parametrov | 2slo [1299]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 29 ag 32.
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VAT E 5 S K ESABAD-32
N§zov [ 1| D] Popis Def.

N29_1 [1460] -
-5 -

N29 2 [1461] -
G-
N29_3 [1462] E
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heroy T2 Popis

-6_
N29_4 [1463] :

-0 -
N29_5 [1464] L

-0 -
N29_6 [1465] |_

-0 -
N29 7 [1466] |_

-0 -
N29_8 [1467] |_

-0 -
N29_9 [1468] |-

-0 -
N29_10 [1469] |_

-0 -
N29_11 [1470] |_

-0 -
N29_12 [1471] ;

-0 -

N29_13[1472] |_
-5 -

N29_14 [1473] L
_6_

N29_15 [1474] |_
-5 -

N29_16 [1475] L
-0 -

N29_17 [1476] L
-6_
N29_18 [1477] L

-0 -
N29_19 [1478] |_

-0 -
N29_20 [1479] L

-0 -
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8 N8vod na nastavovanie funkci 2 me n i

81 Virobn® (tov8&rensk®) nastavenie

Meni | e frekvencie UNIIEIREMnIsra velxrpcebjmljn% (st ov8rens
parametrov, ktkcerd®kp®venlogn®nOV|S povelom VhROBNE
nastavenie je vhodn® obnowiegnganeju@lledlo manilgngou
ak nie je dofanimypVOASECHzs.r.o. Vget ktyejnn ®v opdry? r nu
vychsgdmajta mastavenia menil a.

(ULOG / OBOb@Vparametrei> VI robn® (pahsderser2)ni e ]

Obnovenzm ~vTrobn®ho nastaveni a s a prepzgu vge
ov! §dwstugowa,v |l st upov.

8.2 Parametremotora i1 MAKRC MOTAOQRA@WYNti fik8ci e

Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE i> MOTOR ( NOMI NCL NE, GPE
PARAMETRE MOTORA) s¥% dllegit® pre Ssprs8vne fung
Nach8dzaj¥% sa tam prevagne ¢gt2tkov® nomin8lne h
paramet r e, ktorTch hodnoty sa z2skavaj % identifik©8&ci

Meno parametra ID | Popis

Vikon motora |37 |Begn® gt2tkov® (katal -gov®) par ame
Nap&@tie mot orl 59
Frekvencia motora [Hz] 4 NolD 204652
Prvd motora [ 151 oyt
Ot 81 ky mo/tinlr g 356

Bl inn2k mot or| 227

Sled vist. F§326 MognosS zmeny sledu f8z motora.
Skal §r. ident384 |[Zapnuti e / vypnuti e I dent i fihodhata
Magnet. Pr¥%d |[35|magnetizal n®ho pr ¥%du.

Las. Kon. MT |79 | Parameter z MAKRA MOTORA i doladenie dynamiky nabudenia.
Skal §r. ident383 |Zapnutie / vypnuti e | dleodnbtaddpokuStatorae
Odpor stator g 345
Odpor rotora |43 [Gpeci 8§l ne parametre pre sprg8&vnu fu
Rozptyl. Induk. [mH] 440
Vz8j omn8 | ndy 441
Moment zotvall 442

Odrazovim most2kom pre spr8&vne nastavenie by mal.
Po spusten2 MAKRA pre ocppowvoeldean“/wpw2tsy|mgmdtv:cgrdaj uank
meni prispojenim motorom funk| nT! Pogadovang8 vyg

procesom dolaNovaknoinakrp@atrnaemetprroevv§vdzke pol as prev
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Parameter ID: 672

NASTAVENIE i > MOTORi> MAKRC MOTOROV

U HASTAVENIE: HOTOR'.MAKRA HOTOROV
#Motor 400/4

#Motor 400/5.5
#Motor 400/7.5
#Motor 400/11
#Motor 400/15

Menu [N Sady [ Pomec

TabuGkraeednastaven® mma&kmni§l onoh offcreek wenci e UNIFREM 40

VI kony motorov od 60W do 7, 5kW:

¢,t Y2Ga2NF pnllY yELNGAS o8 «k Qél2y Y202
400/0,06 | 400/0,09 | 400/0,12| 400/0,18| 400/0,25| 400/0,37| 400/0,55| 400/0,75| 400/1,1 | 400/1,5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/55 | 400/7.5
b2YAyHEye @él2y |03 60 90 120 | 180 | 250 | 370 | 550 | 750 | 1100 | 1500 | 2200 | 3000 | 4000 | 5500 | 7500
b2YAyttyS yILNGANS 5%+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNFR Y2{i2NF ¢! 6 | 151 02 029 | 042 | 056 | 076 | 103 | 145 | 186 | 255 | 34 47 64 82 | 114 | 152
al3ySGAalléye LINYR35%!6 019 | 028 | 039 | o510 | 068 | 08 | 122 | 125 | 176 | 235 | 322 | 440 | 565 | 780 | 1032
hiit 618 Y202N} oMk 35BY[p 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1370 | 1395 | 1395 | 1415 | 1420 | 1420 | 1420 | 1440 | 1455 | 1455
2l az2pl 12yOiryil & |oso@s | 0052 | 00548 | 0056 | 0058 | 006 | 00752 | 0096 | 012 | 014 | 0178 | 02 | 0225 | 0255 | 031
hRLIZNJ &GFHG2NF @YmB845 | 195000 | 110000 | 40000 | 36500 | 31000 | 24000 | 22000 | 18500 | 13175 | 7850 | 6105 | 4340 | 3400 | 20798 | 7595
hRLIZN) NEG2NE Y6439 | 148200 | 83600 | 30400 | 27740 | 23560 | 18240 | 16720 | 14060 | 10013 | 5966 | 4639,8 | 32084 | 2584 | 15806 | 5772
w2l Li2f201 AyRdz|6gall 1a6ri|8 112 98 84 62 140 18 £ 10 10 3 14 13 12 6
+1122Yyl AyRdz 6240 |0®8288 | 2768 | 2002 | 1836 | 1568 | 1200 | 932 | 678 | 640 | 395 | 377 | 276 | 237 | 218 | 194
a2YSyd T20NDHG6yAad® (000802 HOH0027 | 0,0003 | 00004 | 0,0006 | 00008 | 0,0015 | 00018 | 0,0028 | 0,0035 | 0,0048 | 0,0058 | 0,011 | 0,018 | 0024
al EAY® LINFR a «!|8 5 03 044 | 063 | 084 | 124 | 155 | 218 | 279 | 383 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228
al EAY® LINFR D !]6 549 03 044 | 063 | 084 | 124 | 155 | 218 | 279 | 383 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228

bti2¢0 LINYY D

t N§R wha ¢! 8 163 0,19 0,28 04 0,53 0,72 0,98 138 1,77 242 323 447 6,08 7,79 | 1083 | 14.44
OLRGALG26YS @:f 9 154 138 12,3 12,1 118 105 9,25 8,2 73 6,52 6,16 5,95 5,79 43 2,85
Maxim. moment [Nm] 481 16 25 34 37 3,85 4 6 10 148 20 294 40 54 74 100

Vi kony motorov od 11kW do 200KkW:
bii2g wnvd D ¢,t Y23E2N} pallY yEUNGAS o8 k @é]?2

400/11 | 400/15 | 400/18,5] 400/22 | 400/30 | 400/37 | 400/45 | 400/55 | 400/75 | 400/90 | 400/100 | 400/110 | 400/132 | 400/160 | 400/200

b2 YAyl fye @éel2y %35 | 11000 | 15000 | 18500 | 22000 | 30000 | 37000 | 45000 | 55000 | 75000 | 90000 | 100000 | 110000 | 132000| 160000 | 200000
b2YAyttyS yILNGANS 5%+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNJR Y2{2NF ¢! 8| 151 | 215 | 285 | 35 | 415 | 56 68 81 100 | 136 | 160 | 177 | 198 | 235 | 280 | 340
al3ySiAalléye LINJR3%! 6 132 | 1566 | 182 | 2034 | 2632 | 306 | 34 | 457 | 59,16 | 67,04 | 71685 | 76,626 | 87,34 | 9996 | 11968
hit 618 Y202NI oMKk ISBY[p 1460 | 1460 | 1465 | 1465 | 1465 | 1475 | 1475 | 1480 | 1485 | 1485 | 1486 | 1488 | 1488 | 1486 | 1486
2ha2@1 12yO0ltyldl 4% |w%@3 | 038 | 04 | 0428 | 0445 | 0462 | 048 | 052 | 066 | 075 | 08 | 08 | 09 | 113 | 136
hRLINJ &0F 02N @YmB45 | 607,25 | 455 433 | 389 | 312 | 225 | 122 80 72 65 51 48 | 383 | 2 16
hRLIZNJ NP G2NF @YnB439 | 46151 | 3458 | 33288 | 20564 | 237,12 | 171 | 9272 | 608 | 5472 | 494 | 3876 | 3648 | 29108 | 1672 | 1216
w2l LJief201 AyRdz6weall 6YI|e 3 22 18 12 11 08 08 1 12 06 08 11 08 04
tit22Yyl AyRdd 62840 |ovies | 77 728 | 604 | 538 | 469 | 392 | 374 | 30 | 258 | 239 | 23 | 184 | 17 | 136
a2YSylQ T20NDH6yAad4® w10D4 Yn6052 | 0099 | 0117 | 0191 | 0374 | 0447 | 0688 | 1,19 | 139 | 1,63 | 194 | 231 | 288 | 346
al EAY® LINJR a «![6 5 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510
ab EAY® LINHR D «!|6549 | 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510

t NFR wha ¢! 8 163 | 20425 | 27,075 | 3325 | 39425| 532 646 | 76,95 95 1292 | 152 | 16815 | 1881 | 22325 | 266 323
L LRGALG26YS @8 9 2,71 2,52 2,35 21 18 16 145 11 11 11 11 1,05 12 1 1
Maxim. moment [Nm] 481 140 200 240 284 388 482 586 710 968 1162 | 1288 | 1414 | 1698 | 2060 | 2560

83 Regimy riadenia motora
Menile frekvencie UNIFREMTnethgd eomez §pkrl eavddd zckho wrae&) i vmo ¢
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Parameter ID: 451

NASTAVENIEi>RIADENIEAREGUL Ce&l R ADI A Ci>RRdeGd mdtora

Riadenie motora

U/F otv. -Skal 8rne otvoren® (bezsn2z2malov®) riad
U/F uzav. -Skal 8rne uzavret® riadenie (ots8l|l kovs
VAMuzav. -Vektorow®®uzawdenie (ot8l kovsg va@zba I
VAM otv. -Vektorov® otvoren® (bezsn2mal ov®) ria
V-SMPM -Vektorov® riadenie pre synchr - -nne mot
VNal gej |l asti dokumentu sa zame UiFaadeniehl avne na fu

8.3.1 U/F riadenie

RAMPY

Aby pri ovli 8dan2 motora nedoch8dzalo ku skokovim
kdi spoz2ci . flexibiln® rampov® funkci e, ktor® z
hodnot ami gel anej frekvencie. | dbov plagrma@®@e t oa sia hy
frekvencie (min., max. ), body zl omu r8mp, ale tak

Na prispl!sobeni e orb&mpu rsd Zkye ekugrea:r ametr e v
Parameter ID: 106
NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C T RAMPY FREKVENCIE

F [HZ]
A
U [V]
F MAX
PAR. ID = 111
FceL Line8rne zal ol
PAR. ID = frekvencie
162
F ZLOM D
PAR. ID = 121
F ZLOM R
PAR. ID = 117
F win /
PAR. ID = 110
0 < > «—> — ple— t[s]
T ROZB. 1 T ROZB 2 T DOB. 2 T DOB. 1
PAR.ID =116 PAR.ID=118 PAR.ID =119 PAR. ID = 120
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S-KRIVKA
Ak sa vygaduje, a
ktor8 zabezpel 2 p
nastavenie m§ viz
sp%ugSan2 alebo za

by sa nemenilo skokom aSkrivkiz,r T ¢ h |
|l ynoa®t amenyaabiemnienpadfliobu fre
nam pri pohonoch, mdmentop®tr &bn
stavovan2 (Napr. osobn® vISahy,

Regim | i-hmiowk y ®Ses pmagn S parametr om:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL C C3 RAMPY FREKVENCIE i> S-KRIVKAi> Re
S-krivky

Povolenie S-krivky

I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

[]

D DD D
g<<><

zaoblenie rampy pri dobehu vzad

rozdelenie S

] N\ / N\
N4

:

prechod nulou

Miera zakriveniaS -k r i vkKy | e] tvar sa d8§8 upravi S parametrom

Parameter ID: 873

NASTAVENIEi>R|I ADENI E A RE®RAMRYFRBKVENCIE i>S-KRIVKA i>Kr i v

F(©)
dE(t)
dt

S-krivky
/ 10%

100%

o

8.3.2 UI/F krivka
Z8kl adnou vINastnosSou U/ F (skal 8rneho) riadenia |
napa@tia na vlIistupoch menila st¥“pa ¥Ymerne veOkosS
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na maxi m8Il nej
udr gi avan2m kongu(anatpr?

hodnot e.

Podmi enka t

@&(fredevempcid)me r u

kongt anitenl®m§

Z8kl adom pre genesbhala®ieomapédgi me vri adenia (U/F
krivka, Kktorej parametre s %:
Parameter ID: 382
NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T UAF RIADENIE -> U/F KRIVKA
Parametre z8kladnej U/ F krivky:
Meno parametra ID Popis
Typ U/F 347 |Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlich re
U pol . 9 |Poliatoln® nap?3tie U/F krivky.
U konc. 94 |Koncov® nap?tie U/F krivky.
F posuvu 98 | Frekvencia posuvu U/F krivky motora.
Expon. U/F 91 Exponent krivky U/F.
Expon. pos. U/F 92 |Exponent posuvu krivky U/F v obl as
N upv 4 ’
U wax \ /
PAR. ID =
495
T=T+T
UKONC
PAR. ID = 94
Upror N g
PAR. ID = 90 N Y
Al A
____________ AN A R B
| B >
0 Fros ~ NOM
PAR.ID=98 PAR.ID=4 F[HZ]
Parametre z8kl adnej U/ F KRI VKY
Zakrivenie statickej U/ F KRI VKYveat pb8gévachi eked
na zabezpelenie Yassporn®ho chodu motora pri ni gg?2
momentovej charakteristky vob |l ast i nzzkych ot 8| ok. Vyhl adeni
nastaven?2m exponentov pre jednotliv® Yseky U/ F KR
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UV] a
U MAX \.
PAR. ID =
495 \. [ =1T+T
Expon. U/F
\ S/ PAR. ID =91
\\ oy Expon. pos.U/F
\ ’ PAR. ID = 92
\ \\\ //
o N\ S
\ N4 AN /
>” )\ /\ \‘<
2N \ 4
R PR Y -
0 F POS F NOM F [HZ]
PAR.ID=98 PAR.ID=4
Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY
Z8kl adng8 U/F krivka je klasickl a jednoduchl n§gst
833 Kompenz8cia | R_ 5
T8t o funkcia prrametdid TyppW¥%8& Y1 D 3H47) = komp. IR

Typ U/F
komp. IR 3
O

regulator ZM

Pri akt2vnej
koriguje
motora azabezpel il
regi me sa nap¥rgt

Mat emati ckT

kompenz8ci.i
hodnot a

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\C UK
RIADENIE \ U/F KRIVKA\ Typ U/F -> komp. IR

| R s a apurteovngadtzi kcokvyl cpho dpCpad
nap2tia na vIisnapettaknaabyasarh
0 sa kongtamtrma® i b ude nv yezmreoaitkatr aak , V¢
einee rz8vtyogujcek oan zni guj e.

§ model, ktorT je jadrom f unilnedosahuj& o mp en
veOkYs presnosS§S, preto je potrebn® nastavi S frekyv
Spravidla to blva 0.5 ag 3 Hz. VIistup korekcie je
Parametre kompenz8cie |R:

Meno parametra ID | Popis

Filter KIR 523 |_,asov8 kongtanta filtra aplikovan®ho n
Frekvencia KIR 795 | Zhora ohraniluje oblasS vistupnej frek
Nutnim predpokl adom ¥sprepmeanmhdHg ccaslpRig¢vnwna hodnota n

parametrov motora a parametra

Odpor statora [345].

Parameter ID: 345

NASTAVENIE i > MOTOR ->

GPECI CLNE PARAMEPRBEOJIMOTORA ator

DobrTm zdrojom
aspoR najbligg
aut omati ckou

identi fi

pretohopsak amee r aodreotMAKRO MOTORA
i edahackkt ol kpared.nast avenej hodnoty ug
k§8§ciou odporu statorov®ho vi

I

Parameter ID: 383

NASTAVENIET >R ADENI

E A PRBNFIRADENE-> Skal 8§r. ldent.
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l denti fik8cia statorov®ho odp¢

zapnut?2 pohonu alebo pri prevs
Ckalar, ident. S splsobovaS oneskorenie reakcie
h (pozastavenie rTchlosti do wust
Vypnuta tento stav signalizuje varovnl
s a pohonu z dtvodu prevsg§dzko.
(geriavy, virobn® linky, trak
ogi vobmaa | adenia pohonu identi-
834 Regul 8tor z8berov®ho momentu (RZM)
T8to funkci a psaar amge tzraipn&Syow U/ F (1 D 347) = regul §t
Typllf? MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\C UK
komp. IR 0| RIADENIE\U/F KRIVKA\TypU/F-> regul 8§tor ZM
regulator ZM
Pri akt2zvnom regul 8tore z § brea sotva®heon o mo neihst me nfer
nadvihovan2m U/F krivky nad hodnoty z8khadgej adlF
z8berovl Naswdavuje sa egte pogadovan§ dynamika t o

Parametre Regul 8t ora z8berov®ho moment u:

Meno parametra ID Popis
Pr%d RZM 163 |Gel an§8 hodnota pr%du z8berov®ho mo
Frekv. RZM 28 |Horn8 hranica p8sma frekvencie v Kk
Dynamika RZM 26 |[Nastavenie dynami ky regul 8tora z§b
UlVv
F [Hz] 1 v
"""""""""""""""""""""""""""" =~~~ Uuax=Uxkonc
T-nap?2tie MT :
T-z8k!I| atkBkaU !
T - frekvencia MT !
T-pr %d MT |
Fnowm I N N 4 TS
PAR. ID = 4 “IA
P8s mo |r i :
PAR.ID=28 |~~~ ""TTTTTTTTTTTT SNN\\ "/ /A
A E E t[s]
Pr %d [AM[T ' \ motor
:V L
\— J l ] t[s]
STOPe gener § GTAR

Regimy U/ F KRIVKY na npootheonnteo ms zvoytsrovkallm o st i .

835 Kompenz8gcia skl zu

Sprievodnim javom J|innosti as
predbiehanie rotora oproti st
frekvencie je z8visekl ™MdnimhehU
pri zapnutej funkci.i kompenz§c

nchr-nnych motor o\
toru vplyvom z8Sa
hFR&EMt oyhodnocuj %
a

y
a
&
i afrekvenciz u ho prid8va
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Parameter ID: 349

NASTAVENIE 7>

RI ADENI E A RBEURIADENIEA-> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.

skl zu = zapnut §

Komp. skizu Efektk ompenz8cie sklzu motora je
vypnuta zaSageni a si zachov§8 rotorovs§
Navyge to vlirazne zvyguje monm

nzzkych rlchlostiach.

Hl avnim parametrom pre

d o | azujejej zosilnemé \vepargmeki:o mp e n z § c i

Parameter ID: 350

NASTAVENIE i> RI ADENI E

kom. sklzu

A REWRRIADENIR -> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.

Pr2kladnos S
(tenk8&Freavanci a

kompenz8cie skl zu
staiBr %d

na

re8l nom pohone

moubBa)iar a

1 1:Frek. MH[Hz] 2Frad MTIAEERES ... 1 = .
[ ' | ]A.'l'mqll ngr a
zaSagenia
| mal % kompe
sklzu.
| ] B. ival g2z n§8r
| zaSageni a
val giu
| kompenzS§ci
T:Min=8 88  Max=42@8 Prm=281  Akt=4.85 |
Min=B.AA  Max=217  Prm=160  [kt=262
Okra HH M5d Bl Feset Il Stanice
Model sklzu pre svoju spr8vnu |linnosS potrebuje s
Meno parametra ID | Popis
VI kon motor a | 357
Frekv. motora [Hz] 4 Potrebn® pre vipolet noming§lneho s|
Ot 8] ky motor a 356
Odpor statora334s Platia tie ist® podmienky ako pri |
Pri uzavretom skal 8rnom ri aden? s a skl z kompe!

vy hodn ot ezxdi@instatoovej a rotorovej frekvencie.

Menil|l e frekvencie

vV parametri:

UNI| F R@&Medzemsos§lRiu, j Yk taojr ¥4 4 nek cmoug n ®

Parameter ID: 193

NASTAVENIET> RI ADENI E A

REG RIADEMNIE A> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz.

skl zu = zapnut ®

Obmedz. sklzu Ak je tento regi
vypnuté nebol prekrol enl
Skiz [Hz] [177] :

m

zapnutl, men
ma x i parhetry Magir. \
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Parameter ID: 177

NASTAVENIEi> RI ADENI E A RBEGWRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.

Sklz [Hz]
Pritom generuje vaObme®zh|l §kknuda. AWdOpoklese zaSa
stav ubpowlodi 2asa zvygovanie statorovej frekvencie.

84 Regul 8t or maxi m8l neho pr¥%du (RMP)

Regul 8tor maxi m8l neho pr*du je funkgdgiea orheneidlzow a
vistupnl pr¥d do motora korigovan?m viIstupnej fre
Z ap? paametri

Parameter ID: 352

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CC3 USF RIADENIE -> REG. MA X. P RD
Reg. max. pr %du gemert.orregirm,givysok8§8 dynami ka

Od verzie 2.230 je mogn® zvoliS n2zku (gtandard
maxi m§l neho pr%du. RTchl a piayrmamitka da:p 85R2Qu jzea vw |
Vysok§ dynah? kka dy nami knierne pfirtarcouvjaen o 8 hodnot ou p
ignoruje kr 8t ke gpi |l ky pr %du. Je vhowenmSt ida&jtrod ypr eNabp
z8Sage typu dopravn2k, Sagk®&| p®evafpdzd Ky c iVe,s pla® f er
dynamika .

Regul 8tormptacu¢kom aj geinneer .8t ori ckom re

Reg. max.pridu Regul 8t omot owi ckom regi me fr
motor. reZim avgener 8torickom zvyguj e ak [
gener. rezim - hodnoty.

Hranilnl pr%d pre motorick¥% prevsgdzku.

Parameter ID: 5

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd AMa x i m. Pr %d M. [ A]

Hranilnl gem¥%d 8§pgroeick% prevsgdzku.

Parameter ID: 549

NASTAVENIE i >RIADENIEAREGUL CCI AMa x i m. Pr %.d G. [ A]

Vgpecificklch pr2padoch m!ge meni |l hodnotu obmedz
Pri nzzkych frekvenci8ch sa olvmdrinlegniher amneu pz\e
Yo el om dosiahnutia vyggi ehra 2zv8bseorko vc@&h or |ncohnheorsttu aa&
aby sa zabr 8ni |l oné€sitnanboisltnie jmoltaosrtai vmoment ovej char i

nal ej funkciaviAlobmef zenige zni govaS ohranilenie

podmi enky ako napr?2klad vysokl tepelnl integr §l

splnen® podmienky obmedzenia viIikonu pri vi bere p
kt or ®ho dszaujoebnvel k on) .

AKtu8l nu hodnotu motorick®ho ohranilenia pr¥du si

Parameter ID: 494

DIAGNOSTIKA 7> Riadenie i> Pomocn®i> eMaixliimmy pr ¥4d [ A]
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Imax [A] ! !
ID=494 | :
Pritvrde- ! ' Obl as $
nie ) .Zni gova
InQ_SOs )
IMAX MOT.
ID=5
FBdOST RMP F (A OBLASs Fs [HZ]
ID=1191 ID =1193

Gpecifick® pr2pady wWpravy hranice maxi m8lneho

ﬁ UPOZORNENIE!

Vpr2pade, ge motor je grafSagovakeikamyalzeabed§ RMI
ovl 8dania pr2de povel STOP, m! ge @ahon sd e¥pne. e ot
Vtakom pr2pade je potrebn® zvigi S hodnotu maxi m§
vygenerovaS RESET alebo prerugiS bezpelnostnl vst

RT chlwaskSu dok&§ge menil|l zabeedizESt pk udegel an®mu  n &
dovolen% hraniln¥% hodnotu ovplyvRuja4 [pazlaomeka)e. s a

Parameter ID: 353

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL CC4 WF RIADENIE -> REG. MA X .(RMP)R®
P zlogka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T UfF RIADENIE-> REG. MA X. P RBIC
zl ogka FRMP [ ms

Parameter ID: 1047

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T3 WF RIADENIE -> REG. MA X. PRB|
Dzl ogka RMP [ ]

RMP obmedzuje strmossS
m: ge zabera$S aj proi

ns§r tu alebo poklesu frek
ust §
dosiahne ohran
zrk&gd

S
enej rTchlosti, keN p

a
I r
i | enFinea xf r[elklv2eln,c i da |l Femi nu ¢

frekvencie | ell
nekoriguje, | o sa od I & d mea nzovgl nglemm 2 v zpnriYkdoum ap o
alebo APreSagenie menil| af.

Pre zrTchleniespe&krieloiRMBeseaS w2zkych frekvenci?
richluukpoé¢kait ol n®ho nap?tia od prekrolenia pr %du

Parameter ID: 799

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CCH WF RIADENIE-> REG. MAX. PRB|
Kor. boost. RMP [ ]
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Pre

nastavenie

rof hehkweolrreekjcd 2o VReVJP & | Y4 i

par amet e

Parameter ID: 1191

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C C3 WF RIADENIE ->

Frek. boost. RMP [ ]

REG. MA X. P RB |

Pomocou ¢t

dodr2gamaxi m8l neho

chto dvoch parametrov

pritvrdenie pohonu na

Obmedzeni

ako aj ostatnl mi

Jedn§ zdavitmov® pohony

ma S za n§sledok
vysokl ch

pr %du

predodl

prepad br eme
P& idoschr dvidla | en poruchu.

frekvemaotiaar

om

je mogn® vy

obr8zku).

e pr¥%du mtiempponrfprakombpEng §aj ow
fsutnukj cei aknmait enge-nriilaa . p oEhxoin o v ,
gdopawoun2 koV Sahkde
na alebo

l adi S

nreeks tersd tai | prmd

R v L
d

I
kde ni

abmedzeni
nedodr gani e

A
F [Hz] Y Pr vud [AMT
DOBEH - ROZBEH -
generi8dlog motori ¢ k §
prevsgdzk: prevsgdz
cos(li)<O0 cos((i)>0
FeeL Maxi m. MP
______________________________ - 4/ | PAR.ID=5
B I e e S Y e i TMaxi m. GP
PAR. ID = 549
Pri/gd | ot
motora
. ) t[s]
STOP GTAR
Typi pkTebeh pr%du a frekvencie pri zaberan2 RMP na pc
Prklad: Pr “dov & | imita (RMP) zaberaj %ca na re8lnom po
[Tek Nim & Stop r Paos: 1.500s CURSOR Tel. Nim & Stop r Pos: 1.5005 CURSOR
N I MR N - N N N ¥ I TR - B B B
T i oo g Type
FF%EKVENCI 0ff 0ff
&&&&&&&&&&&&&&&&&&&& e SaUrce Sl
CH1 CH1
B, [ EE T
OBMEDZENh PRDD . OBMEDZENh PRDD
EHS00mY T CHZ 200mY M 1.00s Ext  Ta0my B S0y CHZ 200my M 100 Ext 7 Ta0my

Maxi m8Il ny

8.5

Jedn§

Tl meni

pr%d pri dobehu,

e rezonan]|

pscamo@ nY funkciu

Rezonanci a motora | e
nerovnomernosti z§ Sa ¢ e ako aj

nT ch k

Maxi m8I ny

mi t

) pomocou

pr¥%d pri rozbet

oV

ktorej j e
s a vplyvo

mogn®
m neho

amni leil e meinod d loTsc h
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rozkmpeBi adi cky mateaxcrhiS8adkz@®@hoz do gener 8torick®ho ch
bTva spravidla |len niekoOko peri-d statoroieej fr
mechanicklichvigen® nam8&hanie ako amedrzd zokomwiotdaeni ep |
motoraan8sl|l edn® poruchy.

Pr2kRadonan| n® kmity nameran® rfdaatprdkhklenonmdzédlmdbved
pr ¥%flednej f8ze motora).

b Fos: 204,005 CURSOR

Type
arnplitude

Source

CH1

CH1 200mY  CHZ 50,04 k1 100ms CHT ™ —4.00mb
11-Pdar-05 1656 10,5043Hz

Tlmenie rezon.

vypnuté

Funkciatiime ni a r ez on an cviy2p 2snaa zpaapr

Parameter ID: 513

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GU L C €% WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zapnut ®

Na nastavenie tlmenia sl ¥gi trojica koeficientov,
vel il 2n n drekwedcisi taunpanpd tViheo.dnT m dol aden2m tlchto koe
veOkosS kmitov zmengi S alebo ich aj Yplne odstr§n
Parameter ID: 514 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan
NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T3 UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->

Zosiln. Od dUdc []

Parameter ID: 515 (Nastavenie zosilnenia t| menmnidal ue po #a
NASTAVENIE 7> RIADENIE ARE GUL C C* WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln.

Oddls []

Parameter ID: 516 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan
NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T3 UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->

Zosiln. Od dwils []
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U
% - E out
dt
ID 515 Gel an® nap?t
d¥ s
dt
dUnc
dt
Gel ang§ fr
Viznam koeficientov funkcie ATl menie rezonanlnic
Tl menie rmzpemanmcad i S alebo wplne potlaliS negel ant
chode s mallm zaSagen2m.

86 Regul §tor napyneami CRP) dolKéme¢tDDk®a z8&I oh

(KZ)
Jednouznaj d!l egitejmp2ndH ocdl iflr2erk venci e ®heo nnaepd®ztii ceb vjoe
(Upe) . Za norm8lnych podmi enok bTva jeho hodnot a
sieSov®ho zdrugegr@lld*U@dp?2 tPira (4WOV sieti je to ok
medziobvodu teda mhgp2kdm2siw8oeppBki sse napatia s
motor pod z§Sadgou, sa mige staS, ge motor nebude
odbudenie an 8§r as't skl zu ako aj odoberan®ho pr ¥%du. A Kk
amenila alebo negdlparwaji,pqgreumnhug n®Naobmedzi S frekve
pri ktorej je na motore aj pri nNi ggom maridltdc hs i
UNI FREM 40Regbulloskt oAfR nhaemot isd¥e qasIS§t or kinetick®ho
(RKZ) . Okrem i n®ho sl Ygi aj na preklenutie kr 8t

pogadovan® mini gsuldregurj @p 2zthiaedeWr B m2 m ¢gel amrej d ef r2emk v
zotrval nej hmoty.

Pri brzden2z motorom, teda bajgdobestul ahahso¥Bps obeE
vplyvom prelievania energiezmot ora sp? S tdommenpd apade m§ meni | d
na spr8vnu regul 8ciu motora, avgak st Yaprao zrra pp?oS ouvc@

APrepatieﬁ.~Iarm'otorpphemaghejkdmiegenerétu'y'eclaq')mvchod
geriavov, virSahy , e |rdoszdtb&hhsy z/ot rval nl ch hmtt), sa s
Ucpoug?2vaj¥% br odm®rmékyl,y kd or ® prebytol n% eeergiu

je striktne predp2sang8 doba zastaveniaNpphGoul je
reguli§teRegul 8t or dy nami ¢(ROBhTen dwywEedhwan2m gel anej
zastav? n8rast nap?&tia DC. Podobne alkmutt2 mma ¥ iem&alj

frekvencie ug pruensotg8nvia nkSorraisgtovnaaSp2at i a a§ po poruch

Kagd§ Rleggsu$ 8§t or & an a2 tsiaanost at ne pargnemothS / zapn¥%S v

Parameter ID: 748

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCI AREGUL. NAP>TKANERN) Z§I

Kinet. zalohovanie (D)

vypnuté
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Parameter ID: 749

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCIl AREGUL . N A P-> Dyingdn. dolbeN )

Dynam. dobeh (D)

wypnuty

D1l egit® parametre nastavenia

ktorTch sa

regul 8tor a

napatia

s p %9 S a zabhovaehizaiday nkainm ectki®hko®td o b e hu :

Parameter ID: 753

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCIl AREGUL . N A P-> Rdfefencia RA )

Parameter ID: 754

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCY AREGUL . NA P->RdfefenclaRPD )

Na prispltsobendezvynamigky2padn® doladenie preregu
kmitav®ho priebehu sD %glioag kpya rRRNne tkrteo rP® slpolaol ne
Parameter ID: 751
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE QRUELCAI.A NAP>TPAz(RBRN§Xa R
Parameter ID: 752
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE QEGCIAI.A NAP->TI Az(RBNka KR
Parameter ID: 750
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE GRUELCAI.A NAP>TDAz( RBR§Xa R
A A
Fs [Hz]
Upc [V] Kinet. Dy nami
z8l ohov dobeh
-------------------------------------------------------------- E.
Refer. DD gets
PAR. ID = foomm e e e e oo
754
UDCnom. """""""""""""" ‘)\' """"""""""""
(565 V)
Refer. KZ
PAR. ID = f-----m--wbee-
753
ev 1 pa @abnovenie  épovel N
. . L S
siete siete STOP predOg
T-nap?tie medgi ol dobehu
T-vIistupng8 frekvi

Regul 8tor napftha2 pRN)nnosti
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Pr2kVhsdtedky merania nasadenia RN na pohone

Tek [l @ Siop M Pos: 15005 TRIGGER Tek .1 @ Stop I Pos: 15005 SAWE/REC
T . NAP TEUpe 1 Seups
\\\\ R R o L ¥ ' llllliljeu . i f
™, FREKVENCIA #° T 1 £ :
NN VRN e e e e i e
s A FREKVENCIA il
: & : - ‘ : : : Source : B 5 - V L G[ A Ref
NABTiE U Ext iy L OTRVAL I
........................................ o
&&&&&&&& o ZOTRVALN N e
R E S S Coupling E*: - Bef &
KI NETI'CKE :zCL AC] - DYNAMI CKh DOE On
BH 200y CHE 200my M 2505 Ext /7 T80mY M Z00mY THE S00my M 1.00s Ext 7 Ta0my
Refd 200m' 1,005 RefB S00mY 1,005
Kinetick® z8l ohovanie me Dynamickl dobeh pri rtzny
nap8§jacieho nap?2tia na mot pohonu.
VmnohTch priemyselnlch faplkivkethdingori preemdnani s a vy
zastavil za | o najkratg?2 | as. @®rvliopakevakiadhuijpe ¢
am§ to prianpyr odpulkvi vhau viroby. pakors,a ktaory@heo jne
zotrvalnosti alebo zaSagovacie pomery s¥ prement
dobehu probl ®m Vt edy t r ebReh oa pdloibkechvua S Nraepgriznk | Rydn agn
mi egadl §, kde z§V| s2 zotrvalnosS od mnogstva spra

8.7 Brzdenie tokom
Na brzdenie savmeni | och frekvencie poug2va niekoOko reg

pougitie br zdondephoor Brkokdsutlwj Ya vgak pohony, kde nastar
| i ast ozlrneed&avo. Ak sa napr2klad vygaduj e, aby 1| e
tomto | ase dobehu «Pzrneipki§ ipeo rmuecnhial aKiIE4 nemus2 byS p.
nutn@.apAki kl ad ug 13 alebo 15 sekundovi dobeh kon]|

energie sa d§ zn?2Byjzdddieokomgi t2m funkci e
Na zapnutie brzdenia tokom sl %gi parameter:

Parameter ID: 775

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)

Funguj e tak, ge pri prekrol en

Brzdenie tokom (B1) zal ne meni | zvygovaS nap?tie
vyphuté magneti z8ci u. To spltsobz, ge
nedostane zmot ora do menila ale sat
motor a. Mi er u zvli dgeni a magnet

parametrom AZos. brzd. Tokom |

Parameter ID: 776

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRZDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRYZDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]
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Pr2klLadnosS brzdenia tokom na re§8§lnom zariaden?2.

Tek, AL, @ Stop M Pos: 1.5005 SAYE/REC Tels, i @ Stop M Pos: 15005 CH1
N - N N - H H I I N - H H - N H ! !
Lo oo Setups S Coupling
Wavefarms ENAPT|E
. e . . : .. B Limit
Sure : : : : : : : : : OFF]
Ref Walts/Div
e
Save Probe
Ref B
. : : : N : : : : 0n| : : : : - : : : :
Rt 200mY T THZ ~200mY M Sdims Est 7 Ta0my EHT Z00my  CHA 200mY M Sidms Evt 7 Ta0my
Retd 200rmy S00ms Reth S00mY S00ms Retd 200mYy S00ms Refh S00mby S00ms
Brzdenie tokom pri me n g Brzdenie tokom pri val g
Pri brzden? tokypmgidoemh8dhai kvani u motor a, preto
dodatol n% tepeln% ochranu, termistor alebo PT100
88 Naf 8zovani e
Pri prevg8dzkovan2 elektricklch pohom®ov albystsa wizmi
spustilo, aj keN sa motor vo vypnutom stave ot 8§l a
ventil 8tor spal 2 n, trakl n® vozidlo v pohybe aleb

Naj presmeajgilechdej gi e avrapda§idi§82 ndost §]l kov®ho sn2 me
poskytne presntsr dinfeomra8ic,i uktoomewnmi ba satrdojk8fel 2aut
prisp!si@afis2oaaS. Sn2mal vgak nie je nNafn§& off@awngieS
vmenili frhelkRWRBEM. eN&f §zovani epajametrimogn® zapn%S v

Parameter ID: 374

NASTAVENIEi> RI ADENIE A REGAFEOZIOVWANNAE §zovanie

Hafazovanie

\Vyphuté
Zrychlené

Normalne S

Jedn§ psaneo automatick¥% funkciu, ktor§8 wvgdy po ak
naf 8zowanraztol enl mot or (resp. g e mé re&ktodork)l .c h N &ft &
ajeho doba trvania mtge byS premenliv8 mslavenid c hl os
parametrov.
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A . A .
Pr Yd 1. detekcia I. IR V. Frekvencia
motora [A] i smeru a Detekci inabu- Rozbeh [HZ]
inabudenie  afrekv. idenie naFge.
777777777777777? ----------------------- J' ---------------------------------------- i FMAX
———————— | FoeL
Pomer Inaf/l0
Xx Magn. | i s . N\ M —
= 1D778 x ID355
e povel ngj den "
. _ s
T-r ot o frekveriia GTART X frekvencie
T-vl st ufpekvéncia —>
T-pr ¥ad motor a Las na
PAR.ID = 375
Naf 8§zovpapnimBc2p |innosti
DspegnosS nafg§8zovania ako aj doba hOadania je z§v
(N§sobok magneticaphPhRujpe “diut | i vosS naf§zovani a

Parameter ID: 778

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd ANAF CZ O V>APhnheElnaf/IO [ ]

(Las. Kioonv.pIMTvRuUuj e rTchl o-sdbudenmmaigga) et ovani a

Parameter ID: 79

NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRE aMOT GRA . MT

PerNaﬁ§gowanﬂ@zto!enT motor na menil.

(tenk8i Mliarapng8 frekvenairdsd, hrl ielr & e In i§8 a rbiaofrdkkemciaa n § |
rotora)

1 1:Frek. MM[Hz] 2:Prad MTIAEEEES ... 1 ﬂi

I I

1

2: Hin:El.ElEl Maw=7HBEH Prm=47.31 Akt=57.680

it=H.64 Mawx=2.11 Prm=1.12 Akt=1.23
Oknd Mg Stapi

89 Obmedzenie vikonu

Vpraxi sa_m!ge vyskyt~n1/4§ potrebprzpetheyvageaj ki mo
menil|lapaowesdnl . Pr2padnl vznik poruchy spl!sobenej
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za n8sledok vipadok technol - -gie, ktorl ma | h
zn2genie vikonu motor a. Preto me@ﬁu‘e®rfcr\eek1vewlch)zeve
bl ok obmedzenia viIikonu.

Funkcia obmedzeni paramdrk onu sa vol 2 v

Parameter ID: 766

NASTAVENIEi> RI ADENIE A REGUIMCCWAkonu [ ]

Tu je mogn® zapnwuS jednotliv® zdroje (pr2liny) ob

Obin. vykonu (QV)
od pret'aZenia
od tepl. chladi¢a
od pref'aZenia motora

od ext. teploty

CIf=Ne J< ]

od signalu obm. wyk.
od preSageni|Tepelnl int. MN (I D 31)| Porucha =100 %
od tepl.chlaTeplota chladila (1D 7¢Porucha

767)
od preSageni/Tepelnl int. MT (1D 33)|Porucha =100%
od ext. teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha = ID 866

865)
Pri vzniku varovan2 wuvedenlch tepelnlch ochr&n me
Vistupom obmedzenia vIikonu je korekcia maxi m8§lne
zobrazovan® e&ldaoliilniy m@rpunbdugdaé/srtbavveelfhiax prevsgdzk
Obmedzenie vikonu sa teda vykon§va obmedzen2m max
maxi m8l neho pr¥%du (RMP) fkutnokrlTn Tmu(sl2D b3y5 )z.apnutl a

Pr2klldch:nosS obmedzenia vikonu od preSagenia men
sasynchr-nnym motorom zo z8znamu na graépekom idnt
MN , hrub ®r|vida ™vMa ) .

1 1Tepelny in[%] 2Prad MTAMEER .. 1 ':3'-.]
|
|
|
B
|
b |

1:Min=49.2 Mawx=21.7 Prm= Akt=91.7
Z:Min=6.06 Mawx=4.22 Frm= Akt=2. 41
Qkng Mg eset Stg

Pohon begal pod pInT Pohon s a oi dnQ aehgl ri §l |
integr 8l meni | a dosi akl es §. Pohon j e Znovi
ng§sledne sa obmedzil maxi m&8l ny vikon.

Nal ej nest Wpal .

8.100pti mali z8ci a

Optimaliz8cia |e S)a/mtﬁsdtaa:thTblrovikadikatcgir®eho Y2l ohou |
audrganie optim8lnych hodn?®!t OubovoOnej zobrazova
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ni ektor ®ho zad8vacieho kan§l u. Opt i nkatloirziS§csa m6
vintervale 0.j0@d0ma@n®@. 0@ 0za@mroassztiikev menil a:

Parameter ID: 423

DIAGNOSTIKA i > Funkcie-> Opt i ma$fi ¥#8§sitaap OPT [ ]

Napojenie sttuNpu optimaliz8cie na Oubov o@dnT zZa
parametra pri vibere sign8lu (zdroja) pr2zslugn®ho
Viber veliliny, ktorej krit® rium m8 bl ok optimal.

Parameter ID: 80

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL$HZO@GEAM. sign§gl

Vyber signalu Najsltaej gi e sa pri gtandardnTlct
|l \HEHU:DIAGHOSTIKA'Riadenie sign§gl optimali z8cie vybers§g pr
Otacky IRPH| mot or a. Pri zvolen2? niektor ®h
H:?# 313-;3 optimalizovaS aj OubovoOn¥% tec

Krit®rium opmtainmean!8i,z 8lcii ebude meni|l vyhOadgvaS mini
sign8lu. Napr2klad pri pohone gener8tora na MVE c¢
pri pohone | erpadla minimalizovaS vikonov® straty
Na viber krit®ria sl %g] Opt. kritérium

[Minimum  signalu

Maximum signalu J

Parameter ID: 208

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL$>ZOGLA krit®rium

Bl okovani e (r esetpddmnienkdneramsa: i z8ci e a

Vbl oku OPTIMALI ZCCIA sa nach8dzaj¥% dva signs8ly,
optimalpadmienkhu, kedyojpeimaggn®oman&Svel ilinu.

Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetova

Parameter ID: 263

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MALH>ZO@GLA Reset sign§gl

Vyber signalu Napr?2 kAlkd:j e optimaliz8cia nas
|2 MENUMDIAGHOSTIKA' Stay menica maxima aleb o mi ni ma vI konu, je pot
keN je zariadenie vypnut ®. Po

Reset signsg8lan [ 2568 Jmen.nreeg . v e(l n ¢
stavov®ho sl ovapaiametsi AOpPst as MRe s @

w:::::gz ﬂ:ﬂ vyberie Chod ( ngeenidr unjae vnlasptautpiee

Qpt. reset KeNge stavov®e gsdwano® njaene n § t o
Porucha Ol optimaliz8cie e akt2zvny keN
SwW_Err_Pin Ol napatie.

<)

Chod
DC nabity
MT nabudenhy

OO

8. novembra 2018 Strana 145 z 175



VONSCH

Vtedy, keN doch8dza po zmene vistupu optimali z§ci
bl va premenlnwtin® oneskori S mer ani e kast ®d b a n &hpc
parametra sl %gi na nastavenie podmienky merani a:

Parameter ID: 279

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MALH>ZO@GLA Meranie sign§gl

Ak m8&8 byS meranie vykonan® ag po uktoorhtem 2 s ir@am®loiv

v e | i $tdvman. neg . (neg8cia stawaameth Opts| meragniae adat 2 vne
nastav? bit ARozb. /Dob FA. To zcniaemesna8 ,| ajke§8 pmoa zunrk
rampovej funkcieapot om sa ag vykon8va nov® meranie pre Nal
Vyber signalu | 3 =
— pt. meranie zapne
[2  \MENU\DIAGHOSTIKA"Stay menida [MT nabudeny O
=) Rozb./Dob. F
FZel = 0 O
F = Fzel O
\arovanie [l
Na upravenieapri sp!sobenie procesu optimaliz8cie sl %gia
Meno parametra ID | Popis
Peri.-da opt. |13 |Las me rjaendinaf®h o kroku optimalizaln
jednotlivimi krokmi m:ge predOgi S
sign8§l [279]A).
Skenovanie 420 | Zap./Vyp. regim skenovani a vistupu
optimali z8ci e. SI1/49| na n8jdenie ¢
VyhOad§ gl ob8I mygnkahr ®mi azer T ch
vnastavenom smere cell rozsah maxi
delta Sign . 255 |Nastavuje odnotu maxi m8l nej dovol
AOpti m. S|g ngl [80]A od gl ob8&l nehgd
optimaliz8cie (skenovania) pomaly
tTm sleduje pomall®o kz§iemeyh ov eeDktors@ mu
vistupu od gl ob&nasthaov ea¥t r®andin ot u
vykon8 nov® skenovanie, ak je zaphn
Regim kroku 425 [Ur | uj e, | i m§ byS veOkosS zmeny
kr ok mi pevng§ al eebnoe nplrievme nk ri ovk§ . z nParm
kroku urluje na z8klade adaptivity
Minim. krok 427 {Mi ni m§l na alebo pevn8 zmena vIstup
Zisk adapt. kroku 743 |Urluje intenzitOpvpimyv8i ge8i vB8OEN
optimaliz8cie, ak jeéeprememki viARegi
Pol . smer 426 [Nastavuje prvotnl smer optimal i z 8§
hodnoty vistupu 0.00 nahor (AOd mi
(AOd md)i m
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VT kon : l. 1IR * Frekvencia
motora [W] i skenovanie zmena [Hz]
' po gt ¢ technol ogd
"""""""""""""""""""""" I'I""'""""""""p'ddr'fﬂéh'()k‘l'"""' Fumax
- ' posun opt (VT stup ¢
] € mn_® dol PAR.ID = 423
ma X i m8 1| n
vi konu
_ I:MIN

»
>

t[s]

. povel GT/

T-vistup opt(lli):nzlaSI)mzaronueeg\dll/mrﬁrekvenC|u
T-optimalizovanT -mapmj8dnT( | e 7w6I6Kon mo't
Opti maliipzr8icncaz p |innosti pri maxi maliz8cii vIikonu zm
Pr2klLadnosS opti mal ime8rciileoma pohone s
(hr ub 8§ |]VIasrtqup OPT. ,-Prérklofgint &rpr2pade je nastaven
426) na voObu AOd maxi mah.

r1 1FPrikon[l] ZUdstup OPT[ IE=ASEE . 0 1 o

i Skenovan2m n§jdenl '|'Zmena technol ogi ck
ptimali z8cie. Nesk!r dotiahnutie vistup8j da
ol ad?2 presne. nov®ho optim8l neho bod

8llExtern8 tepeln8 ochrana (ETO)

Ak je na zariaden2, ktor ®hodiss/ mzms2Swiui jree jmeknli |s rf2rne
Zzostava vimxmallavh rovnak®ho typu, j e mogn® zapc
av y hodn o michteplStu zariadeniaap od Oa pot r e by poaughy. Paametre hloki a a
ETO sa nach&siziaj 4 v

Parameter ID: 860

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplo~tnTch snzmal ov sajep~d)emjzaaalj-eg1|ce
vlistup. Mat emat i cKkl mo d el ApPor|%dt aE Tépftoir m§ Isray zlvwd i?2 a &

8. novembra 2018 Strana 147 z 175



UNIFREM v.3.50x

VONSCH

pr2slugn®ho AOUTx. Na AINx vzni kne Yby racAkNarpap2itei a
ETOZt l cht o Ydajov sa vyhodmosts?l eddport ephdmal a Pai
varovnej alebo poruchovej hranice sa vyhodnot2 va
Viznam paramatitogiak® pr eporasnlied|je/Sadiuacsmhen® v
re otre zapoj e®OudbosvaOmit geo Qrylu ga Sa ovl vstou

P pot by poj Oiu & Oonmt ¢ amylugamwal - g [ t
svorkovnice X1 procesorovej dosky menil a

Pr2zklad nasti8vemizanalk BO tsy®rui iP.TC v

LASs NASTAVENI E:

Nastavenie PTC sn2mal a:

[ID] Cesta Parameter Nastavenie

861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor

906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap. ETO AIN2

862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Pol et sn2 mal3

Pr 2kl ad npaasrtaanveetnrioav, z ktor T ch s ¥ poodwWecdhe nEET Chr ani ce var c
865 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Varovanie ETO 90AC

866 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Porucha ETO 160. 0 AC

MognosS obmedzenia maxi m§l neho meracieho pr%du ETO:
Parameter Ma x i m. pr%d EDOmMmedRujle8p)y vd ~d0 ETO sn2mal ov aby
zohrievaniu sn2mala. Ak je pougitl gpeci 8l ny sn2mal, t
Pri type ETO = "PTC" je merac?2 pr¥%d ohranil|l erlentma hod
parameter neakt2vny.
‘ 1087 | MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ ‘ Maxi m. pr Yid | 10.00 mA ‘
Nastavenie anal -gov®ho vstupu AI N2:

[ID] Cesta Parameter Nastavenie

154 \I\;Ig_ll}lL:JPQ\l\Xlk’\?;{\VENIE \WVSTUPY A VhSANMPLYE GO\ Typ AIN2 0-10V

MognosS filtrovania rugen2 na anal -govom vstupe:

‘ 262 ‘ \l\;lg_ll}ll;JPQ\l\lA,?’\?;»\AVENIE \VSTUPY A Vh\SATNJAPLYE GO\‘ Filter AIN2 1s

Nastavenie anal -gov®ho vIistupu AOUT2:

[ID] Cesta Parameter Nastavenie

362 \hﬂENSUT\UI\Q%TzA\VEME \ VSTUPY A VASTURWNAL c GO\ Typ AO2 0-20mA

1077 \h;IENéJT\UI\g&%I'ZA\VENIE \VSTUPY A VHh\SAINJAFLYE GOV A02 ZdrOj P r 1/4d E T O

366 \l\;IIYE]NSUT\UI\g\A%’I'ZA\VENIE \VSTUPY A Vﬁ\SATNJAPLY(j GO\ Slg (AOZ_A) 0 mA

368 \I\;IIYE]N;T\UI\QS‘D‘I'ZA\VENIE \VSTUPY A Vh\SAI'NJAPLY(jGO\ Slg (AOZ_B) 20 mA

945 \'\;I?NSUT\U’\::AS@EA\VENIE \VSTUPY A Vh\SN'NJAPLY(jGO\ AOZ_A OmA

946 \h;IE]NSUT\U’\:;;%I—zA\VENIE \WVSTUPY AV h\SATNUAPLYE GO\ AOZ_B 20 mA

LASs DI AGNOSTI KA:

Mogn&o8troly meranlch Ydaj ov:

[ID] Cesta Parameter Popis

869 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Teplota ETO [A q: Teplota na sn2mali

870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Pr Yad ETO [ m4 gﬂcﬁr;nic : pr¥d exte

867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Nap2tie ETO rzd’;ﬁi Ewa,loid mE}g“@’ho

871 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Od por s n Q]ma ! Hodnota odporu sn2m
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812PreSagovac?2 sp2nal APreSagov§gkh

Naj m? pri zdvi hovich p o hiomlocchh  ajbelrai satvioave, h anl aes aalje n
menil| ov sa poug2vaj % rlzne zariadenia na vyhodn:
alebo technologic k e j linky. Meni | UNI FREM dok8ge na z§8Kkl

vyhodnoti S zaSagenie pohkoonalSzZpVtZiapPpa@®emmé hypahonu
aby bola prevs8§dzka pohonu bezpelng&8. APreSaghuv gki
geriavov, posunoch psruip o mte@van2o,br ¥Rda @neéh astroj ov
preSagovaci emenislpdmnm]| GNIVFREM obs ahujawinieki ek o Oko vyl

Pojmy:
ZaSagépeevoliteOn§ velilina, ktor§ predstavuje mi
Moment motora, Pr¥%d motora, VIkon alebo aj Al Nx a

PreSagielnd est av pohonu po splnen? podmi enodickpr e Sa ¢
generovaS STOP, obmedzi S rTchlosS pr2padne signal

Dynami ck§ pirkeeS8prz&aovnl stav pokiadnmom smeme,ikedpdkrere| er §c

statickej z8Sage pohon prekosf§ch®ajredper zotrval
Statick § prev8dzgmacovnl stav pohonkladmpmsmeest §l enej r
Tipovanie 1 Je takl sled ovlg&8dac2ch povelov, ktorT ob

Napr2klad kr8&8tke povely GTART alebo prerugovan® z

Na konf ipgerS&giowacieho sp2nala sl ¥%jia nasledovn® p

Parameter ID: 840

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> ZDVI HOVE PPREJIAEGOVCK

Konfigum&®g@iian d i nnosti:

Meno parametra ID Popis

Pretagovg§k |81 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie el el
Pretaiovak zap./vyp.

wypnuty

Regim preSa(842 | Zapnutie regi mov sp2nala preSageni a
Redim pret'aiovaka

autodetekcia hranic

- a3
l
nomalé spustanie

testuj "tipovanie"
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Sptsob vipoltu veliliny AZaSageniefn: Zdvihov® funkci e

ZaSageni e. 843 (Vi ber wveliliny, ktor§8 bude sl %gi S
AZaSadgeni ei.

HEHU'DIAGHOSTIKA" Riadenie
Hap. DC inyy

Pr2kl advesdlibleirruy, ktor 8§ predstavuje mieru
ZaSagenie 1|844 Hodnota vybrat®ho sign§lu zaSageni

zaSageni u. Sl Ygoimenran Ipcrhe vjoedd ndoot i e k .
Filter zaSa|81 |Filter prv®ho r8&du, ktorl sl v%gi

na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (1D 843)

Podmienky vznikua z 8§ni ku APreSageni af:

Las po gtar |82 |Las necitlivosti preSagovacieho sp2r

PreSagenie [845 [Hranica preSagenia pohonu v dynamicK
v kladnom smere).

Las preSag.[848 [Doba, ktor% muZaSaysyiyeia| aka hrani
preSagenia, aby sa zopol preSagovac?

PreSagemie [846 |Hranica preSagenia pohonu v ust§len
kladnom smere).

Las preSag.|[849 [Doba, ktor ¥ musZaShygs&mnigal al iarkeo hr a
preSagenia, aby sa zopol preSagovac?

PreSagenie |847 |HrancaZaSagpneaukon|l enie PreSagenia pr
na ust8lenej rTchl osti

Las preSag.|[850 [Doba, ktor% mugaShyd&niyeil é | aka hr an
preSagenia, aby sa vypol preSagovac?

Signgl bl okovwaniiaai:APr eSag

Zdroj reset|572Signg§l, ktorlT sl¥%ji na zablokovanie
Mt ge byS vybranl buN | 2selnl sign§l

PreS.reset |88 |Podmienka vzniku resetu preSageni a.

Pre diagnostkuavy hodnot eni evsp%géagbi/§ka zobrazovan® veldi

ZaSagenie 854 |Mi era zaSagenia pohonu Zu$ a@peann efiRaPar
vztiahmat&genu @D 849)0[%]

Tipovania 855 |Po|l et nedovolenlch ovlg8&dac2ch sekve
pohonu (kr8tke povely gtartu i akc|
zopne preSagovac? sp2nal bez ohOaq
Vyhodnotenie tipovaw2d0O0Obe medm@®owygnl

Stav PRETAG|86 |Signalizuje v akom stave sa nach§8dzsg

Stay PRETAZ.
detekcia [
pretaZenie O
tipovanie O
ustalenie

[l

Pr2klad zobrazenia diagnostickej wvelilinrn

PreSagenie pohonu nastane: 3
ak sa polas prevs8§dzky splnia podmienky vzniikuwm pr e

svtativckTpcn!eajsimlﬁiynamickej prevs8§dzky, keN prekrol 2
APreSagenie dyn.dA (I D 845) na | as dbbnb gk?vstatitkon Al as
regi me prekrol? statick¥ hranicu na pr2slugnl | as
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alebo ak je zapnUAttlest @@ i m iap lofoal Bedt& fitpiod dvt aard2l ev t i p o
prekrol2 5 tipovan?2 do 5 min.

Stav PreSagenia menil signafF36-Pu¢e 6a daov.§Keudizpdppn T m h
ovl 8dacieho panel a.

PreSagenie pohonu zanikne: § §

ak polas reverzn®ho chodu poklesne AZaSageniei p
847) na dobu dlhgiu ako AlLas preSag. vyp.n (I D 85
Vregimoch preéa@pv§~kjae (mMoDj n® ApbmaB@fsp%ngHnn@
preSagg:n2 obmedz2 rTchlosS sp¥wgSani areverenenmahode, n a 2
pre zvigenie bezpelnadmerptm mrempobfcii s

nal ej jerem@igm®c v v ynp® Y481 ovkndAt sorri e @ﬂaldtnlmmpelmeme v C
Anegeneruj,epSTO&doc h, kedy sa m§ pri preSagenz v
akci a (napr2kl ad, obmedzeni e ri chl osti paoluegbiot 2 mo

uni ver z 8l ny cbhl ookvolv8 draecn?icl ha .

Autodetekcia hran2c:

Jeden zrre@gvimolv | innost. prAaSia wawe§ lkek c.( lafDoh 8 ey’ neyrie 2
regimu sa vynuluj¥% hranice podmlenopkoIparsesqaagselneldaov(r
pracovnl ch cyaklsoav azuatroi naadteincik y detevkelJljll/hlhnryanAZar]gweo

Pri tejto detekcii by mal byS pohon zaSagovanl ma
br emeno, at N.) Po 5 ag 10 cykloch saubbf8hbay shr
hodnot § ¢ h , kdov®|l eWww%o t ol eranci u e ako maxi m§8l n

yggl 3
Po vypnut2 tohto regimu zostamk® 4e$lagim\i§:le mraa awjve ch
Polas autodetekcie hran2c mShnPleSy@Pp.i sdigteelaink.] n®

Pr2klad vzni ku preSagenia v dynamickom regime |innosti |

813Funkcia dynamickl zdvih

Ger i avov§ DVYNAMKZOVIE (DZ) (ID 1068) s | Yag i na prisptsobenie ma
zdvihu podOa aktus8l nej hmot nosti br emena. Pri VY
rTchlosS.

Pre spr&8vnu |innosS dynamick®ho zdvihuurljug “potl peob
veliliny AZaSageniefn (1D 854) podobne ako pri fun
Meno parametra ID Popis

ZaSagenie. [843 |[Viber parametra ktorT bude sl ¥%gi S 4

AZaSageni ef.

ZaSagenie ]844 Hodnota vyhmgatt®uo zaSagenia (I D 847

) zaSageniu. S| ¥%gi na prevod do pomern

Filter zaSy¢8l |Filter prv®ho r&du ktorT sl %gi na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (I D 843)
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Na konfi gumi&cki®hodyzdavi hu sl ¥%gia nasl edovn® par amet

DZ zap./vyp. 1069 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie dynse
DZ zap./vyp.
wypnuty

Las meranil070 |[Las merania statick®ho zaSagenia (I
AFrekvencia DzaAa (I D 1073).

z8§Sag Dz 1071 |Hornl rozsah =zaSageni a, nad ktorTm
nezni guj e.

z§8Sag DZ 1072 (Dol nT rozsah zaSapgeacaj eopoddwkithor h a
frekvencii.

Frekvencia DZ 1073 |Frekvenci a, pri ktorej prebieha me

rTchlosS ktor§8 odpoved§ maxi m§8l nemu

Pre diagnostkuavy hodnotenie preSagovs8kaesiVgng:tieto zob

ZaSagenie|84 [Miera Sagenia pohonu Zu$gapednn eiE3EPar
]

zaSa
vzti ahiat&g &nu @D 844)0[%].
Stav PRET/ 856 Detekcia statick®ho alebo dynami ck®Hh

Princ2p |innosti

Pri gtarte simeekwmehoira zastav2 na AFrekaenmeaabZa
DZfA (1 ably07doo)gl o k ust8&8leniu veliliny AZaSadgeniehf
rTchlosti. Ak sa zaSagenie us8$d§ DADIMOIR)ea@BmSa g med
DZ ma(P.1671), potomsaobmedzenie rTchlosti zdvihu prepol 2
AFrekvencia DzZo6o (I D 1073) a AMax. frekvencia.n (
A§Sag DZ ImaxL0oi7l) alebo vyggi u,| obsul eo b neehdoz enmagx i me§ |
AFrekvencia DzZo (1D 1073). Ak ZBSadg DAL ii2haeiSa genl
ni ggiu, bude jeho maxim8lna rTchlosS obmedzen§ na
Ak vypol2tan® ohranileniAMakl cirekviengeaméng@gl B &k
varovn® NWBI18yennainei cAk i. zdvi h

Princ2p linnosti funkcie ADynamickT zdvihif.

8.14 Funkcia i rozladenie IRC
Menil e frekvencie pUNRIpRREM mpou@irntravwaci eho modul u F

r
sY¥| asne vxhorden§olcnoovma§|~, avscev oscihg ni§d kyr zment 8§l nych sn2Zm
rozdi el rl chl ost 2zobiazduje kp @r asmme2tnrail o & Rr@eki. (IIRDC 1108 6)
vzorca:

Fircr-irc2 = | [Fireal T |Firez| |

kde |Frcypl znamen8 vipolet absol %tnej hodnoty rTchlos
|l RC20 (1 D 803).

Vpraxi mtge byS na viac motorovlich pohonoch potre
z8sahy ako obmedzenie momentu, zablokovanie a oka
Napr2kl ad:

pri pregmykovan?2 jednej n8pravy t rppkdruhéhzon 2vgoezni idel &
ohranil eni a mome nnteun gaobuy and8hp®rzaivoau snepr edbi ehal a dr u
pri prerugemn2zmatdemiz8lpwohanov na val covacaedjr ulhi8§8nke
napr8zdno) sa vygeneruje RESET.

at N.
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Na konfigur 8ai Iuadeumlk&: i leR AR sskupiie paaametraw. a met r e

Parameter ID: 1081
NASTAVENIE i > FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2
Konfigumr®@iian d i nnosti
Meno parametra ID Popis
Rozladenie IRC1,2 1082 |[Nastavenie splsobu obsluhy a |inno
z|IRClalRC2.
Rozladenie IRC1,2
obmedzenie momentu
reset PwM [l
obmedzenie momentu Rozl adenie I RCl1l,2 spltsob2 oslabenie mo
reset PWM Rozl adenie I RCl1l,2 splsob2 okamgit® vyp
Filter dIRC1,2 1083 |Lasovs8 kongtanta filtra rozdielu f
Min. rozdiel IRC1,2 1084 |Mi ni m8l na hranica absol %t nej hodno
Max. rozdiel IRC1,2 1085 |Maxi m8l na hranica absol ““tnej hodno
Pre diagnostkuavy hodnotenie sl ¥%gia tieto zobrazovan® vel
Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora urlen8 sn2mal om
Frek. IRC2 803 Frekvencia rotor at@rdlokn§nod marma |l RT2
Frek. IRC1-IRC2 1086 | T8to velilina je filtrovang§8Fiflitletrr o
(1D1083).
Princ2p linnosti:
Akjevpar ametri ARozl adenie I RC1,2A4A (I D 1082) aktz2vr
prekrol|l en?2 mi ni m8Il nej hranice rozdielu frekvenci

zni govas obmedzenie momentu motoraia&lprdiRCha2iimgll
bude momentnul ovIVyp2nanie pohonov sa deje plynul o %Yme
moment u sa zobr av62Roeladeni tRENV2aIN.T e A

Princ2p flumkhoiseé i ARozl adeni e | RCA pri akt2vnej voObe Ao
Akjevpar ametri ARozladenie | RC1,2d (1D 1082) aktzvr
maxi m8Il nej hranice rozdielu frekvenci? A Ma x . roz
PWMa pri poklese pod AMin. rozdlel l RC1,2d (I D 10 ¢

Princ2p linnosti funkcalet ?ARmea|l ade®b e A rRedietpr P WMA .

Pomocou nastaviteén®h9 filtra AFilter dl RC1, 2nda (
rozladenia | RC, uthmsSakvsndgwami kgummany momentu
na maxi m8l ny moment ajgm@& IRESBEITN PWAS j £%|lmosnl m akt
volieb.

815Vyugitie prep2?nania sady parametrov na
meni | a

Menil e frekvencie UNIFREM obsahuj % 4 ug2vnaatné®si|5®
nez8visl e epdrietpo?viaaSSn wltd sa ppradpy je do 50ms. Poki aO

pre jednotliv@Pasamhgt medR,gi bkt oar ® maj 2 bl okovan¥% z
mogn® realizova$S aj pri spustenom GTARTE pohonu.
nastavenl rka sakyinkkdOvreeni | a, umogRuje to riegiS rt
zmenou parametrov, ktor® jednotliv® funk| n® bl oky
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Naprzklad

-Zzmena parametrov

-zmena zdroj o v

-adaptivita

ov |

§dani a

-amnoho Nalg2ch.

Podmi enky

prep2nani a

U/ F krivky pri zmene smeru ot 8| ¢
|

menila od bin8§rneho vstupu (p

parametrov regul 8torov podOa rozsahu r

jednotl i vl chp ar8almeptarrcace t meorvi |

Parameter ID: 206

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV

Pr2klad konfigur8cie

prepnutia SADY parametrov:

Meno parametra ID Popis
Prep. s8d. 657 Nastavenie spl'sobu prep2nania akt?

(Kombi novan®, Jednot)liv®, Parametro

Prep. sad

Kombinované

Jednotlivé S

Parametrom

Pr2klad nastavenia spl!sobu prep2nani a
Mognosél pr NASTAVENIE 1> SADY PARAMETROV 1> Prep. s §4d
aktz2vnej sad Parametrom

Potom je mognosS$S hastavenia akt?2vn

Akt2vna s adampgho]s Sadal, Badda 2) Sada 3, Sada 4
Zdroj bitl sada 641 Nastavenie bitov Jerhep?2frnad kci a8dz 8vi
Zdroj bit2 sada 2;26 parametraPr ep. s8d. [657]

Zdroj bit3 sada

prep2na

Mognos S

l.splsob
Prep. s8dKonb67lvvaynl®g2 vaj ¥ sa | en p

Ak s¥% neakt?2vne vgetky bity tak je
je akt2zvna 2. sada, at N.

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV i>PREPE NAL SCD

VEHIE' SADY PARAMETROV'.PREPINAC SAD
Zdroj bit1 sada
Zdroj bit2 sada

|l a. VIistupng8 sada odpoveds§

nastavenia: Zdroj bitl sad

Ziadny

Mognos S

Pr2klad nastavenia bin8rneho prep2nal a
2.sprtsob

Prep..[6588d Jednot-lIKaw®& T jeden bit b i
odpoved§8 jedne]j sade (bit 1 odpoy
prep2nalov tak je akt2zvna sada s
aktzvny ¢giadny bin8rny prep2nal ta

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPE&NAL SCD

VEHIE'SADY PARAMETROV'.PREPINAC SAD
Zdroj bit1 sada
Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

nastavenia: Zdroj bitl sad

Ziadny
Ziadny

Pr2zkl ad

nastavenia bin8rneho prep2nal a
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GPECI CLNE Pr2klast avenia gpeci 8l neho zdroja
NASTAVENIE [224] i NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPZ¢ NAil> ZcBoﬁ:le
sada[64l]i>gpeci 8l ny
Nastavenie i
gpecy 8H nf un
pre prep2na Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny
s SPECIALNE NASTAVENIE
Potom je mognosS nast av3ADY BARAMETROV
i> PREPENAL> &&CEBECI CLNE NASTAVENI E
Bitl sada ®ign8l [645]
VIiber sign8lu, ktorl vyhodnocuje |
ML ge byS vybranl buN | 2selnl signsg
Pred nastavem2nmtadr ajka 2pme j sady parametrov je poc
\% SADE1, t o znamen§8 pri vypnutlch podmi enkach [
nastavenie do ostatnlch poug?2vanlch s8d cez povel
]MENU—> ULOG / ->OBKNoOM2 r ovani e s§&d
Povely na kop?2rovanie s8d parametrov:
Funkcia Viber Popis
Zo sady Sadal..Sada4 K-pia parametrov zo sady 1..4 do
Do sady Sadal..Sada4 Potvrdenie stlalen2m 0Kop2rujo
Na z8§ver treba nastavi S podmi erhiclte mer en@?pm & rkil @& da kpto?
dve sady parametrov a SADA2 m8 byS akt2vna pri z8§
br emena S inlm poliatolnlm nap?2t2zm U/F krivky)
parametrov.
Meno parametra ID Nastavenie
Prep.s § d . 657 Jednot!l i v®
Bitl sada s| 645 NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPZE NAi> Zchjthtl
sada[64l]i>gpeci 81 ny
Zvol 2 sa zdroj prepnutia sady:
Stav men. Neg.[ 54 7 ] (stavov® sl ovo negova
NASTAVENIE 7> SADY PARAMETROV i> PREPENAL 18|
GPECI CLNE NASPABENWLEsadai>sign8l [ 6
fi\MENU \DIAGNOSTIKA\St av me n i> Stav reh.tdg.i
Vyber signalu
B ‘\I'IEI'Ill‘\IIlIJ!tGI'I(IlSTIIrE.ﬂ.‘\Stau.r meniéa
Bitl sada zopne 646 NASTAVENIE 1> SADY PARAMETROV 1> PREPENALIT>
GPECI CLNE NA S $BtVsadd zdpne [646]
Vyberie sa bit AFrotawvow®ho sl ova
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Bit1 sada zapne
Odbudz. MT
Pripraveny
Mech. brzda
Motor/gener.
Frot = 0

U
U
U
N

v 1 zn atorFraa<0.)

Frot i pol arita rotorovej
znami enko frekvenci e

(KeNge s a ejgeodvragn Yo hodnot u

frekvencie.
vyhodnoten® m

stavov®ho

usten
e edi
e

a< T

0
I
i

p
ber
spl

T ® W»n

2

t

j a mal

prep2nania S8d do u
ovanejo s$ady. ktofr §r m®&ciakt 2vna je zob
I m

font om.

Pougitie s8d parametrov teda
mogn® riegi S aj
Nesymetriu ramp frekvencie

Prep2nani e
Prep2nani e
Ovl 8dani e
Zap?nani e
€ at N.

Vv
a

regimu riadenia
sign8lov na anal
iacerTch pohonov
vyp2nanie korekc

-9

j
|

nnosti m!geme

prispieva ku zvIigene

vi
dn
a

c
I
I

h
m
e

vistupoch
meni!~om
bo inlch funkci
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9 Pr2klady nastavenia menila UNIFREM

91 Nastavenie procesn®ho regul 8tora pre ri

Vnasl eduj Ycej | asti b & sl & avoeprtisaa nt arsipatdseonbi a pre ud
hladiny v n8drgi, pomocou | erpadla riaden®ho frek
911 Situs8ci a
Frekven]| nl meni | riadi ot8|l ky lerpadla, tak aby
ngdr gi sa mlge pohyhaowm $oodnamim§ip§ ne&jocm. Akt usgl
sn?2man8 sn2?malom hladiny s pr%dovim vistupom Pri
a pri 20mA maxi m8lna hladina. Gelan8 v gloaKdel adi n
OV odpoved$8 hrhiadiim&l mejl10V odpoved8 maxi m8l nej hl ad
) Senzor vvsky hladiny
@7 ........ FYPTE— . 0-20mA
Cerpadlo
min
Zelana hladina Nadrz 'I>5<"
0-10V Vypust
912 Pripojenie menila N
Napatie pre gel an¥% hladinu pAINlpoj 2 me na prvl anal
Senzor vigky hladiny pripoAIN2me na druhl anal - -govl
VI stup menila pripoj2me na | erpadlo.
913 Nastavenie awtpov govli ch
V. menu Z\NAS‘l’TV;STUPWfk\EhSTU'PNNALéGOV£ VSTUPYAH
AAI'NTly p Al NLGVAE AO N
AAINRi I ter AIN1lA = 1ms (ak by bol sign8l rugenl m?
AAI NGPECI CLNE NASTAVWEBMNIIE Al N1A = giadny (F3)
AAIl NRy p Al N20mAR= A0 _
AAINRI | ter AIN2A = 1ms (ak by bol sign8l rugenl m?
AAIN@QPECI CLNE NASTAVWHENIIE Al N2A = ¢giadny (F3)
914 Nastavenie procesn®ho regul 8tor a
V. me NASTAVENIE i FUNKCIET PROCESNHh AREG.
ARegi m PRA = APol ohaid
Rezim PR Takto s a nastavovanie proces
Teplota nastavovanie cm Vjl bcermro tPko8 conha i n
Teplota inverzny pr2pad, ak by bolo | erpadlo wur
Poloha zvygovan? j eho ot 8] ok bude h |
Poloha inverzny k]l esas.
Prietok
| nfrRe i my PR splsobia prepnutie nastavovania v inlc
AMin. gel. wvel.fi = 1cm (minim§lna hodnota procesn
AMax. ¢gel . vel i- = 50cm (maxi m8lna hodnota proces
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AZdroj édekE. ARRN1#.

Tdroj Zel. PR Ak by sme <chceli rva shtlaavdi i & dg e\t

Hodnota [IPRﬁ = AHo dGweolt.a Ahftad<fdo3 Gcm (ak po

hladiny je 30cm). Hodnota sa

AIN2 hraniciach AMin. gel. vel.f a
AIN3
AIN4

AZdroj sp.ivEzBApal RRA.

Idroj sp. vazhy PR Ak by bol a pewym3t ntegdnwitzaby, t

Hodnota obdobne ako pre ¢gelan¥% velilin

AIN1 Samozrej me treba nastavi S 0«

F_ procesn®ho regul 8§tor a.

AIN3

AlN4

915 Nastavenie vistupu menil a

Treba nastaviS odpovedaj Y%ce parametre motor a, ram

V menu ANASTAVENIET OV L CDANG EL A RREKVENCIAR

AZdroj rever BezreFerzgiil 95Infak= bA sme | erpadlu umogni |

chodu, lige v pr2pade potreby by sa |erpadlom od]
droj reverzu F

Ovladaci panel i

Trvale reverz

BIN1

BIN2

V menu ANASTAVENIET OVL CDANGEL ARREKVENCIAT Zdr oj gel . fiek. =
droj. 2el. frek.

Procesny reg.

[MODBUS

PROFIBUS

[Max. hodnota 1

V. me NASTAVENIET OVL CDANGEL ARREKVENCIAT GPECI CLNE NASTAVENI

ASigng§gl pDIAGNASFIRA i=Funkcie i Proces.reg. i VI st uipt PRt o nast av?2 m

vistupng frekvencia menila je riaden8 procédsnim r

aklnl z8sah.

LANA FREKVENCIA' SPECIALNE NASTAVENIE

Signal pre 2F = \Vystup PR

9.1.6 Monitorovanie
V me DIAGNDSTIKAT Vs

<=

tupy /7T AMNAst upy 3 3
Tu je mogn® sledova$S anal - gov®cws AAP WN1kiy N AAd NR2yiz ia
v pomernlch AAI N1 Rel i, AAlI N2 Rel . i
V.  me DIAGNDSTIKA T Funkcie i Proces. regfi )
Tu je mogn® sledovaS procesnl regul 8tor v procesn
V  me DIAGNDSTIKAT Ov | § diaGd le. AFr ek . N N
Tu je mogn® sl edosvtasd mprreopceels2nt®hmol rwlgul 8t ora na gel
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92 Pr2kl ad nastavenia |l ogickIch okov

Frekven| n® menile UNIFREM maj% vo svojej softv®r
l ogi ckl cH olglickdvis oper 8ci ami OR, AND, XOR, RS | =

Mogn(mastSvenlatypuvstupovavIstupov pre logick® bloky:
WIstup negotvamli 1l | ogick®ho bloku negovanl, wvstup
prvi vstup logick®ho bloku reaguje na n8§begn¥% hra

na n8begn®wnBitahu si

Pr2klad mognost 2 rvdssttaupeorvi d owgsi tcukpRochvo & | o k u :

& — & | — & b— & b—

—q —q —q —q
—q —q

Pr2kl ad:
Nasl eduj %ci pr2klad cpemd(rriegastdtrameen|jaedfnroedlu\cchyljg®h€)mrr
l ogicklch blokov. Uvagu1mg rvhkenom Qs$dmhWEHOAgImo
pr%dom 1, 05[ A] . Ne zaSagneunllovnegt ofrr eskav ernacz tei ephoa |z ne
gelan% frekvemehumé®Od¢Ha]j e Dbieg realizovanl po na
nul ov frekvenciu.
F [Hz]
N

F max

PAR.ID = 111  [77==7m =77 oo o s o m s s

Ffel=50MH7 |

PAR.ID = 162 : :

| LINEARNE RAMPY FREKVENGIE
20 [HZ]
F min = 0 [Hz] 5 i i 5 -
PARID=110 4 T rozb. 1=10s T dob. 1=10s i
PAR.ID = 116 PAR.ID = 119
Nastavenie rozbehoveja d obe hovej rampy pre tento pr2klad

Pomocou | ogi ¢ kT ¢ hn absl toakvo2vme meni | t ak, aby vyhodnocov.
frekvencie 20[Hzlanepr ekr ol eni e pr “%du motora 1[A] (motor j
Dan® podmienky meni | signalispapanymean8l ngmv®pdswo
tlm z2ska povahu rel ®ov®ho viIistupu. Pri frekvenci

m§ visbgpck®ho Hlogkw kloB1 oper §ci ou ANDI sltougpi ncTk ¥s ihgo
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vstupuje do druh®ho pomocéa®hbodil ok @hagBld kakw dBer §

AND al asom zopnutia T_on = 0, 5] s] a | asom ehypnut i
vistupn®ho $sgnBkdabB2 diskr®tnych stavov vistupn
Na anal - govl vistup AOUT1 naviageme viIistup logick
l ogick®ho bloku LB2 (logick8 hodnota 1pastaawZa @m¥
20 [mAJapri vypnut? LB2 (logick8 hodnota 0) sa nas:t
na svorky menila. Na svorky anal - -gov®ho vIistupu
FUNKCIA
POROVNAVACIEHO
OPERATORA
LB1 fast LB2 fast
i ! AND AND .
Frek. MN [47] ' : T offT on
: > _E%. 1. signél Ton/Toff =051l (Pri T_on logického bloku LB2 fast je vystup AOUT1 = 20 [mA]
20 Hz 1 !
: i LOGICKY LOGICKY AQUT1
1 i BLOK BLOK
Prad. MT [42] 1 i Analégovy vystup 1
! > 4%0 NEGOVANY 25008l NEGOVANY
1[A] ; ; 2VSTUP 2VSTUP

T_on - ¢as zapnutia logického bloku LB2 fast
T_off - ¢as vypnutia logického bloku LB2 fast

Bl okovg sch®ma vyhodnocovaok apomeapunllctigipokimi @nbl okov

Postup nastaveniaahalgig&V@®hobVvbs&bupa AOUTI1:

Vibenmnasatavenie LOGICKEHO BLOKU LB1:

Parameter ID: 167

MENU 7> NASTAVENIE 7 > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE T > LOGI CKEi>BBlLfayY

Meni | det ekuj2e0 [Hrzdk .pMN > ozbehu Pmdidg eMTa ¥ 1r[TAc]h~I(ors
sign8l druh®ho vstupu) pri rozbehu na ~(“:jelan1/4 rlch
preto viber logickej-Adper 88cie : |l ogickIl s¥|lin

Parameter ID: 625

MENU T > NASTAVENIE T > FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CKE£ B&bIBKfasti>
LB1 oper8cia = AND

Viber sign8lu Frek.MN (velilina diagnostiky) pre

Parameter ID: 577

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 1> PLC FUNKCIET> L OGI CK £ i>BB104dstY > LB1 1
= Frek. MN

Logick8 hodnota 1.vstupu |IFBRAMN[47]>120[Hz: j e hodnota s

Parameter ID: 578

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 7> L OGI CK£ iBLB2HKast > LBl 1
zopne = 20.00 Hz

Logick8 hodnota 1.vstupu IFRAMNI[47] 920X : j e hodnota s

Parameter ID: 579

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i> L OGI CKE£ iBLBDHKasti> LBl 1
rozopne = 20.00 Hz
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Viber sign8lu Pr%d MT (wwdlBl:ina diagnostiky) pre

Parameter ID: 580

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE i > PLC FUNKCIE 71> LOGI CKE iBLBhHKagti> LBl 2
sign8l = Pr%d MT

Logick8 hodnota 2.vstupu IPB¥.d] eMT1l [AKR]] e HddAdot a s

Parameter ID: 581

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLBQHKasti> LBl 2
zopne=1A

Logick8 hodnota 2.vstupu IPB¥id] eMTO [AKR]] e< HddAdat a s

Parameter ID: 582

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLBQHKasti> LBl 2
rozopne =1 A

Pre spinenie vstupnej podmienky P r %d <MT A] je potrebn® sign§gl dr
negovas, pretoge porovn8vac?2 oper8tor | ogick®ho b

Parameter ID: 1008

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE i> L OGI CKEf iBLBEAKasti> LB1 %rovne
negovanl

Vibemnaatavenie LOGICKEHO BLOKU LB2:

Parameter ID: 168

MENU 7> NASTAVENIE T > FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CK£ B b IR fést

Pri logickej hodnotelsttu~pu LB1 mS§ prvIl vstlupre lIBB 8a vyberigi c k ¥
oper8cia | o4ANDkéa wvbli$iapnl sign§8l LB2 sa privedie
sa dosiahne zap?2?nanie a vyp2nanie vistupu LB2 po

|l ogick®ho bl oku LB2.

Parameter ID: 626

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE B> QB2Yfast 1> LB2
oper8cia = AND

Parameter ID: 1009

MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE 7> PLC FUNKCIET> L OGI CKE iBUBDfESYi> L B2 Yar

Vstup 2 negovanl

Viber sign8lu pre 1. vstup LB2:

Parameter ID: 583

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 1
sign8l = Logick® bl oky

Sign§gl l1.vstupu LB2 m8 | ogick¥% hodnotu 1 ak m§ vl

Parameter ID: 584

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKast > LB2_1
zopne = LB1

T sig
0

Signg8l pre 2. negovanl vstup LB2 je vIis n
vov (

t
zap2nanie a vyp?2nasatiiiee ddrsita pdii LkBr2®t nych s
zopnutiaavypnutia |l ogick®ho bl oku LB2.

up
t a

Parameter ID: 586

MENU 7> NASTAVENIE 71> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 2
sign8l = Logick® bl oky

Na sign8l 2.vstupu LB2 sa privedie vistupnl signgt

Parameter ID: 587

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LB2_2
zopne = LB2
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Nastavenie | asovani a dzoapi2ok@kie2mhoke LB&8tupu LB2.
Nastavenie | asu zopnutia LB2.

Parameter ID: 1025

MENU i > NASTAVENIE 1> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i>LOGI CK£ BILOKLYB | as®vhi

zap.1 =0.50 [s]

Viber logick®ho bloku LB2, pre ktorlT sa nastavenl

Parameter ID: 1033

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 7 > PLC FUNKCIE i >
|l as zap. 1 LB2

LOGI CKE£ iBLIOKY| as»hBapne |

Nastavenie| asu vypnutia LB2.

Parameter ID: 1029

MENU i > NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i >
vyp.1 =0.50 [g]

LOGI CKE£ TBLORY| ads»vahi

Viber |l ogick®ho bloku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1037

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 7 > PLC FUNKCIE i >

LOGI CKE£ iBLIOKY| as»hBapne |

las vyp. 1 = LB2
Gpeci 8l ne nastavenie anal gov®ho vistupu AOUT1
Na anal - -govl vimawipazAa®UT1lvijset up | ogiRki®hoo pr wtkau IL
blokulB2(Ton= 0,5 [s]) je na anal - -govom vI spgruipev ymemu t|
|l ogick®ho bloku LB2 (T off = 0,5 [s]) je na anal
Parameter ID: 370
MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Yh SANAPLYC GOVE VASOLUPY
Anal - gov1 v sroasghup20AJuj e v
Parameter ID: 358
MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Y>h SAAINALYC GOV £ Vi AOL UPTYp AOL11i>
0-20 [mA]
Parameter ID: 1076
MENU i > NASTAVENIET> VSTUPY A Vh SAINUAPLYE GOV £ W & A0 UPAD1 Zdroj i >
Gpeci 8l ny
R01 Zdro]

Prad MT

\ykon

Prad ETO

Moment

Specialny
Parameter ID: 361
MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Ysh SAANJALYC GOV £ Vi AOL UPSY. (AO1_B)
i>LB2
Parameter ID: 941
MENU 17> NASTAVENIET> VSTUPY A Vh SANUALYC GOV E VHAOLUPADL Ai>
0.00 [mA]
Parameter ID: 942
MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Y>h SANALYC GOVE VhHASOLUPAOL Bi>
20.00 [mA]
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Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude |line8rne pre

Parameter ID: 359

MENU 1> NASTAVENIET>VSTUPY A VHSTANALCGOVE VARASOLUPYSIi gn §*
Logick® bl oky

Priebeh velil2n

1 18zec
— - o | DT

L= |
Vist upnT s20 As |

""-. /vanal-gov®ho vi s
k.

(Frek.MN [47] = 20 [Hz]) i hy

2214 D260 0 12214 4
F*Frek. MM [8.88Hz +58.8Hz) EliéEIEHE
Lal|ll

*Pr ¥d motor a reiprerkewddadakeéhodnot u 1 A
mreip r e

Na obr8zku grafu je vidieS pri edogdfrekvencicbpehiun@grzasija
rampe 10[s] na ¢gelan¥% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh mo
rampe 10][ s] na nhoodnvdgardirekpedmiaanok (frekvencia m

a pr¥%d motora < 1[A]) je si-ghal mMAdPv am® anmid n gy
AOUTL.
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I0N8vod na pougitie ovli8dacieho panel a

Menu [ Zmei [N Pomoc

VANV NI/ NI 2N
~[=] &
- (= )=

VONSCH’E’

OvlI 8dac? panel

101T1 al i dl §

staaT | | sTop | [Reverz| | Ov | §dani e, naeknijlea kzov 02 cernd j ovl 8dani ¢

_I#I
|

esc Zrugenie zmeny, zatvoreWi eveRnaydydg

_I#I
|

ENTER Viber pologky, potvrdenie zmeny (V

Posun v menu, nastavenie hodnoty.

V  pr 2 gea dvd yiceste menu obsahuje viac ako p @ ®log i e k ,
stlalenie jedn®ho z tlcht@gekOkzahi @i
aktu8lny riadok pre viber je tmavl

1:Ddtum 2B13/84,/23
1 2:&3:‘?3:@6' @ 1

e
N \HEHU'HASTAVENIE
@PARAMETRE MENICA
N & OVLADANIE ‘ .
@& RIADENIE A REGULACIA MognossS rolova
B VSTUPY A VYSTUPY
B FUNK.CIE

Aktu8lna polog

Posunvmenu, zmena r 8§dov
[> Zad8vanie gelanej hodnoty 3
(lenvokne monitor ak je vybranl ako

Zobrazenie MENU-vT ber funkcie panel a

EEIE

3 Kontextov® tlalidlg g

) Zobrazenie n8povedy
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102Gt art panel a

Panel sa mtge prip8jaS k zapnut ®mu alebo vypnut ®m
automaticky zapne as p o j 2 so zari pheard m. pAk ppperkl chelsai ac z
pok¥Ysi spoji S mwmvnzakroiuvadedhrensosu ako malo naposled
tak®t o neexi stuj e, panel d8 na viber zoznam dostu
Fanesl v, 29821
VONSCH
1: VOHSCH UniFrem ¥.2.100
Priebeh inicializ8gcie
10.3 Obrazov ka
Adresa mj Zobrazovan® Stav meg

N§zov \3 e (O ER @ *>slo akt?

Monitor

Zobrazov
i nfor m§8c

. 546V
Prad MT 0.00A

. Nom. wykon 44 4kw
Hl 8seni e " ET - Externa porucha (1/1)

/

Viznam kontexto

104St av menil a

Bat ®mivd 8acom paneli je slab8 (treba ju
Beg2 z8znaanelgr afu v
Me n i | pojueheivE, vzniklo varovanieal ebo f unk|inM® hl 8seni

R Je akt?2vny reverz menil a.
@EB Meni | stopee( gvt vorgte&knt,e v(toliaci terl 2k).
1,2,3,4|L2sl o akt2vnej sady v menil i
10.5 Menu F1
MENU

[EEInoNITOR v~ GRAF

ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA

[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY

[JuLoz / OBNOY  ZxZARIADEHIA

5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF.

Pbvodne okno menu

Med z i jednot!l i vl mi pol ogkami MENU sa prep2na tlal
VI ber funkcie paneENMTERipomocou tlalidla A
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Viber funkcie panel a

MONITOR

Zobrazenie Monitora (Detail monitora)

Zad8vanie gel anej f roewklv&adacc2e,p aarke |j

zad8vani a

II'~| | crAF

Zobrazeneanast aveni e z 8z graficke] foamegn 81 ov

NASTAVENIE

Nastavovanie parameomovepme@Vvbdhkvbi

MENU prejsS pomocou
na polNASJAVENIEapot vrd
pol ogli@®ktiv nastaven

MEHL

[EEIHoNITOR [~ GRAF

SCHASTAVENE el =
[SHSTORA A\ PORUCHY

EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

viberovich g2

i S stlalen2m t|

ie op2S potvrd

1 lDétum 2813?84!’26 1
2Eas

‘\I"IEI'II.I‘\HASTA"."EHIE

@PARAMETRE MENICA
ez OVLADANIE
EzRIADENIE A REGULACIA
EVSTUPY A VYSTUPY

[@]] | DIAGNOSTIKA

Zobrazenie vget kT ch memivbotvrigcnmo vi enjf (

V¥isvodnom okne MENU

prejsS pomocou

F1 na pologku DDIOAGN@EE kKA2a t1 al i

pol ogliaxtiv di agnost

MEHU

[EEIHoNITOR [~ GRAF

p, LN T I ) DIAGHOSTIKA
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY =>

EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

ika opaS potvr
1 é%ﬁtum 2813!’84{'26 @1
\MEHU\DIAGHOSTIKA

@ Rladenle

Bz Vstupy / vystupy
e Funkcie

iz Stav menita

d

HI STERI A

Viuvodnom okne MENU
na pol ogk uwoHIVS TG

1
ob
Obnova parametrov,
dal osti-zonemazeani e

MEHL

[EEIHoNITOR [~ GRAF

ACHASTAVENEE (@I DIAGHOSTIKA
[E| HISTGRIA /™\PORUCHY =

[ULOZ / OBHOV  SxZZARIADENIA
L PILYAL [ DISPLEJ COMF.

PRCKLAD

prejsS pomocou
Bl std alenzm t |

razenie (d8tum vznikudah&8so®%) ml

Zmena par galeo |
zaznamenanl ch

1 Détum 2813{84{26 @ 1

\MEHLI\HISTdIlIh
7-E11 - Nadprud

Zdas

lassis_ E25 - Preruieny AIN1
leons E25 - Preruieny AIN1
ghess E25 - Preruieny AIN1
peenzd_Obnova parametrowv

1

7
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PORUCHY

T e @ (T ®
RN ] NI
Datum 2013/04/15 Datum 2013/04/05
Cas 14:20550 Cas 08:20:24
Nap. DC 2474V Obnova sady Sada 3
Prad MT 5.39A e MENU
Frek. MN 1135Hz
Zaznamenanie YWdajo Zaznamenanie Ydaj-o0\
nadpr %d obnova parametrov
Zobrazenie aktu8lnych por?%ch, ich
po z8niku poruchy, | ak8 danrkd ndathy
na menhllavnd&m MENU potvrdi S viber
MENU ST @ 1
MOI'IITDII l/\_" GRAF Bez poriich a varovani

NCHASTAVEHIE (@] DIAGHOSTIKA

= wston =>

[JUL0z / 0BHOV  =zRZARIADENIA

L PILYAL [ DISPLEJ COMF. e Pomac |
PREKLAD
TEmzer=  _E @1 [Engee F@ @1
' Purilchj, varovania - 1 ' Pnrhchy, yarovania - 1
E14 - Bezpec. ¥stup 0.bs E31 - Vel'a parich Potyrd
Odrat8va sa | as po Lakanie na potvrde

ULOG /
OBNOV

Vytvs8ranie z8l oh nastavaechdbooka. par al
Spravovanie vytvorenich z8loh, koj
parametrov. V havnomMENUp ot vr di S vIiber t 1l al i
pol ogky (Z&lnkhce eparvametrov op?S po

MEHU L T @1
[E]nonmor [~ GRAF Zalohy parametrov

ACHASTAVENIE [/ DIAGHOSTIKA
[E HISTORIA /™ PORUCHY =>

[STTEEIITN === ZARIADEHIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

= Obnov parametre
= Kopirovanie sad
= Specialny presun
&Spravuj zalohy v paneli

IQE‘E ZARIADENIA

Vi ber mekntiolral,m sk opraumed lk,ujak j e vyt v,
sjednTm panel om. Po op2tovnom spus
smeni| ckm,orss m komuni kownalavmamo ME&N
viber tlalidlom ENTER. VIiber zari i
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HEHU Vyber zariadenia
EElHoNToR - GRaF 1. VONSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHIE  [@ DIAGHOSTIKA
[E HISTORIA /™ PORUCHY =>
"INy QT = 7 ARIADEHIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF. e [ Obnov
Zmena komuni kal n®ho jazyka palaveoma
MENU potvrdi S viber tlalidlom ENTI
MEHL 1 SEMEar™ @ 1
[EEInoNITOR v~ GRAF Airk
JAZYK Slovensky J
ACHASTAVEHE  [@/ DIAGHOSTIKA English
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =
[JUL0Z / OBNOY  SzZZARIADEHIA
e DISPLE] COHF.
(ST b — _-
Nastavenie (jas, kontrast, .)adi agnosti ka (nap8jad
bat ®rie, .. .) owWlavBatnav&NUephoot vpradnieS av.l
tlalidlom ENTER. VIiber nastavenia
MEHLI DISPLE] v. 99.001
DISPLEJ Podsvietenie 4
CONE. EEINONTOR [\ GRAF .
ACHASTAVEHIE  [@ DIAGHOSTIKA 23,20V
[E HISTORIA /™ PORUCHY => 3.16V
[JuLoz / OBHOV  SzPZARIADEHIA 115 200 *B***
& ATV [ DISPLE) COHF. ﬁ
10.6 Monitor, detail monitora
Pribli gne po 20 s e kouknndo§ cMhE NnUe | pi rnenponset id os aok na MONI T
voObu stlalenzm tlalidla ENTER.
MEHU T ™ @ 1
Honitor
FETTNTI 1 GRaF Frek. MN 0.00Hz
%HASTA\J‘EHIE (@ DIAGHOSTIKA Prad MT 0.00A
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY —> Nap. DC 3210V
EJUL0Z / 0BNOV  SzSZARIADENIA ?::J?ota hiadic g'f'fg
C ILVAL [ DISPLEJ COMF. e B Imei NS Fomoc
Z8kl adn® okno po gtarte panela, zobrazuje vybran®
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Monitor Detail monitora

ENTER Zobrazz detail vy Zobraz2 Monito
|| S—|
I~

esc Zobraz2z Menu Zobraz2z Monito

Zmena vybranej zobrazovanej v

PREKLAD
1 IEvRE @1 | Vyber signalu 1 v @1

Monitor

Zmena vybrate
(Vybrat8 -poboba
(ZmeR)

a haterie
I:> Mntnhndmy MK

\MEHU\DMGHOSTIK&\StaV manica

Maonitor

Menu _ tiadny [ Pomoc

Viber
zobrazovanej

pogado

diagnostiky -> Pot Vv r

ENTER

Po potvrden?2 2z
Monitor. Tmav§
vybrat8 zobraz

10.7 Nastavenie parametrov

Me n i

obsahuje 4

sady

parametrov.

ak

j e

nas

j e (Powollem@ sadowos

Panel~pon1/4knena|$rtiaa/nacnieadanT parameter
vgetklch sad8ch alebo ak nie
/\ €NTER
stl al 2/F3)) 1Peo] ipddtavr den2 zmeny pardi—@trsa
hodnota do vgetklch s§&d.
PRE KL:AD
1. MognosS priameho nastavenia vybrat®ho
vgetklch 4. sad8ch jenastavens rovnaks§g
rozbehu (1 d 117 = 50Hz) o:

1 1DEtum 28123.,84,/23
28

@1

uStolga | erno?

par amet

hodno-

REGULACIA RANPY FREKVERCIE\ROZBEH F

Zas rozbehu 1 15.0s
Zas rozbehu 2 5.0s
Zlom rozbehu 50.0Hz

on rozh. L000Hz/s
Sklon rozb. 2 b.000Hz/s

Henu [ Sady [ Pomec
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2. Nastavenie hodnoty parametra po potvrden? u
1 12[€J:étum 2813{84;’23 @1 1 1%étum 2813{84{24 @1 1 é::[%éatsur? :281:3.(84{24 @1
zlom rozbehu REGULﬂCIA\RﬁMPY FREKVENCIE'.ROZBEH F Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 40.00Hz
40 0@ Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 40.0Hz
0 o0zbe 40.0 Sada 3 40.0Hz
[Hz] E=>> BKlon rozb.1 BO00Hz/s [ [Sada 4 400Hz
{0.00Hz+-50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s v
Ve Suiy 1] Poroc Sl Fomoc |
. Po stlalen?2 F:
2 H
p a rNgS:r?\tlae?ler hgdn?{iNﬂ'ERt n apsot apvoet nv§r dheond nc rovnak® nastave
vo vgetklch 4
3. Panel pon¥kne nastavenie parametra pre jednot]l
sad8ch (stal?2 ak je hodnota parametra rozdie
parameter oznals2t lalen?2snaddaadyi dd ap ame | pon%kne
par ametra pre jednotliv® sady.
1 1Détum 28135@4/’23 1 1 1:Datum 2813{84/’24 @1
2&as B9.23:0
REGULﬂCIh\MMPT FREKVEHCIE'.ROZREH F Ilom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 50.0Hz
Cas rozbehu 2 5.0s [Sada 2 SUOHZ |
—=> Sada 3 50.0Hz —=>
Sada 4 50.0Hz
| Menu_| | Pomac |

payametra v b Viber sady -a
sade > stl ali € ENTER

1 12 %gatsunégggées,fa‘;/gg; @1 1 él[)étum 2913;@4/24 @1 1 :12 [%gtsur?a2aélgé84/24 @1
Zlom rozbehu Sada 1 REGUI.ﬁCIMMMP‘I’ FREKVEMCIEROZBEH F Tlam rozbehu
Cas rozbehu 1 150s
g]o 00 Cas rozhehu 2 5.0s Sada 2 BUOHZ |
Zlom rozbehu 30.00Hz Sada 3 50.0Hz
== Skion rozb.1 5.000Hz/s | ™= oada 4 50.0Hz
(0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozh. 2 5.000Hz{s
Henu | 524y | Pomec [ Henu | [ Pomoc |
Nastavenie hodnoty Po potvrden? lrzl)a(;tav:ntie?);ra!m:trr; i/o Fe

parametraa p ot v F ENTER nastaven8 hodnc vybratej sade

Moment 8l ne nepr2stupn® parametre s% zobrazen® nc
(potvrden? st lpadnreenl2 mz oEbNTaEZR?) mognosS presunu na pa
spr 2 st dapepsads. v
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PREKLAD
PARAMETER 0Sklon rozb.1 (ID 124)0i z
1 (]

€3

Hodnotu nie je moiné menit’.
Pre spristupnenie zmed
parameter
Typ rampy frek. [ld 107).

F2 Prejst’ na parameter
ESC Zrus

/

obrazenl menej virazne
1 19atn 2013704729 @1

IADEHIE A HEGULﬂCIA\HhMPT FREKVENCIE

na

Min. frekwvencia 0.10Hz
Max. frekwvenci. 50.0Hz
Typ rampy fr. dodrzi cas|

Po p ot viENTEER,Zobrazenie
mognost2 spr2stup

Parametre m!gu

Po stl al en?
parameter pre
v danej sade

byS$ ertoz s@ho tzynpu na

di pl eji

stavuj %.

& OVLADANIE

Oznal eni e
-zoskupuj e
-vytvs8ra

skupin
par ame

€8¢

ns§vr%WtowvweR

&

gi

T

stromov¥

y parametr o]
tre sfpudlalj i
gtrukt Yr u

e

#Motor 400/0.12

Spust
St al
typu povel
1

i

eni e pqvaluz k az
i S tlalidlo

=1

Vykonat' prikaz?

Potyrd' F2.
Irus ESC.

u
E N T g@aRmetram v

F2

Sspustenie | e

ebn® potvr

48.004)

(0.00Hz+48.0Hz)

Nastavenie | 2sel

nej hodnoty

-nastaveni e

AN

N

poga

] hodn

q

-Zmena nastavo

D rg§du

(zmena poz2gie ku
1

rzor a

1 1Dt 2013/04/24 @ 1

1:
2tas 115557 2

Détum 28]3{84;’24
:Eas 1156:15

@1

Hom. vykon

Hom. vykon

370

(10w— 1. 500M‘w')

tomto okne j e
gng8 nastaviteO
rametr a. Zmena
G, .. .)
Jednlotj
tak sa

[ Pornoc [ Henu |

310

(10w 1.500MW)

| Pomoc |
zobrazovang§
N8 hodnot a
Zzobrazeni @
sa uskutol R
key mman@ri®R up a4
zobraz2z ku
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nastavovan8. Ak nie | mo g n |
nie je zobrazenl.

-hodnota sa zmeB&NRTERO potvrde
YIRS
: vgdy mus?2 byS vybratg8 |l en |
zapnuta -po potvrden?2 sa hneN vyber:i
Viber viace(V¢tACWCISOBNh VhB
-nemus?2 byS vybratsg§ giadna p
-m* ge byS vybratlch viacej p
€SC
vybran® zmeny s ~dptkddzsaj ¥
komp. IR otvrdenie
regulator ZM ' 1
Uledit” zmeny?
o Potvrd’ ENTER.
Irus ESC.
Parameter typu signs8§l
vl ber parametra, ktorl ovpl
vl ber parametra zo stromove
AN
-prechod po parametrochvr ov nak e v n i
-prechodna i n Y Ystrame q >
10.8 Graf
Vhlavnom MENU potvrdi S viber tlalidlomi ENTERI S
kontext ow®lt Ivdlbiedl mastavenja grafu op®$ potvrdi$
i | I1min®-l GR.&F
MEHU [ I #Prisposob hranice
I I #2Zmaz graf
EEIMONITOR ! ! Graf 1 Prud MT
NCHASTAVENIE (G DIAGHOSTIKA | ! Graf 2 Frek. MN
HISTORIA' APORUCHY :> 12426 24600 "12.4.26 24? BB :> cas mlerka 1mln
EJUL07 7 OBHOY  SxPZARIADENIA o Y, Ganasan o220 \/zorkovanie 60.0s
& v [ ISPLEJ CONF. hasiar | Stop I o | Mo [ Pomoc_
Okno Graf sl ¥%gi na zaznamen8vanie priebehu hodnot

v parametroch nastavenia grafu (F2).
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PRCKLAD

Oznalen¥ pologku (Graf 1) potvrdi S tlalidlom ENTI
zobrazovan¥ avS lpdtiwvrudiaS.op

GRAF Vyber signalu GRAF
#Prispbsob hranice  HEHU'.DIAGHOSTIK A" Riadenie #Prispdsob hranice

&ZmaZ graf gﬁalg% ]202R2P¥ #2ZmaZ graf
Graf 1 Nap. DC ap. . Graf 1 Prud MT)|
gra! ! !re!. EE => Nap. MT wy| > Far 2 Frek. PN

Cas. mierka 10sec Cos Tl .00 Cas. mierka 10sec
\/zorkovanie 60.0s s ) \Vzorkowanie 60.0s
| Henu |  Pomac | Menu N Ziadny [l Pomoc | Henu | | Pomac_
Prvl graf (Graf 1) | edrkurhes lgernalf t(eGrgaofu 2|)i ahrrowb gao u
okna grafu naOavo je zobrazen8 vybran8 velilina,
napravo aktu§rhadkudna'datlmitoujv%liha’;oa@nizsal Epbg
\% hornej ,astl grafu zobrazen§stahm|dademna|f£ zobrazo

1

18sec b‘l (}

\
95818 ‘11.2.21 25328 ‘1.2, 21 11221 55:28 112 . 95818
ERIHI BBBU 16,881 1,550 l’_“F!IHI BBBU IBBBU] 1531 ERIHI BBBU WBBBU] ERINI [BBBU 18,884

20 1z
WRIMNZ [8.8EmH-26.60mA) 17 52mH WRINZ [(0.86mH 260 860mA 17.52mH WRIMNZ [8.88mH-26.60mA) 17 52mA PAINZ [3.60mA- 20,060
Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor i

Sledovanie hodnoty
pomocou kurzora

Okno graf Lasov§ mier Lasov§ znal

Po spusten2>GTArRaAf)u s@F3uk !l adlag &n odtoy pzavni?lten daodm si gn

zvolenom kroku. PodOa veOkosti kroku je vypol2tan
z8znam pri vypnut?2 panela, z8znam pokraluje po op
neexistuje odpoveobjr@aecen®smamoyjyane. Z8znam graf
grafuvst ave zariadeni a. Polas z8znamu je mogn® sa pr
na pozad?2.
Spustenie, zastavenie z8znamu do i nternej pa
F3 Gtart, g/ nastavenl ch mognost 2
Nastavenie mognost?2 grafu
Prispltsobimaanav?® gkwmrfzormav akt us§l n
bude zobrraezSlvnaoSm vl as e
Zmag ¢gvwmage d8ta zaznamenan® v g
Graf1,2ivi ber zaznamen8vanich sign§gl
L asmerkaiveOkosS zobrazovan®ho YWsek
F2 Nastav. znal| kaonkne Vgrafu je mogn® dola@ meni
Vzorkovanie i peri -da aktwualizovania hod
DOdgka z §ainformmeomaxi m8l nej dOgke z8§i:
zmestpam?ti pri aktu8lne nastaven|
Cyklickilurm-wj e, |i sa po naplnen?
prepisovaS najstargie vzorky, ale
Z8znamobrazuje naposledy zaznamen
F4 sl edovamnuwerz82 nom | ase
Kurzor, KurzoriumogRuj e analyzovanie grafu g
<] D Zmena poz2cikarkwrowvroan v egi me
Posun
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109VyhOadani e parametr a

Stl ali 3l/F4. peelpontbd iov yvol ani e pm&p oowedyanl apjadria npeatrearme tK

m8& svoje jedineln® I D |2slo.

1 1Ddwn 2913784723 (@1 | Pomoc "HOTOR" (Id 58)
\HEHU'HASTAVENIE Hastavenie parametroy pripojendhe

motora aleba iného trojfazeveého

@PARAMETRE MENIGA spotrebica na silovych vystupach menica

i OVLADANIE :> frekyencie (U,U,W,PE)

EzRIADENIE A REGULACIA
B VSTUPY A VYSTUPY

| Pomoc | Menu [ Hajdi 1D [Porovnaj

Zobrazenie n8povedy pre zvolenl

Vokne n8povedy | e F2 t§gtdov®I Dl alPiodlzemad an? odpove
apotvrden?2 stlalen2zm tlalidla ENTER, panel zobraz:

1 éDétum 2313?84:’24 1 1 12lDétum 2813?84?24 @1
ITadaj Id \MEHU\H&STAUEHIE\MOTOH
EMAKRA MOTOROV
Nom. vykon 370w
:> MNom. napétie 2300V
MNom. frekvenc. 50.0Hz
(0;1201) Prad motora 182A
| Henu | Henu [N Sady [ Pomec
. Po potvrdenz z
Zadanie | d vybra pogadovan®ho pze
3 )
F3-Fu~nkcia tlalidla APorovnajfn sl %gi na porovna
vgetklch sad8ch jednotlivlch l ogenlch z8l oh para

rozdielov v nastaveniach.

1.0 tum 2813{84{26
1 fas 128 @1
b- "."Iurkw frekvencia
ZBERHz
1 18.68k 168.88k 168,88k 168.88k
= 5.aak 2888 2888 ZEa8
2 25Ea 2E8R 2EE6 2E8R
[ 2588 ZEa8 2888 ZEa8
g 7hak 2E8R 2686 2E8R
7 -
= -
- -
18- -
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10.10VI ber zariadeni pangome ovl §dani e

Kagd® zariadenie je identifikovan® svojou adresou
nevyhnut n®, aby kagd® zariadenie malo svoju j edi
siete je potrebn® kagd®mu zaadrrieasdue.ni Ak npanabi $tij
smenilom (zmen?2 sa mu adresa, prerug? k 8bePo, .. ),
vyhOadan? dostupnlch zariaden? sa zobraz? zoznanm
N§zov zarQbamdewa aviy. h Oda caglhvearil @ | 2ar ot | alidla
Vyber zariadenhia
MENU

[EEIoHITOR P~ GRAF 1: VOHSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHIE (@ DIAGHOSTIKA

[E HISTORIA /™ PORUCHY =

uLoz s ooy IR . -
L PILYAL [ DISPLEJ COMF.
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