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2 Gt r uKk ttypy pmrametrovv dokumente

PARAMETRE v MENU
ID-j edinel n® ident.

DIAGNOSTIKA NASTAVENIE UL O/GBNOV
-Vel i |Hodneta, -Hodnota -Cesta( poz2ci et
polet -Pol 2tani parameter gtrukt %re p
-Slovo (pole bitov) VibéwoOba 1 mognost.i -typy parametrov ako
-Kongtant a Vi acngsobnvovdbbae r v lasti NAS
D§tum a las yjacerTchimskgnost 2

-Povel (Vykonanie jednor
SSign&ldr oj svisgtnu§p cow fe
-Dynami ck8 hmawnioaaanl
parameter)

-Heslo

21 Definovani e typdparaneetrovv d a sRDIAGNOSTIKA

[Typ parametra: V EL I]

Diagnostickl paobdmazeje kobdnbtu sign§lu alebo v
pomernlch jednotk8ch alebo diskr®tny polet sekven

-~ Poz2cia pagtarmemawejv hi erarchickej
MENU \ DIAGNOSIFHATYV ST U py a\ AN\ smtmt=p=y

N§zov Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-vor kY
[41] X1:12. PaTamelre anal -gov®ho vstupu | s
| Predz) AN,
N§zov a I D Jednot ka v Z8kl adng8 diagnostick8 infort
PREKLAD
Ve | i il hodnata Vel illdinsakr ® ny pol
MENU \ DIAGNOSTIKA\St av _meni | a MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\ Z d v i Humkci®\
Hap. 24V I
23 | Tipovania
(V] u
(0.0V+35.0V)
. . . Pr2klad diagnostickej veli
Pr2kl ad pre di ad uadbrazeniekhadnotye | nedovolenich ovl§dac2ch
[Typ parametra : SLOVO]
Di agnostika stavu jednotlivichtRivt gedsil®hwa prRadgdik

funkcie alebo regi mu menil a.
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_ _ Z8kl adn8 diagnostick8 info
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie\Zd vi hov ® f unk di_e
N§zov [ I Jed. Popis
Stav PRETAG Signalizefe v akom stave sa nac

Reset|Je akt2vny signégl RESET preSagovgka.

Detekcia | Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSage

PreSadqNastal o p

eSageni e. Chod s nrearbolno khoowr ae

ovl

§d

Ust §8I|Pohon pra

uje v statickom regi me.

;
Tipovanie [ Ve Oa ngdovol enlTch "tipovac2ch"
c

Dynamika | Pohon pr a

uje~yv dynamickom regi me.

Popis jedn Zobrazenie dopl Ruj %cej d i bitagmstoegat i
bitov slova zobrazenie stavu bitov sl ova, resp. viznam b
PREKLAD

MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §d\ani e

MENU \ DIAGNOSTIKA\Vst upy /\REL£t up

Riadiace slovo :
POTVRD. PORUCH O Relé
ERR_MASTER O RELE1 0
KOMP. DT RELE2 0
SKALAR/VEKTOR ad RELE3
TYP DOSKY UNF
Di agnostika riadiacich Diagnostika stavu vist
[Typ parametra : KONGT AI‘]
Diagnostick8 inform8cia, ktor8 nadob¥Wda pevn¥
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \
Ng8zov [ 1| D] Jed. Popis
Verzia SW [379] Ve®zi a softv®ru meni |l a.
Popis kon
PREKLAD: _
Verzia SW
2-0; 0
Kongtant a
[Typ parametra: DCTUM ]
Di agnostick8 velilina s form8tom d8tumu al ebo
MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum (as
2013/02/15 13.55:12

22 Definovani e typdparansemovv d a sNASTAVENIE

[Typ parametra: HODNOTA ]
MognosS nastavenia hodnoty parametra v

hod

| as

absol “tnyc
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. Z8kl adng8 inform8cia
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRELMC

Ng§zov [ | D|Popis Def.
Pr%d mot o/Noming8lny pr¥%degmoTora od|2tanl zo |280A
[151] “adaj ov :
0. 01\ A © Tento pararmeter urluje hodnotu #rval ®h
A kontroly pré&Sagenia motora P[27] PreSa
Rozsah hodnoty, Dopl Ruj Yca i Defaultn8 hodnot ¢
par amet er nMidm b&ad ovlizname par i Hodnot a ktor§ s
obnove tovs&renskl
PREKLAD:
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1-0@ 400-@
A [V]
(0.01A= 1000A) (1.0v+ 1000V)

Nastavenie hodnoty pr % Nastavenie hodnoty nomin§l

[Typparametra: POLETANRB Pﬁ]
Parameter, ktorfdlpojlaaccodybbldadé hodn't inlTch paramet
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MC

N§zov [ | D]| Popis | Def.
Polet p-lov mo|Rqlet p-lov motora vypol2tanl z no
2 6 1000

Dopl Ruj %ca iotovoc&o? avbpolt

PREKLAD
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA

Hom. frek. skizu

433

(-300.0Hz300.0Hz)

Pr2klad pol|l2tan®ho parametr a
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[Typ parametra : Vhﬂ
Typ parametra s

mognosSou viberu

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGTEART STOP\RESET| 28kl adn$§

l en jednej

inform@ecyauoyv

N§zov Popis Def.
Zdroj (gNastavenie zdroja gtarta menila. Pri p(¢BINl
[194] (resp. U,V pri jednoT 8zovej z8Sagi) ge

OvlI §dGtart menila sptsob2 stlalenie zelen®ho 1t
panelfpo stl alen2 | erven®ho tlalidla STOP.

Trval gMeni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut 2.
BINL|Gt art menila sp!sob?2 wtkpgui vovanie 1. Dbingrn
BIN5|Gt art menila spl@ob2? aktivovanie 5. bing§rn
BN6 |Gt art menila sptswWwb2 aktivovanie 6. Dbingrn

MODBUS |Gt art meni|la sa ovN8da s®riovou komuni k§ci

PROFIBU§ | Gt art merwil |8alas & ®ri oWou komuni k8ciou. Vi N g

PROFIBUS.
Gpeci §NGtart menila sa ovl&da\pomocou ¢gpeci §lne p
P[ 987] GPECI CLNY GTART.
N§zov konkr ®tnej DoplF’%ujb(4tarm§ngizana(
voOby hodnoty par konkr ® nej voOby p
PREKLAD
MENU\NASTAVENIE\OV L CDANGEL ANC FREKWI ..\FUNKCIE\PLCFUNKCIE\L OGIl CK£ RILBO#as\
Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia
Hodnota f OR
Ovladaci panel S
AIN1 XOR
AlNZ RS
AIN3 =
Pr2klady vIiberu jednej mognosti nastaveni a

Typ parametra: VI ACNCSOBNh Vh g

Typ parametra s mognosSou viberu viacerTch
resp. akt2vneho bitu parametr a.
. ZK§AkIadn§ i nfor m8tcy mu ov
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A R E G U L € CU/RARIADENIE \ U/F KRIVKA \
N§zov [ I| Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F kri®ky. VoOba pomocnlch r ¢
I Kemp. |l HZapne kompenz8ciu od ¥“bytkov na stato
Vygaduj e®spr 8vnu hodnotu parametrov m(
statora.
| Regul§tdZapne regul 8ciu z8beReg®hgt mom&mt ¢ REM]
Sagk®ho gtartu pohonu-
Ng§zvy volieb hodnoty Dopl Ruj Yca i nfwlrzmgea
jednotlivich volieb (
*KeN je zalierdefhugtwer hnak

12. marca 2018
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PREKLAD: _
Typ U/F
komp. IR -
reguiator ZM
Viber regimu |innosti U/'F krivky

[Typ parametra : POVE L]

Pr2z2kaz na vykonanie jednor 8zovej |l i nnosti alebo o
potvrdi S v potvrdzovacom okne.
MENU \ NASTAVENIE\PARAMETRE MBEASTLSROTREBY \

N8zov [ | D]|Popis Def.
Neluj spotrebu [897] TEmtQ pr2kaz vynuluje, pol2tadl
N 8§ z o \D pavelu Funkcia, popisa vi znam p
PREKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.
Povel pre vynulovaniepo | 2t adl a spotrebovanej energie

[Typ parametra : SIC]

Par ameter pre?2dipoanmipok%ni e OubovoOn®ho parametr a
hodnoty pre dan¥% funkciu alebo jej vstup.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPYA VhSTVAMYAL E GOVE VRANUFGPECI CLNE NASTAVENI

N§zov [ | Popis Def.
Smgn8l AIlI|VIibeign8lu, ktorl sa bude line8rnd [-]
vstupu.
N§zov si Viber typu signégl
PREKLAD:

MENU\ NASTAVENIEA\VSTUPY A VARSBNAIPEYGOVE VHNBAIWPY

Y & VYSTUPT - ANALGGOVE VISTUPY\A01 F k\EIEHU\DIAGHOSTIKA\HiadeHiT]0H
Sig. (AO1_B) 4.40A rek. skizu 00 Hz
AO1_A 000mA|| =) g;;dl;E 31“5%
2000mA Hap. HT iy
Prud MT| I 0004

Viber sign8lu, podOa ktpare®@d 2¢ @ vmwd e nlail n.
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Typ parametra: DYNAMI CKC HODNOTA ( Naj

Parameter je dynamicky nastavenl
parametra typu signs8l).

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRBHWPAVE

na

hodnot u,

Vh SRIBUPEYGPECI CLNE NASTWVENI

N§zov [ | D| Popis

Def.

zopne |30%]

R4 Podsienky pre zopnutie R1.

Chod |

N8zov dynamick®h

PRCKLAD:
Podmi enka pr
parameter n

VhSTUPREL £\ 1

R1 Zdroj

Pripraveny
Porucha
Brzda
F=zel

Epecialny . S

Nastaveni e (zpdrcaj8d nzedcppnut i

Defaultng8 hodnot a

parametra dy

[ 74

]

e zopnutiei RELEe AR GghERB®¢ A[ ¥y9bymtT
apr. Teplota chladil a

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRBHWPQVE MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRBHWPQVE

VASTUPREL £\GPECI CLNE NASTRAVEN

VSTUPY'RELE T SPECIALHE NASTAVENIE

R1 Signal Teplota chiadi.
R1 zopne 40.0°C
R1 rozopnhe 40.0°C
RELE R1 zopne pri teplote

nastavens§

Yar oveR

ktor

Podmi enka pre zopnutie TREKLSf eARdkiogopBie] f 3VWh Mat ®

slovo:

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VKREBEWPOVE VhESREBEULPEYGRECI CLNE NASTAVENI E

VYSTUPTRELE T\SPECIALNE NASTAVEHIE
R1 Signal Stav menica

R1 zopne Porucha

R1 rozopne = ---------------

Porucha

Sw_Err_Pin
Chod
DC nabity

R1 zopne

MT nabudeny

RELE£ R1 zopne pri akt2vnom bi

[Typ parametra : HESLO]

te (Porucha) st

Parameter zadania hesla pre povolenie pr2zstupu

odbl okovanie niektorTch regi mov.

Hesloj e tvoren® znakmi {0..9, A..Z}.

MENU\ NASTAVENIE\PARAMETRE MENI LA

N § z §ID] Popis Def.

Heslo [548] Nastawenie ug2vateOsk®ho hesl a po]0*
zariadg®nia. Heslo bude potrebn® z
meni | a.

0000 o S| Yagi na Ngchranu nastaveni a menosobami. pr ot i

Z&8kl adng iafbozmg&me apar

PREKLAD:

iadaj hesl

kK Ik

Pr2klad zad8vani a

hesl a

12. marca 2018
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UNIPANEL i NASTAVENIE HESLA

AN
Nastavenie pogadov v znaku hesl a:
Zmena pozch Dzora: 5
Po nastaven?2 hesla potvrdi S stlalenzm tlalidla EN

2.3 Definovanie parametrovv | asUL OG / OBNOV
[Typ parametra : CESTA]

Parameter definovania viberu koreRov®ho adress§ra
MENU\UL OG / QB8O¥hy P a\rPesoeganametrov\

N&8zov [ I]|Popis Def.
Adre$-§r |V ber, ktor§ | asS parametrov sa bulVSTYPYA
ofhnovia sa vgetky. WNSTUP
O * o6 O
Z8kl adn§ i nvlozrnmancei apoa | Vybr at § stramevejdierarchii
PREKLAD
Vyber signalu Presun parametroy
| " MEHUI HASTAVENIE

Adresar - VSTUPY A

Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun
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3 Rozsahy parametrov podOa typu virobku

31 Podpatieg prepati

Podp?3tie [ Prep?2tie [
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty
Varovanie [ Porucha [ AC
Teplota elektroniky [75] 55 70
Tepl ota chl ad
Unifrem 230M, 400 M 75 90
Unifrem 400 0117 400 090
Tepl ota chl ad
Unifrem 400 1107 400 200 110 125
Tepl ot a 4]l ad
Unifrem 400 2501 400 630 94 109
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4 DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov | 2slo [ 2]
Diagnostick® inform8cie (veliliny a stavy).

41 OvIlI 8§8dani e

Skupina parametrov | 2s
Zobrazovan® veliliny t

[ 758]

| o
Tkaj %ace sa ovl 8dania a zad8vacz2c

MENU \ DIAGNOSTIKA\OV L CDANI E

N§zov [ | Popis Jedn.

Gel ang8 frekvencia menil a. Predstavu

Gel . Frek.skutol|l n§ frreke MN[47h (tr. 85) sa dosiahne oneskor e ne p o |Hz
|l asovlich r 8mp.

Gel . MomenGel anl moment menil a. Nm

Panel gel .|Gel ang8 hodnota z panela, zad8vang§ v

Di sk. ¢gel aDi skr®t na §ge[b0h@tE52nodnot a

[Motor potenc. [977] [VT st up -potentimmatbra [970] (str. 54). %ls

Riadiace slovo [77] |[Ri adi ace sign8ly menil a

[ START OvlI §8dac? povel p-rs ush dd modtoora (1

[ REVERZ HOvI §dac?2 povel pre smeal nlolemoéd) mot or a

u Ovl 8§dac? ovel re okamgit® v nut i- @ypna

I RESET PV P P d yp P

! POT\Povel pre potvrdenie (kvitovanie) por ¥%c

PORUCH
ERR_MASTINadraden8 porucha.

KOMP. DTZapnutie redgimu kompenz8cie mRtvych dtb
SKALAR/ M0-skal 8rne rviealdtecnriev,® 1r i adeni e.

TYP DOSKO-UNF400, 1-UNF 230/400 M.

RAMP _ F _ VReset vstupu rampy frekvencie.

AMP_F_VYSTUPOReset vlistupu rampy frekvencie.

R A MP _ F _ Hzastavenie rampy frekvencie.

QUI CK_STRTchle havarijn® zastavenie pohonu.
REVERZ MOvI 8dac?2 povel pre zmeenumptord.arity ¢gel an
Rezerva

(| —| —] — m — | —] —] ] —] —

Las ON /Signalizuje plynutie doby merania pr
g | as zost8vaj Yaci do nasl edovn®ho poku
[1577] . . ,
|l as do gtartu pri oneskoren gtartu.
4.2 Riadenie
Skupina parametrov | 2slo [759] 3
Vel iliny tlkaj%ce sa riadenia meni|a, hodnoty dtl egit]

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE
N§zov Popis Jedn.

Frekvenci a na vistupe meni | a. Predst a
l:rek"v”\l[M]nap""tia za rampovim blokom s u[348 gsrb9)m v
i a

Frek. RTIFrekvenc rotora vyhodnotengt§ matematiHZ
[937] otvorenom riaden? alebo z ot8| kovej sp?d
Skl zovg frekvencia vyhodnoten§ i m&iematv
Frek. sklzu . .
otvorenom riaden? alebo z ot8] kovej s p [Hz
[938] . .
skal 8rnom riaden? s a vyugz2va na kor e
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N§zov Popis Jedn.
(kompenz§ 348 (s§.169).z u)
Ot 8§l ky motor a. Pre spr8vne zobr aDe il &yj
[356] (str.43) podOa ¢gt2tku motor a
Ot 8] ky T8to velilina nie je ovplyvnens§ sklzomRP'\/I
rotora.
Nap2tie na jednosmernej zberni ci V ust
1.41 x =efekt2vna hodnota nap?2tia nap§gj
Nap'DC[A'G]nape‘tiu meni | a. Pri brzden? pohonuPramln@EV
BM [377] (str. 72).
Nap®tie na svork8ch motora je nepriamo
Nap. MT[73] [el anl ch pl nen? PWM na vIiIstupoch NapeDCi[46]V
(str. 16)).
Prv%%d MTEfekt2vna hodnota pr%du motora na VvIstulA
. > -
Cos FI [67] Dl inn2k motor a. Kl adn® hodnoty sigmail §
chod motora.
MechanickTNmoment na hriadeld] rotora. K
matemati cklm model om, kt or ®ho pr eQ@dpa stbra
[Moment [69] |[439] (str.44),Vz & mn§ i nduk]| (sto )SaO[t@él, k]y mo t(strr 43). AriNm
nasl ten?z momentu sa pohybuje v -bde?lzaknols t
[920] (str. 51).
Magneti cklI t ok rotor a. Vel i | i na bilguoankvalit
[Ma Toknastavenia regul alnej slul ky Toku a tie
[7119' riadenia. PokiaO nezaber§473b($tb63()iio vamike z[wb
hodnota mag. toku by mala mierneGek ol 2Mss
[452] (str. 62).
I!Vl‘)du'a!PInenie PWM na sp2nac2ch prvkoch %
index [768] '
421 Vikony a energia
Skupina parametrov | 2sl o [486]
Di agnostick8 skupina velil2?n zaoberaj%cich sa energet:i
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ V h K O N YENERGIA
N§zov Popis Jedn.
Pr2kon [LinnT pr2lker mot§dreani a str §t . W
Vi kon [|LinnT vikon motora. Vyhodnotenl z pr %duW
Spotreba kWh Po| et spotrebovanlich kWh. Tento Mldujas'potrebﬂjkvvh
[429] [897] (str. 47).
Spotreba Pol et spotrebovanlch MWh . Tento 1/4da|\]uluj|v|Wh
IMWh [430] spotrebu [897] (str. 47).
Koeficient zn2genia vikonu od externlch
Obmedz. Pri maxi m8l nom dovolenom vikone alebo
vIikonu jobmedzenia sa zniguje ag do 0. Jednot|
vol OBmy vikonu (€rQ%) [ 766]
422 Pomocn® veliliny
Skupina parametrov | 2sl o [534]
Pomocn® a odvoden® veliliny pre gpeci 8l ne pougitie.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE\P OMOCNAEL | LI NY
N§zov Popis Jedn.
Frek. MN[Frekvencia na vistupe rampov®ho bl oku. Hy
ramp.[487] |[ref erenciu regul 8tora rlchlosti (RR).
{i{?lz(]'MNabS'Absol%tna hodnota frekvencie na vistupelHz
Ot. za prev.|Ot 8§l ky za prevodovkou. Pre spr8vne ZObRPM
[907] parameter Prevod prev. [888] (str. 46).
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N§zov Popis Jedn.
Ot 8] ky dal ihrmat or a Pre spr8vne zobraz
Ot 8§l ky /motora podOa ¢gt2tku motor a @dpor stakooar3Hs (sir.
motora 44) pre model sklzu. RPM
[1130] T8t o hodnota je ovplyvnen8 aktu8lnym sk
rotora.
Maxi m Ohrani|lenie efekt2vne|] hodnoty pr¥du m
[494] " lzaSagovan2 menila m!ge maxi nMalxniym.p rp¥id{stikA
70)nahodnotuTr val | p(strvdd). [ 2 4]
Pr %d > . 1
nefilt. [49] Efekt2vna nefiltrovan8 hodnota pr %du molA
Pr Yad f 2 1 -~
[1221] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy U na viIstulA
Pr Yd f > 1
[1222] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy V na viIstulA
1 ~
[P1£23/Td fEfektzvcntaa hprdadu f 8zy W na vistupe meni [A
Suma I-ACIFi |l trovan8 absol tna suma AC pr %dov pre,
[831] pr ¥%du.
ULL_rms Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?&tia f[
[1519]
UL2_rms 2 . a s
[1520] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?2tia f|V
UL3_rms 2 . a s
[1521] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?2tia f|V
4.2.3 Polohovanie
Skupina parametrov | 2slo [1146]
Diagnostick8 skupina velil2n pre polohu a polohov® sys
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE
Ng§zov [I D Popis Jedn.
Gel Pol oha | m
Predkorekcia polohy m
[1546]
Ge l pol oh

predkorekcia [1545]

Poloha [1147]

Pol oha

vyhodnot en 8§ Zdnogpolah§ [R14H ds&. 65.i g

Vzdi al enos S

g@délanepPolpoi(srhly)l1 148 ] a

polohy Poloha [1147] (str. 17) .

Odchllka pOIOAbsol%tna hodnot a regul alnej odc|™
sign§l sp2nania koncovlich sp2nal o

43 Vstupy a vistupy
Skupina parametrov | 2slo [859]
Di agnostika vstupov a viIistupov meni]l a.
4.3.1 BIN
Skupina parametrov | 2slo [1212]
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VARENUPY

N8§zov [ | Popis Jedn.
Bin§rne vstlStav bing8rnych vstupov. Plnl obdOgn
[ BI N1 Stav 1. bin8rneho vstupu (Svorka 1).
[ BI N2 Stav 2. bin8rneho vstupu (Svorka 2).
[ BI N3 Stav 3. bin8rneho vstupu (Svorka 3).
[ BI N4 Stav 4. bin8rneho vstupu (Svorka 4).
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N8§zov [ I Popis |Jedn.
[ BI N5 Stav 5. bin&rneho vstupu (Svorka 5).
[ BI N6 Stav 6. bin8rneho vstupu (Svorka 6).
4.3.2 AIN
Skupina parametrov | 2slo [82]
Diagnostick8 skupina velil2n pre anal-gov® vstupy meni
Parametre anal -govlich vstupov | e nibgns®. 76pravovaS v sku
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAEBN UPY
N[|§’D]Z 9 Popis Jedn.
Hodnota sign8lu priveden®ho na svVvor K§12 aq
AIN1 fyzi k8l nych | ednoSikg8ncghl. AP &Wla6)je2bdolm yber § v
[256] |bude meni S, podOa zmeny ¥rovne anal -gov®hd
Parametre anal -gov®ho vstupu je mold7 Gir. ds)r g
AINT Relgtzvna hodnota sign8lu priveden®ho -xh1l2
Rel[41]vzt|ahnut§ k rozsahu AI N. %
' Parametre anal -gov®ho vstupu je mdldg7 Gtr. dshp.r 3
Hodnot a signsglu priveden®ho na S V 0 - KX§:14 aq
AIN2 fyzi k8l nych | edn oSikg8aAddie [259P éstr.d@Mhe tsraom y ber § v
[280] bude meni S, podOa zmeny Yrovne anal -gov®hd
Parametre anal -gov®ho vstupu je md¢ldon Gtr. deh.r 3
AIN2 Relgtzvna hodnota sign8lu priveden®ho -xXhl4
Rel[43]vzt|ahnut§ k rozsahu AI N. %
' Parametre anal -gov®ho vstupu je mdldon Gtr. deh.r 3
Hodnot a signsglu priveden®ho na S V 0 - KX$:16 aq
AIN3 fyzi k8l nych j ednoSikg8ncghl. AP &r3a8)fe2tHra0lmyber § v
[281] bude meni S, podOa zmeny Yar ovne anal -gov®ho [V
UNIFREM 400 M.
Parametre anal -gov®ho vstupu je mdlddh @Gtr. d7p.r g
AIN3 Relgtzvna hodnota sign8lu p_riv_eden®ho-|x111§
Rel[44]vzt|ahnut§ k rozsahu AI N. Nie je pr2zstupnl%
' Parametre anal -gov®ho vstupu je mdlddh @Gtr. d7p.r g
Hodnota signglu priveden®ho na svVvor KK§18 a0
AIN4 fyzi k8l nych j ednoSikg8ncshl. APé&wrda8)je2sirbolmy ber § v
[282] bude meni S, podOa zmeny Yar ovne anal - govav
UNIFREM 400 M.
Parametre anal - gov®ho vst upupajametrovgl§2h @Gtr. 4g).r 3
AIN2 Relgtzvna hodnota sign§lu p_riv__eden®ho-|x1118
Rel[45]vzt|ahnut§ k r ozssathuup nAl No.r eNinee njiel eprUNI FRE M%
' Parametre anal -gov®ho vstupu je mdl§2 Gtr. G4g).r g
433 RELE
Skupina parametrov | 2slo [217]
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VhBHIWP Y
N§zov Popis Jedn.
Rel ® [|[Stav vistupnich rel®. Plnl obdOgnik pre
[ RELE[Stav 1. vIistupn®ho rel ®.
[ RELE[Stav 2. vistupn®ho rel ®.
[ RELE[Stav 3. vIistupn®ho rel®. Nie je pr2stupnl |
4.3.4 AOUT
Skupina parametrov | 2slo [700]
Diagnostick8 skupina velil2n pre anal-gov® vistupy men

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A V®KRAOUUPY
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N[|§D]Z( Popis Jedn.
Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch 4
AO1 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn 81 AO(str. §283 59 h vybe~A
[701] |podOa ktorej sa men? %roveR anal - -gov®ho vl
Parametre anal -gov®ho vistupu j e m870In(@r. 8a)p r
Prepol 2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch a
AO2  [X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn 8§81 A O(@&tr. §236 4 h vybe~A
[702] [podOa ktorej sa men?2 YaroveR anal - -gov®ho vl
Parametre anal -gov®ho vIistupu | e m8d74]nEr. 8a)p r
Prepol 2t atna8 shiogdn8|l u na svork8&8ch anal - gov®h
AO3  |Si gn§l AO@tr. §8865hR vyber§ velilina, podOa KA
[703] [vI stupu. WNprel prertheni |l e UNIFREM 400 M.
Parametre anal -gov®ho vistupu j e m878n&r 8a)pr
4.3.5 IRC1,2
Skupina parametrov | 2slo [1001]
Diagnostick8§8 skupina velil2n pre vstupy | RC sn2malov rl
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VhIBRQLR2PY
N§zov Popis Jedn.
Frekvencia rotora wur|len8 sn2malom ot §]
Frek. IRClff rekvenci u, jej hodnota sa m!ge od eleHZ
[434] pol et p-1 ovPloclhetp 8r-olvo v( nistrt46)r)a. [PlrOed 9v]y h o d
z | RC snZmala je potkPebat®. sipm@ (€@rB8.h als4 2§
Frekvencia nr8otsom2amadrolmne ot 8l ok motora | R
Frek. IRC2[f rekvenciu, jej hodnota sa m!ge od eleHZ
[803] pol et p-1 ovPloclhetp 8r-olvo v( nistrt46)r)a. [PlrOed 9v]y h o d
z | RC snZmala je potkPebat®. sipmgrBO2 als8 27
Frek. IRC1
za prev.RT chl o0sS zo sn2 madvkmu.l RC1 za prevod Hz
[1540]
Frek. IRC2
za prev.RT chl 0osS zo sn2mala | RC2 za prevodovkou.[Hz
[1541]
Frek. IRC1-Rozdi el frekvenci? medzi I RC1 a | RC2 za
IRC2 zaT8t o velilina je filtrovang§ HilterldRC1®O8B]r(strqHz
prev. [1086] |105).
EgggflRClPoloha na sn2mali | RC1 v radi 8noch.
Ec;g?fchzPoloha na sn2mali | RC2 v radi 8noch.
Poloha IRC1
za prev.lPol oha sn2mala | RC1 za prevodovkou v r adq
[1535]
Poloha IRC2
za prev.Pol oha sn2mala | RC2 za prevodovkou Vv r af(
[1536]
Poloha
IRCL-IRC2 Rozdiel pol®h sn2mala I RC1 a IRC2 za pr g
za prev.
[1515]
4.3.6 ARC/RESOLVER
Skupina parametrov | 2 sl o [ 158]
Zobrazenie velil2n z2skanlTch z rozgirovacieho modul u
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A V hARCBESOLVER
| Ng§zov [ I Popis [ Jedn. |
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N8§zov [ I Popis Jedn.
Uhol ARC [290] Uhol v r8mci jednej ot8lky vyhodnot
Frek. ARC [291] Frekvencia rotora vyhodnoten8 z abgHz
Hsezé]ARczaprev'RTchlosS zo sn2mala ARC za prevodo\Hz
Poloha ARC[1288] |Pol oha na snrramiil§nARC. v
E()Slg;]fARczaprev'Poloha sn2mala ARC za prevodovkou
Stav RM_ARC[292] |[St avov® sl ovo rozgirovaci eho modul U
\VV poriadku RM ARC komuni kuje v poriadku, alebo ni
LOT Strata detekcie sledovania. polohy. N a
veOk¥ odchll ku od skutol nej poz2cie.

DOS Zi sten® porugenie sign8lu na vstupe re
LOS Strata sign8lu na vstupe resolvera.
Parita Chybn8 parita wWdajov preng8§ganich z RM
RDVEL Chybn8 hodnota d8t pren8§ganlch z RM AR
Poloha Endat [1607] [Pol oha | 2t an8 zo sn2mala EnDat.
E%%’glha EnDatPorucha sn2mal a alebo rozgirovaci eh
4.4 Funkcie
Skupina parametrov | 2slo [760] L
Veliliny tlkaj¥%ce sa ostatnlch voliteOnlch funkci 2 men
4.4.1 PLC funkcie
Skupina parametrov |2slo [1278]
VIstup numericklch a |l ogicklch bl okov.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE

N§zov Popis Jedn.
Logick® VIstup logicklch oper 8ci 2, prv® dva LI
[8] (reaguj ¥4 10ms) .
I LB1 stav LB1
[ LB2 stav LB2
[ LB3 stav LB3
[ LB4 stav LB4
[ LB5 stav LB5
[ LB6 stav LB6
[ LB7 stav LB7
| LBS8 stav LB8
. O0i AOEAET AITEU
Skupina parametrov |2slo [312]
VIstup numericklch bl okov.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BL OKY

N§zov [ Popis Jedn.
NB1 [1274] Visledok oper8cie prv®ho numeri ck®h
NB2 [1275] Visledok oper8cie druh®ho numerick®
NB3 [1276] Visledok oper8cie tretieho numerick
NB4 [1277] Visledok oper8cie gtvrt®ho numerick
442 Koncov® sp2?nal e
Skupina parametrov | 2slo [890]
Stav a dr8hy koncovlich sp2nalov.
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MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\KONCOVE SPENALE

N§zov [ I Popis Jedn.
KS [919] Stav koncovich sp2nal ov.
[ KS1 KS1 neakt2vny/ akt2vny.
[ KS2 KS2 neakt2vny/akt2vny.
[ KS3 KS3 neakt2vny/ akt2vny.
[ KS4 KS4 neakt2vny/ akt2vny.
[ SpomaOuj elSpomal enie akt2vne pre kladn% frekveng
[ SpomaOuj elSpomal enie akt2vne pre z8porn¥% frekvenrn
Dr §ha KS1 [[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
Dr §ha KS1 k[Polet km prejdenlch pntoa®hovspanajkm
Dr 8ha KS2 [[Pol et metrov prejdenlich pri aktivoym
Dr §8ha KS2 k[Polet km prejdenlch pri aktivovaneijkm
Dr §ha KS3 [[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
Dr §8ha KS3 k[Polet km prejdenlch pri aktivovaneijkm
Dr 8ha KS4 [[Polet metrov prejdenlch pri aktivoym
Dr §ha KPR3I] klPol et km prejdenlch pri aktivovaneijkm
4.4.3 Proces. reg.
Skupina parametrov | 2sl o [ 18] B
Diagnostick8 skupina velil2n pre procesnl regul 8tor.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.

N§zov | Popis Jedn.
Ge l hod.Gel an8 hodnota procesn®ho regul §tora. [%

Akt u8l na hodnot a rocesn®ho regul 8tor

Sk'hOd'PR[‘log]pracﬁj e spr8vne, hpodnotGaeIs.a hpordir%(nﬂrt%).qM%
Dif. hod. PR[410] Regul al n§ odchTl ka procesn®ho regul §t (%
VT stup PHRAk|I nT z8sah (vIistup) procesn®ho regul
Stav PR [820] Akt u8l ny stav procesn®ho regul 8tor a.
[ Dol n® rProcesnl regul §tor pracuje na dolnom obm
[ Horn® rProcesnl regul §tor pracuje na hornom obm
Inecitlivé?st(ijChl Odchil ka procesn®ho regul §8tora je v p&8sm
[ Kl adng§ [OdchTl ka procesn®ho regul §tora je kladntg
[ VyregulProcesnl regul 8t or je vyregulovantl.
[ Zapar kdqProcesnl regul 8tor je zaparkovanl.
PR Akt2vny RESHETegPRal n§8 zIl ogka a Mddms privgsetej[1d31]

eset R

(str. 98)

444 Optimali z8ci a
Skupina parametrov | 2slo [707] 3
Nastaveni e parametrov bl oku optimaliz8ci e, ktorl s | Yag
pomocou zmeny vybrat®ho zad8vacieho gel an®ho signsglu.
Optimaliz8cia vyhOadg8va tak% hodnotu svojho vIistwupu, p
Pol as behu optimali z8ci e, ak s% splnen® podmienky mer
intervaloch pol2taj% nov® vzorky vistupu. Z8roveR sa d
upl atni S vIistup opti malaikzo8 czider,ojj en ipeokttroerbenj® gheol aznveojl ivse | i

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ OPTIMALIZC C | A

N§zov | Popis Jedn.
Vistup Hodnota_ vistupu bl oku optimali z8ci e.
[423] optimalizal n®ho procesu. 10M@&x .zozdpo g

kan8lu, ktorl je napoj enob] (sra®8)p| ok opti
Optim. krok |Kr o k optimali z8ci e predstavuj e rozd
[742] opti mali zal n®h d65a(btga8By.i t mu. (vi N.
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N§zov | Popis Jedn.
Gt artovalUrluje gtartovac? bod optimaliz8ci e,
OPT [708] rozsahu vypnut ®.
Stav OPT[709] [Ur ] uj e v akom stave sa nach8dza opti ma
[ Reset [Optimaliz8cia je vo vichodzom alebo zabl g
[ Merani|Prebieha meranie optimalizovanej veliliny
[ SkenovlfPrebieha skenovanie cel ®ho vistupn®ho r o017
[ Dol aNofJe v stave jemn®ho dol aNowadni a a hOadani g
445 Zdvi hov® funkci e
Skupina parametrov | 2sl o [853] 5
Di agnostick8 skupina velil2n pre preSagovac? sp2nal po
MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIE\Z DV | H GFUNKCIE
N§zov Popis Jedn.
ZaéageMie_ra zasagen!a pohonu Zvayéraogcbmdteen§e{strzglﬁ1§a%
[854] vztiahZatS& glewmni e 1r010d).[ 8 4 4]
Pol et nedovolenTch ovl §8dacz2ch sekvenci 1
Tipovania |( kr 8§t ke povely gtartu alebo akcel er8ci
[855] preSagovaczvspZna! bez ohOaduymadhotdemnit g
mogn® vypn¥%“SRegpmr pmesSagetivn®Ka [ 842]
Stav
PRETAG|ISignalizuje v akom stave sa nach8dza bl g
li856]
[ Reselle akt2vny sign§l RESET preSagovska.
[ DetelPrebieha autodetekcia hran2c preSageni a.
[ PreS|Nastalo preSagenie. Chod smerom hore (klad
[ TipolveOa nedovolenlch "tipovac2ch" ovl §dac2ch |
[ Ust §lPohon pracuje v statickom regi me.
[ DynalPohon pracuje v dynamickom regi me.
4.4.6 Pantograf
Skupina parametrov |2slo [122]
Diagnostika funkcie "vipadok Pantografu".
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF
Ng§zov [I D Popis Jedn.
Stav pantografu [112] Stav funkcie "vipadok pantograf (
[ Chyba pant oVznklaporucha"E41-VI padok Pa(stt32yr af u
[ Varovani e p|Vznklovarovanie"W39-VI padok pa(strt20)gr af u
[ Vypnutie CHPri chybe alebo varovan2 vipadku paft
[ Moment motolPo vipadku pantografu motor obmedzi l
[ Funkcia zap[Funkcia pantografu je zapnut §.
[ Nevypisuj v|[Vipis varovania je blokovanl.
Nap2tie pantoHodnota nap?®tia na pantografe tr|V
4.4.7 Ext. tepl. ochrana
Skupina parametrov | 2sl o [868]
Diagnostick8 skupina velil2n pre extern¥ tepeln¥% ochr a
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA
N§zov Popis Jedn.
Teplota Tepl ot a na sn2mal i E.TO. Po pre_\karomhiaamTO[BGS}’
ETO [869] (str.203) meni | vygeneruje varovanie. Pof’qnur:haAC
ETO[866] (str.104) meni | vy g e n &EBBulppbota ETOr (strc I2)0.
Pr Yd Mer ac 2 prejd teexpteelrme j ochrany. SpravidlamA
[870] anal -gov®ho vIistupu AOUT1 ag AOUTS3.
Nap2tiHodnota odmeran®ho Ybytku nap?2tia na sn?z2V
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N§zov Popis Jedn.
ETO [867]

Odpor Hodnota odporu sn2mala ETO. y

sn2 mal |Pri viacerlch sn2maloch zapojenlch do sdq
[871] jednom z nich.

448 Di ferenci 8l

Skupina parametrov | 2slo [1243]
Vel iliny pre diagnosti ku momentov®ho diferenci §l u.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ DIFERENCIC L

N§zov [ Popis Jedn.
Rozdi el Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 105) a Sig.2 Nm
[1244] Hodnota [1240] (str. 105).
Korekci a , . : . .
[1245] Korekcia gelanej frekvencie od diferHz

45 Stav meni |l a
Skupina parametrov |2slo [761]
Veliliny tlkaj¥%ce sa cel kov®ho stavu menila a jeho s %l
MENU \ DIAGNOSTIKA\STAV MENI L A
N§zov | Popis Jedn.
Jednosmern® ovl 8§dacie nap?tie 24V. M
Nap. 24V [72] ovl §8dac?2 mi Vvstupmi a vistupmi. Pri 9]\

poruchu"E16-Pr e Sageni(sr.31)dr oj a
Nap2tie bat®rie ktor8 z8l ohuje pam?

Nap. bat ®r . Y
meni | i

[Motohodiny MN Mot ohodiny menil a. Doba prevs8dzky me,

[496] T8t o hodnota m:ge byS nulovan8 iba s

Prev.motohodMT [Prev8dzkov® motohodiny mot or a. Las h

[497] hodnota m! ge by SmNud mowhod. 8T [A073] Ksta. 44).

St av meni |[Stavov® sl ovo meni| a.

[ Porucha [Menil|l je v poruche.

[ SW_Err HSyst®movI, vn¥%tornl stav menil a.

[ Chod Menil| tmhapedls generuje nap?tie.

[ DC nabitdednosmernl medziobvod je nabitT.

I MT nabudMotor je nabudenT.

—

Rozb./Dd(neaktmongd) zrTchOmpoeor( aspomadu) e.
Akt 2vatyod vpred ( +rxhod vaaddqd-kt 2 Jreyilng8 sa o

—

Fgel > (0

frekvencie.

[ F = FgellAk je akt2vny tak je dosiahnut§& ¢gel ang
[ VarovanilV.menili vzniklo varovanie alebo funkln
[ Akt2vny [Trvale akt2vMygerBySagkougitl ako |l ogick
[ Odbudz. [Motor je egte nabudenl, blokuje sa gtar
[ PripravegMeni| je pripravenl k povelu gtart. (RE
u Ovli §danie rel ® mechanicke]j brzd mot or
! Mech. brl/4rovni je odbrzden®. J ’

’ Akt2vggner §torickI regdgi m -pmwoetvosrdzckkyl, rnee

I Mot or/ 9 8 motora.

u Pol arita rotorovej frekvencie. Ak nie |
I Frot > ( , . . -
frekvencie vyhodnotenej mat emati ckl m mo

Stav - men. ®8-1st avov® sl ovo negovan®.

[547]
Pozri voObgtpar ammaefistr.a3) [ 76 ]
\Warning [250] |Stav jednotlivich varovan?2.

12. marca 2018 Strana 23 z 177



UNIFREM v.3.29x

VONSCH

N8§zov [ Popis Jedn.
\Warning?2 [424] Stav jednotlivich varovan?2.
Error [781] Stav jednotlivich por %ch.
Error2 [780] Stav jednotlivich por %ch.
46 Tepel n® ochrany
Skupina parametrov | 2slo [485] B
Di agnostick8 skupina velil2n tlkaj%cich sa tepelnlch
MENU \ DIAGNOSTIKA\TEPELNE£ OCHRANY
N§zov Popis Jedn.
Teplota <chladila vikonovich prvkov. P
VVarovanie Tchl [767] (str. 109) meni | VvygenerWegTee pi ant av
Teplota (str.27)_". Po prekrol en? tep_loty danej ser|
. |vygeneruje poruchu "E1-Tep !l ot a ¢sthB1y'dAkt apl ot a kl esn{AC
chl adi | . . .
"ohranil enie meracieho kan8la, zobrazeng§
Ak teplota chladila klesne pod mi ni m8§|
nepr2stupns§g.
Teplota elektroniky Poagrekkep| don3skyemed
Varovanie Tel [204] (str. 109) meni | Vydgene rWriTeplota elektoonilkey,
Teplota (str. 27) " . Po prekrol en? kritickej teplotyl
elektroniky meni | Vygener Bj2-@eplpta alektroriky (str. 31)". Ak teplota klesne pod|A C
[75] minim8 1 ne ohranil eni e meracieho kan8l a, z
Ak teplota klesne pod minim8lne ohrani|
nepr2stupns§.
TepelniMiera oteplenia menila. Pri pE8ePseSagen'té%
IMN [31] (str. 31)".
k/lﬁ[sizw]l Las zost 8vaj Yci do E@keSmljemi @ (pne3h)i ¢ my " |s
Tepel niMiera oteplenia motor a, proi preEQg-ParhenSuat%
IMT [33] motora (str. 32)".
II(/I?[?ZZO]III"aS zost §vaj %ci doElPoelSagieai o B2Weloy a" |s
47 Komuni k8ci a
Skupina parametrov |2slo [219]
I nform8cie tlkaj %ce sa s®riovl cRS485CAN.Ni k8ci 2 MODBUS,
4.7.1 MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [661]
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.
MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K €I1@0DBUS
N8zov [ Popis Jedn.
Modbus ¢gelGel an8 hodnota z Modbus protokol u. %
Stavov® slovo osi el an® 0 komuni k §
SVV—MODB"JS[%S]dokument§ciu k pprotokolu FI)\/Iodbus.
Pozri voObgW@PB jB&mstt 25)
CW_MODBUS Ri adi ace sl ovo posl an® Modbus ma s {
[936] dokument 8ciu k protokolu Modbus.
Pozri voObgWPB [Bemstt 25n
Last Addr. [662] Posl edne prijat8§8 adresa zariadeni a. hex
Last Func. [663] Posl edne prijatg funkcia (m!:ge sa | e(hex
Last reg. [741] Pos!edne prijatl r_egister (len Pre |ox
registrom, zobrazuje sa prvl).
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N8§zov [ Popis Jedn.
Last result [664] Visledok posledne prijatej funkcie uihex
Lastlenght[665] (Ve OkosS v bajtoch posledne prijat®ho
Last CRC [666] Posledne prijat® CRC (mtge sa jednas lex
[Messag e count

[740] Polet cel kovo prijatlch spr8§v aj c hy lhex
[nggj error CountPo!et prijatlTch sprg8v s chybnTm CRC Jhex
E)é%e]ption CountPo!et spr8v na ktor® bol o odpovedan® hex
Slave count[801] |Pol et spr 8v prijatlch s platnou adr e fex
No response [802] rITe?)(j!pc?v(tadalo.spr§v prijatTlch S pl atnou ad

4.7.2 PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [817]
Diagnostika zbernice PROFIBUS.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ BROAIBUS

Ng§zov [ I Popis Jedn.
Profibus ¢g|Gel an8 hodnota z Profibus protokol u.[%
Stavov® slovo posielan® po komuni k8§

SW_PB [804] dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul u
[ Ready TINi e je akt2vny reset meni|la (Coast st ofg
On v poruche, anisame ni | neinicializuje.
[ Ready ToMenil|l je pripravenl k povelu gtart.
[ OperatioMenil na vistupoch generuje napaatie.
[ Fault PrMenil je v poruche.
i No OFE 2Neakt~2m/emyi! je v resete, s¥% zablyomemah®

resete.
[ No OFF 3|Neakt?3wnyktivovanT qui cknisd ojpe maekt 3 \wany
i SwitchidJe akt2vny reset menil|l a (Coast stop),
Inhibited poruche, alebo sa meni |l inicializuje.
[ Warning [V menili vzniklo varovanie alebo funk] n
{olerasm‘:’eeed Eflak je akt2vnyStgkl peSdbsehbenti a.
u Ne akt2mennyi | neakceptuje riadiace sl-oneaoi
I Control o . . . i

ovl 8danl riadiacim slovom z komuni kal neg
[ F or n RAk je akt2vny tak je dosiahnut§ ¢gel antg
[ Chod Meni | na vistupoch generuje napatie.
[ Sada bO |[Bit O bin§rnej kombin8cie aktzvnej sady
[ Sada b1l [Bit 1 bingrnej kombin§cie akt2vnej sady

[ LB3 Stav | ogick®ho bloku 3.

[ LB4 Stav | ogick®ho bloku 4.

CW_PB [805] Ri adi ace s_lovo po_s_lan® Proflbus m
dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul u

[  ON Menil sa pripravl na akceptovanie povel

i No OFE 2Nea!<t2]veyakt|vovanl reset me n-i H ar mM8Q maay
meni | a.

[ No OFF 3Neakt3wnyktivovanl quicknosrnm®l manlii mnos

[ Enable OGtart menila. Menil|l zalne igenerovaS na

—

Enabl e Neakt?2vwsintyp rampy frekvencienpam8awna ha
Generator rampy frekvencie.

Neakt2zansyt av2 zmenu na Vvistupe-pawmply? f2
vistupe ramay frekvenci

Neakt2vwsnywp rampy frekvenciennamB8awna ha
rampy frekvencie.

I Unfreeze

i Enable S
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N8§zov [ I Popis |Jedn.

i Fault ACKvitovaqie poruc.hy (1 en zmena z neakt 2
mus2 byS pov ol 2drofepotvrd. poauchy [h65]t (stri 108).

[ Bit 8 Nevyugit®

[ Bit 9 Nev ytug i

i Control Neaktz2meangi | neakceptuje ri-ameinaicle asklcoevpot
slovo.

[ Bit 11 Nevyugit®

[ Bit 12 Nevyugit®

[ Bit 13 Nevyugit®

[ Bit 14 Nevyugit®

[ Bit 15 Nevyugit®

EES}/IASTER ErrorPo!et chTb v komuni k§8ci.i medzi Pr of ilhex

PB-MN Error[818] [Pol et chlTb v komuni k&8cii medzi meni |lhex

4.7.3 RS LINKY

Skupina parametrov | 2slo [228]
Di agnostika s®riovlich |l iniek.
MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ RS LINKY
N8zov [ | D] Popis Jedn.
FRAME_ERR_USB [232] Pol et nesprs8vne _prljatlch ds§t
nesprs8vny stop bit,...)
FRAME_ERR_RS485 [229] Pol et nespr §udige _mroulautnlkceh RS 438
nesprs8vny stop bit, )
FRAME_ERR_EXT _MODUL Pp!et nespr§vne_ prl_Jat_Ich ds§t
[233] bit, . ..) po S®ri ovej l' i nke na ¢
sl asS meni|ov).
4.8 Verzia SW a HW
Skupina parametrov | 2slo [762]
I nform8§cie o menili a jeho s%W astiach (Prevagne static
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW
N§zov [ I D] Popis Jedn.
UNIFREM SW verzia [379] Verzia softv®ru meni| a UNI FRE
Vir. 12slo [35] Prvg unaiskS88t neho virobn®ho | 2 shex
Vir. 12slo 2 [36]pruhg8 JlasS unik8tneho vITr obndnex
D§tum param. [38((M8tum vygenerovania parametr (
Las par am. [ 381] Las vygenerovania parametrov.
49 D8tum a | as
Skupina par a[223) rov | 2sl o
MENU \ DIAGNOSTIKA\DCTUM A LAS
N§zov [ Popis Jedn.
D§tum [210] Aktu8lny d8tum nastavenl v menil
Las [209] Aktu8lny | as nastavenl v menili
DeR [ 1046] Aktusg8lny deR nastavenl v menil.i
[ Pondelok | T Utorok | T Streda | I Gtvrtok | I
Skv%g. doba [I1Polet dn2 do konca sk¥%gobnej preld
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5 VAROVANIA

[Vipis na Popis
Zablokovan® vistupy menila. Zdrojom RESE
si gn 8| Zdpjoesetug704] (str. 48).

Ak toto varovanie trvg8 dlhgie ako 30 sek
nab2jacie rel®, l o mtge byS splsoben® 1
al ebo pogkoden2m nab2jacieho obvodu meni
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

F1-Reset PWM

W2-Na b2 j an

W3-Pr obl ®n
syst ®mu
W4-PreSaggNap§j acie nap?tie 24V pokleslo pod 22V.
24V varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).

Obmedzenie vikonu po dosiahnut 2 kritick
obmedzenia vikonu sa Q@lmtawvukenuw (g@K8)a.meR

Vyskytol sa softv®rovl probl ®m v zariade

F5-Obmedzenie

vIkonu varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaOb me d z. v T k ¢str.u6).[ 1
Vysok8 teplota Thphdt hachpmBd)| pmnEek4lol il 4
W6-Teplota parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 109) . Ak je zapnut§ f
. obmedzeni @Obwm.kaondkonu ($trOR), [M6&Hd menil ob
chl adil a / ; .
’ |l astom a nadmernom prehrievani kl es8 giv
PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pl ot a ch(sta24). | a [ 74]
Vysok8 teplota riadi daepbtp elektroeily {75] o(stri 24)yre kV &
\W7-Teplota hodnot u dan¥% Vpravangriel {204} nistr. 109) . Pri | ast on
elektroniky prehrievani kl es§8 givotnosS zariadeni a.

hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

N2zke nap@a@tie jednosmer n ®hbpoDCni4bHd (str. 48) klesld pod
dovolenYs mini m8lrnivadédonideotau vyhodnocovan
zabl okovan®. Pol as wvarovania sa Vv NapkDCd46]

W8-Podpati

(str. 16).

Meni | dosiahol maxi m8l ne nap2tie na \%
W9-NasTtenmedzi obvodu je maxi m8§lne plnenie PWM mo
vist. PWlprilom kles§8 kRallag avaregwadrBica esa v okne

Modul al nT i(strdi®)x [ 76 8]

Meni | sa irnetSagyu§ifeemehinf ai n(str. 24)MNp f 8kirjol i |

=_.la onedl ho m! ge v £8PréSm¥g np er (seflid 12 po kit
,\l\//lvlilo_PresagzablokgavachIThgniu dobu !. Ak je zapnut§ fu

Obm. vIikonu (tOX3) , [ M6 meni | obmedzi S v

okne PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nT i n($tr.24MN [ 31]
\W11-Porucha Ventil 8tory na chladil: menil|l a s% pogkod
ventil 8tqhneodstr&ni, mtge doch&8dza$S ku prehrievan

Nap&tie na 3V bat ®ri.i riadi ackk sarbygt@®o

le'vymeRthrozz strata nastaven? a ulogenlch hi st

bat ®riu PORUCHY zobrazuje hodnotaN a p . bat Qstri28). [ 77 3]

WI13-Ex t er nTepl ota exter n ® h depladanET@ BGOR (stt. 22p | @t v k r o!_i | &

teplota parametrom Varovanie ETO [865] (str. 103) . Pol as varovani a
zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 22).

\W14-Prehriatie Vikonovl modul sa tepelne preSaguje. Me

IGBT vzo_rkovacej frekvencii. Pol as varovani a
maxi m8l neho pr %du | GBT.

\W15-Nastav

d§tum a !D§tum a | as neboli nastaven®.

W16-Ne o g i v
meni |

Menil nepregiel cellm virobnTm procesom.

. Mot or sa ptre@dalgnul eintEgp&l nimoi ot(sor. 28T p[r3e
W17-Pr e Saglhodnotu 90% a onedl huoha "B2¢Rr evSang e&kmiVgsStr. 1301 pol

MT ktorej j e meni | zablokovanl dl hgiu dob
zobrazuje hodnotaTepe |l nT i ndtr.24)MT [ 3 3]

F18-Brzdenie Je akt2vna funkcia brzdenie tokom, mot or

tokom z brzdnej energie sa men? na teplo mot
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zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16) . Brzdenie tokom

skupine [774] (str. 73).

S a

F19-Mech. brzda

Gelan8 frekvencia | pozast av Erekgencia drzdh [522]
(str.101) , kT m neuplynie doba o @reskérenie brrdy [519]a(str]
100) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 100) . Pol as va
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 101).

e

F20-Zaber §

Aktivoval sa brzdnl modul Do BO sa i
teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 72) . Pol as varovan

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

pr
i a

F22-Pr Yad o v

Lak8 sa na odbudenie motora po vypnut?2 n
\W21-Odbudenie lop2tovnl ¢gtart. Doba odbudzovani al amso.t ok @&
MT [79] (str. 44) . Pol as varovania sa v oknevag ToR [

(str. 16).

Zaber8 pr¥%dovsg | imita. Pardmetromd blak amo | p h &

70) alebo Ma x i m. pr YdstrG0) [ 4@ medzuj e s a iavspoluts

F24-Naf 8z o

limita nap3tz2m. Pri gener 8torickej prev8dzke sa
rgmci dovol en®ho rozsahu frekvenci 2. Pol
hodnota P r %d MT(str[18).2 ]
Prebieha identifik8cia odporu starora

W23-IdentifR afi denti fi k8§ci a SRal §r .pair denm(fitrr 61)R,S mHMBt8Br] st

Upoc rTchlosti Pri prvom spusten2 mige trvas$s
Pol as varovania sa v okne BPdpdSt@dia345] |str.rd4).z
Prebi eha hOadani e frekvenci e rotor a a
naf 8zovania motor negeneruje plnl mo me n {

g

parametrom Naf 8zovani @tr. TOB74]Pol as varovani a

zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

\W25-Max.
nap?2tie

NasTtenie regul 8torov pr ¥%du. Meni | ni e |j
Horn8 hranica generovan®ho Maxp int iegdd5p éstr. 7Q3.
P o | a sovamiasa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. MT [73] (str. 16).

NasTtenie tokotvornej zl ogky pr %du. Pr ay
\W26-M a X parametra Ge | Mag._ ($tio &2), {aleb_&ﬁa]ameteeréjnn§”i ndukl
Toku ' (str. 44) m§ pr 2l idt umal Ma xhiomd8nl ny pr Yada ¥ iem.d amrl

(str. 70) . Pol as varovania sa v okne PORUCHY

isl.

NasTtenie momrag ntzoltopky pr ¥%du. Mot or j e
W27-Ma x . nastaven® nespr8vne nomi n §[b8h &tr.glan a matarxe
[Mom. i e danT Madnomt opr Ystr. 70).. [P50]l as varovani a

zobrazuje hodnota momentotvorn®ho pr %du
\W28-Max. NasTtenie momentu motora na hodn o477 (stri68)k
[Moment Polas varovania sa v okne PRanetBH Ystr.A&).br a z
F29-Oslabenie Mot or pra}(_:uje v oblasti zosl abovani a t.ok
T oku tomto regime kles8 moYwmetnenoddr at lemk .i aH

okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).
\W30-Min. Po!as odbudzovania magnetiqkT_tok_dosiafJ
IMagn.Tok j e schopnl 2sS na danej z8Sagi wykng POQRUGHY

zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

F31-Dy n a mi
dobeh

Nap®tie medzi obvodu prReférendd DDI[764] (sk.f72) a korekcial
zvyguje frekvenciu oproti rampovim funk
dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 71) . Pol as var oy

PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

F32-Ki net i (
z8l ohova

Napa@tie medzi obvodu Kk IReferéncia KZ ¢783] (sk. 7l a lorekcig|
zni guje frekvenciu oproti rampovim funk
z8l ohovania Ki npar am&t mihov é&st.i7y . ( kD)l a[s7 &4&
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W33-RT chl yBol aktiemwalndosdt nT STOP, po ktorom je
STOP odblokuje po zrugen2 Povelu GTART pri e
E34-Funkcia Upl at Ruje sa erchIc_enT dobeh " KONTRA"

KONTRA vIi stupu glaanpyvarrPovania sa Vv okne PKKBnta[8DY]

(str. 69).
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detekcia

Vipis na Popis
. Bol i splnen® odmi enk re zapar kovani d
\lévF:Z%S-Parkovanle Pgrkovanie PRp[414] (str. 97) 5) Pol asyvapr ovanil?a sa Vv ok
Dif. hod. PR [410] (str. 21).
F36-PreSagqZopol preSagovac? koncovl sp2nal po nadn
zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa geni(sr. 22)8 5 4 ]
F37-PreSagRegim detekcie hrPan?ScagmvesSdgesnpizanal e

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni (gr. 22)8 5 4 ]

W38-Odpoj e
motor

Pr2lig n2zky pr%d motor a. Pravdepodobne
nezodpovedaj % pripojen®mu motor u. Pol as
hodnotaPr ¥%d MTstr[18).2 ]

\W52-Frekvencia
brzdy

W39-VIi padolPokl es alebo strata nap?2tia na pantograf
pantografu PORUCHY zobrazuje hodnotaNap2ti e pant(strgXafu [ 113]
\W40-Obmedz. Meni|] obmedzil frekvenciu aby nebol prek
skizu varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. skizu [938] (str. 15).
\W41-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje s
Timeout meni | om st aPRBMaetimeoutl[8ds (str. 114).
\W42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e MB Vandimaéolt §962] gstr.
Timeout 111).
E?fg;foxl\]e zopnutT koncovl sp2z2nal 1.[878lagrt98veni e
54:"522!(:0\2”\]9 zopnutT koncovl sp2nal 2.[87Rakrt94veni e
§4s'zl<ggf0\3ll\]e zopnutlT koncovl sp2nal 3.[87Blatrt9%)veni e
E4S_ZK|(1)QICOXIJe zopnutT koncovl sp2nal 4.[878akrt9%)veni e
Prebieha pr ep2 nani e do i nej sady parametrov.
F47—Prep2namogn®vprepn1/4$ | ak8 sa na splnenie podm
sady zmeni S Il en v stope) Pol as varovani g22% é&str.
115).
F48-Bod obnovy Vyt v8ra sa bod obnovy nastavenia menil a.
WA9-Ext ernldJe akt2vny sign§8l extern®ho varbwtn.i ayv ark.t
varovanie (str. 109).

5 Nadmern® preSagenie riadiaceho procesor
W50-Pr e Sagfzni guje kvalita riadenia. Odpor Y4l a ‘¥zarkov
CPU frekvencia [6] (str. 46) . Pol| as varovania sa Vv okne

zaSagenia 10ms vIipoltov®ho prerugeni a.
F51-N§beh |Inicializ8cia menildanldassn§N[tib4 |(Strz4)c.i e M
meni | a ignoruje ovl8dacie povely a sign8ly.

Gel an8 f rGeWlvenFcriegtr. 15)] 16 @ ] me rFekvenciaabkzdy [522] (str.

101) .
(str. 101).

Pol as varovania sa Vv o0Kkn erelenéabeziyy522

\W53-Blokovanie
BM

Bl okovani e B M Blokdvanie dBM

[1204] (str. 73).

sp2nac2ch impul zov

IRC

F54-Auto Prebieha odpol 2tavanie | asu oneskoreni a
chodu. Pol as varovania sa Vv oklhaes PORU/ICH(Y

vyp./zap. (str. 15).
W55-L akani|lLakanie na povel STOP. Kv 21l bezpel nosti
STOP GTART aby as spustil pohon.

-N 2 -
WSGN zka N2zka kapacita DC medziobvodu, veOk® zvl
kapacita DC

T Meni | dost8&8va chybn® sign8ly od | RC1 al
WS?VIpadoparametriRegim por . | R&rl MRC [Po3H]s varovani a

zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

F58-Identif|dentifik§0ia parametrov mot or a prebieh
zobrazuje hodnotaSt av i dent i(stiéd)8ci e [ 994]
W59-Nes pr §ZmeRte smer | RC. Pol as varovani a s aFrek IRCk-

smer IRC

IRC2 za prev. [1086] (str. 19).
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Vipis na Popis

Obmedzenie momentu z dtvodu nasltenia rl
W60-NasTtelgel ang§ 1Gled h!| o S (str. 15), hofimdth momentu Moment [69] (str. 16) sal
rTchlostipreto mtge |2¢gi S o®elgde |Monneelfatt 155 On2dBptl tus v g
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 15).

Funkcia Dynamickl zdvih obmedzujpeod@axiark
zaSagenia. DZ sa m! §e [1068]n (sti. 402)r .o vR S| as swkal
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni (str. 2)8 5 4 ]

Funkci a sl edovani a rozladeni a | RC1 a
vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa bude
obmedzenie momentu podO®RozlpdenieaRC4,2 [1a82] (sir. 184k

W61-Dy n a mi
zdvih

\W62-Rozladenie

IRC1.2 Polas varovania sa Vv okne PRORURMHYRCZ zalpre\s|
[1086] (str. 19).
Vikon |je @bimepdzevzabrgnenie |innosti mof
\W63-Pokles charakteristiky. V U/f regime sa zdanliv
vikonu hodnotu Frek. Ill. oblast. [1193] (str. 60) . Vo vektorovem reg
obmedzuje automaticky, nez8visle od nast
\W64-Chyba 4Chyba vekt. riadeni a, strata orient8cie,
nadr adenl . .
S Ul ek vekt orov®ho riadeni a.
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6 PORUCHY
[Vipis na Popis
R Teplota <chladila prekrolila dovolen¥ h
(I:Elh'l'lergoéaila chl adeni a. Pri trvan?2 poruchy saTeploktne
’ [74] (str. 24).

Menil|l vyhodnotil nesymetriu vistupnTlch
vistupne,j f8zy alebo pogkodenia pripoje
parametriVT p. vI1 st .(strf188.y [ 33 8]
E3-RezervoyNeobsaden8 porucha.

E2-VI padok
f8zy

Nap?atie na jednosmernej zbernici prekr
E4-Prep?2tignastaven§ ordi vtlirrwadny2 @Poruchy sa v ok n &apj
DC [46] (str. 16).
Nap2tie na jednosmernej zbernici pokl es
E5-Podp?2tidd vIiroby. Pri trvan? poruchy sa Nap ®& M€
(str. 16).
E6-Watchdog Chyba sptsoben8§8 aktivovan2m ochr §odurradiacehg
PWM SW pol as procesu jeho | adeni a.

E7-Externg§8§[Je akt2vny externl poruchovIl si gn §Ex podichal
porucha sign§8l (st D.7 ]

5 Nastalo tepel n® pre§~agenie meni | a. Char
E8-PreSagenilRegim prev§srz&y T 28] I pfsttad6) [ 24Jakt u8l nu
meni | a meni |l a sl edovhe&pelonlveil n@tri2dAjdN PRBil]trvan?

PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nl i n($tr.24)MN [ 3 1]
E%anSt ®mo V&gna por uc-WNaateNONSTOP servisn¥% | inku VON
E10- Vel i |[Fieln 8MN [47] (str. 15) prekrolila maxi m8§l nu
parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 106) . Pri trvan2z poruc

Nadfrekvencia zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

Prekrolenie maxi m§lneho dovol en®ho visd
parametra Re gi m prev 8@z ky) [a23dd vIiroby predn

E11-Nad pr %d

meni | a. Pri trvan2 poruchy sa vPro¥d eMTRsO]
16).
Vikonovl modul | GBT vyhodnotil skrat, K
E12-Skrat zemnom skrate na vistupoch U,V,W alebo
objavovaS8wmrmej niensgptral §ci i z8Sage (dl h® p
E13-VIi padokMeni | vyhodnot il nesymetriu nap8jac?ch
f §z vstupnej f 8zy. Poruchu jvd pmo wrs® . v(stip3a6¥S [V
i Je rozopnutl bezpelnostnl vstup na sSvo
ssltﬁBeZpe!'pripojié na bezpelnbskal. 3stmeni( EN1B8ED
P X1:7 - X1:8).

E15-Rezer volNeobsaden8 porucha.
o a I 1
ElG-PreSaQeNap t i e Nap.d2d4\o[72h (str. 23) kleslo pod dovol en¥%

L droia nastal skdeadejnasworlk&o vnici. Pri trvanz p
) hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).

E17-Skrat brzd. Br zdnl modul vyhodnotil namaiestndr ap.r %Rr 2

modulu skrat na BO alebo chybnl BM.

E18-Porucha . . oo .
Ak je typ pougit®ho modulu SKii P, dogl

usmer. (HW . 1

ERR1) modulu sa jedn8 o neobsaden%» HW poruchu

E19-HW ERR2 Neobsaden8 HW porucha 2

E20-HW ERR3 Neobsaden8 HW porucha 3

E21-Rezer volNeobsaden8 porucha.

E22-Teplota Prekrolen8 maxim8lna dovolen§ teplota r

elektroniky chl adenia menil a, pr2padne doingt ah wjokneg
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

E23-Rugeni ePorucha vzniknut8 rugen2m riadiace] dos

modulu sin®mu el ektromagnetick®mu rugeniu z oko
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Vipis na Popis
mogn® vypn%S v servisnlich parametroch.

. . [Porucha vzniknut8 rugen2m riadiace]j dos
EZf‘"Ruqen'esiln@mu eltekeck®magnegeni u z okolitlch z4
v I kon. mo . = ) ~

mogn® vypn%S v servisnlch parametroch.

Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V (4
E25-Pr erugellV resp. 2 mA. Signal i zug wtupp alebo ahgbe relekironiley,
AIN1 riadiacej dosky. Pri trvan?2 por uc h)YINS [@56]

(str. 18).

Pri nastavenom Type AINna 2 ag 10 V (4 adg 20mA) hod
E26-Pr erugellV resp. 2 mA. Signalizuje prerudgenie a
AIN2 riadi acej dosky Pri trvan?2 por uc h)yIN3[280]

(str. 18).

Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V (4
E27-Pr erugellV resp. 2 mA. Signalizuje prerugenie a
AIN3 riadiacejd o s k y . Pri trvan2 poruchy sa v AbX[28&]

(str. 18).

Pri nastavenom Type Al N na 2AINd gokldsia pod hrgni¢u
E28-Pr erugellV resp. 2 mA. Signalizuje prerugeni e a
AIN4 riadi acej dosky. Pri trvanz por uc hylNg [@82]

(str. 18).

Nadmern® tepeln® preSagenie motor a. Spt?
E29-Pr e Sa ¢ elnastavuje vparametriPr e Sageni e(stmi06).. [AXk7tJu§l ny st av
motora motorajevTepel nT i ntstr. 2T [P3F3] trvan? por uch

zobrazuje hodnotaTepel nT i ndtr.24)MT [ 3 3]

Zvod pr*%du na motorovom Kk S8lktlhiybal evb omeH W 1
E30-7vod /p_r1/4dpv. Odpor1/4!r_:1 S a pr_emeraé zvo_dyN na
[Meranie | riadiaca doska je znelisten8 vodivlimi n

Pri trvcamy spaorw okne PORUCHY =zobrazuje

vistupnTch f8&8z menil a.

Vzni kl o viacej por Ych ako jMaxpol|petl en a(sity
E31-Ve Oa p 0[108) v |Jasovom interMianl.e pmean ¢ amstrglod) . P4

poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodn

E32-Chyba IRC

VTpadngkld?rCt.rqujte pripojovac? k8bel I
vypn¥S v Ra@giamepaor . | R€& WRC [P535]trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

E33-Rezer vo

Neobsaden8 porucha.

E34-Rezer vo

Neobsaden8 porucha.

E35-Rezer vo

Neobsaden8 porucha

E36-Chyba Nepodarilo sa zap2saS d§8ta do pam2te F
FLASH znelisten8 riadiaca doska menil a.
E37-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje
Timeout s meni | om st RBFaut tmedut [$14] (str. 114).
Teplota exter n®h depletaa ETOJ36H (str.e2g)l op ryé lar gloir
E38-TeplotaETO |hr ani cu dan %Popueha BETOE866] o/str. 104) . Pri trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 22).
Nastavenie menila nebolo platn® (dIl h®
E39-Obnova ngsl edok nekorektn®ho z8pisu do pam2t e
nastavenia aut omati ckej nz28|lpochryuc hPyr isa rwaokne PORUCH
posl ednej automatickej z8l ohy nastaveni g
E40-Bl okovaMenil je blokovanlT, |l ebo nem§8 platn® na
meni | nastavenia, inak volajte servis VONSCH.
E41-V T padokN§h| y pokl es a_l eboe1 strata nap2tia na pa
Pantografu savol_<ne PORUCHY zobrazue Napati e pant @Gige2af ulLlebé dir
meni | e
E42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e s me NMB Faalmimebut
Timeout [659] (str. 111) . Pri trvan2 poruchy s a Slave @mknnh[801]
(str. 25).

E43-Rezer v o

Neobsaden§

porucha.
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Vipis na Popis
E44-Rezer volNeobsaden8 porucha.

E45-Rezer volNeobsaden8 porucha.

E46-Rezer voNeobsaden8 porucha.

E47-Blokovanie Bl okovanie sp2nac2ch i mpul zov B MBlokavanie BM|

BM [1204] (str. 73) . Poruchu j e Porocfarbi®k. BM/[R05Y.Gtr. ¥3).
E48-Rezer volNeobsaden8 porucha.

i L | GBT sa prevs8dzkuje pri veOmi nzzkom na
E49-Prefriatie a pri pr %2doch, k®ov®r abeom¥% @BVomedul u.
modulu IGBT -

okne PORUCHY zobrazuje max. dovolenl pr}td
E50-Chyba Prv%“dov® regul 8tory na hranici stabil it
pr¥%dovl ch . .

vekt orov®ho riadeni a.
regul 8tor
E51-Chyba ~[Chyba vekt . riadeni a, strata orient&8ci
nadradenl . . .
Ul ek nastavenie vektorov®ho riadeni a.

v -

E5o-Koni ec ;Jp:jynulavdoba s_k|/4gobfnejk pre\_/§dzkly.b Chod
rev§dzky.° §vat900m meni | a ‘rekvencie alebo za
b informujte sa o podmienkach a sp!t!sobe ukK

i Chybnl vistup identifik8cie parametrov mot
E53-Chyba vektorov®ho riadeni a. Pri trvan2 poruch

bdentifik uchyChyba identi {sirkBcie [1093]
Vi padok ARC. Skontrolujte pripojovac?2 Kk
trvan2 poruchy sa v o[SaerRMPABRRRZH®E. 200 br az |

E54-Chyba ARC

E55-Porucha 3
usmer RovalVysokl podi el prvej alebo druhej har moni
(UDC)
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7 NASTAVENIE

Skupina parametrov | 2slo [722] 5
Nastavenie parametrov menila, z8Sage, ri adrekveén@e, ovI §8da

MENU \ NASTAVENIE
N§zov [ 1| D] Popis Def.
Sprievodca nastaven|Spustenie sprievodcu pre na

71 Vyugitie sprievodcu nastaven2m pre menil
Menil e UNIFREM s% od verzie 3. 000 Sprigvddeawnastav@nias pr i e
sl Y%gi na url chl eni e poliatol n®ho nast aswerdash | me &
rozbehnutie motora. Sprievodca n eodtafenies polegu, B jena ko
nutn® urobi S manus8l ne.

Sprievodcu je mogme@BnogowdioSvlIiSemci eho panelu UNI I
firmv®ru UNI PANEL 2. 061 alebo vyggou.

711 Pr8ca so sprievodcom

Sprievodca m§ ni ekoOko typov o br aztgpom dnterakciekt or ®
sug2vat eOom.

Ot §8zka
Obrazovka typu t 8§ mkaa od Bz Lng vantae Ga opT¥sa sa d§ odpov
odpoveNami |, naJAase ng §nodpaved|am brAl i prira
1 él%atum 26155§85/19 lrz ®1 1 él%atum 261??9/85/19 lr\i ®
Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

Cheete resetoyat’” menic na Cheete skalarne (U/f) alebo

tovarenské nastavenie? vektorové riadenie?
Enter - Ano Enter - Skalarne
F4 - Hie. F4 - Vektorove.

I nform8ci a ~ 5
Obrazovka typu inform8civd sliedlou majkei e1,g2vdt e®@gq 1

nevwspegnom.
1 e i R@11 EeReee v @1

Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

onvérenské nastayenie obnovené. o Offine illi;:;igf:llgécia bala
Potvrd Enter. Potyrd’ ENTER.

[ Henu | [ tenu |

Zoznam povelov

Obrazovka typu zoznam poveloktonobrchzsjieugireko @lOo i
jeden.Po vibere jedn®ho sa obrazovka ukonl| 2.

1 é[éétum281156{85/19 lr\i R®11 é[éétum 2815585/19 lr\i @1

Aplikaéne makra Krok 3 Ovladanie Krok 4

#Cerpadio #=0vladaci panel

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.
#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2dvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc || Henu | | Pomc |
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Zoznam parametrov

Obrazovka typu zoznam parametrov zjoédr abpngp® Qubbkau
vr § mci svojich hranzc meni S. T%t o obrazovku je |
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na Ypravstpragwea?]
kl§vesy Ent eul osga®l thaon donlot azovka sa opust 2.

@1

1 W%étum 2815/85/19

Pacet. imp IRC1 Sada 1
{0-+-40000)
Henu Calib. [l Pomoc

Lakani e

Obrazovka | akania sa vyskytuje priakaekankRt oa%dm§&o
ug2vateO, al ebo S a | ak § na d ok anelne n ii e
1 pmzgers b @11 genmgen oy 61
Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &
|dentifik acia prebieha.

Pre spustenie identifikacie

spustite povel START. Prosim, <akajte kym sa pohon

nezastayi.

7.1.2 Kroky sprievodcu

Sprievodca nakt ad8ekmOkhch krokov:
1) Tov8rensk® nastavenie
r ok

Tent o Kk umognuje resetovaS menil na tovs8ren
2) MOTOR

Nastavenie gt2tkovicpapamameovovi kaj deciach sa
napr. pougitie s2nusov®huo filtra, typ chladeni
3) Apli kal n® makro

4) OvlI §8dacie makro

Umo gRuj vibradysih poeddefinovanich makier pr e
5 Sn2 mal s@leok oa §| ani a

Vtomto kroku sa ur | ugnie mdoprapny pasdner pott 8éby aj
nastavenieas mer sn2mala rTchlosti/polohy | RC.
6) Riadeniear egul 8ci a

Vtomto kroku prebieha nastavenie riadenia mot

n
0
n
Umo§gRuj e vpibataiSctrsiprzeddefi novanich makier pre
i
e
0

riadeniaai denti fi k§cia parametrov.
7) Z8kl adn® parametre_
Nastavenie z8kl adnl ch parraengeutlrao vn @&hooz breohzus,a hduo bf e

8) Koniec
Ukonl|l eni e s por8iveevaacdcdo ahl avn®ho me n u nastaveni a,
vmanu8l nom nastavovan?.
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Ni ggipedaobe
sprievodcu
ug2vateO.

par ametr e,

713 Nastaveni

Typ AIN-3 (153/154/268)

—

vivojov®ho

B Il o keyr npg?msnnad ne n ® Y%
Bllokyv eoghhmmem®s %

podOa
jednotlivlich i

dent i fi

e mot or a,

Krokl-¢ 2 gt NByals vyl

aSyAs yAs 28

v

blail @SyAsS G2t Ails
té.ustCt (387)
Chyba AIN837)
wSOA Y Lk @moKe |

y LNJA LNHGSye yi
je vporuchet NE 2NRYa (i N3 z (S| LINE 6 € B

ws YS$
poruche?

diagramuasiavaaknies!| enehi lpa

vn¥t orne

typu apli k8cie a ovl

alil 68y

yals

NIE

v
" aSyrs yArs 2$
je vporuchet N2 2NRvad N z (5

LNR LN #Sy|e i
LINROESY

LINB Gt Ri 1dz | £ So62

Krok2-MOTOR

el @l yr OGNG120S gRI2S
e 12y I 2N
bt LINGASGEY2 G2 NI
t NB R Y(256) 2 NI
Frekvencia motor )

hit 618 (368 (2 NF
TEAYYNIQET2 G 2 NI

Krok3-1 LX A1F 6y S YI

Krok4-h @t + Rl OAS Y 1 N

v
’ t NBOFOS@n-8t ¥ Zdildyigchladenie I
v
’ { Ny dza 2 (56 @3n t (i SNI |
................. I N N T
v
+80SNIFLXALF6YSK2 Y[H I N
2 SNLJ Rt 2
+SydAatt 62N
EFOLH LNXSGHRI I
Kompresor
5 2 LINJcofaid]
Zdvih
. !
+80SN) 20ttt RFOASK? 1N

hot+ RIFON LY y St
CAYE NY SREAGMEE Y S OSthyS
LAY NY S AR Frekdzhdi
MODBUS
PROFIBUS
MOTOR POTENCIOMETER
w$ 3dzt + i) - (RID) NGB| Tzt + G2 NI

!

Okt 240

%LRNR 2 (184 | NI dz

»RNR2 OSt ! e FNB|1 68y Or S

(StEyL FN®| OGSy OAl
Zdroj reverzu 195)
Zdroj reset(704)

Hodnota0 (220)
Hodnotal (239)
Hodnota2 (245)
Hodnota3 (293)
Zdrqj BitL5 (552
Zdroj BitL5 4555)
Zdroj BitL5 4558)

h @t t Rt OA
Ay H+NikSreky

NIE

{GNY2 W) at

“RNR 7)) e O |@# b mﬂzei“m?e’[‘ers § UNZ
%BRNE 2974 Y N O P!
NIE
Zdroj zapojenia brzdy R
wol; @b WS L32 dOA G N Y S OK |
w9 2; brzde®
w9 3;

Spri

LN

az2id2N

YAOL

NIE > Strana2 )

evodca |

Z8kl adn® nastaveni
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V kroku2sameni | plta na gt2trlkaov®oparydmatnre vihktomu sa s
motora najbliggieho vikonu ktorl prednastav?2 vybr
Pri zmene vikonu, nap?2tia motora alebo YW inn2ka s
na odhadnut T kodootej. rToovtmoi caut omati ck® prednast av
nomi n8l ne hmpr ?ppad/ddauc v ldelg§ poizé cji e , k napr . motor je fy
prevz2ijganit kev® rametre nesedia. Po rul nej Zzmene

: pa
prizmeneost at nl ch parametrov nemen?
PreSagenie mot [ 27]

Tento parameter s| Yagi na nast awertipeadee pgevlon &ma am:

AVl astn® chladeniein ulbagupéemtepehdenmomdek8é k@imo . e

Vpr2pade z\Wanlosrniia Atadzi e ghladeniecﬁuduzvzarrguqhal at deepn
I

kt or ®ho efekt je kongtantn VoOba ANevyhodnocuj
tepel nl model , napr . ak je motor urlite dobre ¢
I

pouigea tfunkcie ETO (Extern8 Tepeln8 Ochspademodcpvi Nast
obsiahnut®, je nutn® ju nastavi S dodatol ne.
S2nusovl filter [237]

Urluje pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na vIistupoch

714 Apli kal n® makr §

UNI FREM m§&8 navi®tcanmk 5er . SI “agia na prednaotaveni
typicklch pre PRraend/n asplaivie§i€gi uhodnot a nemus? byS v
aplik@ejiedngduch® ju kedykoOvek zmeni S podOa potr

Dopr av Dopravn

ID Parameter Lerpadl Venti | 8 Kompresor sagks§ z Pojazd Pojazd
23 Regim pre Kvadrat Kvadr at Kongtan Kongtan Kongt a Kongt an
347 | Typ U/F Regul 8t ¢ Regul 8t c Regul 8t Regul §t Regul 8§ Regul 8§t
M
91 Exponent U/F 15 1,5 1 1 1 1
98 | Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz 35Hz
352 Reg. ma X . Mot or . | Mot or . I Mot or . Mot or . - -
Auto. adaptivita Auto. adaptivita Auto.
adaptivita
5 Maxi m. pr nom. pr nom. pr Ma x . pi Ma x . pt Max. p Ma x . pt
(ID151) (ID151) meni | a meni | a meni | . meni | a
549 Maxi m. pr ako Maxilako Maxi ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) M (ID5) pr¥%d M pr¥%d M pr¥%d M pr ¥%d M
110 = Min. frekvencia 20 20 0 0 0 0
111 = Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 Las rozbe 20 60 5 15 10 5
119 Las dobeh 20 60 5 15 10 5
807 | K-kontra 100% 100% 100% 100% 100% 100%
766 Obm. viko Od preSa Od preSa Od preSiOd preS: - =
(ov) Od tepl. Od tepl. Od tepl. Od tepl.
Od preSa chl adi chl adi
motora Od preSiOd preS:
motora motora
748 | Kinet. Zapnut ( Zapnut (¢ Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
z8§l ohovan
374 Naf 8§zovan Vypnut ( Vypnut (¢ Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
346 Brzdnl mo Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut Zapnwut Zapnwut |
gtart gt art e
195 Zdroj reverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163 Pr %d RZM 0.8xNom. p 0.8 x ID155 60s maximum | 60s maximum 60s 60s maximum
motora meni | a meni | a maximum meni | a
meni | i
518 Mech. brzda Vypnut ¢ Vypnut ¢ Vypnut Vypnut Gtanda Gtandar
697 = R1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda Brzda
513 | TImenie rezon. Zapnut ( Zapnut ¢ Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
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715 OvIlI 8daci e makr 8

UNI FREM m§& naviBHdamkdrer . SI “agia na prednastaven
parametrov ako zdroj gtartu, zdr o] gel anej frekyv
zoznam s hodnot ami migete vyl2taS z tabuOky 2. Pr
vgetkyyvapiark®8cii, je jednoduch® ju kedykoOvek zm
ID Parameter Ov | §dé& Bin.+disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor - Regul 8¢
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194 Zdr oj ¢ Ovl panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1
704 | Zdroj resetu Bez zmeny @ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
706 Zdr oj . Ovlpanel Di skr ®t AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor Procesnl

frek. gel an® potenciometer regul 8t c
195 = Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 PodOa PodOa PodOa g Bezreverzu

reverzu F gel anej gel anej hod

Bez zmeny pre Lerpadlo alebo Ventil
Di skr®tne ¢gel an®:

576 = Prep. disk. Bezzmeny Jednot | Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
hod.
220 | Hodnota O Bez zmeny | 8 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239  Hodnota 1 Bez zmeny @ 15Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245 | Hodnota 2 Bez zmeny | 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293  Hodnota 3 Bez zmeny @ 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552 | Zdroj Bitl Bez zmeny | BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
555 | Zdroj Bit2 Bezzmeny @ BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
558 | Zdroj Bit3 Bezzmeny | BIN5 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
Motor potenciometer:
978  Typ MP Bez zmeny = Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1 Bez zmeny
971 Zdr o] z Bezzmeny | Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974 Zdr o] z Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mogn@bwOké eSdeporulenl zdroj gt aBINJykdpre Dbi
Bl N1 2z name Rl&nomismoete aBIN2chodvz §pornom s mer e.

Pri di skr®t nych rTchumasriipuwlhgt (0lrasvt oa pdeurdii av® v ) s
poug?vaj % BBN85, BkNé 81 N3 znamen§8 prepnutie na
richl osS, BI N5 madobpa. vrt*¥ rlchlos$S a

Pri pougit2 anal-govich vstupov nzRdrAdjN ¢se/k arneezje rfvroe
potreby aplik8cie.
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716 Nastavenie sn2mall @anote8lsomlera ot 8§l ani a

Krok5-{ yNY I 6 2G+62717 I &YSNI) 204t 6

e gt
S :
tNALI2Z2Sye? &y Ne

h#b-h—

t 268G AYLdzt 1 a@seyt RGt61dz Lw/

+e12yl0 GSad aLNP SH2—a- SNz °

ax i . . NIE
¢csaa L2t NR aa L2tk NARGE AYNYpr 6l

(U/f riadenie 5Hz 5s)

Prebehlo v poriadk®
A 4

#bh

¢Said aALINI OySKz &YSNHz Y2i qANJ

NIB— v |
(U/f riadenie, 5Hz 5s)

A
[ tNnBrk2RSyAS Lt Npdle ayNyE6r

NIEq chyba IRC #bh
bSFTdy3dzes Lw/ FfSoz2 ySg— * - -
Lsft2@ Y232NF F |AYLdL T 2 IRC polarita je IRC polarita bola )
NEOKf. 24 02 dz 4 LINL Gy | 2 LJI 6rghto stav bol Prebehlo v poriadk®
2 LIN gSye
I —

42 RLI2 SRt aYSNJI @

08t ySe? NBEO S-parametrorii | y A | 2

Zmena parametra
{t SRTHE2E 0

OKOSGS 1T YSyaU?ay

hfyzic NIE

) 4 R o t2NFRAS Fi 24

t NEANY ﬂéﬁLJ}/AAiJSHYS }\’6 I Fél aAole U LJNBK2§§Y$A€12F'L]@

L2 N} RAS ¥t 1 202N
o I I

Sprievodca | asS 2, swm¥malni edstpel@vin®@hhdmasmera o
nal g2 krX&a (Keowkj e nastaveniu spr8vmwehéd pacer poatf

snzmala | RC (ako | RCHd)etajkcjiash s pr&@8wtnaeven isanea u .
Vpr2pade opaln®ho poradia f8z (motor s 40 mo@In2® n a
vyriegi S zmema,u @lagomef yzi ckl m pkée bspriddcduwrevep or adi a

Upozornenie: pr i voObe fyzick®ho phbedampalemd sat ngarha dd av ofd§
vypnite menil, podd&kapateo n vper eth onNitey fa8zy ma mot or
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717 Met - dy r i adefniika§c iiad epnaastaversetdynamiky @ohonu
Vtejto | asti sprievodca pon%Wkekharoeovibemrnl dba bskg

JdrA + OA L

Krok6cwA I RSy A S | NX¥

KOSG S @mt t BEY STS
riadenie?

VEKTOR———

/ KOSGS AR
parametre motor&

gATAL2

LJ2 NHz6 Sy S
altPSyrs
Toto nastavenie nie je NIE #bh
R 2 LJ2 NH@h&:e Bapriek
G2Ydz LB PNI& L0
LRSYGAFALHOAL o021
LINB & | .Pédngtre
Y20 2NX Ys0SGS
#bh ARSYGATAL20H0 fSo2
L NIE yhaidr gal ysalsnNg Uit ident stojaca
(1500
O 2FFtAyS
z LI NI YSGNR O
AFALL OAL
Y

v Lﬁéyﬁ}\}'l\llﬁ]l- 62t
h¥FFEAYS Aﬁéyﬂf\.}'ulléi\r 62t GaLSoyt

FO ARSYyGAFALL Opdz

A

a20ysS R2tl RSyAS LI N
Typ Uf (347)
! LR SARA 26Y S
P 12Y@R oS
Frek posuvu(98)
| ddent Lm(l NJ )éi(1488) | Exponent Uf (91)

t N§ R (183pa

FoYr3
Y

LRSYGATALHOAL o2¢th

LINB & | . P& Sngtre l

Y2d2NI YsPSES

ARSYGAFAL1 200 I £S02 ¢ SNiag. Tok(452)

yradr oal0 ysatsn RR TImenie(449)

RRdyn. 1 (457)
RRdyn. 2 (1128
Zlom dynamiky(1129

Krok7¢%t 1t F Ry S L} édm A 4

aAyAYHEYl QLINB] 89Sy O

abEAYH EYylF (NS SSyOpt
21 a NRILB6p K dz
214 R2@®)Kdz

v

{ 1 2 LIN NdieR (1a1)}d& Zlom rozbehu (117)
{ 1 2 LIN NJe& (1a1)d8 Zlom rozbehu (121)

v

Maxim LIN R() a
Maxim LING R549p
Maximy | LIN4®S) S

Vzorkov frekvencia(6)

Krok 8 ¢ Hotovad testovanie
Sprievodca | asiSde3nt iRfiiakd®&miiae a
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7.1.7.1. 6 AEOT O 61 OEAAAT EA
Vektorov® riadealieSsmaa mbdgguwaraen®t ® adamdieanRiaenevi N p

motora [22]) . Sprievodca tento parameter aut omati cky
APripojenl sn2mal | RC?f.

nal ej sprievodca naviguje cez idehtk8&ckafinl®t pr ®cp
nulovej ridemlitodtiik8aie ktor® roztolia motor Aldent

Vpr2pade potreby je mogn® vVpgee kkoldéntthik§cie ne

Tieto identifik8cie ako aj cel ® doekku noer notve® A N aasdtean
vektorov®ho riadenia asynchr-nnych motorov pre me
ng8j s Swwwvansch.sk vs ek ci i podpor a. Sprievodca nastav? [

alebo momentov® je moilra@i Somasugy meaPoaskon| en2 s
71.72. 3EAT UOT A OEAAAT EA
Skal 8rne riadenie | e

S
aplik8ci 2. Od verzie 3.
skal 8rnehopritpdari potV

t§8le pre svoju jpdeoddthoast
000 pribudl:@ nov® identifi
eby je mogn® vpgpeekkold&nich

U/f ident. stojaca - Po zadan? povebB2GTARKumsAGScph motor rozi

vgel anom smer e, ng8§sl edne s a mot or zastav?z2, Povel
nastaven®ho ovl 8dania. T8to identifik8cia reaguje
urs f i derntl.demltm §ai ksSpcuisat 2s okamgi t e. Mot or ©dpor ner oz

statora[345]ap ol i at ol nW®p mlaipadttdlen® [ 2 2]

Sprievodca digva kRiwvdebna ri($tojakal c i u

71.73. . AOOAOGAT EA AUT Al EEU DPIETTO jOPilTeéeli OF eAOOEQ
Po skonlen?2 idwendddi &gce2psepvedi e cez mbammeawzemize
pr“domapd8tia.

Mi ni m8Il na fr eMavxeinmtc8ilan a] IflrOgllkar ® nrc o ablg Hilald [ do bléKH u 1]
urlia regulalni|asys aher spdmalbnemoidire a

Parametre ako Ma x i m. pradMabki m[ 5pbr Yadur Guj ¥a5469medzeni e pr
viednotlivich regi moch Mpxiem8dnlkypsa iPploaymear pr e
maxi m8l neho napptitpada ddos bat ol Ve®kowcianfrakpehdiai[6hje D C .

frekvencia sp2nania tranzistorov pre PWM bl ok.

TT mito par amet r ami automaticky kon] 2 sprievodca.
sptsobom Nal ej nastavovas.

Vgetky spomenut® parametrei s ipodapibinel il popes a

7.2 MOTOR
Skupina parametrov | 2sl o [ 58]
Nastavenie parametrov pripojen®ho motora alebo i n®ho

menil|la frekvencie (U, V, W PE).

721 MAKRC MOTOROV

Skupina parametrov | 2slo [672]
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\MAKRC MOTORO

N8zov [ | D] Popis Def.
[Motor 400/0.0 6 [730] Parametre vzorov®ho 400V, 60W
|Motor400/0.09[731] Parametre vzorov®ho 400V, 90W
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N8zov [ | D] Popis
[Motor 400/0.12 [732] Parametre vzorov®ho 400V, 120W
|M0tor400/0.18[733] Parametre vzorov®ho 400V, 180W
|Motor400/0.25[734] Parametre vzorov®ho 400V, 250W
|Motor400/0.37[735] Parametre vzorov®ho 400V, 370W
|M0tor400/0.55[736] Parametre vzorov®ho 400V, 550W
|Motor400/0.75[737] Parametre vzorov®ho 400V, 750W
|Motor400/1.1[738] Parametre vzorov®ho 400V, 1. 1Kk
|M0tor400/1.5[739] Parametre vzorov®ho 400V, 1.5k
|M0tor400/2.2[673] Parametre vzorov®ho 400V, 2.2k
|Motor400/3[674] Parametre vzorov®ho 400V, 3kW
|Motor400/4[675] Parametrevzorov ®h o 400V, 4KkW motor a.
|M0tor400/5.5[676] Parametre vzorov®ho 400V, 5.5k
|Motor400/7.5[677] Parametre vzorov®ho 400V, 7.5k
|Motor400/11[678] Parametre vzorov®ho 400V, 11kW
[Motor 400/15 [679] Parametre vzorov®ho 400V, 15kW
[Motor 400/18.5 [680] Parametre vzorov®ho 400V, 18.5
|Motor400/22[681] Parametre vzorov®ho 400V, 22kWwW
|Motor400/30[682] Parametre vzorov®ho 400V, 30kWwW
[Motor 400/37 [683] Parametre vzorov®ho 400V, 37kW
|Motor400/45[684] Parametre vzorov®ho 400V, 45kW
|Motor400/55[685] Parametre vzorov®ho 400V, 55k W
[Motor 400/75 [686] Parametre vzorov®ho 400V, 75kW
|M0tor400/90[687] Parametre vzorov®ho 400V, 90kW
|Motor400/100[688] Parametre vzorov®ho 400V, 100Kk
|Motor400/110[689] Parametre vzorov®ho 400V, 110Kk
|M0tor400/132[727] Parametre vzorov®ho 400V, 132k
|Motor400/160[728] Parametre vzorov®ho 400V, 160Kk
|Motor400/200[729] Parametre vzorov®ho 400V, 200Kk
|M0tor400/250[1236] Parametre vzorov®ho 400V, 250Kk
|M0tor400/315[1237] Parametre vzorov®ho 400V, 315Kk
722 | DENTI FI1 KCCI A
Skupina parametrov | 2slo [1497]
Parametre pre identifikaln® regimy U/f (skal 88rneho)
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\I DENTI FA KCCI
N§zov [ Popis Def.

Offline Povel pre poliatol n¥% (cokflfclhi npea)r ainueet nrtoi vf
i denti fi KSI Yagi pre nastavenie elektricklch para
[992] pozrite si N8§vod na nastavenie vektoro
Nastay vektor.POyell na _plrednastavenie regul §!| nnh dddnoty
riad. [991] pr|§!/40haj /ZCe parametrom motoru.

S| Yagi pre prvotn® nastavenie parametro

Povel pre skr8ten% identifik8ciu vz§j
|l dent . L n. ) . .
[1498] gtart sa motor _rozt_o! o a meni | S i Zme

hodnoty identifik8cie je potrebn® zaru

: . JPovel pre identifik8ciu magneti zal nej

l denti fi K > ) . . ; L
mag.char.[1157].r02to! . m_en|_! S i zmeri a magne_tlvza!rj/z

identifik8cie je potrebn® zaruli S veOm
Hgolg]ent'StOJacaKr§tka identifik8cia motora bez roztol
U/ f idenKr§tka identifi_k§cia motora s roztol e
[1501] zadan? povelu gtart s asizmaria parametre mdtocal Pre

spr8vne hodnoty identifik8cie je potr
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N8§zov [ Popis
motora.
EESSC;[Z] SmeruKr§tky test smeru ot8&l ania motora.
Eg’]ld' SUIN§jdi a skalibruj stred p-lu SMPM.
723 NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov |2slo [1210]
Hodnoty parametrov z2skanlch z makier alebo gtztku MOT
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\N OMI| N C L NRAMETRE MOTORA
N§zov Popis Def.
Typ  motora Asynch.
[1610] motor
Asynch. motor Asynctyr - mmont or s kotvou nakr 8t ko.
SMPM Synchr-nny motor s permanentnl mi magnet mi
Egl:_lﬂ]kon mNomin§|ny vikon motora odl2tanl zo ¢|[1100W
10 W 0o Tento parameter je potrebnlT pre sprg8&vne o
W a spr8vnu | innosS f un3gisa.50.ompenz8cia skl z
m;oeaa[tsg']eNominMne nap2tie motora od|2tan® zo0l}400,0V
Pri uv8dzan?2 menila frekvencie do prev§gd/Z
1 0 v 6motora (hviezda,. trojuholn2k) nampitpioav.ed &
V, przpado_ch, kedy je dovol en® mo.tory kr§tk_o
do trojuholn2ka hodnotu nap2tia pre hvi g
frekvenciu a ot8l ky 1.73 x vyggie oproti
Frekvencia Nom!n§lna frekvencia motora Od!ztanSO,OOHz
motora [4] “daj ov.
1 00 |_|V regime riadenia U/F ur]|uje frelfvganciu
50’OOOHz hodnotupe}rametrau koncqy@tr.ﬁ?&”l] Spol_u s tI.mlto pa
' nap2tia a frekuvleinca eh odd nFo tkuw imakgygnet i ck ®h o t
Pr Yd m ; 1 2 % :
[151] Nomi n8l ny pr%d motora od]| tanl zo ¢t |280A
0,01 ATent o parameter ur]luje hodnotu trval ®ho
2000,00 A preSageniPar entoatdoernai e(stmi®@).. [ 2 7]
2éto§ra![3k5g] Nomi n8l ne ot8] ky motora od|2tan® zo iSrSnoln
100 ot fTento parameter je dil egi tKomppskleu [39] r(rv58)wa pre
30000 ot/min (vl pol et pol t uPopl-eltovp -mootvo rr@tr.td@).r a [ 104 9]
2étc;ran[2227]kNomin§lny “%Winn2k motora odl2tanl zo0/080
0, 40 ©
N0m.momentNom_in§Iny mechani cklI mo me nt na hria300Nm
[1051] “daj ov motor a. '
-10000,00 Nm
© 10000
Pol et Pol et p-lovich p8rov motora vypo!zt2
p8&8rov [|motora pre asynchr-nne motory, sl %gi
1 6 100
Kongt . Kongtanta mot or a uveden§1otmaaalehjptv%iatakheete3/1000
Nm/A [1534] |jednotke [Nm/A]. '
0, 000
100,000
S| ed VTNastavenie poradia f §z na vistupe me _
[326] f 8§z motora Vv przpade,_ ge treba dos |Priamy
(REVERZ neakt2vny) tolil opalne.
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N8zov Popis Def.
S| “4§gi pre nastavenie pogadovan®ho sm
Priamy Nap2tie sa geneV-WN.e v porad?z U
Il nvertolNap2tie sa geneUW-WN.e v porad?2 V
Nuluj
motohod. MT[Tent o pr2kaz vynul uRrev.motahaddim @] (stry23mo t
[1075]
Nast, Pomocou tohto parametr a j e mogn®
motohod.  MT Prev.motohod.MT [497] (str. 23). 0.0h
[502]
0, 0 h
200000,0 h

724 GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA

Skupina parametrov | 2slo [557]
Parametre ktor® s¥%%» potrebn® pre ¢gpeci 8§lne riadiace r
kompenz8cia sklzu pri U/F riaden? alebo pre vektorov®

MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\GP E C| CL REMEFRE MOTORA

N§zov | Popis Def.
I["7§]S' I(Onl,_asov§ kongtanta rTchl osti nabuden|0120s
Tento parameter ovplyvRuje rlTchlosS na
funkciu matemati ck®ho model u motor a. S
0,001 s dmotora pre pr2sl Usga i(strvdik.onPrmotwvelat or ov g
par amet er Odpoo fotdra [439]z(str. 44), Vz 8§ mn § i nduk]| (sto 44%a
Rozptyl. ind@k4#nhosS [440]
Iflf?i] OdbUdUr!uje |l as odbudzovania motora po [1,00
Predstavuj e n8sobok alsad rkootnyy t(ptraddalmdp7odda s
0,00 &6 10j)zablokovan® op2atovn® zapnuti e napatia
neodbuden®hd gmoz@raomi S vznik por %ch al
IMagnet . pMagnetizalnl pr¥%d motora (1O0). Nem|2,00A
Spr8vna hodnota maghn. pr%du je spravikd
0, O Lwk2*0 motora [151] (str. 43) . Urluje mieru nabudenia moto
“Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a
Odpor StatoraHodpota odporu stato_ra.. Hodnota} t
[345] makier motora al edroRsiRleeriadenief SMRN motoeov|e , 7 0 0
m§ tento parameter vlIiznam Rd.
0, 00001
100, 00000
Hodnota odporu rotor a. Hodnota toh
Odpor rotora [439] Imot or a al ebo identifik8cie. Pre 1,000
parameter viznam.
0, 00001 Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
100, 00000vektorovom riaden?z.
Hodnota rozptylovej i nduk| nosti S
poch8dza$S z makier motora alebo ig
Fonzrgylljk|n053targz(3h meni | ov VQFREMmsairpd)uléltmca’loooooo
’ vz8jomn8 induk| nosS). Pove m§ adent
viznam ako-LrdoZdinagluklqosS v osi q,d(1
0, 0000000 , -
V2 &inn § Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
vektorovom riaden?2,
i nduk| nos
. Hodnota vz§8jomnej induk| nosti st a
i\/rz13{1mkll§nosp00h§dzaé z makier motor a, identif|(_)|’1000000
’ mot or a. Pre riadenie SMPM motorov
0, 0000001(Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
2,0000000 H vektorovom riaden2. Spr8vna hodnota mS§
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N8§zov [ Popis

Tok PM [1185] Tok permanentnlich magnetov pre SMP|0,100Wb

0, 000 Wb

\Wh

stred p-llb,)oha p-lu SMPM pri nulovom el ekt |0000

[1609] '

-360, 000 ©

Regi m

charakteristiky Aktivs8cia regimu magnetizalnej chaVypnu

[1169]

\/ Parameter Vz8 mn§ induk| (stn. 944 [44ulvagovanl akgd

ypnut 8§
regulalnom rozsahu.

Zapnut § Parameter Vz § mn § .induk!nc(sg;r.§44)[4j4é] pol2tanl
charakteristiky a z8vis2?2 od hodnoty mag
Parameter Vz &8 mn§ induk| ndsrS44)[ 4p&] pol 2tanl

Od pr %du

charakteristiky a z8vis?2 od hodnoty pr %

MAG. CHARAKTERISTIKA
Skupina parametrov | 2slo [1158]
Nastavenie magneti zal nej krivky motor a

MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\GP E C | C L IREMEFRE MOTORA \ MAG. CHARAKTERISTIKA

Ng§zov | Popis Def.
IM.CH: Tok 1 1,000
[1159] Hodnota mag. toku 1 Wb

0, 000 W

1000,000 Wb
IM.CH: Tok 2 1,000
[1160] Hodnota mag. toku 2 Wb

0, 000 W

1000,000 Wb
IM.CH: Tok 3 a—
[1161] Hodnota mag. toku 3 L0

0, 000 W

1000,000 Wh
IM.CH: Tok 4 s
[1162] Hodnota mag. toku 4 L0

0, 000 W
1000,000 Wb
IM.CH: Tok 5
[1163]

0, 000 W
1000,000 Wh
M. CH: P
[1164]
0, 000 A
1000,000 A
M. CH: P
[1165]
0, 000 A
1000,000 A

IM. CH: P
[1166]

0, 000 A
1000,000 A

M. CH: P
[1167]

1,000

Hodnota mag. toku 5 Wb

Hodnota mag. pr %du 1 1,000 A

Hodnota mag. pr %du 2 1,000 A

Hodnota mag. pr%du 3 1,000 A

Hodnota mag. pr¥%du 4 1,000 A
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N8§zov [ Popis |Def.
0,000 A
1000,000 A
M. CH: P .
[1168] Hodnota mag. pr%du 5 1,000 A
0, 000 A
1000,000 A
Koef telKoeficient teplotnej adapt 8§ci e param
: PllAko teplota je br Bepd@aEN@ [869h §str. 22) gz |IExternaj|l,000
adapt 8§ci ¢ .
Tepelnej Ochrany.
1,000 & 1
[Moment
zotrval ndOdhad cel kov®ho momentu zotrval nost i |0,1000
[442]
0, 0001
3200,0000
I[:grSeg/]od PrV-1pr evodov® |l 2sl o prevodovky. Pomer ot (1,00000
0, 00100 |[SI %gi pre spr 8vneOtzza preval20€ n(strel6)ot | pke spr
10000,00000 funkci 2 pre Kk[B7B]c(strvd®). sp2nal e
Predstavuje napr. obvod kolle%@i zmr ep
[[;égfha Cveli!iny poloha a pre spr8vnu ![?751”(31“#0000
93) . S%Wl asne | e pdtevoepav.§888) 5.6 vi S aj
0, 0001
100,0000 m
Pol et _ ) x .
motora [1049] Pol et p-lov motora vypol2tanl z nomi
Nom. frek. sklzu Nomi n8l na el ektrick8 frekvenci a skIHZ
[1050] motora.
7.3 PARAMETRE MENI LA
Skupina parametrov | 2slo [197]
Prev8§dzkov® parametre menil a.
731 APLI KALNE£ MAKRC
Skupina parametrov | 2slo [1491]
Aplikal n® makr §. Prednastav?2 parametre menil|la pre jedn
MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBRRLILKALNE MAKRC
N§zov [ Popis Def.
Lerpadlo [Aplikaln® makro pre | erpadlo.
Vent il 8t olApli kaln® makro pre ventil tor.
sagks pr . 5
[1494] Apl i kal n® makro pre Sagk¥% prevs8dz
Kompresor [1557] [Apl i kal n® makro pre kompresor.
Dopravn?2k . )
[1495] Apl i kal n® makro pre dopravn2k al e
Zdvih [1496] Apl i kal n® makro pre zdvi hov® apl:i
\/zorkov. . .
: Vzorkovacia frekvencia PWM modul §{3000Hz
frekvencia [6]
Sp2nacia frekvencia riadiacich i mpul zoy
115 010060 potlalenia akustick®ho gumu (p?skania)
nastavi S vyggi e, prilom narastaj¥% tepe€
oteplen2m menil a
- Hr ani ca pr ¥du pr e dl hodob® (tr v
Trvall prpredstavuje pomer trval ®ho pr %du 1,000
0, 500/6k° [Ak vistupnl pr¥%d prekrol?2 t%to hodnotu,"
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N§zov [ Popis

E8-PreSageni e (stre3l) ] a Pri zmene <charakteru
Regim prev§strz4d)y §®23Rhodnota tohto par ame
hodnotu pre danl typ zaSagenia a konkr®
viroby, dovol2 menil|l trvale vygg?2 pr %d ;
P’Hodnota z8vis2 od vlikonovej rady meni| a

Regim pr{/oObrae gi mu zaSagovania menila. HPr e K

[23] i ednotl iv® regimy prevs8§dzky s¥% pr{zgSag
Regim zaSagovania pre dynamicky sa meni

Pre kongtmotor a kongtantnl charakter moment u. i
preSagene a mengie trval® zaSagenie. Na
Regim zaSagovania pre statick® z8Sage

Pre kvadrlexponenci 8l ne rast %ci charakter momentu
preSagenie a vyggie trval® zaSagenie. N
Tento parameter predOgi inicializ

Las ng§bMNdaS povel gtart menilu a nevyhodf

[1154] sl 4gi na oneskorenie |asu klIm zal
riadi aceho syst®mu.

0 s 06s360
Nastaveni e ug2vat eOsk®ho hesl a P lexss

Heslo [548] zariadeni a. Hesl o bude potrebn® z

F*** § **|S| ¥%gi na ochranu nastavenia menila proti
Urluje | |l as menila je len v zil,. ~

Posun | asu | ' ~ ~ Zi mnl ,
potreby na zimnl alebo |l etnl.

Len zimnlT | ZimnT, letnl
Parameter pr e zadani e hesl a na (¢

Odblokovanie MN pr ev8dzky do riadnej Pre odbl okl

[1007] meni | a frekvenci e al ebo zari aden
informujte sa o podmienkach aewvgd

[* * * * 6 * %

?37:)?23770\” Pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na v|Nezapo

Nezapojen|SF nie je zapojenlT.

ZapojenT SF je zapwiginlTsa doln8&8 hranica vzorKkov g
regul tekrtow ov®ho regimu riadeni a.

7.3.2 NAST. SPOTREBY

Skupina parametrov | 2slo [236]

Nastavenie alebo

MWh [430] (str. 16).

vynul ovani e

MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBASTLSROTREBY

PpotieBatk\Wid [428]1 (strs 16pa Jpetrebav a n e j

N§zov [ | D]

Popis Def.

Nuluj spotrebu [897] Tento pr2kaz

vynul uj e

pol 2tadl 8§

Zdroj nul. spotreby [900] Gpeci 8§l ny zdroj

nul ovania spotr g

Pozri voOb®ipadr ®Be ma@ik5) [ 55 3]

74 OVLCDANI E

Skupina parametrov | 2slo [1]

Nastavenie ovl 88§dania menila a motora.

741 OVLCDACI E MAKRC

Skupina parametrov |2slo [1503]

OvlI 8dacie makr 8 pre rlchle prednastavenie ovl8dal ky me
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANOVEL CDECMAKRC

| Ng§zov [ 1| Popis [Det |
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N§zov [ Popis
OvlI 8dac?2 panOvl 8dacie makro pre ovlI8danie z ovl
Bi n8rne + dovI 8§daci e makr o pre ovl8danie b
[1505] prednastavenl mi gel anlimi frekvenci a
Bi nS§rne + Ovl 8dacie makro pre ovl8danie bin§gr
[1506] anal -govIl wvstup.
IMODBUS [1507] OvlI 8dacie makro pre ovl8danie cez M
PROFIBUS [1508] OvlI 8dacie makro pre ovlI 8danie cez P
';\fggogr]-potencmm eter Ovli 8daci e makr o pr epotencibngetteni e cez m
[FiSelg]ul§C|a tOvl§dacie makro pre regul 8ciu tlaku
742 GTART STOP RESET
Skupina parametrov | 2slo [192]
MENU \ NASTAVENIE\OV L C D A NG TEA R T OFSRESET
N§zov Popis Def.
Zdr o] Nastaveni e zd_ro_ja gtartu n’_neni!va.‘_Pri P lgINT
[194] (resp. U,V pri jednof8zovej z8Sagi) gen
Ovl gda [Gtart menila nastane po stlalen2 zelen®ho
panel po stlalen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trvale Meni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut 2,
BIN1 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. bins§
BIN2 Gtart menila nastane po aktivovan2 2. bins§
BIN3 Gtart menila nastane po aktivovan2 3. bing
BIN1, 2 Gt art menila nastane po aktivovan2 1. al eb
BIN1, 3 Gt art menila nastane po aktivovan2 1. al eb
BIN1, 4 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
IMODBUS Gtart menila sa ovlg&8da s®riovou komuni k§&ci
PROFIBUS |Gt art menila sa ovl8da s®riovou komuni k©&ci
: , Gt art meni| a sa ovl 8da omocou gpeci 8l ne
Gpeci Sliger (st 49). ' i o F
IMODBUS2 |Gt art menila sa ovl8§da s®riovou komuni k©&ci
Nastaveni e zdroj a resetu meni | a. Vypne
Zdroj resetuhavarij.plNesvtzonpikne poruc_ha m_eni!a, al e
[704] pptrepnl ngprzklad_v apli k8ci 8ch, kde sBINA
silovlich vistupov je potrebn® RESETOM
vi konovlich prvkov menil a.
Pozri voObydpajamétchasst4®pu [ 986]
Nastaveni e zdroj a rTchIevho stopu. Po
. menila je potrebn® zrugi S§ a n8sledne zn
Zdroj . . . =
rTCh_Stzast_avev_nl_e_ strojov a za_rladen2 s OUdS.Gia
[986] rotu11/4cS|armn|.!§Nsapr2.kIad sign§gl svetelneij”
sp2nal ov. Pri aktivovan? pohon zast aviy
definovan8 skr8ten2mRIlabuyp8dQR4§).80 @ame t
Gi adny Funkcia je neakt?2vna.
BIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 1. bin8rne
BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 2. bin8rne
BIN3 Funkcia sa aktivuje adupi.vovan?2m 3. bin8rne
BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovan?2m 4. bin8rne
BINS Funkcia sa aktivuje aktivovan?2m 5. bin8rne
BING Funkcia sa aktivuje aktivovan?2m 6. bin8rne
Gpeci §8IFunkcia sa aktivuje pomocou gpeci 8lne pred
RTchly Hodnot a skr8tenia | asu dobehu pri a k t|10,0
[806] pohonuZ dr o j rlch.(strt4®.pu [ 986] %
0, 1 %
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N§zov Popis | Def.
%
£0 %#) <, % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [215] .
Nastavenie ¢gpeci 8l nych zdrojov pre GTART, STOP a
£ 0 %#) <, 9 £4! 24
Skupina parametrov | 2slo [987]
Nastavenie ¢gpeci 8l neho zdroja gtartu.
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANG TEA RTOFSRESET\GP E C| CNASEAVENIE\GPECUNY GTART

N8zov [ I Popis Def.
Gt art sign§iber sign8lu pre ovl8danie ( 184] Bin§
Signal
Gt art akt2\Jyodmienka pre aktivs§ciu Gtar {BINL
Pozri voObBip&ramevs@uiyy [ 184]
Gt art neakfPodmi enka pre deakt i wsucHodnotat {
Pozri voObBipg&ramevs@uiyy [ 184]
£0 %#) <, 9 2 %3 %4
Skupina parametrov | 2sl o [333]
Nastavenie gpeci 8l neho RESETuU.
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANG TEA RTOPSRESET\GP E C1 CNASEAVENIE\GP E CUNE RESET

N§zov [ I Popis Def.
Reset signg§Tber sign8lu pre ovl 8danie HR 184] Bi n:
Signal
Reset akt2JPodmienka pre aktiv8§ciu RESETBIN4
Pozri voObBipgramevs@uiyy [ 184]
Reset neaktPodmi enka pre deaktivs§ciu RE(
Pozri voObBipg&ramevs@uiyy [ 184]
£0 %#) <, 9 2.,#(,9 34/0
Skupina parametrov |2slo [989]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja rlchleho stopu.
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANG TEA RTOPSRESET\GP E C| CNASEAVENIE\GPECUNY RHhCHLY STOP
N§zov Popis Def.
RT ch. ; _ _ ] [184]
. VI ber sign8lu pre ovl 8danie RIchlehoBing§gr
signgl |

vstupy

Signal
RIch. Podmienkapre akti v&8ciu RIchleho Stopu.
akt2zvny
Pozri voObBipgramevs@uiyy [ 184]
EL;E&ZVnPodmienka pre deaktiv8ciu RTchleho S
Pozri voObBip&ramevs@uiyy [ 184]
;)r:ezk(r)r(imj [Oneskorenie medzi prijat2m povelu ¢gt|0000s
0, 000
300,000 s
Onesko renie Oneskorenie medzi prijat2zm poveluwu st|0,000s
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N§zov Popis
stopu [1487]
0, 000
300,000 s
Ti meout pre okamgit® vypnutie nap?dti
Timeout pre |parametra Typ stopu [836] ‘(s'tr. 66) - "Rampa do .0" alebo "Skok do 0" vo 30.0s
STOP [926] vekt orovom regime riadRega maxrbp r(shid|
-" Gener. regim" v skal 8rnom regi me r
V regi moch riadeni a, kedy mt ge byS vp
0 0 s & gener 8t orick®ho momentu al ebo pr Ydsa pobpbveld
' STOP pol2ta tento | as. Ak do tohoto | as
nor m8l nym sptsobom, menil vypne nap?2tie a
743 GELANC FREKVENCI A
Skupina parametrov | 2slo [ 7] y
Nastavenie ¢gelanej frekvencie (rlchlosti) menil a.
MENU \ NASTAVENIE\OV L € D A NG EEL A NREKWENCIA
N§zov [ Popis Def.
[2736{0] YNastavenie zdroja ¢gel anej frekvelAlN1
Hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je pevn8 hodnot a
OvlI 8dac2 |Zdrojom gel anej hodnoty s%h kurzorov® g2p
AIN1 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN2 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN3 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN4 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj Yci
Zdrojom gel anej hodnoty s?% di sKk[60p(st&2). e le
Di skr®t nimogn® vybraS t%to voObu ak s¥% diskr ®tne
Zdroj gel (str®R [ 130]
[Motor potenc. Zdrojom gel anej podd&mat v meadle(sto 54w N.
Procesnl [Zdrojom gel anej hodnot vy [35e(stpn®hcesnl regu
IMODBUS Zdrojom gel anej hodnoty |je s @b8d] stv.811)k o mun
PROFIBUS Zdrojom gel anej hodnoty |je s ®f812b(®t8114).0 mun
Gpeci 8§l nyZdrojom ¢gel anej hodnoty je gpeci 8l ne nas
[Max. hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je maxim8lna hod
854]Ian§ Pevn8 hodnota ¢gel anej frekvenci e|0,00Hz
Min7 5 wMax/HOdnot a z 8§ etsaZdra) @verpuaFr[185] (str. 50). Pr e IP\/oonfbau gf
trekvencia [111] je od -(Max. frekvencia [111] (str. 68)) , pre ostat M® frekwergia J110]
(str. 68).
[thgg]J reverzu FNastaveniezdrojareverzu gel anej frekvenci e |BIN6
OvlI 8dac?2 Reverz motora spltsob? stlalenie ged®ho t
Bez reverzu Mot or sa bude toli S vgdy v priamom smere
Trvale reverz Mot or sa bude toliS vgdy v reverznom s me
BIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. bin8rnym vs
BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. bin8§rnym vs
BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. bin8§rnym vs
BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. bin8§rnym vs
BINS Reverz motora sa aktivuje 5. bin8rnym vs
BING Reverz motora sa aktivuje 6. bin8rnym vs
PodOa ¢gelSmer ot§|lania jeGeBan§| Fr(etS0ppBdada]ty
Reverz motora sa ovl8&8da s®riovou komuni
[VODBUS MODBUS.,
Reverz motora sa ovlI8&8da s®riovou komuni
PROFIBUS PROFIBUS.
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N§zov [ Popis

Gpeci 8l nJReverz motora sa ovl|I §da ponjes8]qsir.5fpeci §l n
Reset F . N . .

stope [1152] Nastavenie sptsobu nulovania a pJNie

Nie Gel an8 frekvencia st8le nadob%“%da hodnotu
Cno Pri vypnut? PWM sa gelan8 frekvencia ini
Prenos . . . . .

[1153] Nastaveni e sprfrfkveaaei a gel anej Pri wvypn
y Pri vy|[Menil si pam2t8 hodnotu gel anej frekvenc
[ Pri zm{Hodnota gelanej frekvencie sa prengga me
£E0%#) <, . % .! 34! 6%. )%

Skupina para®8]jt rov | 2sl o
Nastavenie gpeci 8l neho zdroj a

9

el anej frekvencie

MENU \ NASTAVENIE\OV L C DA NG EEL A NREKVENCIA\GP E C| ENASTAVENIE

N§zov [ I Popis Def.
Si gns§l pre C,_xelkvt;ned; parametr a, ktorl pr[256]AIN1
Signal

. o . . 184

Reverz F sigViber sign8lu pre ovl8danie \[/stupy]
Signal
Reverz F aktlPodmienka pre aktiv8ciu ReveBING
Pozri voObBipgramevs@uiyy [ 184]
Reverz F Podmi enka pr e deaktiv8ciu
[508] "hodnota".
Pozri voObBip&ramevs@uiyy [ 184]
744 GELANh MOMENT
Skupina parametrov | 2slo [575]
Nastavenie ¢gelan®ho moment u. S| %gi ako gelan8 ho
dynami ck® obmedzenie pre rlchlostn® a polohov® ve

MENU \ NASTAVENIE\OV L € D ANG EEL A N DMBEWT

Ng§zov | Popis

Def.

Zdr oj ge
[1053]

Nastavenie zdroja ¢gel an®ho mome n|Max. hodnota

Pozri voObydpajamgeti@tr.50r ek. [706]

Gel anl N

[920] Pevn8 hodnota gel an®ho

moment u. 0,00 Nm

moment [481] je od -(Max. moment [481] (str.64)) , pr e

IMin® 8 MaxffHodnot a z §vi s Zdr@ mv. pamnr[828]e (str. Z1).

Pr e Avooddbau ¢f
0 st a tMn@moment(483] (gtreb4)a

Zdroj rev. mom.
[922]

Nastavenie zdroja reverzu ¢gel an®|Bezreverzu

Pozri voOb ydrgpraveraurf ¢185] ¢str. 50)

Zdroj vyp. mot.
mom. [1598]

Zdroj vypnutia (nastavenie na O

Pozri voOb®ipadr ®Be ma@@tk5d) [ 55 3]

Zdroj vyp. gen.
mom. [1599]

Zzdroj vypnutia (nastavenie na O

Pozri voOb®ipar ®@e ma(@tks) [ 55 3]

EO0O%#) <, . % .! 34!/ 6%.) % %%, 8 -/ -8
Skupina parametrov | 2slo [644]
Gpeci 8l ne nastavenie zad8vania moment u.
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MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEEL ANBDMEWT\GPECI CL SHANVAENI E GEL. MOM.

N§zov [ Popis Def.
. ~ = [256]
Sign§8l pre GNWIber parametra, Kktorl predstavA”\|1
Signal
Rev. mom. sid¢/ITber sign8lu pre ovl8danie Revg¢
Signal
Rev. mom. akfPodmienka pre aktiv8ciu Reverzul|
L5 -
Rev . mo m. Podmi enka pre deaktivgciu Rev el
[656] "hodnota".
-5 -

745 GELANC POLOHA

Skupina parametrov | 2slo [1135]
Nastavenie gelanej polohy. S| ¥%gi pre polohov® vektorov
MENU \ NASTAVENIE\OV L € D ANG EEL A NGLORA
N§zov [ | D] Popis Def.
Zdroj. ¢gel. polohNastavenie zdroja ¢gel anej (ANl
Pozri voObydpajamégeti@tr.50r ek. [706]
Gel an8 Poloha [11Pevn8 hodnota gel anej poIoH0,000m
Mi n. gel . po6Maka
poloha [1140]
. Viber parametr a, ktor T elapej
Sign8l pre GPol [polohy. [256] AIN1
Signal
IMax. gel. poloha [Maxi m8l na pol oha. |l0,000m
- Predstavuje hornl rozsah zad®&ea
LEOO07 m 0 1E007 Mo, 0na1137] (str. 52).
Min. gel. poloha [Minim8lna pol oha. |-10,000m
- . Predstavuje dolnl rozsah zad&ea
LEOOMad. gel . Ppolognam137] (str. 52).

746 DI SKRETNE GELANE

Skupina parametrov | 2sl o [60]

Nastavenie diskr®tnych gelanlTch hodn?tt.

Di skr®t ne gelan® hodnoty m!tgu vstupovaS do sign8lov ge

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRETBEL ANE
N§zov Popis Def.

Prep. disk.
hod. [576]

Nastavenie spltsobu prep2nania disdednotli

Vyug2vaj % sa |l en prv® 3 bity DG prep2nal
Kombinolkombingcii tilchto bitov. Ak s¥% medaokatOf220h éstr.

53) . Ak je akt2vny | eHodndta 1239] (str.&3 a godobne.a v T s
Kagdl jeden bit DG prep2nala odpoved§ | ed
hodnote atN.) Ak je akt2vnych viac DG

Jedno“'v®prep2naczm bitom. Ak nie je akt2vny ¢iiadckn
hodnoty.
$)3+204. % (/ $./ 49
Skupina parametrov | 2sl o [ 84]
Nastavenie jednotlivich diskr®tnych hodn?tt. Hodnoty | e
Di s k. gel(@m®») [ 1BYyzi k8l ny rozmer a rozsah hodn*t sa de

napojenl.
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Pozor! Pr i nastavovan2 r1chl ost iHodjatar0i[220] éstr. 533 a Hodnbtgd n o u
[239] (str.53) na rovnak% hodnotu.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRET BE L AINES K R £ ROOROTY
N § z 0ID] Popis Def.

Hodnota ONul t 8 hodnota ¢gel anej diskr ®tnej hodnot y
[220] gi adny bit prep2nal a.

L5 -
Hodnota 1
[239]

Prvg8 hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnoty.

-5 -
Hodnota 2
[245]

Druh8 hodnota ¢gelanej diskr®tnej hodnoty

-5 -
Hodnota 3
[293]

Tretia hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnot

-5 -
Hodnota 4
[475]

Gtvrt§8 hodnota ¢gelanej diskr®tnej hodnot

-5 -
Hodnota 5
[299]

Piata hodnota ¢gel ane|j di skr ®t nej hodnoty

G-

I[—é%%l?ota 6G'iesta hodnota gelanej diskr®tnej hodnot

-5 -
Hodnota 7
[551]

Siedma hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnot

5 -

$Y% 02%0".!.) %
Skupina parametrov | 2slo [100]
Nastavenie bin8rneho prep2nala pre prep2nanie diskr ®tn

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRETBEL AINE P RBRRIEN

N§zov Popis Def.
Zdroj Bitl1 Nast avenie zdroja bitu pre bin8rny Prepgia
DG [ 55228vis2 od nast @reedskdodpse] dsind2).r a "
Pozri voObydpajaméchasst4®pu [ 986]

Zdroj Bit2 . . . _
DG [55[Pozr|Zdr01 Bit (str.B8s [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamétchasst4®pu [ 986]

Zdroj Bit3 . . . ]
DG [555P02r|2dr01 Bit (st B8 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamétchasstd®pu [ 986]

Zdroj Bit4 : . . _
DG [56]Pozr|Zdr01 Bit (st.B8 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamétchasst4d®pu [ 986]

Zdroj Bit5 . . . ]
DG [56‘Pozr|2dr01 Bit (st B8 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamétchasst4®pu [ 986]

Zdroj Bit6 . . . .
DG [56_Pozr|Zdr01 Bit (st.B8 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajamécthasst4d®pu [ 986]

Zdroj Bit7 . . . .
DG [57(Pozr|Zdr0] Bit (st.B8 [ 552] Gi a
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N§zov | Popis | Det.

Pozri voObydpajaméchassrtd®pu [ 986]

£0 %#) <, % . ! 34!6%.) % $%

Skupina parametrov | 2slo [235]

Nastavenie gpeci 8 neho bin8§rneho prep2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRETBEL AING PRERIENSPECI CLNEAWEEI E DG

N§zov Popis Def.

Bitl DGBit bin§rnleshobwpdepdktazvny ak aspoR jede

|£553] al ebo | ogicklch blokov bude akt2vny.

| Bl N1

[ BI N2

[ BI N3

[ Bl N4

[ BI N5

[ Bl N6

[ Log. b

[ Log. b

[ Log. b

[ Log. b

[ Log. b

[ Log. b

[ Log. b

[ Log. b

[ Akt2vnTrvale akt2vny pr2znak. M!ge byS pougitl

[E;ée]tz DG loziBi t 1 DG ma(stik5). [ 553 ]

Pozri voOb®ipar ®Be ma(@tk5) [ 55 3]

[85;39]” DG looziBi t 1 DG ma(stk5). [ 553 ]

Pozri voOb®ipadr ®Be ma@trk5d) [ 55 3]

[Eééz]“‘ DGlooziBi t 1 DG ma(stk5). [ 553 ]

Pozri voOb®ipar ®Be ma(@k5) [ 55 3]

[856'55]‘5 DG looziBi t 1 DG ma(stk5). [ 553 ]

Pozri voOb®ipar ®Be ma(@tk5) [ 55 3]

[856'58;6 DG looziBi t 1 DG ma(stk5). [ 553 ]

Pozri voOb®ipar ®Be ma(@k5) [ 55 3]

[55;1;7 DG lpoziBi t 1 DG ma(stik5). [ 553 ]

Pozri voOb®ipar ®@e ma(@tks) [ 55 3]

7.4.7 MOTOR POTENC.

Skupina parametrov | 2slo [970]

Nastavenie motor-p ot enci ometr a. Sl %gi na zad8vanie gel anej

MENU \ NASTAVENIE\ OV L € D A NMOEOR POTENC.

N§zov Popis Def.

Typ MP [978]|Ur | uj e f u npotenciametrmaot or Typ 1

Typ 1 Upl at Ruje sa _povel _szg aj pove_l znz2g. N
Odpoved8 kl aspok®moi mmebru v menil och VQFR

Typ 2 Upl atRuje sa |l en povel zvIig. Povel zn2¢g sa
zapnutam2ne&p posl edn¥% nastaven hodnotu. -
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N§zov Popis
potenciometru v meniloch VQFREM.

St r mos §

[979] 0,01 %/s

0, 01 9

100,00 %/s

Zdr o] . . : . .

[971] Nastavenie zdroja pre funkciu zvlI gdgGi adny

Pozri voObydpajamétchasst4d®pu [ 986]

é7d4]r01 Nastavenie zdroja pre funkciu zn2?2§gGi adny

Pozri voObydpajaméchasstd®pu [ 986]

£0 %#) <, % 1341 6%. ) %

Skupina parametrov | 2slo [138] 3

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre povely zvlig alebo zn

MENU \ NASTAVENIE\OV L € D ANMOHEOR POTENC.\GP E C| C L NSEAVENAE

N§zov Popis Def.

Zv i1 g mPovel zvlg bude akt2vny ak aspoR jede

[972] l ogicklch blokov bude akt2zvny.

Pozri voOb®ipadr ®Be ma@ik5d) [ 55 3]

Znz2g r1PoveI zn2 g bude akt2vny ak aspoR jeden

[975] bl okov bude aktzvny.

Pozri voObpipar ®Be ma(strk58) [ 55 3]

7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE

Skupina parametrov | 2slo [1569]

Parametre regi mu automati ck®ho vyp2nania menil a.

MENU \ NASTAVENIE\ OV L C D A NNUEOMAT. VYPNUTIE

N§zov Popis Def.

Regi m a\_/Tber jednej alebo vichrTch velilzn p

Vyp. [1572] OubovoOns§ .vybran§ velilina mitge splsolbh
spln2z podmienky sktr.

[ N2zky vikon | T N2zka frekvencia | I N2zky Cos

Mi n Ak hodnota VT k o n ($trf_516)] _neprekro! 2 tl_/4to Lhaosd nnoet

' [1570] (str. 55) , aktivuje sa automatick® vypn(OW

[1573] . A ) J
reprezentuj % mini m8lny gener8torickIl v

-:3E6 W

W

I?r/lelrll;/encia AK hoglnota Frek. MN abs. [472] (st_r. 16)_ neprekrol? t_1/4t o Lhaq10,00

[1574] merania [1570] (str. 55) , aktivuje sa automati ck® vHz

0, 00 Méax.

frekvencia [111]

Vin  cos Fi Ak hodnota Cos FI [67] (str: 16) nepr ekrol 2 t{/4t 0 Lhaosd nnoet

[1575] [1570] (str.55) , aktivuje sa automatick® vypn|0500
reprezentuj % mini m8l ny gener 8torickl %

-1, 000 0O

Gpec. Ak koregponduj Yci sign§gl jleasakmévayi (atrl

[1576] 55) , aktivuje sa automatick® vypnuti e.

Pozri voObyopacametstr@a®y [ 8]

I['_15a78] M€boba mer ania, polas ktorej sa testuj % 1m|?1

0,1 min

min
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N§zov Popis
Doba wvypnutia menila po automatickom
L as vyfjautomatickom opydPnhavde smeni | odgtartuj e300
[1571] podmi enky chodu. Las do op2tovn®hdasgagmin
OFF [1577] (str. 15).
0, 1 milLas do op2tovn®ho zapnutia sa d8 resetov
2000,0 min gtartu, alebo kr8tkym pr2kazom Reset.

75 RI ADENI E A REGULCCI A

Skupina parametrov | 2slo [11]
Nastavenie parametrov riadenia motora.
751 RI ADI ACI REGI M
Skupina parametrov | 2slo [450]
Nastavenie riadiaceho regi mu.
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RERJUADOCNQN REGI M
N§zov [ I Popis Def.
Riadenie motoraNastavenie splso_bu riadenia motor
kvalitou regul 8cie, n8rolnosSou nUFotv.
[451]
pre konkr®t ne typy motorov.
U/ F riadenie (skal 8rne) bez spkampdn zv&cz
U/F otv. Vysok§ stabilita a robustnosS riadeni a.
apli k8cie nen8roln® na dynami ku. Pre obs
U/ F riadenie (skal8rne) so sp2thod RCYz
kompenz8cia sklzu s vyggia kvalita ria
U/F uzav. pre aplik8cie s nigg?2mi n8gr ok mi na dyn
nastaveni e. Zdr o] sp2tnej vZadz oy jrd crmdst
56).
Dynamick® "vektorov®" riadeni e mot or a
asynchr-nne motory, proi ktorom sa za
VAM uzav. MAGNETI CKh TOK a MOMENT motor a. Pre a
presn® riadenie richlosti a moment u: o]
at N. Zdroj sp2tnej v2zbZdrjoej nralsctha(stes6)li p
Dynamick® "vektorov®" riadeni e mot or a
asynchr-nne motory. Skutoln§ rTchlosS$S
\VAM otv. model u. Toto riadkenie mS8okorHyi oukovej 1
pre aplik8cie, proi ktorTch mus2 moto
maxi m§l nou z8Sagou.
Dynamick® "vektorov®" riadenie motora
synchr-nne motory, pri ktorom za pomoci
\V-SMPM a MOMENT motora. Pre aplik8cie, kde sa
momentu motora. Vygaduje gpeci 8l ne typy sn2ma
je v skupine [826] (str. 83).
Typ riadenia[835] [VIi ber hlavnej regul oviamkljosten®,)] imRT chl o
Pol ohov® Hl avnou regul ovanou v &obtldhd[1147) (str. 178 p ol o h g
RTchlostn@Hl avnou regul ovanou oteraFrek.|RT [937u(stj. 35). r T ¢ h| 0
IMoment ov® [HI avnou regul ovanou Vv e IMorhenti6d]u(strj16). mo me nt
Zdr o] rINastavenie sptsobu vipoltu rTChJIRCl
[1000] mat emati ck® modely a regul 8ciu r|l
IRC1 Regulovang8 richlosS sa vyhodnocuje z | R
IRC2 Regulovang richlosS sa vyhodnocuje z |R
IMin(IRC1,IRC2) Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje ako
[Max(IRC1,IRC2) Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje ako
Priemer(IRC1,JRC2) Regul ovan§ r 1 chl oakdSpriamerz\RChalRQ2.0c uj e
Regulovang8 rlTchlosS sa vyhodnocuje z
ARC ;
absol Yt nej pol ohy) .
Gpeci 8§l ny [Zdrojom skutolnej rTchlGpstcii §jl @ ah o d (sth®a 9

12. marca 2018

Strana 56 z 177



UNIFREM v.3.29x

VONSCH

N§zov [ | Popis
Gpeci 8§l na |[Parameter, ktorl predstavuje I PelyooHz
[1002] ako alternat2vny zdroj skutol nej '
Pri potrebe regulovaS rTchlosS pomoco
-1000, 0O niektor®mu anal  -gov®mu Vvstupu. V {Jgpeci &
1000,00 Hz tento parameter ako signs§gl, do ktor ®h
nastavovania p8mognich sign§8lov v niekt

7.5.2 U/F RIADENIE

Skupina

parametrov | 2slo [81]

Nastavenie z8vislosti vistupn®ho nap?tia a
riadenie motorov.
U/F KRIVKA
Skupina parametrov |2slo [382]
VoOba spltsobu vipoltu vistupn®ho nap?2tia motor a.
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUWRRIAOENIEA U/F KRIVKA
N§zov Popis Def.
TypU/F[347] Typ U/ F krivky. VoOba pomocnich regi
i Kom Zapne kompenz8ciu od Ybyt[R/8v(stmn&8) st ¥y gadwu
P lhodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345] (str. 44).
IZM ReglZapne regul §ci u z g§2We(tos8®hpr enopmeek hengt aet §
téo]pO!'EPo!iato!n® nap2tie U/ F krivky. 0,00 %
Poliatoln® napatie ovpl yvRuj e _moment a [
ohrani | en8 prak posoeut[98]o (str. 57) . Pri Sagklch roz
0, 00 % = : s .
0% zotrval nossS) je ho potrebn® nastavi S vyg(
motorov. Mot ory mal ®ho vIikonu potrebuj ¥ v
vIikonu.
[L;M] I(OnKoncov® napa@tie U/F krivky. 100,0 %
Koncov® nap?2tie predstavuj e hodn o Frekvebcammotéra
5 0 % 6[4] (str. 43) . Spravidla sa nastavuje na 100%, I
<y’ Pre dosiahnutie mierneho zvligenia vikonu
0 mengie ako 100% sp'sobia odbudenie motor g
testovaov wsmovdrg2m vikonom ako je nomin§8ln
I[;réa]k. POSUU e ek vencia posuvu U/F krivky motora. 5,0 Hz
b o Ohrani!uje~oblas§ pribudenia motora Vv o K
Frékvencia va| gieho viIikonu stal? ni ekoOko Hz. Ak s a
momentov v celom rozsahu, m Fiplevensiaamotora [@t (strv 43)]
motora [4] : .
-napr?2klad pri zdvi hoch.
Exlp])onent U/ Exponent krivky U/F. 1,00
Ovpl yvRuj e zakrivenie cel ej U/ F krivky n
0 60 & predstavuje | i ne8rny tvar a hodnota 2.00 kvadra
' krivky m8 viliznam pri | erpadl 8ch a ventil §
dovolen® motor odbudzova$S pri nzzkej rlchl
Exzp]).pos. U/FExponent posuvu kr i v kFgek. posuvu [98] (sth37) s t i(1,00
Ovpl yvRuj e zakrivenie U/ F  kFrekvposuvu 98] o(bti. &73).
~ Hodnota exponentu 1.00 predstavuje |inestg
1,00 0O . . -
Pomocou exponentu je mogn® | epgisey ncchp2 rnnwe
v okol? nulovej frekvencie.
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Kompenz. IR (KIR)

Skupina parametrov | 2slo [973]

Parametre prisptsobenia kompenz8cie |R. KI'R je prisp!
zaSagenia pohonu tak aby sa kompenzoval Yabyt ok napat
korekcie je v rtznych redgi mocbnga8&atyehi magdetyi akhStahk
pokl esu nap?atia a momentu pri zmene zaSageni a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWRRIADENIEA U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR)

N8zov [ | D] Popis Def.
Lasovs§ kongtant a filtra apl |100
kompenz8cie |R. ms

Filter KIR [523]
1 ms 6 10000 ms

Frekvencia KIR [795] ihora ohrgni!uje obl as S VlStUpS,OHz
ompenz8cia |R.
Frek. posuvu [98] 0 Max.
frekvencia [111]
2AcOil UOiT O - j2:-qQ
Skupina parametrov | 2slo [29]
Parametre ovpl yvRuj %ce linnosS regul 8t or a z8berov®ho
nastaven®ho pr%du do motora pri zvolenom rozsahu frek
obl asti Mot or by nemal byS preg8§®RZMowaanhikeryal dostablo
MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWRRIADENIEA U/F KRIVKA\RE G U L C TZOIRRZM)
N§zov Popis Def.
_[F;segg]lm VoOba pr2davnich funkci? RZM.
[ adapt (Zapne adapt2vnu v&@zbu P zlogky od statoro
[ adapt(Zapne adapt2vnu vazbu | zIlogky od derivsgec
! RZM VIPovol enie |l innosti z8berov®ho momentu pri
chode
Eé3]1/4d RZMGelan§ hodnota pr%du z8berov®ho momen|500A
Ak dosi ah nCesF[e7] (stt. i6hhemdnotumengi u ako 0. 05 al eb
Magnet . |ak meni |l dosiahne horn® ohranilenie nap?23t
[355] 6 (Ink Xpr ad RZM nedosi ahne. V obl asti frekvenci?2
1,75)8 zvyguje ag na maxi m8lny pr¥%d preSagenia m
fHodnota z8vis2 od vlikonovej rady menil a.
Frekv. RZMHor n § hranica pS8§sma frekvencie % kt50HZ
[28] momentu (RZM). '
Zhor a ohrani | uje obl assS regul 8ci e pr %d U
0, 0 MjaX'prev§dzkovan2 motora Vv tejto oblast.i tr 4
frekvencia [111] =

mognosSou vznE2BRrpSagehiy@tt.32p.tor a

gg:/?r[g"gf Nastavenie dynamiky regul 8t ora RZM. 0,100 s
Regul 8§t or pr¥du udr giPawRZMJ163Ld(strn%8) ,hokiihnmt &
0,001 nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28] (str.58) . Tento regim m!ge
10,000 s z8berov®ho momentu na prekonani e Dgandkbu RZM|
mogno upravi S rlchlosS vyregulovania pr %d
E%g?pt'RZMNastavenie zosilnenia adapt8cie P 1zl 0200
0, 10 6 JOdpor %l an® nastavenie je 2.0.
Korekcia  Uq Nastavenie_zosilnenia t_Imiacej korekcie do UqOOO
[1591] 0.00 je korekcia vypnut §. '
'11080%’00 Odpor ¥4l an8 hodnota korekcie je 2.
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KOMPENZ. SKLZU

Skupina parametrov | 2sl o [348]

Zapnutie a zosilnenie kompenz8cie skl zu. Kompenz8cia s

rotorovich ot&l ok bez ohOadu na zaSagenie. Prispieva .

nz2zkych rTchlostiach. HoodvnaoBrekvskizk[D38]u(strj18). mogn® kontr ol

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWRRIADENIEA KOMPENZ. SKLZU

N§zov Popis Def.
Zapnutie kompenz8cie sklzu pri skal rn
Kompenz8ci a skl zu pomocou mat emat i ck

Komp. sklzuff rekvenciu o vypol2tanl skl z, t ak, ab)V n

[349] hodnote richlosti. Frlesunosd | wwRaissepwa ¥ P

[345] (str. 44), Magnet . p r(staddd), [V k5]n mot o(stradl3)] Bt5&
motora [356] (str. 43).

Vypnut §Kompenz8cia sklzu je vypnut §.
Zapnut §Kompenz8cia skl zu je zapnut §.
Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia sklI
moment ov® ohranil|lenie al ebo ochrana
Obmedz. mognosS |innostii mot or atovej charakdetistikly.i | ne j vV
skizu [193] Ak je zapnut® obmedzenie skl zu, gel an ypn
oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937] (str. 15) nel 2gil aaet &
ma x i m8 | Mgximssklz [¥77] (str. 59).
Vypnut @@bmedzenie sklzu je vyphut ®.
Zapnut @bmedzenie sklzu je zapnut ®.
iﬁ;[%g]om'Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenz§|100
Ak z dtvodu nepresnlch parametrov je mier a
0,01 &6 veOk§&, tento parameter umogRuje doladi$§
t T c ht os nnoesptr2e.
IMaxim. skiz[Maxi m8l na frekvencia skl zu. S| %gi akOSOOF
[177] sklzu a funkciu obmedzenie sklzu. '
0, 00
Frekvencia
motora [4]
'[:glggg SI(lzul,_asov§ kongtlaznut an af iviTtsrtau psesk model u s k| z 100 ms
1 ms &6 [Pom&ha prisptsobi S dynamiku kompenz8§cie sK
ms reakci?2 treba filter zrTchOovaS a naopak p
2 %' -188 02285 §2-0Q
Skupina parametrov | 2slo [351]
Parametre regul 8t ora maxi m8l neho pr¥%du (RMP), tieg naz

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REWARIACENIEAREG MA X . PRBDDU ( RMP)

N§zov Popis Def.
Zapnuti e regul 8tor a maxi m8l neho pr Yd
frekvencie obmedzuje vistuMaki mr Yagr Yt
70) alebo Ma x i m. pr Y%dstrG0) [p504d9fJa typu prevsgd
povoli$S |JinnosS len pri motorickej al

Reg regi moch. .Pr1/4dov~§ Ii.mita s;aotprovugglzmTachn

ma.x pr1/4z§sage, pri kt_orllch je z8vislossS mor.’nerMotolr._

[352]' ventil 8tory, mi egadl §, ml yny) . Taktiefregi
preSagovaniu motora a pri hodnot &r wmalx
[24] (str.46) zabezpeluje menilu trval ¥ prev
l'imity alebo v okol 2 nul ovej frekvend
hodnotu obmedzenia Ma x i m. p r ¥sd. 7QYalebd Nbal x i m. pr Yadstr.

70) .

% Motorzaantie alebo vypnutie RMP pre motorvickT

nahodnotuMa xi m. pr @d70M. pfb] motorickom zaSagen
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N§zov Popis | Def.

I GenerZapnutiealebovypnutie RMP pr e gener 8torickl r
obmedzuje nahodnotuMa x i m. pr Y@tr®) pbBA9Phener 8t ori ck

I Vy 3 : x . . , .
dynamika RMP predynamick ® zaSagovanie. Pri neakt?2vnej vo
I Adag . . L . - y
dynamika Dynami ka sa prisptsobuje Adaptaia RRR/[B6€E (0r.c6d).0 a
[ Aut on o . .
adaptivita Adaptivita je automaticky nastaven§.

i Vv Vypne plynul® zvygovanie | max Madi maspa e
yp- 700 ag vl edno®ho preSagenia meni | a Fpk zlomu RMA|

Imax [1191] (str. 60).
E53]Z| ngHodnota zosilnenia proporcion§8l ne({RMR). 00,500

L2m vyggia jzé ofjkgn®RtMP, Pt Tm je va|gie tl mg
~ pri skokoch z8Sage alebo zmenBehkezrRERAI s

0, 000 & - . . . . > o T
mengie zosilnenie a pri risa falbejl nvyg@ime,nu

odpor ¥4l ame vgdy konzultovaS s pracovn?kmi

{354]Z|ngHOdnota integralnej |asovej kongtanty [0120s
0, 001 Urluje dynamiku_ vyregulovania pr%du pomoc
100,000 s vgdy konzultovaS s pracovn?kmi servisu VO
D zIl ogk . . . . )

[1047] Hodnota zosilnenia derival nej zl ogky r|0,000
O 000 Pihodnote O je derivaln8 zlogka vypnut§.
10’0000 nastaven® maximum pri prudkTch skokoch

odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi

Kor'nap'R'\/IPZosiIneniel/zt!inku regul 8tora maxi m8l neho pr %1000

[799]
0, 000 V obl asti nz2zkych frekvenci?2 sa osl abuj e
100,000 parametra zvyguje %W inok na zn2¢genie nap?

Frek. zlomu.|Hr a ni lekvénciafstatora, pod ktorou RMP zoslabuje korekciu frekvencie a

RMP [1191] uprednost Ruje korekciu napa3ati a. 5.0Hz

0,0 Nax.

frekvencia [111]

Frek. .lFrekvenci a stator a, nad ktorou s a z |150,0
oblast. [1193] nhepr echg8dzal do nestabilnej | asti mo meHz
Frekvencia P8smo frekvenci? nad toutoolbhlrekS eposoupry
motora [4] %, T konu

500,0 '

Adaptivita Adaptalnl koeficient RMP. Hodnota 1 P l0.000
RMP [667] dynamiku RMP. '
0,000 ©

TLMENIE REZON.
Skupina parametrov | 2slo [512]
Parametre pre potlalenie rezonanci? motora a mechanick

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EWRRIAOENIEA TLMENIE REZON.
N§zov Popis Def.

TImenie Zapnufcie al ebo v_ypnuti‘e funl‘<_cive dlemeé n im
rezon. [513] Tlmenl_e rezo_nanC|2 m! ge z~nzg|SvaI‘ebo YAy pn
ak vzni k8 pri chode s mallm zaSagen?2 m.

Vypnut @l meni e rezonanci? je vypnut ®
Zapnut @l meni e rezonanci? je zapnut ®
Xglz\é[SngJ]dCNastavenie zisku (zosilnenia) tl menia 10,200
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N§zov Popis [ Det.

100, 00Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkI

100,000 poluS nepravidelnl gum.

Xaplz;/:s[:lvél]s Nastavenie zisku( zosi | neni a) tl menia rezonanci {0000

100, 0O0Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkI

100,000 poluS nepravidelnl gum.

Vplyv dis na|[Nast avenie zisku (zosilnenia) tlmenia0200

Us [515] zl ogky pr*%du statora na |inn% a reakt?2]|”

.10, 000Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkI

10,000 pol uS nepravidelnl gum.

Vplyv  dls2

na Us2V8ha vplyvu reakt2vnej zl ogky pr %du | s]|0,000

[1592]

100 00Celkov§ miera (zosilnenie) tl menia od read

X Vplyv dlsnaUs [515] (str.61) a t ohoto parametr a. Pri pr 2

100,000 : - s . ) L
zosi | RovaS a z motora poluS nepravidelnl g

Skal 8r .JZapnuti e regi mu aiukt§ocmaetiod|eg')ruidehatbrv

RS [383] skal §rne (U/f) riadenie. ypn
Il dentifi k8cia statorov®ho odporu je zapnut

Zapnut §nul ovg alebo veOmi mal 8 frekvenci a) s aa dol
parametra Odpor statora [345] (str. 44).

Vy p nut §Odpor statora sa neidentifikuje.

Skal 8§r .|Zapnuti e regi mu automatickej identifiV n

10 [384] skal 8rne riadenie motor a. yp
Il dentifi k8cia magnetizal n®ho pr%¥%du za <cho

Zapnut §merania (rozsah ot§&l ok dotBnmaghetdi mapngzg
sa zapisuje do parametraMagnet . p (stadd).[ 355]

Vypnut §Magneti zal nl pr%d sa neidentifikuje.

7.5.3 VEKTOR. RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [438]

Parametre ktor® ovplyvRuj % riadiace bloky a regul 8tor
Riadenie motora [451] (str. 56)).

Podr obnT v epkotparsov ®h o riadenia sa nach8dza na str8nkact
dokumente-Nast avenie vektorov®ho riadenia asynchr -nnych mo!

2% 8 02@3%$5 20Q

Skupina parametrov | 2sl o [446]

Parametre regul §tsdrupw mprj%dunapl2cdh evido motor a. Pre spr 8§
potrebn® naj Rbzpawyamei nd stk 44nacCsldr sfatdrd [345] (str. 44).

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEMEKTOR. ®RIABENIE\REG. PRHPDU ( RP)
Ng§zov [ | Popis Def.

Koeficient tl menia regul 88§torov pr ¥
odozvypr adu za cenu v?] gieho preregul

RP. timenie [443] 1,30

0,20 & 3,0
RP. dynamika[447] [Dynami ka r egudf8teokrvoevn |pnr®adpu8 s mo pr i e |1OO Hz

10 Hz & 10

Decoupling . 2 - a o
reg. [157] Potl alenie kr2govlich va@zieb regul §tVypn
Vypnut® | Zapnut ®

REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov | 2sl o [444]
Regul 8t or magnetick®ho toku. Stabil n8 hodnota magnet.
neakt2zvny v regime osl abenia toku.
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MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEVGKTOR.RIABENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT)

N§zov [ Popis Def.
RMT. timenie Koef i ci ent tl meni a regull'§tora magnet100
[448] richl osS odozaycenang. veébgueho preregul™
0,00 & 3,

[F;'\SAGT] dynamlkaDynami ka regul 8tor af malgmem!irm@@ﬂn@sm@kp‘lSHz

1 RP. dynamika

[447]
Hodnot a magneut i ca®hoa tpki regul 8ci i

Gel . MagOr iental ng ghod not Bllaget ia,?a (@58]o(i;trt)élt(g;)k/l:‘rrekj/eecial’270

[452] Wh
motora [4] (str. 43).

0, 100 Wb

\Wh

Rampa Toku§trmo§é zmien ¢gelan®ho toku. Tento !0405

[454] gel anl tok o 1 Wb. '

0, 10 s 0

gfut[glmr]nal'ZOptimaIiz§cia magn. toku rotora.

i Min. StOptimaIiz§cigvje nast‘aven§ na_minim§|iz
znal ne odbudi S, | o mtge spltsobi S zn2gent

i Max moOptim_alviz§cia j e nastaven8Jionarmaxi ma ltiozn
nabudi S na vysok® hodnoty toku.

Opt. -min. TOkMinim§Ina hodnota toku pri optimali z 340,0%

[1485]

1,0 % 0 1

2% 8 2. #(,134) j22Q

Skupina parametrov | 2sl o [445]

Regul 8t or rTchlosti. Pri uzavretom vektorovom riaden?
Zdr oj rTfchl@std . [ Pe0O]Jot vorenom vekt or§ovrolnc hrlioasdSe n?y hsoad
mat emati ckTm model om.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEMEKTOR. ®RIABENIE\REG. RhCHLQSTI (RR
Ng§zov [ Popis Def.

K ent tl meni a regul 8tor a rTchl
r ti za cenu v?] gieho preregulo

RR. timenie [449]
0,00 & 10
RR. dyn. 1 [457]

0,01 &KRP.
dynamika [447]

1,00

— 0

efi ci
chl os

Gel ans§ dynami ka (frekvenl|l n® p&8&s mo (1,00
apli kovan8 pemngé jrZbd kymamiky [1129(str. 62) Hz

Gel ans§ dynami ka (frekvenl|l n® p&8&s mo (1,00
RR-dyn.2[1128] |70 | { kovan§ pri f Zietkdynamiky[1129]\(Strl68)e | ak o |Hz
0, 01 &P

dynamika [447]

Frekvenci a, do k tRRr dyp. 14454 e (strp 82) dradt tduto
Zlom  dynamiky f r ek venci ou BRRidyd 2d1d28) i(str.82) . Poug2va 0.0 Hz
[1129] pritvrdenie regul 8cie rlchlosti v 0 b|™”
hodnotu bude vEBRIgyngdiRg i(str.$2).i b a
0, 0 6Max.

frekvencia [111]
Mini m§l naMi ni m§l na frekvencia ktor?% nadob?%da (0,00
frekvencia [1231] |dynami ckl ch st avoch. Hz

0,00 BinPri reverz8cii gelan8 frekvencia priamo
frekvencia [110] z8porn% hodnotu alebo naopak.
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N8§zov [ Popis
Zdr o] preNastavgniepredkorekcierlTchlosti ako d.eriv§c~ie Gi a
[1531] s | Yagi na zn2genie regul al nej odchl I kY~
Gi adny | Zo gel pol ohylRG2 | RC1 | | RC2 | ARC | | R(
rDoTIa(c:i.h. p[re;}”(iDolaNovac2 koeficient pre predkor ekcil00
50, 00 & §
Dynami ka pr edk ox+ferkecki vee nr!Tnc®1Ipo§sst~nho pri g
Dyn. predkorekcie [r I c hl ost i (deri Z8lciog poleahky {strd3pkvy § r1|50,0
rich. [15"Zo ge~l.Rpalbehp%la!ﬂste@ﬁ)[ﬁézzhpnutl, Hz
ignorova n |
0,0 Hz 0

REG. MAX. NAP. (RMN)
Skupina parametrov | 2slo
Nastavenie regul 8tora

[ 47 3]
maxi m8l neho

napatia,

potrebn®ho

frekvenciou (obl as$ zni govania toku). RMN sl %gi na
aby mohol motor pracovasS ojaFredkvereik metorec[#]8(th 43y y g K1 els §ak gs
maxi mg§l ny dosiahnut eOnl moment motor a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)

N§zov [ Popis Def.

Odbudzovanie . . . .

[109] Zapnutie mognosti odbudzovania mot|Zapnut
LinnosS motora nad nomin&8lnou frekvenci

Zapnut ® .
oslabovaniu momentu motora.

Vypnut ® Mot or bude pracovasS | en Rbeoun@&miomsImaej. f
vypnut | .

RMN. timenie Koef i ci ent tl menia regul 8tora maxi100

[474] zrl chl i odozva rlchlosti/polohy zalfl”

0,10 o 3,

RMN. dynamika Dy na mi k a regul 8tor a maximélk‘menbnOSOHZ

[476] priepustnosti Vyggia hodnota znam|”’

0, 05 RMT.

dynamika [456]

§267]I nap(}elan@ ohrani|ledbwedaoapd@nia pri 94 %
Hodnota je percentu8lna | asS z maxi m8l ne

50 % 6 1093 ag 97 %. Pr2lig n2zke hodnoty ved?%
vi konu. Pri vysokej hodnot éebudzovapia. by S p o nj

EéS]Iter Lasov8 kongtanta filtra nap?2tia pr [0003s

0,000 s o6Pom8&ha utlmi S regulalnl gum a kmity spts

Mi n. i ndMi ni m8I na indukl nosS mot or a. S| %4

[1189] obmedzenie pr¥%du vo veOmi vysochhO’OOOOOOH

0, 000000

10,000000 H

[Maxim. skiz|[Maxi m8l na frekvencia skl zu. S| Ygi 0.00 Hz

[1611] rlichl oOmi wyvsek® momenty. '

0, 00 Hz

Hz

REG. MOMENTU

Skupina parametrov | 2slo [477]

Nastavenie regul 8cie momentu, r8mp, ohranil|len2 a predk

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEVEKTOR.RIABENIE \ REG. MOMENTU
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N8§zov [ Popis
[Max. mOmemMaxim§lny gel anT moment motor a 1000,0
[481] ' Nm
0 0 Nm 6Niggia. hodnota ohraniluje moment0y® na
Nr;1 mechanicklch Jast2. V momentovom riaden?
momentuGel anl Momeétbl).[ 920]
I'[\iglz'] momentMinim§|ny gelanlT moment motora. 0,0 Nm
0, OMad momentTent o par ameter sa uplatRuje len pri m
[481] rozsah zad8vania Gel an®hMomemélnl a20]
IMmax gen./mot. |Pomer ohranil eni a maxi m8l neho momentu v 1000
[484] maxi m8l nemu momentu v motorickom red"’
UmogRuje wupravi S pomer medzi maxi m8Il nyn
0,000 & 1lloproti motorick®mu. Napre2 kdlaedk t rgrcik ef r d K
t ohto parametra mengou ako jedna dosi ahn
Rampa Las n&behu z ‘nulov®_ho na maxim§lny
monm. [838] momentu je mogn® zmiretreni @mdo htornhun.utPre2 [0,010s
' degraduje dynami ku regul 8ci e.
0,000 s &
S
Ramp a Las kl_esania momentu z maxir_n§|ng_hvo
mom. [839] zZzmenami momentu je mogn® zmierniigy 40,010s
' rampa ale degraduje dynami ku regul 8¢
0,000 s &
S
Egmg.][llorgZ] Nastavenie splsobu uplatnenia r8mp nRegi
Regim 1 Zvygovani e a zni govani e moment u sa t1TKk
znamienka.
Regim 2 Zvygovanie a znigovanie momentu sa t1lka
znamienka.

Dynamika reg.

momentu [1192] [PY Nami ka regul Sitelvrea | m@mertsumo  pr i epu{000Hz

0, 00 BP.
dynamika [447]
Poliatol nHodnota moment u, upl atnen8 okamgite

0,
moment [1194] percent u§l nMax.imondent481d (stz 64). 0.0%

0,0 % 6 1

ﬁéme_[%k%cir' Nastavenie predkorekcie od gel an®ho Vypn
Vypnut8§8 | Zapnut §
7droj predk. Nastayenie zdrqu predkorekc i e mo ment u. Pr edI_<oreL _
deri v8cii richlosti. Predkorekcia slIGi ad
mom. [1538] . ~
v dynamicklch stavoch.
Gi adny | Od ¢gelanej rlchlosti | I RC1 | 1RC2 | AR(
zglr?ﬁ'[llsl]predk'DolaNovachlk«ae;bliediletmrtekciu gel an®ho [1,00
50, 00 06 A
Dyn. Dynamika predliorekge momeTntuh—I fr_ekv(eg!Tn@ - p_.§é3n51]

. ozorovateOa zrlec eni a e riagemia
predkorekcie ?str. 56) ako poRokzbe®owal !I(slr.n66)[ygj5é231apISO'OHZ
mom. [1527] : . <

parameterje i gnor ovanl.
0,0 Hz 0
OTV. VEKTOR
Skupina parametrov | 2sl o [468] 5 B
Nastavenie parametrov pozorovateOa rlchlosti pre otvor
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MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEVGEKTOR.RIABENIE \ OTV. VEKTOR

N§zov | Popis Def.
El;llgnot?nle adap'Koeficient tl menia regul 8t ora adapt8ci |10
0,1 o6 3,

Dy n. ad . . . |40

[469] Dynami ka regul 8tora adapt§8cie matemati |,

1 Hz o6 3

Koef. vyhypbOHz [Koef i ci ent vyhTbania nulovej frekvenci100
[1184] zmenu statorovej frekvencie. Hodhota 1[
0,50 &6 1

POLOHOVANIE

Skupina parametrov | 2slo [832]

Parametre urlen® pre jednoduch® jednoosov® syst®my
Polohov® riadenie je madypmaena B3h 68 56 ar éPmeet rnoans t aveni e

riadeni a

polohy [1141] (str. 65), hranice polohy Mi n .

pr2padne

je potrebn®

nazdrawji.S gdalr.oj@E@yR) _Rnep 1 &P 0 2z
gel . p(eth BhaaMalx1l 1 JPYx]l . pEr.62ha [ 1

k a | idooy k8libri polohp [@144) (sty. 65).

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIEA R E G U L CMEKT®R. RIADENIE \ POLOHOVANIE

N§zov [ 1D Popis Def.
RPOL. P zlogk/P zlogka Pl regul 8t ora pol ohy .[100,00
0,00 &6 2000, 0
RPOL. | zlogk|]| zlogka Pl regul §tora pol ohy .[00000

0, 0000 ©

5,00

Zdroj polohy [1141]

Nastavenie spt!sobwPolokal [pld7] t (str. 17)g

IRC1

ktor8 sa pougije ako sign8l sk

IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.

IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z IRC2.

IRC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2.

ARC Pol oha sa vyhodnocuje z rozgirovac
polohy).

Gpeci 81 ny Zdr oj om skut ol nejotampdramettacGspteici 8é nd o ¢
(str. 65).

Gpeci 8§l na pol|[Parameter, ktorl predstavuje d0,000m

Mi n . gel . p od

Max. gel pol

i 1

Pretelenie poMaX|m§In_a poloha (v abSO|/"tne0,OOOm
preteleniu polohy. Nastavenzm

0,000 m @ 1EO

- Nastavenie zdroja kalibrg8cie .

Zdroj kalibr. polohy [1144] hodnotu parametra Kalibr. poloha [834] (str. 65). Giadny

Pozri voObydpajamétchasttd®pu [ 986]

Regim kalibr&8Spr8vanie hodnoty polohy po!aslséig“lbruJ

skalibruj | RC1 | skalibruj | RC2 | skalibruj |l RC1),

IRC1

. Hodnot a, na ktor%¥ sa nastav?

Kalibr. poloha [834] kKalibr §cZdejkalir.padhy[1144] (str. 65). 0,000 m

Mi n . gel . p od

Max. ¢gel pol

. . . . . . .jIneust 8§
Trvanie kaliblVykon8vanie kal|rberh§00|kealp|oti,ra§s0|cka"b

neust 81 a

kalib. | n8begn8 hrana | dob

egns8 hrana

Necitliv

0sS s|NecitlivosS polohy pri nul ov e 000000000
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N§zov [ID Popis
m
Mi n . gel . p od
Max. gel . pol
£0%#) <, .| +1 )" 2<#) !
Skupina parametrov | 2sl o [833]

Nastavenie ¢gpeci 8l neho zdroja kalibr8cie polohy.
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REMEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE\GPEICCL NA KALI BRCCI A
N8zov [ Popis Def.
Kal i br 8ci {Si gn§gl I§torT sa vyhodnocuje i m[ 184]

[1145] Mt e byS vybranl buN | 2selnl si gnvstupy
Signal

Kal i br 8ci . . . .

[455] Podmienky pre zapnutie kalibr8ci €
Pozri voObBip&ramevs@uiyy [ 184]

Kal i br 8ci . . . . g
neaktzvnaPOdm'enky pre deaktiv8ciu kalibr§
Pozri voObBip&ramevs@uiyy [ 184]

Rozbehovli |Pougi S rozbehovl | len na obmedzeu, nut T
[1523] gel anej polohy. yp
VypnutZapnut

Zdroj predk. pol. Nast aveni e predkorekcie p0|°h~y'Giadn
[1539] regul alnej odchilky v dynamickTich y
Gi adny | I RC1 | -IRRC2 | ARC | | RC1
Bgljg]'predk'pm'DoIaNovac2 koeficienggepmeepr pdkohl00
50, 00 & 5

ZASTAVOVANIE
Skupina parametrov

| 2 s [ 1215]
Parametre pre STOP vekt

0]
orov®ho riadeni a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEVEKTOR.RIABENIE \ ZASTAVOVANIE

N§zov Popis Def.
Typ stopu [Ty p zastavovani a meni | a. Rampa na n {Rampa do
[836] richl osti na 0, dobeh nulovlim moment oi0

RampadoO Mot or dobehne po prednastavenej] rampe ag n
Skok do O Mot or zastane za najkratg? | as ako je to m
mct)jrr:er%VI Meni | okamgite vypne nap8janie motora, bez

) $%. 4) &) +<#) !
Skupina parametrov | 2sl o

[ 1 ]
Parametre identifik8cie vek ov®ho riadeni a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REMEKTOR.RIABENIE\I DENTI FI1 KCCI A

N§zov | Popis Def.
inme . . [Spustenie online identifik8cie pre vy

i dent i fi . .

[993] N&8vod na nastavenie vektorov®ho riaden

I Odpor

Rr

[  Odpor
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N§zov | Popis |Def.

Rs

[ Vz§j

i ndukl| no

[ Rozpty

sigmals

[ Mo n

zotrvaln

u lZzapne wukladanie visledkov online identif

I Uk 1 & a : <y = .

parametrov opdtovnom gta.rte‘poug vas ulogen® par ame
nastaS situ8§cia ge bude nutn® meni | man u §

i Tepel N§ adapt §cia parametr ov WeplotawETO [8§OD @tO22) Z

I TExternej Tepel nej Ochrany. Pre spr8vnu |

adapt 8cifl i ne§8§rnou charakteristikou. Koef i ci eHKadef tepd
adapt 8§ci 6tr.i6l.23 5]

Stav

i denti fi|Di agnostika priebehu identifik8cie par

|£994].

I Gt2tkolParametre motora boli odhadnut® zo ¢gt2tkdag

! .OfParametre mot ora bol. ikd&mnitad.i kovan® Of f |

l denti fi

[ OnlinelOdpor rotora bol identifikovan'l.

[ OnlinelOdpor statora bol identifikovanT.

[ OnlinelVzg&8jomng induklnosS bola identifikovang§.

II_. OnRozptyl induklnosS bola identifikovang.

ssigma

[ OnlineMoment zotrvalnosti bol identifikovanl.

[ Mag. cMagnetizaln8 charakteristika bola identif

Chyba

i denti fi

I£1093] _ _

I Rs Parameter je mimo dovolenlch stanovenlch

rozsah nastavenl alebo nepripojenl mot or .

[ Rr Parameter je mimo dovolenlch stanovenlch

rozsah nastavenl alebo nepripojenl mot or .

[ Lm moParameter je mimo dovolenlch stanovenlch

rozsah nastavenl alebo nepripojenl mot or .

[ Lss Parameter je mimo dovolenlch stanovenlch

rozsah nastavenl alebo .nepripojenl motor

[ Tr = 0

I Tr Parameter je mimo dovolenlch stanovenlch

rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.

i TinLas potrebnl na identifik8ciu vyprgal N

vyprgal |prev8dzkov® podmienky.

I RT clRTchlosS potrebn§ na identifik&ciu nebol

nedosi ahlzg§8Sage.

i Vysok§Identifik§cia neprebehla Yispedgne z dtvodu v
motor.

RIADENIE UDC

Skupina parametrov | 2slo [1594]

Parametre pre regimy udrgania nap?tia Udc, kinetick®

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R BEVEKTOR. RIABENIE \ RIADENIE UDC

N§zov | Popis Def.

Riadenie DCISpr&8vanie sa pri vysokom al ebo ve(v)mi~

nap. [1593] snag? zabr8ni S podp?2tiu DC, dynamickI

[ Kinetick® z&8l ohovanie | I Dynamickl dobeh
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N§zov | Popis
5595]Z|09klnverzn§ hodnotar@l/DE) nRpredwal § 50 V
1 V 6 15
§§8]| na(,;elan@ nap2tie regul 8tor a kinetick®ho€'/50’0
Podp®ti &by ikapitolu31Podpat | 14)@ p A O frobk
Prep=tie ozri ap!tou3. odp t!ee,(str.p )P 1Q!a typu viro u
°Pozrikapitolu3.1Podp2t i ee(strpld)epdOit ypu vIirobku.
7.5.4 RAMPY FREKVENCIE
Skupina parametrov | 2slo [106]
Nastavenie | asov rozbehu / dobehu a ohranil| en?
MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R ERBMRYGRHEKXENCIE
N§zov Popis Def.
[Min.
frekvencia Mi ni mg§l na frekvenci a. 0,00 Hz
[110]
O 00 Mix_l\/linim§lnou frekvenqiouNjQ mogn® d_efinovaé
frékvencia e nadraden8 nad vgetklm[ sp!sobmi zad8va
richlosS pod ktor% nem!ge | telr plkauwd,l @b yk | lecsIn
[111] ; . .
mazanie a chladenie | og2sk a upch8vok.
[Max.
frekvencia Maxi m8l na frekvenci a. 50,00 Hz
[111]
0, 00 HMaxi m&8l nou frekvenciou je mogn® definovas$s
500,00 Hz i e nadraden8 nad vgetkImi splsobmi zad§var
;Egﬁ_[m;‘]ampyNastavenie splsobu zad8vania parambDodr g2 |
Prenast aveni e strmost.i rémp sa uplbhasianophel
Dodr g2 |(str.68),Las r ozbehstr.2B8)[aldtbgHu (Las dobehu(stl 69}, L &
dobehu 2 [120] (str. 69)) [s]prejednot | i v® Yiseky.
Pre nastavenie strmosti rg§mp sa Bkldnaoznli[l®4]
Dodr g2 |[(str. 68), Sklon rozb. 2 [126] (str. 68)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127] (str. 69), Sklon
dobeh.2[129] (str.69) ) [Hz/s] pre jednotliv® ¥Yseky.
ROZBEH F
Skupina parametrov | 2slo [108]
Nastavenie r8mp frekvencie pre rozbeh. Il de vlIastne

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RERAMRYGREKWKENCIE \ ROZBEH F

N§zov [ Popis Def.
Las rozbeh|ias rozbehu pre prvIl YWsek rampy fr 41500s
0,00 s & 3PrvIi Ysek rampy r ozb e hZlomjrogbetn @ 17D (stH@8).d o |
Las rozbehflas rozbehu pre druhl Ysek rampy fdlS,OOs
O 00 s & 3Dr uhlT Ysek rampy r o Zlbneoabehy [£17] o(str. 68)odd hodrioty
' parametra Max. frekvencia [111] (str. 68).

Zlom rozbehu [117] (Z] om rozbehu prpgfrekvencid. Yisek r am E'OZ,OO
0, 00 Max.|A k m§ byS rampa jednoducht§ (nezal omen
frekvencia [111] maxi m8l nu hodnot u.

Sklon rozb.1 [124]

Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom|5,000

rozbehu [117] (str. 68).

Hz/s

0, 001
30000,000 Hz/s

Hz

ZrTchlenie

rampy

frekvencie v p

rvom Yis 6

Sklon rozb. 2 [126]

Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117] (str. 68) na/5,000

frekvenciu Max. frekvencia [111] (str. 68).

Hz/s
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N§zov [ Popis Def.
0,001 Hz|, = . . 0
30000,000 Hz/s Zrl chlenie rampy frekvencie v druhom %s

DOBEH F
Skupina parametrov | 2slo [115]
Nastavenie r8mp frekvencie pre dobeh. |l de viIastne
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A RERBMRYGREKXENCIE \ DOBEH F

N§zov Popis Def.
I["lfg]s dObI,_as dobehu pre prvl Ysek rampy frekvell500s
0, 00 S T .
300000 s Pr vl ss ek rampy dodoenfdabehj [@21]o(str. G9)alal hHzt y
Ifl?O]S dObI,_as dobehu pre druhl YWsek rampy frekyvl|l500s
0, 00 sDr uhT as e k rampy do bvieh frekveneia [©1d] (stio @8) dat hodnoty,
3000,00 s parametra Zlom dobehu [121] (str. 69).
Zlom dobehu . 50,00
[121] Zlom dobehu rampy frekvencie. Hy
0,00 MaxJAk m§& byS rampa jednoduch§8 (nezal omen§) t
frekvencia [111] |hodnotu.

[Slkzl%n dobeh. 1 Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121] (str. 69) do nuly. aglgo
0, 001 I_Jedn§ sa 0 spomalenie rampy frekvencie v
30000,000 Hz/s
Sklon dobeh. 2 |Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111] (str. 68) nal5,000
[129] frekvenciu Zlom dobehu [121] (str. 69). Hz/s
20,00%,(())0%)Hz/s|_‘1edn§ smaloesip® rampy frekvencie v druhom
Nastavenie zrlchlenia dobehu voli na
K-kontra[807] |[gel an8 frekvencia m8 opaln® znami enk|/100,0%
KONTRA).
~[Funkcia KONTRA sl %g§i na zI|lepgenie ovl 8d
0,1 % 0| X " C
" gferlayoch alebo_ v dopravnlch prostriedko
kinetickYs energiu prostredn2ctvom brzdn®h
SKRIVKA
Skupina parametrov | 2slo [872]
Nastavenie sptsobu zaoblenia profilu frekvencie
S| Ygi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejg?

trakl nlc

h a geriavovich aplik8ci§ch.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RERBMRYGREKXENCIE \ S-KRIVKA

do

N§zov Popis Def.
Eriik?/[i87r2] Zapnutie / vypnutkivkne a voOba regi mu S

[ Zapnd{Zapnutie zaoblenia rampvach funkci 2i J&lti
krivky regi makmii vky v jednotlivlich kvadrantoch poh
Tmzbeh;lsriv'(azaDnU'fie /| vypnutie S krivky pri rozbiehan
Lobeh;Binazaantie /| vypnutie S krivky pri spomaOova
Trozbeh-_lsri\/kazaIOﬂU'fie /| vypnutie S krivky pri rozbiehan
Lobeh__Binazaantie / vypnutie S krivky pri spomaOova
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N8zov Popis
IS ROZdRozdelenies-krivky na dva samopbbtbs®bBh¥selmpak p
i VyZavoIenie 5x vyggej necitlivosti na zmeny -
necitli0'01 % z Fnom . Necitlivo&«$%ivabkzpmae¢l winjae zfd
g e | a n egncief(mam. KAINX).
KriVOS'ENastaveniekrivostiS-krivky Jedn8 sa o mieru zal00,0%
krivky [873] ' '
Pri krivosti rovnej 100% sa polas behu r an
1,0 % (stredeS-krivky Iline8rny YWsek s dOgkou trvania
% rampa | ine8rna. POZOR! Pri 100 % dkerli avroesjt i f r
dvojn8§sobok | asu, za ktorT by ju dosiahl a

755 MAXI MCLNY PRHPD A NAP TIE
Skupina parametrov | 2slo [1211]
Hodnota obmedzenia pr%du a nap?tia na vIistupe menil a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REMAMXIOMAILANY MRPD TA E

N§zov Popis Def.
m.is)]“m' Maxi m§l ny pr%d na vistupe menila v mdg510A
Horn8 hranica pr*¥du motora v motorickej p
'Magnetriadenz’ alebo v skal_§rnom ria‘d_en2 pok_ialéleg.
[355]6(|NKXma>§.pr1/4du(str.[59)52\]~ motor|cko_m regi me. P_rL n § H
1,75)5 mtge pr*%%d na vistupe menila prekroliS kr &
' momentu zotrvalnosti z8Sage, [B3le(uy59z aSagen
®Hodnota z8vis2 od vlikonovej rady menila. P
Ig.a[S)ZQ']m' Maxi m§l ny pr%d na vistupe menila v gdg510A
Hor hanica pr%du motora v gener 8torickej p
'Magnetriadenz’ alebo v skal§rnc_)m riadenlz_ pokialé_bg.
[355]6(|NKXma>§.pr1/4d(str.[59$5®]~gener§tor|.ckom regi me. _Pri
1,75)5 m*ge pr%d na vistupe menila prekroli$sS kr§
' momentu zotrvalnosti z8Sage, miery zaSagen
®Hodnota z8vis2 od vlikonovej rady menila. P
IMaxim.
napeti Maxi m§l ne ohranilenie nap2tia na vIstll750%
[495]
V U/ F regime riadenia sa obmedzuje napatie
regime ohraniluje nap?2tie na vIistumpteu§lergw |
5, 0 Wnomi n§l neho n&Npdpeit a e nfbdloGtost)a. To znamen§, g
200,0 % DC medzirobvode dostatok nap?tia, je mogn®t ide.
meni | 400V a motor 230V, nastaven2m toht
zvigenie vikonu motora a |innosS s nominS§l
Imgg;ﬁi;ns%?'Maximé‘;lny dovolenlT modulalnT index ndl075%
0 0o g Urluje maximsglny mognT modula!nT index. T
13’00% t 1 m aj vyggie harmonick® nap?tia a pr%du
' nap2tia. Je mogn® kombinovaSMsaxVms @asp &th bol

756 NAFCZOVANI E

Skupina parametrov | 2slo [373]

Parametre regimu naf8zovania menila na roztolenl motor

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGULC CI\WAF CZOVANI E

N8zov Popis Def.
Zapnutie regimu naf§8zovania menila na

Naf §zovjsp2tnej vazby ot 8] ok. Pri uzavretom v

[374] sp2tn8 va@zba od I RC) sa naf8zovanie vyypnu
tohto parametra.
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N§zov Popis | Def.

Funkcia | etm®ho gtartu do roztolen®ho mot
Vypnut ®ul ovej frekvencie. Ak by v tomto regi me

mt ge vzni kn¥%&S$l-Noaodrpur@thdal)" dlebo " E4-Pr e p ¥str.i3®)".

Pri kagdom gtarte sa vykon§ hOadaniteolrdrcih
ZrTchl eTento regim je vhodnl na pohony zari aden?

dopravnlich prostriedkov.

Pri kagdom gtarte sa vykon8 detekcia smer
Nor m&I nfrfTchl osti rotora a naf8zovan2m na roztol

zariaden?2 s vysokIm momentom zotrvalnosti
I["3$5]S afngDoba hOadania frekvencie polas procesull5s
0 1 s 6Ovplvauje rTchlosS ale aj presnos$S n§jden
' za n8sledok, ge frekvencia bude maS veOkY

Urluje hodnotu pr¥%du pre fdekelanica es pe
Pomerlnamorozto!en@ho mot ora ako n8sMbhghkeinagp g4#il,000
[778] 42).

Pri vysokom vyhOad§8vacoima pspa@allei vag $i| reanf§
0,100 odlvyvzjan§g aj va|l gia brzdn8 sil a. Spr8vna h

brzden?m a nepresnou detekciou frekvencie

757 REGUL. NAP TI1 A ( RN)

Skupina parametrov | 2slo [747]

Parametre regul 8tora nap?2tia (RN), ktorl v sebe zahtF
regul 8tor DYNAMI CKEHO DOBEHU.

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REREQUICI ANAPN)TI A (R
N§zov Popis Def.

Zapnutie regul 8tora kinetick®ho z8Il oh
i ednosmernom medziobvode zni govan2m v
gel anej ReferenoiaoKZ¢753] (str. 71), aby pohon nevypadol do poruchy a

Kinet. neprerugil chod

?K%I[?zs?OVESI%gi na preklenutie kr8tkodobTch vaVypn
vozidl 8ch ale aj pri | erpadl 8ch a v
dostatol nl mameaoastizonha hriadeld. rotor
vyug2va na dob2janie jednosmern®ho me

Vypnut ® Neakt2vny regul 8tor kinetick®ho z8l ohovan
Zapnut ® Kinetick® z8l ohovanie je zapnut ®.

Referencia KZ
[753]

Gel an® napdtaekirgul Ek®ho z8l ohovani al4500V

Hodnot a nap@tia jednosmern®ho medzi obvod
Podp®ti@&@ 8l ohovanie a ktor%¥% RKZ udrguje polas vip
Prep2t i gPozrikapitolu3.1Podp?at i ee(strpld)epaddtOia typu virobku.
2Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strpld)epdltOdia typu vIirobku
IMagn. tok prilKkoef i ci ent zn2 denia magneti ck®ho toku
KZ [1178] z8l ohovani a.

0 30 & ]ZnZQean toku polas kinetick®ho z8I ohovanr
' Pri hodnote koeficientu I1dnephHddnoteobez zmeng.t § v a

Zapnuti e regul 8tora dynamick®ho dobe
j ednosmernom medziobvode zvygovan2m v
gel anej ReferehcicoDDg754] (str.72) , tak aby wudr gal

0,60

Dynam dobeh_Pougzva} s a pri__brzdenz~ al ebo zastavo‘v

(DD)[7.49] j e k dispozzcidi brzdnl odpornzk. M1 gWVypn
brzdenia (BO, brzdenie tokom). Treba
nespr8vnom nastaven2 a prebytku energ
dobehovej rampy pri STOPE ag do nek

maxi m8l nu hodnot u.
Vypnutl Vypnutl regul 8tor dynami ck®ho dobehu.
Zapnut Dynamickl dobeh je zapnutl.

—
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N§zov Popis | Def.
ZapnwuztriTDynami ckT dobeh je zapnutl a je dovolen®
Eeg;e]renma DDGeIan@ nap2tie regul 8tora dynamick®ho|6500V
Hodnota nap?2tia jednosmern®ho medziobvod
Podp2ti®@obeh a ktor8 je regul8torom dynamick®ho
Prep®t i gPozrikapitolu3.1Podp?ti ee(strpld)@ppdtOia typu vIirobku.
2Pozri kapitolu3.1Podp 2t i ee(strpld)@pdtOia t ypu vIirobku.
ESl]ZIOQkHodnota zosilnenia proporcion8lnej z1 (0500
L2m vyggi a jzé ofjkgn®iNa RIm je valgie tl men
O 000 6medziobvodu pri skokovlichz|l og&re8 chiN sPa i n 3
' zosilnenie a pri rlchlej vV y gtgd het, o appayr aRnNe tz
vgdy konzultovaS s pracovn2kmi servisu VO
{752]Zlongodnota zosilnenia integralnej z|l o¢gky|0,100
O 001 6Ur!uje dynami ku vyregulovani a nap?2tia D
' odpor ¥4l ame vgdy konzultovaS s pracovn?kmi
BSO]Zlongodnota zosilnenia derival nej | asovej |0,200
L2m va| gia jzel ogkdnoRNy, D Tm je regul §cia n
nap2tia medziobvodu. Pri n8hlych vipadkoc
0, 000 0| e pougdgitie derivalnej zl ogky nevyhnoese®a
kmity regul §ci e. Zmenu tohto parametr a
servisu VONSCH s.r.o.
TImenie RN|IZosil neni e tl mi acej vadzhy regul§tora0000
[1057] frekvencie. '
0, 000 Prihodnote0 s j e tl miaci si ngl odpojenld
1000,000 J 9 polJ :
Frek. vyp. RNDoIn® ohranil|l enie p8§sma frekvenci? v |10,0Hz
[1056]
0.0 Pri malTch rTchlostiach je generovanie m
Frekvencia :
frekvenciu rotora, pod ktorou sa RN vyp2n
motora [4]
758 BRZDNR MODUL
Skupina parametrov | 2slo [376]
Parametre pre nastavenie |innosti brzdn®ho modul u.
Brzdnl mo d u | ( BM) sl %gi na marenie prebytolnej energi
alebo vyp2nan? (odbudzovan22) jednof 8zovlch a 1inlch i
pripojenie brzdn®ho odpor n?ka. TénBdk) o nntaa kvtl kBoGh osva® psrviopr &jya
ni ektor|l Bl N v st upZdmwjeesetul[784] k. d8) RESED 0 EXxt &dropek. pgruchyu ¢ h a

[225] (str. 106).

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBRFZDINH AMODUL

N8zov Popis Def.
B Zapnutie | innosti Brzdn®ho modul u ( BN

Br zdnl BM sl %gi na prenos energie, ktor 8 S 4y

[346] spa@S do menil a. Spr8vna funkcia je ypnu
meni |l a BR a + je pripojenl vIikonovlIl &

Vypnutl Brzdnl jmeoduwlpnut T .

Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl a pracuje ak m§ m

Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl I en keN menil gen

E’r?%'nap'BMPracovn® nap2tie brzdn®ho modul u. 685,0 V
Pri pr2lig vysoklich hodnot§ch tohto E4Br am

Podp?t id(str.31)". PravdepodobnossS, ge v prvdja fjezey

Prep2tidgpougitl BO mengieho vikonu. B
Pozrikapitolu3.1Podp3ti eg(strpld)ppdtOia typu vIirobku.

12. marca 2018

Strana 72 z 177



SCH

UNIFREM v.3.29x

VOII\l

N8zov Popis Def.
2Pozrikapitolu3.1Podp2t i ee(strpld)epadtdia typu vIirobku.
Nastavenie zdroja blokovania |innosti

Blokovanie BM [Tepel nT kont akt chr 8ni BO pred pogk

[1204] vybraS BINx, na ktorl je tento konta
(logickT bl ok).

Pozri voOb®ipar ®Be ma(trk5d) [ 55 3]

gcl\)/lnfiggs]bbk' Vyhodnotenie poruchy blokovania BM. \Varovanie

\Varovanie Pri bl okovan2 BM W533iBlokovarde BMa(stro29)ani e "

Porucha Pri bl okovan?2 B MEA7-BlokovameeBMp(sirr38)t ha "

7.5.9 BRZDENIE TOKOM

Skupina parametrov | 2slo [774]

Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom.

Brzdenie tokom (BT) sl %gi na brzdenie pohonu pri chlb

doplnenie inlch [376s(ti.Mpvabebdediya ayram.kidbehdDDp[848] (str. 71).

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EBRIZOERIE TOKOM

N8§zov Popis Def.
Zapnuti e |l i nnosti funkci e Brzdenie to
mnogstvo energie tel Ycej sp2tne do men

Brzdenie premen2 na teplo motora. Pri zv 1 @Pramriap. BT

tokom (BT)|[776] (str. 73) sa s intenzit ouZosibmalyrtokonul[77Z]o(sti T3)Vy p n

[775] Zzvyguj e buden( st rmmotscSr U/ F krivky al ebag
motorom telie vygg?2 pr %d. Preto by mal
dostatolne di menzovanl alebo chr&nenl.

Vypnut Brzdenie tokom je vypnut ®.

Zapnut {Brzdenie tokom je zapnut ®.

g;_a%m]nap'Pracovn@ nap2tie brzdenia tokom. 580,0 V

I:,Odp,,,[aHod.no.ta napatia} medziobvuo.du pri ktorej zal

Prep?t 1Pozr!kap!tolu3.1Podpat!ee,(strpln)@p»%dtg)!a typu virobku.
?Pozrikapitolu3.1Podp3t i ee(strpld)epdtOia typu vIirobku.

tzo?(?:).m [7b7r$? Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 0,20
Pr2lig vysok® zosilnenie mtge spltsobi S nEH

0 00 & Nadpr % 31)". Pri nulovej hodnote je Funkcia brzdenie tok om neakt 2 v

' hodnota sa vol 2 kompromi sne t ak ab brzd

p , y
zbytolne vysokT.

E";%] BTI,_asov§ kongtanta filtra vistupu bl oku K{100ms
Pom8ha prisplsobd&nidayntamké&m. bVz pr2pade p o

1 ms . = .o
hodnotu parametra zmengovas. Pr2lig mal §

10000 ms .
vzni k por ¥ch.

7510 OBMEDZENI E VhKONU

Skupina parametrov | 2slo [811]

Nastavenie podmienok obmedzenia vikonu (OV) menila. OV

extr®mnych zaSagovac2ch a tepelnich podmienkach na %%ko

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REGBMEDZAEN| E VhKONU

N§zov Popis Def.
VoOba regimu obmedzenia vIikonu (Q

Ob m VTza!ne m_eni! zn_igovaé maxi m8l ny pr ]

(OV)[f66] by _mohll ukonl]i S choql motora. 5
Ak je potrebn® udrgaS menil| otdhlam
zaSagovac2ch pomeroch, je potrebngd

[ Od prePri prekrolen2 geebagéni a@tmdMNG &aB IHodnot u
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N§zov Popis
obmedzovaS vikon.
[ Od Pri prekrol|Tem? ot aplcchtiyatd 4 a cez4]lhodnot u d
c hl adi | aVarovanie Tchi[767] (str.109) sa zal ne obmedzovaS vikon
[ Od prqPri prekrolen? PepBhgeni aEtrn2d)Mdmrad 3Hodnot u
motora obmedzova$S vikon.
I od Pri pr ekr olTeplota ETOL869] o(ktry 22) vyhodnot ene|j z
ext v p
tepl oty sa za$ nwel lobmedzova
I Od slObmedzenie vikonu menila pri Sprgekrd o|Oa(str[74)
ob m. v I kjnad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089] (str. 74).
. Viber signglu odOa ktor ®ho s a b u (
Signs§l zdroj a ogmedmfm'.a vV Tkloaruu ($trOn3))-" p @ 6 6 [75] ~ Teplota
[1088] - " elektroniky
obm. vI k. .
Signal
Hranica sig. pre Hr ani ca Siiggn8ll uOV (stf. 7988 ]nad ktoro55 0o AcC
OV [1089] obmedzova$S vikon. '
0, 0 AcC
A C
P zl ogkHodnota zosilnenia roporcion8l nej
[1090] ’ (V). Prop 1,000
1000, O0O(Regul 8t or OV pracuje |l en @mrisiagkt§d wn ejb m o (
1000,0000 hodnote zosilnenia regul 88tor invertuje r ¢
I zl ogkHodnot a i ntegral nej | asovej kongt1008
[1091] (OV). '
S,OO s ORegul§tor OV pracuje len pri aktzvnej v o (
76 VSTUPY A VHhSTUPY
Skupina parametrov | 2slo [216] N
Nastavenie ovl8dac2ch, digit8lnych a anal  -govlich vstup

761 Bl NCRNE VSTUPY
Skupina par aMdltrov | 2sl o
Nastavenie bin8rnych (digit8lnych) vstupov.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VKB NCRWE VSTUPY

N§zov Popis Def.

Hw. typ BINov Nast aveni e hardv®rov®ho sptsobu v 24V

[172] Vyhodnotenie sa tlka vgetklch bin8rnyrove

o v DroV‘]eqno_tliv® bin§_rne vstupy X1:1, X1: 2, X1
pripojen® napXktlle OV (svorka

WRY E)ro\]eplnoftliv® bin§_rne vstupy X1:1, X1: 2, X1
pripojen® nap?tie 24V (svorka X1:8).

E'I;ZE BINlLasov§ kongtanta filtra bin8rneho si {10ms

Bingrny vstupjeopag? 8gv X e¥r o v eHv. tppoBINOVa[173 dstr.

0 ms 074) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto par an

ms

| as.
Logika BIN1[Ur | uj e splsob vyhodnotenia .bin§rn6hPriama
[716] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych
Priama Ak | e HW typ nastavenl ‘nha 24V, pot om BI!\I
nastavenl na OV, pob6vom je BIN akt2zvny pri
InvertoAk je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
potom je BIN akt2vny pr.i 24V,
{:1";35 BIN2I,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

0 ms & [Bin§rny vstup zaopp*nSeo va8g YkreoN ejRe piw. ty®BINop [472]a (sirg
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N§zov Popis

ms 74) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto paranm
| as.

Logika BIN2|Ur | ujpé s sb vyhodnoteni a bin8§rneho V Spriama

[717] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb yogikasBiNa [Tis]t (stra74)

'[:1"&85 BIN3Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si {10ms

O ms & Bing§rny vstup zopne ag keN j e HwaypBISlovylg2] i

ms 74) akmtaz dl hgi e ako hodnota tohto parametr g
| as.

Logika BIN3|Ur | uj e splsob vyhodnotenia bin§rnehIDriama

[718] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb yogikasBiNa [Tus]t (stra74)

Egig BIN4I,.asov§ kongtanta filtra bin8rneho si {10ms

0 ms & Bingrny vstup zopne ag keN j e HwaypBISlovylg2] i

ms 74) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto paramn
| as.

Logika BINA|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[719] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb yogikasBiNa [Tis]t (stra74)

E"Stg]r BINSI,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

O ms & Bing§rny vstup zopne ag keN | e HwaypBISovylg2] i

ms 74) aktddI hga e ako hodnota tohto parametra 3
| as.

Logika BINS|Ur | uj e splsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[720] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v oOb yogikasBiNa [Tis]t (stra74)

Egg; BIN6Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si (10ms

0 ms & Bingrny vstup zopne ag keN j e HwaypBISlovylg2] i

ms 74) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto paran
| as.

Logika BIN6[Ur | uj e splsob vyhodnouue.nia'rebh'an§rbmalipriama

[721] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Pozri v o Ob yogikazBtNa [Tus]t (stra74)

762 ANALCGOVE VSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [144]

Nastavenie anal -govlich vstupov, ktor® sa poug2vaj Y

sign8lov ako gelan8 frekvencia, tlak, vigka hladiny

AIN1

Skupina parametrov |2slo [147]

Prvl anal -govl vstup.

MENU\ NASTAVENIEA\VSTUPY A VAMAAWLRYGOVE V SAINLP Y

N§zo .

(D] Popis Def.

Typ

AIN1 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[153]

0-10V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkos

rozsahu od OV doDCOV(~0 ag 100 %)
b-10V Hodnota anal -gov®ho vstupu =zodpoved§8 veOkos
rozsahu od 2V do 10V(~0 ag 100%) DC. Ak tot
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VON

N[|§D]Z 0 Popis ef.
meni | vyhl| §E€25-Pperwuglewm(stt. 32) N1 Vyhodnotenie polf
pomocou Chyba AIN [837] (str. 106).

0-20mA Hodnot a anal-gov®h0‘vstupu zodp‘oved§ veOkost
X1:12 v rozsahu 0 ag 20 mA(~0 ag 100%) .
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mA X1:12 v rozsa(\f@u04azj_jg11ao%pn. Ak tento pr¥%d poK
meni | vyhl| §E€25-Pperwuglewm(stt. 32) N1 Vyhodnotenie polf
pomocou Chyba AIN [837] (str. 106).

Filter

AIN1 Lasovs8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr |100ms

[254]

0 ms

30000

ms

£0 %#) <, % 1341 6%. ) % !) V]

Skupina par a[bde]t rov | 2sl o ~

Nastaveni e zapisovania anal -gov®ho vstupu na vybranlil

ovplyvnen8 hodnotou anal  -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAAAURYGOVE VSAINIRGPECI| CL NE VENVESATNA

N§zov | Popis Def.

Signgl AlIIVIiber sign8lu, ktorT sa bude | ine§8r -

Signal

Sig. (AIN1_A)[253] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-govd-

_O_

Sig. (AIN1_B)[252] Hodnota sign8lu pre YroveR anal-govd-

_0_

AIN1_A [949] broveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [0,00V

0,00 V &

AIN1_B [950] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V
0,00 V 0

AIN2

Skupina parametrov | 2slo [149]

Dr uhl anal -govl vstup.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARANAURYGOVE V SAINZPY

N[FD]Z ° Popis Def.

Typ

AIN2 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[154]

0-10 V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

.10V rozsahu od 2.V do 10V DC. Akhbd'n.otnaﬁa\/tifeel;(v
poruchu "E26-Pr er ugen(str. 3®) N2 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 106).

O-20mAHOanta anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8 veOkost
X1: 14 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8 veOkost

4-20mAX1:14 \ rozs_ahu~ 4 ag 20 mA. Ak tento pr %d po
poruchu"E26-Pr er uge n(str.32) N2 Vyhodnotenie por uc hyChyb
AIN [837] (str. 106). al
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N[|§D]Z ° Popis ef.
Filter

AIN2 Lasovg8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr|100ms
[262]

0 ms

30000

ms

EO%#) <, . % .!13416%. )% !). 0

Skupina parametrov | 2slo [155]

Nastaveni e zapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranT
ovplyvnen8 hodnotou anal - -gov®ho vstupu.

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VAhANAURYGOVE VSAINPRGPECI CL NE VENAESATNR

N§zov [ Popis Def.
Si gmABNR[259] VT ber sign8lu, ktorT sa bude | ine§r -
Signal

Sig. (AIN2_A)[261] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd-
L5 -
Sig. (AIN2_B)[260] Hodnota sign8lu pre YroveR anal-govd-
-5 -

AIN2_A [951] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0,00 V 0
AIN2_B [952] BroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V

0,00 V &

AIN3
Skupina parametrov | 2slo [148] 3
Tret2 anal  -govl vstup. Nie je pr2zstupnl pre menile UNI

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VARANAULRYGOVE V SAINBPY

N[FD]Z ° Popis Def.

Typ

AIN3 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10 V

[268]

0-10 V Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

b-10 V rozsahu od 2V do 10V DC. Ak hbdnhotonapdtife epo
poruchu"E27-Pr er ugen(str. 3®) 'N.3 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 106).

O_ZOmAHodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost
X1:16 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpo vnedzBsvorkan®K1ol§ &

4-20mAX1:16 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥%d po
poruchu"E27-Pr er ugen(str. 3®) 'N.3 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 106).

Filter

AIN3 Lasovg8 kongtanta filtra prv®ho r8§du pr|100ms

[272]

0 ms

30000

ms
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EO%#) <, . % .1 3416%. )% !).X

Skupina parametrov | 2slo [156]

Nastaveni e zapisovani a anal - gov®ho vstupu na vybranT
ovplyvnen8 hodnotou anal - -gov®ho vstupu.

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VhANAURYGOVE VSAINBRGPECI CL NE VENAESATNG

N§zov [ Popis Def.
Signgl AlIIVIiber sign8lu, ktorT sa bude | ines8r -
Signal

Sig. (AIN3_A)[270] Hodnot au sprgen 8ir oveR anal - gov®ho vstu|—
L5 -
Sig. (AIN3_B)[271] Hodnot a sign8&8lu pre YroveR anal-govd-
-5 -

AIN3_A [953] broveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [000V
0,00 V 0
AIN3_B [954] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V

0,00 V 0

AIN4
Skupina parametrov |2slo [152] 3
Gtvrtl anal -govl wvstup. Nie je pr2zstupnl pre menile UN

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRANAULRYGOVE V SAINAPY

N[|§D]Z ° Popis Def.
Typ
AIN4 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V
[274]
0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos
rozsahu od 0V do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veXik® s

rozsahu od 2V do 10V DC. Ak toto nap2tie po

210V poruchu"E28-Pr er ugen(tr.3®)I ™N4 Vyhodnotenie por ucdoyChybal
AIN [837] (str. 106).

O-20mAH°anta anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1: 18 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal  -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mAX1:18 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥d po
poruchu "E28-Pr er uge n(str. 3®) N4 Vyhodnotenie por uc hyChybg
AIN [837] (str. 106).

Filter

AIN4 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr|100ms
[278]

0 ms

30000

ms

EO%#) <, . % .!13416%. )% ). Y

Skupina parametrov | 2slo [199]

Nastaveni e zapisovani a anal - gov®ho vstupu na vybran'
ovplyvnen8 hodnotou anal - -gov®ho vstupu.

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VAhANAULRYGOVE VSANARGPECI CL NE VENAESATNA

Ng§zov [ Popis Def.
Si gngl Al INTber sign8lu, ktorl sa bude lines§rt-
Signal
Sig. (AIN4_A)[276] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govd-
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N§zov [ Popis | Def.

G-
Sig. (AIN4_B)[277] Hodnota sign8lu pre %roveR anal - gov @

_O_

AIN4_A [955] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0,00 V o
AIN4_B [956] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V

0,00 V ©

763 RELEOVE VhSTUPY

Skupina parametrov |2slo [146]

Nastavenie rel ®ovlich vistupov, ktor® sl Yagi a na signal.
porucha, chod, dosiahnutie gelanlch ot&8|l ok atN.

2%, O v

Skupina parametrov | 2slo [186]

Nastavenie releteln® Real & vKQRSkGYM - X226, NO - X2:27 (NC - X2:24, COM -
X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VRREILEROW E£ Vh SREUP Y1

N§zov [ Popis Def.
. . . . Chod
R1 Zdroj [697] Nastavenie funkcie sp2nania pre rel®
motora
Chod motora Rel ® zopne ak je meni| v gtarte (chode).
PripravelRel ® zopne, keN je meni | pripravenl (REAI
Porucha Rel ® zopne ak nastane porucha v menil.
Brzda Rel ® zopne pri aktivg8cii [31lUn(skr.cldOp mec hani (
F=zel Rel ® zopne pri dosiahnut?2 gelanej frekveil
Gpeci 8l nRel ® zopne pri splnen2 podmienok v podmert
R 1 Las . .
[307] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
0,00 s 0 . . .
N Po vzni ku podmienky zopnuti a, rel ® zopne
R 1 L . .
Oneskorenie rozopnhutia RELE. 0,00 s

rozopnutia [308] ’

0,00 s P o z8ni ku podmienky zopnutinamam fals@.rozopHt

S
Ur | uj e sptsob vyhodnotenia rel ®ov @
R1 Logika[755] [pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as y|Priama
vyhodnot?2 | ogika rel®.
Priama Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, takh
I nvertovfAk s% splnen® podmienky pre zopnutie, tal
£EO0%#) <, . % .! 341 6%.) % 2v
Skupina parametrov | 2slo [221] 5 3 _
Nastavenie gpeci 8| rRé&Zdrof[a9H Kstr.i7® prues 2r ebly@ Zzwvol enl " Gpeci §
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARREILWEFOW £ Vh SREUS WGP ECI CL NEAVENAERL
N§zov Popis Def.
R1 Si[Si gn§l ktorT sa vyhodnocuje pre sp?[76] Stav
[189] alebo diskr®tny sign8l. meni | a
Signal
E%)l] zopne Podmienky pre zopnutie R1. Chod
Pozri voOb®tpar ammeaef{str.83) [ 76 ]
R1 rozopne |P0dmienky pre rozopnutie R1. |
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N§zov Popis
[309]

Pozri voOb@gtpar amef{sir.a3) [ 76 ]
2%, O o

Skupina parametrov | 2slo [187]

Nastavenie rel® 2.
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

Re | ®- %288 @OMv- X2t29,N®

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRRELUEROWE Vh SREUP Y2

- X280 @ 0X2:R1ly COWMG

N§zov [ Popis Def.
. Nastavenie funkcie sp2nania pre relR2
R2 Zdroj [698] Zdroj [697] (str. 79). Porucha
Pozri voOb Rl Z®j{687h éstr. 79
R 2 Las . .
[316] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
2’00 S %o vzniku podmi enky zopnuti a, rel ® zopne
R2 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozo pnutia [317] P ' '
(S)’OO S Ok ug neplat?2 podmienka zopnutia, rel ® e
Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a rel ®ov ®
R2 Logika [756] |podmienka, potom sa vyhodnoti a | asy zopnutia a r dPriama
vyhodnot?2 | ogika rel®.
Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, tal
I nvertov/Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, tal
£0 %#) <, % 1'3416%. ) % 2¢
Skupina parametrov | 2slo [223] 5 _ _
Nastavenie gpeci 8| rR2Zzdrof[a98] Kstr.i8® pmues 2r ebly& 2Z.vol enl " Gpeci §
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRRELUERBV Vh STWREL £\GPECI CLNE NAERPAVENI
N§zov Popis Def.
R 2 Si|Si gn 8§l ktorl sa vyhodnocuje pre sp?76] Stayv|
[311] alebo diskr®tny signg§l meni | a
Signal
E’)213] Zzopne Podmienky pre zopnutie R2. Porucha
Pozri voOb@tpar amef{str.83) [ 76 ]
R2 rozopne . .
[314] Podmienky pre rozopnutie R2.
Pozri voObgtpar ammeisir.a3) [ 76 ]
2%, O X
Skupina parametrov | 2sl o [188] 3
Nastavenie rel® 3. Nie je pr2zstupnl pre meni |-¥23UNI FREN
COM - X2:32, NO - X2:33.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRRELWEFOW £ Vh SREUP Y3
N§zov [ Popis Def.
: Nastavenie funkcie sp2nania pre r eRX .
R3 2droj [699]  741j [697] (str. 79). Pripr
Pozri voObRlZ®j{687h éstr. 79
R 3 Las . .
[324] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
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VOIl\l

N§zov [ Popis Def.
2’00 > %o vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne
R3 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [325] P ' '

2’00 S Y%k ug neplat?2 podmienka zopnutia, rel ® eq{
Url uje S p ldsnookt ewiydho rel ®ov ®ho vistu

R3 Logika [757] pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as y|Priama
vyhodnot?2 | ogika rel®.

Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, tak

I nvertov/Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, talkl

£ 0 %#) <, % 1'3416%. ) % 2

Skupina parametrov | 2slo [226]

Nastavenie gpeci 8l nep Zdfou[@OR]c(ste 8Opr emus 2|l ®y 8. zvol enT " Gpe
pr2stupng8 pre menile UNIFREM 400 M.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAKREEILWEROV £ Vh SREUP WIS P E CI CL N EAVENAESRB

N§zov Popis Def.

R 3 Si|Si gn 8§l ktorlT sa vyhodnocuje pre spi76] Stay|

[320] alebo diskr®tny signg§l meni | a

Signal

Eil] Zopne Podmienky pre zopnutie R3. Priprav

Pozri voObgtpar amef{str.a3) [ 76 ]

R3 rozopne . .

[322] Podmienky pre rozopnutie R3.

Pozri voObgtpar ammefstr.a3) [ 76 ]

764 ANALCECGOVE VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [145]

Nastavenie anal -govlch vistupov, ktor®~sll/4gia na pr
nadradenlch riadiacich alebo diagnosticklch syst®mov a
pr2stroje atN.

AO1

Skupina parametrov | 2slo [370] 3

Prvi anal - govl vVIistup jeXbvyvedeXi20 Ples- X101 Xy - X1R6 mes

UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VRANAULRYGOVE VhADUPY

N8§zov [ | Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ anal -gov®ho vistupu. 0-20mA
Vypnut T Anal -govl vistup je vypnutl. Na svork
0-20mA Anal -govl vIistup #0mAcuje v rozsahu O
4-20mA Anal -govl vIistup #0mAcuje v rozsahu 4
AO1 Zdroj [1076] VoOba veliliny, ktog®vea %ok t[Frekv. MN abs.
Frekv. MN abs. Na vIstupe Fiele MMabs @#72]t (str. 16).
Pr ¥d MT Na vIistupe Pjrésdh ddistrgli@) ]
VT kon Na vIistupe Vi & omo(grbl®&)i a
Prvud ETO Na vIstupe Pjrésdh E€EdrOstt22)7 0 ]
[Moment Na vIstupe Momenth6d]dsiral6)a
Gpeci §l ny Na vIistupe | e zvepar|lamest rvay bGpaetc§i 8§l ny s
Sig. (AO1_A) [360] Eoc(;edAr'\ota signsglu zodpovedaj1/40<0,OO|_|Z
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N8§zov [ I Popis
0, 00 Mak. frekvencia
[111]
. —]
Sig. (AO1_B) [361] Hodnota sign8§lu zodpovedaj/40<50,00HZ
bode B.
0, 00 Mak. frekvencia
[111]
AO1 A [941] DroveR anal -gov®ho vIistupu v|0,00mA
0, 00 mA &6 20
AO1 B [942] DroveR anal - puwbo®éhBo v T stu 20,00 mA
0, 00 mA 6 20
Signgl AO1 [[Viber gpeci 8l neho sign8glu preglblz] Frek. MN
Signal
AO2
Skupina parametrov |2slo [371] 5
Dr uhl anal -govl vistup |j-&X1lv yYJve d X2 (@Pea- X4dv d 7K v XKI121B jes s

UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRANAULRYGOVE Vh\ADYPY

N§zov Popis Def.
Typ anal -gov®ho tviTsnaJsptuaveNmiga’\oss%Tyapm@Jl_

Typ AO2 [362] [358] (str. 81). 0-20mA

Pozri voOb JypAQ@L[3%8h¢str. 81

AO2 ZdrojvoOba veliliny, ktor8 sa zobrazuje L

[1077] sY anal ogi AOL &drof[10A6D (stt. 81). 4

Pozri voObyOlwdroj H0Fe] t(str.881)

[Sg'gé](Aoz—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj Yca ¥Yrovni [0,00A
~ 4 N

000 Ind ‘"Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.

[S?)'gé](AOZ—B)Hodnota sign8lu zodpovedaj Y%ca %YWrovni [600A
463 ~

0. 00w o dnota z§vis? od vikonovej rady menil a.

AO2 A[945] [ProveR anal -gov®ho vistupu v bode A. |0,00mA

0, 00 m

20,00 mA

AO2 B[946] [ProveR anal -gov®ho vistupu v bode B. |20,00mA

0, 00 m

20,00 mA

Si gn§8l - : = [ 42]

[364] VIiber sign8lu podOa ktor®ho sa bude lMT

Signal

AO3

Skupina parametrov | 2slo [372] 3

Tret?2 anal - -govl vistup j-eX1lvy2v3de dedhdn @rgda. sNvioer kjye pPrl2usst upr

UNIFREM 400 M.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAANALRYGOVE Vh\ADY P Y
N8zov Popis Def.
T anal -gov®ho vIstawani aMogi¥h oa h aTypoA@i
Typ AO3 [363] [353’8]'[’ (str. 81). 9 \P 9 y 0-20mA

Pozri voOb JypAQL[358h ¢str.i81)
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N8zov Popis
AO3 ZdrojvoOba veliliny, ktor8 sa zobrazuje Nal/1 ko
[1078] anal ogi c kA®1 ArojAL076]1(str. 81).
Pozri voObyYOlZdroj HO7e] t(str.s881)
[83'37] (AO3—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj %ca Yr ovni 0,0WwW
-3E9 W ©
W
Sig. (AO3_B) . - N . |6000,0
[369] Hodnota sign8lu zodpovedaj “ca %Yrovni W
-:3E9 W
W
AO3 A[947] IProveR anal -gov®ho vistupu v bode A. |0,00mA
0, 00 m
20,00 mA
. - 20,00
AO3 B[948] br oveR anal -gov®ho vIistupu v bode B. mA
0, 00 m
20,00 mA
Sign§8l ~ . = [66]
[365] VIiber sign8lu podOa ktor®ho sa bude lVTko
Signal
7.6.5 IRC1
Skupina parametrov | 2sl o [435] N
Nastavenie parametrov sn2mala |IRCl1, ktorl sa poug?va
a prip8ja sa do roz@gNiov&ECiLleh®&I mbd o Frek. IRGL [434) (str. 4. uj e v
MENU\ NASTAVENIE\VSTUPY A VRAIBQIUPY
Ng§zov | Popis Def.
Pol et . i . .
[436] Pol et impulzov I RC na jednu ot 8] ku z (1024
0 & 4000 (
Peri.da [PETi-da pre vipolet rTchlosti | RC1.
© rozl2genie rlchlosti, veOkS8 hodnota 5
rlch. I R . . . . > )
zhor geni e kvality regul 88cie rlchlosti
1 6 100
aog] - ClPolarita vyhodme.Peamy(aB)yJchhoatinl (B [Priamy
Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urlen§ za
Inver znl VIiberom tejto voOby sa bez potreby prenp
richl osti
Prevod IRC1 v
[1532] Prevodovl pomer | RC1. 1,00000
0, 01000
100,00000
7.6.6 IRC2/ARC
Skupina parametrov | 2sl o [826] 3
Nastavenie parametrov sn2mala polohy a rlchlosti | RC2
MENU\ NASTAVENIE\VSTUPY A VhIBA2RY
N§zov [ Popis Def.
ESZCAS/ARC typTyp pripojen®ho modulu pre meranie dnRC2
IRC2 Nie je pripojenl modul na meranie absol ¥
ARC Je pripojenl modul na meranie absol %tnej
EnDat Je pripojenld rozgirovac? modul naa .| 2cteazn
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N§zov [ Popis |Def.
linku.

I{;;ﬂ!et. IPo!et i mpul zov | RC na jednu ot 8] ku 2z q1024

0 5 4000Pre n22!<oot§!kov® motory sa volia | RC sn
poltom i mpulzov na ot 8] ku.

beri.da [Peri-da _pre~vao!et_ rTchlosti | RC2.

- rozl2genie rlchlosti, veOk8& hodnota |5

rich. IR . : ; . . .
zhorgenie kvality regul 8cie rlchlosti

1 6 100

Smer ot.lPol arita vyhodnoteni a rTchIostBi),IFRChZ/-Priamy

IRC2/ARC [829] |A) pre IRC2.

Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urlen§ za

I nverznl Vi berom tejto voOby sa bez potreby prlemd

Prevod
IRC2/ARC [1533]

Prevodovl pomer | RC2/ ARC. 1,00000

0, 01000
100,00000

7.7 FUNKCIE

Skupina parametrov

| 2sl o [532]
Nastavenie a voOba r!t

znych voliteOnTch funkci2 menil a

7.7.1 PLC FUNKCIE
Skupina par al@Bjt rov | 2sl o

Zabudovan® numerick® a |l ogick® bloky nahradzuj %%ce jedn
, I )Y#+0 ", [ +9

Skupina parametrov |2slo [166]

Vytvorenie |l ogicklch va@azieb medzi signgl mi. Prv® dva
|l ogi ck® bldoHkOns.r eaguj Y

, " €éAO1 OAT EA

Skupina parametrov | 2slo [1024]
Nastavenie | asov oneskorenia LB.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBKYASOVANI E

N§zov [ Popis Def.
Las zap. Oneskoreni e .!gsu zaph®t ipaleL%,B..asszsthzk)j&0,00
" potrebn® url| i S pre ktor® LB je danl | ¢s
0,00 s 0
LB pre | g/ITber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1033] [1025] (str. 84).

Pozri voObyopacametstr@®y [ 8]
Oneskorenie | asu zaph@tipael B.asV z@tp B4 @000
potrebn® ur| i S plres kunolre®eniLB j e danl 5

Las zap.

0, 00 s &

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asa z
[1034] [1026] (str. 84).

Pozri paraméttay ogi ck® tstr8y [ 8]
Oneskorenie | asu zaph@tipaelB.asV z@tp s §o00
potrebn® urliS pre ktor® LB je danl | is

Las zap.

0,00 s O

LB pre | gVTber logicklch blokov pre ktor®asa z
[1035] [1027] (str. 84).
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N8§zov [ Popis |Def

Pozri voObyopacametstr@®y [ 8]

Oneskorenie | asu zneph Bt ipaeLEB.asVz@stnBSz)jﬁ0,00

a
Las zap. |5 ebn® urli S pre ktor® LB je danl | i

0, 00 s ©

LB pre | gVIber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1036] [1028] (str. 85).

Pozri voObyopacametstr@®y [ 8]

Las vyp. Oneskoreni e .!gsu vypnBt|paeLB.ava®tp85aJ&OOO
i potrebn® ur| i S plres kunlre®niIiLB je danl S
0,00 s 0O

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1037] [1029] (str. 85).

Pozri paraméttay ogi ck® (f(str.algy [ 8]

Las vyp. Oneskoreni e _!gsu vyphBtipaeLH,S_.ava@tEBSajj0,00
" potrebn® url|]i S pre ktor® LB je danl S
0,00 s 0

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1038] [1030] (str. 85).

Pozri voObyopacametstr@®y [ 8]

Las vyp. Oneskorenie .!gsu vmet}uhBt|paeLB.ava@tp85§\JjOOO
" potrebn® url| i S pr ktor® LB je danl | g
0,00 s 0

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1039] [1031] (str. 85).

Pozri voObyopaciametsr@By [ 8]

Las vyp. Oneskoreni e .!gsu vyphBt|paeLB.ava®tp8531n‘000
i potrebn® ur| i S plres kunnlre®eniILB je danl S
0, 00 s &

LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1040] [1032] (str. 85).

Pozri paramétiay ogi ck® Isir.808y [ 8]

LB Reset
Skupina parametrov | 2slo [1041] |
Nastavenie resetovania LB. Vybrat® LB sa nastavia do v

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBRESET

Ng§zov | Popis Def.

LB Reset [1045] Viber logicklch blokov pre ktor® sa u

Pozri voObyopacametstr@®y [ 8]

LB Reset [Viber sign8lu pre Reset LB. Ten sa s

[1042] vybranl buN |2selnl alebo diskr®tny s|

Signal

I[‘1(|)343] Reset Podmi enky ak tliovg8iccike® hroe sheltouk u . -

L5 -

LB Reset Deaktiv8cia resetu LB: V pr2pade | 2s¢g

[1044] ako nastaveng8 YroveR.

-5 -

LB1 fast

Skupina parametrov | 2sl o [167]

Nastavenie prvej rlichl ej |l ogickej oper8cie (reaguje 1m

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ B LBODRAST
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N§zov [ Popis
LB1 op¢d . . .
[625] Typ |l ogickej oper8cie, ktor8 sa pougij qOR
OR Oper8cia logickIl s¥%w et. VIistup je akt2vny
AND Oper8cia logickIl s%w in. VIistup je akt2vny
XOR Oper8cia exluz2vny s¥% et. VIistup je akt
neaky.2vn
RS Klopnl obvod RS. VTstup'sa nastav?2 neakt j
akt2vny ak druhl vstup je aktz2vny.
= Oper§§cia rovng§ sa. VIistup je akt2vny ak s
- Oper §cia va| gie alebo rkoynre®.prwilstsuipgnj§d 4
druhl .
> Oper8§cia va2a]lgie. VIistup je akt2vny ak | e
LB1 Yar - . x
Typy vstupov a vistupov pre logickIl bl g
|£1008] _
! V|~VTstup |l ogi ck®ho bloku bude negovanl.
negovanl
Inego\\//satnl%PrVT vstupnl sign8l je negovant'.
Inego\\//satnl%DrUhT vstupnl sign8l je negovanl.
[ Vstup |Prvli vstup LB reaguje na n8§8bedgn¥% hranu si
[ Vstup Druhl vstup LB reaguje na n&§begn¥% hranu s
LB1 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB1. Ten sal
[577] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
I[Z:JE%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB1_1. -
-5 -
LB1_1 rozopne |LB1_1 rozopne: V pr 2 pade | 2sel n®ho sign8lu ak [
[579] nastaven§ YroveR.
-5 -
LB1 2 vIber sign§lu pre 2. vstup LB1. Ten sal
[580] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
I[‘Slesz zopne Podmienky pre zopnutie LB2. -
-5 -
LB1 2 rozopne|LB1l 2 rozopne: V. pr2pade | 2sel n®ho si|
[582] nastaven§ YroveR.
-5 -
LB2 fast
Skupina parametrov | 2slo [168]
Nastavenie druhej rlchl ej |l ogickej oper8cie (reaguje
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ B LBORAST
Ng§zov | Popis Def.
L B2 opdTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor§ sa pougiOR
[626] anal ogi c k ® Bsl LoBp elr § (str. 86).[ 6 2 5]
Pozri voObyBpaopme Bt 8)[ 625]
L B2 YurTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1009] LB1 %r ovn(str.§61 00 8]
Pozri voObyBpa#tamen(Etragsl 00 8]
LB2 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB2. Ten saf
[583] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
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N8§zov | Popis |Def.
Signal

I[‘588§ﬁ1 zopne Podmienky pre zopnutie LB2_1. -
L5 -

LB2_1 rozopne(LB2_1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[585] nastaven§ YroveR.

-5 -

LB2_2 viber sign8lu pre 2. vstup LB2. Ten sal
[586] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
Signal

I[_58827T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB2_2. -
-5 -

LB2_2 rozopne(LB2_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[588] nastavens§8 YiaroveR.

-5 -

LB3

Skupina parametrov | 2slo [169]

Nastavenie tretej | ogi ckej oper 8§ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBRKY

N§zov | Popis Def.
L B3 opdTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor8&8 sa pougiOR
[627] anal ogi ck®1s olpRr B (str.86).[ 6 25 ]

Pozri voObyBpaoame € (st 86) [ 625]

L B3 YrTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1010] LB1 %r ovn(etr.§61 00 8]

Pozri voObyBpa#tamen(Etagsl 00 8]

LB3 1 viber sign§lu pre 1. vstup LB3. Ten sal
[589] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®t ny sig
Signal

[LS%:Z’)Tl Zzopne Podmienky pre zopnutie LB3_1. -
-5 -

LB3_1 rozopne|LB3 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[591] nastavens8§ YWroveR.

L5 -

LB3 2 ¢viber sign§lu pre 2. vstup LB3. Ten sal
[592] vybranlil buN | 2sel nl alebo diskr®tny sig
Signal

I[‘SBQ%TZ zopne Podmienky pre zapnutie LB3_2. -
-5 -

LB3_2 rozopne|LB3 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[594] nastaveng8 YWroveR.

-5 -

LB4

Skupina parametrov | 2slo [170]

Nastavenie gtvrtej |l ogickej oper 8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBOKY
[ Nszov | Popis [Det |
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N8§zov | Popis

L B4 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8 sa pougiOR
[628] anal ogich®1ls olpBr B (str.86).[ 6 25]

Pozri voObyBpaopme (st 8)[ 625]

L B4 YrTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl

[1011] LB1 %r ovn(str.§61 00 8]

Pozri voObyBpa#tamen(Etrgsl 00 8]

LB4 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB4. Ten saf
[595] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®t ny sig
Signal

Ifng)%Tl zopne Podmienky pre zapnutie LB4_1. -
L5 -

LB4_1 rozopne|LB4 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho sil|
[597] nastavens8§ YWroveR.

-5 -

LB4 2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB4. Ten sal
[598] vybranil buN | 2sel nl alebo diskr®tny sig

Signal

EE;‘;TZ zopne Podmienky pre zopnutie LB4_2. -
L5 -

LB4 2 rozopne |L B4 2 rozopne: V pghAPlhde ak? g el nh@hdon od ial
[600] nastavens§8 YiaroveR.

-5 -

LB5

Skupina parametrov | 2slo [171]

Nastavenie piatej l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBOKY

N§zov | Popis Def.
LB5 opdTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor &8 sa pougiOR
[629] anal ogi ck®1s olpRr B (str.86).[ 6 25]

Pozri voObyBpaoame € (st 86) [ 625]

LB5 YrlTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1012] LB1 %r ovn(str.§61 00 8]

Pozri voObyBpa#iamen(Etnagsl 00 8]

LB5_1 viber sign8lu pre 1. vstup LB5. Ten sal
[601] vybranl buN | 2sel nl alebo diskr®t ny sig
Signal

I[_GBo%l zopne Podmienky pre zopnutie LB5_1. -
5 -

LB5_1 rozopne|LB5_1 rozopne: V pghAPhde ak? g el nhhdon og ia
[603] nastaven§ Y oveR.

-5 -

LB5_2 viber sign8lu pre 2. vstup LB5. Ten sal
[604] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®t ny sig
Signal

I[_GECSJ%TZ zopne Podmienky pre zopnutie LB5_2. -
5 -

LB5_2 rozopneLB5_2 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[606] nastaven§ YroveR.

_O_
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LB6
Skupina parametrov | 2slo [173]
Nastavenie ¢giestej |l ogickej oper8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBOKY

N8zov | Popis Def.
L B6 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8& sa pougiOR
[630] anal ogickh®1ls olpBr B (str.86).[ 6 25]

Pozri voObyBpaopme Bt 8)[ 625]

LB6 Y“urTypy Vvstupov a vistupostpreastbgvekiabs
[1013] LB1 %r ovn(str.§61 00 8]

Pozri voObyBpa#wamen(Etngsl 00 8]

LB6 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB6. Ten saf
[607] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®t ny sig
Signal

I[‘GE(;)%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB6_1. -
L5 -

LB6_1 rozopne|LB6 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[609] nastavens8 YWroveR.

_0_

LB6 2 Viber sign§8lu pre 2. vstup LB6. Ten sal
[610] vybranil buN | 2sel nl alebo diskr®tny sig
Signal

I[‘GE?L%Z zopne Podmienky pre zopnutie LB6_2. -
L5 -

LB6 2 rozopne |L B6 _ 2 rozopne: V pghAPhde ak? g el nheohdon og ia
[612] nastavens8 YWroveR.

-5 -

LB7

Skupina parametrov | 2slo [174]

Nastavenie siedmej l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBOKY

N§zov | Popis Def.
LB7 opdTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor &8 sa pougiOR
[631] anal ogich®1ls olpRr B (str.86).[ 6 25]

Pozri voObyBpaopme B 8)[ 625]

LB7 YrTypy vstupov a vistupov pre logickTIl bl
[1014] LB1 %r ovn(str.§61 00 8]

Pozri voObyBpa#iamen(Etrgsl 00 8]

LB7 1 viber sign§lu pre 1. vstup LB7. Ten sal
[613] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
Signal

I[‘GBlzﬁl zopne Podmienky pre zopnutie LB7_1. -
5 -

LB7_1 rozopne|LB7 _1 rozopne: V pghAPhde ak? g el nhhdon og ia
[615] nastaven§ Y oveR.

_o_

LB7 _2 ¢viber sign§lu pre 2. vstup LB7. Ten sal
[616] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®t ny sig
Signal
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N8§zov | Popis

LB7 2 zopne Podmienky pre zopnutie LB7_2. -
[617]

L5 -

LB7_2 rozopne|LB7 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[618] nastavens8§ YroveR.

-5 -

LB8

Skupina parametrov | 2slo [175]

Nastavenie !smej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PLC FUNKCIE\L OGI CK£ RBILBBKY

N§zov | Popis Def.
L B8 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktor8& sa pougiOR
[632] anal ogichk®1ls olpRr B (str.86).[ 6 25]

Pozri voObyBpaoame € (st 86) [ 625]

L B8 YrTypy Vvstupov a vistupostpreabsbgvekiabs
[1015] LB1 %r ovn(etr.861 00 8]

Pozri voObyBpa#tamenEngsl 00 8]

LB8_1 viber sign8lu pre 1. vstup LBS. Ten sal
[619] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny sid
Signal

I[_GBZ%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB8_1. -
-5 -

LB8 1 rozopne |L B8 1 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho si|
[621] nastavens§8 YiaroveR.

_0_

LB8_2 viber sign8lu pre 2. vstup LBS. Ten sal
[622] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®t ny sig
Signal

[LGBZ%Z zopne Podmienky pre zopnutie LB8_2. -
-5 -

LB8 2 rozopne |L B8 2 rozopne: V pghAPlkde ak? g el nh@hdon od ial
[624] nastavens§8 YiaroveR.

L5 -

5-%2)#+0 ",/ +9
Skupina parametrov | 2slo [176]

Vytvorenie vipoltovlich v&2zieb medzi sign8§l mi. Reaguj %
NB1

Skupina parametrov | 2slo [191]

Nastavenie prv®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNBDKY

N8zov Popis Def.
NB1 vstup 1[VT ber signg8lu pre 1. vstup NB1.[

[633] oper 8ci e.

Signal

NB1 vstup 2VT beri gngl u pre 2. vstup NB1. Tq

[634] oper 8ci e.

Signal
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N8zov Popis

[\é:i]l OloeTyp oper8cie, ktor8 sa pougije prilplus

plus Vistup NB je s% et vstupnlch sign8lov.

m2 nus Vistup NB je rozdiel vstupnlch sign8lov.

kr 8§t Vistup NB je s%l in vstupnlch sign8§lov.

minimum Vistup NB je minimum zo vstupnlich signg§l ov

maximum Vistup NB je maximum zo vstupnich sign8§lov

abs Vistup NB je absol %tna hodnota prv®ho vstu

filter Vistup NB je filtrovanl prvIl vstup NB s | a

multiplexor Vistup NB j e jeden zo .vst.upn'Tch. sign8lov.
prv®ho vstupu. Ak je riadiaci ®hHaognBdt laku.2 v

integr§VTSt'.Jp.NB e integrovanl vstupom 1, ktor.T
na minimum podOa bodu vIistupu A a na maxi n

. ST Yagi na riadenie numer i clkt®@hpol elxlog

NB1 rlademepregzna! vstupov. Pre ostatnp®0 opeAktzvny

[1279] . )
akt2vny vykon8 sa oper8ci a, i nak

Pozri voObpipar ®Be ma(strk58) [ 55 3]

NB 1 viViber vistupn®ho parametr a, do K

[1254] ' ine8rnej prevodovej charakteri st

Signal

NB1 A[1257][VTI sl edok oper 8cie numerick®ho blo|0,000000000000

-lE18 0

VT stup )

(NB1_A) Hodnota vIstupuNBAJIREv(strdH), Yac a -

[1255]

-5 -

NB1 B[1258] VT sl edok oper 8cie numerick®ho bIo|100,000000000000

-lE18 0

VT stup )

(NB1_B) Hodnota vIstupuNBBJIREBv(strdH). Yac a -

[1256]

L5 -

NB2

Skupina parametrov | 2slo [300]

Nastavenie druh®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ WBBDK Y

N§zov Popis Def.
NB2 wvstup 1[VI ber signs§lu pre 1. vstup NB2 |

[637] oper 8ci e.

Signal

NB2 wvstup 2[VT ber signglu pre 2. vstup NB2|

[638] oper 8§ci e.

Signal

[\(IS?I?Q]Z OpeTyp oper8§cie, ktor§& sa pougije plplus
Pozri voObWBpApaopme 8 Ksir.®)[ 635]

[\Béo] riadenie Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 91). Akt 2vny
Pozri voOb®ipadr ®Be ma@ik5d) [ 55 3]

NB 2 vivViber vistupn®ho parametra, do |

[1259] line8rnej prevodovej charakteris

Signal

NB2 A[1262] (VI sl edok oper 8cie numeri ck®ho bI|0,000000000000
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N§zov Popis
-lLE18 0 1
Vistup (
[1260]

-0 -

NB2 B[1263] [VI sl edok oper 8cie numeri ck®ho bI|100,000000000000
-lLE18 0 1
Vistup B)

Hodnota vI1stupuNB2AJIgaRv(strdd) Yc a -

Hodnota v st upuNB2BJIgasv(strd®) Yc a -

[1261]

L5 -

NB3

Skupina parametrov | 2slo [302]
Nastavenie tretieho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BB®K Y

N§zov Popis Def.
NB3 wvstup 1[VI ber sign8§lu pre 1. vstup NB3 |

[1016] oper 8ci e.

Signal

NB3 wvstup 2)VIiber sign§lu pre 2. vstup NB3|

[1017] oper 8ci e.

Signal

N B 3 ope

[1018] Typ oper 8ci e, ktor8 sa pougije plplus

Pozri voObWBpaoame €8 sk.®)[ 6 35]
NB3 riadenie

[1281] Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 91). Akt z2vny
Pozri voOb®ipadr ®Be ma@@ik5d) [ 55 3]

NB 3 viviber vistupn®ho parametra, do |

[1264] l'ine8rnej prevodovej charakteris

Signal

NB3_A[1267] (VT sl edok oper 8cie numerick®ho bI|0,000000000000
-lLE18 0 1
Vistup (
[1265]

-0 -

NB3 B[1268] VI sl edok oper 8cie numeri ck®ho bI|100,000000000000
-1E18 06 ]
Vistup (

Hodnota vI1stupuNB3AJIR&Y)(strd®) Yic a -

Hodnota v st upuNB3BJIEasV(strd®) Yc a -

[1266]
-5 -
NB4
Skupina parametrov | 2slo [310]
Nastavenie gtvrt®ho numerick®ho bl oku.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNBOKY

N8zov [ Popis Def.
NB4 wvstup 1[VIiber sign8lu pre 1. vstup NB4l
[1020] oper 8ci e.
Signal
NB4 wvstup 2[VIiber signsg8lu pre 2. vstup NB4|
[1021] oper 8ci e.

Signal
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N8§zov [ Popis
N B 4 ope .
[1022] Typ oper8cie, ktor8 sa pougije |plus

Pozri voObWBpaopme B8Ks&.&)[ 635]
NB4 riadenie

[1282] Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 91). Akt z2vny
Pozri voOb®ipadr ®Be ma@k5) [ 55 3]

N B 4 viVTi ber vistupn®hot opra@haomelt uwche NB |

[1269] l'ine8rnej prevodove,j charakteri

Signal

NB4_A[1272] Visledok oper8cie numerick®ho b|0,000000000000

-1E18 6 14

E/12|78]t up (Ho dnota vIstupuNBAJIERV(strdI) Yic a

_O_
NB4 B [1273] Visledok oper8cie numerick®ho b|100,000000000000

-1E18 6 14

Vistupr  (jodnota visedpjNBaaBdRN (st 93). -

[1271]

-5 -

Data 1 [636] Uj2vateOskl parameter. |1,000000000000
-1LE18 06 1HSI Ygi na ukl adanie parametrov, al ebo med
Data 2 [640] Ug2vateOskIl parameter. [1,000000000000
-1E18 6 1HESI| “%4di na ukl adanie parametrov, alebo med
Data 3 [1019] Ug2vateOskl parameter |1,000000000000
-1E18 06 1HSI| Ygi na ukl adanie parametrov, al ebo med
Data 4 [1023] Ug2vateOskl parameter. [1,000000000000
-1E18 6 1ESI| “%4di na ukl adanie parametrov, alebo med
Datahex5[334] [Ug2vateOskl parameter. L2sl o sa|0000hex
lgFoFlgFlchFhexhe“Q’l%gi na ukl adani e par amet ruomne,r iaclkegb oa | neebd]
Datahex6[467] [Ug2vateOskI parameter. L2sl o sa|0000hex
EFOFIQFIO:FFheXheSI%gi na ukladanie parametrov, alebo med
772 KONCOVE SPENALE

Skupina parametrov | 2slo [875]

Nastaveni e koncovlch sp2nal ov, ktor® sl %gdia na odvod
spomal eni e) v konkr®tnych wudal ostiach. Pr2kladom pougi
koncov®mPp2nal a.

KS1

Skupina parametrov | 2sl o [876]

Nastavenie prv®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £& NSAPL\ ES1

N§zov [ Popis Def.

Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncov®ho sp?2nal a.

i Spomaéovepri zopnut 2 KS meni | obmedz2 rTchlosS
smere (Frek. KSx).

[ Dr&ha + 9Pri zopnut?2 KS motor prejde nastaven?

[ St op Pri zopnut? KS meni| zastav?2 v danom s

[ Pre reverKoncovl sp2nal reaguje |l en v reverznom

! Pri zopnut?2 KS meni | obmedzuje moment

| Zosl abovdakt?vna voOba "Pre reverz" obmezd? sa
kl adnl .

12. marca 2018 Strana 93 z 177



VONSCH

N§zov [ Popis |Def.
. . ~ |Pizopnut 2 KS meni | v n Yat i richlosS na
I Vvt rIcsmere(FIC;ek.KSx). ’
i Drsha + LPri zopnu.t2 KS motor prejde nastaven¥
na nul ovej rlichl osti
Hodnot a obmedzenji a f rnmeakxvienmSclinee pr i 0.00
Frek. KS1 [915] koncov®ho spzna!a nastaven®ho na t_H'Z
sa uplatn2 iba pre danl smer ot 8§l an
[Min. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
[Moment. KS1[1180] koncov®ho sp?nala nastaven®ho na t J0,0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pogd
o BHodnot a =z §vi s 2Zdra cbv. panr [828]e (str. 381). P r e AvoodQha
Il[\ilgli 6 Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment [481] (q(str. 63)) , [ gjr (e o)s t at Mi® moned
[482] (str. 64).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovolOOOOO
Dr 8ha KS1 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham'
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr 8ha ot 8§ (stk 46).[ 8 8
0, 0000 m
99000,0000 m
Zdroj KS1 [895] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!aiGiad
Pozri aaméttaydpoj rlch.(s&t4®pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?
KS1 maska [896] bing§rnych vstupov glebb l ogi ckTch &
Pozri voOb®ipadr ®Be ma@@irk5d) [ 55 3]

KS2
Skupina parametrov | 2slo [877]
Nastavenie druh®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £& Ns/Pl\ ES2
N§zov [ Popis Def.

Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
Typ KS2 [881] KS1 Typ KS1[880] (str. 93).

Pozri voOb yypKSLi8&0h éstr. D3R

Hodnota obmedzenia maxi m8l nej frekv000
Frek. KS2 [916] sp2nala nasnhavdry®h " SpomaOovac?2". Fl,

: ¥ . = Hz

iba pre danl smer ot8] ania podOa ¢ty

IMin. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia

[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m ¢
[Moment. KS2 [1181] k oncov®ho sp2?nala nastaven®ho na t )00Nm
pre kladnl alebo z&pornl moment pod
o BHodnot a z§8vi s 2zZdrg tbv. man [822]e (str. 81). Pr e Avoodda
Il[\ilgl? 6 Max. rm)memhod.ﬁje od -(Max. moment [481] qq(str. 6%) . [ p]r (e o)s t at Mi® moned
[482] (str. 64).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovolOOOOO
Dr 8ha KS2 |sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr §ha ot § (st #6).[ 8 89
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja koncov®ho sp2na!a|Giad
Pozri aamétagdpoj rlchd.(s&t48®pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?2
KS2 maska [899] bing8rnych vstupov glebb l ogicklTch b
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Ngzov [ If Popis | Def.

Pozri voObgipadr ®@e ma(@tks) [ 55 3]

KS3

Skupina parametrov | 2slo [878]

Nastavenie tretieho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £¢ Ns/PL\ ES3

N§zov [ Popis Def.

Nastavenie typu koncov®ho sp?2nal a.

Typ KS3 [882] KS1 Typ KS1[880] (str. 93).

Pozri voOb {ypEK$1{880h str. 63
Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej frekvvOOO

Frek. KS3 [917] sp2nala nastaven®ho na typ "SpvomaOH’Z
iba pre danl smer ot8|l ania podOa ty

IMin. frekvencia [110]

0 Max. frekvencia

[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m ¢

[IMoment. KS3[1182] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t y0,0Nm
pre kladnl alebo D8peso®Obymbmenrtrpud

[Mine 5 Max momentSHOdNn.Ot a z8vi s? Zdrdjrep smona [9221 (st 51). Pre_ﬁa/oodflflga

[48i] ' hod.fije od -(Max. moment [481] (str. 64)) , pre ost at M® moneQ
[482] (str. 64).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000

Dr 8ha KS3 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§han;
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr 8 ha ot 8§ (sk %6).[ 8 89

0, 0000 n

99000,0000 m

Zdroj KS3 [901] Nastavenie zdroj a

koncov®ho

sp2nal aGi ad

Pozri voObydpajamétchasstd®pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?2
KS3 maska [902] bing§rnych vstupov glebb l ogickTch b
Pozri voOb®ipar ®Be ma(@k5) [ 55 3]
KS4
Skupina parametrov | 2sl o [879]
Nastavenie gtvrt®ho koncov®ho sp2nal a.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £¢ N/PL\ ES4
N§zov [ Popis Def.
Nastavenie t u koncov®ho sp2znal a.
Typ KS4 [883] KS1 Typ KS1[880] (str. 933/. P P '
Pozri voOb JypKS1{880h str. 63
Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej frekvVOOO
Frek. KS4 [918] ;pzna!a nastaven®ho na typ "SpvomaOH’Z
iba pre danl smer ot8|l ania podOa ¢ty
[Min. frekvencia [110]
0 Max. frekvencial
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8Il neho m g
[Moment. KS4[1183] k oncov®ho sp2nala nastaven®ho na t y00Nm
pre kladnl alebo Dapowvo@bymbRPertrpuod
o BHodnot a z§vi s 2Zdra cbv. man: [A22e (str. 81). Pr e AvoodOhal
Il[\gfglli 6 Max. rmmemhod.ﬁje od -(Max. moment [481] m](str. Gﬂ)) , [ p]r (e o)s t at Mi® moned
[482] (str. 64).
Dr 8ha KS4 [Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | d0v0I|0,0000
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N§zov [ Popis

sp2nal a nastaven®ho na typ “"Dr §ham
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr 8§ ha ot § (st #6).[ 8 89

0, 0000 n

99000,0000 m

Zdroj KS4 [904] Nastavenie zdroja koncov®ho spZna!a|Giad

Pozri voObydpajamétchasst4®pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?

KS4 maska [905] bing§rnych vstupov Zlebb l ogickTch b

Pozri voOb®ipadr ®Be ma@tk5) [ 55 3]

773 PROCESNh REG.

Skupina parametrov | 2slo [385]
Uni verz8lny procesnl regul 8tor sl Ygi pre regul 8ciu vyl
Zdroj sp. va@Ehy) PR japB9fel acmBojhogelofstaPER V] $80p R [ 64]
21) sa potom pougije ako zdroj ni ektor ®ho parametra typ
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\P ROCE S NEG. R

N§zov [ Popis Def.
Regim PR [Viber regimu procesn®ho regul §tora aVypn
Vypnut T Procesnl regul 8§tor je vypnutl.
Tlak Pa Regulovan8 velilina je tlak v Pascaloch
Tl ak Pa i[Regulovan8 velilina |je ta ajke vi nPvaesrctad voacrh§
Tlak bar Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tl ak bar [Regulovan8 velilina je tlak v baroch [ ba
Tlak atm Regul ovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Tl ak at i|lRegulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ac
Teplota Regulovan8 velilina je teplota v stupRoc
Teplota iRegulovang velilina je teplota v stupRoc
Poloha Regulovan§ vel i lina je pol oha.
Pol oha inRegulovan8 velilina je poloha, odchll ka
Prietok Regulovan8 velilina je prietok.
Prietok iRegulovan8 velilina je prietok, odchll ka
Pomernl Regulovang velilina je v pomernlich jedno
Pomernl iRegulovan8§ velilina je v pomernlch jedno
Napatie Regulovan8 velilina je napatie.
Nap2tie iRegulovan§ velilina je nap2atie, odchll ka
Pr %d Regul ovan8 velilina je pr %d.
Prv%%d inveRegulovan§ velilina je prw%d, odchllka je
VT k on Regulovang velilina je vikon.
Vi kon invRegulovang velilina je vikon, odchTl ka |
[Zlgo]roj g(':NastaveniezdrojageIanej hodnoty procesn®ho rfHodnota
Hodnota Ako zdroj bude @Edau @it Ijep gstr.&Re t 13 0]
AIN1 Zdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN2 Zdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal -govl vs
AIN3 Zdr o] gel anej hodnoty PR je anal -govIl vs
AIN4 Zdr o] gel anej hodnoty PR je anal -govIl vs
[Motor potenc. Motor-pot enci omet er bude [OB0pEt.64). ako zdroj ,
Gpeci 8§l nylZdrojom hodnoty | e SjipgencSil§ |pnreéstm@dk t[adviedn]i e
Gel . hGeIa.n§lhodnota procesn®ho regul§tor00%
[407] Zdroj gel (str%R ha80Ohvenl na "Hodnota"[|"
Dol nl r o7
[396] 6 Hor
rozsah reg. [397]
Zdr o] spNastaveni_e zdroj a spa2tnej vazbly P T l4odnotal
PR [139] predstavuj e skutoln¥% hodnptrevagme l
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N§zov [ Popis Def.
sn2 mal abo meracieho prevodn?2ka.
Pozri voObydpajamel (cta®R [ 130]
Sp&tns§ Aktu§|n_a hodnota procesn®ho reguVﬁbooo%
[418] si gh@toj sp. va(abog). PR [ 139] '
Dol nl r o7
[396] 6 Hor
rozsah reg. [397]
[%S)G]Inl "9%Mini m§l na hodnot a pre rozsah regul 8cl|00%
500, 0 %
%
Egﬂrnl "O9%Maxims§lna hodnot a pre rozsah regul 8cl|00%
500, 0 %
%
NecitlivoNecitloves®S®po regul §tora na zmeny r|0,0%
500 0 % Nastaveni e r_ngnulovgj necitlivos‘ti m! ge f
% ' na reggl a | n[Bf.JhodoFdQcMIlOJI(st«r.Ql)_ al e mtge spl.sobl
ktor8 je Yamern8 veOkosti necitlivosti
P proc.reg[411] |Proporci on8l ne zosilnenie procesn®ho|1,00
0,00 & 30
Iproc.reg.[412] |Lasov8§8 kongtanta integralnej zlogky |10,00s
0,01 s & |[Pri hodnote 0 s je integraln8 zlogka vyp
Dproc.reg.[413] [Lasov8&8 kongtanta derivalnej zlogky I’|0,00S
0, 00 s 0
E;]Iter DLasov§ kongtanta filtra derivalnej z[0,0 ms
?ns’o MS O i hodnote 0 s je filter vypnutT.
Parkovanie je funkci a, ktor8 automa
spl nen® podmi e rHysyer. pdparkk[416]a (sti. 87) a L as z 3
[415] (str. 97).
Ak pracuje PR na svoj ombudoalsn ozm poahr rlsa.
Parkovanie PR??), meni | zablokuje GTART. To mlge_rvypn
[414] gel an%% hodnotu a vistup PR je na mi
Zzmen? t ak, gev erysten adpanke [416] o (dtm @7}, blokovanie
Gtartu sa uvoOn a opaS zal2na PR r
zbytol n®ho chodis poarei aecheerrlga ea v stayv
nem8§8 z8sadnl vplyv na priebeh regul o
Vypnut ® Parkovanie je vypnut ®.
Zapnut ® Parkovanie je zapnut ®.
Hyster. odpark.ReguIz_i!n_§ odchTIk_a PR, pri k!taor(eq'dpjaloo%
[416] = zrugeniu blok8cie Gtartu). '
5500, 0 %
%
Las ktorl mus 2 upl nvs, roi spl nenl
Las Zaparz!aparkovan|u PR (pzayparkovF;nie g blok60’os
0,1 s & 3
)T EAEAI EUUAEA 02
Skupina parametrov | 2slo [1132] B
Nastavenie sign8lu inicializg8oge&y(nasdedovaoivan%hedupt
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\P ROCE S NEG.\R NI CI ALPRCCI A
N§zov | Popis Def.
PR reset|Sign8l resetu procesn®ho regul 8tora. |
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N§zov [ Popis
[303]

Pri aktivovan?2 sign8lu resetu procesn®h
nastav?2 na hodnot todad pritégetedid3lp (sire 98). o m

Reset PR [305]  |Podmienka pre reset PR. B

Signal

_O_
Reset PRDeaktiv8cia resetu PR: V. pr2pade | 3
neakt2vnymengia ako nastavens§8 %YroveR.
_O_
Hodn. pri resete Hodnot a, ktor% menil|] nastavuje do VTOOOOO
[1131] resete PR. '
-1, 0000 ©
£E0%#) <, . % .! 34! 6%.) % 02
Skupina parametrov | 2slo [196]
Gpeci 8l ne nastavenie sign8lov procesn®ho regul 8tor a.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\P ROCE S NEG.\B P E C| CL NEAVENEPR
N§zov Popis Def.
Signgl VI ber parametr a, ktorlT predstavuj e gel an
GH [ 4 1 {uplatni ak je parameter Zd r 0 j gel (strr R has8bOahaveny na " Gp
Si Vybranl paramet er sa automaticky prepol 2t 4
ignal

regul 8tor a.
ST an8l\viper parameedataktupel aptug8l nu hodnotu pf
SV [408]
Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol 2ta

774 OPTI MALI ZCCIl A

Skupina parametrov | 2sl o [65]

Nastavenie parametrov bloku optimaliz8ci e, ktorl s | Yag
pomocou zmeny gel anej vel il iny al ebo parametr a typu
opti maNVis8§ape ORS 214 2 3]

Optimaliz8cia vyhOadg§va tak¥% hodnotu svojho vIistupu, p
Ak s% pol as behu optimali z8ciOptsplmeemnm@&i po cmihedysSd y [mnRerr9
podmi enkaOptnnoesiet (sti 108)§| s[a26WB]nastavenT chOptim krekr val oc
[742] (str.21) pol 2taj % nov® vzorky vistupu. Z8§roveR sa do pa

£41248 "/ $ /04
Skupina parametrov | 2slo [711]
Urluje poliatol n® poooddmi eorpky mad ti azr8tcavea p?ri vypnutom sken

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\OP T | MACIAVXT ART . BOD OPT

N8zov Popis Def.
Gt art. Urluje gtartovaciu hodnotu vistupu o}05000
OPT [710] rule 9 P i

0, 0000 |Ak nie je vybrétarzdrbpd GBEWJI] poT b sa po
1,0000 hodnota.

Gt art. [Viber signglu, ktorl sa m! geptuipmhaltin

zdroj [712] spl nenej podmi enke z8pisu gtartovaci{

Signal

Gt art . . ~ . . .

podmienka Sign§gl , k.to.rlm s a defln.UJe podmi enk a[709] Stay
[713] vybran®hoGtsairgn § |buo d(stz @8J. o | [ 712] OPT

Napr2klad, ak | eStaynem sey.[547p é&str.2Mma GBOPT akt 2
(str.99) j e zvolenl bit "ChoGtart.akbod (shd®e@jn
gtartovaciaih®djetanenpdk v stope. Ak bude
ulogens8 poliatolng8 hodnot a.

Signal
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N8zov Popis
SE?fInyPodmienky pre aktiv8ciu Gtartovaci eh (Meranie
Pozri voOb BtayORT [209]e(strr 22)
SS?E:ZVGBOPT neakt2zvny: V pr2pade | 2seln®ho
[715] nastavensg§ Y oveR.
Pozri voOb BtayORT [209]e(strr 22)
Opti m. Viber parametra, ktor®ho hodnot a Opal
[80] Krit®ri (stm99).20 8]
Najlastejgie sa ako sign8l optimaliz8cie
. (algoritmus MPPT - maxi mum power point tracking).
Signal ; ~ .
externe privs8dzanl cez anal -gov® vstupyckel
veliliny menila frekvencie.
Nastavenie krit®ria optimaliz8ci e. -
Op t . krNaprzklad pri z8Sagi ktor § spotreb%'vl'.r"mum
[208] - . . signsg
vIikonu, proi gener 8toroch maxi mum vyr §
[Minimum . . . . . . .
sign§|u0pt'ma|'Z§C'a na mini m8I| nQp thiond.n osti(syr.MOSylb r[ad 0
W
g/l?x';mrjlrglqutimaliz§cia na maxi m8|l nOptiomnos iysgreFb r @8
delta Sign.|Odstup glob8l neho n8jden®ho extr ®mu |
[255] vyvol 8§ regtart optimali z8cie.
Gl ob8l ny extr®mnem skepovam¥ m!ge prep2sa
5. novg8 hodnot a, ktorg&8 |l epgie spORa Kkrit®ri
ng§jden®ho glob8&8l neho extr®mu o viac ako |
regtart optimatdne8ajenav@rskenovani e.
I[Dlg]r"daMinim§lny | as medzi dvoma krokmi opti20s
0 1 s c”)K tomuto | asu sa pripol2ta egte | as potre
s, byS ust8lenie rampy alebo i@Et.udmdrosrbi ev (gt
100).
Regim skenovania cel®ho rozsahu_ vis
GTART alebo po resete opti mal i zV8csiteup
[423] (str.21) Vv smere PoDbOr |l smelfswjjG@)26dby na
Skenovanie gl ob8l ny extr ®m. Skenovanie je potrV N u
[420] niekoOko | ok8Il nycha etxrterb®monvg jvs & otzesna hni yp
Skenovani e j e postupn® prehOadani e
ng§jdenie obl asti gl ob8l neho extr ®mu
sign8l u.
Vypnut ®Skenovanie je vyphut ®.
Zapnut ®|Skenovanie je zapnhut ®.
Nastavenie sptsobu vipoltu kroku opft
Redi m extr ®mu . Po gtarte meni | a a pr2pa N
[425]9 optimali z8ci a, ktor8 mallmi flukt OftniPevnl
krok [742] (str.21) pomaly men2? vistup OPT aby
Sptsob vipoltu kroku optimali z8cie pf¢
Pevn i VyhOadg8§vanie s kongtantnTm krokom vI st Mipm.
krok [427] (str. 99).
VyhOad§vanie s variabilnim kftokaemzvistgupe
Premenl jopti mal i zovan®h o Maimgrolg[424d] (str. 98)o ddnoo t5y% v I st up
Yamer ne z oZsk adapteknokuy743] (str. 99).
Zisk adapt. |Zosi Il neni e algoritmu adaptivity krc0800
kroku [743] optimali zovan®ho sign8§l u. '
20’08081 Uplatnz sa len pri ptém8Reldswo k rkotkouR9)Y 402p5t] |
';\L/Ilgan kr0kMinim§Iny krok optimaliz8ci e. 0,001
0,001 6Krok optimaliz8cie je veOkosS zme wmimi vaorlkanif
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VOII\l

N8zov Popis Def.
opti mali z8ci e.
Nastavenie smeru prv®ho hOadani a.

P ol V. z8vislosti od technol -gie a konkr ®O0d

[426] vyhOadg8valo zhora dole alebo naopakminima
Skenovan?2, ak je zapnhut ®.

Od minima Optimali z8cia zal2na od mini m8I| nej hodnot

Od maxima Optimali z8cia zal 2na od maxi m8I| nej hodnot

S?t'gn§rfset8ign§l ktorlT definuje podmienku vzni k

Signal Tento si_grm§|p.0$ilm3i/4@3inkzak behu optimali z8cie.
kombin8§cia bitov (pr2znakov) stavov®ho al

Opt. res'(atPodmienky pre Reset optimaliz8cie. -

[273]

L5 -

Opt. reSEztResetu optimali z8cie sa deaktivuj e:

neaktz2v] . . . N
sign8lu mengia ako nastaven8 wWroveR.

[530]

L5 -

S‘i)t'g:'gr?meVTber signglu, ktorTm sa povoOuje meft

Signal UmogRuj e st aemdwi,S pprdd kit or Tch |j O p@p tni. masli (Y
99) ) ust 8l enl a nezaSagenl rtznymi chybami

g[?(t.t Zm\e/r?]m: Mer ani e Nal gi eho larsdkawm eo ptrii malpil n&mize |

-5 -

Opt. Merani® e r ani e optimali z8cie neakt2vne: Vv

neaktz2v] . . 4
sign8lu mengia ako nastaven8 wWroveR.

[531]

L5 -

775 MECHANI CKC BRZDA

Skupina parametrov | 2slo [517]

Parametre pre aktiv8§ciu a podmienky | innost:i mechani ck

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ME C HA N | BRZDA

N§zov Popis Def.
Zapnutie ovl8dania mechanickej b rez dgyg

[Mech. brzdahodnoty.frekvencie a generovaSrtZavpcm/eenVypn

[518] (str.23) , bit " Mec h. brzda". Pre spr8vnu
RELE Svbunkciu "Brzda".

Vypnut 8 |Ovl 8dani e mech. brzdy je vypnut ®.

gt andar dOvIlI 8danie mech. brzdy je zapnut ®.

Zdvi hov8OvlI 8danie mech. brzdy pre zdvi hov® pohony

E))rr;(ejflk[(;rlesgle Doba oneskorenia povelu pre zopnuti e |001s

0, 00 s . . -

N V praxi sa nastavuje na 0s, nakoOko samot

I[?\;(;%I](ua erdyDoba reakcie brzdy po zopnut?2 RELE. 0,20 s
ZodpovedS§ |l asu reakcie brzdy od okami hu

0, 00 s0,00jmechanick® uvoOnenie. Ak je tento | as naf¢

S pri gtarte k nasycovaniu pr*%du momentu
mechanicklm r8zom do s¥stavy.

Predstih brzdy Doba predsti hu rozopnuti a RELErek*z;encimhﬁrydyo203

[521] [522] (str.101) v STOPE pred vypnut?2m motoral’

0, 00 s Pomocou tohto | asu mogno eIiminovaév!as

s pred2sS negelan®mu pretoleniu hriadeOa br
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N§zov Popis

Frekvencia . . .

brzdy [522] Frekvencia pod ktorou je brzda akti vo|20Hz
. Pom&§ha dosiahnuS v okamihu odbrzdenia do

0 , OFreltvencial . ) . - . .

motora [4] ri adenz. Pri uzavretom regime riadenia {
nastavovaS na 0. 0Hz.

776 ZDVI HOVE FUNKCI E

Skupina parametrov | 2slo [1067]

Nastavenie parametrov, ktor® sa poug2vaj¥% prevagne pri

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\Z DV | H O UNKCIE

N§zov Popis Def.

ZaSagenViber parametra ktorl bude sl %giSZag&ag

si gn8l [[854] (str. 22).
Najl astejgie sa ako siZas&lg emi @tr. 2B d\@Hoanbcovanie

Sianal preSagovaciveho sp2nala vyber8 Moment,h Pr %qd

9 sign§gl preSadgenia zapoji S aj e xdkwveirhndv I £édn
geriavov.

ZaSagenHodnota vybrat®ho 2%d3aEdni eza Safgem@la, [

100%[844] |zodpoved8& 100% zaSageni u.

5 - Tento paramenar psepglZatSagehi eStrij3@)543 fyzi
pomernlch jednotiek.

slltaeréa.enl:ilter prv®ho r&§du ktorl sl %gh gpi lpioe ki), o

~ 9€NMNsignslu ZaSagemia. (stiH§I [ 843] '

0, 01

320,00 s

02%4! Yl 6<+

Skupina parametrov | 2sl o [840]

Nastavenie parametrov
smere dopredu (pri zdvihoch hore).

el ektroni ck®ho

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\Z DV | HOUNKCIE\PRETAGOV CK

preSagovacieho s

N§zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie el
. PreSagov§gk deaktivuje GTART v k|
Pretago s . . . . .
zap/vyp[841]za.sagen'a pohonu preS|ahn_e nastaviVypnut I
' ' "tipovanz?" to znamen§8 pri akc®tley
by mohli obch8dza$S | asov® filtre 1
Vypnutl PreSagovac2 sp2nal je vypnutT.
Zapnutl PreSagovac?2 sp2nal je zapnutl.

. Pomal ®
Regl m . - . sp%ugSani
preSagoyZapnutie regimov elektronickeho pi .

Testuj
[842]
tipovanie
Regim detekcie hran2c preSagenia. Zabl ok
i AutOthart a gelan¥% frekvenciu. Meni | vyhodnoc
vel idaSageni(gr.2)85mdstavz hranice preSageni
hranz2c .
Je potrebn® aby pohon pracoval pri aut od
z§Sagou.
I | ba Vypnutie testu preSagenia v dynamicklch g
regim filter sa neuplatRuje a preSagovsg8k zaber §
I Ne g e [Vypnutie blokovania START-u v kladnom smere pri vyhodnoten 2 pr e Sageni a
STOP sa |len bit "preSag@Stnave"P RETaAsy. 22[h8o5 6s]l ov a
Y _PonZapnutie regi mu spomal eni a sp¥gdSdamdtau b2 &9
s p ¥ag S a n ilfrekvencie.
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N§zov Popis

Zapnutie testovania nedovolenlch ovl §dac?
y Tena rozbeh a chod pohonu, ktor® mtgu okl an
"tipovanie" bremeno do nedovolenejv I gk y . Ak v kr8tkom | ase vzni

zopne bez ohOadu na prekrolenie hran2c.
I[,_85az]s bo Las necitlivosti preSagovaci eho s[001ls
0,01 s (S| %gi na potlalenie nechcenilch prekmitov
S prekon8vania pas2vnych odporov a potl al en

PreSagefHr anica preSagenia pohonu v dyna150'0%
dyn. [845] kladnom smere).

0.0 % 6PreSagen|e nasZavsagekhi@el2Bbghakre| Bodnot u

% ako L a s preé~ag.(sud.3102). [BdB] o parameter je v
nastavovanl automaticky menil| om.

Las prDoba ktérBySudebafenna(tr 2654y ggi a 0.10's

dyn. [848] dynami ck®ho preSagenia, aby sa zoyq’

0,01 s

S

PreSageiHranicapr eSagenia pohonu v ust&§lenTch

0
stat. [846] v kladnom smere). 100,0 %

PreSagenie nasZasadeaki(@rel2Bb@haeakiitod 2hodnot

80’0 % Oakol,_as preé~ag.(sis.t1021.. T8A40Od par amet er j e v
nastavovanl automaticky menil|l om.

Las prPoba ktor% mugaShysnivEt 2BEMiggi a 100s

stat. [849] statick®ho preSageni a, aby sa zopq”

0,01 s

S

PreSagefHr ani ca Zaéggenia pre ukonl|l enie S 150.0 %

vyp. [ 847] ust 8l enej rlchlosti '

Po vzniku PreSagenia je Povel GTART v kil 3
0,0 % dlak pri spdtnom chode aadaS8bhene gstr. pB Bldsiepsd

% hodnotu dan¥% tImto parametrom al as v@r & Sa ¢
(str. 102).

Las prPoba ktor% mufaShyg8nvet P2BE5HG ggi e 300 s

vyp. [850] pre vypnutie preSagenia, aby sa vy’

0,01 s

S
Povel resetu preSagovgka bude ak
bing§rnych vstupov alebo logickTch

PreS.reqTento povel sl %gi ako podmienka

[858] zopol . M1 ge t o byS potrebn® p
technol ogi ck®ho zariadeni a a ma |
opatrnosSou.

Pozri voOb®ipadr ®Be ma@k5d) [ 55 3]

DYNAM. ZDVIH (DZ)
Skupina parametrov | 2slo [1068] y
Nastavenie parametrov funkcie "DynamickIl zdvih".

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\Z DV | H O UNKCIE \ DYNAM. ZDVIH (D2)

N§zov | Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyna
hore sa fr ekveRrekveacia DA HQ73] v (5tr. 103) na dobu L a
merania DZ [1070] (str.103) aby dogl o k Za$&d4emni (st
22 a vypol2talo sa nov® obmedzenie rVypn
medzi hodnotami Z § Sa g DZ mi(str..103] alz0§72a]g DZ ma(str.
103) , potom sa obmedzenie rTchlosti Z
Frekvencia DZ [1073] (str. 103) a Max. frekvencia [111] (str. 68).

Dz zap./ivyp.
[1069]
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N8§zov [ Popis | Def.
VypnutT Dynamickl zdvih je neakt2vny.
Zapnut |l Dynami ckl zdvih je akt2vny.
Las mer a . . -
[1070] Las merania stati ck®h drekven8aaDy §673]a(strn183).11,00 s

0,01 s 6 [Tento | as je potrebZlaSmaens®ERVBB4é velil
Z§Sag Dz 100,0
[1071] %

O o0 % 5 1~k bude zdvinh zaéag.enT na hodnotu tohto
' richl osS obmed zRekv@ncia BZ [1073H (sto 108).

z§Sag DZDol nT ahmozsaSagenia pod ktorIm pracuj
[1072] frekvencii.

~ Ak bude zdvi
0, ~ ~
0.0 % o ]rlchlosS obm
a
o}

HornT |1 imit zaSagenia, nad ktorim sa

50,0 %

h zaSagenl na hodnotu tohto
e d zMar. Fekvercia L DL (stio 8L

pri ktorej prebieha mer a
d§8 maxi m&8lnemu zaSageni u

Frekvencia DZIFrekvenci
[1073] ktor8§ odp
Frekvencia brzdy
[522] 0 Max.
frekvencia [111]

50,0 Hz

7.7.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Skupina parametrov | 2slo [860]

Nastavenie bloku pre vyhodnocovanie externich tepelnl
PTC, viastnTl). Konfigur8cia por%ch a varovan? od exte
spr8&§vne nastavi S odpovedaij2u (strBPUTXx a Al Nx v skupine

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

N§zov Popis Def.
Zapr}utie a[ebo vypnutie funkcie externej tepelnej ochrany (ET O) a vad, ypnd
TypETO[861]pr|p.OJen®h.o tepl otn®ho sn2mal a. PO!ETO
nastavuje vparametriPo| et s n?2 mgstr.d@8). [ 8 6 2]
Vypnut 8 Menil nevyhodnocuje extern teplotu.
PT100 Externlim sn2malom teploty je jeden alebo
KTY83/85 Externlim sn2mal om teploty je jeden alebo
KTY81/82/84 |Externlim sn2malom teploty je 1jg#8den al ebo
~Exte[nTm snzmalom teploty je jeden alebo
VI astnl ktorlch prevodov§8 charakt Odipotri kpa ij soda) §
Odpor pri (srA®C [ 86 4]

4
Externlilm sn2malom teploty je jeden al ebtasa
nastavuje v parametri Porucha ETO [866] (str. 104) . Varovanie ETO v
odporu sn2mala nad 300 ohm a porucha ETO
1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.

PTC termistor

Z7droj Nap.Nastavenie_zdrojav signs8lu me_rania nanp
ETO [906] sn2ma_!a _pr|v§dzaS pr1/4q' z n|ekt"or®hoAIN1
funkcia je vybratg na Pr¥d ETO".
AIN1 Napa@tie na tepelnom sn2mddVv), je priveden®
AIN2 Napa@tie na tepelnom sn2mddVv), je priveden®
AIN3 Napa@tie na tepelnom sn2mddVv), je priveden®
AIN4 Napa@tie na tepelnom sn2madV)., je priveden®
Gpeci 8§l Zdrojom merani a jSe gqBdc ip§len y€tr.HFPOn §185 7 ]

Pol et 3 3
sn2 mal ofPol et s®riovo zapojenlch externlch tel
[862]

V pr2pade, ak je motor alebo in® =zariad
1 6 10 |sn2mal mi (vinutia, l ogisk8) je mogn® ich

nastav?2 ich polet. Kombin8&8cia tepel nl cphusst
Varovanie ETO[Tepl ota v bode sn2mania externlm sn290 0
[865] varovanie "W13-E x t e rplo@& (str.e27)". '
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N§zov Popis Def.
-500,0 |V pr2pade, ge je do s®rie zapojenlch viacg
500, 0 Af{teplotu z viacerlch bodov merani a.
Tepl ot a, roi ktorej meni | v eneruj e
E%rgl]cha EToex'?er nT m Eana!yme{EEDotzy'.'Pl)l/’fglitérmjistllo,c
teplotu sn2mala pri 1000 ohm. Porucha
-500,0 |V pr2pade, ge je do s®rie zapojenlch viag
500, 0O Afteplotuzviacer | ch bodov merani a.
Pri poklese teploty ETO pod t %t B38-Teplota
N2 z k a ETO (str. 32) z qlquu extr®mne'mﬁ%jzekebjy8ts_100
ETO [1283] chybou zapojenia alebo pogkodenzm E '
termistor"”™ tento parameter nem8§ vIznag
500, 0
500, 0 A
I“EAT%X[;OSH;]' Maxi m8l ny merac? pr¥%d ETO. 10,00 mA
Obmedzuje pr*%*%d do ETO sn?malov aby sa zab
0, 01 mj e pougitl gpeci 8l ny sn2mal, treba nastay
20,00 mA ETO = "PTC" je merac?2 pr¥d ohranil enl na
tento parameter neakt2vny.
6,!34. . 3. M- 1]
Skupina parametrov | 2slo [810]
Nastavenie parametrov charakteristiky vlIiastn®ho sn2 ma
parametri Typ ETO [861] (str. 103)).
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\VLAST Nh SN& MA L
N§zov [ Popis Def.
Odpor prHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h 0/1200,0
[863] charakteristiku sn2mala definuje ug?2\q
0, 1 q o
o]
Odpor priHodnot a odporu extern®ho t epl ot n®h 0/4600,0
[864] charakterisdefkiunsjneg madg2avateO. q
0, 1 q o
o]
£0 %#) <, % 1341 6%. ) % %4/
Skupina parametrov | 2sl o [569]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre meranie Ybytku nap?t
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\GP EICCL NE NASTAVENI E ETO
Ng§zov [ Popis Def.
Si gng§8l pre UNITber sign8lu, ktorT sa m8 vyhodnol
Signal Spravidla sa prip8ja niektorl anal - g
7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2
Skupina parametrov | 2slo [1081]
Nastavenie |innost.i pri_rozladen? frekvenci? |1 RC1 a |IF
sa Vviacmotor ov ®her opranlacknwc hprril chl ostiach jednotlivlch |
vpl yvmi Napr2klad predn8 a zadn§8 FreB [RChIRG@2 za prea. {10&86]®h o v o
(str.19) sat @ohRo absol “tna hodnota r oz diele IRGIv[434] hsdrolP)%4t ny c h
Frek. IRC2 [803] (str. 19).
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2
N§zov | Popis Def.
Rozladenie IRC12|Nast avenie splsobu obsluhy a |innos
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N8§zov [ Popis
[1082] IRC2.
i ObmedPri prekrolen2 mini m8l nej hr an iMnerozdied IR@1i2
momentu [1084] (str.105) sa zalne obmedzovaS moment miax.
rozdiel IRC1,2[1085] (str.105) bude moment nul ovl.
! Pri prekrolen?2 maxi m8§l| nej h r a n iMaxe rozdiel IR 1,2
I Reset P|[1085] (str. 105) sa vygeneruje RESET PWM Min. nozdiel
IRC1,2 [1084] (str. 105) zanikne.
E‘gg;] dIRC12} 2sovs kongtanta filtra rozdielu fr [100ms
~ Pomgha eliminovas$s kr 8t ke rozladeni a s
0 ms o6 10 = : = - . !
nerovnomer nosSami zaSagenia pohonov. Pri
I:\Qg‘l,z[1()82132(1'6'Minim§|na hranica absol Yt ne|j hodnot |2,00 Hz
0 , 0 VMiaxdrozdiel
IRC1,2 [1085]
I:\élséxi,z[logg]OZd'elMaxim§|na hranica absol Yat nej hodnot |500Hz
000 Hz & 5
Hz
779 DI FERENCI CL
Skupina parametrov | 2slo [1239]
Parametre pre diferenci§l, napr . pre potreby vyrovng§gva
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\DI FERENCI C
Ng§zov [ I D Popis Def.
Sig.1 Zdroj [1248] Zdroj hodnoty sign8lu 1. [69] Moment
Signal
Sig.1 Hodnota [1249] Hodnota 1 pre Pl regul 8tor d|0,00
-1lE09 ©6 1EO09
Sig.2 Zdroj [1247] Zdroj hodnoty signglu 2. -
Signal
Sig.2 Hodnota [1240] Hodnota 2 pre Pl regul §tor d|0,00
-1lE09 ©6 1EO09
IMax. dif. frek. [1241] Maxi m8l na hodnota z8sahu do |0,00Hz
0, 00 Hz 6 20, (
P zosilnenie dif. [1242] Proporcion8lne zosilnenie re|0,0000
-100, 0000 & 10
| zosilnenie dif. [1246] I ntegraln® zosilnenie regul§|0,0000
-100, 0000 & 10
7.8 PORUCHY A VAROVANIA
Skupina parametrov |2slo [136]
Nastaveni e parametrov ovpl yvRuj %ci ch podmienky vzniku
meni | a.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA
Ng§zov [ Popis Def.
Vy mag hiTento povel vymage hist-riu por¥ch me
[500] z8znam.
781 VOLI TEONE PORUCHY
Skupina parametrov | 2slo [190] y
Zapnutie / vypnutie niektorlch poruchovlich stavov.
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MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\V OL | TEONE PORUCHY
N§zov | Popis Def.

Zapnutie vyhodnocovania vipadku vs
Vyhodnotenie vipadku vsam@®@nhekhd§

VTp. vsthakoOko pri trval ej prevg8dzke me[Vyhodnocuje

[337] vikonovich kondenz8torov. Je dopolsa
pr2padoch ak je nekvalitn8EIadpgacac
f 8tr.31) " zbytolne | asto preruguje n

Nevyhodnocuje |Porucha"E13-VT padok (st 81)" aléb§2E55-Por ucha us mer R(Sty

Sa

33)" sa nevyhodnocuje.

Vyhodnocuje sa

Porucha"E13-V1 padok
33)" sa vyhodnocuje.

(sts. 81)" aléb§ 'ZE55-Por ucha us mer RSty

Zapnutie vyhodnocovania vipadku vI

VIip. VIS anica r ozvg8geni a 3@?%3lzumro@nhcn§nm%dlvyh0dnocuje
[338] . . . sa

predstavuje krit®rium na vyhodnote
ls\laevyhoanCUJe Porucha"E2-VT p adok v {sts 81)" safn@yhgdnocuje.

\Vyhodnocuje sa

Porucha"E2-VT p ado k v (sts 81)" safvghadyocuje.

PreSageni
[27]

Vlas t n ®
chladenie

Nastaveni e
pripojenej

sptsobu vyhodnotenia t

z8§Sage) .

€

Nevyhodnocuje

sa Meni | nevyhodnocuje tepeln® preSadgenie p
Porucha "E29-Pr eSageni dstr@t"orsaa vyhodnocuje na
VI astne (rotora s uv8gen?m ot 8l ok motora. V tomto

generovaniu varovania " W17-Pr e Sa g e n(stre 27)Malebo " E29-Pr e Sa ge n i

(str.32) " aj pri pr YadPo &/4d meort @estad3)] disd |

Cudzie chladenie Porucha E29-PreSage|:1|Qs_tr.rﬁZ)torsaa vyhodnocuje na
mot ora bez uv8genia ot8l ok motora.
Parametrom sa zap2na alebo vyp2zna
Vvstupov. Porucha sa vyhodnocuj e | eVyhodnocuje

Chyba AN [837] vstup na 4-20mA, alebo 2-1 0 V, vstup je pod mi(sa
zapnut ® vyhodnotenie poruchy.

Vyhodnocujesa [Ak j e anal -govli vstup dlhodobo pod minim

ls\laevyhodnocme Meni | akceptuje ak%koOvek hodnotu anal - g
Zapnutie vyhodnocovania poruchy pr
Porucha " E10-Nadfrekvencia (str.31) " m®! ge i ndi kovaf
sluliek alebo nekpoarreakntent® onva snteanvi € nai.

Nadfrekvencia T8t o porucha m8 za YW ohu chr 8ni S nVyhodnocuje

[85] meni | a a technol ogi ck®ho zari ad|sa
nekontrolovan® zvygovanie frekvenc
ak vistupng fr ehodn@unHraniea nadfreévk [879 (st 106).
Vzni k tejto poruchy mtge indikovas

ls\laevyhoanCUJe Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 31)" sa nevyhodnocuje.

\Vyhodnocuje sa |Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 31)" sa vyhodnocuje.

Hranica Ur | uj e hranicu frekvenci e st at &0«

nadfrekv . [97] Nadfrekvencia (str. 31)". 520,00 Hz

[Max. frekvencialPorucha vz ni kne ak je zapnut Radffekvgncia8plh ¢stt.n166) e

[111] 6 600,frekvencia na vlIstupoch menil|la prekrol?2

2 droi ex Nastaveni a zdroj a externej poruc

orujch [225] ‘vVygenerovanS8E7fEa&t echg fstrr3d)c’h.a Vy u (g ?Gadny

b y havarijnl stop. Porucha zabl okuje

Pozri voObydpajamétchasstd®pu [ 986]

£0 %#) <, % 1' 341 6%. ) %

Skupina parametrov | 2sl o [554]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja externej poruchy.
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MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEGNE PORUECGHYCL NE NABSTAVEN

N§zov | Popis Def.
EX. porucha |Si gn § | ktorl sa vyhodnoc EyEextler mB8 | 184]
si gn§l [ 5/str.31) " al ebo ni e. Mt de byS vybr anl |vstupy
Signal
Ex. porucha[528] Podmi enka pre extern% poruchu. |
Pozri voObBipgramevs@uilyy [ 184]

EX. poruchaExt ern8 porucha sa deaktivuje: V
neakt2vnajsign8lu mengia ako nastaven§ %r ov¢g

Pozri voObBipg&ramevs@uiyy [ 184]

7.8.2 PORUCHY IRC/ARC

Skupina parametrov | 2slo [990]

Nastavenie vyhodnocovania chlb I RC sn2malov.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC/ARC

N§zov [ I Popis Def.

Zapnuti e testovania vipadku sn?2

Regim por splsobu tes_tovania. VyhodnotenieNespr§

[535] "luzavretom riaden2 so sp22tnou Vazsmer
VoOba sptsobu vy hodn ARE n vyhodnotengj
rozgirovac2m modulom a riadiacou

[ ERR v I s t|Porucha " E32-Chyba IRC  (str. 32) " sa vyhodnot 2 pr

IRC nekompl etnlich signgloch A, AN, B, BN, I

[ Nek or e kt [Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) " sa vyhodnot 2 na z§

IRC1 nekorektnlch rieveyg®dch RCllcIplrosti ach.

[ Nek or e kt [Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) " sa vyhodnot 2 na z§

IRC2 nekorektnich reverzov dHRC2 pri vygg2ch

Ak je akt2vna t8to voOba, pri vipadku
prepne do otvoren®ho skal 8&rneho alebo
Obsluha chyby I RC bude pracovaé&bpod Og |
poruchu, iba varovanie.

[ Prepne dgd

i 1 ba var o\

i Odpoj e n®|Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) " sa Vvyhodnot 2 pri
IRC momentu a pr%du a dl hgiu dobu nul ovej
i Skok rTChPorucha " E32-Chyba IRC (str. 32)" sa vwhod not 2 pri veOKkK(

nepravdepodobnom skoku rTchlosti

Warning "W59-Ne s pr §vny @Gm2) " | K& vyhodnot?2 pr
smeru.

Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) " sa vyhodnot 2 po p
parametrom Nadfrekv. IRC/ARC [1612] (str. 107).

Y Nespr 8§vny

[ Vy sfrekveBicia

CitlivosS 1

[9] Nastavenie citlivosti chyby " Nek¢4

1 06 10 Pri hodnote 1 je najniggia a pr.i 10 na
Filter por. nek. rev. . "

IRC [903] Las reakcie na chybu Nekor ekt n®|0,100s

0,001 s &

(%]

Hrani | n8 frekvencia zo sn2mala o
parametriZdr o j rTchisu.$8) i, [ hQ@®0]pr et ov {200 Hz
nie mechanick8 rTchlosS.
Ak je vyhodnotenie poruchy zapnut ® Reo
por. IRC/ARC [535] (str.107) , po j ej prekr ol en?2E32@hyba
IRC (str. 32)".

Nadfrekv. IRC/ARC
[1612]

IMax. frekvencia [111]
0 5000

7.8.3 POTVRDENIE PORUCH

Skupina parametrov | 2slo [164]

Sptsob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmien
por ¥Yc h.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH
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N§zov [ Popis
Nastavenie sptsobu ukonl] en
Zdroj. potvrd. |A k ug neexi stuje pr2lina

OvlI 8§dac? panel
BIN | MODBUS | PROFIBUS |

oruchy [165 nap2tie), oruchovd posttvarvd 2| ;

i Y (es] nagtave?1®hopsplsobuppotvrdeecl§|ny

y Ovl 8dalPorucha sa potvrd2 pomocou ovl 8dacieho p
Y Aut oma|lPorucha sa potvrd?2 automaticky.

Yy BI N Porucha sa potvrd?2 aktivovan2m vybran®ho
y MODBUS|Porucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr
Y PROFI BI[Porucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr
Y Gpeci §Porucha sa potvrd2 cd566]Gp.da8). 8§l ne nastave

Potvrdenie BIN
[1588]

Pozri voOb®ipar ®Be ma@k5) [ 55 3]
Las po pPo z8niku pr2liny poruchy

Podmienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.

[428] nastaven®ho | asu predOgi t5’OS

0,0 s © |Napr2klad 5 s znamen8, ¢ge kagd§8 porucha
Ma x . polMaxi m§l nyorpldrlret ktorl m* g 4

[431] danl par Minatr p@r i - d(str. 108).r .

Chr 8ni meni | alebo zariadenie proti | a
5 & 20 spts>obtirval ® pogkodeni e. PokiaO je prek
zablokuje na poruchu "E31-Ve Oa p (str. 323".h

Wi n pl-as za ktorT mige vznikn}
Ma x . pol et (sto. r108). Ak4j@ il viac, tak|24,0 h
por. [432] vznikne porucha " E31-Ve Oa p (str. 3" h
5,0 h &
EO%#) <, . % .1 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2sl o [566]
Nastavenie gpeci 8l neho sp'sobu potvrdenia poruchy, nap
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH\GPECI CLNE NABSTAVEN
N§zov [ Popis Def.
E(())g]tvrdenleSign§| pre potvrdenie poruchy. \[/stlup?y4]
Signal
Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. |
Pozri voObBipgramevs@uiyy [ 184]
Potvrdenie Potvrdeni e neaktz?zvne: V pr2zpad
neakt2vne [sign8lu mengia ako nastaven§ Yr
Pozri voObBip&ramevs@uiyy [ 184]
784 PDAJE PRE ZCZNAM
Skupina parametrov | 2slo [246] 5
Viber Y“Wdajov, ktor® sa maj% zaznamen8vasS do hist-rie p
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\DDAJE PRE ZCZNAM
Ng§zov [ I Popis Def.
VIber rve,j vol iteOnej vel il itn
His 1 [247] z§znamopv. {Dri vzniku Judalos'[’i [75] -Teplota
hodnota. elektroniky
Signal
VIiber druhej voliteOnej vel il inrn
His 2 [248] z8znamov. PJri vzniku ujdalost} [74] Teplota
hodnota. chladil:
Signal
His 3 [249] Viber tretej voliteOnej veliliil76] Stav|
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N8§zov [ I Popis
z8znamov. Pri vzni ku udal osti meni | a
hodnota.
Signal
Nezaznamenur!uje | i sa niektor® poruchy.
[746] por ¥c h. Na samotn® vyhodnoteni g
vplyv.
[ Podp2ti el|Porucha"E5-Podp?a(stri3@d) " sa nebude zaznamen§va
[ PreSag. |Porucha"E16-Pr eSageni(sr.32)dr ofeabude zaznamens§yv
[ Bezpel . Porucha"El4-Bezpel . (stu3l) tpnebude zaznamen&hag
[ZlT;}g]a parametrovaogRuje zaznameng§vaS do hist- -rfOovl §dac 3

y Ovl 8§dac?|Zaznamenaj % sa vgetky zmeny parametrov
. Zaznamenaj % sa vgetky zmeny para@®etrma
I MODBUS MODBUS.
Zaznamenaj % sa vgetky zmeny parametro
PROFIBUS.

i PROFI BUS

7.8.5 VAROVANIA

Skupina parametrov | 2sl o [964] B

Nastavenie mognosti vzniku jednotlivlich varovan?2 a i
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA

N§zov Popis Def.
E/Y%rft’)]vama Zuguje (redukuje) zoznam zobrazovanilJednod
JednodulBud¥ potl alen® niektor® varovani a, ktor ® {
Expert BudY% sa zobrazovaS vgetky dostupn® varoval
\Varovanie . : . . C

Tchl [767] Teplota, pri ktorej WwWé-mepl oypi Gth27g.dv|i75, 0 A
40, 0 A

120, 0 A

Varovanie Tel[Tepl ot a, proi ktorej meni | Vypisuje Vs5 o A
[204] " W7-Teplota elektroniky (str. 27)". '
20, 0

Porucha3 3Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu v Trobku.

Nastaveni a zdroj a extern®ho varovan
varovanie " W49-Ex t er n® v gstr.o29)a"n.i eVyug2va salGiadny
Oubovodakpsti. Nem8§8 vplyv na chod me
Pozri voObydpajamétchasst4®pu [ 986]

Zz8znam [Viber z v2Z2o0ovienédr®@ sa bud¥% priaSidl
[968] por Yc h.

Pozri voOb Warpirg[2580nestt. 233

Z8znam [VIiber =z veérdgv kn20r3®3 sa bud¥% pri i ch
[969] por ¥c h.

Pozri voOb Warpirg2 [424] e(dtrr 24)

Zdroj ex. var.
[560]

E0O%#) <, . % .! 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2sl o [563]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja extern®ho varovani a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA\ G P E CLNE NASTAVENIE

N§zov Popis Def.
Signgl ktorl sa vyhodnocuj\/\e’lg—Eintemr§n®d1[184]
Ext. var.|(str. 29) * al ebo ni e. Vyug2va sa ako upoazi g
sign8l nezabl okuje prevsg§dzku meni | a. M1 g e sty
di skr ®t ny. Py
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N§zov Popis | Det.
Signal
Ext.
\varovanie Podmienky pre vznik extern®ho varovarl
[966]
Pozriv o Oby p aRiannBertirea v s@tuiyy [ 18 4]
Ext. VAl lEytern®ho varovania sa deaktivuj e: \Y,
neakt 2 v|_ : o L .
[967] sign8lu mengia ako nastaven8 YroveR.
Pozri voObBipgramevs@uilyy [ 184]

7.9 DISPLEJ

Skupina parametrov | 2sl o

[ 48
Viber parametrov zobrazovanl

]
ch polas prev8§dzky na ovl 8§
7.9.1 NASTAVENIE ZOV

Skupina parametrov | 2slo [ 88]

Nastavenie zobrazovanlch wvelil 2n. Vel iliny, ktor® sa

NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ\ NASTAVENIE ZOV

N§zov [ Popis Def.

Zov 1 [51] Viber prvej zobrazovanej velif[210] D8tu

Signal

Zov 2 [52] Viber druhej Zobrazovanej veI|[209] Las

Signal

7.9.2 NASTAVENIE MONITORA

Skupina parametrov |2slo [1214]

Nastavenie zobrazovanlch wvelil 2n. Vel iliny, ktor® sa

NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA

N§zov [ Popis Def.

IMonitor 1 [53] \(Ibe veliliny, ktor8§8 sa bude ZO[47]Frek.MN
riadku.

Signal

IMonitor 2 [54] Viber wveliliny, ktor§ sa bude [46] Nap. DC
riadku.

Signal

IMonitor 3 [55] Viber veliliny, ktor§ sa bude [42] Pr %d
riadku.

Signal

IMonitor 4 [56] \(Iber vel iliny, ktor8 sa bude 37 184]
riadku. vstupy

Signal

IMonitor 5 [57] \_/Iber veliliny, ktor8 sa bude [74] _Teplota
riadku. chl adil a

Signal

E%%?l tImeOUtNastavenie komuni kal n®ho ti me o u/l00ms

15 ms &6 2

JAZYK [231] Zmena jazyka menil a. |SIOvensky

Slovensky | English
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7Z10KOMUNI KCCI A

Skupina parametrov | 2slo [213]

Nastavenie s®riovej komuni k8ci e meni| a.

MENU \ NASTAVENIE\K OMUNI| KCCI A

N§zov Popis Def.
Adresa menila sa vyug?2va na presn® ide

Adresa predstavuje s¥| et n a s tPasurcadresy [11d5% r(srslyl) me r\/iy1

meni | a(saajpre komunk §ci u menila s ovl8&§dac?m panelom
kagdl meni | mus2 maS jedineln¥% adresu.

1 6 99

Posun Viber bitov, ktorTch bingrna kombin§cia

adresy upl at Ruje podOa poradia volieb. Komuni k

[1155] vonkaj gej adr eAsdyr eas ap awmeanrfs8.tHr1)e 2 3 4 ]

Pozri voOb@ipar ®Be ma(@rk5) [ 55 3]

Nulovanie Nul ovanie ¢gtatist2k v diagnogtpioketprser e

gt at . spr §v, L)

7.10.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2sl o [658]

Nastavenie komuni kal n®ho protokol u MODBUS. Protokol

MODBUS RTU._

Podrobnl popis komuni kal n®ho protokolu MODBUS sa nach

Podpora.

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢1@0DBUS

N§zov Popis Def.

Baud RS485\\ 2 staveni e komuni kalnej rTchlosti na 115 200

[218] Bps

9600 Bps

19 200 Bps

38 400 Bps

57 600 Bps

115 200 Bps

128 000 Bps

115200sBps RT chl 0sS s korigovanlmi | asmi mela r §mcan

Baud ext Nastavenie komunikalnej rTchlosti na |115 200

modul [230] |((vol it eOn8 s¥% asS menil| ov). Bps

Pozri voOb BaupRSASS i@2e8] (sta 111)

IMB 5 VoOba, ako m§ zareagovaS menil keN ne

nel| iosrs Po danej dobe nelinnosti sa zobraz?

[961] varovanie a potom porucha.

e Meni | z 0 b r a £32-Mpdbus Timéout (str. 32) " ak mu do zvol

I Chyba - X
platng8 vlizva alebo broadcast (ak je povol €

i VarovMeni! zobr az?2W4zModoy Emeowt (str. 29) ", ak mu do_
nepr2de platn8 vlizva alebo broadcast (ak |

] Meni | z 0 b r a £42-Mpdbus 0Timéout (str. 32) " , ak mu do zvol

I Chybajcontrol word alebo ¢gelan8 hodnota v platy
Modbus mastra.

i Vv Meni | zobr az?2W4x-Moduy Bimeowe  (str. 29) " , ak mu do

ar g 5 :

cw nepr2de control word alebo gelan8 hodnot a
od Modbus mastra.

'MB Fault|lL a s preruggndiae kmemuinli & 8 s Mastr om, POltoos

timeout [659] |poruchu E42-Modbus Timeout (str. 32). '

0, 10

3600,00 s

MB Var.|L a s prerugen.ia komuni k8§cie menil| a s 200s

timeout [962] |poruchu " W42-Modbus Timeout (str. 29) " . Ak sa sW%Wl asne '
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N§zov Popis

varovanie ModbuMB pmr ead tS ddknd (Ste6 114 itakl tento parameter

mus2 byS meng?2 MBHadlttimeaut [@58]e(strerll), inak sa varovanie

neupl atnz,
0, 10
3600,00 s
IFSEI;33] Var'Ur!uje ak8 oper8cia sa vykon8 v meni | [Reset
Pozri voObyBp&mame imstall4)8 16 ]
Broadcast ngnuzie a_I.ebo vypnutie broadcast dotCno
[1156] vgetklm prij2mateOom s¥%W asne.
Cno Broadcast dotazy s¥% zapnut® a meni | i ch sp
Nie Broadcast dotazyl si¥c hvyipgnuar®y,j eneni

Tento parameter urluje v akom porad?
DataFormat fo[m§tu sa uplatRuje |l en pre |inku 4ENoswap
[660] zrl chl en®ho prenosu. Gtandardne sa 32

OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.
No swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad?2: OxHh,
Byte swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad?2: OxHI,
\Word swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad?2: OxLh,
SB\/)\//t;p&word?)z biat .s Yd tr enesen® v porad?2: O0xHh, O0OxHI,
IMB pol Vo Ob a, pre ktor® fyzick® | inky sa majRS485|
[1556] nelinnosS |inky. Ext.

modul

[ USB | y RS485 | y Ext. modul
Parametre MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [573] 3 B N
Viber (mapovanie) parametrov pre zrlchlenl blokovl pre
MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ @0DBUS \ PARAMETRE MODBUS
N§zov Popis Def.
ID 0 [1094] -
Signal
ID 1 [1095] -
Signal
ID 2 [1096] -
Signal
ID 3 [1097] -
Signal
ID 4 [1098] -
Signal
ID 5 [1099] -
Signal
ID 6 [1100] -
Signal
ID 7 [1101] -
Signal
ID 8 [1102] -
Signal
ID 9 [1103] -
Signal
ID 10 [1104] -
Signal
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N§zov

VONSCH

Popis

ID 11 [1105]

Signal

ID 12 [1106]

Signal

ID 13 [1107]

Signal

ID 14 [1108]

Signal

ID 15 [1109]

Signal

ID 16 [1110]

Signal

ID 17 [1111]

Signal

ID 18 [1112]

Signal

ID 19 [1113]

Signal

ID 20 [1114]

Signal

ID 21 [1115]

Signal

ID 22 [1116]

Signal

ID 23 [1117]

Signal

ID 24 [1118]

Signal

ID 25 [1119]

Signal

ID 26 [1120]

Signal

ID 27 [1121]

Signal

ID 28 [1122]

Signal

ID 29 [1123]

Signal

ID 30 [1124]

Signal

ID 31 [1125]

Signal

ID 32 [1126]

Signal

Posun
hodnota
[1512]

Vyugz2va
posunom
register.

sa pr
masky

gpeci 8l nych
a nastavenou

hol di ng
adresou

regi g
me n i

99 06 99

Posun maska

Vyug2va
s| 2tava

sa pr

gpeci §listrovroez brgpdas. ®osuhdodhoty ba

S

posunom

mas ky

a

nastavenou a

[1513] nastavenl register.

Pozri voOb®ipadr ®Be ma@trk5) [ 55 3]

Nastavenie s akTm krokom
vybran¥% velilinu v | D 0.

sa m§ prepol 2t

Krok 0 [1514]
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N§zov Popis [Det.

Pre hodnotu O sa 16 bit. |l 2sl o 123 prepol
prepol 2ta ako 12, 3.

7.10.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2sl o |
Profibus je s®riovli otvore
protokol Profibus DP.

Podrobnl popis komunikaln®ho protokolu PROFIBUS sa na«
Podpora..

812] 3
nl komuni kalnl gtandard. Roz

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K € RRORIBUS

N§zov Popis Def.
Viber splsobu reakcie menila na moedilgm
P B nel| ilal ebo pripojenlm zariaden?2m.
[813] Po danej dobe nel i nnosW4l-PofibusZiméout gstr.229)'y
alebo porucha " E37-Profibus Timeout (str. 32)".
[ Chyba | I Varovanie
PB Fault|L a s prer.uge_nia komuni k8ci e menil|la s 500s
timeout [814] poruchu E37-Profibus Timeout (str. 32). '
0, 10 s
3600,00 s
Las prerugenia komuni k8cie menila s
PB Var. va_rovanie " W41—Profib_us Timeout (str. 29) " . _Ak sa s%l asne
timeout [815] aj varovanie ProPBbuwe !_ mo d o §s8. 1348 th3 t]_entoZ,OOs
par ameter mu s 2 pdrayn&Ster RE2 FawgtZimeauk [814] (str. 114), inak
sa varovanie neuplatn?2.
0, 10 s
3600,00 s
P B Var.Ur!uj_e _akciu, ktor8§ sa vykon§ofibusnmcmlul'Reset
[816] W41-Profibus Timeout (str. 29)".
Reset Meni | prejde do resetu.
Stop Meni|] sa zastav?2,
Quick Stop Menil sa zastav2 rlchlejgie.
Ni | Meni | nebude na varovanie reagovas.
. I’ 2 PD
PB Typ[1486] [Ur | uj e form8t prenosu prevs8§dzkovlch Vhodnoty
2PDhodnoty [Je mogn® s¥% asne preng8§gaS len dve velilin
4PDhodnoty Je mogn® preng§gaS 4 |v2esllid.iny ako 16 bitov
VQFREM Je mogn® preng§gaS 4 veliliny ako 16 bitov
PB VONastavenie form8tov a zdroja prenggan
l£1587]
I . Veliliny REF a ACT bud% normalizovan® na
Nor mal i z
[ Pevn® Viber PD velil2n, je [{d%86]Istrd®y ameni @ mk o men
Parametre PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [1586]
MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ RROAIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS
N8§zov Popis Def.
APD 1 [ 42]
[1578] MT
Signal
APD 2
[1579] [66]
Signal
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N8§zov Popis Def.

APD 3 i

[1580]

Signal

APD 4

[1581] i

Signal

Dig. 1Urlenie posl ednej pren8§ganej |l 2slice 21

[1582] ' ’

1/0,1|0,01]0,001|1e-4|1e-5|1le-6|1e-7|1e8|1e7|1e6|1e5| 1le4 | 1000|100 | 10

Dig. 2Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Pri;

[1583] jednotky, -1 desatiny, ..).

Pozri voOb Wig.d f%58a] nstriliSh

Dig. 3Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥ Pri;

[1584] jednotky, -1 desatiny, ..).

Pozri voObYig.Ad %82 nstrtli5h

Dig. 4Mocnina 10, ktor8 wur|luje posledn? Pri;

[1585] jednotky, -1 desatiny, ..).

Pozri voObYig.d %82 nstrtli5h

7.11 SADY PARAMETROV

Skupina parametrov | 2slo [206] 5

VoOba sady parametrov pre | innosS menil a.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV

N§zov [ Popis Def.

Prep. s8(Nastavenie sptsobu prep2nania |[Kombinovan
Vyug2?vaj¥ sa |len prv® 2 Dbity bin8rneho

Kombi novibin8rnej KkombinS8cii tlchto bitov. Ak sW%
akt2zvny |l en 1. bit tak je akt2zvna 2. sad
Kagdl jeden pie¢epdbnalanethpoveds jednej sa

Jednotlifakt2vnych viac prep2?2nalov tak je aktzvn
akt2zvny giadny bin8rny prep2nal tak je a

Parametrom Pomocou parametra Akt 2 vna s @td&al5)[ 2j0e5]mogn® nastavi

egSi[ZV”a Prepne akt2vnu sadu parametr ov|Sadal

Sada 1 Meni| bude pracovaS podOa 1 sady par amet

Sada 2 Meni| bude pracovaS podOa 2 sady paramet

Sada 3 Meni | bude pracovaS podOa sady paramet

Sada 4 Meni | sady paramet

Prep2nan

3
bude pracovaS podOa 4
behu [1490] pr

Povolenie alebo zak8zanie

D

plPovol en®

Zak8zan®[Sady sa prep2naj % Il en keN je menil v sto

Povol en®|Sady sa prep2naj¥% aj za behu motora.

7111 PREPE&E NAL SCD
Skupina parametrov | 2slo [222]
Nastavenie bin8§rneho prep2nala s8d.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREP & NAL SCD

N8zov [ Popis Def.
Zdroj bitl sada Nast avenie 1.bitu prep2nala s§8d. JehGia
[641] Prep. s §dar 11555 7] i
Pozri voOmydpajameétch.(sst4®pu [ 986]

Zdroj bit2 sada Nast avenie 2.bitu prep2nala s§gd. JehGia
[642] Prep. s §dar 11555 7 ] i
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N8§zov [ Popis |Def.
Pozri voObydpajaméchassrtd®pu [ 986]
Zdroj bit3 sada Nast avenie 3.bitu prep2nala s§d. JehGia
[643] Prep. s §dar 11555 7 ] i
Pozri voObydpajamétchasstd®pu [ 986]

EO%#) <, . % .1 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2slo [224]
Nastavenie gpeci 8l nych funkci 2 pre prep2nale sady.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PRE P& NA L \GEPBC INE NASTAVENIE

N§zov [ Popis Def.
Bitl sadlSign§l kto~rT sa vyhodnocuje |i jefl184]
[645] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al qvstupy
Signal
I[':ngES]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit1.

Pozri voObBipgramevs@uiyy [ 184]
Bit1l sadalBi t 1 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [647] ako nastaven§ YroveR.
Pozri voObBip&ramevs@ulyy [ 184]

Bit2 sad{Sign§gl kto~rT sa vyhodnocuje | j el 184]
[648] byS vybranil b&IIN dPeskkd ndi skrg®t ny . vstupy
Signal

I[Bgfg]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit2.

Pozri voObBipg&ramevs@uiyy [ 184]

Bit2 sadaBi t 2 rozophne: V pr2pade | 2seln®ho

rozopne [650] ako nastaven§ YroveR.
Pozri voObBipg&ramevs@uiyy [ 184]

Bit3 sada s(Sign§l kto~rT sa vyhodnocuje |[|i j el 184]
[651] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al qustupy
Signal

I[%|t532]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit3.

Pozri voObBipgramevs@uiyy [ 184]

Bit3 sadaBi t 3 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [653] ako nastaveng§ YroveR.
Pozri voObBipg&ramevs@uiyy [ 184]

7112 UGCVATEOSKE SADY

Skupina parametrov |2slo [1290]
Nastavenie ug2vateOsklch s8d. Tieto sady je mogn® na
vybranl parameter je k dispoz2cii ag 32 rtznych nastayv

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVAUB VATEGSKE SADY
N§zov Popis Def.

Viber prep2nala wug2vateOskTlch s§d. VA

. predstavuje aktu8lne prepnut¥ gtvoricu
s;zpriﬂgo] ednotlivich bitov je dan§ porad?m.

y Prep2nal prep2 nfg5gP,t vor.i cel B&add yWom kv Wi mar
z8visll od prepnutia norm8lnych s&§&d.

Pozri voOb®ipadr ®Be ma@@k5d) [ 55 3]

Posun sady|[Posun sady umodgRuje priradis$s kombin§ciO
[1483] Prep2nal s8d sa kombinuje ako norm8lny
31 & 31Ak je posun 0, tak pre bin8rny pr-eadab.a.lAk]jg
posun 1 tak, 00000 - sada 2, 00001 - sada3, ...
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N8zov Popis

Ug 2 v Zobrazenie aktzvnej ug2vateOskej sady

[1481] '

6., " %2 0!2!-%42/ 6

Skupina parametrov | 2slo [1291]

Viber 20 parametrov, ktorTm je mogn® nastavi S ag 32 rt
meni S jeho hodnotu v ptvodnom umiestnen2 v strome, ale

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VATEG SRE\WBBER PARAMETRO
N8zov [ 1| D] Popis Def.
Parameter 1 [1300] -

Signal
Parameter 2 [1301] |

Signal
Parameter 3 [1302] -

Signal
Parameter 4 [1303] -

Signal
Parameter 5 [1304] B

Signal
Parameter 6 [1305] |

Signal
Parameter 7 [1306] B

Signal
Parameter 8 [1307] B

Signal
Parameter 9 [1308] -

Signal
Parameter 10 [1309] -

Signal
Parameter 11 [1310] |

Signal
Parameter 12 [1311] -

Signal
Parameter 13 [1312] |

Signal
Parameter 14 [1313] -

Signal
Parameter 15 [1314] |

Signal
Parameter 16 [1315] |

Signal
Parameter 17 [1316] |

Signal
Parameter 18 [1317] |

Signal
Parameter 19 [1318] -

Signal
Parameter 20 [1319] -

Signal
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SADA 14

Skupina parametrov | 2slo [1292]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 1 ag 4. Nast e
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VAT E 0 S K £\ SADAN-Y

N8zov [ | D] Popis Def.
N1_1[1320] -
-5 -
N1 2[1321] -
L5 -
N1_3[1322] -
-5 -
NL 4 [1323] -
L5 -
N1 5 [1324] B
-5 -
N1_6[1325] -
L5 -
NL 7 [1326] -
-5 -
N1_8[1327] -
L5 -
N1_9[1328] B
-5 -
N1_10 [1329] -
L5 -
N1 11 [1330] -
L5 -
N1 12 [1331] -
-5 -
N1 13 [1332] -
L5 -
N1 14 [1333] B
-5 -
N1_15 [1334] -
L5 -
N1 16 [1335] B
-5 -
N1 17 [1336] -
-5 -
N1_18 [1337] B
- & -
N1 _19[1338] -
-5 -
N1_20 [1339] -
-O-

SADA 58

Skupina parametrov | 2slo [1293]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 5 ag 8. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VAT E 6 S K £\ SSDAG-8
| Ng§zov [ 1 D] | Popis | Def. |
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N§zov [ | D]

Popis

VONSCH

N5_1 [1340]
L5 -

N5_2 [1341]
L5 -

N5_3[1342]
L5 -

N5_4 [1343]
L5 -

N5_5 [1344]
L5 -

N5_6 [1345]
L5 -

N5_7 [1346]
5 -

N5_8 [1347]
L5 -

N5_0 [1348]
5 -

N5_10 [1349]
L5 -

N5_11 [1350]
5 -

N5_12 [1351]
L5 -

N5_13[1352]
5 -

N5_14 [1353]
L5 -

N5_15 [1354]

_0_

N5_16 [1355]

_0_

N5_17 [1356]

_O_

N5_18 [1357]

_0_

N5_19 [1358]

_O_

N5_20 [1359]

_O_

SADA 912
Skupina

Nastavenie vybranTch parametrov
ovl 8dacom panely, pre konkr ®tny

parametrov | 2sl o

[ 1294]

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VAT E 0 S K £\ SADAD-12

pre

sady
parameter.

9

ag

12.

N8zov [ | D]

Popis

Def.

N9_1[1360]

_O_

N9_2 [1361]

_O_

N9_3[1362]
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N8zov [ | D] Popis

L5 -
NO_4 [1363] -

_O_
N9_5 [1364] -

_O_
N9_6 [1365] -

-0-
N9_7 [1366] -

_O_
N9_8[1367] -

_0_
N9_9 [1368] -

_O_
N9_10 [1369] -

_O_
N9 11 [1370] B

_0_
N9 12 [1371] -

_O_
N9 13[1372] B

_0_
N9 14 [1373] -

_O_
N9_15 [1374] -

_O_
N9_16 [1375] -

_0_
NO_17 [1376] -

_O_
N9 18 [1377] -

_0_
N9_19 [1378] -

_O_
N9 20 [1379] B

_0_

SADA 1316
Skupina parametrov | 2slo [1295]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 13 ag 16. Nas

ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G VAT E 6 S K £\ SADWD¥16
N8zov [ | D] Popis Def.

N13 1 [1380] -
5 -

N13_2 [1381] -
-5 -

N13_3[1382] -
-5 -

N13 4 [1383] -
-5 -
N13 5[1384] -
-5 -

12. marca 2018 Strana 120 z 177



VONSCH

N8zov [ | D] Popis

N13 6 [1385] -
L5 -

N13_7 [1386] -
5 -

N13_8[1387] B
L5 -

N13 9[1388] -
-5 -

N13_ 10 [1389] B
L5 -

N13_11 [1390] -
-5 -

N13 12 [1391] -
-5 -

N13_13[1392] -
L5 -

N13_ 14 [1393] -
-5 -

N13_15 [1394] -
L5 -

N13 16 [1395] -
-5 -

N13_17 [1396] -
-5 -

N13_18 [1397] -
-5 -

N13_ 19 [1398] B
L5 -

N13_20 [1399] -

_0_

SADA 1720
Skupina parametrov |2slo [1296]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady

17

ovlI 8dacom panel y, pre konkr ®t ny parameter .

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VAT E 0 S K £\ SSDRAND¥20

ag

20.

N8zov [ | D] Popis

Def.

N17_1[1400] -

_O_

N17_2[1401] -

_O_

N17 3 [1402] -

_O_

N17_4[1403] -

_O_

N17_5 [1404] -

_O_

N17_6 [1405] -

_O_

N17_7 [1406] -

_O_

N17_8 [1407] -
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N8zov [ | D] Popis
-5 -
N17_9 [1408] -
-5 -
N17_10 [1409] -
-5 -
N17_11[1410] -
L5 -
N17_ 12 [1411] -
-5 -
N17_13[1412] -
L5 -
N17 14 [1413] -
-5 -
N17 15 [1414] -
L5 -
N17 16 [1415] -
-5 -
N17_17 [1416] B
L5 -
N17_18[1417] -
-5 -
N17_19 [1418] -
L5 -
N17 20 [1419] -
L5 -
SADA 2124
Skupina parametrov |2slo [1297]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 21 ag 24. Nas
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VAT E 6 S K £\ SADARN24
N8zov [ | D] Popis Def.

N21_1[1420] -
L5 -

N21 2 [1421] -
-5 -

N21_3[1422] -
-5 -

N21_4 [1423] B
(5 -

N21 5 [1424] -
(5 -

N21_6 [1425] -
L5 -

N21_7[1426] -
-5 -

N21 8 [1427] -
(5 -

N21_9[1428] -
-5 -

N21_10 [1429] -
G-
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N8zov [ | D] Popis

N21_ 11 [1430] -
L5 -

N21 12 [1431] -
-5 -

N21_13[1432] B
-5 -

N21 14 [1433] B
G-

N21_15 [1434] -
(5 -

N21 16 [1435] -
-5 -

N21_17 [1436] -
-5 -

N21 18 [1437] -
5 -

N21 19 [1438] -
-5 -

N21_20 [1439] -
G-

SADA 2528
Skupina parametrov | 2slo [1298]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady

25

ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VAT E 0 S K £\ SBDARY-28

ag

28.

Ng§zov [ | D] Popis

Def.

N25_1 [1440] -

_O_

N25_2 [1441] -

_0_

N25_3 [1442] -

_O_

N25_ 4 [1443] -

_0_

N25_5 [1444] -

_O_

N25_6 [1445] -

_O_

N25_7 [1446] -

_O_

N25_8 [1447] -

_O_

N25_9 [1448] -

_O_

N25_10 [1449] -

_O_

N25_11 [1450] -

_O_

N25 12 [1451] -

_O_

N25_13[1452] -
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N8zov [ | D] Popis

5 -

N25 14 [1453] -

_O_

N25_15 [1454] -

_O_

N25 16 [1455] -

_0_

N25_17 [1456] -

_O_

N25 18 [1457] -

_0_

N25_ 19 [1458] -

_O_

N25_20 [1459] B

_O_

SADA 2932
Skupina parametrov | 2slo [1299]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 29 ag 32. Nas

ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVA\U @ VAT E 0 S K £\ SSBDRARY-32

N§zov [ | D] Popis Def.

N29 1 [1460] -
L5 -

N29 2 [1461] -
-5 -

N29_3 [1462] -
(5 -

N29_4 [1463] -
05 -

N29_5 [1464] -
(5 -

N29 6 [1465] -
L5 -

N29 7 [1466] -
-5 -

N29 8 [1467] -
(5 -

N29 9 [1468] -
- & -

N29_10 [1469] -
05 -

N29 11 [1470] -
- & -

N29_12 [1471] -
(5 -

N29 13 [1472] -
- -

N29_14 [1473] -
(5 -

N29_15 [1474] -
(5 -
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nezov [ D] Popis
N29_16 [1475] |
- 6 -
N29 17 [1476] l-
- 6 _
N29 18 [1477] |-
- 6 -
N29_19 [1478] l-
- 6 _
N29_20 [1479] |_
(5 -
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8 NS§vod na nastavovanie funkci 2 me n i

81 Virobn® (tov&§rensk®) nastavenie

Menil e frekvenci e UNIEREMnIsm velxrpoebdruljn% (stov8rens
parametrov, ktkcerd@kp@vemlogn@nOV|S povel om VHhROBNE
nastavenie je vhodn® obnowniegE&ngmeju@liebdblo mehignepu
ak nie je doflanimypVvVOA®E€Hzs.r.o. Vget kyejmn®v opdy ru
vychg8dmwajtae mastavenia meni| a.

| ULOG / O BOb®@VYparametrei> VI r obn® (pawsderéeF®)ni e |

Obnovenzm ~vTrobn®ho nastaveni a s a prep2gu vge
ovl!| §dwstupgowa,vl st upov.

8.2 Parametre motora i MAKRC MOTQAQR®@YnNtifik8cie

Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE i> MOTOR ( NOMI NCLNE, GPE
PARAMETRE MOTORA) s¥% dtlegit® pre sprsg8vne fung
Nach8dzaj % sa tam prevagne (gt2tkov® nomin8lne h
paramet r e, ktorTch hodnoty sa z2skavaj¥% identifik©&ci

Meno parametra ID | Popis

Vikon motora 357 |Begn® gt2tkov® (katal- -gov®) par ame
Nap2tie mot or 59
Frekvencia motora [Hz] 4 NolD 204652
Pr“%d motora [ 151 s "
Ot 8| ky mo/mio]r g 356

Bl inn2k mot or 227

Sled vist. F§36 | MognosS zmeny sledu f8z motora.
Skal §r. ident 384 |Zapnutie / vypnuti e | dent i f iHodhatd
Magnet. Pr¥d |35 |magnetizal n®ho pr %du.

Las. Kon. MT |79 | Parameterz MAKRA MOTORA T doladenie dynamiky nabudenia.
Skal 8r. ident38 |Zapnutie / vypnuti e | dleodnotaddpokuStatorae

Odpor stator g 345
Odpor rotora 439 [Gpeci 8l ne parametre pre spr8vnu fu
Rozptyl. Induk. [mH] 440
Vzg§jomn§8 | ndy 441
Moment zot vall442

Odrazovim most2kom
Po spustenz MAKRA p
meni prispojenlm moto

pre spr8vne nastavenie by mal.
r
r
procesom dol aNo v aknoi nak

0 dopoovwod ceanj2 Yacpir 2tsypugmd tedd g uan k
funk| nT! Pogadovang8 vygagi
rev

e
om g
rp®31rnaerrj1etprroew vdzke pol as p §C
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Parameter ID: 672

NASTAVENIE i > MOTORi> MAKRC MOTOROV

U HASTAVENIE: HOTOR'.MAKRA HOTOROV
#Motor 400/4

#Motor 400/5.5
#Motor 400/7.5
#Motor 400/11
#Motor 400/15

Menu [N Sady [ Pomec

TabuCkraeednast aven® mma&knig8l aonoh ofrroeek wenci e UNIFREM 40

Vikony motorov od 60W do 7,5kW:
bii2g wnvd D ¢,t Y2Ga2NF pnllY yELNGAS o8 «k Qél2y Y202
400/0,06 | 400/0,09 | 400/0,12| 400/0,18| 400/0,25| 400/0,37| 400/0,55| 400/0,75| 400/1,1 | 400/1,5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/5.5 | 400/75
b2YAyltye @el2y w38 60 90 120 | 180 | 250 | 370 | 550 | 750 | 1100 | 1500 | 2200 | 3000 | 4000 | 5500 | 7500
b2 YAyl tyS yILINGAS 5@+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNFR Y2{d2NF @! 8| 151 | 02 029 | 042 | 056 | 076 | 103 | 145 | 18 | 255 | 34 47 64 82 | 114 | 152
al 3y SiATr6ye LINYR35!B 019 | 028 | 039 | o050 | 068 | 089 | 1,22 | 125 | 176 | 235 | 322 | 440 | 565 | 780 | 1032
hit 618 Y202N} oMk 35BY[p 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1370 | 1395 | 1395 | 1415 | 1420 | 1420 | 1420 | 1440 | 1455 | 1455
2l az2pl 12yO00ryil & |oso@s | 0052 | 00548 | 0056 | 0058 | 006 | 00752 | 0,096 | 012 | 014 | 0178 | 02 | 0225 | 0255 | 031
hRLRNJ &4+ G2N} @Ym845 | 195000 | 110000 | 40000 | 36500 | 31000 | 24000 | 22000 | 18500 | 13175 | 7850 | 6105 | 4340 | 3400 | 20798 | 7595
hRLENJ NPUZNI @Yn6439 | 148200 | 83600 | 30400 | 27740 | 23560 | 18240 | 16720 | 14060 | 10013 | 5966 | 4639,8 | 32984 | 2584 | 15806 | 5772
w2l Ligf201 AyRdz|6gall 1a6ri|8 112 98 84 62 140 18 £ 10 10 3 14 13 12 6
ti122Yyl AyRdz 624D |0®8286 | 2768 | 2002 | 1836 | 1568 | 1200 | 932 | 678 | 640 | 395 | 377 | 276 | 237 | 218 | 194
a2YSyl T20NDF6yAadar (0Q.0802K HP0027 | 00003 | 0,0004 | 00006 | 0,008 | 0,0015] 0,0018 | 0,0028 | 0,0035 | 0,048 | 0,008 | 0,011 | 0018 | 0,024
al EAY® LINJR a «![6 5 03 044 | 063 | 084 | 224 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228
al EAY® LINFR D «![8549 | 03 044 | 063 | o084 | 124 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228

t N§R wha ¢! 8 163 0,19 0,28 04 0,53 0,72 0,98 138 1,77 242 323 447 6,08 7,79 | 1083 | 14.44
OLRGALG26YS @:f 9 154 138 12,3 12,1 118 105 9,25 8,2 73 6,52 6,16 5,95 5,79 43 2,85
Maxim. moment [Nm] 481 16 25 34 37 3,85 4 6 10 148 20 294 40 54 74 100

VI kony motorov od 11kW do 200k W:
bii2g wnvd D ¢,t Y20E2N} pnallY yEUNGAS @8 k @é]2
400/11 | 400/15 | 400/18,5] 400/22 | 400/30 | 400/37 | 400/45 | 400/55 | 400/75 | 400/90 | 400/100 | 400/110 | 400/132 | 400/160 | 400/200
b2YAylfye @él2y %35 | 11000 | 15000 | 18500 | 22000 | 30000 | 37000 | 45000 | 55000 | 75000 | 90000 | 100000 | 110000 | 132000| 160000 | 200000
b2YAyttyS yILNGANS 5%+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNJR Y2{2NF ¢! 8| 151 | 215 | 285 | 35 | 415 | 56 68 81 100 | 136 | 160 | 177 | 198 | 235 | 280 | 340
al3ySiAalléye LINJR3%! 6 132 | 1566 | 182 | 2034 | 2632 | 306 | 34 | 457 | 59,16 | 67,04 | 71685 | 76,626 | 87,34 | 9996 | 11968
hit 618 Y202NI oMK IEBY[p 1460 | 1460 | 1465 | 1465 | 1465 | 1475 | 1475 | 1480 | 1485 | 1485 | 1486 | 1488 | 1488 | 1486 | 1486
2ha2@1 12yO0ltyldl 4% |w%@3 | 038 | 04 | 0428 | 0445 | 0462 | 048 | 052 | 066 | 075 | 08 | 08 | 09 | 113 | 136
hRLINJ &0F 02N @YmB45 | 607,25 | 455 433 | 389 | 312 | 225 | 122 80 72 65 51 48 | 383 | 2 16
hRLIZNJ NP G2NF @YnB439 | 46151 | 3458 | 33288 | 20564 | 237,12 | 171 | 9272 | 608 | 5472 | 494 | 3876 | 3648 | 29108 | 1672 | 1216
w2l LJief201 AyRdz6weall 6YI|e 3 22 18 12 11 08 08 1 12 06 08 11 08 04
tit22Yyl AyRdd 62840 |ovies | 77 728 | 604 | 538 | 469 | 392 | 374 | 30 | 258 | 239 | 23 | 184 | 17 | 136
a2YSylQ T20NDH6yAad4® 0w10D4 Yn6052 | 0099 | 0117 | 0191 | 0374 | 0447 | 0688 | 1,19 | 139 | 1,63 | 194 | 231 | 288 | 346
al EAY® LINJR a «![6 5 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510
ab EAY® LINHR D «!|6549 | 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510

t NFR wha ¢! 8 163 | 20425 | 27,075 | 3325 | 39425| 532 646 | 7695 95 1292 | 152 | 16815 | 1881 | 22325 | 266 323
L LRGALG26YS @8 9 2,71 2,52 2,35 21 18 16 145 11 11 11 11 1,05 12 1 1
Maxim. moment [Nm] 481 140 200 240 284 388 482 586 710 968 1162 | 1288 | 1414 | 1698 | 2060 | 2560

83 Regimy riadenia motora
Menile frekvencie UNIFREMITmthgeome §krl eavdird zckho waS) i vno ¢
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Parameter ID: 451

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL C&l R ADI A Ci>RRdeGd nitora

Riadenie motora

U/F otv. -Skal 8rne otvoren® (bezsn2?malov®) riad
U/F uzav. -Skal 8rne uzavret® riadenie (ot8] kovs
VAMuzav. -Vektoroe®®uzawdenie (ot8&8|l kovg§ vazba |
VAM otv. -Vektorov® otvoren® (bezsn2zmalov®) ria
V-SMPM -Vektorov® riadenie pre synchr-nne mot
VNal gej | asti dokumentu sa zameUiFdadeniehl avne na fu

8.3.1 U/F riadenie

RAMPY

Aby pri ovlg8§dan2 motora nedoch8&8dzalo ku skokovimn
kdi spoz2ci i flexibiln® rampov® funkci e, ktor® z
hodnot ami gel anej frekvencie. | dbv plagm@net b a mia hyj
frekvencie (min., max.), body zlomu r8mp, ale tak

Na prisptsobeni aorb®&rmp rsd Zkjd lekupree:r amet r e v
Parameter ID: 106
NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L € CI RAMPY FREKVENCIE

F [HZ]
A
U [V]
F max
PAR. ID =111
FceL Line8rne zalo
PAR. ID = frekvencie
162
F zLomp
PAR. ID =121
F zLomr
PAR. ID =117
F min /
PAR. ID =110
0 < > —> le—ple— t[s]
T rozs. 1 T roze 2 T pos. 2 T pos. 1
PAR.ID=116 PAR.ID=118 PAR.ID =119 PAR.ID =120

12. marca 2018 Strana 128 z 177



S-KRIVKA

UNIFREM v.3.29x VO N SC H
Ak sa vygaduj e,

aby sa nemenil o skokom aSakiivkuz, r T ¢ h |

ktor8 zabezpel 2 p
z

a

b
l ynoua®t amenyaabllemilenpad&fdotb u fr e
nam pri pohonoch, hndmentop®tr &by
stavovan?2 ( Napr. osobn® viI Sahy,

nastavenie m§ v
spwgSan2 alebo z

Regim | i-hmiowky ®Sespmayri S parametr om:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C* RAMPY FREKVENCIE i> S-KRIVKAi> Re
S-krivky

Povolenie S-krivky

I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vzad

rozdelenie S

] / N\

2|

N

prechod nulou

N

Miera zakriveniaS -k r i vky jej twvar sa d8 upravi § parametrom

Parameter ID: 873

NASTAVENIEi>R| ADENI E A RBE®AAMRYEREKVENCIE i> S-KRIVKA i>Kr i v

F(t)
dF(®

S-krivky
/ 10%

100%

o

8.3.2 UJ/F krivka 5
Z8kl adnou vlastnosSou U/F (skal 8rneho) riadenia ]
nap®tia na vlistupoch menila st¥pa Y amerne veOkosS
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na maxi m8l nej hodnot e. Podmi enka

udr gi avan2 m k on gU(amtpr?®&(freevemci@me r u

kongt anitenl®hm§

t

Z8kl adom pre geneshala®ieomampédgi me vri adenia (U/F
krivka, Kktorej parametre s %:
Parameter ID: 382
NASTAVENIE i > RIADENIEA R E GU L C T4 UAF RIADENIE -> U/F KRIVKA
Parametre z8kladnej U/ F krivky:
Meno parametra ID | Popis
Typ U/F 347 |[Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlich re
U pol . 90 Poliatoln® nap?tie U/F krivky.
U konc. 94 |Koncov® napadtie U/F krivky.
F posuvu 98 | Frekvencia posuvu U/F krivky motora.
Expon. U/F 91 | Exponent krivky U/F.
Expon. pos. U/F 92 |Exponent posuvu krivky U/ F v obl as
\ upv 1 ’
U max \ /
PAR. ID =
495
T=T+T
U konc
PAR. ID =94
Urol z 7
PAR. ID =90 N7\ 7
Al A
____________ / ANIV4 N e e e e e e - = - g
0 FlPOS - NOM
PAR.ID=98 PAR.ID=4 F[HZ]

Parametre z8kl adnej

U/ F KRI VKY

Zakrivenie statickej U/ F KRI VKYvesmat iplo8iIgédvacmi eked

na zabezpelenie Ysporn®ho chodu motora pri ni gg?2
momentovej charakteristky vobl ast i n2zkych ot 8l ok. Vyhl adeni
nastaven?m exponentov pre jednotliv® Yseky U/ F KR

12. marca 2018
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U[V] a
U max .
PAR. ID = \
495 . [ =1 +T y
\\\ ///
Expon. U/F
\ S/ PAR.ID =91
\\ //
\ N Y
\ . 4 Expon. pos.U/F
\ ’ PAR. ID = 92
\ \\\ //
A AN
\ N4 AN /
>” 2\ A \‘<
v \\ // * \\
____________ ,;/\ \/’/ \\______ e e e e w~

0 F pos F nowm F [Hz]
PAR.ID=98 PAR.ID=4

Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY

Z8kladn8 U/F krivka je klasickl a jednoduchl n8gst

833 Kompenz§8cia IR

T§to funkcia pprametid Tyap¥%é Y1 D F47) = komp. IR
TIEU!’F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\C UK

komp. R - RIADENIE \ U/F KRIVKA \ Typ U/F -> komp. IR

regulator ZM U

Pri akt2vnej kompenz§cii | R sa aputeonadtzikcokvyl crho do(ad
koriguje hodnota nap?tia na visnhap&gdttaknpaabtyasar &
motora azabezpelilo sa kongtamtrm®& i bu de nvyezreotofdkatr aak , V¢
regi me sa napvgteineerz8vtyguijcek oan zni guj e.

Mat ematickl model, ktorlT je jadrom f unikedosghujkomper
veOkY presnossS, preto je potrebn® nastavi S frekyv

Spravidla to blTva 0.5 ag 3 Hz. VIistup korekcie je

Parametre kompenz8cie | R:

Meno parametra ID | Popis

Filter KIR 523 |Lasov8 kongtanta filtra aplikovan®ho n
Frekvencia KIR 795 |Zhora ohraniluje oblasS vistupnej frek

NutnTm predpokl adom Ysprepjennizh§g imeasimRi&@8nna hodnot a n
parametrov motora a parametra Odpor statora [345].

Parameter ID: 345

NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRBJIMOTORA ator

DobrT,m zdrojom pr etohopak amee r bodmrotMAKRO MOTORA r «
aspoR najbliggdgi emkt el khkarewd.nast avenej hodnoty ug

aut omatickou identifik8ciou odporu statorov®ho vi
Parameter I1D: 383
NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARASKESTIREr . I dent. R
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l dentifi k8cia statorov®ho odp
zapnut? pohonu alebo pri prevs

Ckalar, ident. S sptsobovas ones~korenie r e a kaotaree
h ozastavenie rlchlosti do wust

(p
\ypnuta tento stav signalizuje varovnl
s a pohonu z dtvodu prev8dzko
(geriavy, virobn® 1inky, trak
ogi vovania a | adenia pohonu i de
834 Regul 8tor z8berov®ho momentu (RZM)
T8t o funkci a psaar adnge tzraipn&a4Sy v U/ F (1 D 347) = regul §t
Typllf? MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\CUIK
komp. IR 0| RIADENIE\U/F KRIVKA\TypU/F -> r eguZM8t or
regulator ZM
Pri akt2zvnom regul 8tore z § brea sotva®vheon o Mo npe§nst e nfer
nadvi hovan2m U/ F krivky nad hodnoty z8khadgej ablF
z8berovl Nadsdavuje sa egte pogadovan8§ dynamika to

Parametre Regul 8tora z8berov®ho moment u:

Meno parametra ID | Popis
Pr%d RZM 163 |Gel an&8 hodnota pr%du z§8berov®ho mo
Frekv. RZM 28 |Horn8 hranica p&8sma frekvencie v Kk
Dynamika RZM 26 |[Nastavenie dynami ky mengemud. 8t ora z8b
UV
F [Hz] 1 V]
"""""""""""""""""""""""""""" ===~ Umax=Ukonc
T-nap?2tie MT :
T-z8k Il atFhrgkaU !
T - frekvencia MT !
T-pr %d MT Vo
Frnowm 1.
PAR. ID = 4 N Tt
P§8s mo | I :
PAR.ID=28 |~~~ TTTTTTTTTTTTTT SN\\ i/ /A
A E E t[s]
Pr Yd [AMT ' | motor
:V L
— J l i t'[s]
STOPe gener 8 GTAR

Regimy U/F KWRhYKY¥Y savysokIm momentom zotrvalnosti

835 Kompenz8cia skl zu

Sprievodnlm javom | innost. asynchr - nnych mot or o\
predbiehanie rotora oproti statoru vplyvom z§Sa
frekvenciedj emnn&vichl T aktorov. Meni |l e UNIFREM vyho
pri zapnutej funkcii kompenz8ci afrekvencizu ho pri d8va
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Parameter ID: 349

NASTAVENIEi> RI ADENI E A RBFWRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.
skzu=zapnut §

Komp. sklzu Ef ekt kompenz8cie sklzu motora
vyphuta zaSagenia si zachov8 rotorovsg
Navyge to virazne zvyguje mon

n2zkych rTchlostiach.

HIl avnlim parametrom prlkonpmd mad®anii &€ sk leggaramejrie | e j ZO0S|

Parameter ID: 350

NASTAVENIE i> RI ADENI E A REWURIADENIRA-> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.
kom. sklzu

Pr2klLadnosS kompenz8cie sklzu na re8§8lnom pohone
(tenk&Freavancia staiBrad mowubdBga)i ar a

1 1:Frek. MH[Hz] ZFrad MTREERES .. 1 = N
[ ' | 1A.imal T ngra

zaSageni a
| mal % kompe
sklzu.

| | B. ifva] g2 n§8r

| zaSageni a
val giu

| kompenz§ci

1:Min=6.84 Maw=4.30  Prm=3.81 Ak:t=4.85
:Min=E.8E Mam=3.17 Prm=1.6H Akt=2.02

Oknd Hl Med Wl Reset W Stanice

Model sklzu pre svoju sprs8vnu |linnosS potrebuje s

Meno parametra ID | Popis

Vikon motora | 357

Frekv. motora [Hz] 4 Potrebn® pre vipolet nomin§lneho s

Ot 8l ky mot or a 356

Odpor statora345 |Platia tie ist® podmienky ako pri

Pri uzavretom skal 8rnom ri aden? s a skl z kompe
vy hodnot ezui@isbatorovej a rotorovej frekvencie.

Menile frekvencie UNI FRdé&MedzemeosgARy | Yk taojr ¥ | rek cmoug n ®
V parametri:

Parameter ID: 193

NASTAVENIEi> RI ADENI E A RBEGRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz.
skl zu = zZzapnut®

Obmedz. skizu Ak je tento regim zapnutl, men
vypnuté nebol prekrol enl ma X i par@rhetrgy Maxino. \
Skiz [Hz] [177] :
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Parameter ID: 177

NASTAVENIEi> RI ADENI E A RBEGWRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.
Skiz [HZ]

Pritom generuje vaObme®zhl §kkenuke. AWdOpokl ese zaSa
stav ubpowlod 2asa zvygovanie statorovej frekvencie.

84 Regul 8t or maxi m8l neho pr %du ( RMP)

Regul 8tor maxi m8l neho pr%du je funkg¢gica omeneidlzow a
vistupnl pr¥%d do motora korigovan2m vistupne,j fre
Z a p ? pagmamestri:

Parameter ID: 352

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C T34 UXF RIADENIE -> REG. MA X. P RbD
Reg. max.pr ¥%du gemeort.orregirm,givy,sok8 dynami ka

Od verzie 2.230 je mogn® zvoliS n2zku (gtandard
maxi m8l neho pr %du. RT chl a pcaymameitkd da:p 8BRQuU jzea v |
Vysok§ dynah? kka dy nami kiarne ffirtarcouvjaen o & hodnot ou p
ignoruje kr 8t ke gpil ky pr %du. Je vhovdennSt in &jtmad ypr eNabp
z§Sage typu dopravn2k, Sagka& | p®e vasd zi kky§ c Vg ,s plag® f er
dynamika .

Regul 8t ormptacu¢kom aj gdeineer.§8t ori ckom r e

Reg. max.pridu Regul 8t omot owi ckom regi me fr
motor. rezim avgener 8torickom zvyguj e ak I
gener. rezim - hodnoty.
Hranilnl pr%d pre motorick¥% prevs§8dzku.

Parameter ID: 5

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CC AMa x i m. Pr %d M. [ A]

Hranilnl gem%d §proei ck% prevs§dzku.

Parameter ID: 549

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CC AMa x i m. Pr %d G. [ A]

VgpecificklTch pr2padoch mtge menil hodnotu obmedz
Pri nzzkych frekvenci8ch sa ohNoareinle¢nihg api “eédu pz e
Y4l el om dosiahnutia vyggi ehra zvgbserkdw@&h or I nechrheorsttu a&
aby sa zabr 8ni |l onelsitnanboisltnie jmoltacsrtaa vmoment ovej char

vikonu) .

nal e] funkci aviAlobmef zemige zni govaS ohranilenie
podmi enky ako napr2kl ad vysokINtepe n i integr 8l
splnen® podmienky obmedzenia vlIikonu pri vibere g
kt or ®h o dszau jocb nwel k on) .

Akt u8l nu hodnotu motorick®ho ohranilenia pr%du si

Parameter ID: 494

DIAGNOSTIKA T > Riadenie i> Pomocn®i> eMaixliimy pr ¥%d [ A]
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Imax [A] ! !
ID = 494 ! ;
Pritvrde- ! ' Obl as $
nie i i zni gova
Ing 60s
Imax mor.
ID=5
I:B(VDOSTRMP Fio OBLASS Fs [HZ]
ID=1191 ID =1193

Gpecifick® pr2pady Ypravy hranice maxi m&8lneho

A UPOZORNENIE!

Vpr2pade, ge motor |je graBagovarehkamyalzabeod§ RMI
ovl 8dania pr2de povel STOP, mt: ge pchon sa re\dpne. ge ot
Vtakom pr2pade je potrebn® zvigi S hodnotu maxi m§
vygenerovaS RESET alebo prerugi S bezpelnostnl vst

Rl chlwoaskS,u dok&§ge meni| zamendziz$ St pk de@el an®mu  n &
dovolen% hraniln% hodnotu ovpl yvRu]a¥% Dp azrlaomjektar)e. s a

Parameter ID: 353

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL C C4 WF RIADENIE -> REG. MA X .(RMP)RD
P zlogka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C Tl UAF RIADENIE-> REG. MA X. P R®IO
zl ogka FRMP [ ms

Parameter ID: 1047

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C T4 UXF RIADENIE -> REG. MA X. P R-B
Dzl ogka RMP [ ]

RMP obmedzuje strmosS n8rastu alebo poklesu frek
mt ge zaberaS aj pri ust 8l enej rTchlosti, keN pi
frekvencie dosiahne ohrani| enFimeaxf r[elkiv2gn ciMalFemi nu (
nekoriguje, | o sa odzrrk&dll ednnea nzovdinglemn 2v zpnri Ykdoum ap o
alebo APreSagenie menil af.

Pre zrTlchleniesprer@kecu eloiRMRsrS w2zkych frekvenci 2
richluukpoé¢kait ol n®ho nap@®tia od prekrolenia r %du

Parameter ID: 799

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CTHd UfF RIADENIE-> REG. MAX. PR®
Kor. boost. RMP []
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Pre nastavenie rozhekhwné&mlrrekjcd o ReMP & | Y% i par amet e

Parameter ID: 1191

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C Tl UFF RIADENIE-> REG. MAX. P RB
Frek. boost. RMP [ ]

Pomocou tTchto dvoch parametrov je mogn® vyl adi$S
dodr2gamaxi m8l neho pr ¥du f r ekvemmoctiocar nneeksltersatai | prmd
pritvrdenie pohonu na predoglom obr 8zku).

Obmedzenie pr¥%du mgempent8prakosmpBng §aj os | R v L
ako aj ostatnl mi fsutnukj cei akmeit enge-nriilaa . p oEhxoin o v , kde ni
Jedn§ zddawaimov® pohony ¢gdopravom2koVv Sakde abmedzeni
maS za n8sledok prepad bremena alebo nedodr gani e
vysokTch pg&dosmr avidla | en poruchu.

FHz 1 4 Pr vid [AMT
DOBEH - ROZBEH -
generigdlo§g motori ¢ k §
prevs8dzk: prevsgdz
cos(li)<O0 cos((i)>0
FGEL Ma x i m. MP
| PAR.ID=5

""""""""""""""""""" TMaxi m. GP

PAR. ID = 549
Prid |
motora

t[s]

STOP GTAR"

Typipklebeh prw%udu a frekvencie pri zaberan? RMP na pc

Prkkad: Pr #“dov§ | imita (RMP) zaberaj %ca na re8lnom po
[Tek Nim & Stop r Paos: 1.500s CURSOR Tel. Nim & Stop r Pos: 1.5005 CURSOR
H H TR - H H H : N I TR - N B B !
- Type S Type
R R R AT R WM | | - Off
 FREKVENCIA : . FREKVENCIA® | i
&&&&&&&&&&&&&&&&&&&& BN Saurce e e T Source
CH1 CH1
&&&&& .
Basuinein, {11 EESEREE L T
. OBMEDZENh PRED .  OBMEDZENh PRBD
EH1 SO0 CHZ 200my M 1.00s Eut .7 180mY EH'I SO0my CHZ 200mY K 1.00s Est 7 150mY
Maxi m8l ny pr¥%d pri dobehu. Maxi m&8l ny pr %d pri rozbhet

85 Tl menie rezonan|lnlTch kmitov

Jedn8 psoamoen¥s funkci u, pomocou ktorej j e mogna®
Rezonancia motora je j av, kedy s a vplyvom neho
nerovnomernosti z8 Sa ¢ e ako aj fluktu8ci emmni leil e imeind ¢ lolec h
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rozkmpegi adi cky npoateacrhiS8cdkz®&h oz do gener 8tori ck®ho <c¢h
bTva spravidla len niekoOko peri-d statoroeej fr
mechanicklchvli@gen® mnam8&hani e ako amedrzd okmiotdeni ep |
motoraan8sl edn® poruchy.

Pr2kRadonan| n® kmity nameran® rnaaprPraklenommdgobbred
pr*“%gdednej f8ze motora).

b Fos: 204,005 CURSOR

Type
arnplitude

Source

CH1

CH1 200mY  CHZ 50,04 k1 100ms CHT ™ —4.00mb
11-Pdar-05 1656 10,5043Hz

Tlmenie rezon.

vypnuté

Funkciattme ni a r ez on an cviy?p 2snaa zpaapr

Parameter ID: 513

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C €3 WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zapnut®

Na nastavenie tlmenia sl %gi trojica koeficientov,
vel il 2n ndrekverdcis taunpanp’2 tVihee.dnT m dol aden2m tlTchto koe
veOkosS kmitov zmengi S alebo ich aj %Yplne odstr §n
Parameter ID: 514 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C CJ UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dUdc []

Parameter ID: 515 (Nastavenie zosilnenia tl menwmidal ue 2o #an
NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C* WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln.
Oddis []

Parameter ID: 516 (Nastavenie zosilnenia tl menia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C C4 UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dwis []
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UOUI
ds o B
dt
D 515 Gel an® nap?t
d¥ s
dt
dUpbc
dt
Gel ang fr
Viznam koeficientov funkcie ATI menie rezonanl|nilc
Tl menie rmzpmanrci §i S alebo wplne potlaliS negel an:
chode s mallm zaSagen2m.

86 Regul §tor napynami cRP) dotKemetDPODXx ®a z 81 oh
(KZ)

Jednouznaj dtl egitejmpndfi ocdl iflr2erk venci e ®heo nnaepdztiioeb vjoe

(Uoc) . Za norm8lnych podmi enok blva jeho hodnot a

sieSov®ho zdruger@hld*Wadp? tPira (AWOV sieti je to ok

medzi obvodu teda mhge?kdin2s@&oemppBki sse nap?tia s

mot or pod z§8§Sagou, sa mige stas, ge motor nebude
odbudenie an 8§r ast skl zu ako aj odoberan®ho pr %du. Ak
amenila alebo negadalpawaiji,pgreunhée n®Nabmedzi S frekve
pri ktor ej je na motore aj pri nNi ggom mmempidlt?c hs i
UNI FREM 40Regbulloskt oAl namdt isd®ed @slS§t or kinetick®ho
(RKZ) . Okrem i n®ho sl %gi aj na preklenutie Kkr 8t

pogadovan® mini p&uldreyun a&p 2ethided e bm2 m gel amre d ef nr2enk v
zotrval nej hmoty.

Pri brzden2? motorom, teda pajgdotbevul ahabmbipdp®m obr
vplyvom prelievania energigzmot or a sp? S tdeomtmenpdapade m§ meni | d
na spr8vnu regul 8ciu motor a, avgak st Yapeo zrta p20S auvc@®

APrep2tied. Prmotorpphevwaghejkdmi egenpr 8tajeclomvchod
geriavov, virSahy,e |rdosdibe®hhey z/ot rval nTch hmit), sa s
Ucpoug2vaj ¥ br oddm®rméddkyl,y kd or ® prebytoln¥% eaergiu
je striktne predp2san§8 doba =zastaveni aNaphSawul j e
reguli§teoRegul 8t or dynami (RO®hTen dwyweEedwan2 m gel anej

zastav?2 n8rast napa@tia DC. Podobne alkroutt?o nma x iem8al]
frekvencie ug pruensotg8nvia nkSorraisgtovnaaSp2at i a ag po poruct

Kagdsg Rlegu$ 8§t or & an alB? tsiaanost at ne pargmemothS / zapn¥%S \

Parameter ID: 748

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCl AREGUL . NAP>TKANERN) Z281

Kinet. zalohovanie (D)

vypnuté

12. marca 2018 Strana 138 z 177



UNIFREM v.3.29x

VONSC

Parameter ID: 749

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCI AREGUL .

N A P-> Dynan. dolseN )

Dynam. dubeh (D)

wypnuty

Dl egit® parametre
ktorlch sa sp¥%gSa

nas

taveni a

Parameter ID: 753

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd AREGUL .

N A P-> Refefencia RN )

Parameter ID: 754

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CCIREGUL.NAP T A->R&exencia DD

Na prisptsobenie

kmitav®ho priebehu

dynami ky
sD Yaglioag kpya rRaNme tkrteo rP®

odozvy a

Parameter ID: 751

NASTAVENIEi>RIADENI E A REGULREGUL . NAP>TPAz(RB§Xka R
Parameter ID: 752
NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQRREGLCAI.A NAP>TIAz(BYXka R
Parameter ID: 750
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE®ELCAI.A NAP>TDAz( BYXka R
A
1 _ Fs [Hz]
Upc [V] Ki net i Dy nami
z8l ohow dobeh
"""""""""""""""""""""""""""""""""" Fger .
Refer. DD ge
PAR. ID = oo e e o
754
UbCnom. - fre—— o= oo NG el - e e
(565 V)
Refer. KZ
PAR. ID = {---=-t---
753
ov T p a d @bnovenie ipovel > s
. X | S
siete siete STOP pred0g
T-nap?®tie medzio dobehu
T-vIistupn8 frekv

Regul 8tor

napftna2 pRN)nnosti

12. marca 2018

Strana 139 z 177

r e gupasttioar amendazpi?2a b vao «
funkciday nlkaim etki®hlk®do bzdluohovani a

pr2z2padn® dol &
slpolao | ne

(O



VONSCH

Pr2kVhadtledky merania nasadenia RN na pohone zo z

Tek__ I @ Siop M Pas: 15005 TRIGGER Tek .1 ® Stop I Pos: 15005 SAYE/REL
T o NAP TEUee . | Setups
\\\\ R R o L ¥ ' llllliljeu . i f
W CFREKVENCIA 4 T b :
Z SI:IIZIE o w s o ‘ SI_I[I:E
e A | FREKVENCFA Al
: & : - ‘ : : : Source : oy 5 - V L G[ A Ref
NAP TIE U Eu S ZOTRVAL I
o e o B 1 it a »
S N P SR . &...;K..KZQTFRKV.AKL. TSR | W
T Coupling B i Pef 4
KI NETI'CKE :zZCL AL : DYNAMICKh DOE n
BHT ™ 00mi CHE At M 250 Ext 7 180mY M 200my THZ S0y M T.00s Ext .~ 1E0mb
Refd 200m' 1,005 RefB S00mY 1,005
Kinetick® z8l ohovani e me Dynamickl dobeh pri rtzny
nap8jacieho nap?2tia na mol pohonu.
VmnohTch priemyselnlch famglkiviefidin§ai pnemddon sa vy
zastavi l za | o najkratg? | as. Pri opakovanTch pr
am§8 to prianmyr odplktv vhau viroby. poAch, s&t oa®lyge mg n
zotrvalnosti alebo zaSagovacie pomery s¥% prement
dobehu probl ®m. Vtedy treba aplikovaS regim Dynar
miegadl 8§, kde z8§vis?2 zotrval mas®rodlmnogstva spr a

8.7 Brzdenie tokom

Na brzdenie savmeni | och frekvencie poug2va niekoOko reg
pougitie br zdondgphoor nnfokdau.l UExai st uj 4 vgak pohony, k de
| i ast azlrne d&k avo. Ak gajeaprndll dderpywgd o zastavilo
tomto | ase dobehu Pzneipkh& ipeormecnhid aKiE4 nemus?2 byS p
nutn®. Ak napr2klad ug 13 alebo 15 sekundovli dobe
ener gi e 25ja Sd & ozuny iBizdenmie Tokanm k ¢ i e

Na zapnutie brzdenia tokom sl %%ji parameter:

Parameter ID: 775

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)

Funguje tak, ge pri prekrol en

Brzdenie tokom B1) zalne nzevnyigovaS nap2tie motor
vyphuté magneti z8ci u. To sptsobz, ge
nedostanezmot ora do menila ale sa
mot or a. Mi eru zvligeni a magnet

parametrom AZos. brzd. Tokom |

Parameter ID: 776

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]
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Pr2kladnosS brzdenia tokom na re8lnom zariaden?2.

[Tek .M. @ Stop M Fos: 1.500 SAVE/REL Tek  JL. ® Sup B Fos: 15008 T
N - N N - I I I I N - H H - N H N R
’ ' : : : : Setups : 5 : : : : : : : I:nupin-;
Source : L2 : i W Bit
it L BRBDL BNz
Ref Wined b o Yalts/Div
e
Probe
Sawve
Ref B
« : : oo : : : i : S oo : :
A 200my T EHZ " 200mY M S00ms Ext .~ 180mY BHT200my  TH 200mi M E00ms Ext 7 130m
Retd 200rmy S00ms Reth S00mY S00ms Retd 200mYy S00ms Refh S00mby S00ms
Brzdenie tokom pri me n g Brzdenie tokom pri valg
Pri brzden? tokpngidomh8§dhai kvani u motor a, preto
dodatol n¥% tepeln% ochranu, termistor alebo PT100
88 Naf 8zovani e
Pri prev8dzkovan2 elektricklch pohonov | asto vzni
spustilo, aj keN sa motor vo vypnditelno v ttalveek oot 89 aa
ventil 8§t spal 2n, trakln® vozidlo v pohybe aleb
Naj pr esnnea”grllec hdej gie sapoogidi8 nd ocsti &lhknawsS®hso s n 2 me
poskytne pr esnfkekvendiflotronrS§cu us o meémiol s@| dolk8§ge aut
prisp!saabfbiSsonas. Sn2 mal vgak nie je rnNatfns& of@umg ieS

vmenili frekvencie UNIFREM. Nardntricovani e je mogn®

Parameter ID: 374

NASTAVENIEi> RI ADENI E A REGAFCZIOAMANNAE §zovanie

Hafazovanie

\Vyphuté
Zrychlené

Normalne S

Jedn8§ psaneo automatick¥% funkciu, ktor8 vgdy po ak
naf8zovania na roztolenl motor (respekgkkecBt eth
ajgtho doba trvania m!tge byS premenliv§ omnhstavehia hl os't
parametrov.
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Pr %d i 1. detekcia Il. | [l V. Frekvenua
motora [A] ! smeru a Detekci inabu- Rozbeh [Hz]
inabudenie  afrekv. idenie naFge.
| 1 - Fvax
 FceL
Pomer Inaf/l0
X Magn.
=1D778 x ID355
épovel ngj den s
; _ s
T-r ot o frelvergia GTART X frekvencie
T-vi stupng8 frekve [—
T-pr sd mot or a Las na
PAR.ID = 375
Naf 8zovpnierc2p |innost.i
PspegnosS nall&zajvamoma hOadania je z8&visl§ od tTcl
(N§sobok magneticapin®hRujpe “diut | i vosS naf §zovani a
Parameter ID: 778
NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd ANAF CZ O V>AhnheElnaf/I0[ ]
(Las. MKioonwvpl yvRuje rTchl osdbudenmmeiagza) et ovani a
Parameter ID: 79 _
NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRE aMOTBRA. MT
Pr2kNafi§zovanie na roztolenl motor na meni]l.i
(tenk8i Mliatrapn8 frekvenaoirdsad, ht eb & e h 8 arbafrdkkemciaa n 8§ |
rotora)
1 1:Frek. MM[Hz] 2:Prad MTIAEEEES ... 1 ﬂi
I I
1:Min=6.08 Max=yABH Prm=47.31 RBkt=57.80H
2:Min=H.86 Maw=z.11 Frm=1.12 Al:t= 1 23
Qknd M 5
89 Obmedzenie vikonu
Vpr axi sa m!lge vyskyt n %S potrebpr 2zma:dm)vagdaaj €ei mo
meni | preSagovani' . Pg g psaamd n e/jz np ke G airc2hm al ebo p !
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za n8sledok vipadok technol -gie, ktorl ma |
zn2genie vlikonu motora. Preto msamﬁt!\e®rfdveekjve\nlcb&ve
bl ok obmedzenia viIikonu.

Funkci a obmedzenia wdrdnetitu sa vol?2 v

Parameter ID: 766

NASTAVENIEi> RI ADENIE A REGUIMECNVAKkonu [ |

Tu je mogn® zapn%S jednotliv® zdroje (pr2liny) ob

Obin. vykonu (QV)
od pret'aZenia
od tepl. chladi¢a
od pref'aZenia motora

od ext. teploty

CIf=Ne J< ]

od signalu obm. wyk.
od preSageni|Tepelnl int. MN (I D 31)| Porucha =100 %
od tepl.chl gTeplota chladila (I D 7{Porucha

767)
od preSageni|Tepelnl int. MT (I D 33)| Porucha =100 %
od ext. teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha = ID 866

865)
Pri vzniku varovan2 uvedenlch tepelnich ochr &n me
Vistupom obmedzenia vikonu je korekcia maxi m8lne
zobrazovan® veliliny neprre«dondiact k\ypeonmiuc hpwv &yv §a Dk
Obmedzenie vikonu sa teda vykon8va obmedzen2m ma X
maxi m8l neho pr¥%du (RMP) fkutnkrlTnTmusl2D By52 )zapnutl a

Pr2klldchnosS obmedzenia vIikonu od preSa‘c‘jenia~ me n
sasynchr-nnym motorom zo z8znamu na girhépelkmim idnt
MN, hrub ®r |Yida M ) .

1 1Tepelng in[%] 2Prad MTAMEER .. 1 ':3'-.]
|
|
|
B
|
b |

1:Min=49.2 Mawx=21.7 Prm= Akt=91.7
Z:Min=6.06 Mawx=4.22 Frm= Akt=2. 41
Qkng Mg eset Stg

'|'Pohon begal pod pInT Pohon sa oidnQaehglri§ll

integr 8l meni | a dosi akl es §. Pohon j e Znovl
n8sl edne sa obmedzil maxi m8l ny viIkon.
Nal ej nest Ypal

8.100pti mali z8ci a

Optimaliz8cia | e SJa/rh@sdtaa:thTblrovikadikatcgir®mo Yol ohou |
audr gani e optim8lIlnych hodn®t OubovoOnej zobrazova
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ni ektor ®ho zad8vacieho kans8l u. VOptinkatIoirzT§c$a me&
vintervale 0.000ma@n®.0d0z@mrosziikev meni | a:

Parameter ID: 423

DIAGNOSTIKA i > Funkcie -> Opt i ma+i ¥§sitaap OPT [ ]

Napojenie vistupu optimaliz&§cie na Oubovmtnl =za
parametra pri vlibere sign8lu (zdroja) pr2slugn®ho
Viber veliliny, ktorej Krit®rium m8 bl ok optimal:

Parameter ID: 80

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MALPZO@GLAM. signsgl

Vyber signalu Najsitaej gi e sa pri gtandardnlct
{8 \TENU-DIAGHOSTIRA Riadenie sign§l optimaliz8§cie vyber§ pr
Otacky 0IRPM| mot or a. Pri zvolen2 niektor ®h
H:IIJ'I(T: 31“3 optimalizovaS aj OubovoOn¥% tec

Krit®rium amtainmeanl8i,z §lcii eboude meni| vyhOad§vaS mini
signsgl u. Napr2klad pri pohone gener 8t ora na MVE c
pri pohone | erpadla minimalizovaS vikonov® straty
Na viber krit®ria sl %g] Opt. kritérium

[Minimum  signalu

Maximum signalu J

Parameter ID: 208

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL-PZOBLA krit®rium

Bl okovani e (resetp()dmiermatrrielraraal'iz§cie a

Vbl oku OPTI MALI ZCCI A s a achg8dzaj ¥ dva signsgly.
opti malpad&mi enku, kedyopelmagn oman&Svelilinu.

Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetova

§
®
0

Parameter ID: 263

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MALbZOBL A Reset signs§l

Vyber signalu Napr?2 kAlkd:j e optimaliz8cia nas
|2 MENUMDIAGHOSTIKA' Stay menica maxima alebo mi ni ma vI konu, je pot
keN je zariadenie vypnut ®. Po

Reset signsgli [ 2568 Jmen.nreeg . v e(l n ¢
stavov®ho s| ovapartamets AOpsl as rRe s &

w:::::gz ﬂ:ﬂ vyberie Chod ( ngeennier unjae vnlaspt2utpiee

Opt. reset KeNge stavov ®e gsdvogavno® njaene n § t o
Porucha Ol optimaliz8cie |je aktzvny k eN
SwW_Err_Pin Ol nap?atie.

<)

Chod
DC nabity
MT nabudenhy

OO
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Vtedy, keN doch&8dza po zmene vistupu optimaliz§8ci
bl va premenlnwtin® oneskori S mer ani e kast @d b wan ®hpc
parametra sl ¥Ygi na nastavenie podmienky merani a:

Parameter ID: 279

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MAL-PZOGL A Meranie signtgl

Ak m8§8 byS meranie vykonan® ag po uktommhtem 2s ir@am®ploiv

v el i $tdavman. neg . (neg8cia st avwaamethi Opts| mermag niae adat 2 vne
nastav? bit ARozb. /Dob FA. To zcniaemesna8 ,| agke§ pnoa zunk
rampovej funkcieapot om sa ag vykon8va nov® meranie pre Nal
Vyber signlu | Opt. meranie zapne
|2 HMEHUMDIAGHOSTIKA"Stay menica [MT nabudeny O
=) Rozb./Dob. F
FZel = 0 O
F = Fzel O
\arovanie [l
Naupravenieapr i sp!sobenie procesu optimaliz8cie sl %gi a
Meno parametra ID | Popis
Peri-da opt. |13 |Las me rjaendina® h o kroku optimalizaln
jednotlivimi krokmi mtge predOgi S
sign8l [279]d).
Skenovanie 420 | Zap./Vyp. regim skenovania vistupu
optimali z8ci e S| %gi na n8§jdenie ¢
VyhOads§ glob&§Imyggnkeghr ®mi agerTch
vhastavenom smere cell rozsah maxi
delta Sign . 255 INastavuje hodnotu maxi m8lnej dovol
AOptim. Sign8l [80]f od glob8&8lnehgdg
optimaliz8cie (skenovania) pomaly
tTm sleduje pomall®o lz§iemeyh ov eeDktors@mu
vistupu od gl obé&hnasthav eenxt ri®mdin oa u
vykon8 nov® skenovanie, ak je zapn
Regim kroku 425 {Urluje, |i m8§& byS veOkosS zmeny
kr ok mi pevn§ al eenoe nplrievmie nk ri ovk§ . z Par m
kroku urluje na z8klade adaptivity
Minim. krok 427 {Mi ni m§l na alebo pevn§ zmena vIistup
Zisk adapt. kroku 743 |Ur|luje intenzitOpvpmyvB8idegl vBEBOEAD
optimaliz8cie, ak jépremenkivARegi
Pol . smer 426 I[INastavuje prvotnl smer optimal i z8§
hodnoty vistupu 0.00 nahor (AOd mi
(AOd mdxim
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VI kon : . 1. ' Frekvencia
motora [W] i skenovanie zmena [HZ]
: po gt technol ogd
"""""""""""""""""""""" I'I"""""'"""""p'cidm'léh'ok‘l‘"""' Fuax
posun opt| (vistupg ¢
Jeurn® ool — PAR.ID = 423

maxi m8I| n 7 S
vi konu

_ Fvin
i ovel GT!/ g
e P t[s]
T-vistup opt(IID:mQBD|nza§pcoljeag1dll/mrﬁrekven0|u
T-optimalizovanl -nsapgonj8nT( InDe= 7v6i6klon mot
Opti maliipzr8icnica2 p | innosti pri maximaliz8cii vikonu znm
PerL'aanOSS opti mal imeSrciileonma pohone s
(rub8§ WVlagtaup OPT. ,-Ptréklomgint &rpr2pade je nastaven
426) na voObu AOd maxi maf.

1 1Prikon[ll] Z:Udstupn OFT[ IBEAAEE .. 0 1 | [ 1:Prikon[W] Zdstup OFT[

| ]
1:Min=8.0 Max=189.4 Prm=512  Akt=95.2
Min=H.06088 Max=1.0862 Prm=0.691% Akt=0.5188

Okra [ ] M B F===t B Stgpice
i Zmena technologick’

Skenovan2m ng§jdenl @
i mali z8ci e. Nesk®r dotiahnutie vistupBj da
ad?2 presne. nov®ho opti m8l neho bod

8llExtern8 tepeln8 ochrana (ETO)

Ak je na zariaden?, kt or ®h od iss/d cazs2Scoiui j ree jmeeknli | s nf2rne
Zzostava virmxmeallash rovnak®ho typu, j e mogn® zapoc
avyhodn o oichvteplStu zariadeniaap od Oa pot r e by poaughy. Paametre blokii a a
ETO sa nachg&gdiziaj Ya v

Parameter ID: 860

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplo~tnTch snZzmal ov saj ep~d)eurgzaaa|j-egjce
vlistup. Mat emati ckl mo d el ApPor|l%dt aE TéOpioir m8 Isrmy zwwd i? a G
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pr2slugn®ho AOUTX. Na Al Nx vznikne YbytacAkNamap 3 tei a
ETOZt l chto Ydajov sa vyhodmosts?l eddportephdmal a Pai
varovnej alebo poruchovej hranice sa vyhodnot?2 va
Viznam parambttogi ak® pr eponasnliedyjeYgcadinuashen® v
Typ ETO: - PTC,-PT100,-v1 ast nl s UNIFREM
[ID 861]
AINX i Nap? ti e
Pol et sn? [ID 867]
/\ m [ID 862]
C\H— -+ aoutx || Pr @O
U U [ “°V[ID 870]
‘_
Viastnl <a v — :
‘ Rero[ Q] Odpor sn#Z: Varovanie
Rioo A c 2OV [ID 871] ETO [ID 865]
[ID 864]
ﬁé’g(%] ) Teplota ETO | _ Porucha ETO
| GeolAC o/ [ipggg] | * [ID 86
20AC
Pre potreby zapojeQubosvaOmi! geo nylugarmal - govl vstol
svorkovnice X1 procesorovej dosky menil a
Pr2klad nastidvemizanaEk BO tsy®rui iP-TC v
LASs NASTAVENI E:
Nastavenie PTC sn2mal a:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor
906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap. ETO AIN2
862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Po! et sn2 mal3
Pr 2kl ad npaasrtaanveetnrioav, z Kkt or T ch s¥% poodrviecdne nERT Ch:ir ani ce var c
865 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Varovanie ETO 90 AC
866 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Porucha ETO 160. 0 AC
MognosS obmedzenia maxi m8Il neho meracieho pr¥%du ETO:
Parameter Ma x i m. pr*d EDOmMeldR2ule8py»d do ETO sn2malov aby
zohrievaniu sn2mal a. Ak je pougit]l gpeci 8l ny sn2mal, t
Pri type ETO = "PTC" je merac?2 pr%d ohranil ereltentma hod
parameter neakt2vny.
| 1087 | MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ | Maxi m. pr v, d | 10.00 mA |
Nastavenie anal gov®ho vstupu AI N2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
154 {\//ISE_II_\ILLJJP> \NA/?NS;?VEME \VSTUPY AV h\SATNUAPLYE G O Typ A|N2 O-lOV
MognosS filtrovania rugen2 na anal -govom vstupe:
|262 ‘\r\;lSEPGJP\\(\r\XIANsZT/\WENlE\VSTUPY A Vh\SN’NJﬁPLYcGO\‘ Filter AIN2 1s
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Nastavenie anal -gov®ho vIistupu AOUT2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
362 \l\;IIFE]NSUT\UNQ%EA\VENIE \ VSTUPY A VASTURWMNALGE GO Typ AO2 0-20mA
1077 \’\;I%NSUT\UN‘:;%EA\VENIE \VSTUPY A Vh\SATNAPLYE GO A02 ZdrOj P r ]/4d E T O
366 \l\;IIFE]NSUT\UNQ%EA\VENIE \VSTUPY A Vh\SAINAPLYE GO Slg (AOZ_A) 0 mA
368 \l\;IIYE]NSUT\UN‘:;%EA\VENIE \VSTUPY A Vh\SAINAPLYE GO Slg (AOZ_B) 20 mA
945 \h;IIFE]NSLJT\UN&SDEAQ/ENIE \VSTUPY AV h\SATNAPLYE GO AOZ_A 0 mA
946 \l\;IIYE]NSUT\UN‘:;%EA\VENIE \VSTUPY A Vh\SAINAPLYE GO AOZ_B 20 mA

LASs DI AGNOSTI KA: N
Mogn&®8troly meranlch %dajov:

[ID] Cesta Parameter Popis

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ A Teplota na sn2mali

eplota
870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Prvd ETO [ mi/ OMCir;ni c* prd exte
; a : Hodnota odmeran®ho

867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Nap ti e ETO na sn2zmali ETO

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Hodnota odporu sn2m

por snfglma

812PreSagovac?2 sp2nal APreSagov§gki

Naj m? pri zdvi hovich p o hionnlocchh ogbel rai satvioavc, h anl aes aaje n
meni | ov sa poug2?vaj % rlzne zariadenia na vyhodn
alebo technologic k e j i nky. Meni | UNI FREM dok&g&ge na z8KklI

vyhodnoti S zaSagenie pophbona$zZpvtZzaeBm@enmehypanonu
aby bola prevg8§dzka pohonu bezpelng§. APreSaghav §Kki
geriavov, posunoch psruip o rrte@wa n 20,b r &Ra @2n@h astr oj ov
preSagovaci emhenislpdanta]l ANIVFREM obs ahujpowinieki ek oOko vyl

Pojmy:

ZaSagépeevoliteOn§ velilina, ktor§& predstavuje mi
Mo ment motora, Pr¥d motora, VIkon alebo aj Al Nx a
Preéag'l'e\]neivestav pohonu po szInenZVpodmienoeltickypreéag
generovaS STOP, obmedzi S rlchlosS pr2padne signal

Dynami ck 8§ p'|'r\1vee/§pﬂ|zdx<aovnT st av p oukladnom smene,ikedyadkrere | er § ¢
statickej z8Sage pohon prekosfuvh®ajredper zotrval

Statick § prevgdzgmacovnl stav pohonkiadnomsmera.st §| en e | r

Tipovanie i Je takl sled ovl8§dac2ch povelov, ktorT ob
Napr2zklad kr8tke povely GTART alebo prerugovan® z

Na konf ipgeS&giowaci eho sp2nala sl ¥%jia nasledovn® p

Parameter ID: 840

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> ZDVI HOVE PPRECIABOVCK
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Konfigumr&dgiian di nnost.

kci e

Meno parametra ID Popis
Pretagov§gk 841 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie el el
Pretaiovak zap./vyp.
wypnuty
zapnuty J
Regim preSa|842 | Zapnutie regimov sp2nala preSageni a
Reiim pret’aiovaka
autodetekcia hranic
iba staticky rezim U
hegeneruje STOP U
pomalé spustanie
testuj "tipovanie"
Sptsob vipoltu veliliny AZaSageniefi: Zdvihov® fun
ZaSagenie. |83 Viber wveliliny, ktor§ bude sl %gi$
AZaSageni ef.
 MENUDIAGHOSTIKA" Riadenie
Pr2kl advellibleiruy, ktor§ predstavuje mieru
ZaSagenie 1|844 Hodnot a vybrat ®ho signs8lu zaSageni
zaSageniu. Sl Ypgoi menran Ipcrhe vjoedd ndoot i e k .
Filter zaSa|81 |Filter prv®ho r&du, thorT sl Ygi na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (I D 843)
Podmienky vznikua z 8§ni ku APreSageni af:
Las po gtar |82 |Las necitlivosti preSagovacieho sp2n
PreSagenie |85 [Hranica preSagenia pohonu v dynami cKk
) v kladnom smere).
Las preSag.|848 |[Doba, ktorY% muZaSaydryiyeilal aka hrani
v preSadgenia, aby sa zopol preSagovac?
PreSagemie |86 Hranica preSagenia pohonu Vv ust§len
) kladnom smere).
Las preSag.|849 [Doba, ktor¥% musZaShy®8yigegi al iankao hr a
i} preSadgenia, aby sa zopol preSagovac?
PreSagenie |847 HranicaZaSagpnbaulgon!enie PreSadgenia pr
v na ust8lenej rlchlosti
Las preSag. |80 Doba, ktor% muZaSay@nigeil el ahka hran
preSagenia, aby sa vypol preSadgovac?
Signgl bl okoveanmiiaai:APreSag
Zdroj reset]|572 Sign§|,vktorT s | Yad i na zabl okovanie
M1 ge byS vybranl buN | 2selnl signs§gl
PreS.reset |88 |Podmienka vzniku resetu preSageni a.
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Pre diagnostiku a v hodnotenlespM;gBagDvéka zobrazovan® vel.

ZaSagenie 854 |[Mi era zaSa@genia pohonu zZe$a@eanm ce(Rsddarn
vztiahmat&g&nui @D 840) 0%

Tipovania 855 |Pol et nedovolenlch ovl&8&8dac2ch sekve
pohonu (kr8tke povely gtartu | akc:
zopne preSagovac? sp2nal bez ohOaq
Vyhodnotenie tipovaw®oObe medn®@owy gn ¥

Stav PRETAG|86 |Signalizuje v akom stave sa nach§8dzaq

Stay PRETAZ.
detekcia 0
pret’aZenie O
tipovanie O
ustalenie
[l
Pr2klad zobrazenia diagnostickej wvelilinrn

PreSagenie pohonu nastane:

ak sa polas prevs8dzky splnia podmienky vzrikba pr
statickl poleays mlynami ckej prevg§dzky, keN prekrol?
APreSagenie dyn.dA (I D 845) na | as dbbnbak? statitkan AL as
regi me prekrol?2 statick¥ hranicu na pr2slugnl | as
alebo ak je zapnUttlest @i rm iap bopoal Beidt @ fitpiod v ard2 ev t i pc
prekrol?2 5 tipovan2 do 5 min.

Stav PreSagenia menil si gnaf36-Ru¢ $a gaojv .§Raudizktgjpn T m h
ovlI 8dacieho panel a.

PreSagenie pohonu zanikne:

ak polas reverzn®ho chodu poklesne AZaSageniefn p
847) na dobu dlhgiu ako AlLas preSag. vyp.ndn (1D 85
Vregi moch pr(dPagdaBka | e mognA@own;aH)@aSBp\%lgIGla@n@ﬁ

preSagen2 obmedz2 rTchlosS sp¥%gSani areverznemvbaleg n a 2
pre zvigenie bezpelnadmer ptin maemeob®cii s

nal ej jer em@igm®c hvv v ¥tp o S ® bIokovankEa(Bm:amtsm@lodaomt
Anegeneruj,epSTO®doch, kedy sa m8& pri preSagenz v
akcia (napr2klad, obmedzeni e rTchl osti paluggda 2 mo

uni ver z8Ildrrxék hobwll ®kov meni | a.

Autodetekcia hran?c: .
Jeden zrregvimolv | innosti prAasd dadwesdlek c IaZDohE§z4992p)2nathe2
regimu sa vynuluj¥% hranice podmienoko]|prse Shaagse neidao v(

pracovnlchi ag&mhioay garautomaticky dvet ek ujni b(\rZaar&aIgraa
Pri tejto detekcii by mal byS pohon zaSagovanl ma
br emeno, at N. ) Po 5 ag 10 cykloch saustb8@hobaysar
hodnot 8ch,davolr®n%%t ol eranciu vyggie ako maxi m8I| n
Po vypnut2 tohto regimu zost ame Sa goni £lke mraa mwjvd chi
Pol as autodetekcie hran2c nhRre Yayp.Cimdigteekk unk| n®
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ZaSag(
ID 854 [%] 4

Las po
ID 852

Ll

PreSagen
ID 845 [%]

Pr e Sa ¢gstatn

A

ID 846 [%] i
° i | t[s]
fMEN[HZ] 4 i |
FcelL | i
i ! ] nastalo pr]
FGceL ] ! i
- \gEm
' tkzabrzde
o | t[s]
Bit St av PR]|: PreSagenie n i bl okovanT ]
(ID 856) i ! smerom hare
APreSagel|!
T >
0 t [s]
Pr2klad vzniku preSagenia v dynamickom regime |innost.i
813Funkcia dynamickl zdvih
Ger i avov§ DYNANMKZOVIH (DZ) (ID 1068) s | %ag i na prispltsobeni e me
zdvihu podOa aktus8lnej hmot nosti br emena. Pri vy
richl ossS.
Pre spr8vnu Jinnosé dynami ck®ho zdvihuijjpe vhbpotieb
veliliny AZaSageniefi (I D 854) podobne ako pri fun
Meno parametra ID Popis
ZaSagenie. |843 Viber parametra ktorT bude sl %gi$S 3
) AZaSageni ef.
ZaSageni e 844 Hodnota vybhmgat8®o zaSageni a (I D 843
zaSageniu. Sl ¥ji na prevod do pomern
Filter zaSgq851 Filter prv®ho r 8du kvtorT sl Yagi na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (1D 843)
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Na konfigumi&ki®@hodyzmdavi hu sl %gia nasledovn® par amet

DZ zap./vyp. 1069 |Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyna
DZ zap./vyp.
wypnuty

Las meranil070 |[Las merania statick®ho zaSagenia (1
AFrekvencia DzAa (1D 1073).

Z§8Sag Dz 11071 |HornlT rozsah zaSageni a, nad ktorTm
nezni guj e.

Z8Sag Dz 11072 |[Dol nT rozsah zaSageataj @oddwkitlhor ha
frekvencii.

Frekvencia DZ 1073 |[Frekvenci a, pr i ktorej prebieha me
richlosS ktor8 odpoved8 maxi m8l nemu

Pre diagnostkuavy hodnot eni e preSagov§8kuebl Mghg:tieto zob

ZaSagenie |84 |Miera Sagenia pohonu Zu$adeami (R8s ar
3]

zaSa
vzti ahmat&g &ni @D 844)0%).
Stav PRET/856 Detekcia statick®ho alebo dynamick®Ah

Princ?2p linnost:.i

Pri gtarte simeebwemoira zastav2 na AFrekasnmeaabiZa
DZA (| ably0 Mgl o k ust&leniu veliliny AzZaSagenieh
rTchlosti. Ak sa zaSagenie uz8%3d§ DADIMR)ear @M ®g§ me
DZ ma(®.1671), potomsaobmedzeni e rTchl osti zdvi hu prepol“
AFrekvencia DzZo (I D 1073) a AMax. frekvencia.f (
A&§Sag DZ |nbaxl0i7 1) alebo vyggi u,IobsuSdeobjneehdozema§X|nna§I
AFrekvencia DZo (1D 1073). AkZB&d¢ DD idihaediccSa genl
ni ggiu, bude jeho maxim&lna rTchlosS obmedzen§ na
Ak vypol2tan® ohranileniAMaxlchre&viengieamen@gli b &k
varovn® M618Hyennainei cAk i . zdvi h
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ID 854 [%]

ZaSagé

Z§8Sag aR.z

ID 1071 [%]
Z§8Sag
1072 [%]

fMEN [Hz]

Max Frekvenc ia

ID 111 [Hz]

FcelL

Frekvencia DZ

ID 1073 [Hz]

DZ

i mebgeme hao
mena s

veOl

Las meran
ID 1070 [s]

A

5

Maxi m8l na

z me
[Hz] 4

ID111 |

ID1073-

ran®ho

rTchIVc
zas

»

A

W61-
Dy nami
zdvih

P

e

DZ obmedzuje
axi m8l nu
podOa za$

rinczp

8.14 Funkcia 1 rozladenie IRC

|l innosti

fun

kci e

ADynami ckT

»

ID1071 [%0]

ID1072

\ Zmeran® za‘
t [s]
t[s]’
t[s]

zdvi hi.

Meni | e frekvenciepwVNIplﬁlﬁEMrpmmgjiirtd/\aacieho modul u F
s%| asne vyhorden8dcnoovma § avscev oscihg nidd kyr ezment 81 nych sn2 me
rozdi el rl chl ost 2zobrazuje hip &@r asmmetmai|l oA Rr@2ki. (11 C11086)
vzorca:

Firci-rc2= | |Firca| T |Fire2| |

kde |Frci] znamen§ vipolet absol tnej hodnoty rTchlos
|l RC206 (1D ) .

Vpr axi m: ge byS na viac motorovich pohonoch potre
z8sahy ako obmedzenie momentu, zablokovanie a oka
Napr2kl ad:

pri pregmykovan? | edne] n8pravy t rpetkdruhep-hzon 2vgoeznii del @
ohranil|l enia mome mieun gaobuy andshpRrzaivoau snepr edbi ehal a dr
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pri prerugem?zmatdemi?8Ilpwhanov na valcovacad,rulhi8nke
napr8zdno) sa vygeneruje RESET.
at N.

Na konfigur 8xzluadeamike ileRGMR shuping pasamgirar amet re v

Parameter ID: 1081
NASTAVENIE 1 > FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2
Konfigum&dg@iian d i nnosti
Meno parametra ID Popis
Rozladenie IRC1,2 1082 |Nastavenie sptsobu obsluhy a Jlinno
zIRClalRC2.
Rozladenie IRC1,2
obmedzenie momentu
reset PwWM - [l
obmedzenie momentu RozI|l adenie I RC1,2 spltsob? oslabenie mo
reset PWM Rozl adenie I RC1,2 splt!sob?2 okamdgit® vyp
Filter dIRC1,2 1083 |Lasov§ kongtanta filtra rozdielu f
Min. rozdiel IRC1,2 1084 |Mi ni m8l na hranica absol Yat nej hodno
Max. rozdiel IRC1,2 1085 | Maxi m8l na hranica absol Yt nej hodno
Pre diagnostkuavy hodnotenie sl %gia tieto zobrazovan® vel
Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora ur| en8 sn2mal om
Frek. IRC2 803 Frekvencia rotor atwlrllo&kn 8nod m?r mall RT 2
Frek. IRC1-IRC2 1086 |[T§to velilina je filtrovanS 8Fiflitletrr o
(ID1083).
Princ?2p linnosti:
Akjevpar ametr i ARozI|l adenie I RC1,2id (I D 1082) akt?2uvi

prekroli emdmgIimne | hranice rozdielu frekvenci 2 AMi 1
zni govaS obmedzenie momentu motora a pfr.i maxi m8l1l n
bude momentnul ovIiVyp2nanie pohonov sa deje pl ymvanid o Yime
momentu sa zobr auds2Roeladen@ REM2AINi e A

Mwmax [Nm] [AWGI?07I adeni e | F] " _ .
axil m ny mo m
Muax --/ --------------------- funkcia rozladenia IRC1, IRC2

(ID481) ~ [Nm] 4
Max. moment]
g ID 481,

1

0 ID 1053 :

t[s] '

Frek. IRCl—IRC%‘ !
|

1

1

(ID 1086)

Maxpirc1,2 _
(ID 1085)

»
»

1
ID1084 1D1085 [HZ]

. Rozladenie IRC1,2
Minpirc1,2

(ID 1084) ~

0 t [s]

Princ2p linnosti funkcie ARozladenie | RCA pri akt2vnej
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Akjevparametri ARECAlL @dierfil® 1082) akt2vna voOba Are
maxi m8l| nej hranice rozdielu frekvenci? A Ma x . roz
PWM a pri pokl ese pod AMin. rozdi el I RC1,2da (1D 1

RESETPWM 1 [AWGRozI adeni e q

v

0
Frek. IRC1-IRC2 (ID , t [S]

1086)
Maxoirc1,2 (ID
1085)

»

Minpircz,2 (ID
1084)

0 t [s]

Princ2p linnosti funkcie ARozladenie | RCA pri aktzv

Pomocou nastaviteOn®ho filtra AFilter dlIRC1,2fA (
rozladenia | RC, uthmsbakv&ntygywmam?i kgummany moment u
na maxi m8l ny moment aj na RESET PWM vjoev am&gm ® bk amhb
volieb.

I e prep2nani a sady parametrov na

Menile frekvencie UNIFREM obsahuj% 4 ug?waneOsk®
nez8visl e epdrietpo2vnaaSS a as prepnut i@ ssaadrya sjtea vdeon i 50 nps:

pr e Jednotl|v®asanhgtrncedﬁ,gllato/r® maj % bl okovan¥ z
mogn® realizovaS aj pri spustenom GTARTE pohonu.
nastaveni na akikoOvek sigeg§i Smehihe, gpeoyRupe f
zmenou parametrov, ktor® jednotliv® funk|l n® bl oky

Napr2kl ad:

-zmena parametrov U/ F krivky pri zmene smeru ot 8] ¢
-zmena zdrojov ovl8§daeha mebhupa ¢(prkepABanie miest.]
-adaptivita parametrov regul 8torov podOa rozsahu 1
-amnoho Nal g2ch.

Podmi enky prep2nania jednot!l i v chp asr8admeptarroacnhe tmeonvi |

Parameter ID: 206

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV

Pr2klad konfigur8cie prepnutia SADY parametrov:

Meno parametra 1D Popis

Prep. s&d. 657 Nastavenie splsobu prep2znania akt?2
(Kombi novan®, Jednot)li v®, Parametro
Prep. sad

Kombinované
Jednotlivé J
Parametrom
Pr2klad nastavenia spltsobu prep2nani a
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Mognos$S p
akt2vnej s a

o =

NASTAVENIE 7> SADY PARAMETROV i

Parametrom

Potom je mognos

Akt 2vna saxampgnhn]s Sada

S nast a

> Prep. s §d

venia aktz2vn

Zdroj bitl sada
Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

641
6426
43

i
Nastaveni e bitov Jerhe
]

parametraPr ep. s &§&d.

l1.splsob

Prep. s 8dKonjb65n7o]lv\aynu®g2 vaj Y

prep2nala. VIst
Ak s¥% neaktzvne
je akt2zvna 2. s

[ 657

upn8§ sa
vget ky
ada, at

Barla 2) Sada 3, Sada 4
p2fnad kac i sa8dz §vi

sa |
da odpovedS§
bity tak je
N

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV i > PREPE NAL SCD

MognosS nastave
VEHIE*SADY PARAHETROV'PREPINAC SED

Zdroj hit2 sada Ziadny

ni a: Zd

Pr2klad nastaveni

a bingr

roj bitl sad

neho prep2nal a

2.sp'sob

Prep..[68§d Jednot-lKavg@ T
odpoved8 jednej
prep2nal ov tak
akt2vny giadny

NASTAVENIEVT > SADY PARAM
MognosS nastave

Zdroj hit2 sada Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny

sade
je akt
bingrny

ETROVi> P
ni a: Zd

Pr2zklad nastaveni

a binsgr

j eden bit b

(bit 1 odpoV

2yna sada s
prep2nal ta

REPE&ENAL SCD
roj bitl sad

neho prep2nal a

en p

GPECI CLNE
NASTAVENIE [224] i

Nastavenie
gpeci 8l nych
pre prep2na

Pr 2 knasdt aveni a

NASTAVENIE 1 > SADY PARAMETROV i >

sada[64l]i>gpeci 8§l ny

Zdroj bit2 sada Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny
@ SPECIALNE NASTAVENIE

gpeci 8l

Potom je mognosS nast
i> PREPENAL &EGEBCI CLNE NASTAVENI E

Bitl sada & gns§
Viber signs8l u,
M ge byS vybran

| [645]

neho zdroj a

PREP¢& NAil> Zdof ki1

v RADY BARAMETROYT

ktorT vyhodnocuje
I buMiltzosvdl.nl sign§

A

Pred nastaven2m zdroja prep

Y SADE1,

to
do

zZznamen§ pri Y
ostatnlch pou

nuti a

ypnut

T
g2vanl

2vnej sady pa

akt
ch podmi enkach
ch

s8§8§d cez

povel

nastaveni e
| MENU->UL OG /

OBNRWVp2rovanie s

§d

12. marca 2018

Strana 156 z 177



| Zalohy parametroy

EmUloZ parametre

= Obnov parametre
EmKopirovanie sad
EPresun parametrov

®Spravuj zalohy v panely

UNIFREM v.3.29x
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Povely na kop2rovanie s8d parametrov:

Funkcia Viber Popis

Zo sady Sadal..Sada4 K-pia parametrov zo sady 1. .4 do

Do sady Sadal..Sada4 Potvrdenie stlalen2m O0Kop2rujo
Kopirovanie sad

Zo sady Sada 1

Do sady Sada 2

Na z8ver trebamnaskavpSep2nani a aktzvne|] sady. Al
dve sady parametrov a SADA2 m§ byS akt2vna pri z8§
br emena S inlm poliatolnlm nap?2t2zm U/F krivky)
parametrov.
Meno parametra ID Nastavenie
Prep. s§8d. 657 Jednot!l i v®
Bitl sada s|645 NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPE NA'|'l,>Zch¢l:ml
sada[64l]i>gpeci 8l ny
Zvol 2 sa zdroj prepnutia sady:
Stavmen. Neg.[ 54 7] (stavov® sl ovo negova
NASTAVENIE i> SADY PARAMETROV i> PREPENALI>
GPECI CLNE NASPABENLEsadai>sign8l [ 6
i\ MENU \DIAGNOSTIKA\St av me n i> Stav rhen.;ég.h
Vyber signalu
Iz MENUADIAGHOSTIKA"Stay menica
Hap. batérie 1.3y
Hotohodiny HH 134.4h
Prev.maotohod HT 3.3h
Sta¥ menica ---1--1--1
Bitl sada zopne 646 NASTAVENIE 71> SADY PARAMETROV 1> PREPENALIT>

GPECI CLNE N A S®BitVsaddzdpne [646]

Vyberie sa bit AfFrotawvoW®ho sl ova
Bit1sada zapne
Odbudz. MT

Pripraveny

(KeNge sanejgeodvmadn ¥o hodnotu stavov®ho
v | z n atoFroa<0.)

frekvenci e.
vyhodnoten® m

Frot T pol arita rotorovej
znamienko frekvenci e
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Po spusten?
viber

di spleja mal
Pougitie s§&d
mogn® riegisS

prep2nani a

I m font om.

u
e editovanejp $ ady.
e

parametrov
aj

Nesymetriu ramp frekvencie

Prep2nani
Prep2nani
Ovl 8dani e
Zap2znani e
é at N.

e r

e s
Vi
a

egimu riade
ign8l ov na
acerlch poh
vyp2znanie Kk

S§8§d do

l T nnosti m! geme u

ktkof @r m&ciakt 2vna | e zob

t eda

ni a

anal - g
onov |
orekci

prispieva ku zvigene
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9 Pr2klady nastavenia menila UNIFREM

991 Nastavenie procesn®ho regul 8tora pre ri

Vnasl eduj %c ej] | asti a slte a voeprrisaa n a rsipaldseonbi a pre ud
hl adiny v n8drgi, pomocou | erpadla riaden®ho frek
911 Situs8ci a
Frekvenl nl meni | riadi ot8l ky lerpadla, tak aby
ngdr gi sa mtge pohyhowmapo 00 dna mi mBMBLUN&0cm Akt usgl
sn2man8 sn2malom hladiny s pr%dovIm vl§tupom Pri
a pri 20mA maxi m8l na hladina. Gelan8 vl glk\aKdel adi n
OV odpoveds8 hhmiadii m&@l mejlO0V odpoved8 maxi m8l nej hl ad
) Senzor vvsky hladiny
@7 ........ FYPTE— . 0-20mA
Cerpadlo
min
Zelana hladina Nadrz 'I>5<"
0-10V Vypust
912 Pripojenie menil a N
Napatie pre gel an¥% hl adi nu pANlpoj 2 me na prvl anal
Senzor vigky hladiny pripoAN2me na druhl anal - -govl
VIistup menila pripoj2me na | erpadlo.
9.1.3 Nastavenie awstpoy govich
\! menu ANASITVSWPXAER STUPANALEGOVE VSTUPYAR
AAINTlyp Al NLGVE A0 )
AAI'NRLi | ter AINlA = 1ms (ak by bol signgl rugenl m?
AAI'NGPECI CLNE NASTAYWENIIE Al N1dA = giadny (F3)
AA1NRy p Al N2MmAA= A0 )
AAI'NRI | ter AI N2A = 1ms (ak by bol signsgl rugenl m?
AAI NQPECI CLNE NASTAVYENIE AI N2A = ¢giadny (F3)
914 Nastavenie procesn®ho regul 8tor a
V. me NASTAVENIET FUNKCIET PROCESNh AREG.
ARegim PRA = APol ohah
Retim PR Takto s a nastavovanie proces
Teplota nastavovani e cwm Vjl dodkmrotPko8cohha i n
Teplota inverzny pr2pad, ak by bolo | erpadlo wur
Poloha zvygovan? j eho ot 8| ok bude hl
Poloha inverzny kl esas$S.
Prietok
| nfrRe i my PR splsobia prepnutie nastavovania v inl
AMin. gel. vel.fA = 1cm (minim&lna hodnota procesn
AMax. gel. vel.fA = 50cm (maxi m8§l na hodnota proces
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AZdroj dgek. ARRNILIi.

Zdroj Zel. PR Ak by sme chceli r/ashtlaavdiiShdg e\t

Hodnota [IPRﬁ = AHo dGeolt.a ihflcadnfo3 Gicm (ak po

hl adiny je 30cm). Hodnota sa

AIN2 hraniciach AMin. gel. vel.f a
AN
AlNS

AZdroj sp.ivazBAxl RRA.

Idroj sp. vazby PR A k by bol a p esymat nteg d nwét zab y , 1

Hodnota obdobne ako pre gelan¥% velilin

AN Samozr ej me treba nastavi S 0 (

F_ procesn®ho regul §tor a.

AIN3

AlN4

9.15 Nastavenie vIistupu menil a

Treba nastavi S odpovedaj %ce parametre motora, ram

V menu ANASTAVENIET OV L CDA NG EL A RREKVENCIAf

AZdroj rever BezreFerzqil 95 ]nfak= bA sme | erpadlu umogni

chodu, lige v pr2pade potreby by sa |erpadlom od]
droj reverzu F

Ovladaci panel i

Trvale reverz

BIN1

BIN2

VmenuA\_IASTAVENIE'l'OVLCDANGELANREKVENCIA'l‘Zdroj gel . fmek. =
droj. 2el. frek.

Procesny reg.

[MODBUS

PROFIBUS

[Max. hodnota 1

V. me NASTAVENIE i OVLCDAN(I,%HELANREKVENCIA'|'~GPECI C~L NE NASTAVENI
ASi gngl pDIASNGSFIRA T=Funkcie T Proces. reg. T VI st ufpt IPRt o nast av?2 m

vistupng frekvencia menila je riaden§ procésnim r
aklnl z8sah.

LANA FREKVENCIA' SPECIALNE NASTAVENIE

Signal pre 2F = \Vystup PR

9.1.6 Monitorovanie

V me DIAGNDSTIKAT Vst upy /i AINfist upy g }

Tu je mogn® sledovaS anal -gov®chs AMp N1lliyNAAG NRyiz ia
v pomernlch AAI N1 Rel . f, AAl N2 Rel . i

V.  me DIAGNDSTIKAT Funkcie i Proces. regfi )

Tu je mogn® sledovaS procesnl regul 8t or v procesn
V  me DIAGNODSTIKAT Ov | § diaGé le. AiFr ek . ) )

Tu je mogn® sl edosvtaP prreomxels2nt®Rhml rwlgul 8t ora na ¢gel
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92 Pr2klad nastavenia |l ogickTch okov

Frekvenl n® menile UNIFREM maj % vo svojej softv®r
|l ogi ckl cH olglicckdwis oper 8§ci ami OR, AND, XOR, RS , =

Mognan&tﬁvenlatypuvstupovavIstupov pre logick® bl oky:
(vIstup negotvaml 1 | ogi ck®ho bloku negovanl, ,vstup
prv vstup | ogick®ho bloku reaguje na n8bedgn% hr a

na n§begn{z{4n§tamu S i

Pr2klad mognost?2 rvdssttaiperni d ows tckkpchw & | ok u:

& — & — & b— & b—

—q —q —q —q
—q —q

Pr2zkl ad:
Nasl eduj %ci pr2klad cﬂ)eﬁﬁ(kr'rha@stdtrameen|Jaedfnroajkuvcmylljg®h€)mrr
l ogicklch bl okov. UvagUng rvikemom @shDmhWEhHagmo
pr¥%dom 1, 05[] A] NezaSagneunllovregt ofrr eskav emaz i ephoa 1z ne
gel an¥% frekvemeh umdtO¢Ha]j e Doi edg reali zovanl po na
nul ov¥¥% frekvenciu.
F [Hz]
N

F max

PAR.ID = 111  [77==7m =77 oo o s o m s s

Ffel=50MH7 |

PAR.ID = 162 : :

' LINEARNE RAMPY FREKVENCIE
20 [HZ]
F min = 0 [Hz] 5 i i 5 -
PARID =110 5 T rozb. 1=10s T dob. 1=10s i
PAR.ID = 116 PAR.ID = 119
Nastavenie rozbehoveja d obehov ej rampy pre tento pr2klad

Pomocou | o gi ¢ kT ¢ hn absltoakvolvme meni | t ak, aby vyhodnocov
frekvencie 20[Hz]lanepr ekr ol eni e pr %du motora 1[ A] (motor |
Dan® podmi enky meni | signalspgunanymeandl ngov ®pé s
tlm z2ska povahu rel ®ov®ho vIistupu. Pri frekvenci

m§ visbgpck®ho HlomgkwkloB1l oper §ci ou ANDI sltougpinclk ¥s i hgc
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vstupuje do druh®ho pomgoc&k®hbodil ok@lhagBl2d kekw dBe&r &
AND al asom zopnutia T_on = 0, 5][s] a | asom ehypnut
vistupn®ho $§sgnBbdahB@& di skr®t nych stavov vIistupn
Na anal -govl vIistup AOUT1 naviageme vistup | ogick
l ogick®ho bloku LB2 (logick8 hodnota 1pnastaaw2a parn¥
20 [mAJapr i vypnut? LB2 (logick8 hodnota 0) sa nast
na svorky menil a. Na svorky anal - -gov®ho vIistupu

FUNKCIA
POROVNAVACIEHO

OPERATORA
LB1 fast LB2 fast
| ! AND AND
Frek. MN [47] ' : T offT on
1 > i 1. signal 1. signél T on/T off =0.5[s] . - o _
] —— (pri T_on logického bloku LB2 fast je vystup AOUT1 = 20 [mA]
: i LOGICKY LOGICKY AOUT1
1 i BLOK BLOK
Prad. MT [42] 1 i Analégovy vystup 1
: > 25008 NEGOVANY 25008l NEGOVANY
1[A] } i 2VSTUP 2VSTUP
b mmmem i

T_on - ¢as zapnutia logického bloku LB2 fast
T_off - ¢as vypnutia logického bloku LB2 fast

Blokovg8 sch®ma vyhodnocovamk apomoeapuilchgipoklinienbl okov

Postup nastaveniaahalgiga&V®hobVb&kbwpa AOUTI1:

Vibenasatavenie LOGICKEHO BLOKU LB1:
Parameter ID: 167
MENU 7> NASTAVENIE 1 > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i > LOGI CKEeEi>BBLfa¥K Y

Meni| detekuj e20frHezk. MNri rozbehwwPrid §&I1 a&n ¥ [ 1Al c hinc
sign8l druh®ho vstupu) pri rozbehu na gelan¥% rlch
preto viber | ogickej-AdDper 8ci e : | ogickl s%lin

Parameter ID: 625
MENU T > NASTAVENIE T > FUNKCIE T>PLC FUNKCIET>L OGI CKE£ BbIBKfasti>
LB1 oper8cia = AND

Viber sign8lu Frek.MN (velilina diagnostiky) pre
Parameter ID: 577

MENU 7> NASTAVENIE 1 > FUNKCIE 71> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£i>BB1gdstY> LB1 1 s i
= Frek. MN

Logick8 hodnota 1.vstupu FRKUMN [47]>120[ldzk: j e hodnota s
Parameter ID: 578

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LBl 1
zopne = 20.00 Hz

Logick8 hodnota 1.vstupu I|FBRAMNI [4/] €20&K: j e hodnota s
Parameter ID: 579

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LBl 1
rozopne = 20.00 Hz
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Viber sign8lu Pr%d MT (wtedlBl:i na diagnostiky) pre

Parameter ID: 580

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB1 2
signsgl = Pr%d MT

Logick8 hodnota 2.vstupu IIPB®4d] eMT1l [ ]] e HddAjot a s

Parameter ID: 581

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LBl 2
zopne=1A

Logick8 hodnota 2.vstupu [PB%d eMTO [AKR]] < Hddjot a s

Parameter ID: 582

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LBl 2
rozopne =1A

Pre spinenie vstupnej podmienky P r %d <MT A] je potrebn® sign§gl dr

negovasS, pretoge porovn8vac?2 oper8tor |l ogick®ho b
Parameter ID: 1008

MENU 1> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> L OGI CKE£ 1B LELKast i> LB1 Yr ovn
negovanl

Vibenasatavenie LOGICKEHO BLOKU LB2:

Parameter ID: 168

MENU T > NASTAVENIE T > FUNKCIE i >PLC FUNKCIET>L OGI CKE£ B b BR fast

Pri logickej hodnote 1vT st upu LB1 m§ prvl vstluPre UIBB&a vyberig i c k
oper8cia | oANDka wligti mpnl signégl LB2 sa privedie
sa dosiahne =zap?2nanie a vyp2nani e 2zopngia a pypnutih B2 pcC

|l ogi ck®ho bl oku LB2.

Parameter ID: 626

MENU 17> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE i> L OGI CK£ Bi>QB2yfast 1> LB2
oper8cia = AND

Parameter ID: 1009

MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIET>PLC FUNKCIET> L OGI CKE iBUBDfESYi> L B2 Yar

Vstup 2 negovanl

Viber sign8lu pre 1. vstup LB2:

Parameter ID: 583

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIET1> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2_1
sign8l = Logick® bl oky

Sign§gl 1.vstupu LB2 m§ logicBW hBiinbbgi ék#khm8nuoi

Parameter ID: 584

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 1
zopne = LB1

Signg&l pre 2. negovanl vstup LB2 je vistupnl sig
zap?nanie al sitywpwamBikredani e di skr®t nych stavov (O
Zopnutia a vypnutia logick®ho bloku LB2.

Parameter ID: 586

MENU 1> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 2
sign8l = Logick® bl oky

Na si2gmws&ltupu LB2 sa privedie vistupnl sign§l LB2

Parameter ID: 587

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2_2
zopne = LB2
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Nastavenie | asovani a
Nast av e nzopnutid L2BR. u

1zapiznlka®h pe? mh ok @

tB&tupu LB2.

Parameter ID: 1025

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i>
zap.1 =0.50 [s]

LOGI CKE£ TBLDRY| as»vh

Viber logick®ho bloku LB2,

pre ktorlT sa nastavenl

Parameter ID: 1033

MENU 1> NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i >
|l as zap. 1 LB2

LOGI CKE£ iBLOKY| as»hBapne i

Nastavenie |l asu vypnutia L

B2.

Parameter ID: 1029

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE i > PLC FUNKCIE 1>
vyp.1 = 0.50 [s]

LOGI CKE£ TBLDRY| as»vh

Viber |l ogick®ho bloku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1037

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i >

LOGI CKE IBLIOKY| a$»hBpnei

IL

|l as vyp. 1 = LB2

Gpeci 8l ne nastavenie anal gov®ho vIistupu AOUT1
Na anal - -govl vimawipazAa®UTI1lvijse up | o.giRrki®hodo pr wtku
bl oku LB2 (T_on = 0,5 [s]) je na anal - gaoavomywlhatt
|l ogick®ho bloku LB2 (T off = 0,5 [s]p) ¥de Ond mai al
Parameter ID: 370

MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Vh SANALYE GOVE MBESOLUPY

Anal - govl v srazsapuO0[mAJuj e v

Parameter ID: 358

MENU 71> NASTAVENIET> VSTUPY A Vzh SANAPLYE GOV E MbuAOLUPTYp AOLi>

0-20 [mA]

Parameter ID: 1076

MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Yh SANALYE GOV £ VW hA0L UPAD1L Zdroj i >

Gpeci 8l ny

A01 Zdroj

Prud MT
\ykon
Prud ETO
Moment
Epecialny

Parameter ID: 361

MENU i > NASTAVENIE T >
i>LB2

VSTUPY A Yh SAINUAPLYC

GOV E£ Vi hAOLUPSH. (AOL_B)

Parameter ID: 941

MENU > NASTAVENIE 1 >
0.00 [mA]

VSTUPY A Yh SAINUAPLYC

GOVE \hAOLUPADL Ai>

Parameter ID: 942

MENU i > NASTAVENIE i >
20.00 [MA]

VSTUPY A Yh SAINUAPLYC

GOVE W hAOLUPADL Bi>
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Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude |line§8rne pre

Parameter ID: 359

MENU i > NASTAVENIETi>VSTUPY A VHSTANALCEGOVE VHESOLUP YSi gn§*
Logick® bl oky

Priebeh velil 2n
1 18zec e
- o hihilils Vist upnl s20fmAs |
3 ""-. /vanal-gov®h0 vis
Py

(Frek.MN [47] = 20 [Hz]) 4 L)

2214 D260 0 12214 4
l2Frek. MM [0.88Hz +56.8Hz ) B.AAHz
A1 (@ BmA<28 Bmb BB

*Pr ¥ad motora mreiprerkew§dakeérodnotu 1 [ A]

Na obr8zku grafu je vidieS pri adoehfrekvandepelhiun @ @iz mSja
rampe 10[s] na ¢gelan¥% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh mo
rampe 10[ s] na nbdodvgarfire kpedmiiainok (frekvencia m
a pr¥%d motora < 1] A]) je si-:gha] mApv arm® asnn@mid ngmoaym
AOUT1
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I0O0N8vod na pougitie ovl 8dacieho panel a

Menu [ Zmei [N Pomoc

VANV NI/ NI 2N
~[=] &
- (= )=

VONSCH’E’

OvlI §dac?2 panel

101T1 al i dl §

START ||| sTOP keveﬂz OviI 8§dani e naeknijlea kzov 02 dernd j ovl 8dani ¢
—
€sc Zrugenie zmeny, zatvoreWwieveRnaydgyd
—
ENTER Viber pologky, potvrdenie zmeny (\
Posun v menu, nas~tavenie hodnoty. 5
V. pr 2 gea dve viceste menu obsahuje viac ako p 2 i®log i e k ,
stlalenie jedn®ho z tlchtgilek.olza,h!di
aktus8lny riadok pre viber je tmavl
1 L aen = @ 1
~ — \MEHUNHASTAVERIE
7 e@mPARAMETRE MENICA
E OVLADANIE ‘ -
ERIADENIE A REGULACIA MognosS rolovj
EVSTUPY A VYSTUPY
B FUNKCIE
Aktu8lna polog
Posunvmenu, zmena r 8dov
<] D Zad8vanie ¢gelanej hodnoty 3
(lenvokne monitor ak je vybranl ako
A Zobrazenie MENU-vT ber funkcie panel a
e
F3 Kontextov® tlalidl §
€4 Zobrazenie n8povedy
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102Gt art panel a

Panel sa mtge prip§jaS k zapnut®mu alebo vypnut ®m
automaticky zapne as p 0 j 2 so zari pdeedim. pAk ppperkl chelsai ac z
pok¥si spoji S rsmvnzakroiuadedhrensosu ako malo naposl ed
tak®t o neexistuje, panel d8 na viber zoznam dostu

Fanesl v, 29821

VONSCH
1: VOHSCH UniFrem ¥.2.100
Priebeh inicializ8cie

10.3 Obrazov ka

Adresa mi Zobrazovan® St av me

N§zov \3 e (O EAR @) L>slo akt:?

Monitor

Zobrazov
i nfor m8c

/

. 046V
Prad MT 0.00A

_ Nom. wykon 44 4kw
HI §8seni e " ET - Externa porucha (1/1)

Viznam kontexto

104St av menil a

: Bat ®nivd §8dacom paneli je slab8 (treba ju
il Beg2 z8znaganeligr afu v

Me n i | pojuche ivE, vzniklo varovaniea |l ebo f unk|inA® hl §seni

R Je akt2vny reverz menil a.
@EB Meni | stopee( gvt vordte&knt,e v(toliaci terl 2k).
1,2,3,4|L2sl o akt2vnej sady v meni |l

10.5 Menu F1
MEHU

[EEInoNITOR v~ GRAF

ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA

[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY

QULOI / OBMOY Tz ZARIADEMIA

5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF.

bvodne okno menu

Medzi jednot!l ivTl mi pol ogkami MENU sa prep2na t1l al
Viber funkcie paneENTERfipomocou tlalidla A
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Viber funkcie panel a

MONITOR Zad8vanie gel anej f roevklv8ednacci2e ,p aanke ||
zad8vani a

Zobrazenie Monitora (Detail monitora)

Iﬂ”“ GRAE Zobrazenieanast aveni e z 8§z mgrafickejfoeme.gn 81 ov

Nastavovanie parsmeomoveme@ivbdkhomn
MENU prejsS pomocou viberovich ¢2
na polNASJAVENIEapotvrdi S stlalen2zm t|
pol oglie«tiv nastavenie op2S potvrdi

1:Dd 2818f84f26
HENU 1 15 202 1

NASTAVENIE MOI‘IIT on

ACHASTAVENE IRl

[~ GRAF _ \I"IEI'IlI\HASTA"."EHIE

@ PARF\METRE MENICA

[E HISTORIA /™ PORUCHY E==> & OVLADANE
ULz / 0BNOV  SSZARIADEHIA zﬁgffgfﬂﬂvﬁfgﬂﬁrcm
JATYK e DISPLE COMF.
i B |
Zobrazenie vget kT ch nsetnaivsotvrigcnho vienjf
V¥avodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pologku DIoAGNOEE KA2a t1 al i
pol ogliektiv di agnostika op2S potvrd
MEHU 1 é%{;tsum 281_8f84f26 1
[@]] | DIAGNOSTIKA T R ~ HENTDIAGIOSTIRG
P AV DIAGHOSTIKA @R,ademe
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY = B Vstupy / vystupy

5 ATYN

QULOI / OBHOV  Zz*ZARIADEHIA

s Funkcie
s Stav menica

[ DISPLE) CONF.

V%vodnom okne MENU prejsS pomocou

HI STERI 4 [EHonTor

A HASTAVENIE

F1 na pologkwpoHIVSTHEGRSI sstd al en2m t |

Zobrazenie (d8&8tum vznikudahggzb¥%¥) m

(Obnova parametrov, Zmena par g aebo

udal osti-zamemazeni e zaznamenanl ch §
HEN T @1
P GRAF __ \HERDVHISTORIA

gzess E11 - Nadprad
[/ DIAGHOSTIKA > [, E25 - Preruseny ANT

=] HISTGRIA /\ PORUCHY %23 E25 - Preruseny AIN1
[JuLoz / OBNOY  ZxZARIADEHIA 1323242%5 CE)2b5 Prerusen*{ AIN1
nova parameiroy
JATYK e DISPLE) COHF. =0 o
© B o |
PREKLAD
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1 é%ﬁtum 2813?84?26 @1 1 é%ﬁtum 2813!84!26
MENL', ] MENL.
Datum 2013/04/15 Datum 2013/04/05
Cas 142050 Cas 08:20:24
MNap. DC 2474V Obnova sady Sada 3
Prad MT 5.39A EMENU
Frek. MN 1135Hz
| Henu | | Pomec | h  Pomac |
Zaznamenanie Ydajo'  Zaznamenanie Yadaj-o0\
nadpr Yd obnova parametrov
Zobrazenie aktu8lnych por ¥%ch, ich
po z8ni ku poruchy, | ak§ sfaJnrkanpm:th
na menfillavndadm MENU potvrdi S viber
ML T e @
MOHITOH IAL GRAF Bez poriich a varovani
ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /™\ PORUCHY =
[JUL0Z / OBNOY  SzZZARIADEHIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF.
PORUCHY | Henu | | Pomac |
PREKLAD
1 é%itsun;1;‘2813f84f26 E @1 1 %tum ?B13ﬂa4r’26 E @1
Poruchy, varovania - 1 Poruchy, varovania - 1
E14 - Bezpet. vstup 0.ds E31 - Vel'a poriich Potyrd
| Menu | | Pomec | | Menu |  Pomac |
Odratg8§va sa | as po Lakanie na potvrde
Vytv&ranie z8&loh nastavédhdbooba par a
Spravovani e vytvorenlgh ~z§|oh, ko
parametrov. V hlavnomMENUp ot vr di S vi ber t1l al
pol ogky (Z8lnokhcei epparvamet rov op?aS po
U |_ O G / MEH” 1 é%ﬁtum -2813{84H26 @1
y Zalohy parametroy
OBNOV EElHouToR [~ GRAF gz UloZ parametre
%HAST.&UE"'E @DMG"OST"{A @Obnov parametre
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY = &z Kopirovanie sad
SRR S==ZARIADENIA fgpec'a'ﬂv Pros e
& ATV [ DISPLE] CONF. pravy) 2alhy v panss
Vibe r mekntiolral,m sk opraumed lk,ujaek j e vytyv
sjednl m panel om. Po op2tovnom spusg
IQE‘E ZARIADENIA smeni | &km,orss m komuni kowalavmapno ME&W
VIiber zari

Il ber

<

t1l al

i dl om ENTER.
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HEHU Vyber zariadenhia
Elhowror - ahif 1: VONSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>
o 11Ny 01T TARIADEHIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF. Menu | Obnoy
Zmena komunikal n®ho jazyka pblaveoma
MENU potvrdi S viber tlalidlom ENT
MENU 1 e 1
[EIHONITOR [~ GRAF I || S
JAZYK Slovensky S
ACHASTAVEHIE  [@ DIAGHOSTIKA English
[E HISTORIA /™ PORUCHY =
[JuLoz / OBHOV  SzPZARIADEHIA
e DISPLE] COHF.
oI e o
Nastavenie (jas, kontrast, ..)adi agnosti ka (nap§8j acd
bat ®r i e, .. .) ownl sdaocime MENpapel ar
tlalidlom ENTER. VIibep? 8apotawreadi a.
MENU DISPLE] v. 99.031
DISPLEJ Podsvietenie 4
CONF. EE]HoMTOR '\~ GRAF y
ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA 2320V
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY = 3.16V
[JUL0Z / OBNOY  SzZZARIADEHIA 115 200 *B***
&IV 3 DISPLE] CONF. ﬁ
10.6 Monitor, detail monitora
Pribligne po 20 sekund8ch nelinnosti sa okno MEN!
voOdtul alenzm tlalidla ENTER.
MENU T ™ @ 1
Honitor
FETTNTI 1 GRaF Frek. MN 0.00Hz
%HASTA\J‘EHIE (@ DIAGHOSTIKA Prad MT 0.00A
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY —> Nap. DC 3210V
EJUL0Z / 0BNOV  SzSZARIADENIA ?::J?ota hiadic g'f'fg
C ILVAL [ DISPLEJ COMF. e B Imei NS Fomoc
Z8kl adn® okno po gtarte panel a, zobrazuje vybran®
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Monitor Detail monitora
'ENTeal Zobraz? detail vy Zobraz2 Monito
€sC Zobraz? Me n u Zobraz? Monito

Zmena Vvybranej] zobrazovanej \Y

PREKLAD

1:.0& 2@13/84,24 v T A 1:D& 2E12/84 /24
1 o e 1 I Vyber signalu 1 S selsy @1
Honitor

Monitor

Viber pogado
zobrazovanej
diagnostiky -> Pot Vr

Zmena vybrate
(Vybrat8 -poBobhaé
(ZmeR)

ENTER
10.7 Nastavenie parametrov
Menil obsahuje 4 sady parametrov. _
Panel pon¥%kne priamo na nastavenie dahodnotper amet

vgetklTch sad8ch alebo ak nie je (Powvolem sadowvos

A\
eNTeR

stla!e:nZ/B\).IPao!ipddt~avrden2 zmeny par é@ptrsa (UStolgad!| erno?
hodnota do vgetklch s&§&d.

PRC KL:

1. MognosS priameho nastavenia vybrat®ho paramet
vgetklTch 4. sad8ch jenastavensg rovnaks§ hodno
rozbeh (Il'd 117 = 50Hz) o:

T g = @1
REGULACIA RAMPY FREKVEHCIE'ROZBEH F
Zas rozbehu 1 15.0s
Cas rozbehu 2 5.0s
Zlom rozbehu 50.0Hz
on rozb. 000Hz/s
Sklon rozb. 2 5.000Hz/s
Henu [ Sady [ Pomec
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2. Nastavenie hodnoty parametrapopot vr den?2 sa ul og2 rovnak$8 hod
1 12[€J:étum 2813{84;’23 @1 1 1Détum 2813{84{24 @1 1 é::[%éatsuw&%q‘l:géacvz‘t @1
zlom rozbehu REGULﬁCIA\RﬁMPY FREKVEHCIE'.ROZBEH F Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 40.00Hz
Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 40.0Hz
0 o0zbe 40.0 Sada 3 40.0Hz
[Hz] E=>> BKlon rozb.1 BO00Hz/s [ [Sada 4 400Hz
{0.00Hz+-50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s v
Ve Y Sy ] Fumoc Rl [Fomoc_
Nastavenie hodnoty Po potvrden? Po sktGIDa!enZ F
arametra aENJERt nastaven8 hodnc rovnakds nastave
P vo vgetklch 4
3. Panel pon%kne nastavenie parametra pre jednot
sad8ch (stal? ak je hodnota parametra rozdie
parameter oznal?2 ako "sadbady astpaheih2 montiah é
par ametra pre jednotliv® sady.
1 1Détum 2813384/23 @1 1 é[%éatsum ?BSISKB4/24 @1
REGULﬂCIA\RAMPT FREKVEHCIE'.ROZBEH F Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 50.0Hz
Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 SUOHZ |
—=> Sada 3 50.0Hz —=>
Sada 4 50.0Hz
| Henu_|  Pomec |
NEEY R Viber sady
sade > stlali ¢ ENTER
1 12%5;;"%925&95,;94/24 @1 1 é.ﬂétum 2813}84/24 @1 1 é[%gtsur?a%ggéawﬁ @1
Flom rozbehu Sada 1 REGUI.ﬁCIMMMP‘I’ FREKVENCIE\ROZBEH F Zlom rozhehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 30.00Hz
g]o 00 Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 S00HZ |
Zlom rozbehu 30.00Hz Sada 3 50.0Hz
[
H =D [SKion rozb.1 5.000r2/5 == |Sada 4 50.0Hz
{0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozb. 2 ___5.000Hz/s
Henu | 524y | Pomec [ Henu | [ Pomoc |
Po stallen2z F¢

Nastavenie hodnoty

par ametr a aENIERt

Moment 81 ne
(potvrdenz
Spr 2 st dapepsads.

nepr

\Y

stl al

Po potvrden?

nastavenie parametra vo

nast awhham& parametra vybratej sade
2stupn® parametre s% zobrazen® nz¢
enzm ENTER) panel zobragmogmRYn® s ¢
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PREKLAD

PARAMETER 0Sklon rozb.1 (ID 124)0| zobrazenl

1

€3

Hodnotu nie je moiné menit’.
Pre spristupnenie zmed
parameter
Typ rampy frek. [ld 107).

F2 Prejst’ na parameter
ESC Zrus

/

virazne
1
MDEHIE A HEGULﬂCIMMHPT FREKVENCIE

mene|j
1 1Détum 2@13!@4!24

Min. frekwvencia 0.10Hz
Max. frekwvenci. 50.0Hz
Typ rampy fr. dodrzi cas|

Po pot viENTER,Zobrazenie
mognost2 spr2stup

Po stl al en2paF2
parameter pre s

na

di pl eji

v danej sade
Parametre m!gu byS$ernozmsaho ‘tzyw®u n@ast avuj %.
Oznalenie skupiny parametro
-Zzoskupuj e parametre spadaj ¥
& OVLADANIE -vytvs8ra stromov¥ gtrukt %r u
. €SC
-n8vr Wt owve Re ) No|
Spusteni epgelw kazu
Stlali S tlalidlo ENTgRmMeren v
typu povel
1 =1
Vykonat' prikaz?
&Motor 400/0.12 e
Potvrd’ F2.
Zrus ESC.
spustenie je ,F2 ebn® potvr
Nastavenie | 2selnej hodnoty
AN
-nastavenie poga ;j hodn
-Zzmena nastavo<] [> r§du
(zmena p022¢i kurzor a
1 é%éatsum%eggfﬁd-r‘zct 1 12[%étsum 281135f64f‘24 @1
48 0 Hom. vyken Hom. vyken
" 370 3310
(0.00Hz+48.0Hz)
(1ow—1 BOUMW) (10W-+-1500MW)
| Henu |  Ponac [ Henu | | Pamac |
V.tomto okne je zobrazovans§
mogm&staviteOn8 hodnota al e
parametr a. Zmena zobrazenim
m, k, M, G,...) sa uskut}o!R
fyzik8lne jednotky umogRuj %
nastavi S, tak sa zothorra8 2 ek up
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nastavovan8. Ak nie |j mo g n
nie je zobrazenl.
-hodnota sa zmeBNTER O potvrde
DTN | ) 0 S
: -vgdy mus?2 byS vybratg | en |
zapnuta -po potvrden2 sa hneN vyber.i
Viber viace(VtACWESOBMNh VhB
-nemus? byS vybratsg§ giadna p
-mt ge byS vybratich viacej p
€SC
-vybran® zmeny s dptkddzaj ¥
komp. IR otvrdenie
regulator ZM ‘ ‘
Uledit” zmeny?
o Potvrd’ ENTER.
Irus EAC.
Parameter typu sign§l
vl ber parametr a, ktorl ovpl
vl ber parametra zo stromove
Frek. HN . PAN
F::t'ﬂllm HHH: -prechod po parametrochvr ov nak e L i
-prechodna i n ¥ Ystrame <] >
10.8 Graf
Vhl avnom MENU potvrdi S viber tlalidlomi ENT&RI S
kont ext ov/?g\* t Ivalbledl mastavenja grafu op?®S potvrdiS.
| I1m|n®'l GRnF
MEHU [ I #Prisposob hranice
I I #2Zmaz graf
EEIMONITOR ! ! Graf 1 Prud MT
NCHASTAVENIE (G DIAGHOSTIKA : | ! . Graf 2 Frek. MN
HISTORIA' APORUCHY 12426 24600 12426 24? BB cas mlerka 1mln
EJUL07 7 OBHOY  SxPZARIADENIA o Y, Ganasan o220 \/zorkovanie 60.0s
& v [ ISPLEJ CONF. hasiar | Stop I o | Mo [ Pomoc_
Okno Graf sl %gi na zaznamen8vanie priebehu hodnot

v parametroch nastavenia grafu (F2).
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PREKLAD

Oznalen% pologku (Graf 1) potvrdi S tlalidlom ENTI

zobrazovan¥ avSIlpdtivrudiaS.op
GRAF Vyber signalu GRAF
#Prispdsob hranice @ \MENU:DIAGHOSTIKARiadenie #Prispdsob hranice
&ZmaZ graf gﬁalg% ]202R2P¥ #ZmaZ graf
Graf 1 Nap. DC ap. . Graf 1 Prud MT)|
gra! ! !re!. EE => Hap. MT wy| > Far 2 Frek. PN
Cas. mierka 10sec ¢ FI .00 Zas. mierka 10sec
\/zorkovanie 60.0s s ) \Vzorkowanie 60.0s
[ e |  Pornoc Hens N Ziainy [ Pomoc [ fenu  Pamoc |
Prvl graf (Graf 1) jedrkurhdslgernalf t(eGrgacfu 2|)i ahrrouub gao u
okna grafu naOavo je zobrazen8§8 vybran8 velilina,
napr avo aktusgt hadhudnadat Il Yhi toujvel i dasoa®i zsal kpbg
hornej ,astl grafu zobrazen§stalummiademati zobrazo

<] 1

18sec b‘l Q}

\
95818 ‘11.2.21 25328 ‘1.2, 21 11221 55:28 1.2, 95818
ERIHI BBBU 16,881 1,550 l’_“F!IHI [(=X BBU 18 BBU] 1531 ERIHI B BBU 18 BBU] 1 53U lﬂﬂll‘ﬂ [B ael)- 18,88

WRIMNZ [8.8EmH-26.60mA) 17 52mH WRINZ [(0.86mH 260 860mA 17.52mH WRIMNZ [8.88mH-26.60mA) 17 52mH PAINZ [3.60mA- 20,060
Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor i

Sledovanie hodnoty
pomocou kurzora

Okno graf Lasov§g mier Lasovg§ znal

Po spusten2GTARA)u s@F3uk !l ad@p dn odtoy pzavnmo?ritein laodm s i gn

zvolenom kroku. PodOa veOkosti kroku je vypol 2tan
z8znam pri vypnut?2 panela, z8znam pokraluje po op
neexistuje odpovedayr®een®8gnamoyane. Z8znam gr af
graluvst ave zariadeni a. Polas z8znamu je mogn® sa pr

na pozad?2.

Spustenie, zastavenie z8znamu do i nternej pa
F3 Gt art, S|nastavenl ch mognost 2
Nastavenie mognost?2 grafu
Prisptsobimaanavc?®e gkwmrfzomav akt u8l n
bude zobrraez8lvnaocSm vl as e
Zmag ¢gvwmage d8ta zaznamenan® v g
Graf 1,2ivi ber zaznamen§8vanich sign§l
L asmierkaiveOkosS zobrazovan®ho ¥sek
F2 Nastav. znal kaonkne Vgrafu je mogn® dol@ meni
Vzorkovanie iperi -da aktwualizovania hod
DOdgka z §informojeiomaxi m8l nej dOgke z8§i1
Z me s t@a nldot i pri aktu8lne nastaven
Cyklickifurm-uwj e, i sa po naplnen?
prepisovaS najstargie vzorky, al e
Z8znamobrazuje naposl edy zaznamen
F4 sl edovanierz8tmamu | ase
Kurzor, JKuzoriumogRuje analyzovanie grafu
<] D Zmena poz2cikarkowrowman v egi me
Posun

12. marca 2018 Strana 175z 177



VONSCH

109VyhOadani e parametr a

stlali 3% pelppmbéiovyvol anie nSpovedy praddiybgarmnd mepta

m8& svoje jedineln® | D |2slo.

1 1Ddwn 2913784723 (@1 | Pomoc "HOTOR" (Id 58)
\HEHU'HASTAVENIE Hastavenie parametroy pripojendhe

motora aleba iného trojfazeveého

@PARAMETRE MENIGA spotrebica na silovych vystupach menica

i OVLADANIE :> frekyencie (U,U,W,PE)

EzRIADENIE A REGULACIA
B VSTUPY A VYSTUPY

| Pomoc | Menu [ Hajdi 1D [Porovnaj

Zobrazenie n8povedy pre zvolenl

Vokne n8§gpcaevekdoynt ext F2.5. N8jadii dIl D. Po zadan? odpove
apotvrden?2 stlalen2m tlalidla ENTER, panel zobraz
1 éDétum 28133’84:’24 1 1 12.Détum 2813?84?24 1
Tadaj ld \MEHU\H#STAUEHIE\MOTOH
EmMAKRA MOTOROV
Nom. vykon 370w
35. => Nom. napatie 2300V
MNom. frekvenc. 50.0Hz
(0;1201) Prad motora 182A
| Henu | Henu [N Sady [ Pomec

Po pot vzobthenie?

Zadanie | d vybra pogadovan®ho pe

APorovnaj i sl wugi na porovna

F%-Funkcia tlalidla B
lch ulogenlch z8l oh parametrov.

vget kT c hj escardcgtclhi v
rozdielov v nastaveniach.

1.0 tum 2813{84{26
1 fas 128 @1
b- "."Iurkw frekvencia
ZBERHz
1 18.68k 168.88k 168,88k 168.88k
= 5.aak 2888 2888 ZEa8
2 25Ea 2E8R 2EE6 2E8R
[ 2588 ZEa8 2888 ZEa8
g 7hak 2E8R 2686 2E8R
7 -
= -
- -
18- -
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10.10VTi ber =zariadenia pre ovl8danie panel om

Kagd® zariadenie je identifikovan® svojou adresou
nevyhnut n®, aby kagd® =zariadenie malo svoju jedi
siete e potrebn® kagd®mu zari aAdkenpanenasstavatsS? j
smeni |l om (zmen? sa mu adresa, prerug? kgbeb, . .),

vyhOadan2? dostupnich zariaden2? sa zobraz2 zoznan

Ng§zov zarQbardoewa aviyhOad8vianil al zar "~.didara21 I dl a

Vyber zariadenhia
MENU

[EEIoHITOR P~ GRAF 1: VOHSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHIE (@ DIAGHOSTIKA

[E HISTORIA /™ PORUCHY =

uLoz s ooy IR . -
L PILYAL [ DISPLEJ COMF.
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