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2 Gt r uKk ttypy pararaetrov v dokumente

PARAMETRE v MENU
ID-jedinel n® ident.i

DIAGNOSTIKA NASTAVENIE UL O/GBNOV
-V el i |hodneta, -Hodnota Cesta(poz2ci ¢
polet -Pol 2tani parameter gtrukt¥re p
-Slovo (pole bitov) VibéwvoOba 1 mognosti -typy parametrov ako
-Kongtanta Vi acngsobnivodbhae r v lasti NAS
-D&§tum a | as viacer T chi makgnost 2

-Povel (Vykonanie jednor
SSign&ldr oj svisgtnu§pl cow fe
-Dynami ck§ (hmawnioaaanl
parameter)

-Heslo

21 Definovani e typdparaneimouyv 4 a sDIAGNOSTIKA

[Typ parametra: VEL I]

Diagnostickl paoédmezeje kodmnbtu sign§lu alebo ve
pomernlch jednotk8ch alebo diskr®tny pol et sekven

-~ Poz2cia pagtarmemawaejv hi erarchickej
MENU \ DIAGNOSIHAXVTST U py a\AN\ Seimi=p=y.

N§zov Jed. | Popis

AIN1 Rel. % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-vor kY
[41] X1:12. PaTamelre anal -gov®ho vstupu | s
| Predz) AN,
N§zov a | D Jednotka v Z8kl adn8 diagnostick8 inforl
PREKLAD
Vel i1 Hodneta Vel ildinsakr ®t ny pol
MENU \ DIAGNOSTIKA\St av_meni | a MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie\Z d v i Humkci@\
Hap. 24V —
23 | Tipovania
(V] u
(0.0V+35.0V)
. . .. Pr2klad diagnostickej wveli
Pr2klad pre di ad zobrazenriekhadnotye | nedovolenich ovl S§dac2ch -
[Typ parametra : SLOVO]
Di agnostika stavu jednotlivlcihthivt gw dail®hwa .prRaqdlk

funkcie alebo regi mu menil a.
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_ _ Z8kl adn8 diagnostick8 info
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie\Zd vi hov ® f unkdi_e
N§zov [ I Jed. Popis
Stav PRETAG Signalizefe v akom stave sa nac

Reset|Je akt2vny signégl RESET preSagovgka.

Detekcia | Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSage

PreSadqNastal o p

eSageni e. Chod s nrearbolno khoowr ae

ovl!l 8d

Ust §I|Pohon pra

uje v statickom regi me.

;
Tipovanie [ Ve Oa ngdovol enlTch "tipovac2ch"
c

Dynamika | Pohon pr a

uje~yv dynamickom regi me.

Popis jedn Zobrazenie dopl Ruj %cej d i bitogmstoeat i
bitov slova zobrazenie stavu bitov sl ova, resp. vliznam b
PREKLAD

MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §dani e

MENU\DIAGNOSTIKA\Vst upy /\REL£t up

Riadiace slovo :
POTVRD. PORUCH O Relé
ERR_MASTER O RELE1 0
KOMP. DT RELEZ U
SKALAR/VEKTOR O RELE3
TYP DOSKY UNF
Di agnosti ka riadiacich Di agnostika stavu vist
[Typ parametra : KONGTAI‘]
Di agnostick8 inform8cia, ktor8 nadob¥%da pevn¥
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \
N§8zov [ 1 D] Jed. Popis
Verzia SW [379] Ve®zi a softv®ru meni |l a.
Popis kon
PREKLAD: _
Verzia SW
2-0: 0
Kongtant a
[Typ parametra: DCTUM ]
Di agnostick8 velilina s form8tom d8tumu al ebo
MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum (as
2013/02/15 13:66:12

22 Definovani e typdparanemuyv 4 a SNASTAVENIE
[Typ parametra: HODNOTA ]
MognosS nastavenia hodnoty parametra v

hod

as

absol Yat nyc
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. Z8kl adng§ inform8cia
MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRELMGO
Ng§zov [ | D|Popis Def.
Pr%d mot o/Noming8lny pr¥%degmoTora od|2tanl zo |280A
[151] “adaj ov :
0. 01\ A © Tento parameter urluje hodnotu #rval ®h
A kontroly pré&Sagenia motora P[27] PreSa
Rozsah hodnoty, DoNpIF'Zuj1/4ca i Defaultn8 hodnotl ¢
par amet er nMidm bdaid ovlzname par: Hodnot a ktor § s
obnove tov8renskl
PREKLAD:
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1-0@ 400-@
A [V]
(0.01A= 1000A) (1.0v+ 1000V)

Nastavenie hodnoty pr % Nastavenie hodnoty nomin§l

[Typparametra: POLETANR PA]

Parameter, ktorllpojlaaocd§bdadé hodn®t inlTch paramet
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MO
N§zov [ | D]| Popis | Def.
Polet p-lov mo|Rqlet p-lov motora vypol2tanl z no
2 6 1000

Dopl Ruj %ca ioaBvocth€nt avbpol t

PREKLAD
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE _PARAMETRE MOTORA

Hom. frek. skizu

433

(-300.0Hz+300.0Hz)
Pr2klad pol2tan®ho parametra
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[Typ parametra : Vhﬂ
Typ parametra s mognosSou viberu |len jednej mogno

MENU \NASTAVENIE\OVL CDANGTEART sTop\REseT, Z8kl adn§ informéecyauoy

N§zov Popis Def.
Zdroj (gNastavenie zdroja gtarta menila. Pri p(¢BINl
[194] (resp. U,V pri jednoT8zovej z8Sagi) ge
OvlI §dGtart menila sptsob2 stlalenie zelen®ho t]|
panelfpo stl alen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval gMeni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut 2.
BINL|Gt art menila sp!sob?2 wtkpgui vovanie 1. Dbingrn
BIN5| Gt art meni|la spl@ob?2 aktivovanie 5. Dbin§rn
BN6 |Gt art menila sptswWwb2 aktivovanie 6. Dbingrn
MODBUS |Gt art meni|la sa ovN8da s®riovou komuni k§ci
PROFIBU§ | Gt art merwil |8alas & ®ri oWou komuni k8ciou. Vi N g
PROFIBUS.
Gpeci §NGtart menila sa ovl&da\pomocou ¢gpeci §lne p
P[ 987] GPECI CLNY GTART.
N§zov konkr®tnej Dopl Ruj Wt ar mévclizan ac
voOby hodnoty par konkr ®t nej voOby p
PREKLAD
MENU\ NASTAVENIEAOVL CDANGEL ANC FREKWI ..\FUNKCIE\PLCFUNKCIE\L OGI| CK£ BLBDfast\
Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia
Hodnota f OR
Ovladaci panel S
AIN1 XOR
AlNZ RS
AIN3 =
Pr2kl ady viberu jednej mognosti nastaveni a

Typ parametra: VI ACNCSOBNh Vh g

Typ parametra s mognosSou viberu viacerTch mogn’
resp. akt2vneho bitu parametra.

. Z8kl adn8 infor m§tcy pau ov
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AR E GU L C CU/FARIADENIE \ U/F KRIVKA\

N§zov [ I| Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F kri®ky. VoOba pomocnlch r ¢
I Kemp. |l HZapne kompenz8ciu od ¥“bytkov na stato
Vygaduj e®spr 8vnu hodnotu parametrov m(
statora.
| Regul§tdZapne regul 8ciu z8beReg®hgt mom&mt ¢ REM]
Sagk®ho gtartu pohonu-
N§zvy volieb hodnoty Dop!l Ruj %c a i nfwirzmga
jednotlivich volieb (
*KeN je zalier-medlaugtwner Inals
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PREKLAD: _
Typ U/F
komp. IR -
reguiator ZM
Viber regimu |innost:i U/ F krivky

[Typ parametra : POVEL]

Pr2z2kaz na vykonanie jednor88zovej |l innosti alebo o
potvrdi S v potvrdzovacom okne.
MENU \ NASTAVENIE\PARAMETRE MBANSTLSROTREBY \

N8zov [ | D]|Popis Def.
Neluj spotrebu [897] TEmtQ pr2kaz vynuluje, pol2tadl
N § z o \D pavelu Funkcia, popisa vi znam p
PREKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.
Povel pre vynulovaniepo | 2t adl a spotrebovanej energi e

[Typ parametra : S| C]

Parameter pre2dinoanmaipokie ni e OubovoOn®ho parametr a
hodnoty pre dan% funkciu alebo jej vstup.
MENU \ NASTAVENIE\VSTUPYA VAhSTWANWAL € GOVE VWQAINUPGPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov [ | Popis Def.
Smgn8l AIlI|VIibeign8lu, ktorl sa bude line8rnd [-]
vstupu.
Ngzov si Viber typu signgl
PREKLAD:

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VARSNAIPZGOVE VMNSJIUPY

Y & VYSTUPT ANALGGOVE VISTUPY\A01 F k\EIEHU\DIAGHOSTIKA\HiadeHiT]0H
Sig. (AO1_B) 4.40A rek. skizu 00 Hz
AO1_A 000mA|| =) g;;dl;E 31“5%
2000mA Hap. HT iy
Prud MT| I 0004

Viber signg&lu, podOa ktpare®md 2¢ @ vmusd e nlail n
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[Typ parametra :

DYNAMI CKC HODNOTA ( Na]

Par ameter
parametr a
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWULYVE

j e
typu

dynami cky
signsgl ).

nastavenl

na

hodnot u,

VhSRIBUPEYGPECI CLNE NASTWVENI

N§zov [ | D| Popis Def.
R+ Podsaienky pre zopnutie R1. Chod |
zopne |30%]
N§zov dynami ck®h Def aultn8 hodnota parametra dy
PREKLAD: 5 5 B
Podmienka pre zopnutiei RELEe ABligh&@®d | ¥¥DbJrfat I
parameter napr. Teplota chladila [74]

MENU \NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHIWPLQVE

Nas

VhSTUPREL £\ 1

R1 Zdroj

Pripraveny
Porucha
Brzda
F=zel

Epecialny . S

taveni e

gzpcercd j8d nzechpn u t i

MENU \NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHWRLQVE

VASTUPREL E\GPECI CLNE NASTAVEN

VYSTUPYRELE 1%

R1 Signal

SPECI

LHE HASTAVENIE

Teplota chiadi.

40.0°C
40.0°C

RELE£ R1

zophne
nastavens§

pri

teplote
Yar oveR

ktor

do

Podmi enka pre zopnutie iRKLEf eARatkiog ppmie] f 30thiRat ®
slovo:
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VhBHWPOVE VhERIBLPEYGRECI CLNE NASTAVENI E
R1 zopne
VYSTUPY'RELE 1\ 5PECIALNE NASTAVEHIE Porucha
R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U
R1 zopne Porucha Chod U
R1 rozophe  --------------- DC nabity a
MT nabudeny L
RELE R1 zopne pri akt2vnom bite (Porucha) st
[Typ parametra : HESLO]
Parameter zadania hesla pre povolenie pr2stupu
odbl okovanie niektorlch regi mov.
Hesloj e tvoren® znakmi {0..9, A..Z}.
MENU \ NASTAVENIE\PARAMETRE MENI LA
N § z §ID] Popis Def.
Heslo [548] Nastawenie ug2vateOsk®ho hesl a po]0*
zariadg®nia. Heslo bude potrebn® z
meni | a.
0000 o S| Yagi na Ngchranu nastaveni a menosobami. pr ot i
Z8kl adng§ iavlozmé&meé apar
PREKLAD: _
Tadaj heslo
Pr2klad zad8vania hesl a
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UNIPANEL i NASTAVENIE HESLA

AN
Nastavenie pogadov v naku hesl a:
Zmena p022c<] Dzora: 5
Po nastaven? hesla potvrdi S stlalen2m tlalidla EN

2.3 Definovanie parametrovv | asUli OG / OBNOV
[Typ parametra : CESTA]

Parameter definovania viberu koreRov®ho adress§ra
MENUN\UL OG / QB8 OWV¥hy P a\rPesue garametrov\

N&8zov [ I]|Popis Def.
Adre$-§r |[V§ ber, ktor8&8 | asS parametrov sa bu|VSTEPYA
ofhnovia sa vgetky. WNSTUP
O * o6 O
Z§8k!l adn§ i nvlozrnme§neel apoa | Vybr at § stramevejdierarchii
PREKLAD
Vyber signalu Presun parametroy
2 \MEHUHASTAVENIE Adresar VSTUPY A
Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun
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3 Rozsahy parametrov podOa typu virobku

31 Podpatieg prep2ti

Podpatie ] Prep?2tie |
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty
Varovanie | Porucha [ AQ
Teplota elektroniky [75] 55 70
Tepl ota chl ad
Unifrem 230M, 400 M 75 90
Unifrem 400 0117 400 090
Tepl ota chl ad
Unifrem 400 1107 400 200 110 125
Tepl ot a ¢l ad
Unifrem 400 2501 400 630 94 109
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UNIFREM v.3.28x

4 DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov | 2slo [ 2]
Diagnostick® inform8cie (veliliny a stavy).
41 OvI 8dani e
Skupina parametrov |2slo [758]
Zobrazovan® veliliny tlkaj%ce sa ovl8dania a zad8vac?2c
MENU \ DIAGNOSTIKA\OV L CDANI E
N8zov [ Popis Jedn.
Gel an8 frekvencia meni| a. Predstavu
Ge l Frek.skut ol n§ freke MN/[47h (sti. B5) sa dosiahne oneskor e ne p o |Hz
| asovlich r 8§mp.
Ge l Mo menGel anl moment menil| a. Nm
IPanel gel .Gel an§ hodnota z panela, zad§8van§ v
Di sk. gel dDi skr®tna ¢§e[60h@t652hodnot a
|Motor potenc.[977] VT st up -potentimrmetra [970] (str. 54). %ls
Riadiace slovo [77] |Ri adi ace sign8ly menil a
| START OvlI §dac? povel p-sucshtédd momatoanna (1
I REVERZ HOvI §dac?2 povel pre sonegal nlol ®@mo ) .mot or a
F RESET I:,VOVI§dac2 povel pre okamgit® vypnut i eypne
PWM).
|T POT Povel pre potvrdenie (kvitovanie) por %c
PORUCH
I ERR_MASTNadraden8 porucha.
I KOMP. DTZapnutie regimu kompenz8cie mRtvych dti
I SKALAR/ 0-skal 8r ne rviekdtemricey,® 1r i adeni e.
| TYP DOSKO-UNF400,1-UNF 230/400 M.
|T RAMP _F _ V\Reset vstupu rampy frekvencie.
IT Reset vistupu rampy frekvencie.
RAMP_F VYSTUPO
|T RA MP _ F _ HZastavenie rampy frekvencie.
I QUI CK_STRTchle havarijn® zastavenie pohonu.
I REVERZ MOvI 8dac? povel pre znmmentumptad. arity gel an
| Rezerva
Las ON /Signalizuje.pllynutie doby merania pir
g | as zost8vaj %ci do nasl edovn®ho pokl
[1577] i , : .
|l as do gtartu pri oneskoren gtartu.
4.2 Riadenie
Skupina parametrov | 2slo [759] 3
Veliliny tlkaj%ce sa riadenia menila, hodnoty dil egit]l
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE
N8§zov Popis Jedn.
Frekvenci a na vistupe meni | a. Predst a
|Frek'MN[47]napatia za rampovIim Fl))lokom s U348 |str.rb8))m vHZ
Frek. RTIFrekvenci a rotora vyhodnotens§ matematiHZ
[937] otvorenom riaden?2 alebo z ot8| kovej sp?2
Frek  skipuSK! Zov8 frekvencia vyhodnoten§imbi_etnatv
ot vorenom riaden? alebo z ot8l|l kovej s p|Hz
[938] . )
skal 8rnom ri aden? s a vyug?2va na kor ¢
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N8zov Popis Jedn.
(kompenz§d34d® (su.68).z u)

Ot 8l ky motora. Pre spr8vne zobrapDegil &y]
[356] (str.43) podOa Jgt2tku motor a

Ot§!kyT§to velilina nie je ovplyvnens sklzomRPNI
rotora.
Nap2tie na jednosmernej zbernici. V wust
1.41 x efekt2vna hodnota nap?tia nap§gj
I\Iap'DC[A'G]nap‘"tiu meni | a. Pri brzden? pohonuPramlnajp.V

BM [377] (str. 72).
Nap2tie na svork8ch motora je nepriamo

Nap.MT[73] |gel anTch pl nen? PWM na vIstupochNamegi46]V

(str. 16)).
IPrud MITEfekt2vna hodnota pr¥%du motora na vIstulA
Cos FI [67] Dl inn2k motora. Kladn® hodnoty siagmerl §t
chod motora.
MechanickT~moment na hriadel:i rotora.
mat emati ckl m model om, kt or ®ho pr eGpoo ®mtera
441 Imo t (strr 48). HrilNm

!
j e v -bde?zakndst

5

o]
[Moment [69] ([439] (str.44),Vz §] omn § i nd u(ktl 4)aO

naslten? momentu sa pohyhb
[920] (str. 51).

$ 8]
u

Magnetickl tok rotora. Velil i na bilpuoankvalita
[Mag Tokngstavgnia re_gulva!nej slul ky Toku a tie
[71]‘ riadeni a. Poki aO nezaber B73p@dtbh 62yl y pv & a ke zWb
hodnota mag. toku by mala mierneekol Mg
[452] (str. 61).
I:\r/]'c?ef[;lfsg]a!Plnenie PWM na sp2nac2ch prvkoch. %

421 Vikony
Skupina pa
Di agnostic

a energi a
ametrov | 2s|
8§ skupina ve

(e¢]

61]

o [ 4
I 2n zaoberaj %cich sa energeti

.
k i

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE\V h K O N YENERGIA

N§zov Popis Jedn.
IPr2kon |LinnT pr2lber mot§dgreai a str §t . W
Vi kon [|LinnT vikon motora. Vyhodnotenl z pr %dyw

Spotreba kWh Po| et spotrebovanlTch kWh. Tent o Muupspotrand
[429] [897] (str. 47).

Spotreba Pol et spotrebovanlch MWh . Tento Yad aNuluyj
IMWh [430] spotrebu [897] (str. 47).

Koeficient zn2denia vikonu od externlch
Obmedz. Pri maxi m§l nom dovolenom vikone alebo
vikonu lobmedzenia sa zniguje ag do 0. Jednot |l
vol OBmyv vikonu (str3%.) [ 766]

kWh

MWh

422 Pomocn® veliliny

Skupina parametrov | 2sl o [534]

Pomocn® a odvoden® veliliny pre gpeci 8l ne pougitie.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE\P OMOCN£EL | L | NY

N§zov Popis Jedn.
Frek. MNFrekvencia na vistupe rampov®ho bl oku. Hyz
ramp.[487] [ref erenciu regul 8tora rlchlosti ( RR) .
IE{%]'MNabS'Absol%tna hodnota frekvencie na vIstupelHz

Ot. za prev.|Ot 81 ky za prevodovkou. Pre sprs8vne ZObRPM
[907] parameter Prevod prev. [888] (str. 46).
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N8§zov Popis Jedn.
Ot 8| ky deal ihrmat or a Pre spr8vne zobraz

Ot 8]l ky motora podOa g¢gt2tku motor a @dpovstatomrni3d5 (s§.

motora 44) pre model sklzu. RPM

[1130] T8t o hodnota je ovplyvnen8 aktu8lnym sk
rotora.

Maxi m Ohranilenie efekt2vne]j hodnoty pr %du n

[494] " |zaSagovan? meni | a m! ge maxi nvBRalxn ym. p rp¥%dystrhA
70)nahodnotuTr val | p(strida). [ 2 4]

Pr Yd 2 . 1

nefilt. [49] Efekt2vna nefiltrovan8 hodnota pr ¥du molA

Pr Yd f 2 -

[1221] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy U na viIstuA

Pr %d f 2 1 ~

[1222] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy V na vl st ulA

1 ~

IE-£23/jld fE1‘ekt2vmtaa hprdadu f 8zy W na viIistupe meni |A

Suma I|-AC[Fi |l trovan8 absol “Ytna suma AC pr ¥%dov pren

[831] pr %du.

UL1_rms 2 . a s

[1519] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?tia f|V

UL2_rms ) . a s

[1520] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?2tia f|V

UL3_rms ) : a s -

[1521] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?tia f||V

4.2.3 Polohovanie

Skupina
Di agnos

parametrov | 2sl o
tick8 skupina vel

MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE

e polohu a

pol ohov®

Sys

N§g§zov [ I D Popis Jedn.
Ge l Pol oha | m
|Predkorekcia polohy m
[1546]
Gel . pol oh m
predkorekcia [1545]
|Poloha [1147] Pol oha vyhodnot en § Zdnoppolahg k1414 (5. 65.1 glm

Vzdi al enosS ¢@dlanepPolpohsu.hlf)l1d®] a

= olohy Poloha [1147] (str. 17) .

Odchllka pOIO,F&bsyol1/4t[na](hod)nota regul alnej odcl"
sign§gl sp2nania koncovlich sp2nal o

43 Vstupy a vistupy
Skupina parametrov | 2slo [859]
Di agnostika vstupov a vIistupov meni| a.
4.3.1 BIN
Skupina parametrov | 2slo [1212]
MENU\ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAEN UPY

Ng8zov [ I Popis Jedn.
Bi n8§rne vstfStav bin8rnyc vstupov. PInlT obdOgn
I BI N1 Stav 1. bin8rneho vstupu (Svorka 1).
I Bl N2 Stav 2. bin8rneho vstupu (Svorka 2).
I Bl N3 Stav 3. bin8rneho vstupu (Svorka 3).
ﬁ Bl N4 Stav 4. bin8rneho vstupu (Svorka 4).
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N8§zov [ Popis |Jedn.
I Bl N5 Stav 5. bin8rneho vstupu (Svorka 5).
I Bl N6 Stav 6. bin8§rneho vstupu (Svorka 6).
4.3.2 AIN
Skupina parametrov | 2slo [82]
Diagnostick8 skupina velil?n pre anal- -gov® vstupy meni
Parametre anal -govlich vstupov je nib4ns®. 78.pravovaS v sku

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VRAN UPY

N[|§D]Z 9 Popis Jedn.
Hodnot a signsglu priveden®ho na svoFr Kyl2 aod
AIN1 fyzi k8l nych j ednoStikgéicg8h. AR @wrl@6)ie2idalomy ber § v
[256] |bude meni S, podOa zmeny YWrovne anal - gov®hq(
Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@ldg7h @®tr. 16p r 3
AINT Rel at?2vna hodnota sign8lu priveden®ho -Klal?
IReI[41]vzt|ahnut§ k rozsahu AI N. %
' Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@ldg7h @®tr. 16p r 3
Hodnot a sign§|u priveden®ho na svor Kyld aod
AIN2 fyzi k8l nych | ednoStikgéic8n. AR @wr2@6)je2tblolmy ber § v
[280] bude meni S, podOa zmeny ¥%rovne anal - gov®h(
Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@ldgoh ®tr. 16p r 3
AIN2 Rel at?2vna hodnota sign8lu priveden®ho -Klal4
IReI[43]vzt|ahnut§ k rozsahu AI N. %
' Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@ldgoh ®tr. 16p r 3
Hodnot a signsglu priveden®ho na sV oFr Kyle ao
AIN3 fyzik_§[nych j_e dn oSti kg8AdBIB [269P estr. @e tsmomy ber § v
[281] bude meni S, podOa zmeny Yar ovnne anal -gov®ho [V
UNIFREM 400 M.
Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@ldgsh ®tr. trpr 3
AIN3 Rel_at2vna hodnota sign8lu p_riv_eden®h0-N1a1Q
IReI[44]vzt|ahnut§ k rozsahu AI N. Nie je pr2zstupnl®»
' Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@ldsh @®tr. G7pr g
Hodnot a signsglu priveden®ho na s Vv oFr Kyl8 =ol
AN fyzi k8l nych | ednoStikgdicg8h. AR @r4ad)je2tsrcbolmy ber § v
i S e 1
[282] bude meni S, podOa zmeny Yar OV ne anal - gov (v
UNIFREM 400 M.
Parametre anal -gov®ho vst up upajametroa@l§2h @tr. 18p r 3
AN Rel_at2vna hodnota sign8§lu p_riv__eden®h0-)(1a18
Re|[45]VZt|ahnUt§ k rozZssahup nAl N.r eNinee njid eprUNI FRE M%
| ' Parametre anal -gov®ho vstupu je m@§2h@tr. 18pr g
433 RELE
Skupina parametrov | 2slo [217]

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAhBHIUP Y

N§zov Popis Jedn.
Rel ® [|Stav vistupnlich rel®. Plnl obdOgnik pre

[ RELE[Stav 1. vistupn®ho rel ®.

F RELE[Stav 2. vistupn®ho rel ®.

I RELE|[Stav 3 vistupn®ho rel ®. Nie je pr2stupnl

4.3.4 AOUT
Skupina parametrov | 2slo [700]
Di agnostick8 skupina velil2n pre anal gov® vIstupy men

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VARSOUUPY
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N[I‘Sb]z { Popis Jedn.
Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch 3
AO1  [X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn 81 AO(&tr. §1359 & vybe~A
[701] [podOa ktor ej sa men?2 Y oveR anal -gov®ho vl
Parametre anal -gov®ho vIistupu | e nf®7Q/ns®. 8L)pr
Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch &
AO2 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn 81 A O(&tr. §2)3 6 ¢ & vybe~A
[702] |podOa ktor ej sa men?2 YroveR anal -gov®ho vl
Parametre anal -gov®ho vIistupu je nf87g)nse. 8l)pr
Prepol 2t atna8 shiogdnn&ol u na svork8ch anal - gov®h
AO3 Signgl AO@Btr. 28365 h vyber8§8 velilina, podOa I<A
[703] [vI stupu. Wprl jerrmhesni | e UNI FREM 400 M.
Parametre anal -gov®ho vIistupu | e ni®78/ns®. 8R)pr
4.3.5 IRC1,2
Skupina parametrov | 2slo [1001]
Diagnosti ck8 skupina velil2n pre vstupy | RC sn2malov
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VhIBJLZ2PY
N§zov Popis Jedn.
Frekvencia rotora urlen8 sn2malom ot §|
[Frek. IRClif rekvenciu, |ej hodnota sa m!ge od eleHZ
[434] pol et p- 1| ovPloclhetp Sr-dvo v( n@Ertdé)r)a [PlrOed 9vl]y hod
z I RC sn2mala je potPelbat®. sipmEB (©inB8.h al[s4 24
Frekvencia nr8otsorr2amaudrolme ot 8] ok motora | H
[Frek. IRC2[f rekvenciu, |ej hodnota sa m!ge od eleHZ
[803] pol et p- | ovPloclhetp Sr-dvo v( n@ertdé)r)a [PlrOed 9vl]y hod
z I RC sn2mala je potPelbat®. sipmEB (©inB8.2r als8 A1
Frek. IRC1
za prev.RT chl osS zo sn2 maovkau. | RC1 za prevod Hz
[1540]
Frek. IRC2
za prev.RT chl osS zo sn2mala |IRC2 za prevodovkoulHz
[1541]
Frek. IRC1-Rozdi el frekvenci?2 medzi I RC1 a | RC2 za
IRC2 za)T8§t o velilina je filtrovang§ HilterdRGLR (08B r(siriHz
prev. [1086] |104).
EgggflRClPoloha na sn2mal.i I RC1 v radi 8noch.
Fl(ggg]aIRCZPoloha na sn2mal.i |l RC2 v radi 8noch.
Poloha IRC1
za prev.Pol oha sn2mala | RC1 za prevodovkou Vv ra
[1535]
Poloha IRC2
za prev.Pol oha sn2mala | RC2 za prevodovkou v ra
[1536]
Poloha
IRCI-IRC2 Rozdi el pol*h sn2mala I RC1 a I RC2 za pr
za prev.
[1515]
4.3.6 ARC/RESOLVER
Skupinaparametrov | 2 sl o [ 158]
Zobrazenie velil2n z2skanlch z rozgirovacieho modul
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VhARCBESOLVER
I N§zov [I| Popis |Jedn.|

21. februg8§ra 2018

Strana 19z 176

r

u

C

p



VONSCH

N§zov [ Popis Jedn.
Uhol ARC [290] Uhol vV r8mci jednej ot 8l ky vyhodnot
|[Frek. ARC [291] Frekvencia rotora vyhodnoten8 z abgdHz
Flrgz.z]ARCzaprev.RTchlosé zo sn2mala ARC za prevodo\Hz

[Poloha ARC[1288] [Pol oha na s nrrarhil§n ARIC. v
|Poloha ARC za prev.

[1537] Pol oha sn2mala ARC za prevodovkou

Stav RM_ARC[292] |ISt avov® sl ovo rozgirovacieho modul |

V poriadku RM ARC komuni kuje v poriadku, alebo ni
LOT Strata detekcie sledovania. polohy. N a
| veOk¥ odchl |l ku od skutol nej poz2cie.
|DOS Zi sten® porugenie sign8lu na vstupe re
jLos Strata sign8lu na vstupe resolvera.
|Parita Chybn§8 parita %dajov preng8§ganlch z RM
|RDVEL Chybn&8 hodnota d8&8t pren8ganlich z RM AR

|Po|ohaEndat[1607] Poloha | 2tan8 zo sn2mala EnDat.
Porucha EnDat

Porucha sn2mala alebo rozgirovaci el

[1608]
4.4 Funkcie
Skupina parametrov |2slo [760] L
Veliliny tlkaj%ce sa ostatnlch voliteOnlch funkci 2 men
441 PLC funkcie
Skupina parametrov |2slo [1278]
VIistup numericklch a |l ogicklch bl okov
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE

N§zov Popis Jedn.
Logick® [VIstup logicklch oper8§ci2, prv® dva L
[8] (reaguj ¥ 10ms) .
I LB1 stav LB1
[ LB2 stav LB2
I LB3 stav LB3
I LB4 stav LB4
| LBS5 stav LB5
I LB6 stav LB6
I LB7? stav LB7
[ LBS stav LB8
. Ol AOEAET AITEU
Skupina parametrov |2slo [312]
VIstup numericklch bl okov.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BL OKY

Ng§zov | Popis Jedn.
NB1 [1274] Visledok oper8cie prv®ho numeri ck®h
NB2 [1275] Visl edok oper8cie druh®ho numerick®
NB3 [1276] Visledok oper8cie tretieho numeri ck
NB4 [1277] Vi sl edok oper&8cie gtvrt®ho numerick

442 Koncov® sp2nal e
Skupina parametrov | 2slo [890]
Stav a dr8hy koncovlich sp2nal ov.
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MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\KONCOVE SP&NALE

Ngzov [ I Popis Jedn.
KS [919] Stav koncovlich sp2nal ov.
|T KS1 KS1 neakt2zvny/ akt2zvny.
I KS2 KS2 neakt2vny/ akt2zvny.
I KS3 KS3 neaktzvny/ aktzvny.
I KS4 KS4 neakt2vny/ akt2vny.
I SpomaOujelSpomal enie akt2vne pre kladn¥% frekvend{(
I SpomaOujelSpomal enie akt2vne pre z8porn¥% frekvei
|Dr§ha KS1 [[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
|Dr§ha KS1 k[Polet km prejdenlich @gncoa®hovepanalkm
|Dr§ha KS2 [[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
|Dr§ha KS2 k[Pol et km prejdenlch pri aktivovanejkm
|Dr§ha KS3 [[Pol et metrov prejdenlch pri akti voym
|Dr§ha KS3 k[Pol et km prejdenlch pri aktivovanejkm
|Dr§ha KS4 [[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
|Dr§ha KP3I] kPol et km prejdenlich pri aktivovanejkm
4.4.3 Proces. reg.
Skupina parametrov | 2sl o [ 18] B
Di agnostick8 skupina velil2n pre procesnl regul 8tor.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.

N§zov | Popis Jedn.
Ge l hod.Gel an8 hodnota procesn®ho regul 8tora. %

Akt u8l na hodnot a rocesn®ho regul 8tor

Sk'hOd'F’R[M)Q]praCL§1je sprg§vne, hpodnotGaeIsa hmrdir?(sthggﬁ;l{M%
IDif. hod. PR[410] Regul al n§ odchlTl ka procesn®ho regul §t |%
Vi stup PHAklI nl z8sah (vistup) procesn®ho regul
Stav PR [820] Akt u8l ny stav procesn®ho regul 8t or a.
I Dol n® fProcesnl regul 8tor pracuje na dolnom obnm
|T Horn® rfProcesnl regul 8t or pracuje na hornom obm
ITnecitIiV(?st(ijChl OdchTlka procesn®ho regul 8§8tora je v p8sm
I Kladng§ |[OdchTl ka procesn®ho regul §tora je kladnsg
I VyregulProcesnl regul 8tor je vyregulovanl.
I ZaparkdqProcesnl regul §8tor je zaparkovanl.
F R Akt 2vny RESHETegPrRal n§ zI|l ogka a Wodrs priuegetej[1431]

eset K

(str. 97).

444 Optimali z8ci a
Skupina parametrov | 2slo [707] B
Nastaveni e parametrov bl oku optimali z8ci e, ktorl sl Ya
pomocou zmeny vybrat®ho zad8vacieho gel an®ho signs8l u.
Optimaliz8cia vyhOad8va tak%%h hodnotu svojho viIstupu, [
Pol as behu optimali z8ci e, ak s% splnen® podmienky me
intervaloch pol2taj% nov® vzorky viIistupu. Z8roveR sa

d
i

uplatni S vistup opti malaikzo§ czider,0jj enipedkttroerberj ® ghed aznveg| iv3 |

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ OPTIMALIZC C | A

N8zov | Popis Jedn.
VT stup Hod.nota. vistupu bl oku optimali z8ci e.
[423] opt|mal|za!ng®hp procesu._ 10rﬁa%<.zozdcp0\2§

kan8l u, ktorl je napojeifpb] (sred8)b!| ok opt.i
Optim. krok [Kr o k optimali z8cie predstavuj e rozd
[742] optimali zal n®h d65Ja(strg98)).i t mu. (vi N.
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N8zov | Popis Jedn.
Gt artovalUrluje gtartovac2 bod optimaliz8cie,

OPT [708] rozsahu vypnut ®.

StavOPT[709] Ur l uje v akom stave sa nach8dza opti mag
F Reset |[Optimaliz8cia je vo vichodzom alebo zabl (
I Mer ani|Prebi eha meranie optimalizovanej veliliny
F SkenovfPrebi eha skenovanie cel ® o vistupn®ho r o]}
I Dol aNoJe v stave jemn®ho dol aNowadni a a hOadani §

445 Zdvi hov® funkci e

Skupina parametrov | 2sl o [853] 5

Diagnostick8 skupina velil2zn pre preSagovac?2 sp2nal po
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE\Z DV | H GF'UMKCIE

N§zov Popis Jedn.
ZaSage|Mi er a za@agen! a pohonu Z\a)ékacgcémdteen%strzg]m%&%

[854] vzti ahZatS@ glwi e 1AMr0l00).[ 84 4]

Pol et nedovol enTch ovl 8dac?2ch sekvenci

Tipovania |( kr 8t ke povely gtartu al ebo akcel er8ci
[855] preSagovac?2 sp2nal bez ohOaduy mad rhotdamitg
mogn® vypn%SRegipmrpme$ageivi®Ka [ 842]

Stav
|PRETAGSignaIizuje v akom stave sa nach8dza bl d
[856]

I ReseldJe akt2vny sign8l RESET preSagovsg8ka.

I DetelPrebieha autodetekcia hran2c preSageni a.

I PreS|Nastalo preSagenie. Chod smerom hore (kI ad
I TipolNeOa nedovolenlch "tipovac2ch" ovl 8dac2ch
|T Ust §8Pohon pracuje v statickom regi me.

|T DynafPohon pracuje v dynamickom regi me.

4.4.6 Pantograf

Skupina parametrov |2slo [122]
Diagnostika funkcie "vipadok Pantografu"
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF
N§zov [ 1D Popis Jedn.
Stav pantografu [112] Stav funkcie "vipadok pantogr af U

I Chyba pant o|vzniklaporucha"E41-VI padok Pa(stt3@yr afu

|T Varovani e pl[Vznklovarovanie"W39-VI padok pa@strt20)gr af u

ﬁ Vypnutie CHPri chybe alebo varovan?2 vipadku pa
E Moment motofPo vIipadku pantografu motor obmedzi
I

|

Funkcia zapfFunkcia pantografu je zapnut §.
Nevypisuj v[VIipis varovania je blokovanT.
Nap2tie pantoHodnota nap@tia na pantografe tr|V

4.4.7 Ext. tepl. ochrana
Skupina parametrov | 2slo [868
I 2n

]
Diagnostick8 skupina vel:i pre extern¥ tepeln% ochra

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA

N§zov Popis Jedn.
Teplota na sn2mali ETO. Po pr eVarowmhieeETO [8G5)
(str.103) meni | vygeneruje varovani e. P o PopuchelA C
ETO[866] (str.103) meni | v ygen &88ulegpota BTOr (stre32)u "

IPr vid Mer ac 2 prevd teexpteelrme j ochrany. Spravidl a
[870] anal -gov®ho vIistupu AOUT1 ag AOUTS3.

Nap2ti|Hodnota odmeran®ho %bytku nap@tia na sn?3Vv

Teplota
|ETO [869]

mA
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N8zov Popis Jedn.
IETO [867]

Odpor Hodnota odporu sn2mala ETO. B

sn2mal |Pri viacerlch sn2zmaloch zapojenlch do si{q
[871] jednom z nich.

448 Di ferenci 81l

Skupina parametrov | 2slo [1243]
Veliliny pre diagnosti ku momentov®ho diferenci 8§l u.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ DIFERENCIC L

Ng§zov [ Popis Jedn.
Rozdi el Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 105) a Sig.ZNm
[1244] Hodnota [1240] (str. 105).
Korekci a . . : . .
[1245] Korekcia gelanej frekvencie od diferHz

45 Stav menil a
Skupina parametrov |2slo [761]
Veliliny tlkaj %ce sa cel kov®ho stavu menila a jeho s %l
MENU \ DIAGNOSTIKA\STAV _MENI L A
N§zov | Popis Jedn.
Jednosmern® ovl &8dacie nap?tie 24V. N
Nap. 24V [72] ovl §8dac?2 mi vstupmi a vilstupmi Pri pv

poruchu"E16-Pr e Sageni(®#r.3t)dr oj a
Nap&2tie bat®rie ktor8 z8lohuje pam?

Nap. bat ®r . Y
meni | i

|M0t0h0diny MN Mot ohodiny meni| a. Doba prevs8dzky me
[496] T8t o hodnota m!dge byS nulovan8 iba s
[Prev.motohod.MT |[Prev§dzkov® mot ohodiny motor a. Las h
[497] hodnota m?! ge by %mnuujnotolod. 81T [2075] kst 43).
St av menil[Stavov® sl ovo menil a.

Porucha [Meni| je v poruche.

SW_Err_ HSyst®movli, vn¥%tornl stav menil a.

Chod Meni| mapodls generuje nap?tie.

DC nabitdednosmernl medziobvod je nabitT.

MT nabudMotor je nabudenT.

Rozb./Dd neaktmomnmgn zrTlchOmpoeopor(apomadu) e.
Akt 2vamtyod vpred (+Ffhod vhad &kt 2JeyWyn8 sa o

Fgel > (

frekvencie.
F = FgellAk je akt2vny tak je dosiahnutg ¢gel ang
VarovaniV meni | i vzni kl o varovanie alebo funkl| n
Akt2vny [Trvale akt2vMygerBy®agkougi tl ako | ogick
Odbudz. Motor je egte nabudenl, blokuje sa gtar
Pripravedeni |l je pripravenl k povelu gtart. (RE

OvlI 8danie rel® mechanickej brzd mot or
Mech . brl/4r0vni je odbrzden®. J g

Akt2vggner 8torickIl regim -progaw§dzckkyl, rreg

Motor/ g emotora.

Polarita rotorovej frekvencie. Ak nie
frekvencie vyhodnotenej mat emati ckl m mo

e e B B B e — e i e e

Frot > (

Stav - men. N€0- St avov® sl ovo negovana®.

[547]
IPozri voObgtpar amme{sir.a3) [ 76 ]
\Warning [250] |Stav jednotlivich varovan?2.
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N§zov [ Popis Jedn.
\Warning2 [424] Stav jednotlivlich varovan?2.
|[Error [781] Stav jednotlivlich por ¥%ch.
|Error2[780] Stav jednotlivlich por ¥%ch.
46 Tepel n® ochrany
Skupina parametrov |2slo [485] B
Diagnostick8 skupina velil2n tlkaj%cich sa tepelnlch o
MENU \ DIAGNOSTIKA\TEPELNE OCHRANY
N§zov Popis Jedn.
Teplota <chladila vIikonovich prvkov. =
\Varovanie Tchl [767] (str. 109) meni | vygenerWeTe py @t av
Teolota (str. 27) " . Po prekrol en? tepl oty danej serl
P . |[vygeneruje poruchu "E1-Tepl ot a (sthB1y'dAdkt apl ot a kl esn({(AC
chl adi | : , .
ohranil enie meracieho kan8la, zobrazeng§
Ak teplota chladila klesne pod mini m§]|
nepr2stupnsg.
Teplota elektroniky Poapgiraekep| ems ky e mle
Varovanie Tel [204] (str. 109) meni | Vydgene rWriTeplota elaktmniky
Teplota (str. 27) " . Po prekrol en?z kritickej tepl oty
elektroniky meni | Vygener B22-@eplpaelektroriiky (stt. 31)". Ak teplota klesne pod|A C
[75] minm8 |l ne ohrani|l enie meracieho kansgl a, z
Ak teplota klesne pod minim8I ne ohrani]l
nepr2stupntg.
Tepel niMiera oteplenia menila. Pri pE8€F’&3$a¢1e\mité(y
[MN [31] (str. 31)". 0
L as [ Co & o . \ "
MN [1219] Las zost8vaj %ci doE3FkeSnlheni a (gmed3h)u € hy S
TepelniMiera oteplenia motor a, proi preEEQFPaheréLat%
IMT [33] motora (str. 32)".
Las i Coa . . . , "
MT [1220] Las zost8vaj %%ci doEXPorlSageai @odRp.tbya S
47 Komuni k8ci a
Skupina parametrov |2slo [219]
Inform8cie tlkaj %%ce sa s®riovl cRS4&pOAN.Ni k&8 ci 2 MODBUS, P
4.7.1 MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [661]
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.
MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ @ODBUS
N§g§zov | Popis Jedn.
IModbus gellGel ang8 hodnota z Modbus protokol u. %
Stavov® slovo posielan® po komuni k§
SW—'V|ODBUS[935]dokument§ciu k protokolu Modbus.
IPozri voObgW PR [B&n(stt 25)a
CW_MODBUS Ri adi ace sl ovo posl an® Modbus ma s {
[936] dokument 8ciu k protokolu Modbus
[Pozri voObgWPB [8G5mstt 25)a
|LastAddr.[662] Posl edne prijat8 adresa zariadeni a. hex
|LastFunc.[663] Posl edne prijat8 funkcia (mtdge sa | elhex
Last reg. [741] Pos!edne prijat!]l register (len Pre |o
registrom, Zobrazuje sa prvl).
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N§zov [ Popis Jedn.
|Last result [664] Vi sl edok posledne prijatej funkci e ujlhex
|Lastlenght[665] |[Ve OkosS v bajtoch posledne prijat®ho
|LastCRC[666] Posl edne prijat® CRC (m:ge sa jednashhex
[Message count

(740] Polet celkovo prijatiTch spr§v aj chy lhex
[CGE%% ermor countlo 5y et prijatich spr§v s chybnim CRC |ex
IE)B%?ption Nt b5 et sprs&v na ktor® bolo odpovedan ®hex
Slave count[801] |[Pol et spr8v prijatlich s platnou adr e |ex
No response [802] rl?e(())d!pc()avédalo.spr §v prijatich s platnou 2 fhex

4.7.2 PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [817]
Diagnostika zbernice PROFIBUS.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K € FRORIBUS

N§zov [ Popis Jedn.
IProfibus ¢glGel an8 hodnota z Profibus protokol u.%
Stavov® slovo posielan® po komuni k§

SW_PB [804] dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul U
I Ready TINi e je akt2vny reset menila (Coast sto
On v poruche, anisame ni | neinicializuje.
I Ready ToMenil je pripravenl k povelu ¢gtart.
I Operati oMeni | na vIistupoch generuje nap?tie.
I Fault PriMenil| je v poruche.
II No OEE 2Neakt-Zm.emyi! je v resete, s¥% zablyokhewialh ®
resete.
I No OFF 3Neakt-wnyaktivovanl qui cknisda ojpe mekiti 2 vany
IT Switchide akt2zvny reset meni| a (Coast stop),
Inhibited poruche, alebo sa meni | inicializuje.
|T Warning [V menili vznikI|lo varovanie alebo funklI|n
Eolerzisrlgeeed EfAk je akt2vnyStgkl peSdbsekbhanci a.
Neakt-2memyi | neakceptuje riadiace sl-meaqi
I Control - . : . :
ovl|I §danl riadiacim slovom z komuni kal né
F or n RAk je akt2vny tak je dosiahnut8 ¢gel ansg
Chod Menil na vIistupoch generuje napatie.
Sada b0 Bit O bin8rnej kombingcie akt2zvnej sad)y
Sada bl Bit 1 bin8rnej kombin8cie akt2vnej sady

e e

LB3 Stav |l ogick®ho bl oku 3.
LB4 Stav |l ogick®ho bl oku 4.
CW_PB [805] Ri adi ace s_Iovo po_s_lan® I_Droflbus m
dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul U
ON Menil sa pripravl na akceptovanie povel
2 ) i T - g
I No OEE 2Nea.kt vyvay aktivovanl reset me n-inoar M8C a4
meni | a.
No OFF 3Neakt?jwnyaktivovanT qui cknortm®l me nliil mno s
Enable OGtart menila. Menil| zalne imenerova$S na

Enabl e |Neakt?vwnywp rampy frekvencienoaemhuda ha
Generator rampy frekvencie.

Neakt2zvansyt av2 zmenu na vIstupe-powmply? fZ
vistupe rammy frekvenci

Neakt2vwstywp rampy frekvencienoemghbhuwda ha
rampy frekvencie.

Unfreeze

Enabl e S

[ e e e
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N§zov [ Popis |Jedn.

F Faul t ACKvitovarJie poruc_hy (I en zmena z neakt?2
mus2 byS povol ArjRpotvrd. poauchy [G6&]t (stri 107).

F Bit 8 Nevyugit®

I Bit 9 Ne v ytug i

II Control Neaktzmani | neakceptuje ri-armeinade asklcoewd

slovo.

I Bit 11 Nevyugit®

[ Bit 12 |Nevyugit®

I Bit 13 Nevyugdgit®

I Bit 14 Nevyugdgit®

| t ®

Bit 15 Nevyugi

[F;i;}/IASTER ErrorPo!et chib v komuni k8cii medzi Prof ihex
hl b

[PB-MN Error [818] [Pol et ¢

v komuni k8cii medzi meni lhex

4.7.3 RS LINKY

Skupina parametrov |2slo [228]

Diagnostika s®riovlich liniek.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ RS LANKY

N§zov [ | D] Popis Jedn.

|FRAME _ERR USB [232] Pol et nesprs8vne .prljatlch ds§t
nespr8vny stop bit,...)

[FRAME_ERR_Rs485 [229] Pol et nespr gudge .;prmjlatnlkceh RS 48
nespr8vny stop bit, ...)

FRAME_ERR_EXT MODUL Pol et nesprg§vne prijatlch d§t

[233] bit,...) po Ss®riovej ' inke na g
s asS menilov) .

4.8 Verzia SW a HW

Skupina parametrov | 2slo [762]

I nform8cie o menili a jeho s¥%W astiach (Prevagne static

MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW

Ng§zov [ | D] Popis Jedn.

UNIFREM SW verzia [379] Verzia softv®ru menil|la UNIFR

Vir. 1 2slo [35] [Prvs§ uniskS8tneho virobn®ho | 2 slhex

Vir. 1 2slo 2 [36]Druhg8 |l asS unik8tneho vIrobnhex

ID§t um par am. [ 38(D8§tum vygenerovania parametr

|Las param. [381] [Las vygenerovania parametrov

49 D8tum a | as
Skupina param@e3frov | 2slo

MENU \ DIAGNOSTIKA\ADCTUM A LAS

N§zov [ Popis Jedn.
D8t um [ 210] Akt u8l ny d8tum nastavenl v meni |l
lLas [209] Aktu8lny | as nastavenl v menil.i
|PeR [ 1046] Aktug§lny deR nastavenl v menili
I Pondelok | T Utorok | I Streda | I Gtvrtok | 1
Sk1g. doba [JPol et dn2?2 do konca sk¥%gobnej preld
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5 VAROVANIA

Vipis na

Popis

i Zablokovan® vIistupy menila. Zdrojom RESE
[F1-Reset Py si gn§ | Zdpjoedefud704] (str. 48).

Ak toto varovanie trv§8 dlhgie ako 30 sek

i . nab2jacie rel®, l o mtge byS splsoben® i

W2Nab2Jaralebo pogkoden2zm nab?2jacieho obvodu meni

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W3-Pr ob |l ®n
sSsyst ®mu

Vyskytol sa softv®rovl probl ®m v zariade

W4-Pr eSagegNap8§j acie napatie 24V pokleslo pod 22V.
24V varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).
lF5-0bmedzenie Obmedzen!e VNTkonu po dosiapr]ut2 kritick
VT konu obmedzenia vlIikonu sa Q@mms.t awluf @n w (gr@AB)a meH
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaOb medz . v I k ¢sm.d6).[ 1
Vysok8 teplota Taphdt hachigedd)| pmekK4p]| il 3
W6-Teplota parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 109) . Ak je zapnut§ f
) obmedzeni @Obwml. koodk onu ($trOr3)), [r6Hd meni | ob
chl adi | a d ; -
’ | astom a nadmernom prehrievani kl esg&8 giwv
PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pl ot a c h(staz4). | a [ 7 4]
Vysok8 teplota riadi depetaelektiorkly [75] dstr.i2k)yre k ¥ €
\W7-Teplota hodnotu dan¥% Varevane mel 1204 nfstr. 109) . Pri | ast on
elektroniky prehrievani kles§8 givotnosS zariadeni a.

hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

W8-Podpati

N2zke nap?2tie jednosmer n ®apoDCnudld (str. 26h kiesla pod
dovolen% minimS8lrnuadédowmidaotau vyhodnocovan
zabl okovan®. Polas varovania sa Vv Nap.kDECd46]

teplota

(str. 16).

Meni | dosi ahol maxi m§Il ne napatie na V]
WO-NasTterfqmedzi obvodu je maxi m8lne plnenie PWM mo
vist. PWIlprilom kles§8 kRalldadg avareqgwdrficd esa v okne

Modul al nT i(strdlé)x [ 76 8]

Meni | sa +irndSagy 8jTee mqhhi ai n(str.24)MNp r[ 8kLrfo | i |

=_.a onedl ho m!ge v EHPdSmYR np @r (seBif 1a po kit
0P reSa9 abl okoavadiThgn u dobu !. Ak je zapnut§ fu

Obm. vIikonu (6tORB) , [ M5 §¢& meni | obmedzi S v

okne PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nT i n(dtr.24)MN [ 3 1]
\W11-Porucha Ventil 8t ory na chl adil: menil|la s¥% pogkod
ventil 8tqheodstr&ni, m:ge doch§dzaS ku prehrievan

., Nap2tie na 3V bat ®ri.i riadi ackly sarhaygt ®ro
\éV;Zt-V@g/rn}euRthrozz strata nastaven2 a ulogenlch hist

PORUCHY zobrazuje hodnotaN a p . bat ®stri28). [ 77 3]
WlB-ExternTeplOta ex_tern®h'6epl<ﬂanE2T(mBQ9]a(strt.Zé2})lptgekro!_iIa

parametrom Varovanie ETO [865] (str. 103) . Pol as varovani a

zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 22).

meni |

\W14-Prehriatie VI konovl m_odul s a te_p_elne preSaguj e. Me

lceT Vvzorkovacej frekvencidi Pol as varovani a
maxi m8l neho pr %du | GBT.

\W15-Nastav :

d§tum a !D§tum a |l as neboli nastaven®.

W16'N609|VMeni! nepregiel celTm virobnim procesom.

Mot or sa ptre@algulj eintETgpé&l nTmoi otsk. 2MT p[rX
W17-Pr e Saglhodnotu 90% a oned]| hcha nE2%Rer evSang eknni ¥€Sr. 3Rt pol
MT ktorej je meni.l zablokovanl dlhgiu dob

zobrazuje hodnotaTepel nT i ndtr.24)MT [ 3 3]

F18-Brzdenie Je aktzvna funkcia brzdenie tokom, mot or
tokom z brzdnej energie sa men? na teplo mot
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Vi pis

Popis

zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16) .
skupine [774] (str. 72).

Brzdeni e tokom sa

[F22-Pr Yad 0 v

Gel ang8 frekvencia je pozast avlek&ncia brzdh [622)

lF19-Mech. brzda (str.100) , kT m neuplynie doba o @nmeskdenie rauy [519]gstr.
' 100) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 100) . Pol as va

okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 100).

Aktivoval sa brzdnl modul Do BO sa pri
[F20-Zz a b e r § [teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 72) . Pol as wvarovani a

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

Lak8 sa na odbudenie motora po vypnut?2 n
W21-Odbudenie op2tovnl gtart. Doba odbudzovani alL anso.tgok og
IMT [79] (str. 44) . Polas varovania sa Vv okneaJage TR

(str. 16).

Zaber8 pr*%dovsg8 | imita. Pardrhdtrord & x iamm.o | p h igid|

70) alebo Ma x i m. pr Y%dstrG0) [a54@®dmedzuj e s a iaspok t

IF24-Naf 8§z o

limita nap?t2m. Pr i gener 8torickej prevg8§dzke s
rgmci dovol en®ho rozsahu frekvenci 2. Pol
hodnota P r Y4d MTstr[16).2 ]

Prebieha identifik8cia odporu starora

W23-Identif.R afi denti fi k8ci a SRal &r .pair dhengstrr 60)R,S mMBt8Br] st

Upoc rTchl osti Pri prvom spusten2 mtge trva§
Polas varovania sa v okne Ddp&tbta@diy345 ¢st.A4.z
Prebi eha hOadani e frekvencie rotor a a
naf §zovania motor negeneruje plnl mo me n

q

parametrom Naf §zovani@tr. J0B74]Pol as varovani a

zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

\W25-Max.
nap?2tie

NasTtenie regul 8torov pr ¥%du. Meni | ni e j
Horn8 hranica generovan®hoMaapiti aapéstt. d0p
P o | a sovamiasa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. MT [73] (str. 16).

NasTtenie tokotvornej zl ogky pr %du. Pr a\
\W26-Ma x parametra Ge | Mag . (Ftro &1), @Ietb_csmal]ameteer§j omr'1.§ i ndy
Toku ' (str. 44) m§ pr 21 iojt umal Wa xhiond8nl ny pr ¥Maxiem.d amr

(str. 70) . Polas varovania sa Vv okne PORUCHY

isl.

NasTtenie maomé ntzoltovdpk y pr %du. Mot or j e
W27-Ma x . nastaven® nespr8vne nomi n §58h estr. p1la ) a mdMax € 1
|[Mom. j e danl Madnmt opr Yst. 70).. [P]l as varovani a

zobrazuje hodnota momentotvorn®ho pr %du
\W28-Max. NasTtenie momentu motora na hodnd47d (str.i6®)H
[Moment Pol as varovania sa v okne NaRuBH Ytr.46).br a z
|F29-Oslabenie Mot or pracuje v obl asti zosl abovania tok
Toku tomto regime kles8§8 moumerrtnenoddrat Silepk.i aH

okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).
\W30-Min _Po!as odbudzovani a magneticva‘_tok'd.osiat]
'Magn.Tok i e schopnl 2sS na danej z8Sagi w pking) RORUQHY

zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

[F31-Dy n a mi
dobeh

Nap?tie medzi obvodu p Refédren@a DDI[764] (sk. ¥ a lorekcial
zvyguje frekvenciu oproti rampovIim funk
dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 71) . Pol as var oV

PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

IF32-Ki net i
z8&8l ohovari

Nap2tie medzi obvodu k IReferénca KZ §783] (ste 71¢ a lonekcid
zni guje frekvenciu opr ot rampovim funk
z8l ohovani a Ki npar am&ti mihov émi7h . ( D) als7 &4&
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W33-RT chl y|Bol aktieemwalnfost nT STOP, po ktorom je
STOP odbl okuje po zrugen2 Povelu GTART pri -me
. Upl atRuje sa zrlchlenl dobeh "KONTRA"

F34-Funkcia T ;

VI stupu aglaanpyvarovania sa v okne Pe&enhuadsoy]
KONTRA

(str. 69).
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Vipis na Popis

. IBol i spl nen® podmienky pr e zapar kovani
\IéVFLjS-Parkovame Parkovanie PR [414] (str.97) ) . Pol as varovania sa v ok
| Dif. hod. PR [410] (str. 21).

F36-Pr eSag@Zopol preSagovac2 koncovl sp2nal po nadn|
Zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e n i (str. 2R)8 5 4 ]

[F37-Pr eSaglRegim detekci e hrParreZScagp)rvea$dgesrp|2mal i e
detekcia varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e n i (str. 2R)8 5 4 ]

. Pr2lig n2zky pr%d motor a. Pravdepodobne
\rgvggrocjpojenezodpovedaj% pripojen®mu motor u. Pol as

hodnota P r Yad MTstr[18).2 ]
W39-VIi padofPokl es alebo strata nap2tia na pantograf
pantografu PORUCHY zobrazuje hodnotaNapa@ti e pant(strg22)afu [ 113]
\W40-Obmedz. Meni | obmedzil frekvenciu aby nebol pr ek
skizu varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. sklzu [938] (str. 15).
\W41-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje s
Timeout meni | om st aRBMartmboutl[845 (str. 113).
\W42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e MB Vandimeout (062] éstr.
Timeout 111).
§4p3'l<ggf:0\1/\]e zopnutl koncovli sp2nal 1.[876]ds#.t9%.veni e
54;_522|C0\2/‘]e zopnutl koncovl sp2nal 2.[87Hds#.t94.veni e
E‘gfgglcog\]e zopnutl koncovli sp2nal 3.[8784ds#.t949veni e
I?gfggfox\]e zopnutl koncovli sp2nal 4.[87Nds#.t9%.veni e

Prebieha pr ep2 nani e do i nej sady parametrov.
IF47-Prep2nimogn® prepn%uS a | ak§ sa na splnenie podn
sady zmeni S |l en v stope). Pol as varovani §222% éstr.

115).
|F48-Bodobnovy Vyt v8ra sa bod obnovy nastavenia menil a.
W49-Ext ernJe akt2vny sign§8l extern®ho varkxvtni av,ark.t
\varovanie (str. 109).

Nadmern® preSagenie riadiaceho procesor
W50-Pr eSaglzni guje kvalita riadenia. Odpor ¥l a \&arkovd
CPU frekvencia [6] (str. 46) . Po!as varovania sa Vv oknsg

zaSagenia 10m vipoltov®ho prerugeni a.
IF51-N§beh |[Inicializgcia menilda.nldssn §li[tlbdd I(sir.z48)c.i eMN
meni | a ignoruje ovl8dacie povely a sign8§ly.

. |Gel an§ f rGelk venrnFcieétr. 15)] 1j6 @ | me rF@gkvenciaabkzdy [522] (str.
\éVSZ-Frekvenma 100) . Pol as wvar ovf;ltwi a)[ sja ]v ok@n é:remdDGgyLb[Qdy]\[S(ZZj
rzdy

(str. 100).
W53-Blokovanie Bl okovanie sp2nac2ch i mpul zov B MBlakavanie 8V
IBM [1204] (str. 72).
|F54-Auto Prebieha odpol2tavanie | asu oneskoreni a
chodu. Pol as varovania sa Vv oklnaes P@RUCHAJ
vyp./zap. (str. 15).
W55-Lakani|lLakanie na povel STOP. Kv?li bezpel nosti
STOP GTART aby as spustil pohon.
\IIVSG'NZZka N2zka kapacita DC medziobvodu, veOk® zvl
apacita DC
- Meni | dost8va chybn® sign8ly od Il RC1 a
mg'\/lpadoparametriRegim por. | RSr/IABC [PopIm=m]s varovani a
| zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).
|F58-|denti1|dentifik§Cia parametrov mot or a prebi eh
zobrazuje hodnotaSt av i dent i($triékf)8ci e [ 994]
W59-Nes pr §ZmeRte smer | RC. Pol as varovani a s aFrel IR€L
smer IRC IRC2 za prev. [1086] (str. 19).
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W60-Nas Tt e
ri-chlosti

Obmedzenie momentu z d!vodu nasltenia rl
gel ang 1Gled¢ h!| g S (ktr. 15), HoBndth momentu Moment [69] (str. 16) sal
preto mige 123giS oGkl§e MomRien IShoRd@Hht as v g
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 15).

W61-Dy n a mi
zdvih

Funkci a Dynami ckl zdvih obmedzujpe)vdéaxiam
zaSageni a. DZ sa m!ge [1R68]n(sti. H0A)r.o vRAAKI avs svkal
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni(&r. 22)8 5 4 ]

\W62-Rozladenie
|IRC1,2

Funkci a sl edovani a rozladeni a | RC1 a
vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa buds
obmedzeni e moment u podOR®ozlpdeniedReé,2 [1082] (str. 164K

Polas wvarovania sa v okne PRERURH-WRC2za lprevg
[1086] (str. 19).
Vikon je amimepdzevzabr8nenie |innosti mo
\W63-Pokles charakteristiky. V U/ f regime sa zdanl i
vi konu hodnotu Frek. Ill. oblast. [1193] (str. 60) . Vo vektorovem reg
obmedzuje automaticky, nez8visle od nast
\W64-Chyba iChyba vekt. riadenia, strata orient8cie,
nadradenl . .
ST uli ek vekt orov®ho riadeni a.

21.
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6 PORUCHY
Vipis na Popis
i Teplota <chladil a prekrolila dovol en¥% h
hfltheDa'lO(tjaila chl adeni a. Pri trvan2 poruchy s aTevplooktnae
’ [74] (str. 24).
Meni|l vyhodnotil nesymetriu vistupnlch
vIistupnej f8zy alebo pogkodenia pripoj e

|E2-VT padok

fs8zy parametriVT p. v 1 st .(strf185.y [ 338]

[E3-Rezervo|Neobsaden§ porucha.

Nap2tie na jednosmernej zbernici p
E4-Prep2tignastaven8 ordi vtirrwabn2 pPoruchy sa v o
DC [46] (str. 16).

rekr
k n &ap.

Nap2tie na jednosmernej zbernici pokl es
E5-Podp?2tidod viroby. Pri trvan? poruchy sa Nap b& A6
(str. 16).
E6-Watchdog Chyba splsoben8 aktivovan2zm oc hr §aturiadiacehq
PWM SW polas procesu jeho | adeni a.

[E7ExternglJe akt2vny externl poruchovI si gn §Ex porota
porucha si gn 8l (st BA.7 ]

5 Nastalo tepel n® preéNagenie meni | a. Char
[E8-PreSageniRegi m pr ev §strz46y T r[ Ra8I] | p(sttad6) [ 24Jakt u8l nu
meni | a menil a sl edovTep evlonlv eil ri(ri2aAN PRBil]trvan?

PORUCHY zobrazuje hodnotaTe p el n | i n(gtr.24)MN [ 3 1]
I(Ifr?);gayst ®mo V&8gna por ucNaajteNON-BETOP servisn¥% |Iinku VOI
lE10- Vel i |Fiekn aMN [47] (str. 15) prekrolila maxi m8&Il nu
parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 106) . Pri trvan2 poruc

Nadfrekvencia zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

Prekrolenie maxim8lneho dovol en®ho visd
parametra Re gi m prev 8@z kg [a23dd vIiroby predn
meni | a. Pri trvan2 poruchy sa VvPro%dn eMTl

IE11-Nadpr Yd

16).

Vi konovli modul | GBT vyhodnotil skrat, K
E12-Skrat zemnom skrate na vistupoch U,V,W alebo
| objavovaS8vpreij niensgptral §cii z8Sage (dl h® p
E13-Vi padokMeni | vyhodnot il nesymetriu nap8jac2ch
f §z vstupnej f8zy. Poruchu jvd pmo grs® . (si.B0BWS [
El4Bezpel Je ro.z_ovpnutT bezpelnostnl vstup na svo
VStup " Ipripoji S na bezpel nbshat. ¥)stmeni(ENLIBB8@D

X1:7 - X1:8).

[El5>RezervolNeobsaden§ porucha.

o a i 1
E16-PreSageNap tleNap.dZ4Vo[72}a(str.23) kIes_I(_) pod_dovole2/4
Zdroja nastal skdeadejnaswwrlk8ovnici. Pri trvan p

hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).
E17-Skrat brzd.Br zdnl modul vyhodnotil nardzarestndr apr YRr 2
modulu skrat na BO alebo chybnl B M.
E18-Porucha Ak je typ pougit®ho modulu SKiiP, dogl
usmer. (HW . .
ERR1) modul u sa jedn8 0o neobsaden% HW poruchu

[E19-HW ERR2 Neobsaden§ HW porucha 2
[E20-HWERR3 [Neobsaden§ HW porucha 3
[E21-RezervolNeobsaden§ porucha.
Prekrolen8 maxi m8l na dovolen8 teplota r
Elizk;rroenri)lt;ta chladenia_ meni | a, prz_padne doingptaehujoklne
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).
E23-Rugeni ePorucha vzniknut8 rugen2m riadiacej dos
modulu sin®mu el ektromagnetick®mu rugeniu z oko
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Vipis na Popis

mogn® vypn%S v servisnlch parametroch.

. . |IPorucha vzniknut8 rugen2m riadiacej dos
IEZ~4-Ru9€n|esiln®mu elteikc k ®magmegeni u z okolitlch z
v I kon. mo . = . b

mogn® vypn%S v servisnlch parametroch.

Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V (4
IE25-Pr erugellV resp. 2 mA. Signal i z ug wstupp aleba chgbe relekeoniky
AIN1 riadiacej dosky. Pri trvanz2 por uc hWNk[256]

(str. 18).

Pri nastavenom Type AINna 2 ag 10 V (4 ag 20mA) hod
IE26-Pr er ugellV resp. 2 mA. Signalizuje prerugenie a
AIN2 riadiacej dosky Pri trvanz por uc hWNZ[280]

(str. 18).

Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V (4
[E27-Pr erugelV resp. 2 mA. Signalizuje prerugenie a
AIN3 riadiacejd o s k y . Pri trvan2 poruchy sa Vv AINX2Z8E|

(str. 18).

Pri nastavenom Type Al N na 2AIN4 goklesla pod hrapnidu
IE28-Pr erugelV resp. 2 mA. Signalizuje prerugenie a
AIN4 riadiacej dosky. Pri trvanz2 por uc hWIN4&[232]

(str. 18).

Nadmern® tepeln® preSagenie motor a. Spt?
[E29-Pr e Sa g elnastavuje v parametriPr e Sageni e(stmi0f).. [Ak7t]Ju§l ny st av
motora motorajevTepel nT i ntstr.240T [P33] trvan? poructh

zobrazuje hodnotaTepel nT i ndtr.24)MT [ 3 3]

Zvod pr%du na motorovom KkS§&lklhiybal ebaneld W 1
E30-2vod /p_r1/4dpv. Odpor%!g s a pr.emeraé zvo_dy~ na
Meranie | rlgd|aca doska je znelistengsg vodlvlm|. n

Pri t rvcany2 spaorw okne PORUCHY zobrazuje

vistupnlch f8z menil a.

Vzni kl o viacej por %ch ako Maxpolpet en a(gr
[E31-ve Oa p 0[107) v | asovom interWwal e pmen g drstrailogdy . Pa

poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodi

Vi padokSK®RCt.rol ujte pripojovac? k8§bel I
E32-ChybalRC |(vypn%S v RPagiameporn. | RE/IWMBC [PF35]trvan?

PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

[E33-Rezervo

Neobsaden8 porucha.

[E34Rezer vo

Neobsaden8 porucha.

[E35-Rezer vo

Neobsaden8 porucha

E36-Chyba Nepodarilo sa zap2saS d§ta do pam2@te F
FLASH znel|l i sten8 riadiaca doska meni|l a.
|[E37-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje
Timeout s meni | om st RBFault @medut [814] {str. 113).

Tepl ota exter n®hdeplstamBT@4869Y (str.e2p)| opgryé lar gloir

IE38-TeplotaETO |hr ani cu dan %Popeha BTOda66] ogtn. 103) . Pri trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 22).
Nastavenie menila nebolo platn® (dl h®
|E39-Obnova ng§sl edok nekorektn®ho z8pisu do pam?2t g
nastavenia aut omati ckej nz28Ilpoohryuc hPyr isat rwaokne PORUCH
posl ednej automatickej z8l ohy nastaveni g
[E40-Bl okovaMenil je blokovanT, l ebo nem8 platn® na
meni | nastavenia, inak volajte servis VONSCH.
E41—VTpadokN§h|y pokl es a_lebo s_trata nap2tia na pa
sa v okne PORUCHY zobrazue Nap&ti e pant @Gige2af ulLlebé ®ir
Pantografu menil el
E42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e s meMNMB Faoltnimebut
: [659] (str. 111) . Pri trvan2 poruchy s a Slave codnin[&01]
Timeout (str. 25).

[E43-Rezer vo

Neobsaden§

porucha.
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[|E44-Rezer vo

Neobsaden8 porucha.

[E45-Rezer vo

Neobsaden8 porucha.

[E46-Rezer vo

Neobsaden8 porucha.

E47-Blokovanie
BM

Bl okovani e
[1204] (str. 72) .

sp2Znac2ch
Poruchu

i mpul zov
j e Poraclarbiek. BM[1R05V4(Str. T2).

B MBlokottaniez BIM]

[E48-Rezervo

Neobsaden8§8 porucha.

E49-Prehriatie | GBT sa prev8dzkuje pri v e Omi nzzkom na

modulu IGBT a pri pr ¥adoch, k®ov ®Br b e®oms Y GBVomedul u.
okne PORUCHY zobrazuje max. dovol enl prj

Eio'gzyt;avTchPr%dov@ regul §tory na hranici stabil it

Feg4u|§torvektorov®ho riadeni a.

Irlfs;'g?yt;adenTChyba vekt . riadeni a, strata orient8ci

Sul ek nastavenie vektorov®ho riadeni a.

) . Uplynula doba sk¥gobnej prevg§dzky. Cho(
IE‘??\?;&;E dodg§vateOom menila frekvencie al ebo zZa
P yinformujte sa 0 podmienkach a spltsobe ul

i Chybnl vistup identifik8cie parametrov mo
IFsg’gr:]ytt)aifikvektorov®ho riadeni a. Pr i trvan2 poruch

poruchyChyba identi {str&B% ci e [ 109 3]

) Vipadok ARC. Skontrolujte pripojovac? Kk
|E54ChybaARC trvan2 poruchy sa v o BtaveRMPAGRRRIHNr.20)o br a z |
[E55-Porucha ]
usmer RovaVysokl podi el prvej al ebo druhej har moni
(UDC)
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7 NASTAVENIE

Skupina parametrov | 2slo [722] 5
Nastavenie parametrov menila, z8Sage, ri adreknence, ovI 8da

MENU \ NASTAVENIE
N§zov [ | D] Popis Def.
Sprievodca nastaven|Spustenie sprievodcu pre nadg

71 Vyugitie sprievodcu nastaven2m pre meni |

Meni |l e UNIFREM s% od verzie 3. 000 Sprigvideavnasta®nias pr i e \
s| Ygi na urilchlenie poliatoln®ho nast asvpeonQaah!| me @
rozbehnutie motora. Sprievodca n aoe8lenis pologu, ® jena ko
nutn® urobi S manug§l ne.

Sprievodcu | e mo gmeBmogowgioSv | I8emci eho panel u UNI F
firmv®ru UNIPANEL 2.061 alebo vyggdgou.

711 Pr8ca so sprievodcom
Sprievodca m§ ni ekoOko typov o br aztgoom énkerakciek t or ®
sug2vat eOom.

Ot §zka
Obrazovka typu ot §zmka osta zky? v antae kat opr ¥4t s a d§ odpov
odpoveNami, najRARastdj gréemAdnofipavedi am b4l i prira
1 él%atum 26155§85/19 lrz ®1 1 él%atum 261??9/85/19 lr\i ®1
Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

Cheete resetoyat’” menic na Cheete skalarne (U/f) alebo

tovarenské nastavenie? vektorové riadenie?
Enter - Ano Enter - Skalarne

F4 - Hie. F4 - Vektorove.

I nform8ci a y 5
Obrazovka typu i nform8civd sliadlou mmujkeci @ g2 at e®g &

nevwispegnom.
1 RE@se~e b R@11 EaRE™" 1 @1

Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

onvérenské nastayenie obnovené. o Offine illi;:;igf:llgécia bala
Potvrd Enter. Potyrd’ ENTER.

[ Henu | [ tenu |

Zoznam povelov

Obrazovka

jeden.Po vIb
R

1 Détum 2815/85/19
1 2Eas 316 lx

typu zoznam povel oktoobBrcdzsjie ugizelad @kOo m
r jedn®ho sa obrazovka wukonl]| 2.
1

1 1Détum 2815/85/19
Z:tas s

e
®

hgllkacne makra Krok 3 Ovladame

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.
#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2Zdvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc || Henu | | Pomc |
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Zoznam parametrov

Obrazovka typu zoznam parametrov zpéeraongpne® Diu & o @
VI 8§ mc i svojich hranzc meni S. T¥%t o obrazovku je 1
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na Yapravistpragwe ?j
kl§vesy Enteurl os@a® than dolbrt azovka sa opust 2.,

1 W%étum 2815/85/19

Pacet. imp IRC1 Sada 1
{0-+-40000)
Henu Calib. [l Pomoc

Lakani e

Obrazovka | akania sa vyskytuje priakakankton¥dmBoOo
ug2vateO, al ebo S a | ak 8§ na dok anmelna niie
1 JRenaese b @11 Baegpies N B
Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &
|dentifik acia prebieha.

Pre spustenie identifikacie

spustite povel START. Prosim, <akajte kym sa pohon

nezastayi.

7.1.2 Kroky sprievodcu

Sprievodca na&tad8erekmOkhch krokov:
1) Tov8rensk® nastavenie
r ok

Tent o Kk umognuje resetovaS meni | na tovs8ren
2) MOTOR

Nastavenie gt2tkovichpapamameovov| maj@cacha sa

napr. pougitie s2nusov®ho filtra, typ chladeni

3) Apli kal n® makro

Umo gRuj e vpibataiSctsiprzeddefi novanlch makier pre
4) OvlI 8daci e makro

UmogRuje vyhraysih poeddefinovanlch makier pre
5 Sn2 mal ots$leok oa 8] ani a

Vtomto kroku sa ur | ugniea maopara8&pmny¢ pader pot 8éby aj
nastavenieas mer sn2mala rTchlosti/polohy | RC.
6) Riadeniear egul 8§ci a

Vtomto kroku prebieha nastavenie riadenia mot

riadeniaai denti fi k8ci a parametrov.
7) Z8kl adn® parametre_
Nastavenie z8kl adnl ch parraengeutlraolvn &hooz breohzus, a hduo bfel

8) Koniec
Ukonl eni e s pnr8ivervaccd cdo ahl avn®ho me n u nastaveni a,
vmanu8l nom nastavovan?2.
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Ni ggipedaobe vivojov®ho diagramuasjfavawakmieas | enelni lpa |
sprievodcu. Blloikeyr npy2nsnrad ne n ®% ot Pakyw/med Oy ka or ® s
ug2vateO. Bllokyveophmmem®s¥% vn¥%torne rozhodovan®
parametr e, podOa aktu§l npbogst@vmamejnehiae akloema p ¥
jednotlivich identifik8ci?2

713 Nastavenie motora, typu aplik8cie a ovl 88dani a

Krokl-¢ 2 &t NByals ylatl 98y

KOSi S NS&aSG2010 YSyAés
yI (G20t NEYals
nastavenie

c20t NByals ylad

@SyAS 20y208yS

aSyA6 yAS 28 LNmLN{gSye yI

je vporuchet NB 2NV G NI z 6.5 ‘LJN.E 5t /%“(
v

bradl 6SyAas 2t Ads

+e.ustCl (387)

Chyba AIN837)

wSOAY L2 @moKe |

W Y EFR22 3> 0 ntoK 8

ws Y$
poruche?

NIE

v
- aSyAasé yAaAsS 25 LNRALINJ} OSye ylI LINBEGH RI 1dz | £S62
KONIECISERIEVO DI je vporuchet N2 2N G NI z (3| LINEGE SY

Krok2 - MOTOR

tel gl yI OlNG1206S gRI2S
+tél2y W2 N

bl LINGASGY2G2 NI
t NIR Y2502 NI
Frekvencia motor #4)

hiit 612 (358 (2 N
“T6AYYN|@ZN2 G2 NI

v
’ t NBOI OS@n-$t ¥ adiidyischladenie |
v
’ {Nydza2 @GgQRFME G SN |
.................................................... LT T T Y R .
s v =
Krok3-1 LX A1F 6y S YI 1 teoSZNéJ’\:lbftﬁkfl:gl 6YSK2 1N

+SydAatt G2N)
EFOTH LNXSGRI I
Kompresor
5 2 LINJ cfiojaid]
Zdvih

Krok4-h gt + Rl OAS YI | N® i
+e0SN) 20ttt RFOASK2 I 1 N3
h@tt RFON LY y§t
CAYE Ny SREAGdE Y S OSthysS
LAY NY 5 A Frékdzhdia
MODBUS
PROFIBUS
MOTOR POTENCIOMETER
w$ 3dzt + Gida) - (RID) NGB| ezt + G2 NI

!

LRNR 2 (194 | NI dz
%RNR2 OSt!| yép FTNB| 0§y O0Ar S
Bt 2450 (SEEyL Ta®| OSyOAl
Zdroj reverzu F195)

Zdroj resetu(704)

Typ AIN-3 (153/154/268)

—

Hodnota0 (220)
Hodnotal (239)
Hodnota2 (245)
Hodnota3 (293) €+ b
Zdroj BilL5 (552)
Zdroj BilL5 {555)
Zdroj BilL5 {558)

h &t + REOA
. Ay hEkSreky

{GNIV2 ) at
%BRNR 7)) Je O (&b
%LRNR 2974 y N O

ot t REOAS
potenciometer

INR a2i2N)

L2 d2OA Gt
brzde®

Zdroj zapojenia brzdy

WO L; YSOKEYAOL
w9 R;
w9 B;

ne—> )
Sprievodca |l asS 1, Z8kladn® nastavenie mc
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Vkroku2sameni | plta na gt2trkaav @op asrydbmetnrre vihktomu sa s
motora najbliggieho vikonu ktorl prednastav?2 vybr
Pri zmene vIikonu, nap?tia motora alebo % inn2ka s
na odhadnut %l kodooteej. rzToovtnoi caut omati ck® prednast ave
nomi n8l nehmpr ?ppddauc v kdeld pmizé cjie , Kk napr motor je fy
prevz2ijganfit k@eav® parametre nesedi a. Po rul nej zmene
prizmeneost atnlch parametrov nemen?
PreSageni e mot [ 27]
Tento parameter sl Yagi na nast avpern?ipea dtee pzevl onl ®hnoi ame
AVl astn® chladeniefi wvagupémtepéhdentmod ok i8¢ k@mo . e
Vpr2pade zwvmloesniia AlCaudzi e chl adeni eduduzvcang u¢ lel at deepn
ktor®ho efekt je kongtantnl VoOba ANevyhodnocuj ¢
tepel nl model , napr . ak je motor urlite dobre cl
pouiga tfunkcie ETO (Extern8 Tepeln8 Ochspaewogldovi Nas't
obsiahnut®, je nutn® ju nastavi S dodatol ne.
S2nusov!l filter [237]
Urluje pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na vistupoch
714 Apli kaln® makr §
UNI FREM m§8 navi®dcanak ber . SI “agi a na prednastvaveni
typicklch pr e HRraend/n asglaivlke§i8i uhodnot a nemus? byS v
apli k@ejiédngeuch® ju kedykoOvek zmeni S podOa potr ¢
. . Dopravi Dopravn
ID Parameter Lerpadl Venti |l 8§ Kompresor sagksg z Pojazd Pojazd
23 Regim pre: Kvadrat Kvadrat Kongtan Kongtan Kongt a Kongt an
347 | Typ U/F Regul 8t o Regul 8§t c Regul 8t Regul §t Regul 8 Regul §t
ZM
91 Exponent U/F 15 15 1 1 1 1
98 | Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz 35Hz
352 Reg. ma X . Mot or . 1 Mot or . 1 Motor . Mot or . - -
Auto. adaptivita Auto. adaptivita Auto.
adaptivita
5 Maxi m. pr nom. pr nom. pr Ma x . pt Ma x . pt Max. p Ma x . pr
(ID151) (ID151) meni |l a meni |l a meni | meni |l a
549 Maxi m. pr ako Maxilako Maxi | akoMaxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) M (ID5) pr ¥%d M pr*%%d M pr¥%d M pr ¥%d M
110 | Min. frekvencia 20 20 0 0 0 0
111 = Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (1D4) motora (ID4) motora (1D4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 Las rozbe 20 60 5 15 10 5
119 Las dobeh 20 60 5 15 10 )
807 | K-kontra 100% 100% 100% 100% 100% 100%
766 Obm. viko Od preSa Od preSa Od preSi:i Od preS: - -
(ov) Od tepl. Od tepl. Od tepl. Od tepl.
Od preSa chl adi chl adi
motora Od preSi:iod preS:
motora motora
748 | Kinet. Zapnut ( Zapnut ¢ Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
z8§l ohovan
374  Naf §zovan Vypnut ( Vypnut ( Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
346 Brzdnl mo. Vypnut Vypnutl Vypnut Vypnut Zapnwut Zapnwut |
gtart gt art e
195 | Zdroj reverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163 Pr ¥%4d RZM 08xNom. p 0.8 x ID155 60s maximum | 60s maximum 60s 60s maximum
motora meni | a meni | a maximum meni |l a
meni | i
518 Mech. brzda Vypnut ¢ Vypnut ¢ Vypnut Vypnut Gtandal Gtandar
697 | R1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda Brzda
513 | Tlmenie rezon. Zapnut ( Zapnut Vypnut Vypnut Vypnut Vypnut
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715 OvlI §daci e makr 8

UNI FREM m§8 navVBHeamkdhrr . SI “agia na prednastaven
parametrov ako zdr o] gtartu, zdr oj gel anej frekyv
zoznam s hodnot ami mtgete vyl2taS z tabuOky 2. Pr
vgetkyyvapilakhB8cii, je jednoduch® ju kedykoOvek zm
ID Parameter Ov | §&d e Bin.+disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor - Regul §c
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194 Zdr o] ¢ Ovl. panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1
704 = Zdroj resetu Bez zmeny  Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
706 Zdr oj . Ovl panel Di skr ®t AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor ProcesnT

frek. gel an® potenciometer regul 8tc
195  Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 PodOa PodOa PodOa § Bezreverzu

reverzu F gel anej gel anej hod

Bez zmeny pre Lerpadlo alebo Ventil
Di skr® ne gel an®:

576  Prep. disk. Bezzmeny Jednot | Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
hod.
220  Hodnota 0 Bez zmeny @ 8 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239 Hodnota 1 Bez zmeny  15Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245  Hodnota 2 Bez zmeny @ 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293 Hodnota 3 Bez zmeny @ 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552 | Zdroj Bitl | Bez zmeny  BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
555  Zdroj Bit2 = Bez zmeny  BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
558  Zdroj Bit3 Bezzmeny @ BIN5 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
DG
Motor potenciometer:
978  Typ MP Bez zmeny = Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1 Bez zmeny
971 Zdr o] z Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974 Zdr o] z Bezzmeny Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mogn®bvOkeée eSdoporulenl zdroj ¢gtaBiN2kdere bi
Bl N1 2z name ki&nomismede aBIN2chodvz E§pornom smer e.

Pri di skr®tnych rTchumasniimrlhgt(olreosvt oa pdpeairdii @ v®o v ) s
pgugzvajvl/zl BBNB3I5, BkN4 &8I N3 znamen8 prepnutie na d
richl osS, BI N5 madobpe. vrt*¥s rl chl osS a

Pri pougit2 anal -govich vstupov nz&drAoljN ¢gse¥h arneez e rfvroe
potreby aplik8cie.
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716 Nastavenie sn2mall@not8lsanera ot 8] ani

Krok5-{ YNYI 6 20Gt621 | aYSNI 204t 6

BN
S ~—
t NALIZ2Sye? ayh e

h#bh—

t 268G AYLiz 1 a@seyt Rat61dz Lw/

a LINP SH2—&¥SNHz

+e12yt0 G8ad

< " NIE
¢Sald LRt NA aid LRflINRGE ayNypol

(U/f riadenie, 5Hz 5s)

#bh

S—NIE—D v | ¢Said aLNI BySk2 avSNuz vaigny
(U/f riadenie 5Hz, 5s)

NIEcchybaIRC 4bh | t NEK2RSYAS L2t NpdGle &y NYEF &6

bSszyzldzas Lw/ FfSo2 y$i3 -
Lst26 Y2GaN: | [AyLidd 12| IRC polaritaje IRC polarita bola
NEOKE.23aU2dz a LINY. gy | 2 LJI 6rghto stav bol Prebehlo v poriadk®
2 LN} gSy é
|
# b
R R oy et OKOSHS T YSyAlID¥s 26
) {t SR T80
hfyzn:k % NIE
. A R S t2NFRAS FHi| Y24
tNRPANY SeLYAGS YSYyAS F FelAole U |jNgka2RSysS.a2fao
LI2N)} RAS Ft 1 202N
b I I
Sprievodca | asS 2, smu¥maln,i edestpelwvin® homesmera o
nal g2 krx)&a (Keowm#kje nastaveniu spr8vmnehsé pamer poaois
snzmala | RC (ako | RCldetejk cji euh o5 prra&8svtnaevheon isemea u .
Vpr 2 pade opal n®ho poradia f8z (motor s ao ntoodln2® n a
vyriegi S zmema,u plaglmanef yzi ckl m p k¢ ospriddcdvyzvgp or adi a
Upozornenie: pr i voObe fyzick®ho pbehmpalemao st nplocrha dd av ofd&
vypnite meni/|, podd&kagdteom vper eth MNitey fa8zy ma mot or
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717 Met - dy r i adiefniika§ c iiad epnaasiavereetdynanviky pohonu
Vtejto | asti sprievodca pon¥W.kekharvovhvbenl éeba

JdA + OA L

Krok6gwA I RSy A S | NS

KOSG S @mt t SRy SD

VEKT riadenie?

I KOSGS AR
parametre motor&

GATFAL2

LJ2 NHz6 Sy S
aldlPSyAs
Toto nastavenie nie je NIE #bh
R 2 LJ2 NHgh&se Sapriek
i2Ydz LR PNIL& - 0
LRSYGAFALHOAL o021
LINB & | .Pé&ngtie
Y2Gi2Nr Ys0SGS$
#bh ARSYGAFAL2(0L0 ItSo2
L NIE ytait oAl Sats Ny U/f ident stojaca
(1500
0 2FFtAYS
LI N} YSi{NR @D
AFALL OAL
Y
v LRSyﬁATAuO.]r o2t
| hFFEtAYS ARSyﬁx.?mlném- 02t gaLSoyt
0SiGsS gl F0 ARSYGATFALL Ofdz
LFNY YSGNR G YRd2NF 102N} v
NBT (269N 202N a20ysS R2tl RSyYAS LI N
NIE Typ Uf (347)
I LI26ARW26Y S
#bh P 12y@R oS
* Frek posuvu(98)
Exponent Uf (91)
[ ddentim( Ni)éaapy | 3N 8 e
oY 3
Y
LRSYGAFALHOAL o621
LINB & | .PéSngtre l
Y23 2NF YsPSGS
ARSYGAFAL2(0F 0 I fSo02 ¢ SMag. Tok(452)
yhatl oaU | EEaEly RR TImenie(449)
RRdyn. 1 (457)
RRdyn. 2 (1128
Zlom dynamiky(1129)
Krok7¢vt 1 f F Ry S LpdiyveinaV
aAyAYHEyl ((INB| OSyOp I
alEAYtH Eyl (MNB| SSYyOpt

21 & NER{186B K dz
214 R2@®)Kdz

v

{ 1 2 LIN NJie& (121} d& Zlom rozbehu (117)
{ 1 2 LIN NXle® (1al}dB Zlom rozbehu (121)

v

Maxim LIN R() a
Maxim LING R549p
Maximy | LIN4®5) S
Vzorkov frekvencia(6)

Krok 8 ¢ Hotovdl testovanie
Sprievodca | asiSdent iRfiiakl&miie a
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7.1.71. 6 AEOT OT Oi OEAAAT EA
Vektorov® riadealieSsaa mégwaraen®tm® adeariemRiaenievi N p

motora [22]) . Sprievodca tento parameter automati cky
APripojenl sn2mal | RC?#f.

nal ej sprievodca naviguje cez idehtkgtckahn®tpréce
nulovej rnHldemlitodtik8axie ktor® roztolia motor Aldent
Vpr2pade potreby je mogn® vVvgeekkol d&ntichik8cie ne:
Tieto identifik8cie ako aj cel ® dekut mamtve® AN adtea
vektorov®ho riadenia asynchr-nnych motorov pre me
ng§j s Swwwvansch.sk vs e k ¢ i i podpor a. Sprievodca nastav? [
alebo momentov® je motlma@i o mantudy omea Poa skonl|l en2 s

7.1.72. 3EAT UOT A OEAAAT EA

Skal 8rne riadenie je s
aplik8ci 2. Od verzie 3.
skal 8rneho prizpadari potV

t8le pre svoju jedrod@¢Igo s ¢
000 pribudl:i nov® identifi
eby je mogn® vVvgpeekkol d&ntch

U/f ident. stojaca - Po zadan? povebB2GTARKusS&8 ph motor rozi

vgel anom smer e, ng§sl edne sa motor zastav?. Povel
nastaven®ho ovlI 8§dania. T8to identifik8cia reaguje
u/ f i dentl.demltn 8ai ks§pcuisat 2s okamgi t e. Mot or Odporner oz

statora[345]ap ol i at ol nW®p mlaip@ttalen® [ 2 2]

Sprievodca digha kBRGivdebnetri($tdjaka ci u

71.73. . AOOAOGAT EA AUT AT EEU DPIEITO jOPITTéTi O1T ¢eAOOEQ
Po skonlen2 ia@ademndddi &gce2psevedi e cez mabaneadwzeemize
pr adomapd8ti a.

Mi ni m8Il na f r eMkavxeinnc8ilan a] 1flrOg]lk a € nic o abl§ldilad [ do bldHu 1]
urlia regulalnl|laesys aher zagpbnabrdewnbtorae a

Parametre ako Ma x i m. pradMabMi m[ 5pr Yadur Guj %2549 medzeni e pr:
viednotlivTlch regi moch Mpxiem8danlypsda PapbadmBivar pre
maxi m8l neho napptitpada dosbat ol Ve@howacianfrekvenhdiai[6 je D C .
frekvencia sp2nania tranzistorov pre PWM bl ok.

TTmito parametr ami automaticky kon] 2 sprievodca.
sptsobom Nal ej nastavovas.

Vget ky spomenut® parametrei stacpoklapbnel §cle pohpe s al

7.2 MOTOR
Skupina parametrov | 2sl o [ 58]
Nastavenie parametrov pripojen®ho motora alebo in®ho

menil|la frekvencie (U, V, W PE).

721 MAKRC MOTOROV

Skupina parametrov | 2slo [672]
MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\MAKRC MOTVORO

Ng§zov [ 1 D] Popis Def.
[Motor 400/0.0 6 [730] Parametre vzorov®ho 400V, 60W
|Motor400/0.09[731] Parametre vzorov®ho 400V, 90W

21. februg8§ra 2018 Strana 41z 176


http://www.vonsch.sk/

UNIFREM v.3.28x

VONSCH

N&8zov [ | D] Popis
[Motor 400/0.12 [732] Parametre vzorov®ho 400V, 120W
|Motor400/0.18[733] Parametre vzorov®ho 400V, 180W
|Motor400/0.25[734] Parametre vzorov®ho 400V, 250W
|Motor400/0.37[735] Parametre vzorov®ho 400V, 370W
|Mot0r400/0.55[736] Parametre vzorov®ho 400V, 550W
|Motor400/0.75[737] Parametre vzorov®ho 400V, 750W
|Motor400/1.1[738] Parametre vzorov®ho 400V, 1.1k
|Mot0r400/1.5[739] Parametre vzorov®ho 400V, 1.5k
|Motor400/2.2[673] Parametre vzorov®ho 400V, 2.2k
|Motor400/3[674] Parametre vzorov®ho 400V, 3 kW
|Mot0r400/4[675] Parametre vzorov ®h o 400V, 4KkW motor a.
|Mot0r400/5.5[676] Parametre vzorov®ho 400V, 5.5k
|Motor400/7.5[677] Parametre vzorov®ho 400V, 7.5k
|Motor400/11[678] Parametre vzorov®ho 400V, 11kW
|Mot0r400/15[679] Parametre vzorov®ho 400V, 15kW
|Motor400/18.5[680] Parametre vzorov®ho 400V, 18.5
|Motor400/22[681] Parametre vzorov®ho 400V, 22k W
[Motor 400/30 [682] Parametre vzorov®ho 400V, 30kWwW
[Motor 400/37 [683] Parametre vzorov®ho 400V, 37kW
|Motor400/45[684] Parametre vzorov®ho 400V, 45kW
|Motor400/55[685] Parametre vzorov®ho 400V, 55k W
|Mot0r400/75[686] Parametre vzorov®ho 400V, 75kW
|Motor400/90[687] Parametre vzorov®ho 400V, 90kW
|Motor400/100[688] Parametre vzorov®ho 400V, 100Kk
|M0t0r400/110[689] Parametre vzorov®ho 400V, 110Kk
|Mot0r400/132[727] Parametre vzorov®ho 400V, 132k
|Motor400/160[728] Parametre vzorov®ho 400V, 160Kk
|Motor400/200[729] Parametre vzorov®ho 400V, 200k
|Mot0r400/250[1236] Parametre vzorov®ho 400V, 250k
|Motor400/315[1237] Parametre vzorov®ho 400V, 315k
722 | DENTI FI KCCI A
Skupina parametrov | 2slo [1497]
Parametre pre identifikaln® regimy U/f (skal 8rneho)
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\I DENT | FA KCCI|
N§zov [ Popis Def.
Offline Povel pre poliatol n¥% (ckflfclhi rpea)r aintee rtoivf
i denti fi KSI Yagi pre nastavenie elektricklch para
[992] pozrite si Ng§vod na nastavenie vektoro
Nastay Vek,[Or_Poyellna _plrednastavenie regul 8| ma addnoty
riad. [991] g|r|1/§!/4chaj/4ce parametrom motoru.
4gi pre prvotn® nastavenie parametro
Povel pre skr8ten% identifik8ciu vz§gj
I dent . L 1. ) . .
[1498] gtart sa motor _rozt_o! o a meni | S i zZ me
hodnoty identifik8cie je potrebn® zaru
... JPovel pre identifik8ciu magnetizal nej
Il denti fi K 5 . . . . 1
mag.char.[llS?].rOZto! B m_en|_! S i zmeri a magne_tlvza!rj
identifik8cie je potrebn® zaruli S veOn
Hléo'g]ent's’tojacaKr§tka identifik8cia motora bez roztol
. Kr8tka identifik8cia motora s roztole
U/ f i den ) . ) )
[1501] zadan povelu gt grt S &i ;nmamzl mrametrgomotom.! Pre
spr8vne hodnoty identifik8cie je poti
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N8zov [ Popis
motora.
3-165882] smeruKr§tky test smeru ot8&]ania motor a.
723 NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov |2slo [1210]
Hodnoty parametrov z2skanlch z makier alebo gt2tku MOT
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\N OMI N C L NRAMETRE MOTORA
N§zov Popis Def.
Typ  motora Asynch.
[1610] motor
Asynch. motorlAsynchr -nny motor s kotvou nakr 8t ko.
SMPM Synchr - nny moetnotrnIsmip emanganne t mi
Eéénkon MNoming§l ny vikon motora odlz2tani zo g{100W
10 W o6 Tento parameter | e potrebnl pre sprg&8vne o
W a spr8vnu | innosS furnddyise.58.ompenz8ci a skl z
m;oeaa[ggl]eNominMne nap2tie motora od|l2tan® zo[400,0V
Pri uvsg§dzan? meni | a frekvencie do prev§dz
1 0 Vv <mot or a (hviezda,. trojuhol n2k) nampidtpioav.ed &
V, prz_padoch, kedy | e dovolen® mot ory _kr§tk0(
trojuholn2ka hodnotu nap@tia pre hviezdu,
ot 8l ky 1.73 x vyggie oproti gt2tkovej hodr
|Frekvencia Nom!n§lna frekvencia motora Od!ZtanSO,OOHZ
motora [4] “daj ov.
1 00 |_V regime riadenia U/F wurluje frelfvgnciu
SObOOHz hodnotupa}rametrau koncp\{@tr.5794] Spo!u S tl' mito pa
' nap2tia a frekuvleingcei eh oud nFo tkur invakgynet i ck ®h o t
IPr %d m , 1 ) ~ )
[151] Nomi n8l ny pr%d motora od|]2tanl zo gt {2,80A
0,01 fTento parameter url uje hodnotu trval ®ho
2000,00 A preSageniPa ensoatgoerna e(strnl®3).. [ 2 7]
g(t)to?a![Bksg] Nomi n8l ne ot8| ky motora od|?2tan® zo (1),[4/;?”
100 otfTento parameter je dt 1l egi tKomppskieu [349) r(s&.v58)a pre
30000 ot/min vI pol et pol tuPopl-eltovp  -nootvo rifatr.t4®).r a [ 104 9]
Ia(!)tolran[gzélkNominMny % inn2k motora odlz2tanl zo0/0,80
0, 40 0
Nastavenie poradia f8z na vistupe me
Sl ed viff 8§z motora Vv pr2pade,' ge dhcrdetnetoradvpresdpriamy
[326] (REVERZ neakt2vny) tol il opal ne.
SI %4gi pre nastavenie pogadovan®ho sm
|Priamy Nap2tie sa geneV-W.e v porad?z U
[ nvertoNapatie sa geneU-wW.e v porad2 V
Nom.momentNom?n§Iny mechani ckl mo me nt na hria30|\Im
[1051] “daj ov motor a. '
-1 0000, (
10000,0 Nm
Nuluj
motohod. MT|Tent o pr2kaz vynul uRree.motohdddii [@aF]i (stry23)mo t
[1075]
Nast. Pomocou tohto parametr a j e mogn®
motohod. MT Prev.motohod.MT [497] (str. 23). 0.0h
[502]
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N8§zov Popis
0, 0 h
200000,0 h

724 GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA

Skupina parametrov | 2sl o [557]
Parametre ktor® s¥% potrebn® pre ¢gpeci 8l ne riadiace r
kompenzg8cia sklzu pri U/F riaden? alebo pre vektorov®

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GP E C | C L RREMEFRE MOTORA

N8zov [ Popis Def.
I as. gkon
[79]

Lasovs8 kongtanta rTchlosti nabudenl|0120s

Tento parameter ovplyvRuje rTchlosS na
funkciu matemati ck®ho modelu motor a. S
0,001 s 6|motora pre pr2sl 6gai(strvai)k.onPrmotwelat or ov g
par amet er Odpoofotdra [439]z(str. 44),Vz 8] omn § i n d u(stl. 44pa
Rozptyl. ind@tk44nosS [440]

ILas odbud : ;
[1171] Urluje | as odbudzovania motora po [1,00
Predstavuje n8sobol alkoa @drkotnW T ardddd hep alaa s
0,00,00 10fzablokovan® op?tovn® zapnutie napatia

neodbuden®hominigoet ozrp? sobi S vzni k por %ch 3

IMagnet . pMagnetizalnl pr%d motora (10). Nem|2,00A
Spr8§vna hodnota magn. pr%du je spravRrd
0, O Ink2*0 motora [151] (str. 43) . Urluje mieru nabudenia moto
‘Hodnota z8vis2 od vlikonovej rady menil 4
Odpor statoraHOanta odporu stator a. Hodnot a
P maki er motor a a lodptrwoRs.iPdeeriadenief SMRNS mdtoeov|6 , 7 0 O
[345] >.
m§ tento parameter vIiznam Rd.
0, 00001
100, 00000
Hodnota odporu rotor a. Hodnota toh
Odpor rotora [439] Imot or a alebo identifik8cie. Pre 1,000
parameter vIznam.
0, 00001 Tento parameter je potrebnl pr e supnot@ra ri
100, 00000vektorovom riaden?2.
Hodnota rozptylovej i nduk|] nosti S
poch8dza$S z makier motora alebo i (
[Rozrty! starg2ch meni|lov VQFREM (mdukl pobk 5t a}0,1000000
i nduk] nos : . = . . H
vzg§jomn8 indukl|lnosS). Pre riadeni
vliznam ako-LrdoZddinedluklqpqosS v osi q,d
O’O.OOOOOOTento parameter je potu emaf e mpatei cskp&rhSv n
Vz8) omns§ :
. vektorovom riaden?z.
i ndukl| nos
. Hodnota vz§8jomnej i nduk|] nosti st a
ivrz]gju(lzlmzispoch§dza§ z makier motor a, identifa’1000000
’ motora. Pre riadenie SMPM motor ov m8 tent o par ame
0, 0000001Tento parameter je potrebnl pre spr8vn

2,0000000 H vektorovom riaden?z, Spr8vna hodnota mS8§
Tok PM [1185] Tok permanentnich magnetov pre SMP|O,100Wb
0, 000 Wb

\Wh

Stred p- | .

[1609] Poloha p-lu SMPM pri nulovom el ekt|0000
-:360, 000 &

Regi m

charakteristiky Aktiv8cia regi mu magnedtdazal ne|j chaVypnu
[1169]
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N8zov [ Popis Def.
Vypnut § Parameter Vz §j omn§ indufsth. 4 s $ e[ 44h]govanl akg
regulalnom rozsahu.
Zapnut § Parameter Vz § ] o mn § induk!(s_tr.oMS id441plol 2t anl
charakteristiky a z8vis2 od hodnoty mag
Parameter Vz8j omn§ i nduklstrossS [d41plol 2tanl

Od pr %du

charakteristiky a z8vis2 od hodnoty pr %

MAG. CHARAKTERISTIKA
Skupina parametrov | 2slo [1158]
Nastavenie magneti zal nej krivky motor a

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\GP E C| €L RREMETRE MOTORA \ MAG. CHARAKTERISTIKA

N§zov [ Popis Def.
IM.CH: Tok 1 1,000
[1159]
0, 000 W
1000,000 Wb
I['\fl%g] Tok 2 Hodnota mag. toku 2 \1/\'/?)00
0, 000 W
1000,000 Wb
I['\fl(éq] Tok 3 Hodnota mag. toku 3 \1/\'/%00
0, 000 W
1000,000 Wh
I['\:l%g] Tok 4 Hodnota mag. toku 4 \1/\’/%00
0, 000 W
1000,000 Wh
IM.CH: Tok 5
[1163]
0, 000 W
1000,000 Wb
IM. CH: P 1
[1164]

Hodnota mag. toku 1

1,000

Hodnota mag. toku 5 Wb

Hodnota mag. pr %du 1 1,000 A

0,000 )
1000,000 A
M. CH: P
[1165]

Hodnota mag. pr %du 2 1,000 A

0,000 )
1000,000 A

M. CcH: P
[1166]

Hodnota mag. pr %du 3 1,000 A

0,000 )
1000,000 A
M. cH: P
[1167]

Hodnota mag. pr %du 4 1,000 A

0,000 )
1000,000 A

M. CcH: P
[1168]

Hodnota mag. pr %du 5 1,000 A

0, 000 1
1000,000 A

Koeficient teplotnej adapt §ci e par a
Ako teplota | e brEepdaEN@ [8&h §str. 22 g Exdernaj|1,000
Tepelnej Ochrany.

|[Koef. tepl.
adapt §ci ¢
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N§zov [ Popis |Def.

1,000 o6 |

|[Moment

zotrval n©Odhad cel kov®ho momentu zotrval nost i|0,1000

[442]

0, 0001

3200,0000

IPol et ) ~ .

motora [1049] Polet p-lov motora vypol2tanl z nomi

Nom. frek. sklzu Nomi n8l na el ektrick8 frekvenci a skIHZ

[1050] motora.

IEgrgg\gl]Od PTeV- Iprevodo v ® | 2sl o prevodovky. Pomer ot §]| 0/1,00000

0, 00100 |[SI %gi pre spr 8vneOtzafrevadW0gnStrellotB | pke spr

10000,00000 funk ci 2 pre kon8x G<RIP.p2nal e
Predstavuje napr. obvod kolesa za p

I[[;3é91§ha Veliliny pol mhua ld nposSspusikci 2 [815t éstr.rln’oooo
93) . S¥| asne | e p drevoctdren. B38h ste. 46 vi S aj

0, 0001

100,0000 m

7.3 PARAMETRE MENI LA

Skupina parametrov | 2slo [197]

Prev8§dzkov® parametre menil a.

731 APLI KALNE MAKRC

Skupina parametrov | 2slo [1491]

Apli kal n® makr §. Prednastav?2 parametre menila pre

MENU \ NASTAVENIE\PARAMETRE MBRRLLKALNE MAKRC

N§zov [ Popis Def.

ILerpadl o [Aplikaln® makro pre | erpadl o.

Vent il 8t o|lApli kal n® makro pre ventil 8tor.

sagks pr . =

[1494] Apl i kaln® makro pre Sagk¥ prevsg8dz

[Kompresor [1557] |Apl i kal n® makr o pre kompresor.

[Popravnzk : )

[1495] Apl i kal n® makro pre dopravn2k ale

Zdvih [1496] Apl i kal n® makro pre zdvi hov® apli

\VVzorkov. . .

. Vzorkovacia frekvencia PWM modul §|3000Hz

[frekvencia [6]

Sp2nacia frekvencia riadiacich impul zo
. . ) .

115 Q0060 potlaaggkustll_c.k®ho g umu (p skanl'a) mo t
nastavi S vyggil e, prilom narastaj¥% tep-d
oteplen2m meni | a.

. Hr ani ca pr %du pr e dl hodob® (tra

Trvall prpredstavuje pomer trval ®ho pr ¥du 1,000
A k vastupnT pr¥%d prekrol2 t%¥%to hodnotu,
E8-PreSageni e (swre3l) | a Pri zmene charakteru

0, 5 0(Bio/ B Regim prev§strza)y @& 3ffodnota tohto parame

’ T lhodnotu pre danfkotnkp ® a$adegmi aneai | a. Ak
viroby, dovol? menil| trvale vygg? pr %d
"Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a

Regim pr(oOba regi mu zaSagovania menilalPre K

[23] i ednotl i v® rediendgnpstev8alr® yod Yavlprdz 8§Sag

.. [Regim zaSagovania pre dynamicky sa meni

Pre kongt . ~
motor a kongtantnl charakter moment u.
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N§zov [ Popis

preSagene a mengie trval ® zaSagenie. Na
Regim zaSagovania pre statick® z8Sage

IPre kvadrlexponenci 8l ne rast%ci charakter momentu
preSagenie a vyggie trval® zaSagenie. N
Tento parameter predOgi inicialisz

IL as n§bMNdaS_poveI gt art mgni!u a nNevyhodOS

[1154] sl 491 na oneskorenie | asu klIlm zal
riadiaceho syst®mu.

0 s 0s360
Nastaveni e ug2vat eOsk®ho hesl a

[Heslo [548] zariadeni a. ngslo bude potrebn® zp****

xxx x5 **|S| Vg na ochranu nastavenia menila prot

|Posun!asu [Ur!uje | i !a_s menila je len v ZiZimnI,
potreby na zi mnl alebo |l etnl.

Len zimnT | ZimnT, letnl
Parameter pr e zadani e hesl a na

Odblokovanie MN pr ev8dzky do riadnej Pre odbl oKl

[1007] meni | a frekvencie al ebo zariaden
informujte sa o podmienkach aesgd

[* * * % 6 * %

(SSIZ:)TZL:;ﬁOVI Pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na v[Nezapo

Nezapojen|SF nie je zapojenl.

Zapojenl SF je zapwij@inlsa dol'ng hranica vzorkov
regul teknrow ov®ho redgi mu riadeni a.

7.3.2 NAST. SPOTREBY

Skupina parametrov | 2slo [236]

Nastavenie alebo

MWh [430] (str. 16).

vynul ovani e

MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBANSTLSROTREBY

$potrela k\&hd[428] | (strs IB)oat Spatréba v a n e j

N§zov [ | D]

Popis Def.

Nuluj spotrebu [897] Tento pr2kaz

vynul uj e

pol 2tadl §

Zdroj nul. spotreby [900] Gpeci 8l ny zdroj

nul ovania spotr

Pozri voObgipar ®d@e ma(aiksd) [ 55 3]

74 OVLCDANI E
Skupina parametrov | 2slo [1]
Nastavenie ovlI 8dania menila a motor a.
741 OVLCDACI E MAKRC
Skupina parametrov |2slo [1503]
Ovl §8dacie makr8 pre rlchle prednastavenie ovl 8dal ky
MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANOVEL CDECMAKRC

Ng§zov [ I Popis Def.
OvlI 8dac?2 panOvl 8daci e makro pre ovl8danie z ovl
Bingrne + dovi 8daci e makr o pre_ ovl8danie b
[1505] prednastavenl mi gelanlimi frekvencia
Bing8rne + Ovl 8dacie makro pre ovl8danie bin§r
[1506] anal -govIl wvstup.
[MODBUS [1507] OvlI 8dacie makro pre ovl8danie cez M
|PROFIBUS[1508] OvlI 8daci e makro pre ovlI 88danie cez P
[l\fggogr]-potenmom eter OvlI §daci e makr o pr epoencibniettrani e cez m
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Ng8zov [ I Popis
[F;Elg]ul§C|a tOvl§dacie makro pre regul 8ciu tlaku
742 GTART STOP RESET
Skupina parametrov | 2slo [192]
MENU \ NASTAVENIE\OV L € D ANG TEA R T OPSRESET
N§zov Popis Def.
Zdr oj Nastavenie zd.ro.ja gtartu meni!va._Pri PlgINT
[194] (resp. U,V pri jednof8zovej z8Sagi) gen
OvlI 8da |Gt art menila nastane po stlalen2 zelen®ho
panel po stlalen?2 | erven®ho tlalidla STOP
Trval e[Meni| sa uvedie do gtartu hneN po zapnut 2,
|BIN1 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. bintg
|BIN2 Gtart menila nastane po aktivovan2 2. bing
|BIN3 Gtart menila nastane po aktivovan2 3. Dbin§
[BINZ, 2 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
[BINZ, 3 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
|BIN1,4 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
[MODBUS Gtart menila sa ovl8§da s®riovou komuni k§&ci
IPROFIBUS |Gt art menila sa ovl&§da s®riovou komuni k§&ci
: . Gt art meni |l a sa ovl 8§da omocou gpeci Il ne
Gpeci 8liggs (str. 48). ’ ; P o P :
IMODBUS 2 |Gt art menila sa ovlI 8da s®riovou komuni k§&ci
Nastavenie zdroja resetu menila. Vyophng
7droj resetuhavarij.plNesvtzonpikne poruc_ha m_eni!a, al e
[704] p_otrepnl ngprzklad_v apli k8ci 8ch, k de 9BIN4
silovlich vistupov je potrebn® RESETOM
vi konovlich prvkov meni|l a.
Pozri voObydpajaméthdgssd®pu [ 986 ]
Nastavenie zdroja rTchIevho stopu. Po
> droi menila je potrebn® zrugi S a n§sledne zn
J
rTCh_Stzastavev_nl_e_ strojov a za_rladen2 s OUdsGia
rotuj YacSami .| aNsapr 2kl ad sign§l svetel ne|”
[986] 2 i i 2 4
sp2nal ov. Pri aktivovan pohon zastav
definovan8 skr8ten2zmRIlabluy p8TQ@R48Gg &0 Gjme t
Gi adny Funkcia je neakt2vna.
IBIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 1. binS8rne
[BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 2. bin8§rne
[BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovan?2m 3. bin8§rne
[BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 4. bin§rne
[BINS Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 5. bin8rne
[BING Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 6. bin8rne
Gpeci §IFunkcia sa aktivuje pomocou ¢gpeci §8lne pred
IRTchly Hodnot a skr8tenia | asu dobehu pri a k tj10,0
[806] pohonuZdr o] rlch. (sst4®.pu [ 986] %
0,1 %
%
EO0O%#) <, . % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [215] _
Nastavenie gpeci 8l nych zdrojov pre GTART, STOP a

E0O%#) <, .9 £4! 24
Skupina parametrov | 2slo [987]
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Nastavenie gpeci 8l neho zdroja gtartu.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANG TEAR TOPRRESET\GP E C| CNASEAVENIE\GPECUNY GTART
Ng§zov [ Popis Def.
Gtart signiTber sign8lu pre ovl8danie ([ 184] Bin§
Signal
Gt art akt2\{odmienka pre aktivgciu Gtar{BINl

IPozri voObBipgramevs@mulyy [ 184]
Gtart neaktfPodmi enka pre deakt i wgichodnotait |
Pozri voObBipg&ramevs@ulyy [ 184]

EO%#) <, .9 2%3 %4
Skupina parametrov | 2sl o [333]
Nastavenie gpeci 8l neho RESETuU.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANG TEA R TOPSRESET\GP E C | CNASEAVENIE\ G P E CUNE¢ RESET

N§zov [ Popis Def.
Reset signg§iTber signglu pre ovl &8danie R 184] Bin
Signal
[Reset akt2JyPodmienka pre aktiv8ciu RESETBIN4
Pozri voObpip&ramevs(@muly)y [ 184]
[Reset neaktfPodmi enka pre deaktivs§ciu REJ
Pozri voObBi p&ramevs@mulyy [ 184]

EO%#E) <, .9 2,#(,9 34/0
Skupina parametrov |[2slo [989]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja rlchleho stopu.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGTEARTORSRESET\GP E C| CNASEAVENIE\GPECUNY RhCHLY STOP

N§zov Popis Def.
IRT ¢ h ~ B [184]
: ; VI ber sign8lu pre ovl8danie RIchl ehoBinS§8r
si gn§l [ t
vstupy
Signal

|R|Ch' Podmienkapre akti v8ciu RTchleho Stopu.

aktz2vny
Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]
RT ch.

neakt2vn
Pozri voObRi p8&ramevs@ulyy [ 184]

Oneskorenie

Podmi enka pre deaktivsg8ciu RTchleho S

. . o ) .
gtart u [Oneskorenle medzi prijat2?m povelu ¢tf0,000s
0, 000
300,000 s
Onesko renie Oneskorenie medzi prijat2m povelu st[0000s

stopu [1487]

0, 000
300,000 s
Ti meout pre okamgit® vypnutie nap?@dti
Timeout pre |parametra Typ stopu [836] (str. 66) - "Rampa do 0" alebo "Skok do 0" vo 300s
STOP [926] vektorovom regime riadReg.a mdxbmpr(stdy ™
"Gener. regim" v skal8rnom regi me r
\Y regi moch riadeni a, kedy m! g e by S Vv |
b 0 s & gener 8torick®ho momentu al ebo pr %da polpoveld
' STOP pol2ta tento | as. Ak do tohoto | as
nor m8l nym sptsobom, meni|] vypne nap?tie 4
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743 GELANC FREKVENCI A
Skupina parametrov | 2slo [ 7]
Nastavenie ¢gelanej frekvencie (rTchlosti) menil a.

MENU \ NASTAVENIE\OV L C D A NG EEL A NKEKWVENCIA

N§zov [ Popis Def.
[2786]r01. INastavenie zdroja gel anej frekvelAlNl
|Hodnota Zdrojom gel anej hodnoty je pevn8 hodnot a
Ovl 8dac?2 [Zdrojom gel anej hodnoty s¥% kurzorov® ¢g2p
AIN1 Zdrojom ¢gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN2 Zdrojom ¢gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN3 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN4 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj Yci
Zdrojom gelanej hodnoty s?% di sk[60P(stn 82). Ylieje
Di skr®t nmogn® vybraS t%to voObu ak s¥% diskr®tne
Zdroj gel (str®R [ 130]
|Motorpotenc. Zdrojom gel anej-pohboeémaeat w medlemnidyi N.
Procesni [Zdrojom gel anej hodnot y[385e(stp95pcesnl regu
|MODBUS Zdrojom ¢gel anej hodnoty j e s @b8] (stv. 100k 0o mu n
[PROFIBUS Zdrojom ¢gel anej hodnoty j e s ®[Bi2o(str§11¥.0o mun
Gpeci 8§l njZdrojom gel anej hodnoty je gpeci 8lne nas
[Max. hodnota Zdrojom ¢gelanej hodnoty je maxi m8l na hod
[C,;L]Ian§ Pevn8 hodnota gel anej frekvenci e0,00Hz
Min? 6 Max 'Hodnot a z§vi s ZdrardverpusFi[185hestrr58). Pr e Avooddbau gf
frek.vencia [111] ‘lie od -(Max. frekvencia [111] (str. 68)) , pre oGyt M® frakwkncia [110]
(str. 68).

Zdroj reverzu F iy astavenie zdrojareverz u gel anej frekvenci e [BING

[195]
OvlI §dac?2 |Reverz motora spltsob?2 stlalenie ged®ho t
IBez reverzu Mot or sa bude toli S vgdy v priamom smere
Trvale reverz Mot or sa bude toliS vgdy v reverznom s me
IBIN1 Reverz motora sa aktivuje 1 bin8§rnym vs
|BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2 bin8§rnym vs
|BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. bin8§rnym vs
|BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. bin8§rnym vs
|BIN5 Reverz motora sa aktivuje 5 bin8§rnym vs
|BIN6 Reverz motora sa aktivuje 6. bin8rnym vs
PodOa gelSmer ot§lania jeGeBan§| Fr(ekS0)ppBad] ty
[ Reverz motora sa ovl§§da s®riovou komuni
MODBUS MODBUS.

Rever z motora sa ovl8da s®riovou k o protokol|
|PROFIBUS PROFIBUS.
Gpeci 8§l njReverz motora sa ovl 8§da pon388 dsir.5@peci §l n
[Reset F . 1 . .
stope [1152] Nastavenie splsobu nulovania a p|Nie
Nie Gel an8 frekvencia st8le nadob%da hodnotu
Cno Pri vypnut2 PWM sa gelan8 frekvencia ini
Prenos . .. . . .
|[1153] Nastaveni e sprir8kveaciei a gel anej Pri vyphn
y Pri vy Meni | s pam2dt 8 hodnotu ¢gel anej frekvenc
I Pri zm{Hodnota ¢gel anej frekvencie sa pren§8§ga me
EO%#H) <, . % .1 341 6%. )%

Skupina par ao8trov | 2slo
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Nastavenie ¢gpeci 8l neho

zdroja gel anej

frekvenci e

MENU \ NASTAVENIE\OV L CD A NG EEL A NREKVENCIA\GP E C| ENASTAVENIE

Ng&zov [ Popis Def.
. VI ber arametr a, ktorl r
Signsl pre G oo P P T l256] AINL
Signal

. ~ . . 184

IReverz F sigvVliber sign8lu pre ovl 8danie \[/stupy]
Signal
[Reverz F aktlPodmienka pre aktiv§ciu RevgBING
Pozri voObpip&ramevs(@muly)y [ 184]
Rever z F Podmi enk a pre deaktiv8ciu
[508] "hodnota".
Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]
744 GELANh MOMENT
Skupina parametrov | 2sl o [575]
Nastavenie gelan®ho moment u. S| %gi ako gelan8 hodnot
dynami ck® obmedzenie pre rlchlostn® a polohov® vektor

MENU \ NASTAVENIE\OV L C D ANGEEL A N DMBEWT

N§zov | Popis Def.
[2135;]()] geNastavenie zdroja ¢gel an®ho mo me n|Max. hodnota
Pozri voOb¥Ydpajaméget(@tr.50r ek. [ 706]
géao]lanT I\Pevn§ hodnota ¢gel an®ho moment u. 0,00 Nm
IMing 8 Max/PHodnot a =z §vi s Zdrarev. mpoanr[s22he(stn 5). Pr e Avooddbau §f

moment [481] 0 st a tMn@noment(483] (str.€63).4

Zdroj rev. mom.

je od -(Max. moment [481] (str.63)) , pr e

[922] Nastavenie zdroja reverzu ¢gel an ®|Bezreverzu

IPozri v oOb ydropraveraurf 195} @tr. 50)

Zdroj vyp. mot. . : .

mom. [1598] Zdroj vypnutia (nastavenie na O

IPozri voOb®Bipar ®@e ma(atrksd) [ 55 3]

Zdroj vyp. gen. . . .

mom. [1599] Zdroj vypnutia (nastavenie na 0

Pozri voObgipar ®d@e ma(arksd) [ 55 3]

£0 %#) <, % . ! 34!'6%.) % Y%, 8 -/ -8

Skupina parametrov | 2slo [644]

Gpeci 8l ne nastavenie zad8vania moment u.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEEL ANBMBWT\GPECI CL SH ANAENI E GEL. MOM.
Ng§zov [ I Popis Def.

. - ~ [256]

Sign§l pre GIVI ber parametr a, ktorl predstavAINl

Signal

Rev. mom si (I ber sign§8lu pre ovl&danie Revf

Signal

Rev. mom akfPodmi enka pre aktiv8ciu Reverzul

-0 -

IRev. mo m Podmi enka pr e deaktivsgciu Rev e

[656] "hodnota”.

L5 -
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745 GELANC POLOHA

Skupina parametrov | 2slo [1135]
Nastavenie gelanej polohy. SI %gji pre polohov® vektorov
MENU \ NASTAVENIE\OV L € D ANG EEL A NGLORA
N8zov [ | D] Popis Def.
Zdr oj gel pol olfNastavenie zdroja ¢gel anej AIN1
IPozri voObydpajamget(@r.5rek. [706]
Gel an8 Poloha [11Pevn8 hodnota ¢gel anej polol|0,000m
IMi n. gel poMahka
poloha [1140]
. Viber parametr a, kt or T elapej
Signg8l pre GPol [polohy. [256] AIN1
Signal
IMax. g¢gel pol oha |[Maxi m8Il na pol oha. |10,000m
~ Predstavuje hornl rozsah zadG&eh
[LE007 m 6 1EO0O07 lpgona[1137] (str. 52).
Mi n. gel pol oha [Mini m8§l na pol oha. |—10,000m
_ . Predstavuje dolnl rozsah zad&eh
LEOOKa®. gel . Polpginan137] (str. 52).
746 DI SKRETNE GELANE
Skupina parametrov |2slo [60]
Nastavenie diskr®tnych gelanlch hodn?®t .
Di skr®t ne gel an® hodnoty m!gu vstupovaS do sign8lov ge
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRETBEL ANE
N§zov Popis Def.
[Prep: diSk'Nastavenie sptsobu rep2nania disdJednotl i
hod. [576] P prep
Vyug2?vaj % sa len prv® 3 bity DG prep2nal
IKombi noykombin8ci i tlchto bitov. Ak s?% HhaeotaD 220h (str.
52) . Ak je aktzvny | eHodndta 1§239] (str. 828 a godwbne.a v I s
Kagdl jeden bit DG prep2nala odpoved§ jed
Jednotliv®h0dn0te at N. ) . Ak je aktzvnych viac DG
prep2znac2zm bitom. Ak nie je akt2vny di adkn
hodnoty.
$)3+204. % (/ $.
Skupina parametrov l2sl o [84]
Nastavenie jednotlivlich diskr®t nych hodn?tt. Hodnoty |
Di sk. gel(@n®) [ 1PYyzi k8l ny rozmer a rozsah hodn?tt sa de
napojenl B
Pozor! Pri nastavovan?2 r |l chl ost iHodgotar0 {220} @tr. p2fa Hodndtagli nou p
[239] (str.52) na rovnak¥ hodnotu.
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRET BEL ANIES K R £ AOCROTY
N § av [ID] Popis Def.
|Hodnota ONul t & hodnota gelanej diskr®tnej hodnot
[220] gi adny bit prep2nal a.
-5 -
IE%%Tota 1Prv§ hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnoty |
L5 -
IEZ%?Ota 2Druh§ hodnota gel anej diskr®tnej hodnot y
-5 -
|Hodnota 3Tretia hodnota ¢gelanej diskr®tnej hodnod-
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N § av [ID] Popis
[293]
L5 -
|Hodnota 4
[475]
-5 -
|Hodnota 5
[299]
L5 -

IE%%TOta 6Giesta hodnota ¢gelanej diskr®tnej hodnot

= 0 -

|Hodnota 7
[551]

-5 -

Gtvrt8&8 hodnota gelanej diskr®tnej hodnof

Piata hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnot y

Si edma hodnota gelanej diskr ®tnej hodnof

$Y% 02%0~. 1 .) %
Skupina parametrov | 2slo [100]
Nastavenie bin8rneho prep2nala pre prep2nanie diskr®tn

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRETSBEL AING P RERIEN

N§zov Popis Def.
Zdroj BitlINast avenie zdroja bitu pre bin8rny Preps; 5
IDG [ 55%28vis?2 od nast & disk dodd56] §stn&2).r a j
Pozri voObydpajaméthdsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit2 . . . .
Ibc [55EPozr|Zdr01 Bit @®Girr885 [ 552] Gi a
[PozrivoOby p arZadmeotjr a T ch (s&.4& pu [ 986 ]

Zdroj Bit3 . . . )
Ibc [55Pozr|ZdrOJ Bit@Girr885 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméthdssd®pu [ 986]

Zdroj Bit4 . . . .
Ibc [56_Pozr|Zdr01 Bit GirrB85 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméthdsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit5 . . . ]
Ibc [56¢Pozr|Zdr01 Bit @®Girr885 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméthdssd®pu [ 986]

Zdroj Bit6 . . . ]
Ibc [56.Pozr|ZdrOJ Bit@®Girr885 [ 552] Gi a
Pozri voObydpajaméthdsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit7 . . . .
Ibc [57Pozr|Zdr01 Bit GirrB85 [ 552] Gi a
Pozri voObygdpajaméthdss.4®pu [ 986]

£EO0O%#) <, . % .!34!'6%. ) % $%
Skupina parametrov | 2slo [235]
Nastavenie gpeci 8l neho bin8rneho prep2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRETBEL AING PRERIENSPECI CLNEANENI E DG

N§zov Popis Def.

Bitl DGPBit bin&rneho prep?2naljaedoeund ez avkytk?rvannyl cah
kT ch

[553] alebo Il ogic C bl okov bude aktzvny.
I BI N1
I Bl N2
I Bl N3
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N§zov Popis [Det.
I Bl N4
I Bl N5
I Bl N6
I Log. b
I Log. b
I Log. Db
I Log. Db
I Log. b
I Log. b
I Log. b
ﬁ Log. b
[ Akt2vnTrvale akt2vny pr2znak. M*ge byS pougitl]
Bit2 DG o
[556] PozriBi t 1 DG ma(strk58). [ 55 3]
Pozri voObpipar ®@e ma@aiks8) [ 55 3]
Bit3 DG -
[559] PozriBi t 1 DG ma(strk58). [ 55 3]
Pozri voObpipar ®@e ma@atks8) [ 55 3]
Bit4d DG -
562] PozriBi t 1 DG ma(strk58). [ 55 3]
Pozri voObpipar ®@e ma(arks8) [ 55 3]
Bit5 DG .
[565] PozriBi t 1 DG ma(strk58). [ 55 3]
Pozri voObpipar ®@e ma@iks8) [ 55 3]
Bitée DG -
|[568] PozriBi t 1 DG ma(strk58). [ 55 3]
Pozri voObBipar ®@e ma@rks) [ 55 3]
BI t7 DGloouigi t1 DG ma(stksd). [ 55 3 ]
[571] i :
Pozri voObpipar ®@e ma(irks8) [ 55 3]
7.4.7 MOTOR POTENC.
Skupina parametrov | 2slo [970]
Nastavenie motor-p ot enci omet r a. S| %gi na zad8vanie gel anej
MENU \ NASTAVENIE\OV L € D A NMCEOR POTENC.
N§zov Popis Def.
Typ MP [978][Ur | uj e f u nmpbtenciametraot or Typ 1
Tvo 1 Upl atRuje sa povel zvi g aj povel znz2g. |
yp Odpoved8 kl aspok®moi mmedbru v meni| och VQFR
Upl at Ruje sa |l en povel zvlig. Povel zn2g sa
Typ 2 zapnutam2n&p posl edn¥% nastavenb hodnot u.-
potenciometru v menil|loch VQFREM.
St r mos § o
[979] 0,01 %/s
0,01 9
100,00 %/s
Zdr oj . . . o .
[971] Nastavenie zdroja pre funkciu zvlg¢Gi adny
IPozri voObydpajaméthdgsatd®pu [ 986]
[2934{01 Nastavenie zdroja pre funkciu zn2g4Gi adny
Pozri voObydpajaméthdss4®pu [ 986]
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£0%#) <, % 1341 6%. ) %

Skupina parametrov | 2sl o [138] 3

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre povely zvlig alebo

MENU \ NASTAVENIE\OV L € D ANMOEOR POTENC.\GP E C| CL NSEAVENIE

N§zov Popis Def.

Zvi1 g mPovel zvlig bude akt2vny ak aspoR jedsgd

[972] l ogicklch bl okov bude aktzvny.

IPozri voOb®Bipar ®@e ma(atrksd) [ 55 3]

Znzg nPovel zn2§ bude akt2vny ak aspoR jeden

[975] bl okov bude aktzvny.

Pozri voObgipar ®d@e ma(arksd) [ 55 3]

7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE

Skupina parametrov | 2slo [1569]

Parametre redgi mu automatick®ho vyp2nania meni]| a.

MENU \ NASTAVENIE\OV L € D A NAUEOMAT. VYPNUTIE

N§zov Popis Def.

Regim a\_/Tber jednej alebo viacerTch velilzn p
OubovoOn8 vybrang§ velilina mtge sptsol

vyp. [1572] spln2 podmienky sk?tr.

[ N2zky vikon | T N2zka frekvencia | 1 N2zky Cos

IMi 0 Ak hodnota VT kon (§tr616)] neprekr ol 2 t %t o Lhaosd nnoef

' [1570] (str. 55) , aktivuje sa automatick® vypnlow

[1573] . R . %
reprezentuj % mini m8l ny gener 8torickIl v

-SE6 W

W

?r/lérllvencia Ak hodnota Frek. MN abs. [472] (st'r. 16)_ neprekrol ? t ¥at o Lhaq10,00

[1574] merania [1570] (str.55) , akti vuj e sa automati ck® vHz

0, 00 Mdk.

frekvencia [111]

IMin Cos Fi Ak hodnota Cos FI [67] (str. 16) neprekrol 2 t ¥t o Lhaosd nmoel

[157'5] [1570] (str. 55) qktiv_uj.e s a automatick® vy p n 0,500
reprezentuj % minim8lny gener 8torickIl Y

-1, 000 O

Gpec. Ak koregponduj %ci sign§gl jleasakmé varyi (afr.

[1576] 55) , aktivuje sa automatick® vypnuti e.

Pozri voObyopgacametstr.80ky [ 8]

II['_1§78] M€boba mer ani a, polas ktorej sa testuj ¥ r1n|?1

0,1 min

min
Doba vypnutia meni| aprmpwt2autPamatptkomt

IL as vyfaut omatickom vypnut?2 sa op®tovne meni [300

[1571] podmi enky chodu. Las do op2tovn®hbagafmin
OFF [1577] (str. 15).

0, 1 milLas do op2tovn®ho zapnutia sa d8§8 resetov

2000,0 min gtartu, alebo kr8tkym pr2kazom Reset.

75 RI ADENIE A REGULCCI A

Skupina parametrov | 2sl o [11]

Nastavenie parametrov riadenia motora.

751 RI ADI ACI REGI M

Skupina parametrov | 2slo [450]

Nastavenie riadiaceho regi mu.
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MENU \ NASTAVENIE\R| ADENI E A RERJUADNCAQN REGI M

N§8§zov [ I Popis Def.
[Riadenie motoraNastavenie spt*sobu riadenia moto
kvalitou regul 8cie, n8rolnosSou r1UFotv.
[451]
pre konkr®tne typy motorov.
U/ F riadenie (skal 8rne) bez s pk?®tmmpeen zv§3c]
U/F otv. Vysok§8 stabilita a robustnosS riadenia
apli k8§cie nen8roln® na dynami ku. Pre ob§{
U/ F riadenie (skal 8rne) so sp®thouRC}V z
kompenz8cia sklzu s vyggdgia kvalita ria
U/F uzav. pre aplik8cie s nigg? mi n8gr ok mi na dyn
nastavenie. Zdroj sp2tnej wdzly jrd chish
56).
Dynami ck® "vektorov®" riadenie motor a
asynchr-nne motory, proi ktorom sa za
\VVAM uzav. MAGNETI CKh TOK a MOMENT motor a. Pre a
presn® riadenie rTchlosti a moment u: o]
at N. Zdroj sp2tnej v@azbZydrjoe nralscthasmesyli ¢
Dynamick® "vektorov®" riadeni e mot or a
asynchr-nne motory. Skutolng rTchlosS$S
VAM otv. model u. Toto riadlint @ m8okholr3yi nukaeovej]
pr e apliksgci e, proi ktorTch mu s 2 mot o
maxi m&§l nou z§8Sagou.
Dynamick® "vektorov®" ri adenie motor a
synchr-nne motory, pri ktorom za pomoci
a MOMENT motora. Pre aplik8cie, kde sa
V-SMPM . . . .
momentu motora. Vygaduj e gpeci 8l ne typy sn2mag
je vskupineChybal! Nenagi el sa ¢i(sardChny bzadr ozj§ 1o
defi novans§g.
Typriadenia[835] VT ber hl avnej regul ovamlegstvre®,i ImalRT chl o

IPol ohov® Hl avnou regul ovanou v &dlohd[1147b(str.17¢ pol o h 4

|RTchlostn®HIavnou regul ovanou or&Hrek.|RT [®3u(strj18). r T c h |l d
IMoment ov® Hl avnou regul ovanou v e |Momentf68]ystrjl®). moment
zdr oj riNastavenie splsobu vipoltu .rTCh~|RC1
[1000] matemati ck® modely a regul 8ciu r|l
[RC1 Regulovang rlchlosS sa vyhodnocuje z | H
IRC2 Regulovang rlchlosS sa vyhodnocuje z | H
[Min(IRC1,IRC2) Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje ako
|Max(IRC1,IRC2) Regulovang8 rlchlosS sa vyhodnocuje ako
[Priemer(IRC1,JRC2) Regul ovang§ riTchlosS sa vyhodnocuje ako
Regulovan§ rTchlosS sa vyhodnocuje z roz

ARC absol “%tnej polohy).
Gpeci 8§l ny [Zdrojom skutolnej rTchiGpeti §jl @ah o d @t 56 {

Gpeci 8l na [Parameter, ktorl predstavuje 9P elyoo s
[1002] ako alternat2vny zdroj skutolnej '

Pri potrebe regulovaS rTchlosS pomoco
-1L000, 00 niekt or ®mu anal -gov®mu vstupu. V Jgpeci 811
1000,00 Hz tento par ameter ako signsgl, do ktor ®N

nastavovanie z8lognlch a pomocnlich sigr

7.5.2 U/F RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [81]

Nastavenie z8vislosti vistupn®ho nap?2tia a frekvencie
riadenie motorov.

U/F KRIVKA
Skupina parametrov |2slo [382]
VoOba sptsobu vipoltu wl stupn®ho nap?2tia motor
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MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWARIAOENIEA U/F KRIVKA
N§zov Popis Def.
TypUF[347] Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlch regi

i Kom Zapne kompenz8ciu od Ybyt[88]v(stmB7) st ¥y gadu
[ P - hodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345] (str. 44).
|

M Rengapne regul §ci u z §2)e(stro58)® hpr enopnreenk luenut i e 9

téo]pOI'EPo!iato!n® nap2tie U/F krivky. 0,00 %
Poliatoln® nap@atie ovplvaujevmomgnt a
ohrani | en§ prekr ppsoeut[98]o (str. 57) . Pri Sagklch roz

0, 00 % = . e

% zotrval nos S) je ho potrebn® nastavi S vyggi e
motorov. Mot ory mal ®ho vIikonu potrebuj % v
vIi konu.

EM] I(OnKoncov® nap2tie U/F krivky. 100,0 %
Koncov® nap?2tie predstavuj e hodn oFrekveltia motda

5 0 % A[4] (str. 43) . Spravidla sa nastavuje na 100%,

Pre dosi ahnuti e mierneho zvligenia vlIikonu sa
mengie ako 100% sp*sobia odbudenie motor
testovan?2 motorov s v&|lg2Zm vikonom ako | e

gg}k. POSUVU e e Lvencia posuvu U/F krivky motora. 5,0 Hz
o 0 Ohrani!ujeNObIasé pribudenia motora Vv ol
Frékvencia val gieho vikonu stal? ni ekoOko Hz. Ak ga&
motora [4] momentov v celom rozsahu, m Frgkevencaamotora [¢]t (strv4i3)
-napr 2kl ad pri zdvi hoch.
I[nglqonent U/F Exponent krivky U/F. 1,00
OvplyvRuje zakrivenie cel ej U/ F krivky n
0 60 & predstavuje I|ine8rny tvar a hodnota 2.00
' krivky m8 vliznam pri |l erpadl 8ch a ventnif®
dovol en® motor odbudzova$S pri nzzkej rich
IE;XZF; pos. U/F Exponent posuvu kr i v ksek pbsukru[98] (strbS7)a st (1,00
OvplyvRuje zakrivenie U/F k Frelk.vplsyvu {98] o(dtrl Svp.
1 00 & Hodnota exponentu 1.00 predstavuje kineg
' Pomocou exponentu je mogn® |l epgie kop2rov
v okol 2 nul ovej frekvenci e.

Kompenz. IR (KIR)

Skupina parametrov | 2slo [973]

Parametre prisptsobenia kompenz8cie |R. KI'R je prisp
zaSagenia pohonu tak aby sa kompenzoval Yabytok nap?t
korekcie je v rtznych regimocbnguad&ageni maguoe i aklaSt ol
pokl esu napatia a momentu pri zmene zaSageni a.

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWARIADENIEA U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR)

N&8zov [ | D] Popis Def.
. Lasovs§ kongtant a filtra apl (100
[Filter KIR [523] Rompenz§ci egl R. P ms

1 ms 6 10000 ms

Zhora ohraniluje oblasS vIistup

kompenz8cia | R. 5.0Hz

|Frekvencia KIR [795]

Frek. posuvu [98] 6 Max.
frekvencia [111]
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Skupina parametrov | 2slo [29]

Parametre ovpl yvRuj %ce linnossS regul 8tor a z8berov®ho
nastaven®ho pr%du do motora pri zvolenom rozsahu fr ek
obl asti Mot or by nemal byS preg@8§®ZKoawhanhierjyaldostabhb

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUWRRIADENIEA U/F KRIVKA\R E GU L C TZBIRRZM)

N§8zov Popis Def.
Eggg]lm VoOba pr2davnich funkci 2 RZM.
I adapt |Zapne adapt2vnu va@zbu P zlogky od statoro
I adapt|{Zapne adapt2vnu v&@zbu | zlogky od deriv§8ec
! RZM VIPovol enie |l innosti z8berov®ho momentu pri
chode
IEéS]l/“d RZIv'(;elan§ hodnota pr%du z8berov®ho momen5,00A
Ak dosi ah nCesF/[e7] (stl. 16phadnotumengi u ako 0. 05 al eb
IMagnet . [ak meni | dosi ahne horn® ohranil|lenie nap?t
[355] O (nk Xpr ad RZM nedosi ahne. V obl asti frekvenci 3
1,75)° zvyguje ag na maxi m8lny pr%d preSagenia m
fHodnota z8vis2 od vlikonovej rady menil a.
Frekv. RZMHor n 8 hranica p8§sma frekvencie v ktSOHz
[28] momentu (RZM). '

0 0 MaX_Zhora ohraniluje obl as$S .regul§cie _pr1/4d
fre,kvencia[lll]pr?V§dzvkovan2 motovra‘ V'tIEJt'O obl asti tr
mognosSou vznk2e-Br pSagehi@t 32pP.t or a
g%ﬁ?;'gf Nastavenie dynamiky regul 8tora RZM. 0,100 s

Regul 8t or pr¥%du wudr giPa wREZM g163}:d(strn58) ,h okdinrmo t §
0, 001 nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28] (str.58) . Tento regim m!ge
10,000 s z8berov®ho momentu na prek&m®anrioezbethghl chhy
mogno upraviS rlchlosS vyregulovania pr %d
Iﬁszg?pt'RZMNastavenie zosilnenia adapt8cie P zl 0200
0,10 6 |Odpor %l an® nastavenie je 2.0.
|Korekcia UqNastave_nie zosil_nenia tl mi acej korekci000
[1591] 0. 00 je korekcia vypnut §. ’
100,00 Odpor %l ang8 hodnota korekcie je 2.
100,00 ’

KOMPENZ. SKLZU

Skupina parametrov | 2slo [348]
Zapnutie a zosilnenie kompenz8cie sklzu. KompenzS8cia s
rotorovich ot8&8l ok bez ohOadu na zaSagenie. Prispieva
n2zkych rTchlostiach. H oodvraoBreky skizk[938] ustrj18). mogn® kontr ol
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EWARIADENIEA KOMPENZ. SKLZU
N§zov Popis Def.
Zapnutie kompenz8cie sklzu pri skal §rn
Kompenz8ci a skl zu pomocou mat emati ck
IKomp. skizulff rekvenciu o vypol2tanl sklz, tak, ab_v
[349] hodnote richlosti. Rideunovd!|wwROifsisaad’ ¥ P"
[345] (str. 44), Magnet . p rsthck4),[VE XS]n  mot o(strad3)[ Bt5&

motora [356] (str. 43).
Vypnut §gompenz8cia sklzu je vypnut §.

Zapnut gKompenz8§cia sklzu je zapnut §.
Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia skl
Obmedz. h il . | b h
skizu [193] mor‘nentgv®' ohranilenie alebo ochrana [Vypn
mognosS |innosti mo t o r atovejcharaktetisak. i | n e j
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N§zov Popis Def.
Ak je zapnut® obmedzenie skl zu, gel an
oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937] (str. 15) nel2gila o v
ma X i m8 | Maximssklz [£77] (str. 59).

Vypnut @ bmedzenie sklzu je vypnut ®.

Zapnut @Obmedzenie sklzu je zapnut ®.

iﬁiu[%glom'Nastavenie Zisku (zosilnenia) kompenz §1,00
Ak z dtvodu nepresnich parametrov je mier 3

0,01 6 veOk§, tento parameter umogRuje dol adgo&nig
tT chto nepresnost 2.

Maxim. sklzMaxi m8I na frekvencia skl zu. S| Yagi akOSOOF

[177] sklzu a funkciu obmedzenie sklzu. '

0, 00

Frekvencia

motora [4]

IBSZ; Sklzul,_asvcﬁ kongtanta filtra sklzu na vistupdl00ms

1 ms O [Pom&8ha prisptsobiS dynamiku kompenz§8cie s

ms reakci?2 treba filter zrTchOovaS a naopak p

2 %' -1 88 0228%$5 i -0Q

Skupina parametrov | 2sl o [351]

Parametre regul 8tora maxi m8l neho pr%%du (RMP), tieg naz

MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A REWARAOENIEAREG MAX. PRBHDU ( RMP)

N§zov Popis Def.
Zapnuti e regul 8tor a maxi m8l neho pr Yag
frekvencie obmedzuje vistubakXi mr Yapr Yed.

70) alebo Ma x i m. pr Ydstr.G0) [p5o4d9da typu prevsgd
povoliS |innosS len pri motorickej al
[Reg reg|moch. Pr*dovg | imita szaotprovquzanachn

) ,lzZ8Sage pri ktorlch je z8vislosS mome [Motor.

max. pr Y . . . L
vent|I§tory, mi egadl §, mlyny). Taktiel|regi

[352] = . 4
preSagovaniu motora a pri hodnot®Br welx
[24] (str.46) zabezpeluje menilu trval Y prev
l'imity alebo v okol 2 nul ovej frekveng(
hodnotu obmedzenia Ma x i m. p r ¥ul. 70Malebd Mba] x i pr Yadstr.

70) .

% I\/lotorZapnutie alebo vypnutie RMP pre motorlckl
nahodnotuMa xi m. pr @d70M. pf b] mot ori cko zaSagen

I GenerZapnutie al ebo vypnuti e RMP pre gener 8§t

r obmedzuje na hodnotu Ma x i m. pr Y@tr®) pbA9OYPener 8t ori ck

LynawkavyiRMP pre dynamick® zaSagovanie. Pri neakt 2

:jynamikgdaFDynami ka sa prisp!sobuj e Adagtaita RMPV[G6E (spr.&@.0 a

ILdaptiGt;tonAdaptivita je automaticky nastavens§g.

Vv Vypne plynul ® zvygovanie | max Naxdi maspan e

Imax yp. 70) ag do dovolen®ho preSageni a mkrekizlomu. RMP
[1191] (str. 60).

P zlogk . . . .

[353] Hodnota zosilnenia propomaxiom8Ill meh o zg rg0,500
L2m vyggia jz¢ ol &g n RiVMP , PtTm je valgie tIl mdg

O 000 6pri skokoch z8Sage alebo szeml§m@1kesz§MH’nle

' mengie zosilnenie, aabyi RMPchlosjtalvygdiadil
odpor % ame vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi
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N§zov Popis Def.
I zl ogk . . . .
[354] Hodnota integral nej | asovej kongtanty |0,120s
0, 001 Urluje dynami ku vyregulovania pr*%du pomoc
100,000 s vgdy konzultovaS s pracovn2?kmi servisu VO
ID zl ogk . . . . .
[1047] Hodnota zosilnenia derivalnej z|l ogky 10,000
0 000 Pihodnote O je derivaln8 zlogka vypnut§.
10’0000 nastaven® maximum pri prudkl ch skokoch
' odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovn?2Kkmi
I[K7CS);S')]nap'R'v”DZosiIneniel/zllinku regul 8t ora maxi m8l neho pr %1000
0, 000 V obl asti nz2zkych frekvenci 2 sa osl abuje
100,000 parametra zvyguje Y inok na zn2{genie nap?
Frek. zlomu. |Hr ani lekvénciafstatora, pod ktorou RMP zoslabuje korekciu frekvencie s 9 Hz
RMP [1191] uprednost Ruje korekciu nap?2tia. !
0, 0 Nax.
frekvencia [111]
Frek. ll.LFrekvenci a stator a, nad ktorou s a z(150,0
oblast. [1193] heprech8dzal do nestabil nej | asti mo megHz
Frekvencia JP8smo frekvenci?2 nad toutoolbdlrekSeposbupn
motora [4] O T konu
500,0 '
Adaptivita Adaptalnl koeficient RMP. Hodnota 1 P l0.000
RMP [667] dynamiku RMP. '
o, 000 &

TLMENIE REZON.
Skupina parametrov | 2slo [512]
Parametre pre potlalenie rezonanci 2 motora a mechanick

MENU \ NASTAVENIE\R| ADENI| E A R EURRIAOENIEA TLMENIE REZON.

N§zov Popis Def.

TImenie ZapnuFie al ebo v_ypnuti‘e funlfpive tl meni

rezon. [513] Tlmen|_e rezo_nanC|2 m! g e znglsval‘ebo YNypn

ak vzni k8 pri chode s mallm zaSagen?2m

Vypnut TI meni e rezonanci 2 je vypnut®

Zapnut @l meni e rezonanci 2?2 je zapnhut ®

Xglz\é[STZJ]chastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a [0200

-100, 0OO0ONastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkI

100,000 pol uS nepravidel nl gum.

Xglg\és[Sdl\/g]SNastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a [0,000

-100, O0ONastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI

100,000 pol e rmvidel nl gum.

VpvadIsnaNas'Eavenie zisku (zosilne'nia) tlmenia0200

Us [515] zl ogky pr¥du statora na |inn% a reakt?2|”

10, 000Nastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI

10,000 poluS nepravidelnl gum.

Vplyv  dls2

na Us2W8&8ha vplyvu reakt?2vnej zlogky pr %du | s[0,000

[1592]

100 00Celkov§ ons ielrrae n(ize) tl menia od reakt2ynej
. VplyvdlsnaUs[515] (str.60) a t ohoto parametra. Pri pr 2

100,000 . - 2 = X ~ 9

zosi |l Rowa®ra zpomuS nepravidelnl Jgum.
Skal 8r Zapnuti e regi mu automati ckej identifi|Vypn
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N§zov Popis
IRS [383] skal 8rne (U/f) riadenie.
ldentifik8cia statorov®ho odporu | e molkmenanid
Zapnut § nul ovg8 alebo veOmi mal 8§ frekvenci a) sa |
parametra Odpor statora [345] (str. 44).
Vy p nut §Odpor statora sa neidentifikuje.
Skal 8r .Zapnuti e r.egimu. aut omati ckej identifivypn
|i0 [384] skal 8rne riadenie motor a.
I denti fi k8cia magnetizal n®ho pr¥%du za dhold
Zapnut gmer ania (rozsah ot8]l ok do Fn, c¢chod naprg8zd
sa zapisuje do parametraMa gnet . p¢thadd).[ 355
Vypnut §Magnet i z alanddengfikijed s
7.5.3 VEKTOR. RIADENIE
Skupina parametrov |2slo [438]
Parametre ktor® ovplyvRuj % riadiace bloky a regul 8tor

Riadenie motora [451] (str. 56)).
Podr obnl popi s
dokumente-Nast aveni e

[

mo

nach§8dza na
nnych

riadeni a
riadeni a

vekt orov®ho
vekt orov®ho

S a

asynchr -

2% 8 02a%$5 {20Q
Skupi na parametrov | 2sl o [446] B
Parametre regul 8torov pr¥du. lch vistupom je nap?tie
potrebn® naj Rbzpayhmet ndtk 44nacOsigor sfatdrd [B45] (str. 44).
MENU \ NASTAVENIE\RI ADEN| E A REMEKTOR ®RIABENIE\REG. PRBDU ( RP)
N§zov [ I Popis Def.
1 I I 1
|RP. timenie [443] Koeficient tl meni a regul_§_t0rov pr 1,30
odozvy pr¥%du za cenu va@] dgieho prereg
0,20 6 3,0
IRP. dynamika [447] Dy nami ka r e gudf8teockrvoevn | pnr®~4dpu8 s mo prie|1OOHz
10 Hz 6 10
IDPecoupling . ) - a o
reg. [157] Potl alenie kr2govlich v&@zieb regul 8tVypn
Vypnut ® | Zapnut ®

REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov | 2sl o [444]

Regul 8t or magnetick®ho toku. Stabil n8 hodnota magnet.i
neakt2vny v redgime oslabenia toku.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EMEKTOR.RIABENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT)

Ng§zov | Popis Def.
|IRMT. timenie Ko ef i ci ent tl menia regul 8tora magnet100
[448] richlosS odozvy mag. toku za cenu val[”
0, 00 6 3,

“[j'\élgi dynam'kaDynami ka regul 8t or af malgnen |li ©T® ®btGostin® k 15 Hz
1 BAP. dynamika
[447]
Hodnot a magneti ck®ho t oku rotor a p 1
Ge | Mado, i entalng hodnotNag®l iae @hjo(stro48) Brekyercial2'°
[452] Wb
motora [4] (str. 43).
0, 100 Wb
\Wh
Rampa TokuStrmo§§ zmien ¢gelan®ho toku. Tento !0403
[454] gel anl tok o 1 Wb. ’
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N8zov [ Popis |Def.
0,10 s ©
Optimali z

toku [924] Optimali z8cia magn. toku rotora.

IMin. stOPtimalizScia je nastaven§ npolmsimsevy
znalne odbudi S, | o mtge spltsobiS zn2gen}?

h Ma x moOPtimaliz8cia je nastaven§ na maximaliz

nabudi S na vysok® hodnoty toku.

Opt. min. Tok
[1485]
1,0 % 0 1

Mi ni m8l na hodnota toku pri optimal i z}40,0%

2% 8 2. #(,/34) j22q

Skupina parametrov |2slo [445]
Regul 8t or rlichl osti. Pri uzavretom vektorovom riaden?
Zdr oj richl@s®tb . [ P00OO]Jot vorenom vektorovom riaden? s a

mat emati ckT m model om.

MENU\NASTAVENIE\R| ADENI| E A REVEKTIOR.®RIABENIE\REG. RhCHLR®STI (R
N§zov [ Popis Def.

K ent tl menia regul 8tora rTchl
. al a 1,00
r ti za cenu v?&a| gieho preregulo

[RR. timenie [449] efici
chl os

0,00 6 10

[RR. dyn. 1 [457]

0,01 &P.
dynamika [447]

[RR. dyn. 2 [1128]

0,01 &P.
dynamika [447]

—0

Gel ans§g dynami ka (frekven| n® p8§8§s mo 1,00
aplikovans8g8 pri f rZlork dyeamikyi[1i129]m(stm62)e | a k o|Hz

Gel an§g dynami ka (frekven| n® p&s mo |1,00
apli kovan8 pri f EZlerkdynamky j1129] (str.l6Z)ej a k o |Hz

Frekvenci a, do k tRRr dyn. 1 44867 e (strp &Ry @ad ttdito
Zlom  dynamiky f r ekvenci ou RRiIdya 2{1428]9 ist. $2) . Poug2va 0.0 Hz
[1129] pritvrdenie regul 8cie rlchlostaven?2 oh”
hodnotu bude vEBRIgyn p[a12g] i(str.82).i b a
0, 0 6Max.
[frekvencia [111]
Mi ni m8I naMi ni m8l na frekvencia ktor¥% nadob?%da 0,00
frekvencia[ 1231] dynami ckT ch stavoch. Hz
0,00 BlinfPri reverz8cii ¢gelan8 frekvencia pri amod
frekvencia [110] z8porn%% hodnotu alebo naopak.
Zdr o] preNastavenie predkorekcie rTchIosti~ alGia
[1531] sl %ugi na zn2denie regulalnej odchll k]|°
Gi adny | Zo ¢gel. polohylRG2 | RC1 | Il RC2 | ARC | I R

[Dolad. predk.
rlch. [ 11
50, 00 06 §

Dol aNovac?2 koeficient pre predkor ekc|(100

Dynami ka pr edk o+ferkeckivee nrl Tnc@h | 8sstrac t pr ipg
IDyn. predkorekcie r T chl ost i (deri Z8cio¢ poledbky(ster@2akvy i rlf50,0
abe

rTfch. [15"Zo gel . Rp hpVial(te6b) [1&8283hpnutl , [Hz
ignorovanl

0,0 Hz &

REG. MAX. NAP. (RMN)
Skupina parametrov | 2slo [473]
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Nastavenie regul 8tora maxi m8l neho nap?ati a, potrebn®ho
frekvenciou (oblasS znigovania toku). RMN sl %gi na pri
aby mohol motor pracova$S onjaFrekvereit maanac[4] §(sth 43\v.y g P e B § ak g ¢
maxi m§l ny dosiahnuteOnl moment motora.

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R EVEKTOR.RIABENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)

N§zov | Popis Def.

Odbudzovanie e : ) _ dbud . -

[109] apnutie mognosti o udzovania motf|Zapnut
LinnosS motora nad nomin8lnou frekvenci

Zapnut ® . .
oslabovaniu momentu motora.

Vypnut ® Mot or bude pracovaS | en Reaguh@&mions§Imaej. f
vypnut | .

[RMN. timenie Ko ef i ci ent tl menia regul 8tora maxi100

[474] zrl chli odozva rlchlosti/polohy zal”

0,10 6 3,
IRMN. dynamika Dy na mi k a r
[476] priepustnos
0, 05 RMT.
dynamika [456]
Gel . nap
[927]

egul 8tor a ma xfi m&k nemlon
t

Vyggia hodnot a znam0’50|_|Z

Gel an® ohranilcedbwednawpadrni.a pri 94 %

Hodnota je percentu8lna | asS z maxi m8Il ng
S0 % 0 1093 ag 97 %. Pr2lig n?2zke hodnoty ved%¥%
vIikonu. Pri vysokej hodnot doudmovapiaa by S pon

IFzés]lter Lasov8 kongtanta filtra nap?tia pr|0003s

0,000 s o6Pom&ha utlmi S regulalnl gum a kmity spt§g

IMi n. i ndMi ni m8I| na indukl nos$S mot or a. Sl Y

[1189] obmedzenie pr¥%du vo veOmi vysochho’OOOOOOH

0, 000000

10,000000 H

Maxim. skzMaxi m§l na frekvencia sklzu. S| Yagi 0.00 Hz

[1611] richl oOmi wyvek® momenty. '

0, 00 Hz

Hz

REG. MOMENTU

Skupina parametrov | 2slo [477]

Nastavenie regul 8ci e momentu, rg§mp, ohranilen?2 a predk

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EMEKTOR.RIABENIE \ REG. MOMENTU

N§8zov [ Popis Def.

[Max. momentMaxim§|ny gelanlT moment motora. 1000,0

[481] Nm

O 0 Nm 6Niggia_ hodnota ohraniluje momentoy® na

Nn'1 mechanicklch |ast2. V momentovom riaden]j
momentu Ge | an | Mo mestn 51). [ 92 0]

I'[\z/:g]z.] momentMinim§|ny gel anlT moment motor a. 0,0 Nm

0, OMa® momentTent o par ameter s a up[atRuje l en pri m

[481] rozsah zad8vania Gel am®hdo masmEnt @2 0]

IMmax gen./mot. [Po mer ohrani|l enia maxi m8l neho mo me f; 504

[484] maxi m§l nemu momentu v motorickom re(”
UmogRuje upravi S pomer medzi maxi m8l ny i

0, 000 & 1loproti motorick®mak| nhamp rp &kh arde elra k ttrri ¢
t oht o parametra mendgou ako jedna dosi ahr

Rampa Las n8behu z nulov®ho na maxim§|ny|0,0105
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N§zov [ Popis

mom. [838] momentu je mognw®tizemigmrini t armrthen poho
degraduje dynami ku regul 8ci e.

0, 000 s 0

S

lRamoa Las klesania momentu z maxim8lneho

mom [239] z menami momentu je mogn® zprmdleamd.S HR0,010s

' rampa ale degraduje dynami ku regul 8¢
0, 000 s 0
S
IRegi m . 1 . -
monm. [1052] Nastavenie splsobu uplatnenia r8mp HRegi
|Regim 1 Zvygovanie a znigovanie momentu sa tIK

znamienka.
Regim 2 Zvy.govanle a znigovanie momentu sa t1l ka
znamienka.
[Dynamika  reg. . .
momentu [1192] Dynami ka regul Sfiekvrea | m®memitsumo pr i ep uj0,00Hz
0, 00 BP.
dynamika [447]
IPoli atol nNHodnota moment u, upl atneng§ okamgiteoo%
moment [1194] percent u8§8Il nMax.imoniknt8lh (stz 63). '
0,0 % 6 1
IPredkor. . . .
monm. [1526] Nastavenie predkorekcie od gelan®ho |Vypn
Vypnut 8 | Zapnut §

. Nastavenie zdroja predkorekc i e moment u. Predkor el
Zdroj Ioredk'deriv§cii rTchl osti Predkorekcia s|Gi ad
mom. [1538] . v i

v dynamicklch stavoch.
Gi adny | Od ¢gelanej rlchlosti | I RC1 | | RC2 AR
|Dolad. predk. ) ) S . .
mom. [1151] Dol aNovac?2pkeepriedleatekci u gel an®ho (1,00
50, 00 & *
lovn Dynamika predkorekcie momentu - frekven| n® p&sm
r)(lad.korekcie pozorovateOa zrlchlenia (deTyDr\'vaéeuia[635]500Hz
b (str. 56) ako poRokhbe®owal | I(strn66)[ 1j5€2 32 ap '
mom. [1527] . . -

parameterje i gnor ovanil .
0,0 Hz &
OTV. VEKTOR
Skupina parametrov | 2sl o [468] 5 3
Nastavenie parametrov pozorovateOa rlchlosti pr e
MENU\ NASTAVENIE\RI ADEN| E A R EMEKTOR.RIABENIE\ OTV. VEKTOR

N§zov | Popis Def.
a;noime adap'Koeficient tl menia regul 8tora adapt8cill0
0,1 & 3,

Dy n. ad . : . |40
[469] Dynami ka regul 8tora adapt8ci e matemat|HZ
1 Hz o 3

|[Koef. vyhypOHz Ko ef i ci ent vyhTbania nul ove,j frekvenci100
[1184] zmenu statorovej frekvencie. Hodnota 1|
0,50 6 1
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POLOHOVANIE

Skupina parametrov | 2slo [832]
Parametre urlen® pre jednoduch® jednoosov® syst ®my r
Pol ohov® riadenie | e moypnatenia[B3vh i 56) ar &#met mamst aveni e p
riadenia je potrebn® nakdrawji.S &alr.oj(ptrayped aynsef A tpaddphdyz b
polohy [1141] (str. 65), hranice polohy Mi n. gel . p(etd 32hadMalx1 1 HR]l . peEth.62ha [ 11
pr2padne kal Zdoojkslibripalohy[®lh4d (sty. 65).

u
4

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE A R E G U L SMEKT®R. RIADENIE \ POLOHOVANIE

N§zov [ 1D Popis Def.
RPOL. P zlogk|P zl ogka Pl regul 8t ora pol ohy /100,00
0,00 6 2000, 0
RPOL. | zlogk|l zlogka Pl regul §tora pol ohy J0,0000
0, 0000 &6 5,00

. Nastavenie sp?tsob wPolokal[pld7] t(str. 17)g
Zdroj polohy [1141] ktor8 sa pougije ako signgl sllRCl
IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.
IrC2 Poloha sa vyhodnocuje z IRC2.
[RC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2.
ARC Poloha sa vyhodnocuje z rozgirovac

polohy).

: . Zdrojom skutolnej rTchl cGpteici Benadog
Gpeci slny (str. 65).
Gpeci 8l na pol|Parameter, ktorT predstavuje d0,000m
Mi n. gel . p od
Max. gel . pol

I 1
|Prete!enie poMaX|m§In.a poloha (v absol ¥%tneqy .
preteleniu polohy. Nast avenkP inmg

0,000 m 6 1EO

I Nastavenie zdroja kalibr8cie .
Zdroj kalibr. polohy [1144] hodnotu parametra Kalibr. poloha [834] (str. 65). Gi aydn
Pozri voObydpajamétchdss4® pu [ 986]
|Regim kal i br 8Spr8vanie hodnoty polohy po!aslsli?('ét“lbruJ
skal i bruj Il RC1 | skalibruj | RC2 | skal i bruj | RC1
RC1

. Hodnot a, na ktor% sa nastav?
Kalibr. poloha [834] kal i br §cZdejkai.lpaohy[1144] (str. 65). 0,000 m
Mi n . gel . p od
Max. gel. pol

. . . . . . .Ineust §
Trvanie kalibVykon8vanie kal|nberh§oc|kealp|ob1ra§scnka"b
neust 8l a kalib. | n8&8begn8 hrana | dobedgn8 hrana
NecitlivosS sNecitlivosS polohy pri nulovej?n’00000000
Mi n . gel . p od
Max. gel . pol
£0%#) <, .1 +1 )" 2<#)!

Skupina parametrov | 2sl o [833]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja kalibr8cie polohy.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EMEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE\GPEICCLNA KALI BRCCI A

N§zov [ Popis Def.
IKal i br 8ci {Si gn§I I§torT sa vyhodnocuje i nl 184]
[1145] Mt ge byS vybranl buN | 2selnl si givstupy

Signal
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N8zov [ Popis
ElE?S]l'br§C' Podmi enky pre zapnutie kalibr8ci ¢
Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]
r}fglai(tbgéﬁ;Podmienky pre deaktiv8ciu kalibr §
Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]
Rozbehovi Pougi S rozbehovi |l en na obmedze x
[1523] gel anej pol ohy. Vypnutl
VypnutZapnutl
Zdroj predk. poI.Nastaveni_e predkorekcie p0.|0h~y'Giadny
[1539] reqgulalnej odchll ky v dynamickI cl’
Gi adny | | RC1 | -IRRC2 | ARC | | RC1
IDOIad'predk'p0|'DoIaNovac2 koeficianfjeparepr pdkohl00
[1543]
50, 00 &8 5

ZASTAVOVANIE
Skupina parametrov
Parametre pre STOP

[1215]

| 2sl o
vektorov®ho riadeni a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EVEKTOR.RIABENIE \ ZASTAVOVANIE

N§zov Popis Def.

Typ stopu Ty p zastavovani a meni | a. Rampa na n [Rampa do|

[836] rlchl osti na 0, dobeh nulovlim momentol0

|IRampadoO0 Mot or dobehne po prednastavenej rampe ag n

Skok do 0 Mot or zastane za najkratg?2 | as ako je to m

:(l)ln:er?t\/l Meni| okamgite vypne nap8janie motora, bez

) $%. 4) &) +<#) !

Skupina parametrov | 2slo [1499]

Parametre identifik8cie vektorov®ho riadeni a.

MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A REMEKTOR ®RIABENIE\I DENTI FI KCCI A

N§zov Popis Def.

_Onlme .. . |Spustenie online identifik8cie pre vy

i dent i fi . .

[993] N8§vod na nastavenie vektorov®ho riaden

I Odpor

Rr

I Odpor

Rs

I Vz§j

i nduk] no

I Rozpty

sigmals

Ir Mo nj

zotrvaln

li Ukl,Zapne ukl adanie visledkov online identif
Qopa2tovnom gtarte poug2vaS ulogen® par ame

parametrov nastaS situ8cia ¢ge bude nutn® menil manuf§
Tepel N§ adapt §cia parametr ov TeplotaoETA [8G9) (dt0O22) 7

I TExXternej Tepel nej Ochrany. Pre spr8vnu |

adapt §cif i ne &haraktaristikou. Koeficient odporu od teploty sa nastavuje v parametri Koef. tepl.
adapt 8§ci fstr.i5L. 23 5]
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N8zov Popis

Stav

i denti fi|Di agnostika priebehu identifik8cie par

[994]

I Gt2tkoParametre motora boli odhadnut® zo gt2t kd

! .OfParametre mot ora boli identifikovan® Off|

Il denti fi

I OnlineOdpor rotora bol identifikovanT.

I OnlinelOdpor statora bol identifikovanT.

|T OnlineVzg8j omng induk|lnosS bola identifikovangt.

b ONRozptyl. induklnos$ bola identifikovans.

Lssigma

F Onl i neMoment zotrvalnost:i bol identifikovanT.

I M.eclgar. Magnetizaln8 charakteristika bola identif

Chyba

i dent i fi

[1093]

I Rs Parameter j e mi mo dovolenTNCh stanovenTclh

rozsah nastavenl|l alebo nepripojenl motor.

I Rr Parameter j e mi mo dovolenTNCh stanovenTclh

rozsah nastavenl|l alebo nepripojenl motor.

I L m Parameter j e mi mo dovolenTNCh stanovenTclh

rozsah nastavenl|l alebo nepripojenl motor.

I LssimoPar ameter j e mi mo dovolenTNCh stanovenTclh

rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor .

I Tr = 0

[ Tr Parameter je mimo dovolenlich stanovenlct

rozsah nastavenl alebo nepripojenl mot or .

I TinLas potrebnlT na identifik8ciu vyprgal. N

vyprgal |prev8dzkov® podmi enky.

I RiocsRT chl osS potrebn§ na identifik§ciu nebol

nedosi ahlzg8Sage.

|T Vysokgldentifik§cia neprebehl a Yspegne z dtvo
motor.

RIADENIE UDC
Skupina parametrov | 2slo [15914]
Parametre pre regimy udrgania nap?2tia Udc, kinetick® z

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EVEKTOR.RIABENIE \ RIADENIE UDC

N§zov | Popis Def.
Riadenie DC|ISpr8vanie sa pri vysokom al ebo veémi~
nap. [1593] snag?2 zabr88ni S podp?2tiu DC, dynamickl
I Kinetick® z8l ohovanie | I DynamickIl dobeh
P zlogk .
[1595] I nverzn8 hodnotar@lDE) nRprPreéeguml § 50 V
1 V 6 15
Gel . na a s . . 450,0
[808] Gel an® nap?2tie regul 8tora klnetlck®hov

P . ~

E?gph:: SlPozrikapitolu&lPodpatiee,(str.plA)ep"bl'Qia typu virobku.

P ’Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strp)ppdOia typu vIirobku.
7.5.4 RAMPY FREKVENCIE
Skupina parametrov | 2slo [106] 3
Nastavenie | asov rozbehu / dobehu a ohranilen?2 wvIstupn

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R ERAMRYGFREKNENCIE
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N§zov Popis
Min.
frekvencia Mi ni m§l na frekvenci a. 0,00 Hz
[110]
0 00 Ma/Minim8inou frekvenciou je mogn® d_efinovaé
fre'kvencia e nadraden8 nad vgetklm! sp!sobmi zad8va
richlosS pod ktor% nem!ge |telrapkaud,|l aob yk | beosliy
[111] . : .
mazanie a chladenie |l og2sk a upch8vok.
Max.
frekvencia Maxi m8l na frekvenci a. 50,00 Hz
[111]
0, 00 HMaxi m§8l nou frekvenciou je mogn® definovas
500,00 Hz i e nadraden§ smpadobgignét klami§vania rTchl osti
I;Egi_[lo;?mpyNastavenie splsobu zad8vania parambodr g2 |
Pre nastavenie strmost.i reémp salapl atorziba |
Dodr g2 |(str.68),Las r ozbehuystr.®B8)[alddbBhu (Las dobehu(std68], L &
dobehu2[120] (str.68) ) [ s] pre jednotliv® %seky.
Pre nastavenie strmosti remp sa (bikddn aotbrili[l24]
Dodr g2 |(str. 68), Sklon rozb. 2 [126] (str. 68)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127] (str. 69), Sklon
dobeh.2[129] (str.69) ) [Hz/s] pre jednotliv® Yiseky.
ROZBEH F
Skupina parametrov | 2sl o [108]
Nastavenie r8mp frekvencie pre rozbeh. |l de viIastne
MENU\ NASTAVENIE\RI ADEN| E A R ERAMRYFREKNENCIE \ ROZBEH F
Ng§zov [ Popis Def.
ILas rozbehl|Las rozbehu pre prvli ¥sek rampy fr (1500s
000 s & 300PrvIi Ysek rampy r ozb e hZomjoebehn H17D (stH6&8). d o
ILas rozbeh|Las rozbehu pre druhl Ysek rampy filS,OOs
Druhl %sek rampy r o Zlbmerbzbehy [£17] o(str. 68)add modnbty

0,00 s & 3

parametra Max. frekvencia [111] (str. 68).

Zlomrozbehu [117] [Z1 om rozbehu pre prvl WWsek rampy faoz,oo
0, 00 aViax.|A k m§ byS rampa jednoducht§ (nezal omed
[frekvencia [111] maxi m§l nu hodnot u.

Sklon rozb.1 [124]

Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom
rozbehu [117] (str. 68).

5,000

Hz/s

0, 001
30000,000 Hz/s

Hz

Zrcihl eni e rampy frekvencie v prvom

s ek

Sklon rozb. 2 [126]

Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117] (str. 68) na
frekvenciu Max. frekvencia [111] (str. 68).

5,000
Hz/s

0, 001 Hz

30000,000 Hz/s Zrl chl enie rampy frekvencie v druhom ¥
DOBEH F
Skupina parametrov | 2slo [115]

Na st av e nfrekvencigprepdobeh. Ide vlastne o obmedzenie spomalenia pohonu.

MENU \ NASTAVENIE \R |

ADENI E A RERAMRYGEREKNENCIE \ DOBEH F

N§zov Popis Def.
II["lfgls dObI,_as dobehu pre prvl YWsek rampy frekvel500s
0, 00 S ~ A
300000 s Prvl Ysek rampy dozlomkabehiy[@21]o(str. 68)@la@OnHz.t y
ILas doblLas dobehu pre druhl Ysek rampy frekv|15,00S
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N§zov Popis
[120]
0,00 sDr uhT raagpe #obehu je od hodnoty Max. frekvencia [111] (str. 68) do hodnoty
3000,00 s parametra Zlom dobehu [121] (str. 69).
Zlom dobehu . 50,00
[121] Zlom dobehu rampy frekvencie. Hy
0,00 MaxJAk m&8 byS rampa jednoduch8 (nezal omen§)
[frekvencia [111] [hodnotu.
Skion dobeh. 1 Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121] (str. 69) do nuly. 5,000
[127] Hz/s
0,001 |_Jedn§ sa o spomal enie ram frekvencie v
30000,000 Hz/s P Py
Sklon dobeh. 2 |Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111] (str. 68) nal5,000
[129] frekvenciu Zlom dobehu [121] (str. 69). Hz/s
0, 001 |_Jedn§ sa 0o spomalenie rampy frekvencie v
30000,000 Hz/s
Nastavenie zrlchlenia dobehu volii na
IK-kontra[807] [9el an8 frekvencia m8§8 opaln® znami en k{100,0%
KONTRA).
~[Funkci a KONTRA sl Ygi na zlepdgenie ovingd
0,1 % 0] . p X
0% g_erlayoch alebo_ v dopravnlch prostriedko
kinetick¥% energiu prostredn2ctvom brzdn®h
SKRIVKA
Skupina parametrov | 2slo [872]
Nastavenie sptsobu zaoblenia profilu frekvencie do tva
S| Yagi nha obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejg? cho
traklnlch a ¢geriavovlich aplik8ci 8ch.
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A R ERAMRYFREKNENCIE \ S-KRIVKA
N§zov Popis Def.
Regim - . = -
kr|vky[874] Zapnutie / vypnutkivky. a voOba regimu S
Zapn{4Zapnutie zaobl eni a rampvach funkci 2. T8t
kr|vky regi me&kmii vky v jednotpohomd ch kvadrantoch
I -I8ivka : . : . .
I;ozbeh+ Zapnutie [/ vypnutie S krivky pri rozbiehan
I -I8ivka . . . . -
Lobeh+ Zapnutie [/ vypnutie S krivky pri spomaOova
I -I8ivka . . : . :
I;ozbeh— Zapnutie [/ vypnutie S krivky pri rozbiehan
I -I8ivka . . . . -
Lobeh- Zapnutie [/ vypnutie S krivky pri spomaOova
ﬁs ROZdRozdelenieS-krivky na dva samostatn® S YehBgzakc
li Vv Zavolenie 5x vyggej necitlivost.i na zmeny -
- YYo.01 % z Fnom Necitlivok8ivablezpp| wmjae zf
neci t1l i . .
gel anej frekvencie (napr. Al Nx).
IKri vossH - . ; . 0
krivky [873] Nastavenie krivostiS-k r i vky. Jedn8 sa o mieru 2z d100,0%
Pri krivosti rovnej 100% sa polas behu ran
1,0 % (stredeS-krivky |line8rny Ysek s dOgdgkou trvania
% rampa | ine8rna. POZOR! Pri 100 % gkerliavnoesjt if r
dvojn8sobok | asu, za ktorl by ju dosiahl a
755 MAXI MCLNY PRBPD A NAP TIE
Skupina parametrov | 2slo [1211] 3
Hodnota obmedzenia pr%du a nap?@tia na viIistupe menil a.
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MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REMAUXICMGAIANY MRRPD TA E

N§zov Popis Def.
Ma[gjlm. Maxi m§l ny pr¥%d na vistupe menila v m¢10A
Horn8 hranica pr%du motora v motorickej p
'Magnetriadenz’ alebo v skal§rnom ria‘c.ien2 pok.iaR}g.
[355] 6(INmea).(' pr %d ustr.[58)52 mot or i ckom regi me. Pri n§
1,75)8 mtge pr*%d na vistupe menila prekroli$S kr
' momentu zotrvalnosti z8Sage, [B6lle(stry59zaSagen
®’Hodnota z8vis2 od vikonovej rady meni| a. H
I -
'(\;/I_a[s);é]m' Maxi m§lny pr¥%d na vistupe menila v g¢,10A
Horn8 hranica pr%du motora v gener8toricke
'Magnetriadenz’ alebo v skal§rn9m riaden‘zl pokiaR}g.
[355]6(INKXma>§.pr1/4d(str.{59$52]~gener§tor|_ckom regime. Pri
1,75)8 mtge pr*%d na vistupe menila prekroliS kr
' momentu zotrvalnosti z8Sage, miery zaSagen
®’Hodnota z8vis2 od vikonovej rady meni| a. H
[Maxim.
nap?ti(Maxi m§lne ohranilenie nap?tia na vI s{l750%
[495]

V U/ F redgime riadenia sa obmedzuje nap?tis
regi me ohraniluje nap?ti®&dwnma Ivrlstﬂsnpavmje@u;b
5, 0 Ynomi n8l neho nadlppti aerbdodmwa8la. To znamen§, ¢
200,0 % DCmedzirobvode dostatok nap?tipa, vgdzm86gm® dodg

meni | 400V, a motor 230V, nastaven2zm toht

zvligenie vikonu motora a |innosS s nomin§8l
[Maxim. mod. : ~ . . 0
index [1289] Maxi m8l ny dovol enl modulmillnd. i ndex n 3107,5%
0 0o Urluje maximslny mognl modul alnl index. T
13’00% t1 m aj vyggie harmonick® nap?2tia a pr %du

nap2tia. Je mogn® kombinovaSMaximsoka p@thi0d

756 NAFCZOVANI E

Skupina parametrov | 2slo [373]

Parametre regimu naf8zovania menila na roztolenlT motor

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R ENGAURGZ00 VBA N

N§zov Popis Def.
Zapnutie regi mu naf8zovania menila na

Naf 8zovljsp2tnej vazby ot 8l ok. Pri uzavretom vi,

[374] sp2tn8 v&azba od I RC) sa nafgzovanie Vyypnu
tohto parametra.

Funkcia | etm®ho gtartu do roztolen®ho mot
Vypnut & ul ovej frekvenci e. Ak by v tomto regi me
m: ge vzni kn¥&S-Npmarpu(@dal)" dlebo " E4-Pr e p Astr.i3®)".

Pri kagdom gtarte sa_ vykon§ hOadanigteolrelncli
ZrTchleTento regim je vhodnT na pohony =zariaden?

dopravnlich prostriedkov.

Pri kagdom gtarte sa vykon8 detekcia smer
Norm8§Il nrTchl osti rotora aontdlEemhVamdmom. Tento

zariaden2? s vysoklIm momentom zotrvalnost.
"["3?513 "bDoba hOadania frekvencie polas procesulbs
0 1 s c~)Ovplyvlfiuje rfchlosS ale aj presnosS n§jde
' za n8sledok, ¢ge frekvencia bude maS veOkv¥

Urluje hodnotu pr%du prefdekeloaicues me

Pomer Inaf/l0

[778] roztolen®ho motora ako n8sbaghketmagp &s#(1,000

44).
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N§zov Popis | Def.
Pri vysokom vyhOad§vacoim pypga@allei vzas | reanf

0,100 od6vyvzjan§8 aj vadal gia brzdn8 sil a. Spr8vna H
brzden2zm a nepresnou detekciou frekvenci e

757 REGUL. NAP TI A (RN)

Skupina parametrov | 2slo [747]

Parametre regul 8tora mnap?tia (RN), ktorT % sebe
regul 8tor DYNAMI CKEHO DOBEHU.
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RERAGUICI ANAPN)TI A (R
N§zov Popis Def.
Zapnutie regul 8tora kinetick®ho z8I ol
i ednosmernom medziobvode zni govan2m v
lkinet gel anej _R!eferehdaoktZ §753] (str. 71), aby pohon nevypadol do poruchy a|
Z§|'ohovenepr‘_erug|l chod. . v ~ Vypn
(K2) [748] Sll/4g| na preklen_utle_kr§tkodoblch viop
vozidl 8ch al e aj pri | erpadl 8ch a
dostatol nl wamemstizoma hriadeli rotof
vyug2va na dob?2janie jednosmern®ho me
Vypnut ® Neakt2vny regul 8tor kinetick®ho z8|l ohovan
Zapnut ®Kinetick® z8l ohovanie je zapnhut ®.
I[R;(;fse]renua KZ(,Selan® napdtaekregui §k®ho z8l ohovani al450,0V
Hodnot a nap2tia jednosmern®ho medzi obvod
Podp®ti@8§l ohovanie a ktor% RKZ udrguje polas vip
Prep2t i qPozrikapitolu3.1Podp2at i ee(strpld)epdtOia typu vIirobku.
2Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strpld)epdOia typu virobku
Magn. tok prilKoef i ci ent zn2gdenia magnetick®ho toku060
KZ [1178] z8l ohovani a. '
O 30 & jangean toku polas kinetick®ho z8l ohova
' Pri hodnote koeficientu Idnephddndteobkz zmemys t 8§ v a
Zapnuti e regul 8tora dynami ck®ho dobe
j ednosmernom medzi obvode zvygovan2m v
gel anej RbfereahciaoDD§754] (str.71) , tak aby udr gal
[oynam dobehPougzva} s a pri_.brzdenz~ al ebo zastavo‘v
(DD)[7.49] i e k dispoz2cii brzdnl odporn2k ML g®WVy pn
brzdenia (BO, brzdenie tokom). Treba
nespr8vnom nastaven2 a prebytku energ
dobehovej rampy pri STOPE ag do nek
maxi m8l nu hodnot u.
Vypnutl Vypnutl regul 8tor dynamick®ho dobehu.
Zapnutl Dynami ckl dobeh je zapnutl.
ZapnwuztriTDynami ckl dobeh je zapnutl a je dovolen®
I[R7'e5f4e]ren(:|a DDGeIan@ nap2tie regul 8tora dynami ck®hol|6500V
Hodnota nap@dtia jednosmern®ho medziobvod
Podp2ti@obeh a ktor8 je regul 8torom dynami ck®ho
Prep®t i dPozrikapitolu3.1Podpat i ee(strpld)epdOia typu virobku.
?Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strpld)epdOia typu virobku.
I{:’751]Z|ngHodnota zosil nenia proporcion3lnej 1zl /0500
L2m vyggia jzéoljagn®RiNa RPTm je valgie tI mei
O 000 & medziobvodu pri skokovlichzl ppé&m§cRN sPar i n 4
' zosilnenie a pri rlchl ej vV y gtgoi het, o apbayr aRM\e t 7
vgdy konzultova$S s pracovnz?kmi servisu VO
“[752]Zlog|‘Hodnota zosil nenia integralnej zl ogkyl0,100
0,001 & |Urluje dynami ku vyregul ovani a nap?2tia D
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N8§zov Popis |Def.
odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovn?2kmi
I[[;SO]Zlongodnota zosil nenia derivalnej | asovej|0,200
L2m val| gia j-z= chipkdpoRM, DtTm je regul §cia 1
nap2tia medziobvodu. Pri ng8hlych vipadkod
0,000 O0fe pougitie derivalnej zlogky nevyhnuetsn@.
kmity regul 8ci e. Zmenu tohto parametr a
servisu VONSCH s.r.o.
TImenie RNfZosi |l neni e tl mi acej vadzby regul§tora0000
[1057] frekvencie. '
0.000 Pri hodnote 0O s je tlmiaci sign8l odpojen
1000,000
Frek. vyp. RNDoln® ohranilenie p8sma frekvenci? v |[10,0Hz
[1056]
0,0 Pri malTch rTchlostiach je generovanie m
Frekvencia .
frekvenciu rotora, pod ktorou sa RN vyp2zn
motora [4]
758 BRZDNh MODUL
Skupina parametrov | 2sl o [376]
Parametre pre nastavenie |innosti brzdn®ho modul u.
Brzdnl mo du | (BM) sl %gi na marenie prebytolnej energi
alebo vyp2znan? (odbudzovan?2) jednof8zovlich a 1inlch
pripoje brzdn®ho odpor n?2k a. TérlBBock)o nnt aa kv | kBoOn osva® psr vi opr 8kj ya

ni
[

e
niektor BI N

[225] (str. 106).

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBRZDNH AMODUL

V St u pZdrojeeseiul[784] étk. d8) RES ED o

E x t &dropeX. pegruzchyu ¢ h a

N§zov Popis Def.
Zapnutie |innosti Brzdn®ho modul u (B

Brzdnl BM sl %gi na prenos energi e, ktor § S v

[346] spaS do menil a. Spr8vna funkcia |je ypnu
menila BR a + je pripojenl vikonovl

Vypnutl Brzdnl jmeodwlpnut T

Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl a pracuje ak m§ m

Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl len keN menil gen

I[F;,r?%'nap'BMPracovn® nap2tie brzdn®ho modul u. 685,0 V
Pri pr2lig vysoklich hodnot8&8ch tohto Eg-Br api

p a ~|(str. 31) " . PravdepodobnosS, ge v prvédja §&zey

odp?tid& Y L =

Prepbt|e§)0u.g'.tl BO mengieho vikonu. B
Pozrikapitolu3.1Podp 2t i ee(strpld)eppdOia typu vIirobku.
?Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strpld)epdOia typu virobku.
Nastavenie zdroja blokovania |innost

IBlokovanieBM Tepel nT kont akt chr 8ni BO pred pogdk

[1204] vybraS BINx, na ktorT je tento kont a
(logickl bl ok).

Pozri voObgipar ®d@e ma(arksd) [ 55 3]

E(l\)/lrtfcl:ggs]blok. Vyhodnotenie poruchy blokovania BM. \Varovanie

\Varovanie Pri bl okovan2 BM W53Blokbvardée BM gstr®29)ani e

|Porucha Pri bl okovan?2 B MEA7-BlokoviamedBM gsirr38)'c h a

7.5.9 BRZDENIE TOKOM

Skupina parametrov | 2slo [774]

Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom.

Brzdenie tokom (BT) sl Ygi na brzdenie pohonu pri chl

dopl neni e

inTch[376eGti.™pvabebdedy aaynamn. kdbehdDDp[248] (str. 71).
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MENU \ NASTAVENIE\R| ADENI| E A R EBRPDERIE TOKOM

N§zov Popis Def.
Zapnuti e |l innosti funkci e Brzdenie t o
mnogstvo energie tel Yacej sp2tne do men

|Brzdenie premen2 na teplo motora. Pri z v T Bracnriap. BT

tokom (BT)|([776] (str. 73) sa s intenzit ouZosS/Aonzrtokaerul[77Z] o(stri 13YVy p n

[775] zvyguje buden(iset rmotsdSr U/ F krivky al ebd
motorom telie vygg?2 pr %d. Preto by mal
dostato|lne dimenzovanl alebo chr&nenT.

Vypnut Brzdenie tokom je vypnut ®.

Zapnut|Brzdeni e tokom je zapnut ®.

gfl_a%m]nap'Pracovn@ nap2tie brzdenia tokom. 580,0 V

PodpatéHOd.no.ta napatia} medziobvquu pri ktorej z al

Prep?t lPozr!kap!tolu3.1Podp'5‘t ! ee,(str.plA)pp*’dQ!a typu virobku.
’Pozrikapitolu3.1Podpati ee(strp)epdOia typu virobku.

tzoisc;m [7b7r$;j. Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 0,20

Pr2lig vysok® zosilnenie mige splsobi S rEald
Nadpr & 31)". Pri nulovej hodnote je Funkcia brzdenie tok om neakt 2 v

0.00 hodnota sa vol 2 kompromi sne tak, aby brzd
zbytolne vysoklI.

|Filter BT . . -

[1179] Lasovs8 kongtanta filtra vIistupu bl oku 1§100ms
Pom&§ha prisplsobdé&nidayntaonk km. bV z pr2pade p d

1 ms : S 21 ¢ | §

10000 ms hodnotu parametra zmengovas. Pr i g ma

vzni k por %ch.

7510 OBMEDZENI E VhKONU

Skupina parametrov | 2slo [811]

Nastavenie podmienok obmedzenia Vv
]

d konu (OV) menil a. (ONY
extr®mnych zaSagovac2ch a tepeln h

T
c podmi enkach na %ko

MENU \ NASTAVENIE\R| ADENI| E A REGBMEXZAENI|I E VhKONU

N§zov Popis Def.
VoOba regimu obmedzenia vikonu ((

Ob m VTzalne m_eni! zn_igovaé maxi m8l ny pr

(OV)[7.66] by _mohll ukonl i S choq motora. N
Ak je potrebn® udrgasS menil ot nli oah
zaSagovac2ch pomeroch, je potrebngd

i 0d prePri prekrolen? fep8hgéni astn2d)MN] B 1Hodnot u
obmedzova$S viIkon.

I Od Pri prekrolTemd ot aplcttl atrdP4) a cpZ4]lhodnot u d

chl adi | a|Varovanie Tchl[767] (str.109) sa zal ne obmedzova$S vikon

I Od prdPri prekrolen?2 pPpep&hgbkni adtrn2d)Mdrapd3 3Hodnot u

motora obmedzovaS vikon.

i Od extpri pr ekr ol[Tepiota ETO{869] o(stry 22) vyhodnot enej z

[ tepl oty sa zzoavlanS$ volbknoend.

I od sObmedzenie vikonu menila pri Spogalgi olOastry73)

ob m. v T klnad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089] (str. 73).
Signsl Viber sign&lu podOa_ ktor®ho sa
zdroja obmedDdmi.a vilkloomu (§trorg))-" ¢ @
[1088] = "

obm. viI k. .
Signal
|[Hranica sig. pre Hr ani ca Ssiiggn88I1 uOV (stf. 7988 ]nad ktor Ol g AC
OV [1089] obmedzova$S vikon. '
0,0 AC
A C

bu
66 [75] Teplotal

elektroniky
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N8§zov Popis

IP zl ogklHodnota zosilnenia proporcion8l ne|

[1090] V). 1,0000

-1000, O0(Regul 8t or OV pracuje |l en p@grisiaght8d wnejbmvo

1000,0000 hodnote zosilnenia regul 8tor invertuje rd

Il zl ogkHodnot a i ntegralnej | asovej kongt100s

[1091] (OV). '

2’00 s 0Regul§tor OV pracuje |l en pri akt2zvnej volf(

76 VSTUPY A VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [216] 3

Nastavenie ovlI8dac2ch, digit8lnych a anal - -govlch

761 Bl NCRNE VSTUPY

Skupina par aM8trov | 2sl o

Nastavenie bin8rnych (digit8lnych) vstupov.

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VAREINCRWE VSTUPY

N§zov Popis Def.

|[Hw. typ BINov[Nast aveni e hardv®rov®ho splsobu v[24V

[172] Vyhodnotenie sa tlka vgetklch bin8rniprove

oV Drov‘]eantliV® bing§rne vstupy X1:1, X1: 2, X1
pripojen® napXktilD)e OV (svorka

RY E)rOJednotIiv® bing§rne vstupy X1:1, X1: 2, X1
pripojen® napdtie 24V (svorka X1:8).

IE”;;; BINll,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms

O ms & Bin8rny vstupjeopag? agv kK e¥r ov eHv. tppdBtNSvg173) 4str.

ms 74) aktz2vna dl hgie ako hodnota tohto paran
| as

Logika BIN1|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[716] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

Priama Ak je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
nastavenl na OV, po®&om je BIN akt2vny pri

InvertoAk je HW typ nastavenl na 24V, potom BIN
potom je BIN akt2vny pri 24V,

IE';S; BIN2I,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si [l10ms

O ms & PBinSrny vstup zaoppPnSeo va8g Yk eoN ejRe plm. tyORINoy [472]a(sire

ms 74) aktzvna dl hgie ako hodnota tohto paran
| as.

Logika BIN2Ur | ujpé s &b vyhodnoteni a bin8§rneho V $priama

[717] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

lPozri voOb yogikadBiNa [fis]t (stra74)

|F1|I§8; BIN3Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si [l0ms

0 ms 5 Bing§rny vstup zopne ag keN je HwaypBNav 182 i

ms 74) aktaz dl hgi e ako hodnota tohto parametr
| as.

Logika BIN3|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama

[718] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych

lPozri voOb yogikadBiNa [fis]t (stra74)

IFllgelg BIN4I,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si [10ms

0 ms & Bin&rny vstup zopne ag keN | e Hwayp BISav{l82] (ir.

ms 74) akt?2vna dl hgie ako hodnota tohto paran
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VONSCH

N8zov Popis
| as.
Logika BINA|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama
[719] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych
lPozri voOb yogikadBiNa [fis]t (stra74)
|F1|I8t§]r BINSI,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms
0 ms & Bing§rny vstup zopne ag keN j e HwaypBINav V18] ir.
ms 74) aktdihwmae ako hodnota tohto parametra §
| as.
Logika BINS|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama
[720] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych
lPozri voOb yogikadBiNa [fis]t (stra74)
|F1|I8t§; BIN6Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms
O ms & Bingrny vstup zopne ag keN j e HwaypBNavy182] ir.
ms 74y aktzvna dl hgie ako hodnota tohto paran
| as.
Logika BIN6|Ur | uj e splsob vyhodnoptue.niéu’rebbian§bnaEPriama
[721] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
lPozri voOb yogikadBiNa [fis]t (stra74)
762 ANALCGOVE VSTUPY
Skupina parametrov |2slo [144]
Nastavenie anal -govlich vstupov, ktor® s poug2vaj %
signg8lov ako ¢gelan8 frekvencia, tlak, vligka hladiny
AIN1
Skupina parametrov | 2slo [147]
Prvl anal -govl wvstup.
MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VASTALREYGOVE V SAINLP Y
N§zo .
[1D] Popis Def.
Typ
AIN1 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V
[153]
0-10V Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos
rozsahu od 0OV doDCOV(~0 ag 100 %)
Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkos
.10V rozsahu od 2V do 10V(-~0 ag 100%) DC. Ak tot
meni | vyhl §&€235-Pperudglewn(stt.32) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 106).
0-20mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:12 v rozsahu 0 ag 20 mA(~0 ag 100%) .
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
4-20mA X1:12 v rozs#&lfwO0O4agg120%n. Ak tento pr¥%d pold
meni | vyhl §&€25-Pperudglewn(stt.22) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 106).
[Filter
AIN1 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr|100ms
[254]
0 ms
30000
ms
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EO%#) <, . % .!1341'6%. )% !).v

Skupina paramejtrov | 2sl o B

Nastavenie Zzapisovani a anal - gov®ho vstupu na vybranl

ovplyvnen8 hodnotou anal - gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARATAURYGOVE VSANIRGPECI| CL NE VENESAMNA

N8zov [ Popis Def.

Signgl Al |Viber sign§8lu, ktorl sa bude line§r i

Signal

Sig. (AIN1_A)[253] Hodnota sign8lu pre Y%roveR anal-gov(i-

_O_

Sig. (AIN1_B)[252] Hodnot a sign8lu pre %YroveR anal-gov(l—

_0_

AIN1_A [949] broveR anal -gov®ho vstupu v bode A. [0,00V

0, 00 V &

AIN1_B [950] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V

0,00 V 0o

AIN2

Skupina parametrov |2slo [149]

Druhl anal -govl vstup.

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VARATALRYGOVE V SAINRP Y

N[I‘SI':)]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN2 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[154]

0-10 V Hodnota anal - -gov®ho wvstupu zodpovedS§8§ veOkos
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkosfdg

boy [F©0z2sahu od 2V do 10V DC. Akhbdnotwmap¥tieepo
poruchu"E26-Pr er ug e n(str.32) 'N.2 Vyhodnotenie por uchyChyb
AIN [837] (str. 106).

0-20mAH0anta anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8 veOkost
X1:14 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodp o vnedzigsvokanDXld3

hooma X114 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr ¥d pa
poruchu"E26-Pr er ug e n(str.32) N2 Vyhodnotenie por uchyChyb
AIN [837] (str. 106).

|Filter

AIN2 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r&8du pr[l00ms

[262]

0 ms

30000

ms

EO%#H) <, . % .1 341'6%. )% !). 0o

Skupina parametrov | 2slo [155] y

Nastavenie Zzapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranlil

ovplyvnen8 hodnotou anal  -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VARBTALRYGOVE VSAINPRGPECI CL NE VENESAINE

N§zov [ Popis Def.

Signgl Al |Viber sign8lu, ktorl sa bude |l ine§r i

Signal

Sig. (AIN2_A)[261] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-gov(l-
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UNIFREM v.3.28x
N8§zov [ Popis |Def.
-0 -
Sig. (AIN2_ B)[260] Hodnota sign8lu pre %Y%roveR anal-gov(i-
_0_
AIN2_A [951] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0, 00 V ©
AIN2_B [952] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V
0,00 V &
AIN3
Skupina parametrov |2slo [148] B
Tret?2 anal - -govl wvstup. Nie je pr2zstupnl pre menil| e UNI
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAhAAULRYGOVE V SAINBP Y
N[|§D]Z 0 Popis Def.
Typ
AIN3 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V
[268]
0-10 V Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkosfg
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved8§ veOkosfg
b.10V rozsahu od 2_V do 10V DC A Kk tot_o nap?2tie po
poruchu" E27-Pr er uge n(str.38) 'N3 Vyhodnoteni e por uchyChybd
AIN [837] (str. 106).
0_ZOmAHodnota anal-gov®ho‘vstupu z sadnpedavneedizigsvorkkamDX1ds df
X1:16 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost
hooma X116 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥d pd
poruchu" E27-Pr er uge n(str. 38) N3 Vyhodnotenie por uchyChybd
AIN [837] (str. 106).
|Filter
AIN3 Lasovs§8 kongtanta filtra prv®ho r 8§du prl[l00ms
[272]
0 ms
30000
ms
£0 %#) <, % 1'3416%. ) % ') . X
Skupina parametrov | 2slo [156] 3
Nastavenie zapisovani a anal - gov®ho vstupu na vybranl
ovplyvnen8 hodnotou anal  -gov®ho vstupu.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAhANAURYGOVE VSAINBRGPECI CL NE VENESATNG
Ng§zov | Popis Def.
Si g ABNB[269] VI ber sign8lu, ktorl sa bude |line§ri-
Signal
Sig. (AIN3_A)[270] Hodnota sign8lu pre %Y%roveR anal-govd—
_0_
Sig. (AIN3_ B)[271] Hodnot a sign§lu pre %roveR anal-gov(l-
-0-
AIN3_A [953] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0,00 V &
AIN3_B [954] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V
0, 00 V ©
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AIN4

Skupina parametrov | 2slo [152]

Gtvrtl anal -govl vstup. Nie je pr2stupni pre menile UN

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRAAURYGOVE V SAINAPY

N[I%]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN4 Typ anal  -gov®ho vstupu. 0-10 V

[274]

0-10 V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkosfd
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkosfd

b.10V rozsahu od 2_V do 10V DC. Akhbd’n_otuaﬁ%/t'rfeepo
poruchu"E28-Pr er ugen(str.3®) N4 Vyhodnotenie por uchyChyb
AIN [837] (str. 106).

0-20mAH0anta anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8 veOkost
X1:18 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkost

4-20mAX1:18 % rozs_ahu~ 4 ag 20 mA. Ak tento pr %d P g
poruchu"E28-Pr er ugen(str.3®) N4 Vyhodnotenie por uc hyChybsg
AIN [837] (str. 106).

[Filter

AIN4 Lasovg8 kongtanta fandlrageviv®hot u@du pr[100ms

[278]

0 ms

30000

ms

£EO0%#) <, . % .!341'6%. )% !) .y

Skupina parametrov | 2slo [199]

Nastavenie zapisovani a anal - gov®ho vstupu na vybranT

ovplyvnen8 hodnotou anal  -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAANAURYGOVE VSANIRGPECI CL NE VENIESAINA

Ng§zov [ Popis Def.

Si gngl Al |Viber sign8lu, ktorl sa bude | ine§r i

Signal

Sig. (AIN4_A)[276] Hodnota sign8lu pre Y%roveR anal-gov(i-

-0-

Sig. (AIN4_ B)[277] Hodnota sign8lu pre Y% oveR anal-govd—

_0_

AIN4_A [955] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V

0, 00 V ©

AIN4_B [956] broveR anal -gov®ho vstupu v bode B. [10,00V

0, 00 V ©

763 RELEOVE VHhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [146]

Nastavenie rel®ovich vistupov, ktor® sl ¥%jia na signal.i

porucha, chod, dosiahnutie gelanTch ot§] ok atN.

2%, O v

Skupina parametrov | 2slo [186]

Nastavenie rel® 1. Rel ® - X285, COM/-XA2ZBNND - K2227 (NC 0X2:R4 COMN C

X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).
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MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VAREEILEROVE£ Vh SREUP Y1

N§zov | Popis Def.
IR1 Zdroj[697] |Nast avenie funkcie sp2nania pre reI@ChOd
motora
Chod motora Rel ® zopne ak je menil|l v gtarte (chode) .
IPriprave|lRel ® zopne, keN je meni|l pripravenl (REA
|Porucha Rel ® zopne ak nastane porucha v meni | i
|Brzda Rel ® zopne pri aktiv8cii [F17]rfsk.d00r mec hani
[F=zel Rel ® zopne pri dosiahnut? gelanej frekve
Gpeci 8§l nRel ® zopne pri splnen2 podmienok v podme
IR1 Las . .
[307] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
2'00 S %0 vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne
R 1 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [308] P ' '
2,00 > %o z8ni ku podmienky zopnuti a, rel® rozop
Ur |l uj e sptsob vyhodnoteni a rel ®ov ®
R1 Logika[755] pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | as y|Priama
vyhodnot? | ogika rel ®.
|Priama Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
||nvertovAk sYan®plpowe mi enky pre zopnutie, tak rel®
£0%#) <, % 1341 6%. ) % 2v
Skupina parametrov | 2slo [221] 5 3 _
Nastavenie gpeci 8| mRéZdroff[697 kst.i7®3 pmues2r dly® Zvolenl " Gpeci 8§
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRREELEFOVE Vh SREUP WIGPECI CL NEAVENIESRL
N§zov Popis Def.
IR1 Si[Si gn§gl ktorl sa vyhodnocuje pre sp?q76 Stav,
[189] alebodi skr ®t ny sign§gl menil a
Signal
E%(l)l] zopne Podmienky pre zopnutie R1. Chod
Pozri voObgtpar ame(si.a3) [ 7 6]
R1 rozopne . .
|[309] Podmienky pre rozopnutie R1.
Pozri voOb@tpar mme(sir.a3) [ 76 ]
2%, O o
Skupina parametrov | 2slo [187]

Nastavenie rel ® 2.
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARREILEPOV E Vh SREUP Y2

Re | ®-X2:28, COMv X228, \N® - X280 (B -oX2:R1ly CONIGC

Ng§zov [ Popis Def.
. Nastavenie funkcie sp2nania p§ es rRER®

|R2 Zdroj [698] Zdroj [697] (str. 79). Porucha
lPozri voOb Rl Zumj{687nest. 79
IR 2 Las . .
[316] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
2’00 S %0 vzniku podmienky zopnutia, rel® zopne
R2 . ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [317] ' '
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N8zov [ Popis | Def.
0,00 s 0 . . . .
< Ak ug nepl at?2 podnR eengktae zoosptnSwtai az,o0 prneut ® n
Ur | uj e sptsob vyhodnotenia rel ®ov®
R2 Logika[756] |pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | asy |Prama
vyhodnot2 |l ogika rel ®.
|Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zophutie, ta
hnvertovAk sY% splnen® podmienky pre zopnhutie, ta
£0%#) <, % 1'3416%. ) % 20
Skupina parametrov | 2slo [223] 5 B _
Nastavenie gpeci 8| RRZdrojf[698] kst.7®3 pmues 2r dly® 2Zvol enl " Gpeci §
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAREILWEROV £ Vh SREUL VISP E CI CL N EAVENIESRD
N8zov Popis Def.
IR2 SilSi gng§gl ktorT sa vyhodnocuje pre spi76] StaV,
[311] al ebo di skr®tny signtg§l meni | a
Signal
R2 zopne . .
[313] Podmienky pre zopnutie R2. Porucha
Pozri voObgtpar mme(si.a3) [ 7 6]
R2 rozopne . .
L314] Podmienky pre rozopnutie R2.
Pozri voObgtpar mme(sir.a3) [ 7 6]
2%, O ¥x
Skupina parametrov | 2sl o [188] B
Nastavenie rel® 3. Nie je pr2stupnl pre meni FX¥23UNI FREI
COM - X2:32, NO - X2:33.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRREELEFONV £ Vh SREUP Y3
N8zov [ Popis Def.
. Nastavenie funkcie sp2nania pre reRl .
[R3 2droi[699] |74 1697] (str. 79). Pripr
lPozri voOb Rl Zdmj[687nestr. 79
IR3 Las . .
[324] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
2’00 > %o vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne
R 3 . ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozo pnutia [325] '
2'00 S 9%k ug neplat?2 podmienka zopnutia, rel® e
Url uje sptsob vyhodnoteni a rel ®ov @
R3 Logika [757] |podmienka, potom sa vyhodnoti a | asy zopnutia a r [Priama
vyhodnot?2 | ogika rel ®.
|Priama Ak s% splnen® podmienky pre zopnhutie, ta
hnvertovAk sY% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
£0 %#) <, % 1'3416%. ) % 2%
Skupina parametrov | 2slo [226]

Nastaveni e

pr2stupng

p

gpeci 8§l n&p ZdfojuleP®] c(stre 80p r mus e | ®y 8. zvol enl

re

meni| e UNIFREM 40

0 M.

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A Vh\REIEROWE Vh STREPLVBE\GPECI CLNE EMERBAV

| N§zov

Popis

| Def.

21.
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N8§zov Popis
IR3 Si|Si gn 8| ktorl sa vyhodnocuje pre spi76] StaVv]
[320] al ebo diskr®tny sign8gl . meni | a
Signal
2321] zopne Podmienky pre zopnutie R3. Priprav
Pozri voObgtpar mme(sir.a3) [ 7 6]
R3 rozopne . .
[322] Podmienky pre rozopnutie R3.

Pozri voObgtpar ame(si.a3) [ 7 6]

764 ANALCEGOVE VHhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [145]
Nastavenie anal -govlch vistupov, ktor® sl %gia na pr
nadradenlch riadiacich alebo diagnosticklch syst®mov &

pr2stroje atN.

AO1

Skupina parametrov | 2slo [370]
Prvhala-govl vistup je vyXkdea]
UNIFREM 400 M).

- X120 @lsse X Ky 1 5 P} XAX 6 pres

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VAANAURYGOVE VhSADUPY

N§zov [ Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ anal -gov®ho vIistupu. 0-20mA
Vypnut T Anal -govl vistup je vypnutl. Na svorj
0-20mA Anal -govl vIistup f0mdAcuje v rozsahu 0
4-20mA Anal -govl vIistup f0mAcuj e v rozsahu 4
AO1 Zdroj [1076] VoOba veliliny, ktor8§& sa zob rFrekv. MN abs.
|Frekv. MN abs. Na vIstupe Ficke MNhabs [A7@]t (str. 16).
Prvd ™MT Na vIistupe Pjrésdh Md(strgl@)2 |
VT kon Na vIistupe V| & omo(strel&i a
IPr“d ETO Na vIistupe Pjrésdh &d dett28)7 0 ]
[Moment Na vIstupe Mpneentf68] dstr.d6).a
Gpeci §l ny Na vistupe je veliling vybr@x§ z par g
. Hodnota sign8lu zodpovedaj %c
Sig. (AO1_A) [360] bode A 9 P J 0,00 Hz
0, 0 0 Mak. frekvencia
[111]
Sig. (AO1_B) [361] Igodnota sign8lu zodpovedaj Yc 50,00 Hz

ode B.

0, 00 Mak. frekvencia
[111]
AO1_A [941] DroveR anal -gov®ho vIistupu v [0,00mA
0,00 mA &6 20
AO1 B [942] DroveR anal -gov®ho vistupu v [20,00mA
0,00 mA ©& 20
Sign§l AO1 [Viber gpeciS§ineho signslu prdy2 Free MN
Signal
AO2
Skupina parametrov | 2slo [371]

DruhT anal -govl vistup |j-X1vyeued#¥@Rh@ssaX4§v b7k yX121®dies s
UNIFREM 400 M).
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MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VAANAURYGOVE VhSADYPY

N§zov Popis Def.
Typ anal -gov®ho vIistupu. Mo gnost Typ AGL|,

Typ AO2 [362] [358] (str. 81). 0-20mA

IPozri voOb Jypp@l3ashést. 81

AO2 ZdrojvoOba veliliny, ktor§8 sa zobrazuje Nb, 14

[1077] sY¥ anal ogi AOL RdIrof[1026D (stl. 81). ¢

IPozri v oOb\Olwdroj d07e] t(str.81)

[83'86] (AOZ—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj “%ca Yrovni |0,00A
4~ ~

0. 0 Qw0 “‘Hodnota z8vis?2 od vlIikonovej rady meni| a.

[83388] (AOZ—B)Hodnot a si gns8hawa z¥rdowrviedanal - gov®ho Vv|600A
4~ ~

0. 000 o gnota z8visz od vikonovej rady menil a.

AO2 A[945] [ProveR anal -gov®ho vistupu v bode A. |0,00mA

0,00 m

20,00 mA

AO2 B[946] [ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode B. |20,00mA

0,00 m

20,00 mA

Si gn§8l - . - [ 42]

[364] VIiber signg8lu podOa ktor®ho sa bude IMT

Signal

AO3

Skupina parametrov |2slo [372] 3

Tret 2 anal - govl vistup j-eX1v yYBe d-eMdln @rda SN\NM cer kjye: pPrl2usst u pr

UNIFREM 400 M.

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VAANAURYGOVE VhSADYPY

N§zov Popis Def.

Typ anal -gov®ho ststtavaeuniaMosgllmoa;maTypaA@l_
Typ AO3 [363] [358] (str. 81), 0-20mA
IPozri voOb Jypp@l3ashést. 81
AO3 ZdrojVoOba veliliny, ktor§ sa zobrazuje nNal1 ko
[1078] anal ogi c KA®1 ArojALQr6]1(str. 81).
IPozri v o Ob \Olxdroj HOWA6] t(str.81)
[Sé,'g?] (Aog—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj “%ca %Yrovni [00W
-3E9 W 6
W
Sig. (AO3_B) . . 1 . |6000,0
[369] Hodnota sign8lu zodpovedaj Yca %Yarovni W
-3E9 W
W
AO3_A[947] [ProveR anal -gov®ho vistupu v bode A. [0,00mA
0,00 m
20,00 mA

- - 20,00

AO3 B[948] [ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode B. mA
0, 00 m
20,00 mA
Sign§l % , < [66]
[365] VIiber sign8lu podOa ktor ®ho sa bude lVTko
Signal
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7.6.5 IRC1
Skupina parametrov | 2sl o [435] B
Nastavenie parametrov sn2mala |1 RC1, ktorl sa poug2va r
a prip8ja sa do roz-NroVvRE€LehBRI mbtaobkbrek IR [424) (str. 292 uj e v
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VRIBJLUPY
N§zov [ Popis Def.
IPol et . i . .
[436j Pol et impulzov I RC na jednu ot 8] ku 2z {1024
0 6 4000
beri . ga [Peri-da pre vipolet rTchlosti | RC1.
- rozl2genie rlchlosti, veOkS8 hodnota |5
rich I R . ) . , -
zhorgenie kvality regul 8cie rlchlost
1 6 100
[Ssrgg]r ot IRCllb G arita vyhodIiRC.Piamyi(aBY | cihhhmw&tinl (B [Priamy
|Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urlen8 za
Inver zni VIiberom tejto voOby sa bez potreby preq
rl chl osti
|Prevod IRC1 .
[1532] Prevodovl pomer | RC1. 1,00000
0, 01000
100,00000
7.6.6 IRC2/ARC
Skupina parametrov | 2sl o [826] B
Nastavenie parametrov sn2mala polohy a rlchlosti | RC2
MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VRIBO2ARY
Ng§zov [ Popis Def.
I[2F332C42]/ARC typTyp pripojen®ho modulu pre merani e dIlRC2
rC2 Nie je pripojenlT modul na meranie absol %
ARC Je pripojenl modul na meranie absol %t nej
EnDat Je pripojenl rozgirovac? modul na.| 2ctean
| linku.
|E;§7]!et. IPo!et i mpul zov | RC na jednu ot 8| ku z(1024
2
b & 4000Pre n z_koot§!kov® motory sa volia I RC sn
poltom i mpulzov na ot 8] ku.
beri. . ga [Peri:-da pre vipolet rfchlosti | RC2.
~ rozl2genie rlchlosti, veOk8 hodnota |5
rl ch. I R . . . . .
zhorgenie kvality regul 88cie rlchlost
1 6 100
Smer ot.lPol arita vyhodnoteni a rTchIos{Bi),IR(DZ\’/-Priam
[IRC2/ARC [829] |A) pre IRC2. y
|Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urlen§ za
nverzni [vViberom tejto voOby sa bez potreby piems
Prevod ©
|RC2/ARC[1533]PreVOdOV| pomer | RC2/ ARC. 1,00000
0, 01000
100,00000
7.7 FUNKCIE
Skupina parametrov | 2sl o [532] 3
Nastavenie a voOba rtznych voliteOnTch funkci?2 menila
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7.7.1 PLC FUNKCIE

Skupina par a®dtrov | 2slo

Zabudovan® numerick® a | ogick® bloky nahradzuj Yace j edn
P )Y#+0 ", [ +9
Skupina parametrov |2slo [166]
Vytvorenie logicklch va2azieb medzi sign8gl mi Prv® dva
l ogi ck® bldokOms.r eaguj %
, " éAO0l OAT EA
Skupina parametrov | 2slo [1024]
Nastavenie | asov oneskorenia LB.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBKIYASOVANI E

N§zov | Popis Def.
Las zap. Oneskoreni e _!gsu zaphBt'paeLB_asVz(BtpNM;ij 0,00
. potrebn® wurl|i S pre ktor® LB je danl | Is
0, 00 s ©
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1033] [1025] (str. 84).
Pozri voObyopacametsir8Oky [ 8]
|Las zap Oneskoreni e .!gsu zaphBtpa~eLB_asVz(Btp~84)1jj0,00
" " lpotrebn® url i S plraes kadurolre®®nIL.B j e danl S
0,00 s ©
LB pre | g/ITber logicklch blokov pre ktor®asaz
|[1034] [1026] (str. 84).
lPozri parambttay ogi ck® [str.a80ky [ 8]
|Las 2 ap Oneskorenie |asu zaphBtpaeLB'asVz(Btp~84;1jﬁ0,00
’ " potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | |s
0,00 s 0O
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1035] [1027] (str. 84).
Pozri voObyopacametsir80ky [ 8]
|Las 2 ap Oneskorenie |asu zm;etp'hBtpaeLB_asVz(Btp~84;1jel‘0,00
i " potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s 0O
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1036] [1028] (str. 84).
Pozri voObyopacametsir@Oky [ 8]
|Las vyop Oneskorenie |asu vyphBtioaNeLB_ava(};stpNM}aja‘O,OO
. " potrebn® url i S plres kurolre®enIL.B j e danl S
0, 00 s ©
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
|[1037] [1029] (str. 84).
lPozri parambttay ogi ck® [str.a0ky [ 8]
|Las Vyp Oneskorenie !@SU vyphBtpaeLB_ava(ptp~84)ijﬁ0,00
" " potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | |s
0,00 s ©
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asayv
[1038] [1030] (str. 84).
Pozri voObyopacametsir8Oky [ 8]
|Las Vyp Oneskorenie .!gsu vmetp'hBtpaeLB.ava(ptla~84)ajéo,00
" potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | |s
0,00 s ©
LB pre | dgvTber Il ogicklich blokov pre ktor®asav|
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N8zov [ Popis
[1039] [1031] (str. 84).
Pozri voObyopgacametstr.80ky [ 8]

aguj e

|Las vy op Oneskorenie |asu vyphBtpa~eLB.ava(pta~85)aj(10,00
" " lpotrebn® url i S plraes kdrolre®niIL.B j e danl S
0, 00 s 0O
LB pre | g/Tber Il ogicklch blokov pre ktor®asayv
[1040] [1032] (str. 85).
lPozri parambttay ogi ck® [str.80ky [ 8]
LB Reset
Skupina parametrov | 2slo [1041]
Nastavenie resetovania LB. Vybrat® LB sa nastavia
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK £ B LBRESET
N§zov [ Popis Def.
LB Reset [1045] Viber |l ogicklch blokov pre ktor® sa U
Pozri voObyopacametsir8Oky [ 8]
LB Reset [Viber sign8lu pre Reset LB. Ten sa s|
[1042] vybranlil buN | 2sel nl alebo diskr®tny s
Signal
“[‘15343] Reset Podmi enky aktliovg8 ccike® hroe shel touk u . -
-0 -
ILB Reset IDeaktiv8cia resetu LB: V pr2pade | 2sg¢
[1044] ako nastaven8 YroveR.
-5 -
LB1 fast
Skupina parametrov |2slo [167]
Nastavenie prvej rlchlej logickej oper8cie (re
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI| CK£ B LBDRAST
N§zov [ Popis Def.
ILB1 opqg . . .
[625] Typ logickej oper8cie, ktor8 sa pougij (OR
OR Oper8cia logickl s¥% et. VIistup je aktz2vn
AND Oper8§cia logickIl s¥% in. VIistup je aktz2vn
Oper8cia exluz2vny s¥% et. VIistup je akt
XOR
neaky.2vn
ks Kl opnlT obvod RS. VIistup sa nastav? neakt
akt2zvny ak druhl vstup je aktzvny
= Oper 8cia rovn8 sa Vistup je akt2vny ak
- Oper 8cia v2®|gie alebo ko re®.prWwils tsuipg nj§d 4
dr uhl .
> Oper 8cia val gie Vistup je akt2vny ak | e
LB1 1/“rTypy vstupov a vistupov pre logickT bl
[1008]
! V|~VTstup |l ogi ck®ho bloku bude negovanT.
negovanl
ILego\\//SatnlfPrvT vstupnl sign8§l je negovanl.
ITnego\\//SatnlfDrUhT vstupnl sign8l je negovanl.
F Vstup |[Prvl vstup LB reaguje na n§begn% hranu s
I Vstup [Druhl vstup LB reaguje na n8bedgn% hranu
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N§zov [ Popis
ILB1_1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB1. Ten sa
[577] vybranil buN | 2sel nl alebo diskr®tny si
Signal
II[‘5B7%T1 Zzopne Podmienky pre zopnutie LB1_1. -
-5 -
|LB1_1 rozopne [LB1_1 rozopne: V pr 2 pade | 2seln®ho sign8lu ak [
[579] nastavens8 YroveR.

L5 -
LB1_2 viber sign§lu pre 2. vstup LB1l. Ten sa
[580] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
“[‘5%%2 Zzopne Podmienky pre zopnutie LB2. -
-5 -
|LB1 2 rozopne|LB1_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[582] nastavens8 Yr oveR.

L5 -

LB2 fast

Skupina parametrov | 2slo [168]

Nastavenie druhej rlchlej Il ogickej oper8cie (reaguje 1

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK £ B LB2RAST

N8§zov | Popis Def.
LB2 opqTyp |l ogickej oper 8ci e, ktorg&8 sa poug‘]iOR
[626] anal ogi c k ® Bsl LoBp elr §(str.85).[ 6 25 ]

Pozri voObyBpapbpame€(iaas) [ 625]

LB2 “urlTypy vstupov a vistupov pre |l ogickIl bl
[1009] LB1 %Yr ovn(etr.g§5)1 00 8]

Pozri voObyBpakamen(Eagsl008]

LB2 1 vTber sign§lu pre 1. vstup LB2. Ten sa
[583] vybranil buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

“[_592)3%@1 zopne Podmienky pre zopnutie LB2_1. -
-5 -

|LB2_1 rozopne|LB2 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[585] nastavens§8 YiroveR.

_0_

ILB2 2 viber sign§lu pre 2. vstup LB2. Ten sa
[586] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

“[_5%27T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB2_2. -
-5 -

|LB2_2 rozopne|LB2_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[588] nastavens8 YroveR.

-5 -

LB3

Skupina parametrov | 2slo [169]

Nastavenie tretej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLB3KY
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N8§zov | Popis

LB3 opdqTyp | ogickej oper 8ci e, ktorg8 sa pougiOR
[627] anal ogi ck®1s olpBr B(str.85).[ 6 25 ]
Pozri voObyBpapbpame€(inas) [ 625]

LB3 YrTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1010] LB1 %r ovn(etr.g51 00 8]
Pozri voObyBpakamen(eagsl 008]
LB3 1 VT ber sign§lu pre 1. vstup LB3. Ten sa
[589] vybranlil buN | 2sel nl alebo diskr®tny si
Signal
II[‘S%%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB3_1. -
L5 -
ILB3_1 rozopne|LB3 _1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[591] nastavens8 YroveR.

_O_
ILB3_2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB3. Ten sa
[592] vybranlil buN | 2sel nl alebo diskr®tny si
Signal
II[‘S%%TZ zopne Podmienky pre zapnutie LB3_2. -
L5 -
ILB3_2 rozopne|LB3 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[594] nastavens8 YroveR.

-5 -

LB4

Skupina parametrov | 2slo [170]

Nastavenie gtvrtej |l ogickej oper8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLBOKY

N§zov | Popis Def.
LB4 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktorg8 sa pougiOR
[628] anal ogi ck®1ls olpBr B(tr.85).[ 6 25]
Pozri voObyBpapnpmeB€(inas) [ 625]

LB4 “urlTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1011] LB1 %Yr ovn(estr.§51 00 8]
Pozri voObyBpat.amen(emgsl008]
kB4 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB4. Ten sa
[595] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal
“[‘5%%1 zopne Podmienky pre zapnutie LB4_1. -
-5 -
|LB4_1 rozopne|LB4 _1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[597] nastavens§8 YroveR.

_0_
LB4a 2 viber sign&lu pre 2. vstup LB4. Ten sa
[598] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal
“[‘5%%2 zopne Podmienky pre zopnutie LB4_2. -
-5 -
|LB4_2 rozopne|LB4 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[600] nastavens§8 YroveR.

_O_
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LB5

Skupina parametrov | 2slo [171]

Nastavenie piatej |l ogickej oper8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLBBKY

N§zov | Popis Def.
|LBS opdqTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor8&8 sa pougiOR
[629] anal ogi ck®1s olpRr B(tr.85).[ 6 25]
[Pozi voOby phBlamper §(tr.8) [ 625]

LB5 YrTypy vstupov a vistupov pre logickI bl
[1012] LB1 %Yr ovn(etr.g5)1 00 8]
Pozri voObyBpakamen(Eagsl008]
LBs 1 vTber sign§lu pre 1. vstup LB5. Ten sa
[601] vybranlil buN | 2sel nl alebo diskr®tny si
Signal
II[‘G%SZTl zopne Podmienky pre zopnutie LB5_1. -
L5 -
ILB5_1 rozopne|LB5_1 rozopne: V pgAPplade ak 2 $ el nh@®hdon os ig
[603] nastavens8 YroveR.

-5 -
ILBs 2 viber sign§lu pre 2. vstup LB5. Ten sa
[604] vybranlil buN | 2sel nl alebo diskr®tny si
Signal
II[‘GE(’)%TZ zopne Podmienky pre zopnutie LB5_2. -
L5 -
ILB5_2 rozopne|LB5_2 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si
[606] nastavens8 YroveR.

-5 -

LB6

Skupina parametrov | 2slo [173]

Nastavenie giestej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLBBKY

N§zov | Popis Def.
LB6 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktorg8 sa pougiOR
[630] anal ogi ck®1ls olpBr B(tr.85).[ 6 25]
Pozri voObyBpapname€(inas) [ 625]

LB6 wurlTypy vstupov a vistupostiprerasoagvehkiabs$
[1013] LB1 Yr ovn(etr.g5)1 00 8]
Pozri voObyBpat.amen(emgsl008]
LBe 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LBG6. Ten sa
[607] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal

“[_GE())%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB6_1. -
-5 -

ILB6_1 rozopne|LB6 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[609] nastavens§8 YroveR.

L5 -

ILB6 2 viber sign&lu pre 2. vstup LB6. Ten sa
[610] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal
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N8§zov | Popis
|-B6_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB6_2. -
[611]

L5 -
ILB6_2 rozopne|LB6 _2 rozopne: V pgAPplade ak 2 $ el nh@®hdonos ig
[612] nastavens§8 YroveR.

-5 -

LB7

Skupina parametrov | 2slo [174]

Nastavenie siedmej l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLBOKY

N§zov | Popis Def.
LB7 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktorg8 sa pougiOR
[631] anal ogi chk®1s opBr B(str.85).[ 6 25]
Pozri voObyBpapname€(iaas) [ 625]

LB7 wurlTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1014] LB1 %Yr ovn(etr.g5)1 00 8]
fPozri voObyBpat.amen(mgsl 008]
LB7 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB7. Ten sa
[613] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
“[_GE:)LZTl zopne Podmienky pre zopnutie LB7_1. -
-5 -
|LB7_1 rozopne|LB7 _1 rozopne: V pgAPlade ak ? $ el nh@®hdonos ig
[615] nastaven8 Yr oveR.

L5 -
ILB7 _2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB7. Ten sa
[616] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal
“[_GB:)L77T2 zopne Podmienky pre zopnutie LB7_2. -
-5 -
|LB7_2 rozopne|LB7 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[618] nastavens§8 YroveR.

L5 -

LB8

Skupina parametrov | 2slo [175]

Nastavenie !smej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BILBBKY

N§zov | Popis Def.
L B8 opdqTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor8&8 sa pou\c‘]iOR
[632] anal ogi ck®1s olpBr B(str.85).[ 6 25 ]
Pozri voObyBpapname€(inas) [ 625]
|LBS YrTypy vstupov a vistupostipreasoavehkilabs
[1015] LB1 %Yr ovn(etr.g§5)1 00 8]
Pozri voObyBpakamen(Eagsl0o08]
LBs 1 viber sign8lu pre 1. vstup LBS8. Ten sa
[619] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
ILB8_1 zopne |Podmienky pre zopnutie LB8 1. -
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N8§zov | Popis

[620]

L5 -
ILB8_1 rozopne|LB8 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[621] nastaveng8 YroveR.

-5 -
ILB8 _2 Viber sign8lu pre 2. vstup LBS8. Ten sa
[622] vybranlil buN | 2sel nl alebo diskr®tny si
Signal
II[‘Gg%TZ zopne Podmienky pre zopnutie LB8_2. -
L& -
ILB8_2 rozopne|LB8 _2 rozopne: V pgAPplade ak 2 $ el nh@®hdonos ig
[624] nastaveng8 YroveR.

-5 -

5-%2)#+0 ",/ +9

Skupina parametrov |2slo [176]

Vytvorenie vipoltovlich vazieb medzi sign§8l mi Reaguj %
NB1

Skupina parametrov | 2slo [191]

Nastavenie prv®ho numerick®ho bl oku

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME R|I CK£ BNBDKY

N§zov Popis Def.

NB1 vstup 1[VT ber sign8lu pre 1. vstup NB1.|

[633] oper 8ci e.

Signal

NB1 vstup 2[VT besri gn§l u pre 2. vstup NB1. T¢

[634] oper 8ci e.

Signal

[%55]1 OpeTyp oper8cie, ktor8 sa pougiije prlplus

plus Vistup NB je s¥% et vstupnlich signglov.

m2 nus Vistup NB je rozdiel vstupnlch sign§lov.

kr §t Vistup NB je s¥% in vstupnlch sign8glov.

minimum Vistup NB je minimum zo vstupnlch sign8gl o\

maximum Vistup NB je maximum zo vstupnlich sign8§l o\

abs Vistup NB je absol “tna hodnota prv®ho vst U

ffilter Vistup NB je filtrovanl prvli vstup NB s | g

multiplexor Vistup NB | e jeden zo vstupnlch sign8lov.
prv®ho vstupu. Ak je riadiaci ®&hiognv8slt uapkut.2

integr§VTstgp_NB je integrovanl vstupom 1, ktor_T
na minimum podOa bodu viIistupu A a na maxi n

. ST vagi na riadenie numeri dk®hpd ehklo

NB1 rlademepregzna! vstupov. Pre ostatr:p® opegAktzvny

[1279] ) )
akt2vny vykon8 sa oper 8ci a, i nak

IPozri voOb®Bipar ®@e ma(atrks) [ 55 3]

NB1 vivViber vistupn®ho parametr a, do Kk

[1254] l'ine8rnej prevodovej charakteri st

Signal

NB1 A[1257][VT sl edok oper 8§8§cie numeri ck®ho bIo|0,000000000000

-lLE18 ©

Vi stup [Hodnota vI1 st up uNBAAJIAST|v(srdo8)j Ysc a -
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N§zov Popis
(NB1_A)
[1255]
L5 -
NB1 B[1258] VT s| edok oper 8§cie numerick®ho bl o|100,000000000000
-1E18 0

VT st up

(NB1_B) Hodnota vT1 st upuNBABJIASE]v(srdo)] Y%c a -
[1256]

L5 -

NB2

Skupina parametrov | 2slo

[ 300]
Nastavenie druh®ho numeri ck®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNBDK Y

N§zov Popis Def.
NB2 wvstup 1\VI ber sign§lu pre 1. vstup NB2|

[637] oper 8§ci e.

Signal

NB2 wvstup 2[VT ber signsglu pre 2. vstup NB 2|

[638] oper §ci e.

Signal

'[\elsg?g]z OpeTyp oper8§cie, ktor8 sa pougiije pplus

IPozri voObWBpaoame€Ks.8)[ 63 5]
NB2 riadenie

[1280] Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 90). Akt z2vny
IPozri voOb®Bipar ®@e ma(atrks) [ 55 3]

NB2 vivViber vistupn®hdtpa®hme tbruade dNoB |

[1259] l ine8rnej prevodovej charakteris

Signal

NB2 A[1262] VT sl edok oper §8cie numerick®ho bI|0,000000000000
-1lE18 0o 1
Vi stup (
[1260]
L5 -
NB2 B[1263] VI sl edok oper §8§cie numerick®ho bI|100,000000000000
-1E18 0 1
Vistup (
[1261]
L5 -

Hodnota v st upuNB2AJIA62]v(srdod)j Ysc a

Hodnota v sedapjN2adlaes]v(str. 91). -

NB3
Skupina parametrov |
Nastavenie tretieho numer.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ B\B®KY

N§zov Popis Def.
NB3 vstup 1[VT ber signsglu pr e 1. vstup NB3|
[1016] oper 8ci e.
Signal
NB3 wvstup 2[VI ber signsglu pre 2. vstup NB3|
[1017] oper 8ci e.

Signal
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N§zov Popis
NB3 ope€g .
[1018] Typ oper8cie, ktor8 sa pougije plplus
IPozri voObWBpaoame€Ksa.80) [ 63 5]
'[\Ilggl] riadenie Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 90). Akt 2vny
IPozri voOb®Bipar ®@e ma(atrks) [ 55 3]
NB 3 viviber vistupn®ho parametra, do |
[1264] l'ine8rnej prevodove,j charakteris
Signal
NB3 A[1267] VI sl edok oper 8cie numerick®ho bI|0,000000000000
-lE18 ©& 1
Ei2|6§]tUp (Hodnota vi st up uNBBAJIA6T]v(&trd9)] Ysic a -
-5 -
NB3 B[1268] VI sl edok oper8cie numerick®ho bl|100,000000000000
-lE18 & 1
Eizlﬁg]tup (Hodnota vi st up uNB3BJlp68]v(strdo)] Yic a -
-5 -
NB4
Skupina parametrov | 2slo [310]
Nastavenie gtvrt®ho numerick®ho bl oku.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME Rl CK£ BNBOK Y

N§zov [ Popis Def.
NB4 wvstup 1[Viber sign§lu pre 1. vstup NB4
[1020] oper 8ci e.
Signal
NB4 vstup 2VIiber sign§lu pre 2. vstup NB4
[1021] oper 8ci e.
Signal
NB 4 opqg . L
[1022] Typ oper8cie, ktor8 sa pougije |plus
IPozri voObWBpaoame€Ks&.8) [ 63 5]
'[\Ilggz] riadenie Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 90). Akt 2vny
IPozri voOb®Bipar ®@e ma(atrks) [ 55 3]
NB4 vivViber vTstupn®hot opra@haomebtudee, NB |
[1269] l'ine8rnej prevodovej charakteri
Signal
NB4_A [1272] Visl edok oper8cie numerick®ho b|0,000000000000
-1E18 0 11
E12'78]t“p (hodnota vTstupuNBAadla7Tev(srdoa) vic a |
-5 -
NB4_B [1273] Visl edok oper8cie numerick®ho b|100,000000000000
-1E18 o6 1}
Eiz'ﬁ]t“p (hodnota vTstupuNBBHATENV(erde) vca |
-5 -
|Data 1 [636] Uj2vateOskl parameter. |1,000000000000
-1E18 6 148SI “%gi na ukl adanie parametrov, alebo med
[Data 2 [640] Uj2vateOskl parameter. [1,000000000000
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N§zov [ Popis
-1E18 & 1I0SI Y4gi na ukl adanie parametrov, alebo med
|Data 3 [1019] Ug2vateOskl parameter. [1,000000000000
-1E18 6 1IHSI| Ygi na ukl adanie parametrov, alebo med
IData 4 [1023] Uj2vateOskl parameter. |1,000000000000
-1E18 6 14SI “%gi na ukl adanie parametrov, alebo med
[Datahex5[334] [Ug2 vateOskl parameter. L2sl| o s al0000hex
0000 he - . .
|FFFFFFFFhex S| %gi na ukl adani e par amet ruane,sr i &lke®b @ | meéd
|Datahex6[467] Uj2vateOskl parameter. L2sl o sa|0000hex
0000 he 2 b .
|FFFFFFFFhex S| Yag i na ukl adanie parametrov, alebo med
772 KONCOVE SPENALE
Skupina parametrov |2slo [875]
Nastavenie koncovlich sp2nal ov, ktor® sl %gia na odvod
spomal enie) v konkr®t nych wudal osti ach. Pr2kladom pougi
koncov®Pp2nal a.
KS1
Skupina parametrov | 2sl o [876]

Nastavenie prv®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £& N6APL\ ES1

N§zov [ Popis Def.
Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
F Spomaf)ovepri zopnut2 KS menil obmedz2 rTchlosS
smere (Frek. KSx).
|T Dr8ha + 9(Pri zopnut?2 KS motor prejde nastaven
ﬁ Stop Pri zopnut?2z KS meni | zastav2z v danom s
ﬁ Pre reverfKoncovl sp2nal reaguje |l en v reverznom
Pri zopnut 2 KS meni | obmedzuj e moment
r Zosl abovdakt2vna voOba "Pre reverz" obmezd2 sa
kl adnl .
. ~ Pizopnut 2 KS meni | VvV n Yt i richl osS na
|T Vi vt rIcsmere(FF;ek. KSX). ’
|T Dr§ha + lPri zopnu_t2 KS motor prejde nastaven
na nulovej rlchlosti
Hodnot a obmedzeni af rmeakxviem&linee pr i 0.00
Frek. KS1 [915] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na tH’Z
sa uplatn?2 iba pre danl smer ot 8] af
Min. frekvencia [110]
60 Max. frekvencia
[111]
| Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
Moment. KS1[1180] koncov®ho sp?nala nastaven®ho na t Y0,0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment po(
N BHodnot a z§vi s Zdamey. mpomr [P e ir ). Pr e AvoodQha
I'[\flgll? 0 Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment [481] (str. 63)) , pre ost at M®momedd
[482] (str. 63).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovo00000
IDr8ha KS1 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§harr;
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr §ha ot §(stk 46).[ 88
0, 0000 m
99000,0000 m
Zdroj KS1 [8 95] Nastavenie zdroja koncov®ho spZna!JGiac

Pozri voObydpajamétchdsa4® pu [ 986]
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N§zov [ Popis
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2
[(Stmaska[896] |y gy nych vstupov alebo logickich |
Pozri voObpipar ®@e ma(aks8) [ 55 3]
KS2
Skupina parametrov | 2slo [877]
Nastavenie druh®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £& N6APL\ ES2

N§zov [ Popis Def.

Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.

Typ KS2[881] KS1 Typ KS1 [880] (str. 93).

IPozri voOb fypKSil[880Mn estr. 933
Hodnota obmedzenia maxi m8l nej frekvv(000

|Frek.K82[916] sp?2nala nastaven®ho na typ "SpvomaOH'Z
iba pre danl smer ot8lania podOa ty

Min. frekvencia [110]

0 Max. frekvencia

[111]

| Hodnota obmedzenia maxim§lneho m

Moment. KS2[1181] koncov®ho sp?2nala nastaven®ho na t }0,0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod

SHodnot a

IMin 8 &
Min.” G Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment [481] (str. 63)) ,

z 8§ v i s 2Zdra bv. pamr [928] e ¢str. Bl).
pre

Pr e ZPVoodCGga
ost at N2 mone@

[481] [482] (str. 63).
Dr&8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000
IDrs§ha KS2 |sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr 8 ha ot §(stk 46).[ 8 8 9
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|Giac
Pozri aamétagdpoj rTch. (sst4®pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2
KS2 maska [899] bin8§rnych vstupov glebb l ogickTch b
Pozri voObpipar ®@e ma(irks8) [ 55 3]
KS3
Skupina parametrov | 2sl o [878]
Nastavenie tretieho koncov®ho sp?2nal a.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £¢ N6\ ES3
N§zov [ Popis Def.
Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.
Typ KS3 [882] KS1 Typ KS1 [880] (str. 93{ P P '
IPozri voOb fypKSil[880in Estr. 833
Hodnota obmedzenia maxi m8l nej l‘rekv000
|Frek.KS3[917] ;pzna!a nashaverny®h "Spoma_Oovacz_". FH’Z
i ba pre danl smer ot8|l ania podOa ¢ty
Min. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
Moment. KS3[1182] k oncov®ho sp2nala nastaven®ho na t)0,0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod
Min.2 6 Max. moment®fHodnot a z §v i s 2Zdra) ev. moanr [82@e (str. B1). P r e Avooddhd
[481] hod.fije od -(Max. moment [481] (str. 63)) , pre ost at N mone®
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Ng§zov [ Popis |Def.
[482] (str. 63).
Dr&8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000
IDr 8ha KS3 [sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§ham’
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr 8 ha ot §(stk46).[ 889
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS3 [901] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|(,3iac
Pozri voObydpajaméthdsst4®pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?2

KS3 maska [902] bin§rnych vstupov aldkdoaltogurmyk.l ch b
Pozri voObpipar ®@e ma(arks8) [ 55 3]

KS4
Skupina parametrov | 2sl o [8789]
Nastavenie gtvrt®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ON C OV £¢ NP\ ES4
N§zov [ Popis Def.

Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.

Typ KS4 [883] KS1 Typ KS1 [880] (str. 93).

IPozri voOb fypKSil[880Mn estr. 933

Hodnota obmedzenia maxi m8I|l nej frekvv000

Frek. KS4 [918] sp2nala nastaven®ho na typ " SpomaO|]
; ~ . = Hz
i ba pre danl smer ot8|lania podOa ¢ty

Min. frekvencia [110]

0 Max. frekvencia

[111]
| Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
Moment. KS4[1183] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t }0,0Nm
pre kladnl alebo ©D8povoObymbhheatr pod
o ®Hodnot a =z §vi s2Zdra ckv. poanr [@2& e (str. 31). P r e AvoodQha
Il[\flg]lj 6 Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment [481] G["(str. 63)) , [ ?)]r Q: o)s t at Mi® mened
[482] (str. 63).
Dr&8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000
IDrs§ha KS4 |sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§aan;
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr 8 ha ot §(stk 46).[ 8 8 9
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS4 [904] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|Giac
Pozri voObydpajaméthdsst4® pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?2
KS4 maska [905] bin8§rnych vstupov glebb l ogickTch b

Pozri voObBipar ®@e ma@rks) [ 55 3]

773 PROCESNhAh REG.

Skupina parametrov | 2slo [385]

Univerz8lny procesnl regul §tor sl Ygi pre regul 8ciu vy
Zdroj sp. va(athy) PR jdj39yel adrSojhogaloctaPRV] $80p RN [ 64]
21) sa potom pougije ako zdroj ni ektor®ho parametra typ

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\P ROCE S NHG. R

N§zov | Popis Def.
Regim PR |[Viber regi muegubg8een®ha fyzi k8l neho [Vypn
Vypnut T Procesnl regul 8tor je vypnutl.

Tlak Pa Regulovan8 velilina je tlak v Pascal och
Tl ak Pa ilRegulovan8 velilina je tlak v Pascal och
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N8zov [ Popis |Def.
Tlak bar Regulovang8 velilina je tlak v baroch [ bag
Tl ak bar |Regul ovan8 velilina je tlak v baroch [ b3
Tlak atm Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ag
Tl ak at (ilIRegulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ag
Teplota Regulovang velilina je teplota v stupRoOoOG
Tepl ota iRegulovan8 velilina je teplota v stupRO0OG
|Poloha Regulovan§ vel i lina je pol oha
|Po|oha i Regul ovang velilina je poloha, odchll ka
|Prietok Regulovan8 velilina je prietok
|Prietok iRegulovang velilina je prietok, odchTlI k4
Pomernl Regulovang velilina je v pomernlch jedno
PomernT iRegulovang velilina je v pomernich jednd
Nap?2tie Regul ovan8 velilina je nap?2tie.

Nap2tie iRegulovan8 velilina je nap?2tie, odchll k3

IPr %d Regul ovan8 velilina je pr %d.

Pr#d inveRegulovang velilina je pr%d, odchll ka | d

VT kon Regulovang velilina je vIikon.

Vi kon invRegulovang velilina je vikon, odchTl ka j

[Zlg()]rOJ gENastaveniezdrojag‘]elanej hodnoty procesn®ho 1Hodnota

|Hodnota Ako zdroj bude gZdu®itigep tsir.@Ret 430 ]

AIN1 Zzdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal - -govl v§

AIN2 Zdr o] gel anej hodnoty PR je anal -govl vs

AIN3 Zdr o] gel anej hodnoty PR je anal -govl vs

AIN4 Zdr o] gel anej hodnoty PR je anal -govl vs

|Motor potenc. Motor-pot enci ometer bude [POIGH.54). ako zdroj ,

Gpeci 8§l nylZdrojom hodnoty | e Sgpgenc8il§ |pmegstm@ s t[ adviedni e

Ge l hGeIan§‘hodnota procesn®ho regul§toroo%

[407] Zdr o] gel (strr %R hasoODavenl na "Hodnot a"|”

Dol nT r o1

[396] 6 Hor

rozsah reg. [397]

7dr o] SpNastavenig zdroj a spatnej vaz‘by pr
predstavuj e skutol n% hodpnaoreuvadnre ul {Hodnotd

PR [139] 5 . )
sn2mal a alebo meracieho prevodn?ka.

Pozri voObydpaiamet (Gta®R [ 130]

Sp2tns§ A!(tu§ln_a hodnota procesma®la mepglalt&tzcoo%

[418] si gh@&toj sp. va«rbdg) PR [ 139] ’

Dol nlT r o3

[396] 6 Hor

rozsah reg. [397]

|I[%£;)6]Inl "O24\Mi ni m§l na hodnot a pre rozsah regul §cl0,0%

500, 0 %

%

Iggﬂrnl rOZMaxim§|na hodnota pre rozsah regul §c0,0%

500, 0 %

%

NecitlivoNecitlivosS procesn®ho regul §tor a na]0,0%

500 0 % Nastavenie nenul ove|j necitlivos‘ti m! ge

0% ' na regul al nk¥fjhodoRRd4id] (sk.€1) al e m*ge sp'sob
ktor8 je Ymern8 veOkosti necitlivosti

|Pproc.reg[411] |[Pr oporci on8l ne zosilnenie procesn®ho|1,00

0, 00 6 30

llproc.reg.[412] [Lasov§ kongtanta integralnej zIlogky |10,00s
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0,01 s o6 [Pri hodnote 0O s je integralng8 zlogka vyqp
IDproc.reg.[413] L asov8 kongtanta derivalnej zlogky r|0,00s
0,00 s 0O

IE;]Iter DLasov§ kongtanta filtra derivalnej 2z0,0ms
213'0 MS % i hodnote 0 s je filter vypnutT.
Parkovanie je funkci a, ktor8 aut omas
spl nen® podmi e rHysyer. @parkk[4#l@]a(sti 9/) al as z 8
[415] (str. 97).
Ak pracuje PR na svoj odobudalsn ozna palr (sa.
|Parkovanie PR (97) , meni | zabl okuje GTART. _To mlge_V n
[414] gel an% hodnotu a vIistup PR je na mky yp
zmen? t ak, g e p Hysteri adparke[416] o(strn @7}, blokovanie
Gtartu sa uvoOn? a op?S zal2zna PR
zbytol|l n®ho chaadw Zaesrpioackenenergie v s
nem8 z8sadnl vplyv na priebeh regul o
Vypnut ® Parkovanie je vypnut®
Zapnut ® Parkovanie je zapnut ®
|Hyster. odpark.ReguI'c_l!n_’é odchTIk_a PR, primekntid,raej(oddloo%
[416] = zrugeniu blok8cie Gtartu). '
500, 0 %
%
Las ktorl mus?2 upl yn¥%S, roi splnenl
[-2s Zaparz’aparkovaniu PR (pzayparkovpanie g blok60’OS
0,1 s & 3
)y T EAEAI EUUAEA 02
Skupina parametrov | 2slo [1132] B
Nastavenie sign8lu iniciali-zBogky(nasdebivaovah¥%vhetopt
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PROCE SNEG.\R NI Cl| ALPRCCI A
N§zov [ Popis Def.
PR reset|..
[303] Sign§gl resetu procesn®ho regul 8tor a. |
Signal Pri aktivovan? sign§|_u resetu procesn®h
nastav2 na hodnot Hod primegetedld3lla(streX7) o m
|Reset PR [305] |Podmienka pre reset PR. -
_0_
|Reset PRDeakti v8cia resetu PR: V. pr2zpade |3
neakt2vnymengia ako nastaveng§ YWroveR.
-0-
[Hodn. pri resete Hodnot a, ktor % meni | nastavuje do VTOOOOO
[1131] resete PR. ’
-1, 0000 O

EO%#) <, . % .1 341'6%.) % 02

Skupina parametrov |2slo [196]

Gpeci 8l ne nastavenie sign8lov procesn®ho regul §tor a.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\P ROCE S NEG.\REP E C| CL N EAVENAESPR

N§zov Popis Def.
Signgl Viber parametra, ktorl predstavuje gelarn

GH [ 4 1 \uplatni ak je parameterZd r o j gel (strr %R hasbDahveny na " Gp

Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol 2t
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N§zov Popis [Det.
regul 8tor a.

Si gn§l ~ - '
sviog |V! Per parametra, ktorl predstavuje aktu§k
Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol2ta

774 OPTI MALI zCCI A

Skupina parametrov | 2sl o [65]

Nastaveni e parametrov bl oku optimali z8ci e, ktorT sl Ya
pomocou zmeny gel anej veliliny al ebo parametr a typu
opti maNMizs8ape ORSI 2L)4 2 3]

Optimaliz8cia vyhOadg8va tak¥% hodnotu svojho vistupu, [

Ak s% pol as behu optimali z8ciOptsplmeen®ipod¢smiganky [nzerr
podmi enkaOptnnoetsiet Gt 9ngl sh2&3]nast avenl chOptim krekr val oc
[742] (str.21) pol 2taj % nov® vzorky vistupu. Z8roveR sa do pa

£41 248 "/ $ /04

Skupina parametrov | 2slo [711]

Urluje poliatol n® podmni eompky madt a&r§tcava @ i vypnutom sken
MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\OP T | MACIAY&ZT ART. BOD OPT

N§zov Popis Def.

Gtart. Urluje gtartovaciu hodnotu vIistupu o (05000

OPT [710] ’ '

0, 0000 |Ak nie je vybrGtaruzdribod GBEPF] ppoTdM sa po
1,0000 hodnota.

Gt art. (VIiber sign§lu, ktorT sa m! geptuiprhaltin
zdroj [712] spl nenej podmi enke z8pisu gtartovaci
Signal
Gotjrr?iernlia. Signgl, ktorTm sa definuje podmienka][?OQ]Stav
F713] vybran®hoGtsairgn 8 Ilbw d(stz @8). 0 | [ 712] OPT
Napr2klad, ak | eStawynbn rmeg.[547b &str.23naGBOPT akt 2
Signal (str.98) j e zvol enl bit "Chod@t'ar tt.akb sd (sthd8jicejn
9 gtartovacia hodnot a, pokiaO je meni| vV S
ulogen8 poliatoln8 hodnota.
SEIOZPInyPodmienky pre aktivg8ciu Gtartovaci eh (Meranie
IPozri v o Ob BtavORT [@08]e(dtrr2a)
SE?EIZVGBOPT neaktz?vny: V pr2pade | 2seln®ho
[715] nastaven$§ YiaroveR.
IPozri v o Ob BtavyORT [206]e(dtrr2a)
Opt i m. Viber parametr a, ktor ®ho hodnota Gpa
[80] krit®ri (stm98).20 8]
Najl astejgie sa ako sign8l optimali z8cie
Signal (algoritmus MPPT - ma xi mum power point tracking).
9 externe privs8dzanl cez anal -gov® vstupyckeg
veliliny menila frekvencie.
Nastavenie krit®ria optimaliz8cie. -
Opt. krNaprzklad pri z8Sagi ktor § spotreb1/4'\/“.nlmum
[208] ~ . . signs§
vi konu, pri gener 8toroch maximum vyr
[Minimum . . . . . : .
sign§|qut|maI|z§C|a na mini m8I nQup thiond n osti(sr.Syl b r[adt(
[Maximum

signsl qut i mali z8cia na maxi m8| nQpthiord.n og iy.re§.br[ad

delta Sign.|Odstup gl ob8l neho n8jden®ho extr ®mu
[255] vyvol 8§ regtart optimali z8ci e.
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N§zov Popis Def.
Gl ob8l ny extr®mnem skempovamd% m! e prep?sa
5. nov8 hodnot a, ktorg§8 Il epgie spORa krit®r
ng§jden®ho gl ob8l neho extr®mu o viac ako
regtart optimadne8aj enav@Prskenovani e.
IFlge]r''daMinim§Iny |l as medzi dvoma krokmi opt(20s
o 1 s 6K tomut o !a_su s a pripo!zta_egte | as potre
s, b))/S ust 8l eni e rampy al ebo iQpst .udnmadroanS ev(ysl
99).
Regim skenovania cel ®ho rozsahu vIis
GTART alebo po resete optimali aVdsitap
[423] (str.21) v smere PoorT smekwjp®h2@aby na
Skenovanie gl ob81 ny extr ®m. Skenovani e j e potrv
[420] niekoOko | ok8&8l nych terthra®m@&y s\ ntens ah ypnhu
Skenovanie |e postupn® prehOadanie
ngjdenie oblasti gl ob8l neho extr ®mu
signs§l u.
Vypnut ® Skenovanie je vypnut ®.
Zapnut ®Skenovanie je zapnut ®.
Nastavenie spltsobu vipoltu kroku op
[Re gi m Lext_r®mu_. Po_ gtarte meni~!§1 a pr2p_a
[425] opti mali z8ci a, ktor8&8 mallmi flukt OaPevnl
krok [742] (str.21) pomaly men2 viIistup OPT aby
Sptsob vIipoltu kroku optimali z8cie p
bevni VyhOadgvanie s kongtantnim krokom vI st Migm
krok [427] (str. 99).
VyhOadgvanie s variabilnTim krokamzvikgupe
IPremenl jopti mali zovan®ho MsimgmkE421 (str. 99) o ddnoo t5y% v I st up
Yamer n e z oZisk abdaptekrokuy743] (str. 99).
Zisk adapt. |Zosi Il neni e algoritmu adaptivity kr0800
kroku [743] opti mali zovan®ho sign8§l u. ’
(1)0,0,80(81 Upl atn2 sa |len pri aremfRelemokr bsta®p 4apii
e
'[\227'?] krOkMinim§|ny krok optimaliz8cie. 0,001
0 001 glKrok optimalizgcie je veOkosS z me gimi vaorkasni
, 0 X . .
opti mali z8cie.
Nastavenie smeru prv®ho hOadani a.
IPol V z8vislosti od technol  -gie a konkr ®Od
[426] vyhOadg8valo zhora dole alebo naop aklminima
Skenovan2, ak je zapnut ®.
Od minima Optimali z8cia zal2na od minim8lnej hodnot
Od maxima Opti mali z8cia zal2na od maxi m8l nej hodnot
soﬁ)t'gn§rfset8ign§l ktorl definuje podmienku vzni |
Signal Tento sigm8lposimisginkak behu optimali z8cie.
kombin8cia bitov (pr2znakov) stavov®ho al
g%l resetPodmienky pre Reset optimaliz8cie. -
-5 -
Opt. resetResetu optimaliz8cie sa deaktivuj e:
neakt?2v] . L S )-
sign8lu mengia ako nastavens§ YroveR.
[530]
5 -
sOpi)t.g;ngr?mevaer signg8lu, ktorTm sa povoOuje mef/
Signal UmogRuje staemdkwi,S ppddrkitorT ch | eOp®dp tm. masli(a
98) ) ust8lenl a nezaSagenl rtznymi chybami
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N§zov Popis
Opt. meranie
akt2vne

L5 -
Opt. meranie

Mer ani e Nal gi eho larsdlawm eo ptrii malpil n&®&mnize |

e aKktzyMeranie optimaliz8cie neakt?vne: V
[531] sign8lu mengia ako nastaveng§ ¥YWroveR.
-5 -

775 MECHANI CKC BRZDA
Skupina parametrov | 2slo [517]
Parametre pre aktivg8§ciu a podmienky |linnosti mechani ck

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ME C HA N | BRZDA

N§zov Popis Def.
Zapnutie ovlI8dania mechanickej b ez djy
IMech. brzdalhodnoty frekvencie a generovaSrtzavpcm\eenV n
[518] (str.23) , bit " Mech. brzda". Pre spr8vnu yp
RELE Svbumkciu "Brzda".

Vypnut 8 [Ovl 8danie mech. brzdy je vypnut ®.
gt andar dOvIlI 8§8dani e mech. brzdy je zapnut ®.
Zdvi hovsgOvl §8danie mech. brzdy pre zdvi hov® pohony

Oneskorenie . )

brzdy [519] Doba oneskorenia povelu pre zopnuti e |001s

0, 00 s . . -

S V praxi sa nastavuje na 0s, nakoOko samot

IE%%';C'a erdyDoba reakcie brzdy po zopnut?2 RELE. 0,20 s
Zodpoveds§ | asu_reakcie brzdy od ok ami hu

0O, 00 sO0,00)mechanick® uvoOnenie. Ak je t

ento | as na
S pri gtarte k nasycovaniu pr¥%du momentu

mechanickim r§8zom do s¥%stavy.

|Predstih brzdy Doba predsti hu rozopnuti a RELPErek\bemciaUr;/dyOZOS
[521] [522] (str.100) v STOPE pred vypnut2m motoral’
0,00 s (Pomocou tohto | asu mogno eliminovas las
S pred?2sS negel an®mu pretoleniu hriadeOa br
|Frekvencia . . .

brzdy [522] Frekvencia pod ktorou je brzda akti vo20Hz

Pom§8§ha dosiahnuS v okami hu odbrzdenia do
ri adenz. Pri uzavretom regime riadenia
nastavovaS na 0. OHz.

0 , OFre&vencia
motora [4]

776 ZDVI HOVE FUNKCI E

Skupina parametrov | 2slo [1067]

Nastavenie parametrov, ktor® sa poudg?2vaj ¥ prevagne pri
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\Z D V | H O UNKCIE

N§zov Popis Def.
ZaSagenViber parametra ktorl bude sl %gi SZakaog

si gn§8l [[854] (str.22).

Najlastejgie sa ako siZa®&lgepi @tr. 22BpwHodnocovanie
preSagovacieho sp2nala vyber§8 Moment, Pr %
sign§gl preSagenia zapopi il apoesSabuniprsen
geriavov.

ZaSagenHodnota vybrat ®ho ZaS3anigd i ez a Ssafgigert®)a, |
100%[844] |[zodpoved§8 100% zaSageni u.

Tent o parameter sl Ygi Za%a gperne pest.[@8)5 4ve | fiy z in
pomernich jednoti ek.

Signal

-5 -
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Ka§phyd

N§zov

[Filter
zaSagen
(851]

0, 01
320,00 s

Popis

k umo v
(stii. KD0).§ |

o r 8du
geni a .

al Bbo

[ 843] 0,01s

h
a

02%4! Yal 6 <+
Skupina parametrov
Nastavenie parametrov
smere dopredu (pri zdvihoch hore).

|l 2sl o [840]

elektronick®ho preSagovacieho

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\Z DV | HOUNKCIE\PRETAGOV CK

N8zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie e
. |PreSagovgk deaktivuje GTART v k
IPretago = _ . . . ~
Z(,M:)‘/Vyp.[sdfl]fa.Sagema"pohonu preS|ahn_e nastaviVypnut I
ti povan2", to znamen8 pri akcgllky
by mohli obch&8§dzaS |asov® filtre
Vypnutl PreSagovac?2 sp2nal je vypnutl.
Zapnutl PreSagovac?2 sp2nal je zapnutl.

- Pomal ®
[Regim sp¥%gSani
preSagoWZapnutie regimov elektronickeho pr 9
[842] reswj

tipovanie
Regim detekcie hran2c preSagenia. Zabl ok
li Autothart a gelan% frekvenciu. Meni |l vyhodnoc
h ) vel iZaShageni(er.2R)85mMgdst av2 hranice preSageni

ranz2c .

Je potrebn® aby pohon pracoval pri autod

z8§Sagou.
[ Il ba [Vypnutie testu preSagenia v dynamickIlch
regim filter sa neuplatRuje a preSagovgk zaber §
I Ne g e [Vypnutie blokovania START-u v kladnom smere pri vyhodnoten 2 pr eSageni a
STOP sa |len bit "preSagSetnaive "P RsE TaAi. 228 h8o5 6s]| o v a
VA PonZapnutie redgimu spomal eni a s p ¥goSdannoitau b2r0e%
s p ¥4g S a n ifrekvencie.

Zapnutie testovania nedovolenlTch ovl §dac?
VA Tena rozbeh a chod pohonu, ktor® m!gu okl an
"tipovanie” bremeno do nedovolenejv T gk y . Ak v kr8tkom | ase vzni

zopne bez ohOadu na prekrolenie hran2c.
II[TSF?Z]S o Las necitlivosti preSagovaci eho s|[001s
0,01 s |SI %gi na potlalenie nechcenlch prekmitov
S prekon8vania pas2vnych odporov a potl al en
IPreSageifHr ani ca preSageni a pohonu % dynalS0,0%
dyn. [845] kladnom smere).

0 0 % c~)Preéa(:1eniev qasZaSagahi(mreZ[Z)Bbmma%tr@!Hodl_notu
%’ akoLas preSag. (sdy0i) . [BeBfo parameter je v
nastavovanl automaticky menil| om

ILas prDoba ktérBhyduZabagena(@r.2854yggi a 010 s
dyn. [848] dynami ck®ho preSagenia, aby sa zo|’

0,01 s

S

IPreSageiHranicapreSagenia pohonu v ust§|enTcilooO%
stat. [846] v kladnom smere). '

0 0 % 6Pre§ageniev nasZaSagahki (®ed2)B b@hekhtoo 2hodnot |
%’ akoLas preSag. (stetl@@t. Teé®M©Od parameter je v
nastavovanl automaticky meni | om.
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N8§zov Popis

ILas prDoba ktor%% mugaShg8ni(etl 2Bbuuggi a 100s

stat. [849] statick®ho preSagenia, aby sa zop(’

0,01 s

S

IPreSageifHr ani ca Zaéggenia pre ukonlenie S150.0 %

vyp. [ 847] ust 8§l enej richl osti '
Po vzniku PreSagenia je Povel GTART v kIl 4

0,0 % 6lak pri spatnom chode aadat8fenke fstr. p2B Bdsie pad

% hodnotu dan¥% tTmto parametr om al atsr vpsr etSoa gd
(str. 102).

ILas prDoba ktor% mufaShysni(th 22B6ARggi e 3.00 s

vyp. [850] pre vypnutie preSadgenia, aby sa vy’

0,01 s

S
Povel resetu preSagovs8§ka bude ak
bing§rnych vstupov alebo logickTlch

IPreS. reqTento povel sl Ygi ako podmienka

[858] zopol . M1 g e t o by S potrebn® p
t echnol ogi ck®ho zariadeni a a ma
opatrnosSou.

Pozri voObgipar ®d@e ma(aiksd) [ 55 3]

DYNAM. ZDVIH (DZ)
Skupina parametrov | 2slo [1068] 3
Nastavenie parametrov funkcie "Dynamickl zdvih".

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\Z DV | H O UMKCIE \ DYNAM. ZDVIH (D2)

N8zov [ Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyn
hore sa fr ekyvelrekveacia Pa[da73 v(str. 102 na dobu L a
merania DZ [1070] (str.102) aby dogl o k Za$&¢ emii(slr
22 a vypol2talo sa nov® obmedzenie rNypn

IDz zap./vyp.

[1069] medzi hodnotami Z§ Sa g DZ mi(str..102]alz08752a]g DZ  ma(str]
102) , potom sa obmedzenie rlchlosti z
Frekvencia DZ [1073] (str. 102) a Max. frekvencia [111] (str. 68).

VypnutT DynamicklT zdvih je neakt?2vny.

Zapnutl Dynami cklT zdvih je akt2vny.

II[,_lcz)aYS]merama Dz Las merania statick®h drekven@aaDF f1078] astr.n@2). 1,00 s

0,01 s & Tento |as je potrebZbSagens®EEREBLE velil
z§Sag D Z 100,0
[1071]

0,0 % 6 1

HornlT 1limit zaSagenia, nad ktorIm sa

Ak bude zdvih zaSagenl na hodnotu tohto
richl osS obmedzRekvenciaRZ [10%8 (st 102).

Z7§8Sag DZDol nT amozeaSagenia pod ktorIm pracu)|

[1072] frekvencil 50.0%
0o 0 % § {°k bude zdvih zaéagen_T na hodnotu tohto
' ri chl osS obmedzMar fekverzia [11d]d(stro68)u

Frekvencia DZ[Frekvenci a, pri kt_orej prebiepa‘ mer akygyy,
[1073] ktor8 odpoved8 maxi m8l nemu zaSageni u| '

Frekvencia brzdy
[522] 6 Max.
frekvencia [111]

7.7.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)
Skupina parametrov | 2sl o [860]
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Nastavenie bloku pre vyhodnocovanie externlich tepelnl
PTC, viastnl). Konfigur8cia por%ch a varovan? od exte
spr8vne nastavi S odpovedaij2¥t (st MPDUTXx a AI Nx v skupine

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

N§zov Popis Def.
Zapn_utie al_ebo vypnutie funkcie externej tepelnej ochrany (ET O) a_ vad, ypnl
TypETO[861]pr|p_OJen®h_o teplotn®ho sn2mal a. PO!ETO
nastavuje vparametriPo | et s n?2 mdstr.d@8). [ 86 2]
Vypnut 8 Menil nevyhodnocuje extern% teplotu.
|PT100 Externlm sn2malom teploty je jeden alebo
|KTY83/85 Externlm sn2malom teploty je jeden alebo
[KTY81/82/84 [Ext ernim sn2malom teploty e 1B2#8d.en al ebo
~Exte[nTm snZzmalom teploty je jeden alebo
VIiastnl ktorlch prevodov8 charakt©dipsti lpaij €s0.a@hd
Odpor pri IstraA@C [ 86 4]
Externlilm sn2mal om t y je jeden al ebtasa

4

epl ot
nastavuje v parametri Porucha ETO [866] (str.103) . Var ovanie ETO v
odporu sn2mala nad 300 ohm a porucha ETO
1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.

|PTC termistor

7droj Nap.Nastavenie_zdrojav signg8lu me.rania naf
[ETO [906] snzma!a _prlv§dzaS pr1/4ql z n|ekt"or®hoAIN1
funkcia je vybratg na Prv.d ETO".

AIN1 Napa@tie na tepelnom sn2madVv), je priveden®
AIN2 Napa@tie na tepelnom sn2madVv), je priveden®
AIN3 Nap2tie na tepelnom sn2madv). je priveden®
AIN4 Nap2tie na tepelnom sn2®dv). je priveden®
Gpeci 8l [Zdrojom merani a jSé giEécip§len yir. EPn §I185 7]
IPol et

sn2mal ofPol et s®riovo zapojenlch externlch tdl
(862]

V pr2pade, ak je motor alebo in® zariad
1 6 10 |sn2mal mi (vinuti a, |l ogi sk8) je mogn® ich

nastav2 ich polet. Kombingcia tepelnl phisg
Varovanie ETO[Tepl ota v bode sn2mania externlm sn290 0
[865] varovanie "W13-E x t e rplo@ (str.€7)". '

500, 0 [V prZpade, ge je do s®rie zapojenlch viad
500, 0 Afteplotu z acerlch bodov merani a.
Teplota, p ktorej meni| vygeneruje
IE;%%J]cha EToexternlm s mal pymet EpPOoty”" PPECita&r mi stt10, (
teplotu sn ala pri 1000 ohm. Por uchig

5500, 0 V. pr2pade, e je do s®rie zapojenlch viagd

b

t

1

\'
r
n
2

i
i
2
m
) 9
500, 0O Afeplotuzviacer | c h merani a.

Vv
Pri pokl ese oty ETO pod t ¥t @E38-Teplatal
N2 zka ETO (str. 32) z d Uu extr®mne mhgekdjy St &

odo
epl
vod

|ETO [1283] chybou zapojenia alebo pogkodenzm E-100,
termistor" tento parameter nem§ vIzna

500, 0

500, 0 A

'\E/ITaOX[:LIOSn;]' Maxi m8l ny merac2 pr¥%d ETO. 10,00 mA
Obmedzuje pr%d do ETO sn2mal ov aby sa zahb

0,01 mj e pougitl gpeci 8lny sn2mal, treba nast a\

20,00 mA ETO = "PTC" je merac? pr¥%d ohranilenl na
tento parameter neaktz2vny.

6,!34., 3."-11]

Skupina parametrov | 2slo [810]

21. februg8§ra 2018 Strana 103z 176



VONSCH

Nastavenie parametrov charakteristiky vliastn®ho sn?2 ma
parametri Typ ETO [861] (str. 103)).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\VLAST Nh S N& MA L

N§zov [ Popis Def.
Odpor priHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h g1200,0
[863] charakteristiku sn2mala definuje ug?ijq
0,1 q 0
q
Odpor priHodnot a odporu extern®ho t epl ot n®h 0/4600,0
[864] charakterisdefkiunsjneg madgzavateO. qa
0, 1 q ©
q
EO%#) <, . % .1 34!'6%. )% %4/

Skupina parametrov | 2sl o [569]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre meranie Ybytku nap?2t

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\GPEICCLNE NASTAVENI E ETO

N§zov [ Popis Def.
Signgl pre U[VTber sign8lu, ktorlT sa m§ vyhodnof
Signal Spravidla sa prip8ja niektorl anal - g

7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2

Skupina parametrov | 2slo [1081]

Nastavenie |innosti pri rozladen2z frekvenci2 | RC1 a |IF
sa Vviacmotor ov ®&her opptakdAw hpril chl ostiach jednotlivlch
vpl yvmi. Napr2klad predn8 a zadn§8 Frek RCRIRG2 za prea KLP86]®h 0 Vv C

(str.19) s at poaRo absol “tna hodnota r oz #rekelRO1I434 lfsg.dd) &t ny c h
Frek. IRC2 [803] (str. 19).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2

N§8zov | Popis Def.
Rozladenie IRC12Nast aveni e sptsobu obsluhy a |innos
[1082] IRC2.
|T obmedP i Prekrolenz minim8lnej hr aniMneozdieblRGL2
momentu [1084] (str.104) sa zal ne obmedzova$S moment mMdax.

rozdiel IRC1,2 [1085] (str.104) bude moment nul ovl .

Pri prekrolen2 maxi m8Il nej h r a n iMaxerozdie IRG1i,2
I Reset P|[1085] (str. 104) sa vygeneruje RESET PWM Min. rpzdi¢l
IRC1,2 [1084] (str. 104) zanikne.

|Filter dIRC1,2 . . .

[1083] Lasovg§8 kongtanta filtra rozdielu fr|[l00ms
~ Pom8&§ha =eliminovaS kr8tke rozladenia s

0O ms ©6 10 = ' -y . !

nerovnomer nos Sami zaSagenia pohonov. Pri

Min. rozdiel |,,. . . N .

|IRC1,2[1084] Mi ni m8§l na hranica absol Yt nej hodnot |2,00 Hz

0 , 0 (Maxdrozdiel

IRC1,2 [1085]

Max. rozdiel , . L .

IRC1,2 [1085] Maxi m&8l na hranica absol Y%tnej hodnot [500Hz

0,00 Hz 0 5
Hz

779 DI FERENCI CL
Skupina parametrov | 2slo [1239]
Parametre pre diferenci 81, napr . pre potreby vyrovnS8va

21. februg8§ra 2018 Strana 104 z 176



VONSCH

UNIFREM v.3.28x
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\D| FERENCI C

Ng§zov [ 1D Popis Def.
Sig.1 Zdroj [1248] Zdr oj hodnoty sign8lu 1. [69] Moment
Signal
Sig.1 Hodnota [1249] Hodnota 1 pre Pl regul 8tor d|0,00
-1lLE09 6 1EO09
Sig.2 Zdroj [1247] Zdr o] hodnoty sign8lu 2. |
Signal
Sig.2 Hodnota [1240] Hodnota 2 pre Pl regul 8tor d|0,00
-1E09 ©6 1EO09
[Max. dif. frek. [1241] Maxi m8l na hodnota z8sahu do |0,00Hz
0, 00 Hz & 20, (
|P zosilnenie dif. [1242] Proporcion8l ne zosilnenie re|0,0000
-100, 0000 6 10
|l zosilnenie dif. [1246] Integraln® zosilneni e regul§|0,0000
100, 0000 6 10
7.8 PORUCHY A VAROVANIA
Skupina parametrov |2slo [136]
Nastavenie parametrov ovpl yvRuj %ci ch podmi enky vzni ket
meni | a.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA
N§zov [ Popis Def.
Vy ma ¢ hiTento povel vymage hist-riu por¥%ch me
[500] z8znam.
781 VOLI TEONE PORUCHY
Skupina parametrov |[2slo [190] 3
Zapnutie |/ wvypnutie niektorlch poruchovlich stavov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\V OL | TEGNE PORUCHY
N§zov [ Popis Def.
Zapnutie vyhodnocovania vaaNdku Vs
y Vyhodnotenie vipadku vsdanu®@nihel hd$S
V1 p. vstnakoOko pri trval ej prevs8dzke m e [Vyhodnocuje
[337] vi konovlich kondenz8torov. Je dopojsa
pr2padoch ak je nekvalitnS8EI}4IpEa daa
f 8tr.31) " zbytolne | asto preruguje n
Nevyhodnocuje [Porucha"E13-VT padok (sts. B1) aléb§'zE55-Por ucha us mer R(sty
sa 33)" sa hevyhodnocuje.

Vyhodnocuje sa

Porucha"E13-VT padok
33)" sa vyhodnocuje.

(sts. B1)" aléb8 'ZE55-Por uc ha us mer R(stM

v

v T vi J¢apnutie vyhodnocovania vi padku \Whodnocuie
[338]p. Hranica rozv§8§gendua wlSﬁ)%pm@hompn%sg ]

predstavuje krit®rium na vyhodnote
glaevyhodnocuje Porucha"E2-VT padok v (st 81)" safn@yhgdnocuje.

\Vyhodnocuje sa

Porucha"E2-VT padok

v (sts 81)" safvyhadgocuje.

IPreSageniNastaveni e spt!sobu vyhodnotenia tegVl astn
[27] pripojenej z8Sage) chladenie
ls\la?vyhodnocwe Meni | nevyhodnocuje tepeln® preSagenie p
Porucha "E29-Pr eSageni ¢str®)t"orsaa vyhodnocuje na
VI astn® (motora s uv§gen2mvot§!ok motora. V tomto
generovaniu varovania " W17-Pr e Sa ¢ e n(stre27)Malebo " E29-Pr e Sa gen i
21. febru8ra 2018 Strana 105z 176



UNIFREM v.3.28x

N§zov

[

_ VONSCH

(str.32) " aj pri pr adPo ¢dd men @Etads)] d16d |

Cudzie chladenie

Porucha "E29-Pr eSageni ¢str®)t"orsaa vyhodnocuje na

motora bez uv8genia ot8]l ok motor a.
Parametrom sa zap2?na alebo vyp2na
Vvstupov. Porucha sa vyhodnocuj e | gvyhodnocuje

Chyba AIN [837] vstup na 4-20mA, alebo 2-1 0 V, vstup je pod milsa
zapnut ® vyhodnotenie poruchy.

Vyhodnocujesa [Ak j e anal -govl vstup dl hodobo pod minim
SN;vyhoanCUJe Meni | akceptuje ak%koOvek hodnotu anal -g
Zapnutie vyhodnocovania poruchy pi
Porucha " E10-Nadfrekvencia (str.31) * m! ge i ndi kova§
sl uliek alebo nekparrekitent® orva snteanv € nai|
Nadfrekvencia T8t o porucha m8 =za % ohu chr 8ni S (Vyhodnocuje

[85] meni | a a technol ogi ck®ho zar i adlsa
nekontrolovan® zvygovanie frekvenc
ak vIistupn§ fr ehbdnatunHaniea naulfrekvk[87b [s#. 106).
Vzni k tejto poruchy mtge indikovas§
glaevyhodnocwe Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 31)" sa nevyhodnocuje.
\Vyhodnocuje sa |Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 31)" sa vyhodnocuje.
Hranica Url uj e hranicu frekvencie st at B1O-
nadfrekv . [97] Nadfrekvencia (str. 31)". 520,00 Hz
IMax. frekvencialPorucha vz ni kne ak J e zapnut Radfrekegncia \[8p]h ¢stl. NlO6) &
[111]1 6 600,,frekvencia na vlIistupoch menila prekrol 2
2 droi eXNastavenia zdroj a externej por ug
orujch [225] ‘vygenerovan8E/fget ech8 [strr3t)c'h.a Vy u g 2Gadny
P y havarijnl stop. Porucha zabl okuj e

Pozri voObydpajamétchdss4® pu [ 986]

£0 %#) <, % 1341 6%. ) %

Skupina parametrov | 2sl o [554]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja externej poruchy.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEO N£

P ORRUEGIYCLNE NABSTAVEN

N§zov [ Popis Def.
IEx. porucha |Si gn § | ktorl sa vyhodnoc&fEextler mg8|[ 184]
sign§gl [ 5(str.31) " al ebo ni e. M2 ge byS vybranl |vstupy
Signal
[Ex. porucha[528] Podmi enka pre extern% poruchu. |
Pozri voObBi p&ramevs(@mulyy [ 184]

Ex. poruchaExt ern8 porucha sa deaktivuj e: \%

neakt2vnalsi gn8l u mengia ako nastavens§ Yr oV g

Pozri voObpip&ramevs(@muly)y [ 184]

7.8.2 PORUCHY IRC/ARC

Skupina parametrov | 2slo [990]

Nastavenie vyhodnocovania chlb I RC sn2malov..

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC/ARC

Ng8zov [ I Popis Def.

Zapnutie testovania vlipadku sn?2

Regi m por.splsobu tes_tovania. Vyhodnoteniel\Iespr§

[535] uzavretom riaden?2 so spatnqu Vaz.smer
VoOba splsobu vy hodn AR@ n vylzodnotendj
rozgirovac?2m modulom a riadiacou

ﬁ ERR v I s t[Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) " s a vyhodnot 2 p
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Ng8zov [ I Popis

IRC nekompl etnich sign§8§loch A, AN, B, BN, |

I Nekor ekt |Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) " sa vyhodnot? na z§

IRC1 nekorektnlch rieveyg®&dch RCllcIplrosti ach.

I Nekor ekt |Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) " sa vyhodnot 2 na z§

IRC2 nekorektnlch reverzov achBRC2 pri wvygg?2ch

|T Prepne qJdAk je aktzvna t§to voOba, pri vipadku
prepne do otvoren®ho skal 8rneho al ebo

i 1 ba varoJobsluha chyby I RC bude pracovmash phoa Og
poruchu, iba varovanie.

I Odpoj en ®Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) " sa vyhodnot 2 pri

IRC momentu a pr¥%du a dl hgiu dobu nul ovej

Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32)" sa vwhod not 2 pri veOKkK
nepravdepodobnom skoku rTchlosti
Warning"W59-Nespr 8vny Gm2y " | & vyhodnot? pr
smeru.

Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) * sa vyhodnot 2 po p
parametrom Nadfrekv. IRC/ARC [1612] (str. 107).

h Skok r T chHh

Y Nespr 8vny

Il Vy sfrekkeBicia

[Cé]lt|IVOSS 'Nastavenie citlivost,i chyby " Nekp@
1 6 10 Pri hodnote 1 je najniggia a pri 10 na
Filter por. nek. rev.

IRC [903] Las reakcie na chybu Nekor ekt n®[0,100s

0, 001 s & {

Nadfrekv. IRC/ARC
[1612]

Hraniln8§8 frekvencia zo sn2mala o
parametriZ dr o j rTchism§8i [hA@@0]pr et ov {200Hz
nie mechanick8 rTchlosS.
Ak je vyhodnotenie poruchy zapnut ® Rveo)
por. IRC/ARC [535] (str. 106) , po jej prekr ol en2E32@hy
IRC (str. 32)". bal

Max. frekvencia [111]
6 5000

7.8.3 POTVRDENIE PORUCH

Skupina parametrov | 2slo [164]

Sptsob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmier
por Ych.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH

N§zov | Popis Def.
Nastavenie spltsobu ukonl en

Zdroj. potvrd. |A k ug_ neex.i sptuj e p~r2!i'na (B)I\l(l|| I\?I(;jD?3882|P£OaFInBSSI|

poruchy [165] nap?2tie), poruchov-lposttvarvolz(-3|oeci§|ny
nastaven®ho sp!sobu potvrd

Yy Ovl 8da|lPorucha sa potvrd2 pomocou ovlI 8dacieho p

Y Aut omalPorucha sa potvrd?2 automaticky.

y BI N Porucha sa potvrd?2 aktivovan2m vybran®ho

Y MODBUS|Porucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr

Y PROFI BIPorucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr

YV Gpeci §Porucha sa potvrd2 c 4566 Gp.408)J 8§l ne nastave

Potvrdenie BIN
[1588]
Pozri voObpipar ®@e ma@aks8) [ 55 3]
|Las po pPo z8niku pr2liny poruchy

Podmienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.

[428] nastaven®ho | asu predOgi tS'OS

0,0 s 06 |Napr2klad 5 s znamen8, ¢ge kagd8 porucha

[Max. polMaxim&lnyorpldbtet ktorl mt g ¢

[431] danl par Mmatr per i - d(str. 108).r .

5 5 20 Chr§vni_ meni | al_ebo zariadeni_evp_roti | as
sp!sSobtirval ® pogkodeni e. PokiaO je prekr
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N§zov [ Popis |
zablokuje na poruchu "E31-Ve Oa p (str. 32)".h
i n Las za ktorlT mitge vznikn}?
or. [432] PIMax. pol et (storl07). Ak4@ it viac, tak[24,0 h
por. vznikne porucha "E31-Ve Oa p (str. 32¢".h
5,0 h &
£0 %#) <, % 1'3416%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [566]
Nastavenie gpeci 8l neho sp!sobu potvrdenia poruchy,
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH\GPECI CLNE NASTAVEN
N§zov [ Popis Def.
[Pot vrdeni el . [ 184]
[509] Sign§gl pre potvrdenie poruchy. VStupy
Signal
|Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. |
Pozri voObpBip&ramevs(@mulyy [ 184]
Potvrdenie Potvrdenie neakt?2vne: V. pr2pad
neakt?2vne |sign8lu mengia ako nastavens§ Yr
Pozri voObpip&ramevs(@muly)y [ 184]
784 PDAJE PRE ZCZNAM
Skupina parametrov |2slo [246] 5
Viber Y“dajov, ktor® sa maj %% zaznamen8vaS do hist-rie
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\DDAJE PRE ZCZNAM
Ng§zov [ I Popis Def.
Viber prvej voki oe®neasja Vbaldiel ianr
|His 1 [247] z8znamov. Pri vzni ku udal osti [75] Teplota
elektroniky
hodnota.
Signal
Viber druhej voliteOnej velild.i
|His 2 [248] z8znamov. Pri vzni ku wudal osti [74] Teplota
chl adi |
hodnota. !
Signal
Viber tretej voliteOnej wvelil.ii
|His 3 [249] z8znamov. Pri vzni ku wudal osti [76] . Stav
meni | a
hodnota. !
Signal
Nezaznamenur!uje | i sa niektor® poruchy
por %ch. Na samotn® vyhodnoteni
[746]
vplyv.
I Podp2ti e|Porucha"E5-Podpa(stri3¢) " sa nebude zaznameng§vas
F PreSag. |[Porucha"E16-Pr eSageni(sr.3t)d'r oneabude zaznamens§yv
| Bezpel Porucha"E14-Bezpel . (stu3lJ Upnebude zaznamen & a
[err11$2]61 parametrov |, mo g Ruj e zaznamens§vad do hist-rlOvl §dacj
y Ovl 8dac?|Zaznamenaj %% sa vgetky zmeny parametrov
Zaznamenaj ¥ sa vgetky zmeny para®etoa
F MODBUS MODBUS.
Zaznamenaj ¥ sa vgetky zmeny parametro
|T I:’Ro':lBUSPROFIBUS.
7.8.5 VAROVANIA
Skupina parametrov | 2sl o [964] N
Nastavenie mognosti vzniku jednotlivlich varovan2z a |
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MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA

Ng§zov Popis Def.

E;%r&_)o]vama Zuguje (redukuje) zoznam zobrazovaniJednod
JednodulBud¥% potl alen® niektor® varovania, ktor®
|Expert BudsYa zobrazovaS vgetky dostupn® varovani g
\Varovanie . . . . .

Tchl [767] Teplota, pri ktorej Wwe-nepl oypi Sthi7gdiv75, 0 A
40, 0 A

120, 0 A

Varovanie Tel[Tepl ot a, pri ktorej meni | vVypisuje 55 0 /
[204] " W7-Teplota elektroniky (str. 27)". '

20, 0 s . . - ~

lporuchas Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu vIirobku.

7droj ex. Var_Nast_alyeni a zdroja extt?'r.n®ho varovan

[560] varovanie Vy49-E.xte.r n® v &tro29)a'n.i eVyug2va salGi adny
Oubovodakpsti. Nem8&8 vplyv na chod me

IPozri voObydpajaméthdgsatd®pu [ 986]

Z&8znam Viber z vZi2ovinér@®@® sa bud¥% praSidb

[968] por Ych.

IPozri v oOb Warpirgf250mstt. 23p

Z8znam (Vi ber z vérdgvakn20r®3 sa bud¥% pri i ch
[969] por Ych.

[Pozri voOb Warpiray2 [424]gdtrr24)

EO%#) <, . % .1 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2sl o [563]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja extern®ho varovani a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \ G P E CUNE NASTAVENIE

N§zov Popis Def.
Signgl ktorl sa vyhodnocujvvag—El,xitem§n®d1[184]

|Ext. var.|(str.29) " al ebo ni e. Vyug‘12vav s a ako~upozBin§r

sign8l [nezablokuje prev&dzgku bmeSnivyabr anl buvstu
di skr ®t ny . by

Signal

Ext.

varovanie Podmi enky pre vznik extern®ho varova

[966]

Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]

Ext. V& lExtern®ho varovania sa deaktivuje: \

neakt 2 v|_ g L B}

[967] sign8lu mengia ako nastaven8§ YW oveR.

Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]

7.9 DISPLEJ

Skupina parametrov | 2slo

[ 48
Vi ber parametrov zobrazovanl

]
ch polas prev8§dzky na ovl §

7.9.1 NASTAVENIE ZzOV

Skupina parametrov | 2sl o [ 88]

Nastavenie zobrazovanlch velil2n. Veliliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV.
| N§zov [ | Popis | Def. |
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Ng§zov [ Popis
Zov 1 [51] Viber prvej zobrazovanej veli[[210] D§tu
Signal
Zov 2 [52] Viber druhej zobrazovane,j veI|[209] Las
Signal
7.9.2 NASTAVENIE MONITORA
Skupina parametrov |2slo [1214]
Nastavenie zobrazovanlch wvelil 2n. Vel iliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.
MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA
N§zov [ Popis Def.
Ivionitor 1 [53] Viber veliliny, kwvaiS§ vsa)klonedemo[47]|:rekMN
riadku. '
Signal
IMonitor 2 [54] \_/Iber veliliny, ktor8 sa bude [46] Nap. DC
riadku.
Signal
[vionitor 3 [55] \(Tber veliliny, ktor§ sa bude [42] Pr vd
riadku.
Signal
[Monitor 4 [56] \_/Iber veliliny, ktor8&8 sa bude [ 184]
riadku. vstupy
Signal
[Monitor 5 [57] \(Iber veliliny, ktor8 sa bude |[74] .Teplota
riadku. chl adi | a
Signal
IE%%?' tlmeomNastavenie komuni kal n®ho ti me o ul00ms
15 ms 08 2
JAZYK [231] Zmena jazyka menil a. |Slovensky
Slovensky | English
710KOMUNI KCCI1 A
Skupina parametrov | 2slo [213]
Nastavenie s®riovej komuni k8ci e menil a.
MENU \ NASTAVENIE\K OMUNI KCCI A
N§zov Popis Def.
Adr es a menila sa vyug?2va na presn® i de
Adresa predstavuje s¥%l et n a s tPasuneadresy [1185] r(s&r.s1$0) mem/'y1
menilafjsa aj pre komuni k8ciu menila s ovl&dac?n
kagd.I meni | mus2 maS jedineln¥% adresu.
1 6 99
Posun VTber'bitov, I§torTch bing§rna kombin8ci a
adresy upl at Ruje podOa poradia volieb. Komuni k
[1155] vonkaj gej adr eAsdyr eas ap arreanisd. telO)d 2 3 4 ]
Pozri voOb®ipar ®d@e ma(atrksd) [ 55 3]
Nulovanie Nul ovanie gtatist2k v diagnogpioketpser§
gt at . spr8§v, .. .).

7.10.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2sl o [658]

Nastavenie komuni kal n®ho protokol u MODBUS.
MODBUS RTU.
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Podrobnl popis komuni kal n®ho protokolu MODBUS sa
Podpora.
MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ 1@0DBUS
N8§zov Popis Def.
[Baud RS485Nastavenie komuni kal nej rTchl osti na 115200
[218] Bps
9600 Bps
19 200 Bps
38 400 Bps
57 600 Bps
115 200 Bps
128 000 Bps
115200sBps RT chl 0sS s korigovanimi | asmi mek@i r §mcar
Baud ext Nastavenie komunikalnej rTchl osti na |115 200
modul[230] [(vol iteOn§ s¥% asS menilov). Bps
Pozri voOb BaupRSASS [ABS] (sta 111)
MB 5 VoOba, ako m& zareagovaS menil keN ne
nel| ioss Po danej dobe nelinnosti sa zobraz?
[961] varovanie a potom porucha.
|~ Meni | z 0 br a £42-Mpdbus Timéout (str. 32) " , ak mu do zvol
I Chyba - X
pl atn8 vlizva alebo broadcast (ak je povol d
|T Var oyMenil ~zobr az?WA4xModbus Bmebue (str. 29) ", ak mu do
nepr2de platn8 vizva alebo broadcast (ak |
Meni | Z 0br a£42-Mpdbus Timéput (str.32) ", ak mu do zvol
' Chybalcontrol word alebo gelan8 hodnota v plat
Modbus mastra.
li Vv Meni | z o br az2WA42-Modbws/ Enmebue  (str. 29) ", ak mu do
ar g 5 .
cw nepr2de control word alebo gelan8 hodnot a
od Modbus mastra.
'MB Fault|L a s prer uge_:ndiae kmoemuinli & 8§ s Mastrom, POlsoos
timeout [659] |poruchu E42-Modbus Timeout (str. 32). '
0, 10
3600,00 s
Las prerudgenia komuni k8cie menila s
Ive Var. poruchu " W42—.Modbus Timeout (str. 29) " - Ak sa s il asne
imeout [962] varovanie ModbuMB pnreatsdkng (S6119)itakitento parameter|2,00 s
mus2 byS men g2 MBRHadt tirpeaut [659]e(strelrll), inak sa varovanie
neupl at n?z .
0, 10
3600,00 s
|{\EA)6I333] Var'Ur!uje ak8 oper8cia sa vykon8 v meni | |Reset
Pozri voObyPBp¥mamemstdll4)8 16 ]
[Broadcast Zapnutie alebo vypnutie broadcast dotCno
[1156] vget kIl m prij2mateOom s¥|l asne.
Cno Broadcast dotazy s%h zapnut® a meni | i ch sy
Nie Broadcast dotazyl si¥t hv yipgnnuotr®,j eme n i
Tento parameter wurluje v akom porad?
[pataFormat |f or m§t u sa uplatRuje |len pre |inku 4€Noswap
[660] zrl chl en®ho prenosu. Gtandardne sa 32
0xHh, OxHI, 0xLh, OxLI.
No swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad?2: OxHh,
IByte swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad?2: OxHI,
\Word swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad?2: O0xLh,
ng:p&word:%z biat .s¥d tr enesen® v porad?2: OxHh, OxHI,
IMB pol voOba, pre ktor® fyzick® |linky sa maj|RS485 |
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N8§zov Popis

[1556] nelinnosS |linky. Ext.
modul

[ usB | yv RS485 | y Ext. modul

Parametre MODBUS
Skupina parametrov |2slo [573] y 3 y
Vi ber (mapovanie) parametrov pre zrlchlenl blokovl pre

MENU \ NASTAVENIE\K OMUN | K ¢ @0DBUS \ PARAMETRE MODBUS

N§zov Popis Def.
D 0[1094] -
Signal
lID 1[1095] -
Signal
[ID 2 [1096] -
Signal
[ID 3[1097] -
Signal
lID 4 [1098] -
Signal
[ID 5 [1099] -
Signal
liD 6 [1100] -
Signal
D 7 [1101] -
Signal
D8 [1102] -
Signal
D 9[1103] -
Signal
[ID 10 [1104] -
Signal
D 11 [1105] -
Signal
D 12 [1106] -
Signal
D 13 [1107] -
Signal
[ID 14 [1108] -
Signal
D 15[1109] -
Signal
D 16 [1110] -
Signal
D17 [11171) -
Signal
D 18 [1112] -
Signal
D 19 [1113] -
Signal
D 20 [1114] -
Signal
[ID 21 [1115] -
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N§zov Popis [Det.
Signal
D22 [1116] -
Signal
D 23[1117] -
Signal
D 24 [1118] -
Signal
|iD 25 [1119] -
Signal
D 26 [1120] -
Signal
D 27 [1121] -
Signal
D 28 [1122] -
Signal
[ID 29 [1123] -
Signal
[ID 30 [1124] -
Signal
[ID 31 [1125] -
Signal
|iD 32 [1126] -
Signal
|Posun Vyug2va sa pri gpeci 8l nych holding regi {
hodnota posunom masky a nastavenou adresou men|l
[1512] register.

99 6 99

Posun maskaVyu92va sa pri gpeci §listrovioez br@adcass. Posuh dodrioty al
s|2tava s posunom masky a nastavenou a
[1513] . .
nastavenl regi ster.
Pozri voObpipar ®@e maarks8) [ 55 3]

Nastavenie s akIm krokom sa m§ prepol 21

vybran% velilinu v I D 0. 0
8 & 8 Pre hodnotu O sa 16 bit. |l 2sl o 123 prepol
prepol2ta ako 12, 3.

lkrok 0 [1514]

7.10.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2sl o [812]

Profibus je s®riovli otvorenT komunikalnl ¢gtandard. Roz
protokol Profibus DP.

Podrobnl popis komuni kal n®ho protokolu PROFIBUS sa na
Podpora..

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ PRORIBUS

N§zov Popis Def.

Viber spl!sobu reakcie menil a na madiligm

IPB nel ilal ebo pripojenim zariaden? m.

[813] Po danej dobe nel i nnosW4l-Prefibus Zimdout gsir.229)"y
alebo porucha " E37-Profibus Timeout (str. 32)".

[ chyba | T Vvarovanie

IPB FaultLas prerugenia komuni k8&8cie menil]a s 500s

timeout [814] poruchu E37-Profibus Timeout (str. 32). '

0, 10 s

3600,00 s

PB VarlLas prerugenia komuni k8cie menil| a s 500s

timeout [815] varovanie " W41-Profibus Timeout (str. 29) " . Ak sa sW%Wl asnel”’
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N8zov Popis

a j varovani e ProIPvamsa!immnlustsﬁ. 118)8 thk3 tnto
parameter mus 2 pdrayn&er RB2Fauwt2imeauk [814] (str. 113), inak
sa varovanie neuplatn2z,

0,10 S
3600,00 s

PB Var .Urluje akciu, ktor8 sa vykon fbuys modela {

[816] WA41-Profibus Timeout (str. 29)". Reset
[Reset Meni | prejde do resetu.
Stop Menil| sa zastav?.,
Quick Stop Meni | sa zastav?2 rlchlejgie.
Ni | Meni | nebude na varovanie reagovas.

. ~ 2 PD
IPBTyp[1486] [Ur |l uj e form8t prenosu prevs8§dzkovlch \'hodnoty
2PDhodnoty Je mogn® sw¥% asne preng§8§gaS len dve velilin
4PDhodnoty Je mogn® preng8§gaS 4 |vesllia.iny ako 16 bitov
VQFREM Je mogn® preng§gaS 4 veliliny ako 16 bitov
PB Vo . . .
[1587] Nastavenie form8tov a zdroja preng8gan
! . Veliliny REF a ACT bud¥ normalizovan® na
Nor mal i z
| Pevn® Viber PD velil2n, je [d4586] str.iky amenir @ mk o me mf

Parametre PROFIBUS

Skupina parametrov | 2slo [1586]

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ BRROAIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS

N§zov Popis Def.
APD 1 [ 42]
[1578] MT
Signal

APD 2

[1579] [ 66]
Signal

APD 3 a
[1580]

Signal

APD 4 i
[1581]

Signal
[Pio. 1Urlenie posl ednej pren8§ganej | 2slice 11
[1582] ’ '
1]0,1]0,01]0,001]|1e-4|1le-5|1le-6]|1e-7|1e8]| 1le7|1le6|1e5]|1le4 | 1000 | 100 |10

Dig. 2Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥ Prly
[1583] jednotky, -1 desatiny, ..).
lPozri voOb pig.a H582] ristr.tlt4p

Dig. 3Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Pri
[1584] jednotky, -1 desatiny, ..).
lPozri voOb pig. A H582] rstr.t114p

Dig. 4Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥ Prlp
[1585] jednotky, -1 desatiny, ..).
lPozri voOb pig.a H582] ristr.tli4p

7.11 SADY PARAMETROV

Skupina parametrov | 2slo [206]
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VoOba sady parametrov pre |innosS menil a.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV
N§zov | Popis Def.
IPrep. s8Nastavenie sp!sobu prep?nania [Kombinovan
Vyug2vaj % sa len prv® 2 bity bin8rneho
Kombinovipi n8rnej kombingci.i tlchto bitov Ak s
akt2vny |l en 1. bit tak je akt2vna 2. sad
Kagdl jeden pi¢pdbnal§anethpoveds jednej sa
Jednotliljlakt2vnych viac prep2nalov tak je aktzvn
akt2vny ¢giadny bin8rny prep2nal tak je a
|Parametrom Pomocou parametraAk t 2 vna s @tdHS5)[ 2j0e5mogn® nastavi
é(l)(S]tzvna Prepne akt2vnu sadu parametr oviSadal
Sada 1 Meni | bude pracovaS podOa 1 sady paramet
Sada 2 Menil bude pracovaS podOa 2 sady paramet
Sada 3 Menil bude pracovaS podOa 3 sady paramet
Sada 4 Menil bude pracovaS podOa 4 sady par amet
ItF:erhue[fAf;O]nanPovolenie alebo zak8zanie prepPovol en®
Zak8zan®Sady sa prep2naj % |l en keN je menil v sto
IPovol en®|Sady sa prep?naj¥% aj za behu motor a.
7111 PREPE NAL SCD
Skupina parametrov | 2slo [222]
Nastavenie bin8rneho prep2nala s&d.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREP & NAL S CD
N§zov [ Popis Def.
Zdroj bitl sada Nastavenie 1.bitu prep2nala s&§&d. ‘]ehGia
[641] Prep. s §ar 11555 7] i
IPozri voOmydpajaméth. (sstd®pu [ 986]
Zdroj bit2 sadaNast avenie 2.bitu prep2nala s§&8d. ‘]ehGia
[642] Prep. s fatr. 1156 5 7 ] i
IPozri voObydpajaméthdgsstd®pu [ 986]
Zdroj bit3 sada Nast avenie 3.bitu prep2nala s§8d. JehGia
[643] Prep. s gdar 11555 7] i
Pozri voObydpajaméthdsst4® pu [ 986]
£0%#) <, % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [224]
Nastavenie gpeci 8l nych funkci? pre prep2nale sady.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PRE P& NA L \& E B C INE NASTAVENIE
N§zov [ Popis Def.
Bitl sadlSigngl kto~rT sa vyhodnocuje [|i jell184]
[645] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al {vstupy
Signal
I[36|E116]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit1.
Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]
Bitl sadalBi t 1 rozopne: V. pr2pade | 2seln®ho
rozopne [647] ako nastaven8§ YroveR.
Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]
Bit2 sadSigns§l kto~rT sa vyhodnocuje [|i jell184]
[648] byS vybranl b&IN dI2esked ndi skrg®t ny . vstupy
Signal
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N§zov [ Popis
Bit2 sada zopne . R
|[649] Podmienky pre zopnutie Bit2.
Pozri voObpip&ramevs(@muly)y [ 184]
Bit2 sadalBi t 2 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [650] ako nastaven§ %W oveR.
Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]

[Bit3 sad a siSi gn8§l kto~rT sa vyhodnocuje |i je|184]
[651] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al (vstupy
Signal

El?z]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bit3.

Pozri voObpip&ramevs(@muly)y [ 184]

Bit3 sadalBi t 3 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [653] ako nastaveng§ YroveR.
Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]

7112 UGEVATEOSKE SADY

Skupina parametrov |2slo [1290]
Nastavenie ug?vateOsklch s8d. Tieto sady je mogn® na
vybranl parameter je k dispoz2cii ag 32 rlznych nastav
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U@ VATE® SKE£ SADY
N§zov Popis Def.
Viber prep2nala ug2vateOskIlch s§d. i
. redstavuje aktus8lne repnut¥ gtvoricu
Ise:?iyp/riﬂgm JpednotlivJTch bitov_ j e p(_llanp§ poragdZm.
Prep2nal prepz2nfaabx,t v.or.i c\el sead yklozn kv y®l rnaer
z8visll od prepnutia norm8lnych s§8d.
Pozri voObRipar ®d@e ma(arksd) [ 55 3]

[Posun sady[Posun sady umogRuje priradis$§ kombin§ciO
[1483] Prep2nal s8d sa kombinuje ako normS8lny
Ak je posun O, tak pre bin8rny pr-esgld.alAkjd

31 6 31 posun 1 tak, 00000 - sada 2, 00001 - sada3, ...

Uugz2v. : 5 : - = .

[1481] Zobrazenie akt2vnej ug2vateOskej sady.

6, " %2 0! 2! - %42/ 6

Skupina parametrov |[2slo [1291] 5

Viber 20 parametrov, ktorIm je mogn® nastavi S ag 32 r?
meni S jeho hodnotu v pltvodnom umiestnen2 v strome, al e

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G VAT E6 SRE\WHBER PARAMETRO
Ng§zov [ | D] Popis Def.
|Parameter 1 [1300] -
Signal
[Parameter 2 [1301] -
Signal
[Parameter 3 [1302] -
Signal
[Parameter 4 [1303] -
Signal
[Parameter 5 [1304] -
Signal
[Parameter 6 [1305] B
[signal
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N§8zov [ 1| D] Popis
|Parameter 7 [1306] -
Signal
|Parameter 8 [1307] |
Signal
|Parameter 9 [1308] -
Signal
|Parameter 10 [1309] |
Signal
|Parameter 11 [1310] |
Signal
|Parameter 12 [1311] |
Signal
|Parameter 13 [1312] |
Signal
|Parameter 14 [1313] |
Signal
|Parameter 15 [1314] |
Signal
|Parameter 16 [1315] |
Signal
|Parameter 17 [1316] |
Signal
|Parameter 18 [1317] |
Signal
|Parameter 19 [1318] |
Signal
|Parameter 20 [1319] |
[Signal

SADA 14

Skupina parametrov | 2slo [1292]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 1 ag 4. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G VAT E 0 S K £\ SADAN ¥

N§zov [ 1 D] Popis Def.
N1_1[1320] -
L5 -
N1_2[1321] -
-5 -
N1 3[1322] -
L5 -
NL 4 [1323] -
-5 -
N1 5 [1324] -
L5 -
N1_6 [1325] -
L5 -
N1_7 [1326] -
-5 -
N1 _8[1327] -
L5 -
N1_9[1328] B
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N§8zov [ | D] Popis

L5 -

N1_10 [1329] -

_0_

N1 11 [1330] -

_0_

N1_12 [1331] -

_O_

N1 13 [1332] -

_0_

NL 14 [1333] -

_0_

N1_15 [1334] -

_0_

N1_16 [1335] -

_0_

N1 17 [1336] -

_0_

N1 18 [1337] -

_0_

N1_19 [1338] -
- -

N1 20 [1339] -
L5 -

SADA 58

Skupina parametrov | 2slo [1293]
Nastavenie vybranTch parametrov pre sady 5 ag 8. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VAT E 0 S K £\ SSDAB-8

N§zov [ | D] Popis Def.

N5_1 [1340] -
L5 -

N5_2 [1341] -

_o_

N5_3[1342] -

-0-

N5_4 [1343] -

_0_

N5_5 [1344] -

-0 -

N5_6 [1345] -

_0_

N5_7 [1346] -

-0 -

N5_8 [1347] -

_0_

N5_9 [1348] -

_o_

N5_10 [1349] -

-0-

N5_11 [1350] -

_o_
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N§8zov [ | D] Popis
N5_12 [1351] -

-0-

N5_13 [1352] -

_o_

N5_14 [1353] -
5 -

N5_15 [1354] -
-5 -

N5_16 [1355] -
L5 -

N5_17 [1356] -
- -

N5_18 [1357] -

5 -

N5_19 [1358] -

_O_

N5_20 [1359] -

O

SADA 912

Skupina parametrov | 2slo [1294]

Nastavenie vybranich parametrov pre sady 9 ag 12. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VA T E 6 S K £\ SSDADY2
N§zov [ | D] Popis Def.
N9 1 [1360] -

_O_
N9 2 [1361] -

_0_
N9_3 [1362] -

_O_
N9 4 [1363] -

_0_
N9 _5 [1364] -

-0 -

N9 _6 [1365] -
L5 -

N9_7 [1366] -
- -

N9 _8[1367] -
L5 -

N9 9 [1368] -
- -

N9_10 [1369] -
L5 -

N9 11 [1370] -
L5 -
N9 12 [1371] -

-O-
N9 13[1372] -

_0_
N9_14 [1373] -
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N§8zov [ | D] Popis

L5 -

N9_15 [1374] -

5 -

N9_16 [1375] -

_0_

N9 17 [1376] -

_O_

N9 18 [1377] -

_0_

N9_19 [1378] -

_0_

N9_20 [1379] B

_0_

SADA 1316

Skupina parametrov | 2slo [1295]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 13 ag 16.
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G VAT E 06 S K £\ SSDMN¥16

N§zov [ | D] Popis Def.

N13_1 [1380] -

_0_

N13_2 [1381] -
L5 -

N13 3[1382] -
- -

N13_4 [1383] -
-5 -

N13 5 [1384] -
- -

N13 6 [1385] -
L5 -

N13_7 [1386] -

_o_

N13 8[1387] -

-0-

N13 9 [1388] -

_0_

N13 10 [1389] -

-0 -

N13_11 [1390] -

_0_

N13 12 [1391] -

-0 -

N13_13[1392] -

_0_

N13_14 [1393] -

_o_

N13_15 [1394] -

-0-

N13 16 [1395] -

_o_

21. februg8§ra 2018 Strana 120z 176



UNIFREM v.3.28x

N§zov [| D]

Popis

VONSCH

N13_17 [1396]
L5 -

N13_18[1397]
5 -

N13_19 [1398]
L5 -

N13_20 [1399]
5 -

SADA 1720

Skupina parametrov | 2slo [1296]
Nastavenie vybranlTch parametrov
ovl 8dacom panely, pre konkr ®tny

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VAT E 6 S K £\ SS8DAL#-20

pre

sady

17 ag 20.

parameter .

N§zov [ | D]

Popis

Def.

N17_1 [1400]

_O_

N17_2 [1401]

_0_

N17_3[1402]

_O_

N17_4 [1403]

_0_

N17_5[1404]

_o_

N17_6 [1405]

-0 -

N17_7 [1406]

_0_

N17_8 [1407]

-0 -

N17_9 [1408]

_0_

N17_10 [1409]

-0 -

N17_11[1410]

-0-

N17_12 [1411]

_o_

N17_13[1412]

-0-

N17_14 [1413]

_o_

N17_15[1414]

-0-

N17_16 [1415]

_0_

N17_17 [1416]

-0 -

N17_18 [1417]

_0_

N17_19 [1418]
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Ng8zov [ | D] Popis
-5 -
N17 20 [1419] -
L5 -
SADA 2124
Skupina parametrov |2slo [1297]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 21 ag 24.
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VA T E 6 S K £\ SADADRY-24
N§zov [ | D] Popis Def.

N21_1[1420] -

_O_
N21 2 [1421] -

_0_

N21_3[1422] -

_O_

N21 4 [1423] -

_0_

N21_5 [1424] -

_0_

N21_6 [1425] -

_0_

N21_7 [1426] -
L5 -

N21_8 [1427] -
(5 -

N21 9 [1428] -
L5 -

N21_10 [1429] -
5 -

N21 11 [1430] -
L5 -

N21_12 [1431] -
-5 -

N21 13 [1432] -
(5 -

N21 14 [1433] -
(5 -

N21 15 [1434] -
-5 -

N21 16 [1435] -
5 -

N21_ 17 [1436] -
- -

N21 18 [1437] -
(5 -

N21_19 [1438] -
(5 -

N21_20 [1439] -
5 -
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VONSCH

SADA 2528

Skupina parametrov | 2slo [1298]
Nastavenie vybranlTch parametrov
ovl 8dacom panely, pre konkr ®tny

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @G VAT E 0 S K £\ SSDMDRY-28

pre

sady

25

parameter.

ag

28.

N§zov [ | D]

Popis

Def.

N25_1 [1440]

_0_

N25_2 [1441]

_O_

N25_3 [1442]

_0_

N25_4 [1443]

_0_

N25_5 [1444]

_0_

N25_6 [1445]

_0_

N25_7 [1446]

_0_

N25_8 [1447]

_0_

N25_9 [1448]

_O_

N25_10 [1449]

-0-

N25_11 [1450]

_o_

N25_12 [1451]
L5 -

N25_13 [1452]
& -

N25_14 [1453]
L5 -

N25_15 [1454]
& -

N25_16 [1455]
L5 -

N25_17 [1456]
L5 -

N25_18 [1457]
5 -

N25_19 [1458]
L5 -

N25_20 [1459]
5 -

SADA 2932

Skupina parametrov | 2slo [1299]
Nastavenie vybranlch parametrov
ovl 8dacom panely, pre konkr ®tny

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U @ VAT E 6 S K £\ SBDAR¥-32

pre

sady

29

parameter .

ag

32.

Ng§zov [ | D] |

Popis

Def.
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nezov [0 D] Popis

N29_1 [1460] -

-0 -

N29_2 [1461] L

-0 -

N29_ 3 [1462] |-
L5 -

N29_4 [1463] L
_6_

N29_5 [1464] L
-0 -

N29 6 [1465] L
_6_

N29_7 [1466] |-
L5 -

N29_8 [1467] L

-0 -

N29_9 [1468] |-

-0 -

N29_10 [1469] ;

-0 -

N29_11 [1470] L

-0 -
N29_12 [1471] L

-0 -

N29_13 [1472] L

-0 -
N29_14[1473] |-

-0 -

N29_15 [1474] L

-0 -
N29_16 [1475] |_

-0 -

N29_17 [1476] L
_6_

N29_18 [1477] L
-6_

N29_19 [1478] ;
_6_

N29_20 [1479] |_
L5 -
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8 N8vod na nastavovanie funkci 2 me n i

81 Virobn® (tov8rensk®) nastavenie

Menil e frekvenci e UNIIF)IREMnIsra velxrpaatdruljrm (st ov8rens
parametrov, ktkcerd@kp@vemlogn@nOV|S povel om VHhROBNE
nastavenie je vhodn® obnowiegnganeju@l| edlo manilgneg u
ak nie je dodamimyp VON®ECHzs.r. o. Vget ktyejn ®v opdry? r rnui
vych&8dmweajth mastavenia menil a.

\ ULOG / OBOb@Vparametrei> VIir obn® (pahsderser2)ni e \

Obnovenzm ~vTrobn®ho nastaveni a S a prepzgu vge
ov!l §dwstupowavl st upov.

8.2 Parametremotora 1 MAKRC MOTAOR@YNtifi kS8cie
Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE i> MOTOR ( NOMI NCLNE, GPE

PARAMETRE MOTORA) s dllegit® pre sprs8vne fung:
Nach8dzaj % sa tam prevagne gt2tkov® nomin8lne h
paramet r e, ktorl ch hodnoty sa z2skavaj¥ identifik©8ci
Meno parametra ID | Popis

Vikon motora |37 |Begn® gt2tkov® (katal-gov®) par ame
Napa@tie mot or 59
Frekvencia motora [Hz] 4 NolD 204652
Pr“d motora [ 151 s "
Ot 8| ky mo/mio]r g 356

Pl inn2k mot or 227

Sled vist. F§36 | |MognosS zmeny sledu f8z motora.
Skal 8r. ident384 |Zapnuti e / vypnuti e l dent i f ihodhata
Magnet. Pr%d |35 | magnetizal n®ho pr %du.

Las. Kon. MT |79 | ParameterzMAKRA MOTORAi doladenie dynamiky nabudenia.
Skal 8r. ident33 |Zapnutie / vypnuti e | dlodnbtaddpoku Stataree
Odpor stator g 345
Odpor rotora 439 [Gpeci 8l ne parametre pre spr8vnu fu
Rozptyl. Induk. [mH] 440
Vzg§jomns§ | ndy441
Moment zotvall 442

Odrazovim most2kom pre spr8vne nastavenie by mali
Po spusten? MAKRA pre oqopowvoelde('anJZl/4Cp|r2tsyl|ougmdtvczc{;rdaj7 uenk'
meni pbrispojenim motorom funk| nT! Pogadovan8 vyg

ev

gi
procesom dol aNov aknoinak rp@trnaeme tprroevw vdz ke pol| as pr §d
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Parameter ID: 672

NASTAVENIE i > MOTORi> MAKRC MOTOROV

U HASTAVENIE: HOTOR'.MAKRA HOTOROV
#Motor 400/4

#Motor 400/5.5
#Motor 400/7.5
#Motor 400/11
#Motor 400/15

Menu [N Sady [ Pomec

TabuCkraeednastaven® makmi§| onoh off mreek wenci e UNI FREM 40

VI kony motorov od 60W do 7, 5kW

¢,t Y2Ga2NF pnllY yELNGAS o8 «k Qél2y Y202
400/0,06 | 400/0,09 | 400/0,12| 400/0,18| 400/0,25| 400/0,37| 400/0,55| 400/0,75| 400/1,1 | 400/1,5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/5.5 | 400/75
b2YAyltye @el2y w38 60 90 120 | 180 | 250 | 370 | 550 | 750 | 1100 | 1500 | 2200 | 3000 | 4000 | 5500 | 7500
b2 YAyl tyS yILINGAS 5@+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNFR Y2{d2NF @! 8| 151 | 02 029 | 042 | 056 | 076 | 103 | 145 | 18 | 255 | 34 47 64 82 | 114 | 152
al 3y SiATr6ye LINYR35!B 019 | 028 | 039 | o050 | 068 | 089 | 1,22 | 125 | 176 | 235 | 322 | 440 | 565 | 780 | 1032
hit 618 Y202N} oMk 35BY[p 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1370 | 1395 | 1395 | 1415 | 1420 | 1420 | 1420 | 1440 | 1455 | 1455
2l azpl 12yO0lyil & |oso@s | 0052 | 00548 | 0056 | 0058 | 006 | 00752 | 0096 | 012 | 014 | 0178 | 02 | 0225 | 0255 | 031
hRLRNJ &4+ G2N} @Ym845 | 195000 | 110000 | 40000 | 36500 | 31000 | 24000 | 22000 | 18500 | 13175 | 7850 | 6105 | 4340 | 3400 | 20798 | 7595
hRLENJ NPUZNI @Yn6439 | 148200 | 83600 | 30400 | 27740 | 23560 | 18240 | 16720 | 14060 | 10013 | 5966 | 4639,8 | 32984 | 2584 | 15806 | 5772
w2l Ligf201 AyRdz|6gall 1a6ri|8 112 98 84 62 140 18 £ 10 10 3 14 13 12 6
ti122Yyl AyRdz 624D |0®8286 | 2768 | 2002 | 1836 | 1568 | 1200 | 932 | 678 | 640 | 395 | 377 | 276 | 237 | 218 | 194
a2YSyl T20NDF6yAadar (0Q.0802K HP0027 | 00003 | 0,0004 | 00006 | 0,008 | 0,0015] 0,0018 | 0,0028 | 0,0035 | 0,048 | 0,008 | 0,011 | 0018 | 0,024
al EAY® LINJR a «![6 5 03 044 | 063 | 084 | 224 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228
al EAY® LINFR D «![8549 | 03 044 | 063 | o084 | 124 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228

bti2¢0 LINYY D

t N§R wha ¢! 8 163 0,19 0,28 04 0,53 0,72 0,98 138 1,77 242 323 447 6,08 7,79 | 1083 | 14.44
OLRGALG26YS @:f 9 154 138 12,3 12,1 118 105 9,25 8,2 73 6,52 6,16 5,95 5,79 43 2,85
Maxim. moment [Nm] 481 16 25 34 37 3,85 4 6 10 148 20 294 40 54 74 100

VI kony motorov od 11kW do 200kW:
bii2g wnvd D ¢,t Y20E2N} pnallY yEUNGAS @8 k @é]2

400/11 | 400/15 | 400/18,5] 400/22 | 400/30 | 400/37 | 400/45 | 400/55 | 400/75 | 400/90 | 400/100 | 400/110 | 400/132 | 400/160 | 400/200

b2YAylfye @él2y %35 | 11000 | 15000 | 18500 | 22000 | 30000 | 37000 | 45000 | 55000 | 75000 | 90000 | 100000 | 110000 | 132000| 160000 | 200000
b2YAyttyS yILNGANS 5%+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNJR Y2{2NF ¢! 8| 151 | 215 | 285 | 35 | 415 | 56 68 81 100 | 136 | 160 | 177 | 198 | 235 | 280 | 340
al3ySiAalléye LINJR3%! 6 132 | 1566 | 182 | 2034 | 2632 | 306 | 34 | 457 | 59,16 | 67,04 | 71685 | 76,626 | 87,34 | 9996 | 11968
hit 618 Y202NI oMK IEBY[p 1460 | 1460 | 1465 | 1465 | 1465 | 1475 | 1475 | 1480 | 1485 | 1485 | 1486 | 1488 | 1488 | 1486 | 1486
2ha2@1 12yO0ltyldl 4% |w%@3 | 038 | 04 | 0428 | 0445 | 0462 | 048 | 052 | 066 | 075 | 08 | 08 | 09 | 113 | 136
hRLINJ &0F 02N @YmB45 | 607,25 | 455 433 | 389 | 312 | 225 | 122 80 72 65 51 48 | 383 | 2 16
hRLIZNJ NP G2NF @YnB439 | 46151 | 3458 | 33288 | 20564 | 237,12 | 171 | 9272 | 608 | 5472 | 494 | 3876 | 3648 | 29108 | 1672 | 1216
w2l LJief201 AyRdz6weall 6YI|e 3 22 18 12 11 08 08 1 12 06 08 11 08 04
tit22Yyl AyRdd 62840 |ovies | 77 728 | 604 | 538 | 469 | 392 | 374 | 30 | 258 | 239 | 23 | 184 | 17 | 136
a2YSylQ T20NDH6yAad4® 0w10D4 Yn6052 | 0099 | 0117 | 0191 | 0374 | 0447 | 0688 | 1,19 | 139 | 1,63 | 194 | 231 | 288 | 346
al EAY® LINJR a «![6 5 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510
ab EAY® LINHR D «!|6549 | 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510

t NFR wha ¢! 8 163 | 20425 | 27,075 | 3325 | 39425| 532 646 | 7695 95 1292 | 152 | 16815 | 1881 | 22325 | 266 323
L LRGALG26YS @8 9 2,71 2,52 2,35 21 18 16 145 11 11 11 11 1,05 12 1 1
Maxim. moment [Nm] 481 140 200 240 284 388 482 586 710 968 1162 | 1288 | 1414 | 1698 | 2060 | 2560

83 Regimy riadenia motor a
Menile frekvencie UNIFREM Tnethit eomez §pkrl eavddd zckho wr aeS) i vmo ¢

21. februg8§ra 2018 Strana 126 z 176



UNIFREM v.3.28x VO N SC _I
Parameter ID: 451

NASTAVENIEi>RIADENIEAREGUL Ce&l R ADI A Ci>RRdeGd mdtora

Riadenie motora

U/F otv. -Skal 8rne otvoren® (bezsn2malov®) riad
U/F uzav. -Skal 8rne uzavret® riadenie (ot8] kovs
VAMuzav. -Vektorow®®zawrdenie (ot8|l kovs§ vazba I
VAM otv. -Vektorov® otvoren® (bezsn2mal ov®) ria
V-SMPM -Vektorov® riadenie pre synchr-nne mot
VNal gej |l asti dokumentu sa zameUiFaadeniehl avne na fu

8.3.1 U/F riadenie

RAMPY

Aby pri ovl 8dan?2 mot ora nedoch8dzalo ku skokovlm
kdi spoz2ci . flexibiln® rampov® funkci e, ktor® 2z
hodnot ami gel anej frekvencie. | diov plagrma@e r oa siahy
frekvencie (min., max.), body zlomu r8mp, ale tak

Na prispl!sobeni e orb&mp rsd Z4je eskuprsa:r ametre v
Parameter ID: 106
NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C I RMMPY FREKVENCIE

F [HZz]
A UV
F max
PAR. ID =111
FeeL Line8rne zal ol
PAR. ID = frekvencie
162
F zLombp
PAR. ID =121
F zLomr
PAR. ID = 117
F min /
PAR. ID =110
T rozs. 1 T rozB 2 T pos. 2 T pos.. 1
PAR.ID=116 PAR.ID=118 PAR.ID =119 PAR.ID =120
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S-KRIVKA

Ak sa vygaduj e,
ktor8 zabezpel ?2
nastavenie m§ vI
sp¥%ugSan2 alebo z

by sa nemenil o skokom aSikirivkiz,r T ¢ h |
|l ynoha®t amenyaabiehnhienpadiliobu fre
nam pri pohonoch, kdmeptop®tr 8hbn
stavovan2 (Napr. osobn® viISahy,

Regim | i-imiowky ®Ses pmayi S parametr om:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C* RAMPY FREKVENCIE i> S-KRIVKAi> Re
S-krivky

Povolenie S-krivky

I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

[]

D DD D
<<<><

zaoblenie rampy pri dobehu vzad

rozdelenie S

] N\ / N\

:

prechod nulou

N

Miera zakriveniaS -k r i vky jej twvar sa d§ wupravi S parametrom

Parameter ID: 873

NASTAVENIEi>R|I ADENI E A R ERAMREYFREKVENCIE i> S-KRIVKA i>Kr i v

F(t)
dF@®)

S-krivky
/ 10%

100%

o

8.3.2 UJ/F krivka 5
Z8kl adnou vliastnosSou U/ F (skal 8rneho) riadenia |
nap@tia na vlIistupoch menila st¥Ypa Ymerne veOkosS
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na maxi m8Il nej hodnot e. Podmi enka kongt anitel®hm8§ t
udr gi avan2m k on gU(anatprf&(ireevg¢pcia)me r u

Z8kl adom pre geneskbakh®ieomapédgi me vri adenia (U/F
krivka, ktore]j parametre s %:

Parameter ID: 382
NASTAVENIE i > RIADENIEA R E GU L C CH UAF RIADENIE -> U/F KRIVKA
Parametre z8kl adnej U/ F krivky:
Meno parametra ID Popis
Typ U/F 347 |Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlch re
U pol. % |Poliatoln® nap?tie U/F krivky.
U konc. 94 |Koncov® nap?2tie U/F krivky.
F posuvu 98 | Frekvencia posuvu U/F krivky motora.
Expon. U/F 91 | Exponent krivky U/F.
Expon. pos. U/F 92 Exponent posuvu krivky U/ F v obl as
N upv 4 /
U max \ /
PAR. ID =
495
T=T+T1
U konc
PAR. ID =94
Upoy z 7
PAR. ID =90 \N7|\N 7
Al A
____________ / \|/ N e e e o ot o o e o = = =y
0 FlPOS - Nom
PAR.ID=98 PAR.ID=4 F[HZ]

Parametre z8kladnej U/ F KRI VKY

Zakrivenie statickej U/ F KRIVKYveat pb8géwvachieked

na zabezpelenie Yssporn®ho chodu motora pri ni gg?2 «
momentovej charakteristky vobl ast i nzzkych ot 8| ok. Vyhl adeni
nastaven2m exponentov pre jednotliv® Yseky U/ F KR
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UV] a
U max N
PAR. ID = <
495 . [ =0 +T
Expon. U/F
\ J/ PAR. ID =91
\\ ,/ Expon. pos.U/F
\ . ’ PAR. ID = 92
\ \\ //
o N\ S
\ N4 AN /
>” /\ /& \‘<
2N \ 4
R PR Y R
0 F pos F nowm F [HZ]
PAR.ID=98 PAR.ID=4
Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY
Z8kl adng8 U/F krivka je klasickl a jednoduchl n§gst
833 Kompenz8cia | R_ 3
T8t o funkcia pprameti@ TyppwW¥%&% Y1 D 3AH47) = komp. IR

komp. IR 3

O

regulator ZM

Typ U/F

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\CUIK

Pri aktzvnej
koriguje hodn
motora azabezpel i

regi me sa

n a pvigteinee r zZ8vt yog u jcek oam

RIADENIE \ U/F KRIVKA\ Typ U/F -> komp. IR
KompenzS8ci. | R sa apurt eovngadt zi kcokvyl cpho dpCoad
ota nap?tia na visnapéttaknaabyasarhk
l o sa kongt amtrm®& i b ude nJv \yezmoimdtkatr aak , V¢

zni guj e.

Mat emati ckT model, ktorT je jadrom f unikedosahujgk o mp e n
veOk¥ presnosS, preto je potrebn® nastavi S frekyv
Spravidla to blTva 0.5 ag 3 Hz. VIistup korekcie je
Parametre kompenz8cie |R:

Meno parametra ID Popis

Filter KIR 523|Lasov8 kongtanta filtra aplikovan®ho n
Frekvencia KIR 79 [Zhora ohraniluje oblasS vistupnej frek

Nutnim predpo

kl adom Yipremeam®hdg imecaslipRigewna hodnota n

parametrov motora a parametra Odpor statora [345].

Parameter ID: 345

NASTAVENIE i > MOTOR ->

GPECI CLNE PARAMEPR®JIMOTORA ator

Dobrim zdrojo
aspoR najblig
aut omati ckou

m pr etohoPpsak @amee r aodreotMAKRO MOTORA
gdi ehakt ol parewWd.nast avenej hodnoty ug
identifik8ciou odporu statorov®ho vi

I

Parameter ID: 383

NASTAVENIE i > MOTOR ->

GPECI CLNE P AR AQWKEATIREr . l dent . RS

21. februs8r a

2018

Strana 130z 176



VONSCH

l denti fi k8cia statorov®ho odp ¢
zapnut? pohonu alebo pri prevs

Skalar. ident. RS sptsobovaS oneskorenie r ea knotore
h ozastavenie rlchl osti do wust

(p
Vypnuta tento stav signalizuje varovnl
s a pohonu z d'vodu prevsgdzko’
(geriavy, virobn® | inky, trak
oji vovania a | adenia pohonu ide
834 Regul 8tor z8berov®ho momentu (RZM)
T8t o funkci a paar admge tzraipnAdsy v U/ F (1 D 347) = regul 8§t
Typ UF MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\CUIK
komp. IR 0| RIADENIE\U/F KRIVKA\TypU/F -> r eguZM8t or
regulator ZM
Pri akt2zvnom regul 8tore z § brea sotva@heon o mo me§s me  nfer
nadvi hovanzm U/F krivky nad hodnoty z8khadgej adlF
z8berovl Nadtdavuje sa egte pogadovan8 dynamika t ol

Parametre Regul 8tora z8berov®ho moment u:

Meno parametra ID Popis
Pr¥d RZM 163 |Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho mo
Frekv. RZM 28 |Horn§ hranica p8sma frekvencie v K
Dynamika RZM 26 |[Nastavenie dynami ky memenid. §t ora z8§b
ulVv
F [Hz] 1 M
"""""""""""""""""""""""""""" ===~ Umax=Ukonc
T-nap2tie MT :
T-z8k!| atFkrBkaU !
T - frekvencia MT !
T-pr %d MT |
Fnom 1.
PAR.ID =4 N Tt
P8s mo | i :
PAR.ID=28 7| "7 T TTTTTTTTTTTTT SN\\ I/ / T T T
A E E t[s]
Pr %d [AM[T ' | motor
:V L
\— J |, t[s]
STOPe gener § GTAR~™

Regimy U/ F KRhYKY savysokI m momentom zotrvalnosti

835 Kompenz8cia skl zu

Sprievodnlm javom | innost.i asynchr - -nnych mot or o\
predbi ehanie rotor a oproti statoru vplyvom z§Sa
frekvenci @edj ennn&Vichl faktorov. Menile UNIFREM vyho
pri zapnutej funkci. kompenz8ci afrekvenciz u ho pri dg§8va
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Parameter ID: 349

NASTAVENIEi> RI ADENI E A RABHFRIADENIEA-> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.
sklzu=zapnut §

Komp. sklzu Efekt kompenz8cie sklzu motora
vyphuta zaSagenia si zachov8 rotorovs

Navyge to virazne zvyguje mom

nz2zkych rTchlostiach.

Hl avnim parametrom prikomnmpeé mdBai € snk lepanamejrie j ej z o s

Parameter ID: 350

NASTAVENIE i> RI ADENI E A REWRJRIADENIRA -> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.
kom. sklzu

Pr2kladnosS kompenz8cie sklzu na re8lnom pohone
(tenks&8Fre&akvencia statitbBraud moubg8a)iar a

1 1Frek. MH[Hz] 2:Prad MTADERES .. 1 & N
[ ' | '|A.'|'mall n8r a

zaSageni a
| mal % kompe

B ival gz ngr
| zaSageni a
valgiu

| kompenz§ci

1:Min=E.8A Max=4.2H Prm=2.81 Akt=4. 85

Min=H.AH Max=3.17 Prm=1.6H8 Alkt=2.H2

Okra HH M5d Bl Feset Il Stanice
Model sklzu pre svoju spr&8vnu |innosS potrebuje s

Meno parametra ID | Popis

Vikon motora |357

Frekv. motora [Hz] 4 Potrebn® pre vipolet nominglneho s

Ot 8l ky motor a 356

Odpor statora34 |[Platia tie ist® podmienky ako pri

Pri uzavretom skal 8rnom ri aden? s a skl z kompet
vy hodnot ezdi@lhsatorovej a rotorovej frekvencie.

Menile frekvencie UNI FR@&MedzemeosglRiu | Yk taojr ¥4 4 nrek cmoug n ®
VvV parametri:

Parameter ID: 193
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RBEGRIADESNIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz.
skl zu = zZapnut ®

Obmedz. sklzu Ak je tento regiNm zapnutT, me n
wypnuté nebol prekrol enl ma X i pa@rhetryy Magiro. v

Skiz [Hz] [177) :
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UNIFREM v.3.28x

Parameter ID: 177

NASTAVENIE i >
Skiz [Hz]

RI ADENI E A RBEGWRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.

Pritom generuje
Ulpowlod 2a s a

stayv

84 Regul 8tor

Regul 8tor
vistupnl
Z a p? pagamstri

AWdOpokl ese zaSa
frekvenci e.

va-Obme®z hl §kkenuB.
zvygovanie statorovej

maxi m8l neho pr %du ( RMP)
maxi m8l neho pr %du j e funkgdgiea oreveidlzow a
pr%d do motora korigovan2m viIstupne] fre

Parameter ID: 352

NASTAVENIE 7> RI

ADENIEARE GUL CC3 WF RIADENIE > REG. MA X. P R®

Reg. max.pr¥%du gemert.orregirm,givy,sok8 dynami ka

Od verzie 2.230 je mogn® zvoliS n2zku (gtandard
maxi m8§l neho pr%du. RTchl a playrmamitka sla:p BvnR2Qu jzea vwo |
Vysok 8§ dynahmhm? Kkha dy nami kierne pfirtarcouvj aen o s hodnot ou p
ignoruje kr 8t ke gpil ky pr %du. Je vhowemst idna&gjtmd ypr eNabe
z8§Sage typu dopravn?2k, Sagk®&| p®evafpdz Ky ciVe,s pla®f er
dynamika .

Regul 8t ormptacugkom aj

geinneer .8t ori ckom r e

Reg. max.pridu Regul 8§t onot owi ckom regi me fr
motor. rezim avgener 8torickom zvyguje a k ¢
gener. rezim - hodnoty.
Hranilnl pr%d pre motorickY% prevs8dzku.
Parameter ID: 5
NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCY AMaxi m. Pr %d M. [ A]
Hr anilnl gem¥%d §groei ckY% prevsg§dzku.
Parameter ID: 549
NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCY AMax i m. Pr %ad G. [ A]
Vgpecificklch pr2padoch mtge meni |l hodnotu obmedz
Pri nzzkych frekvenci 8ch sa olvodrinlegniher amn %cku pz\e
Y%l el om dosiahnutia vyggi ephra zv8bseorkol vc@&h or Incohnheonsttu aa
aby sa zabr 8§nil onelsitnanboisltnie jmoltaosrtai vmoment ovej char
vi konu) .
hal ej funkci avIiAlobmefl zennige zni govaS ohranilenie
podmi enky ako napr2klad vysokl tepelnl integr 8l
splnen® podmienky obmedzenia vlIikonu pri vibere p
kt or ®ho dszaujoeb nvel kon) .
Akt u8l nu hodnotu motorick®ho ohranilenia pr%du si
Parameter ID: 494
DIAGNOSTIKA 1> Riadenie i> Pomocn®i> eMaixliimm.y pr ¥d [ A]
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Imax [A] ! '
ID =494 | .
Pritvrde- ! ' Obl as $
nie : izni gova
] vv Tk
lno 60s
Imax moT.
ID=5
FsoosT rvP Fiii. oBLASS Fs [Hz]
ID=1191 ID=1193

Gpecifick® pr2pady Wpravy hranice maxi m§lneho

A UPOZORNENIE!

Vpr2pade, ge motor je grasSagovae@kamy alzea b eod § R MF
ovl 8dania pr2de povel STOP, m!: ge ahon sd reGpne. e ot
Vt akom pr2pade je potrebn® zvigi S hodnotu maxi m§
vygenerovaS RESET alebo prerugi S bezpelnostnl vst

RT chlwaskSu dok&§ge meni| zabeedizESt pk udegel an®mu  n &
dovolen¥% hraniln% hodnotu ovplyvRuja [pazlaonegka)e. s a

Parameter ID: 353

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C% WF RIADENIE -> REG. MA X .(RMP)R®D
P zlogka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C T34 UfF RIADENIE-> REG. MA X. PR-PID
zl ogka FRMP [ ms

Parameter ID: 1047

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C C4 U\F RIADENIE -> REG. MA X. P RB
Dzl ogka RMP [ ]

RMP obmedzuje strmosS n8rastu alebo poklesu frek
m! g e zabera$S aj pri ust 8l enej rTchlosti, keN pr
frekvencie dosiahne ohranil enFineaxf r[elklv2eln,c i Mda |lFemi nu ¢
nekoriguje, lo sa odzrk&gl é&dnnea nzovgngiemm 2v zpnriYkdoum ap o
al ebo APreSagenie menil ahf.

Pre zrTchleniespre&koie|oMRsesad w2zkych frekvenci?
richluukpoé¢kait ol n®ho nap?tia od prekrolenia pr %du

Parameter ID: 799

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T4 WF RIADENIE-> REG. MAX. PR®
Kor. boost. RMP []
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Pre nastavenie rof#helbknemlrrekrx?d o WveMP & | %gi par amet e

Parameter ID: 1191

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T4 USF RIADENIE-> REG. MAX. PR®
Frek. boost. RMP [ ]

Pomocou tlTchto dvoch parametrov je mogn® vyl adi S
dodr2gamaxi m8Il neho pr %du frekvemcati ar nmeedtersdtai | prrd
pritvrdenie pohonu na predoglom obr 8zku).

Obmedzenie pr¥%du mtgempeponrBprakosnpne §aji oss | R v L
ako aj ostatnl mi fsutnukjcei akmet enge-nriilaa . p oEhxoin o v , kde ni
Jedn§ zdawithov® pohony ¢gdopauvu2koeVSakde abmedzeni
maS za n§8§sledok prepad bremena alebo nedodr gani e
vysoklch lpg&idosmhr &avi dl a | en poruchu.

FiHz ] 4 Pr wd [AMT
DOBEH - ROZBEH -
generigdlo§ motori ¢ k §
prevsgdzk: prevsgdz
cos(d) <0 cos(d)>0
FeeL Maxi m. MP
| PAR.ID=5

“““““ TMaxi m. GP

PAR. ID = 549
Prvd |
motora
: ) t[s]
STOP GTAR

TypipkTebeh pr%du a frekvencie pri zaberan2?2 RMP na pc

Prkkd: Pr “dovsg§8 | imita (RMP) zaberaj %ca na re8lnom po
[Tek Nim & Stop r Paos: 1.500s CURSOR Tel. Nim & Stop r Pos: 1.5005 CURSOR
H H TR - H H H N N I TR - N B B B
S B ST Type
R R A A Off S R R R R Off
. FREKVENCIA " . FREKVENCIA® :
.................... e Saurce e Source
] CH1
B, [ EE T
. OBMEDZENH PRDD  OBMEDZENh PRDD
BT Sy CH2 200my M 1008 Ext  Ta0my BT B0my CHZ 3ddmy M 1.00s Ext 7 180y
Maxi m8l ny pr%d pri dobehu, Maxi m8l ny pr%d pri rozbetl
85 Tl menie rezonan| nlch kmitov
Jedn8 psoamoen funkci u, pomocou ktor ej j e mo gn®
Rezonanci a mot or a j e j av, kedy s a vplyvom neho
nerovnomernosti z8 Sa ¢ e ako aj fluktu8ci amni leil e kmeinio d kolsc h
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rozkmpeBi adi cky matecrhiSadkzc®hoz do gener 8tori ck®ho <ch
bTva spravidla |l en niekoOko peri-d statoroieej fr
mechanicklichvigagen® nam§hanie ako amedrzd zokomwiotdaeni ep |
motoraan 8sl edn® poruchy.

Pr2kRadonan| n® kmity nameran® naatprPrdklenonmdzoémodved
pr*“%gdednej f8ze motora).

b Fos: 204,005 CURSOR

Type
arnplitude

Source

CH1

CHI 200mW  CHZ S0.0% B T00ms CHI o -d00my
11-Mar-03 1656

Tlmenie rezon.

vypnuté

Funkciattme ni a r ez on an cviy2p 2snaa zpaapr

Parameter ID: 513

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GU L C C3 WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zZapnut®

Na nastavenie tlmenia sl %gi trojica koef|C|entov,
vel il 2n n drekwencisi taunpanp? tViheo.dnT m dol aden2m chto koe
veOkosS kmitov zmengi S alebo ich aj 1/4plne odstr 8n
Parameter ID: 514 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E G U L C T UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dUdc []

Parameter ID: 515 (Nastavenie zosilnenia tl meoidal uepo #dn
NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C* WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln.
Oddis []

Parameter ID: 516 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T UFF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dwls []
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Uout
dE - E ou
dt
ID 515 Gel an® napat
d¥is
dt
dUpc
dt
Gel ang fr
Viznam koeficientov funkcie ATl menie rezonan|nlc
TI meni e rrelzg)mamrczivéié alebo YWplne potlaliS negel anc
chode s mallm zaSagen?2m.

86 Regul §tor napyneami CRP) dotKéeme¢( DDk ®az 8§l oh

(K2)
Jednouznaj d!l egitejmpzndh ocdl iflr2erk venci e ®heo nnmaepdztii oeb vjoe
(Upe) . Za norm8l nych podmi enok bTva jeho hodnot a
sieSov®ho zdruger@Hhld*uvudp? tPira (4WDOV si et je to ok
medzi obvodu teda mhgp2 kdm2s@8oeppopBki see nap?tia s
mot or pod z§Sagou, sa mige staS, ge motor nebude
odbudenie an 8r as't skl zu ako aj odoberan®ho pr ¥%du. A Kk
amenila alebo neddlparwaji,pqgreumiud n®Naobmedzi S frekve
pri ktorej j e na motore aj proi nNi ggom mearmidltdc hs i
UNI FREM 40Regoullogkt oAf namdt isd¥e qsIS§t or kinetick®ho
(RKZ) . Okrem i n®ho sl %gi aj na preklenutie kr 8§t/

pogadovan® mini ssuldreg urj eep 2ztnaedeWwbm2 m gel atmrej d & m2em v
zotrval nej hmoty.

Pri brzden2 motor om, teda bajgdobebtul ahahso¥paspbe
vplyvom prelievania energiezmot ora sp? S tWeommenpd apade m§ meni | d
na spr8vnu regul 8ciu motora, avgak st Yhprao znPa pp?oS ouvcE

APrepatiehf. Prmotorz;kphewaghejkdmi egenpr 8taoajeckpmvchod
geriavov, virSahy e |rdosftb&@hhegy z/otrvalnlch hmtt), sa s
Uecpoug?2vaj Ya br odm®@rmékyl,y ka or ® prebytoln¥% eaeaergiu
je striktne predp2sang8 doba zastaveniaNpphG&Goul je
reguliSteoRegul 8t or dynami (ROBhTen zlwoywEedhwan? m gel anej

astav?2 n8rast nap2tia DC. Podobne alkmutt2o mma X iem&alj
rekvencie ug pruensatd8mnvia rkSorraisgtovnaaSp @t i a ag po por uch

-+ N

Kagds8 Rlegsu$ 8§t or & an a2 tsiaano st at ne pargnemoghS / zapnwusS v

Parameter ID: 748

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd AREGUL . NAP>TIKANERN) Z8§8I

Kinet. zalohovanie (D)

vypnuté
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Parameter ID: 749

NASTAVENIE i >RIADENIEAREGUL CCI AREGUL . N A P -> Dynam. dolbeN )

Dynam. dubeh (D)

wypnuty

Dllegit® parametre nastavenia regug?ttioa amendazpi®d b o
ktorlch sa sp%gSa funkciday nkaimm ectki®hko® hdo bzeahluahovani a

Parameter ID: 753

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd AREGUL . N A P-> Rdfefencia RN )

Parameter ID: 754

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CCIREGUL.NAP T A ->R&exencia DD

Na prisptsobenie dynami ky odozvy a pr2padn® dol a
kmitav®ho priebehu sD %glioag koyarRaNne tkrteorP® slpolaol ne oV
Parameter ID: 751
NASTAVENIEi>RIADENI E A REGULREGW.. NAP>TIPAz(RNXa R
Parameter ID: 752
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE Q®EGCIAI.A NAP>TI A z(Ry§Xa R
Parameter ID: 750
NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQREGCKI.A NAP>TIDAz(RNXa R
t . . . 1FeH2)
Upc [V] Ki net. Dy nami
z8l ohov dobeh
---------------------- N Py

Refer. DD e

PAR. ID = oo R e - - -

754 e

Ubc nom. : Voo Nt NG, - -~

(565 V)

Refer. KZ ,

PAR. ID = {--------

753 '

ev 1 p a dabnovenie  épovel S
. . v S
siete siete STOP predog
T-nap®tie medgi ol dobehu
T-vIistupng8 frekvi

Regul 8tor napfina?2 pRN)nnosti
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Pr2kVhdledky merania nasadenia RN na pohone zo z

MTek__ 1. @ Siop M Pas: 15005 TRIGGER Tek .1 |Stnp I Pos: 15005 SAYE/REL
T | mm o NAP TEUse ] sewps
\\\\ R R o L ¥ ' lllllideu . i f
™ FREKVENCIA /T . ™ :
Z SI:IIZIE o w s o ‘ Saurce
s A FREKVENC[‘A il
: & : - ‘ : : : Source : oy 5 - V L Gl A Ref
NAP TIE U Eu S ZOTRVAL T
o e oo B ) it a .
S N P SR . &...;K.HZOTRVAKL. TSR | W
T Coupling B i Pef 4
KI NETI'CKE zCL AC] DYNAMICKh DOE O
BHT ™ 00mi CHE At M 250 Ext 7 180mY M 200my THZ S0y M T.00s Ext .~ 1E0mb
Refd 200m' 1,005 RefB S00mY 1,005
Kinetick® z8l ohovanie me Dynami ckT dobeh pri rtzny
nap8jacieho nap2tia na mol pohonu.
VmnohTch priemyselnlch faplkiviedhdin§ori pmemdnoni ssa vy
zastavi l za | o najkratg?z | as. Pri opakovanlch pr a
am§ to prianmyrowdplkvi vhihau vIiroby. poAdn, s&kt oa®@yge mom
zotrval nosti alebo zaSagovacie pomery s% prement
dobehu probl ®&m. Vtedy treba aplikovaS regim Dynan
miegadl 8§, kde z8vis2 zotrvalmas®rdd&lmnogstva spr a

8.7 Brzdenie tokom

Na brzdenie savmeni | och frekvencie poug2va niekoOko reg
pougitie br zdondephoor ntokdau.l UExai st uj 4 vgak pohony, kde
| i ast azlrneed&kavo. Ak gajraprabkl decrypyagd o zastavilo
tomto | ase dobehu «Pzrneipkd§ ipeo rmiecnhial aMiE4 nemus2 bysS
nutn®. Ak napr2klad ug 13 alebo 15 sekundovl do
ener gi e 2sga Sd § ozuny iBizdemie Tokom k c i e

Na zapnutie brzdenia tokom sl ¥gji parameter:

p1
be

Parameter ID: 775

NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L C ©BRYZDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)

Funguje tak, ge pri prekrol en

Brzdenie tokom (BD) zal ne nmevyigovas napatie mot or
vyphuté magneti z8ci u. To spltsobz?, ge
nedostanezmot ora do menila ale sa
motor a. Mi eru zvligeni a magnet

parametrom AZos. brzd. Tokom |

Parameter ID: 776

NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L C ©BRYDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]
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Pr2kladnosS brzdenia tokom na re8lnom zariaden?2.
ek 1. @ Stop M Fos: 1.500 SAVE/REL Tek  JL. ® Sup B Fos: 15008 T
N -+ N N - I I I I H H = N N N R

setups e Coupling

. e . . : .. B Limit
Sure : : : : : : : : : OFF]
Fef : Wier g h Volts/Diiv
e
Save Probe
Ref B
. : : : N : : : : 0n| : : : : - : : : :
Rt 200mY T THZ ~200mY M Sdims Est 7 Ta0my EHT Z00my  CHA 200mY M Sidms Ext 2 Ta0my
Retd 200rmy S00ms Reth S00mY S00ms Retd 200mYy S00ms Refh S00mby S00ms
Brzdenie tokom pri meng Brzdenie tokom pri va&al g
Pri brzden? tokgpgmgidomibh 8dhai «kvani u motor a, preto
dodatol n% tepeln% ochranu, termistor alebo PT100
88 Naf 8zovani e
Pri prev8dzkovan2 elektricklch pohonov | asto vzni
spustil o, aj keN sa motor vo vypnditelmowttalvek ow 894 a
ventil 8tor spal 2 n, trak|l n® vozidlo v pohybe aleb

Naj presmeajgilechdaej gi e sapbagidi§2 md osti ilhknanS®hso s n 2 me
poskytne pr e s n tekvénaif lotronrS@cud usa m®weniol sal dok8gJge aut
prispt!s@abii§oaaS. Sn2mal vgak nie je nNafn8 ofiawmngieS
vmenili frekvencie UNIFREM. Naranfeziovani e je mogn® :

Parameter ID: 374

NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQMNAFCZIOVANNAE §zovanie

Hafazovanie

\Vyphuté
Zrychlené

Normalne S

Jedn8 psaneo automatick% funkciu, ktor8 wvgdy po ak
naf8zovania na roztolenl motor (resispekgOkkbcBt et
ajgho doba trvania m*ge byS premenliv§ ombstavdniahl os't
parametrov.

21. februg8§ra 2018 Strana 140 z 176



VONSC

Pr Yd 1. detekcia Il. | Il V.
motora [A] i Smeru a Detekci nabu- Rozbeh
inabudenie  a frekv. denle na FeeL

Pomer Inaf/l0

X Magn.
=1D778 x ID355

Frekvenaa
[Hz]

- Fmax

 FGeL

épovel ngj den
T-r ot o freveriia GTART xfrekvencie t[s]
T-vi stupng frekve [e—>
T-pr %d motor a Las na
PAR.ID = 375
Naf §zovaniec?2p |innosti

PspegnosS nakK@zajvahoma hOadania je z8visl§ od

t

(N§sobok magneticaaphPhRBujpe diut |l i vosS naf §zovani

Parameter ID: 778

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd ANAF C Z O V>APhNnheElnaf/I0 [ ]

(Las. MKioonvpl yvRuje rlchl o-sdbudenmmaiga) et ovani a
Parameter ID: 79 _

NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPRE aMOT ®GRA . MT
Pr2kNafig§zovanie na roztolenl motor na menil i
(tenk8iviatrapng frekvenirdad, hrl welr& elni§a rbiafrekeemcraa n §
rotora)

1 1:Frek. MA[Hz] 2:Prod MTIAEEERS .. 1

1

]

[ —=—

:Min=6.88 Maw=7HBEH Prm=47.31 Akt=57.680
:Mik=H.808 Mam=z11 Frm=1.12 Alk:t= 1 23

Oknd Mg

89 Obmedzenie vikonu

Vpraxi sa m!ge vyskytn1/48 potrebprzzyaadh@vag'eajbi
meni | preSagovanT . Psppaamd nejznp ke Pogarchm al ebo
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za n§sledok vipadok technol-gie, ktorl mal h
zn2genie vikonu motora. Preto menﬁﬂe@rfa\eekjve‘nlcloave
bl ok obmedzenia vIikonu.

Funkci a obmedzeni a wdrdmetitu sa vol?2

Parameter ID: 766

NASTAVENIEi> RI ADENIE A RE®GUIWCCNAKkonu [ |

Tu je mogn® zapn%S jednotliv® zdroje (pr2liny) ob

Obin. vykonu (QV)
od pret'aZenia
od tepl. chladi¢a
od pref'aZenia motora

od ext. teploty

CIf=Ne J< ]

od signalu obm. wyk.
od preSageni|Tepelnl int. MN (I D 31)|Porucha =100 %
od tepl.chlaTeplota chladila (I D 74Porucha :

767)
od preSageni|Tepelnl int. MT (I D 33)|Porucha =100 %
od ext. teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha = ID 866

865)
Pri vzniku varovan?2 wuvedenlch tepelnlch ochr §n me
Vistupom obmedzenia vikonu je korekcia maxi m§8l ne
zobrazovan® veliliny neprrer«kdodiadct epemiue hpv &v d Dk
Obmedzenie vikonu sa teda vykong§va obmedzen2m max
maxi m8l neho pr %du ( RMP) fkutnokrlTnTmu(sl2D b3y52 )z.apnutl a

Pr2klldchinosS obmedzenia vikonu od preSagenia men
sasynchr-nnym motorom zo z8znamu na giFra&aépekoim idnt
MN, hr ub®r|Ydda iMa ) .

1 1Tepelng in[%] 2Prad MTAMEER .. 1 ':3'-.]
|
|
|
B
|
b |

1:Min=49.2 Mawx=21.7 Prm= Akt=91.7
Z:Min=6.06 Mawx=4.22 Frm= Akt=2. 41
Qkng Mg eset Stg

Pohon begal pod pInTPohon s a oi dnQ aehgl ri 8l |
integr 8§l meni | a dosi akl es §. Pohon j e znovl
ngsl edne sa obmedzil maxi m§l ny vikon.

Nal e] nest Yapal

8100pti mali z8ci a

Optimali z8cia | e soa/rh@sdtaa:thTblrqikadikatcgir®aho Y%l ohou |
audr ganie optim8lnych hodn®t OQOubovoOnej zobrazovail
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ni ektor ®ho zad8vacieho kans§l u. Opt i nkatloirzi§c s a me |
vintervale 0. 000ma@n®@ . o® 0zaamrosziikev meni | a:
Parameter ID: 423
DIAGNOSTIKA 1> Funkcie -> Opt i madi ¥#§sitaap OPT [ ]
Napojenie vistupu optimaliz§cie na Oubovo@nl za

parametra pri vibere sign8lu (zdroja) pr2slugn®ho
Viber veliliny, ktorej Kkrit®rium m8 Dbl ok optimal:
Parameter ID: 80
NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MALH>ZO@GEtAmM. sign§l

Vyber signalu Najsltaej gie sa pri @gtandardnlch
|l \HEHU:DIAGHOSTIKA'Riadenie sign§gl optimali z8cie vybers8 pr
ﬂtﬁg% 3106H1Pﬂ motor a. Pri zvolen2 niektor ®h
ap. . i i S i o Nl
ap, T L0y optimalizovaS aj OubovoOn¥% tec
Krit®rium ozpntairmeanl8i,z 8lcii ebude meni| vyhOadg&8vaS mini
signs8l u. Napr2klad pri pohone gener8tora na MVE c
pri pohone | erpadla minimalizovaS vlIikonov® straty
Na viber krit®ria sl %g] Opt. kritérium

[Minimum  signalu
Maximum signalu J

Parameter I1D: 208
NASTAVENIET>FUNKCIE-> OPT | MAL-bZOﬁt A krit®rium
Blokovanie (resetpddmenkdneragd i z§ci e a
Vbl oku OPTI MALI ZCCI A sa nach8dzaj % dva signs8ly,
opti malpad@mi enkhu, kedyojpei magn®omamnaSvel ilinu.

Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetova
Parameter ID: 263
NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MALbPZO@GLA Reset sign§l
Vyber signalu Napr?2kAld: e optimali z8ci a nas
|2 MENUMDIAGHOSTIKA' Stay menica maxima alebo mi ni ma vIkonu, je pot
keN je zariadenie vypnut ®. Po
Reset signs8l i [ 25638 Imen.nreeg . v e( n ¢é
Warnin i stavov®ho sl ovaparametasi AOpst as rRe s &
g X ) : ) ~ )
Warning? ix0|] vyberie Chod ( neenndr wnjae vnlasp2utpiee
Qpt. reset KeNge stavov®e gsdvgavno® njaene n § t o
Porucha Ol optimaliz8cie je aktzvny keN
SwW_Err_Pin Ol napatie.

<)

Chod
DC nabity
MT nabudenhy

OO
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Vtedy, keN doch8dza po zmene vistupu optimali z§ci
bl va premenlnwtin® oneskori S mer ani e kast ®d b a n &hpc
parametra sl %gi na nastavenie podmienky merani a:

Parameter ID: 279

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MALH>ZO@GLA Meranie signtsl

Ak m8& byS meranie vykonan® ag po uktoamtem2sir@mdloiv

v e |l i $tdvman. neg . (neg8cia st awaa®ti Opts|] m@mdniae adat2vne
nastav? bit ARozb. /Dob FA. To zmiaemesna8,| ake§ pmoa zurk
rampovej funkcieapot om sa ag vykon8va nov® meranie pre Nal
Vyber signalu | 3 =
— pt. meranie zapne
|2 HMEHUMDIAGHOSTIKA"Stay menica [MT nabudeny O
=) Rozb./Dob. F
FZel = 0 O
F = Fzel O
\arovanie [l
Naupravenieapri sp®!sobenie procesu optimaliz8cie sl ¥Ygia
Meno parametra ID | Popis
Peri-da opt. |13 |Las me rjaendina® h o kroku optimalizaln
jednotlivimi krokmi mtge predOgi S
sign8l [279]dA).
Skenovanie 420 | Zap./Vyp. regim skenovani a vistupu
optimali z8cie SI 4gi na n8jdenie ¢
VyhOads§ gl ob8§Imygnkeahr ®mi acer T ch
vhastavenom smere cell rozsah maxi
delta Sign . 255 INastavuje hodnotu maxi m8l nej dovol
AOptim. Sign8l [80]fi od glob8l nehgd
optimaliz8cie (skenovania) pomaly
tTm sleduje pomall® bz&ienneyh ov eedktors@nmu
vistupu od gl ob8daethaov e r®ondin od u
vykon8 nov® skenovanie, ak je zapn
Regim kroku |45 |Urluje, |i m8 byS veOkosS zmeny
kr ok mi pevng al eebnoe nplrievne nklriovk§ .z nParm
kroku wurluje na z8klade adaptivity
Minim. krok 427 |{Mi ni m§l na alebo pevn§ zmena vIstup
Zisk adapt. kroku M3 |Urluje intenzitOpvipmyv8i de8li vE8OENR
optimaliz8cie, ak jepreapankilvIiARegi
Pol . smer 426 [Nastavuje prvotnl smer optimali z8§
hodnoty vistupu 0.00 nahor (AOd mi
(AOd mdx3i m
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VI kon : . . ' Frekvencia
motora [W] i skenovanie zmena [Hz]
: po gt technol og
"""""""""""""""""""""" I'I'""'"""'""""p'o'dm'léh'c')k'l‘"""' Fumax
posun opt Vistu (
jemn® do, — |(DAR.|D:423p

maxi m8I| n 7~ S
vi konu

_ Fuvin

»
>

i ovel GT¢
e P t[s]

T-vistup opt(IID:ma3l)mza§pooueeg16|1/mr&rekvenC|u
T-optimalizovanl -mapmj8dnT( Ima 7wWi6kon mot
Opti maliipzrSicnica2p | innosti pri maximaliz8§cii vikonu zm
PerLbdnpsS opti mal imeSrciileoma pohone s
(rubg& iViagtaup OPT. , -Prréklohgit &rpr2pade je nastaven
426) na voObu AOd maxi manf.

1 1Prikon[ll] Z:Udstupn OFT[ IBEAAEE .. 0 1 | [ 1:Prikon[W] Zdstup OFT[

| ]
1:Min=8.0 Max=189.4 Prm=512  Akt=95.2
Min=H.06088 Max=1.0862 Prm=0.691% Akt=0.5188

Okra [ ] M B F===t B Stgpice
i Zmena technologick’

Skenovan2m n§jdenl E
i mali z8ci e. Nesk?tr dotiahnuti e vistup@j do
ad2z presne. nov®ho opti m8l neho bod

8llExtern8 tepeln8 ochrana (ETO)

Ak je na zariaden?2, ktor ®hodissgd mzs2Smiui jreejnmekli | s rfarme
zostava vimxmallavh rovnak®ho typu, j e mogn® zapoa
avy hodn o michteplStu zariadeniaap od Oa pot r e by poaughy. Paametre bloki a a
ETO sa nachgswziaj “« v

Parameter ID: 860

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplo~tnTch sn2mal ov sajqd)ejrgzaaalj-egjce
vlistup. Mat emat i c kl mo del ApPor|%d aE TéQeftoir m§ Isray zlbvwd i2a «
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pr2slugn®ho AOUTx. Na AINx vznikne %¥by tracAkNampap?ditei a
ETOZt Il chto %dajov sa vyhodnmosts?l edadpgportephdmal a Pai
varovnej alebo poruchovej hranice sa vyhodnot?2 va
Viznam parambatiogiak® preporasnliedy|je/fadijuacsmen® v
Typ ETO: -PTC,-PT100,-v | ast nl s UNIFREM
[ID 861]
AINX i Nap? t i e
Pol et sn? [ID 867]
m m [ID 862]
C\H— -+ aouTx ||| Pr @O
U U > Z0V[ID 870]
‘_
VI astnl S A Y Y ;
, Reto[ q ] Odpor s n#Z: Varovanie
Ri00 Ac 20V [ID 871] ETO [ID 865]
[ID 864]
I[TIZDOSG%] ) Teplota ETO | _ Porucha ETO
| GelA® oV fip gog] |7 (1D 866
20AC
Pre potreby zapoje®ubosvaOmit geo@nyiuga®wal - govIl vstu
svorkovnice X1 procesorovej dosky meni| a
Pr2kl ad nasti8vemizanalk BO tsy®rui iP:TC v
LASs NASTAVENI E:
Nastavenie PTC sn2mal a:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor
906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap_ ETO AIN2
862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ PO! et sn2 mala3
Pr 2kl ad npaasrtaanveetnrioav , z ktorT ch s ¥ podwiade rERTChiranice var
865 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Varovanie ETO 90 AC
866 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Porucha ETO 160. 0 AC
MognosS obmedzenia maxi m§l neho meracieho pr%du ETO:
Parameter Ma x i m. pr*%%d EDOmMedRujle8py»d do ETO sn2malov aby
zohrievaniu sn2mal a. Ak je pougitl gpeci 8l ny sn2mal, t
Pri type ETO = "PTC" je merac?2 pr%d ohranil| eetentna hod
parameter neakt?2vny.
| 1087 | MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ | Maxi m. pr Yad | 10.00 mA |
Nastavenie anal -gov®ho vstupu Al N2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
154 \l\;IISE-II_\IULJPY\\I\IA/I\,\S‘;{AVENIE\VSTUPY A Vh\SAINUALYE GO Typ A|N2 0_1OV
MognosS filtrovania rugen?2 na anal -govom vstupe:
‘262 ‘MENU\NASTAVENIE \VSTUPY A Vh\SAINJAPLYE Gow Filter AIN2 1s
VSTUPY \ AIN2 \
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Nastavenie anal -gov®ho vIistupu AOUT2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
362 \I\;IENSUT\UNPAASDTZA:/ENIE \ VSTUPY A VASTURWMNALCE GO Typ AO?2 0-20mA
1077 \l\;liNéJT\UNPi%TZA:/ENlE \VSTUPY A VRSANMLE GOY Ao Zdroj Pr Yd ETO
366 \I\;IIFE]NSUT\UNPQ%'I'ZAQ/ENIE \VSTUPY A VHh\SAINUPLYE GO S|g (AOZ_A) 0 mA
368 \'\;liNsUT\UNP/,\A%-I—zAQ/ENIE \VVSTUPY A VhHh\SAINNALYE GO Slg (AOZ_B) 20 mA
945 \l\;l%NSUT\UNPiSo'I'ZAQ/ENIE \VSTUPY A Vh\SAINJAPLYE GO AOZ_A 0 mA
946 \l\;IENSUT\UNPAA%TZA:/ENIE \VSTUPY A VHh\SAINPLYE GO AOZ_B 20 mA

LASs DI AGNOSTI KA:
Mogn&o®8troly meranlch %Ydaj ov:

[ID] Cesta Parameter Popis

869 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Tep|ota ETO [A q: Teplota na sn2mali

870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Pr¥d ETO [ m/ (’;"Cﬁr;ni c* prd exte
! a H Hodnota odmeran®ho

867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Nap ti e ETO na snzmali ETO

871 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Od por s n q ]m all Hodnota odporu snzm

812PreSagovac?2 sp2nal APreSagov§gkh

Naj ma pri zdvihovlich pohiomlocchh ojkelra satvioavc, h an aes aalje n
meni |l ov sa poug?2vaj¥% rtzne zariadenia na vyhodnq«
alebo technologic k e ] Il i nky. Meni | UNI FREM dok&g&ge na z8KklI

vyhodnoti S zaSagenie puokkonalzpyvtZapPpaGemméhypyanwonu
aby bola prevs8§dzka pohonu bezpelng§8. APreSaghuvgkh
geriavov, posunoch psruip o rmrte@van2obr ¥Rdad@neéh astroj ov
preSagovaci ethenislpdantm| GNIVFREM obs ahujainieki ek o Oko vyl

Pojmy:

ZaSagépeevoliteOnsg velilina, ktor8 predstavuje mi
Moment motora, Pr%d motora, VIkon alebo aj AI Nx a
PreSagTeJneivestav pohonu po s~plnen2Vpodmienodnick)preéag‘
generovaS STOP, obmedzi S rlchlosS pr2padne signal

Dynami ck§8 p'|'rJ§ev§|ulrzdxaovnT stav p oklaodmom smenme,ikedadkera | er 8§ c
statickej z8Sage pohon prekos8§ca®ajtredper zotrval

Statick § prevddzgmacovnl stav pohowmklad@omsmere.st §1 enej r

Tipovanie i Je takl sled ovl§dac2ch povelov, ktorT ob
Napr2klad kr8tke povely GTART alebo prerugovan® z

Na konf ipgerS&dgiowaci eho sp2?2nala sl ¥%jia nasledovn® p

Parameter ID: 840

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> ZDVI HOVE PPRKEJIAGOVCK
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X

Konfigum&diian di nnosti

kci e

Meno parametra ID Popis
Pretagov§gk 841 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie ele
Pretaiovak zap./vyp.
wypnuty
zapnuty S
Regim preSa|842 | Zapnutie regi mov sp2nala preSageni a
Redim pret’aiovaka
autodetekcia hranic U
iba staticky rezim U
hegeneruje STOP U
nomalé spustanie
testuj "tipovanie"
Sptsob vipoltu veliliny AZaSagenief: Zdvihov® fun
ZaSagenie. 843 (Vi ber wveliliny, ktor§ bude sl %gi S
AZaSageni ef.
MENU DIAGHOSTIKA" Riadenie
Pr2kl adv e/llibleirruy, ktor§8 predstavuje mieru
ZaSagenie 1|844 Hodnota vybrat®ho sign8lu zaSageni
zaSageniu. Sl Ygoimenran Ipcrhe vjoedd ndoot i e k .
Filter zaSa|81 |Filter prv®ho r§du, vktorT sl Ygi na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (1 D 843)
Podmienky vznikua z §ni ku APreSageni af:
Las po gtar |82 |Las necitlivosti preSagovacieho sp2r
PreSagenie 845 |Hr anica preSagenia pohonu v dynamicK
_ v kladnom smere).
Las preSag. |88 [Doba, ktor% muZaSaydyiygeilda| aka hran
V preSagenia, aby sa zopol preSadgovac?
PreSagemie [846 [Hranica preSagenia pohonu v ust&glen
_ kladnom smere).
Las preSag.|849 |Doba, ktor% musZaShy&ryigeg!l al iakko hr a
, preSagenia, aby sa zopol preSadgovac?
PreSagenie |[847 |HranicaZaSagpneaukon|enie PreSagenia pr
i} na ust8lenej rlchlosti
Las preSag. |80 [Doba, ktor¥% mugdaSaydniyeil e | aka hran
preSagenia, aby sa vypol preSadgovac?
Sign8l bl okovanmiaai:APreSag
Zdroj reset|572 |Sign§l, ktorT sl %gi na zablokovanie
i} M ge byS vybranl buN | 2selnl signsgl
PreS. reset 858 |[Podmi enka vzniku resetu preSageni a.
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Pre diagnostkuavy hodnot eni esb%gsagbvéka

zobrazovan®

ZaSageni e 854 |[Mi era zaSagenia pohonu zu§dipedn e@(iEYar
vztiahizaf&g &nu @D 840)0[%]

Tipovania 855 |Pol| et nedovolenlTch ovl§§dac2ch sekyve
pohonu (kr8tke povely gtartu | akc
zopne preSagovac? spZnal bez ohOa
Vyhodnotenie tipovand2Obe medgmn ®&owvy 6 hl

Stav PRETAG|8%6 [Signalizuje v akom stave sa nach8dzg

Stay PRETAZ
detekcia U
pret'aZenie U
tipovanie U
ustalenie
Pr2klad zobrazenia diagnostickej wvelilinrn

PreSagenie pohonu nastane:

ak sa polas prev8dzky splnia podmienky vznAiikbwl pr e

statickl paole@s m@dynami ckej prevs8§dzky, keN prekrol?

APreSagenie dyn.fA (I D 845) na | as dbbnk gk statikkon Al as

regi me prekrol?2 statick¥% hranicu na pr2slugnil | as

alebo ak je zapnUittiest @@ i b iap lofoal Bedt@ fitpiod v aardd ev t i p o

prekrol 2 5 tipovan2 do 5 min.

Stav PreSagenia menil si gnakF36-Pu¢ 8a gag v .§Kau digpdepn T m

ovlI 8dacieho panel a.

PreSadgenie pohonu zanikne:

ak polas reverzn®ho chodu poklesne AZaSageni ef

847) na dobu dlhgiu ako AlLas preSag. vyp.dA (I D 85

Vregi moch pr(elDag®4Bka je mognipowmah ®aS plugickoi @i pr

preSagen2 obmedz2 rlTchlosS sp¥%gSani areverznermahode, n a

pre zvigenie bezpelnadmer ptfm mrempobfcii s

nalej jerem@igm®c v v¥ip o sS® bIokovankéadSnamtemeloeont

Anegeneruj,epSTO®doch, kedy sa m§8 pri preSagen?

akci a (napr 2kl ad, obmedzeni e rTchl osti paoluegblotzmo

uni ver z8ldrmxél howll ®kov meni |l a.

odetekcia hranz2c:
en zrregiimolv | innosti prAa$a dawedlek c( laboh8zby?ncyfie?
i mu sa vynuluj ¥ hranice podmienopkolparseénaagselneidaov(r

covnlchi ag&hioa garautomaticky

dvetl é K U jnip fArZaarS|aIgre

tejto detekci. by mal byS pohon zaSagovanl ma

me no, at N. ) Po 5 ag 10 cykloch saubb8hoay shr

dnot 8ch,d&volr ®n %%t ol eranciu vyggie ako maxi m8Il n:

vypnut2 tohto redgimu zostamiePagov gl mraaanwjivd ch

| as autodetekcie hran2c mhPleSyp.cizdi¢teek unkl|l n®
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ZaSag Tas po
ID 854 [%)] 4 ID 852

Ll

A

PreSagen
ID 845 [%]  —

Pr e Sa ¢t
ID 846 [%]

»

t [s]

0

fMEN[HZ] 4

Bit St av PR
_ (ID 856)
APreSage

PreSagenie n

bl okovanT ]
smerom hore

1
1
1
1
1
1
1
1
1
:
FGelL i
! ~~nastalo pr]
1
N\
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
FeeL ' !
Y
! 1
! 1
: ! [predstih brzdy
' ttzabrzde
: »
T >
0 1
! t[s]
1
1
1
1
1
1
1

0

t [s];

Pr2klad vzniku preSagenia v dynamickom regime |innost.i

813Funkcia dynamicklT zdvih

Geri avov§ DYNAMKZOVIHE (DZ) (ID 1068) s | ¥g i na prisptsobeni e ma
zdvihu podOa aktu8lnej hmotnost.i bremena. Pri VY (
richl ossS.

Pre spr8vnu |innosS dynamick®ho zdvihu jj%“e vp @tod el
veliliny AZaSagenieid (1D 854) podobne ako pri fun
Meno parametra 1D Popis

ZaSageni e. | 843 Viber parametra ktorl bude sl %gi S &

AZaSageniei.

ZaSageni e 844 Hodnot a vehmgatt®uo zaSageni a (I'D 8473
i} zaSageniu. S| ¥gi na prevod do pomery

Filter zaSy8l |Filter prv®ho r&§du ktorl sl %gi na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (1 D 843)
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Na konf i guri&cki®hodyzndavi hu sl %gi a nasl edovn® par amet

DZ zap./vyp. 1069 |Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyna
D2 zap./vyp.
wypnuty

Las meranil070 ([Las merania statick®ho zaSagenia (I
AFrekvencia DzA (I D 1073).

Z8§Sag Dz 1071 |[Hornl rozsah zaSageni a, nad ktorlm
nezni guj e.

z§Sag Dz 11072 |[Dol nT rozsah zaSageacaj eoddwithor h a
frekvencii.

Frekvencia DZ 1073 |Frekvenci a, pri ktorej prebieha me
richlosS ktor8 odpoved8 maxi m8l nemu

Pre diagnostkuavy hodnot eni e preSagovs8kaesi Vgng:tieto zob

ZaSagenie |84 |Miera Sagenia pohonu zZy$dpedn &({REYar
£

zaSa
VvztiahiZe &g &nu @D 8440)0[%).
Stav PRET/ 856 Detekcia statick®ho alebo dynami ck®H

Princ?2p linnosti

Pri gtarte smeekbwmehora B3astav2 na AFrekawusenmieaabDZa
DzA (1 ably07do)gl o k ust&leniu veliliny AZaSageniehf
rTfchlosti. Ak sa zaSagenie us8%d§ DADIMWMeaASed med
DZ ma(D.1671), potomsaobmedzeni e rTchl ost.i zdvi hu prepol ?
AFr ekvenC|a Dzo (ID 1073) a AMax. frekvencia.n (
A§S DZ Inmba x1.OA7 1) alebo vyggi u,Iobsuéjeobjmaehobzenma§xima§I
AFrekvenC|a Dzo (I D 1073) Ak ZBbdg DD MhaebsSa genT
ni ggiu, bude jeho maxi m8lna rTchlosS obmedzen§ na
Ak vypol2tan® ohranileniAMakl chire&ktviengeam@éngl ® atk.
varovn® W6EEyemanei cAk . zdvi h
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A: zdv2hani enebgeme haos Maxi m§l na rTchl
B: zdvehanemena s vedOl zmeran®ho zas
[Hz] 4
D111

— Las mer an
ZaSag¢g ID 1070 [s] ID1073-f - -l

ID 854 [%] _—

Z§Sag aRz
ID 1071 [%] h\
z§Sag DZ
1072 [%]

A

;

»
»

ID1072 ID1071 [%0]
\ Zmer an® za

—h

MEN[HzZ] | |

Max Frekvenc ia
ID 111 [Hz]

t[s]

FeeL -

Frekvencia DZ
ID 1073 [Hz]

t[s]

W61-
Dy nami
zdvih

~_ __— ts]

DZ obmedzuje
maxi m8I nu
podOa za$

Princ2p |linnosti funkcie ADynamickT zdvihif.

8.14 Funkcia 1 rozladenie IRC

Meni | e frekvenciepLﬂVNIpFaRiEMrpmmgjijrtd/\aacieho modul u F
s%| asne vyhorden8d cnoova S avscev oscihg ni8d kyr ezment 81 nych sn?2 me

rozdi el rTchl ost 2zobiaduje kp @r asmmetnrail o & RRré2ki. (I C 1108 6)
vzorca:
Firciirc2 = | [Firca| T |Fire2| |

kde [Fireigl znamen8§ vipolet absol %tnej hodnoty rTchlos

n
| RC20 (I D

) .
Vpr axi m:tge byS na viac motorovich pohonoch potre
z8sahy ako obmedzenie momentu, zablokovanie a oka
Napr2kl ad:
pri pregmykovan?2 jednej n8pravy t rpeotkdrunéd hzon 2vgoezniidd a
ohranil eni a mome nnieun gaobuy andShp&zaivoau snepr edbi ehal a dr u
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prerugem?2 zmatdemiz28Ilpwhanov na val covacedjrulhi8nke
rg§zdno) sa vygeneruje RESET.

Q 5 T
— q =
..Z'O -

Na konfigur 8addluadamike ileRAMR sskupiepaametrax. amet re v

Parameter ID: 1081
NASTAVENIE 7 > FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2
Konfigumr®g@iian d i nnost.i
Meno parametra ID Popis
Rozladenie IRC1,2 1082 |Nastavenie sptsobu obsluhy a |inno
zIRClalRC2.
Rozladenie IRC1,2
obmedzenie momentu
reset PwM - L]
obmedzenie momentu Rozl adenie I RCl,2 sptsob? oslabenie mg
reset PWM RozIl adenie I RCl,2 sptsob2 okamgit® vyp
Filter dIRC1,2 1083 [Lasovs§8 kongtanta filtra rozdielu f
Min. rozdiel IRC1,2 1084 |Mi ni m8l na hranica absol %t nej hodno
Max. rozdiel IRC1,2 1085 |Maxi m8l na hranica absol ““tnej hodno
Pre diagnostkuavy hodnotenie sl Y%gia tieto zobrazovan® vel
Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora ur]len8 sn2mal om
Frek. IRC2 803 Frekvencia rotor @tldlokngnotmzmall @2
Frek. IRC1-IRC2 1086 (T8t o velilina je filtrovan§gFiflitletrr o
(1D1083).
Princ2p linnosti:
Akjevpar amet ri ARoz| adenie I RC1,2A (I D 1082) akt?2vr
prekroliemnms§gImne | hranice rozdielwu frekvenci 2 AMi r
zni ovaS obmedzenie momentu motor a pri maxi m81l n

or a
bude momentnul ovIiVyp2nanie pohonov sa deje plywrmamiao Yame
moment u sa zobr ave2Roeladenege IREV2aNN.i e A

Mwmax [Nm] 4 [ AWABRo 71l adeni e | F] Maxi m§l ny mom
Mwmax __/ _____________________ funkcia rozladenia IRC1, IRC2
(ID481) ~ [Nm] 4
Max. moment] |
R ID 481, i
0 > ID 1053 '
Frek. IRC1-IRC2, t[s] |
(ID 1086) i
Maxpirc1,2 _ | »
(ID 1085) ID1084  ID1085 [Hz]
. Rozladenie IRC1,2
Minpircy,2 ~
(ID 1084)
° t[s]
Princ2p |linnosti funkcie ARozl adenie | RCA pri akt2vnej
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Akjevpar ametri ARCAl @2dierfild® 1082) akt2vna voOba Are:
fr

maxi m81l nej hranice rozdielu ekvenci ? AMa x . roz
PWM a pri pokl ese pod AMin. rozdiel I RC1,2na (I D 1
RESETPWM 1 [AWGonzladenie q
0 >
Frek. IRC1-IRC2 (ID , t[s]
1086)
Maxpirc12 (ID  _ |
1085)
Minpirc1,2 (ID
1084)
° t[s]
Princ2p linnosti funkcie ARozl adenie | RCA pri aktzv
Pomocou nastaviteOn®ho filtra AFilter dlIRC1,2f (
rozladenia | RC, ut hemsesakvsndgwamt Kgummany momentu

na maxi m8l ny moment aj na RESET PWM vjoevammagm @ bki odnvhx
volieb.

8.15Vyugitie prep2nani a sady parametrov n a
meni | a
Menile frekvencie UNIFREM obsahuj % 4 ug?2 wmaetne sk ®
nez8visle epdrietpo2vnaaSS a.as prepnut i@ ssadryastea vdeon i 50 nps:
pr e jednotl|v®asamytm@dﬁ,g|htwr® maj Y2 bl okovan¥ z
mogn® realizova$S aj pri spustenom GTARTE pohonu.
nastavenl na aklkoOvek sirgerf§l Smehizha, gpmogRBRLUpe
zmenou parametrov, ktor® jednotliv® funk|l n® bl oky

Napr2zkl ad:

-zmena parametrov U/ F krivky pri Zzmene smeru ot 8| ¢
-zmena zdrojov ovl 8daeiha meniupba {§deorlepA®ani e miestr
-adaptivita parametrov regul 8t orov podOa rozsahu r
-amnoho Nal g2ch.

Podmi enky prep2nania jednotl i vl chpasr§8ameptarrcacnte tmeonvi |

Parameter ID: 206

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV

Pr2klad konfigur8cie prepnutia SADY parametrov:

Meno parametra ID Popis

Prep. s&d. 657 |Nastavenie sptsobu prep2?nania akt?
(Kombi novan®, Jednot)liv®, Parametro
Prep. sad

Kombinované
Jednotlivé J
Parametrom
Pr2klad nastavenia splsobu prep2nani a

21. februg8§ra 2018 Strana 154 z 176



UNIFREM v.3.28x

VONSC

Mognos$S p
akt2vnej s a

Q =

NASTAVENIE 1> SADY PARAMETROV i> Prep. s §x
Parametrom
Potom je mognosS nastavenia aktz2vn

Aktzvna sadampgmhols Sada i, Baga 2)Sada 3, Sada 4

Zdroj bitl sada
Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

641
6426
43

Nastavenie bitov Jerhep2fnalkaci ag8dz8vi

parametraPr ep. s &§&d.

l.splsob

Prep. s 8dKonfbé Sn7o]viaynu®g 2 v aj %

prep2nala. VIst
Ak s¥% neakt?2vne

[ 657]

sa |l en p
upng8 sada odpoveds§
vgetky bity tak | e

je akt2vna 2. sada, atN.

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi>PREPE NAL SCD

MognosS nastave
VEHIE' SADY PARAMETROV'.PREPINAC SAD
Zdroj bit1 sada

Zdroj hit2 sada Ziadny

Pr2klad nastaveni

nia: Zdroj bitl sad

a bin8rneho prep2nal a

2.splsob

ved8 jednej
2nalov tak
vny ¢giadny

QT O T
x - Qo =

. [66d Jednot-

IKiavg& T jeden bit b

sade (bit 1 odpoy

je aktzvna sada s
bing§rny prep2nal ta

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPE&NAL SCD

Mognos S

nastave

Zdroj hit2 sada Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny

Pr2klad nastaveni

nia: Zdr oj bitl sad

a bin8rneho prep2nal a

GPECI CLNE
NASTAVENIE [224] i

Nastavenie
gpeci 8l nych
pre prep2na

Pr2 krneasdt aveni a gpeci 8l neho zdroj a
NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> P RE P & N Ail> Zdso{Hitl

sada[64l]i>gpeci §| n
VENIE'. SADY PARAMETROV'PREPINAC SAD
Zdroj hit1 sada Specidlny
Zdroj bit2 sada Ziadny
Zdroj bit3 sada Ziadny
Em SPECIALNE NASTAVENIE

!

Potom je mognosS nast av3ADY RARAMETROV

i> PREPE&ENAEL &SEBCI CLNE NASTAVENI E

Bitl sada i gng§gl [ 645]

Viber sign8lu, ktorl yhodnocuje |

M ge byS vybranlT buMiltovél.nT signtg
Pred nastaven2m zdroja prepnutia aktzvnej sady pa
% SADE1, to znamens§ proi vypnutTch podmi enkach

do ostatnlich poug2vanich s8d cez povel

nastaveni e
| MENU ->UL OG /

OBNRWVp2rovanie s

§d
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Zalohy parametroy

EmUloZ parametre

= Obnov parametre
EmKopirovanie sad
EPresun parametrov
®Spravuj zalohy v panely

Povely na kop2rovanie s8d parametrov:
Funkcia Viber Popis
Zo sady Sadal..Sada4 K-pia parametrov zo sady 1..4 do
Do sady Sadal..Sada4 Potvrdenie stlalen2m 0Kop2rujo
Kopirovanie sad
Zo sady Sada 1
Do sady Sada 2
Na z8ver trpobodminaskavpSep2nani a aktzvne|] sady
dve sady parametrov a SADA2 m§8 byS akt2zvna pri
br emena S inlm poliatolnlm nap?2t2zm U/F kri
parametrov.
Meno parametra ID Nastavenie
Prep. s§&d. 657 Jednotliv®
Bitl sada s|645 NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> P RE P & N Ail> Zdso{ 41
sada[64l]i>gpeci 8l ny
Zvol 2 sa zdr o] prepnutia sady:
Stavmen.Neg.[ 547] (stavov® sl ovo negova
I\_IASTAVENJE 1> SADY PARAMETROV 1> PREPCENALT>
GPECI CLNE NASPABENLEsadai>si gn§| [ 6
A\ MENU \DIAGNOSTIKA\St av me n i> Sty rhen.tdg.h
Vyber signalu
Iz MENUADIAGHOSTIKA"Stay menica
Hap. batérie 1.3y
Hotohodiny HH 134.4h
Prev.maotohod HT 3.3h
Sta¥ menica ---1--1--1
Bitl sada zopne 646 NASTAVENJE 1> SADY PARAMETROV i> PREPENALIT>
GPECI CLNE NA S¥BkVsadd kopne [646]
Vyberie sa bit AFrotavoW®ho sl ova
Bit1sada zapne
Odbudz. MT U
Pripraveny U
U
U
(KeNge s aejgoodvma® ¥o hodnotu stavov®ho
vl z n atoFraa<0.)
Frot T pol arita rotorovej frekvencie.
znamienko frekvencie vyhodnoten® m
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Po spusten? prep?nania S8d do |innosti m! geme upr
vibere editovanej s$ady. ktofr r m&Eciakt2vna je zob a
di spleja mallm fontom.

Pougitie s8d parametrov teda prispieva ku zvligene
mogn® riegi S aj

Nesymetriu ramp frekvencie

Prep2nanie regimu riadenia

Prep2nanie sign8lov na anal-gongh vi stupoch

Ovli 8dani e viacerlch pohonov jednlm menilom
Zap2nanie a vyp2znanie korekci? alebo inlch funkci
é at N.
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9 Pr2klady nastavenia menil|la UNIFREM

91 Nastavenie procesn®ho regul 8tora pre ri

Vhasl eduj Yac e | asti b a sl avoeprtisaani arsipadseorbi a pre ud
hl adiny v n8drgi, pomocou | erpadla riaden®ho frek

d Situ§ci a

9.1
Frekvenlnl meni| riadi ot 8l ky | erpadla, tak aby
n8dr gi sa mtge pohyhowma$oodnami mEMmBun&joc m. Akt usgl
snzman8 sn2?2malom hladiny s pr¥%dovlim vistupom. Pri
a pri 20mA maxi m8lna hladina. Gelan8 vl glodKdel adi n
OV odpoved§ hhiadiim&l rmejl0OV odpoved8&8 maxi m8Il nej hl ad
) Senzor vvsky hladiny
@7 ........ FYPTE— . 0-20mA
Cerpadlo
_________ mn @ 3
Zelana hladina Nadrz ,
0-10V Vypust
912 Pripojenie menila _
Napatie pre gel an%% hl adinu pANlpoj 2 me na prvl anal
Senzor vigky hladiny pripoAR2me na druhl anal  -govl
VIistup menil|la pripoj2?me na | erpadlo.
913 Nastavenie awstpov gov i ch
y me n u ANASTTV,ST/UPN@\\EF]STU'PNNALEGOVE VSTUPYA
AAINTly p Al NLGVAE AO 3
AAI'NRi I 'ter AIN1A = 1ms (ak by bol sign§l rugenl m?
AAI'NGPECI CLNE NASTSAWYEMNIE Al N1A = giadny (F3)
AAINRy p Al N20mAR= A0 )
AAI'NRI 't er AIN2A = 1ms (ak by bol sign§gl rugenl m?1
AAI'NRPECI CLNE NASTAWHBMNIIE Al N2 = ¢giadny (F3)
9.14 Nastavenie procesn®ho regul 8tor a
V. me NASTAVENIE i FUNKCIET PROCESNh AREG.
ARegi m PRA = APol ohaihd
Rezim PR Takt o s a nastavovanie proces
Teplota nastavovani e cwm VjlddemrotPkos8icohnha i n»
Teplota inverzny pr2pad, ak by Dbolo | erpadlo wur
Poloha Zvygovan? j eho ot 8] ok bude hl
Poloha inverzny kl esas.
Prietok
| nfrRe gi my PR splsobia prepnutie nastavovania v inTc
é\Min. gel . vel.A = 1cm (mini m8l na hodnota procesn
AMax. g¢gel. wvel.fdA = 50cm (maxi m8l na hodnota proces
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AZdr oj @ekF. ARRNL1A.

Zdroj Zel. PR Ak by sme <chcel i rvashlaadiShdg e\t
Hodnota Il PRAi = AHodGeolt.a ihfioad=fd3 Gcm (ak po
hl adiny je 30cm). Hodnota sa
AIN2 hraniciach AMin. ¢gel. vel.fd a
AIN3
AlN4
AZdroj sp.fivEzBpl RRfA.
Tdroj sp. vazby PR Ak by bol a pewm3t ntegdnw? aby, t
Hodnota obdobne ako pre gelan¥% velilin
AN Samozr ej me treba nastavi S 0«
F_ procesn®ho regul 8§tor a.
AIN3
AlN4
9.15 Nastavenie vistupu menil a
Treba nastavi S odpovedaj Yace parametre motor a, ram
V menu ANASTAVENIET OV L CDA NG EL A RREKVENCIA#R
AZdroj rever BezreFerzyil 9 51]nfa k= bA sme | erpadlu umogni l
chodu, | ige v pr2pade potreby by sa |erpadlom od]
droj reverzu F
Ovladaci panel i
Trvale reverz
BIN1
BINZ
V menu ANASTAVENIET OVL CDANGEL ARREKVENCIAT Zdroj gel . fhiek. =
droj. 2el. frek.
Procesny reg.
|MODBUS
FROFIBUS
[Max. hodnota 1
V. me NASTAVENIETi OVL CDANGEL A RREKVENCIAT GPECI CLNE NASTAVENI
ASi gn§l pDIASNGSFIRA i=Funkcie i Proces. reg.i VI st upt PRt o nast av?2 me
vistupng8 frekvencia menila je riaden8§ proceasnim r
aklnl z8sah.

LANA FREKVENCIA' SPECIALNE NASTAVENIE

Signal pre 2F = \Vystup PR

9.1.6 Monitorovanie

V me DIMGNOSTIKAT Vst upy /i ANfist upy 3 3

Tu | e mogn® sl edovaS anal - gov®cwstAng N1y N AAd Nf2yiz ia
v pomernlch AAI N1 Rel . fA, AAlI N2 Rel . i

V  me DIAGNOSTIKA i Funkcie i Proces. regfi )

Tu je mogn® sledovaS procesni regul 8tor v procesn

V  me DIAGNDSTIKAT Ov | §diagele. AFrek. B B
Tu je mogn® sl edosvtasd pprreopcoelsznt®hmol rvelgul 8t ora na g¢gel
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92 Pr2kl ad nastavenia | ogickIch okov

Frekven| n® menile UNIFREM maj% vo svojej] softv®r
| ogi ckl cH olglicckkdvmis oper 8ci ami OR, AND, XOR, RS | =

Mo ¢ n mastdveniatypuvstupovavl st upov pre |l ogick® bl oky:
(vistup negotvamll | ogick®ho bloku negovanl, wvstup
prvli vstup |l ogick®ho bloku reaguje na n8bedgn¥% hr a
na n8begn®wnBiahu si

Pr2klad mognost 2 rvassttaupeorvi d ovgsitcukpBohvo ab | ok u :

& — & — & b— & b—

—q —q —q —q
—q —q

Pr2kl ad:
Nasl eduj %ci pr2kl ad d)em«mays{dtraween|jaedfnroedk1\cmg1Ug®hémrr
l ogicklch bl okov. UvagUng rvhkdenom @ ss$ bk WEH meg mo
pr%dom 1, 05[ A] Ne zaSagdgrewmllovneot ofrr eskav ernacz kei ephoa lzi ne
gel an¥% frekvemeh umdétO¢ Ha]j e Dbi eg realizovanl po na
nul ov¥% frekvenciu.
F [Hz]
N

F max

PAR.ID = 111  [77==7m =77 oo o s o m s s

Ffel=50MH7 |

PAR.ID = 162 : :

' LINEARNE RAMPY FREKVENCIE
20 [HZ]
F min = 0 [Hz] 5 i i 5 -
PARID =110 5 T rozb. 1=10s T dob. 1=10s i
PAR.ID = 116 PAR.ID = 119
Nastavenie rozbehoveja d obehovej rampy pre tento pr2klad

Pomocou | ogi ¢ kT ¢ hn absltoakvo2vme meni | t ak, aby vyhodnocov;
frekvencie 20[Hz]anepr ekr ol eni e pr Ydu motora 1[ A] (motor |
Dan® podmienky meni | signalspupanymean8l ngov®pdswo
tlm z2ska povahu rel ®ov®ho vIistupu. Pri frekvenci

m§& vIibsbgpck®ho HlogkwkloB1l oper §ci ou ANDI sltougpi nclTk ¥s i hgo
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vstupuje do druh®ho pogoca®hbodpi ok ®haddgBiRd kakw dBe&r §

AND al asom zopnutia T_on = 0,5][s] a | asom eghypnut i
vistupn®ho $sgnBkedahbhB2 di skr®tnych stavov vistupn
Na anal -govl vlIistup AOUT1 naviageme vistup |l ogick
l ogick®ho bloku LB2 (logick8 hodnota 1l1lpastaaw?la @mm¥
20 [mAlapr i vypnut 2 LB2 (logick8 hodnota 0) sa nast
na svorky menil a. Na svorky anal -gov®ho viIstupu

FUNKCIA

POROVNAVACIEHO

OPERATORA

LB1 fast LB2 fast

i ! AND AND .
Frek. MN [47] ' : T offT on

: > _E%. 1. signél Ton/Toff =051l (Pri T_on logického bloku LB2 fast je vystup AOUT1 = 20 [mA]
20 Hz i !

3 i LOGICKY LOGICKY AQUT1

1 i BLOK BLOK
Prad. MT [42] 1 i Analégovy vystup 1

! > 4%0 NEGOVANY 25008l NEGOVANY
1[A] ; ; 2VSTUP 2VSTUP

T_on - ¢as zapnutia logického bloku LB2 fast
T_off - ¢as vypnutia logického bloku LB2 fast

Blokovg sch®ma vyhodnocovamk apoméeapuilchgipokiméenbl okov

Postup nastaveni aahahgig&V@hobVb&bupa AOUTI:

Vibenastavenie LOGI CKEHO BLOKU LB1:
Parameter ID: 167
MENU 7> NASTAVENIE 1T > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i > LOGI CKE>BBlLfaK Y

Meni | det ek uyj e2 OHrHezk]. MaNr i rozbehwr #d §al a<n1/1[rAT]c~h(Inc
sign8l druh®ho vstupu) pri rozbehu na gelan¥% rlch
preto viber 1l ogickej-AdPper8cie : logickl s¥%Wlin

Parameter ID: 625
MENU T > NASTAVENIE 7> FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CKE£ B&I®BKféasti>
LB1 oper8cia = AND

Viber sign8lu Frek.MN (velilina diagnostiky) pre
Parameter ID: 577

MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE 1> PLC FUNKCIETi> L OGI| CKE£i>BB103dstY> LB1_ 1 s
= Frek. MN

Logick8 hodnota 1.vstupu I|FRRMNI[47]320H#4: je hodnota s
Parameter ID: 578

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIET> L OGI CK£ iBLBDHKasti> LBl 1
zopne = 20.00 Hz

Logick8 hodnota 1.vstupu LFERMN[47] €20k :j e hodnota s
Parameter ID: 579

MENU 17> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIETi> L OGI CKE£ iBLBDHKasti> LBl 1
rozopne = 20.00 Hz

21. februg8§ra 2018 Strana 161 z 176



VONSCH

Viber sign8lu Pr¥%d MT (wwpglBl:i na diagnostiky) pre

Parameter ID: 580

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLBDHKasti> LB1 2
signs§gl = Pr¥d MT

Logick8 hodnota 2.vstupu PB¥d eMTl [4KR]] e hddAdot a s

Parameter ID: 581

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE i> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ TBLBDHKasti> LB1 2
zopne=1A

Logick8 hodnota 2.vstupu IPBXd eMTO [AKR]j e< hHddAdat a s

Parameter ID: 582

MENU 7> NASTAVENIE i> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIEi> L OGI CK£ iBLBQHKasti> LB1 2
rozopne =1A

Pre splnenie vstupnej podmienky Pr Yad <MT A] j e potrebn® sign§l dr

negovasS, pretoge porovn8vac? oper8tor |l ogick®ho b
Parameter ID: 1008

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 71> LOGI CKE£ iBILE1IKast i> LB1 Yar ovon
negovanl

Vibenasatavenie LOGICKEHO BLOKU LB2:

Parameter ID: 168

MENU 7> NASTAVENIE T > FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CK£ B b IR fést

Pri logickej hodnote 1vT st upu LB1 m§ prvIl vstlupre BB 8 vyberigi c k %
oper8cia | ©ogNDka ePbassinpnl sign8l LB2 sa privedie
sa dosiahne zap2??nanie a vyp?2nani e 2zopnstiaapypnuth B2 po

|l ogi ck®ho bl oku LB2.

Parameter ID: 626

MENU 1> NASTAVENIE T> FUNKCIE i> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£E Bi > QB2Yfast 1> LB2
oper8cia = AND

Parameter ID: 1009

MENU i > NASTAVENIE 1> FUNKCIE T > PLC FUNKCIET> L OGI CK£ TBUBDf&sYi> L B2 Yr
Vstup 2 negovanl

Viber sign8lu pre 1. vstup LB2:

Parameter ID: 583

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 1
sign8l = Logick® bl oky

Signg8l 1.vstupu LB2 m§ logicBW hB8dnbogitk#tkhmd8not

Parameter ID: 584

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE i> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ TBLB2Kasti> LB2_ 1
zopne = LB1

Signg§l pre 2. negovanl vstup LB2 je vistupnl sig
zap2nani e al svtywpwamBikedani e di skr®t nych stavov (0
Zopnutia a vypnutia |l ogick®ho bloku LB2.

Parameter ID: 586

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE£ TBLB2HKasti> LB2_2
sign8l = Logick® bl oky

Na si2gmnslt upu LB2 sa privedie vistupnl sign§l LB2

Parameter ID: 587

MENU 7> NASTAVENIE i> FUNKCIE i> PLC FUNKCIEi> L OGI CKE£ iBLB2Kasti> LB2 2
zopne = LB2
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Nastavenie | asovani a
Nast av e nzopnutia l2BR. u

1zoagiznka@ki 2 mh ok e

LB2tupu LB2.

Parameter ID: 1025

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i >
zap.1 =0.50 [s]

LOGI CKE iBLDRY| as»vh

Viber |l ogick®ho bloku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1033

MENU i > NASTAVENIE 7 > FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE i >
|l as zap. 1 = LB2

LOGI CKE£ iBLIOKY]| a$»lLBpme

Nastavenie |l asu vypnuti a

LB2.

Parameter ID: 1029

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE i >
vyp.1 = 0.50 [s]

LOGI CKE iBLDRY| as»vh

Viber |l ogick®ho bloku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1037

MENU i > NASTAVENIE 1> FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i >
las vyp. 1 = LB2

LOGI CKE£ iBLIOBKY| a $>»LBapre

Gpeci 8l ne nastavenie anal -gov®ho vistupu AOUT1
Na anal  -govl vimsawipazAaUT1lvijset up | o.giRki®hodo ori wtku IL
bl oku LB2 (T_on = 0,5 [s]) je na anal - goavionvywlnsutt
| ogi ck®ho bloku LB2 (T off = 0,5 [s]p)y ¥Yde Ongd mAr a |

Parameter ID: 370

MENU i > NASTAVENIE T >

VSTUPY A V¥h SATNUAPLYE

GOVE VBEAOLUPY

Anal - govI1 v srazsapuO@R0[@mAluj e v

Parameter ID: 358

MENU 7 > NASTAVENIE i >
0-20 [mA]

VSTUPY A Vsh SATNUAPLYE

GOVE \ h/AOLUPTYp AOLi >

Parameter ID: 1076

MENU 7> NASTAVENIE 7 >
Gpeci 8l ny

VSTUPY A Vsh SATNUAPLYC

GOV E VhASOLUPAOL Zdroji >

R01 Zdroj

Prad MT
\ykon
Prad ETO
Moment
Specialny

Parameter ID: 361

MENU i > NASTAVENIE i >
T>1LB2

VSTUPY A Vsh SATNUAPLYC

GOV E \ hADLUPSY. (AOL_B)

Parameter ID: 941

MENU 7 > NASTAVENIE i >
0.00 [mA]

VSTUPY A Vsh SATNUAPLYC

GOVE ViaAOLUPAOL_AT>

Parameter ID: 942

MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Y¥=h SAAINUAPLYC GOV E VhHAOLUPAOL Bi>
20.00 [mA]
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Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude |line§8rne pre

Parameter ID: 359

MENU i > NASTAVENIETi>VSTUPY A VHESTAINALEGOVE VARAMSOLUP YSi gn §3*
Logick® bl oky

Priebeh velil2n

1 18zec
— - o | DT

L= |
Vist upnT s20fnAs |

""-. /anal-gov@ho vi's
k.

(Frek.MN [47] = 20 [Hz]) i hy

2214 D260 0 12214 4
l2Frek. MM [0.88Hz +56.8Hz ) B.AAHz
A1 (@ BmA<28 Bmb BB

*Pr¥d motora mreiprerkew§dadkerodnotu 1 [ A]

Na obr8zku grafu je vidieS pri edwoedfrekvencipohunaeg&rasp
rampe 10[s] na ¢gelan%% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh mo
rampe 10][ s] na nhoodwvdgardirekwedhomianok (frekvencia m
a pr¥%d motora < 1[A]) je si-ghal mMmAdPv aam® asnm? n govo
AOUT1
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I0N8vod na pougitie ovl8&8dacieho panel a

Menu [ Zmei [N Pomoc

VANV NI/ NI 2N
~[=] &
- (= )=

VONSCH’ E’

Ovl §dac?2 panel

101T1 al i dI §

sTART | || sTop [ [reverz|l | Ov | §dani e naeknijlea kzov 02 dernd j ovl 8dani ¢
—
esc Zrugenie zmeny, zatvorewWieveRnaygg
—
ENTER Viber pologky, potvrdenie zmeny (V
Posun v menu, nas~tavenie hodnoty. 5
V. pr 2 gea dvel yiceste menu obsahuje viac ako p @ gdlog i e k ,
stlalenie jedn®ho z tlcht@iek.tolza!ai,élr
aktu8lny riadok pre viber je tmavl
1 g @1
A — \MEHUNHASTAVERIE
7 @mPARAMETRE MENICA
@ OVLADANIE ) .
ERIADENIE A REGULACIA MognossS rolova
@mVSTUPY A VYSTUPY
B FUNKCIE
AktuS8lna pol og
Posunvmenu, zmena r 8dov
q [> Zad8vanie gelanej hodnoty N
(lenvokne monitor ak je vybranl ako
ﬁ Zobrazenie MENU-v T ber funkcie panel a
@ F3 Kontextov® tlalidl §
e e
£4 Zobrazenie n8povedy
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102Gt art panel a

Panel sa mige prip8jaS k zapnut ®mu alebo vypnut ®m
automaticky zapne as p 0 j 2 so zari pheared m. pAk ppperkl chelsai ac z
p ok Vs spoji S mswovnzakroivadaehrensosu ako malo naposled
tak®t o neexistuje, panel d8 na viIiber zoznam dostu

Fanesl v, 29821

VONSCH
1: VOHSCH UniFrem ¥.2.100
Priebeh inicializ8cie

10.3 Obrazov ka

Adresa mi Zobrazovan® St av me

N§zov \3 e (O EAR @ L>slo akt?

Monitor

Zobrazov,
i nf or m8c |

) 546V
Prad MT 0.00A,
_ Nom. vykon 44.4K'\w/
Hl &seni e i E7 - Externa porucha (1/1)

/

Viznam kontexto

104St av meni | a

i Bat ®wmivd 8lacom paneli je slab8§ (treba ju
il Beg?2 z8znaanelgr afu v

Me n i | pojueheivE, vzniklo varovaniea |l ebo f unk|in® hl 8seni

Je akt2vny reverz menil a.

R
@EB Meni | stopee( gvt vordgte&knt,e v(toliaci terl] 2k).

1,2,3,4|L2sl o aktzvnej sady v menil.

10.5 Menu F1
MEHU

[EEInoNITOR v~ GRAF

ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA

[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY

QULOI / OBMOY Tz ZARIADEMIA

5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF.

BPDvodne okno menu

Medzi jednotlivl mi pol ogkami MENU sa prep2na tl al
Viber funkcie paneENTERfpomocou tl alidla A
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Viber funkcie panel a

Zobrazenie Monitora (Detail monitora)

MONITOR Zad§8vanie ¢gel anej f roevklvSdad2e,p aarke |
zad8vani a

Iﬂ”“ GRAE Zobrazenieanast aveni e z 8§z myrafickej fosmiegn 81 ov

Nastavovanie paramebomovejmeibdhkitbr
MENU prejsS pomocou viberovich ¢2q
na polNASJAVENIEapot vrdi S stlalen2m t|
pol ogliektiv nastavenie op2S potvrdi

MEHU 1 1w 2915754/28 @1
g NASTAVENIE [EZIMONITOR P~ GRAF _ \HEI'IU\HASTA"."EHIE

SCHASTAVENE el =
[SHSTORA A\ PORUCHY

EJULOZ / OBHOY Sz ZARIADENIA
5 ATYN [ DISPLEJ COMF.

@PARF\METRE MENICA
& OVLADANIE
ERIADENIE A REGULACIA
E@VSTUPY A VYSTUPY

Zobrazenie vget kT ch meamivbotvrigcnho vi enjf (
Vivodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pologku DpIoAGNGEE KA2a t | al i
pol oglie«tiv di agnostika op2S potvrd

1 1: Détum 2818f84f26 1

MEHU Z€ar 11355
[@]] | DIAGNOSTIKA Eone e | HENTDIAGHOSTIRR

LAY I DIAGHOSTIKA [ R.aden,e

[E] HISTGRIA /™\PORUCHY @ Vstupy / vystupy
JULOZ / OBHOV  Sz¥ZARIADEHIA @gttmkme -
& ATtk [ DISPLE] CONF. @ Stav_menica

Vvodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pol ogkwoHIVSTIGRS Astd alen2zm t |
Zobrazenie (d&8tum vzni kudah®zo?) mi
(Obnova parametrov, Zmena par g aleo
udal osti-zmemateani e zaznamenanlch %

o T
HI STERI A [EENONTOR [~ GRAF G203 E11 - Nadprod
ACHASTAVENE  [GDIAGHOSTIKA i65s1a-E25 - Preruseny AIN1
=] HISTGRIA /\ PORUCHY > %23 E25 - Preruseny AIN1
[JuLoz / OBNOY  Zx®ZARIADEHIA 1323242%5 CE)2b5 Prerusen*{ AIN1
nova parameiroy
5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF. % “Pomm |

PREKLAD
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1 [DEwm 2013/04,26 w1 1 [Datm 2013/04/26
HENL', ] HEHL'
Datum 2013/04/15 Datum 2013/04/05
Cas 14:20:50 cas 08:20:24
MNap. DC 2474V Obnowva sady Sada 3
Prud MT 5.39A EMENU
Frek. MN 1135Hz
| Henu |  Pomac | h | Pamac |
Zaznamenanie Ydajo Zaznamenanie Ydaj-o0\
nadpr %d obnova parametrov
Zobrazenie aktu8lnych por%ch, ich
po z8ni ku poruchy, | ak8 danrkd ndcth
na menhllavnd&m MENU potvrdi S viber
HEHU 1 [Dawm 2013/04/26 w1
MOHITOH IAL GRAF Bez poriich a varovani

ACHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /™\ PORUCHY =

[JUL0Z / OBNOY Sz ZARIADEHIA

W ATYK [« DISPLEJ COMF.
PORUCHY [ Henu_| | Pomac |
PREKLAD
1 12%?5%111?8]3{84{26 E @ 1 1 % LN ?B13:’B4:’26 E @ 1
Poruchy, varovania - 1 PuruchI yarovania - 1
E14 - Bezpec. ystup 0.4s E31 - Vel'a porich Potyrd
| Pomac | | Henu |
Odrat8va sa |l as po Lakanie na potvrde

Vytvs8ranie z8l oh nast avaechdbooka. par af
Spravovanie vytvorenlich z8I1 oh, k of
parametrov. V hlavhomMENUp ot vr di S viber t1 al i
pol ogky (Z&lnockhce eparvametrov op?S po

ULOG |/ HENU
OBNOV [EZIMOMITOR [~ GRAF

ACHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA

[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>

(TR S:=ZARIADENIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF.

1.D& 2813/84./26
L @1

Las 164
ZTalohy parametroy
gmUloZz paramefre
@Obnov parametre
ez Kopirovanie sad
& Specialny presun
#Spravuj zalohy v paneli

Vi ber mekntiolral,m sk opmrmumé lk,ujaek je vytyv

sjednTm panel om. Po opa@tovnom spus
E ZARIADENIA smeni | km,orss m komuni kownadlavmapo ME&ND
viber tlalidlom ENTER. Viber zari i
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HEHU Vyber zariadenhia
Elhowror - chif 1: VONSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHEE  [@] DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>
o 1Ny 01T TARIADEHIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF. Menu | Obnoy
Zmena komuni kal n®ho jazyka p alaveoma
MENU potvrdi S viber tlalidlom ENTHE
MENU 1 ™ 1
[EZEIMOHITOR [~ GRAF I || SE—
JAZYK Slovensky S
ACHASTAVENE  [@] DIAGHOSTIKA English
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =
[JuLoz / OBNOY  Zx®ZARIADEHIA
ke DISPLE) COHF.
m@ e Fomc.
Nastavenie (jas, kontrast, ...)adi agnosti ka (nap8j agdg
bat ®r i e, ... ) ovnll daoime ME Na pelt & r
tlalidlom ENTER. Vibep2fapoaveadi .
MENU DISPLE) v. 99.031
DISPLEJ Podsvietenie 4
CONF. EE]HoMTOR '\~ GRAF y
ACHASTAVEHEE  [@] DIAGHOSTIKA 2320V
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY = 3.16V
Quwzfoeuw %EIAMADEHM 115 200 *B***
& IATvK e DISPLE) COMF. ﬁ
10.6 Monitor, detail monitora
Pribligne po 20 sekund8ch nelinnosti sa okno MENI
voObtul al en2m tlalidla ENTER.
MENU T ™ @ 1
Honitor
FETTNTI 1 GRaF Frek. MN 0.00Hz
%HASTA\J‘EHIE (@ DIAGHOSTIKA Prad MT 0.00A
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY —> Nap. DC 3210V
EJUL0Z / 0BNOV  SzSZARIADENIA ?::J?ota hiadic g'f'fg
C ILVAL [ DISPLEJ COMF. e B Imei NS Fomoc
Z8kl adn® okno po gtarte panel a, zobrazuje vybran®
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Monitor

Detail monitora

Zobr az? det ai |

vy

Zobr az? Monito

Zobr az? Me nu

Zobr az? Monito

Zmena vVvybranej

PRE KLAD

1 1D@tum_2813/84/24
2&as A7:42:69

Vyber signalu

Monitor

Zmena Viber

vybrate

pogado

(Vybrat§ -poBbbaé
(ZmeR)

zobrazovanej
diagnostiky ->
ENTER

Pot vr

Zzobrazovanej \

1:Ddtum 26127684 /24
922

1 =z BTE _ @ 1
Honitor

Prad MT 0.00A,

Nap. DC 316.1v

Rele RELE3
Teplota chladic.. 22.1°C

Henu [ Zmen [ Pemoc

Po potvrden2z z¢
Monitor Tmav §
vybrats§8 zobrazi

10.7 Nastavenie parametrov

Meni | obsahuje 4 sady parametrov.

Panel pon¥%kne priamo na nastavenie da hddnotp @wor a met
vgetkich sad&8ch alebo ak nie je (Powmnlem8& sadowons
stlal en2f2)) Pl ipddtavr den2 zmeny par it rsa (uStolga| ernc?
hodnota do vgetklch s§&d.

PRE KL:

1. MognosS priameho nastavenia vybrat®ho par amet
vget kT ch 4. sad8ch jenastaven8 rovnak8 hodno!
rozbehu (1 d 117 = 50Hz) 0:

1 é::Détum 2013/84/22 1

as 126828
REGULACIA*.RAMPY FREKVENCIE\ROZBEH F

Zas rozbehu 1 15.0s
Zas rozbehu 2 5.0s
Zlom rozbehu 50.0Hz

on rozh. L000Hz/s
Sklon rozb. 2 b.000Hz/s

Henu [ Sady [ Pomec
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2. Nastavenie hodnoty parametrapopot vrden2 sa ul og?2 rovnak$8 hod]
1 é[éétum 2813{84;’23 @1 1 1[%étum 2813{84{24 1 1 é::[%éatsuwa:%ﬁ“l:ggacvzt @1
Ilom rozbehu REGULﬂCIA\RﬁMPY FREKVEHCIE'.ROZBEH F Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 150s Sada 1 40.00Hz
Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 40.0Hz
0 o0zbe 40.0 Sada 3 40.0Hz
[Hz] E=>> BKlon rozb.1 BO00Hz/s [ [Sada 4 400Hz
{0.00Hz+-50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s v
Ve Y Sy ] Fumoc Rl [Fomoc_
Nastavenie hodnoty Po potvrden? P o sktGIDa!enZ k-
arametra aENJBERt nastaven8§ hodnc rovnak® nastave
P vo vgetklch 4
3. Panel pon%kne nastavenie parametra pre jednot]l
sad8ch (stal? ak je hodnota parametra rozdie
parameter oznal? ako "saddady astpaheh? monhVikhec
par ametra pre jednotliv® sady.
1 1Détum 2813684/’23 1 1 5;%1?%9?2851368‘”24 @1
REGULﬂCIh\RAMPT FREKVENCIE'.ROZBEH F Zlom rezbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 50.0Hz
Cas rozbehu 2 5.0s :D Sada 2 SUOHZ | :D
Sada 3 50.0Hz
Sada 4 50.0Hz
| Henu_|  Pomec |
parametra v pi Viber sady -a
sade > stlali & ENTER
1 12%5;;"%925&95,;94/24 @1 1 é.ﬂétum 2813}84/24 1 1 é[%gtsur?a%ggéawﬁ @1
Flom rozbehu Sada 1 REGUI.ﬁCIMMMP‘I’ FREKVENCIE . ROZBEH F Zlom rozhehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 30.00Hz
g]o 00 Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 SU0UHZ |
Zlom rozbehu 30.00Hz Sada 3 50.0Hz
]
H E=>> Skion rozo 1 5.000H2/s | == [Sada 4 50.0Hz
{0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozb. 2 ___5.000Hz/s
Henu | 524y | Pomec [ Henu | [ Pomoc |
Po stallen?2 F:

Moment 8|
(potvrden?

Nastavenie hodnoty

par ametr a aENJERt

ne

spr 2 st dapepsads. v

nepr2stupn®
stlalen2zm ENTER)

Po potvrden?
nast awham parametra

parametr e S Y
panel

nastavenie parametra vo
vybratej sade
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PREKLAD

PARAMETER 0Sklon rozb.1 (1D 124)07 z o
[ @1

€3

Hodnotu nie je moiné menit’.
Pre spristupnenie zmed
parameter
Typ rampy frek. [ld 107).

F2 Prejst’ na parameter
ESC Zrus

/

brazenl menej virazne
1 19atn 2013704729 @1

IADEHIE A HEGULﬂCIA\HhMPT FREKVENCIE

na

Min. frekwvencia 0.10Hz
Max. frekwvenci. 50.0Hz
Typ rampy fr. dodrzi cas|

Po p ot Vi ENTER,Zobrazenie
mognost?2 spr2stup

Po stl al en2paF2
parameter pre s
v danej sade

di pleji

Parametre m!gu by$ erntozmrsaha tzynpu nast avuj %.
Oznalenie skupiny parametro
-Zzoskupuje parametre spadaj ¥
& OVLADANIE -vytvs8ra stromov¥s gtrukt %r u
| esc
-n8vrHWtowve Relbeopy @
Spusteni epqgel® kazu
Stlali S tlalidl o ENTp®Rmaram v
typu povel
1 =1
Vykonat' prikaz?
#Motor 400/0.12 vt ikt
Potyrd’ F2.
Irus ESC.
spustenie je | F2 ebn® potuvr
Nastavenie | 2selnej hodnoty
AN
-nastavenie poga :j hodn
-Zzmena nastavoq [> r 8du
(zmena p022¢ie kur zor a
1 Leinaeisee T ™ 1
48 0 Hom. yykon Hom. yykon
(0.00Hz+48.0Hz)
(10w—1 500M‘w‘) {(10W=1500MW)
[ Henu |  Pamac |  Pomac |
V.tomto okne je zobrazovans§
mogm&staviteOn8 hodnota al e
parametr a. Zmena zobrazenin
m, K, M, G, ) S a uskut'o!R
fyzi k8l ne jednotky umogRuj %
nastavi S, tak sa zotbora& 2j e up
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nastavovan§8. Ak nie | mo g n
nie je zobrazenl
-hodnota sa zmeE&BNRTERO potvrde
TIN50y 054 6
. vgdy mus?2 byS vybratg§ | en |
zapnuta -po potvrden?2 sa hneN vyber.i
Viber viace(V¢WCWNECISOBNN VhB
-nemus 2 byS vybrats8 giadna p
-mt ge byS vybratlich viacej p
€SC
vybran® zmeny s ~dot kddzaj Y
komp. IR otvrdenie
regulator ZM ' '
UleZit” zmeny?
o Potvrd’ ENTER.
Iru3 ESC.
Parameter typu signs8l
vl ber parametra, ktorl ovpl
vl ber parametra zo stromove
AN
-prechod po parametrochvr ov nak e LAY [
-prechodna i n Y Ystrane q >
10.8 Graf
Vhl avnom MENU potvrdi S viber tlalidlomi ENTERI S
kontextov‘/FQ\‘\‘tIvalbledlmastaveg\ia grafu op2S potvrdi$§S.
| I1m|n®'l GRnF
MEHU [ I #Prisposob hranice
I I #2Zmaz graf
EEIMONITOR ! ! Graf 1 Prud MT
ACHASTAVENIE (@] DIAGHOSTIKA | ! Graf 2 Frek. MN
HISTORIA' APORUCHY :> 12426 24600 "12.4.26 24? BB :> cas mlerka 1mln
EJUL07 7 OBHOY  SxPZARIADENIA o Y, Ganasan o220 \/zorkovanie 60.0s
& v [ ISPLEJ CONF. hasiar | Stop I o | Mo [ Pomoc_
Okno Graf sl %gi na zaznamen8vanie priebehu hodnot

v parametroch nastavenia grafu (F2).
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PRCKLAD

Oznalen% pologku (Graf 1) potvrdi S tlalidlom ENTE
Zzobrazovan¥ avySlpdtivirudiaS.op

GRAF Vyber signalu GRAF
#Prispdsob hranice 2 \HEHUDIAGHOSTIKA"Riadenie #Prispdsob hranice
&ZmaZ graf gﬁalg% ]202R2P¥ #ZmaZ graf
Graf 1 Nap. DC ap. . Graf 1 Prud MT)|
gra! ! !re!. EE => Hap. MT wy| > Far 2 Frek. PN
Cas. mierka 10sec ¢ FI .00 Zas. mierka 10sec
\/zorkovanie 60.0s s ) \Vzorkowanie 60.0s
ien |  Pornc | Hens I Ziainy [ Pomic e |  Pom |
Prvl graf (Graf 1) | edrkurhes lgernalf t(eGrgaofu 2/)i ahrrowb gao u
okna grafu naOavo je zobrazen8 vybran8§8 velilina,
napravo akt u§rhadkudna'dat I vhi toupel i hsoa®i zsal kpbg
\Y, hornej ,astl grafu zobrazen§stalvnadadam|a|ﬁ£ zobrazo

1

18sec b‘l (}

\
95818 ‘11.2.21 25328 ‘1.2, 21 11221 55:28 112 . 95818
ERIHI BBBU 16,881 1,550 l’_“F!IHI BBBU IBBBU] 1531 ERIHI BBBU WBBBU] ERINI [BBBU 18,884

20 1z
WRIMNZ [8.8EmH-26.60mA) 17 52mH WRINZ [(0.86mH 260 860mA 17.52mH WRIMNZ [8.88mH-26.60mA) 17 52mA PAINZ [3.60mA- 20,060
Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor Henu [ Mastay Stop Kurzor i

Sledovanie hodnoty

Okno graf Lasovg§ mier Lasovs§ znal pomocou kurzora
Po spusten2>GT@rRaf)u s@F3ukl adhl &n odtoy pzanmttlten aadm si gn
zvolenom kroku. PodOa veOkost: kroku je vypol 2tan
z8znam pri vypnut?2 panela, z8znam pokraluje po op
neexistuje odpovedobjacien®8gmnamojyane. Z8znam gr af u
grafuvst ave zariadeni a. Polas z8znamu je mogn® sa pr
na pozad?.
Spustenie, zastavenie z 8 znamu do i nternej pa
F3 Gtart, s| nastavenl ch mognost 2
Nastavenie mognost2 grafu
Prisplsobimaanac® gkwmrfzormmav aktusgl n
bude zobrraezSlvracSm v| as e
Zmag ¢gvwmage d8ta zaznamenan® v g
Graf1,2ivi ber zaznamen§vanlch sign§l
L asnietkaiveOkosS zobrazovan®ho Wsek
F2 Nastav. znal kaankne Vgrafu je mogn® dole meni
Vzorkovanie iperi -da aktualizovania hod
DOgka z §anfomoeomaxi m8l nej dOgke z 8§17
Zz me s t@Fa ndot i pri aktu8l ne nastaven
Cyklickifurm-udje, |1i sa po naplnen?
prepisovaS najstargie vzorky, ale
Z8znéamobrazuje naposl edy zaznamen
F4 sl edovanierz8zmamu | ase
Kurzor, |kuzoriumogRuje analyzovanie grafu g
q [> Zmena poz2cikaerkwrowroan v e gi me
Posun
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109VyhOadani e parametr a

Stlali$ F4 peelpombt iovyvol ani e n8povedy pragdly bpamd mepta

m8& svoje jedineln® ID | 2slo.
1 1Dswm 2613/64/23 @1 | Pomoc "HOTOR" (Id 58)
\HEHU'HASTAVENIE Hastavenie parametroy pripojendhe
motora aleba iného trojfazeveého
@PARAMETRE MENIGA spotrebica na silovych yystupoch menica
E=>  [frekvencie (ULVW,PD.

2 OVLADANIE
EzRIADENIE A REGULACIA
B VSTUPY A VYSTUPY

| Pomoc | Menu [ Hajdi 1D [Porovnaj

Zobrazenie n8povedy pre zvolenl

Vokne n8paevekdoynt ext F2\y . N§jadii dI D. Po zadan? odpove
apotvrden?2 stlalen2m tlalidla ENTER, panel zobraz:
1 éDétum 2813;’84!24 1 1 12.Détum 2813?84?24 1
ITadaj Id \MEHU\H&STAUEHIE\MOTOH
EMAKRA MOTOROV
Nom. vykon 370w
:> MNom. napétie 2300V
MNom. frekvenc. 50.0Hz
(0;1201) Prad motora 182A
| Henu | Henu [N Sady [ Pomec
. Po pot vobchenie ?
Zadanie | d vybra pogadovan®ho pe
F3 APorovnajh sl Yagi na porovna

-Funkcia tlalidla 3
vget kl ch) ecard@tclhi vich ul ogenlch z8l oh parametrov.
rozdielov v nastaveniach.

1.0 tum 2813{84{26
1 fas 128 @1
b- "."Iurkw frekvencia
ZBERHz
1 18.68k 168.88k 168,88k 168.88k
= 5.aak 2888 2888 ZEa8
2 25Ea 2E8R 2EE6 2E8R
[ 2588 ZEa8 2888 ZEa8
g 7hak 2E8R 2686 2E8R
7 -
= -
- -
18- -
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10.10VT ber zariadenia pre ovl &8danie panelo

m
Kagd® zariadenie je identifikovan® svojou adresou
nevyhnut n®, aby kagd® zariadenie malo svoju jedi
siete e potrebn® kagd®mu zari adkenpanenlassavat? j
smeni |l om (zmen? sa mu adresa, prerug? k8beFo, . .),

vyhOadan?2 dostupnich =zariaden2? sa zobraz2 zoznam

2ldémd i dl a

N§zov zarQbtardewa aviyhOad§viani al zar Lf

Vyber zariadenhia
MENU

[EEIoHITOR P~ GRAF 1: VOHSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHIE (@ DIAGHOSTIKA

[E HISTORIA /™ PORUCHY =

uLoz s ooy IR . -
L PILYAL [ DISPLEJ COMF. ‘
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