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2 Gt r uk ttypy marametrovv dokumente

PARAMETRE v MENU

UL O/GBNOV

Cesta( poz2ci

ID-j edinel n® ident.i
DIAGNOSTIKA NASTAVENIE
pol et -Pol 2tanil parameter

-Slovo (pole bitov)
-Kongtant a

-D8t um a

VibévoOba 1

mognost.i

Vi acng§sobnlvodbhae r

| as viacer T chi maskgnost 2

-Povel (Vykonani e

jednor

g

€
trukt %%re p

-typy parametrov ako

\

-Si gr{&ldr oj svisgtnu§pl cow fe
-Dynami ck§8 hmawniod aanl

parameter)
-Heslo

| asti NAS

21 Definovani e typdparanemuyv d a sDIAGNOSTIKA

[Typ parametra :

VEL I

Diagno§tickT paobdmazeli e
pomer nl ch

Poz2ci a

MENU \ DIAGNOSIHAXTTT U p y  a\ AN\ betetimp-y:

hoadmbt u
jednotk8ch al ebo

S i

gn8l u alebo v

di skr®t ny pol et sekven

p agtarmemavae jv hi erarchi ckej

N§zov Jed. | Popis
AIN1 Rel. % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-vor kY
[41] X1:12. PaTamelre anal -gov®ho vstupu | s
| Predz) AN,
N§zov a I D Jednot ka v Z8kl adn8 diagnostick8 inforlu
PREKLAD
Vel i il hodnata Vel ildinsakr ®t ny pol

MENU \ DIAGNOSTIKA\St av _meni | a

Nap. 24V

234

MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Z d v i Humkci®\

ﬁpwania

0.0000

(0.0V=35.0\)
Pr2klad pre di ad zobrazeriekhadnowye | Prnzelélo?/%l iln?gchosttvll %Ei\jcz\éil !
[Typ parametra : SLOVO]
Di agnosti ka stavu jednotlivlclsthivt gw dsil®hwa .prRahdlk
funkcie alebo regi mu menil a.
7. jYana 2017 Strana 7 z 176
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Ze§kladn§ di agnostick8 info

MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Zd vi hov ® f unkdl
N§zov [ I Jed. Popis

Stav PRETAG Signalizefe v akom stave sa nac

Reset|Je akt2vny signégl RESET preSagovgka.

Detekcia | Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSage

PreSadqNastalo preSagenie. Chod s nreabolno khoow ae
Tipovanie | Ve Oa ngdovol enTch "tipovac2ch" ovl §d
Ust 8l|Pohon praswuje v statickom regi me.
Dynamika |Pohon pracuj®e~y dynamickom regi me.
Popis jedn Zobrazenie dopl Ruj %cej d i bitogmstoeat i
bitov slova zobrazenie stavu bitov s | ov a, resp. viznam b
PREKLAD )
MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §dlani e MENU\DIAGNOSTIKA\Vst upy /\REL£t up
Riadiace slovo
POTVRD. PORUCH O Relé
ERR_MASTER O RELE1 0
KOMP. DT RELE2 0
SKALAR/VEKTOR O RELE3
Di agnosti ka riadiacich Diagnostika stavu vist

[Typ parametra : KONGT A I‘]

Diagnostick8 inform8cia, ktor8 nadob¥%da pevn%» hod
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \

N§zov [ | D] Jed. Popis
Verzia SW [379] Ve®zi a softv®ru meni |l a.

Popis kon

PRCKLAD:

Verzia SW

2.070

Kongtant a

[Typ parametra: DCTUM ]

Diagnostick8 velilina s form8tom d&8§tumu alebo | as
MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum (as
2013/02/15 1355:12

22 Definovani e typdparaneimouyv 4 a SNASTAVENIE
[Typ parametra: HODNOTA ]
MognosS nastavenia hodnoty parametra v absol %tnyc
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) §k|adn§ inform8ci a
MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRELMQO
Ng§zov [ | D|Popis Def.
Pr%d mot o/Noming8lny pr¥%degmoTora od|2tanl zo |280A
[151] “adaj ov :
0. 01\ A © Tento parameter urluje hodnotu #rval ®h
A kontroly pré&Sagenia motora P[L2Z7] PreSa
Rozsah hodnoty, D0~pIF'Quj1/4ca i Defaultng hodnoi ¢
par amet er nMidm bdAd ovlzname par: Hodnot a ktor 8§ S
obnove tov8renskl
PREKLAD:
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Prid motora Sada 1 Hom. napatie
1-0@ 400-@
A [V]
(0.01A= 1000A) (1.0v+ 1000V)

Nastavenie hodnoty pr % Nastavenie hodnoty nomin§lI

[Typparametra: POLETANRAR PA]

Parameter, ktorllpojldaco§bdadé hodn?t inlch paramet
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MO
N§zov [ | D]| Popis | Def.
Polet p-lov mo|Rqlet p-lov motora vypol2tanl z no
2 6 1000

Dopl Ruj %ca iotfvocd&8n? avbpolt

PRECKLAD
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA

Hom. frek. skizu

433

(-300.0Hz300.0Hz)

Pr2klad pol2tan®ho parametr a
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[Typ parametra : Vhﬂ
Typ parametra s

mognosSou viberu |len jedne,j

MENU\NASTAVENIE\OV L CDANGTEART sTop\REseT, Z8kl adn§ informéecyauoy

N§zov Popis Def.
Zdroj (gNastavenie zdroja gtarta menila. Pri p(¢BINl
[194] (resp. U,V pri jednoT8zovej z8Sagi) ge
OvlI §dGtart menila sptsob2 stlalenie zelen®ho t]|
panelfpo stl alen2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval gMeni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut 2.
BINL|Gt art menil|la sp!sob?2 wtkpui vovanie 1 bi n8rn
BIN5| Gt art meni|la spl@ob?2 aktivovanie 5. Dbin§rn
BN6 |Gt art menila sptswWwb2 aktivovanie 6. Dbingrn
MODBUS |Gt art meni|la sa ovN8da s®riovou komuni k§ci
PROFIBU§ | Gt art merwil |8alas & ®ri oWou komuni k8ciou. Vi N g
PROFIBUS.
Gpeci §NGtart menila sa ovl&da\pomocou ¢gpeci §lne p
P[ 987] GPECICLNY GTART.
N§zov konkr®tnej Dopl Ruj tt ar mévclizan ac
voOby hodnoty par konkr ®t nej voOby p
PREKLAD
MENU \NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC FREKWVI ..\FUNKCIE\PLCFUNKCIE\L OGI CK£ BILBDfasf\

Zdroj. Zel. frek. LB1 operacia
Hodnota i OR
Ovladaci panel /]
AIN1 XOR
AlNZ RS
AIN3 =
Pr2klady viberu jednej mognost.i nastaveni a

VI ACNCSOBNh Vh E

parametra s mognosSou viberu
akt2vneho bitu parametra.

. Z8kl adn s
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AR E G U L € CU/FARIADENIE \ U/F KRIVKA.\

[Typ parametra :

Typ
resp.

viacerTch

i nf or mgtcyi mu ov

N§zov [ I| Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F kri®ky. VoOba pomocnlch r ¢
I Kemp. |l HZapne kompenz8ciu od ¥“bytkov na stato
Vygaduj e®spr 8vnu hodnotu parametrov m(
statora.
| Regul§tdZapne regul 8ciu z8beReg®hgt mom&mt ¢ REM]
Sagk®ho gtartu pohonu-
N§zvy volieb hodnoty Dopl Ruj %c a i nfwlrzmga
jednotlivlich volieb (
*KeN je zalierwedlaugtwner nals
7. jYana 2017 Strana 10z 176
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PREKLAD: _
Typ U/F
komp. IR -
reguiator ZM
Viber regimu linnosti U/F krivky

[Typ parametra : POVEL]

Pr2kaz na vykonanie jednor8zovej l T nnosti alebo o
potvrdi S v potvrdzovacom okne.
MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBASTLSROTREBY \

N8zov [ | D]|Popis Def.
Neluj spotrebu [897] TEmtQ pr2kaz vynuluje, pol2tadl
N § z o D pavelu Funkcia, popisa v znam p
PREKLAD:

ENuluj spotrebu

Vykonat' prikaz!
o Potyrd F2.
Irus ESC.
Povel pre vynulovaniepo | 2t adl a spotrebovanej energie

[Typ parametra : SIC]

Parameter pre2dinoanmaipokeni e OubovoOn®ho parametr a
hodnoty pre dan¥% funkciu alebo | ej vstup.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPYA VhSTWWPYAL ¢ GOVE VSAMNUPGPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov [ | Popis Def.
Smgn8l AIlI|VIibeign8lu, ktorl sa bude line8rnd [-]
vstupu.
N§zov si Viber typu signgl
PREKLAD:

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VARASNAIIPZGOVE VMNBJIUPY

Y & VYSTUPT ANALGGOVE VISTUPY\A01 F k\EIEHU\DIAGHOSTIKA\HiadeHiT]0H
Sig. (AO1_B) 4.40A rek. skizu 00 Hz
AO1_A 000mA|| =) g;;dl;E 31“5%
2000mA Hap. HT iy
Prud MT| I 0004

Viber sign8lu, podOa ktpare®d 24 a vmsd e nlail n
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Typ parametra: DYNAMI CKC HODNOTA ( Na)

Parameter je dynamicky nastavenl na hodnot u, ktor
parametra typu signsgl).
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWPLOVE VhSRIBUPEYXGPECI CLNE NASTWVENI

N§zov [ | D| Popis Def.
R+ Podsaienky pre zopnutie R1. Chod |
zopne |30%]
Ng§zov dynami ck®h Defaultn8 hodnota parametra dy
PREKLAD:

Podmi enka pre zopnutiei RELEe ABE gh&@®d A ¥¥brfatl
parameter napr. Teplota chladila [74]
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWLPOVE  MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABEWHRAOVE

VhSTUPREL £\ 1 VhASTUPRELE\GPECI CLNE NASTAVEN
R1 Zdroj
Pripraveny VISTUPTRELE T'.SPECIALNE HASTAVEHIE
Porucha R1 Signal Teplota chiadi.
Brzda R1 zopne 40.0°C
F=zel R1 rozopnhe 400°C

. . . . RELE R1 zopne pri teplote
Nastaveni e {zpdrcaj8d nzedcppnut i nastavens§ YroveR
Podmi enka pre zopnutie iRKLE£ eARatkiogppmie] f 30yt hiRat ®
slovo:

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABEWLPOVE VhESIBUIPEXGRECI CLNE NASTAVENI E

R1 zopne
VYSTUPT'RELE 1.SPECIKLHE NASTAVEHIE
R1 Signal Stav menica Sw_Err_Pin U
Chod O
R1 rozophe  --------------- DC nabity a
MT nabudeny L
RELE R1 zopne pri akt2vnom bite (Porucha) st

[Typ parametra : HESLO]

Parameter zadania hesla pre povolenie pr2stupu do

odbl okovanie niektorlch regi mov.

Hesloj e tvoren® znakmi {0..9, A..Z}.

MENU\NASTAVENIE\PARAMETRE MENI LA

N § z §ID] Popis Def.

Heslo [548] Nastawenie ug2vateOsk®ho hesl a po]0*
zariadg®nia. Heslo bude potrebn® z
meni | a.

0000 o S| Yagi na Ngchranu nastaveni a menosobami. pr ot i
Z8kl adn§ iaVlozmé&meé apar

PREKLAD: _

Tadaj heslo

kK Ik

Pr2klad zad8vania hesl a
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UNIPANEL i NASTAVENIE HESLA

AN
Nastavenie pogadov v naku hesl a:
Zmena pozZC<] Dzora: 5
Po nastaven? hesla potvrdi S stlalen2m tlalidla EN

2.3 Definovanie parametrovv | asUL OG / OBNOV
[Typ parametra : CESTA]

Parameter definovania viberu koreRov®ho adres§ra
MENU\UL OG / QBS8SIDYhy P a\lPesue pgarametrov\

N&8zov [ I]|Popis Def.
Adre$-§r |[V§ ber, ktor8&8 | asS parametrov sa bu|VSTEPYA
ofhnovia sa vgetky. WNSTUP
O * o6 O
Z8kl adn§ i nvlozrnna8ntei apoa | Vybr at § stranevejdierarchii
PREKLAD
Vyber signalu Presun parametroy
| " MEHUI HASTAVENIE Adresar VSTUPY A
Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
#Presun
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3 Rozsahy parametrov podOa typu virobku

31 Podpatieg prep2ti

Podpatie ] Prep?2tie [
Unifrem 230 M 220 420
Unifrem 400, 400 M 425 735
Unifrem 500 350 900
Unifrem 690 730 1250
3.2 Teploty
Varovanie | Porucha [ AQ
Teplota elektroniky [75] 55 70
Tepl ota chl ad
Unifrem 230M, 400 M 75 90
Unifrem 400 0117 400 090
Tepl ota chl ad
Unifrem 400 1107 400 200 110 125
Tepl ot a ¢l ad
Unifrem 400 250 7 400 630 94 109
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4 DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov | 2slo [ 2]

Di agnostick® inform8cie (veliliny a stavy).

41 OvIlI 8dani e

ad8vacz2c

Skupina parametrov |2slo [758]

Zobrazovan® veliliny tlkaj%ce sa ovl 8dania a z

MENU \ DIAGNOSTIKA\OV L CDANI E

N§zov | Popis Jedn.

Gel an8 frekvencia meni| a. Predstavu

Gel . Frek.skuto] n§ fnekMN[47h (st ) sa dosiahne oneskor e ne p o |Hz
| asovlich r 8§mp.

Gel . MomenGel anl moment menil a. Nm

IPanel gel .Gel an§ hodnota z panela, zad§8van§ v

Di sk. gel dDi skr®tna ¢§el60h@tE52hodnot a

|Motor potenc.[977] VT st up -potentimmetra [970] (str. 54). %l/s

Riadiace slovo [77] |Ri adi ace sign8ly menil a

I START Ovl §8dac? povel p-sucshtédd mmdtoora (1

I REVERZ HOvI §dac? povel pre songal nlol ®emod) motor a

|T RESET PVPWM).

Ovl §dac? povel pre okamgit® vypnut i eypne

I POT
PORUCH

Povel pre potvrdenie (kvitovanie)

po

r ¥c

ERR_MASTNadraden8 porucha.

KOMP. DTZapnutie regimu kompenz8cie mRtvych

d! b

SKALAR/ V0-skal 8r ne fviekdteomricev,® 1ri adeni e.

TYP DOSKO-UNF400,1-UNF 230/400 M.

RAMP _ F _ VReset vstupu rampy frekvencie.

Reset vistupu rampy frekvencie.

R A MP _ F _ HzZastavenie rampy frekvencie.

|
|
|
|
|
|
RAMP_F_VYSTUPO
|
|
|
|

dilegitl

[938]

QUI CK_STRTchle havarijn® zastavenie pohonu.
REVERZ MOvI 8§dac?2 povel pre zneentumptard. ar ity ¢gel an
Rezerva
Las ON /Signalizuje plynutie doby merania pi
[1577] | as zost8vaj %ci do nasl edovn®ho pokly
|l as do gtartu pri oneskoren2 gtartu.
4.2 Riadenie
Skupina parametrov |2slo [759]
Veliliny tlkaj%ce sa riadenia menila, hodnoty
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE
N§zov Popis Jedn.
Frekvencia na vlistupe menil a. Predst a
|Frek'MN[47]napatia za rampovIim blokom s u348 {st.r58)m v |
Frek. RTIFrekvenci a rotora vyhodnotens§ matematiHZ
[937] otvorenom riaden? alebo z ot8] kovej sp?
Skl zovsg8 frekvencia vyhodnot eng8i mht ematv
Frek. sklzu ; .
ot vorenom riaden? alebo z t 8] kovej s p|Hz
a

skal 8rnom riaden? s a vyug v na

kor s
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N§zov Popis Jedn.
(kompenz§8d348 (s8.668).z u)

Ot 8] ky motora. Pre spr8vne zobradDe8i &y|]
[356] (str.43) podOa Jgt2tku motor a

Ot§!kyT§to velilina nie je ovplyvnensg sklzomRP'\/I
rotora.
Nap2tie na jednosmernej zZzbernici. V wust
1.41 x efekt2vna hodnota nap?&tia nap§j
Na|O'DC[46]napﬁ‘tiu meni | a. Pri brzden? pohonuPramlnajJ.V

BM [377] (str. 72).
Nap2tie na svork8ch motora je nepriamo

Nap.MT[73] |[gel anTch plnen? PWM na vIiIstupochNameR i46]V

(str. 16)).
IPrvud MIEfekt2vna hodnota pr%du motora na VvIstulA
Cos FI [67] Bl inn2k motor a. Kladn® hodnoty sigmerl §t
chod motora.
MechanickT~moment na hriadel: rotora.
mat emati ckl m model om, kt or ®h o pr eGpoo ®mtera

[Moment [69] ([439] (str.44),Vz & mn8 i nduk| (Bto 843 Ot £4 k]ly mo t(strr 43). AriiNm
nasl ten? momentu sa pohybuje v -bGde? zakndst
[920] (str. 51).

Magnetickl tok rotora. Vel il i na bilpuoamkvalita
IMag Tc)kn_astav_enia re_gulva!nej slul ky Toku a ti ¢
[711' riadeni a. Poki aO nezaber B73p@th62d ¥ pv &6 ak e zZ(Wb
hodnota mag. toku by mala mierndgekol Vs
[452] (str. 61).
1
i'\r/]l(jc’eg[l?JGIS]a!Plnenie PWM na sp2nac2ch prvkoch. %

421 Vikony a energi a
Skupina parametrov | 2

sl o [486]
Di agnostick8 skupina velil2n zaoberaj¥%cich sa energet:i

MENU \ DIAGNOSTIKA\RIADENIE\Vh KONY A ENERGI A

N8zov Popis Jedn.
IPr2kon [LinnlT pr2lber motSgreaia str§t. W
Vi kon [[LinnT vikon motora. Vyhodnotenl 2z pr %dyw

Spotreba kWh Po| et spotrebovanlch kWh. Tent o Muupspotrand
[429] [897] (str. 47).

Spotreba Pol et spotrebovanlch MWh . Tento Yad aNuluj
[MWh [430] spotrebu [897] (str. 47).

Koeficient zn2genia vikonu od externl ch
Obmedz. Pri maxi m§l nom dovolenom vikone alebo
vi konu lobmedzenia sa zni guje ag do 0. Jednot |l
vol OBmy vikonu (strd%.) [ 766]

kWh

MWh

422 Pomocn® velilin
Skupina parametrov |
v

y
2
Pomocn® a odvoden® e

sl o [534]
l'iliny pre ¢gpeci 8l ne pougitie.

MENU \ DIAGNOSTIKA\RIADENIE\POMOCNE VELI LI NY

N§zov Popis Jedn.
Frek. MNIFrekvencia na vlistupe rampov®ho bl oku. Hy
ramp.[487] [referenciu regul 8t ora rlchlosti (RR).
IE{?;]'MNabS'Absol%tna hodnota frekvencie na vIistupelHz
Ot. za prev.|Ot 8] ky za prevodovkou. Pre sprs8vne ZObRPM
[907] parameter Prevod prev. [888] (str. 46).
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N§zov Popis Jedn.
Ot 8| ky del ihrmat or a. Pre spr8vne zobraz
Ot 8] ky motora podOa g¢gt2tku motor a @dpovstatomni3d45p (si.
motora 44) pre model sklzu. RPM
[1130] T8t o hodnota je ovplyvnen8 aktu8lnym sk
rotora.
Maxi m Ohranilenie efekt2vne]j hodnoty pr %du n
[494] " lzaSagovan? menila m!ge maxi nvMalxnym.p rp¥d{stthA
69) nahodnotuTr val | p(stridd). [ 2 4]
Pr %d 2 ; 1
nefilt. [49] Efekt2vna nefiltrovan8 hodnota pr ¥%du molA
Pr Yd f 2 1 v
[1221] Ef ekt2vna hodnota pr%du f8zy U na viIstulA
Pr Yd f 2 1 >
[1222] Efekt2vna hodnota pr%du f8zy V na viIstuA
IE_ZrZ;/jld fEfekt2vmtaa hprdadu f §8zy W na vistupe meni [A
Suma I|-AC[Fi |l trovan8 absol “Ytna suma AC pr ¥%dov pren
[831] pr %du.
UL1_rms ) . a s
[1519] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?tia f[|V
UL2_rms 2 ; a s
[1520] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?tia f[|V
UL3_rms 2 . a s
[1521] Ef ekt2vna hodnota striedav®ho nap?2tia f|V
4.2.3 Polohovanie
Skupina parametrov | 2slo [1146]
Di agnostick8 skupina velil2zn pre polohu a polohov® sys
MENU \ DIAGNOSTIKA \ RIADENIE \ POLOHOVANIE
N§zov [ I D Popis Jedn.
Ge l Pol oha | m
|Predkorekcia polohy m
[1546]
Gel . pol oh m
predkorekcia [1545]
|Poloha [1147] Pol oha vyhodnot en §Zdnoppolahg k1414 (be. 643.1 glm
Vzdi alenosS ¢g@édlanepPolpohsr.hlf)l1d®] a
- polohy Poloha [1147] (str. 17) .
Odchllka pOIOAbsoll/4tna hodnota regulalnej odcl"
si gn8l sp2nania koncovlich sp2nalo
43 Vstupy a vistupy
Skupina parametrov |2slo [859]
Di agnostika vstupov a vilIistupov menil a.
4.3.1 BIN
Skupina parametrov | 2slo [1212]
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VREN UPY
N8§zov [ I Popis Jedn.
Bing§rne vstlStav bing8rnych vstupov. Plnl obdOgn
I Bl N1 Stav 1. bin8rneho vstupu (Svorka 1).
I Bl N2 Stav 2. bin8§rneho vstupu (Svorka 2).
I Bl N3 Stav 3. bin8§rneho vstupu (Svorka 3).
ﬁ Bl N4 Stav 4 bin§rneho vstupu (Svorka 4).
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N§zov [ Popis |Jedn.

I Bl N5 Stav 5. bin8rneho vstupu (Svorka 5).
I Bl N6 Stav 6. bin8rneho vstupu (Svorka 6).
4.3.2 AIN
Skupina parametrov | 2sl o [82]
Diagnostick8 skupina velil?n pre anal-gov® vstupy meni
Parametre anal -govlich vstupov je nibi4ns®.78pravovaS v sku
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAEAN UPY
N[FD]Z 9 Popis Jedn.
Hodnot a signsglu priveden®ho na sVvoFr Kyl2 ad
AIN1 fyzi k8l nych | ednoStikgscS8hl. AR@wrlasSye2sselolmy ber § Viy
[256] bude meni S, podOa zmeny Yrovne anal - gov ®h
Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@ldg7h@tr. 6p rr g
AINL Rel at2vna hodnota sign8lu priveden®ho - Klal2
IReI[41]vztiahnut§ k rozsahu Al N. %
' Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@dg7h@tr. 16pr g
Hodnot a signsglu priveden®ho na sV oFr Kyld sol
AIN2 fyzi k8l nych | ednoStikgdcsh . AR@r2@a6)je2selolmy ber § v
[280] bude meni S, podOa zmeny ¥Yrovne anal - gov ®h (
Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@ldgoh @®tr. 16p r 3
AIN2 Rel at2vna hodnota sign8lu priveden®ho - Klal4
|Re|[43]VZtiahnUt§ k rozsahu Al N. %
' Parametre anal  -gov®ho vstupu je m@4goh Gtr. 16pr 4
Hodnot a signsglu priveden®ho na sV oFr Kyle so
AIN3 fyzi k8l nych | ednoStikgSwc8h. AR@r3anje2trlolmy ber 8§ v
[281] bude meni S, podOa zmeny Yar ovne anal -gov®ho |V
UNIFREM 400 M.
Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@ld4sh @tr. t7pr g
AIN3 Rel at?2vna hodnota sign8lu priveden®ho -Klalf
IReI[44]vztiahnut§ k rozsahu AI N. Nie je pr2zstupnl%
' Parametre anal -gov®ho vstupu | e m@l4sh @tr. G7pr g
Hodnot a signsg8lu priveden®ho na s Vv o F Kyl8 =ol
AN fyzi k8l nych | ednoStikgsc8h . AR @r4as)je2sicbolmy ber § v
[282] bude meni S, podOa zmeny Yar ovone anal - gov (v
UNIFREM 400 M.
Parametre anal -gov®ho vst up upajameetrou{l§2h @tr. G7p r 3
AN Rel at?2vna hodnota sign8lu priveden®ho -Xlal8
Re|[45]vztiahnut§ k rozZssahugp nAl N.r eNinee njid eprUNI FRE M%
| ' Parametre anal -gov®ho vstupu je m@l§2h@tr. tpr 4
433 RELE
Skupina parametrov | 2slo [217]

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VABSHWLY

N§zov Popis Jedn.
Rel ® [|Stav vIistupnich rel®. PlInl obdOgnik pre

[ RELE[Stav 1. vistupn®ho rel ®.

F RELE|Stav 2. vistupn®ho rel ®.

I RELE[Stav 3. vIistupn®ho rel®. Nie je pr2stupnl

4.3.4 AOUT
Skupina parametrov | 2slo [700
Di agnostick8 skupina velil2n

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAASOUUPY

7. jYana 2017 Strana 18 z 176



UNIFREM v.3.17x

VONSCH

N[|§D]Z g Popis Jedn.
Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch ¢
AO1 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn 81 A O(&tr. 183 58 & vybeNA
[701] podOa ktorej sa men2 Yr oveR anal -gov®ho vl
Parametre anal -gov®ho vIistupu je nf87g/ns®. 8l)pr
Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch ¢
AO2 X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom Si gn 81 A O(&tr. §2)3 6 ¢ & vybe~A
[702] [podOa ktorej sa men2 YroveR anal - -gov®ho vl
Parametre anal -gov®ho vIistupu je ni@7g)ns®. 8l)pr
Prepol 2t atna8 shiogdnn8&l u na svork8ch anal - gov®h
AO3 Sign§l AO@Br.§2865h vyber§ velilina, podOa KA
[703] [vI stupu. Wprl jgrerheni |l e UNIFREM 400 M.
Parametre anal -gov®ho vIistupu je nf87gnse. 82)pr
4.3.5 IRC1,2
Skupina parametrov | 2slo [1001]
Diagnosti ck8 skupina velil2n pre vstupy | RC sn2malov
MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VRWIBJL2P Y
N§8zov Popis Jedn.
Frekvencia rotora wur|len8 sn2malom ot §]
|Frek. IRClf rekvenciu, | ej hodnota sa mtge od eleHZ
[434] pol et p-1 ovPloclhetp 8r-dvov( netrt46)r)a [PlrOed4 9vly h o d
z | RC sn2mala je potRPelbat®d sipmEB @winB8®.h als4 26
Frekvenci a nr8otsommr2amaudrolme ot 8] ok motora | H
|Frek. IRC2f rekvenciu, | ej hodnota sa m!ge od eleHZ
[803] pol et p-1 ovPloclhetp 8r-dvov( netrt46)r)a. [PlrOed 9vly h o d
z | RC sn2mala je potRPelbat®d sipmB @ inB8.h alsg a1
Frek. IRC1
za prev.RT chl o0sS zo sn2 maovkau. | RC1 za prevod Hz
[1540]
Frek. IRC2
za prev.RT chl osS zo sn2mala |IRC2 za prevodovkoulHz
[1541]
Frek. IRC1-Rozdi el frekvenci 2 medzi I RC1 a | RC2 za
IRC2 zafT8§t o velilina je filtrovang§ HiltéerdRGl2 (08P r(siriHz
prev. [1086] |104).
I[Dlglgg]alRClPoloha na sn2mal.i |l RC1 v radi 8noch.
[P]_%Ig;]?lRCZPoloha na sn2mal.i |l RC2 v radi 8noch.
Poloha IRC1
za prev.Pol oha sn2mala | RC1 za prevodovkou Vv ra
[1535]
Poloha IRC2
za prev.Pol oha sn2mala | RC2 za prevodovkou Vv r a
[1536]
Poloha
IRCI-IRC2 1o 7 di el pol*th sn2mala IRC1 a | RC2 za pr
za prev.
[1515]
4.3.6 ARC/RESOLVER
Skupinaparametrov | 2 sl o [ 158]
Zobrazenie velil2n z2skanlch z modulu RM_ARC

MENU \ DIAGNOSTIKA\VSTUPY A VAARCKPESOLVER

| N§zov [I| Popis

| Jedn. |
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N§zov [ Popis Jedn.

Uhol ARC/RES[290] [Uhol v r8mci jednej ot8]l ky vyhodno
|Frek. ARC/RES[291] Fr ekvenci a rotora vyhodnoten§ zo S|Hz
[Frek. ARC 4P pichlosS zo snzmala ARC za prevodolHz
[1542]
Stav RM_ARC[292] [St avov® sl ovo rozgirovacieho modul
V poriadku RM ARC komuni kuje v poriadku, alebo ni
LOT Strata detekcie sledovania_ polohy. N a
| veOk% odchll ku od skutol nej poz2cie.
|DOS Zi sten® porugenie sign8lu na vstupe re
LOS Strata sign8lu na vstupe resolvera.
|Parita Chybn8 parita %daj cARCprdeon §nearillah z RM
|RDVEL Chybn8 hodnota d&8t preng&8ganlich z RM AR
Poloha ARC/RESPoIoha na sn2mal.i ARC/ RES v radi &n
[1288] '
POIOhaARCZaprev'Poloha sn2mal a ARC/RES za prevodov
[1537]
4.4 Funkcie
Skupina parametrov |2slo [760] 5
Vel iliny tlkaj%%ce sa ostatnlch voliteOnlch funkci?
4.4.1 PLC funkcie
Skupina parametrov |2slo [1278]
VI stup numericklch a |l ogicklch blokov
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE

N§zov Popis Jedn.
Logick® VI stup logicklch oper8&ci2, prv® dva L
[8] (reaguj ¥% 10ms) .
| LB1 stav LB1
I LB2 stav LB2
I LB3 stav LB3
I LB4 stav LB4
I LB5 stav LB5
I LB6 stav LB6
| LB7 stav LB7
I LB8 stav LB8
. Ol AOEAET AITEU
Skupina parametrov |2slo [312]
VIistup numericklch bl okov.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BL OKY

N§zov [ Popis Jedn.
NB1 [1274] Visledok oper8cie prv®ho numeri ck®h
NB2 [1275] Visledok oper8cie druh®ho numeri ck®
NB3 [1276] Visledok oper8cie tretieho numerick
NB4 [1277] Visledok oper8cie gtvrt®ho numerick
442 Koncov® sp2nal e
Skupina parametrov | 2slo [890]
Stav a dr8hy koncovlich sp2nal ov.

MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIEAKONCOV £

SPENALE

7. J Yana

2017

Strana 20z 176




VONSCH

UNIFREM v.3.17x

N§zov [ Popis Jedn.
KS [919] Stav koncovlich sp2nal ov.
I KS1 KS1 neaktzvny/aktzvny.
I KS2 KS2 neakt2vny/ aktzvny.
I KS3 KS3 neakt2vny/ akt2zvny.
I KS4 KS4 neakt2vny/ akt2vny.
F SpomaOuj elSpomal eni e akt2vne pre kladn¥% frekvendq(
I SpomaOuj elSpomal enie akt2vne pre z8§porn¥% frekver
|Dr§ha KS1 [|[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
|Dr§ha KS1 k[Pol et km prejdenlch pri aktivovanejkm
[Drsha KS2 [|Polet metrov prejdenlch pri akti vojym
|Dr§ha KS2 k[Polet km prejdenlch pri aktivovanejkm
|Dr§ha K33 [|[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
|Dr§ha KS3 k[Pol et km prejdenlch pri aktivovanejkm
|Dr§ha KS4 [[Pol et metrov prejdenlch pri aktivoym
|Dr§ha KS4 k[Pol et km prejdenlch pri akti vovanejknm
4.4.3 Proces. reg.
Skupina parametrov | 2sl o [ 18] B
Di agnostick8 skupina velil2n pre procesnl regul 8tor.
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PROCES. REG.

N§zov | Popis Jedn.
Ge l hod. Gel ang8 hodnota procesn®ho regul 8tora. %

Akt u8l na hodnot a rocesn®ho regul 8tor
Sk'hOd‘PR[‘log]pracﬁje sprs8§vne, hpodnotGaeIsa hp)rdir?(nth%?ng%
IDif. hod. PR[410] Regul al n§ odchlTlka procesn®ho regul §t|%
Vistup PHAkI nlT z8sah (vistup) procesn®ho regul
Stav PR [820] Akt u8l ny stav procesn®ho regul 8tor a.
I Dol n® fProcesnl regul 8tor pracuje na dolnom obm
I Horn® 1Procesnl regul 8 or pracuje na hornom obn
Inecitlivoost(ijChl OdchTlka procesn®ho regul §tora je v p&§gsn
I Kl adng§ [OdchlTl ka procesn®ho regul 8tora je kladng§
F VyregullProcesnl regul 8tor je vyregulovanl
I ZaparkdqProcesnl regul §8tor je zaparkovanl.
|~ Akt2vny RESETegPRa| n§ zI|l ogka a Wodrs privegetej[1431]
I Reset A
(str. 97).

444 Optimali z8ci a
Skupina parametrov | 2slo [707] B
Nastaveni e parametrov bl oku optimali z8ci e, ktorl sl Ya
pomocou zmeny vybrat®ho zad8vacieho gel an®ho signs8l u.
Optimaliz8cia vyhOad8va tak%h hodnotu svojho viIstupu, [
Polas behu optimaliz8cie, ak s% splnen® podmienky me
intervaloch pol2taj% nov® vzorky vistupu. Z8roveR sa d
uplatni § vIistup opti malaikzo§ czider,0jj enipedkttroeben ® ghed aznveg!| ive | i

MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIE\OP T I MALI1 ZCCI A

N8§zov | Popis Jedn.
VT stup Hod.nota. vistupu bl oku optimali z8ci e.
[423] optimalizaln®ho procesu. 10/ z oo dzpaodvsg

kan8lu, ktorl je napojeifph] (sred8))b!|l ok opt.
Optim. krok [Kr o k optimaliz8ci e predstavuj e rvaariek|
[742] opti mali zal n®h d65la(strgd8)).i t mu. (vi N.
GtartovalUrluje gtartovac? bod optimaliz8cie,
OPT [708] rozsahu vypnut ®.
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N§zov | Popis Jedn.
StavOPT[709] Ur l uje v akom stave sa nach8dza opti ma
I Reset |[Optimaliz8cia je vo vichodzom alebo zabl (
Mer ani|lPrebieha meranie optimalizovanej veliliny

I
I SkenovfPrebieha skenovanie cel ®ho vIistupn®ho r o0}
I Dol aNoJe v stave jemn®ho dol aNovania a hOadani §

445 Zdvi hov® funkci e

Skupina parametrov | 2sl o [853]
Di agnostick8 skupina velil2n pre preSagovac?2 sp2nal po
MENU \ DIAGNOSTIKA\FUNKCIE\Z DV | HOVE FUNKCI E
N§8zov Popis Jedn.
ZzaSageMiera zaSagenia pohonu Z\aﬁmcgcbmdteen%strzg]mo%é%
[854] vzti ahZatS@ glwi e LAr0l0d).[ 844]
Polet voedalch ovlg§dac2ch sekvenci 2, Kkt
Tipovania |( kr 8t ke povely gtartu al ebo akcelergci
[855] preSagovac?2 sp2nal bez ohOadu na hodnot
mogn® vypn¥%SRegipmr ameSageivi®a [ 842]
Stav
PRETAG|ISignalizuje v akom stave sa nach8dza bl g
|1856]
I

Rese(Je akt2vny sign§l RESET preSagovgka.
ﬁ DetelPrebieha autodetekcia hran2c preSagenia.
I PreS|Nastalo preSagenie. Chod smerom hore (kI ad
I TipolVNeOa nedovolenlch ti povac2ch" ovl 8dac2ch
I Ust §Pohon pracuje v statickom regi me.
I DynafPohon pracuje v dynamickom regi me.

4.4.6 Pantograf

Skupina parametrov |[2slo [122]
Diagnostika funkcie "vlipadok Pantografu"
MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ PANTOGRAF
N§zov [ 1D Popis Jedn.
Stav pantografu [112] Stav funkcie "vipadok pantogr af

I Chyba pant o[Vzniklaporucha"E41-VI padok Pa(stt3@4r af u

I Varovani e p|Vzniklovarovanie"W39-VI padok pa(strt20)gr af u

I Vypnutie CHPri chybe alebo varovan?2 vipadku pa
ﬁ Moment motolPo vIipadku pantografu motor obmedzi
II Funkcia zap|Funkcia pantografu je zapnut §.

I Nevypisuj v[NIpis varovania je blokovanT.
Nap2tie pantoHodnota nap?®tia na pantografe tr|V

4.4.7 Ext. tepl. ochrana
Skupina parametrov | 2slo [868
2 n

]
Diagnostick8 skupina vel:i pre extern¥ tepeln%h ochra

MENU \ DIAGNOSTIKA \ FUNKCIE \ EXT. TEPL. OCHRANA

N8§zov Popis Jedn.
Teplota Tepl ot a na s n2 mali E_TO. Po pr el\kanro\camieeET@ [865]
|ETO[869] (str.103) meni | vygener uj e" varovanie. f’oPomchaAC
ETO [866] (str. 103) me mgereruje@ poruchu " E38-Teplota ETO (str. 32)".

Pr %d Mer ac? pr %d e~xt‘ernej tepel nej ochrany. mA
[870] anal -gov®ho viagt ARDWTARBOUTI1

II;ITaOp[;(S?t]I Hodnota odmeran®ho YWbhytku nap?tia na sn?Vv
Odpor Hodnota odporu sn2mala ETO. q
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N§zov Popis Jedn.
sn2mal [Pri viacerlch sn2maloch zapojenlch do s
[871] jednom z nich.

448 Di ferenci 8§l
Skupina parametrov | 2slo [1243]
Veliliny pre diagnosti ku momentov®ho diferenci 8§l u.
MENU \ DIAGNOSTIKA\ FUNKCIE\D| FERENCI| CL
N§zov [ I Popis Jedn.
|R ozdi el Rozdiel medzi hodnotami parametrov Sig.1 Hodnota [1249] (str. 105) a Sig.2|\Im
[1244] Hodnota [1240] (str. 105).
F12c>4g]ekC|a Korekcia gel anej nfcieS8dwenci e od dif erfHz
45 Stav menil a
Skupina parametrov |2slo [761]
Veliliny tlkaj %ce sa cel kov®ho stavu menila a jeho s %
MENU \ DIAGNOSTIKA\STAV MENI L A
Ng§zov [ Popis Jedn.
Jednosmern® ovl 8§dacie nap?tie 24V. N
Nap. 24V [72] ovl §dac2mi _vstupmi a viIstupmi Pri pv
poruchu"E16-Pr e Sageni(®r.31)dr oj a
Nap. bat®rNapf‘t!e bat ®r i e ktor § z8l ohuj e pamav
meni | i
Motohodiny MN Mot ohodiny meni| a. Doba prevs8dzky me.
[496] T8t o hodnota m!dge byS nulovan8 iba s
Prev.motohodMT |Prev8dzkov® motohodiny motor a. Las h
[497] hodnota m? e by #muujnotokod. MT [p075] kst 43).
St av menil[Stavov® sl ovo menil a.
I Porucha [Meni| je v poruche.
I SW_Err_HSyst®movI, vn%tornl stav menil a.
I Chod Meni| mapeodls generuje napatie.
I DC nabitlednosmernl medziobvod je nabitl.
I MT nabudMotor je nabudenT.
I Rozb./Dd neaktmotmgd) zrTlchOmpeor(apomadu) e.
. Akt 2vaolyod vpred (+Ffhod vhad gkt 2 Jeyn8 sa o
| Fgel > f .
rekvencie.
[ F = FgellAk je akt2vny tak je dosiahnut8 gel ang§
I VarovanilV menili vzniklo varovanie alebo funkl|n
ﬁ Akt2vny [Trvale akt2vMygerBy®agkougi tT ako | ogick
I Odbudz. Motor je egte nabudenl, blokuje sa gtar
I PripravegMenil je pripravenl k povelu gtart. (RE
OvlI 8danie rel® mechanickej brzd mot or
|T Mech . brl/4rovni je odbrzden®. J ’
|T Motor/geAktzvggner§torickT regi m -proevw§dzckkyl, rreg
motora.
h Frot > CPolaritarotorovejfrekvencie. Akniej e k dispozzcii I RC, p
frekvencie vyhodnotenej mat emati ckl m mo
étj;/] men. NeG-lst avov® sl ovo negovana®.
Pozri voObg@tpar ame(sir.a3) [ 7 6 ]
\Warning [250] Stav jednotlivlich varovan?2.
Warning?2 [424] Stav jednotlivlich varovan?2.
[Error [781] Stav jednotlivich por Y%ch.
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N§zov | Popis Jedn.
|Error2 [780] Stav jednotlivlich por %ch.

46 Tepel n® ochrany
Skupina parametrov |2slo [485] B
Di agnostick8 skupina velil2n tlkaj%cich sa tepelnlch o

MENU \ DIAGNOSTIKA\TEPEL NE OCHRANY

N§zov Popis Jedn.
Teplota <chladila vIikonovich prvkov. =
Varovanie Tchl [767] (str. 108) meni | vygenerWeTe pYy @it @av
Teolota (str. 27) " . Po prekyoldam?jtesglrvi snim paramg
P . |vygeneruje poruchu"E1-Tepl ot a ¢thBladil Ak teplota kAC
chl adi | : , . 7
ohrani|l eni e meracieho Kkjam8dapr Zotbumre&®.n §
Ak teplota <chladila klesne pod mini m§l]|

nepr2stupng.
Teplota elektroniky riadiacej dosky me

\VVarovanie Tel [204] (str. 109) meni | Vygen e rWriTeplota elaktmnikg
Teplota (str. 27) " . Po prekrol en?z kriti cke jetrat'Pomdha Tel
elektroniky meni | Vygener BXR-eplpaalektroniky (stt. 31)". Ak teplota klesne pod|A C
[75] mi ni m§l ne ohranil|lenie meracieho kan§8l a,
Ak teplot a k|l esne pod mini m8l ne ohranilenie
nepr2stupns§.
Tepel niMiera oteplenia menila. Pri pE8€PEe$aag1e1rmité%
IMN [31] (str. 31)".
I\L/Il?l[izw]l Las zost§vaj “%ci doE&wFkeSalyeni a (meb)uthy " |s
Tepel niMiera oteplenia motor a, pri preE29'+Pa(haréuat%
IMT [33] motora (str. 32)".
Las i

Las zost8vajY%ci doEMPoerSageai @odapycbya" |s

MT [1220]

47 Komuni k8ci a

Skupina parametrov |2slo [219]
I nform8cie tlkaj %ce sa s®riovlich komuni k8&8ci ? MODBUS, P

4.7.1 MODBUS
Skupina parzalmet[r®el]l
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ @0DBUS
Ng§zov [ Popis Jedn.
IModbus gelGel ang8 hodnota z Modbus protokol u. %

Stavov® slovo posielan® po komuni kS §
SW—'V|ODBUS[935]dokument§ciu k protokolu Modbus.

IPozri voObgW PR [B]n(strt 25)a

CW_MODBUS Ri adi ace sl ovo posl an® Modbus ma s {
[936] dokument §ciu k protokolu Modbus.

[Pozri voOb¢WwWPRBeEMstt 25)

|LastAddr.[662] Posl edne prijat8 adresa zariadeni a. hex
[Last Func. [663] Posledne prijatg8 funkcia (m*ge sa | elhex

n
n
Posl edne prijatl register (len pr e
registrom, zobrazuje sa prvl).
ok posledne prijatej funkci e ujlhex
S

v bajtoch posledne prijat®ho

Last reg. [741] hex

|Lastresult[664] VT s ed
[Last lenght[665] Ve Ok os
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N§zov | Popis Jedn.
|Last CRC [666] Posl edne prijat® CRC (m:ge sa jednaslex
| .

[I\glelglsage CountPo!et cel kovo prijatlch spr8v aj ¢ hy jhex

[%Igg] error CountPo!et prijatlTch sprg&8v s chybnlim CRC |ex

IE)B%?DUOH Cour]tPo!et spr8v na ktor® bol o odpovedan®lex

Slave count[801] [Pol et spr &8v prijatlich s platnou adr elhex

No response [802] Pol et spr 8v prijatlch S pl atnou a ey
neodpovedalo.

4.7.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2slo [817]

Diagnostika zbernice PROFIBUS.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ FRORIBUS

N§g§zov [ I Popis Jedn.
IProfi bus ¢g/Gel an8 hodnota z Profibus protokol u.%
SW_PB [804] Stavov® sllovo p05|.e'lan® po komuni k §

dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul U
I Ready TINi e je akt2zvny reset menila (Coast sto
On v poruche, anisame ni | neinicializuje.
I Ready ToMenil je pripravenl k povelu g¢gtart.
I Operati oMeni | na vIistupoch generuje napatie.
I Fault PriMenil je v poruche.
|T No OFF 2Neakt-zmemyll je v resete, s¥ zablyokhewialn®
resete.
I No OFF 3Neaktwnyaktivovanl qui cknisda ojpe mekiti 2 vany
I SwitchidJe akt2zvny reset meni |l a (Coast stop),
Inhibited poruche, alebo sa meni | inicializuje.
I Warning [V menil|li vzniklo varovanie alebo funkl 1
I Speed Er . ) . . . .
olerance Ak je akt2vny8tgkl ap§8§dbsekrhaeanti a.
Ne akt 2memyi | neakceptuje riadiace sl-meai
I Control - . . . :
ovlI 8danl riadiacim slovom z komuni kal nd
I F or n RAk je akt2zvny tak je dosiahnut8 ¢gel ansg
I Chod Meni | na vIistupoch generuje napaatie.
ﬁ Sada b0 Bit O bin8rnej kombingcie akt2zvnej sad)y
I Sada bl Bit 1 bin8rnej kombingcie aktzvnej sad)y
I LB3 Stav |l ogick®ho bl oku 3.
I LB4 Stav |l ogick®ho bl oku 4.
Ri adi ace sl ovo posl an® Profibus m
CW_PB [805] dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul U
I ON Menil| sa pripravl na akceptovanie povel
|T No OEFEEF 2Neakt21veyakt|vovanl reset me n-inoar M8C a4
meni | a.
I No OFF 3Neaktjwnyaktivovanl qui cknaortm$l menliilmno s
I Enable OQGtart menila. Menil|l zalne igenerova$S na
I Enabl e Neakt?vwsntywp rampy frekvencienoemB8hua ha
Generator rampy frekvencie.
2 2 T _ 2
I UnfreezeN?akt vansyt av Zzmenu na_vlstupe proavnoply?2  f 7
vi stupe rampy frekvenci
i Enabl e SNeaktlvvs_rtyup rampy frekvencienoaemB8hua ha
rampy frekvencie.
I Faul t ACKvitoanie poruchy (len zmena 2z neakt?
mus2 byS povol ArmjRpotvrd. poauchy [65]t (stri 107).
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N§zov [ Popis |Jedn.
I Bit 8 Nevyugit®
I Bit 9 Ne v ytug i
i Control Neaktzmawyi | neakceptuje ri-amkeinade asklcoewd
slovo.
Bi 11 Nevyugi

I t it ®
I Bit 12 Nevyugdgit®
I Bit 13 Nevyugit®
I t it ®
I it ®

Bi 14 Nevyugi
Bit 15 Nevyugi

gi;}/'ASTER ErrorPo!et chTb v komuni k8cii medzi Prof ihex
|PB-MNError[818] Polet chlilb v komuni k§8ci i medzi me n i |lhex

4.7.3 RS LINKY

Skupina parametrov |2slo [228]
Di agnostika s®riovlich liniek.
MENU \ DIAGNOSTIKA\K OMU N | K ¢ RS LINKY
Ng§zov [ | D] Popis Jedn.
[FrRAME ERR USB [232] Pol et nesprs8vne .pr|jatlch ds§t
nespr8vny stop bit,...)
Polet nespr 8§wWm®e mmoi jlatnlkceh RS 48
[FRAME_ERR_RS485 [229] nesprs§vny stop bit, ...)
EFRAME ERR EXT MODUL P_o!et nespr§vne_ prl_Jat_Ich dsgt
[233] - - - bit,...) po s®riovej ' inke na ¢g
s¥%l asS menilov).
4.8 Verzia SW a HW
Skupina parametrov | 2slo [762]
I nform8cie o menili a jeho s¥W astiach (Prevagne static
MENU \ DIAGNOSTIKA \ VERZIA SW A HW
N§zov [ 1D Popis Jedn.
Verzia SW [379] Verzia softv®ru menil a.
Vir. | 2slo [35Prv8 | asS unhrmk@&ho elh2os v rmeeni | a. |hex
Vir. | 2slo 2 [Druh8 |l asS unik8tneho vIrobn®h ohex

5
[
IDE§tum param. [D§8tum vygenerovania parametrov.
|Las param. [38.as vygenerovania parametrov.

49 D8tum a | as

Skupina parametrov | 2slo [1213]
MENU \ DIAGNOSTIKA\DCTUM A LAS

Ng§zov [ Popis Jedn.
Ds§tum [210] Akt u8lny d8tum nastavenl v meni |l
lLas [209] Akt uglny | as nastavenl v menil.i
|PeR [ 1046] Akt ug8l ny deR nastavenl v menil.i
I Pondelok | T Utorok | T Streda | I Gtvrtok | 1
Skvg. doba [JPol et dn2 do konca sk%gobnej preld

7. jYana 2017 Strana 26 z 176



UNIFREM v.3.17x

5 VAROVANIA

Vipis na

Popis

Zabl okovan® vIistupy menila. Zdrojom RESE

[F1-Reset Pwiv si gn§ | Zdpjoesefud704] (str. 48).
Ak toto varovanie trv8 dlhgie ako 30 sek
i 5 nab2jacie rel®, |l o mtge byS splsoben® |
W2-Na b 3831 ebo pogkoden2m nab?2jacieho obvodu meni

zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W3-Pr ob |l ®n
Ssyst ®mu

Vyskytol sa softv®rovl probl ®m v zariade

W4-PreSagegNap8j acie napati e2¥4V Ppakldesplod opponce j e p
24V varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).
lFs-0bmedzenie PP Medzeni e vikonu po dosiahnut? kritick
VT konu obmedzenia vlIkonu sa Ghams.t awluf @n w_ (gr@AB)a meH

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaOb medz . v I k ¢sm.d6).[ 1

Vysok8 teplota Taphdthach{@edd)| pmnek4po] il g
W6-Teplota parametrom Varovanie Tchl [767] (str. 108) . Ak je zapnutg§ f
ChlaolilaobmedzeniaOb\mI.ko/nLkonu ($trOM3)) , [Mw6PHd meni | ob

: |l astom a nadmernom prehrievani kl esg§8 ¢giy

PORUCHY zobrazuje hodnotaTe pl ot a ch(sta24). | a [ 7 4]

Vysok8 teplota ri adi depetpelektiomkly (73] qstr.i2&)yprek rVos
\W7-Teplota hodnotu dan?¥% Varevane mel 12049 ngstr. 109) . Pri | ast on
elektroniky prehrievani kles§8 givotnosS zariadeni a.

hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

N2zke nap?tie jednosmer n ®apoDCnubld (str. 26D kiesla pod
W8-PodpatidOV0|en1/4 mini m8lrnuadédmwmideotau vyhodnocovan

zabl okovan®. Pol as wvarovania sa Vv Nap.kDCd46]

(str. 16).

Meni | dosi ahol maxi m§l ne napadtie na V]
W9-NasTterfmedzi obvodu je maxi m&8lne plnenie PWM mo
vist. PWIpril om kles8 kvalita regul §8ORUEHY zébmiu bodnotal

Modul al nT i(strdl€)x [ 76 8]

teplota

Menil| sa qirndSaggwjTeemehnnl ai n(str.24)MNp r[ 8kirjo | i |
WI0-Pr e Sa g onedl ho mtge vE&F?r@émlgénpb@r(mﬁlai"!;a_po kt
[N zabl okovanil na dlhgt8 fdabucla Akt omaziaph
Obm. wvIikonu (6tO8) , [ M5Ge& meni | obmedzi S v
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaTepe |l nT i n(gtr.24)MN [ 3 1]
\W11-Porucha Ventil 8tory na chl adil: meni | a s% pogdgkod
ventil 8t neodstr8&8ni, m:ge doch8&8dzaS ku prehrievan
WlZ—VymeRtE‘apazie na 3V bat®rii2riadiac‘Aalg' ~skaarhug/_t(rpro
bat ®ri u roz strata nastaven a ulogenlch hi st
PORUCHY zobrazuje hodnotaNap. bat ®stri28). [ 77 3]
WlS-ExternTep|Ota ext er n®hDepladtanETBEG9%a (stt. 2p | ptgkr ol i | &
parametrom Varovanie ETO [865] (str. 103) . Polas varovani a

zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 22).

meni |

\W14-Prehriatie VI konovl m.odul s a te_p'elne preSaguj e. Me

lceT vzo_rkovacej frekvencii Pol as varovani a
maxi m8l neho pr¥du | GBT.

W15-Nastav DE§tum a | as nebol i nastaven®.

d§8tum a |

WlG'Neog'VMeni! nepregiel cellTm virobnTm procesom.

Mot or sa ptre@algnulj eintETgpé&l nimoi oish. 2MT p[rX
W17-Pr eSaglhodnotu 90% a oned]| hcha nE2%Rer evSang eknni Y€Sr. 32t pol
IMT ktorej j e meni | zablokovanld dl hgiu dob
zobrazuje hodnotaTepel nT i ndtr.2A)MT [ 3 3]
F18-Brzdenie Je akt2vna funkcia brzdenie tokom, mot or
tokom z brzdnej energie sa men?: na teplo mot
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Popis

zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16) . Brzdenie tokom

skupine [774] (str. 72).

S a

|F19-Mech. brzda

Gel ang8§ frekvencia | pozast avlrekgncia brzdyh [628]
(str.1000 , kT m neuplynie doba o@Ormeskdanie lerauy [519]&str.
100) alebo doba predstihu brzdy Predstih brzdy [521] (str. 100) . Pol as v a4
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frekvencia brzdy [522] (str. 100).

e

IF20-Zaber 8§

Aktivoval sa brzdnl mo dul Do BO sa pri
teplo. Viac v popise parametrov [376] (str. 72) . Pol as varovani a
zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

IF22-Pr Yad 0o v

Lak8 sa na odbudenie motora po vypnut?2 n
W21-Odbudenie op2tovnl gtart. Doba odbudzovani alL anso.t okrcg
IMT [79] (str. 44) . Polas varovania sa Vv oknevageToRIYq

(str. 16).

Zaber 8 pr*¥%dov§g | imita. Paravidtrord & x iamm.o | p h |

69) alebo Ma x i m. pr Yudstr@®9) [a54®@dmedzuj e s a iawspolits

IF24-Naf §z o

limita napat2m. Pri gener 8torickej prevsg8§dzke s
rg§mci dovol en®ho rozsahu frekvenci 2. Pol
hodnotaPr %d MTstr.[1@).2 ]

Prebi eha identifik8cia odporu staror a

W23-ldentifR ali denti fi k8ci a SRal &r .pair deng#tr.r60)R,S mMBt8Br] st

Upoc rTchlosti Pri prvom spusten2 m!ge trva§
Pol as varovania sa v okne DBdp&btaidiay345 ¢stv.14.z
Prebieha hOadanie frekvencie rotora a
naf 8§zovania motor negeneruje plnl mo me n

q

parametrom Naf §8zovani@tr. J0B74]Pol as varovani a

zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

\W25-Max.
nap2tie

NaslTtenie regul 8torov pr ¥%du. Meni | ni e |j
Horn8 hranica gener ovan®ho Maxenprfa p 2at ij estr[d@y
P o | a sovami@sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. MT [73] (str. 16).

z8|l ohova

NaslTtenie tokotvornej zIlogky pr¥%du. Pr a\
W26-Ma x . parametra Ge | Mag . (3to 61), fleb® fajameter VZ § mn§ i nduk]|
Toku (str. 44) m8§ pr 21 iojt umallexhlond§nIny pr Ydda xiem.d amr

(str. 69) . Pol as varovania sa v okne PORUCHY

isl.

NasTtenie mamrmaé¢ ntzoltovgok y pr Yadu. Mot or j e
W27-Ma x . nastaven® nespr8vne nomi n §H8h str. 2 ) a mdMax & 1
IMom. j e danlT Madnomt opr Ystr. 69).. [Po]l as varovani a

zobrazuje hodnota momentotvorn®ho pr %du
\W28-Max. NaslTtenie momentu motora na hodnd47d (str.i6@)NH
[Moment Pol as varovania sa v okne NaRuBH tr.46).br a z
|F29-Oslabenie Mot or pracuje v obl asti zosl abovania tok
Toku tomto regi me kles§8 moWmertnenoddrat Slepk.i af

okne PORUCHY zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).
\W30-Min Po!as odbudzovani a magneti(:va_tok_quiarJ
'MagnToI.< j e schopnl 2sS na danejPod &Sagiarwvw@mo wa rsld

’ zobrazuje hodnota Mag. Tok [71] (str. 16).

Nap2tie medzi obvodu p Refdranma DDI[764] (se.{/l a korekcig|
IF31-Dynami zvyguje frekvenciu oproti rampovim funk
dobeh dobehu v parametri Dynam. dobeh (DD) [749] (str. 71) . Pol as wvar oy

PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

Nap2tie medzi ob v odneiu KZIReferédnca KZ §783] (ste 71¢ a lerekcial
IF32-Ki neti ¢zni uje frekvenciu oproti rampovim funk

z8l ohovani a Ki npar am&t oihov &mi7@ . ( D) as7 &4&
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Nap. DC [46] (str. 16).

W33-RT chl yBol aktivovanl bezpelnostnl STOP, po k
STOP odbl okuje po zrugen?2 Povelu GTART pri -me
F34-Funkeia UplatRuje sa zrichlenl dobeh "KONTRA" 4
vlistupu rampy. Polas varovania s a Kkonoa30#
KONTRA
(str. 69).
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Vipis na Popis

. Bol i splnen® odmi enk re zapar&opuwladt d
\F/)VSS-Parkovanle Parkovanie PRp[414] (str. 97) ;3 Pol as g % apr ovani F; S ag) v ok
| Dif. hod. PR [410] (str. 21).
F36-PreSag{Zopol preSagovac?2 koncovl sp2nal po nadn
Zop. v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e ni(&r.2R)8 5 4 ]
[F37-PreSaglRegim detekcie h-rPame?Scagpvesadgemizanal je

detekcia

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa g e n i (sr. 2R)8 5 4 ]

W38-Odpoj e
motor

Pr2lig n2zky pr%d motor a. Pravdepodobne
nezodpovedaj s pripojen®mu motor u. Pol as
hodnota P r Y4d MTstr[16).2 ]

W39-VI padofPokl es alebo strata nap2tia na pantograf
pantografu PORUCHY zobrazuje hodnotaNap&ti e pant(strg22)afu [ 113]
\W40-Obmedz. Meni | obmedzil frekvenciu aby nebol pr ek
skizu varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. sklzu [938] (str. 15).
\W41-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje s
Timeout meni | om st aRBMartimeout|[845 (str. 113).
\W42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e MB Vandimeout (P@2] éstr.
Timeout 111).
:4p3r;l<a0!nclov\]e zopnutl koncovli sp2nal 1.876]ds#.t9%.veni e
:4:_5221005‘]6 zopnutl koncovli sp2nal 2.[87H4qs#t94veni e
F45'l<0nCOVJe zopnutl koncovl sp2nal 3.[878ds&t94.veni e
sp2nal 3
Ig“s'l(gngXJe zopnutl koncovl sp2nal 4.879ds&.t9%.veni e

Prebieha pr ep2 nani e do inej sady parametrov.
[FA7-Prep2nmogn® prepn%S a | ak8 sa na splnenie podn
sady zmeni S |l en v stope). Polas varovani §222% ¢str.

115).
|F48-Bodobnovwy Vyt v8ra sa bod obnovy nastavenia menil a.
WA49-Ext ernJe akt2vny sign§é8l extern®ho varbxvtni av,ark.t
varovanie (str. 109).

5 Nadmern® preSagenie riadiaceho procesor

W50-Pr eSadgzni guje kvalita riadenia. Odpor %l a \é&arkovz
CPU frekvencia [6] (str. 46) . Polas varovania sa v okne

zaSagenia 10ms vIipoltov®ho prerugeni a.
IF51-N§beh |[Inicializ8cia menilda.nldssn §li[tlbdh I(sir.z48)c.i eM
meni | a ignoruje ovl8§dacie povely a signs§ly.

. |Gel an§8 f rGelRk venFcie@tr. 15)] 16 2 | me rFghkvenciaabkzdy [522] (str.

\W52-Frekvencia iOO). Pol as var ovaekrtﬂ a)[ sja ]v ok@n d:reHVemcEgyLb[Qdy]\(S(ZZ}
brzdy (str. 100).

\W53-Blokovanie
IBM

Bl okovani e B M Blakalvanie &M

[1204] (str. 72).

sp2nac2ch impul zov

W57-VT pado
|IRC

|F54-Auto Prebieha odpol2tavanie | asu oneskoreni a
chodu. Pol as varovania sa Vv o0Kklnaes P@WRUCHAJ

Vyp./zap. (str. 15).

WS5- INeobsaden® varovani e

[IRezer vova

-N 2 <

WSGN zka N2zka kapacita DC medziobvodu, veOk® zvl

kapacita DC
Meni | dost8va chybn® signg8ly od | RC1 a

parametri Regi m por . (BtROIG)[.53mdl as varovania

zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).

|F58-|denti1|dentifik§Cia parametrov motor a prebi eh
zobrazuje hodnotaSt av i dent i($triéd)8ci e [ 994]

W59-Nes pr §ZmeRt e smer | RC. Polas varovania sa FektRCh

smer IRC IRC2 za prev. [1086] (str. 19).
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Vipis na Popis
Obmedzenie momentu z d!vodu emad®ivtoen ira ardlg
W60-NasTtelgel ang 1Gled hl dg S (ktr. 15)], Ho@ndth momentu Moment [69] (str. 16) sa|
rTchlostipreto mtge |123gi S oGklge | Momeleo I5fOREBHI] @as Vv 3
okne PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. RT [937] (str. 15).

Funkcia Dynamickl zdvih obmedzuje maxim
zaSageni a. DZ sa m! §e [1068]n (Bti. §0RA)r.o vRAS| avs svkal
okne PORUCHY zobrazuje hodnotaZ a Sa § e ni (str. 2R)8 5 4 ]

Funkci a sl edovani a rozladeni a | RC1 a
vygenerovala RESET pohonu (vyplo sa budse
obmedzeni e moment u podOR®RozlpdeniedRC4, 2 [1083] (str. 164K

W61-Dy n a mi
zdvih

\W62-Rozladenie

[RCL.2 Pol as varovania sa Vv okne PHRRURCH-YRC2zza lprevd
[1086] (str. 19).
Vikon je amimedzevzabr8nenie |innosti mo
\W63-Pokles charakteristiky. V U/f redgime sa zdanl iV
vi konu hodnotu Frek. Ill. oblast. [1193] (str. 60) . Vo vektorovem reg
obmedzuje automaticky, nez8visle od nast
\W64-Chyba iChyba vekt. riadenia, strata orient8cie,
nadr aden|l : .
ST uli ek vekt orov®ho riadeni a.
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6 PORUCHY
Vipis na Popis
Teplota chladil a rekrolila dovolen¥% h
hslﬂepflogaila chlpadenia. Pri ’trvpanz po’ruchy s aT evp | ookt nae
’ [74] (str. 24).
~ Meni | vyhodnotil nesymetriu vIistupnlch
|Fzévzlypad0vastin~ngj f8zy aleboypogkodenia ppripoje
parametriVIl p. v I st .(strf185.y [ 33 8]
[E3RezervoiNeobsaden§8 porucha.
Nap?tie na jednosmernej zbernici prekr
E4-Prep?2tigqgnastaven8§ ordi vtirrwan? pPoruchy sa v okné&ap,
DC [46] (str. 16).
Nap?tie na jednosmernej zbernici pokl es
E5-Podp2tiqd vIiroby. Pri trvan? poruchy sa Nap D& A6
(str. 16).
E6-Watchdog Chyba sp'soben8 aktivovan2m oc hr §aduriadiacehq

|PWM

SW polas procesu jeho | adeni a.

[E7-Ext erns
porucha

Je akt2vny externl poruchovIl si gn §Ex pofaha

si gn 8§l (st 196).7 ]

Nastalo tepeln® preSagenie menil a. Char
[E8-PreSagenilRegi m prev §strz46y Tr[RaB8I]T psttad6) [ 24Jakt u§l nu
meni | a menil a sl edovaep elonlyv eil iEtri2aAN PRBil]tr van?

PORUCHY zobrazuje hodnotaTepel nT i n(tr.24)MN [ 3 1]
Ig?);ks)ayst®mo V&gna por ucNaajteWMON-BTOP servisn¥% | inku VOI
lE10- VeIi!FlieIneMN [47] (str. 15) prekro!_ila maxi m8Il nu
Nadfrekvencia parametrom Hranica nadfrekv. [97] (str. 106) . Pri trvan? poruc

zobrazuje hodnota Frek. MN [47] (str. 15).

Prekrolenie maxim8lneho dovol en®ho vl sd

parametra Re gi m prev 8@z kg [a23dd vIiroby predn
IEll'Nadprl/“dmenija. Pri trvan2 poruchy sa VvPro¥d eMTBd

16).

Vi konovl modul | GBT vyhodnotil skrat, K
E12-Skrat zemnom skrate na vIistupoch U,V,W alebo
| objavovaSgvpreij niensgptral §cii z8Sage (dl h® p
E13-Vi padokMeni | vyhodnotil nesymetriu nap8§jac2ch
f§z vstupnej f8zy. Poruchu jvd pmo grs® . (S BOBWS |
El4Bezpel Je ro_z_opnutT bezpelnostnl vstup na svo
VStup " pripoji S na bezpel nbskatl. )stmeni(|ENLIBSBpE DY

X1:7 - X1:8).

[El5Rezer vo

Neobsaden8 porucha.

El6-Pr eSage
zdroja

dovol env¥%
trvan?2

Nap?2ti eNap.d4Vo[i2h (str. 23) kl esl o
nast al s kdadejnas worlk8ovni ci
hodnota Nap. 24V [72] (str. 23).

pod

Pri pl

E17-Skrat brzd.Br zdnlT modul vyhodnoti |l nardzrestndr apr YRr 2
modulu skrat na BO alebo chybnl BM.
E18-Porucha AK je typ pougit®ho modulu SKiiP, dogl
usmer. (HW .
modulu sa jedn8 o neobsaden%% HW poruchu
ERR1)
[E19-HWERR2 |[Neobsaden§8 HW porucha 2
[E200HWERR3 |[Neobsaden§8 HW porucha 3
[E21-RezervolNeobsaden§8 porucha.
E22-Teplota PLlek:jO!'en§ ma>§||m§lna2dovdolend§ .te_plolta_ r
elektroniky c adenia menila, pr2padne oingtalujtd
PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota elektroniky [75] (str. 24).

E23-Rugeni ePorucha vzniknut8 rugen2m riadiacej dos
modulu sil n®mu el ektromagnetick®mu rugeniu z o0
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Vipis na Popis
mogn® vyspen%3 smich parametroch.

Porucha vzniknut8 rugen2m riadiacej dos
siln®mu el ektromagnetick®mu rugeniu z o
mogn® vypnwS v teochvi snlich param

Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V (4

[E24-Rugeni e
vIi kon. mo

IE25-Pr erugellV resp. 2 mA. Signalizuje prerugenie a
AIN1 riadiacej dosky. Pri trvanz2 poradootaNE[256]

(str. 18).

Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V (4
[E26-Pr er ugellV resp. 2 mA. Signabi zgpe®hpo evsgepue ah
AIN2 riadiacej dosky. Pri trvanz por uc hWINZ[280]

(str. 18).

Prinastavenom Ty pe AI N na 2 ag 10 V (4 ag 20mA
IE27-Pr erugellV resp. 2 mA. Signalizuje prerugenie a
AIN3 riadiace] dosky. Pri trvanz por uc hHWIN3[281]

(str. 18).

Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V (4
IE28-Pr erugellV resp. 2 mA. Signalizuje prerugenie a
AIN4 riadiace] dosky. Pri trvan?2 por uc hyIN4&[282]

(str. 18).

Nadmern® tepeln® preSagenie motor a. Spt

IE29-P r e Sa ¢ e|nastavuje v parametriPr e Sageni e(stmi0b).. [AA7tlu8l n®hast an
[

motora motora jevTepel nl ntstr. 28T [P33] trvan? poruct
zobrazuje hodnotaTepe |l nT i ndtr.24)MT [ 3 3]
Zvod pr%du na motorovom k&lklhiybal ebaneld W |
E30-7vod /p_r1/4d_ov. Odpor1/4!z_i s a pr__emeraé Z\_/ody~ na
Meranie | riadiaca doska | e z ntetdmi Kdn@kiue senasdviONIChhis.r.of
Pri trvan? poruchy sa v okne PORUCHY 12
vistupnlich f8z menil a.
Vzni kl o viacej por¥%ch ako Maxpolpe®ti eh a(g
[E31-ve Oa p o|107) v |l asovom interwal e pmen g dmstralog . pPa

poruchy sa v okne PORUCHY zobraz uj e hodnota poltu vzni
VTpadgk | RC. Skontrolujte pripojovac? K
E32-Chyba IRC vypn%S v Ragiamepoir . (StRD6)[.5 3Fr]i trvan?
PORUCHY zobrazuje hodnota Frek. IRC1-IRC2 za prev. [1086] (str. 19).
[E33-RezervoNeobsaden8 porucha.

[E34RezervolNeobsaden8 porucha.

[E35>-RezervolNeobsaden§8 porucha

E36-Chyba Nepodarilo sa zap2saS d§ta do pam2te F
FLASH znelisten8 riadiaca doska menil a.
[E37-Profibus Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul nekomunikuje
Timeout s meni | om st RBrFault@medut [§14] <str. 113).

Tepl ota exter n®hdeplstaBT@d86A (str.e2p)l ogryekr o i
IE38-Teplota ETO |hr ani cu dan ¥YPopeha BTOg366] ogtm. 103) . Pri trvan?

PORUCHY zobrazuje hodnota Teplota ETO [869] (str. 22).

Nastavenie menila nebolo platn® (dI h®
|IE39-Obnova ngsl edok nekorektn®ho z8§pi s a palametrep @bnovilt B
nastavenia automatickej z8l ohy. Pri trvan2 poruchy

posl ednej automatickej z8l ohy nastaveni g
[E40-Bl okovaMeni|l je blokovanl, |l ebo nem§ platn® nw
meni | nastavenia, inak volajte servis VONSCH.

Ng8hly pokles alebo strata nap?2tia na pa

E41-V | pad0ksavoknePORUCHYzobrazujeNapﬁ‘t ie pant@ge2xafulLlebld]

Pantografu .
meni | e!
E42-Modbus Modbus master nekomuni kuj e s meNB Faoltnimedut
. [659] (str. 111) . Pri trvan2 poruchy s a Slave codnin[&01]
Timeout (str. 25)

[E43-Rezer voNeobsaden8 porucha.
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Vipis na Popis
[|E44-Rezer voNeobsaden§ porucha.
[E45-RezervoNeobsaden8 porucha.
[E46-RezervoNeobsaden§8 porucha.
Bl okovanie sp2nac?2ch i mpul zov B MBlokodanie BM|

E47-Blokovanie
BM

[1204] (str. 72). Poruch u

j e

mo ¢ n Roruehy lpok. B [1205] (str. 72).

[E48-Rezer vo

Neobsadens§

porucha.

E49-Prehriatie | GBT sa prev8dzkuje pri ve(“)mivenoii\%'zarlkomni\aPN\lM

modulu IGBT a pri pr adoc h, ktor® nie s% povolen® vl
okne PORUCHY zobrazuje max. dovol enl pr}

Esro_l(/:réyt(;avTchPrl/4dov® regul 8tory n a hranici s t anbdtaveni¢

Eeg4u|§torvektorov®ho riadeni a.

IESa:ll_dC?yzadenTChyba vekt . riadeni a, strata orient8ci

ST uliek nastavenie vektorov®ho riadeni a.

) . Uplynula doba sk%gobnej prevsg8§dzky. Ch o g
IESrZ(l:\?g('jzelf dodg8vateOom menila frekvencie alebo za
P yinformujte sa 0 podmienkach a sptsobe ul

Chybnl vIistup identifik8cie parametrov mo
IFS(;SET]y?aifikvektorov®ho riadeni a. Pri trvan2 poruch
poruchyChyba i denti {str8B7ci e [ 109 3]

i Vi padok ARC. Skontrolujte pripojovac?2 k
|E54ChybaARC trvan2 poruchy sa v o BtaveRMPAAGRERIHMr.20)o br a z
[E55-Porucha ~
usmer RovaVysokl podi el prvej al ebo druhej har moni

(UDC)
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7 NASTAVENIE

Skupina parametrov | 2slo [722] 5
Nastavenie parametrov menila, z8Sage, riadenia, ovl 8da

MENU \ NASTAVENIE
N8zov [ | D] Popis Def.
Sprievodca nastaven|Spustenie sprievodcu pre ndg

71 Vyugitie sprievodcu nastaven2m pre meni |
Meni |l e UNIFREM s% od verzie 3. 000 Sprigvhdeavnasta®nias pr i e\
sl Yagi na urlchl eni e poliatol n®ho nast asvpeonQaah | me @
rozbehnutie motora. Sprievodca n aoe8enis polojpu, ® jena ko
nutn® urobi S manus8l ne.

Sprievodcu je mogm®Bmogowgicdv!ISemci eho panel u UNI F
firmv®ru UNIPANEL 2.061 alebo vyggdgou.

711 Pr8ca so sprievodcom
Sprievodca m8 ni ekoOko typov o br aztgoem enkerakciek t or ®
sug2vat eOom.

Ot 8§zka
Obrazovka typu ot 8§ zmkaa ostaéukgp2 v antae kat opi¥s s a d§ odpov
odpoveNami, naj Rasetdj gréemA8nofipavedi am b®B4l i prira
1 él%atum 28155é85/19 lrz ®1 1 él%atum 281??9/85/19 M ®1
Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

Cheete resetoyat’” menic na Cheete skalarne (U/f) alebo

tovarenské nastavenie? vektorové riadenie?
Enter - Ano Enter - Skalarne

F4 - Hie. F4 - Vektorove.

I nfor m8ci a B 5
Obrazovka typu i nform8civd sliedlw mujkeci e g2 Mat e®g ¢

neYspegnom.
1 1Ee3e™ b R@11 JE@ee” b~ @1

Tovarenské nastavenie Krok 1 Riadenie a regulacia Krok &

onvérenské nastayenie obnovené. o Offine illi;:;igf:llgécia bala
Potvrd Enter. Potyrd’ ENTER.

[ Henu | [ tenu |

Zoznam povelov

Obrazovka

jeden.Po v I1b
R

1 Détum 2815/85/19
1 2Eas 316 lx

typu zoznam povel oktoobrcdz sjie uizeld @o m
r jedn®ho sa obrazovka wukonl]| 2.
1

1 1Détum 2815/85/19
Z:tas s

e
®

hgllkacne makra Krok 3 Ovladame

#Ventilator #Binarne + disk. frekv.
#Tazka prevadzka #Binarne + AN frekw.
#Dopravnik/pojazd +MODBUS

#2Zdvih #PROFIBUS

[ Henu | | Pomoc || Henu | | Pomc |
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U zoznam parametrov zpbrapgn® Oubbo
h hran2c meni S. TY%t o obrazovku je 1

Zoznam parametrov
Obrazovka typ
Vi 8§ mc i svojic
doprava).

1 e b @11 gmedgese v @1
Ovladame Krok 4 Riadenie a regulacia Krok &
_ Typ U/F -
Zdroj. zel. frek. AIN1 U pociatoéné
Zelana Frek. 36.15Hz U Koncowé
Zdroj reverzu. Bez rewverzu Frek. posuvu
ZdrOJ resetu Ziadny Exponent U/F

Zmena parametra
Obrazovka zmeny parametra vyzve na Ypravistpragwee 2]
kl§vesy Ent eul os§a® than domlot aazovka sa opust 2.

@1

1 W%étum 2815/85/19

Pacet. imp IRC1 Sada 1
{0-+-40000)
Henu Calib. [l Pomoc

Lakani e

Obrazovka | akania sa vyskytuje priakekanktaon%dmBo
ug2vateO, al ebo s a | ak 8§ na dok amelneéndiie

1 aengpeeene bl @11 SR ggaee Y S

Riadenie a regulacia Krok & Riadenie a regulacia Krok &

|dentifik acia prebieha.
Prosim, <akajte kym sa pohon
nezastayi.

Pre spustenie identifikacie
spustite povel START.

7.1.2 Kroky sprievodcu o

Sprievodca na&t adégrkmOkKach krokov:
1) Tov8rensk® nastavenie
ok

Tento kr umognuje resetovaS meni | na tovs8ren
2) MOTOR

Nastavenie gt2tkovichpapamameobvovi kmaj®cach sa

napr . pougitie s2nusov®a&ao filtra, typ chladeni

3) Apli kal n® makro

UmogRuj e vpibataiScrsiprzeddefi novanTch makier pre
4) OvlI 8daci e makro

UmogRuje vyehramysih poeddefinovanlch makier pre
5 Sn2 mal ots¥lead k od 8| ani a

Vtomt o kroku sa ur | ugnie mgopara&/pmny pader pot8éby aj
nastavenieas mer sn2mala rTchlosti/polohy 1| RC.
6) Riadeniear egul 8ci a

Vtomt o kroku prebieha nastavenie riadenia mot

riadeniaai dent i fi k8ci a parametrov.
7) Z8kl adn® parametr e
Nastavenie z8kl adnl ch parraemeutlraolvn &hooz breohzus, a hduo bfet

8) Koniec
Ukonl eni e s phr8ivervaccdcdo ahl avn®ho me n u nastaveni a,
vmanu8l nom nastavovan?2.
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Ni ggipedaobe vIivojov®ho diagramuasjtavawakmieas | eneini lpa |
sprievodcu. Blloikeyr npy?msnrad ne n ®% ot Pak yw/med Oy kda or ® s
ug2vateO. Blob&kyveoghmmem®s¥% vn¥%torne rozhodovan®
parametre, podOa aktu8lnpbogist@vuoamejnéehiae aklbemap¥
jednotlivich identifik8ci?

713 Nastavenie motora, typu aplik8cie a ovl &8dani a

Krokl-¢ 2 &t NByals ylatl 98y

KOSi S NS&aSG2010 YSyAés
yi G281 NBYals
nastaveni@

c20t NByals ylad

@SyAS 20y208yS

aSyA6 yAS 28 LNmLN{gSye yI

je vporuchet NB 2NV G NI z 6.5 ‘LJN.E 5t /%“(
v

bradl 6SyAas 2t Ads

+e.ustCl (387)

Chyba AIN837)

wSOAY L2 @moKe |

W Y EFR22 3> 0 ntoK 8

ws Y$
poruche?

NIE

v
- aSyAasé yAaAsS 25 LNRALINJ} OSye ylI LINBEGH RI 1dz | £S62
KONIECISERIEVO DI je vporuchet N2 2N G NI z (3| LINEGE SY

Krok2 - MOTOR

tel gl yI OlNG1206S gRI2S
+tél2y W2 N

bl LINGASGY2G2 NI
t NIR Y2502 NI
Frekvencia motor #4)

hiit 612 (358 (2 N
“T6AYYN|@ZN2 G2 NI

v
’ t NBOI OS@n-$t ¥ adiidyischladenie |
v
’ {Nydza2 @GgQRFME G SN |
.................................................... LT T T Y R .
s v =
Krok3-1 LX A1F 6y S YI 1 :eoszNéy\lub‘JtRA(pgl 6YSK2 1N

+SydAatt G2N)
EFOTH LNXSGRI I
Kompresor
5 2 LINJ cfiojaid]
Zdvih

Krok4-h gt + Rl OAS YI | N® i
+e0SN) 20ttt RFOASK2 I 1 N3
h@tt RFON LY y§t
CAYE Ny SREAGdE Y S OSthysS
LAY NY 5 A Frékdzhdia
MODBUS
PROFIBUS
MOTOR POTENCIOMETER
w$ 3dzt + Gida) - (RID) NGB| ezt + G2 NI

!

LRNR 2 (194 | NI dz
%RNR2 OSt!| yép FTNB| 0§y O0Ar S
Bt 2450 (SEEyL Ta®| OSyOAl
Zdroj reverzu F195)

Zdroj resetu(704)

Typ AIN-3 (153/154/268)

—

Hodnota0 (220)
Hodnotal (239)
Hodnota2 (245)
Hodnota3 (293) €+ b
Zdroj BilL5 (552)
Zdroj BilL5 {555)
Zdroj BilL5 {558)

h &t + REOA
. Ay hEkSreky

{GNIV2 ) at
%BRNR 7)) Je O (&b
%LRNR 2974 y N O

@t t RFOAS
potenciometer

INR a2i2N)

L2 d2OA Gt
brzde®

Zdroj zapojenia brzdy

WO L; YSOKEYAOL
woR;
w9 B;

| ve—> )
Sprievodca | asS 1, Z8kladn® nastaveni e mc
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Vkroku2sameni | plTta na ¢gt2trkaav @op asrydbmeatnrre vihktomu sa s
motora najbliggieho vikonu ktorT prednastav?2 vybr
Pri zmene vikonu, nap@tia motora alebo % inn2ka s
na odhadnut T kodooeej. zToovtnoi caut omati ck® prednast ave
nomi n8l nehmpr ppddachv kKke N prmizé cjie , k napr . motor je fy
prev?2jganrilt k@av® parametre nesedia. Po rul nej Zmene
prizmeneost atnT ch parametrov nemeno?

PreSagenie mot. [27]

Tento parameter sl Yagi na nast avpern?ipea dtee pzevl onl ®hnoi am¢

AVl astn® chladeniefi vwvagupémtepéhdenmodeokSd k@mo . e
Vpr2pade zwoloesniia ACaudzi e chl adeni eduduzviang ug¢ el atdeepn

kt or ®ho efekt je kongtantnl. VoOba ANevyhodnocuj
tepel nl model , napr . ak je motor urlite dobre cl
pouige tfunkcie ETO (Extern8 Tepeln8 Ochspeencggovi Nas't
obsiahnut®, je nutn® ju nastavi S dodatol ne.
S2nusovl filter [237]

Urluje pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na vistupoch
714 Apli kaln® makr §

UNI FREM m§ navli®tcanmk ber . Sl %gia na prednastvaveni
typicklch pre Ildcahn ¥p oadprloi bkr§kcri w®zm@ml mij eh odov@prn @ mv vy |
zt abuOky niggie. Prednastaven8 hodnota nemuals? by S

jednoduwchk@dykoOvek zmeni S podOa potreby.

Dopravn

ID Parameter Lerpadl Venti |l § Kompresor sagksg z Pojazd
23 Regim prev§gd Kvadrati Kvadrat Kongt an Kongtan Kongtan
24  Trvall pr v%d servisr servi si servi si servi si Servi st
nastavenie nastavenie nastavenie nastavenie nastavenie
347 Typ UIF Regul 8t o Regul 8t c Regul 8t c Regul 8t c Regul 8t c
91 Exponent U/F 15 15 1 1 1
98  Frek. posuvu 10Hz 10Hz 40Hz 35Hz 35Hz
352 Reg. max. pr % Mot or. r Motor . Mot or . Mot or . | -
Vysok § Vysok$§8
dynamika dynamika
5 Maxi m. pr %d nom. pr nom. pr Ma x . pr Ma x . pr Ma x . pr
(ID151) (ID151) meni |l a meni | a meni | a
549 Maxi m. pr %d ako Maxir ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim. ako Maxim.
M (ID5) pr¥%d M pr*%d M ( pr¥%d M ( pr¥d M |
110 = Min. frekvencia 20 20 0 0 0
111 Max. frekvencia Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek. Nom. frek.
motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4) motora (ID4)
116 Las rozbehu 20 60 5 15 5
119 Las dobehu 1 20 60 5 15 5
807 K-kontra 100% 100% 100% 100% 100%
766 Obm. vikonu Od preSa Od preSa Od preSa Od preSa -
od tepl. Od tepl. Od tepl. Od tepl.
chl adi | chl adi |l chl adi |l
Od preSa Od preSa Od preSa
motora motora motora
748 Kinet. z8I1 oh Zapnut € Zapnut ¢ Vypnut ( Vypnut Vypnut
374 Naf 8§zovani e Vypnut ¢ Vypnut ¢ Vypnut ( Vypnut ( Vypnut (
346 Brzdnl modul VypnutT Vypnut ' Vypnutl Vypnut Zapnut
195 | Zdroj reverzu F Bez reverzu Bez reverzu bez zmeny bez zmeny bez zmeny
163 Pr ¥%ad RZM 08xNom. p 0.8 x ID155 60s maximum 60s maximum 60s maximum
motora meni |l a meni |l a meni | a
518 @ Mech. brzda Vypnut § Vypnut Vypnut Vypnuti{ Gtandar
697 R1 Zdroj bez zmeny bez zmeny bez zmeny bez zmeny Brzda
513 | Tlmenie rezon. Zapnut ¢ Zapnut ¢ Vypnut ( Vypnut ( Vypnut (
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715 OvlI §daci e makr 8

UNI FREM m§ navVBHeamkdhrer . Sl %gia na prednastaven
parametrov ako zdr o] gtartu, zdr o] gel anej frekv
zoznam s hodnot ami migete vyl2taS z tabuOky 2. Pr
vgetkyyvapilakhk®8cii, je jednoduch® ju kedykoOvek zm
ID Parameter Ov | §8d e Bin. +disk. Bin. + AIN MODBUS PROFIBUS Motor - Regul 8§c
panel frekv. frekv. potenciometer tlaku (bar)

194 Zdr oj ¢ Ovl panel BIN1, 2 BIN1, 2 MODBUS PROFIBUS BIN1 BIN1
704 | Zdroj resetu Bez zmeny  Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
706 Zdroj . Ovl. panel Di skr ®t AIN1 MODBUS PROFIBUS Motor Procesnl

frek. gel an® potenciometer regul 8tc
195  Zdroj Ovl. panel BIN2 BIN2 PodOa PodOa PodOa g Bezreverzu

reverzu F gel anej gel anej hod

Bez zmeny pre Lerpadlo alebo Ventil
Di skr®tne ¢gel an®:

576  Prep. disk. Bezzmeny Jednot | Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny

hod.
220  Hodnota O Bez zmeny @ 8 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
239 Hodnota 1 Bez zmeny @ 15Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
245 | Hodnota 2 Bez zmeny @ 30 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
293 Hodnota 3 Bez zmeny @ 50 Hz Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny
552  Zdroj Bitl Bezzmeny @ BIN3 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny

DG
555 Zdroj Bit2 Bezzmeny @ BIN4 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny

DG
558 @ Zdroj Bit3 | Bez zmeny = BIN5 Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny

DG

Motor potenciometer:

978  Typ MP Bez zmeny @ Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Typ 1 Bez zmeny
971 Zdr o] z Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN3 Bez zmeny
974 Zdr o] 2 Bezzmeny @ Bezzmeny Bez zmeny Bez zmeny Bez zmeny BIN4 Bez zmeny

Ako je mogn®bwvOke eSdoeporulenl zdroj gtaBiNakdpre bi

B I

Pri r ch
poug2vaj % BBNB5, BkN& &8I N3
rich

N1 2z name kl&nomismede aBIN2chodvz 8pornom s mer e.

di skr®t nych T | masrt ii puclh§ t (olr aosvt oa p@eairgii @ v®o vy) S
amen8§ prepnutie na d

zn
sS, BI N5 rpadobipg. vrt % rTchl os

| o S a
Pri pougit?2 anal -govlich vstupov zArNjs¥helanejvova
potreby aplik8cie.
7. jYana 2017 Strana 38 z 176



VONSCH

UNIFREM v.3.17x

716 Nastaveni

Krok5-{ Y NY I &

e sn?2mal @not8lsamera ot 8| ani
201621 + AaYSN) 20t 6
¢_#bi tNJ\LiJzé;:S@)I}é?éy NE
t 268G AYLiz 1 a@seyt Rat61dz Lw/
Y

+e 12yl 0 G8ad aLINP SH2—&¥SNHz
¢Sad L2t NRGH a0 LRtINAGE &y lequl
(U/f riadenie, 5Hz 5s) 4bh
S NIE—D | ¢Sad aLINI BySK2 avSNuz Y2§ 4N
(U/f riadenie 5Hz, 5s)
NIEcchybaIRC 4bh | t NEK2RSYAS L2t NpdGle &y NYEF &6
bSszyzldzas Lw/ FfSo2 y$i3 + -
Wst2@ Y2G2NF | |AYLdZ | 2 IRC polarita je IRC polarita bola .
NE OK(.22 02 dz a LINL. By | 2 LI arghto stav bol
2 LN} gSy é
# b
R Sor e ok OKOSHS T YSyAlID¥s 26
) {t SR T80
hfyuck % NIE
. A R S t2NFRAS FHi| Y24
tNRPANY SeLYAGS YSYyAS F FelAole U |jNgka2RSysS.a2fao
LI2N)} RAS Ft 1 202N
b I I
Sprievodca | asS 2, snmu¥mealni edestpel8oin®e homesrmera o
nal g?2 kr3)g&a (Keonkje nastaveniu spr8vmnehdé pacer poaois
snzmala | RC (ako | RCld)eteajk cji auh s pra8svtnaevheon isemea u .
Vpr2pade opaln®ho poradia f8z (motor s &0 nmoodln?® n a
vyriegi S zmema,u @laglmanef yzi ckl m p k¢ bspridodcdvyzvgp or adi a
Upozornenie: p r i voObe fyzick®ho pbehpalemo sat nplocrha dd lav ofd&
vypnite menil|l, podd&kagateomnvper e \Nitey fa8zy ma mot or
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717 Met - dy r i adiefniika§ c iiad epnaasiawereetdynanviky pohonu
Vtejto | asti sprievodca ponWkakharovbenl eba s&d

JdA + OA L

Krok6gwA I RSy A S | NS

KOSG S @mt t SRy SD

VEKT riadenie?

I KOSGS AR
parametre motor&

GATFAL2

L2 NHz6 Sy S
aldlPSyAs
Toto nastavenie nie je NIE #bh
R 2 LJ2 NHgh&:e Sapriek
i2Ydz LRPNIS - 0
LRSYGAFALHOAL o021
LINB & | .Pé&ngtie
Y2Gi2Nr Ys0SGS$
#bh ARSYGATFAL2|0H U0 | fSo2
L NIE ytait oAl Sats Ny U/f ident stojaca
(1500
0 2FFtAYS
LI N} YSi{NR @D
AFALL OAL
Y

0 ARSYyGATA L OQAdz

a20ysS R2tl RSyYAS LI N
Typ Uf (347)
I LI26ARW26Y S
P 12y@R oS
Frek posuvu(98)
[ adentimq N3 )éaaey | Etxp’\‘o‘%eg lf;é;lz)a

Y
LRSYGAFALHOAL o621 l

LINB & | .PéSngtre
Y23 2NF YsPSGS
ARSYGATFAL 2|00 | fSo2
yLadr gal SA1SNI

¢ SNlag. Tok(452)
RR TImenie(449)
RRdyn. 1 (457)
RRdyn. 2 (1128
Zlom dynamiky(1129)

aAyAYHEyl ((INB| OSyOp I
alEAYtH Eyl (MNB| SSYyOpt
21 & NER{186B K dz
214 R2@®)Kdz

v
{ 1 2 LIN NJie& (121} d& Zlom rozbehu (117)
{ 1 2 LIN NXle® (1al}dB Zlom rozbehu (121)

v

Maxim LIN R() a
Maxim LING R549p
Maximy | LIN4®5) S

Vzorkov frekvencia(6)

Krok 8 ¢ Hotovdl testovanie
Sprievodca | asiSde&nt iRfiiakl&miie a
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7.1.71. 6 AEOT OT 07 OEAAAT EA
Vektorov® riadealieSsmaméggwaraermr @t ® adardiesaRiaenievi N p

motora [22]) . Sprievodca tento parameter aut omati cky
APripojenl sn2mal | RC?f.

nal ej sprievodca naviguje cez idehtkgckahn®tprdce
nulovej ridemitodtiik§axie ktor® roztolia motor Aldent
Vpr2pade potreby je mogn® vVpeekikol d&€nttchik8cie ne:

Tieto identifik8cie ako aj cel ® dekumeamtve® AN agdtean
vektorov®ho riadenia asynchr-nnych motorov pre me
ng§j s Swwiwansch.sk vs ek ci i podpor a. Sprievodca nastav? i
al ebo monee nntuotvn® jd o ndclt adioy aBamus8l ne po skonlen2 s
7172. 3EAT UOT A OEAAAT EA

Skal 8rne riadenie je st8le pre svoju jednoduchos S
aplik8ci2. 0Od verzie 3.000 pribudlilnav® n@enasta
skal 8rneho prizpaari potVeby je mogn® \rgeet;yo!dé tch
U/f ident. stojaca - Po zadan? povel u2@GTABRKusS&8 oo mot or rozt
vgel anom smer e, ngsledne JARMosar mmasdt awasd.a SP anaenlL
nastaven®ho ovlI 8dania. T8to identifik8cia reaguje

u/s/ f i dentl.demltn8i k8cia sa spust?2 okamgit eOdpoMot or
statora[345]ap ol i at ol nW®p mlaip@ttalen® [ 2 2]

Sprievodca digha kBRGivdjebnet ri ($tdjakag c |

71.73. . AOOAOAT EA AUT AT EEU PIEITO jOPI11Té1Ti O1TéAOOEQ
Po skon|len2 identifik8ci?2 sprievodca e @ptheneglzewneéd i
pr Yacamapatia.

Mi ni m8Il na f r eMkavxeinne8ilan a] 1flrOg]lka® nicd ablgdildd [ dobldHu 1]
urlia regulalnl|lmaesys aher zaphralénewintora a

Parametre ako Ma x i m. prtadMabMi m[ S5pr Yadur Guj 25469 methdenimet or .
viednotlivTlch regi moch Mpxiem8danlkypsa Pappa®dmBiar pr e
maxi m8l neho napptitpada ddcosbat ol Ve@howacianfrekwendiai[@ je D C .
frekvencia sp2?nania tranzistorov pre PWM bl ok.

TTmito pamametut omaticky konl?2 sprievodca. Pohon
spltsobom Nal ej nastavovas.

Vgetky spomenut® parametrei stuchbokapbnefj §cle popesal
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7.2 MOTOR
Skupina paraB®ptrov | 2slo
Nastavenie parametrov pripojen®ho motora alebo
meni|la frekvencie (U, V, W PE).
721 MAKRC MOTOROV
Skupina parametrov | 2slo [672]
MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\MAKRC MOTOROV
Ng§zov [ | D] Popis Def.

[Motor 40 0/0.06 [730] Parametre vzorov®ho 400V, 60W
|Motor400/0.09[731] Parametre vzorov®ho 400V, 90W
|Motor400/0.12[732] Parametre vzorov®ho 400V, 120W
|Mot0r400/0.18[733] Parametre vzorov®ho 400V, 180W
|Motor400/0.25[734] Parametre vzorov®ho 400V, 250W
|Mot0r400/0.37[735] Parametre vzorov®ho 400V, 370W
|Mot0r400/0.55[736] Parametre vzorov®ho 400V, 550W
|Motor400/0.75[737] Parametre vzorov®ho 400V, 750W
|Motor400/1.1[738] Parametre vzorov®ho 400V, 1.1k
|Motor400/1.5[739] Parametre vzorov®ho 400V, 1.5k
|Mot0r400/2.2[673] Parametre vzorov®ho 400V, 2.2k
|Motor400/3[674] Parametre vzorov®ho 400V, 3kW
|Motor400/4[675] Parametre vzorov®ho 400V, 4kW
[Motor 400/5.5 [676] Parametre vzorov®ho 400V, 5. 5Kk
|Motor400/7.5[677] Parametre vzorov®ho 400V, 7.5k
|Motor400/11[678] Parametre vzorov®ho 400V, 11kWwW
|M0t0r400/15[679] Parametre vzorov®ho 400V, 15kW
|Mot0r400/18.5[680] Parametre vzorov®ho 400V, 18.5
|Motor400/22[681] Parametre vzorov®ho 400V, 22kWwW
|M0t0r400/30[682] Parametre vzorov®ho 400V, 30kW
[Motor 400/37 [683] Parametre vzorov®ho 400V, 37kWwW
|Motor400/45[684] Parametre vzorov®ho 400V, 45kW
|Motor400/55[685] Parametre vzorov®ho 400V, 55kWwW
|M0t0r400/75[686] Parametre vzorov®ho 400V, 75kW
|Mot0r400/90[687] Parametre vzorov®ho 400V, 90k W
|Motor400/100[688] Parametre vzorov®ho 400V, 100k
|M0t0r400/110[689] Parametre vzorov®ho 400V, 110Kk
|Mot0r400/132[727] Parametre vzorov®ho 400V, 132k
|Motor400/160[728] Parametre vzorov®ho 400V, 160Kk
|Motor400/200[729] Parametre vzorov®ho 400V, 200k
|M0t0r400/250[1236] Parametre vzorov®ho 400V, 250k
|Mot0r400/315[1237] Parametre vzorov®ho 400V, 315k
722 | DENTI FI KCCI A
Skupina parametrov | 2slo [1497]
Parametre pre identifikaln® regimy U/f (skal 8rneho)
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\I DENTI| FI KCCI A

N8zov [ Popis Def.
Offline Povel pre poliatol n¥% (cflfclhi rpea)r aintee mtoivf
i denti fi kS| %gi pre nastavenie elektricklch para
[992] pozrite si Ng§vod na nastavenie vektoro
Nastav  vektor. Po v e | na prednastavenie regul 8| ma adinoty
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N§zov [ Popis
riad. [991] prisl Ychaj %ce parametrom motoru.
S| Yagi pre prvotn® nastavenie parametro
Povel pre skr8ten%m identifik8ciu vz§gj
I dent . Ln. ) i .
[1498] gtart sa motor .rozt.o! ~a meni | si zZ me
hodnoty identifik8cie je potrebn® zaru
... JPovel pre identifik8ciu magnetizal nej
Il denti fi K 5 . . . ti [ s
mag.char.[llS?].rOZto! ~a menil si zmeria magnetizaln
identifik8cie je potrebn® zaruli S veOn
Hgolg]em'smjacaKr§tka identifik8cia motora bez roztol
Kr8tka identifik8cia motora s roztol ¢
U/ f i denzadan? povelu gtart S & zmmavid parametreo moto@| Pre
[1501] spr8vne hodnoty identifik8cie je poti
motora.
F—leSS(}Z] smeruKr§tky test smeru ot8&]ania motor a.
723 NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov | 2slo [1210]
Hodnoty parametrov z2skanlch z makier alebo gtz2tku
MENU \ NASTAVENIE A\ MOTOR\NOMI NCL NE P A RMOTERAR E
N§zov Popis Def.
VIkon Nominglny vikon motora odl2tanl zo g¢gt|[ll00W
motora [357] ’
10 W &6[Tento parameter je potrebnl pre sprg8§vne o
W a sprsg&vnu |linnosS furn¥dgise.58%.ompenz8cia skl 2
—
rl:l]gtoea[;g']eNominMne nap®tie motora od|2tan® zo 4000V
Pri uv8§dzan?2 menila frekvencie do prev§8d?1?
1 0 v mot or a (hviezda, trojuhol n2k) zodpoveds$8§
V' pr2padoch, kedy je dovolen® motory kr 8t k2o
trojuholn2ka hodnotu nap?®tia pre hviezdu,
ot 8l ky 1.73 x vyggie oproti gt2tkovej hodr
[Frekvencia  Nomi n§l na frekvencia motora OdIZtan§5O,OOHZ
motora [4] daj ov.
1 00 I_V regime riadenia U/F wurluje frelfvc_a.nciu
SObOOHz hodnotu pa}rametrau koncgv@tr. b7% 4] Spo!u S tr[arrmtourpi,a
' nap?tia a fr ekwvleingcei eh oldnFo tkur invakgynet i ck ®h o t
|Pr Yd m ; 1 2 T L g
[151] Nomi n8l ny pr*¥d motora odl2tanl zo gt ?2[280A
0,01 fTento parameter url uj @l ehno®hnoo t pr “hdruv am®th@r o
2000,00 A preSageniPa ensoatgoerna e(strmi®3).. [ 2 7]
3&0?;[;53/] Nomi n8l ne ot 8]l ky motora od|2tan® zo giﬁ?ﬁn
100 otfTento parameter je dtl egi tKomppskleu [3849) r(sk.v58)w pre]
30000 ot/min vT pol et pol t uPopl-eltovp  -mootvo rifatr.t4@).r a [ 104 9]
Iz(!)tolran[znz;]kNominMny “%Winn2k motora odl|l2tanl zo 080
0, 40 0
Nastavenie poradia f8z na vistupe me
Sl ed vIif§8z motora v pr2pade, ge tretdraavpreijc(FéEVEeRZPriamy
[326] neakt2vny) tolil opalne.
S| “%4gi pre nastavenie pogadovan®ho s me
|Priamy Nap2tie sa geneV-W\.e v porad?2 U
[ nvertoNapatie sa geneU-W.e v porad? V
Nuluj Tentopr 2 kaz vynul uj e PrevmotéhoddT #97] (sto23p.r a |
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N§zov Popis
motohod. MT
[1075]
Na_:,t.hd MTPomocou tohto parametr a j e mogn® 00h
motonhod. Prev.motohod.MT [497] (str. 23). '
[502]
0, 0 h
200000,0 h
724 GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA
Skupina parametrov | 2sl o [557]
Parametre ktor® s¥% potrebn® pre dJgpeci 8l ne riadiace
kompenz8cia sklzu pri U/ F riaden? alebo pre vektorov®
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI| CLNE P A RIOMERAR E
N§zov [ Popis Def.
“["73]5' konI,_asov§ kongtanta rTchl osti nabuden|0,120s
Tento parameter ovplyvRuje rTchlosS na
funkciu matemati ck®ho model u motor a. S
0,001 s o6 |motora pre pr2slugnB72lvetk 42pn. mPt br ¥ ekt or oV (
par amet er Odpoofotora [439]z(str. 44),Vz 8§ mn § i nduk]| (sto 4454
Rozptyl i nd@tk44nosS [ 440]
“["11617% OdbUdUr!uje | as odbudzovania motora po 1,00
Predstavuje n8sobol alsadrkotny t(graddya,mdpadda s
0,00 6 10fzablokovan® op2tovn® zapnuti e nap?2tia
neodbuden®ho motora m:ge zplsobiS vznik
IMagnet . pMMagnetizalnl pr¥%d motora (10). |2,00A
Spr8vna hodnota magn. pr %du je spravRrd
0, O Lw2*0 motora [151] (str. 43) . Url uje mieru nabudenia moto
‘Hodnota z8vis2?2 od vikonove] n8@8dgdmeni | 4
Odpor statoraHOanta odporu stator a. Hodnot a
maki er motora alebo identifik8ciel6, 700
[345] -
m8 tento parameter viliznam Rd.
0, 00001
100, 00000
Hodnota odporu rotora. Hodn ot a t oht o parametr a
Odporrotora[439] mot ora al ebo identifik8cie. Pre riljl, 000
viznam Rq.
0, 00001 Tento parameter je potrebnl pre spr8vn
100, 0000 O |vektorovomri aden?2 .
Hodnota rozptylovej induk|] nosti S
poch8dzaS z makier motora alebo i (
IiROnZ%tyllj'kl nOSstar g2ch menilov VQFREMmMSsa@i rpdadkzltraco’loooooo
’ vzg8§jomn8§ indukl|l nosS). Porve m8 atdemt d
viznam ako-LdoZdingluklqmosS v osi q, d
S’O.OOOOOlTento par ameter je potrebnl pre sprs8gvn
z8mn § .
: vekt orovom riaden?2,
i nduk] nos
. Hodnota vz8jomnej indukl|l nosti st a
ivflgfumk]?nospoch§dzaé z m_akier. motor a, identifﬁ’1000000
’ mot or a. Pre riadenie SMPM motorov
0, 0000001Tento parameter je potrebnl pre sprs8gvn
2,0000000 H vektorovom riaden?2. Spr8vna hodnota mS§
IRegi m
charakteristiky Aktiv8cia regi mu magnmdtaraz al nej chaVypnu
[1169]
Vypnut § Parameter VZz8 mn8§8 induk| (st 44 [ €4 ulvagovanl akgd
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N§zov

[

VO!\ISCH‘

Popis Def.

regul al nom

rozsahu.

Zapnut §

Parameter Vz 8 mn §
charakteristiky a

i nduk| ndstr.S44)[ 444] pol 2tanl
z8vis?2 od hodnoty mag

Od pr %d

u

Parameter Vz 8 mn §
charakteristiky a

i nduk| nast.S44)[ 44&] pol 2tanl
z8vis2 od hodnoty pr %

MAG. CHARAKTERISTIKA
parametrov

Skupina

Nastave

ni e

| 2sl o
magneti zal nej

[1158]

krivky motor a

MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI| CL NE P A RMOVERRE RNEAG. CHARAKTERISTIKA

N§zov

[

Popis Def.

IM.CH: Tok
[1159]

1

Hodnota mag. toku 1

1,000
Wb

0, 000
1000,000 Wb

W

IM.CH: Tok
[1160]

Hodnota mag. toku 2

1,000
Wb

0, 000
1000,000 Wb

[M.CH: Tok
[1161]

Hodnota mag. toku 3

1,000
Wb

0, 000
1000,000 Wb

IM.CH: Tok
[1162]

Hodnota mag. toku 4

1,000
Wb

0, 000
1000,000 Wb

IM.CH: Tok
[1163]

Hodnota mag. toku 5

1,000
Wb

0, 000
1000,000 Wb

M. cH:
[1164]

Hodnot

mag .

Yadu 1 1,000 A

0, 000
1000,000 A

M. CcH:
[1165]

Hodnot

mag .

Yadu 2 1,000 A

0, 000
1000,000 A

M. CH:
[1166]

Hodnot

mag .

Yadu 3 1,000 A

0, 000
1000,000 A

M. CH:
[1167]

Hodnot

mag .

Yadu 4 1,000 A

0, 000
1000,000 A

M. cH:
[1168]

PrHodnot

mag .

Yadu 5 1,000 A

0, 000
1000,000 A

|Koef.
adapt §c

tepl.

- JAk o
i

Koeficient
tepl ot a
Tepelnej Ochrany.

tepl otnej adapt 8ci e par a
j e br Eeplda EM@ j8&ON §str. 22 g Externaj|1,000

1,000 ©

4
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N§zov [ Popis Def.
|[Moment
zotrval niOdhad cel kov®ho momentu zotrval nost i|01000
[442]
0, 0001
3200,0000
IPol et ) 2 1 '
motora [1049] Polet p-lov motora vypol2tanl 2z nomi
Nom. frek. skizu Nomi n8l na el ektrick8 frekvencia skIHZ
[1050] motora.
Nom. moment [N o mil nn8y mechani ckl mo me nt na hriadel\Im
[1051] “daj ov motor a.
I[ngeg]Od P'V- b r evodov® | 2sl o prevodovky. Pomer ot {1,00000
0, 00100 |[SI ¥gi pre spr 8vneOtzafrav.ad30En(strel6lot Bl phke spr
10000,00000 funkci 2 pre Kk[87B]c(sirvo®). sp2nal e
Predstavuje napr. obvod kolesa za p
"[%égfha cveIi!iny poloha a pre sprs8vnu ![§W5}r(smr.rln’oooo
93) . S¥| asne | e p drevoddren. B88h ste. 46 vi S aj
0, 0001
100,0000 m
7.3 PARAMETRE MENI LA
Skupina parametrov | 2slo [197]
Prev8dzkov® parametre menil a.
731 APLI KALNE MAKRC
Skupina parametrov | 2slo [1491]
Apli kaln® makr §. Prednastav?2 parametre menil|la pre
MENU\NASTAVENIE\PARAMETRE MBRMRILLAKALNE MAKRC
N§zov [ Popis Def.
ILerpadl o |Apli kaln® makro pre | erpadlo.
Ventil 8t olApli kaln® makro pre ventil 8tor.
sagks§ pr : R
[1494] Apl i kal n® makro pre Sagk¥ prev§8dz
[Kompresor [1557] |Apl i kal n® makro pre kompresor.
[Dopravnzk . , .
[1495] Apl i kmdknr@o pre dopravn2k alebo poj
Zdvih [1496] Apli kal n® makro pre zdvihov® apl:i
\Vzorkov. . .
. Vzorkovacia frekvencia PWM modul §|3000Hz
[frekvencia [6]
Sp2nacia frekvencia riadiacich impul zo
. ) : ) :
11 5 010060 potla!grjla qust|ck®_ho gumu (p s_kanla)
nastavi S vyggi e, prilom narastaj¥% tepsd
oteplen2m menil a
© Hr ani ca pr %du pre dl hodob® (trv
Trvall prpredstavuje pomer trval ® o pr %du 1,000
Ak vistupnl pr%d prekrol? t%to hodnotu,/
E8-PreSageni e (swedl) | a Pri zmene charakteru
Regim prev§strzadb)y g2 3jodnota tohto par ame
5 ~ «
0. 50 e/ 8w hodnotu pre danil typ zaSagenia a konkr®
viroby, dovol?2 meni| trvale vygg? pr %d
"Hodnota z8vis2 od vIikonovej rady menil a
Regim pr (VoObrae §gi mu zaSagovani a meni | a. HPr e K
[23] j ednotl iv® regimy prev8dzky s¥% prjzg8§Sag
Pre kongt|Regim zaSagovania pre dynamicky sa meni
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N§zov [ Popis
motor a kongtantnl charakter moment u.
preSagene a mengie trval® zaSagenie. Na
Regim zaSagovania pre statick® z8§Sage
IPre kvadrijexponenci 8l ne rast Yci charakter momentu
preSagenie a vyggie trval® zaSagenie. N
Tento parameter predOgi inicializ
IL as ng§bMNdaS povel gtart meni | u a n~evyhodOS
[1154] s | Yag i na oneskorenie | asu kIm zal
riadiaceho syst®mu.
0 s 06s360
Nastaveni e ug2vat eOsk®ho hesl a ]
[Heslo [548] zariadeni a. Hesl o bude potrebn® z
Foxx ok § * xS Vg na ochranu nastavenia menila prot
Urluje i |l as menila je len v zil. ~
Posun | asu | ) - ~ Zi mnl ,
| potreby na zi mnl al ebo I etnl
Len zimnT | ZimnlT, letnl
Parameter pr e zadani e hesl a na
Odblokovanie MN pr ev8dzky do riadnej. Pre odbl oK,
[1007] menil|la frekvencie al ebo zariaden
informujte sa o podmienkach aesgd
[* * * % 6 * %
(SS::)T;;??OVI Pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na v[Nezapo
Nezapojen|SF nie je zapojenl.

SF je zapwijg@inlsa doln§ hranica vzorkov

zapojenl o gy gtektmw ov®ho redimu riadenia.

7.3.2 NAST. SPOTREBY

Skupina parametrov | 2sl o [236]

Nastavenie alebo vynul ovani e Spotielfatk\Whd[428]] (strslB)oat Sparéba v a n e j
MWh [430] (str. 16).

MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBRNITLSROTREBY

Ng§zov [ | D] Popis Def.
Nuluj spotrebu [897] Tento pr2kaz vynuluje pol2tadl §
Zdroj nul. spotreby [900] Gpeci 8l ny zdroj nulovania spotr
[Pozri voObgipar ®d@e ma(arksd) [ 55 3]

74 OVLCDANI E

Skupina parametrov | 2slo [1]
Nastavenie ovlI 8dania meni|la a motor a.

741 OVLCDACI E MAKRC
Skupina parametrov |

2 [ 1503]
Ovl 8dacie makr8§ pre r

I o
chl e prednastavenie ovl 8dal ky me

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANOVEL CDACI E MAKRC

N§zov [ Popis Def.
OvlI §dac?2 parnOvlI 8dacie makro pre ovl 8danie z ovl
Bingrne + dOvl 88daci e makr o pre_ ovl8danie b
[1505] prednastavenl mi gelanlimi frekvencia
Bin8rne + OvlI 8§8daci e makro pre ovl 8danie bin§r
[1506] anal -govl wvstup.

[MODBUS [1507] OvlI §dacie makro pre ovl 8§danie cez M
|PROFIBUS[1508] OvlI §dacie makro pre ovl 8§danie cez P
|Motor-potenciom eter [OvlI 8daci e makr o pr epoencibongettrani e cez m
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N§zov [ Popis
[1509]
Regul §ci a tOvl§dacie makro pre regul 8ciu tlaku
[1510]
742 GTART STOP RESET
Skupina parametrov | 2slo [192]
MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP RESET
N§zov Popis Def.
Zdr oj Nastaveni e zd_ro_ja gtartu m_eni!va.l_Pri PleINT
[194] (resp. U,V pri jednof8zovej z8Sagi) gen
OvlI gda [Gtart menila nastane po stlalen2 zelen®ho
panel po stlalen?2 |Jerven®ho tlalidla STOP
Trvale|Menil|] sa uvedie do gtartu hneN po zapnhnut 2.
[BIN1 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. Dbin§
|BIN2 Gtart menila nastane po aktivovan2 2. bing
|BIN3 Gtart menila nastane po aktivovan2 3. bintg
|BIN1,2 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
[BINZ, 3 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
[BIN1, 4 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. aleb
[MODBUS Gtart menila sa ovl§da s®riovou komuni k§8ci
IPROFIBUS [Gt art menila sa ovl&§da s®riovou komuni k§ci
: . Gtart menila sa ovl 8da omocou ¢gpeci 8lne
Gpeci 8liogs (str. 49). ’ P I P
IMODBUS 2 [Gt art menila sa ovl 8§da s®riovou komuni k§&ci
Nastavenie zdroja resetu menila. Vypng
7droj resetuhavarij.pINesvtzonpikne poruc_ha m_eni!a, al e
[704] potrebnl napr2klad v aplik8ci§ch, kde gBINd
silovlich vIistupov je potrebn® RESETOM
vi konovlich prvkov menil a.
IPozri voObygdpajamétchdsgtd®pu [ 986]
Nastavenie zdroja rTchIevho stopu. Po
7droj meni | a j_e potreb_n® zrugiS_a n§sl edne zn
rTch.stzaStavev.n'.G. strojov a za_rladen2 S OudsGia
[986] rotuj vacSami . | aNsapr 2kl ad sign§l svetel ne]|’
sp2nal ov. Pri aktivovan? pohon zast avi
definovan8§ skrgten2 mRlaluy pST@R4g&E0 GJne t
Gi adny Funkcia je neakt?2vna.
IBIN1 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 1. bin8rne
[BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 2. bin8rne
|BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 3. bin8rne
|BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 4. bin8rne
[BIN5 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 5. bin8§rne
[BING Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 6. bin8rne
Gpeci 8lIFunkcia sa aktivuje pomocou gpeci 8lne pred
IRTchly Hodnot a skr8tenia | asu dobehu pri a k tj10,0
[806] pohonuzZ dr o j rl ch. (sstd®.pu [ 986] %
0,1 %
%
£0%#) <, % 1'3416%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [215] .
Nastavenie gpeci 8l nych zdrojov pre GTART, STOP a RESET
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EO%#) <, .9 £41 24
Skupina parametrov | 2slo [987]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja gtartu.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGREENCENY GTART
N§zov [ I Popis Def.
Gtart sign§iber sign8lu pre ovl&8danie ([ 184] Bin§
Signal
Gtart akt2\JPodmienka pre aktivs§ciu Gtar [BINL

Pozri voObpi p&ramevs@ulyy [ 184]
Gtart neakfPodmi enka pre deakt i wgichodnotast |
Pozri voObpBip&8ramevs@ulyy [ 184]

EO%#) <, .9 2%3 %4
Skupina parametrov | 2sl o [333]
Nastavenie gpeci 8l neho RESETuU.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGREENCENY RESET
N§zov [ Popis Def.
Reset signg§iTber signglu pre ovl&8danie R 184] Bin
Signal
[Reset akt2JPodmienka pre aktiv§ciu RESETIBIN4

Pozri voObpip&ramevs@ulyy [ 184]
Reset neaktPodmi enka pre deaktivs8ciu RES
Pozri voObpBip&ramevs(@uly)y [ 184]

EO%#) <, .9 2,#(,9 341/0
Skupina parametrov |[2slo [989]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja rlchleho stopu.

MENU \NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP\REBEITCLNE NASBGREENCLCENY Rh®HLY STO
N§zov [ Popis Def.

[ 184]

vstupy

IRTch. stop sViber sign§lu pre ovl dani e

Signal
RTch. stop alPodmienkapre akti v8ciu RIchleho §
Pozri voObpip&ramevs(@mulyy [ 184]

RT ch. stop [Podmienka pre deaktivgciu RI
[823] "hodnota".

Pozri voOb®ip8ramevs(@ulyy [ 184]

Oneskoreni e . . - )

[1238] Oneskorenie medzi prijat?2m p|0000s
0, 000 s © 30

Onesko renie stopu . . . )

[1487] Oneskorenie medzi prijat?2m p|0000s
0, 000 s © 30

743 GELANC FREKVENCI A
Skupina parametrov | 2slo [7] N
Nastavenie gelanej frekvencie (rlchlosti) menil a.
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEELANC FREKVENCI A

N§zov [ Popis Def.
[2736{0]' INastavenie zdroja gel anej frekvelAlNl

|Hodnota Zdrojom ¢gel anej hodnoty je pevn8 hodnot a
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N§zov [ Popis
Ovl 8dac?2 Zdrojom gel anej hodnoty s¥% kurzorov® ¢g2p
AIN1 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj Yci
AIN2 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovedaj %ci
AIN3 Zdrojom ¢gel anej h o d naolt-yg o vel ovdsptowpe.d aj YicC i
AIN4 Zdrojom ¢gel anej hodnoty je odpovedaj Yci
Zdrojom gelanej hodnoty s%¥% di sKk[60P(sn 62). Ylieje
|Diskr®tnmogn® vybraS t¥%to voObu ak s%% diskr ®tne
Zdroj gel (st [ 130]
|Mot0rpotenc. Zdrojom ¢gel gemetpr-plod & ma i yp MmO7A0]e(str, 54)y i
|ProcesnT Zdrojom gel anej hodnot y[385ep(stp95pcesnl regu
|MODBUS Zdrojom gel anej hodnoty je s @68 (tv. 00k o mu n
[PROFIBUS Zdrojom ¢gelanej hodnoty je s ®[PBi2o(trgll®.o mun
Gpeci 8l niZdrojom ¢gelanej hodnoty je gpeci 8lne nas
[Max. hodnota Zdroj omejgeh@adnoty je maxi m8l na hodnota r
g§4llan§ Pevn8 hodnota ¢gelanej frekvenci e|0,00Hz

'Hodnot a z§vi s Zdrardverpua{185hedtrr56). P r e Avooddbau §f
je od -(Max. frekvencia [111] (str. 67)) , pre ost at M® frekver@ia |110]j
(str. 67).

Min.” 8 Max.
frekvencia [111]

zdroj reverzu Fiya st avenie zdroja reverzu gel aneBING

[195]
OvlI §dac?2 Reverz motora spltsob? stlalenie ged®ho t
|Bez reverzu Mot or sa bude toliS vgdy v priamom smer e
Trvale reverz Motorsabudet ol i S vgdy v reverznom smere to | {
|IBIN1 Reverz motora sa aktivuje 1. bin8§rnym vs
|BIN2 Reverz motora sa aktivuje 2. bing8§rnym vs
|BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. bin8rnym vs
|BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. bin8rnym vs
|BIN5 Reverz motora sa aktivuje 5. bin8rnym vs
|BIN6 Reverz motora sa aktivuje 6. b|n§rnym V'S
PodOa gelsmer ot8lania jeGeBanS§!| Fr(ekS0)ppBa4] t
Reverz motora sa ovl8§da s®riovou komuni
IMODBUS MODBUS.
Rever z motora sa ovl8§da s®riovou k o koil
[ProFIBUS VAR proto
Gpeci 8§l njReverz motora sa ovl 8da pon388 dqsir.5@peci §l n
Isl?toepg[iltSZ] FNastaveni e splsobuamulaokami8d aa §mENie
Nie Gel an8 frekvencia st8le nadob%da hodnotu
Cno Pri vypnut2 PWM sa gelan8 frekvencia ini
I[Dllrsg]nos Nastavenie spr8vania ¢gelanej frePri vypn
|¥ Pri vy[Menil|l si pam?t§ hodnotu gelanej frekvenc
I Pri zm{Hodnota gel anej frekvencie sa preng8§ga me
EO%#) <, . % .1 341'6%. )%
Skupina parametrov | 2sl o [988]
Nastavenie gpeci 8/ neho zdroja gelanej frekvencie a rev

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC FREKWEPNTIALNE NASTAVENI E
N§zov [ I Popis Def.

. Viber parametr a, ktorT pr
Si gn§l pr e C'frekvencie. [256] AIN1

Signal
Reverz F sigviber sign§lu pre 0v|§danie|[184]
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N§zov [ I Popis
vstupy
Signal
Reverz F aktlPodmi enka pre aktiv8ciu RevdBING
Pozri voObBi p8ramevs(@mulyy [ 184]
Rever z F Podmi enka pre deaktivsgciu
[508] "hodnota".
lPozri voObpip&ramevs(@mulyy [ 184]
744 GELANAh MOMENT
Skupina parametrov | 2sl o [575]
Nastavenie gelan®ho moment u. S| Ygi ako gelang8 hod a
dynami ck® obmedzenie pre rlchlostn® a polohov® vekt o]
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEEL ANh  MOMENT
N§zov Popis Def.
[2185;]01 99 astavenie zdroja ¢gel an®ho mo m¢gMax.hodnota
IPozri voObydpajamgeit@r.4dr ek. [706]
E;O]lanl I~Pevn§ hodnota gel an®ho moment u.00Nm
[Min® & Max[fHodnot a z§vi s ?2Zdra)mv. moar[@2&je (str. 31). Pr e Avooddbau §i
moment [481] [je od -(Max. moment [481] (str. 63)) , pre ost atMn@oment@B3] (str.e63).0
2droj "V-Nastavenie zdroja reverzu el aBezreverzu
mom. [922] J 9
[Pozri voOb ydropraveraur 95t @tr. 50)
£0 %#) <, % 1'341'6%. ) % %%, 8 -/ -8
Skupina parametrov | 2sl o [644]

Gpeci 8l ne nastavenie

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGEL ANh MOWEPNETC| C

zad8vani a

moment u.

LNE NASGEAV.ENMGM.

N§zov [ I Popis Def.
S| = i’ [256]
i gn§gl pre GIVI ber parametra, ktorl predstavAINl
Signal
IRev. mom. si(Viber signé§8l uReperzemomentu§dani e |
Signal
[Rev. mom. akfiPodmienka pre aktiv§ciu Reverzul
-5 -
IRe v. mo m. Podmi enka pr e deaktivsgciu Rev e
[656] "hodnota".
L5 -
745 GELANC POLOHA
Skupina parametrov | 2slo [1135]
Nastavenie ¢gelanej polohy. S| %gi pre polohov® vektorov
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEELANC POL OHA

N8zov [ | D] Popis Def.

Zdr oj gel pol ofNastavenie zdroja ¢gel anej AIN1
IPozri voObydpajamget@r.4dy ek. [ 706]
Gel an8 Poloha [11Pevn8 hodnota ¢gel anej polol|0,000m
IMi n. gel . poMaha
poloha [1140]
Signgl pre GPol [VIiber parametr a, ktorl p 1[256] AIN1
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N8zov [ | D] Popis
polohy.

Signal
IMax. ¢gel. poloha |[Maxi m&8l na pol oha. [10,000 m
I R Predstavuje hornl rozsah zadG&eh
LEOO7 m 6 1EOOT7 o500, [1137] (str. 51),
IMin. gel. poloha |Mini m§lna pol oha. |-10,000m

_ . Predstavuje dolnl rozsah zad&eh
LEOOMan. gel . Polo;ina1137] (str. 51).

746 DI SKRETNE GELANE

Skupina parametrov | 2sl o [60]

Nastavenie diskr®tnych gelanlch hodn?tt.

Di skr®t ne gelan® hodnoty m:gu vstupovaS do sign§lov ge

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRETNE GELANE

N§8zov Popis Def.
|Prep. disk. . 1 5 . . :
hod. [576] Nastavenie splsobu prep2nania disJednot]|

Vyug2vaj % sa |l en prv® 3 bity DG prep2nal
[IKombi noykombin8ci i tlchto bitov. Ak s % HadeotaD 220h @tr,
52) . Ak j e akt?

I
t 2vny | eHodndta 14239] (str. 8% a godobne.a v T s
Kagdl jeden bit DG prep2nala odpoved§ jed
JednotlihOante at N. ) . Ak je aktzvnych viac DG
prep2nac?m bitom. Ak nie je akt2vnyagbDadd
hodnoty.
$)3+204. % (/ $.
Skupina parametrov | 2sl o [ 84]
Nastavenie jednotlivich diskr®tnych hodn?tt. Hodnoty |
Di sk. gel(@m®) [ 1PYyzi k8l ny rozmer a rozsah hodn?tt sa de

napojenl. B
Pozor! Pri nastavovan?2 r 1l chl ost iHodgotarO {220} @tr. p2fa Hodndtagli nou p
[239] (str.52) na rovnak¥ hodnotu.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRE TNE GEILRAWEETNE HODNOTY

N § z 0lD] Popis Def.
|Hodnota ONul t & hodnota gelanej diskr®tnej hodnot
[220] gi adny bit prep2nal a.
L5 -
|Hodnota 1
[239]
-5 -
[Hodnota 2
[245]
-5 -
|Hodnota 3
[293]
L5 -
I;c;%Tota 4Gtvrt§ hodnota gel anej diskr®tnej hodnof
-5 -
|Hodnota 5
[299]
-5 -

Hodnota 6
[550]

Prvg§ hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnoty |

Druh8 hodnota g¢gel anej di skr ®t nej hodnot y

Tretia hodnota gel anej diskr®tnej hodnot-

Piata hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnot y

Giesta hodnota ¢gelanej diskr®tnej hodnof
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N § z 0lb] Popis |Def.
L5 -

Igosi?ota 7Siedma hodnota ¢gelanej diskr ®t nej hodnot
-5 -

$Y% 02%0~. 1! .) %

Skupina parametrov | 2slo [100]

Nastavenie bin8rneho prep2nala pre prep2nanie diskr®tn

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRE TNE GEG ANBREPENANI E

N8zov Popis Def.
Zdroj BitlINast avenie zdroja bitu pre bin8rny Preps; 4
DG [ 553 8vis2 od nast & dsk &dodg56] §$sn&2).r a y
Pozri voObygdpajaméthdssd®pu [ 986]

Zdroj Bit2 . . . .
Ibc [555Pozr|Zdr01 Bi t (tr.BB [ 552] Gi a
[PozrivoOby p arZadmeotjr aa T ch (sg.4®pu [ 986]

Zdroj Bit3 . . . ]
b [55Pozr|Zdr01 Bit@®Girr885 [ 552] Gi a
Pozri voObygdpajaméthdsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit4 . . . .
Ibc [56_Pozr|Zdr01 Bit GirrB85 [ 552] Gi a
Pozri voObygdpajaméthdssd®pu [ 986]

Zdroj Bit5 . . . .
Ibc [56¢Pozr|Zdr01 Bit Girr885 [ 552] Gi a
Pozri voObygdpajamétchdsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit6 . : . .
b [56.Pozr|Zdr01 Bit@tr.B8 [552] Gi a
Pozri voObydpajaméthdsstd®pu [ 986]

Zdroj Bit7 . . . .
Ibc [57Pozr|Zdr01 Bit GirrB85 [ 552] Gi a
Pozri voObygdpajamétchdss.4®pu [ 986]

EO%H) <, . % .1 341 6%. )% $%
Skupina parametrov | 2slo [235]
Nastavenie gpeci 8l neho bin8rneho prep2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANDIESKRETNE GEG ANEEPENANEE CLNE NASITGAVENI E

N§zov Popis Def.
Bitl DGBit bin8rneho prep?2naljaedobeund ez avkyt > rvannyl cah

[553] al ebo 1l ogickl h bl okov bude akt2vny.

| Bl N1
Bl N2
Bl N3
Bl N4
Bl N5
Bl N6
Log.
Log.
Log.
Log.
Log.

| Log.
| Log.

C

S|T|T|T|T|T|T
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N§zov Popis |Def.
I Log. b
I Akt2vnTrvale akt2vny pr2znak. Mt ge byS pougitl

Bit2 DG o
|[556] PozriBi t 1 DG ma(strk53). [ 55 3]

Pozri voObpipar ®@e ma(irks8) [ 55 3]
Bit3 DG o
[559] PozriBi t 1 DG ma(strk58). [ 55 3]

Pozri voObpipar ®@e ma(airk58) [ 55 3]

[BSéZ]t 4 DPGlooxiBit1 DG ma(stkss). [ 553 ]
Pozri voObpipar ®d@e ma(airks8) [ 55 3]
BIi t5 DGlooigit1 DG ma(stks8). [ 553 ]
[565] :

Pozri voObBipar ®@e ma(@rks) [ 55 3]
[B5¢|38]t 6 DGlooziBit1 DG ma(stkss). [ 553 ]

Pozri voObpipar ®d@e ma(airk58) [ 55 3]

Bit7 DG S
|[571] PozriBi t 1 DG ma(strk58). [ 55 3]

Pozri voObpipar ®d@e ma(ik58) [ 55 3]

7.4.7 MOTOR POTENC.
Skupina parametrov | 2slo [970]
Nastaveniemotor-p ot enci ometra. S| %gi na zad8vanie ¢gelanej hodn

MENU \ NASTAVENIE\OV L € D A NMIOEOR POTENC.

N§zov Popis Def.

Typ MP [978][Ur | uj e f u npktenciametraot or Typ 1

o 1 Upl atRuje sa povel zvlig aj povel znz2g. N

yp Odpoved8 kl aspok®maoi mmedbru v meni|]och VQFR
Upl atRuje sa |len povel zvIig. Povel zn2¢g sa

Typ 2 zapnutam2n&p posl edn¥ nastaven hodnot u. -
potenciometru v meni|loch VQFREM.

St r mos § o

[979] 0,01 %/s

0, 01 0

100,00 %/s

Zdr o] N : : f K Ci T ¢ i ad

[971] astavenie zdroja pre unkciu zvl gdGi adny

IPozri voObydpajamétchdsstd®pu [ 986]

[2994{01 Nastavenie zdroja pre funkciu zn2g¢Gi adny

Pozri voObydpajaméchdse4® pu [ 986]

EO%#) <, . % .1 341'6%. )%
Skupina parametrov | 2sl o [138] N
Nastavenie gpeci 8/ neho zdroja pre povely zvlg alebo zn

MENU \ NASTAVENIE\OV L C D ANMOEOR POTENC.\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov Popis Def.
zv1 g mPovel zvlig bude akt2vny ak aspoR jedsgd
[972] l ogicklch blokov bude akt?2vny.

IPozri voOb®ipar ®@e ma(strk58) [ 55 3]

Znz2g nPovel zn2 g bude akt2vny ak aspoR jeden
[975] bl okov bude aktzvny.

Pozri voObpipar ®@e ma(aks8) [ 55 3]
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7.4.8 AUTOMAT. VYPNUTIE

Skupina parametrov | 2slo [1569]
Parametre redgi mu automatick®ho vyp2nania meni] a.
MENU \ NASTAVENIE\OV L € D A NAUEOMAT. VYPNUTIE
N§zov Popis Def.
kegi m aVTber jednej alebo viacerlch velil2n p
9[]1572] OubovoOn8 vybran8 velilina m!ge spt!sol
VYp- spln2 podmienky sk?tr.
[ N2zky vikon | T N2zka frekvencia | I N2zky Cos
IMi N Ak hodnota VT kon (§tr616)) neprekr ol 2 t ¥t o Lhaosd nnoef
' [1570] (str. 55) , aktivuje sa automatick® vypn|OW
[1573] . AR . 2
reprezentuj ¥ minim8lny gener8torickIl v
-SE6 W
W
1I‘\r/|e"I]<.vencia Ak hodnota Frek. MN abs. [472] (str. 16) neprekrol 2 t %t o Lha¢l0,00
[1574] merania [1570] (str.55) , akti vuj e sa automati ck® vHz
0, 00 Mdk.
frekvencia [111]
IMin Cos Fi Ak hodnota Cos FI [67] (str. 16) neprekrol 2 t¥to Lhaosd nnoef
[157'5] [1570] (str. 55) , aktivuje sa automatick® vypn|0500
reprezentuj % minim8lny gener 8torickIl Y
-1, 000 0
Gpec. Ak koregponduj %ci sign§gl jleasakmévaryi (afr.
[1576] 55) , aktivuje sa automatick® vypnutie.
Pozri voObyopacametti80ky [ 8]
Las me . . -, |10
[1570] Doba merani a, polas ktorej sa testuj ¥ min
0,1 min
min
Doba vypnutia menila po automatickom
IL as v y pautomatickom vypnut2 s a op@tovne meni | odgtart u30,0
[1571] podmi enky chodu. Las do op2tovn®hbagafmin
OFF [1577] (str. 15).
01 min odlLas do op2tovn®ho zapnutia sa d8 resetov
2000,0 min gtartu, alebo kr8tkym pr2kazom Reset.
75 RI ADENIE A REGULCCI A
Skupina parametrov | 2slo [11]
Nastavenie parametrov riadenia motora.
751 RI ADI ACI REGI M
Skupina parametrov | 2slo [450]
Nastavenie riadiaceho regi mu.
MENU\NASTAVENIE\RI ADEN| E A RERJUADOCAQN REGI M
Ng§zov [ | Popis Def.
[Riadenie motoraNastavenie sptsobu riadenia moto
kvalitou regul 8cie, n8rolnosSou nuU/Fotv.
[451]
pre konkr®tne typy motorov.
U/F riadenie (skal 8rne) bez s pk?otnnpeejn zv§ic]
U/F otv. Vysok8 stabilita a robustnosS riadeni a
apli k8cie nen8roln® na dynami ku. Pre obs
U/ F riadenie (skal 88rne) so sp2thouRE}Y z
U/F uzav. kompenz8cia sklzu s vyggia kvalita ria
pre aplik8cie s nigg?2mi ngr ok mi na dyn
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N§zov [ I Popis
nastaveni e. Zdr o] spa2tnej Zadz oy jré cih&sw.
56).
Dynamick® "vektorov®" riadenie motor a
asynchr-nne motory, pri ktorom sa za
\VVAM uzav. MAGNETI CKh TOK a MOMENT motor a. Pre a
presn® riadenie rlTchlosti a moment u: 0
at N. Zdroj spa2tnej v@azbZydrjoe nralscthasmes)li ¢
Dynamick® "vektorov®" riadenie motor a
asynchr-nne motory. Skutoln§& rTchlosS
VAM otv. model u. Toto ri adlini @ m8okolrdi nulkove,]
pre aplik8cie, proi ktorTch mu s 2 mot o

maxi m8l nou z8Sagou.

Dynamick® "vektorov®" riadenie motor a
synchr -nne motory, pri ktorom za pomoci

\V-SMPM a MOMENT motor a. Pre aplik8cie, kde sa
momentu motora. Vy gaduj e ¢gpeci 8l ne typy sn2ma

je v skupine [20] (str. 83).

Typriadenia[835] [VT ber hl avnej regul ovamlegstvre®,i ImalRT chl o

IPol ohov® Hl avnou regul ovanou v @dlohd[1147p (@str. 17 pol o h g
|RTchIostn®HIavnou regul ovanou or@Arek|RT [937]u(strj18). r T c h | d
Momentov® Hl avnou regul ovanou v e |Mbmentf68]ustrjl®. mo me nt
zdr o] rNastavenie splsobu vipoltu .rTCh~IR01
[1000] mat emati ck® modely a regul 8ciu r|l
[rRC1 Regulovang rlchlosS sa vyhodnocuje z | H
IrRC2 Regulovang rlTchlosS sa vyhodnocuje z | H
|Min(IRC1,IRC2) Regulovang rlchlosS sa vyhodnocuje ako
[Max(IRC1,IRC2) Regulovang rlchlosS sa vyhodnocuje ako
[Priemer(IRC1,RC2) Regul ovan§ r 1 chl oakdpriesnarziRghadRCAR.0cCc uj e
ARC Regulovansg rTchlosS sa vyhodnocuje z
absol “t nej pol ohy)
Gpeci 8§l ny |[Zdrojom skutolnej rTchiGpeti §jl @ah o d @t 563
Gpeci 8§l na |Parameter, ktorl pred_stavuje gp.eOOOHz
[1002] ako alternat2vny zdroj skutol nej !
Pri potrebe regulovaS rlchlosS pomoco
-1000, 0O niektor®mu anal -gov®mu vstupu. V gpeci
1000,00 Hz tento parameter ako signsgl, do ktor ®H
nastavovani @ gp&@mogmlch sign8lov v niekt

7.5.2 U/F RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [81]

Nastavenie z8vislosti vistupn®ho napatia a frekvencie
riadenie motorov.

U/F KRIVKA
Skupina parametrov |2slo [382]
VoOba sptsobu vipoltu vistupn®ho nap?2tia motora.

MENU \ NASTAVENIE\R| ADENI E A R EUWRRIADENIEA U/F KRIVKA
N8zov Popis Def.
TypUF[347] Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlch regi

i Kom Zapne kompenz8ciu od Ybyt[8/8]v(stmB7) st ¥y gadu
|; P - hodnotu parametrov motora a odporu statora Odpor statora [345] (str. 44).
I

L Rengapne regul §ci u z §M)e(stro5S7)® hpr enopnreek uen gt aet §
téo]pollepoliato!n® napatie U/F krivky. 0,00 %
0,00 % [Poliatoln® nap?2tie ovpl yvRuj e mo ment a
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VOlNSCH‘

N§zov Popis

% ohrani| en§ Pprekrposoeut/98lo(sir.57) . Pri  Sagklch roz
zotrval nossS) je ho potrebn® nastavi S vyg
motorov. Mot ory mal ®ho vIikonu potrebuj % vy
vIikonu.

EM] I(OnKoncov® nap2tie U/F krivky. 100,0 %
Koncov® nap?tie predstavuj e hodn oFFrekvettiamotdad
A[4] (str. 43) . Spravidla sa nastavuje na 100 %,

5,0 % b . : . o . ~

% re_.d05|ahnut|e m|erneho zvlgen|q vi konu
mengie ako 100% sp!'sobia odbudenie motor
testovao? movdrg2m vikonom ako je nomin8ln

E;g]k. POSUVU 1 ekvencia posuvu U/F krivky motora. 5,0 Hz

b o Ohrani!uje~oblas§ pribudenia mot ora Vv ah

Frékvencia va] gieho vIikonu stal?2 ni ekoOko Hz. Ak sa
momentov v celom rozsahu, m Frgkvenciaamotora [¢]t (strv4i3)

motora [4] . :
-n a p adkpk 2dvihoch.

IExlﬁonent UIF Exponent krivky U/F. 1,00
OvplyvRuje zakrivenie cel ej U/ F krivky n

O 60 & predstavuje I|ine8rny tvar a hodnota 2.00

’ kivky m8 vIiznam pr.i | erpadl 8ch a ventil 8tor
dovol en® motor odbudzova$S pri n2zkej rlch

IE’XZF]) POS. U/':Exponent posuvu Kkr i v Ksek pbsuiu [98] (strbS7)a s t (1,00
OvplyvRuje zakrivenie U/F kHrekvpospuvu {98] o(strl S7)y.

. Hodnota exponentu 1.00 predstavuje 1|linestg

1,00 & . . L
Pomocou exponentu je mogn® | epgie kop2rov
v okol 2 nulovej frekvencie.

Kompenz. IR (KIR)

Skupina par ao@trov | 2sl o

Parametre prisptsobenia kompenz8cie |R. KI'R je prisp
zaSagenia pohonu tak aby sa kompenzoval Yabytok nap?t
korekcie je v rtznych regiobehe zlhSragteantaniudmagme@aiSc knia

pokl esu nap®tia a momentu pri zmene zaSageni a.
MENU\ NASTAVENIE\RI ADEN| E A R EWARIADENIEA U/F KRIVKA \ KOMPENZ. IR (KIR)

Ng§zov [ | D] Popis Def.
[Filter kIR [523] Lasovs§ k(_)ngtanta filtra apl [100

kompenz8cie | R. ms

1 ms 6 10000 ms

. Zhora ohraniluje oblasS vIistup
|FrekvenC|aKIR[795] kompenz§cia |R. 5,0 Hz
Frek. posuvu [98] 6 Max.
frekvencia [111]
2ACcOI UOT O - j2:-q@
Skupina parametrov |2slo [29] 3
Parametre ovpl yvRuj %ce |l innosS regul 8tor a z8berov®ho
nastaven®ho pr%du do motora pri zvolenom rozsahu frek
obl asti Mot or by nemal byS pregs8&zZKoaknhieryal dostabb
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EWARIADENIEA U/F KRIVKA\REGUL CTOR ZM ( RZM)
N§8zov Popis Def.
Regi m = 5 ~ .
[1590] VoOba pr2davnlch funkci RZ M.
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N§zov Popis Def.
I adapt|Zapne adapt2vnu v2zbu P zlogky od statoro
I adapt|Zapne adapt2vnu v&azbu | zlogky od derivsgec
! RZM VIPovol enie |l innosti z8berov®ho momentu pri
chode
IEéS]l/“d RZMiGel ans hodnota pr%du z&8berov®ho momen500A
Ak dosi ahnCesFv[e7] (stt. iGhahodnotu mengiu ako O.
IMagnet . [ak meni | dosiahne horn® ohranilenie nap?t
[355] O (Ink Xpr Yad RZM nedosi ahne. V obl asti frekvenci j
1,75)8 zvyguje ag na maxeinm8a nnye npirl¥ad. preSag
fHodnota z8vis2 od vlikonovej rady menil a.
|Frekv. RZMHor n § hranica p8sma frekvencie v kt50Hz
[28] momentu (RZM). '

b o MaX_Zhora ohraniluje obl as$S _regul§cie _pr1/4d
fre'kvencia[lll]pr‘?V§dzvkovan2 motovra‘ v_tlejt'o obl asti trd
mognosSou vznk2e-Br pSagehli@t32pP.t or a
g%ﬁ?;'gf Nastavenie dynami ky regul 8tora RZM. 0,100 s

Regul 8tor pr¥du udr ¢iPa wRZM g163}:d(strn58) ,h olkdinmo t &
0, 001 nepresiahne hodnotu Frekv. RZM [28] (str.58) . Tento regim mtge
10,000 s z8berov®ho momentu na prekonani e Dmamikoul RZK|
mogno upraviS rlchlosS vyregulovania pr %d
Iﬁszg?pt'RZMNastavenie zosil nenia adaptsg8cie P zI| 0200
0,10 &6 |Odpor %l an® nastavenie je 2.0.
[Korekcia  Uq Nastavenie_zosilnenia t.Imiacej korekcie do Uc000
[1591] 0.00 je korekcia vypnut §. ’
100,00 Odpor %l an8 hodnota korekcie je 2.
100,00 ’

KOMPENZ. SKLZU

Skupina parametrov | 2sl o [348]
Zapnutie a zosilnenie kompenz8cie skl zu. Kompenz8cia s
rotorovich ot8&8l ok bez ohOadu na zaSagenie. Prispieva
nzzkych rTchlostiach. Hoodvnaobrekskizk[938]ustrjl8). mogn® kontr ol
MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EUWHARIAOENIEA KOMPENZ. SKLZU
N8zov Popis Def.
Zapnutie kompenz8cie sklzu pri skal 8rn
Kompenz8ci a skl zu pomocou mat emati ck
IKomp. skizulff rekvenciu o vypolz2tanl skl z, t ak, ab_V
[349] hodnote richlosti. Rileunovd | wwRoitsaad’ ¥ P "
[345] (str. 44), Magnet . p r(stadt4),[Vd kX]n  mo t o(stradl3)] Bt587
motora [356] (str. 43).
Vypnut §Kompenz8cia sklzu je vypnut §.
Zapnut §kompenz8cia sklzu je zapnut §.
Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia skl
moment ov® ohranilenie al ebo ochrana
Obmedz. mognosS |innosti mot or atovej charaksetisakip.i | n e j \/
sklzu [193] Ak je zapnut® obmedzenie skl zu, gel an ypn
oproti rotorovej frekvencii Frek. RT [937] (str. 15) nel 2gil aast &
ma x i m8 | Maximsskld [£77] (str. 59).
Vypnut @ bmedzenie sklzu je vypnut ®.
Zapnut @Obmedzenie sklzu je zapnut ®.
iﬁiu[%gfm'Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenz§1,00

0,01 & |[Ak z d*vodu nepresnlch parametrov je mier §
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N§zov Popis |Def.
veOk§, tento parameter umogRuje doladis$
t 1 ¢c ht os nnoesptr2e.

Maxim. sklz[Maxi m8Il na frekvencia skl zu. S| %gi ako500HZ

[177] sklzu a funkciu obmedzenie sklzu. '

0, 00

Frekvencia

motora [4]

Ing; SIdzul,.asov§ kongkbhntan&i Visaupe model u skl z/100ms

1 ms o8 [Pom&ha prisptsobi S dynami ku kompenz8cie s

ms reakci? treba filter zrlchOovaS a naopak p

2 %' -188 022%5 2-0Q

Skupina parametrov | 2sl o [351]

Parametre regul 8t ora maxi m8l neho pr %du (RMP), tieg naz

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI| E A REUWARAOENIEAREG MAX. PRDBDU ( RMP)

N§zov Popis Def.
Zapnuti e regul 8tor a maxi m8l neho pr Yqg
frekvencie obmedzuje vistubakXi mr Yapr Yed.

69) alebo Ma x i m. pr Ydstr.®9) [p5o4d9da typu prevsgd
povoli$S |innosS len pri motorickej al
[Reg regi moch. Prdov§ | imita szaotprovuq@vaTachn
ma.x prl/42§Sa_ge, pri ktorlch je z8vislosS mome [Motor.

[352]' ventil 8§tory, mi egadl §, mlyny). Taktiefregi
preSagovaniu motora a pri hodnot®Br welx
[24] (str.46) zabezpeluje menilu trval Y prev
l'imity alebo v okol?2 nul ovej frekvenq(
hodnotu obmedzenia Ma x i m. p r ¥ul. 6MYalebd Mba] x i m. pr Yadstr.

69) .

% I\/lotorZapnutie alebo vypnutie RMP pre moto[ickT
nahodnotuMa xi m. pr ®d69M. pf 6] motori ckom zaSagen

I GenerZapnutiealebovypnutie RMP pre gener 8toricklI r
obmedzuje nahodnotuMa x i m. pr Ya@tr.@®) pbaO9Pener 8t ori ck

:j . Vy‘RMPpredynamick@ zaSagovanie. Pri neakt2vnej vo

ynamika

:jynamikg\daFDynami ka sa prisp!sobuj e Adagtaita RMPV[66E (spr.6@.0 a

Ldaptiat;tonAdaptivita je automaticky nastavensg.

I[Ijm__),s]z'ngHodnota zosilnenia proporcion8lnej 2zl 0,500

L2m vyggia jzé ojgnd®RtM®, Pt T m je val| guleowd mie
0 000 5pri skokoch z8§8Sage alebo ~zme~ml§c«:g1kezrFTzl\zll?lle
' mengie zosilnenie a pri rl chl ej vyggi e,
odpor % ame vgdy konzultovaS s pracovnz?2kmi

Il[gél?gka Hodnota integral nej | asovej kongtanty |0120s
0, 001 Urluje dynami ku vyregulovania pr*%du pomoc
100,000 s vgdy konzultovaS s pracovn2kmi servisu VO
ID zI ogk . . . . .
[1047] Hodnota zosilnenia derival nej z|l ogky 10,000
0 000 Pri hodnote O je derivaln8 zlogka vypnut
y nastaven® maxi mum p pr udk | &rhenu stdhto kparantetral
100,000 . = )
odpor %l ame vgdy konz ovaS s pracovn?zkmi

0,150

ri
ul t
Kor. boost. Zosi |l nenie ¥ inku regul 8 ora maxi m§I |
RMP [799] (poliatol n® nap@tie (Upol)a regul 8tor
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N§zov Popis |Def.
O 000 V obl asti nz2zkych frekvenci 2 sa osl abuje
, A U .
100.000 parametr a zvyguj e sl i nok na Dboost funkci
' boostom nap?tia.
Frek. boost. Hr ani | n& f r e k,vpednlkioroa RMPt zadlabuje akorekciu frekvencie s 0 Hz
RMP [1191] zap2na korekciu nap?atia. '
0, 0 Nax.
frekvencia [111]
Frek. lH.LFrekvenci a stator a, nad ktorou s a z (150,0
oblast. [1193] neprech8dzal do nestabilnej | asti momgHz
Frekvencia P8smo frekvenci? nad toutooldlrek¥eposbuprm
motora [4] %, T konu
500,0 '
Adaptivita Adaptalnl koeficient RMP. Hodnota 1 P l0.000
RMP [667] dynamiku RMP. '
o, 000 &
TLMENIE REZON.
Skupina parametrov | 2slo [512]
Parametre pre potlalenie rezonanci 2 motora a mechanick

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWARIADENIEA TLMENIE REZON.

N§zov Popis Def.
Timenie Zapnutie alebo v_ypnuti‘e funl‘<_cive tdlemeé n im
rezon.[513]T|men|.e rezonanci? m'ge z~n2g|SVa‘Iebo YNy pn
ak vzni k8 pri chode s mallm zaSagen?2m.
Vypnut|TI| menie rezonanci 2 je vypnut ®.
Zapnut (Tl menie rezonanci 2 je zapnut ®.
gﬁgg[mqodNastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a 10,200
100, OONastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkI
100,000 poluS nepravidelnl Jgum.
Egpll?sl}/oddls Nastavenie zisku (zosi | neni a) tI|l menia rezonanci 2 d0,200
-10, 0O0ONastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI
10,000 poluS nepravidelnl gum.
\Vplyv od
dcosfi Nastavenie zisku (zosilnenia) tIl meni a (0000
[1592]
-100, OONastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOKkI
100,000 poluS nepravidelnl gum. (odpor %% an8 hodnot
gvr\)llév[sm]OdNastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a 10,000
100, OONastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkI
100,000 poluS nepravidelnl ¢gum.
Skal §r . - . . : Do
) Zapnuti e regi mu aut omati ckej identi fik
ident. RSskal§rne (U/ f) riadenie Vypn
[383] '
ldentifik8cia statorov®ho odporu je zapnut
Zapnut|(nulov§8 alebo veOmi ma hof@notd adpokuvstatora a adpisujs aa dp
parametra Odpor statora [345] (str. 44).
Vy p nut |Odpor statora sa neidentifikuje.
.Skalngapnutie regi mu aut omati ckej identi fi
ident. 10 kal 8rne riadenie motor a Vypn
[384] s« a '
ZalonutIdent@fik§cia magnetizal n®ho pr1/4du. za cho
mer ania (rozsah ot§| ok dotBnmaghedi mapngBEzdg|
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N§zov Popis | Def.
sa zapisuje do parametraMa gnet . p (thadd).[ 355
Vypnut Magnetizalnl pr¥%d sa neidentifikuje.

7.5.3 VEKTOR. RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [438]

Parametre ktor® ovplyvRuj% riadiace bloky a regul §tor
Riadenie motora [451] (str. 55)).

Podr obnT v epkotparsov ®h o riadenia sa nach8dza na str8nkacl
dokumente-Nast avenie vektorov®ho riadenia asynchr - -nnych mo

2% 8 02@%$5 {20Q

Skupina parametrov | 2sl o [446]

Parametre regul §tsdrupw mprj%dunaplddh evido motor a. Pre spr§
potrebn® naj Rdzpayhmeti nd(stk44nadOsifdr sfatdrd [345] (str. 44).

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A REVEKTOR ®RIABENIE\REG. PRDPDU ( RP)
N§zov [ Popis Def.

Koeficient tl menia regul 8t orov pr}Y
. 1,30
odozvgupzrdés cenu va| gieho preregul oy

IRP. timenie [443]

0,20 6 3,0
IRP. dynamika[447] [Dynami ka r egudf8&teockrvoevn |pnr®4dpu8 s mo pr i e|1OOHz
10 Hz & 10

IDPecoupling
reg. [157]
Vypnut ® | Zapnut ®

Potlalenie kr2govich vazieb regul §tVypn

REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov | 2sl o [444]
Regul 8t or magnetick®ho toku. Stabil ng8 hodnota magnet.i
neakt2vny v redgime oslabenia toku.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A R EMEKTOR.RIABENIE \ REG. MAG. TOKU (RMT)

N§zov [ Popis Def.
IRMT. timenieKoef i ci ent tl meni a regul_§tora magnet100
[448] richlosS odozaycemag.vibgueho preregul™
0, 00 6 3,
IRMT.  dynamika

—0

Dynami ka regul 8t or af malgnenli c® ®h®s mmo k{15 Hz

[456]
1 BP. dynamika
[447]
Hodnot a magneat  c&kt®hioa tpki regul 8ci i
EF?Z]l | MagOr ientalng gh odnotHNag®t iapzn @Bjo($trm4g)a1 Erek‘j/enaecia\1/\’/%70
motora [4] (str. 43).
0, 100 Wb
\Wh
|Rampa Toku$trmo§é zmien ¢gelan®ho toku. Tento !0403
[454] gel anl tok o 1 Wb. '

0,10 s ©
Opti mal i z

toku [924] Opti maliz8§cia magn. toku rotora.

|T Min stOPtimalizS8cia je nastaven§ na minim§lij
znalne odbudi S, l o mige sptsobi$ zn2gen?

|T Ma X mooptimaliz§cia je nastaven&®onar maxai ma ltiozn

nabudi S na vysok® hodnoty toku.

Opt. min. Tok

. . . . . 0
[1485] Mi ni m8l na hodnota toku pri opti mal i z |40,0%
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N§zov [ Popis |Def.
1,0 % 06 1

2% 8 2. #(,/34) j22q

Skupina parametrov |2slo [445]
Regul 8tor richlosti. Pri uzavretom vektorovom riaden?
Zdr oj richl@st6) . [ PO0OO]Jot vorenom vekt or8ovroint hrl iosde n2y hoa

matemati ckl m model om.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REWEKTIOR.RIABENIE\REG. RhCHLOSTI ( RR)

N§zov [ Popis Def.
Koeficient tlmenia regul tora r1lchl
rlc sti za cenu v?2| gieho preregulo

[RR. timenie [449] . ¢ 1,00

0,00 6 10
[RR. dyn. 1 [457]

0,01 &P.
dynamika [447]

[RR. dyn. 2 [1128]

0,01 &P.
dynamika [447]

— 0

Gel ansg dynami k a (frekvenl|l n® p&s mo (1,00
apli kovan§ pengé€jrZibk Bymamikyi[1i129]m(str. 62) Hz

Gel an§ dynami k a (frekvenl|l n® p&s mo (1,00
aplikovan8 pri f Zlarkdynamiky [1129] (str.l68ej a k o|Hz

Frekvenci a, do Kk tRRr dyp. 114454 e (strp @2y @ad ttdito
Zlom dynamiky f r ek venci ou FBRldyu.ZﬂlaZB]g(slr.ﬁSZ). Poug2va 0.0 Hz
[1129] pritvrdenie regul 8cie rlchlosti v oh™
hodnotu bude vEBRIgyn B[a12g) i(str.&2).i b a
0, 0 oMax.
|frekvencia [111]
Mi ni m8l naMi ni m8l na frekvencia ktor%¥% nadob¥%da |0,00
frekvencia [1231] |dynami ckT ch st avoch. Hz
0, 00 Blin.|P r i reverz8cii gel ang8 frekvencia priamo
frekvencia [110] z8pornY% hodnotu alebo naopak.
Zdr o] p r e|Nastavenie predkorekcie r T c hl ost i ako derivs8cie Gi a
[1531] sl %gi na zn2genie regulalnej odchl |l k|’
Gi adny | Zo gel . polohylRG2 I RC1 | I RC2 | ARC | IR

|Dolad. predk.
rlch. [ 11
50, 00 06 §

Dol aNovac? koeficient pre predkor ekc|(100

Dynami ka pr edk osferkeckivee nrlTncgh | po§sstmo pr i g
IDyn. predkorekcie r T chl ost i (deri Z8ciog¢ poledlbky(stedakyvy k500
rich. [15"Zo ¢gel . RpabehypVial(te6b) [16283apnutl, [Hz
i gnorovantl .

REG. MAX. NAP. (RMN)

Skupina parametrov | 2slo [473]

Nastavenie regul 8tora maxi m8l neho nap?ati a, potrebn®ho
frekvenciou (oblasS znigovania toku). RMN sl %gi na pri
aby mohol motor pracova$S onjaFrekvereit maanac[4] §(sth 43\v.y g P e B § ak g ¢
maxi m§l ny dosiahnuteOnl moment motora.

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A REVEKTOR. RIABENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN)

N§zov | Popis Def.
Odbudzovanie e . . . dbud .
[109] apnuti e mognost.i 0] udzovania moto|Zapnl
LinnosS motor a nad nomi n8l nou frekvenci
Zapnut ® i .
oslabovaniu momentu motora.
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N§zov [ Popis Def.
Mot or bude pracovaS | en Reguh@&mion§ Imaej. f
Vypnut® vypnut T .
[RMN. timenie Koef i ci ent tl menia regul 8tora maxi100
[474] zrl chl i odozva rlchlosti/polohy za '
0,10 &6 3,
[IRMN. dynamikaDynami ka regul 8tora -fmaxkm@&inh al®o p@apOSOHZ
[476] Vyggia hodnota znamen8 rlchlejgie v|[’
0, 05 RMT.
dynamika [456]
E;nl' nap(,5e|an® ohrani |l edbwednapad&ni.a pri 94 %
Hodnota je percentu8lna | asS z maxi m8Il ng
50 % 6 1093 ag 97 %. Pr2lig n2zke hodnoty ved¥%
vi konu. Pri vysokej hodnot dbudeovapie by S pon
IEésllter Lasovg§8 kongtanta filtra nap?2tia pril0003s
0,000 s odPom&8ha utlmiS regulalnl gum a kmity sp?ts
IR3 dynamkaDynami ka regul §tora obmedzeni a ma x| cqyy,
1484 vysoklch rlchlost 2. '
y
0, 00 Hz &
REG. MOMENTU
Skupina parametrov | 2slo [477]
Nastavenie regul 8§cie moment u, rg§mp, ohranilen2 a predk
MENU \NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EMEKTOR.RIABENIE \ REG. MOMENTU
Ng§zov [ Popis Def.
|Max. moment . . T 1000,0
[481] Maxi m8l ny gel anl moment motor a. Nm
o 0 Nm 5Niggia hodnota ohraniluje moment ov® na
Nn'1 mechanicklch |ast2. V momentovom riaden]j
momentu Ge | an | Mo méstn 51).[ 92 0]
IMi ~
mg;] momentMinim§|ny gel anl moment motor a. 0,0 Nm
0, OMad momentTent o par ameter s a upLatRuje len pri m
[481] rozsah zad8vania Gel am®hpbo m@mEni @20 ]
IMmax gen./mot. [P o mer ohranilenia maxi m8l neho mo me 1; 499
[484] maxi m§l nemu momentu v motorickom re(”
UmogRuje wupravi S pomer medzi maxi m8I ny
0, 000 & 1loproti motori ck®mu. Napr2kl ad, pri tralkl
t oht o parametra mendgou ako jedna dosi #dehn
lkamoa Las n8behu 2z nulov®ho na_ maxi m8l ny
mom[g38] momentu je mogn® zmierni S trhnutie [|0010s
' degraduje dynami ku regul 8ci e.
0, 000 s 0
S
Ramoa Las klesania momentu 2z maxim8lneho
mom[p839] zZz menami momentu je mogn® zmierni$S 10010s
' rampa ale degraduje dynami ku regul 8¢
0,000 s 0
S
Irlioemg[llorgZ] Nastavenies p! sobu upl atnenia r8mp moment |Regi
|Regim 1 Zvygovani e a zni govani e moment u sa t1K

znamienka.
Regim 2 Zvygovanie a znigovanie momentu sa ¢t ka
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N§zov [ Popis Def.

znamienka.

IDynamika reg.

momentu [1192] Dynami ka r egul &ftroerkav enmolnme® tpu§ s mo pr i e|0,00 Hz

0, 00 BP.
dynamika [447]
IPoli atol nNHodnota moment u, uplatnen8 okamgite

0,
moment [1194] percent u8§8Il nMax.imonikentp8lh (stz 63). 0.0%

0,0 % 6 1

Irirsglflgzg]. Nastavenie predkorekcie od gel an®ho Vypn
Vypnut§ | Zapnut §
- droi redk Nastavenie zdroja predkorekcie mo mg
momJ[1538]p ‘derivs8cii rlchlosti. Predkorekcia s|Gi ad
' v dynamicklch stavoch
Gi adny | Od ¢gelanej rlchlosti | I RC1 | | RC2 AR
Iraglrid'[llsl?redk'DolaNovac2 koeficient pre predkor ekqdl00
50, 00 & 4
[oyn Dynamika predkorekcie momentu - frekvenl| n® pg&sm
: . pozorovateOa zrlchlenia ¢HeTypnageocia [835]
f;gfnk‘j[;%"zc;‘]a (str. 56) ako poRobbe®owl | I(rn65)[ 1j5&2 3% ap {200 12
' paramet er je ignorovanl.
0,0 Hz ©
OTV. VEKTOR
Skupina parametrov | 2sl o [468] 5 N
Nastavenie parametrov pozorovateOa rlchlosti pre otvor

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R EVEKTOR.RIABENIE \ OTV. VEKTOR

N§zov | Popis Def.
il;llr7n0e]n|e adap'Koeficient tl menia regul 8tora adapt8cill0
0,1 o 3,

Dy n. ad . . . |40

[469] Dynami ka regul 8tora adapt8ci e matemati|.

1 Hz & 3

[Koef. vyhybOHz [Koef i ci ent vyhTbania nul ove,j frekvenci100

[1184] zmenu statorovej frekvencie. Hod.nota 1[

0,50 6 1

POLOHOVANIE

Skupina parametrov | 2slo [832]

Parametre urlen® pre jednoduch® jednoosov® syst ®my r

Polohov® riadenie | e moypnatleniaB3bh i 56) ar #met rnearst aveni e p
riadenia je potrebn® nakdrawji.S &alr.oj(ptraped haynsef A tpaddphdyz b
polohy [1141] (str. 64), hranice polohy Mi n. gel . p(etdl ®2haaMax1 1 3]l . peEtr.62ha [ 11
pr2padne kal Zdoojkslibripalohyp[®l44d (sty. 65).

u
4

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EMEKTOR.®IABENIE \ POLOHOVANIE

Ng§zov [ID Popis Def.
RPOL. P zlogk|P zl ogka Pl regul 8tora pol ohy /100,00
0,00 6 2000, 0

RPOL. | zlogk|l zlogka Pl regul 8tora pol ohy J0,0000
0, 0000 &6 5,00
Zdroj polohy [1141] Nastavenie sp?tsob wPolokal[pld7] t (str. 1ﬁ)dIRC1
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N§zov [ID Popis
ktor8 sa poudgije ako sign8l s}
IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.
[RC2 Poloha sa vyhodnocuje z IRC2.
[RC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2.
ARC Poloha sa vyhodnocuje z rozgirovac
polohy).
Gpeci §1 ny Zdr ojom skut ol nejota pdranbtlia dopteici Bendaogd
(str. 65).
Gpeci 8§l na pol|Parameter, ktorl predstavuje ¢0000m
Mi n. gel p od
Max. ¢gel pol
. Maxi m8l na poloha (v absol “tne
|Prete!en|e poprete!eniu pol ohy. Nastavenzmo’ooom
0,000 m @& 1EO
S Nastavenie zdroja kalibrgcie .
Zdroj kalibr. polohy [1144] hodnotu parametra Kalibr. poloha [834] (str. 65). Giadny
Pozri voObydpajaméthdse.4® pu [ 986]
|Regim kalibr 8Spr8vanie hodnoty polohy po!as|S||__\f‘zl:|'lbruJ
skal i bruj I RC1 | skalibruj | RC2 | skalibruj | RC1
IRC1
. Hodnot a, na ktor% sa nastav?
Kalibr. poloha [834] kal i br § cZdejkalitw. lpaohy[1144] (str. 65). 0.000m
Mi n . gel . p od
Max. gel. pol
. . . : . . jneust §
Trvanie kalibVykon8vanie kal|nberh§oc|kealp|oblra§'scnkalib
neust 8l a kalib. | n8&8begn8 hrana | dobedgn8 hrana
NecitlivosS sNecitlivosS polohy pri nulovej?n’00000000
Mi n. gel . p od
Max. gel . pol
£0%#) <, . ! +1, )" 2<#) !
Skupina parametrov | 2sl o [833]

Nastavenie ¢gp

eci 8l neho zdroj a

kalibr8cie

pol ohy.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EVEKTOR.RIABENIE\POLOHOVANIE\GPECI CLNA KALI BRCCI A

N§zov [ Popis Def.
IKal i br 8ci {Si gn§l IftorT sa vyhodnocuje | m 184]
[1145] M ge byS vybranl buN | 2selnl si givstupy
Signal
|E€5]|'br§(:' Podmi enky pre zapnutie kalibr8ci g
Pozri voObpipg&ramevs(@muly)y [ 184]
EZLL?g?ﬁ;Podmienky pre deaktiv8ciu kalibr §

Pozri voObBi pgramevs(@mulyy [ 184]

Rozbehovi Pougi S rozbehovli | len na obmedze =
[1523] gel anej polohy. Vypnutl
VypnutZapnutl

Zdroj predk. poI.Nastavenig predkorekcie p0.|0h~y'Giadny
[1539] regul al nej odchll ky v dynamickl clh”

Gi adny | | RC1 | -IR®RC2 | ARC | | RC1

[Dolad. predk. pol. Dol aNovac2 koeficiangepamepr pdkoll00
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N§zov [ Popis
[1543]
50, 00 6 5

ZASTAVOVANIE
Skupina parametrov

| 2 s [1215]
Parametre pre STOP vekt

0
orov®ho riadeni a.

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A R EVEKTOR.RIABENIE \ ZASTAVOVANIE

N8zov [ Popis Def.
T zastavovania meni| a. Rampa na Rampa
Typ stopu [836] r%/ghlosti na 0, dobeh’nulovap momentdoOp
|Rampa do 0 Mot or dobehne po prednastavene] rampe ag
Skok do 0 Mot or zastane za najkratg? | as ako je to
Nul ovli mMenil okamgite vypne nap8janie motora, b
Timeout preTimeou_t pre vypn_utie meni | a _pri POViigos
STOP [926] nul ovej richlosti, ale nedosiahnut ? '
0,0 s 0

) $%. 4) &) +<#) !

Skupina parametrov | 2slo [1499]

Parametre identifik8cie vektorov®ho riadeni a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADEN| E A REMEKTOR ®RIABENIE\I DENTI| FI KCCI A

N§zov Popis Def.

inlne . .[Spustenie online identifik8cie pre vy

i dent i fi : .

[993] N8§vod na nastavenie vektorov®ho riaden

I Odpor

Rr

I Odpor

Rs

I Vz§j

i nduk] no

| Rozpty

sigmals

I Mo n

zotrvaln

li UI(I,Zapne ukl adanie visledkov online identif
q a . y 2 = (

parametrov o p tognom gtalrte‘ poug?2vas ulogen®_ par ame
nastaS situ8cia ge bude nutn® meni | man u §
Tepeln§ adapt§cia paramet r oWepiota ETO869] (sto. 4204

I TExXternej] Tepel nej Ochrany. Pre sepnimab t

adapt §cifli ne8rnou charakteristikou. Koef i ci elkoef. teplg
adapt 8ci 6str.fi5L. 235

Stav

i denti filDi agnostika priebehu identifik8cie par

[994]

I Gt2tkolParametre motora boli odhadnut ® zo ¢gt2t kd
! .OfParametre motora boli identifikovan® Offl
l denti fi

I Onl i n el|Odporrotora bol identifikovan T .

I OnlineOdpor statora bol identifikovanT.

I OnlinelVzg8jomng induklnosS bola identifikovangtg.
! . OnRozptyl. induklnosS bola identifikovang.
Lssigma
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N§zov Popis |Def.
Onl i neMoment zotrval nosti bol identifikovanl.
Mag. cMagnetizaln8 charakteristika bola identif
Chyba
i denti fi
[1093]
[ Rs Parameter je mimo dovolenlch stanovenlct
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.
Rr ParameterjeminjodovolenTch stanovenTNCh hodntt. Pr
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.
F Parameter je mimo dovolenlch stanovenlct
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.
F Parameter je mimo dovolenlch stanovenlct
rozsah nastavenl alebo nepripojenl motor.
I 0
[ Tr Parameter je mimo dovolenlch stanovenlct
rozsah nastavenl alebornepripojenl mot o
I TinLas potrebnl na identifik8ciu vyprgal N
vyprgal |prev8§dzkov® podmienky.
[ RITcRTchlosS potrebn§ na identifik8ciu nebol
nedosi ahlz8Sage.
F VySOk§Identifik§cia neprebehla Yspedgne z dtvo
motor
RIADENIE UDC
Skupina parametrov | 2slo [1594]
Parametre pre regimy udrgania nap?tia Udc, kinetick® z
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EMEKTOR.RIABENIE \ RIADENIE UDC
N§zov | Popis Def.
Riadenie DCISpr8vanie sa pri vysokom?2alDeCh o Kvien@milcﬂ
nap. [1593] snag?2 zabr8ni S podp?tiu DC, dynamickl
|T Kinetick® z8l ohovanie | I DynamickIlI dobeh
I|[31595]Z|nglnverzn§ hodnota (1/P) P regul 8tor a DC?/0
1 V 6 15
7.5.4 RAMPY FREKVENCIE
Skupina parametrov | 2slo [106] 3
Nastavenie |asov rozbehu / dobehu a ohranilen2 vlIstupn
MENU\NASTAVENIE\RI ADENI| E A R ERAMRYGFREKNENCIE
N§zov Popis Def.
Min.
frekvencia Mi ni m§l na frekvenci a. 0,00 Hz
[110]
b 00 Mix”l\/linim§|nou frekvengiou~j¢ mogn® d.efinov as
fre'kvencia j e nadradens§ n‘ad vget kIl mi sp!sobmi zad8va
[111] rIchIpsS pemlgketo,rieﬁrpadtlo kl esn¥%S pri red
mazanie a chladenie log2sk a upch8vok.
Max.
frekvencia Maxi m8l na frekvenci a. 50,00 Hz
[111]
0,00 HMaxi m8l nou frekvenciou je mogn® definova$s
500,00 Hz j e nadraden8 nad vgetklImi spl!sobmi zad8va
I;I;Be/ﬁ_[lo;?mpyNastavenie splsobu zad8vania parambodr g2 |
|Dodr(:12 Prenast aveni e strmost. rémp sa upllaasniaoplael
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N§zov Popis

(str. 68), Las r ozbehuystr.®B8)[alddb8hu (L as dobehu(std68], L a
dobehu2[120] (str.68) ) [ s] pre jednotliv® %seky.

Pre nastavenie strmost.i r§mp sa (bikdan sorbrli[124]
Dodr g2 |(str. 68), Sklon rozb. 2 [126] (str. 68)) a dobehu ( Sklon dobeh. 1 [127] (str. 68), Sklon
dobeh.2[129] (str.68) ) [Hz/s] pre jednotliv® Yiseky.

ROZBEH F
Skupina parametrov | 2slo [108]
Nastavenie r8mp frekvencie pre rozbeh. |l de vlIiastne o o
MENU \ NASTAVENIE\R| ADENI| E A R ERAMPYFREKXENCIE \ ROZBEH F
Ng§zov [ Popis Def.
Las rozbeh|Las rozbehu pre prvl Ysek rampy fr (1500s
0,00 s 6 3PrvIl Ysek rampy r ozb e hZomjoebehn H17D (stH&8). d o
Las rozbeh|Las rozbehu pre druhl Ysek rampy f115,003

DruhlT %sek rampy r o Zlbrerbzbehy [£17] o(str. 6B)ald modnbty]

0,00 s 0o 3 parametra Max. frekvencia [111] (str. 67).

Zlomrozbehu[117] [Z| om rozbehu pre prvl Ysek rampy ng,OO
0, 00 Vax.|A k ms§ byS rampa jednoducht§ (nezal omen
[frekvencia [111] maxi m§8l nu hodnot u.

Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu Zlom|5,000
Sklonrozb.1[124] -\ hehu [117] (str. 68). Hz/s

0, 001 Hz

~ . : 1
30000,000 Hz/s Zrl chlenie rampy frekveamci e v prvom ¥s

Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie Zlom rozbehu [117] (str. 68) nal|5,000

Skion rozb. 2 [126] frekvenciu Max. frekvencia [111] (str. 67). Hz/s

0, 001 Hz
30000,000 Hz/s

ZrTchlenie rampy frekvencie v druhom Y%

DOBEH F
Skupina parametrov | 2slo [115]
Na st av e nfrekvencigprepdobeh. Ide vlastne o obmedzenie spomalenia pohonu.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R ERAMRYGFREKNENCIE \ DOBEH F

N§zov Popis Def.
Il[’lfgls dObI,_as dobehu pre prvl YWsek rampy frekvel500s
0, 00 S ~ .

300000 s Prvl Yasek rampy d ozlosabehi [@21]o(str. 6B)a@aOnHz.t y

"["15015 dObLas dobehu pre druhl %%sek rampy frekyv[500s
0, 00 sDr uhT réaspe dobehu je od hodnoty Max. frekvencia [111] (str. 67) do hodnoty]
3000,00 s parametra Zlom dobehu [121] (str. 68).

Zlom dobehu . 50,00
[121] Zlom dobehu rampy frekvencie. Hy

0,00 MaxJAk m§& byS rampa jednoduch8 (nezal omeng§)
[frekvencia [111] [hodnotu.
Sklon dobeh. 1
[127]

0, 001 H
30000,000 Hz/s
Sklon dobeh. 2 |Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Max. frekvencia [111] (str. 67) nal5,000
[129] frekvenciu Zlom dobehu [121] (str. 68). Hzl/s
0, 001 H
30000,000 Hz/s

5,000

Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie Zlom dobehu [121] (str. 68) do nuly. Hz/s

Jedn8 sa o spomalenie rampy frekvencie v

Jedn8 sa o spomalenie rampy frekvencie v
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N§zov Popis

Nastavenie zrlchlenia dobehu voli na
IK-kontra[807] |[9el an8 frekvenenamim&nkoopadh® vIstup r{100,0%

KONTRA).

~[Funkcia KONTRA sl wugi na z|lepgenie ovl 8d
0,1 % 0], : ~ ;

geriavoch alebo v dopravnlch prostriedko

%

kinetick¥% energiu prostredn2ctvom brzdn®h

SKRIVKA
Skupina parametrov | 2slo [872]
Nastavenie sptsobu zaoblenia profilu frekvencie do tva
SI %gi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynulejg? cho
traklnlch a geriavovlich aplik8ci &ch.
MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIEA R E G U L CRAMRY FREKVENCIE \ S-KRIVKA
N§zov Popis Def.
Regim - . . - -
krivky [874] Zapnutie [/ vypnutkivwy. a voOba regi mu S
I Zapn4Zapnutie zaobl eni a rampvach funkci 2. T8t
krivky regi ma&kmii vky v jednotlivlich kvadrantoch poh
I -I8ivka : . : . .
rozbeh + Zapnutie |/ vypnutie S krivky pri rozbi ehan
I -I8ivka . . . . -
dobeh + Zapnutie / vypnutie S krivky pri spomaOova
I -I8ivka . . : . .
rozbeh - Zapnutie |/ wvypnutie S krivky pri rozbi ehan
I -I8ivka . . . . -
dobeh - Zapnutie |/ wvypnutie S krivky pri spomaOovVva
I Rozd . . L
S RozdelenieS-k r i vky na dva samostatn® S Yseky ak
li Vv Zavolenie 5x vyggdgej necivemnviostopmat izmgngnmn
YYD, 01 % z Fnom . Necitlivok8ivabkzpg!| wjae zf
neci t 1l i . .
gel anej frekvencie (napr. Al Nx).
IKri vosH S . . - 0
krivky [873] Nastavenie krivostiS-k r i vky . Jedn8 sa o nristky. u 2z g100,0%
Pr i krivosti rovnej 100% sa polas behu ran
1,0 % ({stredeS-krivky |l ine8rny ¥Wsek s dngo_u trvani a
% rampa | ines8rna POZORt i Psa AOO&OEkIr | as do
dvojn8sobok | asu, za ktor]l by ju dosiahl a

755 MAXI MCLNY PRBPD A NAP TIE
Skupina parametrov | 2slo [1211] 3
Hodnota obmedzenia pr%du a nap?@tia na vIistupe menil a.

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A REMGAUXICMGIANY PRDPOIA NAP

N§zov Popis Def.
ma[S)ilm. Maxi m§lny pr¥%d na vistupe menila v m¢I10A
Horn§ &arpn¥%du motora v motorickej prevsgdz
v a netriadenz, alebo v skal 8rnom riaden? poki aReg.
[355]960 xmax.pr1/4dL(str.[59)52\4~ motorickom regi me. Pri nS8§
175)° M7mige pr%d na vistupe menila prekroli$ kr
' momentu zotrvalnosti z8Sage, [Bflle(sty59)zaSagen
°’Hodnota z8vis2 od vlIikonovej rady meni|l a. H
1 i ~
ga[gim;]m' Maxi m8l ny pr%¥%d na viIistupe menil|la v g¢,10A

Magnet Horn§8 hranica pr*%du motora v gener8toricke
[355] O (InkXr i aden2, alebo v skal 8rnom riaden?2 poki aRg.
1,75)° max. pr Y%d(str.p9352] gener 8torickom regi me. Pri
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N§zov Popis
mtge pr¥%d na vistupe menila prekroli S kr
momentu zotrvalnosti z8Sadge, miery zaSagen
®Hodnota z8vis2 od vikonovej rady meni| a. H
[Maxim.
napati (Maxi m§l ne ohranilenie nap2tia na vIsi{l075%
[495]
V U/ F regime riadenia sa obmedzuje nap?@ti s
regime ohraniluje napa@tie na vigpeupentae§luh
5, 0 Wnomi n8l neho napdpti ae fbdjo(btnods)a. To znamen§g, g
200,0 % DC medzcobvode dostatok nap2atia, je mogn@apdt
meni | 400V a motor 230V, nastaven2m toht
zvigenie vikonu motora a |innosS s nomin§gl
I -
mgz;(r?i;nscg?'Maxim§lny dovolenT modulalnl index n{l075%
0.0 % Urluje maxim8lny mognT moduIa!pT index. T
lé0,0% t1 m aj vyggie harmonick® nap?2tia a pr %du

nap2tia. Je mogn® kombi novaSMaimwmyaspdkt o ugsth2ad

756 NAFCZOVANI E
Skupina parametrov | 2sl o [373] B
Parametre regimu naf8zovania menila na roztol] enl motor

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A RENGAAGCZOWANI E

N§8zov Popis Def.
Zapnutie regi mu naf8zovania menila na

Naf 8§zovijsp2tnej vazby ot 8] ok. Pri uzavretom vy,

[374] sp2tn8 va@zba od I RC) sa naf88zovanie vyyp
tohto parametra.

Funkcia | etm®ho gtartu do roztolen®ho mot
Vypnut @ ul ovej frekvencie. Ak by v tomto regi me
m: ge vzni kn¥ESl-Naadrpu(Eddl)" dlebo"E4-Pr e p ystr.i3®)".

Pri kagdom gtarte sa vykon§8 hOadaniteo]relncl|
ZrTchleTento regim je vhodnT na pohony =zariaden?

dopravnlich prostriedkov.

Pri kagdom gtarte sa vykon8 detekcia smer
Norm8lInfrTchl osti rotora aontadlSemiamdomom. Tento

zariaden2 s vysokIm momentom zotrvalnost.i
"["3;‘5]‘5 "Doba hOadania frekvencie pol as procesulbs
0 1 s 6OvplvaLojse§ rallehlaj presnosS n§jdenia frekyv
' za n8sledok, ¢ge frekvencia bude maS veOkv¥

Ur]Juje hodnotu pr¥%du pre detekciafi §g me
II:)OmerInaf/lorozto!en®ho mot ora ako n8sbaghketmagp Hs#(1,000
[778] 42).

Pri vysokom vyhOadg§vacom pr¥%de je zarul en
0,100 dvyvzjan§g aj val gia brzdn§8 sil a. Spr8vna N

brzden2m a nepresnou detekciou frekvenci e
757 REGUL. NAP TI A (RN)
Skupina parametrov | 2slo [747]
Parametre regul §tora napa@tia (RN), ktorT v sebe zahl

reqgul 8tor DYNAMI CKEHO DOBEHU.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A REREGUWICI ANAP TI A (RN)
N§zov Popis Def.
Zapnutie regul 8tora kinetick®ho z8I oh

IzKlgerlohOV'j ednosmernom medziobvode znigovan2m vj,
(K2) [748] 99 el ane| ReferenciaoKZ §753] (str. 71), aby pohon nevypadol do poruchy al yp

neprerugil chod.
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N§zov Popis Def.
SI %gi na preklenutie kr8tkodoblTch vip
vozidl 8§8ch ale aj pri | erpadl §ch a v
dostatol nl mo me nt zotrvalnosti na hr
vyug2va miae diobdn@smer n®ho medzi obvodu
Vypnut ® Neakt?2vny regul 8tor Kkinetick®ho z8l ohovan
Zapnut ® Kinetick® z8l ohovanie je zapnut ®.
I[Iigge]renua KZ(,3e|an® nap2tie regul 8tora kinetick®ho|4500V
Hodnot a napsdmeiran ®hedmoedzi obvodu, pri kto
Podp?®ti&@8l ohovanie a ktor¥% RKZ vudrguje polas vip
Prep®t i dPozrikapitolu3.1Podpat i eg(strpld)epdOia typu virobku.
’Pozrikapitolu3.1Podp?3ti eg(strpd)epdOia typu vIirobku.
Magn. tok prilKkoef i ci ent zn2genia magnetick®ho toku060
KZ [1178] z8I| ohimv a '
0 30 & ]angenzm toku polas kinetick®ho z8l ohoval
' Pri hodnote koeficientu 1.00 tok zostS8va
Zapnutie regul 8tora dynamick®ho dobe
j ednosmernom medziobvode zvygovan2m vV
gel anej RbferehciaoDD¢754] (str.71) , tak aby udr gal
[Dvnam dobehPougzva sa pri brzden? alebo zastavoyv
(DyD)[7.49] j e k dispozzci.i brzdnl odporn?k. M2 g{Vypn
brzdenia (BO, brzdenie Itnmokogm .t Stre bt
nespr8vnom nastaven?2 a prebytku enerd
dobehovej rampy pri STOPE ag do nek
maxi m8l nu hodnot u.
Vypnutl Wypnutl regul 8 or dynamick®ho dobehu
Zapnutl Dynamickl dobeh je zapnutl.
ZapnuztriTDynami ckl dobeh je zapnutl a je dovolen®
I[R;e5f4e]ren0|a DDG,eIan® nap2tie regul 8tora dynamick®ho|650,0V
Hodnota nap@dtia | edhwsdner nPphbb kedezeéej s a
Podp? tli e 9dobeh a ktor§ je regul 8torom dynami ck®ho
Prep®t i gPozrikapitou3.1Podp?2t i ee(strpl)eppdOia typu virobku.
’Pozrikapitolu3.1Podpati eg(strpi)epdOia typu virobku.
"[3751]Z|ngHodnota zosil nenia proporcion8lnej z110500
L2m vyggia jze ogagn®iNa RPTm je va|gie tl mer
~ medziobvodu pri skokovlchz| nipé&me8 cRhN sPar i n 4
0, 000 0 ; . . = .
zosilnenie a pri rlchlej vygagi e, aby RN ¢
vgdy konzultovaS s pracovn2kmi servisu VO
"[752]Z|Othodnota zosil nenia integralnej zl ogkyl0,100
O 001 6Ur!uje dynami ku vyregulovani a nap?tia D
' odpor %%l ame ud g dw akSorsz pracovn?kmi servisu \
I[D750]Zlongodnota zosil nenia derivalnej | asovej|0,200
L2m val] gia jzel ofjkdynoRNa, DT m | e regul §cia
nap?2mddzi obvodu. Pri ng8hlych vipadkoch na
0,000 6| e pougitie derivalnej zl ogky nevyhnut n®.
kmity regul 8ci e. Zmenu tohto parametra
servisu VONSCH s.r.o.
TImenie RNfZosi |l neni e tl mi acej vazhby regul§toraOOOO
[1057] frekvencie. '
0., 000 Pri hodnote 0 s je tlmiaci sign§l odpojen
1000,000
IE-rglg.ﬁ]vyp. RNDoln® ohranilenie p8sma frekvenci? v |10,0Hz
0, 0 Pri mallch rTchlostiach je generovanie m
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N§zov Popis | Def.
Frekvencia frekvenciu rotora, pod ktorousa RN vyp2na.
motora [4]
Max. nap. KZ|M
[808] z
Referencia KZ
[753] 8 125

i m8l ne napatie pr e KZ. Pri nap?2t|1250,0
ohovanie deaktivuje. Y

X
I

758 BRZDNh MODUL

Skupina parametrov | 2slo [376]

Parametre pre nastavenie |innosti.i brzdn®ho modul u.
BrzdnT modul (BM) sl Ygi na marenie prebytol nej ener gi
alebo vyp2nan2 (odbudzovan2) jednof @moehklbualimdahtii

pripojeni
ni ektorl
[225] (str. 106).

a
brzdn®ho odporn ( B&)o nntaa kvt T kBoOn osva® psr vi opr 8kj ya
N vs

e 2 ka
Bl t u pZdrojeesetul[784] étk. 48) RESED 0 E x t ZdroneX. pgruzhyu ¢ h a

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI| E A REBRZDINHN AMODUL

N§zov Popis Def.
N Zapnutiset il iBrnzodn®ho modul u (BM).

Brzdnl BM §I1/4gi na prenos energi e, k.tor'§ SVypnut

[346] sp2S do meni | a. Spr8vna funkcia je
menila BR a + je pripojenl vIikonovl

Vypnutl BrzdnT modul je vypnutl.

Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl a pracuje ak m§ m

Zapnutl Brzdnl modul je zapnutl len keN menil gen

I[F;r??]'nap'BMPracovn® nap2tie brzdn®ho modul u. 685,0 V
Pri pr2lig vysoklch hodnot§ch tohto E4-Br ap

Pod at.~(str.31‘)"._Pra~vdepodobnosS,__ge vV prvej f8ze brzdeni a

p i Gf

Prepzatielpou.g'.tl BO mengieho vikonu. 3
Pozrikapitolu3.1Pod p? t i ee(strpld)ppdOia typu virobku
’Pozrikapitolu3.1Podpat i eg(strp)epdOia typu virobku
Nastavenie zdroja blokovania |innost

[Blokovanie BM [Te pel nl kont akt chr &ni BO pred pogk

[1204] vy braS BI Nx, na ktorl je tento konta
(Il ogi ckl bl ok) .

[Pozri voObgipar ®d@e ma(arksd) [ 55 3]

E(I\)/ln'[liggs]bbk' Vyhodnotenie poruchy blokovania BM. \Varovanie

\Varovanie Pri bl okovan2z BM W53Blokbvarée BM gstr@29)ani e "

|Porucha Pri bl okovan?2 B MEA7-BlokoviamedBM gsirr38)'c ha "

7.5.9 BRZDENIE TOKOM

Skupina parametrov | 2slo [774]
Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom. B
Brzdenie tokom (BT) sl Yagi na brzdenie pohonu pri chlb

doplnenie inTch[376e@Gt.Mpvabebdedy a aynamn. kdbehdDDp[248] (str. 71).

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EBRPDERIE TOKOM

N§zov Popis Def.
Zapnuti e |l innosti funkci e Brzdeni e t o
mnogstvo energie tel Ycej spdtne do men

IBrzdenie premen2 na teplo motora. Pri z v 1 Bracnrap. BT

tokom (BT) ([776] (str. 73) sa s intenzit ouZosonartokaeru[77Z] o(stri 13)Vy p n

[775] zvyguje budenie mokroirvak y( salranoes Smalg rFet i
motorom telie vygg?2 pr %d. Preto by mal
dostatolne dimenzovanl alebo chr&nenT.

Vypnut{Brzdenie tokom je vypnut ®.
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N§zov Popis |Def.

Zapnut Brzdenie tokom je zapnut ®.

Efl_a[%m]nap'Pracovn@ nap2tie brzdenia tokom. 580,0 V

Podpat()Il-|od_no_ta napatia} medziobvvo_du pri ktorej zal

Prep?t 2Pozr!kap!tolu3.1Podpat!ee,(str.plaﬂf)epfl‘jl(v)!a typu virobku.
Pozrikapitolu3.1Podp 2t i ege(strpld)eppdOia typu vIirobku

tzocl)<so.m [7b7r$;i. Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 0,20
Pr2lig vysok® zosilnenie mtge splsobi S nEald

b 00 GNadprstd.Bl)". Pri nulovej_ hodnote je Funkc

' hodnota sa vol?2 kompromi sne tak, aby br zd/{
zbytolne vysokl

Tlllltgg] BTLasov§ kongtanta filtra vistupu bl oku #100ms

1 ms |Pom&ha prisp*sobi S dynamiku hmrazl&e:_r’n_i ar etak lc o

10000 ms hod_notu parametra zmengovas. Pr2lig mal §
vznik por %ch.

7510 OBMEDZENI E VhKONU

Skupina parametrov | 2slo [811]
Nastavenie podmienok obmedzenia v
extr®mnych zaSagovac2ch a tepelnl

Tkonu (OV) menila. OV
ch podmienkach na ko

MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A REGBMEIXZEN|I E VhKONU

N8zov Popis Def.
VoOba regimu obmedzenia vikonu ((

Ob m VTza!ne meni | znigovas maxi m8l ny pr

(OV)[7.66] by mohl i ukonli S chod motora. N
Ak je potrebn® udrgaS meni | ot nli o
zaSagovac2ch pomeroch, je potrebnd

Pri prekrolen2 pep8hageni a(strnpd)imadlhdddot P0% sazal n

I O0d pPref ymedzovad vikon.
I Od Pri prekrolTem? ot eplcdtlfatrd4) a cpZ4]Jhodnotu d
c hl adi | alVarovanie Tchl [767] (str.108) sa zal ne obmedzova$S vilkon
I Od prgPri prekrolen? Ppep&hgkni adtrn2e)Ma hdu®B P0% saz a |
motora obmedzova$S viIkon.
i Od Pr i pr ekr ol|Teplotd ETO ¢869] o(stry 22) vyhodnotenej z
ext = -
[ teploty sa zalne obmedzova$S vikon.
I od siObmedzenie vikonu menila pri Spogalgi olOastr73)

obm. v T klnad hodnotu Hranica sig. pre OV [1089] (str. 73).

. Viber sign8lu podOa ktor®ho sa bu

ST an8l 1 4roja obmedDdm.a viikloou(€ror)-" p a6 s|/2 Teplotd

[1088] - " elektroniky
obm. vIk.".

Signal

[Hranica sig. pre Hr ani ca Ssiiggnn88I1 uOV (stf. Y88 ]nad ktor Ok s o AC
OV [1089] obmedzova$S viIkon. '

0,0 AcC

A C

IP zl ogklHodnota zosilnenia proporcion8l ne|

[1090] V). 1,0000
-1000, 0O0(Regul 8t or OV pracuje |l en pri akt2vnej vV 0
1000,0000 hodnote zosilnenia regul 8tor invertuje rd
Il zl ogkHodnot a integralnnej | asovej kongt1OOS
[1091] (OV). '

2’005 0 1(Regul§tor OV pracuje |l en pri akt2vnej volf(
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76 VSTUPY A VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [216] 3
Nastavenie ovl8dac2ch, digit8lnych a anal - -govlich vstup
761 Bl NCRNE VSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [143]

Nastavenie bin8rnych (digit8lnych) vstupov.

MENU \NASTAVENIEA\VSTUPY A VABITUGRNE VSTUPY

N8zov Popis Def.

|[Hw. typ BINov|[Na st aveni e hardv®rov®ho sptsobu v|24V

[172] Vyhodnotenie sa tlka vgetklch bin8§rnProve

O v DrovJeQnoFIiv@ bing§rne vstupy X1:1, X1: 2, X1
pripojen® napXitilD)e OV (svorka

Y DroJe_dnoFIiv@ bing§rne vstupy X1:1, X1: 2, X1
pripojen® nap@dtie 24V (svorka X1:8).

IEI;(;; BINlLasov§ kongtanta filtra bin8rneho si [10ms

Bingrny vstup zopne ag keN j e Hwayp BlNavy182] i

0 ms O74) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto par an

ms | &

Logika BIN1[Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[716] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Priama Ak je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
nastavenlotnoam OjVe, Bl N aktz2vny pri oV.

InvertoAk je HW typ nastavenl na 24V, potom BI N
potom je BIN akt2zvny pri 24V,

IE”;;; BINZLasov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms

Bing§rny vstup zopne ag keN j e HwaypBINav V18] ir.

0 ms O74) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paran

ms | &

Logika BIN2|Ur | uj e sptsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[717] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

lPozri voOb yogikadBiNa [fis]t (stra74)

|{:1|I8t<(a); B|N3Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si [l0ms

O ms & Bin8rny vstup zopne ag keN j e Hw.ayp BINay {182] (str.

ms 74y aktzvna dl hgie ako hodnota tohto paran
| as.

Logika BIN3[Ur | uj e spltsob vyhodnoteni a bin§rnehpriama

[718] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

lPozri voOb yogikadBiNa [fis]t (stra74)

IE”;; BIN4Lasov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms

Bin§rny vstup zopne oa® Rk @ djOa Hw.ayp BN {1%2]a tsir.

0 ms O74) akt2vna dl hgie ako hodnota tohto paran

ms

| as.
Logika BIN4A[Ur | uj e spldanohk ewviydho bi n8§rneho vs;tupuPriama
[719] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych
lPozri voOb yogikadBNa [#i€]t (stra74)
Iag;; BINsl,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms

Bing§rny vstup zopne ag keN | e Hwayp BINavyl82] ®tr.

0 ms 074) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paran

ms

| as.
Logika BIN5Ur | uj e spltsob vyhodnoteni a bin§rnehPriama
[720] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
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N§zov | Popis Def.
[Pozri v o Ob yogikadBINa [fis]t (stra74)
|F1|g§; BIN6I,_asov§ kongtanta filtra bin8rneho si |[10ms

Bing§rny vstup zopne ag keN j e HwaypBINavy182] i

0 ms o74) akt2vna dlhgie ako hodnota tohto paran

ms

| as.

Logika BIN6|UTr | uj e splsob vyhodntoupeLn.iaTrbémérﬂDehPriama

[721] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

lPozri voOb yogikadBiNa [fis]t (stra74)

762 ANALCGOVE VSTUPY

Skupina parametrov | 2sl o [144]

Nastavenie anal -govlich vstupov, ktor® sa poug2vaj %% na

signg8lov ako ¢gelang frekvencia, tlak, vigka hladiny at

AIN1

Skupina parametrov | 2slo [147]

Prvl anal -govl vstup.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPX¥GOVE VANUPY

N[I‘SI'D]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN1 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[153]

0-10V Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoveds§ veOkos
rozsahu od OV doDCOV(~0 ag 100 %)
Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved§ veOkos

b.10V rozsahu od 2V do 10V(~0 ag 100 %) DC. Ak tot
meni | vyhl §€2355-Pperugken(st. 22) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 106).

0-20mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
X1:12 v rozsahu 0 ag 20 mA(~-0 ag 100%) .
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost

4-20mA X1:12vrozsahudag 20 mA(~0 ag 100%) . Ak tento pr %d
meni | vyhl §€2355-Pperuglen(st.t 22) N1 Vyhodnotenie po
pomocou Chyba AIN [837] (str. 106).

|Filter

AIN1 Lasov8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr|100ms

[254]

0 ms

30000

ms

EO%#) <, . % .!13416%.)% !).v

Skupina parametrov | 2slo [150]

Nastavenie Zzapisovani a anal -gov®ho vstupu na vybranT

ovplyvnen8 hodnotou anal -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VASNAIPXGOVE VANUPSPECI CLNE NASANAVENI E

N8zov [ Popis Def.
Signgl Al |Viber sign8lu, ktorl sa bude line§r i
Signal

Sig. (AIN1_A)[253] Hodnota sign8lu pre %roveR anal-gov(j-
L5 -
Sig. (AIN1_B)[252] Hodnota sign8lu pre Y%roveR anal-govq—
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Ng§zov [ Popis | Def.
L5 -
AINL_A [949] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0,00 V 0o
AIN1_B [950] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V
0,00 V ©

AIN2

Skupina parametrov | 2slo [149]

DruhT anal -govl vstup.

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VASNAIPXGOVE VAINDPY

N[I%]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN2 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[154]

0-10 V Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkosfg
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved§8 veOkosfg

b.10 V rozsahu od 2_V do 10V DC. a k bdh_otumaﬁ%/t'rfeel;gl
poruchu"E26-Pr er ugen(str.38) N2 Vyhodnoteni e por uchyChyb
AIN [837] (str. 106).

0_ZOmAHodnota anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8§8 veOkost
X1:14 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpo vhedigsvokanDXx1d3 4

4-20mAX1:14 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr%d pg
poruchu" E26-Pr e r u ¢ e n(str. 3R)I'. Mydodnotenie poruchyjemo g n ® v y p n %6hylm
AIN [837] (str. 106).

[Filter

AIN2 Lasovg8 kongtanta filtra prv®ho r 8du pr[l00ms

[262]

0 ms

30000

ms

EO%#) <, . % .1 341'6%. )% !). 0o

Skupina parametrov | 2sl o [155]

Nastaveni e zapisovania anal - -gov®ho wvstupu na vybrani

ovplyvnen8 hodnotou anal  -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPX¥GOVE VAMNDPYPECI CLNE NASAINRVENI E

N8zov [ Popis Def.
Signg8l AlIINTber sign8lu, ktorl sa bude |line§r i
Signal

Sig. (AIN2_A)[261] Hodnot a sign§lu pre YroveR anal-gov(]-
- -
Sig. (AIN2_ B)[260] Hodnota sign8lu pre %Y%roveR anal-gov(j-
L5 -

AIN2_A [951] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0,00 V &
AIN2_B [952] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B.|10,00V

0,00 V &
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UNIFREM v.3.17x

AIN3

Skupina parametrov | 2sl o [148]

Tret2 anal -govl vstup. Nie je pr2stupnl pre menile UNI

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VSANGPY

N[I%]Z 0 Popis Def.

Typ

AIN3 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

[268]

0-10 V Hodnota anal-gov®ho vstupu zodpoved8§ veOkofg
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal - -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkosfg

b.10 V rozsahu od 2V do 10V DC. Akhbdnotlma[a*%/t'rfeelagl
poruchu" E27-Pr er uge n(str.38) N3 Vyhodnoteni e por uchyChyb
AIN [837] (str. 106).

0_ZOmAHodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§8 veOkost
X1:16 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpo vhedigsvokanDX1lds 4

4-20mAX1:16 v rozsahu 4 ag 20 mA. Ak tento pr¥d_ pgd
poruchu" E27-Pr e r u ¢ e n(str. 3R)I'. MyBiodnotenie poruchyjemo g n ® v y p n %6hylmx
AIN [837] (str. 106).

[Filter

AIN3 Lasovg8 kongtanta filtra prv®ho r8du pr|[l00ms

[272]

0 ms

30000

ms

£0%#) <, % 1'3416%. ) % ! ). X

Skupina parametrov | 2slo [156]

Nastaveni e zapisovania anal - -gov®ho vstupu na vybrani

ovplyvnen8 hodnotou anal  -gov®ho vstupu.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPKGOVE VSAMNBPGPECI CLNE NASAINSVENI E

N8zov [ Popis Def.
Signg8l AlIIlITber sign8lu, ktorl sa bude |line§ri-
Signal
Sig. (AIN3_A)[270) Hodnot a sign§lu pre YroveR anal-gov(]-
-0 -

Sig. (AIN3 B)[271] Hodnota sign8lu pre Y%roveR anal-gov(j-
-0 -

AIN3_A [953] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode A. |0,00V
0,00 V b

AIN3_B [954] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode B. |10,00V
0, 00 V ©

AIN4

Skupina parametrov |[2slo [152] 3

Gtvrtl anal -govl wvstup. Nie je pr2zstupnl pre meni
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VARSNAIPX¥GOVE V\AINGP Y

N§zo .

(D] Popis Def.
Typ
AIN4 Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V
[274]
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N[I%]Z 0 Popis Def.
0-10 V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved8§ veOkosfg
rozsahu od OV do 10V DC.
Hodnota anal -gov®ho wvstupu odpoved8 veOkos
.10V rozsahu od 2_V do 10V DC. Ak hbdhot map¥tifeeko
poruchu " E28-Pr er u § e n(str. 3®)l "N.4 Vyhodnotenle por uc hyChyb
AIN [837] (str. 106).
0_ZOmAHodnota anal-gov®ho‘vstupu zodpoved8§8 veOkost
X1:18 v rozsahu 0 ag 20 mA
Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoved§ veOkost
4-20mAX1:18 v rozs_ahuN 4 ag 20 mA. Ak tento pr Yd ¢
poruchu"E28-Pr er uge n(str. 38) 'N4 Vyhodnoteni e por uchyChybd
AIN [837] (str. 106).
|Filter B
AINA Lasov8 kongtanta fandlrageviv®ahost u@du pr|l00ms
[278]
0 ms
30000
ms
£0%#) <, % .1 3416%.) % !).
Skupina parametrov | 2slo [199] 3
Nastaveni e zapisovania anal - -gov®ho wvstupu na vybranl
ovplyvnen8 hodnotou anal - -gov®ho vstupu.
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPXGOVE VANYPSPECI CLNE NASANAVENI E
N§zov [ Popis Def.
Signg&l Al |[Viber sign§8lu, ktorl sa bude lineS§r i
Signal
Sig. (AIN4_A)[276] Hodnot a sign8lu pre %roveR anal-govq—
-O-
Sig. (AIN4_B)[277] Hodnota sign8lu pre %Y%roveR anal-gov(l-
-0-
AIN4_A [955] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode |0,00V
0,00 V 0o
AINA_B [956] DroveR anal -gov®ho vstupu v bode |10,00V
0, 00 V ©
763 RELEOVE VHhSTUPY
Skupina parametrov | 2slo [146]
Nastavenie rel®oovlich vIistupov, ktor® sl %gia na signali
porucha, chod, dosiahnutie ¢gelanlch ot&8] ok at N.
2%, O v
Skupina parametrov | 2slo [186]

Nastavenie rel® 1.
X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).

Re | ® - X225, CYM-&X2:261ND - X2:27 @ 0X2:4y COMN C

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARBHWARLRAOVE VhSESRHELPEY 1

N8zov [ Popis Def.
IR1 Zdroj [697] Nastavenie funkcie sp2nania pre rel®ChOd
motora

Chod motora Rel ® zopne ak je menil|l v gtarte (chode).

IPri prave|Rel ® zopne, keN je meni | pripravenl (REA
|Porucha Rel ® zopne ak nastane porucha v meni |
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N§zov [ Popis Def.
|Brzda Rel ® zopne pri aktivsgcii [917 rfsk.d00e mechani
[F=zel Rel ® zopne pri dosiahnut?2 ¢gelanej frekve
Gpeci 8§l nRel ® zopne pri splnen2 podmienok v podme
IR1 Las . .

[307] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s

2'00 > %o vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne

[R1 . I’Oneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s

rozopnutia [308] ' '

2’00 S Yo z8ni ku podmienky zopnuti a, rel® rozop
Url uj e splsob vyhodnoteni a rel ®ov @

R1 Logika[755] podmi enk a, potom sa vyhodnotia | as y|Priama
vyhodnot? | ogika rel ®.

|Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zophutie, ta

|InvertovAk SYan®plpowe mi enky pre zopnutie, tak rel®

EO%W#H) <, . % .1 3416%.) % 2v

Skupina parametrov | 2slo [221] 3 N .

Nastavenie Jgpeci 8| mReéZdroff[69M kst.i78 mpues 2r dly@ Zvolenl " Gpeci §

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWAROVE VhEIBELPEYXGPECI CLNE NASRLAVENI E

N§zov Popis Def.
IR1 SilSigngl ktorl sa vyhodnocuje pre spd76 Stav
[189] alebodi skr ®t ny sign8l . meni | a
Signal
[%%)1] Zzopne Podmienky pre zopnutie R1. Chod
Pozri voObgtpar ame(si.a3) [ 7 6]

R1 rozopne . .
|[309] Podmienky pre rozopnutie R1.

Pozri voObgtpar ame(si.a3) [ 76 ]

2%, O ¢

Skupina parametrov | 2slo [187]

Nastavenie rel® 2. Re |l ®-X2:28, GOMv X228, M® - X280 (B -oX2:R1ly COMC
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHWAPLPQVE VhESRBLFEY 2

N§zov [ Popis Def.
. Nastavenie funkcie sp2nania p§ es rRER®
|R2 Zdroj [698] Zdroj [697] (str. 78). Porucha
lPozri voOb Rl Zdmj[687N st 782
IR 2 Las . .
[316] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
0,00 s 0 . . .
S Po vzniku podmienky zopnutia, rel® zopne
IR 2 ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozopnutia [317] P ' ’
0,00 s 0 . . . .
< Ak ug nepl at?2 podnR eengktae zoosptnSwtai az,o0 prneut ® n
Ur | uj e sptsob vyhodnotenia rel ®ov®
R2 Logika[756] pod mi enk a, potom sa vyhodnotia | asy |Priama
vyhodnot? | ogika rel ®.
|Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zophutie, ta
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N§zov [ Popis |Def.
fnvertov/Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
EO%#E) <, . % .1 341'6%. )% 20
Skupina parametrov | 2slo [223] 5 3 _
Nastavenie gpeci 8| RRZdrojf[698] kst.7®3 pmues2r dly® 2Zvol enl " Gpeci §
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAhBHIWPOVE VhSRBUPEYGPECI CLNE NASRAVENI E

N8zov Popis Def.
IR2 SilSi gng§gl ktorT sa vyhodnocuje pre sp3i76] StaV,
[311] al ebo diskr®tny signs8gl. meni |l a
Signal
2213] zopne Podmienky pre zopnutie R2. Porucha
Pozri voObg@tpar ame(si.a3) [ 7 6]

R2 rozopne . .
[314] Podmienky pre rozopnutie R2.

Pozri voOb@tpar ame(si.a3) [ 7 6]

2%, O X

Skupina parametrov | 2sl o [188]

Nastavenie rel® 3. Nie je pr2stupnl pre meni FX231NI FRE]!
COM - X2:32, NO - X2:33.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARBHWARQOVE VhSRELPEY 3

N8zov [ Popis Def.
. Nastavenie funkcie sp2nania pre reRl .
[R3 2droi 16991 1744 1697 (str. 78). Pripr
lPozri voOb Rl Zdmj[687n st 782
IR3 Las . .
[324] Oneskorenie zopnutia RELE. 0,00 s
(s),OO > %o vzniku podmi enky zopnutia, rel® zopne
R 3 . ITOneskorenie rozopnutia RELE 0,00 s
rozo pnutia [325] ' '
2'00 S 9%k ug neplat?2 podmienka zopnutia, rel® e
Url uje sptsob vyhodnoteni a rel ®ov @
R3 Logika [757] |podmienka, potom sa vyhodnoti a | asy zopnutia a r |Priama
vyhodnot?2 | ogika rel ®.
|Priama Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
|InvertovAk s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, ta
EO%WH) <, . % .1 341 6%.) % 2%
Skupina parametrov | 2slo [226] 5 3 .
Nastavenie gpeci 8| n&B Zdfoju[éPB]c(ctre80p r mus e | ®y 3. zvol enl "Gpe

pr2stupn8 pre menile UNIFREM 400 M.

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VABHIWLPQOVE VhEBEUPEXGPECI CLNE NASRBAVENI E

N§zov Popis Def.
IR3 Si|Si gn §| ktorlT sa vyhodnocuje pre spf{76] StaVv]
[320] alebo diskr®tny signsgl. meni | a
Signal
[F;?Z’l] zopne Podmienky pre zopnutie R3. Priprav
Pozri voObg@tpar ame(si.a3) [ 7 6]
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N§zov Popis
|R3 rozopne
[322]
Pozri voObg@tpar ame(si.a3) [ 7 6]

Podmienky pre rozopnutie R3.

764 ANALCGOVE VHhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [145]
Nastaveni e anal -govlch vi stupov, ktor®~sll/4gia na pr
nadradenlch riadiacich alebo diagnosticklch syst®mov &

pr2stroje atN.

AO1
Skupina parametrov | 2slo [370]
Prvmhala- govl vistup je vyXedea]
UNIFREM 400 M).

- X120 Blsse X ky15 P} XX6 pres

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPKYGOVE VMNBJIUPY

N§zov [ Popis Def.
Typ AOL1 [358] Typ anal -gov®ho vIistupu. 0-20mA
Vypnut T Anal -govli vistup je vypnutl. Na svorK
0-20mA Anal -govl vIistup f0mdAcuje v rozsahu 0
4-20mA Anal -govl vIistup f0mAcuj e v rozsahu 4
AO1 Zdroj [1076] VoOba veliliny, ktor§ sa zobr|Frekv.MNabs.
|Frekv. MN abs. Na vIstupe Ficke MNhabd [A47@]t (str. 16).
IPrwud ™MT Na vIstupe Pjrésdh MaAstrgle)2 ]
VT k on Na vIistupe V| & omosrel&i a
lPrud ETO Na vIistupe Pjrésdh Ed et 28)7 0]
[Moment Na vIstupe Mpnentf68]dstr.d6).a
Gpeci 8§l ny Na vIistupe je veliling8 vybr@Oxsg§ z par g
. Hodnota sign8lu zodpovedaj ¥Yc
Sig. (AO1_A) [360] bode A g P J 0,00 Hz
0, 00 Ma®. frekvencia
[111]
Sig. (AO1_B) [361] Igodnota sign8lu zodpovedaj Yc 50,00 Hz

ode B

0, 0 0 Mak. frekvencia
[111]
AO1_A[941] DroveR anal -gov®ho vIstupu v [0,00mA
0,00 mA &6 20
AO1_B [942] DroveR anal -gov®ho vIistupu v [20,00mA
0,00 mA & 20
Signgl AO1 [Viber gpeci 8l neho signglu preggsz'] Frek. MN
Signal
AO2
Skupina parametrov | 2slo [371]

DruhT anal -govl vistup j-X1lvyeded¥IR(PIssaX4dv &7k yX121®dies s
UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARSNAIPKGOVE VMNBA2UPY

N8zov Popis Def.
T anal -gov®ho vIistupu. Mognost Typ AGL
Typ AO2 [362] [3%’8]” (str. 81) 9 P 9 yP AG 20mAa
[Pozri voOb Jypp@lf3sshést. 81a
ja02 ZdrojVoOba veliliny, ktor§ sa zobrazuje nl|Pr%d
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N§zov Popis

[1077] s¥ anal ogi AOL &drof[1026D (std. 81).

IPozri voOb\OlxZdroj Eo7@] t(str.81)

[83'36] (AOZ—A)Hodnota sign8lu zodpovedaj “aca %r ovni [0,00A
45 ~

0. 0 Q"0 “‘Hodnota z8vis2 od vikonovej rady meni|l a.

[83'88] (AOZ—B)Hodnot a si gns8wa z¥%rdopwrnie danal - gov®ho VvI|600A

0, 0 Ow2*0 ~

“‘Hodnota z8vis2 od vikonovej rady menil a.
AO2_A[945] [ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode A. [000mA
0, 00 m
20,00 mA
AO2 B[946] ProveR anal -gov®ho vistupu v bode B. |20,00mA
0, 00 m
20,00 mA

Si gn§l
[364]

Signal

[ 42]

Viber signg8lu podOa ktor®ho sa bude g

AQO3
Skupina parametrov | 2slo [372
1

]
Tret2 anal-govl vistup j- v Y2\8e d-eMAin @rda  SN\vi cer kjye: pPrli2usst up 1

UNIFREM 400 M.

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VAhSNAIPY¥GOVE VHBJUPY
N§zov Popis Def.

Typ anal -gov®ho viIsttawani aMosyh oa n alypod@i
Typ AO3 [363] |1a5g1 (str. 81).

IPozri voOb yypp@l]3ashést. 81

AO3 ZdrojVoOba veliliny, ktor8 sa zobrazuje na
[1078] anal ogi c kKA®1 ArojALOr6]1(str. 81).

IPozri voOb\OlxZdroj Eowe] t(str.81)

Sig. (AO3_A)
[367]
-3EO W 0O
W

Sig. (AO3_B)
[369]

-3 E9 W
W

AO3 A[947] [ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode A. [0,00mA
0, 00 m

0-20mA

VT ko

Hodnota sign8lu zodpovedaj Yaca Yr ovni [00W

Hodnota sign8lu zodpovedaj Y%ca Yrovni 6000,0

20,00 mA
- - 20,00
AO3 B[948] ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode B. mA
0, 00 m
20,00 mA
Sign§l . , < [66]
[365] VI ber sign8lu podOa ktor®ho sa bude IVTko
Signal
7.6.5 IRC1
Skupina parametrov | 2sl o [435] B
Nastavenie parametrov sn2mala |1 RC1, ktorl sa poug2va r
a pripg8ja sa do roz-NroVvRE€LehBRI mbtaobkbrek IR [424) (str. 292 uj e v
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MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRIRQIUPY

N§zov [ Popis Def.
IPol et . i , .

[4BGj Pol et impulzov I RC na jednu ot 8] ku z 024
0O 6 4000
beri. ga [Peri-da pre vipol et rTchIos‘ti. Zvige

‘T ch. [4rlchlost|, veOk_§ hodnot a m_lge sptsobls

kval ity regul 8cie rlchlosti

1 6 100
||SR216[2;25] °Ulbolarita vyhodnoteni aBY ] cihh ot inl RCB |Priamy
|Priamy Polarita polohy a rlchlosti je urleng§ za
InverznTVTberom tejto voOby sa bez potreby preg

rifchlosti

|Prevod IRC1
[1532]
0,01000
100,00000

Prevodovl pomer | RC1. 1,00000

7.6.6 IRC2

Skupina parametrov | 2sl o [826]

Nastavenie parametrov sn2mala | RC2, ktorT sa poug2va r
a prip8ja sa do roz-yNtoVvREiI eRbc mbdsFik tRERM208]stral@)uj e v

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRIRQ2ZUP Y

Ng§zov [ Popis Def.
IPol et . i . .
[827] Pol et impulzov I RC na jednu ot 8] ku z 1024
~ Pre n2zkoot 8|l kov® motory sa volia |IRC sn
0 0 4000po!tom i mpul zov na ot 8] ku.
beri . ga Peri-da pre vipolet rTchlosti. Zvige
= richlosti, veOk8 hsdmneOk®midgpr apa®o0b|5
rich. [8 . ; ~ .
kvality regul 8cie rlchlosti
1 6 100
Smer ot . : . . .
[rc2 [829] Polarita vyhodnoteni aBY, | cihhwsrt znlil RCB |Priamy
|Priamy Polarita polohy a rlchlosti je urleng§ za
InverznTvlberom tejto voOby sa bez potreby prepgp
richl osti
[Prevod IRC2 .
[1533] Prevodovl pomer | RC2. 1,00000
0, 01000
100,00000

7.6.7 ARC/RESOLVER
Skupina parametrov | 2slo [20]
Nastavenie splt!sobu sn2mania absol Y“tnej pol ohy.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VAKhARCRBRPESOLVER

N§zov [ Popis Def.

ARC modul [824] VoOba pripojenia m&DCLIl)u pV@NMHa(Neprip
polohy.

NepripojeniNie je pripojenl modul na meranie abso

IPripojenld Je pripojenl modul na meranie absol %tn
Smer vyhodnotenia rTchlosti a pol

Smer ot 8] a . . . .

[50] Pri inverznom smere ot§|lania sa |Priamy
RM_ARC neguje.
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VOIN SCH"

N§zov [ Popis
|Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urlengtg
Inverznli Viberom tejto voOby sa bez potreby prd

richl osti

[Prevod ARC[1534] |Prevodovli pomer ARC. [1,00000
o, 01000 & 1
7.7 FUNKCIE
Skupina parametrov |2slo [532] o
Nastavenie a voOba rtznych voliteOnlch funkci 2 menil a
7.7.1 PLC FUNKCIE
Skupina parametrov | 2slo [315]
Zabudovan® numerick® a | ogick® bloky nahradzuj Yace | edn
" Y#+0 ", +9
Skupina parametrov |2slo [166]
Vytvorenie logicklch va2azieb medzi sign8gl mi Prv® dva
l ogick® bloky reaguj % do 10ms.
, " éAOI OAT EA
Skupina parametrov | 2slo [1024]
Nastavenie | asov oneskorenia LB
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI CK£ BLBKNASOVANI E

N8zov [ Popis Def.
Las zap. Oneskoreni e _!gsu zaphBt'paeLB_asVz(BtpNM;aj 0,00
i potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1033] [1025] (str. 84).
fPozri voObyopacametsir8Oky [ 8]
|Las Zap Oneskorenie |asu zaphBt'paeLB_asVz(BtpNM;ajﬂO,OO
" " potrebn® ur| i S pre ktor® LB je danl | |s
0,00 s 0
|LB pre | g/Tber 1logicklch blokov pre ktnaian®asaz
[1034] [1026] (str. 84).
Pozri voObyopacametsir80y [ 8]
|Las zap Oneskorenie .!gsu zaphBJmei!aasLEz.apV (Sa 8Aniel0,00
" " potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s 0
IBpre | as zMT ber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1035] [1027] (str. 84).
Pozri voObyopacametsir 8Oy [ 8]
|Las zap Oneskoreni e .!gsu zaphBtpaeLB'asVz(Btp~84;1jd'0,00
. " potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktor®asaz
[1036] [1028] (str. 84).
Pozri voObyopacametsir 8Oy [ 8]
|Las vy op Oneskorenie |asu vyphBtipaeLB_ava(wtpﬁAl}ajﬁ‘O,OO
" " potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | |s
0,00 s 0
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktnaie®asayv
[1037] [1029] (str. 84).
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N§zov [ Popis |Def.
Pozri voObyopacametst 8y [ 8]
|Las Vyp Oneskorenie !@SU vyphBJprei!aasLB(.ypV (&2 8pplel0,00
i " lpotrebn® urli S pre ktor® LB je danl | |s
0,00 s ©
IBpre | as v[VIi ber Il ogicklch blokov pre ktor®asayv
[1038] [1030] (str. 85).
fPozri voObyopacametsir8Oky [ 8]
|Las vyop Oneskorenie |asu vyphBtipaeLB'ava(ptﬁ~85)ajé10,00
. " potrebn® urli S pre ktor® LB je danl | |s
0,00 s 0O
LB pre | g/Tber Il ogicklich blokov pre ktor®asayv
[1039] [1031] (str. 85).
fPozri voObyopacametsir8Oky [ 8]
|Las vyop Oneskorenie | asu vyphBtipaeLB_ava(ptpﬁS}ajﬂ0,00
§ " potrebn® url|i S pre ktor® LB je danl | |s
0, 00 s &
LB pre | g/Tber logicklch blokov pre ktnoie®asayv
[1040] [1032] (str. 85).
fPozri voObyopacametsir8Oky [ 8]
LB Reset
Skupina parametrov | 2slo [1041]
Nastavenie resetovania LB. Vybrat® LB sa nastavia do
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK £ B LBRESET
N§zov [ Popis Def.
LB Reset [1045] Viber |l ogicklch blokov pre ktor® sa U
Pozri voObyopacametsir80y [ 8]
LB Reset [Viber sign8lu pre Reset LBandjenopar $q
[1042] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny g
Signal
“[‘10843] Reset Podmi enky aktiv8§cie resetu | ogick®ho [
-0 -
LB Reset IDeaktiv8cia resetu LB: V pr2pade | 2sg¢
[1044] ako nastaven§8 %roveR.
-0 -
LB1 fast
Skupina parametrov |2slo [167]
Nastavenie prvej rlchl e]j |l ogickej oper8cie (reaguje
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI| CK£ B LBDRAST
N§zov [ Popis Def.
lLB1 0p q . . .
[625] Typ |l ogickej oper8cie, ktor§ sa pougij (OR
OR Oper8cia logickIl s¥% et. VIistup je aktz2vn
AND Oper8cia logickl s¥% in. VIistup je aktz2vn
NOR Oper8cia exluz2vny s%% et. VIistup je akt
neakt2vny).
ks Klhopnl obvod RS. Vistup sa nastaVisnhepks
akt2vny ak druhl vstup je akt2vny.
= Oper8§cia rovn§ sa. VIistup je akt2vny ak
- Oper§cia valgie alebo rovn®. Vistup je 4
dr uhl .
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N§zov [ Popis |Def.
> Oper8cia valgie. VIistup je akt2vny ak je
LB 1 1/“Typy vstupov a vistupov pre logickT bl
[1008]

! V|~VTstup |l ogi ck®ho bloku bude negovanT.
negovanl

Inego\\//satnl%PrVT vstupnl signg8l je negovanl.
Inego\\//satanjDrUhT vstupnl sign8l je negovanl.

ﬁ Vstup |[Prvl vstup LB reaguje na n8begn% hranu s
ﬁ Vstup |[Druhl vstup LB reaguje na n8begn¥% hranu
LB1 1 viber sign8lu pre 1. vstup LB1. Ten sa
[577] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

II[‘SE;}ﬁl zopne Podmienky pre zopnutie LB1_1. -
-0 -

|LB1_1 rozopne|LB1_1 rozopne: V pgAPplade ak ? $el m@®hdonos ig
[579] nastavens§8 YroveR.

-0 -

ILB1 2 viber sign8lu pre 2. vstup LB1. Ten sa
[580] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

“[‘S%Iﬁz Zzopne Podmienky pre zopnutie LB2. -
-0 -

|LB1 2 rozopne|LB1_2 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[582] nastavens§8 YroveR.

-0 -

LB2 fast

Skupina parametrov | 2slo [168]

Nastavenie druhej rlchl ej |l ogickej oper8cie (reaguje 1
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI| CK£ BLBQRAST

N§zov | Popis Def.
LB2 opdqTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor8&8 sa poug‘]iOR
[626] anal ogi c k ® Bsl LoBp elr § (str.85).[ 6 2 5]

Pozri voObyBpapbpame€(sin85) [ 625]

LB2 YurlTypy vstupov a vistupov pre |l ogickI bl
[1009] LB1 %r ovn(etr.g6) 00 8]

fPozri voObyBpat.amen(mgsl 00 8]

LB2 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LB2. Ten sa
[583] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

“[_58824Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB2_1. -
-0 -

|LB2_1 rozopne|LB2 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[585] nastavens§ YroveR.

-5 -

LB2 2 Vi ber sign§lu pre 2. vstup LB2. Ten sa
[586] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

ILB2_2 zopne |Podmienky pre zopnutie LB2_2. -
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N§zov | Popis

[587]

L5 -
|LB2_2 rozopne|LB2 _2 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si
[588] nastaven§ YiroveR.

L5 -

LB3

Skupina parametrov | 2slo [169]

Nastavenie tretej |l ogickej oper8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BILB3K Y

N8zov | Popis Def.
|LBS opqTyp | ogickej oper 8ci e, ktor§ sa pougiOR
[627] anal ogi ck®1s olpRBr B(tr.8).[ 6 25]
Pozri voObyBpapname€(inas) [ 625]

LB3 YrTypy vstupov a vIistupov pre logickIl bl
[1010] LB1 %r ovn(etr.g6) 00 8]
fPozri voObyBpakamen(Eagsl 00 8]
LB3 1 Vi ber sign8lu pre 1. vstup LB3. Ten sa
[589] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal
II[‘S%%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB3_1. -
L5 -
ILB3_1 rozopne|LB3 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[591] nastavens§8 YiroveR.

-5 -
ILB3 2 viber sign§lu pre 2. vstup LB3. Ten sa
[592] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
"[‘58ng2 Zzopne Podmienky pre zapnutie LB3_2. -
L5 -
ILB3_2 rozopne|LB3 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[594] nastavens§8 YiroveR.

-5 -

LB4

Skupina parametrov | 2slo [170]

Nastavenie gtvrtej |l ogickej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLBOKY

N§zov | Popis Def.
LB4 opdTyp |l ogickej oper 8ci e, ktorg8 sa pougiOR
[628] anal ogi ck®1s olpBr B(str.85).[ 6 25 ]

Pozri voObyBpapnpame€(sinas) [ 625]

LB4 “urlTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1011] LB1 %r ovn(etr.§61 00 8]

Pozri voObyBpat.:amen(stagsl 00 8]

L4 1 VI ber sign§lu pre 1. vstup LB4. Ten sa
[595] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal

I[_S%A:STl zopne Podmienky pre zapnutie LB4_1. -
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N§zov | Popis |Def.
L5 -
|LB4_1 rozopne|LB4 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[597] nastavens8 YroveR.

-5 -
ILB4 _2 Viber sign8lu pre 2. vstup LB4. Ten sa
[598] vybranli buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
“[‘5%%2 zopne Podmienky pre zopnutie LB4_2. -
-5 -
|LB4_2 rozopne|LB4 _2 rozopne: V pgAPplade ak > $ el nh@®hdon os ig
[600] nastaven8 Yr oveR.

-5 -

LB5

Skupina parametrov | 2slo [171]

Nastavenie piatej |l ogickej oper8cie.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BILBBKY

N8zov | Popis Def.
LB5 opqTyp | ogickej oper 8ci e, ktor§ sa pougiOR
[629] anal ogi ck®1s olpRBr B(tr.8).[ 6 25]
Pozri voObyBpapnpame€(inas) [ 625]

LB5 YrTypy vstupov a vIistupov pre logickIl bl
[1012] LB1 %Yr ovn(etr.g6) 00 8]
fPozri voObyBpatamen(Eagsl 00 8]
LBs 1 vTber sign&lu pre 1. vstup LB5. Ten sa
[601] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
“[_G%SZTl zopne Podmienky pre zopnutie LB5_1. -
L5 -
ILB5_1 rozopne|LB5_1 rozopne: V pgAPplade ak ? $el nh@®hdonos ig
[603] nastavens§8 YiroveR.

L5 -
ILB5 2 viber signglu pre 2. vstup LB5. Ten sa
[604] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
II[‘G%SSTZ zopne Podmienky pre zopnutie LB5_2. -
L5 -

ILB5_2 rozopne|LB5_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[606] nastavens§8 YroveR.

-5 -

LB6

Skupina parametrov | 2slo [173]

Nastavenie giestej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLBBKY

N8zov | Popis Def.
LB6 opdTyp | ogickej oper 8ci e, ktorg8 sa pougiOR
[630] anal ogi ck®1ls olpBr B(tr.85).[ 625]

Pozri voObyBpapname€(sinas) [ 625]

7. | ¥%n

a 2017

Strana 88 z 176



VONSCH

N§zov | Popis

LB6 “urlTypy vstupov a vistupostipreasoagvehkiabs
[1013] LB1 %r ovn(etr.g6) 00 8]
fPozri voObyBpat.amen(Eagsl 00 8]
LB6 1 VT ber sign§lu pre 1. vstup LB6. Ten sa
[607] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
"[‘G%%Tl zopne Podmienky pre zopnutie LB6_1. -
L5 -
ILB6_1 rozopne|LB6 _1 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[609] nastavens§ Yir oveR.

-5 -
LB _2 viber sign§lu pre 2. vstup LB6. Ten sa
[610] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
[-B6_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB6_2. -
[611]

L5 -
ILB6_2 rozopne|LB6 _2 rozopne: V pgAPplade ak 2 $ el nh@®hdon os ig
[612] nastavens§ Yir oveR.

-5 -

LB7

Skupina parametrov | 2slo [174]

Nastavenie siedmej | ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OG| CK£ BLBOKY

N8§zov | Popis Def.
LB7 opdTyp |l ogickej oper 8ci e, ktorg8 sa pougiOR
[631] anal ogi ck®1ls olpBr B(tr.85).[ 625]
Pozri voObyBpapnpame€(inas) [ 625]

LB7 v“urlTypy vstupov a vistupov pre logickIl bl
[1014] LB1 Yr ovn(etr.§6)1 00 8]
Pozri voObyBpat.amen(stagel 00 8]
LB7 1 Viber sign§lu pre 1. vstup LB7. Ten sa
[613] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal
“[_GE:)LZTl zophe Podmienky pre zopnutie LB7_1. -
-5 -
|LB7_1 rozopne|LB7 _1 rozopne: V pgAPlade ak? $ el nh@®hdonos ig
[615] nastavens§8 YroveR.

L5 -
LB7 2 viber sign&lu pre 2. vstup LB7. Ten sa
[616] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si (
Signal
“[‘GE:’L%Z zopne Podmienky pre zopnutie LB7_2. -
-5 -
|LB7_2 rozopne|LB7 _2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho si|
[618] nastavens§8 YroveR.

_O_
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LB8

Skupina parametrov | 2slo [175]

Nastavenie !smej |l ogi ckej oper 8ci e.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\L OGI| CK£ BILBBKY

N§zov | Popis Def.
L B8 opdqTyp |l ogickej oper 8ci e, ktor8&8 sa pougiOR
[632] anal ogi ck®1s olpBr B(str.85).[ 6 25 ]
Pozri voObyBpapname€(sind5) [ 625]

L B8 “urlTypy vstupov a vistupov pre |l ogickI bl
[1015] LB1 %r ovn(etr.g6) 00 8]
fPozri voObyBpat.amen(emagsl 008]
LBs 1 Viber sign8lu pre 1. vstup LBS8. Ten sa
[619] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
"[_GBZ%T:L zopne Podmienky pre zopnutie LB8_1. -
-5 -
ILB8_1 rozopneLB8_1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si|
[621] nastavens§ YiroveR.

_0_
ILB8 _2 Viber sign8lu pre 2. vstup LBS8. Ten sa
[622] vybranl buN | 2selnl alebo diskr®tny si
Signal
II[‘GBZ%,TZ zopne Podmienky pre zopnutie LB8_2. -
-5 -
|LB8_2 rozopne|LB8 _2 rozopne: V pgAPplade ak > $ el nh@®hdonos ig
[624] nastaven§ YroveR.

L5 -

5- %2)#+0 ",/ +9

Skupina parametrov |2slo [176]

Vytvorenie vipoltovlich v2zieb medzi sign8l mi. Reaguj %
NB1

Skupina parametrov | 2slo [191]

Nastavenie prv®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ ¥BNBDKY

N§zov Popis Def.

NB1 vstup 1 (VT ber signsglu pre 1. vstup NB1.[

[633] oper 8ci e.

Signal

NB1 vstup 2[VT besri gn§l u pre 2. vstup NB1. Tq

[634] oper 8ci e.

Signal

EISBI?S]l OloeTyp oper8cie, ktor8 sa pougije prlplus

plus VIistup NB je s¥% et vstupnlch sign8lov.

m2 nus Vistup NB je rozdiel vstupnlch sign8§lov.
kr 8§t Vistup NB je s¥%w in vstupnlch sign8lov.
minimum Vistup NB je minimum zo vstupnlch signsgl o
maximum VIistup NB je maximum zo vstupnlch signsgl o}
abs Vistup NB je absol tna hodnota prv®ho vst
ffilter Vistup NB je filtrovanl prvIl vstup NB s | g
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N§zov Popis

multiplexor Vi stup NB | e jeden zo 'vst_upn_Tch. sign8lov.
prv®ho vstupu. Ak je riadiaci ®&hiognv8slt uapkut.z |

integr§VTSt.Up.NB je integrovanl vstupom 1, ktor.T
na minimum podOa bodu vIistupu A a na maxinf

NB1 riadenieSI%gi na riadenie numerick®ho bl

[1279] prep2nal vstupov. Pre os.tatn.® opegAktzvny
akt2vny vykon8 sa oper8cia, inak

IPozri voOb®Bipar ®@e ma(atrksd) [ 55 3]

NB1 viviber vistupn®ho parametra, do K

[1254] l'ine8rnej prevodovej charakterist

Signal

NB1 A[1257]VT sl edok oper8cie numerick®ho bl o|0,000000000000
-1E18 ©
VT st up )
(NB1_A) Hodnota vI st upuNBLAJIg5F]v(&rd9)j Y%c a -
[1255]
-0 -
NB1 B[1258] VT s| edok oper 8cie numeri ck®ho bl o|100,000000000000
-lLE18 0

Vi stup

(NB1_B) Hodnota vIstupuNBL®BJIAS8]v(strdla)j Ysc a -
[1256]

- -

NB2

Skupina parametrov | 2sl o

[ 300]
Nastavenie druh®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BNBDK Y

N§zov Popis Def.
NB2 wvstup 1\VI ber sign§lu pre 1. vstup NB2|

[637] oper 8ci e.

Signal

NB2 vstup 2Viber sign§lu pre 2. vstup NB2|

[638] oper 8ci e.

Signal

'[\Elgng]z OpeTyp oper8cie, ktor8 sa pougije plplus

IPozri voObWBfpaoame€Ks&.80) [ 63 5]
NB2 riadenie

[1280] Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 91). Akt 2vny
IPozri voOb®ipar ®@e ma(strk58) [ 55 3]

NB 2 viViber vistupn®ho parametra, do |

[1259] ' ine8rnej prevodove] charakteris

Signal

NB2 A[1262] [VI sl edok oper 88cie numerick®ho bI|0,000000000000
-1E18 0 1
Vistup (
[1260]
-5 -
NB2 B[1263] [VI sl edok oper &8cie numerick®ho bI|100,000000000000
-1E18 & 1
Vistup B)
[1261]
-5 -

Hodnota vT st upuNB2AdIA62]v(strdod)j Ysc a

Hodnota vT st upuNB2®BJla63]v(strdod)j Yic a
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NB3
Skupina parametrov |
Nastavenie tretieho numer.i

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME RI CK£ BB®KY

N§zov Popis Def.
NB3 vstup 1[VI ber signsglu pr e 1. vstup NB3|

[1016] oper 8ci e.

Signal

NB3 wvstup 2V ber sign§lu pre 2. vstup NB3|

[1017] oper 8ci e.

Signal

I[\Il(l)Blg] OpeTyp oper8cie, ktor8 sa pougije plplus
IPozri voObWBpaoame€Ks&.8) [ 63 5]

Pllggl] riadenie Pozri NB1 riadenie [1279] (str. 91). Akt 2vny
IPozri voOb®Bipar ®@e ma(atrks) [ 55 3]

NB3 vivViber vistupn®ho parametra, do |

[1264] ' ine8rnej prevodove]j charakteris

Signal

NB3 A[1267] [VI sl edok oper &8cie numerick®ho bI|0,000000000000
-lE18 ©& 1
VT stup (
[1265]

-0 -

NB3 B[1268] (VI sl edok oper§8cie numerick®ho bl|100,000000000000
-lE18 & 1
Vistup (

Hodnota vI st upuNB3AJIA6T]v(strdiR)] Y:c a

Hodnota vI st upuNB3®BJlE68]v(strdd)] Y:c a

[1266]

- -

NB4

Skupina parametrov | 2slo [310]
Nastavenie gtvrt®ho numerick®ho bl oku.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ PLC FUNKCIE\NUME R| CK£ BENBOK Y

N§zov [ Popis Def.
NB4 wvstup 1[Viber sign§lu pre 1. vstup NB4
[1020] oper 8ci e.
Signal
NB4 vstup 2VIiber sign§lu pre 2. vstup NB4
[1021] oper 8ci e.

Signal

NB4 ope€g .

[1022] Typ oper8cie, ktor8 sa pougije |plus
IPozri voObWBfpaoame€Ks&.80) [ 63 5]

FllggZ] riadenie |5 NB1 riadenie [1279] (str. 91). Akt2vny
Pozri voOb®ipar ®@e ma(strk58) [ 55 3]

NB 4 vivVi ber vistupn®ho parametra, do |

[1269] l'ine8rnej prevodovej charakter:i

Signal

NB4 A [1272] Visl edok oper8cie numerick®ho b|0,000000000000
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N§zov [ Popis
-1E18 & 1}
Eiz'ns)]t”p (Hodnota v stupuNBaAJIR7ev(erdod)j Yc a |-
-0 -
NB4_B [1273] Visledok oper8cie numerick®ho b|100,000000000000
-1LE18 6 11
Eizlﬁ]tUp BOHodnota vi st up uNBd BJIR78]v(strd98)j Yc a -
-0 -
|Data 1 [636] Ug2vateOskl parameter. |1,000000000000
-1E18 6 14SI “%gi na ukl adanie parametrov, alebo med
|Data 2 [640] Uj2vateOskl parameter. |1,000000000000
-1lE18 0 1ISI| %gi na ukl adanie parametrov, alebo med
|Data 3 [1019] Ug2vateOskIl parameter |1,000000000000
-1E18 6 14SI “%4gi na ukl adanie parametrov, alebo med
|Data 4 [1023] Uj2vateOskl parameter. |1,000000000000
-1lE18 0 1ISI %gi na ukl adanie parametrov, alebo med
|Data hex 5 [334] Ug2vateOskl parameter. L2slo sa|0000hex
0000 he 2 b : . 3
|FFFFFFFFhex S| Yag i na ukl adanie paramet ruane,r i &lkeBb @ | rred
|Datahex6[467] Ug2vateOskl parameter. L2slo sa|0000hex
0000 he - .
|FFFFFFFFhex S| %gi na ukl adanie parametrov, alebo med
772 KONCOVE SPENALE
Skupina parametrov |2slo [875]
Nastavenie koncovlich sp2nal ov, ktor® sl ¥%gia na odvod

spomal eni e) v udal osti ach.

koncov®Pp2nal a.

konkr ®t nych Pr2kladom pougi

KS1
Skupina parametrov | 2sl o [876]
Nastavenie prv®ho koncov®ho sp2nal a.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSAL E
Ng§zov [ I Popis Def.
Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
I Spoma()ovepri zopnut2 KS menil obmedz2 rTchlosS
smere (Frek. KSx).
k Dr8ha + $ri zopnut?2 KS motor prejde nastaveny
I Stop Pri zopnut? KS menil zastav?2 v danom s
I Pre reverfKkoncovl sp2nal reaguje len v reverznom
I Pri zopnut?2 KS meni | obmedzuje moment
I Zosl abovgakt2vna voOba "Pre reverz" obmezd? sa
kl adnl .
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l nej frOOO
Frek. KS1 [915] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t|;
sa uplatn?2 iba pre danl smer ot§!arHZ
Min. frekvencia [110]
0 Max. frekvencia
[111]
Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
Moment. KS1[1180] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t 00Nm
pre kladnl alebo ©8povoObymbOmRheatr pwogd
Min® 6 Max. moment®fHodnot a z §vi s Zdra mv. mpomr [ e (st 51). Pr e Avooddha
[481] hod.fije od -(Max. moment [481] (str. 63)) , pre ost at M® momerd
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N§zov [ Popis |Def.
[482] (str. 63).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovo00000
IDrsha KS1 ([sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§harr;
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr §ha ot §(stk #6).[ 8 8
0, 0000 01
99000,0000 m
Zdroj KS1 [895] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!z{Giac
Pozri voObydpajamétchdss4® pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2

KS1 maska [896] bing§rnych vstupov alebo | ogickIlch
Pozri voObpipar ®d@e ma(ark58) [ 55 3]

KS2
Skupina parametrov | 2slo [877]
Nastavenie druh®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSAL E

Ng§zov [ I Popis Def.
Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
Typ KS2[881] KS1 Typ KS1 [880] (str. 93).

IPozri voOb fyp K3l [880M €str. 833

Hodnota obmedzenia maxi m8Il nej frekvv000

Frek. KS2 [916] sp2nala nastaven®ho na typ "SpomaOH'
. ~ . = Z
i ba pre danl smer ot8l ania podOa ty

Min. frekvencia [110]

0 Max. frekvencia
[111]

Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
Moment. KS2[1181] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t }00Nm
pre kladnl alebo ©O8povo@®bymbmeatrpod
BHodnotva s2 8§ od @dioj revimeomr [@22] (str. 51). Pr e AvoodQdDb

I{\:Il'glf]} 0 Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment [481] (str. 63)) , pre ost at M@ momed
[482] (str. 63).
Dr&8ha pre dojazd, ktor ¥ meni | dovol00000
IDPrs§ha KS2 |sp2nal a nastaven®ho na typ "Dr§aarr;
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr 8 ha ot §(stk46).[ 8 89
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|Giac
Pozri voObydpajamétchdss4® pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2

KS2 maska [899] bin§rnych vstupov alebo |l ogicklch b
Pozri voObBipar ®@e ma@iks) [ 55 3]

KS3
Skupina parametrov | 2sl o [878]
Nastavenie tretieho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ S PEKSA L E

Ng§zov [ Popis Def.
Nastavenie typu koncov®ho sp2nal a.
Typ KS3 [882] KS1 Typ KS1 [880] (str. 93).

IPozri voOb fypKSil[880Mn estr. 933

Hodnota obmedzenia maxi m8I| nej frekvv000

Frek. KS3 [917] sp2nala nastaven®ho na typ " SpomaOj;
: 7 . = Hz
i ba pre danl smer ot8|lania podOa ¢ty

7. jYana 2017 Strana 94 z 176



VONSCH

N§zov [ Popis | Def.
Min. frekvencia [110]

0 Max. frekvencia

[111]
| Hodnot a obmedzeni a maxi m8l neho m
Moment. KS3[1182] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t }y0,0Nm
pre kladnl alebo z8pornl moment pod
o ®Hodnot a =z §vi s2Zdra ckv. pcanr [82& e (str. 51). Pr e AvoodQha
'I[\:Ilglf]* 0 Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment [481] G}(str. 6“3)) . [ ?)]r @(Se o)s t at Mi® mened
[482] (str. 63).
Dr8ha pre dojazd, ktor % meni | dovol00000
IDr 8ha KS3 [sp2nal a nastaven®ho na typ " g8 h m
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr 8§ ha ot § (stk 4!6) [ 88
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS3 [901] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|Giac
Pozri aamétaydpoj rlch (st4® pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt?2
KS3 maska [902] bin8§rnych vstupov glebb l ogickTch b

Pozri voObpipar ®@e ma(ark58) [ 55 3]

KS4
Skupina parametrov | 2slo [879]
Nastavenie gtvrt®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ SPEKSAL E
Ng§zov [ I Popis Def.
Nastavenie t u koncov®ho sp2nal a.
Typ KS4 [883] KS1 Typ KS1 [880] (str. 933/. P P '
IPozri voOb fypESil[880Mn estr. 833
Hodnota obmedzenia maxi m8lnej freky
|Frek.KS4[918] sp2nala nashaverny®h "SpomaOovacZ". F
iba pre danl smer ot8&lania podOa ty

0,00

Min. frekvencia [110]

0 Max. frekvencia

[111]
Hodnota obmedzeni a maxi m8l neho mo me n
Moment. KS4[1183] koncov®ho sp2nala nastaven®ho na t }y0,0Nm
pre kladnl alebo z&pornl moment pod
. BHodnot a =z §vi s2Zdra) ckv. poanr [828 e @str. 31). Pr e AvoodQhd
Img‘g 6 Max. momenthod.ﬁje od -(Max. moment [481] c«)(str. 6r2)) , [ ?)]r 02 o)s t at Mi® moned
[482] (str. 63).
Dr&8ha pre dojazd, ktor ¥ meni | dovol00000
IDPr§ha KS4 |sp2nal a nastaven®ho na typ " §h m
parametre Prevod prev. [888] (str.46)aDr 8§ ha ot § (stkk 46) [ 8 8
0, 0000 n
99000,0000 m
Zdroj KS4 [904] Nastavenie zdroja koncov®ho spzna!a|Giac
Pozri voOmydpajamétch (st.4® pu [ 986]
Povel koncov®ho sp2nal a bude akt 2
KS4maska[905] i i srnych vstupov b1 ebo |l ogickich b

Pozri voObBipar ®@e ma@iks) [ 55 3]

773 PROCESNhAh REG.

Skupina parametrov | 2sl|
Univerz8lny procesnl re
Zdr oj sp. va(zthd) PR 439
21) sa potom poudgije ako

o [385]

gul 8tor sl %gi pre regul 8ciu vy
yelamgojhogdemloGctaPeR V] $80p RR. [ 64]

tzydpruo js ingineSklt o(rs®phroa vpiadrlaamegterlaan § |
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PROCESNh REG.

N8zov [ Popis Def.
Regim PR Viber regimu procesn®ho regul §tora aVvypn
Vypnut Procesnl regul 8tor je vypnutl.

Tlak Pa Regulovan8 velilina je tlak v Pascaloch

Tl ak Pa ilRegulovan8 velilina je tlak v Pascal och

Tlak bar Regul ovan8 velilina je tlak v baroch [ b3

Tl ak bar |Regu ovan8 velilina je tlak v baroch [bar

Tlak atm Regul ovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ag

Tl ak at ilIRegulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ag

Teplota Regulovang velilina je teplota v stupRoOG

Teplota iRegulovan§ velilina je teplota v stupRoOG

|Poloha Regul ovan8 velilina je pol oha.

lPol oha i nRegulovang velilinanjvergowlvam®&,. odchll ka

|Prietok Regul ovan8 velilina je prietok.

|Prietok iRegul ovang velilina je prietok, odchll kg

Pomernl Regulovang velilina je v pomernlich jednd

PomernlT iRegulovang§ velilina je v pomernich jedno

Napatie Regulovan8 velilina je nap?tie.

Nap2tie ilRegulovan§ velilina je nap?2tie, odchll k4

IPr Yd Regul ovan8 velilina je pr %d.

Pr#ud inveRegul oviahinaeje pr¥%d, odchilka je invert

VT k on Regulovang velilina je vIkon.

Vi kon invRegulovang velilina je vikon, odchlTl ka j

[21§0]r01 99Nastavenie zdroja gel anej hodnoty pri{Hodnotd

[Hodnota Ako zdroj bude gdu®itigep ésir.@Ret 430 ]

AIN1 Zdr o] gel anej hodnoty PR je anal -govl vs

AIN2 Zdr o] gel anej hodnoty PR je anal - -govl v§¢

AIN3 Zdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal -govl vs

AIN4 Zdroj ¢gelanej hodnoty PR je anal -govl vs

|Motor potenc. Motor-pot enci ometer bude [PMOPG.54). ako zdroj ,

Gpeci 8§l nyZdrojom hodnoty | e SgpgencSil§ |pmreéstrn@8)s t[ adviedni e

Gel hGeIa.n§‘hodnota procesn®ho regul§toroo%

[407] Zdr o] gel (st %R hasbavenl na "Hodnot a"|"

Dol nlT r o1

[396] 6 Hor

rozsah reg. [397]

7dr o] SpNastaveni_e zdroj a spatnej vazb‘y pr

PR [139] predstavuj e skuto!n_1/4 hodnretrevadema | (Hodnota
sn2mal a alebo meracieho prevodn?2ka.

Pozri voObygdpajamet (ta®R [ 130]

Spa2tns§ A!(tu§ln_a hodnota procesn®ho regul§tc000/0

[418] si gAagtoj] sp. va«rb9g). PR [ 139] '

Dol nT r o3

[396] 6 Hor

rozsah reg. [397]

|I[%$(936]Inl "O2%\i ni m§l na hodnot a pre rozsah regul §8c0,0%

500, 0 %

%

Igé)?]rnl '%Maxi m§l na hodnot a pre rozsah regul 8cl0,0%

500, 0 %

%

NecitlivoNecitlivosS procesn®ho regul §tora na0o0%
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N§zov [ Popis |Def.
500. 0 % Nastavenie ngnulovgj necitlivo;ti m! ge
% ' na'regula!n[hf.JhodoEthMO]Ksk.Ql) gle.mlge_splsob

ktore§8 “mern8 veOKkosti necitlivosti
IPproc.reg[411] [Proporci on8lne zosilnenie procesn®ho|1,00

0, 00 6 30
[lproc.reg.[412] |Lasov8 kongtanta integralnej zlogky|10,003
0,01 s 6 |Pri hodnote 0 s je integraln8 zlogka vy
IDproc.reqg.[413] L asov8§8 kongtanta derivalnej zlogky r|0,00s
0, 00 s 0

IE;]Iter DLasov§ kongtanta filtra derivalnej 2z00ms
Oms'o ms Olpri hodnote 0 s je filter vypnutl.
Parkovanie je funkci a, ktor§ aut omg
spl nen® podmi e rHysyer. @parkk[4l@]a(sti 9/) al as z 8
[415] (str. 97).
Ak pracuje PR na svojom dalsnozmn palh (sa
|Parkovanie PR |97) , meni | zabl okuje GTART. To mt e v n
[414] gel an% hodnotu a vIistup PR je na mi yp
z men? t ak, g e p Hyseri alparke[416] o(strn @7), blokovanie
Gtartu sa uvoOn? a op?S zal2zna PR
zbytol n®ho chodu zariadenia a Yspor ¢
nem8 z8sadnl vplyv nalpmiyebeh regul o
Vypnut ® Parkovanie je vypnut ®.
Zapnut ® Parkovanie je zapnut ®
[Hyster. odpark. Regul al n§ odchT |l ka PR, pri ktorej d]OO%
[416] = zrugeniu blok8cie Gtartu). '
5500, 0 %
%
Las ktorT mus?2 wuplyn%S, pri splnenl
[-2s Zaparzaparkovaniu PR (zaparkovanie = blok60’OS
0,1 s & 3
)T EAEAT EUUAEA 02
Skupina parametrov | 2slo [1132] B
Nastavenie sign8lu iniciali-zBogky(nasdebvaovaph%uvhetdopu
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PROCESNh \REGCI ALI ZCCI A PR
N§zov [ Popis Def.
“[33(%] resEtSign§I resetu procesn®ho regul 8tor a. |
Sianal Pri aktivovan?2 sign8lu resetu procesn®h
9 nastav? na hodnot Hodu prinegetedld31fa(stred7) o m
|Reset PR [305] [Podmienka pre reset PR. |
L5 -
[Reset PRDeakti v8cia resetu PR: V. pr2zpade |7
neakt2vnymengia ako nastaven8§8 YWroveR.
5 -
|Hodn. pri resete Hodnot a, ktor % meni | nastavuje do VTOOOOO
[1131] resete PR. !
-1, 0000 &

£EO0%#) <, . % .!34!'6%. )% 02
Skupina parametrov |2slo [196]
Gpeci 8l ne nastavenie sign8lov procesn®ho regul §tor a.
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MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\PROCESNh \BPGCI CLNE NASPRAVENI E

N§zov Popis Def.
Signg§l Viber parametra, ktorl predstavuje gelarn

GH [ 4 1 luplatni ak je parameterZ d r o | gel (strr %8R has8Dahveny na " Gp

. Vybranl parameter sa automaticky prepol 2t
Signal

regul 8tor a.

ST gn8llyiper parameedat aktupelaptu§l nu hodnotu pl

SV [408]

Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol 2ta

774 OPTI MALI zCCI A

Skupina parametrov | 2sl o [65]

Nastavenie parametrov bloku optimali z8ci e, ktorT sl Ya
pomocou zmeny gel anej veliliny al ebo parametr a typu
optlmar\/IzﬁupeOF(sIrZ[L)423]

Optimali z8ci a vyhOad§va tak¥% hodnotu svojho vistupu, [

Ak s% polas behu optimaliz8ciOptsplmeer®i po @Gmig@)sy [MBerC
podmi enkaOptnnoesiet Gt g9n81 sh2&3]nastavenl chOptim krekr val oc

[742] (str.21) pol 2taj % nov® vzorky vIistupu. Z8roveR sa do pa
£41 248 "/ $ /04

Skupina parametrov | 2slo [711]

Urluje poliatol n® podmi eormpky madt ar§tcava i vypnutom sken
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\OP T MAL | YTONRAT. BOD OPT

N§zov Popis Def.

Gt art .

OPT [710] Ur|luje gtartovaciu hodnotu vIstupu o]05000

0, 0000 |Ak nie je vybratartzdribopd GB@PJT] ppTdM sa pg
1,0000 hodnota.

Gtart. [Iber signsglu, ktorl sa m! geptuipraaltif

zdroj [712] spl nenej podmi enke z8pisu gtartovaci(

Signal

Sotdn?iernlia. Signs§gl , k_torTm sa definuje podmienka][?OQ]Stav

[713] vybran®hotsairgn8§lbwd(ste@®)y.oj [ 712] OPT
Napr2klad, ak | eStawynbn reg. [547p éstir.230ea GBOPT akt 2

Signal (str.98) | e zvoIepT bit " Cho@tartt.akbosd (shd8iejn
gtartovaci ai bOodnpet anenpdk v st ope. Ak bude
ulogen8 poliatoln8 hodnot a.

aGEtOZPInyPodmienky pre aktivs8ciu Gtartovaci eh {Meranie

IPozri v o Ob BtavORT [206]e(dtrr23a)

GBOPT GBOPT neakt2vny: V pr2pade | 2seln®ho

neaktzVnastaven§ “ir oveR

[715] '

[Pozri v o Ob ptavORT [@08]e(dtrr2a)

Opti m. VIiber parametr a, ktor ®ho hodnot a Gpj

[80] krit®r i (stm98).20 8] i
Naj|lastejgie sa ako sign8l optimaliz8cie

Si (algoritmus MPPT - ma xi mum power point tracking).

ignal . e |
externe privs8dzanl cez anal -gov® vstupycke
veliliny menila frekvencie.
Nastavenie krit®ria optimali z8ci e. -

Opt.  KiNaprzkiad pri z83agi ktor§ spotr ebyoinmum

[208] ™ : . signs§
vikonu, pri gener 8toroch maxi mum vyr

Minimum

Opti mali z8cia na mini m8I nQup thionln ostiay.rSyl b r[adtd

signsglu
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N§zov Popis Def.
 rerer
gﬂ?x'énlr"]mgl u Optimali z8cia na maxi m8I| nQpthiod.nog iy.@.lbr[al
delta Sign.[Odstup glob8l neho n8jden®ho extr ®mu
[255] vyvol 8§ regtart optimali z8ci e.
Gl ob8l ny extr®mnem skepovaeomdy m! ge prep2sa
5. nov§8 hodnot a, ktor§ Ilepgie spORa krit®r
ng§jden®ho glob8l neho extr®mu o viac ako
regtart optimadne8aj enav@Prskenovani e.
IFlge]r''daMinim§Iny |l as medzi dvoma krokmi opt(20s
b 1 s 6K tomuto | asu sa pripol?ta egte | as potre
s' byS ust8lenie rampy al ebo iQpst .udnadroanS ev(gil
100).
Regim skenovania cel ®ho rozsahu vIs
GTART alebo po resete optimali V§csitap
[423] (str.21) v smere WPodrT smeisw.jpsh 2 @&y na
Skenovanie gl ob8Il ny extr ®m. Skenovanie |je potrv nu
[420] ni ekoOko | ok8l nycha etxterb®&monvg jvs S otzesna hn yp
Skenovanie |e postupn® prehOadani e
ng8jdenie oblasti gl ob8l neho extr ®mu
signs8lu
Vypnut ® Skenovanie je vypnut ®.
Zapnut ®Skenovanie je zapnut ®.
Nastavenie splsobu vipoltu kroku op
Regi m ext_r®mu_. Po_ gt arte menl!_a a przp_a y
[425] optimaliz8cia, ktor8& mallmi flukt OaPevnl
krok [742] (str.21) pomaly men?2? viIistup OPT aby
Sptsob vipoltu kroku optimaliz8cie p
beyni VyhOadgvanie s kongtantnim krokom vI st Migm
krok [427] (str. 99).
VyhOadgvanie s variabilnlim kirokamzvibgupeg
IPremenl jopti mali zovan®ho MaimgmkE421 (str. 99) o ddnoo t5y% v I st up
ame r ne z oZsk adaptekroku743] (str. 99).
Zisk adapt. |Zosi Il neni e al goritmu adaptivity kr0800
kroku [743] opti mali zovan®ho sign8l u. ’
hooo0o . |Uplatn: sa len pri akiem®Relgdvm mriofued) 4251 |
=
'[\4"15‘7”]“ Kiok i ni m§Iny krok optimalizScie. 0,001
0 001 glKrok optimalizgcie je veOkosS z me ugipi vaorkasni
, o} X . .
opti mali z8ci e.
Nastavenie smeru prv®ho hOadani a.
IPol V z8vislosti od technol -gie a konkr @0d
[426] vyhOadgvalo zhora dole alebo naopaklminima
Skenovan?2, ak je zapnut ®.
Od minima Optimali z8cia zal2na od minim8Il nej hodnot
Od maxima Optimaliz8cia zal2na od maxi m8lnej hodnot
sOrth.gnng:setSign§| ktorT definuje podmienku vznil
Signal Tento sign§gl s| Ygi ako podmienka behu opt
kombing§cia bitov (pr2znakov) stavov®ho al
[C;gtg] reSEtPodmienky pre Reset optimaliz8cie. -
L5 -
Opt. resetResetu optimali z8cie sa deaktivuj e:
neakt?2v]_ . o S
sign8lu mengia ako nastaveng§ ¥YWroveR.
[530]
_0_
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N§zov Popis

SO?t.nggr?mevaer signg8lu, ktorTm sa povoOuje mef/

Sianal UmogRuje staemdkwi,S ppddrkitorTch | eOp®dp tm. masli(a

9 98) ) ust8&8lenl a nezaSagenl r*znymi chybami

Opt. meranie ; . . . s

akt2vneMeran'e Nal gi eho larsdlawm eo ptrii malpil n&nize

-5 -

Opt. merani® e r ani e optimaliz8ci e neakt2vne: Vv

neakt2v]|_ . . .
sign8lu mengia ako nastaven§ YWoveR.

[531]

-5 -

775 MECHANI CKC BRZDA

Skupina parametrov | 2slo [517]

Parametre pre aktivg§ciu a podmienky |innosti mechani ck

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ME CHANI CKC BRZDA

N§zov Popis Def.
Zapnutie ovlI8dania mechanickej b ez djy

IMech. brzdahodnoty_frekvencie a generovaSrtZavpcm\eenV n

[518] (str.23) , bi't '"Mech. brzda". Pre sprs8vnu yp
RELE @Svbumkciu "Brzda".

Vypnut 8§ [Ovl 8dani e mech. brzdy je vypnhut ®.

gt andar dOvIlI §8danie mech. brzdy je zapnut ®.

Zdvi hovgOvI 8danie mech. brzdy pre zdvi hov® pohony

ar;(ejiﬁgrf;]'e Doba oneskorenia povelu pre zopnuti e |001s

0, 00 s . . .

< V praxi sa nastavuje na O0Os, nakoOko samot

IE;%TC'a erdyDoba reakcie brzdy po zopnut?2 RELE. 0,20 s
ZodpovedS§ |l asu_ reakcie brzdy od okami h

0, 00 s0,00)mechanick® uvoOnenie. AKk je tento | as na

S proi gtarte k nasycovaniu pr%du momentu
mechanicklm r8zom do s¥%stavy.

|Predstih brzdy Doba predsti hu rozopnuti a RELPErek\kEmciabrg/dyOZOS

[521] [522] (str.100) v STOPE pred vypnut2m motoral’

0,00 s (Pomocou tohto | asu mogno eliminovas las

S pred2sS negelan®mu pretoleniu hriadeOa br

Ig:ggﬁggg Frekvencia pod ktorou je brzda akti vo20Hz

O OF . Pom&8ha dosiahnuS v okami hu odbrzdenia dd

: revencial . 5 : . . ,

motora [4] ri adenz, Pri uzavretom regime riadenia
nastavovaS na 0. 0Hz.

776 ZDVI HOVE FUNKCI E

Skupina parametrov | 2slo [1067]

Nastavenie parametrov, ktor® sa poug2vaj ¥% prevagne pri

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ZDV | HOVE FUNKCI E

N§zov Popis Def.

ZaSagenViber parametra ktorl bude sl %gi SZa%kog

si gn§l [[854] (str.22).
Naj| astejgie sa ako siZzgis&lgenpt @tr. 22ppvgHodnocovanie

Signal p_reSagovaciveh‘o s_pzna!a _v_yvber_§ Mome_nt,~ Pr Yaqg
sign§l preSagenia zapoji S aj e xdtveirhnolv I € & n
geri avov.
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N§zov Popis

ZaSagenHodnota vybrat®ho Za3anEdmi ez a Ssafgem®)a, |
100%([844] |zodpoved88 100% zaSageni u.

Tento paramehnar pske@glZatSagehi estrfag)s543 fyzi

G-

pomernich jednoti ek.
'E";eréa.enFHter prveho r8du ktorT siwgh @milpioaH .
[851] 9 signg8lu ZaSagenia. (Stild®.8! [ 843] ’
0, 01
320,00 s

02%4! Yal 6 <+

Skupina parametrov | 2sl o [840]

Nastavenie parametrov elektronick®ho preSagovacieho s
smere dopredu (pri zdvihoch hore).

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIEAZDV 1 HOV £ F URNKET AGOV CK

N8zov Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie e
. PreSagovg&k deaktivuje GTART v k
[Pretago S a ¢ i h iahne nast avV nut T
zap./vyp.[841]fa.sagen'a,po onu presia _ yp
ti povanz", to znamen8 prai akcég&tlly
by mohli obch8&8dzaS |asov® filtre
Vypnutl PreSagovac?2 sp2nal je vypnutl.
Zapnutl PreSagovac?2 sp2nal je zapnutl.
IRegi m Pomal ®
preSago\Zapnutie regimov elektronickeho pi‘_pl/f‘gsan'
[842] reswj
tipovanie
Regim detekcie hran2c preSagenia. Zabl ok
li Autotha.rt.va gel_an1/4 frekvenciu. Mgni! vy@odnop
hran?c vel iZaSageni(gr.2R)85mMdst av2 hranice preSageni
Je potrebn® aby pohon pracoval pri autod
z§Sagou.
[ Il ba [Vypnutie testu preSagenia v dynamickIch
regim filter sa neuplatRuje a preSagovsg§k zaber §
I N e g e [Vypnutie blokovania START-u v kladnom smere pri vyhodnoten 2 pr eSageni a
STOP sa |l en bit " preSa ¢Setnaive "P RsE TaA. 228 h8o5 6s]| o v a
VA PofZapnutie regimu spomal enia sp@%gSania brer

s p ¥g S a n ifrekvencie.
Zapnutie testovania nedovolenlch ovl §dac?

y Tena rozbeh a chod pohonukciku opr r@e Srat ggouv Sokkal aar

"tipovanie" bremeno do nedovol ene|j vigky. Ak v kr 8§t k¢
zopne bez ohOadu na prekrolenie hranzc.

[-2s Po I it i Sa i eh 0,01

[852] _,as necitlivosti preSagovacieho s]|001ls

001 s & [SI| %gi na potlalenie nechcenlch prekmitov

S prekon8vania pas2vnych odporov a potl al en

IPreSagefHr ani ca preSadgeni a pohonu % dyna
dyn. [845] kladnom smere).
PreSagenie nasZaBSagaki@Grel2Bbphakro| Aodnot u

150,0 %

?/0’0 % 0akol,_as pre§~ag.(std)101).. [ Bei®Btf) o parameter je v
nastavovanl automaticky meni | om.

ILas prDoba ktér®yRBudabagena(@tr. 2854y ggi a 0.10 s

dyn. [848] dynami ck®ho preSagenia, aby sa zoj|’

0,01 s

S

lPreSageHanicapreSagenia pohonu v ust§l enl c(100,0%
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N§zov Popis
stat. [846] v kladnom smere).

0 0 % gslPreSadenie nasvZaBagaeki(sred2b@heksitod 2hodnot
%’ akoLas preSag. (stetl@®t. TS8MOd parameter je v
nastavovanl automaticky menil| om.

ILas prDoba ktor% mugaShy6ni(etl I2B6vaggi a 100s

stat. [849] statick®ho preSagenia, aby sa zop(’

0,01 s

S

IPreSageifHr ani ca Zaéggenia pre ukonlenie S150.0 %

vyp. [ 847] ust 8l enej richl osti. '
Po vzniku PreSagenia je Povel GTART v kIl §

0,0 % Odlak pri sp2tnom chode aadafB8lenke fstr. 2B Bdsrie pad

% hodnotu dan% tImto parametr om alL atsr vpsr etSoa §d
(str. 102).

ILas prDoba ktor% mugaShygsniEt 22B6Aabggie 300

vyp. [850] pre vypnutie pae®Bppgehi presabadagovac?2 |7’

0,01 s

S
Povel resetu preSagovsg§ka bude ak
bing8rnych vstupov alebo logickTch

IPreS. reqTento povel s| Ygi ako podmienka

[858] zopol Mt g e t o byS potrebn® p
technol ogi ck®ho zariadeni a a ma
opatrnosSou.

[Pozri voObRipar ®d@e ma(arksd) [ 55 3]

DYNAM. ZDVIH (DZ)

Skupina parametrov | 2slo [1068]

Nastavenie parametrov funkcie "DynamickI zdvih".

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\Z DV | HOV £ F UDNKAM. ZDVIH (DZ)

N§zov [ Popis Def.
Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyn
hore sa fr ekyveRrekveacia DA [40G73 v(str. 202 na dobu L a
merania DZ [1070] (str.102) aby dogl o k na$&d emii(sr.

I[Dl%69] zap./vyp.22) - a vyp_o!ftalo sa_n0v® obmedzenie r\Vypn
medzi hodnotamiZ 8§ Sa g DZ mi(str..102]) alZ087S2a]g DZ ma(str
102) , potom sa obmedzenie rTchlosti z
Frekvencia DZ [1073] (str. 102) a Max. frekvencia [111] (str. 67).

Vypnutl [Dynamickl zdvih je neakt2vny.

Zapnutl Dynamickl zdvih je akt2vny.

IL as mer a . . =

[1070] Las merania stati ck®h drekwen8SaaDZ ELO7B] str.nl@2). 1,00 s

0,01 s d(Tento |as je potrebZbSagens®EREBUAE velil

[210§7f]ag DZiorn® 1 mit zaSagenia, nad ktorTm sa(}/(?o’o

b 0 % & ]AB bude zdvih zaéag_enT na hodnotu tohto

' rli chl osS obmedzRekvencia@Z [1048 (atro 102).

Z78§Sag DZDol nT amozsaSagenia pod ktorIm Praculego,

[1072] frekvencii. '

0o 0 % § {°k bude zdvih zaéagen'T na hodnotu tohto

' richl osS obmedzMar fekvercia [11d]d(stro&7)u

|Frekvencia DZ|IFrekvenci a, pri ktorej prebieha mer a) gy,

[1073] ktor8 odpoved8 maxi m8l nemu zaSageniul| "

Frekvencia brzdy

[522] & Max.

frekvencia [111]
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7.7.7 EXT.TEP. OCHRANA (ETO)

Skupina parametrov | 2slo [860] 3 y
Nastavenie bloku pre vyhodnocovanie externlch tepelnl
PTC, viastnl). Konfigur8cia por%ch a varovan? od exte

spr&8&§vne nastavi S odpovedaij2¥t (st MPUTXx a AINx v skupine

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

N§zov Popis Def.
Zapnutie al_ebo vypnutie funkcie externej tepelnej ochrany (ET O) a_va, ypnl

TypETO[861]pr|p_OJen®h_o tepl otn®ho sn2mal a. PO!ETO
nastavuje v parametriPo| et s n?2 mdstr.dG8). [ 86 2]

Vypnut 8 Meni | nevyhodnocuje extern% teplotu.

|PT100 Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo

|KTY83/85 Externlilm sn2malom teploty je jeden alebo

[KTY81/82/84 [Ext ernim sn2malom teploty je jeden alebo
~Ex'[e[nTm snzmalom teploty je jeden alebo

VIiastnl ktorlch prevodov8 charakt ©dipstilpai] &s0A@)E
Odpor pri Isr @ [ 86 4]
Externlm sn2mal om tepl oty ijset ojreodve,n katloerbloc f
nastavuje v parametri Porucha ETO [866] (str.103) . Var ovanie ETO v

|PTC termistor odporu sn2mala nad 300 ohm ekporechao&f®r

1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.

7droj Nap_Nastavenie zdroja sign8§8lu me_rania naf
|ETO [906] snzma!a privsgdza$s pr1/4(?II z n|ekt"or®hoAIN1
funkcia je vybratsg na Pr*%d ETO".

AIN1 Nap2tie na tepelnom sn2madv), je priveden®
AIN2 Nap2tie na tepelnom sn2madv), je priveden®
AIN3 Nap2tie na tepelnom sn2madVv). je priveden®
AIN4 Nap2tie na tepelnom sn2madv)y. je priveden®
Gpeci 8l (Zdrojom merania [Seé gi@écip§len yir. ETPOn §185 7 ]
IPol et

sn2mal o\Pol et s®riovo zapojenlch externlTch tql
[862]

V pr2pade, ak je motor alebo in® zariad
1 6 10 |[sn2mal mi (vinuti a, l ogi sk8) je mogn® ich
nastav2 ich polet. Kombin8cia tepelnl phisg
Varovanie ETO[Tepl ota v bode sn2mania externlm snzg0 0
[865] varovanie "W13-E x t e rpio@& (str.€27)". '
-500, 0 V pr2pade, ge je do s®rie zapojenlch viad
500, 0 Afteplotu z viacerlch bodov merani a.
Tepl ot a, pri ktorej meni| vygeneruje
IE%%U]Cha ETOexternTm sn2zmalpmet EpOoty" PPCitdrmistill10, (
tepl otu sn2mala pri 1000 ohm. Poruchid
-500, 0 V pr2pade, ge je do s®rie zapojenlch viad
500, 0O Afteplotuzviacer Tch bodov merani a.
Pri poklese teploty ETO pod t Y%t BE38-Teplaa
N2 zka ETO (str.32) z d!vodu extr®mnemhgekebjy§tes_loo
[ETO [1283] chybou zapojenia alebo pogkoden2zm E '
termistor"™ tento parameter nem§ vIzndg
500, 0
500, 0 A
,I\E/ITaOX[lIOSn;]. Maxi m§l ny merac2 pr%d ETO. 10,00 mA
Obmedzuje pr*%d do ETO sn2malov aby sa zahb
0,01 mji e pougitl gpeci 8lny sn2mal, treba nast a\
20,00 mA ETO = "PTC" je merac2 pr¥%d ohranilenl na

tento parameter neakt2vny.
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6, ! 34. 3. M- 1]
Skupina parametrov | 2sl o [810]

Nastavenie parametrov charakteristiky vliastn®ho sn?2 ma
parametri Typ ETO [861] (str. 103)).
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\VL ASTNh SN& MAL

N§zov [ Popis Def.
Odpor priHodnot a odporu extern®ho tepl ot n®h g1200,0
[863] charakteristiku sn2mala definuje ug?ijq
0,1 q 0
q
Odpor prHodnot a odporu extern®ho t epl ot n®h 0/4600,0
[864] charakterisdefkiunsjneg madgzavateO. qa
0, 1 q ©
q
£0 %#) <, % 1' 341 6%. ) % %4/
Skupina parametrov | 2sl o [569]

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre meranie Ybytku nap?2t
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\GPECI CLNE NASET@VENI E

Ng§zov [ I Popis Def.

Signg§l pre Ui ber sign8lu, ktorl sa m§ vyhodnof
Signal Spravidla sa prip8ja niektorl anal -g
7.7.8 ROZLADENIE IRC1,2
Skupina parametrov | 2slo [1081]

Nastavenie |innosti pri_ rozladen? frekvenci? |1 RC1 a |II
sa Vviacmotor ov@her ogpatakniechprmilchl ostiach jednotlivlch
vpl yvmi Napr2klad predn8 a zadng§8 Frek RCRIRG2 za prea KLP86]®h 0 Vv C
(str.19) s at poaRo absol “tna hodnota r oz #rekelRO1I434 lfsg.dd) &t ny c h

Frek. IRC2 [803] (str. 19).

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2

Ng§zov [ Popis Def.
Rozladenie IRC1,2Nast aveni e sptsobu obsluhy a |innos
[1082] IRC2.
|T ObmedPri prekrol en?z mi ni m§l nej hr an iMo.erozdieb IREIL|2
momentu [108_4] (str.104) sa zalne obmedzovaS moment mMdax.
rozdiel IRC1,2[1085] (str.104) bude moment nul ovl
Pri prekrolen2 maxi m8Il nej h r a n iMaxerozdie IRG1i,2
I Reset P|[1085] (str. 104) sa vygeneruje RESET PWM Min. rpzdi¢l
IRC1,2 [1084] (str. 104) zanikne.
Iaggg] dIRCl’2I,_asov§ kongtanta filtra rozdielu fr|100ms
~ Pom8&§ha =eliminovaS kr8tke rozladenia s|
0O ms 06 10 = ) -y . !
nerovnomer nos Sami zaSagenia pohonov. Pri
:\Ig'g'l,z[logzc])Zd'elMinim§|na hranica absol %t nej hodnot |2,00 Hz
|0 , 0 Maxdrozdiel
IRC1,2 [1085]
m%(iiz[lOSg?Zd'elMaximfglna hranica absol %t nej hodnot |500Hz
0,00 Hz 6 5
Hz

779 DI FERENCI CL

Skupina parametrov | 2slo [1239]
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Parametre pre diferenci8l, napr. pre potreby vyrovn8va
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\D| FERENCI CL

Ng§zov [ID Popis Def.
Sig.1 Zdroj [1248] Zdroj hodnoty sign8lu 1. [69] Moment
Signal
Sig.1 Hodnota [1249] Hodnota 1 pre Pl regul §tor d0o,00
-lLE09 & 1EO09
Sig.2 Zdroj [1247] Zdroj hodnoty sign8lu 2. -
Signal
Sig.2 Hodnota [1240] Hodnota 2 pre Pl regul 8§tor d0o,00
-1E09 ©6 1EO09
[Max. dif. frek. [1241] Maxi m8l na hodnota z8sahu do |0,00Hz
0, 00 Hz &6 20, (
|P zosilnenie dif. [1242] Proporcion8l ne zosilnenie re|0,0000
-100, 0000 6 10
|l zosilnenie dif. [1246] I ntegraln® zosilnenie regul§|0,0000
fL00, 0000 6 10
7.8 PORUCHY A VAROVANIA
Skupina parametrov |2slo [136]
Nastavenie parametrov ovpl yvRuj %ci ch podmi enky vzni ket
meni | a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA

N8zov [ Popis Def.
Vymag hiTento povel vymage hist-riu por%ch me
[500] z8§znam.

781 VOLI TEONE PORUCHY
Skupina parametrov | 2slo [190]
Zapnutie / vypnutie niektorTch poruchovich stavov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL 1 TEGNE PORUCHY
N8zov Popis Def.
Zapnutie vyhodnocovania vlipadku vs
Vyhodnotenie vipadku vsao@ninceh has§
VT p. vsihakoOko pri trval e]j prevsg8dzke me [Vyhodnocuje
[337] vi konovich kondenz8torov. Je dopoifsa
pr2padoch ak je nekvalitn8EIBY¥pppdo
f 8§@tr.31) " zbytolne | asto prerudguje n
Nevyhodnocuje |Porucha " E13-VT padok Yss.81) aléb® 2E55-Por ucha us mer R@tK
sa 33)" sa nevyhodnocuje.

Porucha "E13-V1 pad ok
33)" sa vyhodnocuje.

(s8.B1)" aleb® YE55-Por ucha us mer RGN

Vyhodnocuje sa

v T yf Zapnutie vyhodnocovania vipadku VTVhodnocu'e
[338]p- MHr ani ca rozv§genia3\Dl%stzupnno®rhion§|drn1@drsg I
predstavuje krit®rium na vyhodnote

’S\I;VyhOdnoque Porucha"E2-VT p ad ok v (st 81)" safn@yhgdnocuje.

\Vyhodnocuje sa |Porucha"E2-VT p ad o k v (ste 81)" safvihadgocuje.
IPreSagenNastavenie sp!sobu vyhodnotenia teVlastn®
[27] pripojenej z8Sage) . chladenie
sN;vyhoanCUJe Meni | nevyhodnocuje tepeln® preSagenie pr
VI ast n® [Porucha"E29-Pr eSageni dstrB)t"'orsaa vyhodnocuje na
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VCl)NSCH‘

N§zov Popis

chladenie motora s uvs8gen2m ot8l ok motora. V tomto
generovaniu varovania " W17-Pr e Sa § e n(ste 27)Malebo " E29-Pr e Sageni
(str.32) " aj pri pr YadPo ¢dd meon @Eia4B) dibd ]

Cudzie Porucha "E29-Pr e Sageni dstr@®)t'orsaa vyhodnocuje na

chladenie motora bez uv8genia ot8]l ok motora.
Parametrom sa za&amZanavyadloadhot egpe p

Chyba AINvst upov. Porucha sa vyhodnocuj e | e|vVyhodnocuje

[837] vstup na 4-20mA, alebo 2-1 0 V, vstup je pod miisa
zapnut ® vyhodnotenie poruchy.

Vyhodnocujesa Ak j e analupgavlhowWsobo pod mini m&§l nou hodn
l;l;vyhodnocule Meni | akceptuje ak%koOvek hodnotu anal - ggd
Zapnutie vyhodnocovania poruchy pr
Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 31) * m! ge i ndi kovasg
sluliek alebo nekorektn® nastaveni
Nadfrekvencia [T§8t o porucha m8 za %l ohu c¢hr §n st&ochmVyhodnocuje

[85] menil a a technol ogi ck®ho zar i adgsa
nekontrolovan® zvygovanie frekvenc
ak vistupn8 fr ekyv e nHraniea npdfrebk [07 I(str. 106D
Vzni k tejto poruchy mtdge indikovas
sN;vyhoanCUJe Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 31)" sa nevyhodnocuje.
\Vyhodnocuje sa |Porucha " E10-Nadfrekvencia (str. 31)" sa vyhodnocuije.
Hranica Ur|l uje hranicu frekvencie st at &i04
|nadfrekv. [97] |Nadfrekvencia (str. 31)". 520,00 Hz
0,00 Hz Porucha vznikne ak je z aNadfrekveRcia j[88]] (stv yw06)o a]
Hz frekvencia na vlistupoch menil|la prekrol 2 t
-~ droi ex Nastavenia zdroja externej poruchy
orui:h [225] "lporucha " E7-Ext er n8§8 [dstrr3d)c*th.a Vyug2va sa Gi adny
P y Porucha zabl okuje prev8§dzku menil a
Pozri voObydpajamétchdss4® pu [ 986]
£0 %#) <, % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [554]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja externej poruchy.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEGO N£

PORRJIEGHIYCLNE NASTAVENI E

Ng§zov [ Popis Def.
|IEx. porucha |Si gn § | ktorl sa vyhodnoc &7-Eex tleir 8§ ([ 18 4] ne
si gn§l [ 5/(str.31) " al ebo ni e. M ge byS vybranl |vstupy
Signal
[Ex. porucha[528] Podmi enka pre extern% poruchu. |
Pozri voObpip&ramevs(@muly)y [ 184]

Ex. poruchaExt er n8 porucha sa deaktivuj e: \%

neakt2vnalsi gn8l u mengia ako nastavens§ Yr oV

lPozri voObpip&ramevs(@mulyy [ 184]

7.8.2 PORUCHY IRC

Skupina parametrov | 2slo [990]

Nastavenie vyhodnocovania chlb I RC sn2malov..

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC

N§zov [ Popis Def.

Zapnutie testovania vipadku sn2zm

Regi m por_splsobu tes_tovania. Vyhodnoteni e[Nespr §
uzavretom riaden? so sp2tnou Vv?azDpbsmer
VoOba sptsobu vyhodnoteni a ¢ hvyabcy
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N§zov [ Popis
modul om | RC a riadiacou doskou m¢g
v | s fPorucha " E32-Chyba IRC  (str. 32) " s a vyhodnot 2 pr
RC nekompl et nl cAhANsB, B\NjIgIN.o c h
Ne k or ek t|Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) " sa vyhodnot 2 na z§
IRCl nekorektnlch reverzov IRC1 pri vygg2zch
Ne k or ek t|Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) " sa vyhodnot?2 na z§
IRC2 nekorektnlch reverzov | RC2 pri wvygg?2ch

Ak je akt2vna t8&8to voOba, pri vipadku
prepne do otvoren®ho skal 8rneho al ebo
Obsluha chyby I RC bude pracova&S&bpadaOg
poruchu, iba varovanie.

I Prepné&Nd

| |l ba varo

I Odpoj en®|Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32) " sa vyhodnot?2 proi
IRC momentu a pr%du a dl hgiu dobu nul ovej
|~ ~ |Porucha " E32-Chyba IRC (str. 32)" sa vwhod nhot 2 proi v e Ok ¢
I Skok rlc - .
nepravdepodobnom skoku rlchl osti
ing " - " 2
v Nespr§vnwammg W59-Nespr 8vny &m2d) "I BR& vyhodnot pr
smeru.
Ci t | iperdRC39] [Nastavenie citlivosti na chybu IRC. |4
1 6 10 Pri hodnote 1 je najniggia a pri 10 na
|Filter por.IRC[903] [Las reakcie na chybu | RC. |0,100s

o,001 s &

7.8.3 POTVRDENIE PORUCH

Skupina parametrov | 2slo [164]

Sptsob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmier
por Ych.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH

N§zov [ Popis Def.
' Nasta‘venie _spls_obu Ukon!enOvl§dac2 panel
Zdroj. otvrd. |A k u neexi stuje rzl]ina
poru{:hy[lp65] napatgie), poruéhov?Tpo’sttvarvdZEIBlL'\élqoyDngjslPROFIBUS'
nastaven®h sptsobu potvrd
Yy Ovl 8da|lPorucha sa potvrd2 pomocou ovlI 8dacieho p
Y Aut omalPorucha sa potvrd2 automaticky.
y BI N Porucha sa potvrd?2 aktivovan2m vybran®ho
Y MODBUS|Porucha sa potvrd?2 cez komunikaln® rozhr
Y PROFI BIPorucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhr
Y Gpeci 8Porucha sa potvrd2 c¢566] Gip.@408) 8§l ne nastave

Potvrdenie BIN
[1588]
Pozri voOb®ipar ®@e ma(ark58) [ 55 3]
Las po pPo z&niku pr2liny por ucohgbu

Podmienky pre potvrdenie poruchy z binarnych vstupov.

[428] nastaven®ho | asu predOgi t5’oS
0,0 s ©6 |Napr2klad 5 s znamen8, ¢ge kagd8 porucha
IMa x . polMaxi m§8I ny pol et por %ch, k5
[431] danl par Mmeatr omer i - dsr. 1079.r .
Chr 8ni meni | alebo zariadenie proti | as

5 6 20 sptsobi S trval® pogkodenie. PokiaO je pr
zablokuje na poruchu " E31-Ve Oa p (sir. 329" .h

i n Las za ktorlT mtge vznikn}?
or. [432] PIMax. pol et (storl07). Ak4i@ it viac, tak[24,0 h
por. vznikne porucha "E31-Ve Oa p (str. 32¢".h

5,0 h &
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£0 %#) <, % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2sl o [566]
Nastavenie gpeci 8l neho sp!sobu potvrdenia poruchy,

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov [ Popis Def.
IPot vrdeni el.. . [ 184]
[509] Sign§gl pre potvrdenie poruchy. vstupy
Signal
|Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. |
Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]

Potvrdeni e Potvrdenie neaktzvne: V pr2pad
neakt?2vne [sign8lu mengia ako nastavens§ Yr
Pozri voObpip&ramevs@ulyy [ 184]
784 PDAJE PRE ZCZNAM
Skupina parametrov |2slo [246] 5
Viber Ydajov, ktor® sa maj %% zaznamen8va$S do hi st
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\DDAJE PRE ZCZNAM
Ng§zov [ I Popis Def.
Viber prvej voliteOnej wvelilin
|His 1 [247] z8znamov. Pri vzni ku wudal osti [75] _Teplota
elektroniky
hodnota.
Signal
Viber druhej voliteOnej velildin
|His 2 [248] z8znamov. Pri vzni ku wudal osti L?érl]]Ia'I(;eipl?ta
hodnota. '
Signal
Viber tretej voliteOnej wvelili
|His 3 [249] z8znamov. Pri vzni ku udal osti [76] . Stav
meni | a
hodnota. !
Signal
Nezaznamenur!uje | i sa niektor® poruchy
[746] por %c h. Na samotn® vyhodnoteni ¢
vplyv.
I Podp?ati e|Porucha"E5-Podp?2($tri3@) " sa nebude zaznameng8va
I PreSag. [Porucha"E16-Pr eSageni(sr 3t)dr oneabude zaznamen§gyv
| Bezpel Porucha"E14-Bezpel . (stu3lJ Upnebude zaznamen§vay
[Zlnl]sg]a parametrovaogRuje zaznamen8vaS do hist-rjOvl §dac{
y Ovl 8dac?|Zaznamenaj % sa vgetky zmeny pér pmatid ov
Zaznamenaj s sa vgetky zmeny parametro
F MODBUS MODBUS.
Zaznamenaj s sa vgetky zmeny parametro
|T IDROI:lBUSPROFIBUS.
7.8.5 VAROVANIA
Skupina parametrov | 2slo [964] N
Nastavenie mognosti vzniku jednotlivlich varovan?:
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA
N§zov Popis Def.
E%rso]vama Zuguje (redukuje) zoznam zobrazovaniJednod
JednoduBud¥% lpon® ani ekt or® varovani a, ktor® s¥% nej
|[Expert Bud% sa zobrazovaS vgetky dostupn® varova
[Varovanie Teplota, pri ktorej Wenepl oyapi@Gti7gdv75, 0 A/
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N§zov Popis
Tchl [767]
40, 0 A
120, 0 A
Varovanie Tel[Tepl ot a, pri ktorej meni | Vypisuje
[204] " WT7-Teplota elektroniky (str. 27)".

20, 0
|Porucha®

55, 0 4

3Pozri kapitolu 3.2 Teploty (str. 14)pod Oa typu virobku.

Nastavenia zdroja extern®ho var ovan

Zdroj ex. var. i o ovanie " WA9-Ext er n® v gstra29)a’n.i eVyug2va salGiadny

[560] OubovoOnej wudalosti. Nem8& vplyv na ¢
IPozri voObydpajamétchdsstd®pu [ 986]

Z8znam [VIiber z vZi2ovilenér®@ sa bud¥% pri i ch
[968] por Yc h.

IPozri v o Ob Warpira [250mtt. 23R

Z&8znam (Viber =z vérdgveakrn20r®3 sa bud¥% pri ich
[969] por Yc h.

[Pozri voOb Warpira2 [424]gdtrr23)

EO%#H) <, . % .1 341 6%. )%
Skupina parametrov | 2sl o [563]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja extern®ho varovani a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov Popis Def.
Signgl ktorl sm§8vdhpdBo&uwjWdeHrxid vea mi®u [184]

[Ext. var.|(str.29) " al ebo ni e. Vyug2va sa ako upoi.

. . ; . Bin§gr

sign8l |nezabl okuje prev8dzku meni | a. sl\lllggne§lvstu
di skr ®t ny . Py

Signal

Ext.

varovanie Podmi enky pre vznik extern®ho varova

[966]

lPozri voObpip&ramevs@mulyy [ 184]

Ext V&l lExtern®ho varovania sa deaktivuje: \

neakt 2 v| o ) .

[967] sign8lu mengia ako nastaveng§ ¥YWroveR.

Pozri voObpip&ramevs(@ulyy [ 184]

7.9 DISPLEJ

Skupina parametrov | 2slo

[ 48
Viber parametrov zobrazovanl

]

ch polas prevs8§dzky na ovl §
7.9.1 NASTAVENIE ZzOV

Skupina parametrov | 2slo [88]

Nastavenie zobrazovanlch wvelil 2n. Veliliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV

N§zov [ Popis Def.
Zov 1 [51] Vi ber prvej zobrazovanej velif[210] DS§tu
Signal
Zov 2 [52] Vi ber druhej zobrazovane,j veI|[209] Las
Signal

7.9.2 NASTAVENIE MONITORA
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Skupina parametrov | 2slo [1214]
Nastavenie zobrazovanlch velil 2n. Vel iliny, ktor® sa
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.
MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA
N§zov [ Popis Def.
[Monitor 1 [53] VIiber veliliny, ktor8 sa bude [47] Frek. MN
riadku. '
Signal
. Viber wveliliny, ktor§ sa bude
|Monitor 2 [54] riadku. [46] Nap. DC
Signal
[Monitor 3 [55] \_/Iber veliliny,brkazoovia Ss av bwkdnee[42] Pr Y
riadku.
Signal
[Monitor 4 [56] \(Iber veliliny, ktor8 sa bude | 184]
riadku. vstupy
Signal
. Viber veliliny, ktor8 sa bude [74] Teplota
1 ;
Monitor 5 [57] sk, chladil a
Signal
I[Pla;rg]el tlmeomNas:tavenie komuni kal n®ho ti meoulo0ms
15 ms o8 2
JAZYK [231] Zmena jazyka meni| a. |Slovensky
Slovensky | English
710KOMUNI KCCI A
Skupina parametrov | 2slo [213]
Nastavenie s®riovej komuni k8cie menil a.
MENU \ NASTAVENIE\K OMUN | KCCI A
N§zov Popis Def.
Adr es a menila sa vyug?2va na presn® ide
Adresa predstavuje s¥l et n a s tPasuneadresy [1185] r(sér.s140) meisr"yl
meni | a(saajpre komunk 8ci u menila s ovl8dac2?m panel om
kagd]l meni | mus2 maS jedineln¥% adresu.
1 6 99
Posun Viber bitov, ktorTch bin&rna kombin§cia
adresy upl at Ruj e podOaKopmurna kiad ngo laidebe.sa meni | a
[1155] vonkaj gej adr eAsdyr eas ap ameanist. tl0)d 2 3 4 ]
Pozri voOb®ipar ®#@e ma(arks8) [ 55 3 ]
Nulovanie Nul ovanie gtatist2k v diagnostike pre s¢
gt at . spr8v, ...).
7.10.1 MODBUS
Skupina parametrov | 2sl o [658]
Nastaveni e komuni kal n®ho protokolu MODBUS. Protokol
MODBUS RTU._
Podr obnl popis komuni kal n®ho protokolu MODBUS sa
Podpora.
MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢ 1@0DBUS
N§zov Popis Def.
[Baud RS485Nastavenie komuni kal nej rTchl osti na 115200
[218] ’ Bps
9600 Bps
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SCH

VOIl\l

N§zov Popis Def.

19 200 Bps

38 400 Bps

57 600 Bps

115 200 Bps

128 000 Bps

115200sBps RT chl 0sS s korigovanimi | asmi mek@i r §mcar

Baud ext Nastavenie komunikalnej rTchlosti na |115 200

modul [230] [(vol iteOn§8 s¥% asS menilov). Bps

lPozri voOb BaupRSASS [A18] (sta 110)

MB VoOba, ako m§& zareagovaS menil keN ne

nel innolPo danej] dobe nelinnosti sa zobraz?

[961] varovanie a potom porucha.

|~ Meni | z o br a £42-Mpdbus Timédout (str. 32)", ak mudo zvole n ®h o | as

I Chyba - .
platn8 vlizva al ebo broadcast (ak je povol d

h VarovMeni! zobr az?2WA42Modbos Emebue  (str. 29) ", ak mu do_
nepr 2 de platn8 vlizva alebo broadcast (ak | e
Meni | Z 0br a£42-Mpdbus Timéput (str.32) ", ak mu do zvol

I Chybalcontrolwordal ebo ¢gel ang§ hodnota v platnej vl z
Modbus mastra.

i Vv Meni | z 0o br az?W42rModbuss Eimedue  (str. 29) ", ak mu dol

ar g 5 ;

cw nepr2de control word alebo gelan8 hodnot a
od Modbus mastra.

'MB Fault|L a s preruggnia komuni k8cie menila s 500s

timeout [659] |poruchu E42-Modbus Timeout (str. 32). '

0, 10

3600,00 s
Las prerugenia komuni k8cie menila s

Ivs Var. poruchu " W42—.Modbus Timeout (str. 29) " - Ak sa . sW| asne

imeout [962] |/ 2T ovanie Mo d b uMB pnreol ti onknodissud 1¢] takehtd parameter|2,00 s
mus2 byS men g2 MERaHadttirpeaut [659]e(strelrll), inak sa varovanie
neupl atn?2.

0, 10

3600,00 s

'[\3231 Var'Ur!uje ak 8a opwyekdrc§ av smeni | i pri vzni kUReset

fPozri voObyPBp¥mametnstdll})8 16 ]

[Broadcast Zapnutie alebo vypnutie broadcast dotazov. Broadcast je dot az kt o ¢no

[1156] vget kIl m prij2mateOom s¥l asne.

Cno Broadcast dotazy s% zapnut® a meni | i ch sy
Nie Broadcast dotazy s%»b vypnut®, menil ich igf
Tento parameter wurluje v akom porad?
[pataFormat |f or m§t u sa uplatRuje |len pre |inku 4€Noswap

[660] zrl chl en®ho prenosu. Gtandardne sa 32
OxHh, OxHI, OxLh, OxLI.

No swap 32 bit. d8ta s% prenesen® v porad2: O0xHh,
IByte swap 32 bit. d8ta s% prenesen® v poradz: O0xHI,
\Word swap 32 bit. d8ta s¥% prenesen® v porad?2: O0xLh,
ISBV%t;p&wordgz biat .s ¥d tr enesen® v porad2?: OxHh, OxHI,
MB pol 3vo Ob a, pre ktor® fyzick® |l inky sa majRS485|
[1556] nelinnosS$ linky. Ext.

’ modul
I USB | y RS485 | y Ext. modul
Parametre MODBUS
Skupina parametrov | 2slo [573]
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Viber (mapovanie) parametrov pre zrlchlenlT blokovT

MENU \ NASTAVENIE\K OMUN | K ¢ @0DBUS \ PARAMETRE MODBUS

N8zov Popis Def.
[ID 0[1094] -
Signal
[ID 1[1095] -
Signal
[ID 2 [1096] -
Signal
[ID 3[1097] -
Signal
[ID 4 [1098] -
Signal
[ID 5[1099] -
Signal
[ID 6 [1100] -
Signal
D 7 [1101) -
Signal
[ID 8[1102] -
Signal
D 9[1103] -
Signal
[ID 10 [1104] -
Signal
D 11 [1105] -
Signal
D 12 [1106] -
Signal
D 13 [1107] -
Signal
[ID 14 [1108] -
Signal
[ID 15 [1109] -
Signal
D 16 [1110] -
Signal
D 17 [1111] -
Signal
D 18[1112] -
Signal
D 19 [1113] -
Signal
[ID 20 [1114] -
Signal
D 21 [1115] -
Signal
D 22 [1116] -
Signal
D 23 [1117] -
Signal
[ID 24 [1118] -
[Signal
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N§zov Popis
[ID 25 [1119] -
Signal
[ID 26 [1120] -
Signal
D 27 [1121] -
Signal
[ID 28 [1122] -
Signal
liD 29 [1123] -
Signal
[ID 30 [1124] -
Signal
[ID 31 [1125] -
Signal
[ID 32 [1126] -
Signal
|Posun Vyug2va sa pri gpeci 8l nych holding regi g
hodnota posunom masky a nastavenou adresou men|l
[1512] register.

99 06 99

— . - . - -
Posun maskaVyug va sa pri gpeci §listravrmez bréapciass. Posuh dlodrioty b4
s|l2tava s posunom masky a nastavenou a
[1513] ~ i
nastavenl regi ster.
Pozri voObpipar ®@e ma(ark58) [ 55 3]

Nastavenie s aklm krokom sa m§ prepol 21
|Krok0[1514] vybran¥% velilinu v I D 0. 0
Pre hodnotu O sa 16 bit. |l 2sl o 123 prepol
prepol] 2ta ako 12, 3.

-8 0 8

7.10.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2slo [812]
Profibus je s®riovl otvorenlT komunikalnl ¢gtandard. Roz
protokol Profibus DP.
Podrobnl popis komuni kal n®ho protokolu PROFIBUS sa na
Podpora..
MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K € BRRORIBUS
N§zov Popis Def.
Viber splsobu reakcie menila na moadilgm
IP B nel ilalebo pripojenim zariaden2m.
[813] Po danej dobe nel i nnosW4l-Prsfibus Zimdout gsir.229)"y
alebo porucha " E37-Profibus Timeout (str. 32)".
[ chyba | T Vvarovanie
IPB FaultflLas prerugenia komuni k8cie menila s 500s
timeout [814] poruchu E37-Profibus Timeout (str. 32). '
0,10 S
3600,00 s
Las prerugenia komuni k8cie menila s
I Var varovanie " W41-Profibgs Timeout (str. 29) " . .Ak sa s¥l asne
imeout [815] laj varovani e ProPBbuwe| imoudaod¢st 113)8 thk3 tbntoj2,00 s
paramet er mus 2 padran&er RBeRaut Zimeauk [814] (str. 113), inak
sa varovanie neuplatn?,.
0,10 S
3600,00 s
PB Var .Urluje akciu, ktorg8 sa vykon§ofibl\rsmmjnalln’|‘Reset
[816] \W41-Profibus Timeout (str. 29)".
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N§zov Popis Def.
|Reset Meni | prejde do resetu.
Stop Menil| sa zastav?.,
Quick Stop Menil| sa zastav?2 rilchlejgie.
Ni | Meni | nebude na varovanie reagovas.

. - 2 PD
IPBTyp[1486] [Ur |l uj e form8t prenosu prevs8dzkovlch \'hodnoty
2PDhodnoty Je mogn® s¥% asne preng8§gaS len dve velilin
4PDhodnoty Je mogn® preng§gaS 4 |vesllia.iny ako 16 bitov
VQFREM Je mogn® prenggaS 4 veliliny ako 16 bitov
FlE?S?] VONastavenie form8tov a zdroja prenggart
Il\lormalizveli!iny REF a ACT bud% normalizovan® na
[ Pevn®[Viber PD velil2n, je [4586] (st.AB)y aanen ir @ mk o me m|
Parametre PROFIBUS
Skupina parametrov | 2slo [1586]
MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K € BRORIBUS \ PARAMETRE PROFIBUS
N§8zov Popis Def.
APD 1 [ 42]
[1578] MT
Signal
APD 2
[1579] [66]
Signal
APD 3 i
[1580]
Signal
APD 4 i
[1581]
Signal
[Pi. 1Urlenie posl ednej pren8§ganej | 2slice 11
[1582] ' ’
1]0,1]0,01]0,001]|1e-4|1le-5|1le-6]|1e-7|1e8]|1le7|1le6]|1e5]|1le4 | 1000 | 100 |10
Dig. 2Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥ Prly
[1583] jednotky, -1 desatiny, ..).
[Pozri voOb piga H582] rstr.tl14p
|Dig. 3Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥% Pri
[1584] jednotky, -1 desatiny, ..).
lPozri voOb pig.a H582] ristr.tlt4p
Dig. 4Mocnina 10, ktor8 wurluje posledn¥ Prlp
[1585] jednotky, -1 desatiny, ..).
lPozri voObpig. A H582] r(str.t114p

7.11 SADY PARAMETROV

Skupina parametrov |[2slo [206] 5
VoOba sady parametrov pre |innosS menil a.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV

N§zov | Popis Def.
IPrep. s8Nastavenie sp!sobu prep2?nania [Kombinovan
. Vyug2vaj % sa |l en prv® 2 bity bin8rneho
Kombinovi i §rnej kombinScii tichto bitov. Ak s%
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N§zov [ Popis
akt2vny |l en 1. bit tak je akt2zvna 2. sad
Kagdl jeden pi¢pdbnal§anethpoveds jednej sa
Jednotlifakt2zvnych viac prep2nalov tak je aktzvn
akt2vny ¢giadny bin8rny prep2nal tak je a
|Parametrom Pomocou parametraAk t 2 vna s @tdHS5)[ 210e51mogn® nastavi
é(l)(g)]tzvna Prepne akt2vnu sadu par ametr ovi{Sadal
Sada 1 Menil bude pracovaS podOa 1 sady paramet
Sada 2 Menil bude pracovaS podOa 2 sady par amet
Sada 3 Menil| bude pracovaS podOa 3 sady par amet
Sada 4 Menil| bude pracovaS podOa 4 sady paramet
Igerhue[&go?anPovolenie alebo zak8zanie prepPovol en®
Zak8zan®Sady sa prep2?naj% |l en keN je menil v sto
[Povol en®|Sady sa prep?naj % aj za behu motora.
7111 PREPENAL SCD
Skupina parametrov | 2slo [222]
Nastavenie bin8rneho prep2nala s&8d.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\PREP & NAL SCD
N8zov [ Popis Def.
Zdroj bitl sada Nastavenie 1.bitu prep2nala s&§&d. JehGia
[641] Prep. s §ar. 11455 7] i
Pozri voOlmgdpajamétch (ss.t4®pu [ 986]
Zdroj bit2 sada Nast avenie 2.bitu prep2nala s8d. JehGia
[642] Prep. s gar. 11455 7] i
IPozri voObydpajamétchdsstd®pu [ 986]
Zdroj bit3 sada Nast avenie 3.bitu prep2nala s§d. JehGia
[643] Prep. s gar.11455 7] i
Pozri voObydpajaméthdse.4® pu [ 986]
£0 %#) <, % 1341 6%. ) %
Skupina parametrov | 2slo [224]
Nastavenie gpeci 8l nych funkci 2?2 pre prep2nale sady.
MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\P REP & NAL\GPEM | CLNE NASTAVENI E
N§zov [ Popis Def.
Bit1l sadSigng§l ktorT sa vyhodnocuje |i jell184]
[645] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al {vstupy
Signal
Féi%]sada zopne Podmienky pre zopnutie Bitl.
[Pozr i voOby Bg anrSamest rvas(stuly)y [ 18 4]
Bitl sadalBi t 1 rozopne: V. pr2pade | 2seln®ho
rozopne [647] ako nastavens8 %roveR.
Pozri voObpBip&ramevs(@muly)y [ 184]
Bit2 sadlSi gn§l kto~rT sa vyhodnocuje |i je|184]
[648] byS vybranlil b&IIN d12esked ndi skrg®t ny . vstupy
Signal
[BGIZZQ]S&da zopne Podmienky pre zopnutie Bit2.
Pozri voObpip&ramevs@ulyy [ 184]
Bit2 sadalBi t 2 rozopne: V. pr2pade | 2seln®ho
rozopne [650] ako nastaven8 YWroveR.
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N§zov [| Popis
Pozri voObBip&ramevs@ulyy [ 184]
Bit3 sadf[signg§l ktorlT sa vyhodnocuje |i je|184]
[651] byS vybranl buN | 2selnl sign8l al {vstupy
Signal
FétSSZ]s,ada zopne Podmienky pre zopnutie Bit3.
Pozri voObpip&ramevs@mulyy [ 184]
Bit3 sadalBi t 3 rozopne: V pr2pade | 2sel n®ho

rozopne [653] ako nastaveng§ %W oveR.
Pozri voObpBip&ramevs@mulyy [ 184]

7112 UGEVATEOSKE SADY

Skupina parametrov |2slo [1290]
Nastavenie ug2?vateOsklch s8&d. Tieto sady je mogn® na
vybranl parameter je k dispoz2cii ag 32 rlznych nastav

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVV\UGE VATEOSKE SADY

N§zov Popis Def.
Vi ber prep2nala wug2vateOsklch s&d. VT
. redstavuje aktus8lne repnut ¥ gtvoricu
Is;zmﬂgo] JpednotlivJTch bitov_ j e p(_JIanp~§ pora%zm.
Prep2nal prep? naabx,t v.or.i cél seéad yklozn kv y® rnaer
z8visll od prepnutia norm8lnych s§8d.
[Pozri voObgipar ®d@e ma(arksd) [ 55 3]

[Posun sady[Posun sady umogRuje rmepmali & Sk§)dnbin§/4ciso
[1483] Prep2nal s8d sa kombinuje ako norm§lny
Ak je posun O, tak pre bin8rny pr-egld.alAkjd

31 0 3 lposunltak, 00000 - sada 2, 00001 - sadag, ...
— -
tJld?Sl]v. Zobrazenie akt2vnej ug2vateOskej sady.

6, " %2 0! 2! - %42/ 6

Skupina parametrov |[2slo [1291] 5
Viber 20 parametrov, ktorIm je mogn® nastavi S ag 32 r?
meni S jeho hodnotu v p!tvodnom umiestnen?2 v strome, ale

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\UGE VATE O DNEVISBAER PARAMETROV

Ng§zov [ | D] Popis Def.
|Parameter 1 [1300] -
Signal
[Parameter 2 [1301] -
Signal
[Parameter 3 [1302] -
Signal
[Parameter 4 [1303] -
Signal
[Parameter 5 [1304] -
Signal
[Parameter 6 [1305] -
Signal
[Parameter 7 [1306] -
Signal
[Parameter 8 [1307] -
Signal
[Parameter 9 [1308] -
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Ng8zov [ | D] Popis

Signal
[Parameter 10 [1309] |
Signal
|Parameter 11 [1310] |
Signal
|Parameter 12 [1311] |
Signal
|Parameter 13 [1312] |
Signal
|Parameter 14 [1313] |
Signal
|Parameter 15 [1314] |
Signal
|Parameter 16 [1315] |
Signal
|Parameter 17 [1316] |
Signal
|Parameter 18 [1317] |
Signal
|Parameter 19 [1318] |
Signal
|Parameter 20 [1319] |
[Signal

SADA 14

Skupina parametrov | 2slo [1292]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 1 ag 4. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VAT E 6 S K £SABAIRAY

N§zov [ | D] Popis Def.
N1_1[1320] -
L5 -
N1 2 [1321] -
-O-
N1 _3[1322] -
L5 -
N1_4[1323] -
-O-
NL 5 [1324] B
L5 -
N1_6 [1325] -
_o_
N1_7[1326] -
L5 -
N1 _8[1327] -
_o_
N1_9 [1328] -
L5 -
N1_10 [1329] -
_o_
N1_11 [1330] -
-O-
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N§zov [ | D] Popis
N1_12[1331] -

_0_

N1_13 [1332] -

-0 -

N1_14 [1333] -
- -

N1_15 [1334] -
L5 -

N1_16 [1335] -
- -

N1_17 [1336] -
-5 -

N1_18[1337] -
-5 -

N1_19 [1338] -

_0_

N1_20 [1339] -

_0_

SADA 58

Skupina parametrov | 2slo [1293]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 5 ag 8. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G & VAT E 6 S K ESABAGBY
N§zov [ | D] Popis Def.
N5_1 [1340] -

_0_
N5_2 [1341] -

_o_
N5_3[1342] -

-0-
N5_4 [1343] -

_o_
N5_5 [1344] -

-0-

N5_6 [1345] -
- -

N5_7 [1346] -
5 -

N5_8[1347] -
-5 -

N5_9 [1348] -
L5 -

N5_10 [1349] -
-5 -

N5_11 [1350] -
L5 -
N5_12 [1351] -

-0-
N5_13 [1352] -

_o_
N5_14 [1353] -
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N§zov [ | D] Popis

5 -

N5_15 [1354] -

_o_

N5_16 [1355] -

_0_

N5_17 [1356] -

_0_

N5_18 [1357] -

_0_

N5_19 [1358] -

_0_

N5_20 [1359] -

_0_

SADA 912

Skupina parametrov | 2slo [1294]

Nastavenie vybranlTch parametrov pre sady 9 ag 12. Nast
ovl 8dacom panely, pre konkr®t ny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\UGE VAT E 60 S K ESABAADLY

Ng§zov [ | D] Popis Def.

N9_1 [1360] -

_0_

N9 2 [1361] -
-5 -

N9_3 [1362] B
5 -

N9 _4 [1363] -
-0 -

N9_5 [1364] -
5 -

N9_6 [1365] -
- -

N9 _7 [1366] -

-0 -

N9_8[1367] B

_0_

N9 9 [1368] -

-0 -

N9_10 [1369] -

_0_

N9 11 [1370] -

_o_

N9 12 [1371] -

-0-

N9 13 [1372] -

_o_

N9_14 [1373] -

-0-

N9 _15 [1374] -

_o_

N9_16 [1375] -

-0 -
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N§zov [ | D] Popis
N9 17 [1376] -

_0_

N9 18 [1377] -

-0 -

N9 19 [1378] -
-0 -

N9_20 [1379] -
-0 -

SADA 1316

Skupina parametrov | 2slo [1295]

Nastavenie vybranTch parametrov pre sady 13 ag 16.
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U G& VA T E 6 S K ESABMIB-Y6
N§zov [ | D] Popis Def.

N13_1 [1380] -
(5 -
N13 2 [1381] -

_0_

N13_3[1382] -

_0_

N13 4 [1383] B

_0_
N13 5 [1384] -

-0-
N13_6 [1385] -

_0_
N13 7 [1386] -

_o_
N13 8 [1387] -

-0-
N13_9 [1388] -

_o_
N13 10 [1389] -

-0-

N13_11[1390] -
-0 -

N13 12 [1391] -
-5 -

N13_13 [1392] B
5 -

N13 14 [1393] -
- -

N13_15 [1394] -
- -

N13 16 [1395] -
- -
N13_17 [1396] -

-0-
N13 18 [1397] -

_O_
N13_19 [1398] B
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Ng§zov [ | D] Popis
& -
N13 20 [1399] -
-5 -
SADA 1720
Skupina parametrov |2slo [1296]
Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 17 ag 20.
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\U GE VAT E 0 S K ESABAI1D-20

Ng§zov [ | D] Popis Def.

N17_1 [1400] -

_0_

N17_2 [1401] -

_0_

N17_3[1402] -

_0_

N17 4 [1403] B

_0_

N17_5 [1404] -

_0_

N17_6 [1405] -

_0_

N17_7 [1406] -

_o_

N17_8 [1407] B
5 -

N17_9 [1408] -
-0 -

N17_10 [1409] -
5 -

N17_ 11 [1410] -
L5 -

N17_12 [1411] -
-5 -

N17_13[1412] -
L5 -

N17_14[1413] -
-5 -

N17_15 [1414] |'
G-

N17_16 [1415] -
-5 -

N17 17 [1416] B
(5 -

N17_18 [1417] -
(5 -

N17 19 [1418] -
5 -

N17_ 20 [1419] -
-5 -
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SADA 2124

Skupina parametrov | 2slo [1297]
Nastavenie vybranlch parametrov
ovl 8dacom panely, pre konkr ®tny

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\UGE VAT E 6 S K ESABAA-74

pre

sady

21

parameter.

ag

24,

Ng§zov [ | D]

Popis

Def.

N21_1 [1420]

_0_

N21_ 2 [1421]

_0_

N21_3 [1422]

_0_

N21_4[1423]

_0_

N21_5 [1424]

_0_

N21_6 [1425]

_O_

N21_7 [1426]

_0_

N21_8 [1427]

_O_

N21_9 [1428]

_0_

N21_10 [1429]

_0_

N21_11 [1430]

-0 -

N21_12 [1431]

_0_

N21_13 [1432]

-0 -

N21_14 [1433]
L5 -

N21_15 [1434]
L5 -

N21_16 [1435]
L5 -

N21_17 [1436]
L5 -

N21_18[1437]
L5 -

N21_19 [1438]
L5 -

N21_20 [1439]
L5 -

SADA 2528

Skupina parametrov | 2slo [1298]
Nastavenie vybranlTch parametrov
ovl 8dacom panely, pre konkr ®tny

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROV\UGE VAT E 0 S K ESABAAZS-78

pre

sady

25

parameter.

ag

28.

N§zov [ | D] |

Popis

Def.
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Ng§zov [ | D] Popis

N25_1 [1440] -
L5 -

N25_2 [1441] B
5 -

N25_3 [1442] -
5 -

N25_4[1443] T
L5 -

N25_5 [1444] -
5 -

N25_6 [1445] -
-5 -

N25_7 [1446] B
5 -

N25_8 [1447] B
(5 -

N25_9 [1448] B
(5 -

N25_10 [1449] -
-5 -

N25_11 [1450] -
-5 -

N25_ 12 [1451] -
-5 -

N25_13 [1452] -
(5 -

N25_14 [1453] -
5 -

N25_15 [1454] -
L5 -
N25_ 16 [1455] -

_0_

N25_17 [1456] -

-0 -

N25_ 18 [1457] -

_0_

N25_19 [1458] -

-0 -

N25_20 [1459] B

_0_

SADA 2932

Skupina parametrov | 2slo [1299]

Nastavenie vybranlch parametrov pre sady 29 ag 32.
ovl 8dacom panely, pre konkr®tny parameter.

MENU \ NASTAVENIE \ SADY PARAMETROVA\U G& VAT E 6 S K ESABAZD-32
Ng§zov [ | D] Popis Def.
N29_1 [1460] -

-0-
N29 2 [1461] -

_o_
N29 3[1462] -
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N§zov [ | D] Popis

& -
N29_4 [1463] |-

-0 -
N29 5 [1464] F

-0 -
N29_6 [1465] |-

-0 -
N29_7 [1466] L

-0 -
N29_8 [1467] |-

-0 -
N29_9 [1468] F

-0 -
N29_10 [1469] |-

-0 -
N29_11 [1470] L

-0 -
N29_12 [1471] :

-0 -

N29 13[1472] |-
L5 -

N29 14 [1473] |
-0 -

N29 15 [1474] |-
L5 -

N29_16 [1475] F
_6_

N29_17 [1476] L
-6_
N29 18 [1477] F

- 0 -
N29_19 [1478] |-

-0 -
N29_20 [1479] ;

-0 -
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8 NS§vod na nastavovanie funkci 2 me n i

81 Virobn® (tov8rensk®) nastavenie

Meni | e frekvenci e UNIIEIREMnIsra velxrpoatﬁruljrm (stov8rens
parametrov, ktkerd® k p©Ovenogon®novi S povelom VhRROBNE
nastavenie je vhodn® obnowiegnganeju@l edlo manilgnggu
ak nie je dodammy pVOASECHzs.r.o. Vget ktyejnn ®v opdry? r nu
vych8dmajt¥a mmastavenia menil a.

lULOG / OB0b@Vparametrei> VI robn® (pahsdersaeFR)ni e \

Obnoven2zm ~vTrobn®ho nastaveni a s a prep2zgu vge
ovl| §dwtpoaav | st upov.

8.2 Parametre motora T MAKRC MOTOR@YNtifik8ci e

Parametre v skupine nastavenia motora NASTAVENIE i> MOTOR ( NOMI NCLNE, GPE
PARAMETRE MOTORA) s¥% dtlegit® pre sprs8vne fung.
Nach8dzaj¥% sa tam prevagne ¢gt2tkov® nomin8lne h
paramet r e, ktorTch hodnoty sa z2skavaj¥% identifik©8ci

Meno parametra ID | Popis

Vikon motora |37 |Begn® gt2tkov® (katal-gov®) par ame
Nap&2tie motor 59
Frekvencia motora [Hz] 4 NolD 204652
Pr%d motora [ 151 s "
Ot 81 ky mo/miolr g 356

Plinn2k mot or 227

Sled vist. F§36 | MognosS zmeny sledu f8z motora.
Skal §r. ident38 |Zapnuti e / vypnuti e I dent i f ihodhata
Magnet. Pr%d]|[35|magneti zal n®ho pr %du.

Las. Kon. MT |79 | Parameterz MAKRA MOTORAT doladenie dynamiky nabudenia.
Skal 8r. ident383|Zapnutie [/ vypnuti e | dodnbtaddpoku Stataree

Odpor stator g 345
Odpor rotora |43 [Gpeci 8l ne parametre pre spr8&vnu fu
Rozptyl. Induk. [mH] 440
Vz8jomns§ | ndy 441
Moment zotvall 442

Odrazovim most2kom pre spr8§vne nastavenie by mali
Po spusten2 MAKRA pre ocbpowvoeldeanjz%cplr2tsy|pugmdtxzcgrde§' uank'
meni prispojenim motorom funk]| nT! Pogadovan§ vyg

ev

g i
procesom dol aNov aknoinak rpGatrnaeme tprroevw 8vdz ke pol as pr 8 d
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Parameter ID: 672

NASTAVENIE i > MOTORi> MAKRC MOTOROV

U HASTAVENIE: HOTOR'.MAKRA HOTOROV
#Motor 400/4

#Motor 400/5.5
#Motor 400/7.5
#Motor 400/11
#Motor 400/15

Menu [N Sady [ Pomec

TabuGxraeednastaven® mma&nmig§| onoh ofrmeek wenci e UNI FREM 40

Vi kony motorov od 60W do 7, 5kWw

¢,t Y2Ga2NF pnllY yELNGAS o8 «k Qél2y Y202
400/0,06 | 400/0,09 | 400/0,12| 400/0,18| 400/0,25| 400/0,37| 400/0,55| 400/0,75| 400/1,1 | 400/1,5 | 400/2.2 | 400/3 | 400/4 | 400/5.5 | 400/75
b2YAyltye @el2y w38 60 90 120 | 180 | 250 | 370 | 550 | 750 | 1100 | 1500 | 2200 | 3000 | 4000 | 5500 | 7500
b2 YAyl tyS yILINGAS 5@+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNFR Y2{d2NF @! 8| 151 | 02 029 | 042 | 056 | 076 | 103 | 145 | 18 | 255 | 34 47 64 82 | 114 | 152
al 3y SiATr6ye LINYR35!B 019 | 028 | 039 | o050 | 068 | 089 | 1,22 | 125 | 176 | 235 | 322 | 440 | 565 | 780 | 1032
hit 618 Y202N} oMk 35BY[p 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1350 | 1370 | 1395 | 1395 | 1415 | 1420 | 1420 | 1420 | 1440 | 1455 | 1455
2l azpl 12yO0lyil & |oso@s | 0052 | 00548 | 0056 | 0058 | 006 | 00752 | 0096 | 012 | 014 | 0178 | 02 | 0225 | 0255 | 031
hRLRNJ &4+ G2N} @Ym845 | 195000 | 110000 | 40000 | 36500 | 31000 | 24000 | 22000 | 18500 | 13175 | 7850 | 6105 | 4340 | 3400 | 20798 | 7595
hRLENJ NPUZNI @Yn6439 | 148200 | 83600 | 30400 | 27740 | 23560 | 18240 | 16720 | 14060 | 10013 | 5966 | 4639,8 | 32984 | 2584 | 15806 | 5772
w2l Ligf201 AyRdz|6gall 1a6ri|8 112 98 84 62 140 18 £ 10 10 3 14 13 12 6
ti122Yyl AyRdz 624D |0®8286 | 2768 | 2002 | 1836 | 1568 | 1200 | 932 | 678 | 640 | 395 | 377 | 276 | 237 | 218 | 194
a2YSyl T20NDF6yAadar (0Q.0802K HP0027 | 00003 | 0,0004 | 00006 | 0,008 | 0,0015] 0,0018 | 0,0028 | 0,0035 | 0,048 | 0,008 | 0,011 | 0018 | 0,024
al EAY® LINJR a «![6 5 03 044 | 063 | 084 | 224 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228
al EAY® LINFR D «![8549 | 03 044 | 063 | o084 | 124 | 155 | 218 | 279 | 38 | 51 | 705 | 96 | 123 | 171 | 228

bti2¢0 LINYY D

t N§R wha ¢! 8 163 0,19 0,28 04 0,53 0,72 0,98 138 1,77 242 323 447 6,08 7,79 | 1083 | 14.44
OLRGALG26YS @:f 9 154 138 12,3 12,1 118 105 9,25 8,2 73 6,52 6,16 5,95 5,79 43 2,85
Maxim. moment [Nm] 481 16 25 34 37 3,85 4 6 10 148 20 294 40 54 74 100

Vikony motorov od 11kW do 200kW:
bii2g wnvd D ¢,t Y20E2N} pnallY yEUNGAS @8 k @é]2

400/11 | 400/15 | 400/18,5] 400/22 | 400/30 | 400/37 | 400/45 | 400/55 | 400/75 | 400/90 | 400/100 | 400/110 | 400/132 | 400/160 | 400/200

b2YAylfye @él2y %35 | 11000 | 15000 | 18500 | 22000 | 30000 | 37000 | 45000 | 55000 | 75000 | 90000 | 100000 | 110000 | 132000| 160000 | 200000
b2YAyttyS yILNGANS 5%+ 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
tNJR Y2{2NF ¢! 8| 151 | 215 | 285 | 35 | 415 | 56 68 81 100 | 136 | 160 | 177 | 198 | 235 | 280 | 340
al3ySiAalléye LINJR3%! 6 132 | 1566 | 182 | 2034 | 2632 | 306 | 34 | 457 | 59,16 | 67,04 | 71685 | 76,626 | 87,34 | 9996 | 11968
hit 618 Y202NI oMK IEBY[p 1460 | 1460 | 1465 | 1465 | 1465 | 1475 | 1475 | 1480 | 1485 | 1485 | 1486 | 1488 | 1488 | 1486 | 1486
2ha2@1 12yO0ltyldl 4% |w%@3 | 038 | 04 | 0428 | 0445 | 0462 | 048 | 052 | 066 | 075 | 08 | 08 | 09 | 113 | 136
hRLINJ &0F 02N @YmB45 | 607,25 | 455 433 | 389 | 312 | 225 | 122 80 72 65 51 48 | 383 | 2 16
hRLIZNJ NP G2NF @YnB439 | 46151 | 3458 | 33288 | 20564 | 237,12 | 171 | 9272 | 608 | 5472 | 494 | 3876 | 3648 | 29108 | 1672 | 1216
w2l LJief201 AyRdz6weall 6YI|e 3 22 18 12 11 08 08 1 12 06 08 11 08 04
tit22Yyl AyRdd 62840 |ovies | 77 728 | 604 | 538 | 469 | 392 | 374 | 30 | 258 | 239 | 23 | 184 | 17 | 136
a2YSylQ T20NDH6yAad4® 0w10D4 Yn6052 | 0099 | 0117 | 0191 | 0374 | 0447 | 0688 | 1,19 | 139 | 1,63 | 194 | 231 | 288 | 346
al EAY® LINJR a «![6 5 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510
ab EAY® LINHR D «!|6549 | 3225 | 4275 | 525 | 6225 | 84 102 | 1215 | 150 | 204 | 240 | 2655 | 297 | 3525 | 420 | 510

t NFR wha ¢! 8 163 | 20425 | 27,075 | 3325 | 39425| 532 646 | 7695 95 1292 | 152 | 16815 | 1881 | 22325 | 266 323
L LRGALG26YS @8 9 2,71 2,52 2,35 21 18 16 145 11 11 11 11 1,05 12 1 1
Maxim. moment [Nm] 481 140 200 240 284 388 482 586 710 968 1162 | 1288 | 1414 | 1698 | 2060 | 2560

83 Regimy riadenia motor a
Menile frekvencie UNIFREM Tnthieomez §pkrl eavddd zckho wr aeS) i vmo ¢
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Parameter ID: 451

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL Ce&l MR ADI A Ci>RRde@d nMtora

Riadenie motora

U/F otv. -Skal 8rne otvoren® (bezsn?2?mal ov®) riad
U/F uzav. -Skal 8rne uzavret® riadenie (ot8| kovs
VAMuzav. -Vektorow® ®zawrdenie (ot8|l kovs§ vazba I
VAM otv. -Vektorov® otvoren® (bezsn2malov®) ria
V-SMPM -Vektorov® riadenie pre synchr-nne mot
VNal gej | asti dokumentu sa zameUiFadadeniehl avne na fu

8.3.1 U/F riadenie

RAMPY

Aby pri ovl 8dan? motora nedoch§8dzal o ku skokovlm
kdi spoz2ci i flexibil n® rampova® funkci e, kt or ® z
hodnot ami gel anej frekvenci e. | dio v plagma@e r oammia hy
frekvencie (min., max.), body zlomu r8&8mp, ale tak

Na prispt!sobeni e orb&®rmp rsd Z4jd hekugiraa:r ametr e v
Parameter ID: 106
NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L C T RAMPY FREKVENCIE

F [HZz]
A UV
F max
PAR. ID =111
FceL Line8rne zal ol
PAR. ID = frekvencie
162
F ziomp
PAR.ID =121
F zLlomr
PAR. ID =117
F min /
PAR. ID =110
T rozB.1 T rozB2 T pbos. 2 T pbos.. 1
PAR.ID=116 PAR.ID=118 PAR.ID =119 PAR.ID =120
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S-KRIVKA

Ak sa vygaduj e,
ktor8 zabezpel 2
nastavenie m§ vI
spwgSan2 alebo z

by sa nemenilo skokom aSkivke,r T chl
|l ynoa®t amenyaabienienpadiliobu fre
nam pr.i pohonoch, mdmepeop®tr 8bn
stavovan2 (Napr. osobn® viISahy,

Regim | i-amiowky ®Sespmaui S par ametr om:

Parameter ID: 874

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C* RAMPY FREKVENCIE i> S-KRIVKAi> Re
S-krivky

Povolenie S-krivky

I:I povolenie S-kriviek

S-krivka rozbeh +

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vpred

S-krivka dobeh +

[]

zaoblenie rampy pri dobehu vpred

S-krivka rozbeh -

[ ]

zaoblenie rampy pri rozbehu vzad

S-krivka dobeh -

[]

Dl DD D
g<<><

zaoblenie rampy pri dobehu vzad

rozdelenie S

] N\ / N\

:

prechod nulou

N

Miera zakriveniaS -k r i vky jej tvar sa d§ upravi S parametrom

Parameter ID: 873

NASTAVENIEi>RI| ADENI E A R ERAMREYGFREKVENCIE i> S-KRIVKA i>Kr i v

F(t)
dF@®

S-krivky
/ 10%

100%

o

8.3.2 UJ/F krivka 5
Z8kl adnou vlastnosSou U/ F (skal 8rneho) riadeni a |
nap®tia na vlIistupoch menila st¥pa Y wmerne veOkossS
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na maxi m8I| nej hodnot e. Podmi enka kongt anital®hms8 t
udr gi avan2m kon gUW(anmtpr® &(frelevépcia)me r u

Z8kl adom pre genesbalb@ieomapeédgi me vri adenia (U/F
krivka, ktor ej parametre s V:

Parameter ID: 382
NASTAVENIE i > RIADENIE AR E G U L C T UAF RIADENIE -> U/F KRIVKA
Parametre z8kl adnej U/ F krivky:
Meno parametra ID Popis
Typ UIF 347 |[Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlch re
U pol .  |Poliatoln® napdtie U/F krivky.
U konc. 94 |Koncov® nap?2tie U/ F krivky.
F posuvu 98 Frekvencia posuvu U/F krivky motora.
Expon. U/F 91 | Exponent krivky U/F.
Expon. pos. U/F 92 'Exponent posuvu krivky U/ F v obl as
N upv] ¢ /
U max \ /
PAR. ID =
495
T=T+T
U konc
PAR.ID =94
UproL N 7
PAR. ID =90 N7\ 7
Al A
____________ / \|/ N e e e o ot o o e o = = =y
0 FlPOS F NOM
PAR.ID=98 PAR.ID=4 F[HZ]

Parametre z8kl adnej U/ F KRI VKY

Zakrivenie statickej U/ F KRIVKYveat pb8géwvachieked

na zabezpelenie Ysporn®ho chodu motora pri nNi gg2 «
momentovej charakteristky vob |l ast i nzzkych ot 8] ok. Vyhl adeni
nastaven?2m exponentov pre jednotliv® Yseky U/ F KR
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U[V] a
U max .
PAR. ID = \
495 . [ =0 +T p
\\\ ///
"\ Expon. U/F
N I PAR.ID=91
\\ //
\ e
\ . Y Expon. pos.U/F
\ PAR. ID = 92
\ \\\ //
AR\
\ N4 AN /
>” /\ /& \‘<
(9% \ 7 « N
‘N \\ // P DN
____________ - - e e — [

0 F pos F nowm F [Hz]
PAR.ID=98 PAR.ID=4

Zakrivenia (exponenty) U/F KRIVKY

Z8kladng8 U/F krivka je klasickl a jednoduchT n§st

833 Kompenzg8cia IR

T&8to funkcia mametid Typapu%s Y1 D 347) = komp. IR
TIEUJ’F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\C UK

komp. IR g RIADENIE \ U/F KRIVKA\ Typ U/F -> komp. IR

regulator ZM U

Pri akt2vnej kompenz§cii | R sa apurteovnfadtz kcokvyl cpho dpCoad
koriguje hodnota nap?tia na vlisnapéttaknaabyasarh
motora azabezpelilo sa kongt amtrm®& i b ude nv yezmomostkatr eak , V¢
regi me sa napWwgteineerz8vtyogujcek oan zni guj e.

Mat ematickl model, ktorT je jadrom f uniledosehujk omp e n
veOkYs presnosS§S, preto je potrebn® nastavi S frekyv

Spravidla to biTva 0.5 ag 3 Hz. VIistup korekcie je

Parametre kompenz8cie |R:

Meno parametra ID Popis

Filter KIR 523 |l.,asov8 kongtanta filtra aplikovan®ho n
Frekvencia KIR 75 |Zhora ohraniluje oblasS vistupnej frek

Nutnim predpokl adom YiprmpamhddimcasipRienna hodnota n
parametrov motora a parametra Odpor statora [345].

Parameter ID: 345

NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMEPREOJIMOTORA ator

DobrTm zdrojom pr etoho?psak aammed r aodeotMAKRO MOTORA r ¢

aspoR najbliggi eahmktol arew.nast avenej hodnoty wug
automati ckou identifik8ciou odporu statorov®ho vi
Parameter I1D: 383

NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE P AR AQWKEaTIREr . |l dent . R {
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Il dentifik8cia statorov®ho odpc

zapnut?2 pohonu alebo pri prevs
Ckalar, ident. S spt*sobovaS oneskorenie reakcie
h (pozastavenie rlchlosti do wust
\Vypnuta tento stav signalizuje varovnl
s a pohonu z d'vodu prevs8§dzko:
(geriavy, virobn® | inky, trak
ogi vbamaa | adenia pohonu identi-
834 Regul 8tor z8berov®ho momentu (RZM)
T8t o funkci a paar admge tzraipnAdsy v U/ F (1 D 347) = regul 8§t
Ty U/F MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIE AREGUL C\C UK
komp. IR 0| RIADENIE\U/F KRIVKA\TypU/F-> regul 8t or ZM
regulator ZM
Pri akt2zvnom regul 8tore z § brea otva@®heon o mo me&i s me nfer
nadvihovan?m U/ F krivky nad hodnoty z8khadmej adl F
z8berovl Nadtdavuje sa egte pogadovan8 dynamika t ol
Parametre Regul 8t ora z8berov®ho moment u:
Meno parametra ID Popis
Pr%d RZM 163 |Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho mo
Frekv. RZM 28 |Horn8 hranica p8sma frekvencie v Kk
Dynamika RZM 26 |[Nastavenie dynami ky regul 8tora z8hb
uUlVv
F [Hz] 4 V]
"""""""""""""""""""""""""""" ===~ Umax=Uxkonc
T-nap2tie MT i
T -z 8kl adthkrikaU !
T - frekvencia MT !
T-pr %d MT |
Frnom 1.
PAR.ID =4 N\ TTTolAaTTTT
P§smo | : :
PAR.ID=28 [~~~ ~"""TTTTTTTTTC N\ I/ 2
A E | t[s]
Pr Yud [AM[T ' \  motor
:V L
\— J l t'[s]
STOPe gener 8§ GTAR"™

Regimy U/ F KRIVKY na npoonheonnteo ns zvoytsrovkallmm o st i .

835 Kompenzg8cia skl zu

SprievodnTm javom | innosti as
predbiehani e rotora oprot.i st
frekvencie je z8viskhl MénmhehlU
pri zapnutej funkci. kompenz8c

nchr -nnych motor o\
toru vplyvom z§8Sa
hFR&EMt eyhodnocuj Y%
a

y
a
&N
i afrekvedciz u ho pri d8va
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Parameter ID: 349

NASTAVENIE 7>

RI ADENI E A RBAFRIADENIEA-> KOMPENZ. SKLZU -> Komp.

skl zu = zapnut §

Komp. skizu Efektk ompenz8ci e sklzu motora je
vyphuta zaSageni a si zachov8 rotorovs
Navyge to vlirazne 2zvyguje mom

nzzkych rlchlostiach.

HIl avnlim parametrom pre

d o | adjejej zosilneme \epargmeki:o mpenz §c i

Parameter ID: 350

NASTAVENIE i> RI ADENI E

kom. sklzu

A REWRIRIADENIRA -> KOMPENZ. SKLZU -> Zos.

Pr2kladnos$S
(tenk&Fre&a&vanci a

kompenz8cie skl zu
statBr %d

n

a

reg8l nom pohone

moubga)iar a

1 1:Frek. MH[Hz] 2Frad MTIAEERES ... 1 = .
' | ]A.'l'mqll n8r a
zaSageni a
| mal ¥4 kompe
sklzu.
| IB. iva| g2 nsr
| zaSageni a
val giu
| kompenz§8ci
TMin-008  Max=488 Frm=281  Akt=385 |
HMin=H. 88 Max=2.17 Prm=1.6H Akt=2. B2
Okra HH M5d Bl Feset Il Stanice
Model sklzu pre svoju spr8§vnu |linnosS potrebuje s
Meno parametra ID | Popis
Vi kon motora |357
Frekv. motora [Hz] 4 Potrebn® pre vipolet nomin§lneho s
Ot 8]l ky mot or a 356
Odpor statora345 |[Platia tie ist® podmienky ako pri
Pri uzavretom skal 8rnom ri aden?z s a skl z k omp e

vy hodnot ezdielhsatoovej a rotorovej frekvencie.

UNI| F R@&Medzemsos§lRiu, j Yk taojr ¥4 U rek cnmoug n ®

Meni |l e frekvencie
vV parametri:
Parameter ID: 193
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RBEGEGERIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Obmedz.
skl zu = zZapnut ®

Obmedz. skizu AK je tento redgim zapnutl, me n
vypnuté nebol prekrol enl ma x i pa@hetryy Magir. v
Skiz [Hz] [177] :
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Parameter ID: 177

NASTAVENIE i >
Sklz [Hz]

RI ADENI E A RBGRIADENIEA> KOMPENZ. SKLZU -> Maxim.

Pritom generuje
Ulpowlod 2a s a

stav

84 Regul 8tor

Regul §tor
vistupnl
Z ap? paametri

vaObme®dz hl §kknu@.
zvygovanie statorovej

AWdOpokl ese zaSa
frekvenci e.

maxi m8l neho pr %du ( RMP)
maxi m8|l neho pr*%du je funkgdgiea orheneidlzow a
pr*d do motora korigovan2m viIstupne]j] fre

Parameter ID: 352

NASTAVENIE 7> RI

ADENIEARE GUL C C3 WF RIADENIE -> REG. MA X. P RD

Reg. max.pr %du gemert.orregirm,giviysok8 dynamika
Od verzie 2.230 je ~mogn® zvoli S n2zku (gtandard
maxi m8l neho pr %du. Rl chl a pdaymamitkra sla:p dBwaR2Qu jzea vvo |
Vysok 8§ dynahmhm? Kkha dy nami kierne pfirtarcouvj aen o s hodnot ou p
ignoruje kr 8t ke gpil ky pr %du. Je vhowenmst ina&jtm? ypr eNabe
z8Sage typu dopravn2k, Sagk@&| p®e va®pd 2 kKky c ijVe,s pla® f er
dynamika .
Regul 8t ormptacugkom aj geeinneer.8t ori ckom re

Reg. max.pridu Regul 8t onot owvi ckom regi me fr
motor. reZim avgener 8torickom ZvVvyguj e a k [
gener. rezim - hodnoty.
Hranilnl pr¥%d pre motorickY prevs§8dzku.
Parameter ID: 5
NASTAVENIEi>RIADENIEAREGUL CCI AMaxi m. Pr ¥%ud M. [ A]
Hrani |l nl gem¥%d §proeickY% prevg§dzku.
Parameter ID: 549
NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCJd AMa x i m. Pr vud G. [ A]
Vgpecificklch pr2padoch mtge menil hodnotu obmedz
Pri nzzkych frekvenci §ch sa olviodrinlegniher amn %Gcku pz\e
%l el om dosiahnutia vyggi ephroa 2zv8bseorkol vc@&h or Incohnheonsttu aa
aby sa zabr 8nil onelsitnanboisltnie jmoltaosrtai vmoment ovej char
vikonu) .
nal e]j funkci avIAloObmed z end ig e zni~gova§ ohranilenie
podmi enky ako napr?2klad vysokl tepelnl integr 8l
splnen® podmienky obmedzenia vlIkonu pri vibere p
kt or ®ho dszaujoeb nvel kon) .
Akt u8l nu hodnotu motorick®ho ohranilenia pr¥du si
Parameter I1D: 494
DIAGNOSTIKA T > Riadenie i> Pomocn®i> eMaixliinmmy pr ¥%%d [ A]
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Imax [A] ! !
ID =494 : :
Pritvrde- : : Obl as S
nie : rzni gova
lno 60s
Imax moT.
ID=5
I:BCV)OST RMP Fii '_ OBLASS Fs [HZ]
ID=1191 ID =1193

Gpecifick® pr2pady %%pravy hranice maxi m§8lneho

ﬁ UPOZORNENIE!

Vpr2pade, ge motor e gratagovamihkimyalzabed§ RMI
ovl 8dania pr2zde povel STOP, m!: ge Pahon sd eGpne. e ot
Vt akom pr2pade je potrebn® zvigi S hodnotu maxi m§
vygenerovaS RESET alebo prerugi S bezpelnostnl vst

Rl chlwaskSu dok&ge menil|l zabmeedizE5St pk udegel an®mu  n &
dovolen¥% hraniln% hodnotu ovplyvRuja pazlaongka)e. s a

Parameter ID: 353

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GUL C Ct WF RIADENIE -> REG. MA X .(RMP)RD
P zlogka RMP [ ]

Parameter ID: 354

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C T UAF RIADENIE -> REG. MA X. P R-®ID
zl ogka FRMP [ ms

Parameter ID: 1047

NASTAVENIE i > RIADENIE ARE GU L C T34 UXF RIADENIE -> REG. MA X. P R-B
Dzl ogka RMP [ ]

stu alebo poklesu frek
enej rTchlosti, keN pr
| enFinea xf r[elklv2eln,c i Ma |l Femi nu ¢
Il @ dnnea nzovd nglenm 2 v zpnriYkdoum ap o

RMP obmedzuje strmosS nS§r
m: ge zabera$S aj proi ust §
frekvencie dosiahne ohran
nekoriguje, |l o sa odzrk&adg
alebo APreSagenie menil ahf.

a
I
i

Pre zrTchleniespreg&keci e |oRMResssS wm2zkych frekvenci 2
richluukopoé¢kait ol n®ho nap?tia od prekrolenia pr¥du

Parameter ID: 799

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GU L C C4 UW\FF RIADENIE -> REG. MA X. PRB
Kor. boost. RMP [ ]
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Pre nastavenie rof#hebknemlrrekrd o WveMP & | %gi par amet e

Parameter ID: 1191

NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL C T4 UFF RIADENIE-> REG. MAX. PR®
Frek. boost. RMP [ ]

Pomocou tlTchto dvoch parametrov je mogn® vyl adi S
dodr2gamaxi m8l neho pr%du frekvematicar nreekdtersdtai | prrad
pritvrdenie pohonu na predoglom obr 8zku).

Obmedzenie pr¥%udu m:tgempponrBpirakompBne §aji o | R v L
ako aj ostatnl mi fsutnukj cei akreit enge-nriilaa . p oEhxoin o v , kde ni
Jedn§ zdaitmov® pohony ¢gdopmravm2koVSakde abmedzeni
maS za n8sledok prepad bremena alebo nedodrgani e
vysoklch lpgsidosmhr &avi dl a | en poruchu.

FHz * 4 Pr vd [AMT
DOBEH - ROZBEH -
generig8dlo§ motori ¢ k 8§
prevs8dzk: prevsdz
cos(li)<O0 cos(ti) >0
FeeL Maxi m. MP
| PAR.ID=5

RN e U e TMaxi m. GP

PAR. ID = 549
Prid |
motora
. _ t[s]
STOP GTAR

TypipkTebeh pr¥%du a frekvencie pri zaberan2 RMP na poc

Prkkd: Pr 4dovs§8 | imita (RMP) zaberaj %ca na re8lnom po
[Tek Nim & Stop r Paos: 1.500s CURSOR Tel. Nim & Stop r Pos: 1.5005 CURSOR
H H TR - H H H N N I TR - N B B B
- Type e Type
i prmrnn, |+ FREKVENCIA 0707 M Jit
&&&&&&&&&&&&&&&&&&&& BN SaUrce Sl
CH1 CH1
B, [ EE T
. OBMEDZENh PRDD . OBMEDZENh PRDD
BT Sy CH2 200my M 1008 Evt 7 Ta0my BT B0my CHZ 3ddmy M 1.00s Ext 7 T80mY
Maxi m&8l ny pr%d pri dobehu, Maxi m8l ny pr%d pri rozbel
85 Tl menie rezonan| nlch kmitov
Jedn8 poamoen funkci u, pomocou ktorej j e mogn®
Rezonanci a mot or a j e j av, kedy s a vplyvom neho
nerovnomernosti z§8 Sa ¢ e ako aj fluktu8ci ammni leil e kmitnio d kolsc h

7. jYana 2017 Strana 135z 176



VONSCH

rozkmpeBi adi cky matexcrhi8sadkz@®@h oz do gener 8torick®ho <c¢h
bTva spravidla |l en niekoOko peri-d statoroiee] fr
mechanicklichlvigagen® nam8&hanie ako amedrzd zokorwiotdaeni ep |
motoraan 8sl edn® poruchy.

Pr2kRadonan| n® kmity nameran® naatprPrdklenonmmdgoélodved
pr*%“gednej f8ze motora).

b Fos: 204,005 CURSOR

Type
arnplitude

Source

CH1

CHI 200mW  CHZ S0.0% B T00ms CHI o -d00my
11-Mar-03 1656

Tlmenie rezon.

vypnuté

Funkciattme ni a r ez on an cviy?p 2snaa zpaapr

Parameter ID: 513

NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GU L C €% WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> TImenie
rezon. = zapnut ®

Na nastavenie tlmenia sl ¥%gi trojica koeficientov,
vel il 2n ndrekwencisi taunpanp’? tViheo.dnT m dol aden2m tTchto koe
veOkosS kmitov zmengi S alebo ich aj Ywplne odstr §n
Parameter ID: 514 (Nastavenie zosilnenia tlmenia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C T UFF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dUdc []

Parameter ID: 515 (Nastavenie zosilnenia tl mewowdal ue po #d
NASTAVENIE i> RIADENIE ARE GUL C C* WF RIADENIE -> TLMENIE REZON. -> Zosiln.
Oddis []

Parameter ID: 516 (Nastavenie zosilnenia tl menia rezonan

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E G U L C CJ UAF RIADENIE -> TLMENIE REZON. ->
Zosiln. Od dwls []
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Uout
dlj - E ou
dt
ID 515 Gel an® nafpat
dyls
dt
dUpc
dt
Gel ang§g fr
Viznam koeficientov funkcie ATl menie rezonanl|nfc
Tlmenie rmzpmanmi i S alebo %Wplne potlali$S negel an
chode s mallm zaSagenz2m.

86 Regul §tor napyneami CRP) dolKéeme¢( DDk ®az 8§l oh

(K2)
Jednouznaj d'l egitejmp2ndh ocdl iflr2erk venci e ®heo nnaepdztii ceb vjoe
(Upe) . Za nor m8l nych podmi enok bTva jeho hodnot a
sieSov®ho zdruger@Bld*Wudp? tPira (4WOV si et je to ok
medzi obvodu teda mhgp2kdsm2si8oeppbBki see nap?2tia s
motor pod z§Sagou, sa mige staS, ¢ge motor nebude
odbudenie an 8r as't skl zu ako aj odoberan®ho pr ¥du. Ak
ameni |l a alebo neddlparaji,pqgreumiuga n®Naobmedzi S frekve
pri ktor ej je na motore aj pri nNi ggom meaarmidltdc hs i
UNI FREM 40Regouloskt oAl namot isd¥e qisIS§t or kinetick®ho
(RKZzZ) . Okrem i n®ho sl Yagi aj na preklenutie kr 8t

pogadovan® mini mSuldreyurjepztnaedelwr B m2 m gel amrej d & m2erh v
zotrvalnej hmoty.

Pri brzden2 motor om, teda bajgdohbhesbtl ahadbso¥paspbe
vplyvom prelievania energiezmot ora sp? S Wemmenpd apade m§ menil d
na spr8vnu regul 8ciu motora, avgak st Yhprao znfa pp?oS ouvcel

APrepatieﬁ.~Erm’otorpphemaghejkdmielgenp~rét:u'r'eclaq')mvchod
geriavov, virSahhyl e |rdoszdtbshhay z/ot rvalnlch hmtt), sa s
Uecpoug2vaj ¥ br odm®@rmékwyl,y ka or ® prebytoln% eaergiu

je striktne predp2sang8 doba zastaveni aNpphGowul je
reguliSteoRegul 8t or dynami (ROB®hTen dwybwedhwan2 m gel anej

zastav? n8rast nap?2tia DC. Podobne alkmutt2 mma X iem&lj
frekvencie ug pruensad8mnva rkSorraisgtovmaaSpat i a ag po por uch

Kagd§ Rlegsu$ §t or & an alf§2 tsiaanost at ne pargnmemohS / zapnw¥%sS v

Parameter ID: 748

NASTAVENIE i >RIADENIEAREGUL CCI AREGUL . NAP>TIKANERN) Z8§8I

Kinet. zalohovanie (D)

vypnuté
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Parameter ID: 749

NASTAVENIE i > RIADENEARE GUL CC1 AREGUL . NA P-> Dynam. doliehl )

Dynam. dubeh (D)

wypnuty

D!l egit® parametre nastaveni

ktorTch sa

a regul 8tor a

nap2tia

s p %g S a zalohovakizaiday nkainm ectki®hko®hd o b e h u :

Parameter ID: 753

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCI AREGUL . N A P -> Rdfefencia KA )

Parameter ID: 754

NASTAVENIE i > RIADENIEAREGUL CCd AREGUL . N A P-> Rdfefencia PN )

Na prisptsobendezwynamiky2padn® dol adenie preregu
kmitav®ho priebehu sD ¥glioag koyarRaNne tkrteorP® slpolaol ne
Parameter ID: 751
NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQREGCII.A NAP>TIPAz( BRNXa R
Parameter ID: 752
NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQREGCKI.A NAP>TIAz(RNXa R
Parameter ID: 750
NASTAVENIEi> RI ADENI E A RE®QREGCIUII.A NAP>TIDAz( BR§Xxa R
4 | | A
Upc [V] Kinet. Dy nami
z8l ohov dobeh
------------------------------------------------------------- Fgel.

Refer. DD

PAR. ID = fromm e e e e oo

754

UDCnom. ““““““““““““““ R ChEaE i

(565 V)

Refer. KZ

PAR. ID = {---------f---

753

ev 1 p a dabnovenie  épovel S
- - v s
siete siete STOP predOy
T-nap?tie medwi ol dobehu
T-vIistupng8 frekvi
Regul 8tor napftna2 pRN)nnosti
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Pr2kVhdtedky merania nasadenia RN na pohone zo z

MTek__ 1. @ Siop W Prs: 15005 TRIGGER Tek .1 @ Stop I Pos: 15005 SEVE/RELD
T o NAP TEUe | Setups
\\\\ R R o L ¥ ' llllliljeu i f
T FREKVENCIA # T . :
........ P SI:IIZIE Solrce
.................................... Hising ‘ FREKVENcrAK..Ek...:K..K:..Hg.H. LHI
: Source . U, : - V LGEA Ref
§‘i\iAB‘¥|E‘u’; Ext iy ZOT RV AL
L e oo R .
S N P SR . &...;K..KZQTRVAKL.&..gx...gk..\.ug.u.
T Coupling Be e Fef 4
KI NETI'CKE :zCL AC] © DYNAMI CKh DOE On
BHT ™ 00mi CHE At M 250 Ext 7 180mY M 200my THZ S0y M T.00s Ext .~ 1E0mb
Refd 200m' 1,005 RefB S00mY 1,005
Kinetick® z8l ohovanie me Dynami ckT dobeh pri rtzny
nap8jacieho nap@®tia na mol pohonu.
VvmnohTch priemyselnlch faplkivke&hding§orhi pmemdndoni ssa vy
zastavil za | o najkratg?2 |as. ®rviopakevakiahuijpe ¢
am8 to pri amyr oldpulkvi vhau viroby. pAkors,a ktaory@heo jre
zotrval nosti alebo zaSagovaci e pomery s¥% prement
dobehu probl ®&m. Vtedy tr ekbRh oa pdloibkechvua S Naepdgriznk | ydn agr
miegadl 8§, kde z8vis2 zotrvalnosS od mnogstva spra

8.7 Brzdenie tokom
Na brzdenie savmeni | och frekvencie poug2va niekoOko reg

pougitie br zdondephoor Brkokdautlwj Ya vgak pohony, kde nastar
| i ast azlrneed&kavo. Ak sa napr2klad vygaduj e, aby 1| e
tomto | ase dobehu wPzrneipkd§ ipeornmecnhial aMiE4 nemus2 byS p
nut n@.apAhkt kl ad ug 13 alebo 15 sekundovl dobeh kon]

energie sa d§ zn?2ByzdeBiepokomgi t 2 m funkci e
Na zapnutie brzdenia tokom sl %gi parameter:

Parameter ID: 775

NASTAVENIE i > RIADENIE AR E GU L C &BRYDENIE TOKOM -> Brzdenie tokom (BT)

Funguje tak, ge pri prekrol en

Brzdenie tokom (BT) zalne meni| zvygovaS nap?dtie
vypnuté magneti z8ci u. To splsobz2, ge
nedostanezmot ora do menila ale sat
mot or a. Mi er u zvli geni a magnet

parametrom AZos. brzd. Tokom |

Parameter ID: 776

NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L C ©BR¥ZDENIE TOKOM -> Prac. nap. BT [V]

Parameter ID: 777

NASTAVENIE i > RIADENIEAR E GU L C ©BRYZDENIE TOKOM -> Zos. brzd. tokom [ ]
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Pr2kladnosS brzdenia tokom na re8lnom zariaden?2.

[Tek 1. & Stop M Pos: 15005 SAYE/REC Tek L. ® Siop M Fos: 15005 CH
N - N N - H H H H H - H H - N H ! !
Lo S setups S Coupling
s i L N . . e, ...y B Limnit
source oo TIFF
Ref Volts/Div
E
Save Probe
Ref B
: : : : z : : : : 0n : : : : - : : : :
A 200my T EHZ " 200mY M S00ms Ext ./~ 180mb BH200my THE 200mY M Slims Est 7 150mY
Refiy 200mY S00ms RefB S00mY S00ms Refd 200my S00ms RefB 500mY S00ms
Brzdenie tokom pri men g Brzdenie tokom pri val| g
Pri brzden? tokppgidoembh 8dhai kvani u motor a, preto
dodatol n% tepeln% ochranu, termistor alebo PT100

88 Naf 8zovani e

Pri prev8§dzkovan2 elektricklch pohom®qv albystsma wizrmi

spustilo, aj keN sa motor vo vyphutom stave ot §8] a

ventil 8tor spal 2 n, trak|ln® vozidlo v pohybe aleb

Naj presmeajjgilechdej gi 6 avapda§idit§82 ndost §] kov®ho sn2 me
@

poskytne presnftar I<nvfa)rr(m'§ic,iuktoormcemi,basatrda)jk§ge!2auvt
prisp!sa@abi82omas. Sn2 mal vgak nie je nNafn§e ofwawgieS
vmeni | i frelkREM. eNaf §zovani epajametrimogn® zapnW%sS v

Parameter ID: 374

NASTAVENIEi> RI ADENI E A REQUWFOZIOMWANNaE §zovani e

Hafazovanie

\Vyphuté
Zrychlené
Normalne S

Jedn8 psianeo aut omatick¥ funkci u, ktor8 vgdy po ak
naf §8zonwanraztolenl motor (resp. gemdrektodrk) .chNeaft&
aj eho doba trvania mtge byS premenliv§ masavenid chl os
parametrov.
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Pr Yd * 1. detekcia Il. I V. ' Frekvencia
motora [A] ! smeru a Detekci inabu- Rozbeh [Hz]
inabudenie  afrekv. idenie naFgeL
I . E Ry i FMAX
-------- | FeeL
Pomer Inaf/10
X Magn. | i P . N\ ——
=1D778 x ID355
e povel ngj den "
X . s
T-r ot o frebveriia GTART X frekvencie
T-vl st ufpekvéncia —>
T-pr ad mot or a Las na
PAR.ID = 375
Naf 8zovapniec2p | innosti
PspegnosS naf§8zovania ako aj doba hOadania je z§v
(N§sobok magneticgaphPhBujpe diut | i vosS naf §zovani a
Parameter ID: 778
NASTAVENIE i > RIADENIEARE GUL CCd ANAF CZ O V>ANmeEInaf/lO [ ]
(Las. Kioonv.pIMTvRuj e rlchl o-sdbudenmmatga) et ovani a
Parameter ID: 79
NASTAVENIEi>MOTOR-> GPECI CLNE PARAMETPRE aMOT GRA . MT
Pr2kNafi§zovaniezt ol enl motor na menil.i
(tenk8ivisatrapng8 frekvenairdsad, hrl welr& elni§a rbiafrdkdeemciaa n § |
rotora)
1 1:Frek. MA[Hz] 2:FProd MTIAEEERS .. 1 ﬂi
I I
1:Min=6.08 Max=yABH Prm=47.31 RBkt=57.80H
2:Min=H.86 Maw=z.11 Frm=1.12 Alkt=1.23
Qknd M Stgpi
89 Obmedzenie vIikonu
Vpraxi sa_mtge vyskyt~n1/4§ potrebprzpatheyvageaj ki mo
meni |lapaoweasnl . Pr2padnl vznik poruchy splt!sobenej pt
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Za n§s|edo~k vipadok technol - gi e, ktorl ma | h
zn2genie vikonu motor a. Preto msetmﬁl!e@rfcr\eekjve\nlcloave
bl ok obmedzenia viIikonu.

Funkcia obmedzeni paramdrk onu sa vol 2 v

Parameter ID: 766

NASTAVENIEi> RI| ADENI E A RE®OIMCCWA Kkonu [ ]

Tu je mogn® zapn%S jednotliv® zdroje (pr2liny) ob

Obin. vykonu (QV)
od pret'aZenia
od tepl. chladi¢a
od pref'aZenia motora

od ext. teploty

CIf=Ne J< ]

od signalu obm. wyk.
od preSageni|Tepelnl int. MN (I D 31)|Porucha =100 %
od tepl.chlaTeplota chladila (I D 74Porucha e

767)
od preSageni|Tepelnl int. MT (I D 3 3)|Porucha =100 %
od ext. teploty Teplota ETO (ID 869) > Varovanie ETO (ID | Porucha = ID 866

865)
Pri vzniku varovan?2 wuvedenlch tepelnifch ochr&n me
Vistupom obmedzenia vikonu je korekcia maxi m8lnne
zobrazovan® elkdolilniy mempunbdo §d asrtkavveeRn iau prev §dzk
Obmedzenie vikonu sa teda vykon8§va obmedzen2m max
maxi m&8l neho pr¥%du (RMP) fkutnokrlTn Tmu(sl2D b3y52 )z.apnutl a

Pr2klldchinosS obmedzenia vikonu od preSagenia men
sasynchr-nnym motorom zo z8znamu na graépekoim dnt
MN, hrub®r|¥idamva ) .

1 1Tepelng (5] 2Prad MTAMKEER .. 1 ':3'-.]
|
|
|
B
|
b |

1:Min=49.2 Mawx=21.7 Prm= Akt=91.7
Z:Min=6.06 Mawx=4.22 Frm= Akt=2. 41
Qkng Mg eset Stg

@'{Pohon begal pod pInTPohon s a oi dnQ aehgl ri 8l |

integr 8l meni |l a dosi akl es §. Pohon j e znovl
ng8sl edne sa obmedzil maxi m8l ny vIkon.
NaIeJ nest Ypal

8100pti mali z8ci a

Optimali z8cia |e soa/rhcﬁmltaa:thTblrqikadikatcgir®aho Yal ohou |
audr gani e optim8l nych hodn?!t OubovoOnej zobrazoval

7. jYana 2017 Strana 142 z 176



UNIFREM v.3.17x VO N SC _I
niektor ®ho zad8vacieho kansgl u. Opti nkatloirzZiI§c 5 a mea |
vintervale 0.j000ma@n@. 0d@0zaamrosziikev meni | a:

Parameter ID: 423
DIAGNOSTIKA 1> Funkcie-> Opt i madi ¥#§sitaap OPT [ ]
Napojenie vistupu optimaliz§cie na Oubovo@nl za

parametra pri vibere sign8lu (zdroja) pr2zsludgn®ho
Viber veliliny, kKt orej krit® rium m8 bl ok optimal.
Parameter ID: 80
NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MAL-bZOGL A m. sign§gl
Vyber signalu Najsltaej gi e sa pri gtandardnT ch

[z “HEHUDIAGHOSTIKA' Riadenie sign§gl optimali z8cie vyber$§8 pr
ﬂ"ﬁﬁ{ 3106H1Pﬂ motor a. Pri zvol enz2 ni ektor ®h
ap. . i i S i o = 1
ap, T L0y optimali zova$S aj OubovoOn¥% tec
Krit®rium ozpntairmeanl8i,z 8lcii ebude meni| vyhOad8&8vaS mini
sign8lu. Napr2klad pri pohone gener§8tora na MVE c
pri pohone | erpadla minimalizovaS vIikonov® straty
Na viber krit®ria sl %g] Opt. kritérium

[Minimum  signalu

Maximum signalu J
Parameter I1D: 208
NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MALPZOGLEA Kkrit®rium
Blokovanie (resetpddmenkdnerasad i z8§ci e a
Vbl oku OPTI MALI ZCCI A S a nach8dzaj¥% dva signsgly,

optimalpaé&mi enhku,

kedyope i magn®omana&Svel i|inu.

Na nastavenie podmienky pre blokovanie a resetova
Parameter ID: 263
NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI| MALP>ZO@GLA Reset sign§l
Vyber signalu Naprz2kAlkd: e optimali z8ci a nas
|2 MENUMDIAGHOSTIKA' Stay menica maxima alebo mi ni ma vIkonu, je pot
keN je zariadenie vypnut ®. Po
Reset signsglin [ 2568 Imen.nreeg . v e( n &
Warning m| St avoy®ho s | ovaparqmeiai A@p&t ~asrRee§e
Warning? ix0|] vyberie Chod ( neenndr wnjae vnlasp2utpiee
Qpt. reset KeNge stavov®e gsdvano® njaeane n § t o
Porucha Ol optimaliz8cie je aktzvny keN
Sw_Err_Pin Ol napatie.

<)

Chod
DC nabity
MT nabudenhy

OO
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Vtedy, keN doch8dza po zmene vistupu optimali z§8ci
bl va premenlnwtin® oneskori S mer ani e kst @d b & n ®&hpc
parametra sl %gi na nastavenie podmienky merani a:

Parameter ID: 279

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> OPTI MALPZOBGEA Meranie signgl

Ak m&8 byS meranie vykonan® ag po uktomtem?sir@am$loiv
v e | i $tavman. neg . (neg8cia st awaan®th Opts| me@maaniae adat 2vne
nast av? bit ARozb./ Dob. FA. To zmiaenesna8 ,| ake§8 pma zurk
rampovej funkcieapot om sa ag vykon8va nov® meranie pre Nal

Vyber signlu — | Opt. meranie zapne
|2 HMEHUMDIAGHOSTIKA"Stay menica [MT nabudeny [
=) Rozb./Dob. F
FZel = 0 O
F = Fzel O
\arovanie [l
Naupravenieapr i sp!sobenie procesu optimaliz8cie sl %gi a
Meno parametra ID | Popis
Peri-da opt. |13 |Las me rjaendina® h o kroku optimalizaln
jednotlivimi krokmi m:ge predOgi S
sign8l [279]d).
Skenovanie 420 | Zap./Vyp. regim skenovani a vistupu
opti maliz8cie. S| %gi na n8jdenie ¢
VyhOad§ gl ob8Imygnkeahr ®m acer T ch
vhastavenom smere cell rozsah maxi
delta Sign . 255 INastavuje hodnotu maxi m8l nej dovol
AOptim Signgl [80]A od glob8l nehqd
optimaliz8cie (skenovania) pomaly
tTm sleduje pomall® bzS&enneyh ov eeQxktors@ nu
vistupu od gl ob8dasethov eex¥t ri®wmlin od u
vykon8 nov® skenovanie, ak je zapn
Regim kroku 425 (Urluje, |i m8 byS veOkosS zmeny
kr ok mi pevng§ al eebnoe nplrievne nkliriovk§ .z nParm
kroku wurluje na z8klade adaptivity
Minim. krok 427 |[Mi ni m8§l na alebo pevn§ zmena vIstup
Zisk adapt. kroku 43 |UrJuje intenzitOpvipmyv8i de8li vE8OENR
optimaliz8cie, ak jeprapankilviARegi
Pol . smer 426 [Nastavuje prvotnl smer optimali z8
hodnoty vistupu 0.00 nahor (AOd mi
(AOd mdy»i m
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VT kon : l. M. * Frekvencia
motora [W] i skenovanie zmena [Hz]
: po gt technol og
"""""""""""""""""""""" w7 podmienok i Fuax
- posun opt (VT stup ¢
j emn® Eo) — PAR.ID = 423

n o~ o

maxi m§|
vi konu

_____________________________________________________________________________________ Fumin
i ovel GT¢/ g
e P t[s]
T-vistup opt(ID:ma3I)|nza§3cnljeag16I1/mri1rekvenC|u
T-optimalizovanTl -rsapmj8dni( ImMa 7wWI6kkon mot
Opti maliipzrS8icnica2p | innosti pri maximaliz8§cii vIikonu znm
Pr2klLadnosS opti mal imeSrciileoma pohone s
(rubg§ iVlagtaup OPT. , -Ptrérklohgint &rpr2pade je nastaven
426) na voObu AOd maxi mahf.

1 1Prikon[ll] Z:Udstupn OFT[ IBEAAEE .. 0 1 | [ 1:Prikon[W] Zdstup OFT[

| ]
1:Min=8.0 Max=189.4 Prm=512  Akt=95.2
Min=H.06088 Max=1.0862 Prm=0.691% Akt=0.5188

: Okra [ ] M B F===t B Stgpice
i Skenovan2m n8§jdenl ET Zmena technologick’
ptimali z8ci e. Nesk®r dotiahnuti e vistupg| do
ol ad? presne. nov®ho opti m8Il neho bod

8llExtern8 tepeln8 ochrana (ETO)

Ak je na zariaden?, kt or ®h od is/d mzs2Swiui jree jneeknli |'s rfarme
Zzostava vim2mallavh rovnak®ho typu, j e mogn® zapo
avyhodn o michvteplStu zariadeniaap od Oa pot r e by poaughy. Parametre blokii a a
ETO sa nach&sliziaj 4 v

Parameter ID: 860

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Na zapojenie teplo~tnTch snzmal ov saj@Nd)eJrgzaaalj-egice
vlistup. Mat emat i c Kkl mo d el ApPor|%d aE TéQpftoir m§ Isray zhbvwd i2a «
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pr2slugn®ho AOUTx. Na AINx vznikne by tracAkNampap?ditei a
ETQfiZt l cht o Ydajov sa vVvyhodnmo8ts?l edaport ephdmal a Pai
varovnej alebo poruchovej hranice sa vyhodnot?2 va
Viznam parambatitogiak® pr eporjaexnlied|jevSadkjuashen® v
Typ ETO: - PTC,-PT100,-v 1 astnl s UNIFREM
[ID 861]
AINX i Nap?t i e
Pol et sn?2 [ID 867]
/\ /\ [ID 862]
LA S aoutx ||| Pr a0
U U [ i Z°V[ID 870]
‘_
VI astnl sa Y Y _
Rero[ q ] Odpor s n#Z: Varovanie
Rioo Ac Z0V[ID 871] ETO [ID 865]
[ID 864]
ﬁé‘)g&] ) Teplota ETO || Porucha ETO
i gETO[A;q: 20V [ID 869] || > [ID 866]
20AC
Pre potreby zapoje®ubovaOmit geo@mnylugamwal - govIl vstu
svorkovnice X1 procesorove,j dosky menil a
Pr2zklad nasti8d8vemizanalk BO tsy®rui iP:TC v
LASs NASTAVENI E:
Nastavenie PTC sn2mal a:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
861 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Typ ETO PTC termistor
906 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Zdroj Nap. ETO AIN2
862 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Po! et sn2mal3
Pr2kl ad npaasrtaanveetnrioav , z ktorT ch s % podwiade rERTChr anice var
865 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\ Varovanie ETO 90 AC
866 MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ Porucha ETO 160. 0 AC
MognosS obmedzenia maxi m§l neho meracieho pr¥%du ETO:
Parameter Ma x i m. pr%d EDOmMeHdRule8p)yr»rd do ETO sn2malov aby
zohrievaniu sn2mala. Ak je pougitl gpeci 8l ny sn2mal, |
Pri type ETO = "PTC" je merac?2 pr¥%d ohranil| eetentna hod
parameter neakt?2vny.
| 1087 | MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \ | Maxi m. pr Yad | 10.00 mA
Nastavenie anal -gov®ho vstupu Al N2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
154 \I\;ISE_II_\JGJP\\(\I\LA;‘NS;’f\VENIE\VSTUPY A VHh\SATNJAPLYE GO Typ A|N2 0_10\/
MognosS filtrovania rugen2 na anal -govom vstupe:
‘262 ‘MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A Vh\SATNJAPLY(“:GO\‘ Filter AIN2 1s
VSTUPY \ AIN2 \
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Nastavenie anal -gov®ho vIistupu AOUT2:
[ID] Cesta Parameter Nastavenie
362 \l\;IiNSEJT\UNP/:\A%'I'ZA:/ENIE \ VSTUPY A VASTURMNALCEGO Typ A02 0'20mA
1077 \I\;IENSLJT\UNPAASDEA:/ENIE VVSTUPY A VRISANLYE GOY Ao Zdroj Pr Yd ETO
366 \'\;lENsUT\UNPf‘A%—I—zAQ/ENIE \VSTUPY AV h\SATNUAPLYE G O S|g (AOZ_A) 0 mA
368 \'\;”'fE]NsUT\UNP/:%rzAQ/ENlE \VSTUPY A VHh\SAINPLYE GO S|g (AOZ_B) 20 mA
945 \I\;IIFE]NSUT\UNPg%'I'ZAQ/ENIE \VSTUPY AV h\SATNUAPLYE G O AOZ_A 0 mA
946 \l\;IITE.lNéJT\UNPiS‘D'I'ZA:/ENIE \VSTUPY AV h\SATNUAPLYE G O AOZ_B 20 mA

LASs DI AGNOSTI KA:
Mogn&®8troly meranlch ¥Ydaj ov:

[ID] Cesta Parameter Popis
869 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Teplota ETO [A C Teplota na snzmali
870 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Prvd ETO [ m/ g"cf]r;ni c* prvd exte
. - Hodnot d ®h
867 MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ Nap2tie ETO|, 2% 5: ﬁ]a‘!"i mErgnene
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \ or s n ma Hodnota odporu sn2m
p

812PreSagovac?2 sp2nal APreSagov§gkh

Naj m2 pri zdvi hovich pohiomlocchh ojbelra satvioavc, h arl aes aalje n
menilov sa poug?2vaj¥% rtzne zariadenia na vyhodnq«
alebo technologic K e | Il i nky. Meni | UNI FREM dok8&8ge na z§8kl

vyhodnoti S zaSagenie pohkonaSzZpvtZepPpa@emméhpahonu
aby bola prevs8§dzka pohonu bezpeln8. APreSaghuv§ki
geriavov, posunoch psruip o rrte@va n 20,br ¥Rd @neéh astrojov
preSagovaci ethenislpédanm| GNIVFREM obsahujainieki ek o Oko vyl

Pojmy:

ZaSagépeevoliteOn§ velilina, ktor§ predstavuje mi
Mo ment mot or a, Pr %“%d motor a, Vi kon al ebo aj Al Nx a
PreSagiend estav pohonu po splnen? podmienodickpreSac¢
generovaS STOP, obmedzi S rlchlosS pr2z2padne signal

Dynami ck§ p'|'rJ§e/§|drz:kcaovnT st av p okadnom snemre,ikedpdkrera | er § ¢
statickej z8Sage pohon prekos@8ca®ajtfredper zotrval

Statick § prev8dzgrmacovnl stav pohowmkladpmsmenest §1 ene | r

Tipovanie i Je takT sled ovl§dac2ch povelov, ktorl ob
Napr2klad kr8tke povely GTART alebo prerugovan® z

Na konf ipgerS&dgiowaci eho sp2nala sl ¥%gjia nasledovn® p

Parameter ID: 840

NASTAVENIEi>FUNKCIE-> ZDVI HOVE PPREJTIAEGOV CK
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Konfigumr&g@iian 4 i nnost.i

kci e

Meno parametra ID Popis
Pretagov§gk 841 | Zapnutie alebo vypnutie funkcie ele
Pretaiovak zap./vyp.
wypnuty
zapnuty S
Regim preSa|842 | Zapnuti e regi mov sp2nal a preSadgeni a
Redim pret’aiovaka
autodetekcia hranic U
iba staticky rezim U
hegeneruje STOP U
nomalé spustanie
testuj "tipovanie"
Sptsob vipoltu veliliny AZaSagenief: Zdvihov® fun
ZaSageni e. 843 |[Viber wveliliny, ktor&8 bude sl %gi S
AZaSageni ef.
MENU DIAGHOSTIKA" Riadenie
Pr2kl advellibleirmy , ktor8 predstavuje mieru
ZaSagenie 1|84 Hodnota vybrat®ho sign§lu zaSageni
zaSageniu. Sl Ygoimenran Ipcrhe vjoedd ndoot i e k .
Filter zaSa|81 |Filter prv®ho r&§du, ktorl sl ¥%gi na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (1 D 843)
Podmienky vznikua z §ni ku APreSageni af:
Las po gtar |82 |Las necitlivosti preSagovaci eho sp2r
PreSagenie |85 [Hranica preSagenia pohonu v dynami cK
v kladnom smere).
Las preSag. |88 Doba, ktor% muEaSaydyiygeilda| aka hran
i} preSagenia, aby sa zopol preSagovac?
PreSagani e 846 |Hranica preSagenia pohonu Vv ust&§8len
i} kladnom smere).
Las preSag.|849 |Doba, ktor Y musZaShy®&rnyigeg! al iakkeo hr a
i} preSagenia, aby sa zopol preSagovac?
PreSageni e 847 HranicaZaéagpnéaulgon!enie PreSagenia pr
i} na ust8lenej rlchlosti
Las preSag. |80 |[Doba, ktor% muZaSaydniyeil e| aka hran
preSagenia, aby sa vypol preSagovac?
Sign8§l bl okovwamniaai:APreSag _
Zdroj reset|572 |Sign8l, ktorl s | %gi na zabl okovani g
i} M1 ge byS vybranl buN | 2selnl signsgl
PreS. reset 858 |[Podmi enka vzniku resetu preSageni a.
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Pre diagnostiku a v hodnotenlespl%gSagoVéka zobrazovan® veld.

ZaSagenie 854 ([Mi era zaSagenia pohonu zZu§dipedn @(I&EYar
vztiahzaf&8g &nu @D 8440) 0%

Tipovania 855 |Pol| et nedovolenlTch ovl8dac2ch sekve
pohonu (kr8tke povely gtartu |[|i akec
zopne preSagovac? spZnal bez ohOa
Vyhodnotenie tipovand2Obe megmn @&owvy [ hl

Stav PRETAG|8%6 Signalizuje v akom stave sa nach8dzsg

Stay PRETAZ
detekcia U
pret'aZenie U
tipovanie U
ustalenie
Pr2klad zobrazenia diagnostickej wvelilinrn

PreSadgenie pohonu nastane:

ak sa polas prev8dzky splnia podmienky vznhiikom pr e

statickl paoled@s m@dynami ckej prevs8§dzky, keN prekrol?

APreSagenie dyn.fA (1 D 845) na | as dbbnk gk? statikckom AL a s

regi me prekrol2 statick¥% hranicu na pr2slugni | as

alebo ak je zapnUittlest @@ i m iap lofoal Beht@ fitpiod v ard2 ev t i p o

prekrol?2 5 tipovan? do 5 min.

Stav PreSagenia meni |l signakF36-Pu¢ 8a gaov.§Kadigphepn T m h

ovl 8dacieho panel a.

PreSadgenie pohonu zanikne:

ak polas reverzn®ho chodu poklesne AZaSagenief p

847) na dobu dl hgiu ako AlLas preSag. vyp.dA (I D 85

Vredgimoch preSagpvikae (mMoyn® ApbmabefepkibEaoi 8fpr

preSagen2 obmedz2 rTchlosS sp%%gSani areverznenmahode, na 2

pre zvigenie bezpelnadmerpfm mrempobfcii s

nal ej jerempigm®c v v ym® YUS| ovknd/at sorri e @Ilaldinlmmpslmemle V C

Anegeneruj,epSTO&doch, kedy sa m§ pri preSagenz v

akcia (napr2klad, obmedzeni e rTchl ost i paoluegbiot 2 mo

uni ver z 8l ny cbh ookvolv8 dnaecn?icl ha .

Aut odetekcia hranzc:

Jeden zrregiimolv | innosti prAa%d @awedle c( laDoh8zeancyfte?

regimu sa vynuluj % hranice podmienopkolparseéwaagselneidaov(l

pracovnl ch c¢yaklsoav azuatroi naadteincik y detevkeuljll/llhrryanAngweo

Pri tejto detekcii by mal byS pohon zaSagovanl ma

br emeno, at N.) Po 5 ag 10 cykloch saubb8hoay shr

hodnot 8ch, kdow®| e¥Ww%otol eranciu vyggie ako maxi m8l n.

Po vypnut2 tohto regimu zostamie dagov gl mmaanwjvé cmh

Polas autodetekcie hran2c mBhPleSyPp.i sdi¢gtee Kaink] n®

7. jYana 2017 Strana 149z 176



VONSCH

ZaSag as po
ID 854 [%)] 4 ID 852

Ll

A

PreSagen
ID 845 [%] —

Pr e Sa ¢t
ID 846 [%]

0

fMEN[HZ] 4

Bit St av PR
_ (ID 856)
APreSage

PreSagenie n

bl okovanT ]
smerom hore

1
1
1
1
1
1
1
1
1
:
FceL i
! i nastalo pq
1
: :
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
FcelL : !
i :
! 1
! 1
' ! [predstih brzdy
' tktzabrzde
: »
T >
0 1
| t [s]
1
1
1
1
1
1
1

0

t [s];

Pr2klad vzniku preSagenia v dynamickom regime |linnosti

813Funkcia dynamicklT zdvih

Ger i avov§ DYNAMKZOVIHE (DZ) (ID 1068) s | %g i na prisptsobeni e ma
zdvihu podOa aktu8lnnej hmot nost bremena. Pri VY (
rTchlosS.

Pre spr8vnu |innosS dynamick®ho zdvi huu |jug ¥%p otl peold
veliliny AZaSagenied (I D 854) podobne ako pri fun
Meno parametra ID Popis

ZaSagenie. 843 |[Viber parametra ktorlT bude sl ¥%gi S g

AZaSageni ef.

ZaSagenie ]84 'Hodnota vyphmgatt®huo zaSagenia (1D 843
) zaSageniu. Sl ¥%gi na prevod do pomerr

Filter zaSg851 Filter prv®ho r 8du kvtorT sl Ygi na
vybrat®ho sign8lu zaSagenia (1 D 843)
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Na konf i gumi&cki®hodyzndavi hu sl %gi a nasl edovn® par amet

DZ zap./vyp. 1069 |Zapnutie alebo vypnutie funkcie dyna
D2 zap./vyp.
wypnuty

Las meranijl070 |[Las merania statick®ho zaSagenia (I
AFrekvencia DzdAa (1 D 1073).

Z8§Sag Dz 1071 |HornTl rozsah =zaSagenia, nad ktorlm
nezni guj e.

Z8Sag DzZ 1072 |Dol nT rozsah =zaSageacaj eorddwithor h a
frekvencii.
Frekvencia DZ 1073 |[Frekvenci a, pri ktorej prebieha me

rTchlosS ktor§8 odpoved§8 maxi m§&l nemu

Pre diagnostkuavy hodnot eni e preSagovs8kaesi Vgng:tieto zob

ZaSagenie|84 |[Miera zaSagenia pohonu Zu$adpedn @(RaEPar
vztiahzaf&g &nu @D 84490)0%.

Stav PRET/ 856 Detekcia statick®ho alebo dynami ck®H

Princ2p linnost:i

Pri gtarte simeebwmehora Bastav2 na AFrekuwenmieaabDZa
DzZA (1 ably07doo)§gl o k ust8&leniu veliliny AZaSagenieh
rTchlosti. Ak sa zaSagenie uzs8%$d§ DADWMMeaiBESad med
DZ ma(D.1671), potomsaobmedzeni e rTchl osti zdvi hu prepol ?
AFrekvencia DzZo6 (I D 1073) a AMax. frekvencia.id (
A&§Sag DZ ImaxlL0i71) alebo vyggiu,| cosusl eo b neehdoz ermax i nmes§ |
AFrekvencia DzZo (I D 1073). Ak ZIB S g D(ilD&ﬂ?Z)\aI@cSagenl
ni ggiu, bude jeho maximg&lna rTchlosS obmedzen§ na
Ak vypol2tan® ohranileniAMakTl cfirekvienpeam@éngl ® ak:
varovn® M6ISyemnainei cAk ii. zdvi h
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A: zdv?hani mebgeme hano:s Maxi m§lna rTchl
B: zdvehadnemena s veOl zmeran®ho zas
[Hz] 4
D111 |

- - Las meran
ZaSag( ¢ ID 1070 [s] ID1073-}--- oo

ID 854 [%] _—

Z§8§Sag aR.z
ID 1071 [%)] h\
z8Sag Dz
1072 [%]

A

:

»
»

ID1072 1D1071 [%]
\ Zmeran® za

—h

MEN[HzZ] | |

Max Frekvenc ia
ID 111 [HZ]

sl

FeeL -

Frekvencia DZ
ID 1073 [Hz]

tls]

\W61-
Dy nami
zdvih

~~. tls]

DZ obmedzuje
maxi m8I| nu
podOa za$

Princ2p |innosti funkcie ADynamickIl zdvihi.

8.14 Funkcia 1 rozladenie IRC

Meni | e frekvenciepUVNIpE\RiEeMrpmmg‘;ijrtd/\aacieho modul u F
s¥| asne vyhorden8d cnoovmra S avscev oscihg nig8d kyr ezment 81l nych sn2 me

rozdiel rTchl ost 2zobiaduje kp @r asmmetnrail o & RRré2ki. (Il C 1108 6)
vzorca.
Firci-rc2 = | |Firca| T |Fire?] |

kde |F|Rc1(2)| Z

name
Il RC20 (1 D 80

003

§ vipolet absol Yt nej hodnoty rTchlos
) -

Vpraxi mtge byS na viac motorovich pohonoch potre
z8sahy ako obmedzenie moment u, zabl okovani e a oka
Naprz2kl ad:

pri pregmykovan? jednej n8pravy t rpeokdrunédhzon 2vgoezni ide &
ohranil eni a momennieun gaobuy andShp&zaivoau snepr edbi ehal a dr u
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pre
r§8§zdno)

D 5T
~ QJ -
ZT

rugerm2 zmatdemi28 lpwhanov na val covacedr ulhig8nke
s a

vygeneruje RESET.

Na konfigur 8adluadamike ileRAMR sskupkepaametrax: amet re v

Parameter ID: 1081

NASTAVENIE i > FUNKCIE -> ROZLADENIE IRC1,2

Konfigum&d@iian di nnosti

Meno parametra ID Popis
Rozladenie IRC1,2 1082 |[Nastavenie sptsobu obsluhy a |linno
zIRClalRC2.
Rozladenie IRC1,2
obmedzehie momentu
reset PwM - L]
obmedzenie momentu RozIl adenie I RCl,2 spltsob?2 osl abenie mo

reset PWM RozIl adenie I RCl,2 sptsob2 okamgit® vyp
Filter dIRC1,2 1083 |Lasov8 kongtanta filtra rozdielu f
Min. rozdiel IRC1,2 1084 |Mi ni m8l na hranica absol “tnej hodno
Max. rozdiel IRC1,2 1085 |Maxi m8l na hranica absol “Ytnej hodno
Pre diagnostkuavy hodnotenie sl ¥%gia tieto zobrazovan® vel

Frek. IRC1 434 Frekvencia rotora urlen8 sn2mal om

Frek. IRC2 803 Frekvencia rotor at$rdloknnod mrmall RE2

Frek. IRC1-IRC2 1086 |T8to velilina je filtrovan§8Fiflitletrr g
(ID1083).

Princ?2p linnosti:

Akjevpar amet r i ARozI|l adenie I RC1,2an (I D 1082) aktz?2vr

prekrol] en?z mi ni m8l nej hranice rozdielu frekvenci

zni govas obmedzeni e momentu motoraia&lpriRChaxRiimfll
bude momentnul ovIVyp2nani e pohonov sa deje plynul o %me
z 0 b r aNbB2-Roeladenie IREV,2afin.i e A

mo ment u S a

Mwmax [Nm]

Mmax

[AWB—I?n7Iadenie IF]

Maxi m8l ny mom

(ID481)

/ _____________________ funkcia rozladenia IRC1, IRC2

Ny

[Nm] A
Max. moment
ID 481,

0

Frek. IRC1-IRC
(ID 1086)

MaXpirc1,2 _
(ID 1085)

Minpircy,2
(ID 1084) ~

v

ID 1053

t [s]

»
»

ID1084  1D1085 [Hz]
Rozladenie IRC1,2

t[s]

fluimhoise i ARozI|l adenie | RCA pri akt2vnej voObe Ao
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Akjevpar amet ri ARozI|l adenie | RC1,2Aa (I D 1082) aktzvr
maxi m8I| nej hranice rozdielu frekvenci? AMa x . roz
PWMa pri pokl ese pod AMin. rozdiel I RC1,2d (I D 10¢
RESETPWM 1 [AWG-ROZl adeni e q
0 L
Frek. IRC1-IRC2 (ID , t[s]
1086)
Maxoirc12 (ID  _ |
1085)
Minpircz,2 (ID
1084)
° t[s]
Princ2p linnosti funkcdlet 2ARmejl adedhb e A rReCdie tp r R WMA .
Pomocou nastaviteOn®ho filtra AFilter dlIRC1,2f (
rozladenia | RC, ut hhmssakvs&ntdgmwam? kgummany moment u

na maxi m8l ny moment ajgm@ REBEITN PWAMS je%lmosnl m akt
volieb.

I e prep2nani a sady parametrov n a

Menile frekvencie UNIFREM obsahuj ¥ 4 ugz\maatné®élf®
nez8visl e epdrietpo2vnaaSSn wltd sa wraedpy j e do 50ms. Poki aO

pre jednotliv@Pasamgt medh gi Bt or ® maj ¥ bl okovan¥ z
mogn® realizova$S aj pri spustenom GTARTE pohonu.
nastavenl rka sadakinkdOvmeeni | a, umogRuje to riegi$S r?
zmenou parametrov, ktor® jednotliv® funk|l n® bl oky

Napr2kl ad:

-zmena parametrov U/ F krivky pri zmene smeru ot 8] ¢
-zmenazdroj ov ovlI 8dania menila od bin8§rneho vstupu (p!
-adaptivita parametrov regul 8torov podOa rozsahu r
-amnoho Nal g2ch.

Podmi enky prep2nania jednotl i vl chpar8ameptarrcacnte tmeorvi |

Parameter ID: 206

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV

Pr2klad konfigur8cie prepnutia SADY parametrov:

Meno parametra ID Popis

Prep. s§&d. 657 Nastavenie splsobu prep2nania akt?
(Kombi novan®, Jednot)liv®, Parametro
Prep. sad

Kombinované
Jednotlivé J
Parametrom
Pr2klad nastavenia splsobu prep2nani a
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Mognos$S p
akt2vnej s a

o -

NASTAVENIE
Parametrom

Pot om
Akt 2vna

j e mognos

> SADY PARAMETROV

S

hastaven i a
s 4% amp g mo]s Sada 1, Baala 2) Sada 3, Sada 4

> Prep. s §=d

aktzvn

Zdroj bitl sada
Zdroj bit2 sada
Zdroj bit3 sada

641
6426
43

Nastaveni e

parametraPr ep. s §8d.

l.splsob

Prep. s8dKonfb657lv\aynuw®Rg2vaj % sa | en p
prep2nala. VIistupn8 sada odpoveds§
Ak s¥% neakt2zvne vgetky bity tak je
je aktzvna 2. sada, at N.

NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV i>PREPE NAL S cD
MognosS nastavenia: Zdroj bitl sad

Zdroj hit2 sada
Pr2kl ad

Ziadny

nastaveni

bitov Jermep?2fnlad kaci 2a8dz 8§ v i

[ 657]

a

bin8rneho

2.splsob

Prep..[68d Jednot-lkKavg&T jeden bit b
odpoved§8 jednej sade (bit 1 odpoy
prep2nalov tak je akt2zvna sada s
aktzvny ¢giadny bin8rny prep2nal ta
NASTAVENIE i > SADY PARAMETROVi> PREPE&NAL SCD
MognosS nastavenia: Zdroj bitl sad

Zdroj hit2 sada
Zdroj bit3 sada

Pr2kl ad

Ziadny
Ziadny

nastaveni

a

bin8rneho

prep2nal a

prep2nal a

GPECI CLNE
NASTAVENIE [224] i

Nastavenie
gpecy8H nf un

Pr 2 knasdt aveni a

sada[641]i>gpeci 8l ny
VENIE'. SADY PARAMETROV'PREPINAC SAD
Zdroj hit1 sada Specidlny

gpeci 8l neho
NASTAVENIE 1> SADY PARAMETROV i >

zdroj a
PREP¢& NAil> ZdBof il

!

pre prep?na Zdroj bit2 sada Ziadny

Zdroj bit3 sada Ziadny

B SPECIALNE NASTAVENIE

Potom je mognosS nast av3ADY RARAMETROVW

i> PREPENAEL SEGBCI CLNE NASTAVENIE

Bitl sada i gn8l [645]

Viber sign8lu, ktorl vyhodnocuje |

Mt ge byS vybranl buN | 2selnl signsg
Pred nastaverm2nmtadr ajka 2pmee | sady parametrov | e
v SADE1, to Znamens§ proi vypnutTch podmi enkach
nastavenie do ostatnlch poug?2vanich s8§d cez povel
[MENU-> ULOG / -OBMNoOM r ovanie s§d |
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Zalohy parametroy
EmUloZ parametre
= Obnov parametre
EmKopirovanie sad
EPresun parametrov
®Spravuj zalohy v panely

Povely na kop2rovanie s8d parametrov.:

Funkcia Viber Popis
Zo sady Sadal..Sada4 K-pia parametrov zo sady 1..4 do
Do sady Sadal..Sada4 Potvrdenie stlalen2m 0Kop2rujo

Kopirovanie sad
Zo sady Sada 1
Do sady Sada 2

Na z8ver treba nastavi S podmi erhicte mer enm@?pm & rkil ea da kpto?
dve sady parametrov a SADA2 m8 byS akt2vna pri Z8

br emena s inTm poliatolnim napat2m U/F krivky)
parametrov.

Meno parametra ID Nastavenie

Prep.s 8 d. 657 Jednot!l i v®

Bitl sada s|645 NASTAVENIE i > SADY PARAMETROV i> P RE P & N Ail> Zdsof i1
sada[64l]i>gpeci 8l ny

Zvol 2 s a

z 0] prepnutia sady:
Stavmen. Neg.[ 5 4

r
] (stavov® slovo negova

NASTAVENIE i> SADY PARAMETROV i> PREPE&NAL S
GPECI CLNE NASFTABENLEsadai>signg§l [6
fi\MENU \DIAGNOSTIKA\St av me n i> Stav fen.&idg.f

Vyber signalu
2 MENUDIAGNOSTIKA'Stay menica
Hap. batérie 1.3y
Hotohodiny HH 134.4h
Prey.motohod MT 39.8h
Stay menica ---1--1--1

Bit1 sada zopne 646 NASTAVENIE i> SADY PARAMETROV i> PREPE&NAL>
GPECI CLNE NA S ¥BXVsEdd Zopne [646]

Vyberie sa bit AFretavo®®ho sl ova

Bit1sada zapne
Odbudz. MT
Pripraveny

u
u
u
U

(KeNge saejgeodvm& o hodnotu stavov®ho
vl z n atoFraa<0.)

Frot i pol arita rotorovej frekvenci e.
znamienko frekvencie vyhodnoten® m
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Po spusten? prep2nania S8d do |innosti ml geme upr
vibere editovanejo s$ady. kit off &r m&ciakt 2vna je zobra
di spleja mallm fontom.

Pougitie s8d parametrov teda prispieva ku zvlgene
mogn® riegi S aj

Nesymetriu ramp frekvencie

Prep2nanie regimu riadenia

Prep2nanie sign8lov na anal-gongh vlistupoch

Ovli §dani e viacerlch pohonov jednlm menilom
Zap2nanie a vyp2nanie korekci 2 alebo inlch funkci
é at N.

7. jYana 2017 Strana 157 z 176



VONSCH

9 Pr2klady nastavenia menila UNIFREM

91 Nastavenie procesn®ho regul 8tora pre ri

Vhasl eduj Yac e | asti b a sl avoeprtisaani arsipadseorbi a pre ud
hl adiny v n8drgi, pomocou | erpadla riaden®ho frek
911 Situs8ci a
Frekven]| nl meni | riadi ot 8§l ky Il erpadl a, tak aby
ngdr gi sa m!lge pohyhoma$)oodnami m& @ un &joc m. Akt usgl
snZman8 sn2malom hladiny s pr%dovlim vistupom. Pri
a pri 20mA maxi m8l na hladina. Gelan8 vl gloAaKdel adi n
OV odpovedS8 hrmiadii m&l me j10V dpoved8 maxi m8l nej hl ad
) Senzor vvsky hladiny
@7 ........ FYPTE— . 0-20mA
Cerpadlo
_________ mn @ 3
Zelana hladina Nadrz ,
0-10V Vypust
912 Pripojenie menila B
Nap2tie pre gel an%% hladinu pANlpoj 2 me na prvl anal
Senzor vIigky hladiny pripoAN2me na dr uhl anal - govl
VIistup menila pripoj2me na | erpadl o.
913 Nastavenie awsapov gov i ch
V. menu ANASTVSWPWAEHhSTUPANALCGOVE VSTUPYIi
AAINTLy p Al NLGVE AOQ )
AAI'NRi I'ter AIN1A = 1ms (ak by bol sign8l rugenl mt
AAI'NGPECI CLNE NASTSAWENIIE Al N1A = giadny (F3)
AAI NRy p Al N20mAA= A0 3
AAINRI I'ter AIN2A = 1ms (ak by bol sign8l rugenl m?
AAI'NRPECI CLNE NASTAWHMNIIE Al N2fi = ¢giadny (F3)
914 Nastavenie procesn®ho regul 8tora
V. me NASTAVENIET FUNKCIET PROCESNHKh AREG.
ARegim PRA = APol ohahp
Rezim PR Takto s a nastavovanie proces
Teplota nastavovani e cwm Vjleodkemro tPkoslconha i n»
Teplota inverzny pr2pad, ak by bolo | erpadlo wur
Poloha zvygovan? jeho ot 8] ok bude hl
Poloha inverzny kl esas.
Prietok
| NrRe i my PR splsobia prepnutie nastavovania v infTc

AMin. gel. vel
AMax. ¢gel . vel

o0 DN

lcm (minim8l na hodnota procesn
50cm (maxi m8Il n

a hodnota proces
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AZdr oj é@ekE. ARRNI1#.

Tdroj Zel. PR Ak by sme <chceli.i r/a shtlaavd i SB dg e\jt!

Hodnota [IPRﬁ = AHo dGweolt.a ihfilcadsnAdo3 Gicm (ak po

hl adiny je 30cm). Hodnota sa

AIN2 hraniciach AMin. gel. vel.fd a
AIN3
AIN4

AZdr oj sp.ivezBpl RRA.

Idroj sp. vazhy PR Ak by bola pesym®8t ntegdnwidzaby, t

Hodnota obdobne ako pre gelan%% velilin

AN Samozr ej me treba nastavi S 0 C

F_ procesn®ho regul §tor a.

AIN3

AlN4

9.15 Nastavenie vistupu menil a

Treba nastavi S odpovedaj “ce parametre motora, ram

V menu ANASTAVENIET OV L CDA NG EL A RREKVENCIAf

AZdroj rever BezreFerzyiil 9 51]nfa k= bA sme | erpadlu umogni l

chodu, lige v pr2pade potreby by sa |erpadlom od]
droj reverzu F

Ovladaci panel i

Trvale reverz

BIN1

BIN2

V menu ANASTAVENIET OVL CDANGEL ARREKVENCIAT Zdroj gel . fiek. =
droj. 2el. frek.

Procesny reg.

[MODBUS

PROFIBUS

[Max. hodnota 1

V. me NASTAVVENIEi OVL CDANGEL A RREKVENCIAT GPECI CLNE NASTAVENI

ASi gn&8§l pDIASNGSFIRA i=Funkcie i Proces. reg.i VI st uipt PRt o nast av?2 me

vistupng8 frekvencia menila je riaden§ procédsnimr

aklnl z8sah.

LANA FREKVENCIA' SPECIALNE NASTAVENIE

Signal pre 2F = \Vystup PR

9.1.6 Monitorovanie

V me DIAGNOSTIKAT Vst upy /i ANfist upy 5 3

Tu je mogn® sledova$S anal - gov®cws tAAd WI1kiy N A\VAd Nf2yiz ia
v pomernlch AAI N1 Rel . fA, AAlI N2 Rel . ii

V.  me DIAGNOSTIKAT Funkcie i Proces. regf ) |
Tu je mogn® sledovaS procesnl regul 8t or v procesn

V  me DIAGNDSTIKAT Ov | § diaGiéile. AFr ek . o
Tu je mogn® sl edosvtasd porreopcoels2nt®hmol rvelgul 8t ora na g¢gel
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92 Pr2kl ad nastavenia | ogickIch okov

Frekven| n® menile UNIFREM maj% vo svojej] sof tv®r
| ogi ckl cH olglickkdvwis oper 8ci ami OR, AND, XOR, RS , =

Mo § n mastdveniatypuvstupovav il st upov pre |l ogick® bl oky:
(vistup negstvamil | ogick®ho bloku negovanl, wvstup
prvli vstup logick®ho bloku reaguje na n8begn% hra
na n8bedgn®wnBtahu si

Pr2klad mognost 2 nvassttaupeorvi d ovgsitcukp@hvo a | ok u:

& — & | — & b— & b—

—q —q —q —q
—q —q

Pr2kl ad:
Nasl eduj %ci pr2klad q)emmmagastdtrameen|Jaedfnroejlu\crhyljg®hémrr
|l ogicklch bl okov. Uvagu1m§ rvhdenom @ ss$opmkh WIEH me mo
pr%dom 1, 05[] A] Ne zaSadgrewmllovneojt ofrr eskav ernacz lei ephoa lzi ne
gelan% frekvebmehum&tOdHa] e Dbi eg realizovanl po na
nul ov¥% frekvenci u.
F [Hz]
N

F max

PAR.ID = 111  [77==7m =77 oo o s o m s s

Ffel=50MH7 |

PAR.ID = 162 : :

| LINEARNE RAMPY FREKVENGIE
20 [HZ]
F min = 0 [Hz] 5 i i 5 -
PARID=110 4 T rozb. 1=10s T dob. 1=10s i
PAR.ID = 116 PAR.ID = 119
Nastavenie rozbehoveja d obehovej rampy pre tento pr2klad

Pomocou | ogi ¢ kT c hn absltoakvoivme meni | t ak, aby vyhodnocov;
frekvencie 20[Hzlanepr ekr ol eni e pr %du motora 1] A] (motor |
Dan® podmienky meni | signalfspupenymean8l ngov®pdsw
tlm z2ska povahu rel ®ov®ho vIstupu. Pri frekvenci

m& vibsbgpck®ho HlogkwkloB1l oper §ci ou ANDI sltougpi ncTk ¥s i hgo
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vstupuje do druh®ho pomgoca®hbodi ok ®@haddgiRd kakw dBer 8§

AND al asom zopnutia T_on = 0,5[s] a |l asom e®ghypnuti
vistupn®ho $SbBgnBkdahB2 di skr®tnych stavov vistupn
Na anal - govl vlistup AOUT1 naviageme viIistup |l ogick
| ogi ck®ho bloku LB2 (logick8 hodnota 1lhastaaw?da @mm¥%
20 [mAJapri vypnut? LB2 (logick8 hodnota 0) sa nast
na svorky meni| a. Na svorky anal  -gov®ho vIstupu

FUNKCIA

POROVNAVACIEHO

OPERATORA

LB1 fast LB2 fast

i ! AND AND .
Frek. MN [47] ' : T offT on

: > _E%. 1. signél Ton/Toff =051l (Pri T_on logického bloku LB2 fast je vystup AOUT1 = 20 [mA]
20 Hz i i

3 i LOGICKY LOGICKY AQUT1

1 i BLOK BLOK
Prad. MT [42] 1 i Analégovy vystup 1

! > 4%0 NEGOVANY 25008l NEGOVANY
1[A] ; ; 2VSTUP 2VSTUP

T_on - ¢as zapnutia logického bloku LB2 fast
T_off - ¢as vypnutia logického bloku LB2 fast

Bl okovg sch®ma vyhodnocovamk apomoaa@uilchgipoldiméi mnbl okov

Postup nastaveni aahahbig&V@®hobVb&bupa AOUTL:

Vibenasatavenie LOGI CKEHO BLOKU LB1:
Parameter ID: 167
MENU i > NASTAVENIE i > FUNKCIE 7 > PLC FUNKCIE T > LOGI CKE>BBlLfaK Y

Meni | det ekuj20 [Hzdk .pMN > oz behu Pmdsdg eMTa n<¥ 1r[TAc]h~I (ors
sign8l druh®ho vstupu) pri rozbehu na ~g‘;|elan1/4 rlch
preto viber 1l ogickej-Aper 8ci e : | ogi ckl s Yl i n

Parameter ID: 625
MENU T > NASTAVENIE T > FUNKCIET>PLC FUNKCIET>L OGI CKE£ B&IBKféasti>
LB1 oper8cia = AND

Viber sign8lu Frek.MN (velilina diagnostiky) pre
Parameter ID: 577

MENU 7> NASTAVENIE 1 > FUNKCIE 1> PLC FUNKCIET> L OGI CK £ i >BB10dstY > LB1 1
= Frek. MN

Logick8 hodnota 1.vstupu I|FRRMNI[47]320H4: je hodnota s
Parameter ID: 578

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE i> PLC FUNKCIEi> L OGI CK£ TBLBDHKasti> LB1 1
zopne = 20.00 Hz

Logick8 hodnota 1.vstupu I|FBRRMNI[47] €20k : j e hodnota s
Parameter ID: 579

MENU 1> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIEi> L OGI CKE£ TBLBOKasti> LBl 1
rozopne = 20.00 Hz
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Viber sign8lu Pr%d MT (wwpgliBl:ina diagnostiky) pre

Parameter ID: 580

MENU 17> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIETi> L OGI CKE£ iBLBhHKasti> LBl 2
sign8l = Pr%d MT

Logick8 hodnota 2.vstupu IPBXd eMTl [a4kRR]]j e hddd\ota s

Parameter ID: 581

MENU 7> NASTAVENIE i> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIEi> L OGI CK£ iBLBDHKasti> LB1 2
zopne=1A

Logick8 hodnota 2.vstupu PB¥d eMTO [4KR]] e< NMddAnat a s

Parameter ID: 582

MENU 7> NASTAVENIE i > FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLBDHKasti> LB1 2
rozopne=1A

Pre spinenie vstupnej podmienky P r %d <MT A] je potrebn® sign§gl dr
negovasS, pretoge porovn8vac? oper8tor |l ogick®ho b

Parameter ID: 1008

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> L OGI CKEf TiBLEIKasti> LB1 %rovne
negovanl

Vibenastavenie LOGI CKEHO BLOKU LB2:

Parameter ID: 168

MENU 1> NASTAVENIE T > FUNKCIET>PLCFUNKCIET>L OGI CK£ B b IR fést

Pri logickej hodnote 1 v T st upu LB1 m§ prvi vstluPre IBB 8 vyberigi c k %
oper8cia | ©ogNPDka ePbassinpnl sign8l LB2 sa privedie
sa dosiahne zap2nanie a vyp2nanie viIistupu LB2 po

|l ogi ck®ho bl oku LB2.

Parameter ID: 626

MENU T> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CKE£E Bil> QB2Yfast 1> LB2
oper8cia = AND

Parameter ID: 1009

MENU 7> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ i BUBDfESYi> L B2 Yr
Vstup 2 negovanl

Viber sign8lu pre 1. vstup LB2:

Parameter ID: 583

MENU 17> NASTAVENIE 1> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIET> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 1
sign8l = Logick® bl oky

Sign§gl l.vstupu LB2 m8 logick¥% hodnotu 1 ak m§ v

Parameter ID: 584

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIEi> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LB2 1
zopne = LB1

Signg&l pre 2. negovanl vstup LB2 je vistupnl sig
zap?nanie a vyp?npamniiceeddrrsitapdi £4KBr2®t nych stavov (O
zopnutiaavypnutia | ogi ck®ho bl oku LB2.

Parameter ID: 586

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIETi> L OGI CKE£ iBLB2HKasti> LB2 2
sign8l = Logick® bl oky

Na sign8l 2.vstupu LB2 sa privedie vistupnl signts

Parameter ID: 587

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 7> PLC FUNKCIE 1> L OGI CK£ iBLB2HKasti> LB2 2
zopne = LB2
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Nastavenie | asovania -Hzapi?2mk@hle2mhoke LB2tupu LB2.
Nastavenie |lasu zopnutia LB2.

Parameter ID: 1025

MENU 7> NASTAVENIE 7> FUNKCIE 1> PLC FUNKCIE 1> LOGI CK£ BILEXOKLB | as»®»vh

zap.1 =0.50 [s]

Viber |l ogick®ho bloku LB2, pre ktorlT sa nastavenl

Parameter ID: 1033

MENU 1> NASTAVENIE i > FUNKCIE i > PLC FUNKCIE i >
|l as zap. 1 LB2

LOGI CKE TBLIOKY| a $>»hBaprme

Nastavenie| asu vypnutia LB2.

Parameter ID: 1029

MENU 1> NASTAVENIE i > FUNKCIE i> PLC FUNKCIE i >
vyp.1 = 0.50 [s]

LOGI CKE£ TBLDRY| ags»vh

Viber | ogick®ho bl oku LB2,

pre ktorl sa nastavenl

Parameter ID: 1037

MENU 1> NASTAVENIE i > FUNKCIE 1 > PLC FUNKCIE i >

LOGI CKE£ iBLOKY]| a$»olLBpme

|l as vyp. 1 = LB2
Gpeci 8l ne nastavenie anal - -gov®ho vistupu AOUT1
Na anal - -govl vimsawipazAQUT1lvijset up | o.giRki®hpo b wtk2u IL
blokulB2(Ton= 0,5 [s]) je na anal govom Vv sgruipev yrmemdu tl
|l ogi ck®ho bloku LB2 (T off = 0,5 [s]) je na anal
Parameter ID: 370
MENU i> NASTAVENIET> VSTUPY A Y¥h SAINNAPLYE GOVE VARAASOLUPY
Anal - govIl v sroasghu @E20AJuj e v
Parameter ID: 358
MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Y¥=h SAINUAPLYE GOV £ VW H AOL UPTYyp AOLi >
0-20 [mA]
Parameter ID: 1076
MENU i > NASTAVENIET> VSTUPY A ¥>h SAINNAPLYC GOV £ VA AOL UPAD1 Zdroj T >
Gpeci 8l ny
R01 Zdroj

Prud MT

\ykon

Prud ETO

Moment

Specialny
Parameter ID: 361
MENU i > NASTAVENIETi> VSTUPY A Vsh SAINUAPLYE GOV £ VA AOL UPSKY. (AO1_B)
1>LB2
Parameter ID: 941
MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Vh SANARLYE GOV E VaAOLUPADL Ai>
0.00 [mA]
Parameter ID: 942
MENU 1> NASTAVENIET> VSTUPY A Y¥h SAAINUAPLYE GOV E VHASOLUPAOL Bi>
20.00 [mA]
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Viber sign8lu, podOa ktor®ho sa bude |ine8rne pre

Parameter ID: 359

MENU 7> NASTAVENIEi>VSTUPY A VHSTANALCGOVE VASOLUPYSi gn §*
Logick® bl oky

Priebeh velil2n

1 18zec
— - o | DT

L= |
VistupnT s20 A |

""-. /vanal-gov®ho vi s
k.

(Frek.MN [47] = 20 [Hz]) i hy

Frekvencia n
meni | a ( H47]¢ Kk |

2214 D260 0 12214 4
l2Frek. MM [0.88Hz +56.8Hz ) B.AAHz
A1 (@ BmA<28 Bmb BB

*Pr %d motora mreiprerkew§dakehodnotu 1 [ A]

Na obr8zku grafu je vidieS pri edosdfrekvencidpohuneg&rasp
rampe 10[s] na gelan% frekvenciu 50[Hz]. Dobeh mo
rampe 10[ s] na nhoodwvdgardirekwedmianok (frekvencia m
a pr¥%d motora < 1] A]) je si-ghal mAdbv aam® asmid n grovm
AOUT1
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I0N8vod na pougitie ovl8&8dacieho panel a

Menu [ Zmei [N Pomoc

VANV NI/ NI 2N
~[=] &
- (= )=

VONSCH’ E’

Ovl §dac?2 panel

101T1 al i dI §

sTART || || sTop || (reverz| | Ov | §dani e, nmaeknijlea kzov odcderndj] ovl §dani 4
—
€sc Zrugenie zmeny, zatvorewi eveRnaygdgdg
—
ENTER Viber polodgky, potvrdenie zmeny (V
Posun v menu, nastavenie hodnoty. 3
V. pr 2 gea dve yizeste menu obsahuje viac ako p ® log i e k ,
stlalenie jedn®ho z tlcht@jek.olza!ai, @
aktug8lny riadok pre viber je tmavl
1 L aen = @ 1
A — \MEHUNHASTAVERIE
7 e@mPARAMETRE MENICA
E OVLADANIE ‘ -
E@RIADENIE A REGULACIA MognosS rolova
EVSTUPY A VYSTUPY

@FUNKCIE

Aktu8lna polog

Posunvme n u, zmena r 8dov
[> Zad8vanie gelanej hodnoty N
(lenvokne monitor ak je vybranl ako

Zobrazenie MENU-v 1 ber funkcie panel a

L)
@ F3 Kontextov® tlalidl§
F——

Zobrazenie n8povedy
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102Gt art panel a
Panel sa mtge prip8jaS k zapnut ®mu alebo
automaticky zapne as p o j ? so zari pererd m. pAk ppperkl chelsai ac
pok¥si Spoj i S mov nzaakroiua da&drrensosu ako mal o
tak®t o neexi stuj e, panel d§8 na viber zoznam dostu
Fanel v 99621
VONSCH
1: VOHSCH UniFrem ¥.2.100
Priebeh inicializ8cie
10.3 Obrazov ka
Adresa mi Zobrazovan® St av mg
N§zov \3 et ([OEAR@(1)— sl o akt?
Monitor
Zobrazov,
i nfor mgc | —Nap. 246V
Prad MT 0.00A
_ Nom. vykon 44.4K'\w/
Hl 8senie b E7 - Externa porucha (1/1)
Viznam kontexto
104St av meni | a
: Bat ®nivd §8acom paneli je slab8 (treba ju
il Beg2 z8znaganelgrafu v
Me n i | pojueheivE, vzniklo varovaniea |l ebo f unk|in® hl 8seni
R Je akt2vny reverz menil a.
@EB Meni | stopee( gvt vorgte&knt,e v(toliaci terl] 2k).
1,2,3,4|L2sl o akt2vnej sady v menili
10.5 Menu F1
MENU
[EEInoNITOR v~ GRAF
ACHASTAVEHE  [@] DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY
[JuLoz / OBNOY  ZxZARIADEHIA
5 ATYK ¢ DISPLEJ COMF.
BbDvodne okno menu
Med z i jednot !l i vl mi pol ogkami MENU sa prep?2na
Viber funkcie paneENMTERAipPpomocou tl alidla A
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Viber funkci e

panel a

MONITOR

Zobrazenie Monitora (Detail monitora)

Zad8vanie gel anej f roeklv&dacd2e,p aarke lj
zad8vani a

IK GRAF

Zobrazenieanast aveni e z 8z mgrafickej fosiegn 81 ov

I% NASTAVENIE

Nastavovanie paramebomovejme@ibdhkttbar
MENU prejsS pomocou viberovich §2q
na polNASJAVENIEapot vrdi S stlalen2m t|
pol ogliektiv nastavenie op2aS potvrdi

1:Dd 2818f84f26
MENU 1 15 202 1

[EEIHoNITOR

HISTGRIA

ACHASTAVENE IRl

QULOI / OBHOV  Zz*ZARIADEHIA

[~ GRAF _ \I"IEI'IlI\HASTA"."EHIE

@PARF\METRE MENICA
& OVLADANIE
ERIADENIE A REGULACIA

/™ PORUCHY =

& Tk R DISPLE] CON, B VSTUPY A WSTUP\Em
Zobrazenie vget kT ch mermiviotvriacno vienjf
V¥#vodnom okne MENU prejsS pomocou
F1 na pologku DIoAGNGEE kAz2am t1 al i
pol ogliaxtiv di agnostika op2&S potvrd

ME"U 1 é[é:‘;tsum ?B?SKBﬂUQS 1
[@]] | DIAGNOSTIKA EhowToR v ouiF \MEHU\DIAGHOSTIKA
b L IL VL DIAGHOSTIKA @R,ademe
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY = B Vstupy / vystupy

5 ATYN

QULOI / OBHOV  Zz*ZARIADEHIA

s Funkcie
s Stav menica

[ DISPLE) CONF.

HI STCRI A

Vivodnom okne MENU prejsS pomocou

F1 na pol ogkwoHIVSTdGRI Astd alen2zm t|
Zobrazenie (d8tum vzni kudah8zbd¥%) mi
(Obnova parametrov, Zmena par g aebd |

udal osti-zomematani e zaznamenanlch 1

HENU T g @1
SCHASTAVENE [ DIAGHOSTIKA A AN T
ELRTTI A\ porucky =D i Eas - Preruseny AN1
[JuL0z / OBNOY 2R ZARIADENIA FEREZS - ;:)e;y:;:i AN
AZYK R ISPLE) CONF. s,
v = | Henu | [ Pormic |

PREKLAD
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1 [DEwm 2013/04,26 w1 1 [Datm 2013/04/26
SHENU' ] HENU
Datum 2013/04/15 Datum 2013/04/05
Cas 142050 Cas 08:20:24
MNap. DC 2474V Obnowva sady Sada 3
Prad MT 539A B MENU
Frek. MN 1135Hz
| Henu | | Pomac h | Pomac
Zaznamenanie Ydajo' Zaznamenanie Ydaj-o0\
nadpr %d obnova parametrov
Zobrazenie aktu8l nych por %Ych, i ch
po z8niku poruchy, | ak8 da nrkd ndath
na menhllavnd&m MENU potvrdi S viber
MEH” 1 é%ﬁtum 2813?84?26 @1
MOHITOH IAL GRAF Bez poriich a varovani

ACHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /™\ PORUCHY =

[JUL0Z / OBNOY Sz ZARIADEHIA

W ATYK [« DISPLEJ COMF.
PORUCHY [ Henu |  Pamac |
PREKLAD
1 é%itsun;1:‘2813f84f26 E @ 1 1 % tum 2813:’84:’26 E @ 1
Poruchy, varovania - 1 PuruchI yarovania - 1
E14 - Bezpec. ystup 0.4s E31 - Vel'a porich Potyrd
| Pomac | | Henu |
Odrat8§va sa | as po Lakanie na potvrde

Vytvg&ranie z8l oh nastaveéchdbooka. par af
Spravovanie vytvorenlch z8loh, Kkofj
parametrov. V hlavnomMENUp ot vr di S viber t1l al i
pol ogky (Z&lnodkhce eparvametrov op?S po

ULOG / HENU
OBNOV [EZ]MOMITOR [~ GRAF

ACHASTAVENE  [@/DIAGHOSTIKA

[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>

(TR S:=ZARIADENIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF.

1.D& 2813/84./26
L @1

Las 164
ZTalohy parametroy
gmUloZz paramefre
@Obnov parametre
ez Kopirovanie sad
& Specialny presun
#Spravuj zalohy v paneli

Vi ber mekntiolral,m sk opmumd lk,ujaek je vytwv

sjednTm panel om. Po op@tovnom spus
E ZARIADENIA smeni| ckm,orss m komuni kowalavmapno ME&
viber tlalidlom ENTER. Viber zari i
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HEHU Vyber zariadenhia
Elhowror - chif 1: VONSCH UniFrem v.2.100
ACHASTAVEHEE  [@] DIAGHOSTIKA
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =>
o 1Ny 01T TARIADEHIA
W ATYK [« DISPLEJ COMF. Menu | Obnoy
Zmena komuni kaln®ho jazyka palaveoma
MENU potvrdi S viber tlalidlom ENTI
MEH 1 e @ 1
[EZEIMOHITOR [~ GRAF Al
JAZYK Slovensky S
ACHASTAVENE  [@] DIAGHOSTIKA English
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY =
[JuLoz / OBNOY  Zx®ZARIADEHIA
=3¢ DISPLE) CONF.
m@ e Fomc.
Nastavenie (jas, kontrast, .)adi agnosti ka (nap8§j ag
bat ®r i e, .. . ) o \nlavBomavi&ENUephoot vpradnied av. |
tlalidlom ENTER. VIiber nastaveni a
MENU DISPLE) v. 99.031
DISPLEJ Podsvietenie 4
CONF. EE]HoMTOR '\~ GRAF y
ACHASTAVEHEE  [@] DIAGHOSTIKA 2320V
[Z] HISTGRIA /\ PORUCHY = 3.16V
[JUL0Z / OBNOY Sz ZARIADEHIA 115 200 *B***
& IATvK 3 DISPLE] CONF. ﬁ
10.6 Monitor, detail monitora
Pribli gne po 20 s e kouknndo§ cNhE Nnle | pirnenporset i d os aokna MONI T
voObu stlalen2zm tlalidla ENTER.
MEHU T ™ @ 1
Honitor
FETTNTI 1 GRaF Frek. MN 0.00Hz
%HASTA\J‘EHIE (@ DIAGHOSTIKA Prad MT 0.00A
[E] HISTGRIA /™\PORUCHY —> Nap. DC 3210V
EJUL0Z / 0BNOV  SzSZARIADENIA ?::J?ota hiadic g'f'fg
C ILVAL [ DISPLEJ COMF. e B Imei NS Fomoc
Z8kl adn® okno po ¢gtarte panela, zobrazuje vybran®
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Monitor Detail monitora
Zobraz?2z detaill vy Zobraz?2z Monito
Zobr az? Me n u Zobr az? Moni to

Zmena vybranej zobrazovanej Y

PREKLAD

T i @1 | jber signdl T B> @

Monitor 2 Monitor
Prad MT 0.00A
Nap. DC 316.1v
FQ Relé RELE3
Teplota chladic. 22.1°C
Zme Hanu Imei Pamac

Viber pogado

Zmena Vvybrate b . Po potvrdenz z¢
(Vybrats8 -pobBbpé dziaonosrtikaz-:VF?:teij'/r Monitor Tmav §
(ZmeR) 9 I%/NTER vybrat8 zobr az/(
10.7 Nastavenie parametrov
Menil obsahuje 4 sady parametrov.
Panel pon%knenapriawremni aa danl par ameter ak je nas
vget klch sad8ch alebo ak nie je (Powmllem8 sadowos
/\ /ENTER
st al en 23 pPaol imdtavr den? zmeny par a—Btrsa (udtolg®| ernc®
hodnota do vgetklch s§&d.
PRE KL:AD 3
1. MognosS priameho nastavenia vybrat®ho paramet
vgetklch 4. sad8ch jenastaven8 rovnak8 hodnof
rozbehu (1 d 117 = 50Hz) o:
T oion ageeres 1
REGULACIA RAMPY FREKVEHCIE'ROZBEH F
Zas rozbehu 1 15.0s
Cas rozbehu 2 5.0s
Zlom rozbehu 50.0Hz
on rozb. 000Hz/s
Sklon rozb. 2 5.000Hz/s

Henu [ Sady [ Pomec
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Moment 81 ne
(potvrden?

par ameter

oznals?t laden?snad@aadlyi dd ap &me |

par ametra pre jednotliv® sady.
1 1Détum 2@135@4/23 1 1 é[%éatsum ?B&SKB4/24 @1
REGULﬂCIn\MMPT FREKVEMCIE ROZBEH F ~ Zlom rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 50.0Hz
Zas rozbehu 2 5.0s :D Sada 2 S00RZ | :D
Sada 3 50.0Hz
Sada 4 50.0Hz
[ Menu_| | Pomac |
Nastavenie vy Viber sady -a
parametra v ptc
sade > stlali¢g ENTER
1 12%5;:%925?&95,;94/24 @1 1 é.[!étum 2813}84/24 1 1 é[éitsur?a2aélgé84f24 @1
Zlom rozbehu Sada 1 REGUI.ﬁCIMMMP‘I’ FREKVEMCIEROZBEH F Tlam rozbehu
Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 30.00Hz
g]o 00 Cas rozhehu 2 5.0s Sada 2 BUOHZ |
Zlom rozbehu 30.00Hz Sada 3 50.0Hz
[ ]
r == Skion rozb.1 5.000Hz/s | ™= oada 4 50.0Hz
{0.00Hz+50.0Hz) Sklon rozb. 2 ___5.000Hz/s
Henu | 524y | Pomec [ Henu | [ Pomoc |
Po stall]en2 F:

Nastavenie hodnoty 3
parametraa p ot v F ENTER

spr 2 st dapepsads. v

nepr2stupn®
st | pad reenl2 mz oEbNrTaEZR?)

Po potvrden?

nastaven8 hodnc

parametr e S Ya
mognosS

nastavenie parametra vo
vybratej sade

presunu

7.

j ¥an a

2017
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zobrazen®

na

2. Nastavenie hodnoty parametra po potvrden?
1 é[éétum 2813{84;’23 @1 1 1%étum 2813{84{24 1 1 é::[%éatsuw :261:3f84f24 @1
zlom rozbehu REGULﬁCIh\RﬁMPY FREKVENCIE'.ROZBEH F Zlom rozbehu

Cas rozbehu 1 15.0s Sada 1 40.00Hz

40 0@ Cas rozbehu 2 5.0s Sada 2 40.0Hz

0 ozbe 40.0 Sada 3 40.0Hz

[Hz] E=>> BKlon rozb.1 BO00Hz/s [ [Sada 4 400Hz

{0.00Hz+-50.0Hz) Sklon rozb. 2 5.000Hz/s v

Ve Suiy 1] Poroc Sl Fomoc |

Nastavenie hodnoty Po potvrden? Po stlalenz F:

arametr a aENJERt nastaven8 hodnc rovnak® nastave

P vo vgetklch 4
Panel pon%*kne nastavenie parametra pre jednotl
sads8ch (stal? ak e hodnota parametra rozdie

pon¥kne

n e
pa
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PREKLAD
PARAMETER 0Sklonrozb.1 (ID124)0i zobrazenl menej v.irazne na dipleji
[ N 1 1Datun JB12/54/24 1
Hodnotu nie ig meineé menit’. IADEHIE A HEGULﬂClA\HﬁMPT FREKVENCIE
Pre spristupnenie zmed Min. frekwencia 0.10Hz
parameter Max. frekwvenci. 50.0Hz
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